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闪存中有配置文件 

• Profibus 处于“停止”状
态 

灭 X 黄色常亮 X 

• Profibus 处于“清除”状
态 

灭 X 绿色闪烁 X 

• Profibus 处于“操作”状
态 

灭 X 绿色常亮 X 

X： 所有状态都是可能的。 

 
 

以太网 LED 

 

以太网 LED  

 
 

报告的状态 STS（链路状
态） 

（绿色） 

LNK（链路/活动） 

（绿色/黄色） 

说明 

链路不正常 X 灭  

100Mbps 链路，无
活动 

X 绿色常亮  

100Mbps 链路，有
活动 

X 绿色闪烁  

10Mbps 链路，无
活动 

X 黄色常亮  

10Mbps 链路，有
活动 

X 黄色闪烁  

就绪且未检测到错
误 

常亮 X  

无效的 MAC 地址或
无效的 IP 参数 

闪烁两次 X 当旋转开关位于 
“Clear IP” 位置时适
用 

检测到重复 IP 闪烁四次 X 在尝试使用缺省 IP 

地址时，如果检测到
重复 IP 地址，则适
用 

等待 BootP/DHCP 

地址 

闪烁五次 X 当 PRM 正在等待 

DHCP 响应时适用 

缺省 IP 地址 闪烁六次 X 当 DHCP 服务器响
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应与配置文件中的 

IP@ 不一致时适
用。   
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31. 从 Master DTM 执行 

概览 主站 PRM 的诊断功能在离线模式下执行，可提供 Master DTM 所连接的 PRM 的相关
信息。 

PC 中的配置必须与 PRM 中的配置相同。如果不相同，则在打开诊断面板时会显示一
条消息，且诊断仅限于 PRM 本身（不提供与从站相关的任何信息）。 

导航树中提供以下节点： 

- PRM：与 PRM 本身、硬件和固件版本、IP 地址等相关的诊断信息。 

- PLC Connection：与 PLC 的连接状态 

- Profibus Master：Profibus 主站的状态 

- Profibus 设备：  

- 每个已配置的从站占用一个节点 

- 提供从站诊断请求的内容和 I/O 的值（只读） 

 

如何访问 PRM 诊断  

步骤 操作 

1 在 Unity Pro 菜单栏中，选择工具 > DTM 浏览器。 

2 在浏览器中选择 PRM Master 实例 

3 单击右键以打开上下文菜单，然后选择连接 

4 双击 PRM Master 实例（或在上下文菜单中选择“打开”或“设备菜
单” “诊断”）  
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使用导航树中的 LED 图标进
行全局诊断 

在导航树中的每个节点旁都有一个 LED 图标，这使得我们可以对 PRM、总线和设
备的状态有一个总体了解：  
 

 
每个 LED 的含义可在相应的面板中找到。 
 
• PLC Connection 节点上的 LED 

LED 颜色 含义 

红色 NO LINK：PRM 和 PLC 之间没有建立链路。可能的原因： 

- 以太网：电缆连接断开，网络出现问题 

- PLC：PLC 处于“停止”状态，I/O 扫描器行未运行 

- PLC 应用程序和 PRM 配置的 CRC_IO不匹配 

黄色 停止：IO 扫描器正常运行，CRC_IO 匹配，但未从 PLC 

收到“启动”命令 

绿色 运行：收到启动命令 

灰色 无配置：PRM 未配置 

 
• Profibus Master 节点上的 LED 

LED 颜色 含义 

红色 检测到总线故障 

绿色 Profibus 处于“操作”状态 

黄色/绿色 Profibus 处于“清除”状态 

黄色 Profibus 处于“停止”状态 

 
• Profibus 设备 节点上的 LED 

LED 颜色 含义 

灰色 无数据交换（Profibus 处于“停止”状态或设备未配置） 

红色 至少与一台设备未建立连接 

绿色 通讯正常，设备未请求进行诊断 

黄色 至少有一台设备请求诊断 

黄色/红色 未建立连接且至少有一台设备请求诊断 

 
• 每个设备节点上的 LED 

LED 颜色 含义 

灰色 Profibus 堆栈未处于“操作”或“清除”状态 
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红色 尚未与设备建立通讯 

绿色 与设备的通讯正常，设备未请求进行诊断 

黄色 与设备的通讯正常，但设备请求进行诊断  
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PRM  在导航树中，选择 PRM 子树，查看 PRM 模块的信息： 

 
 

参数描述： 
 
PRM 硬件和固件： 

 

参数 值 说明 

硬件版本 x.y x：主要版本 

y：次要版本 

CPLD 版本 x 0<x<16：CPLD 版本 

Boot Rom version x.y x：主要版本 

y：次要版本 

固件版本 x.y.z.w x：主要版本 

y：次要版本 

z：非常细微的更改 

W：保留供要修复的旧版本使
用 

EIP Interface Version x.y x：主要版本 

y：次要版本 

Modbus Interface 
Version 

x.y x：主要版本 

y：次要版本 

支持的配置文件版本 x.y x：主要版本 

y：次要版本 

EIP Serial Number 0xXXXX EIP 标识对象中返回的标识号 

Product Serial 
Number 

字符串格式 在 PRM 端显示的序列号 

MAC 地址 xx.xx.xx.xx.xx.xx PRM 的 MAC 地址  
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 PRM 旋转开关： 
 

参数 值 说明 

Upper Rotary Value 0 – F 启动时检测到的旋转位置 

Lower Rotary Value 0 – F 启动时检测到的旋转位置 

IP DHCP 从 DHCP 服务器获取的当前地
址 

来自工厂的 IP 工厂 IP 地址 
IP 地址分配 

来自配置文件的 IP 配置文件中的专用 IP 地址 

 
PRM 配置文件： 
 

参数 值 说明 

配置文件是否存在 “是”或“否” 指明在启动时 PRM 是否包含配
置文件 

配置文件版本 x.y 配置文件版本 

如果无配置文件，则为 0.0 

CRC IO 映射 值 用于保证 PLC 应用程序和 PRM 

配置一致性的校验和 

如果无配置文件，则为 #### 

 
PRM 当前 IP 地址: 
 

参数 值 说明 

IP 地址  XXX.XXX.XXX.XXX PRM 当前所用的 IP 地址 

子网掩码 XXX.XXX.XXX.XX
X 

PRM 当前所用的子网掩码 

缺省网关 XXX.XXX.XXX.XX
X 

PRM 当前所用的缺省 IP 地址 
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PRM 状态 
 

参数 值 说明 

PRM 主站状态 无配置 

NO LINK 

停止 

运行 

PRM 未配置 

未收到或收到损坏的 CRC_IO 

收到正常的 CRC_IO  

收到启动命令 

需要重启 是/否 “是”表示 PRM 配置已由 Master 
DTM 更新，且 PRM 需要重新

启动并应用新的配置 

需要 FDR 更新 是/否 “是”表示 FDR 服务器已激活并
已下载了新的配置，并会将新

配置传输到 FDR 服务器 

CommDTM 连接数 0 – 4 当前连接到 PRM 的 DTM 数量
包括 Master DTM 和 

CommDTM 

可用 CPU 速率 0 < x < 100 对已用 CPU 的估计（动态数
据） 

  
  

 
 

PRM 高级诊断 单击 PRM  PRM 高级诊断，可以查看 PRM 模块的所有参数值。 

此表显示了跟踪 PRM 活动的内部计数。 

这一数据有助于帮助 Schneider 技术支持解决可能存在的问题。 
 

  

PLC connection  在导航树中选择 PLC Connection，访问与 PLC 通讯相关的诊断信息。 

此处的连接不仅仅指 PLC 和 PRM 之间的物理连接，也指两者之间的逻辑链路（IO 

扫描运行、CRC IO 匹配、来自 PLC 的“启动”命令）。  
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参数描述： 

参数 值 说明 

PRM 主站状态 无配置 

NO LINK 

停止 

运行 

PRM 未配置 

未收到或收到损坏的 CRC_IO 

收到正常的 CRC_IO  

收到启动命令 
 

TCP 连接  PRM 当前的 TCP 连接数 

主 PLC IP 地址 xxx.xxx.xxx.xxx. 以太网模块的 IP 地址，管理 IO 扫描器 

如果无 PLC 连接，则为
“xxx.xxx.xxx.xxx” 

CRC IO DWORD 值 由成功连接的 PLC 设置的 CRC IO 

如果无 PLC 连接，则为“xxxxxxx” 

CRC_IO 计数器错误  每次执行 CRC IO 错误写入时递增的计数 

配置的 PRM 警戒
时钟 

毫秒 配置文件中提取的值（可用于 IO 扫描
面板） 
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达到 PRM 警戒时
钟最大值 

毫秒 MODBUS_LIVE_CHECKED 状态机的
最大测量时间（如果无 PLC 连接，则
为 0） 

主 PLC 断开连接后，重置计数器 

IO 扫描请求  一个循环中接收到的 IO 扫描请求数量 

 

 
  
 

Profibus Master 诊断 单击 Profibus Master 以查看与 PRM 模块的 Profibus Master 接口相关的诊断信
息。 

 
  

名称 值 说明 

Profibus Master 状态 停止 

操作 

清除 

Profibus 堆栈的当前操作模式 

挂起非循环请求  PRM 中当前正在处理的请求数 

 
 

  

Profibus 高级诊断 

（仅供技术支持内部使用） 

在导航树中，选择 Profibus Master > Profibus 高级诊断以查看与 Profibus Master 

相关的高级诊断信息。  

 
此表显示了跟踪 PRM 活动的内部计数。  
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Profibus 设备诊断 1- 单击 Profibus 设备展开子树以显示所有设备。 

2- 选择设备名称，以查看其诊断信息。 
 

 
 

此面板中包含的状态信息和警报是从站诊断请求的前 6 个字节报告的内容： 
 
“LED”字段 

前 3 个字节的内容显示为每位一个 LED。  

如果某位为 0，则 LED 的颜色为灰色，如果出现错误，则为红色，如果有含义，则
为绿色。 

- 主站锁定： 如果从站已被另一个主站参数化，则由主站设置。  

- 参数故障（红色）：如果前一个参数帧错误，则由从站设置。 

- 从站响应无效（红色）：如果响应无效，则由主站设置。 

- 不支持（红色）：如果从站不支持所需功能，则由从站设置。 

- 扩展诊断：由从站设置，表示诊断条目位于从站特定诊断区域内。 

- 配置故障（红色）：如果检测到与配置数据不匹配的内容，则由从站设置。 

- 工作站未准备就绪（红色）：如果从站未准备好进行数据交换，由从站设置。 

- 工作站不存在（红色）：如果从站不存在，则由主站设置。 

- 从站已禁用： 如果从站在从站参数集中被标记为非活动且已从循环处
理中删除，则由主站设置。  

- 同步模式：从站在接收到同步命令后，由从站设置。 

- 冻结模式：从站在接收到冻结命令后，由从站设置。 

- 警戒时钟打开：由从站设置，表示警戒时钟处于活动状态。 

- 从站设备：从站设置此位为 1。 

- 静态诊断：从站设置此位，使主站检索诊断信息，直至此位被清除（如果无法
提供用户数据，则由从站设置此位）。 

- Re-Parameterization needed：如果需要进行参数化并在参数化完成后清除



 
 

 PRM 用户手册  138 

此位，则由从站设置此位。 

- 扩展诊断溢出：如果所含诊断信息多于 Ext_Diag_Data 中指定的信息，则设置
此位。例如，如果从站中含有的诊断数据多于其发送缓冲区中可以输入的数
据，则从站设置此位。如果从站可发送的诊断信息多于可在其诊断缓冲区中输
入的信息，则主站设置此位。 

 
扩展参数 扩展诊断信息，可用于从站诊断请求应答。显示为格式文本字
符串，除非 GSD 信息不可用于 Device DTM（此例中为原始缓冲区）。 
 
标识号 设备的标识号（或如果数据不可访问，则为 0xFFFF） 

主站地址 将从站参数化的主站（如果有，则为 255） 
 

 

Profibus 设备高级诊断 

 

在导航树中，选择 Profibus 设备 > 设备名称 > 高级以查看与此设备相关的高级诊
断信息。  
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Profibus 设备 I/O 值 
 
单击 Profibus 设备 > 设备名称 > I/O 值，查看其输入和输出的值。如果输入和输出
不可用，则显示字符“#”。 
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32. 从 CommDTM 执行 

 

 总体来说，CommDTM 提供的诊断功能与 Master DTM 基本相同。 

 

导航树中提供以下节点： 

- PRM：与 PRM 本身、硬件和固件版本、IP 地址等相关的诊断信息。 

- PLC Connection：与 PLC 的连接状态 

- Profibus Master：Profibus 主站的状态 

- Profibus 设备：  

- PRM 配置中的每个从站部分占用一个节点，同时还作为 CommDTM 的子节
点插入到 DTM 浏览器中 

- 可提供从站诊断请求的内容 
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33. 从 PLC 应用程序执行 

 PLC 可访问以下信息： 

 

- 通过显式交换，访问 <PRM Master 实例名称>_IN 变量中包含的 PRM 状态。 

 

 
 

- 通过显式交换，使用 PRM_MGT DFB 访问 PRM 完整状态  

 

 
 

 

- 使用 RDDIAG 功能块，访问与设备相关的诊断信息 

 

有关 PRM 状态和 PRM 完整状态 内容的详细信息，请参阅 PLC 执行的交换和变量一
章。 

 

有关 DFB 的详细信息，请参阅 PRM DFB 库的相关文档。 
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34. SNMP  

本章范围 本章介绍了简单网络管理协议 (SNMP) 以及用于 PRM 模块的 Schneider 专用 MIB。 

本章 

内容 

本章包含下列几节： 

 节 页码 

 基于 UDP/IP 的 SNMP 通讯 143 

 受支持的 MIB 144 
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基于 UDP/IP 的 SNMP 通讯 

概览 SNMP 标准（简单网络管理协议）根据协议和交换监控数据的方式来定义网络管理解
决方案。SNMP 架构基于以下关键元素： 

• 管理器，用于监控所有或部分网络。 

• 一个或多个代理。每个受监控的设备都具有一个称为“代理”的软件模块，由 

SNMP 协议使用。 

• 一个 MIB（管理信息库），它是由代理更新的数据库或对象集合。 
 
SNMP 代理服务在 PRM 模块上实现。SNMP 协议允许管理器访问 PRM 模块中的 

MIB 对象。 

使用 MIB-II 可管理 TCP/IP 通讯层。 

MIB 以太网透明工厂允许管理器通过端口 502 访问消息传递服务上的数据。 
 
 

SNMP 协议 SNMP 协议定义了代理与管理器之间的 5 种类型的消息。这些消息存储在 UDP 数据
报中。 
 
从管理器发送至代理的消息： 

• Get_Request：用于获取一个或多个变量的值的消息 

• Get_Next_Request：用于获取后续变量的值 

• Set_Request：用于定位某个变量的值 
 
从代理发送至管理器的消息： 

• Get_Response：由代理用于返回请求的变量值 

• 陷阱：由代理用于向管理器发出事件信号（尝试未授权访问或重新启动设备） 
 
PRM 模块支持 SNMP 版本 1 和 2，团体名称如下： 

• 读取团体：公共 

• 写入团体：公共 
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 受支持的 MIB 

概览 用户可以使用 SNMP 客户端应用程序，如 Schneider 的 ConneXview 软件 (SNMP 

V1)，以只读方式访问 PRM MIB 对象。 

 

PRM 模块支持：  

• 标准 MIB-2，由 RFC1213 定义，用于管理 TCP/IP 通讯层， 

• Schneider 专用 MIB 
 
Groupe Schneider 子树的根的对象标识符是 1.3.6.1.4.1.3833，它表示到该子树的路
径，如下所示： 

 
iso(1) 
 org(3) 
  dod(6) 
   internet(1) 
    private(4) 
     enterprise(1) 
              groupeschneider (3833) 
 
Groupe Schneider 的专用 MIB 与 SNMP 所使用的管理信息结构 (SMI) 一致，且在 

RFC-1155 中定义。 
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Schneider 专用 MIB Schneider 专用 MIB 中主要包含透明工厂以太网 MIB，允许管理器访问以下各部分
的对象： 
 

3833:groupeschneider      
        
 1:transparentFactoryEthernet     
        
  2:port502Messaging    
        
  7:equipmentProfile    
        
   106:gatewayProfile   
        
   255:tfProduct   
        
    32:profibusRemoteMaster  
        
  255:tfeMibVersion    
        
   1:tfeMibVersionNumber   
        
   2:tfeMibVersionDate   

 
 

port502Messaging 
部分 

port502Messaging 部分所支持的对象： 

• Port502Status(1)：服务的状态（空闲、运行）， 

• Port502SupportedProtocols(2)：受支持的协议（仅 Modbus）， 

• Port502MaxConn(4)：Port502 实体支持的最大 TCP 连接数， 

• Port502LocalConn(5)：本地 Port502 实体当前打开的 TCP 连接数。如果 PRM 

不是 Modbus 客户端，则此值必须始终为 0。 

• Port502RemoteConn(6)：远程实体当前向本地 Port502 实体打开的 TCP 连接
数。此值为 PRM 上打开的 TCP 客户端连接数。 

• Port502ConnTable(8)：一个包含 Port502 TCP 具体信息（MsgIn、MsgOut 等）
的表， 

• Port502MsgIn(9)：从网络接收的 Port502 消息总数， 

• Port502MsgOut(10)：从网络发送的 Port502 消息的总数， 

• Port502MsgOutErrs(11)：Port502 实体生成的错误消息的总数。 
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equipementProfile 
部分 

equipementProfile 部分受支持的对象： 

• profileProductName(1)：通讯产品商品名称，为字符串形式。与 

TCSEGP13F14F 相同。 

• profileVersion(2)：通讯产品的软件版本，为字符串 Vx.y 形式。此值与固件版本
号相同。 

• profileComServices(3)：配置文件支持的通讯服务（Port502Messaging）的列
表。 

• profileGlobalStatus(4)：通讯产品的总体状况。应具有如下值： 

 nok (1), -- 此模块为 Nok 状态 

   ok (2), -- 此模块为 ok 状态 

• profileIpConfigMode(5)：通讯产品的 IP 配置模式（本地、提供）。 

• profileRoleName(6)：设备针对 IP 地址管理（如果有）的设备名称。此名称用
于从远程 DHCP 服务器获取 IP 地址。如果配置了 DHCP，则为 

TCSEGP13F14FXXX，否则为空字符串。 

• profileSlot(10)：如果有机架，则表示通讯模块在机架中的位置：始终为 0。 

• profileCPUType(11)：通讯模块所属的主机的标识符（如果有）。 

• profileTrapTableEntriesMax(12)：陷阱表中的最大条目数。（始终为 0，不提
供陷阱表） 

• profileSpecificId(14)：一个唯一的配置文件专用标识符，始终为 
enterprises.3833.1.7.106 

• profileIpAddress(15)：SNMP代理的 IP 地址。（== PRM 的当前 IP 地址） 

• profileIpNetMask(16)：与 SNMP 代理的 IP 地址相关的子网掩码。该掩码的值
代表所有网络位设置为 1、所有主机位设置为 0 的 IP 地址， 

（== PRM 当前的 IP 子网掩码地址） 

• profileIpGateway(17)：SNMP 代理的缺省网关 IP 地址（== PRM 当前 IP 网关
地址） 

• profileMacAddress(18)：SNMP 代理的与以太网介质相关的地址。（== PRM 

的 MAC 地址） 

• profileImplementationClass(19)：产品支持的实现类的文字描述。实现类：值 
= “A15” 
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profibusRemoteMaster 
部分 

profibusRemoteMaster 部分受支持的对象：  

• SysDescr：Schneider Electric TCSEGPA 23F14F PROFIBUS 远程主站 

• SysObjectID： 1.3.6.1.4.1.3833.1.7.255.32 

• SysUpTime：自从系统上次重新初始化之后的时间。 

• SysContact Ex：管理员（缺省为空），联系人的文本标识。只能由 SNMP 管理
员设置的管理分配名称。必须永久性存储在 PRM 内 

• SysName：缺省值为用于从远程 DHCP 服务器获取 IP 地址的名称。如果配置了 

DHCP，则为 TCSEGP13F14F_XX，否则为 TCSEGP13F14F。只能由 SNMP 

管理员设置的管理分配名称。必须永久性存储在 PRM 内 

• SysLocation：（缺省为空），只能由 SNMP 管理员设置的管理分配名称。必须
永久性存储在 PRM 内 

• SysService：此值标识所提供服务的集合。此值的位 0 到 6 与 ISO 的 1 至 7 层相
对应。1: 物理层；2：数据链路层；3：网络层 (IP)；4：传输层 (TCP)；5：会话
层；6：表示层；7：应用层。此值的计算公式为 2(L-1) 的和，其中 L = 层数。示
例：如果支持物理层和数据链路层，则 SysService = 20 + 21 = 3。 

 

tfeMibVersion 部分 tfeMibVersion 部分受支持的对象： 

• tfeMibVersionNumber：版本 1.04 

• tfeMibVersionDate：22Sept08 
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35. 故障排除 

 

PRM 模块 
 

问题 可能的原因 解决方案 

PRM 中无 LED 

点亮 

电源损坏或未供电 检查电源 

  

到 PRM 的连接 
   

问题 可能的原因 解决方案 

IP 地址不正确 - 检查连接电缆。 

- 检查 PRM 配置中的 IP 地址。 

- 检查 PRM MAC 地址。 

- 使用“ping”命令检查 IP 地址。 

子网掩码不正确 检查 PRM 配置、Windows 和 PLC 的网
络连接配置中的子网掩码。  

网关地址不正确
（在 PRM 和 Unity 

Pro 工作站间使用路
由器时） 

检查 PRM 配置和 Windows 网络连接中
的网关地址。 

DHCP 模式 - 检查 PRM 配置，请参阅“PRM 常规设
置”一章。验证 DHCP 服务器是否正在
运行。 

- 检查角色名称是否正确配置（旋转开
关）。 

通讯错误 - 强制在 TCP/IP 属性中对所有连接到以
太网的设备进行自动协商。 

- 确认在 LED STS 行为中不存在冲突的 

IP 地址。  

无法连接到 

PRM。 

在 PC 网络接口上
没有以太网链路。 

将以太网电缆连接到 PC 网络接口。  

   
 

与 PLC 的通讯 
 

问题 可能的原因 解决方案 

请参阅上面的连接问题。  在 IO 扫描器的所有 PRM 行中
检测到错误 

与 Modbus 速率相比，
Modbus 运行状况的值太小 

提高 Modbus 

运行状况值 
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在 IO 扫描器的某些 PRM 行中
检测到错误 

超过 Modbus TCP 的最大连
接数 (64) 

 

所有隐式变量都为 0 另一个 PCL 正在与 PRM 交
换 Profibus 数据。 

仅使用 1 个 

PLC 扫描 PRM 

在 PLC 中对某个设备输入了错
误的数据，例如，REAL 值中的
字节反转 

Master DTM 中的 I/O 说明
不正确，例如，使用了错误
的类型 

检查设备的 IO 

变量说明 

 
 

 

Profibus 网络 
 

问题 可能的原因 解决方案 

配置不正确 检查设备配置（特别是警戒时钟、
DPV1_启用，以及自动防故障的值） 

电缆未正确连接 检查 Profibus 电缆和连接器，请参阅
硬件安装一章。 

循环通讯对 

Profibus 设备不
起作用 

多主站网络接口 检查主站间的参数是否一致（波特
率、HSA、TTR） 

在设备的 DFB 

读取或写入参
数中检测到错
误  

Profibus 设备无法进
行非循环通讯 

- 请参阅“在使用 1 类 DPV1 时循环通
讯不工作”。 

- 检查 DFB 返回的错误代码。 

配置不正确 检查设备配置，使用 DTM 诊断屏幕 设备 DTM 无法
连接 电缆未正确连接 检查 Profibus 电缆和连接器，请参阅

硬件安装一章。 

设备 PA 未就绪 缺省警戒时钟太短
（不适用于 PA 波
特率） 

- 将波特率设置为 45.45k 

- 对此设备的警戒时钟选择手动模式，
此值将不再自动更新 

- 将波特率重新设置为实际的波特率 

这样，警戒时钟即设置为与 PA 相适应
的值。 

建议的 Profibus 

循环 >> 1.5 * 
TTR 

PA 设备定义的最小
从站间隔过大 

如果此设备低于 SK3，则此参数可以
降低到 6。 
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XIV. Master DTM 和 CommDTM – 在线操作 

本部分范围 本部分介绍了可以从 Master DTM 或 CommDTM 在线执行的操作。 

以下操作在其他章节中讲述： 

• 将数据存储到设备和清除配置，见 PRM 配置下载和启动部分 

• 诊断，见诊断和故障排除 > 从 Master DTM 和 CommDTM 执行一章 

• 下载固件，见 PRM 操作模式 > 固件更新一章 

本部分 

内容 

本部分包含下列几章： 

 章 主题 页码 

 36 Profibus 网络发现 151 

 37 设置物理从站地址 152 
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36. Profibus 网络发现 

简介 Master DTM 和 CommDTM 能够扫描 Profibus 设备。它们向 FDT 框架提供所发现设
备的列表。 

 

如何选择此命令 1- 在 DTM 浏览器中，选择“PRM Master”实例（或“PRM Comm”实例） 

2- 单击右键并选择连接 

3- 激活连接模式后，单击右键并选择扫描现场总线。 

 

Master DTM 有关结果显示方式的说明，请参阅 Unity Pro 的在线帮助。 

 

Comm DTM 结果显示方式取决于 FDT 框架。请参考相关文档。 

注：CommDTM 接口兼容 FDT1.2.1。 
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37. 设置物理从站地址 

简介 在在线模式下，可通过主站和 CommDTM 的上下文菜单使用此命令。通过此工具，可将一个
命令发送到从站，以物理方式设置其地址。 

很多设备在没有收到此含有所选地址的“设置从站地址”命令之前，并没有对其地址进行配置，
只能通过地址 126 进行访问。 

建议先设置从站地址，再集成设备与配置。然后，再将配置中的从站地址分配给设备中设置
的地址。 

 

如何选择此命令 此功能只能在在线模式下进行，并在与设备进行数据交换时也无法执行。 

1- 在 DTM 浏览器中，选择“PRM Master”实例（或“PRM Comm”实例） 

2- 单击右键（DTM 上下文菜单）并选择连接。 

3- 连接模式激活后，单击右键并选择设备菜单 >设置物理从站地址。 
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设置 弹出窗口中显示各种不同的参数，以供设置： 

 
 

当前工作站地址 (0-126)（读/写）：用户必须输入当前工作站地址。  
 

最小值： 0 

最大值： 126 

 

读取标识号 按钮：允许您读取其地址在当前工作站地址中指定的设备的标识号。如果无法读
取标识号，则错误消息将会显示在结果区域，且“标识号”字段将包含 0xFFFF。 
 
防止下次重置之前再发生更改（读/写）：如果选中了此复选框，并按下了“设置从站地址”按钮
（且地址参数有效），则应该不允许再对设备的物理地址进行更改，直至下次重置设备。 
 
新工作站地址（读/写）：将包含用户要更改的设备的新地址。 

此参数的值必须位于以下范围内： 
 

最小值： 0 

最大值： 126 

 
此面板中也包含结果区域，显示在设备上所执行操作的结果。 

在新工作站地址 (1-126) 字段中输入新地址，然后单击设置从站地址 按钮写入到设备。 

在设备中即设置好了新的 Profibus 从站地址。 
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XV. PRM 操作模式 

本部分范围 本部分介绍了以下 PRM 操作模式：固件更新和现场更换。  

本部分 

内容 

本部分包含下列几章： 

 章 主题 页码 

 38 固件更新 155 

 39 PRM 更换 156 
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38. 固件更新 

概述 本部分包含了与 PRM 模块固件更新相关的所有信息。 

一般 

说明 

PRM 模块的固件和配置存储在非易失性闪存中。 

固件是可以更新的。在更新时，相关的闪存区域将被新的二进制代码代替。 

在在线模式下，可通过 Master DTM 的上下文菜单使用此命令。 

操作步骤  1- 在 Windows Explorer 中，将新的固件文件复制到以下目录中： 

- 缺省位置 

c:\Program Files\Schneider Electric\ PRM master DTM\ Firmware\ 

- 或者 <您的安装目录>\Firmware\ 

2- 将其重命名为 PRMOS.bin 

3- 在 Unity Pro 菜单栏中，选择工具 > DTM 浏览器。 

4- 在 DTM 浏览器 中，选择< - >PRM_Master。 

5- 单击右键（Master DTM 上下文菜单）并选择连接。 

6- 单击右键并选择设备菜单 > 下载固件。 

 

注意 

无法修复的设备损坏 

在固件更新过程中： 

3- 请勿关闭 PRM 模块 

4- 请勿中断 PC 和 PRM 间的通讯 

若不遵守这些说明，则可能造成设备损坏。 

  

 新的固件被下载到 PRM 中，PRM 将使用新的固件重新启动。 

可在“PRM 基本诊断”屏幕中，查看固件的版本。 
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39. PRM 更换 

 

本章范围 本章说明 PRM 模块的更换管理。 

本章 

内容 

本章包含下列几节： 

 节 页码 

 FDR 服务激活 157 

 PRM 更换 158 
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FDR 服务激活 

  

概述 PRM 模块是一种与 FDR 兼容的设备。  

FDR（故障设备更换）服务提供一种在不中断系统或服务的情况下进行设备更换的方
法。如果设备出现故障，更换起来很方便： 

• 新设备的旋转开关必须与故障设备保持同一位置 

• 如果新设备与网络建立物理连接，则系统（包括新设备）将可以： 

• 提供的更换设备的 IP 地址为上一个设备的 IP 地址 

• 恢复设备的应用程序参数，以便使用故障前的相同配置重新启动设备 
 

PRM Master DTM 中的
DHCP/FDR 设置 

此服务需要某些特定的设置： 

• DHCP / FDR 服务器必须在扫描 PRM 的 PLC 以太网模块中进行激活。 

• PRM 模块的配置文件在下载时必须自动存储到 FDR 服务器中。 

• PRM 模块的 IP 地址设置不得处于 Stored 模式，而应处于 DHCP 模式。一个角色
名称，基于旋转开关（请参见旋转开关设置）的设置，将分配给 PRM 模块。 

• 必须在 DHCP 服务器中为 PRM 创建一个条目。 
 

以下设置可通过 PRM Master DTM 的“常规设置”配置面板实现： 

1- 在 DTM 浏览器窗口中，双击 PRM Master，访问 PRM 配置工具。 

2- 在导航树中，选择常规设置。 

3- 选中在 DHCP 服务器中为该设备名称创建一个条目以及下载时在 FDR 服务器中备
份 PRM 配置 

设备的扩展必须与旋转开关的设置一致：例如，旋转开关的设置如下： 

上方开关："A" 

下方开关： "0" 

那么，设备的扩展应为 ”100”，且 PRM 模块的角色名称应为 
“TCSEGPA23F14F100”。 
 

 
 
请参阅使用 Master DTM 配置 PRM 部分中的 Master DTM 中的设置一章。 
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PRM 更换 

操作方法 • 取出故障的 PRM 模块， 

o 断开 Profibus 连接器与 PRM 模块的连接， 

o 断开以太网 RJ45 连接器与 PRM 模块的连接， 

o 断开 PRM 模块的电源， 
 

• New PRM module 

o 将下旋转开关的位置设置为“E”（配置文件删除），以清除所有现有的
配置文件， 

 将电源线连接到新的 PRM 模块， 

 启动 PRM 模块， 

 断开 PRM 模块的电源， 
 
o 检查故障 PRM 模块旋转开关的位置， 

o 设置新 PRM 模块的旋转开关，使其位置与故障模块完全相同。 
 

 
 

o 将新的 PRM 模块置于与故障模块相同的位置， 

o 连接 Profibus 连接器与 PRM 模块， 

o 连接以太网 RJ45 连接器， 

o 连接电源， 

o 启动 PRM 模块，开始与 FDR 服务器进行交换，以获取其配置， 

o 重新启动后，可开始进行 PRM 与 PLC 之间的数据交换。 
 
注：无论新的 PRM 是否含有不同的 MAC 地址，都可用于更换故障模块。只有当通过 

DHCP 以使用基于 MAC 地址的缺省 IP 出现了通讯问题时，才需要在 Master DTM 配置
屏幕（“常规设置”）中更新 MAC 地址。 
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XVI. Profibus DP 简介 

本部分范围 本部分简要说明了 Profibus DP 现场总线及其技术特性。 

本部分 

内容 

本部分包含下列几章： 

 章 主题 页码 

 40 Profibus DP 介绍 160 

 41 Profibus DP 电缆和连接器 164 
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40. Profibus DP 介绍 

简介 Profibus 是一个独立于供应商的开放式现场总线标准，可应用于制造、工艺以及建筑
自动化等多个领域。其独立于供应商的特性以及开放性受到 Profibus 标准 EN 50 170 

的保证。通过 Profibus，不同制造商之间的设备无需进行特殊的接口调整即可进行通
讯。Profibus 可用于对时间要求高的高速数据传输以及各种复杂通讯任务。Profibus 系
列包含 3 个可相互兼容的版本。 
 
Profibus DP 
此版本的 Profibus 特别针对连接的速度和成本进行了优化，专门设计用于在自动化控
制系统和设备级的分布式 I/O 间进行通讯。Profibus DP 可用 24 V 或 4-20 mA 来取代
并行信号传输。 

 

Profibus 协议（OSI 模块） 

 

OSI 层 PROFIBUS 

7 应用层 DPV0 DPV1 DPV2 

6 表示层  

5 会话层  

4 传输层  

3 网络层  

2 数据链路层 FDL 

1 物理层 EIA-485 光学 MBP 

 

要使用这些功能，需定义 DP 协议的各种服务级别： 

• DP-V0 可提供 DP 的基本功能，包括： 

o 循环数据交换 
o 专用于工作站、模块和通道的诊断 

• DP-V1 包含工艺自动化的相关增强功能，特别是： 

o 针对于参数赋值的非循环数据通讯 

o 报警处理 

• DP-V2 主要针对于同步模式和数据交换广播（从站到从站通讯） 

Profibus PA 
Profibus PA 特别设计用于工艺自动化。它允许通过专用的 DP/PA 网关或 Profibus DP 

和 Profibus PA 网络间的链路即可在公共总线上连接传感器和执行器，即使在本安型
区域也是如此。Profibus PA 允许根据国际标准 IEC 1158-2 使用两线技术进行数据通
讯和总线供电。 
 
Profibus FMS 
Profibus FMS 是小区级别通讯任务的通用解决方案。强大的 FMS 服务可应用于大量
应用程序，并可提供卓越的灵活性。Profibus FMS 也可用于大量复杂通讯任务。此协
议是最先为 Profibus 开发设计的，但目前并未使用。 
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Profibus 指定了串行现场总线系统的技术特征和功能特性，通过这些特性，可以将现
场级别到小区级别的分散式数字控制器相互连接起来。 



 
 

 PRM 用户手册  162 

 

Profibus 主站和从站 Profibus 可区分主站设备和从站设备。 

主站设备可确定总线上的数字通讯。只要主站拥有总线访问权限（令牌），即使在没
有外部请求的情况下，也可以发送消息。在 Profibus 协议中，主站也被称为“主动工作
站”。 

从站设备是外围设备。典型的从站设备包括输入/输出设备、阀、驱动器以及测量发射
器。从站设备没有总线访问权限，他们只能在请求时识别接收的消息或将消息发送到
主站。从站也被称为“被动工作站”。 

1 类 (DPM1) 或 2 类 
(DPM2) Profibus 主站 

1 类 (DPM1) Profibus DP 主站 

1 类主站可处理所分配从站的常规通讯或数据交换。  

典型示例为 PLC。 

它使用循环通讯来与其相关从站交换过程数据。 

1 类主站可设置波特率，且从站可自动检测此波特率。   

可以将每个从站设备分配给一个主站，且只有该主站可以写入输出数据到此从站。其
他主站可读取任意从站的信息，但只能将输出数据写入到为其自身分配的从站。 

2 类 (DPM2) Profibus DP 主站  

2 类 主 站 是 一 种 特 殊 的 设 备 ， 主 要 用 于 从 站 的 试 运 行 和 诊 断 。 典 型 示 例 为 
Supervisor。 

它对所谓的 MS2 通道使用非循环通讯。 

DPM2 不必始终与总线系统相连。 

循环通讯 1 类 DP 主站可与分配给它的从站进行循环数据交换。 

此服务可配置。在配置过程中，分配了主站和从站地址，定义了总线参数，指定了模
块的类型和数量（如果是模块从站）并选择了用户可选参数等。 

在数据交换之前，主站将向为其分配的所有从站发送参数化和配置电报。这些参数和
配置数据由从站进行检查。如果都有效，则主站将启动与从站设备的循环 I/O 数据通
讯。  

非循环通讯 除了循环数据交换外，Profibus 协议还可以选择使用非循环通讯。此服务不可配置。 

在请求的主站和从站间有两种不同的通讯通道： 

- MS1 通道（MS1 连接）：仅当主站 (DPM1) 和从站间发生循环数据交换时才建
立连接 

- MS2 通道（MS2 连接）：可同时连接多个主站，但主站间的连接必须以显式方
式建立。  

非循环读取和写入数据要求建立 MS1 或 MS2 连接。 

对于 MS1 通道，必须满足 3 个条件： 

- 从站设备必须支持 MS1 通道（GSD 文件中的键 C1_Read_Write_supp 的值为 
1） 
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- 在进行参数分配时，必须设置“DPV1 启用”位 

- 开始进行数据交换 

对于 MS2 通道，主站间的连接必须以显式方式启动。不可达到从站的 MS2 最大可用
连接数。否则，主站设备或从站设备都可关闭连接。 
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41. Profibus DP 电缆和连接器 

Profibus DP 的拓扑 Profibus 设备以总线结构进行连接。一个段中最多可以连接 32 个工作站（包括主站或
从站）。在每段的开始和结束位置，使用活动总线终结器终结总线。总线的两个端接
必须始终处于活动状态。如果所用工作站超过 32 个，中继器（行放大器）必须用于
连接各个总线段。 
 

Profibus DP 电缆说明 只有一种电缆可以用于 Profibus 网络： 
 

参数 类型 A 

浪涌阻抗 
135…165Ω 

（3 到 20 MHz） 

容量 <30 pF/m 

回路电阻 <110 Ω/km 

电线规格 >0.64 mm 

导线区域 >0.34 mm² 

 
电缆的最大长度取决于传输速度和电缆类型。指定的电缆长度可使用中继器增加。不
建议以串联的方式连接 3 个以上的中继器。 
 

波特率 
(kbps) 

9.6 19.2 93.75 187.5 500 1500 3000- 
12000 

长度 
A (m) 

1200 1200 1200 1000 400 200 100 
 

Profibus DP 连接器说明 
 

DB9 针说明 DB9 针编号 PRM DB9 端接 

机箱接地 1  

保留 2  

数据+ / B 3 端接使用 220 ohm 电阻器将此针连接
到针 8（数据 - / A） 

Tx 启用 4  

隔离接地 5 使用 390 ohm 电阻器将此针连接到针 

8（数据 - / A） 

正电压 6 使用 390 ohm 电阻器将此针连接到针 

3（数据 - / B） 

保留 7  

数据- / A 8  

保留 9  
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XVII. 术语表 

A  

ASCII 美国信息交换标准码。 

发音为“aski”。这是一种美国编码（但现已成为国际标准），它允许使用 7 个位来定义
英语中使用的所有字母数字字符、标点符号、某些图形字符以及各种命令。 

  

C  

Communication DTM 
CommDTM 

使用设备 DTM 帮助 FDT 框架应用程序和现场设备进行通讯的软件接口 

  

CRC 循环冗余校验：一种散列函数，用于针对数据块（如网络通讯量数据包或计算机文件的
数据块）生成校验和（一小段固定数量的位）。 

超时 超过了等待时间。在长时间不使用之后停止应用程序或中断连接。 

  

D  

DHCP 动态主机配置协议：允许工作站连接到网络并动态获取其配置的协议。 

DIN Deutsches Institut für Normung：德国标准协会。 

DP-V0 DP-V0 (IEC 61784-1) 是 PROFIBUS DP 通讯协议的基本段。DP-V0 设备（包括主站和
从站）可执行以下基本功能：- 控制设备和从站设备间的 I/O 数据循环交换 – 设备、标
识符（模块）和通道相关的诊断 – DP 从站的参数化 – Dp 从站的配置 

DP-V1 DP-V1 是 DP-V0 后的第一个 PROFIBUS DP 扩展段。DP-V1 设备应具备以下功能：- 

设备相关诊断由状态和警告替换。- 用户参数化数据的前 3 个 8 位二进制数被标准化 

这些设备可以支持：- 非循环通讯（MS1，MS2） - 如果使用了报警功能，则 MS1 应受
到支持 

DP-V2 DP-V2 是 DP-V1 后的第二个 PROFIBUS DP 扩展段。DP-V2 设备应具备以下功能：- 

针对从站到从站通讯的数据交换广播 (DxB)（发布/订阅原理）。- 同步模式（操作从站
的时间同步滴答声，如驱动器） - 加载区域数据（域）的上传和/或下载- 功能调用 – 时
钟控制（从站内同步）和时标 – 冗余 

DPM1 1 类 DP 主站 (IEC 61158-5)：控制多个 DP 从站（现场设备）的控制设备。通常，可编
程（逻辑）控制器或过程控制系统可承载 1 类主站任务。 

DPM2 2 类 DP 主站 (IEC 61158-5)：管理配置数据（参数集）和 DP 主站（1 类）诊断数据的
控制设备。另外，DP 主站（2 类）可以执行 DP 主站（1 类）的所有通讯功能。通常，
个人计算机可承载 2 类 DP 主站的编程、参数化、诊断和监控任务。 
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DTM 设备类型管理器为访问设备参数、配置和操作设备以及进行问题诊断提供了统一的结
构。 

可以区分三种类型的 DTM。 

• Communication DTM，此类设备管理器针对于可直接访问通讯组件的设备类型。  

• Gateway DTM，此类 DTM 用于在不同协议间进行路由（例如，从 PROFIBUS 到 

HART）。  

• Device DTM，此类 DTM 代表现场设备。Device DTM 可与 Communication DTM 

或 Gateway DTM 进行交互，以访问其现场设备。 

Device DTM Device DTM 是由设备制造商开发的一种软件驱动程序，主要针对于其生产制造的设备
或设备组。它提供的功能可访问设备参数、配置和操作设备以及进行校准和问题诊断。 

  

F  

FDL 现场总线数据链路层 (IEC 61158-4)：现场总线数据链路层可为自动化环境中的设备提
供对时间要求较高的基本消息传递通讯。3 类 IEC 标准定义了协议和 PROFIBUS DP 

服务。系统的最大大小为 127 个节点的链路数，此数无限制，每个节点含有 66 个 SAP 

地址。 

FDR  故障设备更换：模块提供的自动配置恢复服务。 

FDT 技术 现场设备工具可标准化所有现场设备和主机系统间的通讯和配置接口。FDT 可提供一个
公用的环境，用于访问设备最为复杂的功能。通过标准化的用户接口，可以对任何设备
进行配置、操作和维护，而不用考虑供应商、类型或通讯协议。 

FDT 框架应用程序 启用 FDT 的应用程序，例如工程系统或资产管理工具。  

框架应用程序是一款软件程序，可用于实施 Device DTM 和 CommDTM。  

FTP/TFTP 文件传输协议/次要文件传输协议：网络文件传输协议。 

  

G  

GND 接地信号：其他连接的公共返回端。 

GSD 文件 GSD 文件包含有关 Profibus DP 设备基本功能的信息。此文件随设备提供，也可从供应
商的官方网站下载。使用 GSD 文件，系统集成人员可以确定基本数据，如通讯选项和
可用诊断。 

  

H  

HTTP 超文本传输协议：用于以超文本（链路）编写的文档的网络传输协议。 

  

I  

IO 扫描器 

IO 扫描 

此服务由以太网模块提供，由 Unity Pro 配置。IO 扫描器在不需要任何特定编程的情况
下，可以定期对以太网网络上的远程输入/输出进行读取或写入。 

IP 因特网协议：面向数据的协议，用于通过数据包交换互连网络（即因特网）传输数据。 

ISO 国际标准组织。ISO 代码是使用最为广泛的代码。ISO 标准涵盖所有的格式、符号和传
输规则。AFNOR 是 ISO 的成员。 
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M  

M340 Schneider Electric PLC 系列 

MAC 地址 介质访问控制地址。设备的硬件地址。MAC 地址在工厂里就已经分配给以太网 TCP/IP 

模块。 

MIB 管理信息库：SNMP 协议用来进行网络管理的数据库，其中包含有关数据传输、工作站
或路由器组件等的信息。 

• MIB II：标准 MIB 

• Schneider Automation MIB：专用 MIB 

MS0 IEC 61158-5：用于以下用途的应用程序关系：- 与 DPM1 的 I/O 数据循环交换 – DP 从
站之间的输入数据循环交换 (DXB)  - 参数化、配置和诊断的非循环数据传输 (DPM1) – 

向现场设备集非循环传输命令 (DPM1) – 向现场设备集循环传输同步消息 (DPM1) – 非
循环读取 I/O 数据 (DPM2) – 非循环读取配置信息 (DPM2) – 非循环读取诊断信息 

(DPM2) – 非循环写入剩余参数 (DPM2)。 

MS1 IEC 61158-5：用于以下用途的面向连接的应用程序关系：- 非循环读取和写入变量 – 非
循环传输报警 – 上传和/或下载加载区域数据 – 调用无状态和/或面向状态的功能。 

MS2 IEC 61158-5：用于以下用途的面向连接的应用程序关系：- 非循环读取和写入变量 – 上
传和/或下载加载区域数据 – 调用无状态和/或面向状态的功能。 

  

P  

PLC 可编程逻辑控制器：它是用于工业过程自动化（如控制工厂组装线上的机器）的小型计
算机。 

Premium Schneider Electric PLC 系列 

配置 配置包含定义设备（不变量）的所有数据以及模块进行操作所必需的所有数据。 

  

Q  

Quantum Schneider Electric PLC 系列 

  

R  

RS485 在 +/-5V 电压差之间使用的串行连接标准。该连接使用相同的导线进行发送和接收。其
“三态”输出允许它们在传输结束时切换到侦听模式。 

  

S  

SNMP  简单网络管理协议：用于远程控制网络的网络管理协议，它通过轮询工作站状态和修改
其配置、执行安全性测试以及查看与数据传输有关的信息来进行管理。它还可用于远程
管理软件和数据库。 

闪存 非易失性计算机存储器的形式，这种存储器可通过电子方式擦除或重新编程。 

  

T  

TCP 传输控制协议：虚拟电路协议，它是因特网协议套件中的核心协议之一，通常简称为 

TCP/IP。 
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TCP/IP 传输控制协议/因特网协议：用于实施协议堆栈（因特网和大多数商用网络在此堆栈上运
行）的一组通讯协议。 

  

U  

Unity Pro Schneider Electric PLC 编程软件。 

URL 统一资源定位符：文档和其他资源在万维网的全局地址。 

USB 通用串行总线：将设备连接到主机计算机的串行总线标准。 

  

W  

位 二进制位的缩写。 

这是信息内容的二进制单元，可表示两种不同的值（或状态）：0 或 1。一个 8 位的字
段构成 1 个字节。 
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