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1 RAKNARMODULER

Det finns 2 olika raknarmoduler till M340.

BMXEHC0200 Snabbraknare, 2 kanaler, 60 kHz, anslutningar tva 16-polig och en 10-
polig . Anvand anslutningsblock BMXXTSHSC?20.

BMXEHC0800 Snabbréknare, 8 kanaler (A och Aux per kanal) eller 4 kanaler (A, B
och Aux per kanal), 10 kHz, anslutningar 20-polig. Anvand
anslutningsblock BMXFTB2000/2010/2020.
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2.1 RAKNEMODUL EHC0200
2.11 Plint 2 eller 3

The symbol and description of each pin are described in the table below:

Pin number Symbol Description

1,2, 7.8 24V_SEN 24 VDT output for sensors supply
5 613,14 GMD_SEM 24 VDT output for sensors supply
15, 16 FE Functional earth

3 IMN_A Input A

4 IN_SYMNC Synchronization input

9 IN_B Input B

10 IN_EM Enable input selected

11 IN_REF Homing input

12 IN_CAP Capture input

1,2,7,8 ar intern forbundna och kommer fran plint 2 pa plintblock 4.
5,6,13,14 &r intern forbundna och kommer fran plint 1 pa plintblock 4.

IM_A input

IMN_BE input

IN_SYMNC input (synchronization input)
IN_EM input {enable input}

L p =
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2.1.2 Exempel pulsgivare inkoppling

Encoder

[

10430

Pt

A

B

GMND

2
ST
1 Encoder (inputs A, B and Z)
2 IN_REF input {homing input)
3 IN_EN input (enable input)
4 IN_CAP input (capture input)
2.1.3 Plint 4
n
b
1 24 Veupply for actuators
2 24V supply for sensors
3 Actuator for the QO output of counting channel 0
4 Actuator for the @1 output of counting channel 0
5 Actuator for the Q0 output of counting channel 1
&  Actuator for the @1 output of counting channel 1
Schneider Electric AB 5(14)
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2.2 RAKNEMODUL EHC0800

continuation

IN_A input for channsl O 2 1 IM_ALLK input for channel O

IN_Ainput for channel 1 orIN_B | 4 3 IM_ALL input for channel 1

input for channel O

IN_A input for channesl 2 IM_ALLK input for channel 2

IM_A input for channel 3 or IN_B IM_ALLK input for channel 2

input for channel 2

IM_A input for channel 4 10 9 IM_ALX input for channel 4

IN_A input for channel S orin_B | 12 11 IM_AL input for channel 5

input for channel 4

IN_A input for channel & 14 13 IM_ALLK input for channel &

IM_Ainput for channel 7orIN_B | 18 15 IMN_ALX input for channel 7

input for channel &

VDC + power supply for sensors | 18 17 Return + 24\ power supply for
sENsors

Functional earth, for shield 20 19 Functional earth, for shigld
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=

Exempel inkrementalgivare

Counting channel 1

Counting channel 2

Courting channel 3

Counting channel 4

Counting channel 5

T N L T N

Courting channel & |

S EEEEEEEE

Kanal 0-5 anvénds i singel mode rékning. Kanal 6 anvands for inkrementalgivare.

Kanal 7 &r inte tillganglig.
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3 INSTALLNINGAR | UNITY PRO

3.1
3.1.1

Configuration

RAKNARMODUL EHC0200

rcremental encoder
{10030vDC)

Den vanligaste installningen i Configuration visas har. Foér andra instéllningar, se

manualen.
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Label | Symbaol| ¥alue | Uit
0| Input A filter bkt j
1 | Input B filter bkt j
2 |Input Sync filter bkt j
3| Input EM filter bkt j
4 |Input REF filter bkt j
G| Input CAP fiter bkt j
E‘-_ Input supply Fault General 10 Faulk j
T_ Qutput supply Fault Liozal j
3_ Counting interface Marmal Quadrature =1 j
3 | Scaling Factor 1
0 | Preset mode Rizing edge an SYMNC j
L Counting behavior Rallower j
i Capture 0 setting Freset condition j
13 | OutputBlack 0 CIFf j
14| OutputBlack 1 CIFf j
15 | Fulsewidth 0 10 ms
6 | Fulsewidth 1 i me
7 | Palarity 0 Polarity + j
13 | Polarity 1 Polarity + j
19 | Fault recavery Aukarecoyery -
20 | Falback 0 With -
21 | Fallback 1 With -
22 | Fallback value 0 1] hd
23 | Fallback value 1 1] hd
24 | Event Disable j
25 | Event number
Filter None 60kHz
Low 1kHz
Medium 350Hz
High 100Hz

Valj ndgon av Preset mode

3.1.

2 Free Large Counter Adjust

! Configuration fﬂ}ﬁdust]

Label Symbol Yalue Unit
0 [ Preset Count_0.PRESET_WALLE : 4500
Hysteresiz(slack] | Count_0SLACK_WAL il

3.1.

3 Modulo Loop Counter Adjust

0 configuration Fﬂ}himt]

Label Symbol ¥alue Unit
0 | Module | Count_1Module_NALUE 1IZII:+II
Schneider Electric AB 8(14)
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4 DDT FOR RAKNARE KANALERNA

Det finns fardiga datatyper for raknemodulerna och beroende av vilken réknemetod
man valjer att konfigurera..

4.1 SKAPAVARIABLER FOR RAKNARNA

Zooma in pa ett raknekort i rackkonfigurationen. Markera texten BMX EHC 0200
(eller 0800). Satt en bock framfér %CH. Klicka i Update grid. Nu syns kanalerna pa
kortet. Markera den ena av réaknarens kanaler. Fyll i ett namn som denna raknare ska
ha. Datatypen ar gramarkerad och kan inte andras for det ar den enda datatypen for
detta raknekortet. Den &ar t.ex. T_SIGN_CPT_BMX. Klicka i Create.

Iﬂﬂ BMX EHC 0200 # Overview | % 1O obiects |
B Counter D - Free Large Counter Mode (Rakn_0) — —
Bl Courter 1-Free Large Counter Mode W0 wariable creation Address | Hame ‘ Type
A Skn 0 T_GIGN_CPT_E
Tupe \ = 5 [P
Create
Camment: [
110 Objects
Channel: [ CH
Configuration: [ wkw [ =kD [ =kF Select all
System: [ s
Status: [ saraw Unselect all
Parameter. [ unut [~ wMD [ wmF
Command: [ unut [~ wMD [ wmF
Implicits: [“ oz [ s [ w0 [ owF [ xIERR
[T xa [ wow [ =60 [ xaF
Update
Update grid ‘
|

Ga nu till variabel-editorn. Nu finns variabel for raknekanalen du just skapade i
editorn. Du maste ha bockat for IODDT. Har kan man se alla variabler som finns pa
kortet. Nagra av dem ar de variabler som omnamns under kapitelen nedan.

4.2 ANIMERA

Skapa en animeringstabell. L&gg in din IODDT variabel for raknaren.

Schneider Electric AB 9 (14)
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Rdknare

% ST OUTPUT 0 Echo

@ ST OUTPUT_I_Echo

~@ ST OUTPUT BLOCK 0
@ ST OUTPUT BLOCK 1
@ ST_INPUT A

% STINPUT_B
- % ST_INPUT_SYNC
@ ST_INPUT_EN

@ ST_INPUT_REF
% STINPUT_CAPT

- % COUNTER_STATUS

| Output Block O state

| Output Block 1 state

| Physical Input Astate

| Physical Input B state

| Physical Input Sync lor Aux) state

| Physical Input Enable state.

| Physical Input Preset state

| Physical Input Capture state
| Main status register

% RUN | L | Counteris Running in One Shet Courti...
- & MODULO_FLAG | | Flag set by a modulo crossing svent

B SYNC_REF_FLAG | Flag set by a Preset or Sync pro
- @ VALIDITY i
-4 HIGH_LIMIT

Hogerklicka pa rubrikraden och valj Customize Columns. Valj in Adress sa kan man
se vilka adresser som variablerna speglas mot.

B Column Configuration

Mame |
& Name
= [E] Value J
i Type
i Address
i Comment J
O Global data

k. Cancel | Drefault | Help |

A

Fran animeringstabellen kan du direktstarta raknare och kontrollera dess funktion
utan att ha skrivit program for raknare.

5 FREE LARGE COUNTER EHCO0200

5.1 UPPSTART RAKNING

For att modulen ska borja rakna maste modulen vara:
e Modulen tar presetvarde via
0 XX.FORCE_REF (%Qr.m.ch.5) eller
0 XX.VALID_REF (%0QWr.m.ch.0.1)= 1 och XX.ST_INPUT_REF
(%lr.m.ch.8)=1
0 XX.VALIDYTY (%IW r.m.ch.0.3) bekraftar att det ar utfort

Schneider Electric AB 10 (14)
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» Startas via
0 XX.FORCE_ENABL (%Qr.m.ch.6) eller
0 XX.VALID_ENABLE (%QWr.m.ch.0.2)=1 och XX.ST_INPUT_EN
(%lr.m.ch.7)=1

5.2 JUSTERING RAKNARE

Justering av variabler t.ex. presetvarde maste ske med ett kommando
Write_Param(%Chr.m.ch).

| program forslag nedan finns en extra variabel for preset vardet. Den kanske ska
forandras fran t.ex. en operatorspanel.

(* Justera Adjustment virde Cnt 0 *)
IF Cnt 0 Preset<>Count 0.PRESET VALUE THEN

" Count 0.PRESET VALUE:=Cnt 0 Preset; WRITE PARAM (CH := );
END IF;

5.3 FANGA RAKNARENS VARDE

Vi strom avbrott sa forlorar raknaren sin referens korning. Detta ar for att vid
stromavbrott sd kan man inte veta hur mycket objektet har forflyttat sig efter det att
réaknepulserna inte réknas.

Dock kan det vara svart att alltid gora ny referens korning. Maskinen star kanske
oftas stilla, eller att objektet stannar ocksa nastan omedelbart vid strémavbrott. For
att da aterladda raknaren med det varde vi hade vid stromavbrott kan man gora
nedan programkod.

(* F%nga Cnt l:s3 wvardet f£6r att ha f£ér 5terladdning efter strdmavbrott *)
IF Ccunt_O.VALIDITY LND CDunt_U.FURCE_ENRBLE THEN

e r

Cnt 0 Preset:= Count 0.PRESET VALUE;
END IF;

(* Aterladda gamla vardet vid spannings Aterkomst *)
IF THEN

:=TRUE; Gnt_D_Raady::FgLSE;
END_IF;

(* Cnt_0 uppstarts taktare *)

(CLE := %55, @ => 100 ms p);
IF AND lﬂﬂ_ms_p THEN
INC INT(Cnt 0 Cycle);

END IF;

CASE Cnt 0 Cycle OF

1: Count 0.PRESET VALUE:= ; WRITE PAREM (CH := );:

5: Count 0.FORCE REF:=TRUE;

10: Count 0.FORCE REF:=FALSE;

15: Count 0.PRESET VALUE:=Cnt 0 Preset; WRITE PARAM (CH := ):

20: :=FALSE; Cnt 0 Ready:=TRUE; Cnt 0 Cycle:=-1;
END_CLSE;

Kontinuerligt fangas raknarens nuvarande véarde.
Vid spannings aterkomst gar %31 till ett cykelvarv.
D4 startas en aterladdnings sekvens.
Réanarens varde vid strémavbrottet laddas till rdknarens presetvarde
Vi tvangs preset pa rakanren med detta vardet.
Tar bort preset
Fangar tillbaka det gamla presetvardet och skriver in det till rakarens preset.
Klart for att ater kora.

Schneider Electric AB 11 (14)
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5.4 ETT URVAL AV VARIABLER

Name hd Value Ty.. = Addre... - Comment
@ Court_0.CH_ERROR BOOL %I0.3.0ERR | Channel emor
& Count_0.5T_INFUT_A EBCOL %0304 Physical Input A state
& Court_0.ST_INFUT_B EBCOL %0305 Physical Input B state
& Court_0.5T_INFUT_EN EBCOL %0307 Physical Input Enable state
& Count_0.5T_INPUT_REF EBOOL %10.3.0.8 Physical Input Preset state
@ Count_0.MODULO_FLAG BOOL %IW0.3.0.01 | Fag set by a modulo crossing event
& Count_0SYNC_REF_FLAG BOOL %W0.3.002 | Fag set by a Preset or Sync processing event
& Court_0.VALIDITY BOOL LW0.3.003 | Main Numerical cument value is safe
& Court_0.COUNTER_CURRENT_VALUE | 2147038225 | DINT %100.3.0.2 Main Numerical Curent Value

@ Count_0.FORCE_REF

@ Court_0.FORCE_ENABELE
@ Count_0.FORCE_RESET
@ Count_0.MODULO_RESET

EBOOL %00.3.05 Set the counter to the preset value
EBOOL %Q03.06 Makes the counter enabled
EBOOL %Q0.3.0.7 Set the counterto 0

EBCOL %0305 Reset MODULO_FLAG

L= ===l E e L T R = = R = R ]

& Count_0VALID_REF BOOL OWD.3.0.0.1 | Authorizes the intemal Preset function to peform

@ Count_0.VALID_ENABLE BOOL LOW0.2.0.0.2 | Authorizes Input Enable to makes the counter enabled
& Count_0.SEMSOR_SUPPLY BOOL EMWD.3.0.3.2 | Input sensor supply low voltage

@ Count_0.PRESET_VALUE 147483647 | DINT %MDD.3.0.6 Freset value

54.1 Lite forklaring

Count_0.Modulo_Flag gar till nar raknaren gar forbi sina granser. Efter 2 147
483 647 vid upprakning och efter -2 147 483 648 vid nedrakning. Denna bit kan
resetas med Count_0.Modulo_Reset.

55 MODULO RAKNING PA FREE LARGE COUNTER

Modulo ar att réknaren raknar till ett viss varde och borjar om igen. Om man vill
anvanda Free Large Counter men dnda fa Modulo funtion kan man utnyttja en
matematik funktion MOD_DINT. MOD_DINT far fram resten av en divition med ett
tal. Talet har &r ar maxvardet man vill ha.

(* Anvinda Modulc funktion pc% Cnt 0 med wardet 1000 *)
Cnt_O_Mod‘Lllo 1= MOD_DINT (IN1 := Cowlt_O.DOUNTER_CURRENT_VALUE, IN2 := 1000);

Dock maste man beakta att réknare far aldrig uppna sina max eller min varden.

5.6 SLACK
Till Eree Large counter finns en adjustment variabel "slack”.
@ Count_4_0 SLACK_VAL 100 INT %MW0.4.09 Slack value

Den ar till for att handtera eventuell hysteres i mekaniken nar en rorelse andrar
rorelse riktning. Slack vardet ar antalet pulser som réaknaren star stilla innan den
andrar riktning pa rakningen. Andrar rorelsen riktning igen innan slack ar uppnétt,
star bara rakaren stilla s& manga pulser som den hann sta stilla.

6 MODULO COUNTER EHCO0200

Modulo Loop raknare ar en rdknare som kan rékna i odndlighet. Den raknar till sitt
max varde (Modulo_Value) och bérjar om igen pa 0. Raknarens varde ar en UDINT,
den kan inte anta negativa varden.

Modulo raknaren kan inte forstéllas till ett visst varde. Vid sync tar réknaren vardet O.
Se kapitel 5.5 Modulo rakning pa Free Large Counter.

Schneider Electric AB 12 (14)
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6.1 UPPSTART RAKNING

For att modulen ska borja rakna maste modulen vara:
* Modulen har tagit sync via
0 XX.FORCE_SYNC (%Qr.m.ch.4) eller
0 XX.VALID_SYNC (%QWr.m.ch.0.0)= 1 och XX.ST_INPUT_SYNC
(%lr.m.ch.6)=1
0 XX.VALIDYTY (%IW r.m.ch.0.3) bekraftar att det ar utfort
» Startad via
0 XX.FORCE_ENABL (%Qr.m.ch.6) eller
0 XX.VALID_ENABLE (%QWr.m.ch.0.2)=1 och XX.ST_INPUT_EN
(%lr.m.ch.7)=1

6.2 YTTERLIGA VARIABLER

Utbver variablerna i kapitel 5.4 Ett urval av variabler anvands for Mudulo rékning
ocksa nedan variabler.

Name - Value Type - Address - Comment
@ Count_1.5T_INFUT_SYNC 0 EBOOL %0.3.1.6 Physical Input Sync {or Aux) state
& Count_1.5YNC_REF_FLAG 1 BOOL %W0.3.1.02 Flag set by a Preset or Sync processing event
& Count_1.FORCE_SYNC 0 EBOOL 00314 Synchronize and Start the counting function
@ Count_1.MODULO_RESET 0 EBOOL %Q0319 Reset MODULO_FLAG
& Count_1VALID_ENABLE 1 BOOL LOW0.31.02 Authorizes Input Enable to makes the counter enabled
@ Count_1.Modulo_WALUE 2000 UDINT %MD0.3.1.4 Modulo_Value

7 FREKVENS RAKNARE EHCO0800

Frekvens matfunktionen réknar pulserna in mellan 0 — 10kHz (0-10 000). Pulser
under 1 sekunds intervall medfor Ohz. Raknare behdéver inte startas utan indikerar
varde sa snart pulser kommer pa réakneingangen.

7.1 VARIABLER

IC -100 INT EMWD4.38 Adjust the value from -10°% to +10 % unit=0.1%

& Count_4 3CALIBRATION_FACTOR

Justerings variabler Calibration_Factor ger mdjlighet att justera utsignalen mella -
10% - +10% ( -100 - +100)

Courter 2 - Modulo Loop Courter Mode (Count_4_2) i '::_:'" Symbal . ¥alue Unit
B Counter 3 - Frequency Mode (Count_4_3) : Iﬂput HT, | G.z outl o =
Courter 4 - Up and Down Counting Mode (Count_4_4) nput supply fault aneral Dl ||
[ Counter5 2 | Scalingfactor ry __!\g___.
[0 Courter§ 3 | Event Dizable =]
D Counter 7 4 | Event number
7

Skal factor (1-255) ger mojlighet att skala ner den uppnadda frekvensen. Har ar skal
faktorn 4 och det ger en divition med 4 p& uppmatt frekvens.

8 DUAL PHASE COUNTING EHC0800

Anvands for incrementalgivare rakning for EHC0800. Funktionerna ar i stort lika med
kapitel 5.1 Uppstart rakning med nagra skillnader.

8.1 UPPSTART

¢ Modulen tar presetvarde via

Schneider Electric AB 13 (14)
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0 XX.FORCE_SYNC (%Qr.m.ch.4)

0 XX.VALID_SYNC (%QWr.m.ch.0.0)= 1 och XX.ST_INPUT_SYNC
(%lIr.m.ch.6)=1. XX.ST_INPUT_SYNC &ar samma som AUX ingangen pa
raknaren.

0 XX.VALIDYTY (%IW r.m.ch.0.3) bekréftar att det ar utfort

e Startas via
0 XX.FORCE_ENABL (%Qr.m.ch.6) eller

8.2 SLACK

Slack finns for Dual Phase Counting se kapitel 5.6 Slack.

9 UP AND DOWN COUNTING EHCO0800

Denna funktion raknar pa puls ingél_ngen. Aux ingdngen bestammer om rakaren ska
rékna upp eller ner. Nar AUX ing. Ar till réknar rakaren upp, annars ner.
Réaknarens varde &r ett 16 bitars register men far anda data typen UDINT.

L 3 Count_z_;COUNTERtCURRENT_VALUE 32723 DINT %004.42 Main Numerical Cumrent Value

Modulo biten gar till nar raknare nar sina max eller min varden. Modulo biten kan
reseta med %Qr.m.ch.9

9.1 UPPSTART

¢ Modulen tar presetvarde via

0 XX.FORCE_SYNC (%Qr.m.ch.4)

0 XX.VALIDYTY (%IW r.m.ch.0.3) bekréftar att det ar utfort
e Startas via

0 XX.FORCE_ENABL (%Qr.m.ch.6)

10 ALLMANT

Schneider Electric tar inte ansvar for vare sig direkt eller indirekt for eventuella felaktigheter i
supportdokumentet. Schneider Electric forbehaller sig ratten att utan forvarning utféra
forandringar i supportdokumentet. Det &r upp till anvandaren att utféra erforderliga prov i syfte
att verifiera funktionen i aktuell applikation. | och med anvéandande av supportdokumentet
accepterar anvandaren ovanstaende.
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