Hizh Kullanim Kilavuzu - ATV212

A A TEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI, PATLAMA VEYA SICRAMASI RiSKi

« ATV212 kontrol cihazini monte edip calistirmadan 6nce bu kilavuzu okuyup, anlayin. Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim yetkin personel
tarafindan gerceklestirilmelidir.

« Kullanicilar tim ekipmanlarin topraklamasina iliskin tiim uluslararasi ve ulusal elektrik yasalari gereksinimlerine uyumluluktan sorumludur.

« Bukontrol cihazindaki, baskili devre kartlari da dahil olmak Gizere bircok parca hat geriliminde calismaktadir. DOKUNMAYIN. Sadece elektriksel
yalitimli araglar kullanin.

« Gerilim altindayken ekransiz parcalar veya terminal kayis vidasi baglantilarina DOKUNMAYIN.

« PA/+ve PC/-terminalleri veya DC bara kapasitorleri arasinda kisa devre yapmayin.

« Kontrol cihazini devreye almadan 6nce:

- Harici kumanda gticli de dahil olmak tizere tim gti¢ kablolarinin baglantisini kesin.

- Tumglg baglanti kesme anahtarlari Gzerinde “ACMAYIN” etiketi yapistirin.

- Tum glc baglanti kesme anahtarlarini agik konumda kilitleyin.

- DCbarasininyiikiiniin bosalmasiicin 15 DAKIKA BEKLEYIN. Sonra, DC geriliminin 42V degerinden daha az oldugundan emin olmakicin
kurulum kilavuzundaki “Bara gerilim 6lgimu prosediiri” nii uygulayin. Kontrol cihazi LED'leri, DC bara geriliminin olmadiginin
gostergesi degillerdir.

« Glc vermeden veya kontrol cihazini calistirip durdurmadan 6nce tum kapaklari takip kapatin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

Elektrikli ekipmanlar sadece yetkili personel tarafindan kurulmali, galistirilmali, servise tabi tutulmali ve bakimlari yapilmalidir. Bu Griiniin
kullanimindan kaynaklanan herhangi bir durum icin Schneider Electric sorumluluk kabul etmemektedir.

Asagidaki bilgiler motor kablo uzunlugu 50m (164ft)’den az olan tek motora bagli tek bir hiz kontrol cihazini kullanmak icin tasarlanmistir.

Herhangi farkli bir durumda www.schneider-electric.com.tr. Hiz kontrol cihazini motora baglamadan énce kablolari kontrol ediniz (Uzunluk, gtic,
ekranl veya ekransiz). Motor kablo uzunlugu _______ (<50 meters, 164 ft).

© Hiz kontrol cihazini teslim aldiginizda kontrol edin.

« ATV212’yi ambalajindan cikariniz ve zarar gértip gérmedigini kontrol edin..

A UYARI

HASARLI KONTROL CiHAZI EKiPMANI

Hasarli gériinen kontrol cihazini veya kontrol cihazi aksesuarini calistirmayin veya monte etmeyin.
Bu talimatlara uyulmamasi, 6liim ya da agir yaralanmalara neden olabilir.

« Etiketin tzerindeki hiz kontrol cihazi referansiyla, satin alma siparisinin benzer oldugunu kontrol edin.
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ve cihaz seri numarasini yaz: 1.5KW - 2HP - 380 / 480V ~
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Hat gerilimi uyumlulugunu kontrol edin.
© LT

Cihaz Model referansiniyaz:

« Hat geriliminin hiz kontrol cihazinin besleme araligi ile uyumlu olup olmadigini karsilastir.
Hat gerilimi_______ Volt Hiz kontrol cihazigerilimarahgr _______ Volt
Hiz Kontrol Cihazi Besleme Araligi: ATV212 eee@ M3X =200 ... 240 V li¢ faz /| ATV212 eeee N4e =380 ... 480 V (i¢ faz.

© Hiz kontrol cihazini dikey bicimde monte edin.
40 °C (122 °F)'ye kadar olan hava sicakliklarinda.
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(a) =50 mm (2in.) (b) =100 mm (4 in.) (c) =10 mm (0.4 in.)

Diger termik durumlar icin, www.schneider-electric.com.tr adresinden kullanici kilavuzuna bakiniz.
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@ Hizkontrol cihazini baglayin:

Hiz kontrol cihazini topraga baglayin.
Devre kesici degerini ve sigorta degerini kontrol edin.

Hiz kontrol cihazi gerilimiyle, motor gerilimi uyumlulugunu kontrol edin.

Motor gerilimi ______ Volt.
Hiz kontrol cihazin motora baglayin.
Hiz kontrol cihazini hat beslemesine baglayin.

N

3~ 200...240 V
ATV212 @ ® ® @ M3X =
ITT17
,,,: 77777 S 3 i
2 & F veya I:l][l][l]
3~ 380...400 V
ATV212eee@eN4 [ _ _ _]
ITT7
S 9 9 i
2 & F
CCre
0.8...1.2N.m
7.1...10.6 Ib.in

@ Hiz kontrol cihazina gtic uygulayin.

OPA/+
OPC/-

Not: ATV212HO75eee, ATV212HU15e00, ATV212HU2200eicin; glicti baglayin,
kapagdi acin, terminal kartini cikartin, R/L1, S/L2,T/L3’ G baglayin ve tekrardan
terminal kapagini takin.

© Hiz kontrol cihazinibaglayin:

Kontrol secimi

[UZAK konfiglirasyonu]
(Haricireferans ile kontrol)

o Hizreferansinibagla:

PP: Analog girislerigin |
dahili besleme i
VIA: Analog/ lojik giris |
CC: Ortak

PP

« Komutu baglayin:

2 telli kontrol komutu:

ATV 212

2.2t0 10 kQ

F:ilerisur
R: Gerisur ‘
P24: Lojik girisler icin! F
dahili besleme

I
} ATV212

3 Telli kontrol komutu:

e

Siras|

F:ileristr }
R: Dur |
RES: Geri slr i
P24: Lojik girislericin
dahili besleme E-

ATV 212

[LOKAL konfiglirasyon]

S

i
|
RES P24 |

(Dahili referans tarafindan kontrol).

« Kullanilan lojik girislerinin aktif olmadigini kontrol edin (F, R, RES, P24, acik devreye bakin).

« Hizkontrol cihazina glic uygulayin.
+ Herglcte, hizkontrolcihazt HE L L [J
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mesaji gosterir, sonra run modunu :

@ Motor parametrelerini ayarlayin.

« Motor etiketine bakarak, siradaki parametreleri ayarlayin.

Kod ‘ Aciklama

Fabrika Ayari

6 MAHO

0,6 N.m

5.3 1b.in

6.6.6.9

|rasn)8y$n5 @

Sirastyla yapiniz:

0:0:0+ 22

Masteri
ayari

I

(== 3

[Mot. Kntrl Mod secimi]: Motor kontrol modu

[ [SabitV/Hz]: Sabit V/Hz
| [Degisken Moment]: Degisken moment

£ [Sabit V/Hz+Arttirma]: Sabit V/Hz otomatik tork destegiile

[HIZLI MENU]

]
ML p
]
1

[SVC]: Sensorsuz vektor kontrol

4 [Ekonomi]: Enerji tasarrufu

[Ust limit frekansi]:

!
L

Motor etiketi Uzerindeki nominal motor frekansi (Hz)

n
ul
]}

[Nominal motor gerilimi]:

Il
[Ny ]

Motor etiketi Gzerindeki nominal motor gerilimi (V)

Hiz kontrol cihaz ayari

[Nominal motor akimi]:

il
£
n

Motor etiketi Gizerindeki nominal motor akimi (A)

Hiz kontrol cihaz ayari

=

F---

[GENISLETILMIiS MENU]

[Nominal motor hizi]:

il
-
-~

Motor etiketinin tizerindeki nominal motor hizi (rpm)

Hiz kontrol cihaz ayari

[Motor akim limiti]:

l
l
-

T
)
I

Calisirken ya da frenleme sirasinda akim limiti (%)

03
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@ Motor parametrelerini ayarlayin (devamn.

Kod

Fabrika Ayari

Mdusteriayari

| Aciklama
Set FH0O0
kontrol cihazi
olacaktir.

=]
Acr

=

F -

[GENISLETILMIiS MENU]

]
]

/ / N =
WL, UL, FHY 15ve |

motor tanima

(=]

[Oto tanima Surilicii] parametresini =''ye ayarlayin. Hiz
| gBsterir, tmesaj birkac saniye sonra yok

]

| T parametlerlerine gére otomatik

A A TEHLIKE

A UYARI

ELEKTRIK SOKU VE PATLAMA TEHLIKESI

« Otomatik ayarlama sirasinda, motor nominal akim
degerinde calisir.

« Otomatik ayarlamasirasinda, motoru servis etmeyiniz.

Bu talimatlara uyulmamasi yaralanma veya 6liime
neden olabilir.

HASAR GORMUS HIZ KONTROL CiHAZI

» Otomatik ayarlama baslamadan 6nce, siradaki w L v, u L, FH |
F 4 17 parametrelerini dogrudan konfigtire etmek gereklidir.

+ Otomatik ayarlama meydana geldikten sonra bir ya da daha cok
parametre  degistirildigi zaman F 400 parametresi [J'a geri
ddnecektir, prosedur tekrar edilecektir.

5 ve

Bu talimatlara uyulmamasi yaralanma veya 6liimlere neden olabilir.

@ Temel parametreleri ayarlayin.

‘ Kod ‘ Aciklama

Mdusteri

Fabrika Aayari ayari

O [Etkisiz Kil]
I [Aktiflestir] - (ACC) ve (dEC)
£ [Sadece ACC]

[Otomatik Rampa] Otomatik rampa Adaptasyonu:

HLCLC [Hizlanma siiresi1]:
Hizlanma rampasi ve suresi(s)

ATV212s15KW=10s

wiy]
nl

UE e [Yavaslama stresi1]:
Yavaslama rampasi ve siresi (s)

ATV212218KW =30s

[HIZLIMENU]
[Dusik limit frekansi]:

Minimum referanstaki motor frekansi (Hz)

[}
[}

[Ylksek limit frekansi]:

Maksimum referanstaki motor frekansi (Hz)

K]
]
]

[Motor thermal prot.]:

Motor asiri yik nominal akim ayari (%)

)
J

[Anahtarlama frekans seviyesi]

Anahtarlama frekans seviyesi (kHz)

Anahtarlama frekansini arttirmak duyulan motor gurtlttsint
azaltabilir.

ATV212 kullanim kilavuzundaki kayiph egrilerine bakiniz.

© Kontrol secimini ayarlayin.

.

[GENISLETIMIS | F
MENU]

H'den | ‘ye

[UZAK konfiglirasyonu] @ [LOKAL konfiglrasyon]

Fabrika ayari parametreleri:

2-telli kontrol

Menii | Kod \ Ayar
_ L 10 d [Komutsecimmodu] | [ [Lojik girisler]
F 1 I 1[LIFsecimi] 2 [ileri] m
(GENISLETIMIS | = | | 5 [LIR secimi] 9 [geri] g
MENU] ’ @
3-telli kontrol
Menii | Kod \ Ayar 5 ;
_ L M0d [Komutsecimmodu] | [ [Lojik girisler] & @
F--- F I | I[LIFsecimi] c [ileri]
[GENISLETIMiS F I 1 Z[LIRsecimi] 45 [3-telli]
MENU] F I | 3 [LIRES secimi] 3 [geri]

® Motoru calistinin.
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Menu yapisi

Cahsma Programlama
modu modu
RUN n n MODE PR'Gl. gi1F | ENT MODE =
1. 0 TUF |- -
I_, U Pk > < Alt Menii QN
1o Al Mo L [Hizli Meni] ©
ATV212 - enu | > j . P
kontrol cihaz! LrU [DEGISTIRILMIS PARAMETLER] MODE_ [Otomatik Rampa] (|, 010 [Cihaz Galigma Siiresi 100s]
gicti agik Q)1 — Qe
] AltMenii 01 1o -
) [GENISLETILMIS MENU] cArr [Hizlanma Siiresi 1] [Modbus Hab. Durum]
0} to - 0 to
Alt Menii @i 1o _ ‘
° [G/C MENUSU] Y JEL [Yavaslama siiresi 1] [Cihaz servis alarmi]
O to o1 T® O to
con Alt Mendi o T nEr | [Gegmis hata]
[HABERLESME MENUSU] oL L [Dusuk limit frekansi] o -
0 to OTT® 01t
- o MODE :
= A~ 50 Hab. S 1
[On ayarli hiz7...1] m [Viiksek limit frekans] S50 [Hab. Sayaci 1]
0 to O to
) O} to —— .
L [Motor asin yik korumasi] nso [Hab. Sayaci 2]
e EHr [Motor termal korumasi] )
O} te O to
01 to —
eLHr [Motor termal korumasi.] — N ) 1500 [Motor hizi rpm]
o« FIT [AO ¢lgeklendirme] )
0} to O} to
N ©11to —— o
[Motor gerilim arttirmal . 16.5 [Src nom. Cik. akim A]
[Motor kontrol modu segimi] J
O to O to
o« PE [Motor kontrol modu segimi] © ‘ T © H 75 [Toplam motor giicil]
[Motor nominal frekansi] )
O} to O to
. . 01 1toe R
[Motor nominal voltaji] . [Toplam giris glict]
eulu [Motor nominal volt]
O} toe oTT® O to
o ul Motor nominal frekansi L 70 PID hesapl i
of Hz [ ] FY IS5 [Motor nominal akim] Hz f esaplama referansi
O to ST 1o Ot
oL L [Disuk limit frekansi] . d 50 [PID geri beslemesi]
oFH T [Motor nominal hizi] ) o|Hz
O to ST To O} toe
o UL [Yuksek limit frekansi] L JE O [Hafiza versiyonu]
FEDO I [Motor akim limitit] 0
O to OTRIC wooe | Q4 1O
o FH [Maksimum frekans] we O [CPU MMI versiyonu]
FHOO [Oto. Tanima] )
O} toe O} toe
e dEL [Yavaglama zamani 1] o 101 [CPU kontrol versiyonu]
N F c r-F =ileriyonde S
[Ysn] B !
®¢ 1@ F - =geriyénde ®¢ 1@
eALL [Hizlanma zamani 1] o .1 [Réle haritasi]
O} toe 0 to
. Fr [Yerel motor y6nii] <—|I| [LOJIK GIRIS HARITASI]
O} toe O} toe
oL HP [Parametre reseti] o600 |, [Motor frekansi]
0 to O to
o F1l [AO é&lgeklendirme] LR [Cikis glict KW]
O} toe O to
oF 5L [AO fonk. segimi] Jh 8o [Giris glici KW]
O} toe 0 to
oF10d [Frekans modu segimi] W 10" » [Cihaz yuki %]]
O to O} toe
®| %
oL 04| [Komut modu segimil] ,c 90 [Moment Akimi]
O to Ot )
e ALY [Otomatik ayarli fonksiyon] 9 50| [Motor Momenti %]
01t O} toe
®| % e e
CALU | [Otomatik rampa] [Motor gerilimi]
O to A O to
t Menii )% -
A ini Y100 Hat geril
AUH | [SON 5 PARAMETRE SECIMI] S [Hat gerilimi]
O} toe
[Motor Akimi]

Daha kapsamli meni tanimi igin Programlama kilavuzunu inceleyin.
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