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Tipo di asse Assi a portale Tavole lineari Assi cantilever con struttura 
mobile su profilo

Assi cantilever con struttura 
mobile su aste parallele

Assi telescopici

Movimento Numero di direzioni 1 1
Tipo di movimento Generalmente orizzontale Generalmente orizzontale Generalmente verticale Generalmente orizzontale
Posizione del carico Sul carrello Sul carrello Sul lato del profilo o sui 2 blocchi 

terminali
Sui 2 blocchi terminali Sul carrello

Azionamento Cinghia dentata Vite a ricircolo di sfere Vite a ricircolo di sfere Cinghia dentata Cinghia dentata o cremagliera Cinghia dentata
Tipo di guida A ricircolo di sfere o a rulli A ricircolo di sfere Doppia, a ricircolo di sfere A ricircolo di sfere o a rulli A ricircolo di sfere

Caratteristiche principali  v Elevata risposta dinamica
 v Corsa lunga
 v Alta velocità di posizionamento

 v Movimento di elevata precisione 
(posizionamento, ripetibilità, guida)

 v Forze di avanzamento elevate
 v Elevata rigidità

 v Movimento di elevata precisione 
(posizionamento, ripetibilità, guida) 

 v Forze di avanzamento elevate
 v Elevata rigidità
 v Movimento di avanzamento senza 

gioco meccanico

 v Corsa lunga
 v Forze di avanzamento elevate
 v Possibilità di montare il carico sul 

lato del profilo o sui blocchi terminali
 v Elevata rigidità

 v Compatto
 v Struttura mobile con peso viaggiante 

leggero 

 v Corsa lunga da unità compatta
 v Elevata rigidità
 v Elevata risposta dinamica

Risposta dinamica  ggggg ggg gg gggg gggg gggg

Precisione  ggg ggggg gggggg ggg ggg gg

Massima capacità di carico  100 kg 100 kg 150 kg 50 kg 18 kg 35 kg

Massima forza di azionamento  2600 N 4520 N 2580 N 2150 N 705 N 1500 N

Massima velocità di movimento del carico  8 m/s 1,25 m/s 1 m/s 3 m/s 3 m/s 3 m/s

Massima corsa utile  5500 mm 3000 mm 1500 mm 1200 mm 500 mm 2400 mm

Ripetibilità  ± 0,05 mm ± 0,02 mm ± 0,02 mm ± 0,05 mm ± 0,05 mm ± 0,1 mm

Opzioni

 
 
 
 
 
 
 
 

 v Scelta del tipo di guida: a ricircolo di sfere 
(per applicazioni che richiedono forze e coppie 
elevate) o a rulli (soluzione semplice ed 
economica)

 v Ampia scelta di sensori per funzione 
finecorsa

 v Scelta del tipo di carrello per l’adattamento 
al carico

 v Possibilità di aggiungere carrelli
 v Versione anticorrosione
 v Cinghia antistatica

 v Scelta del passo vite
 v Bandella metallica protettiva
 v Ampia scelta di sensori per funzione 

finecorsa
 v Scelta del tipo di carrello per l’adattamento 

al carico
 v Possibilità di aggiungere carrelli
 v Possibilità di aggiungere supporti con viti  

a ricircolo di sfere per assi più lunghi

 v Scelta del passo vite
 v Diverse possibilità di montaggio  

del motore

 v Scelta del tipo di guida: a ricircolo di 
sfere (per applicazioni che richiedono 
forze e coppie elevate) o a rulli 
(soluzione semplice ed economica)

 v Bandella metallica protettiva
 v Versione anticorrosione
 v Ampia scelta di sensori per funzione 

finecorsa
 v Cinghia antistatica

 v Versione anticorrosione
 v Cinghia antistatica

 v Scelta del tipo di guida: a ricircolo di 
sfere (per applicazioni che richiedono 
forze e coppie elevate) o a rulli 
(soluzione semplice ed economica)

 v Scelta del tipo di carrello  
per l’adattamento al carico

Codice PAS 4pB PAS 4pS TAS 4 CAS 4 CAS 3 CAS 2

Pagina  8 12 16 20 24 28
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Tipo di asse Assi a portale Tavole lineari Assi cantilever con struttura 
mobile su profilo

Assi cantilever con struttura 
mobile su aste parallele

Assi telescopici

Movimento Numero di direzioni 1 1
Tipo di movimento Generalmente orizzontale Generalmente orizzontale Generalmente verticale Generalmente orizzontale
Posizione del carico Sul carrello Sul carrello Sul lato del profilo o sui 2 blocchi 

terminali
Sui 2 blocchi terminali Sul carrello

Azionamento Cinghia dentata Vite a ricircolo di sfere Vite a ricircolo di sfere Cinghia dentata Cinghia dentata o cremagliera Cinghia dentata
Tipo di guida A ricircolo di sfere o a rulli A ricircolo di sfere Doppia, a ricircolo di sfere A ricircolo di sfere o a rulli A ricircolo di sfere

Caratteristiche principali  v Elevata risposta dinamica
 v Corsa lunga
 v Alta velocità di posizionamento

 v Movimento di elevata precisione 
(posizionamento, ripetibilità, guida)

 v Forze di avanzamento elevate
 v Elevata rigidità

 v Movimento di elevata precisione 
(posizionamento, ripetibilità, guida) 

 v Forze di avanzamento elevate
 v Elevata rigidità
 v Movimento di avanzamento senza 

gioco meccanico

 v Corsa lunga
 v Forze di avanzamento elevate
 v Possibilità di montare il carico sul 

lato del profilo o sui blocchi terminali
 v Elevata rigidità

 v Compatto
 v Struttura mobile con peso viaggiante 

leggero 

 v Corsa lunga da unità compatta
 v Elevata rigidità
 v Elevata risposta dinamica

Risposta dinamica  ggggg ggg gg gggg gggg gggg

Precisione  ggg ggggg gggggg ggg ggg gg

Massima capacità di carico  100 kg 100 kg 150 kg 50 kg 18 kg 35 kg

Massima forza di azionamento  2600 N 4520 N 2580 N 2150 N 705 N 1500 N

Massima velocità di movimento del carico  8 m/s 1,25 m/s 1 m/s 3 m/s 3 m/s 3 m/s

Massima corsa utile  5500 mm 3000 mm 1500 mm 1200 mm 500 mm 2400 mm

Ripetibilità  ± 0,05 mm ± 0,02 mm ± 0,02 mm ± 0,05 mm ± 0,05 mm ± 0,1 mm

Opzioni

 
 
 
 
 
 
 
 

 v Scelta del tipo di guida: a ricircolo di sfere 
(per applicazioni che richiedono forze e coppie 
elevate) o a rulli (soluzione semplice ed 
economica)

 v Ampia scelta di sensori per funzione 
finecorsa

 v Scelta del tipo di carrello per l’adattamento 
al carico

 v Possibilità di aggiungere carrelli
 v Versione anticorrosione
 v Cinghia antistatica

 v Scelta del passo vite
 v Bandella metallica protettiva
 v Ampia scelta di sensori per funzione 

finecorsa
 v Scelta del tipo di carrello per l’adattamento 

al carico
 v Possibilità di aggiungere carrelli
 v Possibilità di aggiungere supporti con viti  

a ricircolo di sfere per assi più lunghi

 v Scelta del passo vite
 v Diverse possibilità di montaggio  

del motore

 v Scelta del tipo di guida: a ricircolo di 
sfere (per applicazioni che richiedono 
forze e coppie elevate) o a rulli 
(soluzione semplice ed economica)

 v Bandella metallica protettiva
 v Versione anticorrosione
 v Ampia scelta di sensori per funzione 

finecorsa
 v Cinghia antistatica

 v Versione anticorrosione
 v Cinghia antistatica

 v Scelta del tipo di guida: a ricircolo di 
sfere (per applicazioni che richiedono 
forze e coppie elevate) o a rulli 
(soluzione semplice ed economica)

 v Scelta del tipo di carrello  
per l’adattamento al carico

Codice PAS 4pB PAS 4pS TAS 4 CAS 4 CAS 3 CAS 2
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Azionamento (1) Assi a portale (1) Tavole lineari (1) Assi cantilever e assi telescopici (1)

Tipo PAS 41B PAS 42B PAS 43B PAS 44B PAS 42S PAS 43S PAS 44S TAS 41 TAS 42 TAS 43 CAS 41 CAS 42 CAS 43 CAS 44 CAS 30 CAS 31 CAS 32 CAS 33 CAS 34 CAS 24

Servomotori BMH BMH 0701                     
BMH 0702                     
BMH 0703                     
BMH 1001                     
BMH 1002                     
BMH 1003                     
BMH 1401                     
BMH 1402                     
BMH 1403                     

Servomotori BSH BSH 0551                     
BSH 0552                     
BSH 0553                     
BSH 0701                     
BSH 0702                     
BSH 0703                     
BSH 1001                     
BSH 1002                     
BSH 1003                     
BSH 1004                     
BSH 1401                     
BSH 1402                     
BSH 1403                     
BSH 1404                     

Azionamenti integrati Lexium ILS1p571                     
ILS1p572                     
ILS1p573                     
ILS1p851                     
ILS1p852                     
ILS1p853                     
ILA1p571                     
ILA1p572                     
ILE1p661pppp1                     
ILE1p661pppp2                     
ILE1p661pppp3                     
ILE1p661pppp4                     

Motori passo passo Lexium BRS 366                     
BRS 368                     
BRS 397                     
BRS 39A                     
BRS 39B                     
BRS 3AC                     
BRS 3AD                     

Riduttori PLE 40/WPLE40                     
PLE 60/WPLE60                     
PLE 80/WPLE80                     
PLE 120/WPLE120                     

(1) Consultare il nostro sito web www.schneider-electric.com.

Associazioni Lexium Linear Motion
Associazioni motori/assi lineari

 Associazione possibile
Associazione incompatibile
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Azionamento (1) Assi a portale (1) Tavole lineari (1) Assi cantilever e assi telescopici (1)

Tipo PAS 41B PAS 42B PAS 43B PAS 44B PAS 42S PAS 43S PAS 44S TAS 41 TAS 42 TAS 43 CAS 41 CAS 42 CAS 43 CAS 44 CAS 30 CAS 31 CAS 32 CAS 33 CAS 34 CAS 24

Servomotori BMH BMH 0701                     
BMH 0702                     
BMH 0703                     
BMH 1001                     
BMH 1002                     
BMH 1003                     
BMH 1401                     
BMH 1402                     
BMH 1403                     

Servomotori BSH BSH 0551                     
BSH 0552                     
BSH 0553                     
BSH 0701                     
BSH 0702                     
BSH 0703                     
BSH 1001                     
BSH 1002                     
BSH 1003                     
BSH 1004                     
BSH 1401                     
BSH 1402                     
BSH 1403                     
BSH 1404                     

Azionamenti integrati Lexium ILS1p571                     
ILS1p572                     
ILS1p573                     
ILS1p851                     
ILS1p852                     
ILS1p853                     
ILA1p571                     
ILA1p572                     
ILE1p661pppp1                     
ILE1p661pppp2                     
ILE1p661pppp3                     
ILE1p661pppp4                     

Motori passo passo Lexium BRS 366                     
BRS 368                     
BRS 397                     
BRS 39A                     
BRS 39B                     
BRS 3AC                     
BRS 3AD                     

Riduttori PLE 40/WPLE40                     
PLE 60/WPLE60                     
PLE 80/WPLE80                     
PLE 120/WPLE120                     

(1) Consultare il nostro sito web www.schneider-electric.com.
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Presentazione Lexium Linear Motion
Assi a portale Lexium PAS B

Presentazione (1)
Gli assi a portale Lexium PAS B sono sistemi di movimentazione lineare con cinghia 
dentata per l’azionamento del carico e guida a ricircolo di sfere o a rulli .
Il carrello di movimentazione del carico è mobile e l’asse di supporto è fisso.

Gli assi a portale Lexium PAS B sono progettati per le applicazioni che richiedono il 
posizionamento di carichi pesanti per la copertura di lunghe distanze con un’elevata 
risposta dinamica .

Questi assi, con guida a ricircolo di sfere, sono ideali per le applicazioni che 
richiedono forze e coppie elevate .
Per altri tipi di applicazioni la guida a rulli offre una soluzione semplice ed economica .

Gli assi a portale Lexium PAS B offrono diverse possibilità di configurazione: 
lunghezza dell’asse, diversi tipi di sensore per la funzione finecorsa, aggiunta di una 
bandella metallica di protezione e copertura, scelta fra diversi tipi di carrelli di 
dimensioni diverse, possibilità di montare fino a 3 carrelli e cingia dentata antistatica, 
ecc . (vedere pagina 8) .

Gli assi sono realizzati con profilati in alluminio molto resistenti in grado di sopportare 
carichi fino a 100 kg, a seconda del modello utilizzato.

Schneider Electric offre diversi elementi di azionamento utilizzabili con gli assi 
Lexium PAS B (2) (vedere pagine 4 e 9) .
In alcuni casi è possibile utilizzare motori di terze parti .  
Per maggiori dettagli rivolgersi al Centro Supporto Cliente .

Applicazioni
Adatti alle applicazioni che richiedono: 

 b Posizionamento per la copertura di lunghe distanze: sistemi di movimentazione 
materiali, pallettizatori, ecc .

 b Alta velocità di posizionamento: taglio al volo, applicazioni ottiche e di misura, 
etichettatura, ecc .

 b Forze di avanzamento elevate: sollevamento, taglio, lavorazione, ecc .

Funzioni specifiche
 b Profilato con slot a T sui 3 lati
 b Carrello preforato per un facile montaggio del carico 
 b Lubrificatori accessibili da ciascun lato del carrello per semplificare la manutenzione 

ordinaria
 b Sistema di accoppiamento rapido per un facile assemblaggio del motore
 b Corsa ordinabile al millimetro
 b Gli slot a T permettono di posizionare i sensori in qualsiasi punto del profilato
 b Carico pesante fino a 100 kg, a seconda del modello:
 v fino a 8 kg per assi Lexium PAS 41BR 
 v fino a 12 kg per assi Lexium PAS 42BR
 v fino a 25 kg per assi Lexium PAS 42BB e PAS 43BR
 v fino a 60 kg per assi Lexium PAS 43BB
 v fino a 100 kg per assi Lexium PAS 44BB

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi a portale Lexium PAS B sono 
disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Nella scelta del motori occorre tenere sempre conto della coppia massima di azionamento 
dell’albero dell’asse.

Assi a portale PAS 4pS:
pagina 10

Tavole lineari TAS 4:
pagina 14

Assi cantilever CAS 4:
pagina 18

Assi cantilever CAS 3:
pagina 22

Assi telescopici CAS 2:
pagina 26

Assi a portale Lexium PAS 4pB con motore e riduttore montati
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Descrizione (1) (2)
1  Assi a portale Lexium PAS 4pB 
2  Slot a T per il fissaggio dell’asse: 1 su ciascun lato e 2 sotto il profilato
3  Piastra di rilevamento per sensori
4  Lubrificatori su ciascun lato del carrello
5  Supporti sensori
6  Sensori per funzione finecorsa
7  Slot a T per posizionamento supporti sensori
8  Albero cavo per collegamento motori o perno
9  Staffe di fissaggio bandella metallica protettiva
10 Bandella metallica protettiva
11 Cuscinetti
12 Deflettori bandella metallica protettiva
13 Fori per montaggio del carico
14 Carrello per il supporto del carico
15 Blocchi terminali

Caratteristiche meccaniche (1)
Tipo di asse a portale Lexium PAS 41 PAS 42 PAS 43 PAS 44

BR BR BB BR BB BB
Tipo di azionamento Cinghia dentata
Tipo di guida A rulli A rulli A ricircolo  

di sfere
A rulli A ricircolo  

di sfere
A ricircolo  
di sfere

Carico tipico kg 8 12 25 60 100
Massima forza di azionamento per asse X (Fx) (3) N 300 800 1100 2600
Velocità massima m/s 8 5 8 5
Accelerazione massima m/s2 20
Coppia massima di azionamento Nm 4 20 36 110
Forza massima per asse Y (Fy) (3) N 660 2810 1760 4410 6270
Forza massima per asse Z (Fz) (3) N 430 2810 1040 4410 6270
Coppia massima per asse X (Mx) (3) Nm 5 9 19 29 42 67
Coppia massima per asse Y (My) (3) Con carrello tipo 1 Nm – 18 74 51 162 256

Con carrello tipo 2 Nm 11 31 194 87 379 655
Con carrello tipo 4 Nm 28 56 362 160 687 1209

Coppia massima per asse Z (Mz) (3) Con carrello tipo 1 Nm – 28 74 86 162 256
Con carrello tipo 2 Nm 17 48 194 148 379 655
Con carrello tipo 4 Nm 43 87 362 271 687 1209

Corsa massima mm 3000 5500
Ripetibilità mm ± 0,05
Sezione profilato Largh . x altezza mm 40 x 40 60 x 60 80 x 80 110 x 110
Durata km 30 .000
(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi a portale Lexium PAS B sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Descrizione di un asse a portale Lexium PAS B; le opzioni selezionate determineranno se la configurazione include o meno alcuni componenti.
(3) Forze e coppie esercitate sugli assi a portale Lexium PAS B:

Descrizione, 
caratteristiche

Lexium Linear Motion
Assi a portale Lexium PAS B
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Assi a portale PAS 4pS:
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Codici Lexium Linear Motion
Assi a portale Lexium PAS B

Codici (1)
Per ordinare un asse a portale Lexium PAS B completare ciascun codice sostituendo il “p” (2):
Esempio: PAS 4 1 B R M 1000 A 2 B A XXX R/… resto del codice a pagina 9 

PAS 4
 
p

 
p

 
p

 
p

 
pppp

 
p

 
p

 
p

 
p

 
ppp

 
p

 
/(2)

Taglia (sezione profilato) 40 (sezione 40 x 40 mm) 1 /
60 (sezione 60 x 60 mm) 2 /
80 (sezione 80 x 80 mm) 3 /
110 (sezione 110 x 110 mm) 4 /

Tipo di azionamento  
per carrello

Cinghia dentata B /
Asse non guidato (solo per supporto) H /

Tipo di guida per carrello A rulli (per PAS 41BR, 42BR, 43BR) R /
A ricircolo di sfere (per PAS 42BB, 43BB, 44BB) B /

Spostamento  
per rivoluzione

84 mm/rivoluzione (per PAS 41B) M /
155 mm/rivoluzione (per PAS 42B) M /
205 mm/rivoluzione (per PAS 43B) M /
264 mm/rivoluzione (per PAS 44B) M /
Asse non guidato (per PAS 4pH) N /

Corsa Max 3000 mm (per PAS 41) pppp /
Max 5500 mm (per PAS 42, PAS 43 e PAS 44) pppp /

Finecorsa (3) 2 sensori con uscita PNP, contatto NC, non collegato A /
2 sensori con uscita PNP, contatto NO, non collegato C /
2 sensori con uscita NPN, contatto NC, non collegato E /
2 sensori con uscita NPN, contatto NO, non collegato G /
Senza sensore/senza piastra di rilevamento N /

Tipo di carrello (4) Tipo 1 (solo per PAS 42B, 43B, 44B) 1 /
Tipo 2 2
Tipo 4 4 /

Opzioni Con bandella metallica protettiva B /
Versione anticorrosione/senza bandella metallica protettiva C /
Con cinghia dentata antistatica/senza bandella metallica protettiva A /
Versione anticorrosione/con cinghia dentata antistatica/
senza bandella metallica protettiva

E /

Con cinghia dentata antistatica/con bandella metallica 
protettiva

L /

Senza opzione N /

Numero di carrelli (5) 1 A /
2 B /
3 C /

Distanza tra due carrelli Indica la distanza in mm ppp /
1 solo carrello, “XXX” XXX /

Interfaccia per motore (6) Motore fisso sul lato destro R /
Motore fisso sul lato sinistro L /
Senza collegamento/senza piastra di adattamento H /
Asse non guidato (solo per PAS 4pH) N /

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi a portale Lexium PAS B sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) 2a parte del codice (vedere pagina 9).
(3) Fornito completo di cavo da 0,1 m con connettore M8. Disponibili cavi di altre lunghezze (vedere accessori a pagina 44).
(4) Vedere caratteristiche e dimensioni sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(5) Sono consentiti solo carrelli dello stesso tipo (tipo 1, tipo 2 o tipo 4).
(6) Tipi di interfacce per azionamento:

PAS 4pBpMpppppppppppR/…(2) PAS 4pBpMpppppppppppL/…(2) PAS 4pBpMpppppppppppH/…(2) PAS 4pHpNpppppppppppN/…(2)
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Codici (segue) (1)
Per ordinare un asse a portale Lexium PAS B completare ciascun codice sostituendo il “p” (2):
Esempio: PAS 4 1 B R M 1000 A 2 B A XXX R (2) /2 1G 0 H7 0
+ PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A

PAS 4 p p p p pppp p p p p ppp p (2)/ p pp p pp p  
+

 
…

Configurazione 
servomotore (3)

Solo motore / 1
Motore + riduttore / 2
Solo riduttore / 3
Senza motore/senza riduttore/con piastra di adattamento per l’azionamento / 4
Senza motore/senza riduttore / X

Interfaccia riduttore Riduttori PLE 40 / 0G
Riduttori PLE 60 / 1G
Riduttori PLE 80 / 3G
Riduttori PLE 120 / 5G
Riduttori WPLE 40 / 0A
Riduttori WPLE 60 / 1A
Riduttori WPLE 80 / 3A
Riduttori WPLE 120 / 5A
Altri riduttori di terze parti non assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni riduttore) / YY
Altri riduttori di terze parti assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni riduttore) / ZZ
Senza riduttore / XX

Orientamenrto 
riduttore
(3)

0° / 3
90° / 0
180° / 9
270° / 6
Senza riduttore / X

Interfaccia motore Servomotori BSH 055p / H5
Servomotori BSH 0701, 0702/BMH 0701, 0702 / H7
Servomotori BSH 0703/BMH 0703 / H8
Servomotori BSH 1001…1003/BMH 1001…1003 / H1
Servomotori BSH 1004 / H4
BSH 1401…1404/BMH 1401…1403 servomotori / H2
Azionamenti integrati Lexium ILSpp571, 572 con motore passo passo trifase / I6
Azionamenti integrati Lexium ILSpp573 con motore passo passo trifase / I7
Azionamenti integrati Lexium ILSpp851, 852 con motore passo passo trifase / I9
Azionamenti integrati Lexium ILSpp853 con motore passo passo trifase / I8
Azionamenti integrati Lexium ILApp57 con servomotore sincrono CA / A6
Azionamenti integrati Lexium ILEpp66 con motore brushless CC e riduttore con disp. di fissaggio / E7
Motori passo passo BRS 368 / V8
Motori passo passo BRS 397, 39A / V9
Motori passo passo BRS 39B / V0
Motori passo passo BRS 3AC, 3AD / V1
Motori di terze parti non assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni motore) / YY
Motori di terze parti assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni motore) / ZZ
Senza motore / XX

Orientamento motore 
(3)

0° / 3
90° / 0
180° / 9
270° / 6
Senza motore / X

Rapporto ingranaggio 
riduttore planetario + 
codice motore

Indicare il rapporto del riduttore planetario e il codice motore completo in fondo al codice di riferimento, in stampatello . 
Esempio: PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A

+ …

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi a portale Lexium PAS B sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com 
(2) 1a parte del codice (vedere pagina 8).
(3) Configurazioni e orientamento possibili del servomotore (vista dal motore/riduttore verso l’asse o dal motore verso il riduttore):

PAS 4pB…
(2)/1XXXppp

PAS 4pB…(2)/ 
2pGpppp

PAS 4pB…
(2)/2pApppp

PAS 4pB…
(2)/3pGpXXX

PAS 4pB…
(2)/3pApXXX

PAS 4pB…
(2)/4XXXppp

PAS 4pB…(2)/
XXXXXXX

90°

270°
180°

0°
90°

270°
180°

0°

90°

270°180°

0°

90°

270°
180°

0° 90°

270°
180°

0°

Assi a portale PAS 4pS:
pagina 10

Tavole lineari TAS 4:
pagina 14

Assi cantilever CAS 4:
pagina 18

Assi cantilever CAS 3:
pagina 22

Assi telescopici CAS 2:
pagina 26

90°

270°
180°

0°



1010

Presentazione Lexium Linear Motion
Assi a portale Lexium PAS S

Presentazione (1)
Gli assi a portale Lexium PAS S  sono sistemi di movimentazione lineare a vite . 
Il carrello di movimentazione del carico è mobile e l’asse di supporto è fisso.
 
Gli assi a portale Lexium PAS S  sono ideali per le applicazioni che richiedono  il 
posizionamento di elevata precisione di carichi pesanti a bassa velocità con elevata 
forza di avanzamento .

Per facilitarne l’integrazione in un gran numero di applicazioni sono disponibili 
configurazioni diverse con possibilità di scegliere tra un’ampia gamma di opzioni: 
lunghezza dell’asse, diversi tipi di sensore per la funzione finecorsa, aggiunta di una 
bandella metallica di protezione e copertura, scelta fra 2 tipi di carrelli di dimensioni 
diverse, possibilità di montare fino a 3 carrelli, ecc. (vedere pagina 12).

Gli assi sono realizzati con profilati in alluminio molto resistenti in grado di 
sopportare carichi fino a 100 kg, a seconda del modello utilizzato.

Schneider Electric offre diversi elementi di azionamento utilizzabili con gli assi 
Lexium PAS S (2) (vedere pagine 4 e 13) .
In alcuni casi è possibile utilizzare motori di terze parti .  
Per maggiori dettagli rivolgersi al Centro Supporto Cliente .

Applicazioni
Adatti alle applicazioni che richiedono: 

 b Movimento con guida di precisione anche con carichi e coppie variabili: taglio, 
separazione, lavorazione, ecc .

 b Forze di avanzamento elevate: serraggio, taglio, ecc .
 b Precisione di posizionamento e ripetibilità: applicazioni ottiche e di misura, ecc .

Funzioni specifiche
 b Profilato con slot a T sui 3 lati
 b Carrello preforato per un facile montaggio del carico
 b Lubrificatori accessibili da ciascun lato del carrello per semplificare la manutenzione 

ordinaria
 b Sistema di accoppiamento rapido per un facile assemblaggio del motore
 b Corsa ordinabile al millimetro
 b Gli slot a T permettono di posizionare i sensori in qualsiasi punto del profilato
 b Carico pesante fino a 100 kg, a seconda del modello:
 v fino a 25 kg per assi Lexium PAS 42
 v fino a 60 kg per assi Lexium PAS 43
 v fino a 100 kg per assi Lexium PAS 44

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi a portale Lexium PAS S sono 
disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Nella scelta dei motori occorre tenere sempre conto della coppia massima di azionamento 
dell’albero dell’asse.

Assi a portale PAS 4pB :
pagina 6

Tavole lineari TAS 4:
pagina 14

Assi cantilever CAS 4:
pagina 18

Assi cantilever CAS 3:
pagina 22

Assi telescopici CAS 2:
pagina 26

Assi a portale Lexium PAS 4pS con motore e riduttore 
integrato
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Descrizione (1) (2)
1  Assi a portale Lexium PAS 4pS
2  Slot a T per il fissaggio dell’asse: 1 su ciascun lato e 2 sotto il profilato
3  Piastra di rilevamento per sensori
4  Lubrificatori su ciascun lato del carrello
5  Supporti sensori
6  Sensori per funzione finecorsa
7  Slot a T per posizionamento supporti sensori
8  Flange per montaggio dell’azionamento
9  Albero motore
10 Blocco lato motore
11 Staffe di fissaggio bandella metallica protettiva
12 Bandella metallica protettiva
13 Cuscinetti
14 Deflettori bandella metallica protettiva
15 Fori per montaggio del carico
16 Carrello per il supporto del carico
17 Blocco terminale

Caratteristiche meccaniche (1)
Tipo di asse a portale Lexium PAS 42 PAS 43 PAS 44

SBB SBD SBF SBB SBD SBG SBB SBD SBH
Tipo di azionamento Vite a ricircolo di sfere
Tipo di guida A ricircolo di sfere
Carico tipico kg 25 60 100
Passo vite a ricircolo di sfere mm/rev 5 10 16 5 10 20 5 10 25
Diametro vite a ricircolo di sfere mm 16 20 25
Gioco assiale vite a ricircolo di sfere mm 0,04
Massima forza di azionamento (Fx) (3) N 2980 1560 1540 3400 2600 1720 3700 4520 3000
Velocità massima m/s 0,25 0,5 0,8 0,25 0,5 1 0,25 0,5 1,25
Accelerazione massima m/s2 10
Coppia massima di azionamento Nm 3,2 3,3 4,9 3,7 5,3 6,8 4,3 9 14,3
Forza massima per asse Y (Fy) (3) N 4050 6360 9040
Forza massima per asse Z (Fz) (3) N 4050 6360 9040
Coppia massima per asse X (Mx) (3) Nm 27 60 98
Coppia massima per asse Y (My) (3) Con carrello tipo 1 Nm 304 556 935

Con carrello tipo 4 Nm 668 1224 2155
Coppia massima per asse Z (Mz) (3) Con carrello tipo 1 Nm 304 556 935

Con carrello tipo 4 Nm 668 1224 2155
Corsa massima mm 1500 3000
Ripetibilità mm ± 0,02
Sezione profilato Largh . x altezza mm 60 x 60 80 x 80 110 x 110
Durata km 10 .000
(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi a portale Lexium PAS B sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Descrizione di un asse a portale Lexium PAS S; le opzioni selezionate determineranno se la configurazione include o meno alcuni componenti.
(3) Forze e coppie esercitate sull’asse telescopico Lexium PAS S:

Descrizione, 
caratteristiche

Lexium Linear Motion
Assi a portale Lexium PAS S

Assi a portale PAS 4pB :
pagina 6

Tavole lineari TAS 4:
pagina 14

Assi cantilever CAS 4 :
pagina 18

Assi cantilever CAS 3 :
pagina 22

Assi telescopici CAS 2:
pagina 26
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Codici (1)
Per ordinare un asse a portale Lexium PAS S completare ciascun codice sostituendo il “p” (2):
Esempio: PAS 4 2 S B F 1000 A 1 B A XXX S/… resto del codice a pagina 13 

PAS 4
 
p

 
p

 
B

 
p

 
pppp

 
p

 
p

 
p

 
p

 
ppp

 
p

 
/(2)

Taglia (sezione profilato) 60 (sezione 60 x 60 mm) 2 /
80 (sezione 80 x 80 mm) 3 /
110 (sezione 110 x 110 mm) 4 /

Tipo di azionamento  
per carrello

Vite a ricircolo di sfere S /
Asse non guidato (solo per supporto) A / 

Tipo di guida per carrello A ricircolo di sfere B /

Passo vite a ricircolo di 
sfere

5 mm/rivoluzione (per PAS 4pSBB) B /
10 mm/rivoluzione (per PAS 4pSBD) D /
16 mm/rivoluzione (per PAS 42SBF) F /
20 mm/rivoluzione (per PAS 43SBG) G /
25 mm/rivoluzione (per PAS 44SBH) H /
Asse non guidato (per PAS 4pA) N / 

Corsa  Max 1500 mm (per PAS 42) pppp /
Max 3000 mm (per PAS 43 e PAS 44) pppp /

Finecorsa (3) 2 sensori con uscita PNP, contatto NC, non collegato A /
2 sensori con uscita PNP, contatto NO, non collegato C /
2 sensori con uscita NPN, contatto NC, non collegato E /
2 sensori con uscita NPN, contatto NO, non collegato G /
Senza sensori/senza piastra di rilevamento N /

Tipo di carrello (4) Tipo 1 1 /
Tipo 4 4 /

Opzioni Con bandella metallica protettiva/senza supporto vite a 
ricircolo di sfere

B /

Con bandella metallica protettiva/con 1 supporto vite  
a ricircolo di sfere

C /

Senza bandella metallica protettiva/con 1 supporto vite  
a ricircolo di sfere

D /

Con bandella metallica protettiva/con 2 supporti vite  
a ricircolo di sfere

E /

Senza bandella metallica protettiva/con 2 supporti vite  
a ricircolo di sfere

F /

Senza bandella metallica protettiva/senza supporto vite  
a ricircolo di sfere

N /

Numero di carrelli (5) 1 A /
2 B /
3 N /

Distanza tra due carrelli Indica la distanza in mm       ppp /
1 solo carrello, “XXX”   XXX /

Interfaccia  
per motore (6)

Con motore o piastra di adattamento S /
Con albero D /
Asse non guidato (solo per PAS 4pA) N /

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi a portale Lexium PAS S sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) 2a parte del codice (vedere pagina 13).
(3) Fornito completo di cavo da 0,1 m con connettore M8. Disponibili cavi di altre lunghezze (vedere accessori a pagina 44).
(4) Vedere caratteristiche e dimensioni sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(5) Sono consentiti solo carrelli dello stesso tipo (tipo 1 o tipo 4) (è azionato solo il carrello vicino al motore).
(6) Tipi di interfacce per azionamento:
PAS 4pSBppppppppppppS/… (2) PAS 4pSBppppppppppppD/… (2) PAS 4pANppppppppppppN/… (2)

Assi a portale PAS 4pB:
pagina 6

Tavole lineari TAS 4:
pagina 14

Assi cantilever CAS 4 :
pagina 18

Assi cantilever CAS 3 :
pagina 22

Assi telescopici CAS 2:
pagina 26

Codici Lexium Linear Motion
Assi a portale Lexium PAS S
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Codici (segue) (1)
Per ordinare un asse a portale Lexium PAS S completare ciascun codice sostituendo il “p” (2):
Esempio: PAS 4 2 S B F 1000 A 1 B A XXX S (2) /1 XX X H7 0
+ PLE60 3:1  + BMH 0702P01A2A

PAS 4 p p B p pppp p p p p ppp p (2)/ p pp p pp p  
+

 
…

Configurazione 
servomotore (3)

Solo motore / 1
Motore + riduttore / 2
Solo riduttore / 3
Senza motore/senza riduttore/con piastra di adattamento per il motore / 4
Senza motore/senza riduttore / X

Interfaccia riduttore Riduttori PLE 40 / 0G
Riduttori PLE 60 / 1G
Riduttori PLE 80 / 3G
Riduttori PLE 120 / 5G
Riduttori WPLE 40 / 0A
Riduttori WPLE 60 / 1A
Riduttori WPLE 80 / 3A
Riduttori WPLE 120 / 5A
Altri riduttori di terze parti non assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni riduttore) / YY
Altri riduttori di terze parti assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni riduttore) / ZZ
Senza riduttore / XX

Orientamenrto 
riduttore
(3)

0° / 3
90° / 0
180° / 9
270° / 6
Senza riduttore / X

Interfaccia motore Servomotori BSH 055p / H5
Servomotori BSH 0701, 0702/BMH 0701, 0702 / H7
Servomotori BSH 0703/BMH 0703 / H8
Servomotori BSH 1001…1003/BMH 1001…1003 / H1
Servomotori BSH 1004 / H4
BSH 1401…1404/BMH 1401…1403 servomotori / H2
Azionamenti integrati Lexium ILSpp571, 572 con motore passo passo trifase / I6
Azionamenti integrati Lexium ILSpp573 con motore passo passo trifase / I7
Azionamenti integrati Lexium ILSpp851, 852 con motore passo passo trifase / I9
Azionamenti integrati Lexium ILSpp853 con motore passo passo trifase / I8
Azionamenti integrati Lexium ILApp57 con servomotore sincrono CA / A6
Azionamenti integrati Lexium ILEpp66 con motore brushless CC e riduttore con disp. di fissaggio / E7
Motori passo passo BRS 368 / V8
Motori passo passo BRS 397, 39A / V9
Motori passo passo BRS 39B / V0
Motori passo passo BRS 3AC, 3AD / V1
Motori di terze parti non assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni motore) / YY
Motori di terze parti assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni motore) / ZZ
Senza motore / XX

Orientamento motore 
(3)

0° / 3
90° / 0
180° / 9
270° / 6
Senza motore / X

Rapporto ingranaggio 
riduttore planetario + 
codice motore

Indicare il rapporto del riduttore planetario e il codice motore completo in fondo al codice di riferimento, in stampatello . 
Esempio: PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A

+ …

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi a portale Lexium PAS S sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) 1a parte del codice (vedere pagina 12).
(3) Configurazioni e orientamento possibili del servomotore (vista dal motore/riduttore verso l’asse o dal motore verso il riduttore):
PAS 4pS…
(2)/1XXXppp

PAS 4pS…
(2)/2pGpppp

PAS 4pS…
(2)/2pApppp

PAS 4pS…
(2)/3pGpXXX

PAS 4pS…
(2)/3pApXXX

PAS 4pS…
(2)/4XXXppp

PAS 4pS…(2)/
XXXXXXX

90°

270°
180°

0°
90°

270°
180°

0°
90°

270°
180°

0°

90°

270°180°

0°

90°

270°
180°

0°
90°

270°
180°

0°

Assi a portale PAS 4pB:
pagina 6

Tavole lineari TAS 4:
pagina 14

Assi cantilever CAS 4:
pagina 18

Assi cantilever CAS 3:
pagina 22

Assi telescopici CAS 2:
pagina 26
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Presentazione Lexium Linear Motion
Tavole lineari Lexium TAS

Assi a portale PAS 4pB :
pagina 6

Assi a portale  PAS 4pS:
pagina 10

Assi cantilever CAS 4:
pagina 18

Assi cantilever CAS 3:
pagina 22

Assi telescopici CAS 2:
pagina 26

Presentazione (1)
Le tavole lineari Lexium TAS sono ideali per il posizionamento lineare di elevata 
precisione di carichi pesanti con forze di avanzamento elevate .
L’elevato livello di prestazioni  è assicurato dal sistema di azionamento con vite a 
ricircolo di sfere integrata .

Le tavole lineari Lexium TAS  sono realizzate con profili in alluminio molto resistenti 
che assicurano un’elevatissima tenuta alla torsione ed alla flessione.  
A seconda del modello  sono in grado di sopportare carichi fino a 150 kg.

Per facilitarne l’integrazione in un gran numero di applicazioni sono disponibili 
configurazioni diverse con possibilità di scegliere tra un’ampia gamma di opzioni: 
lunghezza dell’asse, diversi tipi di passi per la vite a ricircolo di sfere, diverse opzioni 
di montaggio del motore, ecc . (vedere pagina 16) .

Schneider Electric offre diversi elementi di azionamento utilizzabili con le tavole 
lineari Lexium TAS (2) (vedere pagina 17) .
In alcuni casi è possibile utilizzare motori di terze parti .  
Per maggiori dettagli rivolgersi al Centro Supporto Cliente . 

Applicazioni
Adatti alle applicazioni che richiedono:
 

 b Movimento di avanzamento senza gioco meccanico: taglio, separazione, 
etichettatura, ecc .

 b Forze di avanzamento elevate: serraggio, lavorazione, ecc .
 b Movimentazione precisa di carichi pesanti: sistemi di movimentazione materiali, ecc .
 b Precisione di posizionamento: applicazioni ottiche, laser, ecc .

Funzioni specifiche
 b Profilato con slot a T sui 3 lati
 b Carrello preforato e slot a T per un facile montaggio del carico
 b Lubrificatori accessibili da ciascun lato del carrello per semplificare la manutenzione 

ordinaria
 b Sistema di accoppiamento rapido per un facile assemblaggio del motore
 b Posizionamento del motore proprio al fondo dell’albero lungho l’asse del piano, su 

ciascun lato, sopra o sotto la tavola lineare
 b Corsa ordinabile al millimetro
 b Vite a ricircolo di sfere integrata per un movimento senza gioco meccanico
 b 2 sensori integrati per funzione finecorsa
 b Carico fino a 150 kg, a seconda del modello :
 v fino a 20 kg per tavola Lexium TAS 41 
 v fino a 80 kg per tavola Lexium TAS 42
 v fino a 150 kg per tavola Lexium TAS 43

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) delle tavole lineari Lexium TAS sono 
disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Nella scelta del motori occorre tenere sempre conto della coppia massima di azionamento 
dell’albero dell’asse.

Tavola lineare Lexium TAS 4pS con motore e riduttore montati
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Descrizione (1) (2)
1  Tavola lineare Lexium TAS 4pS
2  Slot a T per il fissaggio dell’asse: 1 su ciascun lato e 2 sotto il profilato
3  Lubrificatori su ciascun lato del carrello
4  Blocco motore
5  Albero motore
6  Pressacavo per uscita cavo sensore
7  Soffietti
8  Fori per montaggio del carico
9  Slot per montaggio del carico
10 Carrello per il supporto del carico
11 Blocco terminale

Caratteristiche meccaniche (1)
Tipo di tavola lineare Lexium TAS 41 TAS 42 TAS 43

SBA SBB SBC SBB SBC SBD SBB SBC SBE
Tipo di azionamento Vite a ricircolo di sfere
Tipo di guida Due guide con cuscinetti a ricircolo di sfere
Carico tipico kg 20 80 150
Passo vite a ricircolo di sfere mm/rev 2 5 10 5 10 16 5 10 20
Diametro vite a ricircolo di sfere mm 12 16 20
Gioco assiale vite a ricircolo di sfere mm 0,04
Massima forza di azionamento per asse X (Fx) (3) N 500 800 780 2200 1120 1080 2580 1760 1700
Velocità massima m/s 0,1 0,25 0,5 0,25 0,5 0,8 0,25 0,5 1
Accelerazione massima m/s2 10
Coppia massima di azionamento Nm 0,4 0,9 1,6 2,2 2,3 3,4 2,7 3,5 6,4
Forza massima per asse Y (Fy) (3) N 1720 2660 3550
Forza massima per asse Z  
(Fz-, Fz+) (3)

Fz+ N 2155 6285 8380

Fz-
N 2155 3140 4190

Coppia massima per asse X (Mx) (3) Nm 48 110 205
Coppia massima per asse Y (My) (3) Nm 90 190 335
Coppia massima per asse Z (Mz) (3) Nm 72 160 285
Corsa massima  
 

mm 600 1000 1500

Ripetibilità mm ± 0,02
Sezione profilato Largh . x altezza mm 100 x 39 150 x 54 200 x 59
Durata km 5000 10 .000
(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) delle tavole lineari Lexium TAS sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Descrizione di una tavola lineare Lexium TAS; le opzioni selezionate determineranno se la configurazione include o meno alcuni componenti.
(3) Forze e coppie esercitate sulla tavola lineare Lexium TAS :

Assi a portale PAS 4pB :
pagina 6

Assi a portale PAS 4pS:
pagina 10

Assi cantilever CAS 4:
pagina 18

Assi cantilever CAS 3:
pagina 22

Assi telescopici CAS 2:
pagina 26

Descrizione, 
caratteristiche

Lexium Linear Motion
Tavole lineari Lexium TAS

4

3

2

1

5

6

8

11

2

2

9
10

7

7

Lexium TAS 4pS

Fz-

Fz+

Mz
Fy

My

Fx
Mx



1616

Codici Lexium Linear Motion
Tavole lineari Lexium TAS

Codici (1)
Per ordinare una tavola lineare Lexium TAS completare ciascun codice sostituendo il “p” (2):
Esempio: TAS 4 1 S B A 0600 A 1 B S/… resto del codice a pagina 17  

TAS 4
 
p

 
S

 
B

 
p

 
pppp

 
p

 
1

 
B

 
p

 
/(2)

Taglia (sezione profilato) 100 (sezione 100 x 39 mm) 1 /
150 (sezione 150 x 54 mm) 2 /
200 (sezione 200 x 59 mm) 3 /

Tipo di azionamento 
per carrello

Vite a ricircolo di sfere S /

Tipo di guida per carrello Due guide con cuscinetti a ricircolo di sfere B /

Passo vite a ricircolo di sfere 2 mm/rivoluzione (per TAS 41SBA) A /
5 mm/rivoluzione (per TAS 4pSBB) B /
10 mm/rivoluzione (per TAS 4pSBC) C /
16 mm/rivoluzione (per TAS 42SBD) D /
20 mm/rivoluzione (per TAS 43SBE) E /

Corsa Max 600 mm (per TAS 41) pppp /
Max 1000 mm (per TAS 42) pppp /
Max 1500 mm (per TAS 43) pppp /

Finecorsa  2 sensori con uscita PNP, contatto NC (3) A /
2 sensori con uscita PNP, contatto NC (4) B /
Senza sensori N /

Tipo di carrello Tipo 1 1 /

Opzioni Nessuna/Tavole lineari forniti con soffietti B /

Interfaccia  
per motore (5)

Motore nell’asse della tavola, azionamento diretto S /
Motore sopra la tavola, azionamento tramite la catena O /
Motore sotto la tavola, azionamento tramite la catena U /
Motore alla sinistra della tavola, azionamento tramite la catena L /
Motore alla destra della tavola, azionamento tramite la catena R /
Con albero (senza collegamento, senza motore) N /

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) delle tavole lineari Lexium TAS sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Per la seconda parte del codice, vedere pagina 17.
(3) Fornito completo di cavo da 0,2 m con connettore M8.
(4) Fornito completo di cavo da 5 m con cavi volanti ad ogni estremità.
(5) Tipi di interfacce per azionamento:

TAS 
4pSBpppppp1BS/(2)

TAS 
4pSBpppppp1BO/(2)

TAS 
4pSBpppppp1BU/(2)

TAS 4pSBpppppp1BL/
(2)

TAS 
4pSBpppppp1BR/(2)

TAS 
4pSBpppppp1BN/(2) 
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Codici (segue) (1)
Per ordinare una tavola lineare Lexium TAS completare ciascun codice sostituendo il “p” (2):
Esempio: TAS 4 1 S B A 0600 A 1 B S (2) /H5 0 
+ BSH 0552P01A2A

TAS 4 p S B p pppp p 1 B p (2)/ pp p  
+

 
…

Interfaccia motore Servomotori BSH 055p / H5
Servomotori BSH 0701, 0702/BMH 0701, 0702 / H7
Servomotori BSH 0703/BMH 0703 / H8
Servomotori BSH 1001…1003/BMH 1001…1003 / H1
Servomotori BSH 1004 / H4
Servomotori BSH 1401…1404/BMH 1401…1403 / H2

Azionamenti integrati Lexium ILSpp571, 572 con motore passo passo trifase / I6
Azionamenti integrati Lexium ILSpp573 con motore passo passo trifase / I7
Azionamenti integrati Lexium ILSpp851, 852 con motore passo passo trifase / I9
Azionamenti integrati Lexium ILSpp853 con motore passo passo trifase / I8
Azionamenti integrati Lexium ILApp57 con servomotore sincrono CA / A6
Azionamenti integrati Lexium ILEpp66 con motore brushless CC e riduttore con disp. di fissaggio / E7

Motori passo passo BRS 368 / V8
Motori passo passo BRS 397, 39A / V9
Motori passo passo BRS 39B / V0
Motori passo passo BRS 3AC, 3AD / V1

Motori di terze parti non assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni motore) / YY
Motori di terze parti assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni motore) / ZZ
Senza motore / XX

Orientamento motore (3) 0° / 3
90° / 0
180° / 9
270° / 6
Senza motore / X 

Codice motore Indicare il codice motore completo in fondo al codice di riferimento, in stampatello . 
Esempio: BSH 0552P01A2A

+ …

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) delle tavole lineari Lexium TAS sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Per la prima parte del codice, vedere pagina 16.
(3) Configurazioni e orientamenti motore possibili:
TAS 
4pSBpppppp1BS(2)/
ppp

TAS 
4pSBpppppp1BO(2)/
ppp

TAS 
4pSBpppppp1BU(2)/
ppp

TAS 
4pSBpppppp1BL(2)/
ppp

TAS 
4pSBpppppp1BR(2)/
ppp

TAS 
4pSBpppppp1BS(2)/
XXX

90°

270°
180°

0°

90°

270°
0°

180°
90°

270°
0°

180° 90°

270°

0°

180°

90°

270°
0°

180°
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Presentazione Lexium Linear Motion
Assi cantilever Lexium CAS 4
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Presentazione (1)
Gli assi cantilever Lexium CAS 4  sono sistemi di movimentazione lineare costituiti 
da un motore fisso e da un asse mobile.

L’asse mobile è utilizzato per supportare il carico ed è realizzato con un profilo in 
alluminio anodizzato . E’ azionato da una cinghia dentata con guide a rulli o a ricircolo 
di sfere .
Il profilo in alluminio è molto resistente e adatto a carichi pesanti fino a 50 kg.

Gli assi cantilever Lexium CAS 4 sono progettati per le applicazioni che richiedono il 
posizionamento di carichi pesanti per la copertura di lunghe distanze con un’elevata 
risposta dinamica .

Questi assi, con guida a ricircolo di sfere, sono ideali per le applicazioni che 
richiedono forze e coppie elevate .

Per altri tipi di applicazioni la guida a rulli offre una soluzione semplice ed economica .

Gli assi cantilever Lexium CAS 4 offrono diverse possibilità di configurazione e 
permettono di scegliere tra varie opzioni: lunghezza dell’asse, diversi tipi di sensori 
per funzione finecorsa, possibilità di aggiungere una bandella metallica 
protettiva, ecc . (vedere pagina 20) .

Schneider Electric offre diversi elementi di azionamento utilizzabili con gli assi 
cantilever Lexium CAS 4 (2) (vedere pagine 4 e 21) .
In alcuni casi è possibile utilizzare motori di terze parti .  
Per maggiori dettagli rivolgersi al Centro Supporto Cliente .

Applicazioni
Adatti alle applicazioni che richiedono: 

 b Spostamento all’interno di un’area di lavoro: macchine pusher, ecc .
 b Forze di avanzamento elevate: serraggio, taglio, ecc .
 b Posizionamento per la copertura di lunghe distanze: sistemi di movimentazione 

materiali, ecc .

Funzioni specifiche
 b Profilato con slot a T sui due lati
 b Il carico può essere fissato ai 2 blocchi terminali e ad uno dei due lati tramite  

gli slot a T
 b Blocco motore preforato per un facile montaggio dell’asse
 b Sistema di accoppiamento rapido per un facile assemblaggio del motore
 b Corse lunghe ordinabili al millimetro
 b Carico pesante fino a 50 kg, a seconda del modello:
 v 5 kg per gli assi Lexium CAS 41BR
 v 8 kg per gli assi Lexium CAS 42BR
 v 15 kg per gli assi Lexium CAS 42BB
 v 12 kg per gli assi Lexium CAS 43BR
 v 25 kg per gli assi Lexium CAS 43BB
 v 50 kg per gli assi Lexium CAS 44BB

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi cantilever Lexium CAS 4 sono 
disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Nella scelta del motori occorre tenere sempre conto della coppia massima di azionamento 
dell’albero dell’asse.

Asse cantilever Lexium CAS 4pB con motore e riduttore 
integrato
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Descrizione (1) (2)
1  Asse cantilever Lexium CAS 4pB
2  Bandella metallica protettiva
3  Slot a T per il fissaggio laterale del carico
4  Fori per il fissaggio dell’asse
5  Blocchi terminali per il fissaggio del carico
6  Staffe per cinghia dentata
7  Piastre di rilevamento per sensori
8  Cinghia dentata
9  Sensori per funzione finecorsa
10 Blocco motore
11 Deflettori bandella metallica protettiva
12 Cuscinetti
13 Staffe di fissaggio bandella metallica protettiva

Caratteristiche meccaniche (1)
Tipo di asse cantilever Lexium CAS 41 CAS 42 CAS 43 CAS 44

BR BR BB BR BB BB
Tipo di azionamento Cinghia dentata
Tipo di guida A rulli A ricircolo  

di sfere
A rulli A ricircolo di sfere

Carico tipico kg 5 8 15 12 25 50
Massima forza di azionamento per asse X (Fx) (3) N 250 650 900 2150
Velocità massima m/s 3
Accelerazione massima m/s2 20
Coppia massima di azionamento Nm 3 .5 16 30 90
Forza massima per asse Y (Fy) (3) N 930 3540 2430 5550 7890
Forza massima per asse Z (Fz) (3) N 600 3540 1430 5550 7890
Coppia massima per asse X (Mx) (3) Nm 7 13 24 40 53 85
Coppia massima per asse Y (My) (3) Nm 24 29 250 85 487 1021
Coppia massima per asse Z (Mz) (3) Nm 37 45 250 144 487 1021
Corsa massima mm 400 600 800 1200
Ripetibilità mm ± 0,05
Sezione profilato Largh . x altezza mm 40 x 40 60 x 60 80 x 80 110 x 110
Durata km 15 .000
(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi cantilever Lexium CAS 4 sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Descrizione di un asse cantilever Lexium CAS 4; le opzioni selezionate determineranno se la configurazione include o meno alcuni componenti.
(3) Forze e coppie esercitate sull’asse cantilever Lexium CAS 4:

Descrizione, 
caratteristiche

Lexium Linear Motion
Assi cantilever Lexium CAS 4
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Codici Lexium Linear Motion
Assi cantilever Lexium CAS 4

Codici (1)
Per ordinare un asse cantilever Lexium CAS 4 completare ciascun codice sostituendo il “p” (2):
Esempio: CAS 4 1 B R M 0300 A 3 B R /… resto del codice a pagina 21 CAS 4 p B p M pppp p 3 p p /(2)

Taglia (sezione profilato) 40 (sezione 40 x 40 mm) 1 /
60 (sezione 60 x 60 mm) 2 /
80 (sezione 80 x 80 mm) 3 /
110 (sezione 110 x 110 mm) 4 /

Tipo di azionamento  
per asse mobile

Cinghia dentata B /

Tipo di guida  
per asse mobile

A rulli (per CAS 41BR, 42BR, 43BR) R /
A ricircolo di sfere (per CAS 42BB, 43BB, 44BB) B /

Spostamento  
per rivoluzione

84 mm/rivoluzione (per CAS 41) M /
155 mm/rivoluzione (per CAS 42) M /
205 mm/rivoluzione (per CAS 43) M /
264 mm/rivoluzione (per CAS 44) M /

Corsa Max 400 mm (per CAS 41) pppp /
Max 600 mm (per CAS 42) pppp /
Max 800 mm (per CAS 43) pppp /
Max 1200 mm (per CAS 44) pppp /

Finecorsa 
 (3)

2 sensori con uscita PNP, contatto NC, non collegato A /
2 sensori con uscita PNP, contatto NO, non collegato C /
2 sensori con uscita NPN, contatto NC, non collegato E /
2 sensori con uscita NPN, contatto NO, non collegato G /
Senza sensori/senza piastre di rilevamento N /

Tipo di supporto  
di fissaggio (4)

Tipo 3 3 /

Opzioni Con bandella metallica protettiva B /
Versione anticorrosione/senza bandella metallica protettiva C /
Con cinghia dentata antistatica/senza bandella metallica protettiva A /
Versione anticorrosione/con cinghia dentata antistatica/ 
senza bandella metallica protettiva

E /

Con cinghia dentata antistatica/con bandella metallica protettiva L /
Senza opzione N /

Interfaccia  
per  
azionamento (5)

Motore fisso sul lato destro R /
Nessuna (albero cavo) H /

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi cantilever Lexium CAS 4 sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com
(2) Per la seconda parte del codice, vedere pagina 21.
(3) Fornito completo di cavo da 0,1 m con connettore M8. Disponibili cavi di altre lunghezze (vedere accessori a pagina 44).
(4) Si prega di consultare il nostro sito www.schneider-electric.com.
(5) Tipi di interfacce per azionamento:
CAS 4pBpMppppp3pR/…(2) CAS 4pBpMppppp3pH/…(2)
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Codici (segue) (1)
Per ordinare un asse cantilever Lexium CAS 4 completare ciascun codice sostituendo il “p” (2):
Esempio: CAS 4 1 B R M 0300 A 3 B R (2) /2 1G 0 H7 0
+ PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A

CAS 4 p B p M pppp p 3 p p (2)/ p pp p pp p  
+

 
…

Configurazione 
servomotore (3)

Solo motore / 1
Motore + riduttore / 2
Solo riduttore / 3
Senza motore/senza riduttore/con piastra di adattamento per l’azionamento / 4
Senza motore/senza riduttore / X

Interfaccia riduttore Riduttori PLE 40 / 0G
Riduttori PLE 60 / 1G
Riduttori PLE 80 / 3G
Riduttori PLE 120 / 5G
Riduttori WPLE 40 / 0A
Riduttori WPLE 60 / 1A
Riduttori WPLE 80 / 3A
Riduttori WPLE 120 / 5A
Altri riduttori di terze parti non assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni riduttore) / YY
Altri riduttori di terze parti assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni riduttore) / ZZ
Senza riduttore / XX

Orientamenrto riduttore
(3)

0° / 3
90° / 0
180° / 9
270° / 6
Senza riduttore / X

Interfaccia motore Servomotori BSH 055p / H5
Servomotori BSH 0701, 0702/BMH 0701, 0702 / H7
Servomotori BSH 0703/BMH 0703 / H8
Servomotori BSH 1001…1003/BMH 1001…1003 / H1
Servomotori BSH 1004 / H4
Servomotori BSH 1401…1404/BMH 1401…1403 / H2
Azionamenti integrati Lexium ILSpp571, 572 con motore passo passo trifase / I6
Azionamenti integrati Lexium ILSpp573 con motore passo passo trifase / I7
Azionamenti integrati Lexium ILSpp851, 852 con motore passo passo trifase / I9
Azionamenti integrati Lexium ILSpp853 con motore passo passo trifase / I8
Azionamenti integrati Lexium ILApp57 con servomotore sincrono CA / A6
Azionamenti integrati Lexium ILEpp66 con motore brushless CC e riduttore con disp. di fissaggio / E7

Motori passo passo BRS 368 / V8
Motori passo passo BRS 397, 39A / V9
Motori passo passo BRS 39B / V0
Motori passo passo BRS 3AC, 3AD / V1
Motori di terze parti non assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni motore) / YY
Motori di terze parti assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni motore) / ZZ
Senza motore / XX

Orientamento motore (3) 0° / 3
90° / 0
180° / 9
270° / 6
Senza motore / X

Rapporto ingranaggio 
riduttore planetario + 
codice motore

Indicare il rapporto del riduttore planetario e il codice motore completo in fondo al codice di riferimento, in stampatello . 
Esempio: PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A

+ …

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi cantilever Lexium CAS 4 sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Per la prima parte del codice, vedere pagina 20.
(3) Configurazioni e orientamento possibili del servomotore (vista dal motore/riduttore verso l’asse o dal motore verso il riduttore):
CAS 4pB…
(2)/1XXXppp

CAS 4pB…
(2)/2pGpppp

CAS 4pB…
(2)/2pApppp

CAS 4pB…
(2)/3pGpXXX

CAS 4pB…
(2)/3pApXXX

CAS 4pB…
(2)/4XXXppp

CAS 4pB…(2)/
XXXXXXX

90°

270°
180°

0°
90°

270°
180°

0°

90°
270°180°
0°

90°

270°
180°

0°
90°

270°
180°

0° 90°

270°
180°

0°
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Presentazione Lexium Linear Motion
Assi cantilever Lexium CAS 3
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Presentazione (1)
Gli assi cantilever Lexium CAS 3  sono sistemi di movimentazione lineare con 
cinghia dentata o cremagliera dentata per lo spostamento del carico e guida con 
cuscinetti a ricircolo di sfere. Sono costituiti da un motore fisso e da un asse mobile.

L’asse mobile è realizzato con due barre parallele ed è utilizzato per supportare il 
carico . È azionato da una cremagliera dentata o a cinghia dentata  dentata a 
seconda della dimensione dell’asse .

Questo tipo di struttura mobile è adatta ad assi leggeri, compatti e molto rigidi .
Permette la movimentazione di movimentare carichi medio-leggeri fino a 18 kg,  
a seconda del modello .

Gli assi cantilever Lexium CAS 3 offrono diverse possibilità di configurazione e 
permettono di scegliere tra varie opzioni: lunghezza dell’asse, diversi tipi di sensori 
per funzione finecorsa, versione anticorrosione, cinghia dentata antistatica, ecc. 
(vedere pagina 24) .

Schneider Electric offre diversi elementi di azionamento utilizzabili con gli assi 
Lexium CAS 3 (2) (vedere pagine 4 e 25) .
In alcuni casi è possibile utilizzare motori di terze parti .  
Per maggiori dettagli rivolgersi al Centro Supporto Cliente .

Applicazioni
Adatti alle applicazioni che richiedono: 

 b Posizionamento a velocità elevata per corse limitate: sistemi di movimentazione 
materiali, ecc .

 b Forze di avanzamento elevate: serraggio, assemblaggio, ecc .

Funzioni specifiche
 b Eccellente rigità
 b Struttura mobile con peso viaggiante leggero
 b Compattezza
 b Il carico può essere fissato ai 2 blocchi terminali
 b Diverse opzioni di montaggio possibili per consentire l’integrazione in un’ampia 

gamma di soluzioni
 b Corsa ordinabile al millimetro
 b Carico pesante fino a 18 kg, a seconda del modello:
 v fino a 1 kg per Lexium CAS 30
 v fino a 3 kg per Lexium CAS 31
 v fino a 5 kg per Lexium CAS 32
 v fino a 10 kg per Lexium CAS 33
 v fino a 18 kg per Lexium CAS 34

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi cantilever Lexium CAS 3 sono 
disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Nella scelta del motori occorre tenere sempre conto della coppia massima di azionamento 
dell’albero dell’asse.

Asse cantilever Lexium CAS 3 con motore e riduttore montato
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Descrizione (1) (2)
1  Asse cantilever Lexium CAS 3pp
2  Fori o slot a T per il fissaggio dell’asse
3  Cremagliera dentata o cinghia dentata
4  Tubi struttura mobile e metodo di guida
5  Blocchi terminali per il fissaggio del carico. I blocchi fungono anche da piastre di 
rilevamento per sensori
6  Cuscinetti
7  Sensori
8  Blocco motore
9  Staffe per cinghia dentata

Caratteristiche meccaniche (1)
Tipo di asse cantilever Lexium CAS 30RC CAS 31BC CAS 32BC CAS 33BC CAS 34BC

Tipo di azionamento Cremagliera dentata Cinghia dentata
Tipo di guida A ricircolo di sfere
Carico tipico kg 1 3 5 10 18
Massima forza di azionamento per asse X (Fx) (3) N 80 125 435 535 705
Velocità massima m/s 3
Accelerazione massima m/s2 20
Coppia massima di azionamento Nm 0,6 1,5 7 8,5 11,5
Forza massima per asse Y (Fy) (3) N 160 210 290 460 950
Forza massima per asse Z (Fz) (3) N 130 180 250 400 820
Coppia massima per asse X (Mx) (3) Nm 1,9 5,1 9 16 45
Coppia massima per asse Y (My) (3) Nm 2 .8 6,7 21 34 85
Coppia massima per asse Z (Mz) (3) Nm 3,5 7,8 25 39 100
Corsa massima mm 150 200 300 400 500
Ripetibilità mm ± 0,05
Durata km 15 .000
(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi cantilever Lexium CAS 3 sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Descrizione degli assi cantilever Lexium CAS 30R e CAS 3pB ; le opzioni selezionate determineranno se la configurazione include o meno alcuni componenti.
(3) Forze e coppie esercitate sugli assi cantilever Lexium CAS 3:

Descrizione, 
caratteristiche

Lexium Linear Motion
Assi cantilever Lexium CAS 3

Lexium CAS 30R, CAS 31B
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Codici Lexium Linear Motion
Assi cantilever Lexium CAS 3
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Codici (1)
Per ordinare un asse cantilever Lexium CAS 3 completare ciascun codice sostituendo il “p” (2):
Esempio: CAS 3 1 B C M 0200 A 1 C R/… resto del codice a pagina 25  

CAS 3
 
p

 
p

 
C

 
M

 
pppp

 
p

 
1

 
p

 
R

 
/(2)

Taglia (sezione profilato) 66 x 28 mm 0 /
80 x 30 mm 1 /
100 x 40 mm 2 /
120 x 50 mm 3 /
160 x 50 mm 4 /

Tipo di azionamento  
per asse mobile

Cremagliera dentata (per CAS 30) R /
Cinghia dentata (per CAS 31, 32, 33, 34) B / 

Tipo di guida  
per asse mobile

A ricircolo di sfere C /

Spostamento  
per rivoluzione

50 mm/rivoluzione (per CAS 30) M /
75 mm/rivoluzione (per CAS 31) M /
100 mm/rivoluzione (per CAS 32, 33, 34) M /

Corsa Max 150 mm (per CAS 30) pppp /
Max 200 mm (per CAS 31) pppp /
Max 300 mm (per CAS 32) pppp /
Max 400 mm (per CAS 33) pppp /
Max 500 mm (per CAS 34) pppp /

Finecorsa  2 sensori con uscita PNP, contatto NC, non collegato (3) A /
2 sensori con uscita PNP, contatto NC, non collegato (4) B /
Senza sensori N /

Tipo di supporto  
di fissaggio (5)

Tipo 1 1 /

Opzioni Versione anticorrosione  
(solo per CAS 31, 32, 33, 34)

C /

Con cinghia dentata antistatica A /
Versione anticorrosione/con cinghia dentata antistatica 
(solo per CAS 31, 32, 33, 34)

E /

Senza opzione N /

Interfaccia  
per motore (6)

Motore fisso sul lato destro R /

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi cantilever Lexium CAS 3 sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Per la seconda parte del codice, vedere pagina 25.
(3) Fornito completo di cavo da 0.2 m con connettore M8.
(4) Fornito completo di cavo da 5 m con cavi volanti ad ogni estremità.
(5) Si prega di consultare il nostro sito www.schneider-electric.com.
(6) Motore fisso sul lato destro:
CAS 3ppCMppppp1pR/…(2)

Fy

Fx

Mx

My

Mz

Fz
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Codici Lexium Linear Motion
Assi cantilever Lexium CAS 3

Codici (segue) (1)
Per ordinare un asse cantilever Lexium CAS 3 completare ciascun codice sostituendo il “p” (2):
Esempio: CAS 3 1 B C M 0200 A 1 C R (2) /2 1G 0 H7 0
+ PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A

CAS 3 p p C M pppp p 1 p R (2)/ p pp p pp p  
+

 
…

Configurazione 
servomotore (3)

Solo motore / 1
Motore + riduttore / 2
Solo riduttore / 3

Interfaccia riduttore Riduttori PLE 40 / 0G
Riduttori PLE 60 / 1G
Riduttori PLE 80 / 3G
Riduttori PLE 120 / 5G
Riduttori WPLE 40 / 0A
Riduttori WPLE 60 / 1A
Riduttori WPLE 80 / 3A
Riduttori WPLE 120 / 5A
Altri riduttori di terze parti non assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni riduttore) / YY
Altri riduttori di terze parti assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni riduttore) / ZZ
Senza riduttore / XX

Orientamenrto riduttore
(3)

0° / 3
90° / 0
180° / 9
270° / 6
Senza riduttore / X

Interfaccia motore Servomotori BSH 055p / H5
Servomotori BSH 0701, 0702/BMH 0701, 0702 / H7
Servomotori BSH 0703/BMH 0703 / H8
Servomotori BSH 1001…1003/BMH 1001…1003 / H1
Servomotori BSH 1004 / H4
Servomotori BSH 1401…1404/BMH 1401…1403 / H2
Azionamenti integrati Lexium ILSpp571, 572 con motore passo passo trifase / I6
Azionamenti integrati Lexium ILSpp573 con motore passo passo trifase / I7
Azionamenti integrati Lexium ILSpp851, 852 con motore passo passo trifase / I9
Azionamenti integrati Lexium ILSpp853 con motore passo passo trifase / I8
Azionamenti integrati Lexium ILApp57 con servomotore sincrono CA / A6
Azionamenti integrati Lexium ILEpp66 con motore brushless CC e riduttore con disp. di fissaggio / E7
Motori passo passo BRS 368 / V8
Motori passo passo BRS 397, 39A / V9
Motori passo passo BRS 39B / V0
Motori passo passo BRS 3AC, 3AD / V1
Motori di terze parti non assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni motore) / YY
Motori di terze parti assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni motore) / ZZ
Senza motore / XX

Orientamento motore (3) 0° / 3
90° / 0
180° / 9
270° / 6
Senza motore / X

Rapporto ingranaggio 
riduttore planetario + 
codice motore

Indicare il rapporto del riduttore planetario e il codice motore completo in fondo al codice di riferimento, in stampatello . 
Esempio: PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A

+ …

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi cantilever Lexium CAS 3 sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com
(2) Per la prima parte del codice, vedere pagina 24.
(3) Configurazioni e orientamento possibili del servomotore (vista dal motore/riduttore verso l’asse o dal motore verso il riduttore):
CAS 3pp…(2)/1XXXppp CAS 3pp…(2)/2pGpppp CAS 3pp…(2)/2pApppp CAS 3pp…(2)/3pGpXXX CAS 3pp…(2)/3pApXXX

90°

270°
180°

0° 90°

270°
180°

0°

90°

270°180°

0°

90°

270°
180°

0°
90°

270°
180°

0°

90°

270°
180°

0°
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Presentazione Lexium Linear Motion
Assi telescopici Lexium CAS 2

Assi a portale PAS 4pB:
pagina 6

Assi a portale PAS 4pS:
pagina 10

Tavole lineari TAS 4:
pagina 14

Assi cantilever CAS 4:
pagina 18

Assi cantilever CAS 3:
pagina 22

Presentazione (1)
Gli assi telescopici Lexium CAS 2 sono sistemi di movimentazione lineare costituiti 
da un asse mobile, da un carrello mobile e da un motore fisso.

Questo sistema offre una corsa considerevolmente maggiore rispetto alla lunghezza 
dell’asse . L’asse può spostarsi all’interno di un’area di lavoro prima di uscirne 
completamente .

Il carrello è utilizzato per supportare il carico e viene mosso grazie da una cinghia 
dentata con guida a rulli o a circolo di sfere. L’asse mobile è realizzato con un profilo 
molto resistente in alluminio anodizzato in grado di movimentare carichi fino a 35 kg, 
a seconda del modello . La struttura mobile è azionata da una cinghia dentata .

Gli assi telescopici Lexium CAS 2 sono ideali per le applicazioni di carico e scarico 
nelle aree di lavoro con restrizioni di accesso, ad esempio con orari di lavoro 
prestabiliti o spazio limitati .

Gli assi Lexium CAS 24BB, con guida a ricircolo di sfere, sono ideali per le 
applicazioni che richiedono forze e coppie elevate .

La versione Lexium CAS 24BR con guida a rulli offre una soluzione semplice ed 
economica per altre applicazioni .

Gli assi telescopici Lexium CAS 2 offrono diverse possibilità di configurazione  e 
permettono di scegliere tra varie opzioni: lunghezza dell’asse, diversi tipi di sensori per 
funzione finecorsa, due tipi di carrelli di dimensioni diverse, ecc. (vedere pagina 28).

Schneider Electric offre diversi elementi di azionamento utilizzabili con gli assi 
cantilever Lexium CAS 2 (2) (vedere pagine 4 e 29) .
In alcuni casi è possibile utilizzare motori di terze parti .  
Per maggiori dettagli rivolgersi al Centro Supporto Cliente .

Applicazioni
Adatti alle applicazioni che richiedono la copertura di lunghe distanze in cui lo spazio 
ridotto è un fattore vincolante per i movimenti: 

 b Sistemi di movimentazione materiali
 b Sistemi di trasporto merci 
 b Macchine transfer
 b Ecc .

Funzioni specifiche
 b Eccellente rigità con movimentazione di carichi leggeri 
 b Carrello con slot a T per un facile montaggio del carrello
 b Compattezza
 b Corsa ordinabile al millimetro
 b Carico pesante fino a 25 kg per Lexium CAS 24BR e fino a 35 kg per Lexium CAS 24BB

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi telescopici Lexium CAS 2 sono 
disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com
 e nella documentazione su CD-ROM fornita con il presente catalogo.
(2) Nella scelta del motori occorre tenere sempre conto della coppia massima di azionamento 
dell’albero dell’asse.

Asse telescopico Lexium CAS 2 con motore e riduttore integrato
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Descrizione (1) (2)
1  Asse telescopico Lexium CAS 24B 
2  Blocco motore
3  Adattatore per motore
4  Supporto per il fissaggio dell’asse
5  Cinghia dentata per driving asse mobile
6  Staffa per cinghia dentata per asse mobile
7  Blocchi terminali
8  Carrello per il supporto del carico
9  Scanalature per montaggio del carico

Caratteristiche meccaniche (1)
Tipo di asse telescopico Lexium CAS 24BR CAS 24BB

Tipo di azionamento Per supporto carico Cinghia dentata
Per asse Cinghia dentata

Tipo di guida A rulli A ricircolo di sfere
Carico tipico kg 25 35
Massima forza di azionamento per asse X (Fx) (3) N 1500
Velocità massima m/s 3
Accelerazione massima m/s2 20
Coppia massima di azionamento Nm 36
Forza massima per asse Y (FY) (3) N 1810 2460
Forza massima per asse Z
(Fz-, Fz+) (3)

Fz+ N 1070 4650

Fz-

N 1070 2320

Coppia massima per asse X (Mx) (3) Nm 52 70
Coppia massima per asse Y 
(My) (3)

Con carrello tipo 1 Nm 106 281
Con carrello tipo 2 Nm 148 374

Coppia massima per asse Z 
(Mz) (3)

Con carrello tipo 1 Nm 219 298
Con carrello tipo 2 Nm 308 397

Corsa massima  mm 2400

Ripetibilità mm ± 0,1
Sezione profilato Largh . x altezza mm 120 x 95
Durata km 30 .000
(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi telescopici Lexium CAS 2 sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com
(2) Descrizione di un asse Lexium CAS 2; le opzioni selezionate determineranno se la configurazione include o meno alcuni componenti.
(3) Forze e coppie esercitate sull’asse Lexium CAS 2:

Assi a portale PAS 4pB:
pagina 6

Assi a portale PAS 4pS:
pagina 10

Tavole lineari TAS 4:
pagina 14

Assi cantilever CAS 4:
pagina 18

Assi cantilever CAS 3:
pagina 22

Descrizione, 
caratteristiche

Lexium Linear Motion
Assi telescopici Lexium CAS 2
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Codici Lexium Linear Motion
Assi telescopici Lexium CAS 2

Codici (1)
Per ordinare un asse telescopico Lexium CAS 2 completare ciascun codice sostituendo il “p” (2):
Esempio: CAS 2 4 B R M 2000 A 1 N R (2) /… resto del codice a pagina 29  

CAS 2
 
4

 
B

 
p

 
M

 
pppp

 
p

 
p

 
N

 
R

 
/(2)

Taglia (sezione profilato) 120 (sezione 120 x 95 mm) 4 /

Tipo di azionamento  
per carrello e asse

2 cinghie dentate: 
1 per il carrello e 1 l’asse

B /

Tipo di guida per carrello A rulli R /
A ricircolo di sfere B /

Spostamento per rivoluzione Asse: 150 mm/rivoluzione
Carrello: 300 mm/rivoluzione

M /

Corsa 2400 mm max . pppp /

Finecorsa  2 sensori con uscita PNP, contatto NC, non collegato (3) A /
2 sensori con uscita PNP, contatto NC, non collegato (4) B /
Senza sensori/senza piastra di rilevamento N /

Tipo di carrello (5) Tipo 1 1 /
Tipo 2 2 /

Opzioni Senza opzione N /

Interfaccia  
per motore (6)

Motore fisso sul lato destro R /

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi telescopici Lexium CAS 2 sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com
(2) Per la seconda parte del codice, vedere pagina 29.
(3) Fornito completo di cavo da 0,2 m con connettore M8.
(4) Fornito completo di cavo da 5 m con cavi volanti ad ogni estremità.
(5) Vedere caratteristiche e dimensioni sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(6) Motore fisso sul lato destro:
CAS 24BpMppppppNR/…(2)

Assi a portale PAS 4pB:
pagina 6

Assi a portale PAS 4pS:
pagina 10

Tavole lineari TAS 4:
pagina 14

Assi cantilever CAS 4:
pagina 18

Assi cantilever CAS 3:
pagina 22
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Codici (segue) (1)
Per ordinare un asse telescopico Lexium CAS 2 completare ciascun codice sostituendo il “p” (2):
Esempio: CAS 2 4 B R M 2000 A 1 N R (2) /2 3G 0 H7 0
+ PLE80 3:1 + BMH 0702P01A2A

CAS 2 4 B p M pppp p p N R (2)/ p pp p pp p  
+

 
…

Configurazione 
servomotore (3)

Solo motore / 1
Motore + riduttore / 2
Solo riduttore / 3

Interfaccia riduttore Riduttori PLE 40 / 0G
Riduttori PLE 60 / 1G
Riduttori PLE 80 / 3G
Riduttori PLE 120 / 5G
Riduttori WPLE 40 / 0A
Riduttori WPLE 60 / 1A
Riduttori WPLE 80 / 3A
Riduttori WPLE 120 / 5A
Altri riduttori di terze parti non assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni riduttore) / YY
Altri riduttori di terze parti assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni riduttore) / ZZ
Senza riduttore / XX

Orientamenrto riduttore (3) 0° / 3
90° / 0
180° / 9
270° / 6
Senza riduttore / X

Interfaccia motore Servomotori BSH 055p / H5
Servomotori BSH 0701, 0702/BMH 0701, 0702 / H7
Servomotori BSH 0703/BMH 0703 / H8
Servomotori BSH 1001…1003/BMH 1001…1003 / H1
Servomotori BSH 1004 / H4
Servomotori BSH 1401…1404/BMH 1401…1403 / H2
Azionamenti integrati Lexium ILSpp571, 572 con motore passo passo trifase / I6
Azionamenti integrati Lexium ILSpp573 con motore passo passo trifase / I7
Azionamenti integrati Lexium ILSpp851, 852 con motore passo passo trifase / I9
Azionamenti integrati Lexium ILSpp853 con motore passo passo trifase / I8
Azionamenti integrati Lexium ILApp57 con servomotore sincrono CA / A6
Azionamenti integrati Lexium ILEpp66 con motore brushless CC e riduttore con disp. di fissaggio / E7
Motori passo passo BRS 368 / V8
Motori passo passo BRS 397, 39A / V9
Motori passo passo BRS 39B / V0
Motori passo passo BRS 3AC, 3AD / V1
Motori di terze parti non assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni motore) / YY
Motori di terze parti assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni motore) / ZZ
Senza motore / XX

Orientamento motore (3) 0° / 3
90° / 0
180° / 9
270° / 6
Senza motore / X

Rapporto ingranaggio 
riduttore planetario + 
codice motore

Indicare il rapporto del riduttore planetario e il codice motore completo in fondo al codice di riferimento, in stampatello . 
Esempio: PLE80 3:1 + BMH 0702P01A2A

+ …

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi telescopici Lexium CAS 2 sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com 
(2) Per la prima parte del codice, vedere pagina 28.
(3) Configurazioni e orientamento possibili del servomotore (vista dal motore/riduttore verso l’asse o dal motore verso il riduttore):
CAS 2pB…(2)/1XXXppp CAS 2pB…(2)/2pGpppp CAS 2pB…(2)/2pApppp CAS 2pB…(2)/3pGpXXX CAS 2pB…(2)/3pApXXX

90°

270°180°

0° 90°

270°180°

0°

90°

270°

180°

0°

90°

270°180°

0° 90°

270°180°

0°

90°

270°180°

0°
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Tipo di asse  Doppio asse a portale Posizionatori lineari Robot a portale

Movimento Numero di direzioni  1 2 3

Tipo di movimento Orizzontale: combinazione di due assi paralleli X e Y Orizzontale e verticale: combinazione di 
un asse X axis e un asse Z

Orizzontale: combinazione di due assi 
perpendicolari X e Y

Orizzontale e verticale: combinazione di due assi 
perpendicolari X e Y e di un asse ZZ

X

Y

Posizione del carico  Su due carrelli paralleli Sul lato o sui blocchi terminali del profilo 
dell’asse Z

Sul carrello dell’asse Y Sul lato o sui blocchi terminali del profilo dell’asse Z 

Tipo di sistema multiasse Assi PAS 4pB + 
asse di supporto  PAS 4pH
(guidato dal carico)

Assi PAS 4pB + PAS 4pB
(guidato dall’albero)

 v Assi MAX S + CAS 4
 v Assi MAX S + CAS 3

 v Assi MAX S + MAX H
 v Assi MAX S + PAS 4pB

 v Assi MAX S + MAX H + CAS 4
 v Assi MAX S + MAX H + CAS 3

Azionamento Cinghia dentata su un solo asse Cinghia dentata su entrambi gli assi Cinghia dentata su ogni asse
Tipo di guida  A ricircolo di sfere o a rulli A ricircolo di sfere o a rulli A ricircolo di sfere o a rulli

Caratteristiche principali  v Corsa lunga
 v Elevata risposta dinamica
 v Movimento di elevata precisione 

(posizionamento, guida)

 v Movimento di elevata precisione (posizionamento, 
guida)

 v Forze di avanzamento elevate

 v Posizionamento dinamico del carico  v Corsa lunga su entrambi gli assi  v Corsa lunga su tre assi

Massima capacità di carico  250 kg 300 kg 50 kg 130 kg 50 kg

Massima 
corsa utile

Sull’asse X  5500 mm 5500 mm 5500 mm 5500 mm

Sull’asse Y  – – 1500 mm 1500 mm

Sull’asse Z  – 1200 mm – 1200 mm

Opzioni  v Scelta del tipo di guida: a ricircolo di sfere (per applicazioni che richiedono forze e coppie 
elevate)  
o a rulli (soluzione semplice ed economica)

 v Bandella metallica protettiva
 v Versione anticorrosione
 v Cinghia antistatica
 v Ampia scelta di sensori per funzione finecorsa
 v Diverse possibilità di montaggio del motore
 v Distanza variabile tra i due assi

 v Scelta del tipo di guida: a ricircolo di sfere (per applicazioni che richiedono forze e coppie elevate) o a rulli (soluzione semplice ed economica)
 v Ampia scelta di sensori per funzione finecorsa

Dotazione di serie 
 v Bandella metallica protettiva 
 v Versione anticorrosione
 v Cinghia antistatica

Codice MAX H MAX S MAX P MAX Rp2 MAX Rp3

Pagina  34 37 40 41

Guida alla scelta Lexium Linear Motion
Sistemi multiasse 

Informazioni tecniche supplementari su www.schneider-electric.com
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Tipo di asse  Doppio asse a portale Posizionatori lineari Robot a portale

Movimento Numero di direzioni  1 2 3

Tipo di movimento Orizzontale: combinazione di due assi paralleli X e Y Orizzontale e verticale: combinazione di 
un asse X axis e un asse Z

Orizzontale: combinazione di due assi 
perpendicolari X e Y

Orizzontale e verticale: combinazione di due assi 
perpendicolari X e Y e di un asse ZZ

X

Y

Posizione del carico  Su due carrelli paralleli Sul lato o sui blocchi terminali del profilo 
dell’asse Z

Sul carrello dell’asse Y Sul lato o sui blocchi terminali del profilo dell’asse Z 

Tipo di sistema multiasse Assi PAS 4pB + 
asse di supporto  PAS 4pH
(guidato dal carico)

Assi PAS 4pB + PAS 4pB
(guidato dall’albero)

 v Assi MAX S + CAS 4
 v Assi MAX S + CAS 3

 v Assi MAX S + MAX H
 v Assi MAX S + PAS 4pB

 v Assi MAX S + MAX H + CAS 4
 v Assi MAX S + MAX H + CAS 3

Azionamento Cinghia dentata su un solo asse Cinghia dentata su entrambi gli assi Cinghia dentata su ogni asse
Tipo di guida  A ricircolo di sfere o a rulli A ricircolo di sfere o a rulli A ricircolo di sfere o a rulli

Caratteristiche principali  v Corsa lunga
 v Elevata risposta dinamica
 v Movimento di elevata precisione 

(posizionamento, guida)

 v Movimento di elevata precisione (posizionamento, 
guida)

 v Forze di avanzamento elevate

 v Posizionamento dinamico del carico  v Corsa lunga su entrambi gli assi  v Corsa lunga su tre assi

Massima capacità di carico  250 kg 300 kg 50 kg 130 kg 50 kg

Massima 
corsa utile

Sull’asse X  5500 mm 5500 mm 5500 mm 5500 mm

Sull’asse Y  – – 1500 mm 1500 mm

Sull’asse Z  – 1200 mm – 1200 mm

Opzioni  v Scelta del tipo di guida: a ricircolo di sfere (per applicazioni che richiedono forze e coppie 
elevate)  
o a rulli (soluzione semplice ed economica)

 v Bandella metallica protettiva
 v Versione anticorrosione
 v Cinghia antistatica
 v Ampia scelta di sensori per funzione finecorsa
 v Diverse possibilità di montaggio del motore
 v Distanza variabile tra i due assi

 v Scelta del tipo di guida: a ricircolo di sfere (per applicazioni che richiedono forze e coppie elevate) o a rulli (soluzione semplice ed economica)
 v Ampia scelta di sensori per funzione finecorsa

Dotazione di serie 
 v Bandella metallica protettiva 
 v Versione anticorrosione
 v Cinghia antistatica

Codice MAX H MAX S MAX P MAX Rp2 MAX Rp3

Pagina  34 37 40 41

Informazioni tecniche supplementari su www.schneider-electric.com
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Presentazione Lexium Linear Motion
Sistemi a doppio asse a portale  
Lexium MAX H e Lexium MAX S

Posizionatori lineari MAX P:
pagina 36

Robot a portale MAX R:
pagina 38

Presentazione (1)
I sistemi a doppio asse a portale Lexium MAX H e Lexium MAX S  sono sistemi di 
movimentazione lineare costituiti da due assi a portale PAS B integrati in parallelo con: 

 b 1 asse guidato da un elemento di azionamento 1
 b 1 asse di supporto 2 (Lexium MAX H) o 4 (Lexium MAX S) .  

L’azionamento dell’asse di supporto differisce a seconda del modello:
 v Lexium MAX H: l’asse di supporto 2 è guidato dal carico fisso sui due carrelli 

paralleli 3
 v Lexium MAX S: l’asse di supporto 4 è guidato da un albero di trasmissione 5

I carrelli sono guidati da una cinghia dentata, disponibile con guida a rulli o con guida 
a ricircolo di sfere . 

Gli assi MAX p2BB, MAX p3BB e MAX p4BB, con guida a ricircolo di sfere, sono 
ideali per le applicazioni che richiedono forze e coppie elevate .
Gli assi con guide a rulli MAX p1BR, MAXp2BR e MAX p3BR offrono una soluzione 
semplice ed economica per altri tipi di applicazioni .

I sistemi a doppio asse a portale Lexium MAX H e Lexium MAX S sono adatti  
alle applicazioni che richiedono la movimentazione dinamica di carichi pesanti  per 
lunghe distanze e con un’elevata risposta dinamica .

I sistemi Lexium MAX H permettono la movimentazione di carichi fino a 250 kg, 
mentre i sistemi Lexium MAX S fino a 300 kg, a seconda del modello.

I sistemi a doppio asse a portale Lexium MAX H e Lexium MAX S  offrono diverse 
possibilità di configurazione  e permettono di scegliere tra varie opzioni: lunghezza 
dell’asse, diversi tipi di sensori per funzione finecorsa, aggiunta di una bandella 
metallica di copertura, diversi tipi e dimensioni di carrelli, possibilità di avere fino a 3 
carrelli, una cinghia dentata antistatica, versione anticorrosione, ecc . (vedere  
pagina 34) .

Schneider Electric offre diversi elementi di azionamento utilizzabili con gli assi 
Lexium MAX H e Lexium MAX S (2) (vedere pagine 4 e 35) .
In alcuni casi è possibile utilizzare motori di terze parti .  
Per maggiori dettagli rivolgersi al Centro Supporto Cliente .

Applicazioni
Adatti alle applicazioni che richiedono: 

 b Posizionamento di carichi pesanti e/o grandi aree di lavoro: sistemi di 
movimentazione materiali, ecc .

 b Posizionamento per la copertura di lunghe distanze: sistemi di movimentazione 
materiali, Pick & Place, ecc .

Funzioni specifiche
 b Profili con slot a T sui 3 lati per una semplice integrazione nelle strutture esistenti
 b Carrello preforato per un facile montaggio del carico
 b Lubrificatori accessibili su ciascun lato dei carrelli per semplificare la manutenzione 

ordinaria
 b Sistema di accoppiamento rapido per un facile assemblaggio del motore
 b Corsa ordinabile al millimetro
 b Opzione per il posizionamento sensori lungo il profilo grazie agli slot a T
 b Carico per assi a portale:
 v Lexium MAX H: 250 kg max
 v Lexium MAX S: 300 kg max

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi Lexium MAX p sono disponibili 
sul nostro sito www.schneider-electric.com 
Il carico, la forza e la coppia indicati in tutti i documenti si riferiscono ai carrelli fissi su struttura 
meccanica rigida con carico fisso centrato.
(2) Nella scelta del motori occorre tenere sempre conto della coppia massima di azionamento 
dell’albero dell’asse.

Sistema a doppio asse a portale Lexium MAX H con motore  
e riduttore montati

2

1 1

3

3

Sistema a doppio asse a portale Lexium MAX S con motore  
e riduttore montati

1 45

1
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Posizionatori lineari MAX P:
pagina 36

Robot a portale MAX R:
pagina 38

  

Caratteristiche meccaniche (1)
Tipo di sistema a doppio asse  
a portale

Lexium MAX H1 MAX H2 MAX H3 MAX H4

BR BR BB BR BB BB
Tipo di azionamento Cinghia dentata

Tipo di guida A rulli A 
ricircolo 
di sfere

A rulli A ricircolo di sfere

Carico tipico kg 12 20 65 40 150 250

Corsa massima  mm 3000 5500

Distanza tra i due assi min . . .max mm 100…300 110…400 120…500 130…600

Tipo di sistema a doppio asse  
a portale

Lexium MAX S1 MAX S2 MAX S3 MAX S4

BR BR BB BR BB BB
Tipo di azionamento Cinghia dentata

Tipo di guida A rulli A 
ricircolo 
di sfere

A rulli A ricircolo di sfere

Carico tipico kg 15 25 75 50 180 300

Corsa massima  mm 3000 5500

Distanza tra i due assi min . . .max mm 100…1400 110…1800 120…2300 130…2800

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi Lexium MAX H e Lexium MAX S sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.  
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Codici (1)
Per ordinare un sistema a doppio asse Lexium MAX H o Lexium MAX S completare ciascun codice sostituendo il “p” (2):
Esempio: MAX H 1 B R M 1000 A 2 B A XXX R 0120R/… resto del codice a pagina 35

MAX p p B p p pppp p p p p ppp p pppp /(2)
Tipo di azionamento  
per asse di supporto

Asse di supporto guidato dal carico H /
Asse di supporto guidato da un albero motore S /

Taglia (sezione profilato) 40 (sezione 40 x 40 mm) 1 /
60 (sezione 60 x 60 mm) 2 /
80 (sezione 80 x 80 mm) 3 /
110 (sezione 110 x 110 mm) 4 /

Sistema di azionamento 
per carrelli

Cinghia dentata B /

Tipo di guida  
per carrelli

A rulli (per MAX p1B, p2B, p3B) R /
A ricircolo di sfere (per MAX p2B, p3B, p4B) B /

Spostamento  
per rivoluzione

84 mm/rivoluzione (per MAX p1B) M /
155 mm/rivoluzione (per MAX p2B) M /
205 mm/rivoluzione (per MAX p3B) M /
264 mm/rivoluzione (per MAX p4B) M /

Corsa Max 3000 mm (per MAX p1) pppp /
Max 5500 mm (per MAX p2, MAX p3 e MAX p4) pppp /

Finecorsa 
 (3)

2 sensori con uscita PNP, contatto NC, non collegato A /
2 sensori con uscita PNP, contatto NO, non collegato C /
2 sensori con uscita NPN, contatto NC, non collegato E /
2 sensori con uscita NPN, contatto NO, non collegato G /
Senza sensori/senza piastra di rilevamento N /

Tipo di carrello (4) Tipo 1 (per MAX p2B, p3B, p4B) 1 /
Tipo 2 2 /
Tipo 4 4 /

Opzioni Con bandella metallica protettiva B /
Versione antiicorrosione/senza bandella metallica protettiva C /
Con cinghia dentata antistatica/senza bandella metallica protettiva A /
Versione antiicorrosione/con cinghia dentata antistatica/senza bandella metallica protettiva E /
Con cinghia dentata antistatica/con bandella metallica protettiva L /
Senza opzione N /

Numero di carrelli (5) 1 A /
2 B /
3 C /

Distanza tra due carrelli Indica la distanza in mm ppp /
1 solo carrello, “XXX” XXX /

Interfaccia  
per motore (6)

Motore fisso sul lato destro R /
Motore fisso sul lato sinistro L /
Motore fisso esterno, lato destro (per MAX H) A /
Motore fisso esterno, lato sinistro (per MAX H) B /
Senza azionamento/asse guidato sul lato destro (per MAX H) G /
Senza azionamento/asse guidato sul lato sinistro (per MAX H) H /
Senza azionamento (per MAX S) N /

Distanza tra i due assi Indica la distanza in mm (3) pppp /
(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi Lexium MAX H e Lexium  MAX S sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com 
(2) Per la seconda parte del codice, vedere pagina 35.
(3) Fornito completo di cavo da 0,1 m con connettore M8.
(4) Vedere caratteristiche e dimensioni sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(5) Sono consentiti solo carrelli dello stesso tipo (tipo 1, tipo 2 o tipo 4).
(6) Tipi di interfacce per azionamento:
MAX HpB… MAX SpB…
…Rpppp/…(2) …Lpppp/…(2) …Apppp/…(2) …Bpppp/…(2) …Gpppp/…(2) …Hpppp/…(2) …Rpppp/…(2) …Lpppp/…(2) …Npppp/…(2)

Codici Lexium Linear Motion
Sistemi a doppio asse a portale  
Lexium MAX H e Lexium MAX S
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Codici (segue) (1)
Per ordinare un sistema a doppio asse Lexium MAX H o Lexium MAX S completare ciascun codice sostituendo il “p” (2):
Esempio: MAX H 1 B R M 1000 A 2 B A XXX R 0120/2 1G 0 H7 0 (2)
+ PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A

MAX p p p p p pppp p p p p ppp p ppp (2)/ p pp p pp p  
+

 
…

Configurazione 
servomotore (3)

Solo motore / 1
Motore + riduttore / 2
Solo riduttore / 3
Senza motore/senza riduttore/con piastra di adattamento per l’azionamento / 4
Senza motore/senza riduttore / X

Interfaccia riduttore Riduttori PLE 40 / 0G
Riduttori PLE 60 / 1G
Riduttori PLE 80 / 3G
Riduttori PLE 120 / 5G
Riduttori WPLE 40 / 0A
Riduttori WPLE 60 / 1A
Riduttori WPLE 80 / 3A
Riduttori WPLE 120 / 5A
Altri riduttori di terze parti non assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni riduttore) / YY
Altri riduttori di terze parti assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni riduttore) / ZZ
Senza riduttore / XX

Orientamenrto riduttore
(3)

0° / 3
90° / 0
180° / 9
270° / 6
Senza riduttore / X

Interfaccia motore Servomotori BSH 055p / H5
Servomotori BSH 0701, 0702/BMH 0701, 0702 / H7
Servomotori BSH 0703/BMH 0703 / H8
Servomotori BSH 1001…1003/BMH 1001…1003 / H1
Servomotori BSH 1004 / H4
Servomotori BSH 1401…1404/BMH 1401…1403 / H2
Azionamenti integrati Lexium ILSpp571, 572 con motore passo passo trifase / I6
Azionamenti integrati Lexium ILSpp573 con motore passo passo trifase / I7
Azionamenti integrati Lexium ILSpp851, 852 con motore passo passo trifase / I9
Azionamenti integrati Lexium ILSpp853 con motore passo passo trifase / I8
Azionamenti integrati Lexium ILApp57 con servomotore sincrono CA / A6
Azionamenti integrati Lexium ILEpp66 con motore brushless CC e riduttore con disp. di fissaggio / E7
Motori passo passo BRS 368 / V8
Motori passo passo BRS 397, 39A / V9
Motori passo passo BRS 39B / V0
Motori passo passo BRS 3AC, 3AD / V1
Motori di terze parti non assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni motore) / YY
Motori di terze parti assemblati da Schneider Electric (richiesti disegni motore) / ZZ
Senza motore / XX

Orientamento motore (3) 0° / 3
90° / 0
180° / 9
270° / 6
Senza motore / X

Rapporto ingranaggio 
riduttore planetario + 
codice motore

Indicare il rapporto del riduttore planetario e il codice motore completo in fondo al codice di riferimento, in stampatello . 
Esempio: PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A

+ …

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) degli assi Lexium MAX H e Lexium  MAX S sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com 
(2) Per la prima parte del codice, vedere pagina 34.
(3) Configurazioni e orientamento possibili del servomotore (vista dal motore/riduttore verso l’asse o dal motore verso il riduttore):
MAX ppB…
(2)/1XXXppp

MAX ppB…(2)/2pGpppp MAX ppB…
(2)/2pApppp

MAX ppB…
(2)/3pGpXXX

MAX ppB…
(2)/3pApXXX

MAX ppB…
(2)/4XXXppp

MAX ppB…(2)/
XXXXXXX

90°

270°
180°

0°

90°

270°

180°

0°

90°

270°
180°

0°
90°

270°
180°

0°

90°

270°180°

0°

90°

270°
180°

0°

180°

90°

270°
180°

0°
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Presentazione, 
caratteristiche

Lexium Linear Motion
Posizionatori lineari Lexium MAX P

Presentazione (1)
I posizionatori lineari Lexium MAX P 1 sono sistemi multiasse utilizzati per applicazioni 
X/Z dinamiche:

Sono costituiti da un duplice asse con:
 b Un doppio asse a portale Lexium MAX H con spostamenti in direzione X 2
 b Un asse cantilever Lexium CAS 4 o Lexium CAS 3 con spostamenti in direzione Z 3

Ciascun carrello è guidato da una cinghia dentata, disponibile nella versione con 
guida a rulli o con guida a ricircolo di sfere .

I posizionatori lineari Lexium MAX P  funzionano superiormente o inferiormente 
all’area di lavoro e rappresentano una soluzione affidabile per la movimentazione 
dei carichi dinamici . A seconda del modello permettono la movimentazione di carichi 
fino a 50 kg per corse fino a 5500 mm in direzione X e 1200 mm in direzione Z.

I posizionatori lineari offrono diverse possibilità di configurazione  per ciascun asse e 
permettono di scegliere tra varie opzioni: lunghezza dell’asse, diversi tipi e 
dimensioni di profili, diversi tipi di guida, ecc. (vedere pagina seguente).

Schneider Electric offre diversi elementi di azionamento .
Dal momento che la scelta e la combinazione di questi elementi è specifica per ogni 
tipo di applicazione vi preghiamo di rivolgervi per dettagli al Centro Supporto Cliente .

Applicazioni
Adatti alle applicazioni che richiedono posizionamento dinamico del carico 

 b Sistemi di movimentazione materiali 
 b Pick & Place 
 b Ecc . 

Funzioni specifiche
 b Numerose possibilità di adattamento grazie al design modulare
 b Massima capacità di carico per i posizionatori lineari Lexium MAX P: 50 kg

Caratteristiche meccaniche (1)
Tipo di posizionatore lineare Lexium MAX P12 – MAX P22 –

H41BR –
C31BC

H41BR –
C41BR

H42BR –
C32BC

H42BB –
C32BC

H42BR –
C42BR

H42BB –
C42BB

Tipo di azionamento assi X e Z Cinghia dentata

Tipo di guida asse Z A rulli A ricircolo  
di sfere

A rulli A ricircolo  
di sfere

asse Z A ricircolo  
di sfere

A rulli A ricircolo di sfere A rulli A ricircolo  
di sfere

Carico tipico kg 2 4 5 6 15

Corsa massima  asse Z mm 3000 4000
asse Z mm 200 400 300 600

Tipo di posizionatore lineare Lexium MAX P32 – MAX P42 –
H43BR –
C34BC

H43BB –
C34BC

H43BR –
C43BR

H43BB –
C43BB

H44BB –
C44BB

Tipo di azionamento assi X e Z Cinghia dentata

Tipo di guida asse Z A rulli A ricircolo  
di sfere

A rulli A ricircolo di sfere

asse Z A ricircolo di sfere A rulli A ricircolo di sfere
Carico tipico kg 14 18 9 25 50

Corsa massima  asse Z mm 5500
asse Z mm 500 800 1200

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) dei posizionatori lineari Lexium MAX P  sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.

1

2
3

Lexium MAX Pp2p – H4pBppppp – CppBppppp

2 3
1

Z

X
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Codici Lexium Linear Motion
Posizionatori lineari Lexium MAX P

Codici (1)
Per ordinare un posizionatore lineare Lexium MAX P completare ciascun codice sostituendo il “p”:
Esempio: MAX P 1 2 R – H41 B R 4000 – C41 B R 0400
+ PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A (per asse Z)
+ PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A (per asse Z)

MAX P p 2 p – ppp B p pppp – ppp B p pppp  
+ 
+

 
… 
…

Taglia asse Z 
(sezione profilato)

40 (sezione 40 x 40 mm) 1
60 (sezione 60 x 60 mm) 2
80 (sezione 80 x 80 mm) 3
110 (sezione 110 x 110 mm) 4

Numero di assi 
indipendenti

2 assi: 1 asse Z, 1 asse Z 2

Interfaccia per motore (3) Motore fisso sul lato destro R
Motore fisso sul lato sinistro L

Tipo di asse Z MAX H41 (per MAX P12) (2) H41
MAX H42 (per MAX P22) (2) H42
MAX H43 (per MAX P32) (2) H43
MAX H44 (per MAX P42) (2) H44

Tipo di azionamento Cinghia dentata B

Tipo di guida A rulli (per MAX Pp2p – H41/H42/H43) R
A ricircolo di sfere (per MAX Pp2p – H42/H43/H44) B

Corsa Indicare la lunghezza in mm (vedere la lunghezza massima consentita a seconda del modello  
a pagina 36)

pppp

Tipo di asse Z CAS 41 (per MAX P12) (2) C41

CAS 42 (per MAX P22) (2) C42
CAS 43 (per MAX P32) (2) C43
CAS 44 (per MAX P42) (2) C44
CAS 31 (per MAX P12) (2) C31
CAS 32 (per MAX P22) (2) C32
CAS 34 (per MAX P32) (2) C34

Tipo di azionamento Cinghia dentata B

Tipo di guida A rulli (per MAX Pp2p – H4pBppppp – C41/C42/C43) R
A ricircolo di sfere (per MAX Pp2p – H4pBppppp – C42/C43/C44) B
A ricircolo di sfere (per MAX Pp2p – H4pBppppp – C3p) C

Corsa Indicare la lunghezza in mm (vedere la lunghezza massima consentita a seconda del modello  
a pagina 36)

pppp

Rapporto ingranaggio 
riduttore planetario + 
codice motore

Indicare il rapporto del riduttore planetario e il codice motore completo in fondo al codice di riferimento, in stampatello, 
scelto per l’asse Z e per l’asse Z . 
Esempio: PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A per ogni asse

+ 
+

… 
…

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) dei posizionatori lineari Lexium MAX P sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com. 
(2) Fornito con 2 sensori uscita PNP, contatto NC, con un cavo da 0,1 m con connettore M8.
(3) Tipi di interfacce per azionamento: 
MAX Pp2R – … MAX Pp2L – …

Z

X

X

Z
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Presentazione Lexium Linear Motion
Robot a portale Lexium MAX Rp2  
e Lexium MAX Rp3

Presentazione (1)
I robot a portale Lexium MAX Rp2 1 e Lexium MAX Rp3 5 sono sistemi multiasse di 
movimentazione lineare .
I robot a portale Lexium MAX Rp2 sono utilizzati per applicazioni XY, mentre i 
Lexium MAX Rp3 per applicazioni XYZ .

Robot a portale Lexium MAX Rp2 Robot a portale Lexium MAX Rp3

X
Y

X
Y

Z

Il robot a portale Lexium MAX Rp2  1 è costituito da due assi:
 b Un duplice asse a portale Lexium MAX S per spostamenti in direzione  X 2
 b Un duplice asse a portale Lexium MAX H o un asse a portale Lexium PAS B per 

spostamenti in direzione Y 3

Il robot a portale Lexium MAX Rp3  5 è costituito da tre assi:
 b Un duplice asse a portale Lexium MAX S per spostamenti in direzione X 2
 b Un duplice asse a portale Lexium MAX H per spostamenti in direzione Y 3
 b Un asse cantilever Lexium CAS 4 o Lexium CAS 3 per spostamenti in direzione Z 4

I carrelli sono guidati da una cinghia dentata, nella versione con guida a rulli o con 
guida a ricircolo di sfere .

I robot a portale Lexium MAX Rp2 e Lexium MAX Rp3 funzionano superiormente 
all’area di lavoro e rappresentano una soluzione affidabile per la movimentazione 
dei carichi ove sia richiesta la copertura di lunghe distanze:

 b Lexium MAX Rp2: a seconda del modello permettono la movimentazione di 
carichi fino a 130 kg per corse fino a 5500 mm in direzione X e 1500 mm in direzione Y

 b Lexium MAX Rp3: a seconda del modello permettono la movimentazione di 
carichi fino a 50 kg per corse fino a 5500 mm in direzione X, 1500 mm in direzione Y e 
1200 mm in direzione Z

I robot a portale offrono diverse possibilità di configurazione per ciascun asse e 
permettono di scegliere tra varie opzioni: lunghezza dell’asse, diversi tipi e 
dimensioni di profili, diversi tipi di guida, ecc. (vedere pagine 40 e 41).

Schneider Electric  offre diversi elementi di azionamento per i Lexium MAX Rp2 e 
Lexium MAX Rp3 .
Dal momento che la scelta e la combinazione di questi elementi è specifica per ogni 
tipo di applicazione vi preghiamo di rivolgervi per dettagli al Centro Supporto Cliente .

Applicazioni
Adatti alle applicazioni che richiedono la movimentazione di carichi con la copertura 
di lunghe distanze: 

 b Sistemi di movimentazione materiali 
 b Ottica 
 b Pick & Place 
 b Ecc . 

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) dei robot a portale Lexium MAX Rp2 e 
Lexium MAX Rp3 sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com

1

2

3

Lexium MAX Rp2p – S4pBppppp – H4pBppppp

2 3
1

5

2

3

4

Lexium MAX Rp3p – S4pBppppp – H4pBppppp – CppBppppp

2 3
5

4

Sistemi a doppio asse a portale 
MAX p: pagina 32

Posizionatori lineari MAX P:
pagina 36
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Caratteristiche Lexium Linear Motion
Robot a portale Lexium MAX Rp2  
e Lexium MAX Rp3

Sistemi a doppio asse a portale 
MAX p: pagina 32

Posizionatori lineari MAX P:
pagina 36

Caratteristiche meccaniche (1)
Robot a portale Lexium MAX Rp2
Tipo di robot a portale Lexium MAX R12 – MAX R22 –

S41BR – 
P41BR

S41BR –
H41BR

S42BR –
P42BR

S42BB –
P42BB

S42BR –
H42BR

S42BB –
H42BB

Tipo di azionamento assi X e Y Cinghia dentata

Tipo di guida asse Z A rulli A ricircolo  
di sfere

A rulli A ricircolo  
di sfere

asse Y A rulli A ricircolo  
di sfere

A rulli A ricircolo  
di sfere

Carico tipico kg 5 8 5 12 15 30

Corsa massima  asse Z mm 3000 5500
asse Y mm 1200 1500

Tipo di robot a portale Lexium MAX R32 – MAX R42 –
S43BR –
P43BR

S43BB –
P43BB

S43BR –
H43BR

S43BB –
H43BB

S44BB –
H44BB

Tipo di azionamento assi X e Y Cinghia dentata

Tipo di guida asse Z A rulli A ricircolo  
di sfere

A rulli A ricircolo di sfere

asse Y A rulli A ricircolo  
di sfere

A rulli A ricircolo di sfere

Carico tipico kg 11 30 40 80 130

Corsa massima  asse Z mm 5500
asse Y mm 1500

Robot a portale Lexium MAX Rp3
Tipo di robot a portale Lexium MAX R13 – MAX R23 –

S41BR – 
H41BR – 
C31BC

S41BR –
H41BR – 
C41BR

S42BR –
H42BR – 
C32BC

S42BB –
H42BB – 
C32BC

S42BR –
H42BR – 
C42BR

S42BB –
H42BB – 
C42BB

Tipo di azionamento assi X, Y e Z Cinghia dentata

Tipo di guida asse Z A rulli A ricircolo  
di sfere

A rulli A ricircolo  
di sfere

asse Y A rulli A ricircolo  
di sfere

A rulli A ricircolo  
di sfere

asse Z A ricircolo  
di sfere

A rulli A ricircolo di sfere A rulli A ricircolo  
di sfere

Carico tipico kg 2 4 4 5 6 15

Corsa massima  asse Z mm 3000 5500
asse Y mm 1200 1500
asse Z mm 200 400 300 600

Tipo di robot a portale Lexium MAX R33 – MAX R43 –
S43BR – 
H43BR – 
C34BC

S43BB –
H43BB – 
C34BC

S43BR –
H43BR – 
C43BR

S43BB –
H43BB – 
C43BB

S44BB –
H44BB – 
C44BB

Tipo di azionamento assi X, Y e Z Cinghia dentata

Tipo di guida asse Z A rulli A ricircolo  
di sfere

A rulli A ricircolo di sfere

asse Y A rulli A ricircolo  
di sfere

A rulli A ricircolo di sfere

asse Z A ricircolo di sfere A rulli A ricircolo di sfere

Carico tipico kg 14 18 9 25 50

Corsa massima  asse Z mm 5500
asse Y mm 1500
asse Z mm 500 800 1200

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) dei robot a portale Lexium MAX Rp2 e Lexium MAX Rp3 sono disponibili sul nostro sito  
www.schneider-electric.com 
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Sistemi a doppio asse a portale 
MAX p: pagina 32

Posizionatori lineari: MAX P 
pagina 36

Codici Lexium Linear Motion
Robot a portale Lexium MAX Rp2 

Codici (1)
Per ordinare un robot a portale Lexium MAX Rp2 completare ciascun codice sostituendo il “p”:
Esempio: MAX R 1 2 R – S41 B R 3000 – H41 B R 1200
+ PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A
+ PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A

MAX R p 2 p – ppp B p pppp – ppp B p pppp  
+ 
+

 
… 
…

Taglia asse Z 
(sezione profilato)

40 (sezione 40 x 40 mm) 1
60 (sezione 60 x 60 mm) 2
80 (sezione 80 x 80 mm) 3
110 (sezione 110 x 110 mm) 4

Numero di assi 
indipendenti

2 assi: 1 asse Z, 1 asse Y 2

Interfaccia per motore (3) Motore fisso sul lato destro R
Motore fisso sul lato sinistro L

Tipo asse Z

X

MAX S41 (per MAX R12) (2) S41
MAX S42 (per MAX R22) (2) S42
MAX S43 (per MAX R32) (2) S43
MAX S44 (per MAX R42) (2) S44

Tipo di azionamento Cinghia dentata B

Tipo di guida A rulli (per MAX Rp2p – S41/S42/S43) R
A ricircolo di sfere (per MAX Rp2p – S42/S43/S44) B

Corsa Indicare la lunghezza in mm (vedere la lunghezza massima consentita a seconda del modello  
a pagina 39)

pppp

Tipo asse Y

Y

MAX H41 (per MAX R12) (2) H41
MAX H42 (per MAX R22) (2) H42
MAX H43 (per MAX R32) (2) H43
MAX H44 (per MAX R42) (2) H44
PAS 41 (per MAX R12) (2) P41
PAS 42 (per MAX R22) (2) P42
PAS 43 (per MAX R32) (2) P43

Tipo di azionamento Cinghia dentata B

Tipo di guida A rulli guide (per MAX Rp2p – S4pBppppp – H41/H42/H43/P4p) R
A guida a ricircolo di sfere (per MAX Rp2p – S4pBppppp – H42/H43/H44/P42/P43/P44) B

Corsa Indicare la lunghezza in mm (vedere la lunghezza massima consentita a seconda del modello a pagina 39) pppp

Rapporto ingranaggio 
riduttore planetario + 
codice motore

Indicare il rapporto del riduttore planetario e il codice motore completo in fondo al codice di riferimento, in stampatello, 
scelto per l’asse Z e l’asse Y . 
Esempio: PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A per ogni asse

+ 
+

… 
…

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) dei robot a portale Lexium MAX Rp2  sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Ogni asse è fornito con 2 sensori uscita PNP, contatto NC e con un cavo da 0,1 m con connettore M8.
(3) Tipi di interfacce per azionamento:
MAX Rp2R – … MAX Rp2L – …

X
Y
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Codici (1)
Per ordinare un robot a portale Lexium MAX Rp3 completare ciascun codice sostituendo il “p” :
Esempio: MAX R 1 3 R  – S41 B R 3000 – H41 B R 1200 – C31 B C 1200
+ PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A (per asse Z)
+ PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A (per asse Y)
+ PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A (per asse Z)

MAX R p 3 p – ppp B p pppp – ppp B p pppp – ppp B p pppp  
+ 
+ 
+

 
… 
… 
…

Taglia asse Z 
(sezione profilato)

X
Y

Z

40 (sezione 40 x 40 mm) 1
60 (sezione 60 x 60 mm) 2
80 (sezione 80 x 80 mm) 3
110 (sezione 110 x 110 mm) 4

Numero di assi 3 assi indipendenti: 1 asse Z, 1 asse Y, 1 asse Z 3
Interfaccia per motore (3) Motore fisso sul lato destro R

Motore fisso sul lato sinistro L

Tipo asse Z

X

MAX S41 (per MAX R13) (2) S41
MAX S42 (per MAX R23) (2) S42
MAX S43 (per MAX R33) (2) S43
MAX S44 (per MAX R43) (2) S44

Tipo di azionamento Cinghia dentata B
Tipo di guida A rulli (per MAX Rp3p – S41/S42/S43) R

A ricircolo di sfere (per MAX Rp3p – S42/S43/S44) B
Corsa Indicare la lunghezza in mm (vedere la lunghezza massima consentita a seconda 

del modello a pagina 39)
pppp

Tipo asse Y
Y

MAX H41 (per MAX R13) (2) H41
MAX H42 (per MAX R23) (2) H42
MAX H43 (per MAX R33) (2) H43
MAX H44 (per MAX R43) (2) H44

Tipo di azionamento Cinghia dentata B
Tipo di guida A rulli (per MAX Rp3p – S4pBppppp – H41/H42/H43) R

A ricircolo di sfere (per MAX Rp3p – S4pBppppp – H42/H43/H44) B
Corsa Indicare la lunghezza in mm (vedere la lunghezza massima consentita a seconda del modello  

a pagina 39)
pppp

Tipo asse Z

Z

CAS 41 (per MAX R13) (2) C41
CAS 42 (per MAX R23) (2) C42
CAS 43 (per MAX R33) (2) C43
CAS 44 (per MAX R43) (2) C44
CAS 31 (per MAX R13) (2) C31
CAS 32 (per MAX R23) (2) C32
CAS 34 (per MAX R33) (2) C34

Tipo di azionamento Cinghia dentata B
Tipo di guida A rulli (per MAX Rp3p – S4pBppppp – H4pBppppp – C41/C42/C43) R

A ricircolo di sfere (per MAX Rp3p – S4pBppppp – H4pBppppp – C42/C43/C44) B
A ricircolo di sfere (per MAX Rp3p – S4pBppppp – H4pBppppp – C3p) C

Corsa Indicare la lunghezza in mm (vedere la lunghezza massima consentita a seconda del modello a pagina 39) pppp

Rapporto ingranaggio 
riduttore planetario + 
codice motore

Indicare il rapporto del riduttore planetario e il codice motore completo in fondo al codice di riferimento, in stampatello, 
scelto per l’asse Z, l’asse Y e l’asse Z . 
Esempio: PLE60 3:1 + BMH 0702P01A2A per ogni asse

+ 
+ 
+

… 
… 
…

(1) Tutti i dati tecnici (caratteristiche, dimensioni, ecc.) dei robot a portale Lexium MAX Rp3 sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Ogni asse è fornito con 2 sensori uscita PNP, contatto NC e con un cavo 0,1 m con connettore M8.
(3) Tipi di interfacce per azionamento:
MAX Rp3R – … MAX Rp3L – …

Codici Lexium Linear Motion
Robot a portale Lexium MAX Rp3
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Clip di serraggio (1)
Descrizione Per assi 

lineari 
Lexium 
(2)

Codice Peso

kg

VW33MF10ppp

Clip di serraggio
Per il montaggio degli assi  
a portale  
su supporto fisso.
(vendita in conf. da 10)

PAS 41B
PAS 41S

VW33MF10511 –

TAS 41 VW33MF10515 –

PAS 42B
PAS 42S

VW33MF10512 –

PAS 43B
PAS 43S

VW33MF10613 –

PAS 44B
PAS 44S
TAS 42
TAS 43

VW33MF10814 –

Inserti per slot a T (1)
Descrizione Per assi 

lineari 
Lexium 
(2)

Slot a T  
Largh.  
e Ø
vite di fiss. 

Codice Peso

mm kg

VW33MF010Tppp

Inserti per slot a T
Da inserire negli slot a T 
dell’asse .
Per il montaggio dell’asse  
su supporto fisso.
(vendita in conf. da 10)

PAS 41B
PAS 41S
PAS 42B
PAS 42S
CAS 41
CAS 42
TAS 41

Largh .: 5
vite M5

VW33MF010T5N5 –

PAS 43B
PAS 43S
CAS 43

Largh .: 6
vite M6

VW33MF010T6N6 –

PAS 44B
PAS 44S
CAS 44
TAS 42
TAS 43

Largh .: 8
vite M6

VW33MF010T8N6 –

Largh .: 8
vite M8

VW33MF010T8N8 –

(1) Tutti i dati tecnici degli accessori sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Disponibili anche per i sistemi multiasse Lexium MAX H, Lexium MAX S, Lexium MAX P, 
Lexium MAX Rp2 e Lexium MAX Rp3 realizzati con gli  assi lineari Lexium indicati, aventi stesse 
dimensioni. Esempio: un accessorio disponibile per un asse a portale Lexium PAS 41B è 
disponibile anche per un sistema a doppio asse a portale Lexium MAX H1.

Codici Lexium Linear Motion
Accessori
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Adattatori (1)
Descrizione Per assi 

lineari 
Lexium 
(2)

Codice Peso

kg

VW33MF020LD0p

Adattatori
Assicurano il posizionamento 
preciso e ripetibile del carico 
sul carrello . Da inserire  
negli appositi fori del carrello .
(vend. in conf. da 20)

PAS 41B
PAS 41S
PAS 42B
PAS 42S
CAS 41
CAS 42

VW33MF020LD01 –

PAS 43B
PAS 43S
CAS 43

VW33MF020LD02 –

PAS 44B
PAS 44S
CAS 44

VW33MF020LD03 –

Profili di protezione per slot a T (1)
Descrizione Per assi 

lineari 
Lexium 
(2)

Codice Peso

kg

VW33MC05p0p

Profili di protezione  
per slot a T 
Proteggono gli slot a T  
dell’asse .
Lunghezza 2 m
(vend. in conf. da 5)

PAS 41B
PAS 41S
CAS 41

VW33MC05A05 –

PAS 42B
PAS 42S
CAS 42

VW33MC05B05 –

PAS 43B
PAS 43S
CAS 43

VW33MC05A06 –

PAS 44B
PAS 44S
CAS 44

VW33MC05A08 –

(1) Tutti i dati tecnici degli accessori sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com
(2) Disponibili  per i sistemi multiasse Lexium MAX H, Lexium MAX S, Lexium MAX P, Lexium 
MAX Rp2 e Lexium MAX Rp3 realizzati con gli  assi lineari Lexium indicati, aventi stesse 
dimensioni. Esempio: un accessorio disponibile per un asse a portale Lexium PAS 41B è 
disponibile anche per un sistema a doppio asse a portale Lexium MAX H1.
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Prolunghe cavi per sensore (1)
Descrizione Per assi 

lineari 
Lexium 
(2)

Lunghezza Codice Peso

m kg

4

31

VW32SBCBGAppp

Prolunghe cavi per sensore
Cavi precablati con un 
connettore M8 sull’estremità 
sensore e un’estremità spelata .
Questi cavi si collegano 
direttamente al cavo  
fornito col sensore tramite 
connettore M8 .

PAS 4pB
PAS 4pS
CAS 4p

5 VW32SBCBGA050 –

10 VW32SBCBGA100 –

20 VW32SBCBGA200 –

Supporto sensore (1)
Descrizione Per assi 

lineari 
Lexium 
(2)

Codice Peso

kg

VW33MF010M8

Supporto sensore
Utilizzato per il fissaggio  
di un sensore standard 
Ø 8 mm per funzione 
finecorsa
Da inserire nello slot a T 
dell’asse .
(vendita in conf. da 10)

PAS 4pB
PAS 4pS

VW33MF010M8 –

Piastra di rilevamento per sensore (1)
Descrizione Per assi 

lineari 
Lexium 
(2)

Codice Peso

kg

VW33MASP1

Piastra di rilevamento  
per sensore
Funge da marcatore fisico  
per i sensori con funzione 
finecorsa al rilevamento di 
presenza del carrello .
Integrato sul carrello 
dell’asse e fornito completo  
di viti di serraggio .

PAS 4pB
PAS 4pS

VW33MASP1 –

(1) Tutti i dati tecnici degli accessori sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Disponibili anche per i sistemi multiasse Lexium MAX H, Lexium MAX S, Lexium MAX P, 
Lexium MAX Rp2 e Lexium MAX Rp3 realizzati con gli  assi lineari Lexium indicati, aventi 
stesse dimensioni. Esempio: un accessorio disponibile per un asse a portale Lexium PAS 41B è 
disponibile anche per un sistema a doppio asse a portale Lexium MAX H1.

Codici Lexium Linear Motion
Accessori
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Alberi di uscita (1)
Descrizione Per assi 

lineari 
Lexium 
(2)

Forza 
radiale max

Momento  
di inerzia

Coppia massima 
di azionamento

Codice Peso
(3)

N kgcm2 N kg

VW33MF1SppApp

Alberi di uscita
Accoppiati all’asse possono 
essere utilizzati, tramite 
adattatore meccanico  
(non fornito) per collegare:

 b un encoder  
di segnalazione posizione 
dell’asse

 b Un motore di terze parti  
per applicazioni specifiche

PAS 41B
PAS 41S
CAS 41

230 0,002 7,7 VW33MF1S12A12 0,012

PAS 42B
PAS 42S
CAS 42

400 0,05 35,7 VW33MF1S27A20 0,073

PAS 43B
PAS 43S
CAS 43

700 0,16 82 VW33MF1S32A25 0,148

PAS 44B
PAS 44S
CAS 44

1300 0,54 182 VW33MF1S37A32 0,311

Accessori di lubrificazione (1)
Descrizione Per assi 

lineari 
Lexium 
(2)

Angolo ugello Codice Peso

kg

Pompa per grasso ad alta pressione (4)
Per lubrificare gli assi con guide a ricircolo di sfere:

 b Capacità: 120 cm3

 b Portata: 0 .5 cm3/pressione

PAS 4pBB
PAS 4pSB
TAS 4p
CAS 4pBB

– VW33MAP01 –

Pompa per olio ad alta pressione (4)
Per lubrificare gli assi con guide a rulli:

 b Capacità: 120 cm3

 b Portata: 0 .5 cm3/pressione

PAS 4pBR
CAS 4pBR

– VW33MAP02 –

Ugelli rigidi D6
Integrati alle pompe ad alta pressione VW33MAP01 e 
VW3MAP02 permettono la lubrificazione degli assi Lexium.

PAS 4pBp
PAS 4pSp

90° VW33MAT01 –

TAS 4p
CAS 4pBp

20° VW33MAT02 –

CAS 2 VW33MAT03 –

(1) Tutti i dati tecnici degli accessori sono disponibili sul nostro sito www.schneider-electric.com.
(2) Disponibili anche  per i sistemi multiasse Lexium MAX H, Lexium MAX S, Lexium MAX P, Lexium MAX Rp2 e Lexium 
MAX Rp3 realizzati con gli  assi lineari Lexium indicati, aventi stesse dimensioni. Esempio: un accessorio disponibile per un asse 
a portale Lexium PAS 41B è disponibile anche per un sistema a doppio asse a portale Lexium MAX H1.
(3) Peso del prodotto senza imballo.
(4) Richiede un ugello tipo D da ordinare a parte.

VW33MAP01 VW33MAP02

VW33MAT02

VW33MAT01



L’organizzazione commerciale Schneider Electric

Aree Sedi Uffici
Nord Ovest Via Orbetello, 140 Centro Val Lerone
- Piemonte (escluse Novara 10148 TORINO Via Val Lerone, 21/68
e Verbania) Tel. 0112281211 - Fax   0112281311 16011 ARENZANO (GE)
- Valle d’Aosta    Tel.  0109135469 - Fax   0109113288
- Liguria   
- Sardegna  

Lombardia Ovest Via Stephenson, 73 
- Milano, Varese, Como 20157 MILANO 
- Lecco, Sondrio, Novara Tel. 0299260111 - Fax   0299260325 
- Verbania, Pavia, Lodi  
  
Lombardia Est Via Circonvallazione Est, 1 
- Bergamo, Brescia, Mantova 24040 STEZZANO (BG) 
- Cremona, Piacenza Tel. 0354152494 - Fax   0354152932  
   
Nord Est Centro Direzionale Padova 1 
- Veneto Via Savelli, 120 
- Friuli Venezia Giulia 35100 PADOVA 
- Trentino Alto Adige Tel. 0498062811 - Fax   0498062850  
  
Emilia Romagna - Marche Via G. di Vittorio, 21 Via Gagarin, 208
(esclusa Piacenza) 40013 CASTEL MAGGIORE (BO) 61100 PESARO  
 Tel. 051708111 - Fax   051708222 Tel. 0721425411 - Fax   0721425425

Toscana - Umbria Via Pratese, 167 Via delle Industrie, 29 
  50145 FIRENZE 06083 BASTIA UMBRA (PG) 
 Tel. 0553026711 - Fax   0553026725 Tel. 0758002105 - Fax   0758001603

Centro Via Vincenzo Lamaro, 13 S.P. 231 Km 1+890 
- Lazio  00173 ROMA  70026 MODUGNO (BA)
- Abruzzo Tel. 0672652711 - Fax   0672652777 Tel. 0805360411 - Fax   0805360425
- Molise  
- Basilicata (solo Matera)    
- Puglia
    
Sud SP Circumvallazione Esterna di Napoli  Via Trinacria, 7 
- Calabria 80020 CASAVATORE (NA) 95030 TREMESTIERI ETNEO (CT)
- Campania Tel. 0817360611 - 0817360601 - Fax   0817360625  Tel. 0954037911 - Fax   0954037925
- Sicilia  
- Basilicata (solo Potenza)  

Schneider Electric S.p.A.
Sede Legale e Direzione Centrale
Via Circonvallazione Est, 1
24040 STEZZANO (BG) 
www.schneider-electric.com

Centro Supporto Cliente
Tel.   011 4073333

In ragione dell’evoluzione delle Norme e dei materiali, le 
caratteristiche riportate nei testi e nelle illustrazioni del 
presente documento si potranno ritenere impegnative solo 
dopo conferma da parte di Schneider Electric. 
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