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Erhéhen Sie die Leistungsfahigkeit
lhrer Krane & lhren Geschaftserfolg

Um die Kundenzufriedenheit zu erfiillen, miissen Sie Maschinen mit einer
schnelleren Markreife liefern, die sicherer, effizienter, produktiver und
zuverlassiger sind — bei geringeren Kosten.

Ihre Wahl der Steuerungslosung spielt heute mehr denn je die entscheidende Rolle,
um sich in jeder Lebenszyklusphase klar hervorzuheben — von der Konstruktion
und Entwicklung bis zur Markteinfiihrung und Instandhaltung der Maschine.

An lhre Krane werden folgende Anforderungen gestellt:

> Sicherheit

> Zuverlassigkeit

> Produktivitat

> Einhaltung des Umwelschutzes

Die Anforderungen des konkurrierenden Marktes:

> Schnellere Marktreife

> Optimierte Maschinen

> Geringere Wartungsanforderungen
> Einhaltung internationaler Normen
> Weltweite Serviceleistungen

Um diese Anforderungen zu erfiillen, bietet Schneider Electric MachineStruxure™-
Automationslésungen an, die Maschinenherstellern bei der schnellen Entwicklung
kosten- und energieeffizienter Maschinen sowie deren Leistungsmaximierung
wahrend des gesamten Lebenszyklus unterstiitzen. MachineStruxure™-Lésungen
fiir Hebeanwendungen ermoglichen lhnen Folgendes:

> Reduzierung von Time-to-Market durch ,gepUfte, verifizierte und dokumentierte
Architekturen® und einer verstandlichen Software-Bibliothek fir Hebeanwendungen.

> Erreichung der Maschinensicherheit und Leistungsfahigkeit durch innovative Automa-
tionstechnologie und spezifische Funktionen fiir Hebetechnikanwendungen, erganzt
durch erweiterte Antriebstechnologie, regenerative Systeme zur Erhéhung von Ge-
schwindigkeit, Sicherheit und Energieeffizienz bei geringerem Wartungsaufwand und
erhohter Zuverlassigkeit.

> Verschaffen eines Wettbewerbsvorteils und Optimierung der Gesamtkosten Ihrer
Maschine von der Konstruktion bis zur Wartung: Durch unser weltweites Netzwerk sind
wir in der Lage Sie Uberall zu unterstiitzen, bei Schulungen, Lésungsentwicklung,
Lagerhaltung, After-Sales-Services und durch unsere Hebetechnik- Experten.
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Allgemeines Steuerungslosungen fur

Hebesysteme

Lésungen im Uberblick
Verklrzen Sie die Produkteinfihrungszeit Ihres Krans

100 % Flexibilitdt und Optimierung dank eines innovativen und
flexiblen Steuerungssystems

Wie konnen Sie die Markt-
einfuhrungszeit lhres Krans

verringern?

Krane und Hebesysteme miissen heute immer sicherer, effizienter und zuverlassi-
ger sein.

Um eine intelligentere Steuerung zu bieten, werden konventionelle Relais und
Elektronikbaugruppen durch Steuereinheiten oder auf SPS basierende Lésungen
ersetzt. Folglich hat sich die Zusammensetzung der Entwicklungskosten geandert
und es wird noch mehr Wert auf ein effizientes Design gelegt.

Flexibilitat ist der Schllssel zu einer Steuerldsung, die Ihren Anforderungen
perfekt entspricht und gleichzeitig Kosten senkt.

Aus diesem Grund beinhaltet MachineStruxure™ ein spezielles System, die
,Flexible Machine Control Platform*, das sich auf die in Produkten integrierte Intelli-
genz konzentriert, und eine einzigartige Softwareplattform, die eine einfache,
benutzerfreundliche Umgebung zur Entwicklung, Programmierung und Inbetrieb-
nahme der Anlagen bietet.

Eine Softwareumgebung + Biblio-

thek aus Funktionsbausteinen fir

Hebeanwendungen

> Einfachere Programmierung &
Inbetriebnahme von Anlagen dank
SoMachine

+ Y@

SoMachine Hebebibliothek

Mehrere Hardwareplattformen
> Integrierte Intelligenz
dort, wo sie gebraucht wird

L I— Logik Controler
Antriebssteuerung

> Flexibilitat
> Effizient

Dank MachineStruxure™ erreichen Sie 1 00 % Flexibilitatund
Optimierung lhrer Anlagen

. Schnsider




Allgemeines

Steuerungslosungen fur

Hebesysteme

Lésungen im Uberblick
Verklrzen Sie die Produkteinfiihrungszeit Ihres Krans

> Vorgeschlagene Geratelisten

> Getestet: um die Funktion in jeder mdglichen
Konfiguration zu gewahrleisten

> Verifiziert: volle funktionelle Kompatibilitat der Gerate

> Dokumentiert: ein umfassendes Systemhandbuch

Unsere vorprogrammierten Funktionsbausteine bieten lhnen
eine schnelle Entwicklung Ihrer Anwendungen und
unkomplizierte Konfiguration durch Kopieren und Einfligen.
Sie kdnnen schnell in die Anlagenprogramme implementiert
werden und verringern so den Aufwand, der fiir die Erstellung
einer Applikation notwendig ist, und das Fehlerrisiko.

CANopen Ethernet

MODBUS Wi-Fi

Bluetooth

MachineStruxure™-L&sungen nutzen offene Standards
durch IEC-Programmiersprachen, offene Netzwerke und
Transparenz durch FDT/DTM-Technologie und bieten lhnen
Zeitersparnis.

Nutzen Sie eine solide Basis aus getesteten, verifizierten und
dokumentierten Architekturen und Funktionsbausteinen

Basierend auf flexiblen und skalierbaren Hardwareplattformen und einer umfas-
senden Software-Suite bietet lhnen MachineStruxure™ getestete, verifizierte und
dokumentierte Architekturen (TVDA) und Bibliotheken mit speziellen applikations-
spezifischen Funktionsbausteinen (AFB).

L)

Ubersetzung Laufkatze Krane und Hebezeuge

Nutzen Sie die Softwarereihe SoMachine und reduzieren Sie die

Komplexitat Ihres Programm-Designs und Implementierungszeiten

Ein reichhaltiger Satz von Vorlagen und Bibliotheken bietet Ihnen:
> Vorlagen fur Programmierung und Automatisierungsarchitektur

> Grafikbibliotheken

> Logikbibliotheken

> Funktionsbausteine fiir Hebeanwendungen

Dank einer Vielzahl von integrierten Expertenfunktionen:

> Variable Indexierung und Nachverfolgung

> Schnelle und einfache gemeinsame Nutzung von Variablen zwischen Steuerung
und HMI

> Intelligente Codierung

> Inbetriebnahme-Tests

Passen Sie lhre Anlagen an und riisten Sie sie auf, ohne die Ent-

wurfsphase zu verlangern oder die Kosten zu erh6hen

Einfache Anpassung und Integration

> Unsere bestehenden Funktionsbausteine konnen Sie ganz einfach modifizieren,
wiederverwenden oder neue Funktionen erstellen.

> Integrieren Sie Ihre eigenen Systeme mit Hilfe der FDT/DTM-Technologie ganz
einfach in unsere Architekturen.

Konformitat mit unseren globalen Standards fiir maximale Flexibilitdt und Lebensdauer

> SoMachine und die Steuerplattformen unterstiitzen 6 Programmiersprachen
(FBD, ST, SFC, LD, IL, CFC) und erfiillen die Anforderungen der IEC 61131-3

> Offene und Standard-Netzwerke in Geraten integriert.

> In Verbindung mit unseren Steuerplattformen ermdglicht Ihnen die Software
SoMachine eine unkomplizierte Erneuerung lhrer Architekturen.

Fernverbindung

> Ethernetverbindungen ermdglichen eine Fernverbindung zwischen Kran und
Boden uber Wi-Fi

> Der Controller ermdglicht auRerdem eine Verbindung tiber Bluetooth

+ Sparen Sie bis zu 50% Entwurfs- und Implementierungszeit
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Allgemeines Steuerungslosungen fur

Hebesysteme

Lésungen im Uberblick
Verklrzen Sie die Produkteinfihrungszeit Ihres Krans

Industriekrane Getestete, verifizierte und dokumentierte
Automatisierungsarchitekturen fiir die
wichtigsten industriellen Krananwendungen

> Standardkrane (< 10 t)

Verwandte Funktionen

1 Betriebsdatenerfassung

2 Last-Uberdrehzahl-
regelung

3 Endschaltermanagement

4 Traglastiberwachung

Einfache Hebetechnik
Compact/Hardwired oder CANopen / Steuerung / Modicon M238
o 6 0080

] ;
Ubersetzung Laufkatze @

Krane und Hebezeuge

Loésungsiibersicht

Lasttrennschalter TeSys Vario, siehe Kapitel 7
Leistungsschalter Compact NSX, siehe Kapitel 10

Schitz TeSys D, siehe Kapitel 5

Lasttrennschalter TeSys GV2e, siche Kapitel 5
Spannungsversorgungen Phaseo, siche Kapitel 10
Magnetischer Motorschutzschalter TeSys GV2L, siehe Kapitel 5
Sicherheitsmodul (7) Preventa XPS, sieche Kapitel 7

Steuerung Modicon M238, siche Kapitel 3

Frequenzumrichter Altivar 32, siehe Kapitel 6

Hangetaster Harmony XAC, siehe Kapitel 8

Photoelektrischer Sensor, Naherungsschalter, Positionsschalter, Spindelschalter OsiSense,
siehe Kapitel 9

12 Gehause Spacial 3D ACM & AP, siehe Kapitel 10

janooo\lmm.bww—'

(1) Optional/empfohlen

Wenden Sie sich fur andere
Anwendungen an lhre
Kundenbetreuung
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Allgemeines

Steuerungslosungen fur

Hebesysteme

Lésungen im Uberblick
Verklrzen Sie die Produkteinfiihrungszeit Ihres Krans

> Standardkrane (> 10 t) oder Spezialkrane

OUNPpWNN-=

Optimierte Hebetechnik (< 60 E/As)
Compact/CANopen / Drive Controller/ Altivar IMC
© 6 ©09

2R

Ubersetzung Laufkatze Kraneund Hebezeuge

Losungsiibersicht

Lasttrennschalter TeSys Vario, siehe Kapitel 7
Leistungsschalter Compact NSX, siehe Kapitel 10

Schitz TeSys D, siehe Kapitel 5

Lasttrennschalter TeSys GV2e, siehe Kapitel 5
Spannungsversorgungen Phaseo, siehe Kapitel 10
Magnetischer Motorschutzschalter TeSys GV2L, siehe Kapitel 5
Sicherheitsmodul (7) Preventa XPS, siehe Kapitel 7
Frequenzumrichter Altivar 32, siehe Kapitel 6
Antriebssteuerung Altivar IMC, siehe Kapitel 3
Wi-Fi-Fernverbindung (2)

Fernsteuerung (2)

Not-Aus Harmony XALK, siehe Kapitel 8

Naherungssensor, photoelektrischer Sensor, Spindelschalter,
Positionsschalter, Encoder OsiSense, siehe Kapitel 9 + Druckmes-
ser (2)

Kompaktsignalstationen und Signalsaulen Harmony XVB,
siehe Kapitel 8

Gehause Spacial 3D ACM & AP, siehe Kapitel 10

oNOOODPWON-=

Verwandte Funktionen
Betriebsdatenerfassung
Positionssynchronisation
Drehzahliberwachung
Schieflaufregelung
Traglastiberwachung
Lastpendeldampfung (ohne Sensor)

Hochleistungshebetechnik (> 60 E/As)
Distributed / CANopen / Steuerung / Modicon M258

Ubersetzung

Tl)0'15)

Laufkatze .
Kraneund
- Hebezeuge

Bl Jbersetzung M8 I

Laufkatze

Losungsiibersicht

oONoOOGOpALWN=

Lasttrennschalter TeSys Vario, siehe Kapitel 7

Leistungsschalter Compact NSX, siehe Kapitel 10

Schiitz TeSys D, siehe Kapitel 5

Lasttrennschalter TeSys GV2e, siehe Kapitel 5

Spannungsversorgungen Phaseo, siehe Kapitel 10

Steuerung Modicon M238, siehe Kapitel 3

Magnetischer Motorschutzschalter TeSys GV2L, siehe Kapitel 5
Sicherheitsmodul (7) Preventa XPS, siehe Kapitel 7

Frequenzumrichter Altivar 32, siehe Kapitel 6

Frequenzumrichter Altivar 71, siehe Kapitel 6

Wi-Fi-Fernverbindung (2)

EIN oder AUS / Gehause flir Alarm-Buzzer Harmony XALD, siehe Kapitel 8
Not-Aus Harmony XALK, siehe Kapitel 8

Joystick Harmony XK, siehe Kapitel 8

HMI-Display Magelis XBTGT, siehe Kapitel 8

Naherungssensor, photoelektrischer Sensor, Spindelschalter, Positionsschalter,
Encoder OsiSense, siehe Kapitel 9 + Druckmesser (2)
Kompaktsignalstationen und Signalsdulen Harmony XVB, siehe Kapitel 8
Modicon TM5 CANopen-Schnittstellenmodul, siehe Kapitel 3

Modicon TM7 CANopen-Schnittstellenblécke, siehe Kapitel 3

Gehause Spacial 3D ACM & AP, siehe Kapitel 10

(1) Optional/empfohlen
(2) Partnerangebote
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Allgemeines Steuerungslosungen fur

Hebesysteme

Lésungen im Uberblick
Verklrzen Sie die Produkteinfihrungszeit Ihres Krans

Baukrane Getestete, verifizierte und dokumentierte
Automatisierungsarchitekturen fiir die
wichtigsten Baukrananwendungen

> Selbstmontagekrane (bis zu 2 t)

2

Verwandte Funktionen

1 Betriebsdaten-
erfassung

2 Drehwerkssteuerung

3 Traglastuberwachung

4 Windlasterfassung

Einfache Hebetechnik
Compact/Hardwired oder CANopen / Steuerung / Modicon M238

Ubersetzung Laufkatze E

Krane und Hebezeuge

Losungsiibersicht

Lasttrennschalter TeSys Vario, siehe Kapitel 7

Leistungsschalter Compact NSX, siehe Kapitel 10

Schiitz TeSys D, siehe Kapitel 5

Lasttrennschalter TeSys GV2e, siehe Kapitel 5

Spannungsversorgungen Phaseo, siehe Kapitel 10

Sicherheitsmodul (7) Preventa XPS, siehe Kapitel 7

Magnetischer Motorschutzschalter TeSys GV2L, siehe Kapitel 5
Steuerung Modicon M238, siehe Kapitel 3

Frequenzumrichter Altivar 32, siehe Kapitel 6

10 Kompaktsignalstationen und Signalsaulen Harmony XVB, siehe Kapitel 8
11 Fernsteuerung (2)

12 Naherungssensor, photoelektrischer Sensor, Spindelschalter, Positionsschalter, Encoder
Wenden Sie sich fir andere OsiSense, siehe Kapitel 9+ Druckmesser (2)

Anwendungen an lhre 13 Not-Aus Harmony XALK, siehe Kapitel 8

Kundenbetreuung 14 Gehause Spacial 3D ACM & AP, siehe Kapitel 10

OCoOoNOOOPWN-=

(1) Optional/empfohlen
(2) Partnerangebote
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Allgemeines

Steuerungslosungen fur

Hebesysteme

Lésungen im Uberblick
Verklrzen Sie die Produkteinfiihrungszeit Ihres Krans

>

Turmkrane (> 2 t) oder Spezialkrane

2

Optimierte Hebetechnik (< 60 E/As)
Compact/CANopen / Drive Controller/ Altivar IMC

o © 0 00O

Losungsiibersicht

Lasttrennschalter TeSys Vario, siehe Kapitel 7

Leistungsschalter Compact NSX, siehe Kapitel 10

Schitz TeSys D, siehe Kapitel 5

Lasttrennschalter TeSys GV2e, siche Kapitel 5

Spannungsversorgungen Phaseo, siehe Kapitel 10

Magnetischer Motorschutzschalter TeSys GV2L, siehe Kapitel 5
Sicherheitsmodul (7) Preventa XPS, siehe Kapitel 7

Frequenzumrichter Altivar 71, siehe Kapitel 6

Frequenzumrichter Altivar 32, siehe Kapitel 6

Antriebssteuerung Altivar IMC, siehe Kapitel 3

EIN oder AUS / Gehéause fiir Alarm-Buzzer Harmony XALD, siehe Kapitel 8
Not-Aus Harmony XALK, siehe Kapitel 8

Joystick Harmony XK, siehe Kapitel 8

HMI-Display Magelis STO/STU, siehe Kapitel 8

Naherungssensor, photoelektrischer Sensor, Spindelschalter, Positions-
schalter, Encoder OsiSense, siehe Kapitel 9 + Druckmesser (2)
Kompaktsignalstationen und Signalsdulen Harmony XVB, siehe Kapitel 8
Gehause Spacial 3D ACM & AP, siehe Kapitel 10

OCoNOOOPWUN-=

Verwandte Funktionen

NOOopWN-=

Betriebsdatenerfassung
Schlaffseil

Erweiterte Drehwerkssteuerung
Windlasterfassung
Traglastiberwachung
Drehzahloptimierung
Drehzahliberwachung

Hochleistungshebetechnik (> 60 E/As)
Distributed / CANopen / Steuerung/ Modicon M258

Ubersetzung Laufkatze

Krane und Hebezeuge

Losungsiibersicht

SL()OO\ICDU'W-P(.'\II\.)A

[
APWN-=

-
(6]

16

Lasttrennschalter TeSys Vario, siehe Kapitel 7

Leistungsschalter Compact NSX, siehe Kapitel 10

Schitz TeSys D, siehe Kapitel 5

Lasttrennschalter TeSys GV2e, siche Kapitel 5

Spannungsversorgungen Phaseo, siehe Kapitel 10

Magnetischer Motorschutzschalter TeSys GV2L, siehe Kapitel 5
Sicherheitsmodul (7) Preventa XPS, siehe Kapitel 7

Frequenzumrichter Altivar 71, siehe Kapitel 6

Steuerung Modicon M238, siehe Kapitel 3

EIN oder AUS / Gehéuse fiir Alarm-Buzzer Harmony XALD, siehe Kapitel 8
Not-Aus Harmony XALK, siehe Kapitel 8

Joystick Harmony XK, siehe Kapitel 8

HMI-Display Magelis STO/STU, siehe Kapitel 8

Naherungssensor, photoelektrischer Sensor, Spindelschalter, Positions-
schalter, Encoder OsiSense, siehe Kapitel 9 + Druckmesser (2)
Kompaktsignalstationen und Signalsdulen Harmony XVB, siehe Kapitel 8
Gehause Spacial 3D ACM & AP, siehe Kapitel 10

(1) Optional/empfohlen
(2) Partnerangebote
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Allgemeines Steuerungslosungen fur

Hebesysteme

Lésungen im Uberblick
Verbessern Sie die Leistung und Sicherheit Ihrer
Hebesysteme

Nutzen Sie unser Sicherheits- und Unfallverhiitungsangebot und

Wie kénnen Sie die Leistung und
verbessern Sie Zuverldssigkeit und Wartung

Sicherheit Ihrer Hebesysteme
verbessern und gleichzeitig
Kosten sparen?

Hebesysteme gelten als gefahrliche Anlagen. Als Maschinenhersteller
miissen Sie seit 2010 die neue europdische Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
anwenden.

Als Experte fir Automatisierungstechnik und Sicherheit entwickelt Schneider
Electric Lsungen, die Sicherheit und Leistung kombinieren. Dadurch tragt ein
sicherer Ansatz gleichzeitig zur Gewinnmaximierung des Maschinenherstellers bei.

Einhaltung von Sicherheitsrichtlinien

> Vereinfachen und optimieren Sie die Umsetzung der Sicherheitskette fir
Anlagen mit dem Sicherheitsangebot Preventa. Wir bieten ein umfassendes und
aktuelles Sicherheitsangebot, um eine sichere Funktion zu gewahrleisten:
> Informieren Sie sich: Zustimmungsschalter, Not-Aus...
> Uberwachung und Verarbeitung: Sicherheitsrelais, Sicherheitssteuerungen...
> Anhalten der Anlage: Schiitze, Positionsschalter, Frequenzumrichter

> Verbessern Sie den Arbeitsschutz durch Frequenzumrichter mit integrierten
Sicherheitsfunktionen (sicher abgeschaltetes Moment, STO), Sicherer Stopp 1

(SS1), Performance Level (PLc bis e), Sicherheitsintegritatsstufen (SIL1, 2 oder 3)
Umfangreiches Sicherheitsangebot fiir das notwendige etc.
Sicherheitsniveau

&

Friilherkennungssystem fiir hohere Sicherheit und langere Lebensdauer des

Krans durch spezielle Funktionen

> Uberlastschutz EN15011

> Endschaltermanagement gegen Uberfahren von Endlagern

> Last-Uberdrehzahlregelung gegen Verrutschen der Last

> Geschwindigkeitsoptimierung und Schlaffseil-Funktionen

> Funktion zur Uberwachung der Windgeschwindigkeit gegen Risiken durch
starken Wind

Effektive Verhiitung von Risiken
> Die Lastpendeldampfung verhindert das geféhrliche Schwingen der Last und

reduziert die Belastung/Ermidung des Bedienpersonals
Optimierte vorbeugende Wartung
Z\ > Abrufen und Aufzeichnen von Warnmeldungen beztiglich aller kritischen
Funktionen dank der Betriebsdatenerfassung

Applikationsspezifische Funktionsbausteine zum Vorbeugen
und Reduzieren von Risiken

+ Dank der MachineStruxure™-Architektur erreichen Sie SlCherhelt und einen
effizienten Betrieb und reduzieren dabei Ihre Kosten und die Komplexitat Ihrer Systeme
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Allgemeines Steuerungslosungen fur

Hebesysteme

Losungen im Uberblick

Verbessern Sie die Leistung und Sicherheit Ihrer
Hebesysteme

Produktivitatssteigerung um bis zu 25 % durch zugeschnittene
Funktionsbausteine und Antriebstechnologie

Verbinden Sie lhr Fachwissen mit unseren innovativen Automatisierungs-
I6sungen und steigern Sie die Produktivitat Ihrer Krane und Hebesysteme!

Lastmanagement

> Verbessern Sie die Genauigkeit der Lastposition und die Effektivitat lhres Krans,
indem Sie das Schwingen der Last durch eine Lastpendeldampfung mit offenem
Regelkreis (ohne Sensor) verhindern.

Drehzahloptimierung
> Reduzieren Sie die Dauer von Hebevorgangen durch eine konstante Motorleis-
tung mit Geschwindigkeitsoptimierung und Schlaffseil-Funktion.

Hochprazise Ausrichtung
> Erhalten Sie die parallele Kontrolle der Laufkatzen unabhéngig von der Last mit

einer Ausrichtungsgenauigkeit von +/- 5 mm dank der Anti-Crab (Schieflauf-
regelung).

Flissige Bewegungen
> Nutzen Sie eine Funktion fiir ruhige und genaue Bewegungen beim Schwenken
des Drehwerks Ihres Krans, um die Last genau am Zielpunkt abzusetzen.

Verbesserte Stabilitat
> Reduzieren Sie die Prozessdauer durch automatisches Synchronisieren der
Hebebewegung der Laufkatzen dank der Synchronisationsfunktion fir die

Applikationsspezifische Hebeposition.
Funktionsbausteine verbessern

die Genauigkeit und Geschwin-
digkeit Ihrer Krane

Gewadbhrleisten Sie eine perfekte Kontrolle iiber die
angehobene Last

Perfekte Lastkontrolle
Altivar 71, der Schwerlastantrieb flir Hebeanwendungen, bietet hnen die folgen-
den Vorteile:

> Bis zu 220 % Uberdrehmoment

> Vektororientierte Flussregelung mit oder ohne Encoder flir Synchron- und

Drehstrommotoren
> Drehzahl- oder Drehmomentsteuerung
> Bremssteuerung fiir Fahr-, Hebe- und Drehbewegungen

Nutzen Sie modernste technische Entwicklungen, um den
wirtschaftlichen Erfolg Ihrer Anlagen dauerhaft sicherzustellen

+ Dank MachineStruxure™ und innovativen Fungtionsbausteinen
steigern Sie lhre Produktivitat um bis zu 25 (o}
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Allgemeines

Steuerungslosungen fur

Hebesysteme

Lésungen im Uberblick
Verbessern Sie die Leistung und Sicherheit Ihrer
Hebesysteme

Wie kénnen Sie die Leistung und
Sicherheit Ihrer Hebesysteme

verbessern und gleichzeitig
Kosten sparen?

(AVEIGEWNCERN Energieaudits
r und Messung

geman der Norm ISO50001

Passive Energieeffizienz), Aktive Energieeffizienz
@ @ @

@ Grundlagen fir © Optimieren

@ Uberwachung,

die effiziente Wartung,
Nutzung von Verbesserung
Energie

Energieoptimierung an den Anlagen in 4 nachhaltigen
Schritten geméal der Norm ISO50001.

60%

E“e,g;ee'mspa"‘“g

~N N B
Altivar™ i
AFE Active AFE '3
Front End SPs Mensch-
*4%" H‘%" Maschine-
Dialog

I I Iy

EE

Frequenz- Frequenz- Frequenz-
umrichter umrichter umrichter
Nr.1 Nr.2 Nr.3

M @ ®

—— Kommunikationsnetze
Stromnetze

Gesteigerte Energieeffizienz

Im globalen Umfeld Ihrer Kunden nimmt Energieeffizienz einen immer
hoéheren Stellenwert ein. Ein Angebot aus energieeffizienten Anlagen bietet
Ihnen einen klaren Vorteil gegeniiber Ilhrer Konkurrenz.

Als globaler Spezialist fiir Energiemanagement hat Schneider Electric bereits ein
breites Angebot an bewahrten Losungen zur Steigerung der Energieeffizienz
entwickelt.

Energieoptimierung in vier nachhaltigen Schritten gemaR der Norm
1SO50001.

1 Messung des Energieverbrauchs mit Expertenaudits zur Identifikation des
Einsparpotentials der Anlage

2 Festlegen der Grundlagen: Reduzierung des Energieverbrauchs durch die
Wahl des richtigen Motors, Frequenzumrichters und einer thermischen Lésung
fur Gehause

3 Optimierung des Stromverbrauchs Ihrer Anlage durch Energiesparmodi oder
speziell fur die Steigerung der Energieeffizienz entwickelte applikationsspezifi-
sche Funktionsbausteine

4 Uberwachung: Uberblick tiber relevante Informationen (iber Strommessgeréte
und Verbindung des Energieverbrauchs mit den Produktionsdaten der Anlage in
einer Energiebilanz

Regenerative L6sungen reduzieren den Energieverbrauch um bis zu 60 %

> Frequenzumrichter mit Rlickspeisung tragen dazu bei, den Energieverbrauch
von Hebeanwendungen, bei denen schwere Lasten wiederholt beschleunigt
werden missen, erheblich zu senken

> Durch ein ,Active Front End“ wird die an einem konventionellen Antrieb entste-
hende Energie (z. B. beim Absenken einer Last) in das Netz zuriickgespeist

> Oberwellendampfung zur Verbesserung der Stromqualitat: Modernste Kompo-
nenten, ein neues Steuerkonzept und qualitativ hochwertige Filtermodule tragen
dazu bei, die gesamte harmonische Verzerrung THD(i) zu reduzieren

==

Die MachineStruxure™-Architektur und ihre regenerativen Lésungen
. . . o,
reduzieren lhren Energieverbrauch umbiszu 60 /)

1/10
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Allgemeines Steuerungslosungen fur

Hebesysteme

Lésungen im Uberblick
Entwickeln Sie Ihr Geschaft weiter

Wie konnen Sie |lhr Geschaft Erzielen Sie einen Wettbewerbsvorteil auf jeder Stufe lhrer Anlage

weiterentwickeln?

MachineStruxure™-Lésungen umfassen mehr als nur Produkte und Archi-
tekturen. Zusétzlich erhalten Sie umfassenden Service und Supportin jeder
Phase des Lebenszyklus lhres Produkts. Unsere uniibertroffenen Experten
auf dem Gebiet der Hebe- und Steuertechnik unterstiitzen Sie dabei, Ihre
Anlagenkosten weltweit zu minimieren, Abséatze und Rentabilitat zu steigern
und lhre Kunden rundum zufrieden zu stellen.

Dank unseres weltweiten Netzwerks aus Schulungs-, Entwicklungs- und Liefer-
zentren, Kundendienststellen und Verpackungsfachleuten kdnnen wir Sie von der
Entwicklung Uber die Inbetriebnahme bis hin zur Wartung lhrer Anlage, egal wo Sie
sind, unterstiitzen.

Mit MachineStruxure™ -
sind Sie einen Schritt voraus

Betrieb

Verbesserung

% .

Kontakt zu den Experten

kwww.schneider—electric.c:om/hoisting

> Steigern Sie lhre Effizienz und Wettbewerbsfahigkeit

Scféneide_r 1/11
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Allgemeines Steuerungslosungen fur

Hebesysteme

Lésungen im Uberblick
Entwickeln Sie Ihr Geschaft weiter

Wie konnen Sie |lhr Geschaft Ununterbrochener Service und Support
weiterentwickeln?

Anhand lhrer Anforderungen erarbeitet unser Team, aus Solution Application
Experts und Application Design Experts (SAE/ADE), innovative technische
Lésungen wie:

> Gemeinsame technische Planung

> Tests

> Validierung

Beratung

Unsere Entwicklungs- und Lieferzentren (Flex-Zentren) legen den Schwerpunkt
auf qualitative Ergebnisse und bieten:

> Projekt- und Programmmanagement

> Entwicklung von Software und Hardware

> Tests, Validierung und Inbetriebnahme

Schulungskurse im Haus und Schulungen vor Ort

Wir gewihrleisten die Lieferung lhrer L6sung
> Verfligbarkeit von Komponenten durch ein umfangreiches globales Vertriebsnetz
> Zusammenarbeit, Management und Lieferung tber Partner vor Ort
> Schneider Electric ist Ihr Partner fiir Komplettldsungen und bietet:
> Projektmanagement und Verantwortlichkeiten
> Spezielle Systemlésungen
> Management von zugelieferten Komponenten

Wir bieten Service und Support vor Ort
> Bereitstellung von Fachpersonal fir Konstruktionsleistungen und technischen
Service vor Ort

Wir steigern die Kompetenz lhres Serviceteams
> Schulungen fur Service und Inbetriebnahme

Wir bieten internationalen Vertrieb und After-Sales-Service fiir Sie und lhre
Kunden
> Wartungsvertrage
> Ersatzteile
> Reparaturen
> Normale Lieferung und Expresszustellung
> Ricksendung von Waren
> Servicekompetenzen:
> Fehlerdiagnose und Reparatur
> Umweltmessungen (EMV, Feldbus, Warmebildmessung, Analyse der
Netzqualitat etc.)
> Internationaler Kundendienst (CIS) als umfassender Ansprechpartner:
> Ein Netzwerk aus 190 lokalen Spezialisten vor Ort
> Eine Online-Plattform fir effiziente Kommunikation

Wir verbessern die Kompetenz lhrer Kunden
> Schulungskurse im Haus und Schulungen fiir Kunden vor Ort
> Kundendienst und Schulungen zur Inbetriebnahme

Erweitern Sie lhr Anlagenportfolio
> Beratung

Wir verbessern die Anlagen lhrer Kunden direkt an der Fertigungslinie
> Audits
> Fachwissen:
> Beratung
> Nachristung
> Migration und Upgrade
> Schulungen

1/12 Scféneide_r
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Allgemeines

Steuerungslosungen fur

Hebesysteme
Losungen im Uberblick

Entwickeln Sie Ihr Geschaft weiter

57

Geschaftspartner

Aufbauend auf unserer offenen
Automatisierungsplattform und
unseren Strategien arbeiten wir
mit strategischen Partnern zu-
sammen, die unsere Méglichkeiten
vervollstandigen, um lhnen L6-
sungen bieten zu kénnen, die lhre
Geschaftsziele vollstandig erflllen.
Dank dieser Partnerschaften
kénnen wir lhnen fur lhre Anwen-
dungen die umfassendsten und
effizientesten Losungen bieten.

| J

lhre zentrale Anlaufstelle fiir einfache Steuersysteme bis hin zu
globalen Automatisierungslosungen

Ob einzelne Anlagen oder ganze Fabriken —
Schneider Electric bietet umfassende, offene und

einheitliche Systeme.

Die PlantStruxure™-Architektur ist Schneider Electrics Komplettlésung
zur Steuerung industrieller Prozesse, wobei die MachineStruxure™-
Architektur ganz auf Anlagensteuerung ausgelegt ist.
Da beide Architekturen auf offenen Standards beruhen und voll kompatibel
sind, kdnnen lhre Anlagen unkompliziert in die Herstellungsprozesse Ihrer
Kunden eingebunden werden. AuRerdem ermdglichen es die offenen Stan-
dards, Ihre Anlagen ganz nach den veranderlichen Anforderungen lhrer

Kunden anzupassen.

Plant&truxure'“

Historian & Reporting

MES Batch

Drive
Controller M

H
Controller

CANopen
=) Altivar Multio

Tesys luitio
Contactor Circuit Breaker

©)
[ Lexium
Servo Drive

abl
Speed Drive

Preventa
Preventa Safety Module
Safety Module
Altivar
Variable
Speed Drive

C

Tesys =
Circuit Breaker

Modicon OTB
Distributed /O

Modicon OTB
Distributed /O

\

Machine
HMI

Preventa
Safety
Controller

Altivar

Variable
Speed Drive

Modicon M258
Logic Controller

CANopen__
PROFIBUS _

Hot-Standby
Controller

SERCOS Il

Integrated Safety PacDrive LMC

Modicon TM
Remote 0 Modicon
Safe Logic
Controller

Modicon STB
Altivar Variable Distributed 10
Speed Drive

= Tesys T
&= Motor Starter

Modicon T™M B 5

Distributed 10 |z ©

I Lexium
Servo Drive

ik

Lexium
Integrated
Servo Drive

Modicon TM
Distributed /O

it

Smart instrumentation

= =
Operating & Monitoring = [E=) vijeo Citect Engineering
% E servers
T T N
@ Ethernet D—Aj
AY4
. - High Process
MaCh'negt"uxu"e Machine Availability Safety
™ Modicon Modicon

Quantum SIL3
Safety Controller

Remote 10

|_ Machine

Process

Die MachineStruxure™-Architektur, einer der Eckpfeiler der

EcoStruxure-Architektur

Die Systemarchitektur von EcoStruxure™
ermoglicht das Zusammenspiel unserer funf
wichtigsten Kompetenzbereiche: Leistungs-,
Prozess-/Anlagen-, IT-, Gebaude- und
Sicherheitsmanagement.

EcoStruxure™ fasst mehrere isolierte
Systeme in einer integrierten Losung
zusammen, wodurch Redundanzen in den
Bereichen Ausristung, Software und
Personal ausgemerzt werden kdnnen.

Energie-
managément

=

Prozess- &
Maschinen-
management

Sicherheits-
management

Building-Comfort-
Management

Il

Ob einzelne Anlagen oder ganze Fabriken — Schneider Electric bietet
umfassende, offene und einheitliche Systeme.
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Allgemeines Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Software SoMachine Suite

Einfache Programmierung und Inbetriebnahme

von Maschinen

SoMachine ist die OEM-Softwareldsung fir die Konzeption, Projektierung und
Inbetriebnahme eines Gesamtsystems in einer einzigen, einheitlichen Software-
umgebung. Dieses Tool unterstutzt das Programmieren der Steuerungen, das
Erstellen der Visualisierung, die Motorenansteuerung und den Aufbau der Netzwerk-
konfiguration.

Mit SoMachine lassen sich alle Elemente der ,Flexible and Scalable Control*-
Plattform programmieren und in Betrieb nehmen. SoMachine bietet die Mdglichkeit,
die optimale Steuerungslésung fur Ihre Maschinen zu finden.

Software-Plattform SoMachine
Die ,Flexible and Scalable Control“-Plattform umfasst:

Controller:

m HMI-Controller: XBT GC, XBT GT/GK CANopen

m Speicherprogrammierbare Steuerungen: Modicon M238, Modicon M258
m Motion Controller: Modicon LMC 058

m Karte ,Integrierter Controller”: Altivar IMC

m Modicon TM2, Modicon TM5 und Modicon TM7

HMI:

m Vollgrafische Touch Panels Magelis: XBT GT, XBT GK

SoMachine ist eine professionelle, effiziente und offene Softwareldsung mit
Integration der Software Vijeo Designer.

Sie verfugt auerdem tiber ein Werkzeug zur Konfiguration und Inbetriebnahme
von Geraten der Antriebssteuerung.

Das Tool verflgt Uiber alle IEC 61131-3-Sprachen, integrierte Feldbus-Konfigura-
toren, spezifische Diagnose- und Debuggingfunktionen sowie hervorragende
Wartungs- und Visualisierungsfahigkeiten.

SoMachine enthalt spezielle, geprifte, validierte und dokumentierte Anwendungs-
bibliotheken fiir Verpackungs-, Hebe- und Férdertechnikanwendungen.

SoMachine stellt lhnen folgende Elemente bereit:
B ein einzigartiges Softwarepaket,

m eine einzige Datei pro Projekt,

| ein einziger Kabelanschluss,

m ein Download.

Die Navigation innerhalb von SoMachine ist intuitiv und extrem visuell. Die Darstel-
lung wurde dahingehend optimiert, dass bei der Auswahl von Entwicklungs-phasen
Frequenzumrichter des Projekts direkt die zugehdérigen Werkzeuge zur Verfligung gestellt werden. Die
. Benutzeroberflache schlagt die fir den Projektentwicklungszyklus auszufiihrenden
Softwarelésung Arbeitsschritte vor und verhindert somit, dass Arbeitsschritte vergessen werden. Da
ausschlief3lich die fuir den Arbeitsschritt nétigen und relevanten Elemente angeboten
werden, wird der Arbeitsumfang verringert.

Auf der Startseite werden im Bereich ,Schulung® verschiedene Werkzeuge ange-

= —— = boten, die den Start mit SoMachine ermdglichen. In einer animierten Datei werden
E e — r— die Benutzeroberflache und das SoMachine-Konzept kurz erlautert. Eine Online-
—- g i Tk it ol || s Schulungsfunktion unterstiitzt den Eigenerwerb von Kenntnissen zu SoMachine.
- - 1 . e Ein dritter Abschnitt 6ffnet den Zugang zu mehreren dokumentierten Beispielen,

einfachen Programmbeispielen mit SoMachine.

@ b
4]

ot Das Prinzip der integrierten Projektverwaltung erméglicht die schnelle Navigation
4 zwischen den existierenden Projekten und die Anzeige der relevanten Informa-

= tionen, ohne sie vor der Auswahl 6ffnen zu mussen.

Der Nutzer kann ein Projekt auf verschiedene Arten erstellen: mit gepriften,

validierten und dokumentierten Architekturen (TDVA), bereitgestellten Beispielen,

Projektverwaltung einem existierenden Projekt oder der gesamten Neuerstellung eines Projekts.

SoMachine erlaubt den schnellen Zugang zu den in jingster Zeit am haufigsten

verwendeten Projekten.
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Allgemeines (Forts.) Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Software SoMachine Suite

Einfache Programmierung und Inbetriebnahme

von Maschinen

Der Nutzer kann fiir jedes Projekt zusatzliche Informationen in benutzerfreundlichen
Formularen definieren. Es ist aulierdem moglich, Dokumente, ein benutzerdefinier-
tes Bild und eine Abbildung der Konfiguration einzubinden.

[ Das grafische Interface erleichtert den Aufbau der Architektur sowie die Konfigura-
= " tion seiner Ausristung.
. '
e | Beschreibung der Architektur
'-:Eﬂ-" Der Grafikeditor erleichtert die Zusammenstellung der verschiedenen Elemente
— durch einfaches Kopieren/Einfugen. Ein Katalog mit Geraten wird auf der linken
e Seite des Bildschirms angezeigt. Er besteht aus mehreren Abschnitten: Steue-
= = rungen, HMI, Verschiedenes und Suchfunktion.
[=1
R Konfiguration der Ausriistung

Ein einfacher Klick innerhalb der Bedieneroberflache 6ffnet den Bildschirm zur
Anzeige der ausgewahlten Geratekonfiguration.

Konfiguration . . . .
Die Programmierung ist von entscheidender Bedeutung, der der Nutzer besondere

Aufmerksamkeit schenken muss, um die Programmierung so effizient wie méglich

zu gestalten. Die hochentwickelten Steuerungs- und HMI-Funktionen werden allen

Anforderungen von Ingenieuren gerecht, die mit dem Aufbau von Steuerungs- und

Visualisierungssystemen betraut sind.

Mit den leistungsstarken Werkzeugen kénnen Funktions- und Debuggingtest durch-
e gefihrt werden, z.B.: Simulation, Schrittbetrieb, Haltepunkte und Ablaufverfolgung.

]

1]
4

it

Um die Uberpriifung zu vereinfachen und zu beschleunigen, kann der Nutzer im
Inbetriebnahme-MenU den Anschluss der Architektur tberprifen. Diese Konfigura-
tionsansicht zeigt die Gerate, den Anschlusszustand und ihren Zustand ,Run® und
~Stop*.

Es ist wichtig, den Projektfortschritt zu dokumentieren. Sie haben die Mdglichkeit,
diesen zu generieren und benutzerdefiniert anzupassen:

- Wahlen Sie die in den Bericht zu integrierenden Elemente aus,

- Teilen Sie die Abschnitte ein,

- Definieren Sie die Seitengestaltung,

- und beginnen Sie den Ausdruck.

Inbetriebnahme

Als FDT-Container (Field Device Tool) unterstitzt SoMachine Dateien im DTM-
Format (Device Type Manager).

Da SoMachine die abgesetzten Ausriistungen mittels ihnrer DTM-Dateien verwaltet,
ist die direkte Kommunikation mit jedem einzelnen Gerat moglich. Diese Kommuni-
kationen, von Steuerung und Feldbus CANopen, werden durch SoMachine trans-
parent und somit wird kein Anschluss fiir eine individuelle Verkabelung benétigt.

In der besonderen SoMachine-Umgebung kdnnen abgesetzte Gerate offline
konfiguriert und online geregelt werden.

Transparenz

Die Funktionalitdten von SoMachine kénnen durch die DVD mit Ldsungserweiterun-
gen vergroRert werden. SoMachine integriert spezialisierte, geprifte, validierte und
dokumentierte Anwendungsbibliotheken, die flr viele OEM-Anwendungen beson-
ders geeignet sind. Die einfache Konfiguration beschleunigt die Inbetriebnahme,
Installation und Fehlerbehebung.

Diese Bibliotheken sind fiir folgende Anwendungen einsetzbar:

m Verpackung

m Hebetechnik

m Fordertechnik

SoMachine bietet vorkonfigurierte Projekte mit sofort einsetzbaren Architekturen, die
Sie auf lhre individuellen Bediirfnisse anpassen kénnen. Einige dieser Architekturen
sind generische TVDA (Tested Validated Documented Architectures), die auf
SPS-Konfiguration basieren. Die DVD mit Losungserweiterungen erweitert
SoMachine um weitere TVDA-orientierte Losungen.

Applikationsspezifische Funktionsbausteine

Scl‘éfgﬁlgﬁlc’ 2/3



Technische Daten Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Software SoMachine Suite

Einfache Programmierung und Inbetriebnahme

von Maschinen

Allgemeine Kenndaten SoMachine

Uberblick
IEC 61131-3 m IL (Anweisungsliste)
Programmiersprachen m LD (Kontaktplan)
m SFC (Ablaufsprache: Grafcet)
m ST (Strukturierter Text)
m FBD (Funktionsbausteinsprache)
m CFC (Programmiersprache Continuous Function Chart)

Programmierfunktionen des Controllers Multitasking: Master, Fast, Event

Funktionen (Func) und Funktionsbausteine (FBs)
Datenelementtypen (DUTs)

Online-Anderungen

Uberwachungsfenster

Grafische Uberwachung von Variablen (Verfolgung)
Haltepunkte, Schrittbetrieb

Simulation

Visualisierung der Anwendung und der Maschinensteuerung

HMi-basierte Dienste m Grafikbibliotheken mit mehr als 4000 2D- und 3D-Objekten
m Einfache Grafikobjekte (Punkte, Linien, Rechtecke, Ellipsen usw.)
m Vorkonfigurierte Objekte (Taster, Schalter, Balkendiagramme usw.)
m Rezepte (32 Gruppen mit 256 Rezepten mit max. 1024 Elementen)
m Aktionstabellen
m Alarme
m Drucken
m Java-Skripte
m Multimedia-Dateiunterstitzung: wav, png, jpg, emf, bmp
m Variablenaufzeichnung

Motion-Dienste Embedded Konfiguration und Inbetriebnahme der Anlagen

CAM-Profil-Editor

Ablaufverfolgung

Motion und Umrichter Funktionsbausteine fuir Frequenzumrichter, Servo- und
Schrittmotoren

Visualisierungsbildschirme

Allgemeine Funktionen Anwenderzugriff und -profil

Drucken der Projektdokumentation

Projektvergleich (Steuerung)

Gemeinsame Nutzung von Variablen auf der Basis eines Publish/Subscribe-Systems

Versionsverwaltung der Bibliotheken

Integrierte Feldbuskonfiguratoren Netzwerksteuerung tber:
O Serielle Modbus-Schnittstelle
O Modbus TCP
m Feldbus:
o CANopen
O CANmotion
O AS-Interface
® Anschlussmaéglichkeiten:
O Profibus-DP
O Ethernet UDP

Experten- und Lésungsbibliotheken m Funktionsbausteine PLCopen fiir Motion Control
O Beispiel: MC_MoveAbsolute, MC_Camln, ServoDrive, usw.
m Funktionsbausteine Verpackung
O Beispiel: analoge Folienspannsteuerung, Fliegende Sage usw.
m Funktionsbausteine Férdertechnik
O Beispiel: Nachverfolgung, Drehtisch, Férderband usw.
m Funktionsbausteine Hebetechnik
O Beispiel: Lastpendeldampfung, Schieflaufregelung, Hebezeuge
Positionssynchronisierung usw.
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Bestelldaten

Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine

Software SoMachine Suite
Einfache Programmierung und Inbetriebnahme
von Maschinen

Produktangebot

SoMachine wird auf DVD bereitgestellt. Die vorliegende Version enthalt alle Funktionalitadten von SoMachine,
die auf die programmierbaren Steuerungen (M238, M258, LMCO058, XBT GC, Altivar IMC) ebenso wie auf die

gepruften, validierten und dokumentierten Architekturen (TVDA) abgestimmt sind.

Die Funktionalitadten werden SoMachine bei der Installation der DVD mit Lésungserweiterungen hinzugefigt.
Darin enthalten sind alle SoMachine-Hardware-Lésungen ebenso wie alle Anwendungsbibliotheken und TVDA-

Lésungen.
Bestelldaten

m SoMachine istin 6 Sprachen verfigbar:
O Englisch,
O Franzdsisch,
O Deutsch,
O ltalienisch,
O Spanisch,
O vereinfachtes Chinesisch.
m Konfigurationsanforderungen:
Prozessoreinheit: Pentium 3-Prozessor - 1,2 GHz oder héher.
RAM-Speicherkapazitat: 2 GB; Empfohlen: 3 GB.
Festplatte: 3,5 GB; Empfohlen: 4 GB.
Betriebssystem: Windows XP Professional, Windows 7 32 Bit
Laufwerk: DVD-Laufwerk.
Anzeige: 1024 x 786 Pixel oder héher.
Periphere Gerate: Maus oder kompatibler Pointer.
O Periphere Gerate: USB-Port.
O Web-Zugang: Internet-Zugang ist fur die Registrierung notwendig

Ooooooao

]

m Die Dokumentation wird in elektronischer Form geliefert: komplette Online-Hilfe, die durch eine Version im

PDF-Format unterstitzt wird.
Software SoMachine fiir speicherprogrammierbare Steuerungen
Unterstiitzte Steuerungen TVDA Anz.
Lizenzen

m SPS Modicon M238 & M258 Optimized HW XBT GC, Trial
m Motion Controller Modicon Optimized HW M238, (30 Tage)

Bestell-Nr.

MSD CHNSFNV30

Gew.
kg

LMCO058 Optimized CANopen M238, 1

o MSD CHNLMUA
m HMI-Controller: XBT GC und Optimized AS-Interface M238, (Single)

XBT GT/GK mit Steuerungs- Optimized CANopen XBT GC/GT/GK,

funktion Performance HW M258, 10 MSD CHNLMTA
m Drive Controller: Karte Performance CANopen M258, (Team)

JIntegrierter Controller*  Performance CANmotion LMC058

Altivar IMC

Losungserweiterungen SoMachine fiir Losungssteuerungen (7)

Zusitzliche TVDA Zusiatzliche Anz.
Biblio- Lizenzen
theken
Heben
Fordern
Verpacken

Unterstiitzte Steuerungen Bestell-Nr.

m SPS Modicon M238 Typ
S &M258 Typ S

m Motion Controller LMC058
Typ S

Optimized CANopen Altivar IMC,
Performance CANmotion LMCO058,
Hoisting Optimized CANopen M238,
Conveying Performance CANmotion

1(Single) MSD CHLLMUV30S0

Gew.
kg

m HMI-Controller: XBT GC mit
CANopen-Modul Typ S und
XBT GT/GK mit Steuerungs-
funktion Typ S

m Drive Controller: Karte
LJIntegrierter Controller*
Altivar IMC Typ S Lésungen

Kompatibilitiat der Software SoMachine und Hardware-Steuerungsplattformen
Geratetyp

SPS M238
HMI-Controller XBT GC

LMC058 10 (Team) MSD CHLLMTV30S0

Version
2V1.0

SPS Modicon M238S

SPS Modicon M258

SPS Modicon M258S

Motion Controller Modicon LMC058

2V2.0

Motion Controller Modicon LMC058S

HMI-Controller XBT GT/GK mit Steuerungsfunktion Typ S, XBT GC mit CANopen-Module Typ S

Karte ,Integrierter Controller” Altivar IMC Typ S Lésungen

Interface TM5 CANopen >V3.0

Interface-Block TM7 CANopen

Karte ,Integrierter Controller” Altivar IMC (mit Patch)

(1) Fir diese Version bitten wir um Ihre Anfrage.
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Allgemeines Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Verbesserung von Zuverlassigkeit und Wartung

Uberlasterkennung Beugen Sie Risiken durch Uberlast vor

Die Uberlastfunktion verhindert die mechanische Uberlast zugunsten der Maschi-
nensicherheit und -lebensdauer. Das Gewicht der Last wird tber die aktuelle Hohe
des Hebeantriebs berechnet. Dadurch ist diese Funktion in der Lage, den Hebevor-
gang zu unterbrechen, wenn eine Uberlast vorliegt. Die Last wird dann auf den
Boden abgesenkt.

Vorteile

Verringerung von Risiken

> Verhindern Sie ein Herunterfallen der Last und/oder ein Kippen des Krans.

Gesteigerter Gerateschutz

> Verhindert Schaden an Getriebe und Motor.

Zeitersparnis bei der Produktion

> Das Zurlicksetzen des Ereignisses erfolgt automatisch tiber die Drehmoment-
messung und die Berechnung des zuriickgelegten Transportweges.

Leichte Installation und Einstellung

> Es sind keine zusétzlichen Sensoren oder externen Gerate erforderlich.

Funktionsprinzip

> Baukrane > Industriekrane Die Uberlastfunktion basiert auf zwei Unterfunktionen: die erste erkennt die Uberlast
und die zweite setzt den Alarm zurtick.
Typische Typische > Beijeder Aufwértsbewegung ermittelt der Funktionsbaustein zur Uberlastiiber-
Anwendungen Anwendungen wachung die Maximallast, die sich auf eine entsprechende Drehmomentgrenze
> Selbstmontage- > Briickenkrane im Hebeantrieb bezieht.

krane > Portalkrane > Wird eine Uberlast erkannt, wird die Riicksetzfunktion ausgelést. Die Grundlage
> Turmkrane hierfur ist entweder der ausgewahlte Riicksetzmodus auf Drehmomentbasis
oder der berechnete zuriickgelegte Transportweg.

Technische Daten
> Die Aufwartsbewegung bleibt gesperrt, bis die Bedingung zuriickgesetzt wurde.
> Die Stoérungserkennung mit Drehmomentmessung verwendet eine regulierbare
Filterzeit.
> Es sind keine Sensoren oder externen Gerate erforderlich.
> Die Rucksetzfunktion wird automatisch ausgel6st, wenn einer der beiden
Ricksetzmodi gewahlt wird:
> Drehmomentmessung
oder
> Transportweg Uber Encoder oder Schatzung des zurlickgelegten
Transportwegs.

| ,/"/ ,/’/ 0,1 4

- 0 bt
t AccxRef  Acc t Acc 1s
Fn
Kein Alarm Alarm Riicksetzung iiber Drehmomentmessung
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Allgemeines Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Verbesserung von Zuverlassigkeit und Wartung

Endschaltermanagement Verbesserter Schutz der Kranausriistung und Risikominimierung

Diese Funktion wickelt die Bewegung der Briicke oder Katze eines Industriekrans
langs der Achse mit einem Kreuzhebelendschalter ab. Hierzu verwendet sie zwei
Erkennungspunkte an jeder Seite. Die Funktion definiert den Punkt fir den Halt und
die Langsamfahrt, indem Distanzparameter gesetzt werden. Sie kann auch als
Kollisionsschutz-Funktion verwendet werden, indem eine Lichtschranke statt eines
Positionsschalters benutzt wird.

Vorteile

Verringerung von Risiken

> Begrenzung des Arbeitsbereichs

> Vermeiden des Zusammenbrechens oder des Lastabsturzes.

Besserer Gerateschutz

> Vorbeugung von Schaden an der Ausrustung des Krans.

Einfache Installation

> Zeitersparnis bei der Inbetriebnahme.

Diagnoseanzeige

> Der Positionsschalterstatus kann auf der HMI-Schnittstelle angezeigt werden.

> Industriekrane Funktionsprinzip

> Diese Funktion verwaltet die Bewegung langs einer Achse mit Sensoren flr

Typische Schleichdrehzahl und Halt.

Anwendungen > Die Positionierung kann in beide Richtungen erfolgen.

> Briickenkrane > Die Sensoren kdnnen deaktiviert werden, damit das Objekt, falls erforderlich,

> Portalkrane am Haltesensor vorbeigefuihrt werden kann.

> Wird das Objekt am Haltesensor einer der beiden Richtungen angehalten, kann
es in die andere Richtung bewegt werden.

> Die Positionierung kann auf der Grundlage der Entfernung erfolgen.

> Zu Testzwecken kann die Halteposition in der Software deaktiviert werden. Auf
diese Weise kann das Objekt an den Sensoren fur Schleichdrehzahl vorbeige-
fuhrt werden und der Kran halt am Puffer.

Technische Daten
Die Positionsschalterfunktion basiert auf einem Kreuzhebelendschalter und einem
Smart-Relais oder Drive Controller.

Scfénelde_r 2/7
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Allgemeines Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Verbesserung von Zuverlassigkeit und Wartung

Last-Uberdrehzahlregelung

Verbesserter Schutz der Kranausriistung und Risikominimierung

Interne Fehler kénnen ein Verrutschen der Last verursachen. Dies kann zu einer
Last-Uberdrehzahl fiihren und somit zu entsprechenden Gefahrensituationen. Die
Last-Uberdrehzahlregelung basiert auf einem Sensor und einem Controller. Wird die
Nenndrehzahl tiberschritten, 16st der Controller einen Nothalt aus und die Funktion
sendet einen Alarm aus, um die Situation wieder unter Kontrolle zu bringen.

Vorteile
Verringerung von Risiken
> Das Herunterfallen der Last verhindern.
Besserer Gerateschutz
> Verhindert Schaden an Getriebe und Motor.
Optimierte und kompakte Installation
> Ein dediziertes Gerat ist nicht erforderlich.
Ein und derselbe Controller kann fiir zahlreiche Funktionen eingesetzt werden.
Komplette Diagnose

S Baukrane S Industriekrane > Die aktuellsten Last-Uberdrehzahl-Ereignisse werden, abhéngig von ihrer
Starke, mit den entsprechenden Zeit- und Datumsangaben als Bestandteil der
Typische Typische praventiven Wartung und Uberwachung gespeichert.
Anwendungen Anwendungen
> Turmkrane > Briickenkrane
> Portalkrane Funktionsprinzip

Ziel ist die Uberwachung der Last-Nenndrehzahl. Der Controller muss einen Nothalt
auslosen, wenn der Drehzahlwert 110 % der gewahlten Schwellendrehzahl in jeder
Bewegungsrichtung Uberschreitet.

Technische Daten

> Das Motordrehzahlsignal stammt von einem Naherungssensor. Er erkennt das
Nockenrad aus Metall, das mit der Trommel der Hebedrehachse verbunden ist.

> Statt eines Naherungssensors kann auch ein Encoder verwendet werden.
Dieser sollte in der Trommel der Hubachse montiert werden.

> Die Zeit und das Datum der aktuellsten Ereignisse werden fir die Wartungsdiag-
nose gespeichert.
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Allgemeines Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Verbesserung von Zuverlassigkeit und Wartung

Windlasterfassung Erkennen Sie friihzeitig Anderungen der Windgeschwindigkeit

Die Windgeschwindigkeitskontrolle ist eine Praventivmanahme zum Schutz vor
den Folgen starker und stiirmischer Winde. Sie basiert auf einem Anemometer und
einem Controller zum Erkennen und Senden eines Ausgangssignals. Auf diese
Weise wird das Bedienpersonal informiert, dass die Windhochstgeschwindigkeit
Uberschritten wurde und der Betrieb eingestellt werden muss.

Vorteile

Verringerung von Risiken

> Beugt dem Umkippen von Kranen vor.

Zuverlassiges Kontrollsystem

> Erkennung von Sperrung oder Stérungen des Anemometers

> Um Gefahren durch unbefugte Benutzung zu unterbinden, ist die Kransteuerung
eingeschrankt.

Flexibel und individuell angepasst

A > Regulierbare Filterzeit, um das Ausldsen von Fehlalarmen durch WindstéRe zu

verhindern

> Sollwerte fur Warnungen und Alarme kénnen entsprechend den lokalen
Vorschriften eingestellt werden

> Baukrane > Anemometer mit analogem oder gepulstem Ausgang ist gestattet.

Optimierte und kompakte Installation

Anwendungen > Ein de_diziertes G_erét ist_nicht erforderlich. Ein und derselbe Controller kann fur

Sy ——“—— zahlreiche Funktionen eingesetzt werden.

gekrane .

> Turmkrane Kon_1p|ette D|agno§e _ o o

> Die aktuellsten Hochstwerte der Windgeschwindigkeiten werden, abhangig von
ihrer Starke, gemeinsam mit den entsprechenden Zeit- und Datumsangaben, als
Bestandteil der praventiven Wartung und Uberwachung gespeichert.

Typische

Funktionsprinzip

Das Anemometer ermittelt die Windgeschwindigkeit durch die Erzeugung eines
analogen oder gepulsten Ausgangssignals. Der Controller veranlasst einen
Vor-Alarm, indem er ein Blinklicht (orangefarben) und einen intermittierenden
Warnton aktiviert, sobald die Windgeschwindigkeit 50 km/h tberschreitet.
Gleichzeitig l6st die Funktion eine Warnung zur Wind-Maximalgeschwindigkeit aus (bei
Standardkranen 72 km/h, entsprechend den lokalen Vorschriften regulierbar). Sie
besteht aus einem Dauerlicht (rot) und einem durchgehenden Warnton. Dem Bedienper-
sonal wird so signalisiert, dass der Kran auf einem frei drehenden Ausleger abgestellt
werden sollte. Das System registriert den Alarm und setzt ihn zuriick, nachdem der Kran
auler Betrieb war oder nach einer vom Benutzer voreingestellten Zeitdauer.

Technische Daten

Die Funktion zur Windgeschwindigkeitskontrolle basiert auf einem Anemometer und
einem Controller. Zwei Warnblinkeinrichtungen mit einem orangefarbenem und
einem roten Licht sowie einem akustischen Signalgeber werden benétigt. Gleichzei-
tig kann das Bedienpersonal auf der integrierten Anzeige des Controllers Informatio-
nen zur Windgeschwindigkeit, einschliellich der Datums- und Zeitangaben zu den
letzten aufgezeichneten Wind-Ereignissen anzeigen lassen.
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Allgemeines Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Verbesserung von Zuverlassigkeit und Wartung

Betriebsdatenerfassung Praventive Wartung und Uberwachung der Datenprotokollierung

von Betriebsparametern

Die Funktion zur Betriebsdatenerfassung basiert auf einem Controller zur Er-
mittlung, Aufzeichnung und Ausgabe von Warnungen in wichtigen und kritischen
Situationen. Sie sind fur die Durchfiihrung praventiver Wartungsmafnahmen
ausschlaggebend. Die Funktion liefert Informationen zu den Perioden der Betriebs-
sicherheit (WSP) des Getriebes, zum unsachgemafien Einsatz des Krans und zu
wichtigen Ereignissen, wie z. B. Uberlast und Uberdrehen.

Vorteile

Verlangerung der Lebensdauer der Sicherheitsausstattung

> Max. Ausnutzung kritischer Ausristungsteile durch eine automatische Berechnung
der Perioden der Betriebssicherheit (SWP), wie beispielsweise des Getriebes.

Problemen vorbeugen, bevor sie zu Wartungsfallen werden

> Zuverlassige und hochmoderne Kran-Diagnose Uber die Pflege von Historiendaten.

Verkiirzte Wartungszeiten

> Die Stoérungsursache wird vor der Problemlésung ermittelt.

> Baukrane > Industriekrane Funktionsprinzip

Typische Typische Speicherung der Wartungsdaten:

Anwendungen Anwendungen Far die Ermittlung, Warnung und Aufzeichnung der wichtigsten Wartungsdaten. Ziel

> Selbstmontage- > Briickenkrane ist die Bereitstellung effizienter Wartungsdaten in Bezug zum Kranbetrieb. Diese
krane > Portalkrane Funktion berechnet die Perioden der Betriebssicherheit, indem die Betriebsstunden

summiert und das Lastgewicht betrachtet wird, das wahrend dieser Betriebsstunden

gehoben und bewegt wurde.

Warnung und Aufzeichnung bei/von Ereignissen:

Um eine umfassende Diagnose des Krans zu erméglichen, werden alle kritischen

Ereignisse, wie z.B. Uberlast, Uberdrehen, Rutschen der Last und Encoderfehler

gemeldet und aufgezeichnet.

Datenaufzeichnung zum unsachgemafRen Kranbetrieb: Arbeitsschritte, wie

beispielsweise Pulsieren oder Reversieren, welche die Lebensdauer der Gerate

beeintrachtigen und Wartungsintervalle verkiirzen kdnnen, werden hier erkannt.

> Turmkrane

Technische Daten

Alle Bewegungen werden kontrolliert:

Obwohl der zentrale Bewegungsablauf im Heben von Lasten besteht, kénnen diese

Funktionsbausteine alle Bewegungen gleichzeitig kontrollieren.

Speicherung der Wartungsdaten:

Betriebsstunden und Anzahl der Arbeitsschritte pro Bewegung

> Betriebsstunden bei 300 und 600 Arbeitsschritten pro Stunde

> Perioden der Betriebssicherheit (SWP) liber Kraftaufnehmer oder Bewertung
des Antriebs.

Warnung und Aufzeichnung bei/von Ereignissen:

Aufzeichnung von Uberlast und Uberdrehen: die letzten 20 Ereignisse mit Datum

und Dauer

> Verrutschen der Last (Sammelereignisse)

> Encoderfehler (Sammelereignisse)

> Konfigurierbare Alarmmeldungen fir alle diese Ereignisse.

Datenaufzeichnung zum unsachgeméaBen Kranbetrieb:

> Pulsieren und Reversieren wird bei allen ausgewahlten Bewegungen aufgezeichnet.

PROGRAMMIERBARER

CONTROLLER
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Allgemeines Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Verbesserung von Zuverlassigkeit und Wartung

Schutz der Geréte und Steigerung von Effizienz und Lebensdauer
des Krans

Die Schieflaufregelungsfunktion ist ein automatisches System zur Neuausrichtung,
um Schraglauf und Abweichungen bei Kranen mit groRen Spannweiten zu vermei-
den. Sie stellt den korrekten Arbeitspfad parallel zwischen den zwei Untergestellen
und unabhangig von der Position der Last oder dem anfanglichen Kranaufbau sicher.

Vorteile

Steigerung von Effizienz und Lebensdauer des Krans
> Reduzierung von Abnutzung und Rissen an den Rollen
> Reduzierung mechanischer Vibrationen

Schieflaufregelung

| > Reduzierung des Versatzes beim Uberfahren von SchienenstéRen.
Eine Komplettlosung
l l > Richten Sie den Pfad der Kranachse genauso aus, wie die Gleisachse

(Anti-Schraglauf)
> Vermeiden Sie, dass der Kran sich von seinem Gleis weg bewegt (Anti-Abdrift).
Zu beriicksichtigende interne und externe Faktoren
> Fehlen der Motorsynchronisation des Fahrwerks beim Start/Stopp
> Fehlerhafte Anfangsstellung der Radaufhangung
> Brickenbewegung ohne zentrierte Last
> Querschwingen der Last.
Typische Einfache Installation
Anwendungen > Einsatz von nur zwei analogen Naherungssensoren in einem der Untergestelle
> Brickenkrane und der im Antrieb integrierten Controllerkarte
> Portalkrane > Encoder oder andere ausgefeiltere Sensoren werden nicht benétigt.

> Industriekrane

Funktionsprinzip

> Anti-Schraglauf: Ist der Kran perfekt zum Gleis ausgerichtet, haben beide
Sensoren dhnliche Ausgabewerte, da sie sich im gleichen Abstand befinden.
Beginnt der Kran sich zu bewegen, Uberquert er das Gleis und gibt unterschiedli-
che Werte aus. Anhand dieser neuen Werte und der Bewegungsrichtung stellt das
System fest, welcher Antrieb gebremst werden muss. Die Drehzahl wird so weit
verringert, bis beide Sensoren den gleichen Wert ausgeben. Anschliefend erkennt
es, dass der Kran sich parallel zum Gleis bewegt.

> Anti-Abdrift: einige Drift-Ereignisse kénnen aufgrund fehlerhafter Sensoren, eines
ZusammenstoRes, nachgebender Schrauben oder durchlaufender Rader
auftreten. Sie kdnnen auch von rutschenden Radern verursacht werden. In
diesem Fall kann der Kran sich seitlich bewegen, wodurch beide Sensorenwerte
ansteigen. Das System erzeugt also einen Schraglauf, um den Kran in die richtige
Stellung zu bringen und korrigiert diesen, um ihn wieder korrekt auszurichten.

Technische Daten

> Eine bidirektionale Master-Slave-Regelung steuert und kontrolliert, welcher
Antrieb die Drehzahl des Ubersetzungsmotors verringern muss, damit die
Untergestelle bei der Briickenbewegung weiter parallel auf den Gleisen laufen.
Ein Querlauf des Krans wird vermieden.

> Eine Intensitatskontrolle des Beschleunigungs- und Verzégerungsgrads wird
durchgefiihrt, um das Pendeln der hangenden Last zu verringern: Diese Funk-
tion basiert auf einem Drive Controller oder einer speicherprogrammierbaren
Steuerung: ATV 71 + Karte ,Integrierter Controller” Altivar IMC wird fir die
Hebebewegung oder die speicherprogrammierbare Steuerung M238 zur
Steuerung des gesamten Krans eingesetzt. Sie kommuniziert mit beiden
Frequenzumrichtern Altivar zur Ubertragung via CANopen-Feldbus.
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Allgemeines

Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Verbesserung der Leistungsfahigkeit

Drehzahloptimierung und
Schlaffseil-Funktion

> Baukrane

Typische
Anwendungen
> Turmkrane

Steigern Sie lhre Produktivitat, schiitzen Sie lhre Geréte und

minimieren Sie die Risiken

Die Funktion zur Drehzahloptimierung verkiirzt die Arbeitszeit bei Hebebewegungen.
So ist ein Betrieb bei gleichbleibender Leistung méglich und es werden hohere
Drehzahlen erreicht. Die Schlaffseil-Funktion wird eingesetzt, um bei lockerem Seil
hohe Drehzahlen am Hebemotor zu vermeiden. Gleichzeitig verhindert sie das
Uberlappen des Seils auf der Antriebstrommel. Dies geschieht, nachdem das Hebe-
werkzeug abgesetzt wurde und das Seil zu schlaff ist, um korrekt abgerollt zu werden.

Vorteile

Zeitersparnis bei der Produktion

> Verkirzen Sie die Arbeitszeiten bei den Hebevorgangen entsprechend dem
Gewicht der zu hebenden Last.

Verringerung von Risiken

> Vermeiden Sie die Aktivierung oder Deaktivierung bei hohen Drehzahlen, wenn
das Seil schlaffist.

Besserer Gerateschutz

> Schiitzen Sie die Gerate, indem das Uberlappen des Seils in der Antriebs-
trommel des Hebemotors vermieden wird.

Einfache Installation

> Es sind keine zusatzlichen Sensoren oder externen Gerate erforderlich.

Funktionsprinzip

Drehzahloptimierung

Die zulassige Hochstdrehzahl wird auf der Grundlage der eingestellten Drehzahl-
stufe vom Antrieb berechnet.

Der Antrieb misst das Gewicht der Last tiber die Drehmomentsmessung und legt
eine neue Referenzdrehzahl fest. Nach der Messung wechselt der Antrieb in den
Modus zur Optimierung der Drehzahl. Wahrend der Drehzahloptimierung tiberwacht
der Antrieb das Drehmoment zyklisch. Uberschreitet das Drehmoment einen be-
stimmten Prozentwert, kehrt der Antrieb zu einer vordefinierten Drehzahl zuriick.
Schlaffseil

Sinkt das Drehmoment unter einen bestimmten Wert (geringeres Gewicht als das
des Hebewerkzeugs), erschlafft das Seil. In diesem Fall schaltet der Antrieb auf die
Drehzahlmessung der Auf- und Abwartsbewegung um. Dies gestattet das Abrollen
des Seils zu Wartungszwecken. Gleichzeitig vermeidet es das Abrollen des Seils bei
hohen Drehzahlen, so lange es noch schlaff ist. Dies beugt StoRen der Last vor, die
Gefahrensituationen verursachen kénnen.

Technische Daten

Die Drehzahloptimierung und Schlaffseil-Funktion basieren auf einer flexiblen Steue-
rung ATVIMC oder M238 mit Frequenzumrichter ATV71 und/oder ATV312 tber den
CANopen-Feldbus. Es sind keine zusatzlichen Sensoren oder externen Gerate
erforderlich.
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Allgemeines Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Verbesserung der Leistungsfahigkeit

Lastpendeldampfung
(ohne Sensor)

Verbessern Sie die Genauigkeit beim Absetzen von Lasten und die

Effizienz von Krdnen bei gleichzeitiger Risikominimierung

Die Funktion zur Lastpendeldampfung verhindert, dass Lasten am Kran aufgrund von
Beschleunigungen oder Verzégerungen der Katze und der Briicke zu pendeln beginnen.
Uber die Assistenzfunktion fiir das Bedienpersonal und den vordefinierten Parameter
wird die dynamische Korrektur mit einer Neuausrichtung automatisch ausgefiihrt.

Vorteile

Zeitersparnis bei der Produktion

> Verringern Sie die Arbeitszeiten und steigern Sie die Genauigkeit bei der
Positionierung von Lasten, ohne dass diese zu pendeln beginnen.

Verlangern Sie die Lebensdauer des Krans

> Verringerung von StéRen und Belastungen in den Mechanismen des Krans und seinem
Aufbau aufgrund der Uberkorrektur und des Pendelns wahrend der Positionierung.

Verringerung von Risiken

> Vermeiden Sie UbermaRiges und gefahrliches Pendeln der Last.

> Beugen Sie Fehlern durch Stresssituationen und der Ermidung des Bedien-
personals vor.

Einfache Installation

S Industriekrane > Es sind keine zusatzlichen Sensoren oder externen Gerate erforderlich.

Funktionsprinzip

Zentrales Ziel ist die Kontrolle des Lastpendelns ohne zusatzliche Sensoren
(Einsatz eines Encoders nur, wenn eine hohere Genauigkeit erforderlich ist). Diese
Funktion ist auf 2 Achsen gleichzeitig moglich (einschlieBlich der Katze, Kranbriicke
und dem Heben fiir ein Positionsfeedback).

Sie verwendet die gleiche elektrische Bedienschnittstelle und kann ohne Anderun-
gen an der Verkabelung iibernommen werden. Die Steuerung des Gesamtsystems
erfolgt anschlieRend tber den CANopen-Feldbus.

Typische
Anwendungen
> Briickenkrane

> Portalkrane

Technische Daten

> Estimator:
Die Kalkulation des Lastpendelns basiert auf einem adaptiven Modell unter
Einbezug der Antriebsdrehzahl, der internen Signale und der Kabellange

> Controller:

Ein adaptiver Endloscontroller liefert dem Bedienbefehl die Daten zur
Lastpendeldampfung

> Arbeitsbereichkontrolle:
Deaktivierung der Lastpendeldampfung beim Verlassen des Arbeitsbereichs.

Scféneide_r 2/13

Electric



Allgemeines Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Verbesserung der Leistungsfahigkeit

Hubwerk
Positionssynchronisierung

Produktivitatssteigerung und verbesserter Schutz der Gerate bei

gleichzeitiger Risikominimierung

Das Ziel der Funktion zur Hebepositionssynchronisierung ist das Erreichen der
gleichen Position beider Hebewerkzeuge, die zum gleichzeitigen Anheben der Last
dienen. Die Hebepositionssynchronisierung wird iber die Master-Slave-Funktion
gesteuert, die den Wert einer Master-Slave-Initialpositionsdifferenz konstant halt.
Der Master-Antrieb dient als Referenz und die koordinierten Aktionen werden tiber
den CANopen-Feldbus an den Slave-Antrieb weiter geleitet.

Vorteile

Zeitersparnis bei der Produktion

> Verkirzung der Arbeitszyklen durch die automatische Synchronisierung der
Hebebewegung der Katzen.

Verringerung von Risiken

> Verhindern Sie den Zusammenbruch oder Lastabstirze

> Vermeiden Sie UbermaRiges und gefahrliches Pendeln der Last.

Einfache Installation

> Es werden keine weiteren Gerate bendtigt.

Funktionsprinzip
2 Industriekrane Es gibt drei Betriebsmodi:
. > Unabhangiger Betrieb
Typische > Synchronbetrieb
Anwendungen > Standalone Slave-Betrieb
> Briickenkrane Im Synchronbetrieb startet die Anwendung die Funktion zur Positionssynchronisierung.
> Portalkrane Das Slave-Hebewerkzeug folgt dem Master-Hebewerkzeug im Modus eines elek-
tronischen Getriebes und eine anfangliche Master-Slave-Positionsdifferenz wird als
konstanter Wert gespeichert (dieser kann Null sein).
Die Synchronisierung wird durch die Aktivierung des Synchronisierungsbefehls
ausgelost.
Die Synchronisierung von Hebevorrichtungen wird tiber den Controller in der Karte
angesteuert. Der Master-Antrieb verwendet eine Frequenzreferenz. Diese koordi-
nierte Aktion wird als Referenz iber den CANopen-Feldbus an den Slave-Antrieb
Ubertragen.

Technische Daten

> Die Hebepositionssynchronisierung basiert auf einem flexiblen Steuerung
Drive Controller oder SPS.

> Mit einem Drive Controller kdnnen Sie alle erforderlichen Informationen auf dem
integrierten Keypad-Display des ATV71 oder mit einem Magelis XBT mit
Modbus-Verbindung am ATV 71 anzeigen lassen.

> Mit einer speicherprogrammierbaren Steuerung kénnen Sie alle erforderlichen
Informationen mit einem Magelis XBT an der Steuerung anzeigen lassen.
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Allgemeines Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Verbesserung der Leistungsfahigkeit

Drehwerkssteuerung Verbessern Sie die Genauigkeit beim Absetzen von Lasten und die

Effizienz von Kranen bei gleichzeitiger Risikominimierung

Diese Funktion ermdglicht ruhige und genaue Bewegungen beim Schwenken des Krans, um

die Last am Zielpunkt exakt abzusetzen. Sie vermeidet Ruckeln aufgrund von Uberdrehen

und Massetragheit, die wahrend der Schwenkbewegungen auftreten kdnnen.

Vorteile

Zeitersparnis bei der Produktion

> Verringern Sie die Arbeitszeiten und steigern Sie die Genauigkeit bei der Positionierung
von Lasten, ohne dass diese zu pendeln beginnen.

Verléangern Sie die Lebensdauer des Krans

> Durch die Anpassung des Drehmoments beim Schwenken verringern Sie mechanische
StéRe und Belastungen der Kranmechanik und der Stitzen.

Verringerung von Risiken

> Vermeiden Sie GibermaRiges und gefahrliches Pendeln der Last.

> Beugen Sie Stresssituationen und der Ermiidung des Bedienpersonals vor, da dies zu
Fehlern fiihren kénnte.

Einfache Installation

> Essind keine zusatzlichen Sensoren oder externen Gerate erforderlich.

S Baukrane Funktionsprinzip
Wird mit dem Ausleger eine Schwenkbewegung durchgefiihrt, ist es erforderlich, der
Typische Massetrégheit, die durch die Bewegung entsteht, entgegenzuwirken. Die Gefahr des
Anwendungen Uberdrehens (wéhrend des Startens) oder des Durchdrehens (wahrend des Anhaltens) liegt
> Selbstmontage- immer vor. Um dies zu vermeiden, ist es erforderlich, den Beschleunigungs- und Verzége-
krane rungsgrad zu steuern. Die Funktion beeinflusst die Beschleunigung und Verzégerung eines

Schwenkantriebs durch zwei Methoden:

> Frequenzbasierte Methode: Die Beschleunigungs- und Verzégerungszeit wird auf
Grundlage der Frequenzschwankungen wahrend der Beschleunigung und Verzgerung
reguliert.

> Drehmomentbasierte Methode: Die Beschleunigungs- und Verzégerungszeit wird auf
Grundlage des schwankenden Drehmoments wahrend der Beschleunigung und
Verzdgerung reguliert.

Technische Daten

Die ruhige Schwenkbewegung basiert auf einem im ATV71 integrierten Controller.

> Beschleunigung: Wahrend der Beschleunigung wird der Beschleunigungsparameter aus
drei vordefinierten Beschleunigungswerten ausgewahlt (ACC1, ACC2 & ACC3), wenn die
aktuelle Frequenz bei der frequenzbasierten Methode den Schwellenwert Frequenz 1,
Frequenz 2 und Frequenz 3 bzw. wenn das Drehmoment bei der drehmomentbasierten
Methode den Schwellenwert Drehmoment 1, Drehmoment 2 und Drehmoment 3 erreicht.

> Verzogerung: Wahrend der Verzdgerung wird der Verzégerungsparameter aus drei
vordefinierten Verzdgerungswerten ausgewahlt (DEC1, DEC2 & DEC3), wenn die
aktuelle Frequenz bei der frequenzbasierten Methode den Schwellenwert Frequenz 4,
Frequenz 5 und Frequenz 6 bzw. wenn das Drehmoment bei der drehmomentbasierten
Methode den Schwellenwert Drehmoment 4, Drehmoment 5 und Drehmoment 6 erreicht.
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Allgemeines Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Verbesserung der Leistungsfahigkeit

Erweiterte Performance Level

Optimierung des Betriebszyklus von Turmkranen

Diese innovative Funktion steuert die Drehung des Krans unter Beriicksichtigung
der flexiblen mechanischen Struktur.

Diese Funktion erméglicht Gberaus ruhige und genaue Bewegungen beim Schwen-
ken des Krans, um die Last am Zielpunkt exakt abzusetzen.

Vorteile

Zeitersparnis bei der Produktion

> Verringern Sie die Arbeitszeiten und steigern Sie die Genauigkeit.

> Sehr effizient fur grofRe Krane, wo andere Algorithmen aufgrund der groRen
Flexibilitat der Kranstruktur versagen.

Verlangern Sie die Lebensdauer des Krans

> Verringern Sie St6Re und Belastungen an der Mechanik und Struktur des Krans.

Verringerung von Risiken

> Beugen Sie Stresssituationen und der Ermidung des Bedienpersonals vor.

> Verringern Sie Schwingungen am Ausleger.

Einfache Installation

> Einfache Einstellungen, da der Controller bei Inbetriebnahme eine Selbstopti-
mierung durchfiihrt.

> Keine zuséatzlichen Sensoren.

> Baukrane

Typische Funktionsprinzip

Anwendungen > Wahrend der Inbetriebnahme wird am Kran eine Analyse der Normalfrequenz

> Turmkrane mit durchgefiihrt, um die Einstellungen fir die Korrektur automatisch zu erkennen.
Ausleger >40 m > Dieser Funktionsbaustein bietet direkt ein optimales Drehzahlprofil fiir den
Schwenkmotor.

> Immer wenn eine dynamische Korrektur durchgefiihrt wird, fihrt dies zu einer
optimalen Steuerung der Drehung mit maximaler Drehzahl und Genauigkeit.

Technische Daten

Diese Steuerung wurde speziell fir groRe Krane (Turmkrane mit langem Ausleger)
entwickelt.

Dieses Steuersystem ist fir die Frequenzumrichter-Baureihen ATV 32 und ATV 71
verflgbar.

Diese Funktion ist mit allen anderen Funktionen fir Baukrane kompatibel (Dreh-
zahloptimierung, Windgeschwindigkeitskontrolle, Uberlasterkennung etc.)
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Allgemeines Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Verbesserung der Leistungsfahigkeit

Greifsteuerung Gesteigerte Effizienz beim Greifen bei geringerer Belastung der Mechanik

Dieser schllsselfertige Funktionsbaustein steuert die Greiffunktion der 2 Antriebe
des Hebesystems (Halten und Schlief3en).

Es wird automatisch der beste Steuermodus fir die angeforderte Anwendung aus-
gewahlt: SchlieRen, synchrones Heben, Offnen/SchlieRen des Greifers etc.

Vorteile

Zeitersparnis bei der Produktion

> Effiziente SchlieRbewegung um das Material, so dass weniger Ermidung fiir das
Bedienpersonal (Bedienung mit einem einzigen Joystick) auftritt.

Verlangert die Lebensdauer des Krans

> Verringern Sie St6Re und Belastungen an der Kranmechanik und den Stutzen
(durch virtuelle Positionsschalter).

> Weniger Verschleil an Kabeln und Getriebe dank optimaler Steuerung.

Zeitersparnis bei der Konzeption

> Schnelle & einfache Bedienung der Greiffunktion zur Nutzung der vollen
Komplexitat des Krans.

> Es mUssen nur wenige Parameter eingestellt werden.

Reduzieren Sie lhre Kosten

> Die E/As des Frequenzumrichters dienen als E/As zur Fernsteuerung des
Controllers.

> Optimale Dimensionierung von Motoren und Frequenzumrichtern durch
Verteilung des Drehmoments bei Hebevorgangen.

> Kurze Inbetriebnahmezeit.

> Industriekrane

Typische
Anwendungen
> Industriekrane

Funktionsprinzip

Das Hauptziel ist die Kontrolle aller Arbeitsmodi der Greiffunktion.

Der Controller erhalt alle notwendigen Informationen fir die Steuerung, entweder

Uiber die mit den Frequenzumrichtern verbundenen E/As oder Onboard-E/As.

Die notwendigen Befehle werden durch den Controller standig zu den Umrichtern

gesendet.

> Kein Erschlaffen des Seils wahrend des SchlieBens um das Material dank
Drehmomentiiberwachung.

> Drehzahlsteuerung + Synchronisation der Auf- und Abwartsbewegungen im
leeren Zustand oder beim SchlieRen und Offnen in der Luft.

> Drehzahlsteuerung + Drehmomentausgleich beim Anheben einer Last.

Technische Daten

Dieser Funktionsbaustein ist fir die Steuerung der Frequenzumrichter-Baureihe

Altivar 71 ausgelegt.

Es ist kein zusatzlicher Encoder notwendig. Der Controller erhalt Zugriff auf die

Feedback-Informationen des am Umrichter angeschlossenen Encoders.

> Fur eine noch genauere Steuerung kann zum SchlieBen um das Material und zur
Erkennung eines schlaffen Seils ein Kraftaufnehmer oder ein Dehnungsmess-
streifen eingesetzt werden.

> Dieser Funktionsbaustein kann fiir Controller Typ S der MachineStruxure™
eingesetzt werden.

> Die HMI-Funktion kann uber ein Drive-Keypad oder ein Magelis-Touchscreen
gesteuert werden.

Scféneide_r 2/17

Electric



Allgemeines

Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Anwendungsvorlage fur Industriekrane

Anwendungsvorlage fur
Industriekrane

> Industriekrane

Typische
Anwendungen
> Industriekrane

Erstellen Sie ganz unkompliziert lhre eigene parametrische
Kransteuerung

90 % weniger Programmieraufwand dank der Anwendungsvorlage!

Wenn die anwendungsbasierenden Funktionsbausteine dabei helfen, Aufgaben
zu beschleunigen, dann vereinfacht eine Anwendungsvorlage die Steuerung der
kompletten Anwendung.

Eine Anwendungsvorlage ist eine vordefinierte Programmstruktur fir einen
bestimmten Maschinentyp (z. B. konventionelle Industriekrane). Dabei handelt
es sich um ein Paket aus grundlegenden Funktionen (Diagnose, Fehlerbehe-
bung, Betriebsart...) und anwendungsbasierenden Funktionsbausteinen, die als
Beispiel dienen (Lastpendeldampfung...).

Diese kénnen ganz einfach durch die richtige Konfiguration an lhre eigene
Anlage angepasst werden.

lhr Nutzen:

> Kein Steuerungswissen erforderlich

> Einfache Konfiguration und Inbetriebnahme der Anlage (direkt auf dem
Grafikdisplay ohne PC)

Diese Anwendungsvorlage fur Industriekrane umfasst alle notwendigen Funktionen
zur Bedienung eines konventionellen Industriekrans.

Bereits ohne Modifikationen ist diese Vorlage mit den meisten Anwendungen kom-
patibel. Mit Hilfe dieser Programmdokumentation kénnen Sie dieses vorbereitete
Beispiel ganz einfach an lhren Kran anpassen.

Vorteile

Nutzen Sie die Vorteile aller implementierten Funktionen
> Laufkatze, Ubersetzung & Hebesteuerung

> Endschaltermanagement

> Uberlasterkennung

> Betriebsdatenerfassung

> Drehzahloptimierung

> Lastpendeldampfung

Einfache Installation
> Losung auf Basis des Drive Controller / Altivar IMC (Optionsplatine des Altivar 71)

Einfache Programmierung
> In den meisten Fallen keine Programmierung notwendig.
> Einfache Konfiguration optimal auf lhre Bedurfnisse angepasst.

Unkomplizierte Anwendung
> Aufdem Keypad des Altivar 71 sind alle notwendigen Parameter verfuigbar.

2/18 Scféneide_r

Electric



Allgemeines

Software SoMachine &

Bibliotheken der Funktionsbausteine
Anwendungsvorlage fur Industriekrane (Forts.)

Erstellen Sie ganz unkompliziert lhre eigene parametrische
Kransteuerung (Forts.)

Funktionsprinzip
Das Hauptziel ist die komplette Kontrolle eines Krans mit den wichtigsten Anwen-
dungsfunktionen auf optimale Weise.

Konventionelle E/As als Vorlauf-, Umkehr- und Positionsschalter und der Sollwert fir
die Drehzahl sind direkt mit dem Antrieb verbunden.

Alle diese E/As dienen als externe E/As tGiber CANopen durch den Controller.

Im Notfall ist es mdglich, den Kran ohne Controller und Feldbus zu steuern.
Zusatzliche E/As sind als untere Positionsschalter, Betriebsartauswahl und Alarme
mit dem Controller verbunden.

Alle Einstellungen werden Uber das Altivar 71-Keypad vorgenommen.
Ein Werkzeug zur Programmierung wird nur fiir individuelle Anpassungen benétigt.

Technische Daten

Funktionen fiir Laufkatze & Ubersetzung

> Endschaltermanagement, Drehzahlauswabhl

> Lastpendeldampfung OpenLoop

> Betriebsdatentberwachung

> Drive Controller: Altivar 71, Altivar 32 und Altivar 312.

Funktionen fiir Hebeanwendungen

> Endschaltermanagement, Drehzahlregelung

> Betriebsdatenerfassung fir Hebeanwendungen
> schnelles Heben & Schlaffseil-Funktion

> Uberlast EN15011

> Antriebssteuerung: Altivar IMC (Altivar 71).

Programmierung
> Software SoMachine.
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Ubersicht Controller
Karte ,Integrierter Drive Controller® Altivar IMC
Typ S, Steuerungen Modicon M238 und
Modicon M258 Typ S,
fur Hebeanwendungen mit Funktionsbausteinen

Software SoMachine

=24V

O 10 Digitaleingange, davon 4 verfiigbar fir 2 HSC-Eingange oder 2 Inkrementalgeber
O 2Analogeingénge

O 6 Transistorausgange
O 2Analogausgange

Mit Erweiterungskarte VW3A320e (1):
O Digital
O Analog
O Relais
O Frequenzsteuerung und Test-E/A (1)

o HSC
O Analog
O Positioniersteuerung

CANopen-Master
Ethernet TCP
FTP-Server
Web-Server
Modbus Slave

ModbusPlus
Uni-Telway
InterBus-S
Profibus DP
DeviceNet
Fipio
EtherNet IP
CC-Link

2MB

Oo0Oo0o0OoOO0O0| 00000

2MB

Karte ,Integrierter Drive Controller“ ATV IMC Typ S Léosungen
Steuerung durch Integration von Automatikfunktionen in die Frequenz-

umrichter Altivar 71

3/9

(1) Besuchen Sie unsere Internet-Seite: www.schneider-electric.com

Weitere technische Informationen erhalten Sie unter www-schneider-electric.com

. Schneider
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Software SoMachine

Software SoMachine

=24V und ~ 100/240 V

=24V

O 14 Digitaleingadnge, davon kdnnen 8 als schnelle Eingange konfiguriert
werden

O 26 bis 38 Digitaleingénge, einschlieflich 8 Zahleingénge (100 kHz)
O 4 Analogeingénge

O 4 Transistorausgange + 6 Relaisausgange oder 10 Transistorausgéange,
davon kénnen 4 als schnelle Ausgange konfiguriert werden

O 16 bis 28 Transistorausgéange, einschlieBlich 4 Reflexausgange
O Bis zu 12 Relaisausgénge

Mit Modulen Modicon TM2 (1): Mit Kompakten Grundgeraten Modicon TM5 (1):
o Digitale E/A o Digital und Analoge E/A
O Analoge E/A
O Zahler-E/A Mit Modulen Modicon TM5 (1):
O Digital
O Analog
O Expert
o HSC o HSC
o PTO O Analog
o PWM O Positioniersteuerung
O PID-Regler o PWM
O Event-Bearbeitung
o0 CANopen-Master o CANopen-Master
O Serielle Schnittstelle Master/Slave mit galvanischer Trennung O Serielle Ethernet-Schnittstellen: RS232/RS485
O Modbus Master/Slave RTU/ASCII, ASCII O Web/FTP-Sever
O Modbus Master/Slave RTU/ASCII, ASCII

O Serielle Schnittstelle Modbus RS232 O Ethernet
O Serielle Schnittstelle Modbus RS485 O Profibus
O DeviceNet
500 oder 1000 KB (je nach Modell) 64 MB (Programm + Daten)
2 oder 16 MB (je nach Modell) 128 MB

Steuerungen M238 Typ S,

Kompakte Grundgeréte fiir Losungen mit Funktions-
bausteinen

3/10

Controller M258 Typ S,

Kompakte Grundgeréate fiir Losungen mit Funktions-
bausteinen

3/18
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Allgemeines,
Beschreibung

Steuerungen

Drive Controller

Karte ,Integrierter Drive Controller” Altivar IMC Typ S
Losungen mit Funktionsbausteinen,

fur Frequenzumrichter Altivar 71

Integrierte Karte Altivar IMC

Allgemeines

Der integrierte Drive Controller ist Bestandteil des Konzeptes ,Flexible Machine
Control“, einer wesentlichen Komponente von MachineStruxure™, die fiir maximale
Flexibilitat sorgt und die optimierte Automationslésung bietet.

Die integrierte Karte Altivar IMC VW3 A3521S0 ist eine kompakte optimierte Lésung
fur der Frequenzumrichter Altivar 71. Wenn sie mit der integrierten Karte Altivar IMC
bestlickt sind, werden die Antriebe Altivar 71 zu Controllern, die in der Lage sind, die

Anforderungen der Maschinenhersteller (OEM) in Anwendungen wie Textil- und
Holzverarbeitung, Hebe- und Pumpanlagen, usw. zu erfillen.

Die integrierte Karte Altivar IMC VW3 A3521S0 ist mit der Software SoMachine
konfiguriert und programmiert (siehe Seite 2/5).

Die Erweiterungsfahigkeiten der integrierten Karte Altivar IMC basiert auf dem
L,Flexible Machine Control“-Konzept von Schneider Electric.

Die integrierte Karte Altivar IMC unterstltzt die Erweiterungsfahigkeit der Maschinen
und dient der Erfiillung der Anforderungen des OEM-Marktes bezlglich Leistung,
Einfachheit der Bedienbarkeit und Offenheit.

Installation

Die integrierte Karte Altivar IMC ist konzipiert fir die Integration in der Frequenzum-
richter Altivar 71 in Verbindung mit anderen spezifischen Karten fiir Altivar 71, z. B.
E/A-Erweiterungs- und Kommunikationskarten.

Frequenzumrichter Altivar 71 und
graphisches Bedienterminal
Altivar IMC-Karte VW3 A3521S0
E/A Erweiterungskarte VW3 A32ee
oder Kommunikationskarte

VW3 A33ee

Hinweis: Mit der integrierten Karte Altivar IMC kann gleichzeitig nur eine E/A-Erweiterungskarte

auf einem Altivar 71 Antrieb montiert werden.

Spezielle Funktionen des integrierten Drive Controllers -

integrierte Karte Altivar IMC

Arbeitsspeicher

Datenspeicher FRAM
(Ferroelectric RAM)

RAM-Speicher
Flash-Speicher

Typische Dauer (fiir 1000 Boolesche

Anweisungen)

GroRe des Anwenderprogramms

Stromversorgung

Eingédnge

Ausgénge

Integrierte
Kommunikations-
schnittstellen

Echtzeituhr

Digital

Analog

Digital

Analog
RJ45-Anschluss

SUB-D-Steckver-
binder (9-polig)

USB-Anschluss
Typ Mini-B

2MB
2MB
64 KB

942 s

1MB
24V =

10 x 24 V = Eingange, von denen 4 verwendet
werden kdnnen fir 2 schnelle Zahler-Eingange
(100 kHz) oder 2 Inkrementalgeber (A/B) (100 kHz)

2 x0...20 mA Eingange

6 Transistorausgange (2 A) - Source

2 x0...20 mAAusgange

Ethernet Modbus TCP, Web/FTP Server
CANopen-Master (16 Slaves)

SoMachine Softwareprogrammierung

Integriert

3/4
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Allgemeines,
Beschreibung

Steuerungen

Drive Controller

Karte ,Integrierter Drive Controller” Altivar IMC Typ S
Losungen mit Funktionsbausteinen,

fur Frequenzumrichter Altivar 71

SoMachine Softwareplattform

Leistung

Verringern Sie die fiir die Entwicklung Ihrer Maschinen benétigte Zeit

m Die Verwendung einer einzigen SoMachine Programmiersoftware-Umgebung

bietet eine Reihe von Vorteilen:

Eine einzige Projektdatei

Eine einzige Software

Ein einziger Download fiir die gesamte Anwendung

Die Bedienerfreundlichkeit der PLCopen-Funktionsbausteine fiihren zu einer

deutlichen Verkiirzung der Programmierzeiten, um Steuer- und Regelungsfunk-

tionen furr die unabhangigen Achsen der Maschine zu implementieren.

Eine leistungsfahigere Maschine

Die integrierte Karte Altivar IMC hat 8 Tasks, um den verschiedenen Maschinenan-

forderungen zu entsprechen (zyklisch, ereignisgesteuert, frei).

Eine Aufgabe kann mit der Aufgabe des Antriebs, in die sie eingebettet ist, synchro-

nisiert werden. Diese Aufgabe verwaltet die Referenzdrehzahl, den Referenzdreh-

moment, die Drehzahlriickmeldung, die Drehmomentriickmeldung, die Riickmel-

dung der Anzahl der Encoderimpulse, um die Leistungsfahigkeit der Maschine zu

erhéhen.

Ein intelligenterer Antrieb

O Fahrt komplexere Operationen durch (2 MB Speicher)

O Reduziert die Programm-Ladezeit (USB-Anschluss)

O Kommunikation mit allen anderen Systemgeraten (integrierter Ethernet-
Anschluss und CANopen-Schnittstelle)

Transparenz lhrer Maschinen

Vollkommen transparenter Zugriff auf alle anderen Gerate der Systemarchitektur

Uber CANopen mit FDT/DTM-Technologie.

BO0O0O

Entwicklung und Technologie

Die integrierte Karte Altivar IMC wurde unter Berlcksichtigung von zwei Eigenschaf-
ten entwickelt: kostengiinstig und praktisch.

m Kostenglnstig, denn das Standardzubehor fir die integrierte Karte Altivar IMC
umfasst:

Sechzehn digitale E/A

Eine integrierte Ethernet-Schnittstelle

Zwei analoge Eingénge

Zwei analoge Ausgéange

Ein CANopen-Master

ooooao

Praktisch, denn die integrierte Karte Altivar IMC ist ideal fir die Integration im
Frequenzumrichter Altivar 71 und kann daher auf folgendes zurlickgreifen:
Ein-/Ausgange

Kommunikationskarten

Parameter: Geschwindigkeit, Strom, Drehmoment, usw.

dezentrales graphisches Bedienterminal

Ein-/Ausgange der E/A-Erweiterungskarten
Geschwindigkeitsriickmeldungszahler in den Encoder-Interfacekarten

OoooOoooao

Softwarekonfiguration

Konfigurierung und Programmierung der integrierte Karte Altivar IMC nach dem
Konzept ,Flexible Machine Control* von Schneider Electric werden die Kosten
reduziert und die Maschinenleistung optimiert.

Die Software SoMachine bietet sechs Programmiersprachen nach IEC 61131-3:
m Anweisungsliste (AWL)

Kontaktplan (KOP)

Funktionsbausteinsprache (FUP)

Ablaufsprache (AS)

Strukturierter Text (ST)

Frei-grafischer Funktionsplan (CFC = Continuous Function Chart)

sowie PLCopen-Funktionsbausteine zur Verwaltung der Motion Control und der Ach-
sensteuerung auf lhren Maschinen.

Einbindung in das Produktangebot von Schneider Electric

In Kombination mit anderen, im Angebot von Schneider Electric fiir Anlagenherstel-
ler enthaltenen Produkten wie z.B. Frequenzumrichter Altivar, Servoantriebe
Lexium, HMI-Terminals Magelis, TeSYs Motorstarter und Schiitze, kann die Karte
Altivar IMC transparent in eine Reihe von Architekturen integriert werden.

Scheider s



Funktionen

Steuerungen

Drive Controller

Karte ,Integrierter Drive Controller” Altivar IMC Typ S
Losungen mit Funktionsbausteinen,

fur Frequenzumrichter Altivar 71

Altivar 71

+ Karte ,Integrierter
Drive Controller*
Altivar IMC

CANopen (1 MBit/s)

Hochgeschwindigkeitszéhlfunktion
(einphasig oder zweiphasig)

Maschine mit CANopen-Architektur:
- Hebebewegung: Altivar 71
- Translationsbewegung: Altivar 312
- Laufbewegung: Altivar 312

N APF W00H:  21A
|14 DOSIHNG I:I_

CVCLE 4 PROGREES
Cument cycle 5
Curant phass 2
Dperatiea deaing
Produtt uf
Menu 1.14

Funktionen

Schnelle Zahler und/oder Inkrementalgeber
Um die Anforderungen hinsichtlich der Anlagenproduktivitat zu erflllen, verflugt die
integrierte Karte Altivar IMC Uber 2 integrierte schnelle Zahler mit einer Zahlfrequenz von
100 kHz firr jeden Kanal sowie uber 4 Reflexausgange.
Diese integrierten Zahler ermdglichen zusammen mit der CANopen-Master-Schnittstelle
eine schnelle und einfache Erstellung kostengunstiger, leistungsstarker Mehrachs-
Funktionen innerhalb der Maschine.

Durch den Einsatz der PLCopen-Funktionsbausteine, die speziell auf die Motion
Control-Funktionen in der Software SoMachine zugeschnitten sind, ist eine schnelle und
zuverlassige Entwicklung Ihrer Applikationen garantiert.

Des Weiteren kdnnen diese Hochgeschwindigkeits-Zahlereingange bei Bedarf als Inkre-
mentalgeber (A/B) mit einer Frequenz von 100 kHz genutzt werden.

Kommunikationsfunktionen

Ethernet
Die integrierte Karte Altivar IMC hat einen eingebauten RJ45 Ethernet-Anschluss
(10/100 MBit/s, MDI/MDIX) mit Modbus TCP/IP, Ethernet/IP, SoMachine-, UDP-,
TCP- und SNMP-Protokollen.
Zusatzlich verfligt sie Gber einen integrierten Web- und FTP-Server.
Zusatzlich zu der auf der MAC-Adresse basierenden Standard-Adresse ist es mog-
lich, eine Controller-IP-Adresse liber einen DHCP-Server oder BOOTP-Server
zuzuordnen.

CANopen

Die Karte ,Integrierter Drive Controller” Altivar IMC Typ S Lésungen verfiigt Gber
einen integrierten CANopen-Master.

Die Schnittstelle kann zwischen 20 KBit/s und 1 MBit/s konfiguriert werden und
unterstitzt bis zu 16 Slaves.

CANopen-basierte Architekturen kdnnen dazu verwendet werden, E/A Module
madglichst nah an Sensoren und Aktoren zu legen, um Verdrahtungskosten und -zeiten
einzusparen, sowie mit unterschiedlichen Geraten, wie zum Beispiel Frequenzum-
richter, Servoverstarker etc., zu kommunizieren.

Der CANopen-Konfigurator ist in der Software SoMachine integriert und kann auch
fur den Import von Standard-Beschreibungsdateien im EDS-Format verwendet
werden. Siehe Kapitel 4.

Kundenspezifische Anpassbarkeit des Grafikdisplays

Menu 1.14
Am dezentralen Grafikterminal der Frequenzumrichter Altivar 71 kann auf ein
spezielles Mendi fur die Karte ,Integrierter Drive Controller* Altivar IMC Typ S
Lésungen zugegriffen werden.
Das Grafikdisplay bietet 8 Zeilen a 24 Zeichen.

Mit Hilfe der Software SoMachine kann dieses Menu einfach und direkt an kunden-
spezifische Anforderungen angepasst werden. Der Kunde hat beispielsweise die
Moglichkeit, die Sprache, die Bezeichnung, die Einheit, das Dezimalzeichen und
den Parametertyp festzulegen. Auch anwendungsspezifische Alarm- und Fehlermel-
dungen lassen sich programmieren.

Zeitstempel
Alle méglicherweise eingetretenen Ereignisse kdnnen Uber eine per Lithium-Batterie
gespeiste Systemuhr mit Uhrzeit- und Datumsstempel protokolliert werden. Nach
Einbau der Karte ,Integrierter Drive Controller” Altivar IMC Typ S Lésungen in den
Umrichter, werden alle Umrichterstérungen ohne weiteren Programmieraufwand
automatisch mit einem Uhrzeit- und Datumsstempel versehen und archiviert.
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Kommunikation

Steuerungen

Drive Controller

Karte ,Integrierter Drive Controller” Altivar IMC Typ S
Losungen mit Funktionsbausteinen,

fur Frequenzumrichter Altivar 71

Kommunikation
Die Karte ,Integrierter Drive Controller® Altivar IMC Typ S Losungen verfiigt standard-
mafig Uber folgende integrierte Kommunikationsschnittstellen:

Kommunikations- Verwendung
schnittstellen

1x RJ45 (MDI/MDIX-An- o FTP-Server
schluss) O Web-Server
O Modbus TCP-Server
O Modbus TCP-Client
O SoMachine-Manager
o SNMP
O Modbus-Gerat
1 x Mini-USB Programmierschnittstelle zum PC (480 MBit/s)
1 x 9-poliger SUB-D-Steck- CANopen Master-Anschluss
verbinder

Integriertes Ethernet

Die Karte ,Integrierter Drive Controller” Altivar IMC Typ S Lésungen besitzt eine

integrierte Ethernet-Verbindung durch einen RJ45 Port.

m Geschwindigkeit: 10 BaseT und 100 BaseTX mit Autonegotiation

m RJ45-Schnittstelle (MDI/MDIX): automatische Anpassung an ein ungekreuztes
oder gekreuztes Kabel

Protokolle Anz. Verbindungen
Modbus-Server 8

Modbus-Gerat 2

FTP-Server 4

Web-Server 10

Scheider 7



Beschreibung Steuerungen
Drive Controller
Karte ,Integrierter Drive Controller” Altivar IMC Typ S
Losungen mit Funktionsbausteinen,
fur Frequenzumrichter Altivar 71

Beschreibung

Ausstattungsmerkmale der Karte ,Integrierter Drive Controller” Altivar IMC Typ S
Lésungen:

1 3 Federzugklemmen fir:

10 Digitaleingange

6 Digitalausgange

2 Analogeingange

2 Analogausgange

2 Bezugsleiter

Steckverbinder mit abnehmbaren Schraubklemmleisten, 3 Kontakte fiir die
24 V == Versorgungsspannung

Ein USB-Anschluss Typ Mini B fiir die Programmierung mit der Software
SoMachine

Ein 9-poliger SUB-D-Steckverbinder fir den CANopen-Bus

Ein RJ45-Steckverbinder fiir den Anschluss des SoMachine-Netzwerk und/oder
die Anbindung an ein Ethernet Modbus TCP-Netzwerk

5 LEDs:

1 griin/gelbe ETH LED (Ethernet aktiv)

1 griin/rote NS-LED (Netzwerkstatus)

1 griin/rote MS-LED (Modulstatus)

1 grtin/rote CAN-LED (Datenverkehr tiber CANopen-Bus)

1 griin/rote LED, anwenderseitig programmierbar

4 Wahlschalter

w MNOOoooao

(S, 38

-
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AW

=
b
~N~oOoooooo

Electric

3/8 Scl&neider



Bestelldaten

Steuerungen

Drive Controller

Karte ,Integrierter Drive Controller” Altivar IMC Typ S
Losungen mit Funktionsbausteinen,

fur Frequenzumrichter Altivar 71

Frequenzumrichter
Bezeichnung
Frequenzumrichter Altivar 71

Karten fiir Frequenzumrichter Altivar 71
Karte ,,Integrierter Drive Controller* Altivar IMC Typ S Losungen

Bestell-Nr.
Siehe Kapitel 6

Bezeichnung Spannung Bestell-Nr. Gew.
Frequenzumrichter Altivar 71 kg
Karte ,,Integrierter Drive Controller* 24V = VW3 A3521S0 0,185
e i b Altivar IMC Typ S Lésungen
1
I
| P v
VW3 A3521S0
E/A-Erweiterungskarten (1)
Bezeichnung E/A-Typ Bestell-Nr. Gew.
Logik- Logik- Analog- Analog- Eingang Frequenz-
eingang ausgang eingang ausgang fiir steuerungs-
PTCSon- eingang
de (2) kg
E/A-Erweiterungs- 4 3 - - 1 - VW3 A3 201 0,300
karten
4 3 2 2 1 1 VW3 A3 202 0,300

Weiterfiihrende Information zu digitalen E/A-Karten finden Sie auf unserer Internet-Seite www.schneider-electric.com.

Kommunikationskarten
Bezeichnung

Kommunikations-
karten VW3 A3 3ee

Modbus Plus
Uni-Telway
InterBus-S

Profibus DP
DeviceNet

Ethernet Modbus TCP
Fipio

EtherNet IP

CC-Link

Oooooooooao

Unterstiitzte Protokolle (je nach Modell)

Bestell-Nr.

Siehe Katalog ,Frequenzumrichter
fur Asynchronmotoren Altivar 71,
Bestell-Nr. ZXKR71

(1) Die Frequenzumrichter Altivar 71 kénnen immer nur eine E/A-Erweiterungskarte mit derselben Bestellnummer

aufnehmen.

(2) Dieser PTC-Testeingang darf nicht zum Schutz eines ATEX-Motors in ex-geféhrdeter Umgebung eingesetzt werden.
Weitere Informationen entnehmen Sie bitte dem ATEX-Leitfaden, der von unserer Internet-Seite

~www.schneider-electric.de” heruntergeladen werden kann.

Schneider

Electric
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Ubersicht Steuerungen
Steuerungen Modicon M238,
Kompakte Grundgerate fur Losungen
mit Funktionsbausteinen

=224 (- 15% / + 20 %)

C€, UL, CSA, ACA (C-Tick), GOST (in Vorbereitung)

14, davon kénnen 8 als schnelle Eingénge konfiguriert werden

10 Transistor,
davon kénnen 4 als schnelle Ausgénge konfiguriert werden

7: digital, analog, schnelle Zahler, (3 schnelle Zahler TM200HSCO060ee)

136/192/248 (1)

8 x 100 kHz einfache Kanale, 4 x 100 kHz einfache Kanale und 1 x 100 kHz erweiterter Kanal (2)
oder 2 x 100 kHz erweiterte Kanale (2)

4 Kanale,
Frequenz: 100 Hz
Ja

Ja, bis zu 4 Event-Tasks kénnen durch die schnellen Eingénge oder durch die integierten
Zahlerkanale (Grenzwert) erreicht werden.

4 abnehmbare Schraubklemmenleisten (im Lieferumfang enthalten)
4 abnehmbare Federzugklemmleisten mit optionaler Einheit TM238 RSSPT (separat zu bestellen)

Serielle Schnittstelle Master/Slave mit galvanischer Trennung

RJ45-Anschluss, Kennzeichnung auf der Frontseite SL1:

1 Kanal

Protokolle:

O Standard: Modbus Slave,

O Modbus Master/Slave RTU/ASCII, ASCII

Serielle Schnittstelle Master/Slave mit galvanischer Trennung
RJ45-Anschluss, Kennzeichnung auf der Frontseite SL2:

1 Kanal

Protokolle:

O Standard: SoMachine-Network (Programmierung/Fehlersuche),
O Modbus Master/Slave RTU/ASCII, ASCII, SoMachine-Netzwerk

1 USB 2.0 (USB-B-Mini-Anschluss): Programmierschnittstelle zum PC fiir Software SoMachine

Konformitatsklasse M10, max 16 Slaves fiir 1 Master

1000 KB

25 K Anweisungen, abhangig von verwendeter Sprache und Anweisungstyp

TM238 LFDC24DTS0

3/15

(1) Der 1. Wert entspricht der max. Anzahl E/A (Grundgerét und Erweiterungen) mit Erweiterungsmodulen mit Schraubklemmenleisten, der 2. Wert entspricht den
Erweiterungsmodulen mit Federzugklemmleisten und der 3. Wert den Erweiterungsmodulen mit HE 10-Steckverbindern.
(2) Erweiterte Kanéle mit 2-phasigen Signaleingéngen fiir Encoder, Grenzwerterkennungs- und Reflexfunktion.

Weitere technische Informationen erhalten Sie unter www-schneider-electric.com

. Schneider




~ 100-240 V (+ 10% / - 15 %)

C€, UL, CSA, ACA (C-Tick), GOST (in Vorbereitung), CSA (Klasse 1, Division 2, Gruppen A, B, C, D)

14, davon kénnen 8 als schnelle Eingange konfiguriert werden

4 Transistor
+ 6 Relais

7: digital, analog, schnelle Zahler, (3 schnelle Zahler TM200HSCO060ee)

136/192/248 (1)

8 x 100 kHz einfache Kanale, 4 x 100 kHz einfache Kanale und 1 x 100 kHz erweiterter Kanal (2) oder 2 x 100 kHz erweiterte Kanale (2)

4 Kanale,
Frequenz: 100 Hz

Ja
Ja, bis zu 4 Event-Tasks kénnen durch die schnellen Eingénge oder durch integrierte Zahlerkanale (Grenzwert) erreicht werden.

4 abnehmbare Schraubklemmenleisten (im Lieferumfang enthalten)
4 abnehmbare Federzugklemmleisten mit optionaler Einheit TM238 RSSPT (separat zu bestellen)

Serielle Schnittstelle Master/Slave mit galvanischer Trennung

RJ45-Anschluss, Kennzeichnung auf der Frontseite SL1: 1 Kanal
Protokolle:

O Standard: Modbus Slave,

O Modbus Master/Slave RTU/ASCII, ASCII

Serielle Schnittstelle Master/Slave mit galvanischer Trennung

RJ45-Anschluss, Kennzeichnung auf der Frontseite SL2: 1 Kanal
Protokolle:

O Standard: SoMachine-Network (Programmierung/Ausfiihrung),
O Modbus Master/Slave RTU/ASCII, ASCII, SoMachine-Network

1 USB 2.0 (USB-B-Mini-Anschluss): Programmierschnittstelle zum PC fiir Software SoMachine

Konformitatsklasse M10, max. 16 Slaves fiir 1 Master

1000 KB

25 K abhangig von verwendeter Sprache und Anweisungstyp

TM238 LFAC24DRS0

3/15
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Allgemeines

Steuerungen

Steuerungen Modicon M238
Kompakte Grundgerate fur Losungen
mit Funktionsbausteinen

e

)

%
TM238LFDC24DTSO

‘f

TM238 LFAC24DRS0

Allgemeines

Die Steuerungen Modicon M238 sind kompakte Grundgeréate fiir L6sungen mit vor-
definierten Funktionsbausteinen, hohem Leistungsspektrum und voll erweiterbarer
SPS. Sie sind Teil des Konzeptes ,Flexible Machine Control“, einer Schliisselkompo-
nenten von MachineStruxure™, welche ein Maximum an Flexibilitat und eine
optimierte Automatisierungslosungen bietet.

Die kompakten Steuerungen Modicon M238 stellen eine All-in-one-Lésung bei sehr
kompakten Abmessungen (157 x 118 x 86 mm, ohne Erweiterungsmodule) dar.

Zwei Grundgerate stehen zur Verfligung, die sich durch ihre integrierte Kommunika-
tionskapazitat und ihre Versorgungsspannung unterscheiden.

m Gerat TM238 LFDC24DTS0, das mit 24 V — betrieben wird, verfigt Giber:

O 14 x 24V —Eingange, einschlielilich 8 schnelle Eingange, die fiir spezielle
Funktionen wie das schnelle Zahlen (HSC = High Speed Counter) bestimmt sind.

O 10x 24V —Halbleiterausgénge, einschlief3lich 4 schnelle Ausgéange, die fiir
spezielle Funktionen wie PWM (Pulse Width Modulation) und PTO (Pulse Train
Output) bestimmt sind.

O 1 serielle Schnittstelle RS 232/RS 485 (Protokolle SoMachine-Network, Modbus,
ASCII)

o 1 CANopen-Master-Schnittstelle

O 1 zweite serielle Schnittstelle RS 485 (Protokolle SoMachine-Network, Modbus,
ASCII)

m Gerat TM238 LFAC24DRS0, das mit 100-240 V ~\ betrieben wird, verfugt uber:

O 14 x 24V — Eingange, einschliellich 8 schnelle Eingange, die flr spezielle
Funktionen wie das schnelle Zahlen (HSC = High Speed Counter) bestimmt sind.

O 4x24V —Halbleiterausgange, die fur HSC-Rreflexfunktionen bestimmt sind und
6 Relaisausgange. PWM (Pulse Width Modulation) und PTO (Pulse Train
Output)-Funktionen werden von diesem Geréat nicht unterstitzt)

O 1 serielle Schnittstelle RS 232/RS 485 (Protokolle SoMachine-Network, Modbus,
ASCII)

O 1 CANopen-Master-Schnittstelle

O 1 zweite serielle Schnittstelle RS 485 (Protokolle SoMachine-Network, Modbus,
ASCII).

O Erweiterung der E/A-Anzahl an beiden Grundgeraten durch Hinzufiigen von max.
7 Erweiterungsmodulen (1) auf der rechten Seite des Grundgerats.
Bei den Erweiterungsmodulen kann es sich handeln um:

- digitale Erweiterungsmodule TM2 DDI/DDO/DMM/DRA

- analoge Erweiterungsmodule TM2 AMI/ALM/ARI/AMO/AVO/AMM

- max. 3 schnelle Zahler TM200 HSC206DT/DF

Modem oder Kommunikationsgateways kdnnen an die seriellen Schnittstellen
angeschlossen werden, um die Anschlussmdglichkeiten zu erweitern hinsichtlich:

O Ethernet Modbus/TCP,

o Profibus DP,

O DeviceNet,

O etc.

Hinweis: Eine serielle Schnittstelle jeder Steuerung liefert eine -—= 5 V-Spannung, (ber die eine
Anzeige oder ein Bedienterminal Magelis oder ein Small Panel XBT Ne00/R400/RT500 oder ein
Ethernet-Gateway 499 TWD 01100 betrieben werden.

Die kompakte Steuerungslésung zeichnet sich ebenfalls durch eine hohe Flexibilitat
bei der Verdrahtung aus. Bei den digitalen E/A-Erweiterungsmodulen stehen
mehrere Anschlussmadglichkeiten zur Auswahl: abnehmbare Schraubklemmleisten,
Federzugklemmleisten sowie HE 10-Stecker fir eine einfache, schnelle und sichere
Verdrahtung. Mit dem Verdrahtungssystem Advantys Telefast ABE 7 lassen die
Erweiterungsmodule mit HE 10-Stecker einfach anschlief3en.

(1) Das Hinzufiigen von 7 Erweiterungsmodulen erlaubt eine max. Anzahl von 136/192/248 E/A
pro Konfiguration (je nach Verwendung von Erweiterungsmodulen mit Schraubklemmleiste,
Federzugklemmen oder HE 10-Stecker).
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Allgemeines (Forts.)

Steuerungen

Steuerungen Modicon M238
Kompakte Grundgerate fur Losungen
mit Funktionsbausteinen

Softwareplattform SoMachine

2
_J_ — 3

.|_|_|_I_4

[ifl

TM238 LFeC24DeS0

Mini B USB-Anschluss zum
Programmierterminal /

Allgemeines
Projektierung und Inbetriebnahme der Applikationen Modicon M238

Mit der Softwareplattform SoMachine von Schneider Electric lassen sich die

Steuerungen Modicon M238 Typ S in folgenden Sprachen programmieren:

m |EC 61131-3 Programmiersprachen: AWL (Anweisungsliste), KOP (Kontaktplan),
FUP (Funktionsbausteinsprache), AS (Ablaufsprache) und ST (Strukturierter
Text)

m CFC (Freigrafischer Funktionsplan).

Zugang zu Bibliotheken fir Hebeanwendungen einschlielilich aller spezialisierten
Funktionsbausteine, siehe Seite 2/5.

Programmlader

Der Programmlader TM2 USBABDEV1 ist ein Zubehor zur Vereifachung der
Applikationsubertragung oder zur Duplizierung von Applikationen an die Steuerun-
gen Modicon M238, ohne dass ein Programmierterminal benétigt wird.

m Applikation: eine mit SoMachine erstellte Applikation, die auf einem USB-Stick
gespeichert ist, wird Gber den Programmlader an die Steuerung M238 (ibertra-
gen.

m Duplizierung: eine Applikation wird von der Steuerung M238 zum Programmlader
Ubertragen. Diese Applikation wird auf einem USB-Stick gespeichert und dann
vom Programmlader zu einer anderen Steuerung M238 (ibertragen.

Die Frontseite des Programmladers TM2USBABDEV1 beinhaltet:

1 1 USB-Anschluss (Kennzeichnung PLC) fir das Anschlusskabel zum Mini-B
USB-Anschluss (Kennzeichnung Prg. Port) an der Steuerung Modicon M238.

2 1 USB-Anschluss (Kennzeichnung Key) fiir den USB-Stick (der die Applikation
enthalt).

3 1 EIN/AUS-Schalter fiir den Beginn der Ubertragung.

4 4 Anzeige-LEDs (PWR, COM, ERR, STS).

Konfiguration der kompakten Grundgerate

————————————————————————— E/A-Erweiterungsmodule (max. 7) --------=-=enmmmmmmmmacae

Programmlader | I I I i
=
Integrierte CANopen-Schnittstelle i - - - I . I g I 4 2 5
(% o . ] ,

Versorgungsspannung —— 24 V:
TM238 LFDC24DTS0
Versorgungssp. ~ 100-240 V:
TM238 LFAC24DRS0

Digitale E/A Analoge E/A Zahler mit 2 x 60 kHz Kanalen
TM2 Del TM2 AMI/ARI/AeO TM200 HSC206De
TM2 DeO TM2 AeM

10 Transistorausgange (einschlieBlich 4 PWM/PTO Ausgange) mit TM238 LFDC24DTS0
4 Transistorausgange + 6 Relaisausgange mit TM238 LFAC24DRS0

14 Digitaleingange (einschlieflich 8 schnelle Eingange)

- 1 Serielle Schnittstelle RS 485/RS 232, Protokolle SoMachine-Network/Modbus/ASCII
- 1 Serielle Schnittstelle RS 485, Protokolle SoMachine-Network/Protokoll Modbus

Electric
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Beschreibung

Steuerungen

Steuerungen Modicon M238
Kompakte Grundgerate fur Losungen
mit Funktionsbausteinen
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Beschreibung

Ausstattungsumfang der Steuerungen Modicon TM238 LFDC24DTSO0 und

TM238 LFAC24DRSO0:

1 1 USB-B-Mini-Anschluss, Kennzeichnung Prg. Port, fir den Anschluss eines
Programmiergerats.

2 1 drehbare Zugangsklappe mit 2 Kabeldurchfiihrungen (1 abnehmbar fir
PG-Kabel und 1 fiir CANopen-Kabel)

3 1 abnehmbare Schraubklemmleiste (12 Pole) fir den Anschluss der Geber
(24 V = schnelle Eingénge)

4 1 abnehmbare Schraubklemmleiste (7 Pole) fiir den Anschluss der Geber
(24 V —— Eingénge)

5 1 Stecker fir den Anschluss von max. 7 Erweiterungsmodulen: digitale E/A
TM2 Dee, analoge E/A TM2 Aee und bis zu 3 Zahlern TM200 HSC206De

6 Anzeigefeld:

- Status der SPS mit Hilfe der 4 LEDs (PWR, RUN, Batt und Err)

- Status der integrierten Kommunikationsschnittstellen mit Hilfe der 4 LEDs
(SL1, SL2, CAN Run und CAN Err)

7 Anzeigefeld fir den E/A-Status (10...113 und QO0...Q9)

8 1 abnehmbare Schraubklemmleiste (10 Pole) fir den Anschluss der 6 Stell-
glieder.

9 1 abnehmbare Schraubklemmleiste (6 Pole) fiir den Anschluss der 4 Stell-
glieder.

10 1 abnehmbare Schraubklemmleiste (5 Pole, Kennzeichnung CANopen) fiir den
Anschluss an den CANopen-Bus

Zugang von der Unterseite auf die Steuerung:

11 1 abnehmbare Schraubklemmleiste (3 Pole):

O +, -, & Kennzeichnung 24 VDC fiir den Anschluss der - 24 V-Versorgungs-
spannung

O L, N, <+ Kennzeichnung 100-240 VAC fiir den Anschluss der ~ 100-240 V-Ver-
sorgungsspannung

12 2 RJ45-Stecker, Kennzeichnung SL1 und SL2 fiir den Anschluss der seriellen
Schnittstellen

13 Eine drehbare Klappe fiir den Zugang zur optionalen Pufferbatterie des RAM-
Speichers und der internen Echtzeit-Uhr im Grundgerat.

Die kompakten Grundgerate werden auf symmetrische Profilschiene 1.r oder
Metallplatte (2 Bohrungen & 4,3) montiert.

3/14
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Bestelldaten

Steuerungen

Steuerungen Modicon M238

Kompakte Grundgerate fur Losungen
mit Funktionsbausteinen

.

o i

TM238 LFDC24DTS0

LA ==

[
'
! ——

N e

TM238 LFAC24DRS0

TSXPLP 101

]
TCS XCN AMUM3P 5=

TM200 RSRCEMC

-

R XL

499 TWD 01100

o=

.
&

SR2 MODO03

Bestelldaten
Anz. E/A Eingange

Ausgange Anz. der

terungs-
module

Integrierte
E/A-Erwei- serielle
Schnittstelle

Integriert. Bestell-Nr.

CANopen-

Master

Gew.
kg

Kompakte Grundgerate fiir Losungen mit Funktionsbausteinen, 24 V -— Versorgungsspannung

24 E/A 6x24V =
(Auswechsel- Eingange

bare Backup- (Sink/Source)
Batterie, 8x 2‘:1\/ |
separat zu -E-i-nsg;:ér?;ee
bestellen) (Sink)

10 Transistor- max. 7
ausgange Module
(Source), davon

4 schnelle

1RS 232/485
(Kennz. SL1)
1RS485(1)

(Kennz. SL2)

1

TM238 LFDC24DTS0

0,595

Kompakte Grundgerate fiir Losungen mit Funktionsbausteinen, ~ 100-240 V-Versorgungsspannung

24 E/A 6x24V =  A4Transistor- max.7 1 RS 232/485 1 TM238 LFAC24DRS0 0,595
(Auswechsel- Eingénge ausgange Module (Kennz. SL1)
bare Backup- (Sink/Source) (Source) und 1RS 485 (1)
Batterie, 8_x 24V 6"Relalsaus- (Kennz. SL2)
separat zu o sc_hnelle gange
Eingange
bestellen) (Sink)
Einzelteile
Beschreibung Verwendung Lange Bestell-Nr. Gew.
Verp.- kg
Einh.
Auswechselbare Lithium-Thionylchlorid fiir kompakte Grundgerate 1 Stk. TSXPLP 01 0,012
Backup-Batterien Modicon M238
10 St. TSXPLP 101 0,189
Kabel Von USB-Schnittstelle Typ Mini-B der Steuerung 3m TCS XCN AMUM3P 0,065
Terminal-Anschluss/ Modicon M238 zur USB-Schnittstelle Typ Ades
USBSchnittstelle Programmier-PC
(Programmierung und Aktualisierung der Firmware)
RS 232-Verbindungskabel- 1 RJ45-Stecker Fir DTE-Terminal (Drucker) 3m TCS MCN3M4F3C2 0,150
Set fiir DTE/DCE-Terminal und — -
1x SUB-D- Fir DCE-Terminal (Modem, 3m TCS MCN3M4M3S2 0,150
Stecker Wandler)
(9-polig)
Abnehmbare Feder- Satz mit 5 abnehmbaren Federzugklemmleisten, - TM238 RSSPT 0,048
zugklemmleisten ersetzen die 5 mitgelieferten Schraubklemmleisten
fiir digitale E/A der Steuerung Modicon M238
Kabelschellen zur Befestigung und Erdung der Kabelabschirmung 25 Stk. TM200 RSRCEMC -
Abschirmung Pack mit 25 Kabelschellen (20 Schellen fiir Kabel
@ 4,8 mm und 5 Schellen fir Kabel @ 7,9 mm)
Modbus-Kommunikations Verbindung Ethernet Modbus/TCP (2) 499 TWD 01100 0,200
Gateways Grundgerat
Modicon M238 Profibus DP (3) LUF P7 0,245
zum Netzwerk/  pgyiceNet 3) LUF P9 0,245
GSM/GPRS-Modem Quad Band-Modem 900/1800 MHz (Europa) und - SR2 MOD03 0,335
(DCE-Terminal) 850/1900 MHz (USA)
Gehause IP 31, geliefert mit:
O Versorgungsleitung (1,5 m)
O Quad Band-GSM-Antenne mit Kabel (2,5 m)
O Befestigung auf Platte oder 1.1
Versorgungsspannung 5,5...24 V —
Beschreibung Verwendung Lénge Bestell-Nr. Gew.
Von Zu kg
Modbus-Kabelset Serielle Ethernet-Gateway 499 TWD 01100 2.5 m XBT Z9980 -
mit 2 RJ45-Steckern Schnittstelle
Kennz. Profibus DP LUF P7 oder 1m VW3 A8 306 R10 0,050
SL1/SL2 DeviceNet LUF P9,
TSX CUSB 485-Wandler 3m VW3 A8 306 R30 0,150
0,3m VW3 A8 306 R03 0,030

(1) Versorung iiber RS 485-Schnittstelle: 5 V =—=/200 mA.
(2) Anschluss an die serielle Schnittstelle SL1 der Steuerung TM238 LDA24DRSO0 oder an die serielle Schnittstelle SL2 der

Steuerungen TM238 LFAC24DRSO0 (iber Modbus-Kabel XBT 29980 (separat zu bestellen).

(3) Anschluss an die serielle Schnittstelle SL1 der Steuerung TM238 LDA24DRS0, an die serielle Schnittstelle SL1 oder SL2

der Steuerungen TM238 LFAC24DRS0 (iber Modbus-Kabel VW3 A8 306 Ree (separat zu bestellen). Dies setzt eine

externe - 24 V-Versorgungsspannung voraus. Das Gateway ist mit der Software ABC Config Tool konfigurierbar, das tiber

unsere Internet-Seite abrufbar ist: www.schneider-electric.com

Schneider
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Bestelldaten (Forts.)

Steuerungen

Steuerungen Modicon M238
Kompakte Grundgerate fur Losungen
mit Funktionsbausteinen

Bestelldaten
Zubehor
Beschreibung Verwendung Lange Bestell-Nr. Gew.
kg
Entfernte USB-Schnitt- Verbindung der 1m HMI ZSUSBB 0,100
stelle fiir Steuerungen USB-Schnittstelle der
M238 und Terminals Steuerungen
XBT GT2ee0...GT7340, M238 (Frontseite) mit den
HMI ZSUSBB GT1ee5, GKeee, GTWeee Terminals XBTG
(Ruckseite) auf
Montageplatte oder
. Schaltschranktir
E—— (Befestigungsvorsatz
] 21 mm)
- = Programmlader Zum Aktualisieren und 3m TM2 USBABDEV1 0,250
Set, bestehend aus: Duplizieren von (Kabel)
Programmlader, 1 Kabel Applikationen
(USB/ USB MiniB) und Ein USB-Stick wird
2 Batterien (Typ AA/LRG) bendtigt (separat zu
s bestellen)
TM2 USBABDEV1
Anschlusselemente fiir RS 485 OS Download-Anschluss fiir M238
Version V1.0 (7)
Beschreibung Verwendung Lange Bestell-Nr. Gew.
kg
USB/RS 485-Wandler Fir die Verbindungder 0,4 m TSX CUSB 485 0,144
RS 485-Schnittstelle (SL1 (integriertes
oder SL2) (2) an den Kabel-Set
USB-Anschluss des PC ~ PC-seitig)
zur Aktualisierung der
TSX CUSB 485 Firmware der Steuerung.
Modbus-Kabel
VW3 A8 306 Ree fiir
Anschluss auf der
Steuerungsseite ist
separat zu bestellen.
Ersatzteile
Beschreibung Verwendung Bestell-Nr. Gew.
kg
Abnehmbare Schraub- Set von 5 abnehmbaren Schraub- TM238 RSSCT 0,055
klemmleisten, (im klemmleisten fiir digitale E/A
Lieferumfang der kompakten
Grundgerate Modicon M238
enthalten)
1 x 5-poliger Stecker mit Kabel- TM238 CNTLSCT 0,010
abschluss fir CANopen-Anschluss
(1) Fiir h6here Versionsnummern wird fiir das Firmware Update das USB-Kabel
TCS XCN AMUMS3P verwendet.
3116 Schneider



Speicherstruktur Steuerungen

Steuerungen Modicon M238
Kompakte Grundgerate fur Losungen
mit Funktionsbausteinen

Speicherstruktur
""""""""""""""" Lokalisierte Variablen %MW 1 Die Stg_u_(_ar_ungen Mot_iicon M238 bieten eine groRRe
; Flexibilitat in der Speicherverwaltung. Je nach ver-
wendetem Modell verfigen sie Uber einen Anwender-
: bereiche von 1024 KB mit TM238 LFDC24DTSO0 oder
E System + Systemvariablen + TM238 LFAC24DRS0.
' Wiederzuweisungstabelle
Dieser Anwender-Speicherbereich ist in Abhangigkeit
der Programmanforderungen der Applikation sowie
P §: _______________ des benétigten Volumens fiir Symbole, nicht lokalisier-
v x Symbole 3 te Variablen und den flr die Applikation erforderlichen
: g T (55 KB + 0,13 KB/Symbole) Bibliotheken unterteilt.
: 9] Prograrr11m S
1 1S Bsp.: 41 Byte pro Anweisung ST) 4 ) ) R . .
: = 85 (Bsp ytep 9ST) Die nebenstehende Abbildung erlautert die Speicher-
! [T R S H
5 38 Nichtlokaiisiaria Variabion Z struktur der Steuerungen Modicon M238.
Bibliotheken 6 In untenstehender Tabelle ist eine Ubersicht der max.
: l e T = Speicherkapazitaten je Modell abgebildet (Die ange-
LYY [SARopenVaniablen gebenen Werte sind Richtwerte).
é'”tﬁmer RAM (Sicher- A ,Retain“ und ,Retain Persistent* 8
theitsspeicherund 1000 10KB | Remanente Variablen
Eersten Worte %MW) ¥
TM238 LFDC24DTS0, TM238 LFAC24DRS0

Interner RAM KB 2048

1 Lokalisierte Variablen KB 120 (60.000 %MW)

2 System + Systemvariablen + Wiederzuweisungstabelle | KB 900

Arbeitsbereich KB 1000

3 Symbole KB 200 (max. 1000 Symbole)
4 Programm (Programmmodifizierung bei laufendem Entsprechend der Anforderung der Applikation, im Bereich
Betrieb) der AnwenderbereichsgréfRe

5 Nicht lokalisierte Variablen
6 Bibliotheken

7 CANopen-Variablen KB 115 + 10 pro Slave
Interner RAM (Sicherheitsspeicher) KB 10
8 Variablen ,Retain” Byte 8168
8 Variablen ,Retain Persistent” Byte | 400
8 erste 1000 %MW Worter Byte 2000

Speichern der Variablen

Die remanenten Variablen werden entsprechend ihrer Deklaration in der Applikation in zwei Typen unterschieden:
O Variablen ,Retain“, max. 8168 Byte

O Variablen ,Retain Persistent®, max. 400 Byte

Die ersten 1000 lokalisierten Variablen 1 (1000 erste Worte %MW) und alle nicht lokalisierten und entsprechend
Typ ,Retain“ und ,Retain Persistent” konfigurierten Variablen 5 werden entweder Uber die interne Batterie oder die
optionale externeBatterie gespeichert. Sie bleiben beim Wiedereinschalten erhalten, wenn es der Wiederanlauf-
Kontext zulasst, siehe untenstehende Erlauterung ,Wiederanlauf-Kontext*.

Die Variablen Typ ,Retain Persistent“ werden dariiber hinaus bei Anderung der Applikation aufrecht erhalten,
wenn es der Start-Kontext zulasst, siehe ,Wiederanlauf-Kontext“ untenstehend.

Wiederanlauf-Kontext

Der Zustand des remanenten Speichers vor der Spannungsunterbrechung wird beim Einschalten wieder herge-
stellt, wenn die interne Batterie und/oder die optionale externe Batterie den internen RAM schiitzen kann/kénnen
(kein Checksummen-Speicherfehler).

Wenn der Ladezustand der Batterie oder der optionalen externen Batterie nicht ausreicht, um den Speicherinhalt
des internen RAM zu schiitzen, werden die Werte der remanenten Variablen ,Retain® und ,Retain Persistent” auf
0 zurlickgesetzt.

In SoMachine V3 ist durch Konfiguration eine neue Option verfugbar. Diese erlaubt die Auswahl zwischen 3 Modi
fur den Neustart nach Ausschalten der Steuerung: EIN / AUS / Originalzustand, wenn ausgeschaltet. Im 3. Modi
ist eine optionale Batterie erforderlich, wenn langer als 3 Tage ausgeschaltet wird (Batterieunabhangig nach
Erstaufladung von 22 Stunden). Ist keine optionale Batterie vorhanden, startet die Steuerung im AUS-Modus nach
einer Ausschaltung von 3 Tagen.

Die externe Batterie kann Uber die Softwarefunktion GetBatteryLevel Uberwacht werden, ihr Ladezustand ist Giber
die Batterie-LED an der Frontseite der Steuerung ablesbar.

Speichern des Programms

Unabhangig von Kontext und Zustand der Batterie und/oder der optionalen externen Batterie wird das Programm
im Speicher Flash EEPROM wahrend der Erstellungsprozedur der ,,Boot Application” (Prozedur der SoMachine-
Software) gespeichert.

Scl&neider 317
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Ubersicht

Steuerungen

Logic Controller Modicon M258,
Kompakte Grundgerate fur Losungen
mit Funktionsbausteinen

64 MB (Programm + Daten)

128 MB

22 ns

128 K Programmieranweisungen

=24V

Mit abnehmbaren Federzugklemmleisten (im Lieferumfang enthalten)

26 x === 24 V-Eingénge einschlieBlich 8 Zahleingéngen (100 kHz)

- 4 Eingange
+10V/- 10V, 4-20 mA/0-20 mA,
12-Bit Auflésung

16 Ausgange (0,5 A) einschlieBlich 4 Reflexausgangen

Programmierschnittstelle zum PC fiir Software SoMachine

Anschluss fiir einen USB-Speicherstick zur Ubertragung von Programmen, Daten oder
Firmware-Updates

Serielle Schnittstelle RS232,
Serielle Schnittstelle RS485 (liefert 250 mA, 5 V fiir Die HMI-Versorgung)
Protokolle: Master/Slave Modbus ASCII/RTU, ASCII (Zeichenkette)

Master Bus CANopen (63 Slaves)

Ethernet TCP IP, Web-Server, FTP, Ethernet
Modbus TCP

Ethernet TCP IP Modbus Slave, Web-Server,
FTP

- 2 am Controller verfligbare PCI-Steckplatze fiir
optionale Kommunikationsmodule TM5 PCeoe
(1):
O Serielle Schnittstelle Modbus oder ASCII
O Anschluss an Profibus DP (Slave)

TM258 LF42DTS0 TM258 LF42DT4LS0

3/26

(1) Separat zu bestellen, siehe Internet-Seite: www.schneider-electric.com.

More technical information on www.schneider-electric.com
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64 MB (Programm + Daten)

128 MB

22 ns

128 K Programmieranweisungen

=24V

Mit abnehmbaren Federzugklemmleisten (im Lieferumfang enthalten)

26 x === 24 V-Eingéange, einschlieflich 8 Zahleingéngen (100 kHz) 38 x === 24 V-Eingange, einschlieRlich 8 Zahleingéngen (100 kHz)

- 4 Eingange
+10V/- 10V, 4-20 mA/0-20 mA,
12-Bit Auflésung

4 Reflexausgange (0,5A) 28 Ausgange (0,5 A) einschlielilich 4 Reflexausgange

12 =

Programmierschnittstelle zum PC fiir Software SoMachine

Anschluss fiir einen USB-Speicherstick zur Ubertragung von Programmen, Daten oder Firmware-Updates

Serielle Schnittstelle RS232,
Serielle Schnittstelle RS485 (liefert 250 mA, 5 V fiir Die HMI-Versorgung)
Protokolle: Master/Slave Modbus ASCII/RTU, ASCII (Zeichenkette)

Master Bus CANopen (63 Slaves)

Ethernet TCP IP Modbus Slave, Web-Server, FTP

2 am Controller verfligbare PCI-Steckplatze fiir optionale Kommunikationsmodule TM5 PCeee (7):
O Serielle Schnittstelle Modbus oder ASCII
O Anschluss an Profibus DP (Slave)

TM258 LF42DRS0 TM258 LF66DT4LS0

3/26
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Allgemeines Steuerungen

Logic Controller Modicon M258
Kompakte Grundgerate fur Losungen
mit Funktionsbausteinen

Die Logic Controller Modicon M258 sind kompakte Grundgerate fir L6sungen mit
vordefinierten Funktionsbaustein-Bibliotheken, hohem Leistungsspektrum und voll

. X - erweiterbarer SPS. Sie sind Teil des Konzeptes ,Flexible Machine Control*, einer
: : Schliisselkomponenten von MachineStruxure™, welche ein Maximum an Flexibilitat
:mm ermdglichen und eine optimierte Steuerungslésung sicherstellen.
' |. mny Diese SPS ist fir Maschinenbauer (OEMs) konzipiert und insbesondere flr Applika-
e 300 tioen wie Verpackungs-, Férder- und Lagermaschinen, Metall- und Holzverarbei-

tungsmaschinen usw. Sie bieten leistungsstarke Losungen zur Geschwindigkeitsre-
gelung, fir Zahlanwendungen, zur Achsensteuerung und fir Kommunikationsfunkti-
onen

Logic Controller Modicon M258, kompakte Grund-
gerite fiir L6sungen mit Funktionsbausteinen

Leistungsfahigkeit

Was die Leistungsfahigkeit betrifft, verfuigt der Logic Controller Modicon M258 tiber

einen ,Dual Core“-Prozessor:

m Core 1 verwaltet ausschlieBlich die Programm-Tasks und bietet maximale
Ressourcen fur die Ausfihrung des Anwendungscodes.

m Core 2 fiihrt Kommunikations-Tasks aus, die dann keinen weiteren Einfluss auf
die Anwendungsausfiihrung haben.

Mit einer Ausfiihrungsgeschwindigkeit von 22 ns fiir eine Boolesche Anweisung, d.h.

mehr als 45.000 Boolesche Anweisungen pro ms, der Fahigkeit, bis zu 2400 E/A

zu verwalten, einem 64 MB RAM-Speicher, der Daten und Programme speichern

kann, sowie einem 128 MB Flash-Speicher zur Anwendungs- und Datensicherung,

lasst der Logic Controller Modicon M258 an der Anlagenleistung keine Zweifel auf-

kommen.

Bei der Entwicklung des Logic Controller Modicon M258 fiir Ldsungen wurde der Kosten-

faktor nicht auRer Acht gelassen und die CPUs verfligen standardméaRig Uber:

m 42 oder 66 digitale E/A

m Integrierte serielle Schnittstelle und Ethernet-Schnittstelle

m 4 Analogeingange (Bestell-Nr.: TM258 LFeeDT4LS0)

Entwicklung und Technologie

Der Logic Controller Modicon M258 wurde hinsichtlich seiner technischen Daten zur
Minimierung der Montage-, Verdrahtungs-, Inbetriebnahme- und Wartungskosten
entwickelt.

Zu diesem Zweck ist er mit folgenden Ausstattungsmerkmalen versehen:

m Alle Module verfiigen iber abnehmbare Klemmen.

m Alle elektrischen Anschlisse erfolgen mit Hilfe von Federzugklemmen. Somit
wird die Verdrahtungszeit verkirzt und ein regelmagiges Nachziehen ist nicht
erforderlich. Zusatzlich verfiigt jede Klemme Uber einen Prifpunkt fir ein
Spannungsprufgerat.

m Die integrierte serielle Schnittstelle und Ethernet-Schnittstelle am Logic
Controller Modicon M258 flir Lésungen verfugen tber einen RJ45-45°-Anschluss
fir einen schnellen sichtbaren Anschluss der Kommunikationskanale.

m Die modulare Bauform der verschiedenen Grundgerate und Erweiterungsmodule
wurde optimiert, um die Anzahl der zu bestellenden und zu montierenden
Produkte betrachtlich zu verringern. Desweiteren sind aufgrund einer Kapazitat
zwischen 2 und 42 Kanalen pro Erweiterungsmodul nur duRerst geringe
Investitionen an lhrer Konfiguration erforderlich.

m Der mechanische Aufbau der verschiedenen Teile wurde dahingehend optimiert,
dass die Montagezeit betrachtlich verkirzt wird.

Softwarekonfiguration

Durch die Konfiguration und Programmierung aller Controller M258 fur Lésungen
und entsprechender Gerate nach dem Konzept ,Flexible Machine Control“ von
Schneider Electric werden die Kosten reduziert und die Anlagenleistung optimiert.
Die Software SoMachine bietet sechs Programmiersprachen nach IEC 61131-3:
O Anweisungsliste (AWL),

Kontaktplan (KOP),

Funktionsbausteinsprache (FUP),

Ablaufsprache (AS),

Strukturierter Text (ST),

Freigrafischer Funktionsplan (CFC=Continuous Function Chart),

sowie PLCopen-Funktionsbausteine, zur Verwaltung der Bewegungs- und Achsen-
steuerung in lhren Anlagen. Zugang zu Bibliotheken fiir Hebeanwendungen ein-
schlieBlich aller spezialisierten Funktionsbausteine, siehe Seite 2/5.

Software-Plattform SoMachine

ooooao

Integration in das Prduktangebot von Schneider Electric

In Kombination mit anderen, im Angebot von Schneider Electric enthaltenen Produk-
ten, wie z.B. Frequenzumrichter ATV, Servoantriebe Lexium, HMI-Terminals
Magelis, Motorstarter und Schiitze TeSys stellt der Logic Controller Modicon M258
nun durch seine bisher unerreichte Installationsfreundlichkeit und -geschwindigkeit
ein Muss in Anlagenarchitekturen dar.

Electric
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Allgemeines

Steuerungen

Logic Controller Modicon M258
Kompakte Grundgerate fur Losungen
mit Funktionsbausteinen

CANopen (1 MBit/s)

Funktion schnelle Zahler (einphasig oder zweiphasig)

Funktionen
Analoge Funktionen

Fur Maschinen, in denen Daten von analogen Sensoren/Stellgliedern (Spannung
oder Strom), Temperaturfuihlern, Drucksensoren oder PID-Reglern verarbeitet
werden, ist eine komplette Baureihe an Erweiterungsmodule und erweiterten
Programmierfunktionen in den Logic Controllern Modicon M258 fiir Lésungen
enthalten.

Zur Minimierung der Anzahl an Produktausfiihrungen, Optimierung der Montagezeit
und die damit verbundene Kostensenkung verfligen alle Logic Controller M258 flr
Lésungen mit der Bestell-Nr. TM258 LFee04L S0 Uiber 4 analoge Spannungs- oder
Stromeingange mit 12-Bit-Auflésung (Standard).

Die verschiedenen Erweiterungsmodule sind in Ausfihrungen mit 2, 4, 6 oder 8 Ka-
nalen und mit 12- oder 16-Bit-Auflésung verfugbar.

Durch die Leistungsstéarke der Logic Controller M258 kénnen bis zu 200 analoge E/A
und/oder Temperaturmodule angeschlossen werden. Das vergroRert die Leistungs-
grenzen der Maschinenanforderungen.

Schnelle Zahler (HSC)

Um die Anforderungen hinsichtlich der Anlagenproduktivitat zu erfillen, verfugt der
Logic Controller Modicon M258 Uber 8 integrierte schnelle Zéhler (HSC=High Speed
Counter) mit einer Zahlfrequenz von 100 kHz firr jeden Kanal und 4 Reflexausgange.
Diese integrierten Zahler ermdglichen zusammen mit der CANopen-Master-Schnitt-
stelle in den Controllern TM258 LFeeeeS0 ecine schnelle und einfache Erstellung
kostengunstiger, leistungsstarker Mehrachs-Funktionen.

Mit Hilfe der verfligbaren PLCopen-Funktionsbausteine (zugeschnitten auf die
Motion Control-Funktionen in der Software SoMachine) kénnen Sie sich einer
schnellen und zuverlassigen Entwicklung Ihrer Anwendungen sicher sein.

Darliber hinaus ist eine komplette Baureihe an schnellen Zahler-Modulen verflgbar,
so dass Sie lhre Konfiguration an die speziellen Anforderungen lhrer Anlage
anpassen kdnnen.

Positionierfunktion

Hinsichtlich der Positionssteuerung sind mehrere Optionen verfiigbar:
O Erstellen einer Sequenz in Servoantrieben Lexium 32, mit Kommunikation mit
dem Logic Controller M258 flir Losungen durch die Verwendung digitaler E/A
O oder Erstellen einer Anwendung in den Controllern M258 fiir Ldsungen und
Steuern der Servoantriebe Lexium 32 und/oder Schrittmotorantriebe SD3ee liber
die integrierte Master-CANopen-Schnittstelle, verfligbar in den Grundgeraten
TM258 LFeeeeSO.
Kommunikationsfunktionen
Ethernet

Alle Controller M258 fiir L6sungen verfligen uber einen integrierten RJ45- Ethernet-
Anschluss (10/100 MBit/s, MDI/MDIX) mit Ethernet TCP Modbus, Ethernet IP,
SoMachine an Ethernet, UDP, TCP und SNMP-Protokollen.

Zusatzlich verfiigen alle Controller M258 fiir L6sungen uber einen integrierten
Web- und FTP-Server.

Zusatzlich zu der auf der MAC-Adresse basierenden Standard-Adresse ist es mog-
lich, eine Controller-IP-Adresse Uber einen DHCP-Server oder BOOTP-Server
zuzuordnen.

CANopen

Je nach Modell verfligen die Controller M258 fiir L6sungen Uber einen integrierten
CANopen-Master. Die Schnittstelle kann zwischen 125 KBit/s und 1 MBit/s
konfiguriert werden und unterstitzt bis zu 63 Slaves.
CANopen-basierte Architekturen kdnnen zur Verteilung von E/A-Modulen mdglichst
nah zu den Sensoren und Aktoren (Reduzierung der Verdrahtungskosten und -zeiten)
und zur Kommunikation mit verschiedenen Geraten, wie z.B. Frequenzumrichtern,
Servoantrieben usw. verwendet werden.

Der CANopen-Konfigurator ist in der Software SoMachine integriert und kann auch
fur den Import von Standard-Beschreibungsdateien im EDS-Format verwendet
werden.

Serielle Modbus-Schnittstelle

Alle Controller M258 fiir L6sungen verfligen standardmagig tber eine serielle
Schnittstelle, die als RS232/RS485-Schnittstelle konfigurierbar ist und die zwei
gangigsten Protokolle enthalt:

O Master oder Slave Modbus ASCII/RTU

O Zeichenkette (ASCII)
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Allgemeines

Steuerungen

Logic Controller Modicon M258
Kompakte Grundgerate fur Losungen
mit Funktionsbausteinen

= #
.
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]
' - yaasnt
Logic Controller TM258 LF42DTSO fiir L6sugen
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Logic Controller TM258 LD42DT4LS0
fiir L6sungen

Kommunikations-
module TM5 PCee

i

TM5 C, in kompakter Digitales E-/A-Modul TM5 SD

Bauform

v

Digital-/Analogmodul
TM5 SMM6D2L

sigARe

Analogmodul TM5 SA

B

Expert-Modul TM5 SE

Allgemeines
Baureihe

Die kompakten Grundgerate Logic Controller M258 fiir Ldsungen mit Baureihe

Funktionsbausteine werden in zwei Controller-GréRen unterteilt:

O TM258 LF42DTSO0 sind 175 mm breit.

O TM258 LF42DT4LS0, TM258 LF42DRS0 und TM258 LF66DT4LSO0 sind
mindestens 237,5 mm breit da sie Uber zwei freie PCI-Steckplatze fiir optionale
Modicon TM5-Kommunikationsmodule verfiigen (serielle Schnittstelle Modbus
oder ASCII und Anschluss an Profibus DP).

Die Logic Controller M258 flir Lésungen wird durch Erweiterungsmodule erganzt:
Modicon TM5 Kompakte Module

Modicon TM5 Digitale Module

Modicon TM5 Analoge Module

Modicon TM5 Digital-/Analogmodule

Modicon TM5 Zahler Module

Modicon TM5 Potentialverteiler Module

Modicon TM5 Einspeisemodule

Modicon TM5 Buserweiterungsmodule (Sender und Empfanger)

Ooooooooao

Funktionen

Die wichtigste Systemkomponente ist der Controller: 4 Logic Controller-Ausfiihrun-
gen M258 fiir Lésungen sind verfligbar, um unterschiedliche Steuerungsanforderun-
gen zu erfilllen (Druck, Temperatur, Zahlen, Geschwindigkeit, Positionsregelung,
Motion, usw.).

Die Logic Controller M258 flr Lésungen und E/A-Module werden mit der Software
SoMachine programmiert.

Bestell-Nr. Integrierte Funktionen
TM258 LF42DTSO0, m 42 oder 66 digitale E/A einschlieRlich 8 schnelle Zahler
TM258 LF42DT4LS0, (100 kHz)
TM258 LF42DRS0, m Je nach Ausfilhrung kénnen 4 analoge Spannungs-/Strom-
TM258 LF66DT4LS0 Eingange hinzugefligt werden

m Bis zu 16 unabhangige Achsen
m CANopen-Master

Alle Controller M258 fir Losungen verfligen Uiber zwei schnelle E/A-Gruppen:

Vier schnelle Sink-Eingange (bis zu 100 KHz), 2 Standardeingange und 2

schnelle Source-Ausgange (bis zu 100 KHz) fir HSC- oder PWM-Funktionen

O Einen schnellen Eingang, der als ,Encoder-Capture-Eingang” verwendet werden
kann,

O zwei gemeinsame fiir die Eingange

O ein gemeinsamer fir die Ausgange

m]

[m]

eine aus 3 Teilen bestehende Spannungsversorgung (24 V):
ein Teil fir die CPU
- ein Teil fur die schnellen E/A-Module
- ein Teil fir andere Module (interner E/A-Bus)

Konformitat
Typ Leistungsfahigkeit

Storfestigkeit EN/IEC 61000-4-5 1 kV im Modus Gemeinsamer
24V DC-Kreis

0,5 kV im Differenzialmodus
Storfestigkeit EN/IEC 61000-4-5 2 kV im Modus Gemeinsamer

230 VAC-Kreis
1 kV im Differenzialmodus

Storfestigkeit gegeniiber EN/IEC 61000-4-6 10 Veff (0,15...80 MHz)
induzierten elektromagnetischen
Potentialverteilermodul Einspeisemodul TM5 SPS Feldern
TM5 SPD Storfestigkeit gegeniiber EN 55011 (IEC/CISPR11) 150...500 kHz,
leistungsgefiihrter Strahlung Quasi-Spitzenwert 79 dBuV
[ ] 500 kHz...30 MHz,
Quasi-Spitzenwert 73 dBuV
[ 3 Storfestigkeit gegeniiber EN 55011 (IEC/CISPR11) 30...230 MHz,
! . Strahlung 10 m @ 40 dBuV/m
| & 230 MHz...1 GHz,
| E 10 m @ 47 dBuV/m
Sendermodul TM5 SBET1 Empféngermodul TM5 SBER2
Schneider
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Ethernet Modbus/TCP

Lokale E/A

Ethernet Modbus/TCP

5

-
|
|
|
L

Dezentrale E/A

533737

Noahr,whdN

Aufbau und Montage

Die Komponenten dieses Systems wurden fir eine einfache mechanische Montage
konzipiert.

Ein 8-poliger Buserweiterungsanschluss (2 fir die Versorgung, 2 fiir den Bus und
4 fur die Daten) wird flir die Datenverteilung und die Spannungsversorgung bei der
Montage der Komponenten eingesetzt: der Controller M258 flr Losungen mit
kompakten Grundgeraten und Modulen (digital, digital/analog, analog, schnelle
Zahler, Potenzialverteiler, Einspeisemodul, Buserweiterung).
Alle Systemelemente werden mit Hilfe der Verriegelungen, die sich an der Oberseite
jedes Gerates befinden, auf eine DIN-Profilschiene montiert.

Die Verdrahtung und Wartung der Geréate wird durch die Verwendung abnehmbarer
Federzugklemmen vereinfacht. Die Federzugklemmen werden durch Betatigen
einer Verriegelungslasche gelost.

Das System ist in das Kommunikationsnetzwerk eingebunden: alle Anschlisse
(RJ45, USB, Mini-USB und SUB-D, je nach Ausfiihrung) sind frei zuganglich, da sie
sich auf der Frontseite der Controller befinden.

Lokale oder dezentrale Architektur

Lokale E/A
Eine SPS kann lokal oder dezentral konfiguriert werden. Sie besteht aus einem
Controller M258 fiir L6sungen mit seinen integrierten Eingangs- und Ausgangskana-
len. Er wird zusammen mit kompakten Grundgeraten oder E/A-Erweiterungs-
modulen verwendet, die zur Erhéhung der Kanalanzahl an Kanalen und/oder
Funktionalitat dienen.

m Kompakte Module stellen eine Mdglichkeit dar, zahlreiche E/A mit Hilfe einer
einzigen Komponente und somit mit nur einer einzigen Bestellnummer hinzuzu-
fugen. Diese Moglichkeit reduziert einerseits die Kosten pro Kanal und gleichzei-
tig die Montagezeit. Diese kompakten Grundgerate sind in 4 Ausfiihrungen
verfugbar und bieten ein hohes Leistungsspektrum mit flexiblen Konfigurationen.

m E/A-Mudule (Kombination aus einem Bustrager, einem elektronischen Modul und
einer Klemmenleiste) vervollstandigen diese Konfiguration und und ermdgli-
chen durch ihren modularen Aufbau (mit 2 bis 12 Kanalen), die Einstellung der
Kanalanzahl auf den gewtinschten Wert. Durch das Hinzufligen digitaler oder
analoger E/A-Erweiterungsmodule, Temperatur- oder schnelle Zahlermodule
wird das Leistungsvermégen von Anlagen erhoht.

Konfiguration lokaler E/A

1 Voligrafisches Touch Panel XBT GT

2 Controller M258 fiir Lésungen

3 Kompakte Grundgerate oder E/A-Module

Dezentrale E/A
Durch das Rickwandbus-Management kann das TM5-System zur dezentralen
E/A-Steuerung verwendet werden.
Die gleichen Module kdnnen entweder in einer lokalen und/oder dezentralen Konfi-
guration verwendet werden, wobei sie mit Busverlangerungskabeln miteinander
verbunden werden.
Der maximale Abstand zwischen zwei dezentralen Inseln betragt 100 m und die
maximale Inselanzahl betragt 25, d.h. die Gesamtlange betragt bis zu 2500 m.

Diese Funktion gewabhrleistet sehr groRe Flexibilitdt unter Einhaltung der Datener-
fassungssynchronisation, da sich alle Erweiterungsmodule auf dem gleichen
Rickwandbus befinden.

Konfiguration dezentraler E/A

1 Voligrafisches Touch Panel XBT GT
Controller M258 fiir L6sungen

Kompakte Grundgerate oder E/A-Module
Sendermodule

Empfangermodule
Busverlangerungskabel TM5
Potentialverteilermodule
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Kompakte Grundgerate fur Losungen
mit Funktionsbausteinen
Kommunikation
Die Controller M258 fiir Losungen verfligen ber die folgenden integrierten Kommu-
nikationsschnittstellen:
Bestell-Nr. Kommunikationsschnittstellen ' Anwendung
TM258 LF42DTSO, 1xRJ45 ASCII oder RTU-Austausch mit
TM258 LF42DT4LS0, |Konfigurierbar als RS232 oder Modbus-Kommunikationsprotokoll
TM258 LF42DRSO0, RS485
TM258 LF66DTALSO 4 R 45 Ethernet (MDI/ O FTP-Server
MDIX-Anschluss) O Web-Server
O Modbus TCP-Server
O Modbus TCP-Client
O SoMachine-Manager
O SNMP
O Ethernet IP-Gerat
O Modbus-Geréat
1 x USB-Anschluss Typ A Anschluss eines USB-Speicher-
sticks zur Ubertragung (Upload/
Download) von Programmen,
Daten und/oder Firmware
1 x USB-Anschluss Typ Mini-B Programmierschnittstelle zum PC
(480 MBit/s)
1 x 9-poliger SUB-D-Steck- CANopen Master Anschluss
verbinder
2 PCI-Steckplatze fir Kommunika- |Optionales Hinzufligen von
tionsmodule = 2 x 9-poliger SUB- |Kommunikationsmodulen fiir eine
D-Steckverbinder serielle Schnittstelle oder Profibus
DP (1)
Integriertes Ethernet
Der Controller M258 flir Lésungen besitzt durch einen direkten Anschluss an den
RJ45-Port eine integrierte Ethernet-Verbindung.
O Geschwindigkeit: 10 BaseT und 100 BaseTX mit Autonegotiation
O RJ45-Schnittstelle (MDI/MDIX): automatische Anpassung an ein ungekreuztes
oder gekreuztes Kabel
Bestell-Nr. Protokolle Anz. Verbindungen
TM258 LF42DTSO0, Modbus-Server 8
TM258 LF42DT4LS0 5
> | Modbus-Gerat 2
TM258 LF42DRS0, o 010
TM258 LF66DT4LS0 | SoMachine 3(2)
Ethernet IP-Gerat 16
FTP-Server 4
Web-Server 10
(1) Nur bei TM258 LF42DT4L S0, TM258 LF42DRS0 und TM258 LF66DT4LSO0.
(2) Die Oszilloskop-Funktion verwendet einen Anschluss.
3/24 Schneider
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12 3
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Beschreibung

Die Logic Controller TM258 LF42DTSO fiir Losungen enthalten:

1 1 Anzeigefeld mit:

- 4 LEDs zur Anzeige des Controller-Status (RUN/MS, BATTERY, APPO und
APP1)

- 6 LEDs zur Statusanzeige der integrierten Kommunikationsschnittstelle (Eth LA,
Eth ST, Eth NS, USB Host, MBS COM, CAN 0 STS)

2 Verriegelung zur Montage/Demontage auf DIN-Profilschiene 1.

3 =24 V-Stromversorgungsmodul mit abnehmbarer Klemmenleiste mit
Verriegelung, Anzeigefeld und Steckplatz fiir ein Schild.

4 E/A-Module, jedes mit einer abnehmbaren Klemmleiste mit Verriegelung, einem

Anzeigefeld mit den E/A-Zustanden und einem Steckplatz flr einen Schildtrager.

Abnehmbare Klemmenleiste mit Verriegelung zum Sperren/Entsperren.

Seitlicher Buserweiterungsanschluss fiir den Anschluss an das nachste Modul.

Steckplatz fir die Batterie der Echtzeituhr (RTC, Real Time Clock).

USB-Anschluss Typ A (mit Host gekennzeichnet) fir den Anschluss eines

USB-Speichersticks zur Ubertragung von Programmen, Daten oder Firmware-

Updates.

9 Mini-USB-Anschluss Typ B (mit Pgr Port gekennzeichnet) fir den Anschluss an
den Programmier-PC.

10 RJ45-Anschluss (mit Ethernet gekennzeichnet) fir den Anschluss an das
Ethernet- Netz und/oder an das Grafikterminal Magelis XBT GT.

11 RJ45-Anschluss (mit MBS gekennzeichnet) fiir die serielle Schnittstelle RS232
oder RS485.

12 9-poliger SUB-D-Steckverbinder (mit CANO gekennzeichnet) fiir den Anschluss
an den CANopen-Bus.

0O ~NO O

Die Logic Controller TM258 LF42DT4LS0/LF42DRS0/ LF66DT4LSO fiir

Lésungen enthalten:

1 1 Anzeigefeld mit:

- 4 LEDs zur Anzeige des Controller-Status (RUN/MS, BATTERY, APPO und
APP1)

- 6 LEDs zur Statusanzeige der integrierten Kommunikationsschnittstelle (Eth LA,
Eth ST, Eth NS, USB Host, MBS COM, CAN 0 STS)

2 Verriegelung zur Montage/Demontage auf DIN-Profilschiene 1r.

3 2freie PCI-Steckplatze fiir die Kommunikationsmodule.

4 =24 V-Stromversorgungsmodul mit abnehmbarer Klemmenleiste mit
Verriegelung. Anzeigefeld und Steckplatz firr ein Schild.

5 E/A-Module, jedes mit: einer abnehmbaren Klemmleiste mit Verriegelung, einem

Anzeigefeld mit den E/A-Zustanden und einem Steckplatz flr einen Schildtrager.

Abnehmbare Klemmenleiste mit Verriegelung zum Sperren/Entsperren.

Seitlicher Buserweiterungsanschluss fiir den Anschluss an das nachste Modul.

Steckplatz fir die Batterie der Echtzeituhr (RTC, Real Time Clock).

USB-Anschluss Typ A (mit Host gekennzeichnet) fiir den Anschluss eines

USB-Speichersticks zur Ubertragung von Programmen, Daten oder Firmware-

Updates.

10 Mini-USB-Anschluss Typ B (mit Pgr Port gekennzeichnet) fur den Anschluss an
den Programmier-PC.

11 RJ45-Anschluss (mit Ethernet gekennzeichnet) fir den Anschluss an das
Ethernet- Netz und/oder an das Grafikterminal Magelis XBT GT.

12 RJ45-Anschluss (mit MBS gekennzeichnet) fiir die serielle Schnittstelle RS232
oder RS485.

13 Ein 9-poliger SUB-D-Steckverbinder (mit CANO gekennzeichnet), fir den
Anschluss an den CANopen-Bus.

© o0o~N®
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Bestelldaten Steuerungen
Logic Controller Modicon M258
Kompakte Grundgerate fur Losungen
mit Funktionsbausteinen
Bestelldaten
Steuerungen, Kompakte Grundgerate fiir Losungen mit Funktionsbausteinen,
=24 V-Versorgung (1)
Anz. Eingédnge Ausgénge Integrierte Kommunikationsschnitt- Bestell-Nr. Gew.
™ = " E/A stellen kg
""" 42E/A m 26x24V m 16 digitale O 1 RJ45-Anschluss: Ethernet TM258 LF42DTS0 0,550
= g Digitaleingange Transistorausgan- O 1 SUB-D-Steckverbinder (9-polig):
' :mﬂ: einschlieRlich ge (0,5A) CANopen-Master
' i lllm 8 schnelle Zahler einschliellich 4 O 1 USB-A-Anschluss:
1 ~r B :"?.ﬁ..m (100 kHz) Reflexausgange Programmibertragung
O 1 USB-B-Mini-Anschluss:
TM258LF42DTS0 Softwareprogrammierung
O 1RJ45-Anschluss: Serielle
Schnittstelle RS232/RS485
[ | E K& X 4
— [ ] | 42+4 m 26x24V—= m 16 digitale O 1RJ45-Anschluss: Ethernet TM258 LF42DT4LS0 0,770
F E/A Digitaleingange Transistorausgan- 0O 1 SUB-D-Steckverbinder (9-polig):
1 ! 1 einschlieBlich ge (0,5A) CANopen-Master
L rRAAnAY 8 schnelle Zahler einschlieBlich 4 O 1 USB-A-Anschluss: Programm-
s (100 kHz) Reflexausgange Uibertragung
m 4 Analogeingange O 1 USB-B-Mini-Anschluss:
TM258LF42DT4LS0 10V/-10V, Softwareprogrammierung
4-20 mA/0-20 mA, O 1 RJ45-Anschluss: Serielle
12-Bit Auflésung Schnittstelle RS232/RS485
o + 2 freie PCI-Steckplatze fiir
optionale Kommunikationsmodule
(2): Serielle Schnittstelle RS232/
[ E _BE REF RS485 und Profibus DP Slave
—t Il
42E/A m 26x24V = m 4 digitale O 1RJ45-Anschluss: Ethernet TM258 LF42DRS0 0,800
1 ! Digitaleingange Transistorausgan- O 1 SUB-D-Steckverbinder (9-polig):
—— e einschlieBlich ge (Reflex) (0,5A) CANopen-Master
8 schnelle Zahler m 12 Relaisaus- 0O 1USB-A-Anschluss: Programm-
(100 kHz) gange Ubertragung
TM258LF42DRS0 O 1USB-B-Mini-Anschluss:
Softwareprogrammierung
O 1 RJ45-Anschluss: Serielle
Schnittstelle RS232/RS485
o + 2 freie PCI-Steckplatze fur
rs optionale Kommunikationsmodule
| &L ¥ (2): Serielle Schnittstelle RS232/
- Il ] % RS485 und Profibus DP Slave
=+ 66+4 m 38x24V— m 28 digitale O 1RJ45-Anschluss: Ethernet TM258 LF66DT4LS0 0,800
1 ? | E/A Digitaleingange Transistorausgan- 0O 1 SUB-D-Steckverbinder (9-polig):
) G S T T e einschlieBlich ge (0,5A) CANopen-Master
8 schnelle Zahler einschlieBlich 4 O 1 USB-A-Anschluss: Programm-
TM258LF66DT4LS0 (100 kHz) Reflexausgange Uibertragung
m 4 Analogeingange O 1 USB-B-Mini-Anschluss:
+10V/-10V, Softwareprogrammierung
4-20 mA/0-20 mA, O 1 RJ45-Anschluss: Serielle
12-Bit Auflésung Schnittstelle RS232/RS485
o + 2 freie PCI-Steckplatze fir
optionale Kommunikationsmodule
(2): Serielle Schnittstelle RS232/
RS485 und Profibus DP Slave
(1) Die Controller Modicon M258 fiir L6sungen bendétigen eine Spannungsversorgung mit einer Betriebsspannung
von==24 V.
Die = 24 V-Spannungsversorgung muss gemaf IEC 61140 nach Schutzkleinspannung (SELV) isoliert sein.
Schutzkleinspannungs-Trennung (SELV) bedeutet, dass die Schutzkleinspannungs-Isolation (SELV) zwischen
elektrischen Ein- und Ausgéngen der Spannungsversorgung sichergestellt ist.
(2) Separat zu bestellen, siehe Internet-Seite: www.schneider-electric.com
3126 Schneider



Bestelldaten (Forts.)

Steuerungen
Logic Controller Modicon M258

Kompakte Grundgerate fur Losungen
mit Funktionsbausteinen

Bestelldaten
Zubehor
Typ Verwendung Farbe Verp.- Bestell-Nr. Gew.
Einheit kg
Klemmenleistenabdeckung  Kennzeichnung der Klemmen- Transparent 100 TM5ACTCH100 0,002
& (Schildtrager) leisten auf den E/A-Kanalen
Verriegelung der Klemmen-  Verriegelung der Klemmenleis- Transparent 100 TM5 ACTLC100 0,001
TM5ACTLC100 leistenabdeckung tenabdeckung TM5 ACTCH100
(zu bestellen mit
= Klemmenleistenabdeckung
TM5ACTCH100)
< Vorgestanzte Kennzeich- Klemmenleistenabdeckung Weil} 100 TM5 ACTLS100 0,001
TM5ACTCH100 nungsschilder TM5ACTCH100
Farbige Kennzeichnungs- Kennzeichnung der 16 Anschluss- Weil} 1 TM5 ACLITW1 0,015
schilder aus Kunststoff kanale Rot 1 TM5 ACLITR1 0015
Blau 1 TM5ACLITB1 0,015
Metallwerkzeug Anbringen/Entfernen der Schwarz 1 TM5ACLT1 0,030
Kennzeichnungsschilder
TM5ACLITe1
Anschlusskabel
Beschreibung Anschluss Lénge Bestell-Nr. Gew.
von zu kg
Softwareprogrammierkabel = USB-Anschluss TypA  USB-Anschluss Typ 3m TCS XCN AM UM3P 0,065
Baudrate: max. 480 MBit/s am PC Mini-B an Controller
Protokoll: Modbus, HTTP, FTP, M258, der Karte Altivar
CoDeSys oder virtuell, nicht IMC oder am vollgrafi-
isoliert schen Touch Panel
TM5ACLITW1 XBT GT
Programmierkabel USB-Anschluss TypA  USB-Anschluss Typ 1,8m BMX XCA USB H018 0,230
am PC Mini-B an Steuerungen
e @ M238 und M258. Mit
TM5ACLT1 2 Befestigungslaschen
zur Erdung des Schirmes
Kabel fiir serielle Schnittstelle SUB-D-Steckverbinder RJ45-Anschluss an 1,8m XBT Z938 0,230
RS485 (25-polig) auf Small Controller M258
Modbus-Protokoll Panel-Display:
XBT N401, XBT N410,
XBT R410, XBT R411,
XBT GT2...GT7
RJ45-Anschluss an RJ45-Anschluss an 2,5m XBT 9980 0,230
vollgrafischen Touch Controller M258
Panels XBT GT
Kabel fiir serielle Schnittstelle SUB-D-Steckverbinder RJ45-Anschluss an 3m TCS MCN 3M4F3C2 0,150
RS232 (9-polig) an DTE-Gera-  Controller M258
Zeichenmodus ten (1): Drucker, Hand-
Strichcodelesegerat usw.
SUB-D-Steckverbinder RJ45-Anschluss an 3m TCS MCN 3M4M3S2 0,150
(9-polig) an DCE-Gera- Controller M258
tent (2): GSM-Modem
(1) DTE: Datenendgeriét.
(2) DCE: Datenlibertragungsgeréte.
Schneider 3127



Ubersicht E/A-Erweiterungsmodule
Lokale und dezentrale E/A-Erweiterungsmodule

Konfiguration Hardware

dezentraler E/A

Bustyp

4 bis 32 Eingange 2 bis 8 Eingénge 2 Kanale mit 6 Eingédngen
24V = Spannung, 24V == Sensoren
120V~ Strom, (2- und 3-Leiter)
Temperatur 15..30V =
Inkrementalgeber
(60 kHz)
8 bis 32 Ausgange 1 bis 2 Ausgange 2 Kanale mit 2 Ausgangen
24 V = Transistor, 0...10V, 24V = Transistor
Relais +10V,
4..20mA

les Modul Analoges Modul Zahlermodul
Modicon TM2 Modicon TM2 Modicon TM2

3/32 3/40 3/44

Fiir dezentrale E/A-Konfigurationen siehe die folgenden Seiten und den Abschnitt ,,Kommunikation“ im Katalog
»Automatisierungslosungen fiir Industriemaschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Kapitel 4.

Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung



TM5 Erweiterungsbus

Modicon TM5 Sender und Empfénger:
Fiir den Einsatz mit dezentralen E/A(1)

ﬁ Modicon TM5 Sender:
Erforderlich (2)

+

Erweiterungsbus TM7

® [

2 bis 12 Eingange

24V =
100/120V ~,
100/240V ~

2 bis 12 Ausgéange

24V —
30/230V ~,
100/240 V ~

2 bis 6 Eingénge

Spannung,
Strom,
Temperatur

2 bis 4 Ausgange

-10...+10V,
0...20 mA

Digital:
12 bis 14 Eingénge
Analog: 4 Eingange

Digital: 24 V ==

Analog: Spannung,

Strom

Digital: 6 bis 18
Ausgange

Analog: 2 Ausgange

Digital: 24 V —

Analog: Spannung/Strom

)
8 bis 16 Eingange

1 oder 2 Kanéle
mit 2 Eingédngen

5V =, 24V =
24V = (von 50 kHz bis
1 MHz)

- 8 bis 16 Ausgange

- 24V =

Transistor/positive Logik

¢

2 bis 4 Eingénge

Spannung,
Strom,
Temperatur
Widerstand

2 bis 4 Ausgange

-10...+10V,
0...20 mA

Digitales Modul Analoges Modul Kompakte Bauform Zahlermodul Digitales Modul Analoges Modul
Modicon TM5 Modicon TM5 Modicon TM5 Modicon TM5 Modicon TM7 Modicon TM7

3/50

3/58

3/46

3/62 3/72

(1) Modicon TM5 Sender-/Empfénger-Module TM5SBET1 und TM5SBER?2, siehe Seite 3/68.
(2) Modicon TM5 Sender-Modul TM5SBET?7, siehe Seite 3/68

3/76

3/29




Ubersicht E/A-Erweiterungsmodule
Dezentrale E/A-Erweiterungsmodule

m Ethernet Modbus TCP/IP
m CANopen Bus
m Serielle Modbus-Schnittstelle (RS 485)

Modicon TM2:

O Digitale E/A-Module
O Analoge E/A-Module
O Zahlermodule

O Potentialverteiler

Fir 1 Interface Modicon OTB: max. 7 Module Modicon TM2

Davon:

O Digitale E/A-Module:

- max. 132 E/A bei Modulen mit Schraubklemmen

- max. 188 E/A bei Modulen mit Federzugklemmen

- max. 244 E/Abei Modulen mit HE10-Steckverbinder

O Analoge E/A-Module mit Schraubklemmen: bis zu 7 x 8 Eingange oder
7 x 2 Ausgange oder 7 x (4E/2A)

O Zahlermodule

O Potentialverteiler

12 x 24 V — digitale Eingange

2 x 24V = Transistorausgange

6 x 30V =/240 V ~ Relaisausgange
2 Kanéle: 5 kHz/20 kHz

2 PWM-Funktionskanale

Interface Modicon OTB

siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fiir Industriemaschinen®,
Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 4/12

Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung



m CANopen Bus

Modicon TM5-Module und/oder Modicon TM7-Module:
O Digitale E/A-Module

O Analoge E/A-Module

O Potentialverteiler (nur TM5)

Fiir 1 Modicon TM5 Interfacemodul: max. 40 Module TM5/TM7
Davon:

O Digitale E/A-Module: max. 240 Eingange + 240 Ausgéange

O Analoge E/A-Module: 20 Eingénge + 20 Ausgange

Maximaler Abstand vom Erweiterungsbus (TM5 oder TM7): 2500 m.

Maximaler Abstand zwischen 2 Inseln von TM5-Modulen: 100 m.
Maximaler Abstand zwischen 2 TM7-Modulen: 100 m.
Maximaler Abstand zwischen 1 Insel von TM5-Modulen und

1 TM7-Modul: 100 m.

m CANopen Bus

Modicon TM5-Module und/oder Modicon TM7-Module:
o Digitale E/A-Module

O Analoge E/A-Module

O Potentialverteiler (nur TM5)

Fir 1 TM7 CANopen Interfacemodul: max. 40 Module TM5/TM7
Davon:

O Digitale E/A-Module: max. 240 Eingange + 240 Ausgange

O Analoge E/A-Module: 20 Eingange + 20 Ausgange

Maximaler Abstand vom Erweiterungsbus (TM5 oder TM7): 2500 m.
Maximaler Abstand zwischen 2 Inseln von TM5-Modulen: 100 m.
Maximaler Abstand zwischen 2 TM7-Modulen: 100 m.

Maximaler Abstand zwischen 1 Insel von TM5-Modulen und

1 TM7-Modul: 100 m.

8 bis 16 digitale Kanale, konfigurierbar als Eingang (24 V =) oder Ausgang
(24V =

Modicon TM5 CANopen Schnitstellenmodul Modicon TM7 CANopen Schnittstellenmodule

siehe Katalog ,Automatisierungslosungen fiir Industriemaschinen®,
Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 4/22

siehe Katalog ,Automatisierungsldsungen fiir Industriemaschinen®,
Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 4/26
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Ubersicht E/A-Erweiterungsmodule

Digitale Module Modicon TM2

fur Steuerung Modicon M238 und
HMI-Controller XBT GC

824V Eingange 8~ 120V Eingange 16 === 24 V Eingénge

Uber abnehmbare Schraubklemmleiste

=204..288V ~ 85..132V =204..288V
7 mA pro Kanal 7,5 mA pro Kanal 7 mA pro Kanal
pos./neg. Logik - pos./neg. Logik
1x 8 Kanéle 1x 8 Kanéle 1x 16 Kanale
4 ms 25ms 4ms

4 ms 30 ms 4ms

Ohne galvan. Trennung

500 Veff ~ wahrend 1 min 1500 Veff ~» wahrend 1 min 500 Veff ~ wahrend 1 min

TM2 DDI 8DT TM2 DAI 8DT TM2DDI16DT
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( }\‘é Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung

www.schneider-electric.ch/oem-steuerung
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16 =24V Eingange 32 =24V Eingange 424V Eingange/4 16 == 24 V Eingange/8 Relaisausgange
Relaisausgange
Uber HE 10-Steckverbinder Uber abnehmbare Uber feste Federzugklemmleiste
Erlaubt den Einsatz des Schnellverdrahtungssystems Modicon Telefast ABE 7 Schraubklemmleiste
=20,4..28,8V =—20,4..288V
5 mA pro Kanal 7 mA pro Kanal
positive / negative Logik positive / negative Logik
1 x 16 Kanale 2 x 16 Kanale 1 x4 Kanale 1 x 16 Kanale
4 ms 4ms
4 ms 4 ms
18
~240V,=30V
1 x 4 Kanale 2 x 4 Kanale
2A(lth)
7 A(lth)

Ohne galvan. Trennung

500 Veff ~ wahrend 1 min

3/38

Ohne galv. Tr. (zw. Eingangskanalen); Ohne galv. Tr. (zw. Ausgangskanalen)

Zwischen Ein- und Ausgangsgruppen: 1500 Veff ~ wahrend 1 min

Zwischen den Ausgangsgruppen: 1500 Veff ~~ wahrend 1 min

Zwischen Eingangskanalen und interner Logik: 500 Veff ~» wahrend 1 min

Zwischen Ausgangskanalen und interner Logik: 2.300 Veff ~ wahrend 1 min

TM2 DDI 16DK TM2 DDI 32DK TM2 DMM 8DRT TM2 DMM 24DRF

« }\? Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung

www.schneider-electric.ch/oem-steuerung
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Ubersicht (Forts.) E/A-Erweiterungsmodule

Digitale Module Modicon TM2
fur Steuerung Modicon M238 und
HMI-Controller XBT GC

824V Transistorausgénge 8 Relaisausgange 16 Relaisausgange

Uber abnehmbare Schraubklemmleiste

- Ja, mit automatischer

Transistor Relais mit 1S

—20,4..288V ~240V,=30V

neg. Logik pos. Logik -

1x 8 Kanale 2 x4 Kanale 2 x 8 Kanale
max.0,3A max.0,5A max. 2A

3Abei 28,8V 4 Abei 28,8V max. 7 A max. 8 A

Riickstellung nach
Verschwinden des
Fehlers

Ohne galvan. Trennung Ohne galvan. Trennung
- 1500 Veff wahrend 1 min

500 Veff ~~ wahrend 1 min

TM2DDO 8UT TM2DDO 8TT TM2 DRA 8RT TM2 DRA 16RT
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2.300 Veff ~~ wahrend 1 min

Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung
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16 == 24 V Transistorausgange

Uber HE 10-Steckverbinder

16 —— 24 V Transistorausgénge

Uber HE 10-Steckverbinder
Erlaubt den Einsatz des
vorverdrahteten Systems

3224V Transistorausgange

Uber HE 10-Steckverbinder

3224V Transistorausgange

Uber HE 10-Steckverbinder
Erlaubt den Einsatz des
vorverdrahteten Systems

Modicon Telefast ABE 7 Modicon Telefast ABE 7
Transistoren
—204..28,8V
negative Logik positive Logik negative Logik positive Logik
1x 16 Kanéle 2 x 16 Kanale
max.0,1A max. 0,4 A max.0,1A max. 0,4 A
1Abei 28,8V 2Abei28,8V 1Abei 28,8V 2Abei 28,8V

Ohne galvan. Trennung

500 Veff ~~ wahrend 1 min

Ja, mit automatischer Rickstellung
nach Verschwinden des Fehlers

Ja, mit automatischer Rickstellung

nach Verschwinden des Fehlers

TM2 DDO 16UK TM2 DDO 16TK TM2 DDO 32UK TM2 DDO 32TK
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( }E Weitere technische Informationen

finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung
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Allgemeines

E/A-Erweiterungsmodule

Digitale Module Modicon TM2
fur Steuerung Modicon M238 und
HMI-Controller XBT GC

Allgemeines

Das Angebot an digitalen E/A-Erweiterungsmodulen setzt sich aus 15 Eingangs-
modulen, Ausgangsmodulen und kombinierten Ein-/Ausgéangen zusammen. Diese
E/A-Module ergénzen die in den Grundgeraten Modicon M238, Twido, HMI-Controller
Magelis und Modicon OTB M238 integrierten Ein-/Ausgange. Dies erlaubt den
exakten Zuschnitt auf die Anwendungsfalle der Applikation im Hinblick auf die
Kostenoptimierung.

Die digitalen Ein-/Ausgangsmodule werden wie folgt charakterisiert:

m 4 digitale Eingangsmodule == 24 V, modular mit 8, 16 oder 32 Kanalen, je nach
Modell mit abnehmbaren Schraubklemmleisten oder HE 10-Steckverbinder
ausgestattet.

m 1 digitales Eingangsmodul ~ 120 V, 8 Kanéle, ausgestattet mit abnehmbarer
Schraubklemmleiste.

m digitale Ausgangsmodule, bestehend aus Modulen mit 8 oder 16 Relaisaus-
gangen, Modulen mit Transistorausgangen (positive oder negative Logik) mit 8,
16 oder 32 Kanalen, je nach Modell mit abnehmbarer Schraubklemmleiste oder
HE 10-Steckverbinder ausgestattet.

m 2 kombinierte, digitale E/A-Module, bestehend aus einem Modul mit 4 E/ 4 Relais-
ausgangen mit abnehmbarer Schraubklemmleiste und einem Modul mit
16 E / 8 Relaisausgangen mit fester Federzugklemmleiste.

Die geringe Baubreite der E/A-Module (17,5 mm, 23,5 mm, 29,7 mm oder 39,1 mm)
ermdglicht die Realisierung der Modicon M238, Twido oder Modicon OTB-Konfigu-
rationen mit bis zu 248 Ein-/Ausgangen bei einem minimalen Platzbedarf von
364,9mmx90 mmx 81,3mm (BxHxT).

Die digitalen E/A-Erweiterungsmodule sowie die analogen E/A-Module sind folgen-
dermaRen an verschiedene Grundgerate anschlielbar:
m Kompakte Grundgerate Modicon M238 24 E/A, TM238 Leeeeee : max. 7 Module
m Twido Kompakt 24 E/A, TWD LCeA 24DRF: max. 4 Module
m Twido Kompakt Twido 40 E/A, TWD LCe 40DRF: max. 7 Module
m Twido Modular Twido 20 E/A, TWD LMDA 20DeK: max. 4 Module
m Twido Modular Twido 20 E/Aund 40 E/A, TWD LMDA 20DRT/40DeK:
max. 7 Module
m HMI-Controller Magelis , XBT GC1100e: 2 max. Module
m HMI-Controller Magelis , XBT GC2ee0e: 3 max. Module
m Interface Modicon OTB 20 E/A, OTB 10 DMILP: max. 7 Module

Alle digitalen E/A-Module verfligen Uber eine galvanische Trennung zwischen
interner Elektronik und Ein-/Ausgangskanalen mittels Optokoppler.

3/36
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Beschreibung

E/A-Erweiterungsmodule

Digitale Module Modicon TM2

fur Steuerung Modicon M238 und
HMI-Controller XBT GC

,ﬁ_-
IS

Modul mit abnehmba-
rer Schraubklemmleis-
te

g’g‘é?égﬂ;ﬁinder TWD XMT 5 (Verpackungseinheit 5 Stiick) ermdglicht die Montage auf einer

Montageplatte. Bei Modulen mit abnehmbarer Schraubklemmleiste sind die
Klemmleisten im Lieferumfang enthalten.

Beschreibung

Digitale E/A-Erweiterungsmodule enthalten:

1 Steckverbinder zur Verbindung mit dem vorherigen Modul (7).

2 Ein oder zwei Visualisierungsbaustein(e) fir Kanale und Diagnosemodule.

3 Ein oder zwei Anschlusselemente je nach Modell:

m abnehmbare Schraubklemmileiste (1 oder 2) fiir Module mit einem T am Ende der
Bestell-Nr.,

m HE 10-Steckverbinder (1 oder 2) fiir Module mit einem K am Ende der Bestell-Nr.

m feste Federzugklemmleiste fur Modul TM2 DMM 24DRF.

4 \Verriegelung fiir die mechanische Verbindung mit dem vorherigen Modul.

Die Module werden auf einer DIN-Profilschiene 1_r montiert. Das Befestigungskit

Ein Modul der Zwischeneinspeisung fiir E/A-Module OTB 9ZZ 61JP (2 galvanisch
getrennte Gruppen mit 10 Anschlissen) erleichtert die Verkabelung des Bezugs-
leiters der Spannungsversorgung fiir Sensor oder Aktor mittels 2 abnehmbarer
Schraubklemmleisten.

(1) Ein Anschluss auf der rechten Seitenwand erlaubt die Durchverbindung zum nachfolgenden
E/A-Modul.
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Bestelldaten

E/A-Erweiterungsmodule

Digitale Module Modicon TM2
fur Steuerung Modicon M238 und
HMI-Controller XBT GC

Bestelldaten

Die digitalen E/A-Erweiterungsmodule werden auf DIN-Profilschiene 11 auf den
untenstehenden Grundgeraten montiert. Die maximal zuléssige Anzahl an digitalen
und/oder analogen E/A-Modulen ist vom Grundtyp abhangig.

Grundgerat Twido Kompakt Twido Modular Modicon HMI-Controller Magelis Interface
TWD TWD M238 Modicon OTB
LCeA LCeA LCeA LCeeo LMDA |LMDA |LMDA |TM238 XBT XBT OTB 10
10DRF |16DRF |24DRF |40DRF |20DeK |20DRT |40DeK |Leeceee GC 1100e GC 20000 DMILP
Anzahl der Module 0 0 4 7 4 7 7 7 2 8 7
Digitale Eingangsmodule
Eingangs- Anzahl Anzahl Anschluss Bestell-Nr. Gew.
spannung Kanile gemeinsame kg
Anschliisse
=24V 8 1 Abnehmbare TM2 DDI 8DT 0,085
' pos./neg. Logik Schraubklemmleis-
P T te
(mitgeliefert)
16 1 Abnehmbare TM2 DDI16DT 0,100
Schraubklemmleis-
te
(mitgeliefert)
HE 10-Steck- TM2 DDI 16DK (1) 0,065
[ verbinder
N 32 2 HE 10-Steck- TM2 DDI 32DK (1) 0,100
verbinder
TM2DDI 8DT TM2 DDI 32DK ~120V 8 1 Abnehmbare TM2 DAI8DT 0,081
Schraubklemmleis-
te
(mitgeliefert)
B Digitale Ausgangsmodule
1% = Ausgangstyp Anzahl Anzahl Anschluss Bestell-Nr. Gew.
Kanile gemeinsame kg
Anschliisse
Transistoren 8,neg. Logik 1 Abnehmbare- TM2DDO 8UT 0,085
=24V 0,3A Schraubklemmleis-
§ te
E (mitgeliefert)
r i 8, pos. Logik 1 Abnehmbare- TM2DDO 8TT 0,085
N 0,5A Schraubklemmleis-
te
TM2 DDO 8e T/DRA 8RT TM2 DDO 160K (mitgeliefert)
Transistoren 16, neg. Logik 1 HE 10-Steck- TM2 DDO 16UK 0,070
=24V 0,1A verbinder
-F 16, pos. Logik 1 HE 10-Steck- TM2 DDO 16TK (1) 0,070
1 0,4A verbinder
5 | R 32, neg. Logik 2 HE 10-Steck- TM2 DDO 32UK 0,105
0,1A verbinder
32, pos. Logik 2 HE 10-Steck- TM2 DDO 32TK (1) 0,105
0,4A verbinder
= Relais 2 A (Ith) 8(S) 2 Abnehmbare- TM2 DRA 8RT 0,110
. ~230V/=30V Schraubklemmleis-
5 te
(mitgeliefert)
TM2 DDO 32eK TM2 DRA 16RT 16 (S) 2 Abnehmbare- TM2 DRA 16RT 0,145
Schraubklemmleis-
te
(mitgeliefert)
» Digitale kombinierte Eingangs-/Ausgangsmodule
5 Anzahl Anzahl, Typ Anzahl, Typ  Anzahl Anschluss Bestell-Nr. Gew.
der E/Ades des Ausgangs gemeinsame kg
Eingangs Anschliisse
8 4E,7= 24V 4 Relais-ausgange Eingénge: Abnehmbare- TM2 DMM 8DRT 0,095
neg./pos. (S) 1 Bezugsleiter Schraubklemmleis-
Logik 2A(lth) Ausgénge: te
L 1 Bezugsleiter (mitgeliefert)
3 24 16 E, 8 Relais- Eingénge: Feste Schraub- TM2 DMM 24DRF 0,140
D =24V ausgange (S) 1 Bezugsleiter klemmleiste
neg./pos. Logik 2 A (Ith) Ausgange:
TM2 DMM 8DRT TM2 DMM 24DRF 2Bozugloitor
(1) Erlaubt den Einsatz des Schnellverdrahtungssystems Modicon Telefast ABE 7
i
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Bestelldaten (Forts.)

E/A-Erweiterungsmodule

Digitale Module Modicon TM2
fur Steuerung Modicon M238 und
HMI-Controller XBT GC

OTB9ZZ 61JP

Bestelldaten
Einzelteile
Beschreibung Anwendung Bestell-Nr. Gew.
kg
Befestigungskit Montage der digitalen Module auf ~ TWD XMT 5 0,065
Verp.-Einheit mit 5 Stk. Montageplatte.
Module der Zwischenein- Fir die Verteilung des Bezugsleiters. OTB 92Z 61JP 0,100
speisung fiir E/A-Module Anschluss von max. 8 Aan 2 ab-
nehmbaren Schraubklemmleisten
Beschreibung Anzahl Pole Bestell-Nr. Gew.
kg
HE 10-Buchsen 20 TWD FCN 2K20 -
Verp.-Einheit mit 5 Stk. 26 TWD FCN 2K26 _

Vorkonfektioniertes Kabel fiir digitale E/A-Module mit Steckverbinder HE 10

Beschreibung Zur DrahtmaB Kabel- Bestell-Nr. Gew.
Verwendung Quer- lange kg
mit Twido schnitt

Vorkonfektionierte E/A-Erweite- AWG22 3m TWD FCW 30K 0,405
Anschlusskabel rungen 0,035 mm?

1 vorkonfektioniertes TM2 DDI AWG 22 5m TWD FCW 50K 0,670
Anschlusskabel: 16DK/32DK (935 mm?

1 Ende mit HE 10-Steck- TM2 DDO ’

verbinder, 1 blankes Ende 16eK/32eK

Vorkonfektionierte Anschlusskabel (7)

Beschreibung Verbindung DrahtmaB Linge Bestell-Nr. Gew.
Quer- Draht kg
schnitt

Vorkonfektioniertes Eingangs- AWG28 1m ABF TE20EP100 0,080

Kabel fiir digitale erweiterungen 0,080 mm?

Eingdnge, TM2 DD AWG28 2m ABF TE20EP200 0,140

1 vorkonfektioniertes 16DK/32DK ¢ 080 mm?

Anschlusskabel : -

1 Ende mit 20-poligem AWG 28 , 3m ABF TE20EP300 0,210

Steckverbinder HE 10 0,080 mm

(TM2-seitig), 1 Ende mit

20-poligem Steckverbin-

der HE 10 (sensorseitig)

Vorkonfektioniertes Ausgénge AWG28 1m ABF TE20SP100 0,080

Kabel Ausginge TOR, TM2DDO 0,080 mm?

1 vorkonfektioniertes 16TK/32TK AWG 28 2m ABF TE20SP200 0, 140

Anschlusskabel: 0,080 mm?

1 Ende mit 20-poligem -

Steckverbinder HE 10 AWG28 3m ABF TE20SP300 0,210
0,080 mm?

(TM2-seitig), 1 Ende mit
20-poligem Steckverbin-
der HE 10 (aktorseitig)

(1) Anschlusskabel ausschlieBlich fiir die Verwendung von anderen Klemmleisten als Modicon
Telefast ABE 7 in Verbindung mit den Steuerungen Twido. Zur Verwendung der Klemmleisten
Modicon Telefast ABE 7 in Verbindung mit den Steuerungen Twido bitten wir um lhre Anfrage.

Schneider
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Ubersicht E/A-Erweiterungsmodule

Analoge Module Modicon TM2

fur Steuerung Modicon M238 und
HMI-Controller XBT GC

2 Eingénge 4 Eingange 8 Eingange
Spannung/Strom  Eingange Spannung/Strom Spannung/Strom
Thermoelemente Thermofiihler

Abnehmbare Schraubklemmleiste

0..0,10V Thermoelement O 0...10 V oder 0...20 mA 0..0,10V

4..20 mA TypJ,Kund T (Ubertragungszeit: 160 ms pro 0...20 mA

(keine Differen- (Differenzialeingénge) Kanal) . (keine Differenzi-

zialeingange) o Eh?;TOfUmer 2,30der4  aleingange)
rahte:

- Pt 100/1000: - 200...600 °C,
- Ni100/1000: - 50...150 °C
(kein Differenzialeingange)
(Ubertragungszeit: 320 ms pro
Kanal + 1 Zykluszeit Steuerung)

12 Bit (4096 Punkte) 12 Bit (4096 Punkte) 12 Bit (4096 Punkte) 10 Bit
(1024 Punkte)
10 ms pro Kanal 200 ms pro Kanal O 160 ms pro Kanal) 160 ms pro
+ 1 Zykluszeit + 1 Zykluszeit O 320 ms pro Kanal Kanal
Steuerung Steuerung + 1 Zykluszeit Steuerung + 1 Zykluszeit
Steuerung
=24V
=20,4...28,8V

Ohne galvan. Trennung

~ 500 Veff Ohne galvan. Trennung

~ 500 Veff ~ 2.500 Veff ~ 2.500 Veff

TM2 AMI 2HT TM2 AMI 2LT TM2 AMI 4LT TM2 AMI 8HT
3/43
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8 Eingénge

Eingénge Thermofiihler

Abnehmbare Abnehmbare
Schraubklemmleiste Schraubklemmleiste
und RJ11-Stecker
NTC PTC Thermofihler
Sonde SondeA 2 oder 3 Drahte
(keine Erkenng. Pt100:
Differen- (unterer u. -200...600 °C,
zialeingdnge) oberer Pt1000:
Schwellen- -50...200 °C)
wert) (keine Differenzi-
(keine aleingange)
Differenzialein-
génge)
10Bit (1024 1 < Reichweite 12 Bit (4096 Punkte)
Punkte) 2 = Reichweite
4 > Reichweite
160 ms pro Kanal + 1 Zyklus- 320 ms pro Kanal
zeit Steuerung (max. 1280 ms)
+ 1 Zykluszeit
Steuerung
=24V
=—20/4...28,8V =19,2...30V
Ohne galvan. Trennung
Ohne galvan. Trennung ~ 500 Veff

~ 2.500 Veff

1 Ausgang

2 Ausgange

Spannung/Strom  Spannung

Abnehmbare Schraubklemmleiste

0..0,10V +10V

4..0,20 mA

12 Bit 11 Bit

(4096 Punkte) (2048 Punkte)
+ Vorzeichen

10 ms + 1 Zyklus- 2 ms + 1 Zykluszeit

zeit Steuerung Steuerung

=24V

=19,2...30V

~ 500 Veff Ohne galvan.
Trennung

~ 500 Veff ~ 2.500 Veff

2 Eingange/1 Ausgang 4 Eingange/ 2
Ausgange
Spannung/Strom  Eingange Spannung/Strom
Thermoelement/
Thermofihler
Ausgang Spannung/
Strom
0..0,10V Thermoelement 0..0,10V
4..20 mA TypJ,Kund T 4..0,20 mA
(keine Thermoflhler 2 oder (keine Differenzial-
Differenzial- 3 Drahte Pt100: eingange)
eingange) -100...500 °C,
(keine Differenzial-
eingange)
12 Bit oder 11 Bit + Vorzeichen 12 Bit
(4096 Punkte) (4096 Punkte)

10 ms pro Kanal
+ 1 Zykluszeit
Steuerung

50 ms pro Kanal
+ 1 Zykluszeit
Steuerung

64 ms pro Kanal
+ 1 Zykluszeit
Steuerung

0..0,10V
4..0,20 mA

12 Bit
(4096 Punkte)

20 ms + 1 Zykluszeit Steuerung

~ 500 Veff ~ 800 Veff

~ 500 Veff ~ 1.500 Veff

TM2 ARI 8HT TM2ARISLT () W TM2AMO1HT |[TM2AVO2HT [ TM2AMM3HT |[TM2ALM3LT |TM2 AMM 6HT
TM2 ARI 8LRJ (2)
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(1) Anschluss tiber abnehmbare Schraubklemmleiste.
(2) Anschluss tiber RJ11-Stecker.

Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung

www.schneider-electric.at/oem-steuerung
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Allgemeines E/A-Erweiterungsmodule
Analoge Module Modicon TM2
fur Steuerung Modicon M238 und
HMI-Controller XBT GC
Allgemeines
Die analogen E/A-Erweiterungsmodule ermdglichen die Erfassung von
verschiedenen analogen Werten in industriellen Applikationen.
Die analogen Ausgangsmodule dienen der Steuerung von Aktoren in physischen
Einheiten, wie Frequenzumrichter und Ventile sowie von Anwendungen, die eine
Prozesssteuerung erfordern. Der Strom bzw. die Spannung an den Ausgangen sind
proportional zu dem vom Benutzerprogramm vorgegebenen nummerischen Wert.
Wenn die Steuerung angehalten wird, kdnnen die Ausgange zurlickgesetzt werden
(auf Standardwert oder Beibehaltung des aktuellen Wertes). Das Zurlicksetzen
unter Beibehaltung des Wertes wird zu Regelzwecken innerhalb der Applikation
genutzt oder um bei einem Fehlerfall den laufenden Prozess nicht zu stéren.
Die 12 analogen E/A-Module definieren sich folgendermalien:
m 1 Modul mit 2 Eingangen: 0...10 V, 4...20 mA
m 1 Modul mit 2 Eingéngen fiir Thermoelement Typ Typ J, Kund T
m 1 Modul mit4 Eingangen: 0...10 V, 0...20 mA, Pt 100/1000
(Bereich - 200...600 °C), Ni100/1000 (Bereich - 50...150°C)
m Zwei Module mit 8 Thermofiihler-Eingangen: Pt100 (Bereich - 200...600 °C) und
Pt1000 Bereich (- 50...200 °C), mit RJ11-Steckern oder abnehmbarer Schraub-
klemmleiste
m 1 Modul mit 8 Eingangen: 0...10V, 0...20 mA
m 1 Modul mit 8 Eingangen: PTC/NTC (1)
m 1 Modul mit 1 Ausgang: 0...10 V, 4...20 mA
m 1 Modul mit 2 Ausgangen: £ 10 V
m 1 kombiniertes Modul mit 2 Eingangen (0...10V, 4...20 mA) und 1 Ausgang
(0...10V,4...20 mA)
m Ein kombiniertes Modul mit 2 Eingangen Thermoelement Typ J, Kund T oder
Thermofiihler und 1 Ausgang 0...10 V, 4...20 mA
m 1 kombiniertes Modul mit 4 Eingangen (0...10V, 4...20 mA) und 2 Ausgangen
(0...10V, 4...20 mA)
Die analogen Erweiterungsmodule bieten eine Auflésung von 10 Bit, 11 Bit +
Vorzeichen und 12 Bit, mit Anschluss Gber abnehmbare Schraubklemmleiste. Fur
jedes analoge Modul ist eine externe Spannungsversorgung == 24 V erforderlich.
Alle digitalen E/A-Erweiterungsmodule sowie die analogen E/A-Module werden
entsprechend
den folgenden Regeln an die verschiedenen Grundgerate angeschlossen:
m kompakte Grundgerate Modicon M238 24 E/A, TM238 Leeeeee : max. 7 Module
m Twido Kompakt 24 E/A, TWD LCeA 24DRF: max. 4 Module
m Twido Kompakt 40 E/A, TWD LCee40DRF: 7 max. Module
m Twido Modular 20 E/A, TWD LMDA 20DeK: max. 4 Module
m Twido Modular 20 E/Aund 40 E/A, TWD LMDA 20DRT/40DeK: max. 7 Module
m HMI-Controller Magelis , XBT GC1100e: max. 2 Module
m HMI-Controller Magelis , XBT GC2ee0e: max. 3 Module
e m Interfaces Modicon OTB 20 E/A, OTB 10 DMILP: max. 7 Module
e Alle digitalen E/A-Module verfligen Uber eine galvanische Trennung zwischen
interner Elektronik und den Ein-/Ausgangskanalen mittels Optokoppler.
Beschreibung
Die analogen E/A-Module enthalten:
1 Steckverbinder zur Verbindung mit dem vorherigen Modul (2).
- 2 Ein Visualisierungsbaustein PWR.
L 4 3 Ein (oder 2 - je nach Modell) abnehmbare Schraubklemmleiste(n) flir den
5

o

Anschluss der externen Spannungsversorgung — 24V, der Sensoren und der
Aktoren.

4 \erriegelung fiir die mechanische Verbindung mit dem vorherigen Modul.

Fir Module mit 8 Thermofiihler-Eingangen:

5 8 RJ11-Stecker. Eine Modulversion wird mit 2 abnehmbaren Schraubklemm-
leisten (2 x 13 Pole angeboten).

6 Eine Schraubklemme fiir die Erdung (FG).

7 Eine abnehmbare Schraubklemmleiste fiir den Anschluss der 24 V =
Spannungsversorgung.

Die Anschlusspatte fiir die Erdung TM2 XMTGB 8 erleichtert den Anschluss der
Kabelschirmung fiir Sensoren und analoge Aktoren, deren Schirmung mit der
Erdung der Anlage verbunden sein muss.

Die Module werden auf einer DIN-Profilschiene 1_r montiert. Das Befestigungskit
TWD XMT 5 (Verpackungseinheit 5 Stiick) ermdglicht die Montage auf Montageplatte.

(1) Mit PTC-Sonde, Sensoreingdnge mit oberem und unterem Schwellwert.
(2) Ein Anschluss auf der rechten Seitenwand erlaubt die Durchverbindung zum nachfolgenden
E/A-Modul.
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Bestelldaten

E/A-Erweiterungsmodule

Analoge Module Modicon TM2
fur Steuerung Modicon M238 und
HMI-Controller XBT GC

Bestelldaten
Diese analogen E/A-Module sind auf DIN-Profilschienen 1_r rechts vom Grundgerat
montiert. Die maximale Anzahl an E/A- und/oder analogen Modulen, die montiert
werden kdnnen, hangt ab von der Art des Grundgerates:
Ausfiihrung Twido Kompakt Twido Modular Modicon HMI-Controller Magelis Interface
Grundgerét TWD TWD M238 Modicon OTB
LCeA LCeA LCeA LCee LMDA |LMDA |LMDA |TM238 XBT XBT OTB 1e0
10DRF |16DRF |24DRF |40DRF |20DeK |20DRT |40DeK |Leeeeece GC 1100e GC 2e000 DMILP
Anzahl der Module 0 0 4 7 4 7 7 7 2 & 7
Analoge Eingangsmodule
Kanaltyp Eingangs- Ausgangs-  Auflésung Anschluss Bestell-Nr. Gew.
bereich bereich kg
B 2 Eingénge 0...10V - 12 Bit Abnehmbare  TM2 AMI 2HT 0,085
L Lo 4...20mA Schraubklemm-
leiste (mitgel.)
Thermoele-  — 12 Bit Abnehmbare  TM2 AMI 2LT 0,085
mente K, J, T Schraubklemm-
leiste (mitgel.)
4 Eingédnge 0...10V - 12 Bit Abnehmbare  TM2 AMI 4LT 0,085
0...20mA Schraubklemm-
r L Thermofihler leiste
% ¢ 2,30d.4 (mitgeliefert)
Dréhte
Pt100/1000
TM2 AMI 2HT TM2 AMI 2LT Ni100/1000
8 Eingange 0...10V - 10 Bit Abnehmbare  TM2 AMI 8HT 0,085
0...20mA Schraubklemm-
leiste (mitgel.)
» Thermofiihler — 12 Bit RJ11-Stecker TM2 ARI 8LRJ 0,190
. . e v 2 od. 3 Drahte
*B B Pt100/1000 Abnehmbare  TM2 ARI8LT 0,190
- Schraubklemm-
leiste (mitgel.)
PTC/NTC - 10 Bit fir NTC Abnehmbare = TM2 ARI8HT 0,085
Erkenn.von2 Schraubklemm-
Schwellwerten leiste (mitgel.)
bei PTC
- . ! b Analoge Ausgangsmodule
L . F . | 1 Ausgang - 0...10V 12 Bit Abnehmbare  TM2 AMO 1HT 0,085
4..20mA Schraubklemm-
TM2 ARI 8LRJ TM2 ARI 8LT leiste (mitgel.)
2 Ausgéange - +10V 11 Bit+ Abnehmbare  TM2 AVO 2HT 0,085
] A Vorzeichen Schraubklemm-
. LR leiste (mitgel.)
L) Analoge E/A-Module
L 2Eingangeund 0...10V 0...10V 12 Bit Abnehmbare  TM2 AMM 3HT 0,085
A 1 Ausgang 4..20mA 4..20mA Schraubklemm-
5 1 leiste
o (mitgeliefert)
,". i Thermoele- 0...10V 12 Bit Abnehmbare  TM2 ALM 3LT 0,085
< A mentJ, K, T 4..20mA Schraubklemm-
Thermofiihler leiste (mitgel.)
2 od. 3 Draht:
TM2ALMLT TM2 AMM 6HT prgo e
4 Eingange + 0...10V 0...10V 12 Bit Abnehmbare  TM2 AMM 6HT 0,085
2 Ausgénge 4..20mA 4...20 mA Schraubklemm-
leiste (mitgel.)
Einzelteile
Beschreibung Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
Erdungsan- Ausgestattet mit 10-poligem Flachstecker fiir den Anschluss der TM2 XMTGB 0,045
schlussplatte Kabelschirmung (mittels Kabelschuhen 6,35 mm, nichtim
Lieferumfang enthalten) und Erdung (FG)
! %\ Satz Klemmringe Montage und Erdung der Kabelschirmung TM200 RSRCEMC -
\ ? : fiir Schirmung Satz von 25 Ringen (20 fiir Kabel @ 4,8 mm und 5 fiir Kabel
iy (Verp.-Einh.: 7,9 mm)
= @ 25 Stk.)
L Befestigungskit ~ Zur Montage der Analogmodule auf Montageplatte. TWD XMT 5 0,065
TM2 XMTGB TM200 (Verp.-Einh.:
RSRCEMC 5 Stk.)
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Allgemeines, E/A-Erweiterungsmodule

Beschreibung Zahlermodule Modicon TM2
fur Steuerung Modicon M238 und
HMI-Controller XBT GC

Allgemeines

Die Zahlermodule TM200 HSC 206DT/DF der Steuerung Modicon M238 werden fir
die Zahlung der durch den Sensor generierten Impulse verwendet oder fur die
Signalverarbeitung eines Inkrementalgebers.

Die zwei Module der beiden Z&hlerkanéle 60 kHz unterscheiden sich durch ihren
Anschlusstyp:

O abnehmbare Schraubklemmleiste (2 x 16 Pole): TM200 HSC 206D T

O abnehmbare Federzugklemmleiste TM200 HSC 206DF

Zahlermodule Anz.der Maximale Integrierte Funktionen Anzahl physikali-
Kandle Frequenz sche E/A pro Kanal
Eingdnge Ausginge
TM200 HSC 206DT 2 60 KHz Aufwartszahlen 6 2
TM200 HSC 206DF Abwartszahlen
(max. 3 Module pro Periodenmessung
Grundgerat TM238) Frequenzmesser
Frequenzgenerator
Achsensteuerung mit
Encoder

Fir jeden Kanal kénnen folgende Sensoren eingesetzt werden:

m Naherungsschalter 24 V, 2 Drahte,

m Naherungsschalter 24 V, 3 Drahte PNP,

m Positionsschalter (SchlieRer oder Offner)

m Inkrementalgeber der Ausgangssignale 15-30 V an den Ausgangen Source
(positive Logik)

Die Zahlermodule TM200 HSC 206De sind fir die Anforderungen folgender
Applikationen geeignet:

m Alarmausgabe bei leerem Abwickler durch Quotientenmessung,

m Zahlen kleiner Teile durch Periodenmessung,

m einfacher elektronischer Nocken uber dynamisch geregelte Schwellwerte,
m Drehzahlsteuerung durch Periodenmessung,

m Gruppierung/Vereinzelung fir Verpackungsmaschinen,

m Ereigniszahlen,

m Fluss- oder Geschwindigkeitsmessung.

Als Erweiterungsmodule werden die Zahlermodule TM200 HSC 206De an das
Grundgerat Modicon M238 durch Anreihung auf Profilschiene 5 angeschlossen,
beginnend auf der rechten Seite des Grundgerates (max. 7 Erweiterungsmodule,
davon max. 3 Zdhlermodule TM200 HSC 206De).

Die Parametrierung der Funktionen erfolgt durch Konfiguration mittels der Software
SoMachine.

Beschreibung

Die Zahlermodule 60 kHz TM200 HSC 206De enthalten:

1 Ein Steckverbinder zur Verbindung mit dem vorherigen Modul (7).

2 Ein Visualisierungsbaustein fir Kanale und Diagnosemodul.

3 2 abnehmbare Klemmleisten (Schraub- oder Federzugklemmen) mit
Kennzeichnungen TBO und TB1 fiir den Anschluss der Sensoren und Aktoren.

4 Verriegelung fir die mechanische Verbindung mit dem vorherigen Modul.

5 Eine Schraubklemmleiste fur den Erdungsanschluss (FG).

Die Anschlusspatte fir die Erdung TM2 XMTGB 6 erleichtert den Anschluss der
Kabelschirmung fiir Sensoren und analoge Aktoren, deren Schirmung mit der
Erdung der Anlage verbunden sein muss.

Die Module werden auf DIN-Profilschiene 1.r montiert. Das Befestigungskit

TWD XMT 5 (Verp.-Einh.: 5 Stck.) ermoglicht die Montage auf einer Montageplatte.

(1) Ein Anschluss auf der rechten Seitenwand erlaubt die Durchverbindung zum
nachfolgenden E/A-Modul.
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Bestelldaten

Zahlermodule Modicon TM2
fur Steuerung Modicon M238 und
HMI-Controller XBT GC

E/A-Erweiterungsmodule

Betrieb

Schaltbild eines Zdhlkanals des Moduls TM200 HSC 206D T/DF

Vergleich von

[ 2Schwell-

werten

# Ausgang 0

#» Ausgang 1

Incremental- > —I
geber A/B a5l
Eingang A »

) Aufwarts-/
Eloandl 9 Abwirts-
Eingang SYNC % Z'éhl(?n

32Bit 2 Zahlregister
Richtwert (1) % | Richtwert(2) = 8konfigu-
rierbare
Modi
Freigabe (1) » _I_
Aktor (1) »
(1) Optionale Eingédnge.

(2) Richtwert: 4 Auswertungsmodi der Eingdnge SYNC ,IN_SYNC* und Eingangs-Richtwert

JIN_REF*

(3) Funktion an den Ausgéngen: 11 mégliche Zusténde.

Bestelldaten

Zahlermodule (max. 3 Module pro SPS TM238)

Beschreibung Anzahl Technische Anschluss Bestell-Nr. Gew.
Kandle Daten kg
Zahlermodule 2 60 kHz Zahlung Schraub- TM200 HSC 206DT 0,150
fur: klemmen
- 2-und 3-Leiter-
Sensoren 24 =
- Inkrementalgeber Federzug- TM200 HSC 206DF 0,150
15-30 V == mit klemmen
Ausgangen Source
H (positive Logik)
TM2 00HSC 206DT
~'_ -
Einzelteile
Bezeichnung Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
- kg
" " Platine fiir Erdungs- Ausgestattet mit 10-poligem Flachstecker TM2 XMTGB 0,045
" anschluss fir den Anschluss der Kabelschirmung
(mittels Kabelschuhen 6,35 mm, nicht im
TM2 00HSC 206DF Lieferumfang enthalten) und Erdung (FG)
Befestigungskit Zur Montage der Analogmodule auf TWD XMT 5 0,065
(Verp.-Einheit: 5 Stk.) Montageplatte
g Hinweis: Die Schirmung der Signalkabel fiir die Zdhlung muss unbedingt mit der Metallplatine
B (Erdungsplan) verbunden werden, die an die Erdung (PE) der Anlage angeschlossen ist.
TM2XMTGB Diese Schirmungsanschliisse entbinden nicht von der Pflicht, die Schraubklemmleiste der

Erdung FG (Kennzeichnung 5 auf der vorhergehenden Seite) des Moduls liber die Erdungsan-
schlussplatte TM2 XMTGB zu erden.

Schneider
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Ubersicht

E/A-Erweiterungsmodule
Kompaktmodule Modicon TM5
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

'_ . . .... -

'_ . . .... -

Mit abnehmbareren Federzugklemmenleisten (im Lieferumfang enthalten)

24 12

24V = 24V =

Typ 1 Typ 1

positive Logik positive Logik

1 Leiter 3 Leiter
20,4...28,8V — 20,4...28,8V —
3,75 mA 3,75 mA

6,4 kQ 6,4 kQ

max. 5V = max. 5V =
min. 15V = min. 15V =
18, Transistorausgéange 8, Transistorausgange
24V = 24V =

0,5A 0,5A

max. 2A max. 1A
positive Logik positive Logik

2 Leiter 3 Leiter
20,4..28,8V = 20,4..28,8V =
Ja Ja

3/49

Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung
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24 E/A 36 E/A

Logic Controller Modicon M258
Motion Controller Modicon LMC058

Mit abnehmbareren Federzugklemmenleisten (im Lieferumfang enthalten)

12 24

24V = 24\ =

Typ 1 Typ 1

positive Logik positive Logik
2 Leiter 1 Leiter
20,4...28,8V — 20,4...288V =
3,75 mA 3,75 mA

6,4 kQ 6,4 kQ

max. 5V = max. 5V =
min. 15V = min. 15V =

6, Transistorausgange 12, Relais (S)
24V = 24V =

0,5A 0,5A

max. 2A max. 5 A
positive Logik positive Logik
2 Leiter 1-, 2- od. 3-Leiter
20,4..28,8V = 20,4..288V =
Ja Ja

4

Spannung/Strom

-10...+10VDC

0...20 mA/4...20 mA

12 Bit

300 ps

1ms

2

Spannung/Strom

-10...+10VDC
0...20mA

12 Bit

max. 1 ms

Intern
Ohne galvan. Trennung

500 V ~ eff

TM5 C12D6T6L TM5 C24D12R

3/49
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Allgemeines,
Beschreibung

E/A-Erweiterungsmodule

Kompaktmodule Modicon TM5
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMCO058

|

W 2
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Allgemeines

Die Kompaktmodule Modicon TMS5 bieten eine kostengiinstige Lésung fiir Konfigu-
rationserweiterungen digitaler und/oder analoger E/A-Steuerungen.

Sie bestehen aus einem Modul, der die Leiterplatten, die Bus-Anschliisse und die
abnehmbaren Klemmenleisten TM5 ACTB12 enthalt.

Sie erganzen die integrierten E/A der verschiedenen Steuerungen M258 und Motion
Controller LMC058 und ermdglichen auf diese Weise die Erstellung kostengtinstiger
Konfigurationen, bei denen eine groe Anzahl von digitalen oder analogen Kanalen
erforderlich ist.

Die Produktreihe der E/A-Kompaktmodule TM5 Ceeeeeee enthilt:

m Einen digitalen E/A-Kompaktmodul 24 V = mit 24 Eingadngen positiver/negativer
Logik und 18 Transistorausgangen

m Einen digitalern E/A-Kompaktmodul 24 V - mit 12 Eingangen positiver/negativer
Logik und 8 Transistorausgangen

m Einen gemischten E/A-Kompaktmodul 24 V = mit 12 Eingangen positiver/
negativer Logik und 4 analogen Eingangen und 6 digitalen Transistorausgangen
und 2 analogen Ausgangen

m Einen digitalen E/A-Kompaktmodul 24 V = mit 24 Eingadngen positiver/negativer
Logik und 12 Relaisausgangen

Unabhangig vom gewahlten Kompaktmodul bleiben die Abmessungen des Moduls
die gleichen und entsprechen den finf E/A-Erweiterungsmodulen.

Die Kompaktmodule TM5 werden am Erweiterungsbus TM5 des Logic Controller
M258 und Motion Controller Modicon LMC058 angeschlossen.

Die Vorteile dieser Kompaktmodule sind die kompakte GrofRRe, die einfache Verkabe-
lung und je nach der Modell die Option, unterschiedliche Arten von Kanalen zu
kombinieren.

Beschreibung

Die Kompaktmodule TM5 enthalten:

1 Aufjeder Seite des Grundgerates einen Buserweiterungsanschluss zur Verbin-
dung mit der vorherigen Steuerung oder des Moduls.

2 Zwei mechanische Verriegelungsklemmen zur Montage/Demontage auf einer
symmetrischen Profilschiene

3 Finf LED-Anzeigefelder fir die Kanal- und Kompaktmoduldiagnose

FUnf Flachen fir Etiketten (Etikettentrager)

5 Funfabnehmbare Federzugklemmenleisten, jeweils mit Verschlussklemme und
Flache fiir farbige Kennzeichnungsschilder

I
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Bestelldaten

E/A-Erweiterungsmodule
Kompaktmodule Modicon TM5

fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Bestelldaten
E E E/A-Kompaktmodule TM5
e Anzahl E/A Eingdnge Ausgange Bestell-Nr. Gew.
| EEEEK (1) kg
; 42E/IA 24 digitale Eingange, 18 digitale Transistor- TM5 C24D18T 0,037
e _ng: 24V, ausgange,
‘ﬂﬂqﬂa positive Logik, 24\ =,
Iﬂﬂﬂ 2 1-drahtig positive Logik,
| ggﬁﬁﬂ! 0,5A, 2-drahtig
TM5 C24D18T
| B
e e e 20E/A 12 digitale 8 digitale Transistor- TM5 C12D8T 0,037
ll .' Eingange, 24V —, ausgange,
-’ positive Logik, 3-drahtig,
L 3-drahtig 24V,
Ig;ggﬁ positive Logik,
A / 0,5A
seaen s
iARAs
Ll lal
TM5 C12D8T 24 E/A 12 digitale 6 digitale Transistor- TM5 C12D6T6L 0,037
| B | Eingénge, 24V —, ausgénge,
e positive Logik, 2-drahtig,
ll .' 2-drahtig 24V =,
: positive Logik,
4 analoge Eingdnge 0,5A
-10...+10V,
0...20mA, 4...20 mA, 2 analoge Ausgange,
Auflésung -10...+10V,
12 Bits 0...20 mA,
Auflésung 12 Bits
36 E/A 24 digitale 12 digitale Ausgange, TM5 C24D12R 0,037
Eingange, 24V —, mit positiver Logik,
positive Logik, Relais (5 A), mit
1-drahtig, Offner-Kontakt,
max. 0,5A 30V =/230V ~
sansman Tt Klemmenleisten
i P b bl Verwendung Beschreibung Verp.- Bestell-Nr. Gew.
LY 2 Einheit kg
e Fiir E/A 12 Federzugklemml TM5ACTB12 0,020
ir E/A- ederzugklemmleisten 1 5 ,
TM5 C24D12R Kompaktmodule,
24V 10 TM5 ACTB1210 0,200
Versorgung
2 Zubehor
Y. Beschreibung Verwendet fiir Farbe Verp.- Bestell-Nr. Gew.
Bg Einheit kg
i; T, Klemmenleisten- Kennzeichnung der Trans- 100 TM5ACTCH100 0,200
A abdeckung Klemmenleiste der parent
£, . Schildtrager, E/A-Kanale
& v “
il Verriegelung Verriegelung der Trans- 100 TM5ACTLC100 0,100
TM5ACTBee TM5ACTLC100 TM5ACTCH100 Klemmen- Klemmenleisten-  parent
abdeckung abdeckung
(zu bestellen mit TM5ACTCH100
Klemmenabdeckung
TM5ACTCH100)
Vorgestanzte Klemmen- Weil} 100 TM5 ACTLS100 0,100
Kennzeichnungs- abdeckung
schilder TM5ACTCH100
Farbige Kennzeich-Etikettierung der Weil} 1 TM5 ACLITW1 0,015
nungsschilder 16 Klemmen der
aus Kunststoff Anschlusskanale Rot 1 TM5ACLITR1 0,015
Blau 1 TM5ACLITB1 0,015
Metallwerkzeug Einfugen/Entfernen Schwarz 1 TM5 ACLT1 0,030
B — — & Erkennungsmarken
TM5ACLITW1 ~ TM5ACLT1 TM5ACLITet
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Ubersicht E/A-Erweiterungsmodule

Digitale Module Modicon TM5

fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Mit abnehmbaren Federzugklemmenleisten (separat zu bestellen)

2 4 6 12 2 4 6
24V = 24V = 24V — 24V 100/240V ~ 100/240V ~ 100/240V ~
Typ 1 Typ 1 Typ 1 Typ 1 Typ 1 Typ 1 Typ 1

pos. Log. pos. Log. pos. Log. pos. Log. - - -
1-,2-od. 1-, 2-od. 1 oder 2 1 Leiter 1-, 2-od. 1 oder 2 1 oder 2

3-Leiter 3-Leiter Leiter 3-Leiter Leiter Leiter
=204... —=204... =204... —=204... ~ 100... ~ 100... ~ 100...
28,8V 28,8V 28,8V 28,8V 240V 240V 120V

3,75 mA 3,75 mA 3,75 mA 3,75 mA 5 mAbei 5 mAbei 10 mA bei
~ 100V ~ 100V ~ 120V
11 mAbei 11 mAbei
~ 240V ~ 240V

6,4 kQ 6,4 kQ 6,4 kQ 6,4 kQ - - -

max. =5V max.==5V max.=5V max.=5V - — -

min. =15V min.==15V min.==15V min.==15V - - -

TM5 TMS TM5 TM5SDI2D| T
SDI2D SDI4D 16D

RRRRE

TM5
SDI4A SDI6U

3/53 3/55

Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung

www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung

3/50 Schneider



rrrreeeet

Mit abnehmbaren Federzugklemmenleisten (separat zu bestellen)

8

24V =

Typ 1

pos. Log.

1 Leiter
=204..288V

3,75 mA

6,4 kQ

max. =5V

min. =15V

4 2 4 4 6 8 12 2 2 4

24V = 24V = 24V = 24V = 24V = 24V = 24V = 100/240V ~ =30/~ 230V =30/~ 230V
0,5A 0,5A 0,5A 2A 0,5A 2A 0,5A 1A 5A 5A

max. 2A max. 1A max. 2A max. 4 A max. 3A max. 8 A max. 6 A 1A max. 10A max. 10A
pos. Log. pos. Log. pos. Log. pos. Log. pos. Log. pos. Log. pos. Log. Halbleiter- Relais Relais

Relais
1 Leiter 1-,2-od. 1-,2-od. 1-,2-od. 1 oder 2 Leiter 1 Leiter 1 Leiter 3 Leiter Wechsler Wechsler
3-Leiter 3-Leiter 3-Leiter
—20,4..28,8V —=20,4..28,8V —=20,4..28,8V =20,4...28,8V =20,4...28,8V =20,4...28,8V =20,4..28,8V ~80...264V =24..36V =24..36V

~184..0,276V ~. 184..0,276 V
Nein Nein

TM5 SDO6T | TM5 SDO8 M5SDO TMS5 SDO2S | TMS5 SDO2R|TM5 SDO4R

TM5 S T |TM5SDO2T [TM5 SDOAT | TM5SD

| 1111 Illll

3/53 3/55

finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung
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Allgemeines, E/A-Erweiterungsmodule
Beschreibung Digitale Module Modicon TM5
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMCO058

Allgemeines

Die digitalen E/A-Erweiterungsmodule TM5 SDeeee bestehen aus 11 Eingangs-,
kombinierten E/A- und Ausgangsmodulen (Sensor- und Aktor 24 V =— - VVersorgung).
Sie erganzen die integrierten E/A in den verschiedenen Controllern M258 und
Motion Controllern LMCO58. Sie dienen der optimalen Anpassung an die Anwen-
dungsanforderungen zur Reduzierung der Anlagen- und Verdrahtungskosten.
Jedes digitale E/A-Erweiterungsmodul besteht aus drei separat zu bestellenden
Teilen:

O elektronisches E/A-Modul

O Bustrager

o Klemmenleiste

Diese Module kénnen vor der Montage auf eine DIN-Profilschiene mechanisch
zusammengebaut werden.

Sie bieten die folgenden Vorteile:

O Abnehmbare Klemmenleisten

O Federzugklemmen fur einen schnellen, werkzeuglosen Anschluss der Sensoren
und Aktoren. Aufgrund der qualitativ hochwertigen Federzugklemmen ist ein
regelmafiges Nachziehen nicht erforderlich.

O Modulaustausch unter Spannung

Ausstattungsumfang der digitalen E/A-Erweiterungsmodule:
m vier digitale 24 V -—=-Eingangsmodule mit 2, 4, 6 oder 12 Sink-Eingangen,
m ein digitales kombiniertes 24 V -—-E/A-Modul mit 8 Sink-Eingangen und 4

1 2 Source-
Transistorausgangen,
m sechs digitale Ausgangsmodule mit 2, 4, 6, 8 oder 12 Source-Transistorausgan-
gen.
45 6 o
: Beschreibung
3 3 Ausstattungsumfang der digitalen E/A-Erweiterungsmodule TM5 Seeee:
1 Bustrager
7 2 Mechanische Verriegelung zur Montage/Demontage auf einer DIN-Profilschiene
3 Buserweiterungsanschluss an beiden Seiten des Tragers fiir den Anschluss an
den vorherigen Controller oder an das vorherige Modul
4 Digitales Eingangs-, E/A- oder Ausgangsmodul
38 3 = 5 LED-Anzeigefeld zur Kanal- und Moduldiagnose
=~ ﬁa 6 Steckplatz fiir die Klemmenabdeckung (Schildtrager)
H 7 Abnehmbare Federklemmenleiste mit Verriegelung und Steckplatzen fiir farbige
ﬂa Kennzeichnungsschilder
52
e
nE
Ih-—-
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Bestelldaten

E/A-Erweiterungsmodule

Digitale Module Modicon TM5

fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Bestelldaten
Digitale Eingangsmodule
Spannung Anzahl und Art der Kanile Bestell-Nr. Gew.
kg
. 24V - Eingange 2 Eingange, positive Logik TM5 SDI2D 0,025
I 4 Eingénge, positive Logik TM5 SDI4D 0,025
: 6 Eingange, positive Logik TMS5 SDI6D 0,025
! 12 Eingange, positive Logik TM5 SDI12D 0,025
Digitale gemischte E/A-Module
24V —EIA 8 Eingange, positive Logik TM5 SDM12DT 0,025
4 Transistorausgange, positive Logik
TM5 SDese Digitale Ausgangsmodule
24V — 2 Transistorausgange, 0,5A pro Kanal TM5 SDO2T 0,025
. Ausgange positive Logik
4 Transistorausgange, 0,5A pro Kanal TM5 SDO4AT 0,025
positive Logik
4 Transistorausgange, 2 A pro Kanal, TM5 SDO4TA 0,025
positive Logik 4 A pro Modul
6 Transistorausgange, 0,5A pro Kanal TM5 SDO6T 0,025
positive Logik
8 Transistorausgange, 2 A pro Kanal TM5 SDOSTA 0,025
positive Logik
12 Transistorausgange, 0,5 A pro Kanal TM5 SDO12T 0,025
L positive Logik
TM5 ACBMee Bustréger
Stromversor- Technische Daten Verp.- Bestell-Nr. Gew.
gung Einheit kg
= 24V — - 1 TM5 ACBM11 0,020
lﬂ 10 TM5 ACBM1110 0,020
. resseneinstellung ,
b Ad i Il 1 TM5 ACBM15 0,020
ﬂﬂ 10 TM5 ACBM1510 0,020
E‘! Klemmenleisten
ﬂ.ﬁ Verwendung Beschreibung Verp.- Bestell-Nr. Gew.
nE Einheit kg
TI\‘;;S.ACTB Fiir digitale E/A- 6 Kontakte 1 TM5 ACTB06 0,016
o0 _ Module, 24 V 10 TM5ACTB0610 0,016
- = Versorgung
12 Kontakte 1 TM5ACTB12 0,020
" 10 TM5ACTB1210 0,020
TM5ACTLC100 TM5ACTCH100 Zubehor
Beschreibung Verwendet fiir Farbe Verp.- Bestell-Nr. Gew.
Einheit kg
Klemmenleis- Kennzeichnung der Transparent 100 TM5 ACTCH100 0,002
tenabdeckung Klemmenleiste auf
(Schildtréager) den E/A-Kanalen
Verriegelung Verriegelung der Transparent 100 TM5 ACTLC100 0,001
der Klemmen-  Klemmenleisten-
leisten- abdeckung
abdeckung TM5ACTCH100
(zu bestellen mit
Klemmenabd.
TM5ACTCH100)
Vorgestanzte Klemmenabdeckung Weil} 100 TM5 ACTLS100 0,001
Kennzeich- TM5ACTCH100
nungsschilder
Farbige Klemmenleisten- Weily 1 TM5ACLITW1 0,015
(e — - @ Kennzeich- kennzeichnung Rot 1 TM5 ACLITR1 0.015
nungsschilder der 16 Anschluss- .
TM5ACLITW1 TM5ACLTT e ol Kandl Blau 1 TM5 ACLITB1 0,015
Metallwerkzeug Anbringen/Entfernen Schwarz 1 TM5 ACLT1 0,030
der Kennzeich-
nungsschilder
TM5ACLITe1
Isolier-Ab- Befestigung auf Weil} 10 TM5ACLPL10 0,004
deckung fiir der linken Seite
Bustrager Befestigung auf Weil} 10 TM5 ACLPR10 0,004
der rechten Seite
Verriegelungen Fir Module Schwarz 100 TM5 ACADL100 0,001
TM5 ACLPL10 TM5 ACLPR10
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Allgemeines,
Beschreibung

E/A-Erweiterungsmodule

Digitale Module Modicon TM5
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMCO058

Allgemeines

Die digitalen E/A-Erweiterungsmodule TM5 SDeee bestehen aus sechs Eingangs-
und Ausgangsmodulen (Sensor und Aktor: 100/240 V ~-Versorgung).

Sie erganzen die integrierten E/A in den verschiedenen Controllern M258 und
Motion Controllern LMCO058. Sie dienen der optimalen Anpassung an die Anwen-
dungsanforderungen zur Reduzierung der Anlagen- und Verdrahtungskosten.
Jedes digitale E/A-Erweiterungsmodul besteht aus drei separat zu bestellenden
Teilen:

O elektronisches E/A-Modul,

O Bustrager,

O Klemmenleiste.

Diese Module kdnnen vor der Montage auf eine DIN-Profilschiene mechanisch
zusammengebaut werden.

Sie bieten folgende Vorteile:

O abnehmbare Klemmenleisten

O Federzugklemmen fur einen schnellen, werkzeuglosen Anschluss der Sensoren
und Aktoren. Aufgrund der qualitativ hochwertigen Federzugklemmen ist ein
regelmafiges Nachziehen nicht erforderlich.

O Modulaustausch unter Spannung

Das digitale Modulangebot umfasst:

m zwei digitale 100/240 V ~-Eingangsmodule mit 2 oder 4 Eingédngen

m Eindigitales 100/120 V ~ Eingangsmodul mit 6 Eingangen

m Eindigitales 100/240 V ~ Ausgangsmodul mit 2 Ausgangen

m Zwei digitale 30 V —/230 V ~ Ausgangsmodule mit 2 oder 4 Relaisausgangen

Beschreibung

Ausstattungsumfang der digitalen E/A-Erweiterungsmodule TM5 SDeee:

1 Bustrager

2 Mechanische Verriegelung zur Montage/Demontage auf einer DIN-Profilschiene
3 Buserweiterungsanschluss an beiden Seiten des Tragers fur den Anschluss an
den vorherigen Controller oder an das vorherige Modull

digitales Eingangs- oder Ausgangsmodul

LED-Anzeigefeld zur Kanal- und Moduldiagnose

Steckplatz fur die Klemmenabdeckung (Schildtrager)

Abnehmbare Federklemmenleiste mit Verriegelung und Steckplatzen fur farbige
Kennzeichnungsschilder

~No b
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Bestelldaten

E/A-Erweiterungsmodule

Digitale Module Modicon TM5

fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Bestelldaten
Digitale Mehrfachspannungs-Eingangsmodule
Spannung Anzahl und Art der Kanile Bestell-Nr. Gew.
kg
100/240 V 2 Eingénge TM5 SDI2A 0,025
~ Eingange
4 Eingénge TM5 SDI4A 0,025
100/120 V 6 Eingénge TM5 SDI6U 0,025
~ Eingange
Digitale Ausgangsmodule
TM5 SDlee TM5 SDOee 100/240 V ~ 2 x 1 ATransistorausgange TM5 SDO2S 0,025
Ausgénge
30V=/230V~ 2x5ARelaisausgange, Wechsler TM5 SDO2R 0,025
Ausginge 4 x 5 ARelaisausgange, TM5 SDO4R 0,025
Wechsler
Bustrager
Strom- Technische Daten Verp.- Bestell-Nr. Gew.
versorgung Einheit kg
~ 240V - 1 TM5 ACBM12 0,020
10 TM5 ACBM1210 0,020
Klemmenleisten
Verwendung Beschreibung Verp.- Bestell-Nr. Gew.
Einheit kg
TM5 ACBMee TM5ACTBee Fir digitales 12 Kontakte 1 TM5 ACTB32 0,025
E/A-Modul,
240V 10 TM5 ACTB3210 0,025
~ Versorgung
Zubehor
Beschreibung Verwendet fiir Farbe Verp.- Bestell-Nr. Gew.
Einheit kg
Klemmenleis-  Kennzeichnung der Transparent 100 TM5 ACTCH100 0,002
T tenabdeckung Klemmenleisten auf
(Schildtrager) den E/A-Kanalen
£ Verriegelung der Verriegelung der Transparent 100 TM5 ACTLC100 0,001
Klemmenleis-  Klemmenleistenab-
TM5ACTLC100 TM5ACTCH100 tenabdeckung  deckung
(zu bestellen mit  TM5ACTCH100
Klemmenabd.
TM5ACTCH100)
Vorgestanzte Klemmenabde- Weily 100 TM5 ACTLS100 0,001
Kennzeich- ckung
nungsschilder TM5ACTCH100
Farbige Klemmenleisten- Weily 1 TM5 ACLITW1 0,015
Kennzeich- kennzeichnung der o 1 TM5 ACLITRA1 0015
nungsschilder 16 Anschlusskanale .
aus Kunststoff Blau 1 TM5ACLITB1 0,015
Metallwerkzeug Anbringen/ Schwarz 1 TM5 ACLT1 0,030
Entfernen
der Kennzeich-
nungsschilder
TM5ACLITe1
o — Isolier-Ab- Befestigung auf der Weily 10 TM5ACLPL10 0,004
deckung fiir linken Seite
TM5ACLITW1 TM5ACLT1 P
Bustrager Befestigung auf der Weil 10 TM5ACLPR10 0,004
rechten Seite
Verriegelungen Fiir Module Schwarz 100 TM5 ACADL100 0,001
‘}'MSACLPL10 TM5ACLPR10
TM5ACADL100
Schneider 3155



Allgemeines

E/A-Erweiterungsmodule

Potentialverteiler Modicon TM5
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Allgemeines

Die Potentialverteiler TM5 SPeee erhdhen die Flexibilitat der Verdrahtung durch die
»Verzweigung“ der verschiedenen Spannungen, die fir die Versorgung der
verwendeten E/A-Erweiterungsmodule benétigt werden.

Jeder Potentialverteiler besteht aus drei separat zu bestellenden Teilen:

O Potentialverteiler

O Bustrager

O Klemmenleiste (die Ausfiihrung richtet sich nach der Anzahl der Klemmen).

Diese Module kénnen vor der Montage auf eine DIN-Profilschiene mechanisch
zusammengebaut werden.

Sie bieten folgende Vorteile:

O abnehmbare Klemmenleisten

O Federzugklemmen fur einen schnellen, werkzeuglosen Anschluss der Sensoren
und Aktoren. Aufgrund der qualitativ hochwertigen Federzugklemmen ist ein
regelmafiges Nachziehen nicht erforderlich.

O Modulaustausch unter Spannung

Die Potentialverteiler bestehen aus vier Potentialverteilermodulen mit je einer
abnehmbaren Sicherung.

Bestandteil dieses Angebotes ist auRerdem ein funktionsloses Dummy-Modul

TM5 SDO000O fiir:

O Eine flexiblere Verwaltung der verschiedenen Anlagenoptionen: z.B. eine
Maschine mit oder ohne Temperaturmessfihler;

O die Reservierung eines physikalischen Steckplatzes und einer logischen Adresse
auf dem Riickwandbus fiir das spatere Hinzufiigen eines Funktionsmoduls wie
z.B. eines intelligenten E/A-Erweiterungsmoduls.

Beschreibung
Ausstattungsumfang der flexiblen Potentialverteiler:
1 Bustrager
2 Mechanische Verriegelung zur Montage/Demontage auf einer DIN-Profilschiene
3 Buserweiterungsanschluss an beiden Seiten des Tragers fiir den Anschluss an
den vorherigen Controller oder an das vorherige Modul
Flexibles elektronischen Verteilungsmodul
LED-Anzeigefeld zur Kanal- und Moduldiagnose
Steckplatz fur die Klemmenabdeckung (Schildtrager)
Abnehmbare Federklemmenleiste mit Verriegelung und Steckplatzen fir farbige
Kennzeichnungsschilder

~No o b
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Bestelldaten

E/A-Erweiterungsmodule

Potentialverteiler Modicon TM5
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Bestelldaten
" Flexible Potentialverteiler (1)
' Versorgung Technische Daten Bestell-Nr. Gew.
kg
i 24V 12 Gemeins. x 0V DC TM5 SPDG12F 0,025
mit 1 Sicherung
12 Gemeins. x 24V DC TM5 SPDD12F 0,025
mit 1 Sicherung
5 Gemeins. x0V DC TM5 SPDG5D4F 0,025
5 Gemeins. x 24V DC
mit 1 Sicherung
6 Gemeins.x0V DC TM5 SPDG6D6F 0,025
TM5 SPDGeee 6 Gemeins. x 24 V DC
mit 1 Sicherung
. Elektronisches Dummy-Modul
Technische DatenVerwendet fiir Bestell-Nr. Gew.
kg
Funktionslos Reservierung von Steckplatzen und TM5 SD000 0,015
Logikadresse
Bustrager
Versorgung Technische Daten Verp.- Bestell-Nr. Gew.
Einheit kg
24V — - 1 TM5 ACBM11 0,020
10 TM5ACBM1110 0,020
TM5ACBMee Adresseneinstellung 1 TM5 ACBM15 0,020
10 TM5 ACBM1510 0,020
b o Klemmenleisten
ﬂ! = Verwendung Beschreibung Verp.- Bestell-Nr. Gew.
: - Einheit kg
uﬁ Fiir flexibles 6 Kontakte 1 TM5 ACTB06 0,016
I‘_g Verteilungs- 10 TM5ACTB0610
RE modul, 24V — 0.016
4 Versorgung .
b 12 Kontakte 1 TM5ACTB12 0,020
- 10
TM5ACTBee TM5ACTB1210 0,020
Zubehor
iy Beschreibung  Verwendet fiir Farbe Verp.- Bestell-Nr. Gew.
Einheit kg
< Klemmenleisten- Kennzeichnung der Transparent 100 TM5 ACTCH100 0,002
abdeckung Klemmenleisten auf
TM5ACTLC100 TM5ACTCH100 (Schildtrager) den E/A-Kanslen
Verriegelung der Verriegelung der Transparent 100 TM5 ACTLC100 0,001
Klemmenleisten- Klemmenleisten-
abdeckung abdeckung
(zu bestellen mit ~ TM5ACTCH100
Klemmenabd.
TM5ACTCH100)
Vorgestanzte Klemmen- Weil} 100 TM5ACTLS100 0,001
Kennzeichnungs- abdeckung
schilder TM5ACTCH100
Farbige Kunst- Klemmenleisten- Weily 1 TM5ACLITW1 0,015
stoff-Erkennungs- kennzeichnung Rot 1 TM5 ACLITR1 0015
marken der 16 Anschluss- .
kanale Blau 1 TM5ACLITB1 0,015
Metallwerkzeug  Anbringen/ Schwarz 1 TM5 ACLT1 0,030
Entfernen der
Kennzeichnungs-
B —  — @ schilder
TM5ACLITW1 TM5ACLT1 TMSACLITe1
Isolier-Ab- Befestigung auf Weil} 10 TM5ACLPL10 0,004
deckung fiir der linken Seite
Bustrager Befestigung auf Weily 10 TM5 ACLPR10 0,004
der rechten Seite
Verriegelungen  Fir Module Schwarz 100 TM5ACADL100 0,001
(1) Mit interner 5 x 20 Sicherung, trdge 6,3 A ausgestattet
TM5 ACLPL10 TM5ACLPR10
Schnelder 3157



Ubersicht E/A-Erweiterungsmodule

Analoge Module Modicon TM5
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Mit abnehmbaren Federzugklemmenleisten (separat zu bestellen)

2 2 4 4 2

Spannung/Strom Spannung/Strom Spannung/Strom Spannung/Strom Temperaturfiihler
Pt100/Pt1000

-10...+10vVDC -10...+10VDC -10..+10VDC -10...+10VDC -200...+850°C

0...20 mA/ 0...20 mA/ 0...20 mA/ 0...20mA

4..20mA 4..20mA 4..20mA

12 Bit 15 Bit 12 Bit 15 Bit 16 Bit

+ Vorzeichen + Vorzeichen + Vorzeichen + Vorzeichen

300 ps - 400 ps - -

1ms 50 us 1ms 50 us -

Intern Intern Intern Intern Intern

Ohne galvan. Ohne galvan. Ohne galvan. Ohne galvan. Ohne galvan.

Trennung Trennung Trennung Trennung Trennung

~ 500 Veff ~ 500 Veff ~ 500 Veff ~ 500 Veff ~ 500 Veff

TM5 SAI2L TM5 SAI2H TM5 SAI4L TM5 SAI4H TM5 SAI2PH

Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung

www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung
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Mit abnehmbaren Federzugklemmenleisten (separat zu bestellen)

2 4 6
Thermoelement J, K, S, N Temperaturfihler Thermoelement J, K, S, N
Pt100/Pt1000
Typ J:-210...+1.200°C  -200...+850°C Typ J:-210...+ 1.200°C
TypK:-270...+ 1.372°C Typ K: -270...+ 1.372°C
Typ S:-50...+ 1.768°C Typ S:-50...+1.768°C
Typ N: - 270...+ 1.300°C Typ N: - 270...+ 1.300°C
16 Bit 16 Bit 16 Bit
2 2 4 4
Spannung/Strom  Spannung/Strom  Spannung/Strom  Spannung/Strom
-10...+10VDC -10...+10VDC -10...+10VDC -10...+10VDC
0...20 mA 0...20mA 0...20mA 0...20 mA
12 Bit + Vorzeichen 15 Bit + Vorzeichen 12 Bit + Vorzeichen 15 Bit + Vorzeichen
max. 1 ms max. 1 ms max. 1 ms max. 1 ms
Intern Intern Intern Intern Intern Intern Intern
Ohne galvan. Trennung ~ Ohne galvan. Ohne galvan. Trennung ~ Ohne galvan. Ohne galvan. Ohne galvan. Ohne galvan.
Trennung Trennung Trennung Trennung Trennung
~ 500 Veff ~ 500 Veff ~ 500 Veff ~ 500 Veff ~ 500 Veff ~ 500 Veff ~ 500 Veff

TM5 SAI2TH TM5 SAI4PH TM5 SAI6TH TM5 SAO2L TM5 SAO2H TM5 SAO4L TM5 SAO4H

HEREEE

finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung
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Allgemeines,

Beschreibung

E/A-Erweiterungsmodule

Analoge Module Modicon TMS

fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMCO058

Allgemeines

Die analogen Module TM5 SAeee werden verwendet, um verschiedene analoge
Werte in Industrieanwendungen zu erfassen.

Analoge Ausgangsmodule werden zur Steuerung von Aktoren, wie beispielsweise
Frequenzumrichter oder Ventile, verwendet. Der Ausgangsstrom oder die Ausgangs-
spannung ist proportional zum vom Anwendungsprogramm definierten numerischen
Wert.

Im Fall eines Controller-,Stopp*“ kdnnen die Ausgange mit der Option Fallback (Rtick-
fall) konfiguriert werden (Einstellen des untersten Wertes oder Halten des aktuellen
Wertes). Mit Hilfe dieser Funktion kann eine Fehlersuche und -beseitigung durchge-
fuhrt werden, wobei der Wert gehalten wird, sodass der Steuervorgang nicht beein-
flusst wird.

Jedes analoge Modul besteht aus drei Teilen, die separat bestellt werden mussen:
O elektronisches E/A-Modul

O Bustrager

O Klemmenleiste

Diese Module kdnnen vor der Montage auf eine DIN-Profilschiene mechanisch
zusammengebaut werden.

Sie bieten folgende Vorteile:

O abnehmbare Klemmenleisten

O Federzugklemmen flr einen schnellen, werkzeuglosen Anschluss der Sensoren
und Aktoren. Aufgrund der qualitativ hochwertigen Federzugklemmen ist ein re-
gelmaniges Nachziehen nicht erforderlich.

O Modulaustausch unter Spannung

Ausstattungsumfang der 12 analogen E/A-Module:
m vier elektronische Module mit 2 oder 4 Spannungs-/Strom-Eingéangen,
m zwei elektronische Module mit 2 oder 4 Temperaturmessfiihlern Pt100/Pt1000
m zwei elektronische Module mit 2 oder 6 Thermoelement-Eingangen J, K, S
und N
m vier elektronische Module mit 2 oder 4 Spannungs-/Strom- Ausgangen
Diese elektronischen Module sind mit 12- oder 16 Bit-Auflésung verfiigbar (je nach
Anwendungsanforderungen).

Der Einsatz der Erdungsplatte TM2XMTGB wird empfohlen, da sie den Anschluss
der Kabelschirmung des analogen Sensors und Aktors vereinfacht. Die Schirmung
ist an die Betriebserde des Gerates anzuschlieRen.

Beschreibung

Ausstattungsumfang der analogen E/A- Module:

1 Bustrager

2 Mechanische Verriegelung zur Montage/Demontage auf einer DIN-Profilschiene
3 Buserweiterungsanschluss an beiden Seiten des Tragers fur den Anschluss an
den vorherigen Controller oder an das vorherige Modul

Elektronisches analoges Eingangs- oder Ausgangsmodul

LED-Anzeigefeld zur Kanal- und Moduldiagnose

Steckplatz fur die Klemmenabdeckung (Schildtrager)

Abnehmbare Federklemmenleiste mit Verriegelung und Steckplatzen fur farbige
Kennzeichnungsschilder

~No o b
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Bestelldaten

E/A-Erweiterungsmodule

Analoge Module Modicon TM5

fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Bestelldaten

Analoge Eingangs-Elektronikmodule

— — Anzahl und Art Eingangsbereich Auflosung Bestell-Nr.  Gew.
' ' der Eingédnge kg
2 Spannungs-/Strom- -10...+10VDC 12 Bit + Vorzeichen ~ TM5 SAI2L 0,025
Eingdnge 0...20 mA/4...20 mA 15 Bit + Vorzeichen  TM5 SAI2H 0,025
4 Spannungs-/Strom-Eingén- - 10...+ 10V DC 12 Bit + Vorzeichen  TM5 SAI4L 0,025
ge 0...20 mA/4...20 mA
- - -10...+ 10V DC, 0...20 mA 15 Bit + Vorzeichen  TM5 SAI4H 0,025
2 Pt100/Pt1000 Temperatur- - 200...+ 850°C 16 Bit TM5 SAI2PH 0,025
messfiihler-Eingédnge
2J,K,S,N Typ J: - 210...+ 1.200°C 16 Bit TMS5 SAI2TH 0,025
1 ' Thermoelementeingénge Typ K:-270...+ 1.372°C
Typ S:-50...+ 1.768°C
TM5 SAlee TM5 SAQee Typ N: - 270...+ 1.300°C
4 Pt100/Pt1000 Temperatur- - 200...+ 850°C 16 Bit TM5 SAI4PH 0,025
. messfiihler-Eingiange
6J,K,S,N Typ J: - 210...+ 1.200°C 16 Bit TM5 SAI6TH 0,025
Thermoelementeingdange Typ K:-270...+ 1.372°C
Typ S:-50...+ 1.768°C
- Typ N: - 270...+ 1.300°C
o Analoge Ausgangsmodule
H Anzahl und Art Ausgang Bereich Auflésung Bestell-Nr.  Gew.
. der Ausginge kg
ma 2 Spannungs-/Strom- -10...+10VDC, 12 Bit + Vorzeichen  TM5 SAO2L 0,025
ma Ausgiange 0...20 mA 15 Bit + Vorzeichen  TM5 SAO2H 0,025
ia 4 Spannungs-/Strom- -10...+10V DC, 12 Bit + Vorzeichen ~ TM5 SAO4L 0,025
L4, Ausginge 0...20mA 15 Bit + Vorzeichen ~ TM5 SAO4H 0,025
2 ! H,--!_ Bustréager
- Stromversorgung Technische Daten Verp.- Bestell-Nr. Gew.
TM5ACBMee TM5ACTBee Einheit kg
24V = - 1 TM5 ACBM11 0,020
10 TM5 ACBM1110 0,020
Adresseneinstellung 1 TM5 ACBM15 0,020
= 10 TM5ACBM1510 0,020
) Klemmenleisten
) < Verwendung Typ Verp.- Bestell-Nr. Gew.
TM5ACTLC100 TM5ACTCH100 ) Elnholt kg
Fur analoges E/A-Modul, 6 Kontakte 1 TM5 ACTBO06 0,016
24V —— Versorgung 10 TM5ACTB0610 0,016
12 Kontakte 1 TM5ACTB12 0,020
10 TM5ACTB1210 0,020
Zubehor
Bezeichnung Verwendet fiir Farbe Verp.- Bestell-Nr. Gew.
Einheit kg
Klemmenleisten- Markierung der Transparent 100 TM5ACTCH100 0,002
abdeckung Klemmenleisten auf
(Schildtrager) den E/A-Kanélen
Verriegelung der Verriegelung der Transparent 100 TM5ACTLC100 0,001
Klemmenleisten- Klemmenleisten-
abdeckung abeckung
(zu bestellen mit TM5ACTCH100
Klemmenabd.
TM5ACTCH100)
Vorgestanzte Klemmenabdeckung ~ Weil} 100 TM5ACTLS100 0,001
(m Kennzeichnungs- TM5ACTCH100
schilder
TMSACLITW1 TM5ACLTT Farbige Kunststoff-  Klemmenleistenkenn-  Weil 1 TM5 ACLITW1 0,015
Erkennungsmarken  zeichnung der Rot 1 TM5ACLITR1 0,015
16 Anschlusskanale Blau 1 TM5 ACLITB1 0,015
Metallwerkzeug Anbringen/Entfernen  Schwarz 1 TM5ACLT1 0,030
der Kennzeichnungs-
schilder TM5ACLITe1
. Isolier-Abdeckung fiir Befestigung auf der Weil 10 TM5ACLPL10 0,004
Bustrager linken Seite
Befestigung auf der Weil 10 TM5ACLPR10 0,004
rechten Seite
Verriegelungen Fir Module Schwarz 100 TM5 ACADL100 0,001
oo | [ ! Einzelteile
TM5ACLPL10 TM5ACLPR10 TM5ACADL100 Bezeichnung Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
kg
o Erdungsplatte Tragerplatte mit 10 Flachsteckern fiir den TM2 XMTGB 0,045
. Anschluss der Kabelabschirmung (iber
Flachstecker 6,35 mm, nicht im Lieferumfang
enthalten) und der Funktionserde (FE)
Satz Klemmringe fiir Montage und Erdung der Kabelschirmung TM200 RSRCEMC -
J %\ Schirmung Satz von 25 Ringen (20 fiir Kabel @ 4,8 mm und 5 fiir
\ ? : Verp.-Einheit: 25 Stk. Kabel @ 7,9 mm)
& Befestigungskit Zur Montage der analogen Module auf einer Platte TWD XMT 5 0,065
F @ Verp.-Einheit: 5 Stk.  oder Panel
TM2 XMTGB TM200 RSRCEMC
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Ubersicht E/A-Erweiterungsmodule

Zahlermodule Modicon TM5
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMCO058

Mit abnehmbaren Federzugklemmenleisten (separat zu bestellen)

2 1
Typ 1 inkremental
Positive Logik RS 422

1-, 2- od. 3-Leiter -

24V = 24V - asymmetrisch
=204..288V =

50 kHz 100 kHz

_ 16/32 Bit

Ereigniszéhlen 2 x 24V —-Hilfseingénge
Intervallmessung 24 V —-Encoder-Versorgung

TM5 SDI2DF TM5 SE11C01024

f

[
Q

a

| NE]
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Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung

Schneider

Electric



Mit abnehmbaren Federzugklemmenleisten (separat zu bestellen)

2 1 1

inkremental inkremental S8l absolut

positive Logik RS422, positive Logik positive Logik

=24V asymmetrisch =5V symmetrisch =5V symmetrisch

= —204..288V —=204..288V

100 kHz 250 kHz 1MHz

16/32 Bit 16/32 Bit 32 Bit

2 x 24 V —-Hilfseingange 2 x 24V —-Hilfseingénge 2 x 24 V —-Hilfseingénge

24V ——-Encoder-Versorgung

TM5 SE21C01024 TM5 SE11C02505 TM5SE1SC10005
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Allgemeines, E/A-Erweiterungsmodule
Beschreibung Zahlermodule Modicon TM5

fur Logic Controller Modicon M258,

Motion Controller Modicon LMC058
Allgemeines

Die Zahlermodule TM5 SDI12DF und TM5 SEeeeeeee fiir dic Logic Controller

Modicon M258 und Motion Controller LMC058 werden, je nach gewahlter Ausfiih-

rung, zum Zahlen der durch einen Sensor generierten Impulse oder zur Verarbeitung

der Signale eines Inkrementalwertgebers eingesetzt.

Das grof3e Angebot an schnellen Zahimodulen ermdglicht die prazise Anpassung

der Konfiguration an die Anlagenanforderungen:

Die fuinf Zahlermodule unterscheiden sich in Frequenz und Funktionen.
Elektronische Anzahl Hochst- Integrierte Funktionen Signal
Zahlermodule Kandle frequenz

TM5 SDI12DF 2 50 kHz Ereigniszahlen, Intervallmessung positive Logik

TMS5 SE11C01024 1 100 kHz 2 x 24 V —-Hilfseingange RS422

24V =—-Encoder-Versorgung

TM5 SE21C01024 2 100 kHz 2 x 24 V ——-Hilfseingange positive Logik

24V =—-Encoder-Versorgung

TM5 SE11C02505 1 250 kHz 2 x 24 V ——-Hilfseingange RS422,

=5V Encoder-Netzteil positive Logik

TM5 SE1SC10005 1 1 MHz 2 x 24 V ——-Hilfseingange positive Logik

=5V SSI Encoder-Netzteil

Die Parametrierung der Funktionen erfolgt uber die Software SoMachine.

Jedes Expert-Modul besteht aus drei Teilen, die separat bestellt werden mussen:

O einem elektronischen Zahlermodul
O Bustrager
O Klemmenleiste
Diese Module kénnen vor der Montage auf eine DIN-Profilschiene mechanisch

zusammengebaut werden.

1 2 Sie bieten folgende Vorteile:

38

A

O abnehmbare Klemmenleisten

O Federzugklemmen fiir einen schnellen, werkzeuglosen Anschluss der Sensoren
und Aktoren. Aufgrund der qualitativ hochwertigen Federzugklemmen ist ein
regelmaRiges Nachziehen nicht erforderlich.

O Modulaustausch unter Spannung

Beschreibung

Ausstattungsumfang der Zahlermodule:

1 Bustrager

2 Mechanische Verriegelung zur Montage/Demontage auf einer DIN-Profilschiene
3 Buserweiterungsanschluss an beiden Seiten des Tragers fiir den Anschluss an
den vorherigen Controller oder an das vorherige Modul

Ein elektronisches Zahlermodul

LED-Anzeigefeld zur Kanal- und Moduldiagnose

Steckplatz fir die Klemmenabdeckung (Schildtrager)

Abnehmbare Federklemmenleiste mit Verriegelung und Steckplatzen fir farbige
Kennzeichnungsschilder

~No o b
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Bestelldaten

E/A-Erweiterungsmodule

Zahlermodule Modicon TM5
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Bestelldaten
Elektronische Zdhlermodule
Zahlfrequenz  Anzahl Funktion Bestell-Nr. Gew.
l I Kanile kg
E E 50 kHz 2 Ereigniszahlen, Intervallmessung TM5 SDI2DF 0,025
E E 100 kHz 1 2 x 24 V —-Hilfseingange TM5 0,025
E E 24V -—-Encoder-Versorgung SE11C01024
2 2 x 24 V —-Hilfseingange TM5 0,025
24V —=-Encoder-Versorgung SE21C01024
TM5 SDI2DF TM5 SEeseeeee 250 kHz 1 2 x 24 V —Hilfseingéinge ™5 0,025
SE11C02505
1 MHz 1 2 x 24V —-Hilfseingange TM5SE- 0,025
. 1SC10005
Bustrager
Versorgung  Technische Daten Verp.- Bestell-Nr. Gew.
4 Einheit kg
L B 24V = - 1 TM5 ACBM11 0,020
H 10 TM5 ACBM1110 0,020
ma Adresseneinstellung 1 TM5 ACBM15 0,020
1_& 10 TM5 ACBM1510 0,020
Iiﬂ! Klemmenleisten
= Verwendung Beschreibung Verp.- Bestell-Nr. Gew.
% _-1! Einheit kg
ur Za - 0,020
TM5ACBMee TM5ACTBes ZU:'Zetl'giryg 12 Kontakte 1 TM5ACTB12 )
ufmi 10 TM5ACTB1210 0,020
Versorgung
Zubehor
= Bezeichnung Verwendet fiir Farbe Verp.- Bestell-Nr. Gew.
N Einheit kg
Klemmenleis- Markierung der Transparent 100 TM5ACTCH100 0,002
TM5ACTLC100 TM5 ACTCH100 tenabdeckung Klemmenleiste auf
(Schildtrager) den E/A-Kanélen
Verriegelung  Verriegelung der Transparent 100 TM5ACTLC100 0,001
der Klemmen- Klemmenleisten-
leistenabde- abdeckung
ckung TM5ACTCH100
(zu bestellen mit
Klemmenabd.
TM5ACTCH100)
Vorgestanzte = Klemmenabdeckung Weil 100 TM5 ACTLS100 0,001
Kennzeich- TM5ACTCH100
nungsschilder
Farbige Etikettierung der Weil 1 TM5 ACLITW1 0,015
Kennzeich- 16 Verbindungs- Rot 1 TM5 ACLITR1 0.015
nungsschilder kanalklemmen -
aus Kunststoff Blau 1 TM5ACLITB1 0,015
Metallwerkzeug Anbringen/Entfernen Schwarz 1 TM5 ACLT1 0,030
der Kennzeich-
nungsschilder
TM5ACLITe1
=y Isolier-Ab- Befestigung auf der  Weily 10 TM5 ACLPL10 0,004
TM5ACLITW1 TM5ACLT1 deckung fir  linken Seite
Bustrager Befestigung aufder  Weil} 10 TM5ACLPR10 0,004
rechten Seite
Verriegelungen Fir Module Schwarz 100 TM5 ACADL100 0,001
TM5ACLPL10 TM5ACLPR10
TM5ACADL100
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Allgemeines

E/A-Erweiterungsmodule

Einspeisemodule Modicon TM5
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMCO058

Allgemeines
Die Einspeisemodule TM5 SPee speisen die E/A-Module und/oder den TM5-Bus.

Jedes Einspeisemodul besteht aus drei separat zu bestellenden Teilen:
O Elektronisches Einspeisemodul

O Bustrager

O Klemmenleiste

Diese Module kdnnen vor der Montage auf eine DIN-Profilschiene mechanisch
zusammengebaut werden.

Sie bieten folgende Vorteile:

O abnehmbare Klemmenleisten

O Federzugklemmen fur einen schnellen, werkzeuglosen Anschluss der Sensoren
und Aktoren. Aufgrund der qualitativ hochwertigen Federzugklemmen ist ein
regelmafiges Nachziehen nicht erforderlich.

Vier Einspeisemodule sind verfligbar.

Beschreibung

Ausstattungsumfang der Einspeisemodule:

1 Bustrager

2 Mechanische Verriegelung zur Montage/Demontage auf einer DIN-Profilschiene
3 Buserweiterungsanschluss an beiden Seiten des Tragers fur den Anschluss an
den vorherigen Controller oder an das vorherige Modul

Ein Elektronisches Einspeisemodul

LED-Anzeigefeld zur Kanal- und Moduldiagnose

Steckplatz fur die Klemmenabdeckung (Schildtrager)

Abnehmbare Federklemmenleiste mit Verriegelung und Steckplatzen fur farbige
Kennzeichnungsschilder

NoO OghA
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Bestelldaten

E/A-Erweiterungsmodule

Einspeisemodule Modicon TMS
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Bestelldaten
Elektronisches Einspeisemodul
Eingangs- Verwendet fiir Sicherung Bestell-Nr. Gew.
versorgung kg
24V Spannungsversorgung der - TM5 SPS1 0,030
E/A-Module, interne TM5 SPS1F 0,030
24V == Sicherung
Imax gesamt: 10 A 6.3A
Spannungsversorgung - TM5 SPS2 0,030
o fﬁf@"‘"o"“'e interne TM5 SPS2F 0,030
! = Sich
TM5 SPee O und des TM5-Busses SlgAerung
(Busversorgung: 7 W) '
Bustrager
Versorgung Technische Daten Verp.- Bestell-Nr. Gew.
Einheit kg
24V — Links isoliert, an der Spannungs- 1 TM5 ACBMO1R 0,020
versorgung der E/A-Module, 10 TM5ACBMO1R10  0.020
24V = ’
Links isoliert, an der Spannungs- 1 TM5 ACBMO5R 0,020
versorgung der E/A-Module, 10 TM5ACBMO5R10 0,020
24V = '
Adresseneinstellung
TM5ACBMee Klemmenleiste
Verwendung  Technische Daten Bestell-Nr. Gew.
kg
Fur elektroni- 12 Kontakte TM5ACTB12PS 0,020
sches Ein-
speisemodul,
24V
Zubehor
Beschreibung Verwendet fiir Farbe Verp.- Bestell-Nr. Gew.
Einheit kg
TM5ACTBee Klemmenleis- Kennzeichnungder  Transparent 100 TM5 ACTCH100 0,002
tenabdeckung Klemmenleisten auf
- (Schildtréager) den E/A-Kanalen
- Verriegelung der Verriegelung der Transparent 100 TM5ACTLC100 0,001
& . Klemmenleis-  Klemmenleisten-
- tenabdeckung abdeckung
TM5ACTLC100 TM5ACTCH100 (zu bestellen mit  TM5 ACTCH100
Klemmenabd.
TM5ACTCH100)
Vorgestanzte Klemmenabdeckung Weil 100 TM5ACTLS100 0,001
Kennzeich- TM5ACTCH100
nungsschilder
Farbige Klemmenleisten- Weily 1 TM5ACLITWA1 0,015
Kennzeich- kennzeichnungder ¢ 1 TM5 ACLITR1 0015
nungsschilder 16 Anschlusskanile :
aus Kunststoff Blau 1 TM5ACLITB1 0,015
Metallwerkzeug Anbringen/Entfernen Schwarz 1 TM5ACLT1 0,030
der Kennzeichnungs-
schilder
TM5ACLITe1
Isolier-Abde- Befestigung auf Weil® 10 TM5ACLPL10 0,004
ckung fiir der linken Seite
e Bustrager Befestigung auf Weil} 10 TM5ACLPR10 0,004
TM5ACLITWA c der rechten Seite
TMSACLTT Verriegelungen Fir Module Schwarz 100 TM5 ACADL100 0,001
L]
-TM5 ACLPL10 TM5ACLPR10 TM5ACADL100
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Allgemeines

E/A-Erweiterungsmodule

Sender- und Empfangermodule Modicon TM5
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMCO058

Dezentrale E/A-Insel IP 67

Sendermodul Empféngermodul

Allgemeines

Die Logic Controller M258 und die Motion Controller LMCO058 bieten die Méglichkeit,

dezentrale E/A-Inseln Gber den TM5 /TM7-Bus zu erstellen.

Dadurch wird folgendes ermdglicht:

- Optimale Anpassung der Architektur an die Maschinentopologie

- Reduzierung der Verdrahtungskosten durch Minimierung des Abstands zwischen
den E/A-Modulen und den Sensoren/Aktoren

- Optimale Ausnutzung der hohen Austauschleistung des Erweiterungsbusses

- Einsparung der Kosten fiir einen Feldbusanschluss und die Module bleiben durch
die Verwendung des gleichen Erweiterungsbusses synchronisiert (sowohl bei
lokalem als auch bei dezentralem Steckplatz des Erweiterungsmoduls).

Sender- und Empfangermodule werden benétigt, um:

O die Anzahl an dezentralen E/A an einem Controller M258 und einem Motion
Controller LMCO058 iber 100 m hinaus zu erhéhen,

O die von den E/A-Erweiterungsmodulen generierten Ein- und Ausgangsdaten
auszutauschen,

O die Leistungsfahigkeit beim Datenaustausch zu gewahrleisten.

Drei Sender- und Empfangermodule sind verfiigbar:

O TM5 SBET1: Sendermodule (1), Weil3, zur Datenlbertragung zwischen IP 20
Inseln

O TM5 SBET7: Sendemodule (4), Weil3, zur Dateniibertragung von einer IP 20
Insel zu einer IP 67 Insel (1) Uber einen Erweiterungsbus TM7 (5)

O TMS5 SBER2: Empfangermodule (2), Grau wie alle Spannungsverteilungsmodule

Sie sind Uber das dezentrale E/A-Anschlusskabel (3) TCS XCNNXNX100 physika-
lisch verbunden.

Der maximale Abstand zwischen den Inseln betragt 100 m und bis zu 25 dezentrale
Inseln kdnnen angeschlossen werden.

Jedes Sender- und Empfangermodule besteht aus 3 separat zu bestellenden Teilen:
O Sende- bzw. Empfangs-Modul (Sender oder Empfanger)

O Bustrager

O Klemmenleiste

Diese Module kénnen vor der Montage auf eine DIN-Profilschiene mechanisch
zusammengebaut werden.

Sie bieten folgende Vorteile:

O Abnehmbare Klemmenleisten,

O Federzugklemmen flr einen schnellen, werkzeuglosen Anschluss der Sensoren
und Aktoren. Aufgrund der qualitativ hochwertigen Federzugklemmen ist ein
regelmafiges Nachziehen nicht erforderlich.

Beschreibung

Die Sender- und Empfangermodule umfassen:

1 Bustrager

2 Mechanische Verriegelung zur Montage/Demontage auf einer DIN-Profilschiene
3 Buserweiterungsanschluss an beiden Seiten des Tragers fiir den Anschluss an
den vorherigen Controller oder an das vorherige Modul

Dezentrales E/A-Modul (Sender oder Empfanger)

LED-Anzeigefeld zur Kanal- und Moduldiagnose

Steckplatz fir die Klemmenabdeckung (Schildtrager)

Abnehmbare Federklemmenleiste mit Verriegelung und Steckplatzen fir farbige
Kennzeichnungsschilder

(1) IP 67 Inseln. Zusammensetzung: TM7-Module und Erweiterungsbus TM7. Siehe Seite 3/70.
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Bestelldaten

E/A-Erweiterungsmodule

Sender- und Empfangermodule Modicon TM5
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Bestelldaten
Elektronische dezentrale E/A-Module
Beschreibung Technische Daten Bestell-Nr. Gew.
A kg
e ad Sendermodul Datensendermodul zum Aufbau von dezen- TM5 SBET1 0,025
tralen E/A-Inseln IP 20 (1). Es wird ein
Datenempfangermodul TM5 SBER2 an
t der nachsten E/A-Insel benétigt
' t Modulfarbe: Weil}
t ' t Elektronikmodul zur Datenuibertragung TM5 SBET7 0,025
I- zwischen E/A-Insel IP 20 und E/A-Insel IP 67 (2)
! Modulfarbe: Weil3
| t Enthéalt Spannungsversorgung fir die
RS | TM7-Module (2)
\ t Empfangermodul Datenempfangermodul TM5 SBER2 0,025
Gleichzeitig Spannungsversorgung der TM5
TM5SBET1 TM5 SBET7 TM5 SBER2 E/AInsel (TM5-Bus und E/A-Ebene) mt 24V DC
und den TM5-Bus, 24 V === Versorgung
. Modulfarbe: Grau
b Erweiterungsbus
Beschreibung Anwendung Lénge Bestell-Nr. Gew.
kg
Anschlusskabel Buserweiterung durch Verbinden 100 m TCS 8,800
fiir dezentrale E/A  von Sender- und Empfanger- XCNNXNX100
modulen TM5 SBET1 und TM5
SBER2
Bustrager
Versorgung Zum Gebrauch mit Verp.- Bestell-Nr. Gew.
. Einheit kg
. - Sendermodule TM5 SBET1 1 TM5 ACBM11 0,020
TM5ACBM1e TM5ACBMOeR und TM5 SBET7 10 TM5 ACBM1110 0,020
Sendermodule TM5 SBET1 1 TM5 ACBM15 0,020
- und TM5 SBET7, 10 TM5 ACBM1510 0,020
ng mit Adresseneinstellung
nf,a 24V TM5 SBER2-Empfangermodul 1 TM5 ACBMO1R 0,020
a 10 TM5ACBMO01R10 0,020
u; TM5 SBER2-Empfangermodul, 1 TM5 ACBMO5R 0,020
.'l_:_l mit Adresseneinstellung 10 TM5ACBMO5R10 0,020
b d Klemmenleisten
'ﬁ! Verwendung fiir  Technische Daten Verp.- Bestell-Nr. Gew.
g Einheit kg
Sendermodul 6 Kontakte 1 TM5 ACTB06 0,016
TM5ACTBee TMSACTBI2PS  1y5 SBET1 10 TM5ACTB0610 0,016
Sendermodule 12 Kontakte 1 TM5ACTB12 0,020
TM5 SBET1 und 10 TM5ACTB1210 0,020
TM5 SBET7
T Empfangermodul 12 Kontakte 1 TM5ACTB12PS 0,020
TM5 SBER2
; < Zubehér
TM5ACTLC100 TM5ACTCH100 Beschreibung Verwendet fiir Farbe Verp.- Bestell-Nr. Gew.
Einheit kg
Klemmen- Kennzeichnung der Trans- 100 TM5 ACTCH100 0,002
abdeckung Anschlussleiste auf  parent
(Etikettentrdager) den E/A-Kanalen
Verriegelung der  Verriegelung der Trans- 100 TM5ACTLC100 0,001
Klemmenleisten- Klemmenleisten- parent
abdeckung abdeckung
(zu bestellen mit TM5ACTCH100
Klemmenabd.
TM5ACTCH100)
Vorgestanzte Klemmenabdeckung Weil} 100 TM5 ACTLS100 0,001
Kennzeichnungs- TM5ACTCH100
schilder
Farbige Klemmenleisten- Weil 1 TM5ACLITWA1 0,015
Kennzeichnungs- kennzeichnung Rot 1 TM5ACLITR1 0,015
schilder der 16 Anschluss- Blau 1 TM5ACLITB1 0,015
aus Kunststoff kanale
Metallwerkzeug Anbringen/Entfernen Schwarz 1 TM5ACLT1 0,030
TM5 ACLITW1 TM5ACLT1 der Kennzeich-
nungsschilder
TM5ACLITe1
" Isolier-Abdeckung Befestigung auf der Weil} 10 TM5ACLPL10 0,004
fiir Bustrager linken Seite
Befestigung auf der  Weil} 10 TM5 ACLPR10 0,004
rechten Seite
’ Verriegelungen Fir Module Schwarz 100 TM5 ACADL100 0,001
TM5ACLPL10 TM5ACLPR10 TM5ACADL100 (1) IP 20 E/A Inseln, siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fiir Industriemaschinen®,
Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 4/20.
(2) IP 67 E/A Module, siehe Seite 3/70.
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Allgemeines

E/A-Erweiterungsmodule
Module Modicon TM7

fur Logic Controller Modicon M258,

Motion Controller Modicon LMC058

Allgemeines

Zur Erweiterung des Konzepts ,Flexible Machine
Control“ bietet Schneider Electric das IP67 E/A-System
Modicon TM7 fiir eine Montage auf3erhalb der
Schaltschranke und direkt auf der Anlage an.

Die hohe Schutzart ermdéglichen den Einsatz direkt im
Prozess bzw. in Maschinen in rauen Umgebungsbedin-
gungen (Spritzwasser, Ol, Staub, usw.).

Die TM7-Module sind:

m Staub- und feuchtigkeitsbestandig

m Robust und kompakt

m Schnell zu Verkabeln, kostenguinstig

Versorgungsmodul

Dezentrale E/A-Insel
IP 67

1 Logic Controller Modicon M258, Motion Controller Modicon LMC058:
CANopen-Master + Sendermodul TM5SBET7 (a) (1).

2 Dezentrale E/A-Inseln IP 67. Zusammensetzung: Erweiterungsbus TM7-Kabel
(b) + digitale/analoge E/A-Erweiterungsmodule TM7 (c).

Produktreihe Modicon TM7

Die Module Modicon TM7 IP 67 stehen in verschiedenen Varianten und fiir
verschiedene Funktionen zur Verfligung.

Digitale Module

Das Angebot enthalt:

O drei Eingangsmodule

O drei konfigurierbare E/A-Module
O einen Ausgangsmodul

Analoge Module

Das Angebot enthalt:

O zwei Erweiterungsmodule mit 4 Eingangen zum Anschluss von 4 Empfangern

O zwei Erweiterungsmodule mit 4 Ausgangen zum Anschluss von 4 Stellgliedern

O zwei gemischte Erweiterungsmodule mit 2 Eingédngen und 2 Ausgangen

O zwei Erweiterungsmodule mit 4 Kanalen zur Temperaturmessung
(Temperaturmessfiihlern- oder Thermoelement)

Versorgungsmodul

Ein Versorgungsmodul steht zur Stromversorgung von E/A-Erweiterungsmodulen

zur Verfigung.

Dieses Versorgungsmodul ist erforderlich, um die Spannungsversorgung bei

groerer Anzahl TM7-Blécke sicherzustellen und Spannungsabfalle in folgenden

Anordnungen zu vermeiden:

O Mit einem CANopen-Schnittstellenmodul TM7 NCOMO8B, gefolgt von mehr als
4 (2) E/A-Erweiterungsmodulen TM7

O Miteinem Sendermodul TM5SBET?7 (1), gefolgt von mehr als 6 (2)
Erweiterungsmodulen TM7 E/A (senkrecht montiert)

O Mit einem CANopen-Schnittstellenmodul TM7 NCOM16A/16B, gefolgt von
mehr als 18 (2) Erweiterungsmodulen TM7 E/A

Hinweis: Diese Begrenzungen erfolgen in Abhéngigkeit der Kabelldngen.

Siehe ,Planungs- und Installationshandbuch* fiir die Produktreihe Modicon TM7 auf der
Internetseite unter www.schneider-electric.de, www.schneider-electric.at,
www.schneider-electric.ch.

Anschlusszubehor

Es steht eine Vielfalt von Kabeln und Steckern zur Verfligung zum Anschluss von:
o CAN-Bus,

Erweiterungsbus TM7

Ein- und Ausgange mit Sensoren und Aktoren

Versorgung 24 V — auf den Erweiterungsmodulen TM7

Oooao

CANopen-Schnittstellenmodule mit digitalen E/A (siehe Katalog

LZXKMACHINESTRUXURE , Seite 4/24)

Die Produktreihe der CANopen-Schnittstellenmodule umfasst IP 67-Module, die an

einen CANopen-Bus angeschlossen werden und Uber digitale Kanale verfiigen, die

als Eingange oder Ausgange konfiguriert werden kénnen:

O ein CANopen-Schnittstellenmodul mit 8 konfigurierbaren E/A zum Anschluss Gber
einen M8-Stecker

O zwei CANopen-Schnittstellenmodule mit 16 konfigurierbaren E/A

(1) Sender- und Empfangermodul TM5 (siehe Seite 3/68).
(2) Mindestanzahl.
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Allgemeines (Forts.)

E/A-Erweiterungsmodule

Module Modicon TM7
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMCO058

Status-LED
Kommunikationsbus

Status-LED
Kanéle

Status-LED
Stromversorgung

Spezifikationen
Ubereinstimmung mit den Normen
Zulassungen
Betrieb
Lagerung

Temperatur

Relative Luftfeuchtigkeit
Verschmutzungsgrad gemaR IEC 60664
Schutzart gemal IEC 61131-2

Aufstellungshohe Betrieb

Lagerung
Vibrationsfestigkeit Auf DIN-Schiene montiert
gemaR IEC 60721-3-5
Klasse 5M3
StoRfestigkeit gemaR IEC 60721-3-5 Klasse 5M3
Stecker Typ

Anzahl Schaltspiele

Elektromagnetische Vertraglichkeit
Elektrostatische Entladungen gemagR IEC/EN 61000-4-2

Elektrostatische Felder gemaR IEC/EN 61000-4-3

Schnelle Folgen von elektr. Storimpulsen gemaf IEC/EN
61000-4-4

Storfestigkeit gegeniiber Uberspannungen,
24V — Stromkreis
geman IEC/EN 61000-4-5

Induzierte magnetische Felder geman IEC/EN 61000-4-6

Leitungsemissionen gemaf EN 55011 (IEC/CISPR11)

Storstrahlungen
geman EN 55011 (IEC/CISPR11)

Diagnosefunktionen
Die Diagnosefunktion Fehleriiberwachung wird auf Erweiterungsmodulen und
Einspeisemodulen durch LEDs angezeigt und informiert das Steuerungssystem
(Logic Controller M258 , Motion Controller LMC058 oder Steuerung M340 oder
Premium-Automationsplattformen) Giber den Bus TM7.
Jedes Modicon Modul TM7 ist mit LEDs ausgestattet:
m um den Status des Busses TM7, des Kanals und der Versorgung anzuzeigen,
m zur schnellen und prazisen Lokalisierung eines Fehlers.

Es gibt mehrere Diagnoseebenen:

Diagnosen pro Kanal:

Status der Eingange

Status der Ausgange

Diagnosen pro Erweiterungsmodul:

Versorgung Sensor/Stellglied

Unterspannung der E/A-Versorgung

Diagnose der analogen Eingénge

Kurzschluss oder Uberlast von einem oder mehreren digitalen Ausgéngen
Diagnose des Kommunikationsbusses:

am CAN-Bus (CANopen-Schnittstellenmodul)

am Erweiterungsbus TM7 (CANopen-Schnittstellenmodul und E/A-
Erweiterungsmoduls)

Diagnose der Spannungsversorgung Uber den Bus TM7 (nur Erweiterungsmo-
dul)

OO0 OOOmEOOME

IEC 61131-2

C€, cURus, GOST-R und c-Tick, ATEX (Il 3g EEx nAIl T5, IP 67, Ta=0...60°C)
-10...+60°C (14...140°F)

-25...+85°C (- 13...185°F)

5...95% (ohne Kondensation)

2

IP 67

0...2000 m

0...3000 m

7,5 mm (0,295 Zoll) 2...8 Hz feste Schwingungsamplitude
20 m/s? (2 g) 8...200 Hz feste Beschleunigung
40 m/s? (4 g) 200..0,500 Hz feste Beschleunigung

300 m/s2 (30 g) fir 11 ms, Sinus/2-Impuls, Stof Typ 1
M8 und/oder M12
min. 50

+ 8 kV, Kriterium B (Luftentladung)
+ 4 kV, Kriterium B (direkte Entladung)

10 V/m, Amplitudenmodulation 80% bei 1 kHz (80 MHz...2 GHz)
1V/m (2...2,7 GHz)

Versorgung: 2 kV, Kriterium B

E/A: 1 kV, Kriterium B

Abgeschirmtes Kabel: 1 kV, Kriterium B
Wiederholfrequenz: 5 und 100 kHz

Versorgung:

o 1kV (12 Q), Kriterium B (Gleichtakt)

o 0,5kV (2 Q), Kriterium B (Differenzmodus)
Ungeschirmte Verbindungen:

o 1kV (42 Q), Kriterium B (Gleichtakt)

O 0,5kV (42 Q), Kriterium B (Differenzmodus)
Geschirmte Verbindungen:

o 1kV (12 Q), Kriterium B (Gleichtakt)

o 0,5kV (2 Q), Kriterium B (Differenzmodus)

Netz, E/A-Signalverbindungen > 10 m (32,8 FuB)
Funktioneller Erdanschluss: 10 Veff, Kriterium A, Amplitudenmodulation 80% bei 1 kHz
(150...80 MHz)

150...500 kHz, Spitze 79 dB pV
500 kHz...30 MHz, Spitze 73 dB pV.

30...230 MHz, 10 m (32,8 FuR) bei 40 dB (uV/m)
230 MHz...1 GHz, 10 m (32,8 FuR) bei 47 dB (uV/m)

Schneider
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Ubersicht
Module Modicon

T™7

E/A-Erweiterungsmodule

Digitale Module fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

IP 67 IP 67 IP 67

8 16 16

8 16 16

24V =T mA 24V =/T mA 24V /T mA
Positive Logik Positive Logik Positive Logik
Typ1 Typ1 Typ 1

24 - = 24V = 24V =

500 mAfiir alle Kanale

500 mA fir alle Kanale

500 mA fir alle Kanale

Uberlast, Kurzschliisse und
Verpolung

M12 Stiftstecker, 4-polig,
(Kodierung B)

Uberlast, Kurzschliisse und
Verpolung

M12 Stiftstecker, 4-polig,
(Kodierung B)

Uberlast, Kurzschliisse und
Verpolung

M12 Stiftstecker, 4-polig,
(Kodierung B)

M12 Buchsenstecker, 4-polig,
(Kodierung B)

M12 Buchsenstecker, 4-polig,
(Kodierung B)

M12 Buchsenstecker,
4-polig, (Kodierung B)

M8 Buchsenstecker, 3-polig,
1 Kanal pro Stecker

M8 Buchsenstecker, 3-polig,
1 Kanal pro Stecker

M12 Buchsenstecker,
5-polig, (Kodierung A),
2 Kanale pro Stecker

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Buchsenstecker, 4-polig

M8 Buchsenstecker, 4-polig

M8 Buchsenstecker, 4-polig

TM7 BDISB

[ S Y S -
Im””

3/75

Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung
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IP 67 IP 67 IP 67 IP 67

8 8 16 16

- 0...8 Uber Software konfigurierbar 0...16 Uber Software konfigurierbar 0...16 uber Software konfigurierbar
8 0...8 Uber Software konfigurierbar 0...16 Uber Software konfigurierbar 0...16 uber Software konfigurierbar
- 24V /4,4 mA 24V /4,4 mA 24V =/ max. 4,4 A

- Positive Logik Positive Logik Positive Logik

- Typ 1 Typ1 Typ1

24V = 24V = 24V = 24V =

Transistor/Positive Logik Transistor/Positive Logik Transistor/Positive Logik Transistor/Positive Logik

max. 2A max. 0,5A max.0,5A max. 0,5A

max. 8 A 4 Amax. max. 8 A max. 8 A

24V = 24V = 24V = 24V =

500 mAfiir alle Kanale

500 mA fir alle Kanale

500 mA firr alle Kanale

500 mAfiir alle Kanale

Uberlast, Kurzschliisse und Verpolung

M12 Stiftstecker, 4-polig, (Kodierung B)

Uberlast, Kurzschliisse und Verpolung

M12 Stiftstecker, 4-polig, (Kodierung B)

Uberlast, Kurzschliisse und Verpolung

M12 Stiftstecker, 4-polig, (Kodierung B)

Uberlast, Kurzschliisse und Verpolung

M12 Stiftstecker, 4-polig, (Kodierung B)

M12 Buchsenstecker, 4-polig,

M12 Buchsenstecker, 4-polig,

M12 Buchsenstecker, 4-polig,

M12 Buchsenstecker, 4-polig,

(Kodierung B) (Kodierung B) (Kodierung B) (Kodierung B)
- M8 Buchsenstecker, 3-polig,1 Kanal M12 Buchsenstecker, 5-polig, M8 Buchsenstecker, 3-polig,1 Kanal
pro Stecker (Kodierung A), 2 Kanale pro Stecker pro Stecker

M8 Buchsenstecker, 3-polig,1 Kanal
pro Stecker

M8 Buchsenstecker, 3-polig,1 Kanal
pro Stecker

5-Wege-Buchse M12, 2 Kanale pro
Stecker

M8 Buchsenstecker, 3-polig,1 Kanal
pro Stecker

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Buchsenstecker, 4-polig

Ja

M8 Buchsenstecker, 4-polig

Ja

M8 Buchsenstecker, 4-polig

Ja

M8 Buchsenstecker, 4-polig

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja Ja Ja Ja
TM7 BDOSTAB TM7 BDM8B TM7 BDM16A TM7 BDM16B

3/75

3/75

3/75

3/75
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Beschreibung E/A-Erweiterungsmodule

Module Modicon TM7
Digitale Module fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

o _

1 (Bus-EIN) Digitale E/A-Erweiterungsmodule

Die Frontseite der digitalen E/A-Erweiterungsmodule mit 8-Kanalen verflgt tiber
2 Folgendes:
1 (Bus-AUS) 1 Einen M12-Stecker (Bus-EIN) und eine M12-Buchse (Bus-AUS) zum Anschluss
des Erweiterungsbusses TM7
3 2 Schildbefestigung (1)
3 Zwei LEDs fir Bus-Diagnose
4 4 Acht M8-Buchsen zum Anschluss von Sensoren und Stellgliedern mit LEDs, zur
Anzeige des Kanalzustands
5 Zwei LEDs zur Anzeige des Zustands der 24 V - -Versorgung der Sensoren und
Stellglieder
6 Zwei M8-Stecker zum Anschluss der 24 V -—-Versorgung der Sensoren und
Stellglieder: Stecker fiir PWR IN, Buchse fir PWR AUS
7 7 Befestigung mit zwei Schrauben @ 4 (nicht mitgeliefert) und Masseanschluss,
wenn das Modul auf einer Metallunterlage befestigt wird.

1 (Bus-EIN) Die Frontseite der digitalen E/A-Erweiterungsmodule mit 16-Kanalen verflugt Gber
] Folgendes:
2 1 Einen M12-Stecker (Bus-EIN) und eine M12-Buchse (Bus-AUS) zum Anschluss
1 (Bus-EIN) des Erweiterungsbusses TM7
2 Schildbefestigung (1)
3 3 Zwei LEDs fur Bus-Diagnose
4 Acht M12-Stecker (2 Kanale pro Stecker) oder sechzehn M8-Stecker zum
Anschluss von Sensoren und Stellgliedern mit LEDs, zur Anzeige des Kanalzu-
stands
5 Zwei LEDs zur Anzeige des Zustands der 24 V - -Versorgung der Sensoren und
Stellglieder
6 Zwei M8-Stecker zum Anschluss der 24 V -—-Versorgung der Sensoren und
4 Stellglieder: Stecker fiir PWR IN, Buchse fir PWR AUS
7 Befestigung mit zwei Schrauben @ 4 (nicht mitgeliefert) und Masseanschluss,
wenn das Modul auf einer Metallunterlage befestigt wird.

(1) Schildtréager wird mit dem E/A-Erweiterungsmodul mitgeliefert.

1 (Bus-EIN)

“2

1 (Bus-EIN)
3

Electric

3/74 Scléneider



Bestelldaten E/A-Erweiterungsmodule

Module Modicon TM7
Digitale Module fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Max. Anzahl Anzahl, Art Anzahl, Art Anschluss Kommunika- Bestell-Nr. Gew.
Kanile Eingénge (1) Ausginge (2) Sensor- und tionsbus kg
Stellglied
8E 8, positive Logik — 8 x M8-Buchsen Bus TM7 TM7 BDISB 0,180
P C 16 E 16, positive Logik — 16 x M8-Buchsen Bus TM7 TM7 BDI16B 0,320
TM7 BDIS8B,
TM7 BDOSTAB,
TM7 BDM8B

16, positive Logik — 8 x M12-Buchsen Bus TM7 TM7 BDI16A 0,320
8A - 8, Transistor/ 8 x M8-Buchsen Bus TM7 TM7 BDOSTAB 0,185
positive Logik,
max. 2A
TM7 BDM16B,
TM7 BDI16B — -
8 E/A 0...8, positive 0...8, Transistor/ 8 x M8-Buchsen  Bus TM7 TM7 BDM8B 0,190
konfigurierbar Logik positive Logik,
max. 0,5A
16 E/A 0...16, positive 0...16, Transistor/ 8 x M12-Buchsen Bus TM7 TM7 BDM16A 0,320
konfigurierbar Logik positive Logik,
max.0,5A
iy 16 x M8-Buchsen Bus TM7 TM7 BDM16B 0,320
TM7 BDI16A,
TM7 BDM16A

(1)24V=IECTyp 1

Siehe Katalog ,ZXKMACHINESTRUXURE" Seite 4/30

Siehe Katalog ,ZXKMACHINESTRUXURE" Seite 4/32

Siehe Katalog ,ZXKMACHINESTRUXURE" Seite 4/33

m Software SoMachine, siehe Seite 2/5
m Konfigurations-DTM fiir TM5/7 ,TM5-7 DTM Bibliothek”, downloadbar auf der Internetseite unter:
www.schneider-electric.com. Zur Konfiguration muss das DTM in einen FDT-Kontainer eingebunden werden.

Scféneider 3/75
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Ubersicht

E/A-Erweiterungsmodule

Module Modicon TM7
Analoge Module fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMCO058

Spannung-10...+ 10V =

Strom 0...20 mA

Thermofihler Pt 100,
Thermoflhler Pt 1000,

KTY 10 Silizium-Temperatur-
sonde,

KTY 84 Silizium-Temperatur-
sonde,

Widerstand 0...3276 Ohm

11 Bit + Vorzeichen

12 Bit

16 Bit

24V =

24V =

500 mA fiir alle Kanale

500 mA fiir alle Kanale

Uberlast, Kurzschliisse und
Verpolung

M12 Stiftstecker, 4-polig
(Kodierung B)

Uberlast, Kurzschliisse und
Verpolung

M12 Stiftstecker, 4-polig
(Kodierung B)

M12 Stiftstecker, 4-polig
(Kodierung B)

M12 Buchsenstecker, 4-polig
(Kodierung B)

M12 Buchsenstecker, 4-polig
(Kodierung B)

M12 Buchsenstecker, 4-polig
(Kodierung B)

M12 Buchsenstecker, 5-polig
(Kodierung A)

M12 Buchsenstecker, 5-polig
(Kodierung A)

M12 Buchsenstecker, 5-polig
(Kodierung A)

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Buchsenstecker, 4-polig

M8 Buchsenstecker, 4-polig

M8 Buchsenstecker, 4-polig

3/78
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IP 67 P67 P67 P67 IP 67
4 4 4 4 4
_ _ _ 2 2
4 — — - —
- 4 4 2 2

J, K, S Thermoelement
Spannung 0...65536 pV

Spannung-10...+ 10V =

Strom 0...20 mA

16 Bit

Spannung-10...+ 10V =

Strom 0...20 mA

11 Bit + Vorzeichen

Spannung - 10...+ 10V =

12 Bit

Strom 0...20 mA

11 Bit + Vorzeichen

12 Bit

11 Bit + Vorzeichen

12 Bit

24V =

24V =

24V =

24V =

500 mA fiir alle Kanale

500 mA fiir alle Kanale

500 mA fiir alle Kanale

500 mA fur alle Kanale

M12 Stiftstecker, 4-polig

Uberlast, Kurzschliisse und
Verpolung

M12 Stiftstecker, 4-polig

Uberlast, Kurzschliisse und
Verpolung

M12 Stiftstecker, 4-polig

Uberlast, Kurzschliisse und
Verpolung

M12 Stiftstecker, 4-polig

Uberlast, Kurzschliisse und
Verpolung

M12 Stiftstecker, 4-polig

(Kodierung B) (Kodierung B) (Kodierung B) (Kodierung B) (Kodierung B)

M12 Buchsenstecker, 4-polig  M12 Buchsenstecker, 4-polig ~ M12 Buchsenstecker, 4-polig ~ M12 Buchsenstecker, 4-polig ~ M12 Buchsenstecker, 4-polig

(Kodierung B) (Kodierung B) (Kodierung B) (Kodierung B) (Kodierung B)

M12 Buchsenstecker, 5-polig  — - M12 Buchsenstecker, 5-polig  M12 Buchsenstecker, 5-polig

(Kodierung A) (Kodierung A) (Kodierung A)

- M12 Buchsenstecker, 5-polig  M12 Buchsenstecker, 5-polig  M12 Buchsenstecker, 5-polig  M12 Buchsenstecker, 5-polig
(Kodierung A) (Kodierung A) (Kodierung A) (Kodierung A)

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Buchsenstecker, 4-polig

Ja

M8 Buchsenstecker, 4-polig

Ja

M8 Buchsenstecker, 4-polig

Ja

M8 Buchsenstecker, 4-polig

Ja

M8 Buchsenstecker, 4-polig

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja

Ja Ja Ja Ja Ja
TM7 BAI4PLA TM7 BAO4VLA TM7 BAO4CLA TM7 BAM4VLA TM7 BAM4CLA
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Beschreibung, E/A-Erweiterungsmodule

Bestelldaten Module Modicon TM7

Analoge Module flr Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Beschreibung
Analoge E/A-Erweiterungsmodule
Die Frontseite der analogen E/A-Erweiterungsmodule verflgt Giber Folgendes:
1 Einen M12-Stecker (Bus-EIN) und eine M12-Buchse (Bus-AUS) zum Anschluss
des Erweiterungsbusses TM7
2 2 Schildbefestigung (1)
1 (Bus-AUS) 3 Zwei LEDs fur Bus-Diagnose
3 4 Vier M12-Buchsen zum Anschluss von Sensoren und/oder Stellgliedern mit
LEDs, zur Anzeige des Kanalzustands
4 5 Zwei LEDs zur Anzeige des Zustands der 24 V - -Versorgung der Sensoren und
Stellglieder
6 Zwei M8-Stecker zum Anschluss der 24 V -—-Versorgung der Sensoren und
Stellglieder: Stecker fur PWR IN, Buchse fir PWR AUS
5 7 Befestigung mit zwei Schrauben & 4 (nicht mitgeliefert) und Masseanschluss,
wenn das Modul auf einer Metallunterlage befestigt wird.

1 (Bus-EIN)

7 (1) Schildtrdger mit wird mit dem E/A-Erweiterungsmodul mitgeliefert.

Analoge E/A-Erweiterungsmodule

Max. Eingang Ausgangs- Auflésung Anschluss  Kommunika- Bestell-Nr. Gew.
Anzahl Bereich bereich Sensor-und tionsbus kg
Kanilen Stellglied

4E Spannung - 11 Bit + 4M12- Bus TM7 TM7 BAI4VLA 0,200

Vorzeichen Buchsen

Strom - 12 Bit 4 M12- Bus TM7 TM7 BAI4CLA 0,200
0...20 mA Buchsen
TM7 BAl4eLA, Pt 100, Pt 1000 - 16 Bit 4M12- Bus TM7 TM7 BAI4TLA 0,200
TM7 BAO4eLA, Thermofihler Buchsen
TM7 BAM4eLA KTY 10, KTY 84
Silizium-Temperatur-
sonde
Widerstand 0...3276 Q
J, K, S Thermoelement — 16 Bit 4M12- Bus TM7 TM7 BAI4PLA 0,200
Spannung 0...65536 pV Buchsen
4A - Spannung 11 Bit + 4 M12- Bus TM7 TM7 BAO4VLA 0,200

-10...+10 V= Vorzeichen Buchsen

- Strom 12 Bit 4 M12- Bus TM7 TM7 BAO4CLA 0,200
0...20mA Buchsen

2E+2A Spannung Spannung 11 Bit + 4 M12- Bus TM7 TM7 BAM4VLA 0,200
-10..+10V = -10...+10 V= Vorzeichen Buchsen

Strom Strom 12 Bit 4 M12- Bus TM7 TM7 BAM4CLA 0,200
0...20mA 0...20mA Buchsen

Architektur, Anschlusskabel
Siehe Katalog ,ZXKMACHINESTRUXURE* Seite 4/32
Anschlusszubehor
Siehe Katalog ,ZXKMACHINESTRUXURE* Seite 4/32
Einzelteile
Siehe Katalog ,ZXKMACHINESTRUXURE* Seite 4/35
Konfigurationssoftware

m Software SoMachine, siehe Seite 2/5
m Konfigurations-DTM fur TM5/7 ,TM5-7 DTM Bibliothek®, downloadbar auf der Internetseite unter: www.schneider-electric.com

3/78 Scl&neider
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Beschreibung, E/A-Erweiterungsmodule

Bestelldaten Module Modicon TM7

Versorgungsmodul fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Versorgungsmodul
1 (Bus-EIN) Die Frontseite der Versorgungsmodule verfuigt Gber Folgendes:
1 Einen M12-Stecker (Bus-EIN) und eine M12-Buchse (Bus-AUS) zum Anschluss
des Erweiterungsbusses TM7
2 Schildbefestigung (1)
3 Zwei LEDs fir Bus-Diagnose
4 Zwei LEDs zur Anzeige des Zustands der 24 V - -Versorgung der Sensoren und
Stellglieder
5 Zwei M8-Stecker zum Anschluss der 24 V -—--Versorgung der Sensoren und
Stellglieder: Stecker fur PWR IN, Buchse fur PWR AUS
6 Befestigung mit zwei Schrauben @ 4 (nicht mitgeliefert) und Masseanschluss,
wenn das Modul auf einer Metallunterlage befestigt wird.

1 (Bus-AUS)
3

6
(1) Schildtrdger wird mit dem Versorgungsmodul mitgeliefert.
Funktion Anschluss Kommunika- Bestell-Nr. Gew.
tionsbus kg
Versorgung Versorgung: 2 x M8 Stecker, Bus TM7 TM7 SPS1A 0,190
24V /15 W fiir E/A- 1 Stecker und 1 Buchse
Erweiterungs- Bus TM7: 2 x M12 Stecker,
moduls am 1 Stecker und 1 Buchse
Erweiterungsbus
T™7
TM7 SPS1A Siehe Katalog ,ZXKMACHINESTRUXURE" Seite 4/30

Siehe Katalog ,ZXKMACHINESTRUXURE" Seite 4/32

Siehe Katalog ,ZXKMACHINESTRUXURE" Seite 4/33

m Software SoMachine, siehe Seite 2/5
m Konfigurations-DTM fiir TM5/7 ,TM5-7 DTM Bibliothek®, downloadbar auf der Internetseite
unter: www.schneider-electric.com
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Kapitel 4
Kommunikation

Alle technischen Informationen zu den aufgelisteten
Produkten in diesem Katalog sind verfiigbar unter:
www.schneider-electric.com
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Allgemeines Kommunikation

Bus CANopen

fur Karte ,Integrierter Controller* ATV IMC Typ S
Ldsungen mit Funktionsbausteinen, Steuerungen
Modicon M238 & M258, kompakte Grundgerate fur
Ldsungen mit Funktionsbausteinen

Allgemeines

c n NO p@n Schneider Electric hat CANopen fur Maschinen und Anlagen wegen seiner umfang-

reichen Funktionen und den sich daraus fiir die Welt der Automatisierungstechnik
ergebenden Vorteilen gewahlt. Diese Entscheidung basiert auf der breiten Akzep-
tanz von CANopen unter den Automationsingenieuren aufgrund seiner Offenheit
und Interoperabilitdt sowie dem vermehrten Einsatz von CANopen-Produkten in
Automatisierungsarchitekturen.

CANopen ist ein offenes Netzwerk, das von tber 400 Unternehmen weltweit unter-
sttzt und von CAN in Automation ((CIA) http://www.can-cia.org/) geférdert wird.
CANopen istin der Norm EN 50325-4 definiert und in der ISO 15745-2 als Gerate-
beschreibung hinterlegt.

Beschreibung von CANopen

Der Bus CANopen ist ein Multi-Masterbus, der einen zuverlassigen, deterministi-
schen Zugang zu Echtzeitdaten in einer Steuerungsanlage sicherstellt. Das CSMA/
CA-Protokoll basiert auf Funkubertragung, entweder zyklischer oder bei einen
Event, zur Sicherstellung der optimalen Nutzung der Bandbreite. Ein Kanal fir
Mitteilungen kann zur Definition von Slave-Parametern genutzt werden.

Der Bus nutzt ein doppelt geschirmtes Twisted Pair-Kabel, an welches der Drive
Controller Altivar IMC Typ S, die Steuerung Modicon M238 Typ S, der Logic Controller
Modicon M258 Typ S und maximal 16 Slave-Geraten uber Daisy Chain-Topologie
oder T-Abzweiger angeschlossen sind. Die variable Datenlibertragungsrate zwischen
20 kBit/s und 1 MBit/s hangt von der Buslange (zwischen 20 m und 1000 m) ab.
Jedes Busende muss mit einem Leitungsabschluss ausgestattet sein.

TeSys U + Konfigurierbare Preventa CANopen ist eine Zusammenstellung von Profilen an CAN-Systemen mit folgenden
Kommunikationsmodul Sicherheitscontroller Eigenschaften:
LUL C08

m Offenes Bussystem

m Datenaustausch in Echtzeit ohne Uberlastung des Protokolls

m Modulars Design ermdglicht GréRenanpassung

m Interoperabilidt und Austauschbarkeit von Geraten

m Standardisierte Netzwerkkonfiguration

m Zugang zu allen Gerateparametern

m Synchronisierung und Datenumlauf von zyklischen und/oder eventgesteuerten

Preventa Sicherheitsbaustein  Preventa Sicherheitsbaustein Prozessen (kurze System-Reaktionszeit)

zur Uberwachung von zur Uberwachung von AnschlieBbare Schneider Electric-Gerite

Not-Halt-/Not-Aus- Positionsschaltern

Stromkreisen Die folgenden Schneider Electric-Gerate konnen am CANopen-Bus angeschlossen

werden:
O Steuerung Motorabgang TeSys U mit Kommunikationsmodul: LUL C08
O Motormanagement-System TeSys T mit Controller: LTM ReeCeoe
O Konfigurierbare Preventa Sicherheitscontroller XPS MC16ZC, XPS MC32ZC.
O Preventa Sicherheitsbausteine XPS zur Uberwachung von Not-Halt-/Not-Aus-
Stromkreisen und Positionsschaltern
O Frequenzumrichter Altivar 312 fiir Asynchronmotoren (0,18...15 kW):
ATV 312Heeee
O Frequenzumrichter Altivar 32 fiir Asynchronmotoren (0,18...15 kW):
ATV 32Heeee
O Frequenzumrichter Altivar 71 fiir Asynchronmotoren (0.75...630 kW):
ATV 71H eeeee
O Integrierte Antriebe Lexium: ILA1B, ILE1B und ILS1B,
- O Drehgeber OsiSense XCC & 58 mm: XCC 3510P, XCC 3515CS84CB
O usw.

Altivar 312 Altivar 32

CANopen-Architektur

’ Verdrahtungssystem, siehe Seite 4/6

Altivar 71 Lexium ILA1B

&

OsiSense XCC
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Architektur,
Allgemeines

Kommunikation

Bus CANopen

Integrierter CANopen-Anschluss an Karte ,Integrierter
Controller ATV IMC Typ S Lésungen mit
Funktionsbausteinen

Getestete, validierte und dokumentierte Architektur (TVDA)

Karte ,,Integrierter Controller* ATV IMC Typ S Losungen mit
Funktionsbausteinen

Obersstzung  Lmfistss  Kuse und Haboniugs

CANopen-Anschluss

Die Karte ,Integrierter Controller* ATV IMC Typ S hat einen integrierten 9-poligen
SUB-D CANopen-Steckverbinder und agiert als CANopen-Master.

Der Bus besteht aus einer Master-Station, der Karte ,Integrierter Controller* ATV
IMC und Slave-Stationen. Uber den Master erfolgt die Konfiguration und Diagnose
der Slaves sowie der Datenaustausch.

Der Bus CANopen wird zur Verwaltung verschiedener Slaves verwendet, wie z.B.:
m Diskrete Slaves

m Analoge Slaves

m Frequenzumrichter

m Motorabgange

W USw.
CANopen-Anschluss

Normen DS 301 V4.02, DR 303-1

Klasse Konformitatsklasse M20, begrenzt auf 16 Slaves

Datenrate Max. 20 100 | 250 500 1000 2500
Lange (m)
Datenrate | 1000 | 500 | 250 125 | 50 | 20
(kBit/s)

Anzahl Slaves max. 16 mit max. Begrenzung auf: 32 RPDOs und 32 TPDOs

Anschluss ein 9-poliger SUB-D-Steckverbinder

CANopen-Architektur

Verdrahtungssystem, siehe Seite 4/6.
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Architektur, Kommunikation

Allgemeines Bus CANopen
Integrierter CANopen-Anschluss an Steuerung
Modicon M238, kompaktes Grundgerat fur Losungen
mit Funktionsbausteinen

Getestete, validierte und dokumentierte Architektur (TVDA)

Steuerung Modicon M238, kompaktes Grundgerit fiir Losungen mit
Funktionsbausteinen

. t K r
Obematrung  Laufacs —

Wi L] A B

CANopen-Anschluss

Die Grundgerate der Steuerung Modicon M238 TM238 LFDC24DTS0 und
TM238 LFAC24DRS0 kénnen aufgrund des integrierten CANopen-Anschlusses als
CANopen-Master agieren.

Der Bus besteht aus einer Master-Station, der Steuerung Modicon M238 Typ S und
Slave-Stationen. Uber den Master erfolgt die Konfiguration und Diagnose der Slaves
sowie der Datenaustausch.

Der Bus CANopen ist ein Kommunikationsbus und ermdglicht das Management
verschiedener Slaves, wie z.B.:

m Digitale Slaves,

m Analoge Slaves,

m Frequenzumrichter,

m Motorabgange,

W USW.

Der CANopen-Master Modicon M238 Typ S steuert bis zu 16 Slaves, mit je einem
eingangs- und einem ausgangsseitigen PDO-Objekt (Process Data Object).

Die maximale Anzahl an Slaves reduziert sich entsprechend, wenn einzelnen Slaves
mehrere PDO-Objekte zugeordnet sind.

CANopen-Konformitatsklasse
Schneider Electric hat die Konformitatsklassen fur CANopen-Master und Slave-
Geréate definiert. Die Konformitatsklassen werden zur Bestimmung von Diensten und
Dienstebenen, die durch jedes CANopen-Gerat oder -Produkt unterstitzt werden,
genutzt. Diese Dienste sind im Katalog ,Maschinen & Anlagen mit industrieller
Netzwerktechnik®, Kapitel 4 beschrieben.
Die folgende Tabelle zeigt die bestmdglichen Produktkombinationen, abhangig von
den Konformitatsklassen.

Konformitatsklasse Slave-Gerit
$10 | s20 S30
M30 | | |

I Mdgliche Kombination: Master Steuerung Modicon M238 Klasse M10 mit einem
Slave-Gerét Klasse S10

Eingeschrankte Verwendung: Master Steuerung Modicon M238 Typ S Klasse M10 mit
einem Slave-Gerat Klasse S20 und S30 begrenzt die Dienstebene auf die niedrigste
Konformitatsklasse, entweder S20 oder S30.

CANopen-Architektur

Verdrahtungssystem, siehe Seite 4/6
(1) Max. 16 Slaves mit max. Begrenzung auf: 32 RPDOs und 32 TPDOs
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Architektur,
Allgemeines

Kommunikation

Bus CANopen

Integrierter CANopen-Anschluss an Logic Controller
Modicon M258, kompaktes Grundgerat flr Losungen
mit Funktionsbausteinen

Getestete, validierte und dokumentierte Architektur (TVDA)

Logic Controller Modicon M258, kompaktes Grundgerit fiir Losungen mit
Funktionsbausteinen

loenwtrrg  Lafists  Eronsund Hebeawuge

CANopen-Anschluss

Alle Logic Controller Modicon M258 Typ S verfiigen uber einen 9-poligen SUB-D
CANopen-Steckverbinder und agieren als CANopen-Master.

Der Bus besteht aus einer Master-Station, dem Logic Controller Modicon M258 Typ S
und Slave-Stationen. Uber den Master erfolgt die Konfiguration und Diagnose der
Slaves sowie der Datenaustausch.

Der Bus CANopen ist ein Kommunikationsbus und erméglicht das Management
verschiedener Slaves, wie z.B.:

m Digitale Slaves

m Analoge Slaves

m Frequenzumrichter

m Motorabgange

H USW.

CANopen-Anschluss

Normen DS 301 V4.02, DR 303-1

Klasse Konformitatsklasse M10, begrenzt auf 63 Slaves

Datenrate ~ Max. 20 |4o 100 |250 500 |1ooo |2soo |5ooo
Lange (m)
Datenrate | 1000 |soo 500 |250 |125 |5o |2o |10
(kBit/s)

Anzahl Slaves max. 63 mit max. Begrenzung auf: 64 TDPOs/64 RPDOs

Anschluss ein 9-poliger SUB-D-Steckverbinder

CANopen-Architektur

Verdrahtungssystem, siehe Seite 4/6
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Architektur, Kommunikation

Bestelldaten CANopen-Architektur
fur Karte ,Integrierter Controller* ATV IMC Typ S
Ldsungen mit Funktionsbausteinen, Steuerungen
Modicon M238 & M258, kompakte Grundgerate fur
Ldsungen mit Funktionsbausteinen

CANopen-Architektur
all Anschlussbeispiel fir Hebeanwendungen
Modicon M258 Typ S D
‘ 1
1
- * 1111
ATVIMC Typ S — ]
+ATV 71
HMI Modicon M238 Typ S
—4 I
—oder—
4
™ |
3
—6 ——6

ATV 312 ATV 312 ATV 312 ATV 312
| __ J
Karte ATV32 + VW3 A3 608: optimierte Losung fiir
Daisy Chain-Topologie am Maschinenbus CANopen
Bestelldaten
—— Abzweiggehause und Standardstecker
m E: | Beschreibung Beschreibung Abb. Lange Bestell-Nr. Gew.
EE kg
— _R‘E"_ CANopen-Abzweiggehduse 4 SUB-D-Anschliisse. Schraubklemmblécke 1 - TSX CAN TDM4 0,196
ety IP 20 fiir Anschluss an die Buskabel
i‘- Abschlusswiderstand
. - SteckerlIP 20 Abgewinkelt (90°) 2 - TSX CAN KCDF 90T 0,046
' 9-polige CANopen-
TSX CAN VW3 CAN SUB-D-Buchse.
TDM4 TAP2 Schalter fur Abschluss- Gerade (7) - - TSX CAN KCDF 180T 0,049
widerstand
Abgewinkelt (90°) mit 9-poligem SUB-D- - - TSX CAN KCDF 90TP 0,051
Stecker fir Anschluss an PC oder
Diagnose-Tool
M12-Anschliisse Stecker - - FTXCN 12M5 0,050
IP 67
B
Buchse - - FTX CN 12F5 0,050
CANopen-Abzweiggehduse 2 x RJ45-Anschlisse 3 - VW3 CAN TAP2 0,250
IP 20
fur Altivar und Lexium 05
Daisy Chain-Abzweige Ausgestattet mit: - 0,6 TCS CTN 026M 16M -
- 2 Schraubklemmbldcken zum Anschluss
des Bus CANopen an Daisy Chain-Topologie
- 1 vorkonfektionierter Kabelsatz mit einem
TSXCANKCD - TSXCANKCD RJ45-Stecker zum Anschluss des
F90T F180T .
Frequenzumrichters
Ausgestattet mit: - 0,3 TCS CTN 023F -
S - 2 RJ45-Stecker zum Anschluss des Bus 13M03
CANopen an an Daisy Chain-Topologie
- 1 vorkonfektionierter Kabelsatz mit einem
RJ45-Stecker zum Anschluss des
Frequenzumrichters
{ CANopen- Fir RJ45-Stecker - - TCS CAR013M120 -
1 Leitungsabschliisse Verp.-Einheit: 2 Stlick
Fir Schraubklemmstecker - - TCS CAR01NM120 -

Verp.-Einheit: 2 Stlick
TSXCANKCD TCS erp.-Einheit: 2 Stiic|

F90TP CARO013M120 (1) Fiir Anschluss an Karte ,Integrierter Controller ATV IMC Typ S Lésungen
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Bestelldaten (Forts.) Kommunikation

CANopen-Architektur

fur Karte ,Integrierter Controller* ATV IMC Typ S
Lésungen mit Funktionsbausteinen, Steuerungen
Modicon M238 & M258, kompakte Grundgerate flr
Lésungen mit Funktionsbausteinen

Bestelldaten (Forts.)
Standardkabel in IP 20
Beschreibung Anwendung Abb. Léange Bestell-Nr. Gew.
kg
CANopen-Kabel Fir normale Umgebungsbedingungen (2), 4 50m TSX CAN CA50 4,930
(2xAWG 22 C€-Kennzeichnung: Geringe Rauchent- 100 TSX CAN CA100 8.800
2xAWG 24) wicklung, halogenfrei und flammwidrig m -
(IEC 60332-1) 300 m TSX CAN CA300 24,560
Fur normale Umgebungsbedingungen (2), 4 50 m TSX CAN CB50 3,580
UL-Zulassung, C€-Kennzeichnung: 100 m TSX CAN CB100 7.840
- flammwidrig (IEC 60332-2) -
| 300m TSX CAN CB300 21,870
Fir normale Umgebungsbedingungen (2) 4 50 m TSX CAN CD50 3,510
oder mobile Anlagen, C€-Kennzeichnung: 100 m TSX CAN CD100 7770
Geringe Rauchentwicklung. Halogenfrei. .
Flammwidrig (IEC 60332-1). Olbesténdig 300m TSX CAN CD300 21,700
VW3 CANAT1 Vorkonfektionierter Fiir normale Umgebungsbedingungen (2), — 0,3m TSX CAN CADDO03 0,091
CANopen-Kabelsatz C€-Kennzeichnung: Geringe Rauchent- 1m TSX CAN CADD1 0143
beidseitig mit 9-pol. SUB-D- wicklung. Halogenfrei. Flammwidrig -
Buchse (IEC 60332-1) 3m TSX CAN CADD3 0,295
5m TSX CAN CADD5 0,440
Fir normale Umgebungsbedingungen (2), — 0,3m TSX CAN CBDD03 0,086
UL-Zulassung, CE-Kennzeichnung: 1m TSX CAN CBDD1 0,131
flammwidrig (IEC 60332-2) :
3m TSX CAN CBDD3 0,268
5m TSX CAN CBDD5 0,400
Vorkonfektionierter Standardkabel mit 1 x 9-pol. SUB-D- 5 0,5m TCS CCN 4F3 MO5T 0,100
CANopen-Kabelsatz Buchse und 1 x RJ45-Stecker 1m TCS CCN 4F3 MAT 0100
VW3 M38 05 R010 (2) 0,100
3m VW3 M38 05 R030 (2) 0,300
TCS CCN 4F3 M3T 0,160
Standardkabel mit 2 x 9-pol. SUB-D- - 0,5m TLACD CBA 005 0,100
Buchsen, 1 Buchse und 1 Stecker 15m TLACD CBA 015 0.120
3m TLACD CBA030 0,190
5m TLACD CBA 050 0,350
Anschlusszubehor IP 20
CANopen-Anschluss fiir 9-pol. SUB-D-Buchse. Schalter fir - - VW3 CAN KCDF 180T 0,100
Altivar 71 (3) Abschlusswiderstand. Kabelenden 180°
abgewinkelt
i\‘i't.i.“--’i;". Adapter fiir Altivar 71 CANopen SUB-D to RJ45 adaptor - - VW3 CAN A71 0,100
']
L
Hgl—lj CANopen Daisy Chain- Anschlisse: 2 RJ45-Stecker 7 - VW3 A3 608 -
Kommunikationskarte fiir
VW3A3 608 Altivar 32 (4) (5) (6)
CANopen Leitungsabschluss Fir RJ45-Stecker (7) 8 - TCS CAR013M120 -
CANopen Anschluss- 2 RJ45-Stecker fur Daisy Chain-Topolo- — 0,3m TCS CTN023F13M03 -
adapter fiir Altivar 312 gie
Vorkonfektioniertes Beidseitig mit RJ45-Anschluss 6 0,3m VW3 CAN CARRO03 0,050
CANopen-Kabel
im VW3 CAN CARR1 0,500
Y-Verzweigung CANopen/Modbus - - TCS CTNO11M11F 0,100

(1) Normale Umgebungsbedingungen: ohne besondere Beschrdnkung, Betriebstemperatur zwischen + 5 °C und + 60 °C und fiir
ortsfeste Anlagen.

Rauhe Umgebungsbedingungen: Widerstandsféhigkeit gegen Kohlenwasserstoffen, Industrieéle, Reinigungsmittel,
Létspritzer, relative Feuchtigkeit bis zu 100 %, salzhaltige Umgebung, extreme Temperaturschwankungen,
Betriebstemperatur zwischen - 10 °C und + 70 °C, oder mobile Anlagen.

(2) Kabel mit Abschlusswiderstand ausgestattet.

(3) Fiir Frequenzumrichter ATV 71HeeeM3, ATV 71HD11M3X, HD15M3X, ATV 71H075N4... HD18N4, dieser Stecker kann
ersetzt werden durch Stecker TSX CAN KCDF 180T.

(4) Die serielle Modbus-Schnittstelle verwendet immer den RJ45-Kommunikations-Port auf der Frontseite. Wenn die serielle
Modbus-Schnittstelle und der Maschinenbus CANopen gleichzeitig verwendet werden miissen, wird eine CANopen-
Kommunikationskarte benétigt.

(5) Der Frequenzumrichter Altivar 32 kann nur eine Kommunikationskarte aufnehmen.

(6) Wenn eine der CANopen-Kommunikationskarten in den Frequenzumrichter Altivar 32 eingefiihrt wird, ist die CANopen-
Kommunikation (ber den RJ45-Kommunikations-Port auf der Frontseite deaktiviert.

(7) Verp.-Einheit: 2 Stiick.
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Allgemeines Kommunikation
Dezentrale E/A auf CANopen-Bus mit

Schnittstellenmodul Modicon TM5 (IP 20)
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMCO058

Allgemeines

Zur Erweiterung des Konzepts ,Flexible Machine Control, einem Schliisselelement
von MachineStruxure™, ebenso wie die Logic Controller Modicon M258 und Motion
Controller LMCO058, bietet Schneider Electric ein Interface-Modul an, das den
CANopen-Zugang Uber dezentrale E/A ermdglicht.

m Die Logic Controller Modicon M258 und Motion Controller Modicon LMCO058 bieten
die Mdglichkeit, dezentrale E/A-Inseln Uiber den Erweiterungsbus TM5 zu bilden.
Dadurch wird eine bestmdgliche Anpassung der Architektur an die Maschinen-
topologie gewahrleistet und die Verdrahtungskosten werden reduziert.

m Das CANopen-Schnittstellenmodul Modicon TM5 erlaubt den Anschluss
dezentraler E/A-Inseln (Sensoren und Stellglieder), die iber den CANopen-Feld-
bus tiber mehrere Maschinen verteilt werden. Diese Inseln kommunizieren auf
dem CANopen-Bus.

Q o | -
[} = =
B8 e

CANopen

A4

Il1
|
it
CIILX

CANopen

N\
Famy|

Dezentrale E/A-Insel Dezentrale E/A-Insel
IP 20 IP 67

1 Logic Controller Modicon M258 oder Motion Controller Modicon LMCO058:
CANopen-Busmaster.

2 Dezentrale E/A-Inseln IP 20. Zusammensetzung: CANopen-Schnittstellenmodul
TM5 (Slave) (a) + Kompaktmodul Modicon TM5 (1) oder Module TM5 (b) (2) +
Sendermodul TM5 SBET1 (c1)/ TM5 SBET7 (c2) (3).

3 Dezentrale E/A-Insel IP 20. Zusammensetzung: Empfangermodul TM5 SBER2 (d)
+ TM5 Kompaktmodul (1) oder TM5 E/A-Module (b) (2).

4 Erweiterungsbus TM5. Zusammensetzung: dezentrales E/A-Anschlusskabel
TCS XCNNXNX100.

5 Dezentrale E/A-Inseln IP 67. Zusammensetzung: digitale oder analoge Module
TM7 IP 67 (e) (4) + Bus-Erweiterungskabel TM7 TCS XCNeeeE (5) (f).

(1) Kompaktmodul Modicon TM5: siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fiir Industrie-
maschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 3/22.

(2) Digitale Module Modicon TM5: siehe Katalog , Automatisierungslésungen fiir Industrie-
maschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 3/26; analoge Module Modicon
TMB5: siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fiir Industriemaschinen®, Bestell-Nr.:
ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 3/34.

(3) Sendermodule Modicon TM5 und Erweiterungsbus TM5: siehe Katalog ,Automatisierungs-
I6sungen fiir Industriemaschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 3/42.

(4) E/A-Module Modicon TM7: siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fiir Industrie-
maschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 3/44.

(5) Bus-Erweiterungskabel TM7: siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fiir Industrie-
maschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 4/30.
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Allgemeines, Kommunikation
Beschreibung Dezentrale E/A auf CANopen-Bus mit

Schnittstellenmodul Modicon TM5 (IP 20)
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Allgemeines

Das Angebot CANopen-Schnittstellenmodul TM5 umfasst 4 Teile, die separat
bestellt werden missen:

O Ein Bustrager TM5 ACBNA1 (1)

O Ein elektronisches Schnittstellenmodul CANopen TM5 NCO1

O Ein elektronisches Einspeisemodul TM5 SPS3

O Eine abnehmbare Klemmenleiste TM5 ACTB12PS

Das Zusammensetzen der Module auf dem Bustrager kann vor der Montage auf

eine DIN-Profilschiene erfolgen.

Diese Module bieten die folgenden Vorteile:

O Abnehmbarer Klemmenleiste

O Federzugklemmen flr einen schnellen, werkzeuglosen Anschluss der Versorgung
des Schnittstellenmoduls und der E/A-Erweiterungsmodule. Aufgrund der qualitativ
hochwertigen Federzugklemmen ist ein regelmafiges Nachziehen nicht erforder-
lich.

Beschreibung

Das CANopen-Schnittstellenmodul ist eine Kombination aus 4 Geraten: Ein
Bustrager TM5 ACBN1 (a) + ein elektronisches CANopen-Schnittstellenmodul
TM5 NCO1 (b) + eine elektronisches Einspeisemodul TM5 SPS3 (c) (1) + eine
abnehmbare Klemmenleiste TM5 ACTB12PS (d).

Dieser Bausatz enthilt:

1 Mechanische Verriegelung zur Montage/Demontage auf einer DIN-Profilschiene
2 Buserweiterungsanschluss an der Seite des Tragers fiir den Anschluss an das
folgende Modul

Steckplatz fiir das CANopen-Schnittstellenmodul mit Anschlussstecker
Steckplatz fiir das Einspeisemodul mit Anschlussstecker

LED-Anzeigefeld zur Kanal- und Interface-Moduldiagnose

Zwei Drehschalter fiir Adressen auf dem Bus

Steckplatz fiir die Klemmenabdeckung (Schildtrager)

LED-Anzeigefeld zur Kanal- und Stromversorgungs-Moduldiagnose
Abnehmbare Federklemmenleiste mit Verriegelung und Steckplatzen fiir farbige
Kennzeichnungsschilder

10 Ein 9-poliger SUB-D-Stecker fiir den Anschluss an den CANopen-Bus

Co~NOOGA~®

(1) Lieferung mit 2 Isolier-Abdeckungen, TM5 ACPL10 und TM5 ACPR10.
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Allgemeines (Forts.)

Kommunikation
Dezentrale E/A auf CANopen-Bus mit

Schnittstellenmodul Modicon TM5 (IP 20)

fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Ubereinstimmung mit den
Normen

IEC 61131-2

Produktzertifizierungen

C€, UL, CSA, GOST-R und c-Tick

Temperatur Betrieb Waagerechte Montage: - 10...+ 60°C (1)
Senkrechte Montage: - 10...+ 50°C
Lagerung -40...+70°C
Relative Luftfeuchtigkeit Maximal 95 % (nicht kondensierend)
Schutzart IP 20 gemaR IEC 61131-2
Verschmutzungsgrad <2 gemaR IEC 60664
Aufstellungshéhe Betrieb 0...2.000 m
Lagerung 0...3.000 m
Schwingungsfestigkeit 5...8,4 Hz (3,5 mm feste Schwingungsamplitude)
(montiert auf Schiene) 8,4...150 Hz (9,8 m/s? feste Beschleunigung)
StoRfestigkeit 147 m/s? (15 g) fir 11 ms
Steckverbinder Typ Abnehmbare Federzugklemmen

Anzahl Schaltspiele

Elektrostatische Entladungen
geman EN/IEC 61000-4-2

min. 50

8 kV: bei indirektem Kontakt
4 kV: bei direktem Kontakt

Elektromagnetische Felder
gemaR EN/IEC 61000-4-3

10 V/m (80 MHz...2 GHz)
1Vim (2...2,7 GHz)

Schnelle Folgen elektrischer Stérimpulse
gemaR EN/IEC 61000-4-4

Stromversorgung: 2 kV

E/A: 1kV

Abgeschirmtes Kabel: 1 kV
(Wiederholfrequenz 5 und 100 kHz)

Storfestigkeit gegeniiber Uberspannungen,
24 V== Stromkreis
gemaf EN/IEC 61000-4-5

1kV (Gleichtakt)

0,5 kV (Differenzmodus)

Induzierte magnetische Felder
geman EN/IEC 61000-4-6

10 Veff (0,15...80 MHz)

Leitungsemissionen
geman EN/IEC 55011/CISPR11

150...500 kHz, Quasi-Spitze bei 79 dBuV

500 kHz...30 MHz, Quasi-Spitze bei 73 dBuV

Storstrahlungen
geman EN/IEC 55011/CISPR11

30...230 MHz, 10 m bei 40 dBuV/m

230 MHz...1 GHz, 10 m bei 47 dBuV/m

(1) Manche Geréte arbeiten bei einer Betriebstemperatur, die zwischen 55° und 60°C einen Gewichtungsfaktor erfordert und u.U. anderen Einschrdnkungen
unterliegen. Siehe Bedienungsanleitung, downloadbar auf der Internetseite unter www.schneider-electric.com
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Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung

www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung
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Bestelldaten

Kommunikation
Dezentrale E/A auf CANopen-Bus mit

Schnittstellenmodul Modicon TM5 (IP 20)
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

o =
.l

TM5 NCO1

-
©

TM5ACBN1

&

TM5ACTLC100

TM5ACLITW1

TM5ACLPL10

TM5 SPS3

TM5ACTB12PS

"

TM5ACTCH100

o ___ &

TM5ACLT1

TM5ACLPR10

)

TM5ACADL100

Bestelldaten
Elektronisches CANopen-Schnittstellenmodul
Beschreibung Technische Daten Bestell-Nr. Gew.
kg
Elektronisches CAN-Bus-Kommunikationsmodul mit TM5 NCO1 0,025
CANopen-Schnitt- CANopen-Protokoll
stellenmodul Modulfarbe: weily
Elektronisches Einspeisemodul
Eingangs- Technische Daten Bestell-Nr. Gew.
versorgung kg
24V Spannungsversorgung fir CANopen-Inter- TM5 SPS3 0,025
face und E/A-Erweiterungsmodule
Modulfarbe: grau
Bustrager
Versorgung Technische Daten Bestell-Nr. Gew.
kg
24V — Einsatz mit elektronischen Modulen TM5 ACBN1 0,020
TM5NCO1 und TM5 SPS3
Lieferung mit 2 Schutzabdeckungen,
TM5ACPL10 und TM5 ACPR10
Farbe der Basis: weil}
Klemmenleiste
Verwendet fiir Technische Daten Bestell-Nr. Gew.
kg
Elektronisches 12 Federzugklemmen TM5 ACTB12PS 0,016
Einspeisemodul Farbe der Klemmenleiste: grau
TM5 SPS3
Zubehor
Beschreibung Verwenden fiir Farbe Verp.- Bestell-Nr. Gew.
Einheit kg
Klemmenleisten-  Kennzeichnung Transparent 100 TM5 ACTCH100 0,200
abdeckung der Klemmen-
(Schildtréager) leiste der
E/A-Kanéle
Verriegelung Verriegelung der Transparent 100 TM5 ACTLC100 0,100
Klemmenleisten-  Klemmenleis-
abdeckung tenabdeckung
(zu bestellen mit TM5ACTCH100
Klemmenabdeckung
TM5ACTCH100)
Vorgestanzte Klemmenab- Weily 100 TM5ACTLS100 0,100
Kennzeichnungs- deckung
schilder TM5ACTCH100
Farbige Kennzeich- Etikettierung der Weifl3 1 TM5 ACLITWA1 0,015
nungsschilder aus 16 Klemmen der
Kunststoff Anschlusskang- Rot 1 TMS ACLITR1 0,015
le Blau 1 TM5ACLITB1 0,015
Metallwerkzeug Einfugen/ Schwarz 1 TM5ACLT1 0,030
Entfernen
Erkennungs-
marken
TM5ACLITe1
Isolier-Abdeckun- Befestigung auf Weil3 10 TM5ACLPL10 0,004
gen fiir Bustrager der linken Seite
Befestigung auf Weil 10 TM5 ACLPR10 0,004
der rechten
Seite
Verriegelungen Fir Module Schwarz 100 TM5 ACADL100 0,001

Konfigurationssoftware

m Software SoMachine, siehe siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fiir Industrie-
maschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 5/2

m Konfigurations-DTM fiir TM5/7 ,TM5-7 DTM Bibliothek*, downloadbar auf der Internetseite
unter: www.schneider-electric.com. Zur Konfiguration muss das DTM in einen FDT-Kontainer
eingebunden werden.

(1) Sender-/Empféngermodule Modicon TM5 (siehe siehe Katalog ,Automatisierungslésungen
fiir Industriemaschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 3/42)

Scl&nelder
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Ubersicht Kommunikation

Dezentrale E/A auf CANopen-Bus mit
Schnittstellenmodulen Modicon TM7 IP 67
fur Logic Controller Modicon M258,

Motion Controller Modicon LMCO058

IP 67

8, als Eingange oder Ausgange konfigurierbar

IP 67

16, als Eingange oder Ausgange konfigurier-
bar

0...8 je nach Softwarekonfiguration

0...16 je nach Softwarekonfiguration

0...8 je nach Softwarekonfiguration

0...16 je nach Softwarekonfiguration

24V =/4,4 mA 24V =/4,4 mA

positive Logik positive Logik

Typ 1 Typ 1

24V = 24V =
Transistor/positive Logik Transistor/positive Logik
max. 0,5A max. 0,5A

max. 4 A max. 4 A

24V = 24V =

500 mAfiir alle Kanale

500 mA fiir alle Kanale

Uberlast, Kurzschliisse und Verpolung

M12 Stiftstecker, 5-polig,
(Kodierung A)

Uberlast, Kurzschliisse und Verpolung

M12 Stiftstecker,
5-polig, (KodierungA)

M12 Buchsenstecker,
5-polig, (Kodierung A)

M12 Buchsenstecker, 4-polig,
(Kodierung B)

M12 Buchsenstecker, 4-polig,
(Kodierung B)

M8 Buchsenstecker, 3-polig,
1 Kanal pro Stecker

M8 Buchsenstecker, 3-polig,
1 Kanal pro Stecker

M8 Buchsenstecker, 3-polig,
1 Kanal pro Stecker

M8 Buchsenstecker, 3-polig,
1 Kanal pro Stecker

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Buchsenstecker, 4-polig

M8 Buchsenstecker, 4-polig

Ja Ja
Ja Ja
Ja Ja

4/15

Ja Ja
TM7 NCOMO08B TM7 NCOM16B

4/15

Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung
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IP 67

16, als Eingénge oder Ausgéange konfigurierbar

0...16 je nach Softwarekonfiguration

0...16 je nach Softwarekonfiguration

24V =/4,4 mA

positive Logik

Typ1
24V =

Transistor/positive Logik

max. 0,5A

max. 4 A

24V =

500 mAfiir alle Kanale

Uberlast, Kurzschliisse und Verpolung

M12 Stiftstecker, 5-polig,
(Kodierung A)

M12 Buchsenstecker, 5-polig,
(Kodierung A)

M12 Buchsenstecker, 4-polig,
(Kodierung B)

M12 Buchsenstecker, 5-polig,
(Kodierung A), 2 Kanéle pro Stecker

M12 Buchsenstecker, 5-polig,
(Kodierung A), 2 Kanale pro Stecker

M8 Stiftstecker, 4-polig

M8 Buchsenstecker, 4-polig

Ja

Ja

Ja

Ja

TM7 NCOM16A

4/15

« }\? Weitere technische Informationen

finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung

www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung
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Allgemeines Kommunikation
Dezentrale E/A auf CANopen-Bus mit

Schnittstellenmodulen Modicon TM7 IP 67
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Allgemeines

Zur Erweiterung des Konzepts ,Flexible Machine Con- Die CANopen-E/A-Schnittstellenmodule ermdglichen die Verbindung von Sensoren
trol“ bietet Schneider Electric das IP67 E/A-System und Stellgliedern auf verschiedenen Maschinen Giber den CANopen-Feldbus. Diese
Moducon TM7 fiir eine Montage auRerhalb der Schalt-  E/A-Schnittstellenmodule kommunizieren auf dem Bus. Sie verfligen lber einen

5 ; Abschnitt fir den Anschluss von Sensoren und Stellgliedern mittels M8- oder M12-
schranke und direkt auf der Anlage an. d Ayl
Die hohe Schutzart IP 67 erméglicht den Einsatz direkt Steckern und einen Abschnitt fiir den Anschluss an den CANopen-Feldbus.

im Prozess bzw. in Maschinen in rauen Umgebungsbe-  pag Angebot an E/A-Schnittstellenmodule umfasst IP 67-Module, die an einen

dingungen (Spritzwasser, Ol, Staub, usw.). CANopen-Bus angeschlossen werden und tiber digitale Kanale verfiigen, die

Die Module sind: sowohl als Eingénge oder als Ausgénge konfiguriert werden kénnen:

O Staub- und feuchtigkeitsbestandig m Ein CANopen-Schnittstellenmodul mit 8 konfigurierbaren E/A fiir den Anschluss
O Robust und kompakt Uber einen M8-Stecker

0 Schnell zu Verdrahten, kostengiinstig m Zwei CANopen-Schnittstellenmodule mit 16 konfigurierbaren E/A

Dieses Angebot enthalt dartiber hinaus:

O Digitale E/A-Erweiterungsmodule, siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fir
Industriemaschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 3/44

O Analoge Eingangs-Erweiterungsmodule, siehe Katalog ,Automatisierungslosun-
gen fir Industriemaschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 3/44

O Versorgungsmodul, siehe Katalog ,Automatisierungsldsungen fiir Industrie-
maschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 3/44

O Anschlusszubehdr, siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fir Industrie-
maschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 4/32

= Q O
[
od
Q CANopen
y
2 2
a p
2
C
e
CANopen SMC
N L Jal )
4
CANopen
; -— e
2 4
a p C b
o
| }1§~
Dezentrale E/A-Inseln Dezentrale E/A-Insel IP 20

P67

Logic Controller Modicon M258 oder Motion Controller Modicon LMC058: CANopen-Master.

Dezentrale E/A-Inseln IP 67. Zusammensetzung: CANopen-Schnittstellenmodul TM7 (Slave) mit digitalen E/A (a) + Bus-Erweiterungskabel
TM7 (b) + Digitale/analoge Module TM7 (c) (1).

Dezentrale E/A-Insel IP 20. Zusammensetzung: CANopen-Schnittstellenmodul TM5 (Slave) (d) + Kompaktmodule TM5 (2) oder Module
TM5 (e) (3) + Sendermodul TM5SBETY (f) (4).

4 Dezentrale E/A-Insel IP 20. Zusammensetzung: Empfangermodul TM5SBER?2 (g) (4) + Module TM5 (e) (3).

(1) Digitales oder analoges Modul Modicon TM7, siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fiir Industriemaschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 3/44
(2) Kompaktmodule Modicon TM5, siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fiir Industriemaschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 3/22
(3) Digitale Module Modicon TM5, siehe Seite 3/26. Modicon analoge TM5-Module, siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fiir Industriemaschinen’,
Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 3/34
(4) Sender- und Empfangermodule ,Modicon TM5. siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fiir Industriemaschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 3/42

W N=

4/14 Sdéneide_r

Electric



Allgemeines

Kommunikation
Dezentrale E/A auf CANopen-Bus mit

Schnittstellenmodule Modicon TM7 IP 67
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

CANopen-Schnittstellenmodule
mit digitalen E/A

Status-LED
Kommunikationsbus
Status-LED

Kanéle

Status-LED
Stromversorgung

Spezifikationen
Ubereinstimmung mit den Normen
Produktzertifizierungen
Temperatur Betrieb

Lagerung
Relative Luftfeuchtigkeit
Verschmutzungsgrad gemaf |IEC 60664
Schutzgrad gemaR IEC 61131-2
Aufstellhohe Betrieb

Lagerung

Schwingungsfestigkeit Auf DIN-Schiene montiert

gem. [EC 60721-3-5 Klasse 5M3

StoRfestigkeit
gem. IEC 60721-3-5 Klasse 5M3

Stecker Typ
Anzahl Schaltspiele

Elektromagnetische Vertraglichkeit
Elektrostatische Entladungen gemagR IEC/EN 61000-4-2

Elektromagnetische Felder geman IEC/EN 61000-4-3

Schnelle Folgen elektrischer Stérimpulse
geman IEC/EN 61000-4-4

Storfestigkeit gegeniiber Uberspannungen,
24 V- Stromkreis
geman IEC/EN 61000-4-5

Induzierte magnetische Felder gemaR IEC/EN 61000-4-6

Leitungsemissionen gemal EN 55011 (IEC/CISPR11)

Storstrahlungen gemaR EN 55011 (IEC/CISPR11)

Diagnosefunktionen
Die Diagnosefunktion und Fehleriiberwachung wird auf CANopen E/A-Schnittstellen-
modulen, Erweiterungsmodulen und Einspeisemodulen durch LEDs angezeigt und
informiert das Steuerungssystem (Logic Controller M258 oder Motion Controller
Modicon LMCO058) tiber den Bus TM7.

Jedes Modicon Modul TM7 ist mit LEDs ausgestattet:
m um den Status des Busses TM7, des Kanals und der Versorgung anzuzeigen,
m zur schnellen und prazisen Lokalisierung eines Fehlers.

Es liegen mehrere Diagnosestufen vor:
m Diagnosen pro Kanal:

O Status der Eingange

O Status der Ausgange

m Diagnose des Kommunikationsbusses:

0 am CAN-Bus (CANopen-Schnittstellenmodul)

O am Erweiterungsbus TM7 (CANopen-Schnittstellenmodul und E/A-Erweiterungs-
moduls)

IEC 61131-2

C€, cURus, GOST-R und c-Tick, ATEX (Il 3g EEx nAII T5, IP 67, Ta = 0...60°C)
-10...+ 60°C (14...140°F)

-25...+85°C (- 13...185°F)

5...95% (nicht kondensierend)

2

P67
0...2000 m (0...6560 FuR) (1)
0...3000 m (0...9842 FuB)

7,5 mm (0,295 Zoll) 2...8 Hz feste Schwingungsamplitude
20 m/s? (2 g) 8...200 Hz feste Beschleunigung
40 m/s? (4 g) 200...500 Hz feste Beschleunigung

300 m/s? (30 g) fiir 11 ms, 1/2 Sinuskurve, Stof Typ 1

M8 und/oder M12
min. 50

+ 8 kV, Kriterium B (Luftentladung)
+ 4 kV, Kriterium B (direkte Entladung)

10 V/m, Amplitudenmodulation 80% bei 1 kHz (80 MHz...2 GHz)
1V/m (2...2,7 GHz)

Stromversorgung: 2 kV, Kriterium B
E/A: 1 kV, Kriterium B

Abgeschirmtes Kabel: 1 kV, Kriterium B
Wiederholfrequenz: 5 und 100 kHz

Stromversorgung:

o 1kV (12 Q), Kriterium B (Gleichtakt)

O 0,5kV (2 Q), Kriterium B (Differenzmodus)
Ungeschirmte Verbindungen:

o 1kV (42 Q), Kriterium B (Gleichtakt)

O 0,5kV (42 Q), Kriterium B (Differenzmodus)
Geschirmte Verbindungen:

o 1kV (12 Q), Kriterium B (Gleichtakt)

O 0,5kV (2 Q), Kriterium B (Differenzmodus)

Leitungsversorgung, E/A-Signalverbindungen > 10 m (32,8 FuR)

Funktioneller Erdanschluss: 10 Veff, Kriterium A, Amplitudenmodulation 80% bei 1 kHz
(150...80 MHz)

150...500 kHz, Spitze79 dB pV

500 kHz...30 MHz, Spitze73 dB pV

30...230 MHz, 10 m (32,8 FuR) bei 40 dB (u\V/m)

230 MHz...1 GHz, 10 m (32,8 FuB) bei 47 dB (uV/m)

(1) Temperaturreduzierung um 0,5°C (32,9°F) pro zusétzlichen 100 m (328 Ful3) tiber der Aufstellh6he von 2000 m (6560 FuR3).
Siehe Bedienungsanleitung fiir jedes Gerét, downloadbar auf der Internetseite unter www.schneider-electric.de, www.schneider-electric.at,

www.schneider-electric.ch

Scl&neide_r 4/15
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Beschreibung Kommunikation

Dezentrale E/A auf CANopen-Bus mit
Schnittstellenmodulen Modicon TM7 IP 67
fur Logic Controller Modicon M258,

Motion Controller Modicon LMCO058

1 (Bus-EIN)

1 (Bus-EIN)

1 (Bus-EIN)

Beschreibung
CANopen Schnittstellenmodule

Die Frontseite der CANopen E/A-Schnittstellenmodule mit 8-Kanalen verfiigt tiber

Folgendes:

Einen M12-Stecker (Bus-EIN) zum Anschluss des CANopen-Busses

Schildbefestigung (1)

Einen M12-Buchsenstecker zum Anschluss des Erweiterungsbusses TM7

Zwei LEDs fir Bus-Diagnose

Drehschalter fir CANopen-Adresseinstellung

Acht M8-Buchsen zum Anschluss von Sensoren und Stellgliedern mit LEDs, zur

Anzeige des Kanalzustands

Zwei LEDs zur Anzeige des Zustands der 24 V —-Versorgung der Sensoren und

7 Stellglieder

8 Zwei M8-Stecker zum Anschluss der 24 V =—-Versorgung der Sensoren und
Stellglieder: Stecker fir PWR IN, Buchse fir PWR AUS

9 9 Befestigung mit zwei Schrauben & 4 (nicht mitgeliefert) und Masseanschluss,

wenn das Modul auf einer Metallunterlage befestigt wird.

(3,1 wWnN
OB WN=-

[=2]
~

Die Frontseite der CANopen E/A-Schnittstellenmodule mit 16-Kanalen verfiigt Gber
Folgendes:

2 1 Einen M12-Stecker (Bus-EIN) zum Anschluss des CANopen-Busses
1 (Bus-AUS) 2 Schildbefestigung (1)
3 3 Zwei LEDs fir Bus-Diagnose
4 Einen M12-Buchsenstecker zum Anschluss des Erweiterungsbusses TM7
5 Drehschalter fir CANopen-Adresseinstellung
6 Acht M12-Stecker (2 Kanale pro Stecker) oder sechzehn M8-Stecker zum
5 Anschluss von Sensoren und Stellgliedern mit LEDs, zur Anzeige des Kanal-
zustands
7 Zwei LEDs zur Anzeige des Zustands der 24 V —-Versorgung der Sensoren und
6 Stellglieder
8 Zwei M8-Stecker zum Anschluss der 24 V -==-Versorgung der Sensoren und
Stellglieder: Stecker fir PWR IN, Buchse fir PWR AUS
9 Befestigung mit zwei Schrauben & 4 (nicht mitgeliefert) und Masseanschluss,
wenn das Modul auf einer Metallunterlage befestigt wird.
7 (1) Schildtrédger wird mit dem E/A-Schnittstellenmodul mitgeliefert
8
9

1 (Bus-AUS)

4/16
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Bestelldaten Kommunikation
Dezentrale E/A auf CANopen-Bus mit

Schnittstellenmodule Modicon TM7 IP 67
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Max. Anzahl Anzahl, Anzahl, Sensor-/ Kommunika- Bestell-Nr. Gew.
Kanéle Typ Eingang  TypAusgang Stellglied- tionsbus kg
Anschluss
8E/IA 8, positive Logik 8, Transistor/ 8 M8-Buchsen CANopen, TM7 NCOMO08B 0,195
positive Logik TM7-Bus
TM7 NCOMO08B
16 E/A 16, positive 16, Transistor/ 16 M8-Buchsen CANopen, TM7 NCOM16B 0,320
Logik positive Logik TM7-Bus
16, positive 16, Transistor/ 8 M12-Buchsen CANopen, TM7 NCOM16A 0,320
Logik positive Logik TM7-Bus

TM7 NCOM16B TM7 NCOM16A

Siehe Seite 4/18

Siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fiir Industriemaschinen®, Bestell-Nr.: ZXKMACHINESTRUXURE,
Seite 3/44

Siehe Seite 4/18

Siehe Seite 4/21

m Software SoMachine, siehe Katalog ,Automatisierungslésungen fiir Industriemaschinen*, Bestell-Nr.:
ZXKMACHINESTRUXURE, Seite 5/2

m Konfigurations-DTM fir TM5/7 ,TM5-7 DTM Bibliothek®, downloadbar auf der Internetseite unter:
www.schneider-electric.com. Zur Konfiguration muss das DTM in einen FDT-Kontainer eingebunden werden.

« }\? Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung

www.schneider-electric.ch/oem-steuerung
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Architektur, Kommunikation

Bestelldaten Dezentrale E/A auf CANopen-Bus mit
Schnittstellenmodulen Modicon TM7 IP 67
fur Logic Controller Modicon M258,

Motion Controller Modicon LMC058

CANopen-Architektur

1 2 2 3

o Ve ©
:3}1{ -1 —11 ﬂl —11 )IC —10
© N -—- ® A ©He
\ Bi | Bd | | Bi | 'Ba | A
7 8 9 7 8 7
24V = 24V = 24V = 24V =
Architektur des integrierten TM7-Busses A Versorgungsmodul
Ba Analoges E/A-Erweiterungsmodul
TM5NCO1 + TM5 SBET7 Bd Digitales E/A-Erweiterungsmodul
Bi  CANopen E/A-Schnittstellenmodul
4 5
I i l
p}:{c -1 —10
TM258 LFeeee + TM5 SBET7 | ‘ Bd \ Ba |
24V= 7 8 9
Bestelldaten
Kabel zum Anschluss an den CANopen-Bus
Bezeichnung Beschreibung Abb. Lange Bestell-Nr. Gew.
(m) kg
Anschlusskabel Ein Ende mit abgewinkelter M12-Buchse 1 1 TCS CCN2FNX1SA 0,089
CANopen-Bus (Bus-EIN) (Kodierung A), 5-polig und 1 offenes 3 TCS CCN2FNX3SA 0,195
Leitungsende 10 TCS CCN2FNX10SA 0,563
25 TCS CCN2FNX25SA 1,352
' Ein Ende mit gerader M12-Buchse 1 1 TCS CCN1FNX1SA 0,089
(Kodierung A), 5-polig und 1 offenes 3 TCS CCN1FNX3SA 0,195
Leitungsende 10 TCS CCN1FNX10SA 0,563
TCS CCNZFNX1SA 25 TCS CCN1FNX25SA 1,352
Daisy Chain-Kabel Mit 2 abgewinkelten M12-Steckern 2 0,3 TCS CCN2M2F03 0,090
CANopen-Bus (Kodierung A), 5-polig, 1 Stecker und 1 1 TCS CCN2M2F1 0,127
Buchse, an jedem Ende 2 TCS CCN2M2F2 0,179
5 TCS CCN2M2F5 0,337
10 TCS CCN2M2F10 0,600
15 TCS CCN2M2F15 0,863
Mit 2 geraden M12-Steckern (Kodierung 2 0,3 TCS CCN1M1F03 0,090
A), 5-polig, 1 Stecker und 1 Buchse, an 1 TCS CCN1M1F1 0,127
jedem Ende 2 TCS CCN1M1F2 0,179
5 TCS CCN1M1F5 0,337
10 TCS CCN1M1F10 0,600
15 TCS CCN1M1F15 0,863
Anschlusskabel Ein Ende mit abgewinkelten M12-Stecker 3 1 TCS CCN2MNX1SA 0,089
CANopen-Bus (Bus-AUS) (Kodierung A), 5-polig und 1 offenes 3 TCS CCN2MNX3SA 0,195
Leitungsende 10 TCS CCN2MNX10SA 0,563
25 TCS CCN2MNX25SA 1,352
Ein Ende mit geradem M12-Stecker 3 1 TCS CCN1MNX1SA 0,089
(Kodierung A), 5-polig und 1 offenes 3 TCS CCN1IMNX3SA 0,195
Leitungsende 10 TCS CCN1MNX10SA 0,563
TCS CONTMNXeeSA 25 TCS CCNTIMNX25SA 1,352
Bus-Erweiterungskabel TM7
Bus-Erweiterungskabel TM7  Ein Ende mit abgewinkelter M12-Buchse 4 1 TCS XCN2FNX1E 0,089
(Bus -EIN) (Kodierung B), 4-polig und 1 offenes 3 TCS XCN2FNX3E 0,195
Leitungsende 10 TCS XCN2FNX10E 0,563
25 TCS XCN2FNX25E 1,352
Ein Ende mit gerader M12-Buchse 4 1 TCS XCN1FNX1E 0,089
(Kodierung A), 4-polig und 1 offenes 3 TCS XCN1FNX3E 0,195
Leitungsende 10 TCSXCN1FNX10E___ 0,563
25 TCS XCN1FNX25E 1,352
4/18 Sdénaee'gﬁ':



Bestelldaten (Forts.) Kommunikation
Dezentrale E/A auf CANopen-Bus mit

Erweiterungsmodulen Modicon TM7 IP 67
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Anschlusszubehor (Fortsetzung)

Bezeichnung Beschreibung Abb. Lange (m) Bestell-Nr. Gel\(lv.
g9
Bus-Erweiterungskabel TM7 (Fortsetzung)
Daisy Chain-Kabel Mit 2 abgewinkelten M12-Steckern 5 0,3 TCS XCN2M2F03E 0,090
TM7-Bus (Kodierung B), 4-polig, 1 Stecker und 1 TCS XCN2M2F1E 0,127
1 Buchse, an jedem Ende 2 TCS XCN2M2F2E 0,179
5 TCS XCN2M2F5E 0,337
10 TCS XCN2M2F10E 0,600
15 TCS XCN2M2F15E 0,863
Mit 2 geraden M12-Steckern (Kodierung 5 0,3 TCS XCN1M1F03E 0,090
B), 4-polig, 1 Stecker und 1 Buchse, 1 TCS XCN1M1F1E 0,127
o @ an jedem Ende 2 TCS XCN1M1F2E 0,179
TS XCN1M1FeoE 5 TCS XCN1M1F5E 0,337
10 TCS XCN1M1F10E 0,600
15 TCS XCN1M1F15E 0,863
Bus-Erweiterungskabel Ein Ende mit abgewinkelten M12-Stecker 6 1 TCS XCN2MNX1E 0,089
TM7 (Bus-AUS) (Kodierung B), 4-polig und 1 offenes 3 TCS XCN2MNX3E 0,195
Leitungsende 10 TCSXCNZMNX10E 0,563
25 TCS XCN2MNX25E 1,352
Ein Ende mit geradem M12-Stecker 6 1 TCS XCN1MNX1E 0,089
% ‘i (Kodierung B), 4-polig und 1 offenes 3 TCS XCN1MNX3E 0,195
TCS XCNTMNXeoE Leitungsende 10 TCSXCNAMNX10E___ 0,563
25 TCS XCN1MNX25E 1,352
Versorgungskabel
Versorgungskabel Ein Ende mit abgewinkelter M8-Buchse, 7 1 TCS XCNEFNX1V 0,041
Power IN 4-polig und 1 offenes Leitungsende 3 TCS XCNEFNX3V 0,105
10 TCS XCNEFNX10V 0,329
25 TCS XCNEFNX25V 0,809
Ein Ende mit gerader M8-Buchse, 7 1 TCS XCNDFNX1V 0,041
\ M 4-polig und 1 offenes Leitungsende 3 TCS XCNDFNX3V 0,105
10 TCS XCNDFNX10V 0,329
TCS XCNDFNXeeV 25 TCSXCNDFNX25V 0,809
Versorgungskabel Mit 2 abgewinkelten M8-Steckern, 4-polig, 8 0,3 TCS XCNEMEFO03V 0,028
Daisy Chain 1 Stecker und 1 Buchse, an jedem Ende 1 TCS XCNEMEF1V 0,050
2 TCS XCNEMEF2V 0,082
5 TCS XCNEMEF5V 0,178
10 TCS XCNEMEF10V 0,338
15 TCS XCNEMEF15V 0,498
Mit 2 geraden M8-Steckern, 4-polig, 8 0,3 TCS XCNDMDFO3V 0,105
1 Stecker und 1 Buchse, an jedem Ende 1 TCS XCNDMDF1V 0,329
2 TCS XCNDMDF2V 0,809
’ 5 TCS XCNDMDF5V 0,105
10 TCS XCNDMDF10V 0,329
‘W 15 TCS XCNDMDF15V 0,809
TCS XCNDMDFeeV Versorgungskabel Ein Ende mit abgewinkelten M8-Stecker, 9 1 TCS XCNEXNX1V 0,041
Power OUT 4-polig und 1 offenes Leitungsende 3 TCS XCNEXNX3V 0,105
10 TCS XCNEXNX10V 0,329
25 TCS XCNEXNX25V 0,809
Ein Ende mit geradem M8-Stecker, 9 1 TCS XCNDMNX1V 0,041
4-polig und 1 offenes Leitungsende 3 TCS XCNDMNX3V 0,105
10 TCS XCNDMNX10V 0,329
25 TCS XCNDMNX25V 0,809
Kabel zum Anschluss der analogen Sensoren und Stellglieder
Kabel zum Anschluss der Ein Ende mit abgewinkeltem M12-Stecker 10 2 TCS XCN2M2SA 0,143
Sensoren und Stellglieder (KodierungA), 5-polig und 1 offenes 5 TCS XCN2M5SA 0,258
Leitungsende 15 TCS XCN2M15SA 0,546
Ein Ende mit geradem M12-Stecker 10 2 TCS XCN1M2SA 0,143
(Kodierung A), 5-polig und 1 offenes 5 TCS XCN1M5SA 0,258
\ Leitungsende 15 TCS XCN1M15SA 0,546
TCSXCN1MeeSA Kabel zum Anschluss der digitalen Sensoren und Stellglieder

Weiterflihrende Informationen finden Sie im Katalog ,Elektronische und 11
elektromechanische Sensoren OsiSense”, Bestell-Nr.: ZXKSENSORIK*

Zubehor
Siehe néchste Seite 12
13
14
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Bestelldaten Kommunikation
Dezentrale E/A auf CANopen-Bus mit

Schnittstellenmodulen Modicon TM7 IP 67
fur Logic Controller Modicon M258,
Motion Controller Modicon LMC058

Beschreibung Aufbau Abb. Bestell-Nr. Gew.
kg
CAN-Bus-Y-Kabel Mit 2 x 5-poligen M12-Ste- 12 TM7 ACYCJ 0,031

ckern, 1 Stecker und

1 Buchse und am anderen
Ende: 1 x 5-poliger
M12-Stecker

CAN Y-Stecker Zum Anschluss von 13 TM7 ACYC 0,100
2 x M12-Steckern, 1 Stecker
und 1 Buchse an einen
M12-Stecker am Erweite-
rungsmodul

Abschlusswiderstand Mit 1 x 5-poligen 14 TM7 ACTLA 0,023
(flir Ende des Busses)  M12-Stecker

TM7 ACYCJ

Stecker mit Tempera-  Mit 1 x 5-poliger - TM7 ACTHA 0,100
tursonde zur Messung M12-Stecker
mit Thermoelement (1)

TM7ACYC TM7 ACTHA

(1) Zum Einsatz mit dem Erweiterungsmodul TM7 BAI4PLA zur Messung mit Temperaturkom-
pensation des Steckers.

finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung
www.schneider-electric.ch/oem-steuerung

« } Weitere technische Informationen
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Bestelldaten Kommunikation
Dezentrale E/A auf CANopen-Bus mit

Schnittstellenmodule Modicon TM7 IP 67
fur Logic Controller Modicon M258,

Motion Controller Modicon LMC058

Beschreibung Aufbau Bestell-Nr. Gew.
kg
Abdeckkappen Fir M8-Stecker fiir Module Modicon TM7 ACCB 0,100
(1) TM7 IP 67
Verp.-Einheit: 50 Stk.
Fir M12-Stecker fur Module Modicon TM7 ACCA 0,100
TM7 IP 67
Verp.-Einheit: 50 Stk.
Montageplatte auf L. Fir Module Modicon TM7 IP 67 TM7 ACMP 0,020
symmetrischer
DIN-Schiene
Fur Module Modicon TM7 IP 67 TM7 ACMP10 0,200

Verp.-Einheit: 10 Stk.

Set mit zwei Zum Festziehen der Uberwurfmuttern TM7 ACTW 0,198
Schraubenziehern auf M8- und M12-Steckern mit korrektem
Dreh-moment
TM7 ACMP (1) Der Einsatz von Abdeckkappen gewéhrleistet den Schutzgrad IP 67 fiir die unbenutzten

Anschliisse der Module Modicon TM7 IP 67.

( }\? Weitere technische Informationen finden Sie auf www.schneider-electric.de/oem-steuerung
www.schneider-electric.at/oem-steuerung

www.schneider-electric.ch/oem-steuerung
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Anschliisse, Kommunikation
Bestelldaten Serielle Schnittstelle Modbus und

Zeichenmodus
fur Steuerungen Modicon M238 & M258, kompakte
Grundgerate fur Losungen mit Funktionsbausteinen

Verdrahtungssystem Modbus

Nicht isolierte Schnittstelle (Master Modicon M238/ Isolierte Schnittstelle (Master Modicon M238/M258 Typ S)
M258 Typ S)

IModicon M238

Magelis STU
1
|
Phaseo
Modular
5 |
—-, Modicon M238 Typ S
Poodooocboodbedocod
ATV 312 . ATV 312 TeSys U
[ |
1
nm
L Modicon M258 Typ S
- Kabelldnge zwischen Modicon M238/M258 Typ S und Altivar 312: - Gesamtkabelldnge zwischen Trenngehdusen 1: < 1000 m
max.<€30m - Ldnge Abzweigkabel 4, 5 oder 6:< 10 m
* Leitungspolarisierung aktiv
B Leitungsabschluss
Bestelldaten
Abzweig- und Adapterkomponenten fiir serielle Schnittstelle RS 485
Beschreibung Anwendung Abb. Lange Bestell-Nr. Gew.
l kg
| J—— Abzweig- - RS 485 Leitungsisolation (1) 1 - TWD XCAISO 0,100
. Trenngehdusen - Abschlusswiderstand (RC 120 Q,
Zz Schraubklemmblock 1nF)
fur Buskabel - Vorpolarisierung der Leitung
= 2 x RJ45 fiir Abzweig (2R 620 Q)
E === 24V Versorung (Schraubklemm-
Montage auf DIN-Schiene 35 mm 1_r
Abzweiggehduse - Abschlusswiderstand (RC 120 Q, 2 - TWD XCAT3RJ 0,080
1 x RJ45 fiir Buskabel 1nF)
2 x RJ45 fir Abzweig - Vorpolarisierung der Leitung
(2R620 Q)
Montage auf DIN-Schiene 35 mm 1.r
Modbus-Hub Montage auf DIN-Schiene 35 mm 1.r, - - LU9 GC3 0,500
Schraubklemmblock auf Montageplatte oder Frontplatte
fiir Buskabel (Schrauben 2 x @ 4 mm)
10 x RJ45 fiir Abzweig
T-Abzweiggehaduse 1 integriertes Kabel mit RJ45-Stecker  — 0,3m VW3 A8 306 TF03 -
2 xRJ45 fur Frequenzumrichter Altivar, fir 1m VW3 A8 306 TF10 _
fir Buskabel Abzweig
Passive Abzweigbox - Leitungserweiterung und - - TSXSCAS50 0,520
Einzelkanalabzweig am
Schraubklemmblock
- Abschlusswiderstand
RS 232C/RS 485 - Ubertragungsrate max. 19,2 kBit's ~ — - XGS 224 0,100
Leitungsumsetzer - Ohne Modem-Signale
-=-24 V/20 mA Versorgung,

Montage auf DIN-Schiene 35 mm 1.r

TSX SCA 50 XGS Z24

(1) Leitungsisolation wird empfohlen fiir Entfernungen > 10 m.

Electric
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Bestelldaten (Forts.) Kommunikation
Serielle Schnittstelle Modbus und

Zeichenmodus
fur Steuerungen Modicon M238 & M258, kompakte
Grundgerate fur Losungen mit Funktionsbausteinen

Bestelldaten (Forts.)
Anschlusskabel fiir serielle Schnittstelle RS 485

Beschreibung Anwendung Abb. Linge Bestell-Nr. Gew.
kg
Buskabel Serielle Schnittstelle Modbus, 3 100 m TSXCSA100 5,680
Twisted Pair-Kabel, Stecker nicht im Lieferumfang enthalten 200m TSX CSA 200 10,920
doppelt geschirmt :
RS 485 500 m TSX CSA 500 30,000
Modbus-Kabelsatz 2 x RJ45-Stecker 4 0,3m VW3 A8 306 R03 0,030
RS 485 1m VW3 A8 306 R10 0,050
3m VW3 A8 306 R30 0,150
1 x RJ45-Stecker und - im TWD XCAFJ010 0,060
1 x freie Kabelenden 3m VW3 A8 306 D30 0.150
1 Mini-DIN-Stecker fur Steuerung Twido — 0,3m TWD XCA RJ003 0,040
und 1 RJ45-Stecker 1m TWD XCA RJ010 0,090
3m TWD XCA RJ030 0,160
1 Mini-DIN-Stecker fir Steuerung Twido 5 0,3m TWD XCA RJP03 0,027

und 1 RJ45-Stecker (1) (2)

1 Mini-DIN-Stecker fir Steuerung Twido
und 1 RJ45-Stecker
Zugehdoriges Programmierprotokoll (2) (3)

0,3m TWD XCA RJPO3P 0,027

1 Mini-DIN-Stecker fir Steuerung Twido — Tm TWD XCAFDO010 0,062
und 1 x freie Kabelenden 10m TSX CX 100 0517
Modicon M238- 2 x RJ45-Stecker ~ XBT N200/R400 7 2,5m XBT Z9980 0,150
Kabelsatz (SL1, SL2) XBT RT500/511
zu HMI-Terminal XBT GT11ee/1335
Magelis 1xRJ45-Stecker ~ Small Panel 6,7 2,5m XBT 2938 0,210
und XBT N401/410
1x25-pol. SUB-D- XBT R410/411
Stecker
1 x RJ45-Stecker  Advanced Panel 7 25m XBT Z9008 0,150
und XBT GT2e60...7340
1x9-pol. SUB-D-  XBT GKeee0
Stecker
Kabelsatze fiir Magelis 2 x RJ45-Stecker ~ Small Panel 7 3m VW3 A8 306 R30 0,150
Small Panel XBT N200/R400
XBT RT500/511
Twido-Kabelséatze 1 Mini-DIN-Stecker Small Panel - 2,5m XBT 29780 0,180
(Terminalanschluss) an und 1 RJ45-Stecker XBT N200/R400
Magelis Small Panel XBT RT500/511
1 Mini-DIN-Stecker Small Panel - 25m XBT 2968 0,210
und 25-pol. SUB-D- XBT N401/410
Stecker XBT R410/411
Abschlusswiderstand Fuir RJ45-Stecker - Bestellung VW3 A8 306 RC 0,200
R=120Q,C=1nf in Verp.-
Einheit:
2 Stick
Anschlusskabel fiir serielle Schnittstelle RS 232
Beschreibung Anwendung Lange Bestell-Nr. Gew.
kg
Kabelsatz fiir Serielle Schnittstelle fir den Endgerateanschluss 3m TCS MCN 3M4F3C2 0,150
DTE-Terminal (DTE)
(Drucker) 1 x RJ45-Stecker und
4) 1 x 9-pol. SUB-D-Buchse
Kabelsatz fiir Serielle Schnittstelle fiir Punkt-zu-Punkt-Gerate (DCE) 3 m TCS MCN 3M4M3S2 0,150
DCE-Terminal 1 x RJ45-Stecker und

(Modem, Umsetzer) 1x9-pol. SUB-D-Stecker

(1) Erfordert die Konfiguration des integrierter Port RS 485 mit den Parametern des Programmierprotokolls TwidoSuite.

(2) Spannungstibertragung == 5 V (im Lieferumfang des integrierten Ports RS 485 der Steuerung Twido enthalten)
erfordert ein Trenngehduse TWD XCA ISO (somit wird keine externe Spannungsversorgung === 5 V benétigt).

(3) Erlaubt den Einsatz des integrierten Ports RS 485 mit den in der Konfiguration beschriebenen Parametern.

(4) Wenn das Terminal mit einem 25-poligen SUB-D-Stecker ausgeriistet ist, ist zuséatzlich ein 25-poliger Adapter
SUB-D-Buchsenstecker / 9-poliger SUB-D-Stiftstecker TSX CTC 07 zu bestellen.
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Anschliisse, Kommunikation

Bestelldaten Ethernet Modbus/TCP-Netzwerk
fur Steuerungen Modicon M238 & M258, kompakte
Grundgerate fur Losungen mit Funktionsbausteinen

Netzwerk-Architektur Ethernet Modbus/TCP oder Ethernet IP

R b

Ethernet

olal T Al

& 0

Glasfaseroptik

-
=
@
B
=)

M258 Typ S

‘ o
[
200000¢ — ? L1l
Altivar IMC Typ S Interface M238 Typ S M258 Typ S Bus CANopen
+ Altivar 71 TwidoPort A4
=
Altivar 71 Altivar 71

&= 4

B35

i &

Hub oder unmanaged Switch Managed Switch Wireless Ethernet-Gateway (7)

Bestelldaten (2)
Geschirmte Kupfer-Anschlusskabel
Geschirmte Kupfer-Anschlusskabel ConneXium sind in zwei Versionen fir die
diversen Normen und Zulassungen erhaltlich:
m Twisted Pair-Kupferkabel, geschirmt, geman EIA/TIA 568
Diese Kabel entsprechen:
O EIA/TIA 568, Kategorie CAT 5E,
o IEC 11801/EN 50173, Klasse D.
Ihre Feuerfestigkeit entspricht:
O NFC 32070# C2-Klassifizierung
o IEC 322/1,
O Geringe Rauchentwicklung, Null Halogen (LSZH).
m Twisted Pair-Kupferkabel, geschirmt, mit UL- und CSA 22.1-Zulassung
Diese Kabel entsprechen:
0 ULund CSA22.1.
Ihre Feuerfestigkeit entspricht: NFPA 70.
Kabel und Stecker zur Montage durch den Anwender

Die ConneXium-Baureihe zur Montage durch den Anwender erlaubt dem Nutzer, die
Ethernet-Kupferkabel vor Ort anzupassen und auf die erforderliche Léange zuzu-
schneiden. Sie sind fur Verkabelungen von Ethernet-Netzwerken von 10/100 MBit/s
bestimmt. Die auf diese Weise erstellten Kabel kénnen bis max. 80 m lang sein. Sie
werden mit einem Messer und einem Seitenschneider schnell konfektioniert (es wird
kein Spezialwerkzeug bendtigt).

Beschreibung Technische Daten Lange Bestell-Nr. Gew.
kg
Ethernet Kupferkabel GemaR obenstehender 300m TCS ECN 300R2 -
2 Twisted Pair-Kabel, Normen und Zulassungen
geschirmt 24 AWG
RJ45-Stecker GemaR EIA/TIA-568-D — TCS EK3 MDS -
M12-Anschluss GemaR IEC 60176-2-101 — TCS EK1 MDRS -

(1) Partner-Geréte (Bestell-Nr.: 021445-B, Medium: WLAN 2.4 + Verkabelung) zu bestellen bei
HMS (http://www.hms.se/products/wireless_bridge.shtml).

Weiterfiihrende Informationen zu unserem ,,Collaborative Automation-Partnerprogramm?”:
http://www?2.schneider-electric.com/sites/corporate/en/products-services/automation-control/
collaborative-automation-partner-program/capp.page

(2) Informationen zu weiteren Versionen (Glasfaseroptik, Switches, ...) finden Sie auf unserer
Internet-Seit: www.schneider-electric.com
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Bestelldaten (Forts.) Kommunikation

Ethernet Modbus/TCP-Netzwerk
fur Steuerungen Modicon M238 & M258, kompakte
Grundgerate fur Losungen mit Funktionsbausteinen

Bestelldaten (Forts.)
Twisted Pair-Kabel, geschirmt, gemaR EIA/TIA568, Standardausfiihrung

Beschreibung Beidseitig Abb. Lange Bestell-Nr. Gew.

vorkonfektioniert kg
Patch-Kabel 2 x RJ45-Stecker 1 2m 490 NTW 000 02 -
Fir den Endgerate- 5m 490 NTW 000 05 _

anschluss
(DTE) 12m 490 NTW 000 12 -
40m 490 NTW 000 40 -
490NTe 000 oo 80m 490 NTW 000 80

Crossover-Kabel 2 x RJ45-Stecker 2 5m 490 NTC 000 05 -
Flr Anschliisse zwischen 15m 490 NTC 000 15 _

Hubs, Switches und

Transceivern 40m 490 NTC 000 40 _

80m 490 NTC 000 80 -

Twisted Pair-Kabel, geschirmt, mit UL- und CSA 22.1-Zulassung

Beschreibung Beidseitig Abb. Lange Bestell-Nr. Gew.
vorkonfektioniert kg
Patch-Kabel 2 x RJ45-Stecker 1 2m 490 NTW 000 02U -
Fir den Endgerate- 5m 490 NTW 000 05U _
anschluss (DTE)

12m 490 NTW 000 12U -
40m 490 NTW 000 40U -
80m 490 NTW 000 80U -

Crossover-Kabel 2 x RJ45-Stecker 2 5m 490 NTC 000 05U -
FurAnscthsse zwischen 40 m 490 NTC 000 40U _
Hubs, Switches und
Transceivern 80m 490 NTC 000 80U -
e Twisted Pair-Kabel, geschirmt, fiir Switch IP 67
'H““ Beschreibung Beidseitig Abb. Lange Bestell-Nr. Gew.
. i vorkonfektioniert kg
. B Patch-Kabel 1 x 4-poliger M12- - 1m TCS ECL 1M3M 1S2 -
Anschluss in IP 67
3 TCS ECL 1M3M 3S2 -
und 1 RJ45-Stecker m
|= 5m TCS ECL 1M3M 5S2 -
L 10m TCS ECL 1M3M 10S2 -
TCS ESM 043F2Ce0 25m TCS ECL 1M3M 25S2 -

40m TCS ECL 1M3M 40S2 -
ConneXium-Hub

Beschreibung Anzahl Ports Abb. Bestell-Nr. Gew.
Kupfer- LWL
kabel kg
Twisted Pair-Hub 4 - 3 499 NEH 104 10 0,530

10BASE-T-Schnittstellen fir Cu-Kabel,
Steckverbinder RJ45, geschirmt

ConneXium-Switches

Beschreibung Anzahl Ports Abb. Managed Bestell-Nr. Gew.

499 NMS/NSS 251 02 E:g’:f’ LWL kg
Optimierter Twisted Pair-Switch 3 - 3 Nein TCS ESU 033FNO 0,113
Steckuorbindor R 45, gaschme e 4 1 3 Nein  TCSESUOAIFNO 0120
e— 100BASE-FX-Schnittstelle fir 5 - 3 Nein  TCSESU053FNO 0.113

“ Lichtwellenleiter, SC-Anschllisse

'I' - Twisted Pair-Switch ' 8 - 3 Nein 499 NES 18100 0,230
ks Stock-orbindes K45, gosemme o8 - 4 Ja  TCSESMOSIF23F0 0410
- i Twisted Pair- und LWL-Switches 3 1, Multimode 4 Ja TCS ESM043F1CU0 0,400
l !E gug‘%ﬁIEAEQIOOBASE'TX'SCh”“‘Ste”e”v 2 2, Mulimode 4 Ja TCS ESMO043F2CU0 0,400
P = Steckverbind’er RJ45, geschirmt 3 1, Single Mode 4 Ja TCS ESM043F1CS0 0,400
TCS ESM 083F2Ce0 100BASE-FX-Schnittstelle fiir 2 2, Single Mode 4 Ja TCS ESM043F2CS0 0,400
Lichtwellenleiter, SC-Anschltisse 4 1, Multimode 3 Nein 499 NMS 251 01 0,330
3 2, Multimode ~ 3 Nein 499 NMS 251 02 0,335
4 1, Single Mode 3 Nein 499 NSS 251 01 0,330
3 2, Single Mode 3 Nein 499 NSS 251 02 0,335
7 1, Multimode ~ 4 Ja TCS ESM083F1CU0 0,410
6 2, Multimode ~ 4 Ja TCS ESM083F2CU0 0,410
- 7 1, Single Mode 4 Ja TCS ESM083F1CS0 0,410
TCSESU051F0 6 2, Single Mode 4 Ja TCS ESM083F2CS0 0,410
Twisted Pair-Switch IP 67 (1) 5 - - No TCSESU051F0 0,210

10BASE-T/100BASE-TX-Schnittst., f. Cu-Kabel,
M12-Anschlisse (D-codiert), geschrimt

(1) Spezialkabel erforderlich mit M12-Anschliissen fiir ihre == 24 V-Versorgung: XZC P1e64Le.
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Allgemeines, Kommunikation

Beschreibung Ethernet Modbus/TCP-Netzwerk
Interfacemodul TwidoPort fur Steuerung Modicon M238,
kompaktes Grundgerat flr Lésungen mit
Funktionsbausteinen

Allgemeines

M 0 D B u s Mit dem Ethernet-Interfacemodul TwidoPort 499 TWD 01100 lassen sich die Steue-
rungen M238 Typ S schnell und problemlos an ein Netzwerk anbinden. Die Module
werden dabei als passives Gerat (Slave) in das Ethernet-Netzwerk integriert. Wenn
das Modul TwidoPort an der seriellen Schnittstelle RS 485 angescholssen wird,
dient es als Gateway zwischen Ethernet-Netzwerk und der seriellen Schnittstelle

Modbus der Steuerung.

Die herausragenden Merkmale des Moduls TwidoPort sind:

m Durch den Anschluss an den RS 485-Port der Steuerung Modicon M238 Typ S
(Kennzeichnung SL1 oder SL2, je nach Gerat); ist keine externe Spannungs-
versorgung notwendig.

m Ethernet-Konfiguration:

o Ubernahme der Ethernet-Konfiguration aus der Konfiguration der Twido-
Applikation (Standardmodus),

O Manuelle Konfiguration per Telnet wird unterstutzt.

m Bereitstellung der Ethernet-Statistiken pro Telnet-Sitzung.

Beschreibung

e m Ausstattung des Interfacemoduls TwidoPort 499 TWD 01100:
Modbus

Modicon M238 1 Funf Kontrollleuchten zur Statusanzeige des Interfaces und der Schnittstellen des
I Typ S TwidoPort-Moduls.

\

Ethernet Modbus/TCP- . . .
Netzwerk 2 Ein RJ45-Anschluss zum Anschluss des Versorgungs- und Kommunikations-

kabels an die Twido-seitige RS-485-Schnittstelle. Das dafiir notwendige
Anschlusskabel TWD XCA RJPO3P ist im Lieferumfang des Interfacemoduls
TwidoPort der Steuerung Twido enthalten.

3 Ein RJ45-Anschluss (an der Modulunterseite) fir die Anbindung an Ethernet
TCP/IP-Netzwerk.

4 Eine Erdungsschraube (Zugang an der Modulunterseite).

Das Interfacemodul TwidoPort kann serienmafig auf symm. DIN-Schiene 1.r
montiert werden. Das Befestigungskit TWD XMT5 (Verp.-Einheit: 5 Stlick) ermdg-
e licht die Montage auf Montageplatte oder Frontplatte (2 x & 4,3 Bohrungen).

Separat zu bestellen
Der Anschlusskabelsatz Modbus XBT 29980 (Lange 2,5 m); zum Anschluss an die
1 Steuerung Modicon M238 Typ S.
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Bestelldaten Kommunikation
Ethernet Modbus/TCP-Netzwerk
Interfacemodul TwidoPort fir Steuerung Modicon M238,
kompaktes Grundgerat flur Losungen mit
Funktionsbausteinen

Bestelldaten

_ Beschreibung Grundgerate Funktion Bestell-Nr. Gew.
- Steuerung kg
3 Interfacemodul Modicon M238 Typ S 10/100 MBit/s 499 TWD 01100 0,200
TwidoPort Funktion Auto MDIX
n
-
: Beschreibung Verwendung Lange Bestell-Nr. Gew.
> =
R
" . Kabelséatze Anschluss an 25m XBT Z9980 0,100
L by Modbus Modicon M238 Typ S
RS 485 Ausgestattet mit
e 2 RJ45-Steckern
499 TWD 01100
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Kapitel 5
Motorsteuerung

Alle technischen Informationen zu den aufgelisteten
Produkten in diesem Katalog sind verfiigbar unter:
www.schneider-electric.com
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Beschreibung

Motorsteuerung
TeSys fur Hebezeugapplikationen

TeSys fiir Hebezeugapplikationen

Steuerung von zwei Geschwindigkeiten

/ [
Schalten und Schiitzen von Hilfsstromkreisen

Als Weltmarktfiihrer im Bereich der Schiitze hat
Schneider Electric die Baureihe TeSys Schalten und
Schiitzen, insbesondere geeignet fiir Hebezeug-
anwendungen, entwickelt.

Krane<5t

Bei den meisten einfachen Applikationen erfolgt die notwendige
Motorsteuerung von Hub- und Translationsbewegungen durch Direktstarter.

> Senkrechte Bewegung:

Das Schiitz muss die Gebrauchskategorie AC4 entsprechen.

Diese Kategorie fordert eine hohere Festigkeit bei Tast-Bewegungen, wenn der
Bediener die Last sanft abstellen mochte.

Das Schiitz schlief3t oder unterbricht den Anlaufstrom Id, bis zum 6-Fachen des
Bemessungsstroms In.

In einigen Fallen wird ein weiteres Schiitz fir die Bremsung benétigt, entweder
durch Gegenstrom oder durch Einspeisung von Gleichstrom.

> Horizontale Bewegung:
Der Starter muss die Gebrauchskategorie AC3 entsprechen, Vorwarts- oder
Riickwartsbewegung. Das Schutz schaltet das 3-Fache des Bemessungsstroms In.

> Steuerung von 2 Geschwindigkeiten:

Wenn zwei Geschwindigkeiten bendétigt werden, ist im nebenstehenden Diagramm
die Steuerung NiedrigeHohe Geschwindigkeit mit polumschaltbaren Motoren
dargestellt.

Krane>5t

In folgenden Konfigurationen wird das Schiitz meist durch Frequenz-
umrichter gesteuert:

> Senkrechte Bewegung:
Ein Schitz, das dem Frequenzumrichter vorgeschaltet ist, sichert die galvanische
Trennung. In diesem Fall erfillt es die Gebrauchskategorie AC1.

> Waagerechte Bewegung:

Auch hier kann dem Frequenzumrichter ein Leitungsschiitz vorgeschaltet sein.
Wenn verschieden Motoren durch einen Frequenzumrichter gesteuert werden,
muss lastseitig jeder Motor durch einen Lasttrennschalter oder Motorschutzschalter
TeSys GV oder LR abgesichert werden.

> Hilfsstromkreise:

Die Baureihe TeSys kann ebenfalls fiir das Schalten und Schitzen von Hilfs-
stromkreisen eingesetzt werden, wie z.B. Hydraulikpumpen, Lifter, Beleuchtung
usw.

5/2
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Beschreibung Motorsteuerung
TeSys fur Hebezeugapplikationen

Auswahl entsprechend der erforderlichen elektrischen Lebendauer, Kategorie AC-2 oder AC-4 (Ue <440V)

Schalten von 3-phasigen asynchronen Kéfiglaufermotoren (AC-4) oder Schleifringlaufermotoren (AC-2) mit Abschaltung bei
Motorstillstand.
Der Uberlaststrom (Ic) bei AC-4 entspricht 6 x le. (le = Bemessungsbetriebsstrom des Motors).
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Uberlaststrom (A)
Beispiel:
> Asynchronmotor mitP =90 kW -Ue =380V -le =170A.Ilc=6xle=1020 A
oder Asynchronmotor mitP =90 kW -Ue =415V -le=165A.Ic=6xle =990 A.
> 60.000 Schaltspiele erforderlich.
> Die obenstehende Kennlinienauswahl zeigt die erforderlichen Bemessungsdaten des Schitz: LC1 F265.
(1) Die gepunkteten Linien sind nur fiir Schiitze LC1, LP1 K12 anwendbar.

Auswahl entsprechend der erforderlichen elektrischen Lebendauer, Kategorie AC-2 oder AC-4 (Ue <440V)
Schalten von 3-phasigen asynchronen Kéfiglaufermotoren (AC-4) oder Schleifringlaufermotoren (AC-2) mit Abschaltung bei
Motorstillstand.

Der Uberlaststrom (Ic) bei AC-2 entspricht 2,5 x le.
Der Uberlaststrom (Ic) bei AC-4 entspricht 6 x le. (le = Bemessungsbetriebsstrom des Motors).
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Uberlaststrom (A)
Beispiel:
> Asynchronmotor mitP=5,5kW-Ue =400V-le =11 A.lc=6xle=66A
oder Asynchronmotor mitP =55kW-Ue=415V-le=11A.lc=6xle=66 A.
> 200.000 Schaltspiele erforderlich.
> Die obenstehende Kennlinienauswahl zeigt die erforderlichen Bemessungsdaten des Schiitz: LC1 D25.

Sdéneide_r 5/3

Electric



Beschreibung Motorsteuerung
TeSys fur Hebezeugapplikationen
Maximaler Betriebsstrom (ungekapselte Gerate)

Maximaler Betriebsstrom
(ungekapselte Gerate)

Schiitze LCc1/ |LC1/ [LC1 |LC1 |[LC1 |LC1 |[LC1 ([LC1 |LC1 [LC1 |LC1 [LC1 |LCH/
LP1 |LP1 (D09 |DT20 D12 |D18 |[D25 (D32 |D38 |[D40A |D50A [D65A |LP1
K09 |K12 DT25 [DT32 |DT40 DT60A DT80A|D80

Max. Schalthaufigkeit 600 [600 |600 600 600 600 |600 |600 600 |600 (600 |600 (600

in Schaltspielen/h

Verbindung gemall Leitungs- mm? (4 4 4 4 4 6 6 10 10 35 35 35 50

IEC 60947-1 querschnitt

Schienen- mm |- — — — — — - _ _ _ _ _ _
querschnitt

Bemessungs- <40°C A 20 20 25 20 25 32 40 50 50 60 80 80 125
betriebsstrom [A]

nach AC-1

bei einer Umge- <60°C A 20 20 25 20 25 32 40 50 50 60 80 80 125
bungstemperatur

gemin IEC 609474 S70°C A ) () 17 () 17 |2 [28 |35 [35 42 [s6 [s6 |80

bei UC)
Maximale 220/ kw |8 8 9 8 9 11 14 18 18 21 29 29 45
Betriebsleistung 230V
<60°C
240V kw |8 8 9 8 9 12 15 19 19 23 31 31 49
380/ kW |14 14 15 14 15 20 25 31 31 37 50 50 78
400V
415V kw |14 14 17 14 17 21 27 34 34 41 54 54 85
440V kw |15 15 18 15 18 23 29 36 36 43 58 58 90
500V kw |17 17 20 17 20 23 33 41 41 49 65 65 102
660/ kW |22 22 27 22 27 34 43 54 54 65 80 80 135
690 V
1000 V kW |- - — - — — - — — — - - 120

(1) Bitte wenden Sie sich an die Kundenbetreuung.
Erhohung des Betriebsstroms durch Parallelschaltung von Hauptpolen

Unter Berlicksichtigung der oft unsymetrischen Stromverteilung zwischen den Polen sind die obigen Strome bzw. Leistungen mit den folgenden
Koeffizienten zu multiplizieren:

> 2 Pole parallel: K=1,6
> 3 Pole parallel: K= 2,25
> 4 Pole parallel: K=2,8 \ , ,

5/4 Scfénelde_r
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LC1 ([LC1 ([LC1 |LC1 |LC1 |LC1 ([LC1 |LC1 ([LC1 |[LC1 [LC1 |LC1 |LC1 [LC1 |LC1 |LC1 |LC1 |LC1 [LC1 |LC1
D95 |D115 [D150 |F185 [F225 (F265 |F330 (F400 |F500 [F630 |F780 [F800 (F1250|F1400(F1700|F2100BL BM [BP BR
600 |600 (600 |600 (600 |600 (600 |600 (600 |600 (600 |600 (300 (200 (200 |200 (120 (120 |120 120
50 120 (120 (150 |185 |185 |240 |- - — — — — — — — — — — —
— — — — — — — 2 2 2 2 2 2 2 3 4 2 2 2 2
30x5(40x5 [60x5 (100x5/60x5 |100x |100x [100x 1005 [50 x5 |80 x 5[100 x 5/100 x
5 5 5 10
125 |250 [250 |275 (315 |350 (400 |500 (700 |1000 (1600 (1000 (1260 |1400 |1700 |2100 |800 [1250 |2000 (2750
2)
125 200 [200 |275 (280 |300 (360 |430 |580 |850 (1350 (850 (1060 |1190 |1450 |1750 |700 {1100 |1750 (2400
80 160 (160 [180 |200 |250 290 (340 |500 (700 |1100 (700 |- — — — 600 |900 (1500 |2000
45 80 80 90 100 (120 |145 (170 |240 (350 |550 (350 (420 |474 |570 |700 (300 |425 (700 1000
49 83 83 100 |110 |125 (160 |180 (255 |370 |[570 |370 |440 (490 |600 |780 330 (450 (800 1100
78 135 (135 |165 (175 (210 [250 (300 (430 (600 |950 (600 (730 |820 |1000 |1200 (500 |800 |1200 (1600
85 140 (140 |170 (185 220 |260 (310 (445 (630 |1000 (630 (760 |850 1050 |1300 (525 825 [1250 (1700
90 150 (150 (180 |200 |230 |290 (330 |470 |670 |1050 (670 |810 (910 |1100 (1350 |550 |850 (1400 (2000
102 |170 [170 |200 (220 |270 (320 |380 |660 |750 (1200 [750 (920 |1000 |1250 |1550 |600 (900 |1500 (2100
135 |235 [235 |280 (300 |370 (400 |530 (740 |1000 (1650 (1000 (1260 |1400 |1700 |2100 |800 {1100 |1900 [2700
120 |345 (345 |410 (450 |540 (640 |760 (950 |1500 (2400 (1500 (1840 |2100 |2500 |3100 |1100 {1700 |3000 (4200
Schneider
Py > 5/5
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TeSys U

Sichergestellte Funktionen LUB... + LUCA...

Motorsteuerung

Motorabgang fur Drehstrommotoren
Motorabgang STANDARD

Max. Leistung
der Motoren
<400/415V

Grundgerat
1 Drehrichtung

2 Drehrichtungen
©)

Steuereinheit STANDARD

Klasse 10
(2)

Einstellbereich

- Schutz gegen thermische Uberlast: 0,09 kW LUB12 LU2B12ee LUCA6Xee 0,15...0,6 A
gegen Kurzschliisse und Uberstréme, 0,25 kW LUB12 LU2B12ee LUCA1Xee 0,35...14A
gegen Phasenausfall und Phasenunsymmetrie, 1,5 kW LUB12 LU2B12ee LUCAO5ee 1,25..5A
gegen Isolationsfehler (nur Materialschutz). 5,5 kW LUB12 LU2B12ee LUCA12ee 3...12A

- Manuelle Rickstellung. 7,5 kW LUB32 LU2B32ee LUCA18ee 45...18A

15 kW LUB32 LU2B32ee LUCA32ee 8...32A

Sichergestellte Funktionen LUB... + LUCA...

Max. Leistung
der Motoren
<400/415 V

Grundgerat
1 Drehrichtung

Motorabgang ERWEITERT

Steuereinheit ERWEITERT

Klasse 10
(2) (3)

Klasse 20
(2)

Einstellbereich

- Schutz gegen thermische Uberlast: 0,09 kW LUB120 LUCB6Xee LUCD6Xee 0,15...0,6 A
gegen Kurzschliisse und Uberstréme, 0,25 kW LUB120 LUCB1Xee LUCD1Xee 0,35...1,4A
gegen Phasenausfall und Phasenunsymmetrie, 1,5 kW LUB120 LUCBO05ee LUCDO5ee 1,25..5A
gegen Isolationsfehler (nur Materialschutz). 5,5 kW LUB120 LUCB12ee LUCD12ee 3...12A

- Manuelle Riickstellung. 7,5 kW LUB320 LUCB18ee LUCD18ee 4,5...18A

- Funktion Test thermische Uberlast 15 kW LUB320 LUCB32ee LUCD32ee 8...32A

(3) Fur 1-phasige Motoren ist LUCBeeee durch LUCCeeee zu ersetzen.

Motorabgang MULTIFUNKTION

s

Sichergestellte Funktionen LUB... + LUCA... Max. Leistung Grundgerat Steuereinheit Multifunktion
der Motoren 1 Drehrichtung Klasse 5 bis 30 Einstellbereich
<400/415V

- Schutz gegen thermische Uberlast: 0,09 kW LUB120 LUCM6XBL 0,15...0,6 A

gegen Kurzschliisse und Uberstrome, 0,25 kW LUB120 LUCM1XBL 0,35...1,4A
gegen Phasenausfall und Phasenunsymmetrie, 1,5 kW LUB120 LUCMO5BL 1,25...5A
gegen Isolationsfehler (nur Materialschutz). 5,5 kW LUB120 LUCM12BL 3..12A

- Manuelle, automatische oder Fernriickstellung, 7,5 kW LUB320 LUCM18BL 4,5...18 A

- Funktion Test thermische Uberlast 15 kW LUB320 LUCM32BL 8..32A

- Uberlastmoment, Leerlauf, Alarm,

- Funktion Historie,

- Anz. der Motorparameter am LUCM.., am PC oder Bedienterminal,

- Kommunikation tiber Modbus integriert.

(1) Die Bestell-Nr. des Grundgerats gemaR nachfolgender Tabelle erganzen. Beispiel: LU2B12 (1]

(2) Die Bestell-Nr. der Steuereinheit gemaR nachfolgender Tabelle ergéanzen. Beispiel: LUCA/B/D/M6X oo

Bemessungsbestédtigungsspannungen /\

24V DC BL

24V AC B

48 VAC/48...72V DC ES

110...240 VAC / 110...220 V DC FU

5/6 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
Z

Electric



Motorsteuerung
Motorabgang fur Drehstrommotoren

Alarm therm.
berlast

Kompatibel mit LUCA
Kompatibel mit LUCL
Kompatibel mit LUCB, LUCD
Kompatibel mit LUCM
Signalausgénge
Riickstellung

Bestell-Nr.

Kompatibel nur mit den Steuerein-

heiten 24 V DC, LUCA..BL, LUCB..BL,

LUCD..BL, LUCM..BL
Ubertragungsgeschwindigkeit
Anzahl Slaves
Verdrahtungskit Spule (A1 A2)

Verbindungskable zum PC

Bestell-Nr.
(1) Netzwerk-Interfacemodul.

-

19,2 KBit/s

31 je Modbus-
Master
LU9BN11C,
LU9MRC

VW3 A8 306 Ree

LUFC033

Applikationsmodule

NEIN
NEIN
JA

NEIN
1,8

LUFW10

Anzeige thermischer Fehler

NEIN NEIN
NEIN NEIN

JA JA

NEIN NEIN
1,8°+1,0" 1,0°
Manuell

LUFDH11 LUFDAO01

NEIN
NEIN
JA

NEIN
1,8

Automatisch oder dezentral
| LUFDA10

Kommunikationsmodule

-."-

Je nach NIM (1)
Je nach Network-
Interfacemodul
LU9BN11L,
LU9MRL
LU9RCDee,
LU9RDDee
LULC15

BhkbEd

Kommunikationstyp w Advantys Profibus DP | CANopen AS-Interface | Parallelver-
drahtung

9,6...12 MBit/s
125 je n. Anschalt-
modul Profibus DP
LU9BN11L,
LU9MRL
TSXPBSCAee

LULCO7

20 K...1 MBit/s
128 je n. Anschalt-
modul CANopen
LU9BN11L,
LU9MRL
TSXCANCee

LULCO8

125...500 KBaud
63 je n. Anschalt-
modul DeviceNet
LU9BN11L,
LU9MRL
DeviceNet
standard
LULCO09

L

167 KBit/s

62 je AS-Interface-
Master
LU9BN11C,
LU9MRC
XZCG0142

ASILUFC51

- dbbidi

Motorlast
NEIN
NEIN

8 je Verteilermo-
dul LU9GC02
LU9Rxx
TSXCDPeee

LUFC00

Uber Modbus, Advantys STB oder CANopen iibertragene Daten

Steuereinheit Typ
Befehl EIN und AUS

Anlasserzustande (Bereit, In Betrieb, Stérung)

Thermischer Alarm

Dezentrale Riickstellung tiber den Bus
Anzeige der Motorlast

Differenzierte Fehleranzeige

Alarme (Uberstréme, ...)

Fernparametrierung und -abfrage aller Funktionen

Funktion ,Historie*
Funktion Uberwachung

LUCAeeBL LUCBeeBL, LUCDeeBL
X X
X X
X
X
X
X
Hilfsschalterblocke
Jane T #e

LUCMeeBL

X X X X X X X X X X

Ausfiihrung Hilfsschaltermodule Hilfsschaltermodule
(Motorschutzschalter) (Schiitz)

Hilfsschalter zur Meldung Fehler

Module mit 2 Hilfsschaltern

,O“ (95-96) ,S* (97-98) - - -
Stellung des Drehantriebs ,S“(17-18) LS (17-18) - - -
- = ,S*(33-34) ,0"(31-32) ,0 (31-32)
LS (43-44) ,S* (43-44) ,0" (41-42)
Anschluss: Schraubklemmen | LUA1C11 LUA1C20 LUFN20 LUFN11 LUFNO02

Bestell-Nr.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung

TeSys Controller fiir Drehstrommotoren
LUTM Schutz: MULTIFUNKTION

Motorschutz-
schalter
TeSys GV3L

(Ll ad

Schiitz
TeSys LC1D

Funktionsumfang Controller-Grundgerat Steuereinheit
Einsatz in Verbindung mit Schiitzen Multifunktion
TeSys D (LC1D..) | TeSys F (LC1F..) Klasse 5 bis 35
- Schutz gegen thermische Uberlast: LUTM10BL LUTM20BL LUCMT1BL
gegen Kurzschliisse und Uberstrome,

gegen Phasenausfall und Phasenunsymmetrie,
gegen Isolationsfehler (nur Materialschutz).
- Manuelle, automatische oder Fernriickstellung,
- Funktion Test thermische Uberlast,
- Uberlastmoment, Leerlauf, Alarm,
- Funktion Historie (Log File),
- Anzeige der Motorparameter am LUCM.., am PC oder Bedienterminal,
- Kommunikation tber Modbus integriert.

Schutz: ERWEITERT

Funktionsumfang Controller-Grundgerat Steuereinheit
Einsatz in Verbindung mit Schiitzen | ERWEITERT
TeSys D (LC1D..) | TeSys F (LC1F..) Klasse 10 Klasse 20
- Schutz gegen thermische Uberlast: LUTM10BL LUTM20BL LUCBT1BL LUCDT1BL
gegen Kurzschliisse und Uberstrome,

gegen Phasenausfall und Phasenunsymmetrie,
gegen Isolationsfehler (nur Materialschutz).

- Manuelle Rickstellung.

- Funktion Test thermische Uberlast.

Stromwandler

Versorgungsspannung 24V DC

Betriebstrom Primarseitig 30A (50A (100A 1200A (400A |800A
Sekundarseitig 1A

Bestell-Nr. LUTC0301 | LUTC0501 | LUTCO1001 |LUTC02001 | LUTC04001 | LUTC05001

Die Controller TeSys U erweitern die Baureihe der Motorabgange TeSys U und ermdglichen die Realisierung von Motorabgangen lber 32 A.

Bei Einsatz in Verbindung mit einem Leistungsschalter und einem Schiitz bieten sie einen Motorabgang, der in seinen Funktionen mit denen der Motorabgange TeSys
U identisch ist. Dies betrifft insbesondere den Uberlastschutz und die Steuerfunktionen des Motorabgangs.

Die Controller bestehen aus einer Steuereinheit, deren Einstellbereich mit der Sekundarseite der Stromwandler kompatibel ist, sowie einem Grundgerat, das auch zur
Aufnahme eines Applikations- und Kommunikationsmoduls geeignet ist.

Sie bendtigen eine externe Spannungsversorgung 24 V DC.

5/8 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
Electric



Kompatibel mit LUCA
Kompatibel mit LUCL
Kompatibel mit LUCB, LUCD
Kompatibel mit LUCM
Signalausgang
Riickstellung

Bestell-Nr.

TeSys Drehschalter fiir

IP 54 Set mit schwarzem Schalter
IP 54 Set mit rotem Schalter und gelber Front
IP 65 Set mit rotem Schalter und gelber Front

Kommunikationstyp

Motorsteuerung

Controller fur Drehstrommotoren
Applikationsmodule

NEIN
NEIN
JA
NEIN

1 NEIN

LUFW10

TeSys U

LU9APN21
LU9APN22
LU9APN24

NEIN
NEIN

JA

JA

4..20 mA

LUFV2

Kommunikationsmodule

mmsans

2 P '
- - T ]
Advantys STB | CANopen DeviceNet Parallelver-
drahtung
JA JA JA JA

b

_ Alarm thermische Uberlast Anzeige der Motorlast

Kompatibel nur mit den Steuereinheiten 24 V DC JA

LUCA..BL, LUCB..BL, LUCD..BL, LUCM..BL

Ubertragungsgeschwindigkeit 19,2 KBit/s Je nach NIM 20 K...1 MBit/s 125...500 KBaud -

Anzahl Slaves 31 je Modbus- Je nach Netwerk- | 128 je nach 63 je nach 8 je Verteilermodul
Master Interfacemodul Anschaltmodul Anschaltmodul LU9GC02

(NIM) CANopen DeviceNet splitter box

Verdrahtungskit Spule (A1 A2) LU9BN11C, LU9BN11L, LU9BN11L, LU9BN11L, LU9Rxx
LU9IMRC LUSMRL LUSMRL LUSMRL

Verbindungskabel zur SPS VW3 A8 306 Ree | LUSRCDee TSXCANCee Standard TSXCDPeee
LU9RDDee DeviceNet

Bestell-Nr. LUFC033 LULC15 LULCO08 LULC09 LUFC00

Uber Modbus, Advantys STB oder CANopen iibertragene Daten

Steuereinheit Typ LUCBT1BL, LUCDT1BL LUCMT1BL

Befehle EIN und AUS X X

Anlasserzustande (Bereit, In Betrieb, Stérung) X X

Thermischer Alarm X X

Dezentrale Ruckstellung uber den Bus X X

Anzeige der Motorlast X X

Differenzierte Fehleranzeige X X

Alarme (Uberstréme, ...) X

Fernparametrierung und -abfrage aller Funktionen X

Funktion “Historie” X

Funktion Uberwachung X

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung

TeSys K Schiitze
0,06...5,5 kW

-
| i .
=g L =5y —
e e 080800:00000
L B B ¥ Y %W % W Y % W % 0w
Anschluss
m Schraubklemmen
Bemessungsbetriebsstrom le max. AC-3 (Ue <440 V) 6A 9A 12A
le AC-1 (0 <40° C) - 20A
Bemessungsbetriebsleistung  220/240 V 1,5 kW 2,2 kW 3 kW
nach AC-3 380/400 V...415/440 V 2,2 kW 4 kW 5,5 kW
660/690 V...500 V 3kwW 4 kW 4 kW
Schiitz Typ (1)* ~ LC1K06°* LC1K09e* LC1K12¢
= LP1K06+* oder LP4K06+* LP1K09 oder LP4K09++ LP1K12 oder LP4K12¢+¢
Wendeschiitz Typ* ~ LC2K06 LC2K09 LC2K12
mit mechanischer Verriegelung — LP2K06 oder LP5K06 LP2K09 oder LP5K09 LP2K12 oder LP5K12

m Federzugklemmen

In der Bestell-Nr. die Ziffer 3 vor dem Spannungskennzeichen einfligen. Bestell-Beispiel: LC1K0610¢ wird zu LC1K06103+

m Flachstecker 1 x 6,35 oder 2 x 2,8

In der Bestell-Nr. die Ziffer 7 vor dem Spannungskennzeichen einfiigen. Bestell-Beispiel: LC1K0610¢* wird zu LC1K06107+
In der Bestell-Nr. die Ziffer 5 vor dem Spannungskennzeichen einfligen. Bestell-Beispiel: LC1K0610¢ wird zu LC1K06105¢
(1) Die Bestell-Nr. ist mit Ziffer 01 fiir einen Hilfsschalter O bzw. Ziffer 10 fiir einen Hilfsschalter ,S* zu vervollstindigen.

* Die Bestell-Nr. ist mit dem Kennzeichen der Betatigungsspannung zu erganzen.

Standardspannungen

Wechselspannung ~ 30VA Anzugs- und 4,5VA Halteleistung
Schiitze LC1K (0,8...1,15 Uc) (0,85...1,1 Uc)

Volt 12 20 24 36 42 48 110 115 120 127 200/208 220/230 230 230/240
50/60 Hz J7 z7 B7 c7 D7 E7 F7 FE7 G7 FC7 L7 m7 P7 u7

Volt 256 277 380/400 400 400/415 440 480 500 575 600 660/690

50/60 Hz W7 UE7 Q7 v7 N7 R7 T7 S7 SC7 X7 Y7

Beispiel einer vollstandigen Bestell-Nr.: LC1K0910P7

Gleichspannung == 3W Anzugs und Halteleistung

Schiitze LP1K (0,8...1,15 Uc)

Volt 12 20 24 36 48 60 72 100 110 125 155 174 200 220 230 240 250
Kennzeichen JD ZD BD CcD ED ND SD KD FD GD PD QD LD MD MPD MUD UD
Magnetspule mit integrierter Schutzbeschaltung erhéltlich: das Spannungskennzeichen mit 3 erganzen. Beispiel: JD3

Geringe Leistungsaufnahme 1,8W Anzugs und Halteleistung

Schiitze LP4K (0,7...1,30 Uc), serienmaRig mit integrierter Schutzbeschaltung

Volt 12 20 24 48 72 110 120

Kennzeichen JW3 ZW3 BW3 EW3 SW3 FW3 GW3

Beispiel einer vollstandigen Bestell-Nr.: LC1K0910BD

5/10 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung

A8 i
® )

L
@ .

Hilfsschalterblocke
n Unverzogert. Anschluss: Schraubklemmen
u fiir Schiitze LC1, LP1K, LP4 » flir Schitze LC1, LP1K
Hilfsschalter 2,8 - 2,0 1,81,0¢ 4.,8" 3,8 1,0"
Bestell-Nr. LA1KN20 LA1KNO2 LATKN11 LA1KN40 LA1KN31
n Verzogert

2,0 2,0¢
LA1KN22

1,8 3,0
LA1KN13

- 4,0
LA1KNO4

Relaisausgange mit gemeinsamem Anschluss, ~ oder === 24...48, maximal 2 A
Arbeitsbereich: 0,85...1,1 Uc

Maximale Schaltleistung: 250 VA oder 150 W

Betriebstemperatur: -10...+ 60°C

Rickstellzeit: 1,5 s wahrend der Zeitverzégerung, 0,5 s nach der Zeitverzdgerung

Ausfiihrung Ansprechverzdgert

Zeitbereich 1...30s

Hilfsschalter 1

Spannung ~ oder =24..48V ~ 110...240
Bestell-Nr. LA2KT2E LA2KT2U

Beschaltungsmodule
Fiir Schiitze LC1, LP1K

Ausfiihrung Varistor ("~ und =) Diode (=) + Zener-Diode RC-Glied (~v)
Spannung 12..24V 32..48V 50...129 V 130...250 V 12..24V 32..48V 220...250 V
Bestell-Nr. LA4KE1B LA4KE1E LA4KE1FC LA4KE1UG LA4KC1B LA4KC1E LA4KA1U

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Scléneide_r 511
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Motorsteuerung
Technische Daten Schutze TeSys K

Allgemeine Kenndaten

Ubereinstimmung mit den Normen IEC 60947, NF C 63-110, VDE 0660, BS 5424
Zulassungen LCe und LPe K06...K12 UL, CSA
Einbaulage Vertikal Horizontal
=y o o
© | |
| |
| I I
Ohne Leistungs- Ohne Leistungs- Einbaulage nur zulassig flir Schiitze
reduzierung reduzierung LCe K., Einschaltspannung des
Schutzes: 0,85 Uc
Anschluss Minimal Maximal Max. gemaR IEC 60947
Schraubklemmen Eindrahtig mm? 1x1,5 2x4 1x4+1x2,5
Feindrahtig ohne Aderendhiilse | mm? 1x0,75 2x4 2x2,5
Feindrahtig mit Aderendhilse mm? 1x0,34 1x1,5+1x2,5 1x1,5+1x25
Federzugklemmen  Eindrahtig mm? 1x0,75 1x1,5 2x1,5
Feindrahtig ohne Aderendhiilse | mm? 1x0,75 1x1,5 2x1,5
Flachsteckanschluss Flachstecker mm 2x2,80der1x6,35
Lotstifte fur Leistungs-/Steuerkreis 4mmx35p
Leiterplatten unverwechselbar
Anzugsmoment Philips Nr. 2und @ 6 Nm 0,8
Kennzeichnung der GemaR EN 50005, EN 50012 Bis zu 5 Hilfsschaltern je nach Ausfiihrung
Hilfsschalter
Bemessungsisolations- GemaR IEC 60947 \% 690
spannung Ui GemaR VDE 0110 GruppeC |V 750
GemaR BS 5424, NF C 20-040 |V 690
GemaR CSA22-2Nr. 14, UL 508 |V 600
BemessungsstoBspannungs- kV 8
festigkeit Uimp
Schutzbehandlung GemaR IEC 60068 (DIN 50016) ,TC” (Klimafest, Climateproof)
Schutzart GemaR VDE 0106 Beriihrungsschutz
Umgebungstemperatur Lagerung °C -50...+ 80
Betrieb °C -25...+50
Maximale Hohenlage Ohne Leistungsreduzierung m 2000
Schwingungsbeanspruchung Schiitz offen 29
5...300 Hz Schiitz geschlossen 49
Brennbarkeitsklasse Gemal UL 94 Klasse V1 (selbstverléschend)
GemaR NF F 16-101 und 16-102 GemaR Anforderung 2
Schockbeanspruchung Schiitz offen AufAchse X: 69
(sinusférmige Halbwelle, AufAchsenYundZ:10g
11 ms) Schiitz geschlossen AufAchse X: 10 g
AufAchsenYund Z: 159
Sichere Trennung von GemaR VDE 0106, IEC 60536 PELV (Funktionskleinspannung mit sicherer Trennung) bis 400 V
Stromkreisen
5/12 Schneide_r Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

Electric



Motorsteuerung
Technische Daten (Forts)  Schitze TeSys K

Kenndaten des Hauptstromkreises

Schiitz -Typ LCe oder LPe K06 | koo [ k12
Konventioneller thermischer 6<50°C A 20
Strom Ith
Bemessungsbetriebsfrequenz Hz 50/60
Frequenzbereich des Betriebsstroms Hz Bis 400
Bemessungsbetriebsspannung Ue v 690
Bemessungs- leff gemaR IEC 60947, A 110 110 144
einschaltvermégen NF C 63-110
Bemessungs- leffgemaR IEC ~ 220/230 V A 110 110 =
ausschaltvermogen 60947, 380/400 V A 110 110 —
NF C63-110 415V A 110 110 -
440V A 110 110 110
500V A 80 80 80
660/690 V A 70 70 70
Kurzzeitstrom Ungekapselt, 1s A 90 90 115
wahrend der 5s A 85 85 105
Zeit,t 10s A 80 80 100
ausgehend vom
Kaltzustand 30s A 60 60 75
(6<50°C) 1 min A 45 45 55)
3 min A 40 40 50
215 min A 20 20 25
Kurzschlussschutz SicherunggG U<440V A 25
Mittlere Impedanz pro Pol Bei Ith und 50 Hz mQ 3
Betrieb nach AC-1 Maximaler Bemessungs- A 20
Ohmsche Last, Heizung, betriebsstrom bei 6 <50 °C
Beleuchtung
(Ue<440V) Maximaler Bemessungs- A 16, nur bei Ue
betriebsstrom bei 6 <70 °C
Maximaler Bemessungs- ED 90 % 60 % 30 %
betfigbsstgom in Pébha“r?isllzeit A 300 Schaltspiele/h 13 15 18
von der relativen Einschaltdauer ;
(ED) und der Schalthéiufigkeit - A0 SHEiEEE e 18 19
A 30 Schaltspiele/h 19 20 20
Erhéhung des Die obigen Bemessungsstrome sind mit den folgenden Koeffizienten zu
Bemessungsbetriebsstroms multiplizieren, die eine ungleiche Verteilung des Stromes zwischen den Polen
durch Parallelschaltung von berticksichtigen
Hauptpolen 2 Pole parallel: K = 1,60
3 Pole parallel: K= 2,25
4 Pole parallel: K= 2,80
Betrieb nach AC-3 Bemessungs- 115V mono | kW 0,37 0,55 -
Kafiglaufermotoren leistung in Ab- 220V mono | kW 0,75 1,1 _
hangigkeitvon 5551230 [kW | 1.5 2.2 3
der Spannung 3-phasi
50 oder 60 Hz phasig
380/415V kW 2,2 4 5,5
3-phasig
440/480 V kW 3 4 5,5/4 (480)
3-phasig
500/600 V kW 53 4 4
3-phasig
660/690 V kW 3 4 4
3-phasig
Bemessungsleistung in Schaltspiele/h 600 900 1200
Abhéngigkeit von der Leistung 100 % 75 % 50 %

maximalen Schalthaufigkeit

Weitere Informationen siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen®, Bestell-Nr.: ZXKTSS.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Scl&neide_r 5/13
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Motorsteuerung
Technische Daten (Forts.) Schutze TeSys K

Kenndaten des Steuerstromkreises

LcA [Lc2 LP1 [ LP2 LP4 [ LPs
Bemessungsbetatigungs- v ~12...690 (1) =12...250 (1) =12...120
spannung Uc
Spannungsbereich Arbeitsbereich 0,8...1,15Uc 0,8...1,15Uc 0,7...1,30 Uc
(6 = 50 °C) Einspannungsspule
Ruickfallwert 20,20 Uc 20,10 Uc 20,10 Uc
Mittlere Leistungsaufnahme Anzug 30 VA 3W 1,8W
bei Ucund 20 °C
Halten 4,5VA 3W 1,8W
Verlustleistung w 1,3 3 1,8
Schaltzeiten bei Uc und 20 °C
Zwischen Erregung der - (")__ffnen der Hauptpole ms 5...15 25...35 25...35
Magnetspuleund ,0”
- SchlieRen der Hauptpole ms 10...20 30...40 30...40
»S”
Zwischen Entregung der - Offnen der Hauptpole ms 10...20 10 10...20
Magnetspuleund ,S”
- Schlieen der Hauptpole ms 15...25 15 15...25
,,O"
Maximale Spannungs- ms 2 2 2
unterbrechung
Maximale Schalthaufigkeit In Schaltspielen/h 3600 3600 3600
Mechanische Lebensdauer bei Uc Magnetspule 50/60 Hz 10 5 - - - -
in Mio. Schaltspielen
Magnetspule == - - 10 5 - -
Mit erweiteretem - - - - 30 5
Spannungsbereich;
Mit geringer
Leistungsaufnahme

(1) Bei Netzstérungen (Stérspannungen > 800 V) ist ein Beschaltungsmodul Typ LA4 KE1FC
(50...129 V) oder Typ LA4 KE1UG (130...250 V) einzusetzen,
Weitere Informationen siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen*, Bestell-Nr.: ZXKTSS,
Schaltpléne, Seite 7.1/24.

Weitere Informationen siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen*, Bestell-Nr.: ZXKTSS.

5/14 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Technische Daten (Forts.)

Motorsteuerung

Schutze TeSys K

Kenndaten der Hilfsschalter der Schiitze und der unverzégerten Hilfsschalterblocke

Anzahl der Hilfsschalter LCe K oder LPe K 3-polig 1

LA1K 2 oder4
Bemessungsbetriebs- Bis \' 690
spannung Ue
Bemessungsisolations- GemaR BS 5424 \' 690
spannung Ui Gemal IEC 60947 \ 690

GemaR VDE 0110 Gruppe C v 750

GemalR CSAC 22-2 Nr. 14 Vv 600
Konventioneller thermischer 6<50°C A 10
Strom Ith
Frequenzbereich des Betriebsstromes Hz Bis 400
Minimale Schaltleistung Umin (DIN 19 240) \' 17

Imin mA 5
Kurzschlussschutz Gemal IEC 60947, VDE 0660, |A 10

Sicherung gG
Bemessungs- GemaR IEC 60947  leff A 110
einschaltvermégen
Uberlaststrom Zulassig fur die 1s A 80

Dauer von 500 ms A 920

100 ms A 110

Isolationswiderstand MQ >10
Uberschneidungsfreier LA1 K: gemaR den Vorschriften | mm 0,5 (siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen®, Bestell-Nr.: ZXKTSS, Schaltplane,
Abstand INRS, BIAund CNA Seiten 7.1/137 und 7.1/139)

Bemessungsschaltvermogen
gemal |IEC 60947

Wechselspannung, Gebrauchskategorie AC-15

Elektrische Lebensdauer (bis 3600 Schaltspiele/h) bei
induktiver Belastung in Stromkreisen mit Magnetan-
trieben: Einschaltleistung (cos ¢ 0,7) = 10-fache

Gleichspannung, Gebrauchskategorie DC-13
Elektrische Lebensdauer (bis 1200 Schaltspiele/h) bei
induktiver Belastung in Stromkreisen mit Magnetantrieben
ohne Sparwiderstand, deren Zeitkonstante mit der Leistung

Ausschaltleistung (cos ¢ 0,4). zunimmt.
110/ 220/ 380/ 600/
\") 24 48 127 230 400 440 690 \") 24 48 110 220 440 600
1 Mio. Schaltspiele VA 48 96 240 440 800 880 1200 w 120 80 60 52 51 50
3 Mio. Schaltspiele VA 17 34 86 158 288 317 500 w 55 38 30 28 26 25
10 Mio. Schaltspiele VA 7 14 36 66 120 132 200 w 15 N 9 8 7 6
Gelegentliches Einschaltvermégen VA 1000 2050 5000 10000 14 000 13 000 9000 w 720 600 400 300 230 200
Ausschaltleistung (VA) Ausschaltleistung (W)
1 Grenzbeanspruchung der Hilfs- 16 000 P
schalter: | //
- max. 50 Schaltungen im 10 000 — 1000 4—*
Abstand von 10's 8000 — 700 R
(Ausschaltleistung = Einschalt- gggg A 00 L
leistung x cos ¢ 0,7). 2000 1 1 S [ 3
2 Elektrische Lebensdauer der 3000 i s 300 R
. - Cd 7
Hilfsschalter fir: L~ L %
- 1 Mio. Schaltspiele (2a) 2000 — - 250~ 200 ’
- 3 Mio. Schaltspiele (2b) Pid /\
- 10 Mio. Schaltspiele (2c). 1000 44 200+ 100 2 N
3 Grenzbeanspruchung der Hilfs- 800 — 80 \\ 2a
schalter: ‘5588 7 7 60
- max. 20 Schaltungen im 400 _Z A P T = 2b
Abstand von 10 s mit einer 300 3 // A 1004+ 30
Stromdurchflusszeit von 200 P 2a_ V1 /
0,5 s pro Schaltung. ) A 20
4 Grenzbeanspruchung fir = 2c
konventionellen thermischen 100 2b F il 50+ 10
Strom Ith. 80 7 e 2c 8
60 1~ 7 7 6
40 207
24 48 110 220 380500 12 24 48 110 220 440 600V
120 440 690V

Weitere Informationen siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen®, Bestell-Nr.: ZXKTSS.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Scl&neide_r 5/15
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TeSys D

Anschluss
» Schraubklemmen oder Steckverbinder

Motorsteuerung

Schutze
0,06...75 kW

Bemessungsbetriebsspannung 690 V
Bemessungsbetriebsstrom le max. AC-3 (Ue <440 V) 9A 12A 18 A 25A 32A ‘ 38A
le AC-1 (6 £60° C) 25A 32A 40A 50A
Bemessungsbetriebsleistung  220/240 V 2,2 kW 3 kW 4 kKW 5,5 kW 7,5 kW 9 kW
nach AC-3 380/400 V 4 kW 5,5 kW 7,5 kW 11 kW 15 kW 18,5 kW
415/440 V 4 kW 5,5 kW 9 kW 11 kW 15 kW 18,5 kW
500 V 5,5 kW 7,5 kW 10 kW 15 kW 18,5 kW 18,5 kW
660/690 V 5,5 kW 7,5 kW 10 kW 15 kW 18,5 kW 18,5 kW
1000 V - - - - - -
Schiitz Typ* LC1D09 LC1D12 LC1D18 LC1D25 LC1D32 LC1D38
Wendeschiitz Typ* mit mechanischer Verriegelung LC2D09 LC2D12 LC2D18 LC2D25 LC2D32 LC2D38
» Federzugklemmen (1)
In der Bestell-Nr. die Ziffer 3 vor dem Spannungskennzeichen einfligen. Bestell-Beispiel: LC1D09P7 wird zu LC1-093P7
= Ringkabelschuhe (2)
In der Bestell-Nr. die Ziffer 6 vor dem Spannungskennzeichen einfiigen. Bestell-Beispiel: LC1D09P7 wird zu LC1-096P7
» Flachstecker (3) 2 x 6,35 (Leistungspole) und 1 x 6,35 (Spulenanschluss) bis GroRe D12
In der Bestell-Nr. die Ziffer 9 vor dem Spannungskennzeichen einfligen. Bestell-Beispiel: LC1D09P7 wird zu LC1-099P7
* Die Bestell-Nr. ist mit dem Kennzeichen der Betatigungsspannung zu erganzen.
— o
=== “Wha
(M @)
Standardspannungen
Wechselspannung ~ P7 Spule 70VA Anzugs- und 7VA Halteleistung
Volt 24 42 48 110 115 220 230 240 380 400 415 440 500
Schiitze LC1D09...D150 (Magnetspulen D115 und D150 serienmaRig mit Schutzbeschaltung)
50/60 Hz B7 D7 E7 F7 FE7 M7 P7 u7 Q7 V7 N7 R7 S7
Schiitze LC1D80...D115
50 Hz B5 D5 E5 F5 FE5 M5 P5 us Q5 V5 N5 R5 S5
60 Hz B6 - E6 F6 - Mé - ueé Q6 - - R6 -
Gleichspannung —— 5,4W Anzugs und Halteleistung
Volt 12 24 36 48 60 72 110 125 220 250 440
Schiitze LC1D09...D65A (Magnetspulen serienméaRig mit Schutzbeschaltung)
U 0.75...1,25 Uc JD BD CcD ED ND SD FD GD MD ub RD
Schiitze LC1D80...D95
U 0,85...1,1 Uc JD BD CcD ED ND Sb FD GD MD ub RD
U 0,75...1,2 Uc JW BW cw EW - sSwW FW - Mw - -
Schiitze LC1D115 und D150 (Magnetspulen serienmafRig mit Schutzbeschaltung)
U 0,75...1,2 Uc - BD - ED ND SD FD GD MD ub RD
Geringe Leistungsaufnahme 2,4W Anzugs und Halteleistung
Schiitze LC1D09...D38 (Magnetspulen serienmafig mit Schutzbeschaltung)
Volt = 5) 12 20 24 48 110 120 250
U von0,7...1,25 Uc AL JL ZL BL EL FL ML uL

Beispiel einer vollstandigen Bestell-Nr.: LC1D09P7

5/16 Scl&neider
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Motorsteuerung

690 V 1000 V bei Wechselspannung ~, 690 V bei Gleichspannung -—

40A 50A 65A 80A 95A 115A 150 A
60 A 80A 80A 125A 200A

11 kW 15 kW 18.5 kW 22 kW 25 kW 30 kW 40 kW
18.5 kW 22 kW 30 kW 37 kW 45 kW 55 kW 75 kW
22 kW 25 kW 30 kW 45 kW 45 kW 59 kW 80 kW
22 kW 30 kW 37 kW 55 kW 55 kW 75 kW 90 kW
30 kW 33 kW 37 kW 45 kW 45 kW 80 kW 100 kW
- - - 45 kW 45 kW 75 kW 90 kW
LC1D40A LC1D50A LC1D65A LC1D80 LC1D95 LC1D115 LC1D150
LC2D40A LC2D50A LC2D65A LC2D80 LC2D95 LC2D115 LC2D150

Montagezubehor fiir 3-polige Wendeschiitz-Kombinationen

Montage nebeneinander von 2 identischen Schiitzen mit Schraubklemmen oder Steckverbinder

Mechanische Verriegelung Hauotstromverdrahtung

= Mit Bausatz fiir die elektrische Verriegelung der Schiitze

LC1-D09...D38 LAD-9R1V

= Mit mechanischer und integrierter elektrischer Verriegelung

LC1-D80 und D95 (~) LA9D8069

LC1-D80 und D95 (=) LA9D8069

LC1-D115 und D150 LA9D11569

= Ohne elektrische Verriegelung

LC1-D09...D38 LA99R1

LC1-D40A...D65A LAD9R3

LC1-D80 und D95 (~) LA9D8069

LC1-D80 und D95 (=) LA9D8069

PP
"
-

-

Mechanische Verriegelung

Enthalten

LA9D4002
LA9D8002
LA9D11502

Enthalten
Enthalten
LA9D50978
LA9D80978

Mechanische Verklinkungsblocke

Montage durch frontseitiges Aufrasten. Ausldsung manuell oder elektrisch

Anwendung mit Schiitz Bestell-Nr.
LC1D09...D65A ~ oder .=, LC1DT20...DT80 ~- oder = LAD6K10+
LC1D80...D150 3P ~, LC1D80 und D115 3P ~, LC1D115 4P — LA6DK20-

Standardspannungen
BEFMQ
BEFMQ

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung

TeSys D Schiitze

Hilfsschalterblocke

e e
€&  ceee

1 I
z_\_-_ leeee

Ausfiihrung Unverzogert, Anschluss: Schraubklemmen

Montage Frontseitig Seitlich
Bestell-Nr. Hilfsschalter 1,8° LADN10 =
1,0¢ LADNO1 -
1,8+1,0° LADN11 LAD8N11
2,8 LADN20 LAD8N20
2,0 LADNO02 LAD8N02

2,8°+2,0° |LADN22 =
1,5°+3,0° |LADN13 Z
3,8°+1,0 |LADN31 Z
4.8 LADN40 _
4,6 LADN04 =

Ausfiihrung Verzogert, Anschluss: Schraubklemmen

Montage Frontseitig

Zeitbereich 0,1...3s 0,1...30 s 10...180 s

Bestell-Nr. Ansprech- LADTO LADT2 LADT4
verzogert
Ruickfall- LADRO LADR2 LADR4
verzogert

Maximale Montagemaéglichkeit der Hilfsschalterblocke

Unverzogert Verzogert
Ausfiihrung Polzahl und Schitzgréie Seitliche Montage Frontseitige Montage Frontseitige
Montage
links rechts 1 Hilfs- 2 Hilfs- 4 Hilfs-
schalter schalter schalter

AC 3P LC1D09...D38 1 - und - 1 oder 1 oder 1
LC1D40A...D65A 1 oder 1 und - 1 oder 1 oder 1
LC1D80...95 (50/60 Hz) 1 1 oder 2 und 1 oder 1 oder 1
LC1D80...95 (50 oder 60 Hz) 1 1 und 2 und 1 oder 1 oder 1
LC1D115 und D150 1 - und - 1 oder 1 oder 1

4P LC1DT20...DT40 1 - und - 1 oder 1 oder 1

LC1DT60A...D80A 1 oder 1 und - 1 oder 1 oder 1
LC1D115 1 1 und 1 oder 1 oder 1 oder 1

DC 3P LC1D09...D38 - - - 1 oder 1 oder 1
LC1D40A...D65A 1 oder 1 und - 1 oder 1 oder 1
LC1D80 und 95 - - 1 oder 1 oder 1 oder 1
LC1D115 und D150 1 - und - 1 oder 1 oder 1

4P LC1DT20...DT40 - - - 1 oder 1 oder 1

LC1DT60A...D80A - - - 1 oder 1 oder 1
LC1D115 1 1 - und 1 oder 1 oder 1

DC geringe 3P LC1D09...D38 - - - 1 - -

Leistungs- 4P LC1DT20...DT40 - - - 1 - -

aufnahme

5/18 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung

Schutze

TeSys D

Beschaltungsmodule

Ausfiihrung RC-Glied

Montage
Einsatz in Verbindung mit Schiitz

Bestell-Nr. Spannung

Seitliche Aufrastung
DO09...D38(3P) DT20...DT40(4P)

Frontseitige Aufrastung
D40A...D65A(3P) DT60A...DT80A(4P)

Schraubanschluss
D80...D150(3P) D40...D115(4P)

24..48 VAC LAD4RCE LAD4RC3E LA4DA2E
50...127 VAC LAD4RCG LAD4RC3G LA4DA2G
110...240 VAC | LAD4RCU LAD4RC3U LA4DA2U
380...415VAC |- LAD4RC3N LA4DA2N

Mounting
Einsatz in Verbindung mit Schiitz

Bestell-Nr. Spannung

Ausfiihrung

Montage
Einsatz in Verbindung mit Schiitz
Bestell-Nr.

Spannung

Montage
Einsatz in Verbindung mit Schiitz

Bestell-Nr. Spannung

Seitliche Aufrastung
D09...D38(3P) DT20...DT40(4P)

Frontseitige Aufrastung
D40A...D65A(3P) DT60A...DT80A(4P)

Schraubanschluss
D80...D150(3P) D40...D115(4P)

24..48 VAC LAD4VE LAD4V3E LA4DE2E

50...127 VAC LAD4VG LAD4V3G LA4DE2G

110...240 VAC | LAD4VU LAD4V3U LA4DE2U

24..48V DC — — LAD4DES3E (AC und DC)

50...127 VDC = = LAD4DE3G (AC und DC)

110...240VDC | - - LAD4DE3U (AC und DC)
=

24..250VDC

~JJrz?

Freilaufdiode

Seitliche Aufrastung

Frontseitige Aufrastung

Schraubanschluss

D09...D38(3P) DT20...DT40(4P) | D40A...D65A(3P) DT60A...DT80A(P)  D80...D150(3P) D40...D115(4P)

LAD4DDL

Spezialdiode

Seitliche Aufrastung
DO09...D38(3P) DT20...DT40(4P)

LAD4D3U

Frontseitige Aufrastung
D40A...D65A(3P) DT60A...DT80A(4P)

LAD4DC3U

Schraubanschluss
D80...D150(3P) D40...D115(4P)

24 VAC LADATB LADAT3B LA4DB2B
24V DC LAD4TBDL LAD4T3B LA4DB2S
72VAC LADATS LADAT3S LA4DB3B
72V DC LADATSDL LADAT3S LA4DB3S
125V DC LAD4TGDL LADA4T3G (AC und DC) -
250V DC LAD4TUDL LADAT3U (AC und DC) -
600V DC LADATXDL LADAT3R (AC und DC) =

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Technische Daten

Schiitz-Typ

LC1

Motorsteuerung

Schutze TeSys D

D09...D18 D25...D38 D40A...D65A | D80...D95 D115 und
DT20 und DT32 und DT60A und D150
DT25 DT40 DT80A

Allgemeine Kenndaten

Bemessungsisolations- GemaR IEC/EN 60947-4, \" 690 1000
spannung (Ui) Scharfegrad Il

Verschmutzungsgrad: 3

GemalR UL, CSA Vv 600
BemessungsstoR- GemaR IEC 60947 kv 6 8
spannungsfestigkeit (Uimp)
Ubereinstimmung mit den Normen IEC/EN 60947-4-1, IEC/EN 60947-5-1, UL 508, CSAC22.2 Nr. 14.
Zulassungen UL, CSA (1), CCC, GOST

GL, DNV, RINA, BV, LROS
Schutzart (2) GemaR VDE 0106 und
(nur frontseitig) IEC 60529
Anschluss Leistungsteil Fingersicherheit IP 2X
Anschluss Magnetspule Fingersicherheit IP 2X

Schutzbehandlung GemaR IEC 60068-2-30 »TH”
Umgebungstemperatur des  Lagerung °C -60...+80
Gerates

Betrieb °C -5...460

Zulassig °C -40...+ 70, fir Betrieb bei Uc
Max. Aufstellungshohe Ohne Leistungsreduzierung m 3000
Einbaulagen Ohne Leistungsreduzierung in ~N/=
3) folgenden Lagen 300

S

Unzulassige Lagen Fir die Schiitze — LC1 D09...LC1 D65A.
Flammbestandigkeit Gemal UL 94 V1

GemaR IEC 60695-2-1 °C 850
Schockbeanspruchung (4) Schitzkontakte gedffnet 109 8g 109 89 69
Sinusférmige Halbwelle = 11 ms

Schitzkontakte geschlossen 159 159 159 109 159
Schwingungsbeanspruchung Schutzkontakte gedffnet 29
(4)5...300 Hz

Schutzkontakte geschlossen 49 49 49 39 49

(1) Das Schiitz LC1 D95 mit Gleichspannungsspule ist nicht UL/CSA-zertifiziert.

(2) Schutz gewahrleistet bei Anschluss tber Leitung und bei den auf der gegeniiberliegenden Seite angegebenen Leiterquerschnitten.
(3) Bei Montage auf eine vertikale Profilschiene ist ein Anschlag zu verwenden.

(4) Ohne Zustandsénderung der Pole, aus der ungtinstigsten Richtung (Magnetspule bei Ue).
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Motorsteuerung
Technische Daten (Forts)  Schiitze TeSys D

Schiitz-Typ LC1 D09 und |D18 D25 (3P) |D32 D38 D18 und |D40Abis |D80und |D115und
D12 DT20|(3P) D25 (4P) |D65A D95 D150
und DT25 DT32 und | DT60A

DT40 und
DT80A (1)
Anschluss des Hauptstromkreises
Anschluss: Schraubklemmen
Befestigungsart Schraubklemmen Klemmen |Schraub- |Klemmen |Klemmen
mit2 Lei- |klemmen |mit1Lei- |mit2Lei-
tungsein- tungsein- | tungsein-
flihrungen flhrung flhrungen
Feindrahtig 1 Leiter mm? 1.4 1,5...6 2,5...10 2,5...10 1...35 4...50 10...120
ohneAderendhiilse 5| gjter mm? [1.4 15..6 |25..10 25.10 [1..25 [4..25 10...120
und 1...35 +10...50
Feindrahtig 1 Leiter mm? 1.4 1...6 1...10 2,5...10 1...35 4...50 10...120
mit Aderendhiilse 2 Leiter mm? [1.25 (1.4 15...6 25.10 [1..25 |4.16 10...120
und 1...35 +10...50
Eindréhtig 1 Leiter mm? 1.4 1,5...6 1,5...10 2,5...16 1...35 4...50 10...120
ohne Aderendhiilse 5| gjter mm?  [1.4 15..6 |25..10 25.16 |[1..25 [4..25 10...120
und 1...35 +10...50
Schraubendreher Kreuzschlitz Nr.2 Nr. 2 Nr. 2 Nr.2 - - -
Schlitzschr. a6 a6 a6 a6 - 26..98 |-
Inbusschliissel - - - - 4 4
Anzugsmoment Nm 1,7 1,7 2,5 1,8 55 9 12
<25 mm?
8: 35 mm?

Anschluss: Federzugklemmen (2)

Feindrahtig 1 Leiter mm? 1...2,5 1,5...4 1,5...4 1,5...4 |— 2,5..10 |- -
ohne Aderendhiilse (4: DT25)

2 Leiter mm? 1..2,5 1,5..4 1,5..4 1,5...4 ‘— - - -

(auRer
DT25)

Anschluss: Ringkabelschuhe
Schienenquerschnitt - - - - - - 3x16 5x25
Kabelschuh-AuBen-@ mm 8 8 10 10 8 16,5 17 25
Schrauben-@ mm M3,5 M3,5 M4 M4 M3,5 M6 M6 M8
Schraubendreher Kreuzschlitz Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2 - - -

Schlitzschraube a6 g6 g6 a6 a6 - a8 -
Inbusschliissel - - - - - 10 10 13
Anzugsmoment Nm 1,7 1,7 25 2,5 1,8 6 9 12
Anschluss: Schraubklemmen
Feindréhtig ohne 1 Leiter mm? 1..4 1..4 1.4 1..4 1..4 1..4 1.4 1..25
Aderendhiilse 2 Leiter mm?  [1.4 1.4 1.4 1.4 1.4 1.4 1.4 1..25
Feindrahtig mit 1 Leiter mm? 1.4 1.4 1.4 1.4 1..4 1..4 1..2,5 1..2,5
Aderendhiilse 2 Leiter mm> [1.25 |[1.25 [1.25 [1.25 1.25 |1.25 [1.25 |[1.25
Feindrahtig ohne 1 Leiter mm? 1...4 1...4 1...4 1..4 1...4 1...4 1..4 1...2,5
Aderendhiilse 2 Leiter mm2 (1.4 1.4 1.4 1.4 1.4 1.4 1.4 1..25
Schraubendreher Kreuzschlitz Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2

Schlitzschraube a6 a6 a6 a6 a6 a6 6 a6
Anzugsmoment Nm 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,2 1,2
Anschluss: Federzugklemmen (2)
Feindréahtig ohne 1 Leiter mm? 2,5 2,5 2,5 2,5 |— 2,5 0,75...2,5 |- =
Aderendhiilse 2 Leiter mm? |25 2,5 2,5 2,5 = 2,5 0,75..2,5 |- =
Anschluss: Ringkabelschuhe
Kabelschuh-AuBRen-@ mm 8 8 8 8 8 8 8 8
Schrauben-@ mm M3,5 M3,5 M3,5 M3,5 M3,5 M3,5 M3,5 M3,5
Schraubendreher Kreuzschlitz Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2 Nr. 2

Schlitzschr. a6 g6 g6 a6 a6 g6 a6 a6
Anzugsmoment Nm 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,2 1,2

(1) Mit 4 mm Innensechskantschrauben, isolierter Innensechskantschliissel (Bestell-Nr.: LAD ALLEN4).
(2) Bei Einsatz von Aderendhdilsen ist ein um eine Gré3e reduzierter Leiterquerschnitt vorzusehen (z.B.: statt 2,5 mm? sind 1,5 mm?einzusetzen) und die
Aderendhdilsen sind mit einem Spezialwerkzeug quadratisch zu crimpen.
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Technische Daten (Forts.)

Motorsteuerung

Schitze TeSys D

Schiitz-Typ LC1 D09 DT20 D12 DT25 D18 DT32 D25 DT40
(3P) D098 (3P) D128 (3P) D188 (3P) D258
Kenndaten des Hauptstromkreises
Bemessungsbetriebsstrom Nach AC-3, 060 °C A 9 12 18 25
(le) (Ue<440V) NachAC-1, 8< 60 °C A 25(1) |20 25(1) |25 2(1) |32 40(1) |40
Bemessungsbetriebs- Bis \% 690 690 690 690
spannung (Ue)
Frequenzbereich des Betriebsstroms Hz 25...400 25...400 25...400 25...400
Konventioneller thermischer 6<60°C A 25(1) 20 25(1) 25 32(1) 32 40 (1) 40
Strom (lth)
Bemessungseinschalt- GemaR IEC 60947 A 250 250 300 450
vermogen (440 V)
Bemessungsausschalt- Gemal IEC 60947 A 250 250 300 450
vermogen (440 V)
Kurzzeitstrom Fir die Dauervon 1s A 210 210 240 380
g‘;oz(‘)"gése” 15 Min. bei Fir die Dauer von 10's A 105 105 145 240
Fir die Dauer von 1 Min. A 61 61 84 120
Fir die Dauer von 10 Min. A 30 30 40 50
Kurzschlussschutz Ohne Motorschutz-  Typ1 |A 25 40 50 63
?Lljjrscggs(;c\r/\)erungen relais, Sicherung Gg Typ2 |A 20 25 35 40
Mit Motorschutzrelais A siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen®, Bestell-Nr.: ZXKTSS, Seite 9/6 und 9/9,
SicherungsgréfRen aM oder gG entsprechend dem zugeordneten Motorschutzrelais
Mittlere Impedanz pro Pol Bei Ith und 50 Hz mQ 2,5 2,5 2,5 2
Waérmeabstrahlung pro Pol AC-3 w 0,20 0,36 0,8 1,25
bei obigen Betriebsstromen AC-1 w 1,56 1,56 25 3,2
Kenndaten des Steuerstromkreises (Wechselspannung)
Bemessungsbetitigungs- 50/60 Hz A" 12...690
spannung (Uc)
Spannungsbereich
Magnetspule Arbeitsbereich -
500der60Hz  Rickfallwert =
Magnetspule Arbeitsbereich 0,8...1,1 Uc bei 50 Hz und 0,85...1,1 Uc bei 60 Hz und 60 °C
50/60 Hz
Ruckfallwert 0,3...0,6 Uc bis 60 °C
Mittlere ~50Hz Anzug Magnetsp. 50 Hz VA -
Le_istungsaufnahme cos @ 0,75
bei 20 °C und Uc
Magnetsp. 50/60 Hz | VA 70
Halten Magnetsp. 50 Hz VA -
cos ¢ 0,3
Magnetsp. 50/60 Hz | VA
~60Hz Anzug Magnetsp. 60 Hz VA -
cos ¢ 0,75
Magnetsp. 50/60 Hz | VA 70
Halten Magnetsp. 60 Hz VA -
cos @ 0,3
Magnetsp. 50/60 Hz | VA 7,5
Waérmeabstrahlung  50/60 Hz w 2..3
Schaltzeiten (2) Einverzug S ms 12...22
Ausverzug O ms 4..19
Mechanische Lebensdauer Magnetsp. 50 oder 60 Hz -
In Mio. Schaltspielen Magnetsp. 50/60 Hz bei 15
50 Hz
Max. Schalthaufigkeit Schaltspiele/h 3600

bei Umgebungstemperatur
<60°C

(1) Ausfithrung mit Federzugklemmen:
Schiitze LC1 D093 und LC1 D123: 16 A (20 A méglich, bei Anschluss mit 2 parallelgefiihrten Kabeln 2,5 mm?), Schiitze LC1 D183...LC1 D323: 25A
(Schiitz LC1 D183: 32 A méglich, bei Anschluss mit 2 parallelgefiihrten Kabeln 4 mm?), Schiitze LC1 D253 und LC1 D323: 40 A (mdéglich, bei Anschluss
mit 2 parallelgefiihrten Kabeln 4 mm? ).

(2) Einverzug S: Zeitspanne zwischen der Errequng der Magnetspule und der Kontaktberiihrung der Pole.
Ausverzug O: Zeitspanne zwischen der Entregung der Magnetspule und der Trennung der Kontakte der Pole.

Weitere Informationen siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen®, Bestell-Nr.: ZXKTSS
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Motorsteuerung

D32 D38 D40A DT60A D50A D65A DT80A D80 D95 D115 D150
32 38 40 - 50 65 - 80 95 115 150
50 (1) 50 60 60 80 80 80 125 125 200 200
690 690 690 690 690 690 690 1000 1000 1000 1000
25...400 25...400 25...400 25...400 25...400 25...400 25...400 25...400 25...400 25...400 25...400
50 50 60 60 80 80 80 125 125 200 200
550 550 800 800 900 1000 1000 1100 1100 1260 1660
550 550 800 800 900 1000 1000 1100 1100 1100 1400
430 430 720 720 810 900 900 990 1100 1100 1400
260 310 320 320 400 520 520 640 800 950 1200
138 150 165 165 208 260 260 320 400 550 580
60 60 72 72 84 110 110 135 135 250 250
63 63 80 80 100 125 125 200 200 250 315
63 63 80 80 100 125 125 160 160 200 250
siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen*, Bestell-Nr.: ZXKTSS, Seite 9/6 und 9/9, Sicherungsgréfien aM oder gG

entsprechend dem zugeordneten Motorschutzrelais.

2 2 1,5 1,6 1,5 1,5 1,6 0,8 0,8 0,6 0,6
2 3 2,4 - 3,7 6,3 - 5,1 7,2 7.9 13,5
5 5 54 5,8 9,6 9,6 10,2 12,5 12,5 24 24

12...690

24...500

0,85...1,1 Uc bei 55 °C

0,3...0,6 Uc bei 55 °C

0,3...0,5 Uc bei 55 °C

0,8...1,1 Uc bei 50 Hz und
0,85...1,1 Uc bei 60 Hz
bei 60° C

0,8...1,1 Uc bei 50 Hz und

0,85...1,1 Uc bei 60 Hz und 60° C

0,8...1,1 Uc bei 50 Hz und
0,85...1,1 Uc bei 60 Hz bei
55°C

0,8...1,15 Uc bei 50/60 Hz
bei 55 °C

0,3...0,6 Uc bei 60 °C

0,3...0,6 Uc bei 60 °C

0,3...0,6 Uc bei 55 °C

0,3...0,5 Uc bei 55 °C

- - 200 300 -

0,75 0,75 0,75 0,8 0,9

70 160 245 280...350 280...350
= = 20 22 =

0,3 0,3 0,3 0,3 0,9

15 26 2...18 2...18

- - 220 300 =

0,75 0,75 0,75 0,8 0,9

70 140 245 280...350 280...350
— — 22 22 —

0,3 0,3 0,3 0,3 0,9

7,5 13 26 2..18 2...18
2...3 4.5 6...10 3...8 3...45
12...22 12...26 12...26 12...26 12...26 12...26 20...35 20...35 20...50 20...35
4..19 4..19 4..19 4..19 4..19 4..19 6...20 6...20 6...20 40...75

— — - — — - 10 10 8 -

15 6 6 6 6 6 4 4 8 8

3600 3600 3600 3600 3600 3600 3600 3600 2400 1200
Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. 5/23
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Motorsteuerung

Technische Daten (Forts.) Schutze TeSys D

Schiitz-Typ LC1D09...D38

LC1DT20...DT40

LC1 D40A...D65A
LC1DT60 u. DT80

LC1 oder LP1 D80
LC1 D95

LC1D115und
LC1 D150

Kenndaten des Steuerstromkreises (Gleichsp

Bemessungsbetitigungs- — \' 12...440 12...440 24...440
spannung Uc
Bemessungsisolations- Gemal IEC 60947-1 \' 690
spannung GemaR UL, CSA v 600
Spannungsbereich Betrieb Normale 0,7...1,25Uc 0,75...1,25 Uc 0,85...1,1Uc 0,75...1,2Uc
Magnetsp. bei 60 °C bei 60 °C bei 55 °C bei 55 °C
Magnetsp. - - 0,75...1,2Uc -
mit erweit. bei 55 °C
Spannungs-
bereich
Riickfallwert 0,1...0,25 Uc 0,1...0,3Uc 0,1...0,3Uc 0,15...0,4 Uc
bei 60 °C bei 60 °C bei 55 °C bei 55 °C
Mittlere Leistungsaufnahme — Anzug w 54 19 22 270...365
bei 20 °C und Uc Halten w 5,4 7.4 22 2,4..51
Schaltzeiten (1) Einverzug S ms 63+15% 50 +15% 95...130 20...35
im Mittel bei Uc Ausverzug o ms |20£20% 20 +20% 20...35 40...75
Hinweis: Die Lichtbogenzeit ist abhdngig vom Hauptstromkreis. Im Drehstromnetz istim
Normalbetrieb die Lichtbogenzeit < 10 ms. Die Gesamtausschaltzeit ergibt sich aus dem
Ausverzug und der Lichtbogenzeit.
Zeitkonstante (L/R) ms 28 34 75 25
Mechanische Lebensdauer Mio. Schaltspiele 30 10 10 8
bis Uc
Maximale Schalthaufigkeit Schaltspiele/h 3600 3600 3600 1200
bei<60 °C

Kenndaten des Steuerstromkreises (geringe Leistungsaufnahme)

Bemessungsisolations- GemaR IEC 60947-1 v 690 -
spannung GemaR UL, CSA ' 600 =
Maximale Spannung des Steuerstromkreises — v 250 -
Mittlere Leistungsaufnahme Magnetsp. Anzug w 2,4 -
Gleichspannung mit erweit. Halten w 24 _
bei 20 °C und Uc Spannungs- ’

bereich

(0,7...1,25 Uc)
Schaltzeiten (1) SchlieRen S ms 77+£15% -
bei Uc und 20 °C Ausverzug l¢] ms 2520 % -
Spannungsbereich Arbeitsbereich 0,8 bis 1,25 Uc -
(6<60°C)des Riickfallwert 0,1...0,3Uc =
Steuerstromkreises
Zeitkonstante (L/R) ms 40 -
Mechanische Lebensdauer Mio. Schaltspielen 30 -
Maximale Schalthadufigkeit Schaltspiele/h 3600 -
bei<60 °C

(1) Die Schaltzeiten sind abhdngig vom Magnetantrieb des Schiitzes und seiner Betétigungsart.
Einverzug S: Zeitspanne zwischen der Erregung der Magnetspule und der Kontaktberihrung der Pole.
Ausverzug O: Zeitspanne zwischen der Entregung der Magnetspule und der Trennung der Kontakte der Pole.

Weitere Informationen siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen®, Bestell-Nr.: ZXKTSS
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Motorsteuerung
Technische Daten (Forts)  Schitze TeSys D

Kenndaten der im Schiitz integrierten Hilfs

Zwangsgefiihrter GemaR IEC 60947-5-1 Jedes Schiitz enthélt 2 Hilfsschalter (1 S und 1 0), die auf dem gleichen beweglichen Tréger
Hilfsschalter mechanisch miteinander verbunden sind.
Spiegel-Kontakt GemaR IEC 60947-4-1 Der Hilfsschalter O eines jeden Schiitzes gibt den Zustand der Leistungskontakte wieder und
kann an einen Sicherheitsbaustein Typ PREVENTA angeschlossen werden.

Bemessungsbetriebs-  Bis \") 690
spannung (Ue)
Bemessungsisolations- GemalR IEC 60947-1 \") 690
spannung (Ui) GemaR UL, CSA v 600
Konventioneller Bei 0<60°C A 10
thermischer Strom (Ith)
Frequenz des Betriebsstroms Hz 25...400
Minimales U min \") 17
Schaltvermégen A =10 | .o — 5
Kurzschlussschutz GemaR IEC 60947-5-1 Sicherung gG: 10 A
Bemessungseinschalt- GemaR IEC 60947-5-1, | eff |A ~: 140, ==: 250
vermogen
Uberlaststrom Zulassig fur die 1s A 100

Dauer von 500ms |A 120

100ms |A 140

Isolationswiderstand MQ >10

Uberlappungsfreie Zeit  Zwischen Hilfsschaltern O ms Sicherung gG: 10 A

und S
Schaltstiicklebensdauer Wechselspannung, Gleichspannung,
gemal IEC 60947-5-1 Gebrauchskategorie AC-14 und AC-15 Gebrauchskategorie DC-13
Elektrische Lebensdauer (bis 3600 Schalt- Elektrische Lebensdauer (bis 1200 Schalt-
spiele/h) bei induktiver Belastung in Stromkreisen spiele/h) bei induktiver Belastung in Stromkreisen
mit Magnetantrieben: Einschalt- mit Magnetantrieben ohne Sparwiderstand,
leistung (cos ¢ 0,7) = 10-fache Ausschalt- deren Zeitkonstante mit der Leistung zunimmt.
leistung (cos ¢ 0,4).
1 Mio. Schaltspiele VA 60 120 280 560 960 1050 1440 W 96 76 76 76 44
3 Mio. Schaltspiele VA 16 32 80 160 280 300 420 W 48 38 38 32 -
10 Mio. Schaltspiele VA 4 8 20 40 70 80 100 W 14 12 12 - -
AC-15 DC-13
2 10 210 o
[) [ O
35 RS S St
2 4 2 4 125V —
[53 3 O 3 |
@ N @ N
S 2 T S 2
s s 250 V/ \
1 14440V, \
0,8 0,8 2N = \ -
0,6 0,6 —x; \ \
04 H 04—\ =
0,3 N 0,3 \
0,2 02
0,1 0,1
01 0203/0,5 08 2 3|5| 8 01 0203/05 08 2 3|5| 8
0406 1 4 6 10 0,406 1 4 6 10
Ausschaltstrom (A) Ausschaltstrom (A)

Weitere Informationen siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen®, Bestell-Nr.: ZXKTSS
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Motorsteuerung

Schutze TeSys D

Hilfsschalter

Technische Daten

Hilfsschalterblock-Typ

Allgemeine Kenndaten

LADNoderLADC | LADTund LADS |LADR LAD 8

Ubereinstimmung mit den Normen IEC 60947-5-1, NF C 63-140, VDE 0660, BS 4794, EN 60947-5-1
Zulassungen UL, CSA
Schutzbehandlung GemaR IEC 60068 STH”
Schutzart GemaR VDE 0106 Fingersicherheit IP 2X
Umgebungstemperatur Lagerung °C -60...+80
des Gerdtes Betrieb °C -5..+60
Betrieb bei Uc °C -40...+70
Maximale Aufstellungshohe  Ohne Leistungsreduzierung m 3000
Anschluss iiber Leitung Philips Nr. 2 und @ 6 mm mm? Min: 1 x 1; Max: 2x 2,5
Fein- oder eindrahtig,
mit oder ohne Aderendhiilse
Anschluss iiber Fein- oder eindrahtig ohne mm? Max:2x2,5
Federzugklemmen Aderendhiilse
Kenndaten der unverzogerten und verzogerten Hilfsschaltter ... |
Anzahl Hilfsschalter 1,2 oder 4 | 2 | 2 | 2
Bemessungsbetriebs- Bis \" 690
spannung (Ue)
Bemessungsisolations- GemaR IEC 60947-5-1 \' 690
spannung (Ui) GemaR UL, CSA v 600
Konventioneller thermischer 6<60°C A 10
Strom (lth)
Frequenz des Betriebsstroms Hz 25...400
Minimales Schaltvermégen U mini \" 17
I mini mA 5
Kurzschlussschutz Gemal IEC 60947-5-1 und A 10
VDE 0660. Sicherung gG
Bemessungseinschalt- Gem. IEC 60947-5-1 | eff A ~:140;=:250
vermoégen
Uberlaststrom von 1s A 100
Zulassig fir die Dauer 500ms | A 120
100ms |A 140
Isolationswiderstand MQ >10
Uberlappungsfreie Zeit Zwischen Hilfsschaltern ms 1,5 (beim Einschalten und beim Ausschalten)
,0”und ,S”
Uberlappungszeit Zwischen Hilfsschaltern ms 1,5 - - -
,0”und ,S” LAD C22
Zeitfunktion Umgebungstemperatur °C - -40...+70 -40...+70 -
(Hilfsschalterblécke LAD T, (Betrieb)
RundS) Wiederholgenauigkeit = +2% 2% -
Garantiert innerhalb des auf - - - 5 o
der Frontseite angegebenen Langz_eltabwemhl_mg bis - +15% +15% -
Einstellbereichs 0,5 Mio. Schaltspiele
Umgebungstemperatur- - 0,25%/°C 0,25%/°C -
abhangige Abweichung
Mechanische Lebensdauer in Mio. Schaltspielen 30 5 5 30
Schaltstiicklebensdauer siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schitzen®, Bestell-Nr.: ZXKTSS, Seite 7.1/148

Weitere Informationen siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen®, Bestell-Nr.: ZXKTSS
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Motorsteuerung

Technische Daten (Forts.)

Schutze TeSys D

Hilfsschalter

Hilfsschalterblock-Typ

LA1 DX |LA1DZ

I Gekapselt

| La1 DY
I Ungekapselt I

Allgemeine Kenndaten

Ubereinstimmung mit den Normen

IEC 60947-5-1, VDE 0660

Zulassungen

UL, CSA

Schutzbehandlung GemaR IEC 60068

,TH”

Schutzart Selon VDE 0106 Fingersicherheit IP 2X
Umgebungstemperatur Lagerung und Betrieb °C -25...+70

des Gerates

Anschluss Philips Nr. 2 und @ 6 mm mm? Min: 1 x 1; Max: 2x 2,5

Fein- oder eindrahtig mit oder
ohne Aderendhiilse

Anzahl Hilfsschalter 2 2 2 2
Kenndaten der Hilfsschalter

Bemessungsbetriebs- Bis \" 50 50 690 24
spannung (Ue)
Bemessungsisolations- GemaR IEC 60947-5-1 v 250 250 690 250
spannung (Ui) GemaR UL, CSA v = = 600 =
Konventioneller thermischer Bei Umgebungstemperatur A - - 10 -
Strom (lth) <40°C
Maximaler Betriebsstrom mA 500 500 - 50
(le)
Frequenz des Betriebsstroms Hz - - 25...400 -
Minimales Schaltvermégen U mini v 3 3 3 3

I mini mA 0,3 0,3 0,3 0,3
Kurzschlussschutz GemaR IEC 60947 5-1 A - - 10 -

Sicherung gG

Bemessungseinschalt- GemaR IEC 60947 5-1 | eff A - - ~:140 ; =: 250 -
vermogen
Uberlaststrom von 1s A - - 100 -
Zulassig fiir die Dauer 500ms | A _ _ 120 _

100ms |A - - 140 -
Isolationswiderstand MQ >10 >10 >10 >10
Mechanische Lebensdauer in Mio. Schaltspielen 5 5 30 5
Werkstoffe und Ausfiihrung Silber-Einfach- Silber-Einfach- - Vergoldet-Einfach-
der gekapselten Hilfsschalter unterbrechung unterbrechung unterbrechung mit

gekreuzten
Stromschienen

Weitere Informationen siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen®, Bestell-Nr.: ZXKTSS

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung

Technische Daten (Forts.) Schutze TeSys D
Hilfsschalter

Schaltstiicklebensdauer (gemiB IEC 60947-5-1)

Wechselspannung, Gebrauchskategorie AC-14 und AC-15

Elektrische Lebensdauer (bis 3600 Schaltspiele/h) bei induktiver Belastung in Stromkreisen mit Magnetantrieben:
Einschaltleistung (cos ¢ 0,7) = 10-fache Ausschaltleistung (cos ¢ 0,4).

1 Mio. Schaltspiele VA 60 120 280 560 960 1050 1440
3 Mio. Schaltspiele VA 16 32 80 160 280 300 420
10 Mio. Schaltspiele VA 4 8 20 40 70 80 100

1

Mio. Schaltspiele

w » OON® O

0,1 02 03 04 (061081 2 3 4 6 | 8110
05 07 09 5 7 9

Ausschaltstrom (A)

Gleichspannung, Gebrauchskategorie DC-13

Elektrische Lebensdauer (bis 1200 Schaltspiele/h) bei induktiver Belastung in Stromkreisen mit Magnetantrieben ohne Sparwiderstand, deren
Zeitkonstante mit der Leistung zunimmt.

1 Mio. Schaltspiele
3 Mio. Schaltspiele
10 Mio. Schaltspiele

2|2
~
o
o
S
©
&
©w
@
N
®

1

Mio. Schaltspiele

W A N O

\ \1\25 \" \

2 \ 250 V \\ \

\\ \ N

0,1 0,2 03 04 [ 06108[1 2 3 4 6 | 8110
05 07 09 5 7 9

Ausschaltstrom (A)

Weitere Informationen siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen®, Bestell-Nr.: ZXKTSS
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Technische Daten

Allgemeine Kenndaten

Motorsteuerung

Schutze TeSys D

Ubereinstimmung mit den Normen IEC 60947-5-1
Zulassungen UL, CSA
Schutzbehandlung GemalR IEC 60068 ,TH”

Schutzart Gemal VDE 0106 Fingersicherheit IP 2X
Umgebungstemperatur des Lagerung °C -40...+80
Gerétes Betrieb °C -25.+55

Betrieb bei Uc °C -25...+70

Beschaltungsmodule

Modultyp LA4 DA, LAD 4RC, | LA4DB, LAD 4T, LA4DC, LAD 4D3 | LA4DE, LAD 4V,
LAD 4RC3 LAD 4T3 LAD 4V3

Ausfiihrung RC-Glied Spezialdiode Diode Varistor
Steuerspannung v ~ 24...415 ~ oder-=24...440 |=12...250 ~ oder === 24...250
(Uc)
Maximale Uberspannung (Spitzenwert) 3Uc 2Uc Uc 2Uc
Eigenfrequenz des RC-Gliedes 24/48 V Hz 400 - - -

50/127 V Hz 200 - - -

110/240V | Hz 100 - - -

380/415V | Hz 150 - - -

Mechanische Verklinkungsblocke (1)

Verklinkungsblock-Typ LAD 6K10 LA6 DK20
Montage am Schiitz LC1D09...D65A LC1 D80...D150
DT20...DT80A LP1 D80 und LC1 D115

Zulassungen UL, CSA UL, CSA
Bemessungsisolations- GemaR IEC 60947-5-1 \' 690 690
spannung
Bemessungsbetatigungs- ~ 50/60 Hz und == v 24...415 24...415
spannung
Bendtigte Leistung Zum Entsperren ~ VA 25 25

= w 30 30
Maximale Schalthaufigkeit ~ Anzahl Schaltspiele/h 1200 1200
Relative Einschaltdauer 10 % 10 %
Mechanische Lebensdauer in Mio. Schaltspielen 0,5 0,5

bei Uc

(1) Impulskontaktsteuerung des Auslésers manuell oder elektrisch.

Das gleichzeitige Ansteuern oder Halten des LA6 DK oder LAD 6K und des LC1 D ist nicht zulédssig. Die Impulsdauer zur Ansteuerung des LA6 DK oder
LAD 6K und des LC1 D muss = 100 ms betragen.

Weitere Informationen siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen®, Bestell-Nr.: ZXKTSS

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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. Motorsteuerung
Technische Daten Schitze TeSys D
Elektronische Verzogerer

Modultyp LA4 DT (ansprechverzdgert)

Allgemeine Kenndaten
Ubereinstimmung mit den Normen IEC 60255-5
Zulassungen UL, CSA
Schutzbehandlung GemaR IEC 60068 STH”
Schutzart GemaR VDE 0106 Fingersicherheit IP 2X
Umgebungstemperatur des Lagerung °C -40...+80
Gerites Betrieb RS -25...+ 565

Betrieb bei Uc °C -25..+70

Bemessungsisolations- GemaR IEC 60947-1 \% 250
spannung (Ui)
Anschluss Philips Nr. 2 und @ 6 mm mm? Min: 1x 1; Max: 2x 2,5

Fein- oder eindrahtig mit oder
ohne Aderendhlilse

Elektrische Kenndaten

Integrierter Schutz Eingang Varistor
Schutzbeschaltung Varistor
Bemessungsbetitigungsspannung v ~ oder = 24...250
(Uc)
Arbeitsbereich 0,8...1,1Uc
Art der Betitigung Nur tber mechanischen Kontakt

Kenndaten der Zeitfunktion

Zeitbereiche s 0,1...2;1,5...30; 25...500
Wiederholgenauigkeit 0...40°C +3 % (10 ms min.)
Riickstellzeit Waéhrend der Zeitverzégerung ms 150

Nach Ablauf der Zeitverzégerung | ms 50
Zulassige Spannungs- Wahrend der Zeitverzégerung ms 10
unterbrechung Nach Ablauf der Zeitverzogerung | ms 2
Minimale Impulsdauer ms -
Anzeige der Zeitfunktion LED Leuchtet wahrend der Zeitverzégerung

Kenndaten des statischen Ausgangs

Maximale Verlustleistung w 2
Reststrom mA <5
Restspannung v 3,3
Uberspannungsschutz 3kV; 0,5 Joule
Elektrische Lebensdauer in Mio. Schaltspielen 30

Funktionsdiagramm
Elektronischer Verzogerer LA4 DT (ansprechverzdogert)

Versorgungsspannung 1 T T
(A1-A2) 0

Ausg. Verzdgerer 1
Schitzspule 0

Rote LED ® X ®

Weitere Informationen siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen®, Bestell-Nr.: ZXKTSS

5/30 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
Electric



Motorsteuerung

Schutze TeSys D

Interfacemodule

Technische Daten

Allgemeine Kenndaten

Ubereinstimmung mit den Normen IEC 60255-5
Zulassungen UL, CSA
Schutzbehandlung GemaR IEC 60068 ,TH”

Schutzart GemaR VDE 0106 Fingersicherheit IP 2X
Umgebungstemperatur des Lagerung °C -40...+80
Gerites Betrieb °C -25...+55

Betrieb bei Uc °C -25..+70

Funktionskenndaten

Modultyp

LA4 DFB

LA4 DWB

Relais-Interface

Statisches Interface

Konventioneller 0s55°C A 8
thermischer Strom (Ith)

Bemessungsisolations- GemalR IEC 60947-5-1 \' 250
spannung

Bemessungsbetriebs- GemaR IEC 60947-5-1 v 250

spannung

Anzeige des Signaleingangs

Integrierte LED. Leuchtet wenn die Schiitzspule an Spannung liegt.

Eingangssignale Betatigungsspannung (E1-E2) v =24 =24
Arbeitsbereich \' 17...30 5...30
Stromaufnahme bei 20 °C mA 25 8,5bei5V
15 bei 24 V
Signal ,,0” bei U v <24 <24
| mA <2 <2
Signal ,1” bei u \' 17 5)
Integrierter Schutz Gegen Verpolung Diode Diode
Eingang Diode Diode
Elektrische Lebensdauer in Mio. Schaltspielen 10 20
bei 220/240 V
Maximale Spannungsunterbrechung ms 4 1
Verlustleistung Bei 20 °C w 0,6 0,4
Direktmontage am Mit Spule ~ 24...250V LC1 D80...D150 -
Schiitz ~100...250 V = LC1D80...D115
~ 380...415V - -
Montage mit Verdrahtungs- Mit Magnetspule ~ 24...250 V LC1 DO09...D38, LC1 DO09...D38,
adapter LAD 4BB LC1DT20...DT40 LC1DT20...DT40
~ 380...415V - -
Montage mit Verdrahtungs- Mit Spule ~24...250V LC1 D40A...D65A LC1 D40A...D65A
adapter LAD 4BB3
~ 380...415V LC1 D40A...D65A LC1 D40A...D65A
Gesamtschaltzeit Die Schaltzeiten sind abhangig vom Magnetantrieb des Schiitzes und seiner Betatigungsart.
bei Uc des Schitzes Einverzug S: Zeitspanne zwischen der Erregung der Magnetspule und der Kontaktberthrung
der Pole. Ausverzug O: Zeitspanne zwischen der Entregung der Magnetspule und der
Trennung der Kontakte der Pole.
LC1 DO09...D38, LC1 D40A...D65A LC1 D80 und D95
LC1DT20...DT40
Mit LA4 DFB S ms 20...30 28...34 28...43
(o] ms 16...24 20...24 18...32

Anschluss

Philips Nr. 2 und @ 6 mm
Fein- oder eindrahtig, mit
oder ohne Aderendhiilse

mm? Min: 1x 1; Max: 2x 2,5

Weitere Informationen siehe Katalog , Trennen, Schalten, Schiitzen®, Bestell-Nr.: ZXKTSS

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung

TeSys F Schiitze

90...450 kW

Bemessungsbetriebsstrom le max. AC-3 (Ue <440 V) 185A 225A 265A 330A
le AC-1 (6 <40° C) 275A 315V 350 A 400 A
Bemessungsbetriebsspannung 1000V 1000V 1000V 1000V
Polzahl 3 oder 4 3 oder 4 3 oder 4 3 oder 4
Bemessungsbetriebsleistung  220/240 V 55 kW 63 kW 75 kW 100 kW
nach AC-3 380/400 V 90 kW 110 kW 132 kW 160 kW
415V 100 kW 110 kW 140 kW 180 kW
440V 100 kW 110 kW 140 kW 200 kW
500 V 110 kW 129 kW 160 kW 200 kW
660/690 V 110 kW 129 kW 160 kW 220 kW
1000 V 100 kW 100 kW 147 kW 160 kW
Schiitz Typ* LC1F185 LC1F225 LC1F265 LC1F330
Wendeschiitz Typ* LC2F185 LC2F225 LC2F265

* Die Bestell-Nr. ist mit dem Kennzeichen der Betétigungsspannung zu erganzen.

Standardspannungen
Wechselspannung ~

Volt 24 48 110 115 120 208 220 230 240 380 400 415 440
Schiitze LC1F115...F225 (0,85...1,1 Uc)

50 Hz (Magnetspule LX1) B5 E5 F5 FE5 - - M5 P5 us Q5 V5 N5 -
60 Hz (Magnetspule LX1) - E6 F6 - G6 L6 M6 - uUeé Q6 - - R6U7
40...400 Hz (Magnetspule LX9) - E7 F7 FE7 G7 L7 M7 P7 u7 Q7 v7 N7 R7
Schiitze LC1F265...F330U7

40...400 Hz (Magnetspule LX1) B7 E7 F7 FE7 G7 L7 M7 P7 u7 Q7 V7 N7 R7
Schiitze LC1F400...F630U7

40...400 Hz (Magnetspule LX1) - E7 F7 FE7 G7(1) L7 M7 P7 u7 Q7 V7 N7 R7
Schiitz LC1F780U7

40...400 Hz (Magnetspule LX1) - - F7 FE7 F7 L7 M7 P7 u7 Q7 V7 N7 R7
Schiitz LC1F800U7

40...400 Hz (Magnetspule LX1) - - FE7 FE7 FE7 - P7 P7 P7 v7 v7 V7 v7Y7
Gleichspannung =

Volt 24 48 110 125 220 230 250 400 440

Schiitze LC1F115...F330 (0,85...1,71 Uc)

(Magnetspule LX4-F) BD ED FD GD MD MD ub - RD

Schiitze LC1F400...F630 (0,85...1,1 Uc)

(Magnetspule LX4-F) - ED FD GD MD - ub - RD

Schiitz LC1F780 (0,85...1,1 Uc)

(Magnetspule LX4-F) - - FD GD MD - ub - RD

Schiitz LC1F800 (0,85...1,1 Uc)

(Magnetspule LX4-F) - - FW FW Mw MW - Qw -

Schiitz LC1F1250

(Magnetspule LX4F) - ED FD - MD - ub - - - - - -
Schiitz LC1F1400

(Magnetspule LX4F) - - FD GD MD - ub - RD - - - -

Bestell-Beispiel: Schiitz 630 A mit einer Magnetspule 110 V ~.: LC1F630F7
(1) F7 bei LC1F630

5/32 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung

400 A 500 A 630 A 780 A 800 A - -

500 A 700 A 1000 A 1600 A 1000 A 1260 1400
1000V 1000V 1000V 1000V 1000V 1000 1000

2, 3 oder 4 2, 3 oder 4 2, 3 oder 4 3 oder 4 3 3 3

110 kW 147 KW 200 kW 220 kW 250 kW Ohne Objekte Ohne Objekte
200 kW 250 kW 335 kW 400 kW 450 kW in AC-1 in AC-1
220 kW 280 kW 375 kW 425 kW 450 kW - -

250 kW 295 kW 400 kW 425 kW 450 kW - -

257 kW 355 kW 400 kW 450 kW 450 kW - -

280 kW 335 kW 450 kW 475 KW 475 KW - -

185 kW 335 kW 450 kW 450 kW 450 kW - -
LC1F400 LC1F500 LC1F630 LC1F780 LC1F800 LC1F1250 LC1F1400

Montage durch den Anwender

3. e
Eii ‘--i-

(] s It
igg eeee

Hilfsschalterblocke

» Unverzogert Gekapselte Hilfsschalter
Hilfsschalter  Bestell-Nr. Hilfsschalter  Bestell-Nr. Hilfsschalter  Bestell-Nr. Hilfsschalter Bestell-Nr.
,S¢,0¢ NO NC 8,0 ,S,0¢
1 - LADN10 1 1 LADN11 2 2 LADN22 2 - - - LA1DX20
-1 LADNO1 2 - LADN20 1 3 LADN13 2 2 - - LA1DY20
-2 LADNO02 4 - LADN40 2 - 2 - LA1Dz40
- 4 LADNO04 2 - 1 1 LA1DZ31
3 1 LADN31
2 LADC22

Montagezubehor fiir 3-polige Wendeschiitz-Kombinationen zum Schalten von Motoren

Montage nebeneinander von 2 identischen Schiitzen
Mechanische Verriegelung mit Bausatz fiir die elektrische Verriegelung der Schiitze

Schitz Typ Hauptstromverdrahtung
LC1F115 LA9FF976
LC1F150 LA9F15076
LC1F185 LA9FG976
LC1F225 LA9F22576
LC1F265 LA9FH976
LC1F330 LA9FJ976
LC1F400 LA9FJ976
LC1F500 LA9FK976
LC1F630 oder LC1F800 LA9FL976
LCIF1250 -

LCIF1400 -

Verzégert 1,,8“ +1,0¢
Ausfihrung  Zeitbereich

Ansprech- 0,1...3s
verzogert 0,1...30s

10...180 s

1..30s
Ruickfall- 0,1...3s
verzogert 0,1...30s

10...180 s

Mechanische Verriegelung
LA9FF970
LA9FF970
LA9FG970
LA9FG970
LA9FJ970
LA9FJ970
LA9FJ970
LA9FJ970
LA9FL970

Bestell-

LADTO
LADT2
LADT4
LADS2
LADRO
LADR2
LADR4

Nr.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Schneider
& A
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Motorsteuerung
TeSys Motorschutzschalter

GV2ME, GV2P 0,06...15 kW

Motorschutzschalter mit termischen und magnetischen Auslosern GV2ME und GV2P. Anschluss: Schraubklemmen
GV2ME: Betatigung liber Taster, GV2P: Betétigung liber Drehantrieb

Bemessungsleistungen der Drehstrommotoren 50/60 Hz nach AC-3 Einstellbereich der | Magnetischer Bestell-Nr.

400/415 V 500 V 690 V thermischen Auslésestrom

P lcu les(1) P lcu les(1) P lcu lcs (1) | Ausléser

kw kA kw kA kW kA A A (Ia £ 20%)

- - - - - - - - - 0,1...0,16 1,5 GV2MEO01 GV2P01

0,06 * * = - - - - - 0,16...0,25 2,4 GV2ME02 GV2P02

0,09 * * - - - - - - 0,25...0,40 5 GV2MEO03 GV2P03

0,12 * * - - - 0,37 * * 0,40...0,63 8 GV2ME04 GV2P04

0,18 * * - - - - - - 0,40...0,63 8 GV2ME04 GV2P04

0,25 * * - - - 0,55 * *- 0,63...1 13 GV2ME05 GV2P05

0,37 * * 0,37 * * - - - 1..1,6 22,5 GV2ME06 GV2P06

0,55 * * 0,55 * * 0,75 * * 1..1,6 22,5 GV2ME06 GV2P06

- - - 0,75 * * 11 * * 1..1,6 22,5 GV2ME06 GV2P06

0,75 * * 1,1 * * 1,5 3] 75 16...2,5 33,5 GV2MEO7

0,75 * * 1,1 * * 1,5 8 100 1,6...2,5 33,5 GV2P07

11 * * 1,5 * * 2,2 3 75 25..4 51 GV2ME08

1,1 * * 1,5 * * 2,2 8 100 25.4 51 GV2P08

1,5 * * 2,2 * * 3] 3] 75 25..4 51 GV2ME08

1,5 * * 2,2 * * B 3 100 25...4 51 GV2P08

2,2 * * 8 50 100 4 & 75 4..6,3 78 GV2ME10

2,2 * * 3 * * 4 6 100 4...6,3 78 GV2P10

3 * * 4 10 100 55 3 75 6...10 138 GV2ME14

3 * * 4 50 100 515 6 100 6...10 138 GV2P14

4 * * 5,5 10 100 7,5 & 75 6...10 138 GV2ME14

4 * * 55 50 100 75 6 100 6...10 138 GV2P14

55 15 50 75 6 75 9 3 75 9...14 170 GV2ME16

5,5 * * 7,5 42 75 9 6 100 9...14 170 GV2P16

- - - - - - 1 3 75 9...14 170 GV2ME16

- - - - - - 1 6 100 9...14 170 GV2P16

75 15 50 9 6 75 15 3 75 13...18 223 GV2ME20

7,5 50 50 9 10 75 15 4 100 13...18 223 GV2P20

9 15 40 1 4 75 18,5 3 75 17...23 327 GV2ME21

9 50 50 1 10 75 18,5 4 100 17...23 327 GV2P21

1 15 40 15 4 75 - - - 20...25 327 GV2ME22 (2)

1 50 50 15 10 75 - - - 20...25 327 GV2P22

15 10 50 18.5 4 75 22 3 75 24...32 416 GV2ME32

15 50 50 18.5 10 75 22 4 100 24...32 416 GV2P32
* > 100 kA

(1) In % von Icu
(2) In Verbindung mit dem empfohlenen Schiitz

Motorschutzschalter mit termischen und magnetischen Auslosern GV2ME. Anschluss: Ferderzugklemmen

Die Bestell-Nr. mit der 3 erganzen. Bestell-Beispiel: GV2ME22 wird zu GV2ME223 (Ausnahme GV2ME32)

Motorschutzschalter mit termischen und magnetischen Auslosern GV2ME. Anschluss: Ringkabelschuhe
Die Bestell-Nr. mit der 6 erganzen. Bestell-Beispiel: GV2ME32 wird zu GV2ME326

TeSys Drehantrieb fiir Tiir- oder Schaltschrankeinbau

Die Griffe sind fiir folgende Produkte zu verwenden | GV2P & GV2L GV3P & GV3L TeSys U

Set IP54 Griff schwarz GV2APNO1 GV3APNO1 LU9APN21
Set IP54 Giriff rot, Schild gelb GV2APN02 GV3APNO02 LU9APN22
Set IP65 Giriff rot, Schild gelb GV2APN04 GV3APN04 LU9APN24

Gemeinsames Zubehor GV2 / GV3, siehe Seite 5/37

5/34 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung
TeSys Motorschutzschalter

GV2L, GV2LE 0,06...15 kW

Motorschutzschalter mit magnetischen Auslésern GV2LE und GV2L. Anschluss: Schraubklemmen
GV2LE: Betétigung liber Kipphebel, GV2L: Betdtigung liber Drehantrieb

Bemessungsleistungen der Drehstrommotoren 50/60 Hz nach AC-3 Bereich des Auslésestrom Einsatz in Bestell-Nr.
400/415V 500 V 690 V Kurzschluss- Verbindung mit
P lcu les(1) P lcu les(1) |P leu lcs (1) | schutzes Ia £ 20% Motorschutzrelais
kw kA kW kA kw kA A A
0,06 * * - - - - - - 0,4 5 LR2K0302 GV2LE03
0,09 * * - - - - - - 0,4 5 LR2K0304 GV2LE03
oder LRDO3 GV2L03
0,12 * * - - - 0,37 * * 0,63 8 LR2K0304 GV2LE04
oder LRD04 GV2L04
0,18 * * - - - - - - 0,63 8 LR2K0305 GV2LE04
oder LRD04 GV2L04
- - - - - - 0,55 * * 1 13 LR2K0305 GV2LE05
oder LRD05 GV2L05
0,25 * * - - - - - - 1 13 LR2K0306 GV2LE05
oder LRD05 GV2L05
- - - - - - 0,75 * * 1 13 LR2K0306 GV2LE05
oder LRD06 GV2L05
0,37 * * 0,37 * * - - - 1 13 LR2K0306 GV2LE05
oder LRD05 GV2L05
0,55 * * 0,55 * * 1,1 * * 1,6 22,5 LR2K0307 GV2LE06
oder LRD06 GV2L06
- - - 0,75 * * - - - 1,6 22,5 LR2K0307 GV2LE06
oder LRD06 GV2L06
0,75 * * 1,1 * * 1,5 3 75 2,5 33,5 LR2K0308 GV2LEO07
0,75 * * 1,1 * * 1,5 4 100 2,5 33,5 LRDO7 GV2L07
1,1 * * - - - - - - 2,5 33,5 LR2K0308 GV2LE08
oder LRD08 GV2L08
1,5 * * 1,5 * * 3 3 75 4 51 LR2K0310 GV2LE08
1,5 * * 1,5 * * 100 4 51 LRD08 GV2L08
- - - 2,2 * * - - - 4 51 LR2K0312 GV2LE08
oder LRDO8 GV2L08
2,2 * * 8 50 100 4 3 75 6,3 78 LR2K0312 GV2LE10
2,2 * * 3 * * 4 4 100 6,3 78 LRD10 GV2L10
& * * 4 10 100 515 & 75 10 138 LR2K0314 GV2LE14
3 * * 4 10 100 585 4 100 10 138 LRD12 GV2L14
4 * * 5,5 10 100 - - - 10 138 LR2K0316 GV2LE14
oder LRD14 GV2L14
- - - - - - 75 3 75 10 138 LRD14 GV2LE14
- - - - - - 7,5 4 100 10 138 LRD14 GV2L14
- - - - - - 9 3 75 14 170 LRD16 GV2LE16
- - - - - - 9 4 100 14 170 LRD16 GV2L16
55 15 50 7,5 6 75 11 3 75 14 170 LR2K0321 GV2LE16
55 50 50 7,5 10 75 1 4 100 14 170 LRD16 GV2L16
7,5 15 50 9 6 75 15 3 75 18 223 LRD21 GV2LE20
7,5 50 50 9 10 75 15 4 100 18 223 LRD21 GV2L20
9 15 40 11 4 75 18,5 3 75 25 327 LRD22 GV2LE22
9 50 50 11 10 75 18,5 4 100 25 327 LRD22 GV2L22
11 15 40 15 4 75 - - - 25 327 LRD22 GV2LE22
11 50 50 15 10 75 - - - 25 327 LRD22 GV2L22
15 10 50 18,5 4 75 22 3 75 32 416 LRD32 GV2LE32
15 50 50 18,5 10 75 22 4 100 32 416 LRD32 GV2L32
* > 100 kA

(1) In % von lcu
Gemeinsames Zubehor GV2 / GV3, siehe Seite 5/37

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Scl&neide_r 5/35
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Motorsteuerung
TeSys Motorschutzschalter

GV3P/GV3L Mit thermischen und magnetischen Auslosern
5,5...30 kW
Anschluss: EverLink-Klemmen

Motorschutzschalter mit thermischen und magnetischen Auslésern GV3P. Anschluss: EverLink-Klemmen (2)
Betatigung Uiber Drehantrieb

Bemessungsleistungen der Drehstrommotoren 50/60 Hz nach AC-3 Einstellbereich der thermischen Ausloser Bestell-Nr.
400/415 V 500 V 660/690 V

P lcu les(1) | P lcu les(1) P lcu les (1)

kw kA kw kA kw kA A

55 100 50 7,5 12 50 11 6 50 9...13 GV3P13
7,5 100 50 1 12 50 15 6 50 12...18 GV3P18
1 100 50 15 12 50 18,5 6 50 17...25 GV3P25
15 100 50 18,5 12 50 22 6 50 23...32 GV3P32
18,5 50 50 22 10 50 30 5) 60 30...40 GV3P40
22 50 50 30 10 50 37 5) 60 37...50 GV3P50
30 50 50 37 10 50 45 5 60 48...65 GV3P65

(1) In % von lcu
Motorschutzschalter mit thermischen und magnetischen Auslésern GV3P. Anschluss: Ringkabelschuhe
Die Bestell-Nr. mit der Ziffer 6 erganzen. Bestell-Beispiel: GV3P13 wird zu GV3P136
Motorschutzschalter mit thermischen und magnetischen Auslosern GV3P. Anschluss: 1 Klemmenleiste EverLink
Die Bestell-Nr. mit der Ziffer 1 ergdnzen. Bestell-Beispiel: GV3P65 wird zu GV3P651

Mit magnetischen Auslodsern
11...30 kW
Anschluss: EverLink-Klemmen

Motorschutzschalter mit magnetischen Auslésern GV3L. Anschluss: EverLink-Klemmen (2)

Betétigung liber Drehantrieb

Bemessungsleistungen der Drehstrommotoren 50/60 Hz nach AC-3 Einsatz in Verbindung Motorschutzschalter

400/415V 500 V 690 V mit Motorschutzrelais Bereich des

P lcu Ics P lcu lcs P lcu Ics Kurzschlussschutzes

kw kA kw kA kW kA A Bestell-Nr.
1 100 50 15 12 50 18,5 6 50 LRD325 25 GV3L25
15 100 50 18,5 12 50 22 6 50 LRD332 32 GV3L32
18,5 50 50 22 10 50 30 5 60 LRD340 40 GV3L40
22 50 50 30 10 50 45 5) 60 LRD350 50 GV3L50
30 50 50 37 10 50 45 5) 60 LRD365 65 GV3L65

Motorschutzschalter mit magnetischen Auslosern GV3L. Anschluss: Ringkabelschuhe

Die Bestell-Nr. mit der Ziffer 6 erganzen. Bestell-Beispiel: GV3L25 wird zu GV3L256

Motorschutzschalter mit magnetischen Auslésern GV3L. Anschluss: 1 Klemmenleiste EverLink

Die Bestell-Nr. mit der Ziffer 1 ergdnzen. Bestell-Beispiel: GV3L65 wird zu GV3L651
(2) Innensechskantschraube 4 mm

Zusatzmodule und Zubehor

Zusatzmodule (Frontseitig) Relativschalter Fehlermeldung + Hilfsschalter

Ausfiihrung der Hilfsschalter ,S* (Fehler) + ,0¢ ,S* (Fehler) +,S*
Bestell-Nr. (4) GVAEDO011 GVAED101
(zubehsr | Abdeckung Sammelschienen

Ausfiihrung Abdeckung Schiitz fur Phasentrenner | Sammelschie- | Sammelschie- | Sammelschie-
IP 20 fir Klemmen mit (UL 508 Typ E) nensystem nensystem nensystem fir
Klemmen mit | Ringkabel- : 115A, 3-polig, | Montage neben-
Ringkabel- schuhen 115 A, 2-polig | fiir 3 Motor- einander
schuhen schutzschalter

Bestell-Nr. LAD96570 LAD96575 GV3G66 GV3G264 GV3G364 GV3s

(3) Zusatzmodule und gemeinsames Zubehor GV2 / GV3, siehe Seite 5/37
(4) Ausfilhrung mit Ferderzugklemmen: die Bestell-Nr. mit der Ziffer 3 erganzen. Bestell-Beispiel: GVAED011 wird zu GVAED0113

5/36 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung

TeSys Motorschutzschalter
GV2/GV3 Zubehor
E 28 ok .‘
.

¥ |

Il
[|FE

an ¥

(TeSys Drehantrieb)

Zubehor GV2

Fir Montage am LC1-K oder LP1-K LC1-D09...D38 LAD-31 und LC1-D09...D38
GV2AF01 GV2AF3 GV2AF4
Drehstrom-Sammelschienensystem GV2
63A Abstand 45 mm 54 mm 72 mm
Anzahl der Abgangsstellen 2 GV2G245 GV2G254 GV2G272
3 GV2G345 GV2G354
4 GV2G445 GV2G454 GV2G472
5 GV2G554

Endabdeckung GV2
Zur Abdeckung eines nicht belegten Abgangs des Systems GV2G
Anschlussblock GV2

GV1G10

Fir die Einspeisung von 1 oder mehreren Systemen GV2G

Anschluss von oben
GV1G09

Anschluss eines Is-Begrenzers GV1L3 (GV2ME und GV2P) mdglich

GV1G05

Drehantrieb fiir Tiireinbau fir GV2 und GV3 (150 bis 290 mm)

Verriegelung

Griff

Schild

IP 54 Fur GV2ME/P/L
Fir GV2LE
Fur GV3P/L

In Ein- und Aus-Stellung
Schwarz

Blau

GV2AP01

GV2AP03

GV3AP01

TeSys Drehantrieb fiir

Set IP 54 Griff schwarz
Set IP 54 Griff rot/gelb

In Aus-Stellung
Rot

Gelb
GV2AP02

GV3AP02

GV2P GV3P

GV2APNO1
GV2APN02

Set IP 65 Griff rot/gelb

Gemeinsame Zusatzmodule GV2 / GV3
Hilfsschalterblocke

GV2APNO04

GV3APNO1
GV3APN02
GV3APNO04

(Fehler) + ,,0

Unverzogerte Hilfsschalter
Montage Frontseitig
Auf der linken Seite
Hilfsschalter (Fehlermeldung) + unverzogerter Hilfsschalter
Auf der linken Seite ,S* Fehler
,O" Fehler
Relativschalter fiir Kurzschlussmeldung

Auf der linken Seite

GVAE1 GVAE11

GVAN11

GVAE20
GVAN20

GVAD1001
GVADO0101

(Fehler) +,,8“ | ,W“ mit gemeins
Anschluss
GVAD1010
GVADO0110
GVAM11

Elektrische Ausloser fiir GV2 und GV3: Unterspannungsausloser oder Arbeitsstromausloser (1)
50 Hz

GVA*025
GVA*055
GVA*107

Seitliche Montage (1 Block auf der rechten Seite des Schalters)
24V

48V

100 V
100...110 V
110...115V
120...127 V
127V

200 V
200...220 V
220...240 V
380...400 V
415...440 V
415V

Spannung

GVA*115
GVA*125

GVA*207

GVA*225

GVA*385
GVA*415

Verriegelungsvorrichtung
Fur 4 Vorhdngeschldsser @ 6 mm max. (nicht mitgeliefert)

GV2vo3

(1) Unterspannungsausldser: den ¢ durch U ersetzen. Arbeitsstromausldser: den ¢ durch S ersetzen.

60 Hz

GVA*026
GVA°*056

GVA*107
GVA*116

GVA*115

GVA*207

GVA°226

GVA*386

GVA*416

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung

TeSys Motorschutzschalter
GV7R 0,75...90 kW

Motorschutzschalter mit thermischen und magnetischen Auslosern GV7R. Anschluss: Schraubklemmen
Betétigung tliber Kipphebel

Bemessungsleistungen der Drehstrommotoren 50/60 Hz nach AC-3 Einstellbereich der Bestell-Nr.
400/415 V 500 V 660/690 V thermischen
P lcu les(1) P lcu les(1) P Icu Ics (1) | Ausloser
kw kA kw kA kW kA A
7,5 25 100 9 18 100 11 8 100 12...20 GV7RE20
9 25 100 1 18 100 15 8 100
7,5 70 100 9 50 100 11 10 100 12...20 GV7RS20
9 70 100 1 50 100 15 10 100
9 25 100 1 18 100 15 8 100 15...25 GV7RE25
1 25 100 15 18 100 18,5 8 100
9 70 100 11 50 100 15 10 100 15...25 GV7RS25
11 70 50 15 50 100 18,5 10 100
185 |25 100 18,5 18 100 22 8 100 25...40 GV7RE40
22 18 100
185 |70 100 18,5 50 100 22 10 100 25...40 GV7RS40
22 25 100 30 18 100 30 8 100 30...50 GV7RES50
37 25 100 45 18 100 55 8 100 48...80 GV7RES80
55 18 100
37 70 100 45 50 100 55 10 100 48...80 GV7RS80
55 50 100
45 25 100 - 18 100 75 8 100 60...100 GV7RE100
45 70 100 - 50 100 75 10 100 60...100 GV7RS100
55 35 100 75 30 100 90 8 100 90...150 GV7RE150
75 70 100 90 30 100 110 8 100
55 70 100 75 50 100 90 10 100 90...150 GV7RS150
75 70 100 90 50 100 110 10 100
90 35 100 110 30 100 160 8 100 132...220 GV7RE220
110 35 100 132 30 100 200 8 100
160 30 100
90 70 100 110 50 100 160 10 100 132...220 GV7RS220

(1) In % von lcu

5/38 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung

Zusatzmodule
Hilfsschalterblocke

Hilfsschalter
Ausfiihrung der Hilfsschalter

Differenzierte Fehlermeldung

Elektrische Ausloser

W
GV7AE11

~24...48 Voder-—=24...72V
GV7AD111

GV7AD112

~ 110...240 V

50/60 Hz
50 Hz

Spannung

Unterspannungsausloser (1)
Arbeitsstromausloser (1)
(1) Montage eines GV7AD oder eines GV7AU oder AS

48V 110... 130 V
GV7AU055 GV7AU107
GV7AS055 GV7AS107

GV7AU207
GV7AS207

200... 240V

GV7AU387
GV7AS387

380...440 V

525V
GV7AU525
GV7AS525

Klemmenabdeckung IP 405

Lieferung mit Plombierzubehor

Phasentrenner

Sicherung des Anschlussbereichs, wenn keine
Klemmenabdeckungen eingesetzt werden kdnnen
Anschlussisolator

Zur Schottung zwischen den Anschliissen

und der Montageplatte

Montagebausatz fiir Schiitz

Fur die Verbindung von Motorschutzschalter und Schiitz

Drehantrieb

Griff

Schild

u direkter Drehantrieb IP 40

» mit Tiirkupplung IP 55
Adapterplatte

Auf der Schaltschranktir IP 43
Verriegelungsvorrichtung

Fur Motorschutzschalter ohne Drehantrieb

| evzacot

| av7acos
| av7aces

LC1-F115 bis F185
GV7AC06

Schwarz
Schwarz
GV7AP03
GV7AP01

| ev7apos

| av7vor

LC1-F225 und F26
GV7AC07

LC1-D115 und D150
GV7AC08

Rot

Gelb
GV7AP04
GV7AP02

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung
TeSys Motorschutzschalter

GV3ME 37 kW

Motorschutzschalter mit thermischen und magnetischen Auslosern GV3ME. Anschluss: Schraubklemmen
Betatigung liber Taster

Bemessungsleistungen der Drehstrommotoren 50/60 Hz nach AC-3 Einstellbereich der Bestell-Nr.
400/415 V 500 V 660/690 V thermischen Ausléser

P lcu les(1) P lcu les(1) [P lcu les (1)

kw kA kw kA kW kA

37 15 50 45 4 100 55 2 100 GV3ME80

(1) In % von Icu

Zusatzmodule fiir GV3ME
Hilfsschalterblocke

Unverzdgerte Hilfsschalter (1 Block je GV3)
Kontaktbestiickung (voreilende Standard-Hilfsschalter) L0+ 8¢
GV3A01

0" +,8+,8
GV3A03

,0° +,84 (1)
GV3A07

.S+, S
GV3A02

574,54, 8"
GV3A05

S +,8"(1)
GV3A06

Relativschalter (Fehlermeldung)

NO
GV3A09

Kontaktbestiickung (voreilende Standard-Hilfsschalter) NC
GV3A08
Elektrische Ausloser

Spannung 110, 120, 127 V 220, 240V 380,415V
60 Hz 120, 127 V 277V 440,480 V

Unterspannungsausloser GV3B11 GV3B22 GV3B38

Arbeitsstromausloser GV3D11 GV3D22 GV3D38

Verriegelungsvorrichtung

Fur Ein-Taster (ungekapselte Geréte) GV1V02
(1) + 2 Stltzpunktklemmen
5/40 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung

Motorschutzschalter
37 kW

TeSys
GK3EF

Motorschutzschalter mit magnetischen Auslosern GK3EF. Anschluss: Schraubklemmen
Betéatigung tiber Drehantrieb

Bemessungsleistungen der Drehstrommotoren 50/60 Hz nach AC-3 Einsatz in Verbindung Motorschutzschalter

400/415 V 500 V 690 V mit Motorschutzrelais Bereich des

P lcu lcs P lcu Ics P Icu Ics Kurzschlussschutzes

kW kA kw kA kW kA A Bestell-Nr.
37 35 25 45 15 30 - - - LRD-3363 80 GK3EF80

Zusatzmodule fiir GK3
Hilfsschalterblocke

Ausflihrung der Hilfsschalter

Hilfsschalterblocke fiir Ein-/Aus-Meldung

und Funktion ,Test im Leerlauf* (1 oder 2 Blocke je GK3)
Montage auf der echten Seite des GK3EF

Unverzogerte Hilfsschalterblocke (Fehlermeldung)

(1 oder 2 Blécke je GK3) Montage auf der linken Seite des GK3EF
Relativschalter (Fehlermeldung) (1)

(1) Es kann 1 elektrischer Ausléser ODER 1 Relativschalter im Motorschutzschalter montiert werden.

Zubehor fiir GK3
Verriegelungsvorrichtung

Fir 3 Vorhangeschldsser (nicht mitgeliefret)

GK2AX10

GK2AX12

GK3AV01

28+, 8"
GK2AX20

GK2AX22

0+, 8"
GK2AX50

GK2AX52

,0°

GV3A08

.S

GV3A09

Drehantrieb fiir Tiir- oder Schaltschrankeinbau
Roter Griff @ 40, gelbes Schild

AbschlieRbar durch 3 Vorhangeschldsser in Stellung O
mit Tlrverriegelung in Stellung | und

Turverriegelung in abgeschlossener Stellung O

GK3AP03

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung

TeSys K Motorschutzrelais
0,11...11,5A

Motorschutzrelais TeSys K
Einstellbar von 0,11 bis 12 A

Anschluss: Schraubklemmen, Montage: direkt unter das Schiitz LC1-K, manuelle oder automatische Rickstellung

Einstellbereich des Relais Sicherungszuordnung Bestell-Nr.
Klasse 10 A aM gG BS88

0,11...0,16 A 0,25A 05A - LR2K0301
0,16...0,23 A 0,25A 05A - LR2K0302
0,23...0,36 A 0,5A 1A - LR2K0303
0,36...0,54 A 1A 1,6 A - LR2K0304
0,54...0,8 A 1A 2A - LR2K0305
08...1,2A 2A 4A 6A LR2K0306
1,2...1,8A 2A 6A 6A LR2K0307
18...26A 2A 6A 10A LR2K0308
26..3,7A 4A 10A 16 A LR2K0310
3,7..55A 6A 16 A 16 A LR2K0312
55..8A 8A 20A 20A LR2K0314
8...11,5A 10A 25A 20A LR2K0316

Motorschutzrelais fiir unsymmetrische Netze, Klasse 10 A: in der Bestell-Nr. der Relais LR2-K0305 bis LR2-K0316 ist LR2 durch LR7 zu ersetzen.
Bestell-Beispiel: LR7-K0310.

Zubehor
Verdrahtungsbausatz

Fur den Direktanschluss des Hilfsschalters , O von Anwendung fiir

Relais LRD-01...35 oder LR3-D01... D35 an das Schiitz LC1D09...D18 LAD7C1
LC1D25...D38 LAD7C2

Zum Aufrasten auf Profilschiene 35 mm (AM1-DP200), oder LRDO1...35 und LR3DO01...D35 LAD7B10

fiir Schraubbefestigung LRD3¢¢s, LR3D3¢e+, LRD35¢* LA7D3064 (2)

fir Einzelaufstellung des Relais LR2Kseee LA7K0064

EverLink-Klemmen
Adapter

Fur Montage unter Schiitz LC1-D115 oder D150
Fernabschaltung oder Fernriickstellung (3)

LAD9R3

LA7D3058

LRDO1...35 und LR3DO01...D35 LAD703-(4)

Fernauslésung oder Fernriickstellung (3)

Alle Relais auRer LRDO01...35 und LR3DO01...D35
(1) Klemmen mit Berlihrungsschutz. Anschlussschrauben im Lieferzutsand gedffnet.

(2) Klemmen fiir den Anschluss mit Ringkabelschuhen: die Bestell-Nr. wird zu LA7-D30646.

(3) Die Einschaltdauer der Magnetspule bei Einsatz der Fernauslésung/Fernriickstellung LA7-D03 oder Fernabschaltung/Fernriickstellung LAD-703 ist abhangig von

LA7D03¢ (4)

der Ruhezeit: Schaltimpuls 1 s = Ruhezeit 9 s. Maximale Impulsdauer 20 s = Ruhezeit 300 s. Minimale Impulsdauer 200 ms.
(4) Die Bestell-Nr. ist mit dem Kennzeichen der Betatigungsspannung zu ergénzen.

Standardspannung

Wechselspannung ~

Volt 12 24 48 96 110 220/230 380/400 415/440

50/60 Hz. Anzug- und Halteleistung < 100 VA - B E - F M Q N
Gleichspannung —

Anzug- und Halteleistung < 100 W J B E DD F M - -

5/42 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Motorsteuerung

TeSys D Motorschutzrelais
0,1...140 A

Motorschutzrelais TeSys D
Einstellbar von 0,1 bis 140 A

Motorschutzrelais, temperaturkompensiert, mit manueller oder automatischer Rickstellung, mit Anzeige der Ausldsung, fur Wechsel-oder Gleischspannung

Einstellbereich des Relais | Sicherungszuordnung Mit Schiitz Bestell-Nr.

Anschluss: Schraubklemmen aM aG BS88

Klasse 10A 0,10...0,16 A 0,25A 2A - LC1D09...D38 LRDO1 (1)
0,16...0,25A 0,5A 2A - LC1D09...D38 LRDO2 (1)
0,25...0,40A 1A 2A - LC1D09...D38 LRDO3 (1)
0,40...0,63 A 1A 1,6A - LC1D09...D38 LRDO04 (1)
0,63...1A 2A 4A - LC1D09...D38 LRDOS5 (1)
1..17A 2A 4A 6A LC1D09...D38 LRDO6 (1)
16...25A 4A 6A 10A LC1D09...D38 LRDO7 (1)
25.4A 6A 10A 16 A LC1D09...D38 LRDO08 (1)
4..6A 8A 16 A 16 A LC1D09...D38 LRD10 (1)
55..8A 12A 20A 20A LC1D09...D38 LRD12 (1)
7..10A 12A 20A 20A LC1D09...D38 LRD14 (1)
9...13A 16 A 25A 25A LC1D12...D38 LRD16 (1)
12...18 A 20A 35A 32A LC1D18...D38 LRD21 (1)
16...24 A 25A 50 A 50 A LC1D25...D38 LRD22 (1)
23...32A 40A 63A 63A LC1D25...D38 LRD32 (1)
30...38A 50 A 80A 80A LC1D32 und D38 LRD35 (1)
55...70 A 80A 125A 125A D50...D95 LRD3361 (1)
63...80 A 80A 125A 125A D65...D95 LRD3363 (1)
80...104 A 100A 160 A 160 A D80 und D95 LRD3365 (1)
80...104 A 125A 200A 160 A D115 und D150 LRD4365 (1)
95...120 A 125A 200 A 200 A D115 und D150 LRD4367 (1)
110...140A 160 A 250 A 200 A D150 LRD4369 (1)
80...104 A 100A 160 A 160 A Einzelaufstellung LRD33656 (1)
95...120A 125A 200A 200A Einzelaufstellung LRD33676 (1)
110...140 A 160 A 250 A 200 A Einzelaufstellung LRD33696 (1)

Klasse 20 6A 10A 16 A LC1D09...D32 LRD1508 (1)
4..6A 8A 16 A 16 A LC1D09...D32 LRD1510 (1)
55...8A 12A 20A 20A LC1D09...D32 LRD1512 (1)
7..10A 16 A 20A 25A LC1D09...D32 LRD1514 (1)
9...13A 16 A 25A 25A LC1D12...D32 LRD1516 (1)
12...18A 25A 35A 40A LC1D18...D32 LRD1521 (1)
17..25A 32A 50 A 50A LC1D25 und D32 LRD1522 (1)
23...28A 40A 63 A 63A LC1D25 und D32 LRD1530 (1)
25...32A 40A 63A 63A LC1D25 und D32 LRD1532 (1)
55...70A 100 A 125A 125A D65...D95 LR2D3561 (1)
63...80 A 100 A 160 A 125A D80 und D95 LR2D3563 (1)

Anschluss: EverLink-Klemmen, mit Innensechskantschraube

Klasse 10A 9...13A 16 A 25A 25A LC1D40A...D65A LRD313 (2)
12...18 A 20A 32A 35A LC1D40A...D65A LRD318 (2)
17..25A 25A 50 A 50 A LC1D40A...D65A LRD325 (2)
23...32A 40A 63 A 63 A LC1D40A...D65A LRD332 (2)
30...40A 40A 80A 80A LC1D40A...D65A LRD340 (2)
37...50A 63 A 100A 100A LC1D40A...D65A LRD350 (2)
48...65A 63 A 100A 100A LC1D40A...D65A LRD365 (2)

Klasse 20 9...13A 20A 32A 35A LC1D40A...D65A LRD313L (2)
12...18 A 25A 40A 40A LC1D40A...D65A LRD318L (2)
17..25A 32A 50 A 50 A LC1D40A...D65A LRD325L (2)
23...32A 40A 63A 63 A LC1D40A...D65A LRD332L (2)
30...40A 50 A 80A 80A LC1D40A...D65A LRD340L (2)
37...50A 63 A 100A 100A LC1D40A...D65A LRD350L (2)
48...65A 80A 125A 125A LC1D40A...D65A LRD365L (2)

Klasse 10A. Anschluss: Ringkabelschuhe: Motorschutzrelais fiir unsymmetrische Netze Klasse 10A.

Ein Relais mit Schraubklemmen oder Steckverbinder wahlen und die Bestell-Nr Anschluss: Schraubklemmen und Ringkabelschuhe:

ergénzen mit: In der Bestell-Nr. ist LRD (auRer LRD4eee) durch LR3D zu ersetzen

m der Ziffer 6: Relais von LRDO1 bis LRD35 und LRD313 bis LRD365. Bestell-Beispiel: LRDO1 wird zu LR3D 01

m AG66 fir Relais von LRD3361 bis LRD3365. Bestell-Beispiel mit EverLink: LRD340 wird zu LR3D 340

Die Relais LRD43 sind serienmaRig fiir den Einsatz von Ringkabelschuhen geeignet. Bestell-Beispiel mit Ringkabelschuhen: LRD3406 wird zu LR3D 3406
(1) Fir Einzelaufstellung auf DIN-Schiene: Klemmenleiste EverLink LAD7B106 bestellen.  (2) F. Einzelaufstellg. auf DIN-Schiene: Klemmenleiste EverLink LAD96560 bestellen.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Scl&neide_r 5/43
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Motorsteuerung _
TeSys Elektronische Motorschutzrelais

LR9 60...630 A

Einsatz in Verbindung mit Schiitz LC1-D LC1-F
Motorstrom 60...150 A 30...630A
Motorschutzrelais Typ LR9D LR9F

Einstellbereich des Relais Sicherungszuordnung Zum direkten Anbau Temperaturkompensiert, mit Differentialschutz | Mit Alarmfunktion
an Schitz LC1-
aM aG Klasse 10 Klasse 20 Klasse 10 oder 20

60...100 100 160 D115 und D150 LR9D5367 LR9D5567

90...150 160 250 D115 und D150 LR9D5369 LRI9F5569

30...50 50 80 F115...F185 LR9F5357 LRIF5557 LRIF57

48...80 80 125 F115...F185 LR9F5363 LRIF5563 LRIF63
60...100 100 200 F115...F185 LR9F5367 LR9F5567 LR9F67

90...150 160 250 F115...F185 LR9F5369 LRIF5569 LRIF69
132...220 250 315 F185...F400 LR9F5371 LRIF5571 LROF71
200...330 400 500 F225...F500 LR9F7375 LRIF7575 LRIF75
300...500 500 800 F225...F500 LR9F7379 LR9F7579 LR9F79
380...630 630 800 F400...F630 und F800 | LR9F7381 LRIF7581 LR9F81

Zubehor
Fernbetatigung
Funktion

Ruickstellung
LA7DO03- (2)
LA7D305

Abschaltung und/oder Riickstellung
Fernriickstellung (1)
Fernriickstellung Uber Bowdenzug (Lénge 0,5 m)

Adapter flr Frontbetatigung (Schaltschranktir) LA7D1020

Frontelemente

Fur Drucktaster ZA2BL639 ZA2BL432
Antriebshebel

Einstellbar von 17 bis 120 mm

Isolierte Klemmenblocke
Fur Relais LR9-F5:57, F5+63, F5+67, F569, F57, F63, F67 and F69

Satz mit 2 Blécken

LA9F103

(1) Die Einschaltdauer der Magnetspule bei Einsatz der Fernriickstellung LA7-DO03 ist abhéngig von der Ruhezeit: Schaltimpuls 1 s = Ruhezeit 9 s;
Schaltimpuls 5 s = Ruhezeit 30 s; Schaltimpuls 10 s = Ruhezeit 90 s. Maximale Impulsdauer 20 s = Ruhezeit 300 s. Minimale Impulszeit: 200 ms.

(2) Die Bestell-Nr. ist mit dem Kennzeichen der Betatigungsspannung zu ergéanzen (siehe Seite 5/43).

5/44 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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TeSys

LR/LT

Relais Typ

Motorsteuerung

Elektronische Uberstromrelais
0,3...38A

Elektronische Uberstromrelais mit Schnellauslésung

TeSys LR97D

Einstellbereich des Relais 0,3...1,5A 1,2..TA 5..25A 20...38A
Einsatz in Verbindung mit Schiitz LC1D09...D38 LC1D25...D38
Bestell-Nr. 200... 240 VAC LR97D015M7 LR97DO7M7 LR97D025M7 LR97D038M7
100... 120 VAC LR97D015F7 LR97D0O7F7 LR97D025F7 LR97D038F7
24 V AC/DC LR97D015B LR97D07B LR97D025B LR97D038B
48 VAC/DC LR97D015E LR97DO7E LR97D025E LR97D038E
0,5...60 A

Relais Typ

Elektronische Uberstromrelais mit Schnellauslésung
TeSys LT47 mit manueller Riic

Einstellbereich des Relais 0,5..6A 3...30A 5...60A

Bestell-Nr. 200... 240 VAC LT4706M7S LT47D30M7S LT4760M7S
100... 120 VAC LT47DO6F7S LT47D30F7S LT4760F7S
24 V AC/DC LT47D06BS LT47D30BS LT4760BS
48 V AC/DC LT47D06ES LT47D30ES LT4760ES

Relais Typ

Elektronische Uberstromrelais mit Schnellauslésung
TeSys LT47 mit automatischer Riickstellung

Einstellbereich des Relais 05..6A 3..30A 5..60A

Bestell-Nr. 200... 240 VAC LT4706M7A LT47D30M7A LT4760M7A
100... 120 VAC LT47DO6F7A LT47D30F7A LT4760F7A
24 V AC/DC LT47D06BA LT47D30BA LT4760BA
48 V AC/DC LT47D06EA LT47D30EA LT4760EA

Zubehor: Bitte wenden Sie sich an die Schneider Electric-Geschaftsstellen.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Scléneide_r 5/45
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Kapitel 6
Frequenz-
umrichter

Alle technischen Informationen zu den aufgelisteten
Produkten in diesem Katalog sind verfiigbar unter:
www.schneider-electric.com
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Beschreibung Frequenzumrichter
Kompaktantriebe bis zu 15 kW

Kompaktantriebe bis 7,5 kW

Altivar 312: Compact

Der Altivar 312 ist ideal fiir die Umstellung von klassischer Ansteuerung
tiber Schiitze zu L6sungen mit Frequenzumrichtern geeignet.

Drehmoment Master/Slave | =

Bremssteuerung | *k %k
Hebesteuerung
Hebefunktionen Umrichter

Integration > von 0,18 bis 15 kW
Sicherheit > von 200 bis 500 V
> 1 oder 3 Phasen

Eine einsatzbereite Losung

> Gute Performance

> Einfache, spezielle Hebefunktionen

> Integrierte EMV-Filter

> lackierte Platinen (Conformal Coating) ermdglicht Einsatze in rauen
Umgebungen

> Modbus und CANopen integriert

Anlagen mithilfe maBgeschneiderter Optionen perfektionieren
> Bremswiderstand

> Ausgangsfilter

> Zusatzlicher EMV-Filter

> Netz- und Motordrossel

Sicherheitslevel mit Standard-E/As
Mehrere Antriebe kénnen ohne Zwischenraum > Sicherheitsintegritatslevel SIL1, Performance Level PLc/Kategorie 1 geman
nebeneinander montiert werden, um Platz zu sparen. EN13849 und EN954 mit Standard-Logikeingédngen (Source-Modus) erreichbar

Bestelldaten der Geréte: siehe Seite 6/10

6/2 Sdénelde_r
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Beschreibung Frequenzumrichter
Kompaktantriebe bis zu 15 kW

Kompaktantriebe bis zu 15 kW Altivar 32: Leistungsfahiges Buchformat

Der Altivar 32 ist ideal fiir die Optimierung lhres Schaltschrankes fiir
Synchron-und Asynchronmotoren geeignet.

%
)

Drehmoment MasterlSIave| =
Bremssteuerung | * k%

Hebesteuerung |*** Umrichter

Hebefunktionen |** > von0,18 bjs 15kW
- > von 200 bis 500 V

Integration |*** > 1 oder 3 Phasen

Sicherheit Hohes Leistungsniveau

> Offener Regelkreis fiir Synchron- oder Asynchronmotoren
> Geschwindigkeitssteuerung

> Funktion Lastschlupf

> Optimierte Hebefunktionen

> Integrierte Funktionsblocke mit ATV-Logik

> Integrierte Sicherheitsfunktionen

Leistungsfiahige Motorsteuerung
> Kurzfristiges Uberlastmoment
> 170...200 % des Nenn-Motordrehmoments
> Bremsmoment:
> typisch <170% mit Bremswiderstand, abhangig von der Leistung und dem
Widerstandswert des Bremswiderstand
> Spitzenstrom:
> Bis zum Vierfachen der Antriebsgleichspannung fiir 1 Sek.

Verbesserter Schutz durch integrierte Sicherheitsfunktionen
Sicherheitslevel bei Standard-E/As
> Sicherheitsintegritatslevel SIL1, Performance Level PLc-Kategorie 1 geman
EN13849 und EN954 mit Standard-Logikeingéangen (Source-Modus) erreichbar
Sicherheitslevel bei spezifischen E/As
> Sicherheitsintegritatslevel (SIL1, SIL2 oder SIL3) gemaR IEC 61508
> Performance Level (PLd) gemaR ISO 13849-1/ -2 Kategorie 3
> Vertikale Bewegungen:
> STO (sicher abgeschaltetes Drehmoment (Safe Torque Off))
> SS1 Typ C (sicherer Stopp (Safe Stop 1))
> Horizontale Bewegungen:
> Sicher reduzierte Geschwindigkeit (Safely Limited Speed - SLS)

Spezifische Hebemeniis & Anwendung
> schnelles Heben (high speed hoisting)
> Bremsenriickmeldungskontakt

> Bremssteuerung

Vollstindig transparente Integration

> Modbus und CANopen integriert

> Zugriff auf alle wesentlichen industriellen Kommunikationsnetzwerke (leichte
Montage dank Einschub-Modulen)

> Bluetooth standardmaRig eingebaut

Auf maximale Integration ausgelegte Montage

> Kompakte, vertikale und schmale Bauform (45 mm)

> Flexible ohne Abstand direkte Montage, vertikal flach montiert oder in die Seite
des Schaltschranks

> Montage ohne Abstand direkt nebeneinander

> 10% Steigerung der Energieeffizienz durch die Verwendung von
Synchronmotoren in Drehzahlregelung

> Neues Steuerungsprofil fiir optimierte Performance

> Vereinfachung der Drehzahlregelung

Bestelldaten der Geréte: siehe Seite 6/11

Laufkra .
in Pressenwerkstatt

Baukran

Bis zu 40 % mehr Platzin Schaltschranken
Bis zu 30 % Einsparungen im Vergleich zu einer Lésung mit externen Sicherheitsmodulen

Sdénelde_r 6/3
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Beschreibung Frequenzumrichter
Hochleistungsantriebe bis 2000 kW

Hochleistungsantriebe bis 2000 kW Altivar 71: Hohe Leistung fiir Hebeanwendungen

Der Altivar 71 bietet zahlreiche Vorteile fiir Steuerungsanwendungen von
Synchron-und Asynchronmotoren, die in Betriebsarten mit offenem und
geschlossenem Regelkreis in komplexen Maschinen betrieben werden,
sowie integrierte anwendungsspezifische Funktionen oder maRgeschnei-
derte Losungen.

Drehmoment Master/Slave | % % %
Bremssteuerung | % % %

Hebesteuerung | %* % %
Hebefunktionen | % % %

Integration | % % %
Sicherheit | %* %

Umricher
> von 0,75 bis 2000 kW
> Spannung bis zu 690 V

Eine fortschrittliche Losung: komplett & erweiterbar

> Umrichter von 0,75 bis 2000 kW; Spannung bis zu 690 V

> Robustes Design ermdglicht Einsatz in Umgebungstemperaturen von 50 °C ohne separate
Kuhlung

> Leistungsteil in Schutzart IP 54 fir unterschiedlichste Kiihlldsungen

Hochleistungsfahige Motorsteuerung
> Kurzfristiges Uberlastmoment (+/- 10 %)
> 170 % des Bemessungsmoments fiir 60 Sek.
> 220 % des Bemessungsmoments fur 2 Sek.
> Bremsmoment
> 150 % des Bemessungsmoments mit Bremswiderstand
> Max. Uberlaststrom
> 165 % des Bemessungsstrom des Antriebs fir 2 Sek.

Erweiterte Funktionen fiir eine effektive Anpassung an die Hebeanwendung
> Verarbeitung der Belastungsmessung durch Gewichtssensor

> schnelles Heben (high speed hoisting)

> Bremssteuerung mit Ruckmeldekontakt

> Endschaltermanagement

> Netz-Ruckspeisemodul

> Funktion Lastschlupf

Erhohte Sicherheit durch zahlreiche Schutzvorrichtungen: fiir Motoren,

Maschinen und Antriebe

Sicherheitslevel bei Standard-E/As

> Sicherheitsintegritatslevel SIL1, Performance Level PLc-Kategorie 1 gemaf
EN13849 und EN954 mit Standard-Logikeingdngen (Source-Modus) erreichbar

Sicherheitslevel bei spezifischen E/As

> STO-Funktion (sicher abgeschaltetes Drehmoment (Safe Torque Off))

> SIL 2 gemaR IEC/EN 61508

> |EC/EN 61800-5-2, welche die funktionalen Sicherheitsanforderungen an
Drehzahlregelung abdeckt

> ATEX-Zertifizierung

+ Erhéhte Flexibilitat & Leistung fur Ihre Anwendung

Mit Durchstecktechnik: reduzierte Verlustwdrme im
Schaltschrank

6/4 Scfénelder
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Beschreibung Frequenzumrichter
Hochleistungsantriebe bis 2000 kW

Altivar 71: Hohe Leistung fiir Hebeanwendungen

(Fortsetzung)

Perfekte Integration in industrielle Kommunikationsanlagen
> Modbus und CANopen integriert

> Anbindung an jeden Feldbus durch Optionskarten

> Bluetooth-Verbindung als Option

Modulares Design fiir bessere Integration & Energiemanagement

> Optimiert Automatisierungslosungen durch die nahtlose Integration in die
Architektur Ihres Steuerungssystems

> Optimiert den Energieverbrauch durch das Hinzufiigen von Rickspeisemodulen

> Verhindert Beeintrachtigung in der Energieversorgung (Oberschwingungen)
durch optionale passive Filter oder Active-Front-End-Modul

il a-a s LT TR

Sehr widerstandsfahig selbst in schwierigsten Umgebungen

> Robuste Ausfiihrung entsprechend der Klasse 3C2 gemal der Norm IEC
721-3-3 (Gas, Flussigkeiten), IP 20/1P 54

> Erhaltlich in staubdichten und feuchtigkeitsbestédndigen Wand- oder Stand-

Dezentrales grafisches Bedienterminal schranken (IP 54/IP 55)

u > Wassergekuhlte Ausfiihrungen

Altivar 71 Q: verbesserte Robustheit durch Wasserkiihlung

> Kihlungssystemeffizienz: 85 bis 100 % der Verlustwarme wird durch das
Wasserkihlungssystem des Antriebs abgefiihrt

> Geringerer Klimatisierungsbedarf

] > Langerer wartungsfreier Dauerbetrieb

Altivar 71 Q: verbesserte Robustheit > Korrosionsfreie Edelstahlwasserrohre

durch Wasserkiihlung > Sehr hohes Startmoment fir Anwendungen, die haufige Starts erfordern

> reduzierte Gerauschemission

Bestelldaten der Geréte: siehe Seite 6/12

Laufkran Containerkran Containerbriicken-Trager

+ Einfache Kiihlung & héhere Zuverlassigkeit in schwierigen Umgebungen

Sdéneide_r 6/5

Electric



Beschreibung Frequenzumrichter
Active Front End (AFE)

Active Front End ist eine Option fiir Frequenzumrichter ALTIVAR 71, mit der

generatorische Energie an die Netzversorgung zuriickgefiihrt wird. Sie ermoglicht

einen 4-Quadranten-Betrieb und ist daher ideal fiir alle Anwendungen mit einer

Generatorbetriebsart (Q2 & Q4) geeignet.

Das spezielle Design erlaubt die Anordnung mehrerer AFE-Einheiten in Parallelschal-

tung ohne weitere Optionen.

Dies ermdglicht:

> eine hohere Versorgungs-/Riickspeiseleistung

> die Verwendung kleinerer, an die Antriebe angepasster Antriebe, um die Anzahl der
Ersatzteile zu reduzieren

> durch Redundanz ein erhéhtes MaR an Zuverlassigkeit und Verfligbarkeit
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] 2y
3 22
: @
1] AFE: Active Front End - LFM: Netzfiltermodul
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m ®
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S
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Oberschwingungsdampfung zur Erh6hung der Netzqualitat

Hochmoderne Komponenten, ein neues Steuerungskonzept sowie ein erstklassiges
Filtermodul dienen alle der Senkung des Stromklirrfaktor THD(i).

Das spezielle Design erlaubt die Anordnung mehrerer AFE-Einheiten in Parallel-
schaltung.

Dies ermoglicht:

> einen THD(i) von weniger als 4 %

> einen von der Last und der Energierichtung unabhangigen Leistungsfaktor cos Phi 1

> Netzunterspannung von bis zu 40 % ohne Betriebsstérungen

u Energieeinsparungen von bis zu 60 %

> Energiertickspeisung in das Versorgungsnetz

> Verbesserte Effizienz und Verfligbarkeit aufgrund des innovativen Steuerungssystems

> keine Dampfungswiderstande mit hohen Verlusten erforderlich, wodurch sich eine
besonders hohe Widerstandsfahigkeit im Hinblick auf stark verzerrte Netzspan-nungen
ergibt

> Reduzierung der Transformatorverluste, Verdrahtungs- und Schaltverlusten

+ Verbesserte Dynamik & Energieeinsparungen

6/6 Scfénelder
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Beschreibung Frequenzumrichter
Brems- und Hebewiderstande

Minimaler Ohmwert des zum Antrieb gehérigen Widerstands

Sie miissen die richtigen Widerstande entsprechend Ihrer Anwendung und deren
spezifischen Anforderungen auswéhlen.

Brems- und Hebewiderstande

Im Allgemeinen ist die Widerstandsberechnung von der angewandten Versetzung und der

Antriebsleistung abhangig. Als Richtwerte:

> Bei einer waagerechten Bewegung sollte die Leistung des Widerstands 30 % der
Antriebsleistung entsprechen.

> Bei einer vertikalen Bewegung sollte die Leistung ca. 60 % der Antriebsleistung
entsprechen.

Altivar 312

Mindestwert (Q) 40

Mindestwert (Q) 40

Mindestwert (Q) 80

Mindestwert (Q) 96

Altivar 32

Mindestwert (Q) 40

Mindestwert (Q) 80

Altivar 71

Mindestwert (Q) 44

Mindestwert (Q) 3

Mindestwert (Q) 56

Mindestwert (Q) 2,5

Mindestwert (Q
(1) Bei diesen Umrichtern muss eine Bremseinheit verwendet werden.

C— -




Beschreibung Frequenzumrichter
Wir bieten Ihnen eine Losung fur jede lhrer
Anwendungen

Wir bieten Ihnen eine Lésung fiir jede Mit den Frequenzumrichtern der Altivar-Produktreihe sind Sie in

lhrer Anwendungen der Lage, Energie zu sparen und die Drehzahl Ihrer Motoren zu
steuern, um die Produktivitat lhrer Anlagen zu optimieren und zu
verbessern.

Krantyp m Anderer Antrieb | Hubantrieb m Motorabgang

Baukrane

Schnellmontage Biszu2t ATV 32 ATV32 <18,5 kW Offener Regelkreis
Standard <20t ATV 32 ATV32 <18,5 kW Offener Regelkreis
Turmdrehkran ATV 71 <90/110 kW  Geschlossener Regelkreis
Spezial <20t ATV 71 ATV 71 Bis zu 400 kW Geschlossener Regelkreis

Industriekrane

Kettenzug Biszu2t ATV 32 ATV 32 <4 kW Offener Regelkreis
Basis 5...10t ATV 32 ATV 32 <18,5 kW Offener Regelkreis
<20t ATV 32 ATV 71 <18,5 kW Offener Regelkreis

ATV 71 <37 kW Geschlossener Regelkreis
<50t ATV 32 ATV 71 biszu 90 kW  Offener Regelkreis

Geschlossener Regelkreis

Basis <50t ATV 32 ATV 71 <18,5 kW Offener Regelkreis
ATV 71 biszu90 kW  Geschlossener Regelkreis

Erweitert <250t ATV 32 ATV 71 <18,5kW Offener Regelkreis
AN ATV 71 bis zu 250 kW Geschlossener Regelkreis

Komplex biszu600t ATV 71 ATV 71 bis zu 500 kW Offener Regelkreis
(Prozess) Geschlossener Regelkreis

RTG <45t ATV 71 ATV 71 bis zu 315 kW Geschlossener Regelkreis

STS <60t ATV 71 ATV 71 biszu1 MW  Geschlossener Regelkreis

Erhéhen Sie die Sicherheit & Flexibilitat Ihrer Hebeanwendungen
beigleichzeitiger Verringerung der Kosten & Komplexitat

Schneider
&Electric




Beschreibung Frequenzumrichter
Wichtigste Eigenschaften nach Produkt geordnet

Wichtigste Eigenschaften nach
Produkt geordnet

Frequenzumrichter
Wichtigste Eigenschaften ATV 312 ATV32 ATVT1
Asynchroner offener Regelkreis X
Asynchroner geschlossener Regelkreis
Synchroner offener Regelkreis
Geschwindigkeit -/+
Positionsregelung Uber Endschalter
Bremsung & Distanzmanagement
Vorwahlgeschwindigkeiten X
schnelles Heben (high speed hoisting) =
Brems-Logiksteuerung X
Bremsenrtickmeldung tiber Kontakt =
Brems-Chopper X
Externe Gewichtsmessung -
Netzschiitz-Steuerung -
Motorschiitz-Steuerung -
Kundenspezifische Rampen X
Stopp-Modus X
Gleichstrombremsung X
Schlaffseil -
Drehmomentregelung -
Lastverteilung -
Master/Slave (Drehmoment) =
Master/Slave (Drehzahl) X
Motorparameter Umschaltung -
Konfigurationsumschaltung -
Parameterumschaltung -
Uberdrehzahlerfassung -
Lastschlupf =
STO -
S81 -
Rettungsfunktion =
Motorschutzvorrichtungen X
Begrenzung der mechanischen Beanspruchung -
Jog Funktion -
Multi-Loader- und SoMove-Software / Bluetooth %
Zusatzliche E/A - -
Brems- und Hebewiderstande X X

X

X | X

X|IX[X[|X|X[X|X[X[X]|X[X[|X]|X[X]|X]|X

X

X|IX[X[|X[|X[X[|X[X[|X[X[|X|X[X[|X[X[X]X[X[X]|X[X[X]|X[X]|X]|X[X]|X

X[X[X[X[|X|X|X[X[X[X]|X]|X]|X

X|X[X|X|X[X]|X

+ Interessantes Zubehor flr Frequenzumrichter

o -

y A
oy i
'-.,______ —

Dezentrale Bedienerterminals Dezentrales grafisches Konfiguration MMS + E-Mail + WAP +

Bedienterminal Multi-Loader: Speichernund  Simple-Loader: Kopierenvon  Internet
Kopieren von Konfigurationen  Konfiguration
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Frequenzumrichter
Altivar 312 Einfache Industriemaschinen

0,18...15 kW Kompakte Umrichter
Abmessungen (in mm) Breite x Hohe x Tiefe

T1:72x145x122 T 6: 107 x 143 x 152

T2:72x145x132 T7:142 x 184 x 152

T3:72x145x132 T 8: 180 x 232 x 172

T4:72x145x 142 T 9: 245 x 330 x 192

T5:105x 143 x 132

Typ Frequenzumrichter Einphasig Dreiphasig Dreiphasig Dreiphasig
200...240 V 200...240 V 380...500 V 525...600 V
Versorgungsspannung mit integrierten EMV- | ohne EMV-Filter mit integrierten EMV- | ohne EMV-Filter
Filtern Filtern
Schutzart IP 31 & IP 41 am oberen Teil und IP 21 an den Anschliissen
Antriebseigenschaften  Ausgangsfrequenz 0,5...500 Hz
Steuerungsart Asynchronmotoren Standard (Spannung/Frequenz) - Performance (vektororientierte Flussregelung ohne Encoder)
Energiesparmodus, Pumpen- und Liifterkennlinie (quadratische Drehmomentkennlinie Kn?)
Kurzfristiges Uberlastmoment 170 ... 200 % des Motorbemessungsmoments
Drehzahlstellbereich 1 bis 50
Funktionen Anzahl der Funktionen 50
Anzahl der Vorwahlfrequenzen 16
Anzahl der E/A Analogeingange 3
Logikeingange 6
Analogausgange 1
Logikausgéange -
Relaisausgange 2
Dialog 4x7 Integrierte DC-Drosseln oder Optionale AC/ DC-Drosseln oder Aktive Netzeinheit (Active Front End)
Altivar 61/71
Kommunikation Integriert Modbus und CANopen
Als Option CANopen Daisy Chain, Modbus TCP, DeviceNet, Prorisus DP
Verringerung von Strom-
oberschwingungen
EMV Integriert C2 EMV Integriert C2(1) oder C3 EMV
Als Option C1EMV C2 EMV - -
Motorleistung kW/HP 0,18/0,25 ATV312H018M2 T3 | ATV312H018M3 T | - -
0,37/0,5 ATV312H037M2 T3 | ATV312H037M3 T1 | ATV312H037N4 T5 | -
0,55/0,75 ATV312H055M2 T4 | ATV312H055M3 T2 | ATV312H055N4 T5 | -
0,75/1 ATV312H075M2 T4 | ATV312H075M3 T2 | ATV312H075N4 T6 | ATV312H075S6 T6
1,11,5 ATV312HU11M2 T6 | ATV312HU11M3 T5 | ATV312HU11N4 T6 | —
1,5/2 ATV312HU15M2 T6 | ATV312HU15M3 T5 | ATV312HU15N4 T6 | ATV312HU15S6 T6
2,213 ATV312HU22M2 (2) T7 | ATV312HU22M3 T6 | ATV312HU22N4 T7 | ATV312HU22S6 T7
3/- - ATV312HU30M3 T7 | ATV312HU30N4 T7 | -
4/5 - ATV312HU40M3 T7 | ATV312HU40N4 T7 | ATV312HU40S6 T7
5,5/7,5 - ATV312HU55M3 T8 | ATV312HUS55N4 T8 | ATV312HU55S6 T8
7,510 - ATV312HU75M3 T8 | ATV312HU75N4 T8 | ATV312HU75S6 T8
11/15 - ATV312HD11M3 T9 | ATV312HD11N4 T9 | ATV312HD11S6 T9
15/20 - ATV312HD15M3 T9 | ATV312HD15N4 T9 | ATV312HD15S6 T9

(1) C2 bis zu 4 kW
(2) Integrierter EMV-Filter C3 im Lieferumfang enthalten.

SChl’lEleidel’ Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
ectric
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Altivar 32
0,18...15 kW

Abmessungen ohne EMV-|

Breite x Hohe x Tiefe

Platte
(in mm)

T1:45 x 317 x 245

T2: 60 x 317 x 245

T4: 150 x 308 x 232
T4: 150 x 232 x 232

T5: 180 x 404 x 232
T5: 180 x 330 x 232

Typ Frequenz-um-
richter

Schutzart

Antriebseigenschaften

Ausgangsfrequenz

Frequenzumrichter

Komplexe Maschinen
Kompakte Umrichter, Buchformat

Einphasig Dreiphasig

200...240 V 380...500 V

mit integrierten EMV-Filtern mit integrierten EMV-Filtern
IP 20

0,1...599 Hz

Steuerungsart Asynchronmotoren

Standard (Spannung/Frequenz)

Performance (vektororientierte Flussregelung ohne Encoder)

Pumpen- und Lifterkennlinie (quadratische Drehmomentkennlinie Mn?)
Energiesparmodus

Synchronmotoren

Profil ,open loop* fiir Synchronmotor

Drehzahlstellbereich

Funktionen

Kurzfristiges Uberlastmoment

Anzahl der Funktionen

170...200 % des Motorbemessungsmoments
1 bis 50
150

Dialog

Kommunikation

Anzahl der E/A  Analogeingange

3 - Antwortzeit: 3 ms, Auflésung 10 Bit

Logikeingange

6 - Antwortzeit: 8 ms, konfigurierbar als PTC und IN pwm

Analogausgéange

1 - Aktualisierungszeit: 2 ms

Logikausgange

1 - Abtastzeit: 2 ms, konfigurierbar fir Spannung (0-10 V) oder Strom (0-20 mA)

Relaisausgange

Integriert

2

4x 7 Segmentanzeige, dezentrales Terminal (IP 54 oder IP 55), dezentrales Grafikterminal, Inbetriebnah-
me-Software SoMove und SoMove Mobile-Applikation fiir Mobiltelefone.
Modbus und CANopen - Bluetooth® -Schnittstelle

Verringerung von Strom-
oberschwingungen
EMV

Motorleistung

ATV32 Karte (Option)

Als Option

CANopen Daisychain, DeviceNet, Prorisus DP V1, EtherNet/IP, Modbus TCP, EtherCat, ProfiNet

Integriert C2 EMV

Als Option C1 EMV
kW HP
0,18 1/4 ATV32H018M2 T -
0,37 12 ATV32H037M2 T ATV32H037N4 T
0,55 3/4 ATV32H055M2 T ATV32H055N4 T
0,75 1 ATV32H075M2 T ATV32H075N4 T
1,1 1172 ATV32HU11M2 T2 ATV32HU11N4 ™
1,5 2 ATV32HU15M2 T2 ATV32HU15N4 N
2,2 3 ATV32HU22M2 T2 ATV32HU22N4 T2
3 - - ATV32HU30N4 T2
4 5 - ATV32HU40N4 T2
515 71/2 - ATV32HU55N4 T4
7,5 10 - ATV32HU75N4 T4
1 15 - ATV32HD11N4 T5

ATV32HD15N4

PTI Feedback Card

Drehzahlriickfiihrung (offener Regelkreis)

Spannung

Kurzschluss- und Uberlastschutz
5V

Inkrementalgebersignale

Unterstitzung A/B

Versorgung 5V £ 0,25V CD 200 mA
Max. Inkrementalgeberimpulse 5000

Taktfrequenz Max. 300 KHz
Bestell-Nr. VW3A3620

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

Electric

Scl&neide_r 6/11



Frequenzumrichter
Altivar 71 Komplexe Maschinen, hohe Leistungen

0,37...630 kW Frequenzumrichter IP 20
Abmessungen (in mm) Breite x Hohe x Tiefe
T2 :130x230x175 T3 :155x260x 187
T4 :175x295x 187 T5A:210 x 295 x 213
T5B : 230 x 400 x 213 T6 :240 x 420 x 236
T7A: 240 x 550 x 266 T7B : 320 x 550 x 266
T8 :320x 630 x 290 T9 :320x920x 377
T10 : 360 x 1022 x 377 T11 : 340 x 1190 x 377
T12 : 440 x 1190 x 377 T13 : 595 x 1190 x 377
4 :890 x 1390 x 377 T15 : 1120 x 1390 x 377

Frenquenzumrichter-Typ

- o3 1 ==
Einphasig Dreiphasig Dreiphasig
200...240 V (3) 200...240 V (3) 380...480 V (3 und 4)

Versorgungsspannung
Schutzart IP 20 fiir ungekapselte Gerate und IP 41 fiir oberen Teil
Antriebseigenschaften Ausgangsfrequenz 0...599 Hz bis 37 kW; 0...500 Hz von 45...630 kW
Steuerungsart Asynchronmotoren Vektororientierte Flussregelung mit oder ohne Encoder, U/f-Kennlinie ( 2 oder 5 Punk), ENA-System
Synchronmotoren Vektororientierte Flussregelung ohne Drehzahlriickflihrung und mit Drehzahlrlickfiihrung (4)
Kurzfristiges Uberlastmoment 220% des Motorbemessungsmoments wahrend 2 s, 170% wahrend 60 s
Drehzahlstellbereich 1...1000 im geschlossenen Regelkreis mit Drehzahlriickfihrung, 1...100 im offenen Regelkreis
Funktionen Anzahl der Funktionen > 150
Anzahl der Vorwahlfrequenzen 16
Anzahl der E/A  Analogeingange 2.4
Logikeingange 6...20
Analogausgange 1...3
Logikausgénge 0...8
Relaisausgange 2.4
Sicherheitseingang 1
Dialog Dezentrales Grafikterminal, Dialogtools SoMove (5)
Kommunikation Integriert Modbus und CANopen
Als Option Modbus TCP, Modbus/Uni-Telway, EtherNet/IP, EtherCAT, DeviceNet, Prorisus DP VO und V1,
INTERBUS, CC-Link, ProfiNet.
Karten (Option) Encoder-Interfacekarte, E/A-Erweiterungskarte, programmierbare Karte ,Drive Controller IMC*
Verringerung von Strom- DC-Drossel integriert oder mitgeliefert mit dem Produkt oder Aktive Netzeinheit (Active Front End).
oberschwingungen
EMV Integriert C2 EMV bis 4 kW, C3 EMV von 5,5 bis 500 kW
Als Option C1 EMV von 0,75 bis 500 kW
Motorleistung kW/HP 0,37/0,5 ATV71H075M3 T2 | ATV71H037M3 T2 |-
0,75/1 ATV71HU15M3 T2 | ATV71H075M3 T2 | ATV71HO75N4 T2
1,512 ATV71HU22M3 T3 | ATV71HU15M3 T2 | ATV71HU15N4 T2
2,213 ATV71HU30M3 T3 | ATV71HU22M3 T3 | ATV71HU22N4 T2
3/~ ATV71HU40M3 (1) T3 | ATV71HU30M3 T3 | ATV71HU30N4 T3
4/5 ATV71HU55M3 (1) T4 | ATV7T1HU40M3 T3 | ATV71HU40N4 T3
5,5/7,5 ATV71HU75M3 (1) T5A | ATV71HU55M3 T4 | ATV71HU55N4 T4
7,510 - ATV71HU75M3 T5A | ATV71HU75N4 T4
11/15 - ATV71HD11M3X (2) T5B | ATV71HD11N4 T5A
15/20 - ATV71HD15M3X (2) T5B | ATV71HD15N4 T5B
18,5/25 - ATV71HD18M3X (2) T6 | ATV71HD18N4 T5B
22/30 - ATV71HD22M3X (2) T6 | ATV71HD22N4 T6
30/40 - ATV71HD30M3X (2) T7B | ATV71HD30N4 T7A
37/50 - ATV71HD37M3X (2) T7B | ATV71HD37N4 T7A
45/60 - ATV71HD45M3X (2) T7B | ATV71HD45N4 T8
55/75 - ATV71HD55M3X (2) T9 | ATV71HD55N4 T8
75/100 - ATV71HD75M3X (2) T10 | ATV71HD75N4 T8
90/125 - - ATV71HD90N4 T9
110/150 - - ATV71HC11N4 T10
132/200 - - ATV71HC13N4 T
160/250 - - ATV71HC16N4 T12
200/300 - - ATV71HC20N4 T13
220/350 - - ATV71HC25N4 T13
280/450 - - ATV71HC28N4 T13
315/500 - - ATV71HC31N4 T14
355/ - - ATV71HC40N4 T14
500/700 - - ATV71HC50N4 T15

(1) Der Einsatz einer Netztdrossel ist unbedingt erforderlich, siehe Seite 6/18 .

(2) Umrichter ohne EMV-Filter.

(3) Eine dreiphasige Baureihe 380...480 V auf Grundplatte von 0,75 bis 11 kW ist verfligbar. Informationen auf unserer Internet-Seite: www.schneider-electric.com.
(4) Vektororientierte Flussregelung mit Drehzahlriickfiihrung fiir Synchronmotoren wird von der Version S383 des Altivar 71 unterstutzt.

(5) Inbetriebnahme-Software SoMove.

6112 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Altivar 71

0,37...630 kW

Abmessungen (in mm) Breite x Hohe x Tiefe
T2 :130x230x175 T3 :155x260 x 187
T4 :175x295x 187 T5A: 210 x 295 x 213
T5B : 230 x 400 x 213 T6 :240 x 420 x 236
T7A: 240 x 550 x 266 T7B : 320 x 550 x 266
T8 :320x630x290 T9 :320x920x 377
T10 : 360 x 1022 x 377 T11 : 340 x 1190 x 377
T12 : 440 x 1190 x 377 T13 : 595 x 1190 x 377
T14 : 890 x 1390 x 377 T15 : 1120 x 1390 x 377
Versorgungsspannung

Schutzart

Antriebseigenschaften Ausgangsfrequenz

Frequenzumrichter

Komplexe Maschinen, hohe Leistungen
Hochleistungs-Umrichter

Dreiphasig

500... 690 V
IP 20 fir ungekapselte Gerate und IP 41 fiir oberen Teil

0...599 Hz bis zu 37 kW - 0...500 Hz von 45...630 kW

Steuerungsart Asynchronmotoren

Vektororientierte Flussregelung mit oder ohne Encoder, U/f-Kennlinie ( 2 oder 5 Punk), ENA-System

Synchronmotoren

Vektororientierte Flussregelung ohne Drehzahlriickfiihrung und mit Drehzahlriickfiihrung

Kurzfristiges Uberlastmoment
Drehzahlstellbereich
Funktionen Anzahl der Funktionen

220 % des Motorbemessungsmoments wahrend 2 s, 170 % wahrend 60 s
1...1000 im geschlossenen Regelkreis mit Drehzahlriickfihrung, 1...100 im offenen Regelkreis

> 150
Anzahl der Vorwahlfrequenzen 16
Anzahl der E/A  Analogeingange 2.4
Logikeingange 6...20
Analogausgéange 1..3
Logikausgéange 0...8
Relaisausgéange 2.4
Sicherheitseingang 1

Dialog Dezentrales Grafikterminal, Inbetriebnahme-Software SoMove (1)
Kommunikation Integriert Modbus und CANopen
Als Option Modbus TCP, Modbus/Uni-Telway, EtherNet/IP, EtherCAT, DeviceNet, Prorisus DP VO and V1,
INTERBUS, CC-Link, ProfiNet.

Karten (Option) Encoder-Interfacekarten, E/A-Erweiterungskarten, programmierbare Karte ,Controller Inside”
Verringerung von Strom- Integrierte DC-Drosseln oder Optionale AC- oder DC-Drosseln oder Aktive Netzeinheit (Active Front End)
oberschwingungen
EMV Integriert C3 EMC
Motorleistung kW/HP 500V 575V 690V

kW HP kW

1,5 2 2,2 ATV71HU22Y T6

2,2 3 3 ATV71HU30Y T6

3 - 4 ATV71HU40Y T6

4 5 55 ATV71HU55Y T6

55 7,5 75 ATV71HU75Y T6

7,5 10 11 ATV71HD11Y T6

11 15 15 ATV71HD15Y T6

15 20 18,5 | ATV71HD18Y T6

185 25 22 ATV71HD22Y T6

22 30 30 ATV71HD30Y T6

30 40 37 ATV71HD37Y T8

37 50 45 ATV71HD45Y T8

45 60 55) ATV71HD55Y T8

55 75 75 ATV71HD75Y T8

75 100 90 ATV71HD90Y T8

90 125 110 ATV71HC11Y T

110 150 132 ATV71HC13Y T

132 - 160 ATV71HC16Y T

160 200 200 ATV71HC20Y T13

200 250 250 ATV71HC25Y T13

250 350 315 ATV71HC31Y T13

315 450 400 ATV71HC40Y T15

400 550 500 ATV71HC50Y T15

500 700 630 ATV71HCB3Y T15

(1) Inbetriebnahme-Software SoMove.

Fir alle weiteren Varianten finden Sie Informationen auf unserer Internet-Seite: www.schneider-electric.com

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

Scl&neide_r 6/13
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Frequenzumrichter

Altivar 71Q Komplexe Maschinen, hohe Leistungen
90...630 kW Wassergekuhlte Umrichter flr rauhe
Umgebungsbedingungen

Abmessungen (in mm) Breite x Hohe x Tiefe
T11  :330x950 x 377

T13  :585x 950 x 377

T15 1110 x 1150 x 377

Frequenzumrichter-Typ Dreiphasig Dreiphasig
Versorgungsspannung 380...480 V 500...690 V

Schutzart Seitlich und frontseitig IP 31 - Top IP 20 - unten IP 00
Antriebseigenschaften Ausgangsfrequenz 0,1...500Hz
Steuerungsart Asynchronmotoren Vektororientierte Flussregelung mit oder ohne Encoder, U/f-Kennlinie ( 2 oder 5 Punk), ENA-System
Synchronmotoren Vektororientierte Flussregelung ohne Drehzahlriickfihrung
Kurzfristiges Uberlastmoment 220 % des Motorbemessungsmoments wahrend 2 s, 170 % wahrend 60 s
Drehzahlstellbereich 1...1000 im geschlossenen Regelkreis mit Drehzahlriickfihrung, 1...100 im offenen Regelkreis
Funktionen Anzahl der Funktionen > 150
Anzahl der Vorwahlfrequenzen 16
Anzahl der E/A  Analogeingénge 2.4
Logikeingange 6...20
Analogausgange 1...3
Logikausgéange 0...8
Relaisausgange 2.4
Sicherheitseingang 1
Dialog Dezentrales Grafikterminal, Inbetriebnahme-Software SoMove
Kommunikation Integriert Modbus und CANopen
Als Option Modbus TCP, Modbus/Uni-Telway, ProfiNet, Profibus DP VO and V1, DeviceNet, EthernetlP, CC-Link,
INTERBUS
Karten (Option) E/A-Erweiterungskarten, programmierbare Karte Drive Controller IMC
Verringerung von Strom- Integrierte DC-Drosseln oder optionale AC- oder DC-Drossel, Aktive Netzeinheit (Active Front End)
oberschwingungen
EMV Integriert C3 EMV
Als Option C1 EMV
Motorleistung kW/HP 90/125 ATV71QD90N4 T -
110/150 ATV71QC11N4 TN -
132/200 ATV71QC13N4 T -
160/250 ATV71QC16N4 T13 -
200/300 ATV71QC20N4 T13 -
250/400 ATV71QC25N4 T13 -
315/500 ATV71QC31N4 T15 -
400/600 ATV71QC40N4 T15 -
500/700 ATV71QC50N4 T15 -
500V 575V 690V
KW HP KW
90 125 110 - ATV71QC11Y T11
110 150 132 - ATV71QC13Y T
132 - 160 - ATV71QC16Y T11
160 200 200 - ATV71QC20Y T13
200 250 250 - ATV71QC25Y T13
250 350 315 - ATV71QC31Y T13
315 450 400 - ATV71QC40Y T15
400 550 500 - ATV71QC50Y T15
500 700 630 - ATV71QC63Y T15

6114 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Frequenzumrichter

Komplexe Maschinen, hohe Leistungen
E/A-Erweiterungskarte und Encoder-Interfacekarte

Altivar 71
0,37...2000 kW

Ausfiihrung der Karten E/A-Erweiterungskarte
Logisch Erweitert

Beschreibung 1 Logikausgang mit Relais (Hilfsschalter ,W*), 1 analoger Differenzeingang Strom 0...20 mA,
4 Logikeingange DC 24 V mit positiver oder nega- | 1 Analogeingang softwaremaRig konfigurierbar fiir
tiver Logik, Spannung (0...10 VDC) oder Strom (0...20 mA),
2 Open-Collector-Logikausgange DC 24 V mit 2 Analogausgange softwaremaRig konfigurierbar

positiver oder negativer Logik, fir Spannung (£10V, 0...10 VDC) oder Strom

1 Eingang fiir PTC-Fiihler (0...20 mA),

1 Logikausgang mit Relais (Hilfsschalter ,W*),
4 Logikeingange DC 24 V mit positiver oder
negativer Logik

2 Open-Collector-Logikausgange DC 24 V mit
positiver oder negativer Logik,

1 Eingang fir PTC-Fuhler, 1 Frequenzeingang

Bestell-Nr. VW3A3201 VW3A3202

Ausfiihrung der Karten Encoder-Interfacekarte mit folgenden Ausgangsausfiihrungen
Differenz (RS422) Open Collector (NPN) Gegentakt (push-pull)

Einsatzfrequenz 300 kHz

Bestell-Nr. 5V VW3A3401 - -
122V - VW3A3403 VW3A3405
15V VW3A3402 VW3A3404 VW3A3406
24V - - VW3A3407

Ausfiihrung der Karten (1) Resolver Universal Sincos Absolute TTL-Encoder mit
Emulation

Ausfiihrung der Drehzahlriickfiihrung 12 Bit 16 Bit 16 Bit 10.000
Fur Encoder Typ Resolver mit ,SinCos, Sincos Absolute LInkremental
2,4, 6 oder 8 Polen SinCosHiperface RS 422 - 5V oder 15 V*
EnDat, SSI*
Bestell-Nr. VW3A3408 VW3A3409 VW3A3410 VW3A3411

Unterstitzt durch Altivar LIFT und Altivar71 mit Firmware Version S383.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Schneider
Electric
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Frequenzumrichter

Altivar 71 Komplexe Maschinen, hohe Leistungen
0,75...630 kW Funktion Aktive Netzeinheit (AFE)

Funktion Aktive Netzeinheit (AFE

FirFrequenz-  [Motor  |[Netzsttom  |Gleichspannungsbus  [Aktive Anzahl pro Bestell-Nr.
umrichter Leistung laut Bemessungsstrom | Maximaler Strom | Dauerleistung Netzeinheit (7) Umrichter
Typenschild 400V _ 400V 2
w A JA [ ]
rgungsspannung:
ATV 71HO75N4... 0,75...90 177 185 120 AIC 1 VW3 A7 250 60,000
HD90N4D LFC 1 VW3 A7 265 54,000
LFM 1 VW3 A7 260 60,000
ATV 71HC11N4D 110 212 220 143 AIC 1 VW3 A7 251 74,000
LFC 1 VW3 A7 266 69,000
LFM 1 VW3 A7 261 80,000
ATV 71HC13N4D 132 255 265 172 AIC 1 VW3 A7 252 80,000
LFC 1 VW3 A7 266 69,000
LFM 1 VW3 A7 261 80,000
ATV 71HC16N4D 160 348 366 238 AIC 1 VW3 A7 253 110,000
LFC 1 VW3 A7 267 132,000
LFM 1 VW3 A7 262 125,000
ATV 71HC20N4D 200 395 412 268 AIC 1 VW3 A7 254 140,000
LFC 1 VW3 A7 267 132,000
LFM 1 VW3 A7 262 125,000
ATV 71HC25N4D 250 495 517 336 AIC 1 VW3 A7 255 140,000
LFC 1 VW3 A7 267 132,000
LFM 1 VW3 A7 262 125,000
ATV 71HC28N4D 280 558 581 378 AIC 1 VW3 A7 256 215,000
LFC 2 VW3 A7 267 132,000
LFM 2 VW3 A7 262 125,000
ATV 71HC31N4D 315 628 654 425 AIC 1 VW3 A7 256 215,000
LFC 2 VW3 A7 267 132,000
LFM 2 VW3 A7 262 125,000
ATV 71HC40N4D 400 780 815 530 AIC 1 VW3 A7 257 225,000
LFC 2 VW3 A7 267 132,000
LFM 2 VW3 A7 262 125,000
ATV 71HC50N4D 500 980 1023 665 AIC 1 VW3 A7 258 300,000
LFC 2 VW3 A7 267 132,000
LFM 2 VW3 A7 262 125,000
Dreiphasig Versorgungsspannung: 480 V 50/60 Hz
ATV 71HO75N4... 1...125 160 163 120 AIC 1 VW3 A7 250 60,000
HD9ON4D LFC 1 VW3 A7 265 54,000
LFM 1 VW3 A7 260 60,000
ATV 71HC11N4D 150 200 203 143 AIC 1 VW3 A7 251 74,000
LFC 1 VW3 A7 266 69,000
LFM 1 VW3 A7 261 80,000
ATV 71HC13N4D 200 200 203 172 AIC 1 VW3 A7 252 80,000
LFC 1 VW3 A7 266 69,000
LFM 1 VW3 A7 261 80,000
ATV 71HC16N4D 250 348 366 238 AIC 1 VW3 A7 283 110,000
LFC 1 VW3 A7 267 132,000
LFM 1 VW3 A7 262 125,000
ATV 71HC20N4D 300 395 412 268 AIC 1 VW3 A7 254 140,000
LFC 1 VW3 A7 267 132,000
LFM 1 VW3 A7 262 125,000
ATV 71HC25N4D 400 495 517 336 AIC 1 VW3 A7 255 140,000
LFC 1 VW3 A7 267 132,000
LFM 1 VW3 A7 262 125,000
ATV 71HC28N4D 450 558 581 378 AIC 1 VW3 A7 286 215,000
LFC 2 VW3 A7 267 132,000
LFM 2 VW3 A7 262 125,000
ATV 71HC31N4D 500 628 654 425 AIC 1 VW3 A7 286 215,000
LFC 2 VW3 A7 267 132,000
LFM 2 VW3 A7 262 125,000
ATV 71HC40N4D 600 780 815 530 AIC 1 VW3 A7 287 225,000
LFC 2 VW3 A7 267 132,000
LFM 2 VW3 A7 262 125,000
ATV 71HC50N4D 700 980 1023 665 AIC 1 VW3 A7 258 300,000
LFC 2 VW3 A7 267 132,000

LFM 2 VW3 A7 262 125,000

(1) Weitere Inform. iiber die Aktive Netzeinheit (AFE) entnehmen Sie bitte der Programmieranleitung o. den Beschreibungen auf unserer Internetseite www.schneider-electric.de.
(2) AIC = Netzwechselrichter; LFC = NetZfilterdrossel; LFM = Netzfiltermodul.
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Frequenzumrichter

Altivar 71 Komplexe Maschinen, hohe Leistungen
0,75...630 kW Funktion Aktive Netzeinheit (AFE)

Funktion Aktive Netzeinheit (AFE
Fir Frequenz- mw Gleichspannungsbus Aktive Anzahl pro Bestell-Nr.

umrichter Leistung laut Max. Bemessungsstrom | Maximaler Dauerleistung Netzeinheit Umrichter
Typenschild 500V...690 V Strom 500 v|600Vv]eg0v] (7 (2
kW | kW | kW

ATV 71HC11Y 110 120 130 102 123 142 AIC 1 VW3 A7 270 110,000
LFC 1 VW3 A7 268 99,000
LFM 1 VW3 A7 263 80,000
ATV 71HC13Y 132 150 156 127 153 172 AIC 1 VW3 A7 271 110,000
LFC 1 VW3 A7 268 99,000
LFM 1 VW3 A7 263 80,000
ATV 71HC16Y 160 185 195 157 188 215 AIC 1 VW3 A7 272 110,000
LFC 1 VW3 A7 268 99,000
LFM 1 VW3 A7 263 80,000
ATV 71HC20Y 200 228 244 193 230 268 AIC 1 VW3 A7 273 190,000
LFC 1 VW3 A7 269 210,000
LFM 1 VW3 A7 264 125,000
ATV 71HC25Y 250 285 305 242 290 335 AIC 1 VW3 A7 274 190,000
LFC 1 VW3 A7 269 210,000
LFM 1 VW3 A7 264 125,000
ATV 71HC31Y 315 360 386 305 365 424 AIC 1 VW3 A7 275 190,000
LFC 1 VW3 A7 269 210,000
LFM 1 VW3 A7 264 125,000
ATV 71HC40Y 400 450 481 382 460 528 AIC 1 VW3 A7 276 400,000
LFC 2 VW3 A7 269 210,000
LFM 2 VW3 A7 264 125,000
ATV 71HC50Y 500 563 604 478 575 663 AIC 1 VW3 A7 277 400,000
LFC 2 VW3 A7 269 210,000
LFM 2 VW3 A7 264 125,000
ATV 71HC63Y 630 715 765 607 730 842 AIC 1 VW3 A7 278 400,000
LFC 2 VW3 A7 269 210,000

LFM 2 VW3 A7 264 125,000
(1) Weitere Informationen (iber die Aktive Netzeinheit (AFE) entnehmen Sie bitte der Programmieranleitung oder den Beschreibungen auf unserer Internetseite
www.schneider-electric.de.
(2) AIC = Netzwechselrichter; LFC = Netzfilterdrossel; LFM = Netzfiltermodul.

Netzfilterdrossel (LFC) BxHxT (mm)
VW3 A7 250 310x 680 x 377 VW3 A7 265 835x210x 185
VW3 A7 251 350x 782 x 377 VW3 A7 266 835x295x 195
VW3 A7 252 330x950 x 377 VW3 A7 267 970 x 360 x 255
VW3 A7 253 430 x950x 377 VW3 A7 268 835x295x210
VW3 A7 254 585 x 950 x 377 VW3 A7 269 985 x 540 x 250
VW3 A7 255 585 x 950 x 377 Netzfilter (LFM) BxHxT(mm)
VW3 A7 256 880 x 1150 x 377 VW3 A7 260 240 x 680 x 379
VW3 A7 257 880 x 1150 x 377 VW3 A7 261 290 x 730 x 379
VW3 A7 258 1110 x 1150 x 37 VW3 A7 262 290 x 1100 x 379
VW3 A7 270 330x 1190 x 377 VW3 A7 263 290 x 730 x 370
VW3 A7 271 330x1190x 377 VW3 A7 264 290 x 1100 x 390
VW3 A7 272 330x1190x 377
VW3 A7 273 585 x 1190 x 377
VW3 A7 274 585 x 1190 x 377
VW3 A7 275 585 x 1190 x 377
VW3 A7 276 1110 x 1390 x 377
VW3 A7 277 1110 x 1390 x 377
VW3 A7 278 1110 x 1390 x 377
VW3 A7 283 585x 950 x 377
VW3 A7 286 1110 x 1150 x 377
VW3 A7 287 1110 x 1150 x 377

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Schneider 617
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Frequenzumrichter

Altivar 71 Komplexe Maschinen, hohe Leistungen
0,75...630 kW Netzdrosseln: Verringerung von Strom-
oberschwingungen

L —]

M1

L2— 3
Altivar 71 ~

L3 Netzdrossel

i

L

Netzdrosseln

Fiir Frequenzumrichter NetzstromiIsc  Netzdrossel Anzahlpro  Bestell-Nr.
Spulenwert Bemessungs- Sattigungs- Verluste Umrichter
strom strom
kA mH kg
Einphasig Versorgungsspannung: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 71HU40M3 (1) 5 2 25 - 45 1 VW3 A58501 3,500
ATV 71HU55M3 (1) 5) 1 45 - 50 1 VW3 A58502 3,500
ATV 71HU75M3 (1) 22 1 45 - 50 1 VW3 A58502 3,500
Dreiphasig Versorgungsspannung
ATV 71H037M3, HO75M3 5 10 4 - 45 1 VW3 A4 551 1,500
ATV 71HU15M3, HU22M3 5) 4 10 - 65 1 VW3 A4 552 3,000
ATV 71HU30M3 5 2 16 — 75 1 VW3 A4 553 3,500
ATV 71HU40M3 5 1 30 - 90 1 VW3 A4 554 6,000
ATV 71HU55M3 22 1 30 - 90 1 VW3 A4 554 6,000
ATV 71HU75M3, HD11M3X 22 0,5 60 - 94 1 VW3 A4 555 11,000
ATV 71HD15M3X 22 0,3 100 - 260 1 VW3 A4 556 16,000
ATV 71HD18M3X...HD45M3X 22 0,15 230 - 400 1 VW3 A4 557 45,000
ATV 71HD55M3X 85 0,049 429 855 278 1 VW3 A4 562 50,000
ATV 71HD75M3X 85} 0,038 509 1025 280 1 VW3 A4 563 59,000

(1) Der Einsatz einer Netzdrossel wird empfohlen

618 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
& ~

Electric



Frequenzumrichter

Altivar 71 Komplexe Maschinen, hohe Leistungen
0,75...630 kW Netzdrosseln: Verringerung von Strom-
oberschwingungen

L1 —

L2 —

Altivar 71
L3 Netzdrossel

.||_I

L

Netzdrosseln
Fiir Frequenzumrichter NetzstromiIsc  Netzdrossel Anzahl pro Bestell-Nr.

Spulenwert Bemessungs- Sattigungs- Verluste Umrichter
strom strom

Dreiphasig Versorgungsspannu
ATV 71H075N4, HU15N4 5 10 4 - 45 1 VW3 A4 551 1,500

ATV 71W075N4, WU15N4
ATV 71P075N4Z, PU15N4Z

ATV 71HU22N4...HU40N4 5 4 10 - 65 1 VW3 A4 552 3,000
ATV 71WU22N4...WU40N4
ATV 71PU22N4Z...PU40N4Z
ATV 71HUS55N4, HU75N4 22 2 16 - 75 1 VW3 A4 553 3,500
ATV 71WU55N4, WU75N4
ATV 71PU55N4Z, PU75N4Z

ATV 71HD11N4, HD15N4 22 1 30 - 90 1 VW3 A4 554 6,000
ATV 71WD11N4, WD15N4
ATV 71PD11N4Z
ATV 71HD18N4, HD22N4 22 0,5 60 - 94 1 VW3 A4 555 11,000
ATV 71WD18N4, WD22N4
ATV 71HD30N4...HD55N4 22 0,3 100 - 260 1 VW3 A4 556 16,000
ATV 71WD30N4...WD55N4
ATV 71HD75N4, ATV 71WD75N4 22 0,155 184 370 220 1 VW3 A4 558 31,000
ATV 71HDOO0N4 35 0,155 184 370 220 1 VW3 A4 558 31,000
ATV 71HC11N4 35 0,12 222 445 278 1 VW3 A4 559 35,000
ATV 71HC13N4 35 0,098 264 530 245 1 VW3 A4 560 43,000
ATV 71HC16N4 50 0,066 344 685 258 1 VW3 A4 561 47.000
ATV 71HC20N4 50 0,060 450 850 335 1 VW3 A4 569 70,000
ATV 71HC25N4, HC28N4 50 0,038 613 1150 307 1 VW3 A4 564 73,000
ATV 71HC31N4 50 0,032 720 1352 428 1 VW3 A4 565 82,000
ATV 71HC40N4 50 0,060 450 850 335 2 VW3 A4 569 70,000
ATV 71HC50N4 50 0,038 613 1150 307 2 VW3 A4 564 73,000
ATV 71QD90N4 (1) 35 0,12 222 445 278 1 VW3 A4 559 35,000
ATV 71QC11N4 (1) 35 0,098 264 530 245 1 VW3 A4 560 43,000
ATV 71QC13N4 (1) 35 0,085 300 570 315 1 VW3 A4 568 46,000
ATV 71QC16N4 (1) 50 0,066 344 685 258 1 VW3 A4 561 47.000
ATV 71QC20N4 (1) 50 0,06 450 850 335 1 VW3 A4 569 70,000
ATV 71QC25N4 (1) 50 0,038 613 1150 307 1 VW3 A4 564 73,000
ATV 71QC31N4 (1) 50 0,066 344 685 258 2 VW3 A4 561 47.000
ATV 71QC40N4 (1) 50 0,038 513 1025 320 2 VW3 A4 563 55,000
ATV 71QC50N4 (1) 50 0,026 590 1180 320 2 VW3 A4 573 60,000
Dreiphasig Versorgungsspannung: 500...600 V 50/60 Hz
ATV 71HU15S6X...HU22S6X 22 10 4 - 45 1 VW3 A4 551 1,500
ATV 71HU30S6X...HU55S6X 22 4 10 - 65 1 VW3 A4 552 3,000
ATV 71HU75S6X 22 2 16 - 5] 1 VW3 A4 553 3,500
Dreiphasig Versorgungsspannu
ATV 71HU22Y...HU40Y (1) 22 10 4 - 45 1 VW3 A4 551 1,500
ATV 71HD55Y, HD75Y (1) 22 4 10 - 65 1 VW3 A4 552 3,000
ATV 71HD11Y, HD15Y (1) 22 2 16 - 75 1 VW3 A4 553 3,500
ATV 71HD18Y, HD22Y (1) 22 1 30 - 90 1 VW3 A4 554 6,000
ATV 71HD30Y...HD45Y (1) 22 0,5 60 - 94 1 VW3 A4 555 11,000
ATV 71HD55Y...HD90QY (1) 22 0,3 100 - 260 1 VW3 A4 556 16,000
ATV 71HC11Y (2), ATV 71QC11Y (2) 28 0,22 152 320 220 1 VW3 A4 570 28.000
ATV 71HC13Y (2), ATV 71QC13Y (2) 28 0,23 220 405 330 1 VW3 A4 571 79,000
ATV 71HC16Y (2), ATV 71QC16Y (2) 35 0,23 220 405 330 1 VW3 A4 571 79,000
ATV 71HC20Y (2), ATV 71QC20Y (2) 35 0,098 264 530 245 1 VW3 A4 560 35,000
ATV 71HC25Y, HC31Y (2) 35 0,1 428 770 495 1 VW3 A4 572 90,000
ATV 71QC25Y, QC31Y (2)
ATV 71HCA40QY (1), ATV 71QC40Y (2) 35 0,085 300 474 315 2 VW3 A4 568 46,000
ATV 71HC50Y (1), ATV 71QC50Y (2) 35 0,1 428 770 495 2 VW3 A4 572 90,000
ATV 71HCB3Y (1), ATV 71QC63Y (2) 42 0,1 428 770 495 2 VW3 A4 572 90,000

(1) Der Einsatz einer Netzdrossel wird empfohlen. (2) Der Einsatz einer Netzdrossel ist zwingend erforderlich.
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] Frequenzumrichter
Altivar 71 Motordrosseln
Altivar 312 Wann sind Motordrosseln zwingend erforderlich?

Altivar 32

Alte Motoren mit unbekannter Isolation

Mehrere parallel geschaltete Motoren

Mehrere parallel geschaltete Kabel fiir den gleichen Motor

Spezielle Umgebungen (Video oder analoge Sensor...)

Langes Motorkabel (siehe Tabelle auf der gegeniiberliegenden Seite)

VVVVYV

Wann werden geschirmte Kabel benotigt?

> Beikundenspezifischen Anfragen
> CE-Konformitat:
> Wenn der Kran von einem TT- oder TN-Netz gespeist wird, sind geschirmte Kabel
erforderlich (nur begrenzt durch die max. mégliche Lange mit Motor, siehe
untenstehende Tabelle)
> Wenn der Kran von einem IT-Netz gespeist wird, in dem EMV-Filter nicht empfohlen
werden. In diesem Fall kdnnen ungeschirmte Kabel verwendet werden und
Motorfilter sind zwingend erforderlich.

Maximale Motorkabellange ohne Drosseln (*)

Frequenzumrichter Altivar 71 sind (ohne Zusatzausristung) fir die nachfolgend aufge-
fuhrten maximalen Motorkabellangen ausgelegt:

Fir eine Anwendung mit verschiedenen parallel geschalteten Motoren muss die Kabel-
lange die gesamte Verkabelung beinhalten.

Fiir Frequenzumrichter Max. Lange des Motorkabels (1)
Geschirmt Ungeschirmt
m m

ATV 71HeeeM3 50 100
ATV 71HD11M3X, HD55M3X

ATV 71H075N4.. . HD75N4

ATV 71WO075N4...WD75N4

ATV 71WD075N4C...WD75N4C

ATV 71P075N4Z...PD75N4Z

ATV 71HD75M3X...HD9OM3X 80 100
ATV 71HD90N4...HC50N4
ATV 71QD90N4...QC50N4

ATV 71WD37N4...WD75N4C 50 100
ATV 71WD37N4C...WD75N4C

ATV 71HeeeS6X 10 10
ATV 71HU22Y...HD30Y 10 10
ATV 71HD37Y...HDI0OY 10 10
ATV 71HC11Y...HCB3Y 15 30

ATV 71QC11Y...QC63Y

(1) Diese Werte gelten fiir eine maximale Taktfrequenz von 2,5 oder 4 kHz je nach Baugré3e.

Der Umrichter Altivar 71 verfugt in der Grundausfihrung Uber eine Softwarefunktion zur
Begrenzung der Uberspannungen an den Motorklemmen. Weitere Informationen entneh-
men Sie bitte der Programmieranleitung (SUL-Funktion).
Je nach Kabellange oder Anwendungstyp kann die Verwendung von Ausgangsfiltern
notwendig sein bei Einsatz von:

> Motordrosseln zur Begrenzung von dv/dt

> Besonders wirksamen Sinusfiltern bei groRen Kabellangen bzw. zur Verringerung

des elektromagnetischen Rauschens von Motoren

(*) Diese Tabelle ist fiir unsere 3 Frequenzumrichter-Baureihen anwendbar:
Altivar 312, Altivar 32 und Altivar 71

Der Motor muss folgende Schutzniveaus aufweisen:

> Fir400 V-Motor: IEC 60034-25 Kurve A (1,6 KV)

> Fur 690 V-Motor: IEC 60034-25 Kurve b (2,2 KV)

6/20 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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] Frequenzumrichter
Altivar 71 Motordrosseln
Altivar 312 Auswahl von Motordrossein

Altivar 32

TR

Motordrosseln

Fiir Frequenzumrichter Max. Lange des Motorkabels (7) Verluste Bemessungs- Verp.- Bestell-Nr.
Max. Taktfrequenz Geschirmt  Ungeschirmt strom Einheit
kHz
Dreiphasig Versorgungsspannung: 200...240 V 50/60 Hz
ATV 71H075M3...HU22M3 4 150 300 150 12 - VW3 A5 101 5,500
ATV 71HU30M3...HU75M3 4 200 260 250 48 - VW3 A5 102 8.000
300 300 350 90 - VW3 A5 103 10,000
ATV 71HD11M3X, HD15M3X 4 150 300 350 90 - VW3 A5 103 10,000
ATV 71HD18M3X, HD22M3X 25 150 300 350 90 - VW3 A5 103 10,000
ATV 71HD30M3X...HD45M3X 2,5 150 300 430 215 8 VW3 A5 104 15,500
ATV 71HD55M3X, HD75M3X 2,5 150 300 475 314 3 VW3 A5 105 32,000
ATV 71HO75N4...HU40N4 4 75 90 150 12 - VW3 A5 101 5,500
ATV 71W075N4...WU40N4 85 95 250 48 - VW3 A5 102 8.000
ATV 71P075N4Z...PU40N4Z 160 200 350 90 = VW3 A5 103 10,000
ATV 71HU55N4...HD18N4 4 85 95 250 48 - VW3 A5 102 8.000
ATV 71WU55N4...WD18N4 160 200 350 90 - VW3 A5 103 10,000
ATV 71PUSSN4Z...PD11N4Z 200 300 430 215 3 VW3 A5 104 15,500
ATV 71HD22N4, HD30N4 4 140 170 350 90 - VW3 A5 103 10,000
ATV 71WD22N4, WD30N4 150 300 430 215 3 VW3 A5 104 15,500
ATV 71HD37N4, ATV 71WD37N4 2,5 97 166 350 90 - VW3 A5 103 10,000
200 300 430 215 8] VW3 A5 104 15,500
ATV 71HD45N4...HD75N4 2,5 150 300 430 215 3 VW3 A5 104 15,500
ATV 71WD45N4...WD75N4
ATV 71HD90N4, ATV 71QD90N4 2,5 200 300 430 215 & VW3 A5 104 15,500
ATV 71HC11N4, HC13N4 2,5 150 250 475 314 3 VW3 A5 105 32,000
ATV 71QC11N4, QC13N4
ATV 71HC16N4, HC20N4 2,5 250 300 530 481 3 VW3 A5 106 58.000
ATV 71QC16N4, QC20N4
ATV 71HC25N4 Motor P 220 kW 2,5 250 300 530 481 8 VW3 A5 106 58.000
ATV 71QC25N4 Motor P 250 kW 25 200 250 598 759 3 VW3 A5 107 93,000
ATV 71HC28N4, HC31N4 200 250 598 759 8 VW3 A5 107 93,000
ATV 71QC31N4
ATV 71HC40N4 Motor P 355 kW 2,5 200 250 598 759 8 VW3 A5 107 93,000
ATV 71QC40N4 Motor P 400 kW 2,5 250 300 682 1188 8 VW3 A5 108 120,000
ATV 71HC50N4, ATV 71QC50N4 2,5 250 300 682 1188 3 VW3 A5 108 120,000
ATV 71HU15S6X...HU75S6X 2,5 50 100 250 48 - VW3 A5 102 8.000
75 150 350 90 - VW3 A5 103 10,000
150 250 430 215 8 VW3 A5 104 15,500
250 400 860 215 8 2xVW3A5104 31,000
Dreiphasig Versorgungsspannung: 500...690 V 50/60 Hz (3)
ATV 71HU22Y...HU75Y 4 36 44 150 12 - VW3 A5101 5,500
41 46 250 48 - VW3 A5 102 8.000
77 97 350 90 - VW3 A5 103 10,000
ATV 71HD11Y...HD30Y 4 41 46 250 48 - VW3 A5 102 8.000
77 97 350 90 - VW3 A5 103 10,000
97 145 430 215 3 VW3 A5 104 15,500
ATV 71HD37Y...HD55Y 2,5 68 82 350 90 3 VW3 A5103 10,000
73 145 430 215 3 VW3 A5 104 15,500
ATV 71HD75Y... HD90Y 2,5 73 145 430 215 & VW3 A5 104 15,500
ATV 71HC11Y, HC13Y 2,5 50 250 475 314 3 VW3 A5 104 15,500
ATV 71QC11Y, QC13Y
ATV 71HC16Y, HC20Y 2,5 50 250 475 314 3 VW3 A5 105 32,000
ATV 71QC16Y, QC20Y
ATV 71HC25Y, HC31Y 2,5 50 250 530 481 3 VW3 A5 106 58.000
ATV 71QC25Y, QC31Y
ATV 71HC40Y, HC50Y 2,5 50 250 598 759 3 VW3 A5 107 93,000
ATV 71QC40Y, QC50Y
ATV 71HC63Y, ATV 71QC63Y 2,5 50 250 682 1188 8 VW3 A5 108 120,000
Bausitze fiir Schutzart IP 20
Beschreibung Fiir Motordrosseln Bestell-Nr. Gew.
kg
Mech. Vorrichtung mit Haube IP 20 und VW3 A5 104, 105 VW3 A9 612 -
Befestigungsflanschen fiir die Kabel VW3 A5 106...108 VW3 A9 613 N

(1) Die Kabellange hangt von der Kombination aus Umrichter/ Drossel ab. Im Fall einer Parallelschaltung mehrerer Motoren miissen in der Kabellange alle Abzweigungen
berticksichtigt werden. Empfohlene Kabelausfiihrungen:
> geschirmte Kabel: Kabel , GORSE", Typ GUOSTV-LS/LH; Kabel ,PROTOFLEX", Typ EMV2YSL CY,
> ungeschirmte Kabel: Kabel ,GORSE", Typ HO7 RN-F4GXX; Kabel ,BELDEN*, Typ 2950X.

(2) Max. Lange fur dreiphasige Versorgungsspannung 600 V 60 Hz.

(3) Max. Lange fur dreiphasige Versorgungsspannung 690 V 50 Hz.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Schneider 6/21
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VW3 A7

Frequenzumrichter

Bremswiderstande

Komplexe Maschinen, hohe Leistungen

Versorgungsspannung: Einphasig 200...240 V 50/60 Hz

Typ Frequenzumrichter Schutzart des Widerstandswert  Mittlere verfligbare  Bestell-Nr. Gew.
ATV312 ATV32 ATV71 Widerstands bei 20°C (Q) Leistung (kW) (kg)
bei 50°C (1)

ATV312H018M2...H075M2, ATV 32H018M2...HO75M2 ATV 71H037M3, HO75M3 IP 20 100 0,05 VW3 A7 701  1.900

ATV312HU11M2, HU15M2, ATV 32HU11M2, HU15M2

ATV312H018M3...HO75M3,

ATV312HU11M3, HU15M3,

ATV312HU22M2, ATV 32HU22M2 ATV 71HU15M3, HU22M3  IP 20 60 0,1 VW3 A7 702 2.400

ATV312HU22M3,

ATV312HU40M3, ATV 71HU30M3, HU40M3  IP 20 28 0,2 VW3 A7 703 3,500

ATV312HU55M3, HU75M3 ATV 71HU55M3, HU75M3  IP 20 15 1 VW3 A7 704 11,000
ATV 71HD11M3X IP 20 10 1 VW3 A7 705 11,000
ATV 71HD15M3X IP 20 8 1 VW3 A7 706 11,000
ATV 71HD18M3X, HD- IP 20 5) 1.3 VW3 A7 707 11,000
22M3X
ATV 71HD30M3X IP 20 1 VW3 A7 708 11,000
ATV 71HD37M3X, HD- IP 20 2,5 1 VW3 A7 709 11,000
45M3X
ATV 71HD55M3X, HD- IP 23 1,8 15.3 VW3 A7 713 50,000

75M3X

(1) Relative Einschaltdauer der Bremswiderstande: die mittlere Verlustleistung des Bremswiderstands im Gehause bei 50 °C wird durch eine relative Einschaltdauer bestimmt, die
den gangigsten Anwendungen entspricht:

Fir VW3 A7 701...709:

- alle 40 Sekunden eine 2 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 0,6 Mn,
- alle 40 Sekunden eine 0,8 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 1,5 Mn.

Fir VW3 A7 713:

- alle 30 Sekunden eine 10 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 2 Mn.

Versorgungsspannung: Dreiphasig 380...480 V 50/60 Hz

Typ Frequenzumrichter Schutzart des Widerstandswert ~ Mittlere verfligbare  Bestell-Nr. Gew.
ATV312 ATV32 ATV71 Widerstands bei 20°C (Q) Leistung (kW) (kg)
bei 50°C (1)
ATV312HO037N4...HO75N4, ATV 32H037N4...HO75N4 ATV 71H075N4...HU40N4  IP 20 100 0,05 VW3 A7 701 1,900
ATV312HU11N4... ATV 32HU11N4...HU30N4 ATV 71W075N4, WU40N4
HU22N4, ATV312HU30N4, ATV 32HU40N4 ATV 71P075N4Z...
ATV312HU40N4 PU55N4Z
ATV312HU55N4, ATV 71HU55N4, HU75N4 IP 20 60 0,1 VW3 A7 702 2,400
ATV312HU75N4, ATV 71WU55N4, WU75N4
ATV 71PU55N4Z, PU75N4Z
ATV312HU40M3, ATV 32HU55N4, HU75N4 ATV 71HD11N4, HD15N4 IP 20 28 0,2 VW3 A7 703 3,500
ATV312HD11N4, HD15N4, ATV 32HD11N4, HD15N4 ATV 71WD11N4, WD15N4
ATV 71PD11N4Z
ATV 71HD18N4...HD30N4  IP 20 15 1 VW3 A7 704 11,000
ATV 71WD18N4...WD30N4
ATV 71HD37N4 IP 20 10 1 VW3 A7 705 11,000
ATV 71WD37N4
ATV 71HD45N4...HD75N4  IP 20 5 1,3 VW3 A7 707 11,00
ATV 71WD45N4...WD75N4
ATV 71HD90N4 IP 23 2,75 25 VW3 A7 710 80,000
ATV 71QD90N4
ATV 71HC11N4, HC13N4 IP 23 21 37 VW3 A7 711 86,000
ATV 71QC11N4, QC13N4
ATV 71HC16N4 IP 23 21 44 VW3 A7 712 104,000
ATV 71QC16N4
ATV 71HC20N4 IP 23 1,05 56 VW3 A7 715 136,000
ATV 71QC20N4
ATV 71HC25N4, HC28N4 IP 23 1,05 75 VW3 A7 716 172,000
ATV 71QC25N4
ATV 71HC31N4, HC40N4 IP 23 0,7 112 VW3 A7 717 266,000
ATV 71QC31N4, QC40N4
ATV 71HC50N4 IP 23 0,7 150 VW3 A7 718 350,000
ATV 71QC50N4

(1) Relative Einschaltdauer der Bremswiderstande: die mittlere Verlustleistung des Bremswiderstands im Gehause bei 50 °C wird durch eine relative Einschaltdauer bestimmt, die
den gangigsten Anwendungen entspricht:
Fir VW3 A7 701...705 und VW3 A7 707:
- alle 40 Sekunden eine 2 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 0,6 Mn,

- alle 40 Sekunden eine 0,8 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 1,5 Mn.
Fir VW3 A7 710...712 und 715...718:
- alle 30 Sekunden eine 10 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 2 Mn.
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Frequenzumrichter

VW3 A7 Komplexe Maschinen, hohe Leistungen

Bremswiderstande fiir Hebeanwendungen

Versorgungsspannung: Einphasig 200...240 V 50/60 Hz

Typ Frequenzumrichter Schutzart des Widerstandswert Mittlere verfligbare  Bestell-Nr. Gew.(kg)
ATV32 ATV71 Widerstands bei 20°C (Q) Leistung (kW)

bei 50°C (1)
ATV32H037M2...HU22M2 ATV 71H037M3, HO75M3 100 1.6 1 VW3 A7 801 6,000
- ATV 71HU15M3 60 5.6 1 VW3 A7 802 21,000
- ATV 71HU22M3...HU40M3 24,5 9.8 1 VW3 A7 803 28.000
- ATV 71HU55M3, HU75M3 14 224 1 VW3 A7 804 54,000
- ATV 71HD11M3X, HD15M3X 8,1 44 1 VW3 A7 805 92,000
- ATV 71HD18M3X 4.2 62 1 VW3 A7 806 126,000
- ATV 71HD22M3X, HD30M3X &5 19.5 1 VW3 A7 807 51,000
- ATV 71HD37M3X, HD45M3X 1,85 274 1 VW3 A7 808 94,000
- ATV 71HD55M3X 1,8 30.6 1 VW3 A7 809 103,000
- ATV 71HD75M3X 1.4 44 1 VW3 A7 810 119,000

(1) Relative Einschaltdauer der Hebewiderstande: Die mittlere Verlustleistung des Bremswiderstands im Gehause bei 50 °C wird durch eine relative Einschaltdauer be-
stimmt, die den gangigsten Anwendungen entspricht.
Far VW3 A7 801...808:
- alle 100 Sekunden eine 200 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 1 Mn,
- alle 20 Sekunden eine 200 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 1,6 Mn.
Far VW3 A7 809 und VW3 A7 810:
- alle 10 Sekunden eine 240 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 2 Mn,
- alle 110 Sekunden eine 240 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 1,25 Mn.

Versorgungsspannung: Dreiphasig 380...480 V 50/60 Hz

Typ Frequenzumrichter Schutzart des Widerstandswert Mittlere verfligbare  Bestell-Nr. Gew.(kg)
Widerstands bei 20°C (Q) Leistung (kW)

ATV32 ATVT71 bei 50°C (1)

ATV32H037N4...U075N4 ATV 71HO075N4...HU22N4 100 1,6 1 VW3 A7 801 6,000

ATV32HU11N4...ATV32HU22N4 ATV 71WO075N4...WU22N4
ATV 71P075N4Z...PU22N4Z

ATV32HDU30N4...U75N4 ATV 71HU30N4...HU55N4 60 5,6 1 VW3 A7 802 21,000
ATV32HD11N4, ATV32HD15N4 ATV 71WU30N4...\WU55N4
ATV 71PU30N4Z...PU55N4Z

- ATV 71HU75N4, HD11N4 24,5 9,8 1 VW3 A7 803 28,000
ATV 71WU75N4, WD11N4
ATV 71PD11N4Z

- ATV 71HD15N4...HD30N4 14 22,4 1 VW3 A7 804 54,000
ATV 71WD15N4...WD30N4

- ATV 71HD37N4...HD55N4 8,1 44 1 VW3 A7 805 92,000
ATV 71W37N4.. WD55N4

- ATV 71HD75N4 4,2 62 1 VW3 A7 806 126,000
ATV 71WD75N4

= ATV 71HD9ON4 2,75 56 1 VW3 A7 811 130,000
ATV 71QD90N4

= ATV 71HC11N4, HC13N4 2,1 75 1 VW3 A7 812 181,000
ATV 71QC11N4, QC13N4

- ATV 71HC16N4 21 112 1 VW3 A7 813 250,000
ATV 71QC16N4

- ATV 71HC20N4 1,05 112 1 VW3 A7 814 280,000
ATV 71QC20N4

- ATV 71HC25N4, HC28N4 1,05 150 1 VW3 A7 815 362,000
ATV 71QC25N4

- ATV 71HC31N4, HC40N4 0,7 225 1 VW3 A7 816 543,000
ATV 71QC31N4, QC40N4

- ATV 71HC50N4 0,7 330 1 VW3 A7 817 642,000
ATV 71QC50N4

(1) Relative Einschaltdauer der Hebewiderstande: Die mittlere Verlustleistung des Bremswiderstands im Gehause bei 50 °C wird durch eine relative Einschaltdauer be-
stimmt, die den gangigsten Anwendungen entspricht.
Fur VW3 A7 716...718:
- alle 10 Sekunden eine 30 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 2 Mn.
Fur VW3 A7 801...808 und VW3 A7 818:
- alle 100 Sekunden eine 200 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 1 Mn,
- alle 20 Sekunden eine 200 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 1,6 Mn.
Fur VW3 A7 809...817:
- alle 10 Sekunden eine 240 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 2 Mn,
- alle 110 Sekunden eine 240 Sekunden dauernde Bremsung mit einem Bremsmoment von 1,25 Mn.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Schneider 6/23
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Kapitel7
Maschinen-
sicherheit

Alle technischen Informationen zu den aufgelisteten
Produkten in diesem Katalog sind verfiigbar unter:
www.schneider-electric.com
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Maschinensicherheit
Rechtliche Sicherheitsbestimmungen

Allgemeines

Rechtliche Sicherheitsbestimmungen Europiische Richtlinie

Europdische Richtlinie:

Rechtsinstrument zur Harmonisierung der Rechtsvorschriften der europaischen
Mitgliedsstaaten

> Definition der grundlegenden Gesundheits- und Sicherheitsanforderungen

> Umsetzung in nationales Recht (Gesetz, Erlass, Verordnung, Vorschrift)

z
e
i

> Eine ,Norm"ist eine von einer anerkannten Normungsorganisation zugelassene
technische Spezifikation zur wiederholten oder standigen Anwendungen, deren
Einhaltung jedoch nicht zwingend vorgeschrieben ist

Harmonisierte Norm

Harmonisierte Norm:
> Eine Norm ist harmonisiert, wenn sie im Amtsblatt der EU bekannt gegeben
wurde.

Konformitatsvermutung

Konformitatsvermutung:

> Wenn ein Produkt einer harmonisierten, europaischen Norm entspricht, deren
Referenz im Amtsblatt der Europaischen Union fiir eine spezielle Richtlinie
veroffentlicht wurde und die einer oder mehreren grundlegenden Sicherheitsan-

{ 9 . i forderungen entspricht, so wird vermutet, dass das Produkt diese grundlegen-
den Sicherheitsanforderungen der Richtlinie erfullt.

> Invielen Fallen sind europaische Normen (EN) den internationalen Normen (IEC
oder ISO) technisch sehr ahnlich. Allerdings enthalten nur europaische Normen
eine Liste der eingehaltenen Gesundheits- und Sicherheitsanforderungen,
weshalb nur europaische Normen eine Konformitatsvermutung begriinden
kénnen.

Hebeanwendung

Europaische Richtlinien und Sicherheitsnormen

Verbindung zwischen einigen der wichtigsten Sicherheitsnormen und den
europaischen Richtlinien gemaR dem Tatigkeitssektor

Umweltschutz

Schutz der
Arbeitnehmer

Freier Warenverkehr
(CE-Kennzeichnung)

Grundrechte
derEU

Europaische Union Maschinenrichtlinie  Arbeitsmittelrichtlinie Seveso I
Richtlinie 2006/42/EG 2009/104/EG 2008/99/EG96/82/EG
Tatigkeitssektor Maschinen- Endnutzer Endnutzer
bauer Systemintegrator Systemintegrator

Sicherheitsnormen

Fachgrund-Norm Harmonisierte Technische Regeln EN 14001
Es ist natiirlich notwendig, EN/IEC 61508 - Iggrq1;;4g ’ zur Betri_?lgsBsSicherheit
die Einhaltung aIIer. EN/IEC 62061... Technische Regeln
anderen Gesundheits- und A EEE S
Sicherheitsanforderungen TRGS
zu gewabhrleisten und Technische Regeln
derer, fiir die bei Anwen- zu Arbeitsstatten
dung einer speziellen ASR
Norm eine Konformitéats- Normen fiir
vermutung gilt. Hebeanwendungen

Fachnormen EN 60204-32 EN 60204-1 EN 14001
EN 15011

Hinweis: Bei Hebeanwendungen fiihrt die Einhaltung der Anforderungen der Norm fiir
Hebeanwendungen IEC 60204-32 automatisch zur Einhaltung der Maschinenrichtlinie

2006/42/EG.

Eine Liste dieser Normen finden Sie unter

http://www.newapproach.org/Directives/DirectivelList.asp
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Allgemeines

Maschinensicherheit
Rechtliche Sicherheitsbestimmungen

B1\ B2 \©

Einige Beispiele dieser Arten von Normen sind:

Normenvom Typ A,B&C

Européische Normen fiir Sicherheit von Maschinen sind folgendermaRBen
aufgebaut:

Normen Typ A: Sicherheitsgrundnorm

> Grundlegende Sicherheitsnormen mit grundlegenden Konzepten, Leitsatzen
und allgemeinen Aspekten fir alle Maschinen
Normen Typ B: Sicherheitsgruppennorm
> Fachgruppennorm fir einen Sicherheitsaspekt oder eine Art von Schutzvorrich-
tung fir eine breite Palette von Maschinen:
> Normen Typ B1 flr spezielle Sicherheitsaspekte (z. B. Sicherheitsabstande,
Oberflachentemperatur, Larm)
> Normen Typ B2 fur Schutzvorrichtung (z. B. Zweihandschaltungen, Sicher-
heitsverriegelungen, druckempfindliche Schutzeinrichtungen, trennende
Schutzeinrichtungen)
Normen Typ C: Fachnorm
> Normen fiir Maschinensicherheit mit ausfiihrlichen Sicherheitsanforderungen
fur spezielle Maschinen oder Maschinengruppen

Wenn eine Norm vom Typ C von einer oder mehreren Vorgaben

einer Norm vom Typ A oder Typ B abweicht, so gilt die Norm Typ C.

ENISO 12100 A 2010 Sicherheit von Maschinen - Allgemeine Gestaltungsleitsatze -
Risikobewertung und Risikoreduzierung

ENISO 13850 B Not-Halt - Gestaltungsleitsatze

EN/IEC 62061 B Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer, elektronischer
und programmierbarer elektronischer Steuersysteme

EN ISO 13849-1 B Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen -
Teil 1 Allgemeine Gestaltungsleitsatze

EN 349/ISO 13854 B Mindestabstande zur Vermeidung des Quetschens von Korperteilen

ENISO 13857 B Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsabstéande gegen das Erreichen
von Gefahrenbereichen mit den oberen und unteren Gliedmalen

EN 60204-1 B Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausriistung von Maschinen -

Teil 1: Aligemeine Anforderungen

EN 1088/I1SO 14119

B Verriegelungseinrichtungen in Verbindung mit trennenden Schutzeinrich-
tungen - Leitsatze fiir Gestaltung und Auswahl

EN 60947-5-5 B Niederspannungsschaltgerate - Teil 5-5: Steuergerate und Schaltele-
mente - Elektrisches Not-Aus-Gerat mit mechanischer Rastung

EN 842 B Optische Gefahrensignale - Allgemeine Anforderungen, Gestaltung und
Prifung

EN 1037 B Vermeidung von unerwartetem Anlauf

EN 953 B Allgemeine Anforderungen an Gestaltung und Bau von feststehenden
und beweglichen trennenden Schutzeinrichtungen

EN 60204-32 C Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausriistung von Maschinen -
Teil 32: Anforderungen an Hebemaschinen

EN 13557 C Krane - Stellteile und Steuerstande

EN 12077-2 C Sicherheit von Kranen - Gesundheits- und Sicherheitsanforderungen -
Teil 2: Begrenzungs- und Anzeigeeinrichtungen

EN 15011 C Krane - Bruicken- und Portalkrane

EN 13135-1 (o3 Krane - Ausrustung - Teil 1: Elektrische Gerate

EN 13135-2 C Krane - Ausrustung - Teil 2: Nichtelektrische Ausrustung

EN 13157 C Krane - Sicherheit - Handbetriebene Krane

EN 13155 C Krane - Sicherheit - Lose Lastaufnahmemittel

EN 13557 C Krane - Stellteile und Steuerstande

EN 14439 C Krane - Sicherheit. Turmkrane

EN 14492-1 C Krane - Kraftgetriebene Winden und Hubwerke - Teil 1: Kraftgetriebene
Winden

EN 14492-2 C Krane - Kraftgetriebene Winden und Hubwerke - Teil 2: Kraftgetriebene
Hubwerke
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Allgemeines Maschinensicherheit
Risikobewertung

Bewertung von Risiken in Bezug auf Europaische Gesetzgebung

Maschinen

Maschinen stellen ein potentielles Risiko dar. Deshalb gibt die Maschinen-
richtlinie eine Risikobewertung vor, um zu gewéhrleisten, dass jedes
potentielle Risiko unter das akzeptable Risiko gesenkt wird.

Die Norm EN/ISO 12100 definiert Risiko wie folgt: das Risiko ist die Schwere des
Schadens multipliziert mit der Eintrittswahrscheinlichkeit.

Risiko in Schwere SIS ENE  Sie definiert einen iterativen Prozess zum Erreichen der Sicherheit von Maschinen
Bez:i%am pote‘i‘:;“en BBl nd gibt an, dass das Risiko jeder potentiellen Gefahr in drei Schritten ermittelt
potentielle Schadens Haufigkeit und werden kann.

Gefahr Dauer der Diese Methode ist die Basis fur die erforderliche Risikoreduzierung.
Exposition
ein Ereignis, das
Risikodefinition Schaden > Die Risikobewertung umfasst eine Reihe logischer Schritte, die es ermdglichen,
verursachen Risiken im Bezug auf Maschinen systematisch zu analysieren und auszuwerten.

kénnte, zu . . . . . .
vermeidenloder > Falls notwendig, folgt der Risikobewertung eine Risikoreduzierung. Diese

die Eintrittswahr- Definition aus der Norm EN/ISO 12100 basiert auf dem in der nebenstehenden
scheinlichkeit zu Grafik abgebildeten, iterativen Prozess.

senken
Ermittlung der Maschinengrenzen

Die Risikobewertung beginnt mit der Ermittlung der Grenzen der Maschine
in allen Schritten ihres Lebenszyklus:

> Transport, Montage, Installation

> Inbetriebnahme

> Verwendung

> AuBerbetriebnahme, Demontage

Dabei missen die Nutzungsbeschriankungen angegeben werden:
> Betriebsarten

> Niveau der notwendigen Ausbildung

> Raumliche Grenzen (Amplitude, Bewegung ...)

> Zeitlimits (Lebenszyklus, Wartungsfrequenz ...)

Start Identifikation der potentiellen Gefahr

®@0000000000OO
Falls eine potentielle Gefahr existiert, wird diese einen Schaden hervor-
rufen, falls keine MaBnahmen getroffen werden.

Ermittlung der
Maschinengrenzen

Die Reduzierung dieser Gefahr ist Ziel der Risikobeurteilung. Hierbei sind
die Stufen der Reduzierung festgelegt:

1. Konstruktiv

2. durch technische MaRnahmen

3. durch Nutzerhinweise

Identifikation
der potentiellen Gefahren

Risikoanalyse

Alle Aktivitaten in Verbindung mit dem Lebenszyklus der Maschine miissen
identifiziert werden, z. B.:

> Montage, Transport und Installation

> Justierung, Tests

> Lernverfahren, Programmierung

> Werkzeugwechsel

> Beschickung, Entnahme von Produkten aus der Maschine
> Starten, Anhalten

> Not-Halt, Neustart nach auBerplanmaigem Stopp

> Wartung, Reinigung etc.

Risikoeinschatzung

Risikobewertung

Risikobewertung

‘IiI‘I(Ii

Ist die Maschine sicher?

Nein '@y

Risikoreduzierung

®oeco0000000000

Logische Schritte der Risikoanalyse
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Allgemeines Maschinensicherheit
Risikobewertung

Risikoeinschdtzung

Das Risiko ist eine Funktion der Schwere des Schadens und der Eintritts-
wahrscheinlichkeit dieses Schadens.

SN & WL > Die Schwere des Schadens beriicksichtigt die folgenden Punkte:
des scheinlichkeit > Die Schwere von Verletzungen (leicht, schwer, tédlich)
> Das Schadensausmal (Personenanzahl)

Schadens des Schadens

Exposition der

Persen GRer > Die Eintrittswahrscheinlichkeit des Schadens berlicksichtigt die folgenden
o Personen Punkte:
Risikoelemente gegeniiber der > Exposition gegeniiber der Gefahr (Art des Zugangs, verbrachte Zeit in der

gefahrlichen Gefahrenzone, Anzahl an Personen, Haufigkeit des Zugangs ...)

Ereignisse > Das Eintreten einer Gefahrensituation (Unfallhistorie, Vergleich von Risiken ...)
Auftreten eines > Die Mdglichkeit, den Schaden zu vermeiden oder zu mindern (Erfahrung,
geféhrlichen Risikobewusstsein ...)

Ereignisses

Méglichkeit der

Vermeidung

oder

Reduzierung

des Schadens

Risikobewertung

Basierend auf der Risikobewertung muss der Systemdesigner das sicher-
heitsbezogene Steuersystem definieren.

Um dies zu erreichen, wird der Systemdesigner eine von zwei fiir die
Anwendung angemessenen Normen auswahlen:

> entweder die Norm EN ISO 13849-1, die das Performance Level (PL) definiert
> oder die Norm EN/IEC 62061, die das Sicherheits-Integritatslevel (SIL) definiert

Risikoreduzierung

Der Prozess der Risikoreduzierung von geféahrlichen Ereignissen beginnt

durch:

> Integrale Pravention (eigensicheres Design)

> Definition der angemessenen Schutzmafinahmen (trennende Schutzeinrich-
tungen, Gehause, Umzaunungen ...)

> Benutzerinformationen und Schulung von Personal

Falls die ausgewahlten VorbeugemaBnahmen auf einem sicherheits-
bezogenen Steuersystem beruhen, muss der Systemdesigner einen
iterativen Prozess fiir das Design dieses Systems durchfiihren.

> Der erste Schritt ist es, die notwendigen, sicherheitsbezogenen Teile der
Steuerung zu definieren:
> entweder durch die Wahl der Komponenten
> oder durch Anpassung der Architektur des Steuerungssystems. Redundanz
(doppelte Schaltkreiskomponenten) beispielsweise fihrt zu einer starken
Erhéhung der Zuverlassigkeit einer Lésung
> Sobald die Grenzen der verfligbaren Technologien erreicht sind, kann die Rate
gefahrlicher Defekte nicht weiter reduziert werden. Um das notwendige Sicher-
heitsniveau zu erreichen, ist es notwendig, Diagnosesysteme einzusetzen, die
gefahrliche Defekte erkennen
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Allgemeines

Maschinensicherheit

Funktionale Sicherheit von Maschinen
Einleitung
Norm EN ISO 13849-1

GemaiR des Designs ausgewahlte
Normen fiir die sicherheitsbezogene

Maschinensteuerung

Sicherheitsfunktionen

o} =
© ©
% Schutz-1s1 Logik Schiitz | s
a | | =
‘il kontaktk |12t ____D___ R e WA 2
= K1 K1 g
o =
o X
g SRP/CS a SRP/CS b SRP/CS ¢ <
2

L%’ Eingadnge Verarbei- Ausgéange

tung

Veranschaulichung der Sicherheitsfunktion

( Eintrittswahr- )

Einleitung zur Funktionalen Sicherheit von Maschinen

Die Normen zur funktionalen Sicherheit zielen darauf ab, Systemdesigner zu ermutigen,

sich verstarkt auf die Gestaltung von Funktionen zu konzentrieren, die zur Reduktion von

individuellen Risiken notwendig sind und auf die Leistung jeder Funktion, anstatt auf

einzelne Komponenten zu vertrauen. Diese Normen machen es méglich, das Sicherheits-

niveau wéahrend der gesamten Lebensdauer der Maschine zu erhéhen.

> Unter der alten Norm EN 954-1 legten Kategorien (B, 1, 2, 3 und 4) fest, wie sich eine
sicherheitsbezogene, elektrische Steuerschaltung unter Fehlerbedingungen verhalten muss.
Systemdesigner konnen sich entweder an der Norm EN ISO 13849-1 oder EN/IEC 62061
orientieren, um die Konformitat mit der Maschinenrichtlinie zu demonstrieren. Diese beiden
neuen Normen berticksichtigen nicht nur das Eintreten eines Defekts, sondern auch die
Eintrittswahrscheinlichkeit.

> Dies bedeutet, dass die Konformitat ein quantitativ bestimmbares sowie ein wahrscheinlich-
keitsbezogenes Element umfasst: Maschinenbauer miissen die Mdglichkeit haben, zu
ermitteln, ob ihr Sicherheitsstromkreis dem notwendigen Sicherheits-Integritatslevel (SIL)
bzw. dem Performance Level (PL) entspricht. Schaltanlagenbauer und Systemdesigner sollten
berticksichtigen, dass die Hersteller von Komponenten in Sicherheitsschaltkreisen (wie
Sicherheitskomponenten, Logikschaltungen und Ausgabegerate wie Schiitze) detaillierte
Informationen zu ihren Produkten bereitstellen kénnen.

Norm EN ISO 13849-1

Maschinensicherheit - Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen

Die Norm EN ISO 13849-1 ist eine Weiterentwicklung der Norm EN 954-1.

Anwendungsbereich der Norm

Diese Norm bietet Sicherheitsanforderungen und Hinweise zu Prinzipien fir das Systemdesign
und den Einbau von sicherheitsbezogenen Teilen von Steuersystemen (SRP/CS), einschlieRlich
Softwaredesign. Fiir diese Komponenten werden die Eigenschaften, einschlieBlich Performance
Level, angegeben, die notwendig sind, um diese Sicherheitsfunktionen zu erflllen. Sie gilt fur die
SRP/CS aller Arten von Maschinen, unabhangig von Technologie und eingesetzter Energiequelle
(elektrisch, hydraulisch, pneumatisch, mechanisch etc.).

Prozess

Eine Risikobewertung gemaR EN/ISO 12100 fuhrt zur Entscheidung bezlglich

MafRnahmen zur Risikoreduzierung.

Falls diese Malnahmen auf einem Steuersystem beruhen, kann EN/ISO 12100

angewendet werden. Sie definiert einen Designprozess mit 6 Schritten:

1 - Auswahl der wichtigsten Sicherheitsfunktionen, die sicherheitsbezogene Komponenten
von Steuersystemen leisten miissen. Fir jede Sicherheitsfunktion miissen die notwen-
digen Eigenschaften angegeben werden

2 - Ermittlung des erforderlichen Performance Levels (PLr)

3 - Design und technische Erstellung der Sicherheitsfunktionen: Identifikation der Kompo-
nenten, welche die Sicherheitsfunktion ausfihren

4 - Ermittlung des Performance Levels (PL) fiir jede sicherheitsbezogene Komponente

5 - Priifen, ob das erreichte Performance Level (PL) dem erforderlichen Performance Level
(PLr) entspricht oder dieses liberschreitet

6 - VValidierung; tiberpriifen, ob alle Anforderungen erfillt sind

Wir werden jetzt diese Schritte anhand des Beispiels einer Sicherheitsfunktion veranschau-

lichen, wo durch eine Laufkatze, die am Ende eines Auslegers nicht stoppt und deshalb

herunterfallt, eine schwere Verletzung verursacht werden kann. Eine Person, die sich in der

Nahe der Hebemaschine aufhalt, kann dieser gefahrlichen Situation ausgesetzt sein.

Schritt 1 - Auswahl der Sicherheitsfunktionen
Die nebenstehende Grafik zeigt eine Sicherheitsfunktion, die aus mehreren Teilen
besteht:
> Der Eingang wird durch das Offnen der trennenden Schutzeinrichtung geregelt (SRP/CSa)
> Die Logiksteuerung, die in diesem Beispiel den Offner liberwacht und das
Offnen und SchlieRen einer Schiitzspule durchfiihrt (SRP/CSb)
> Der Leistungsausgang zur Motorsteuerung (SRP/CSc)
> Die Anschlisse (lab, 1bc)

Schritt 2 - Ermittlung des erforderlichen Performance Levels (PLr)

Risiko in Schwere 9 HES h ' = _ o
EEYTCEVLA = | des potentiellen | X| scheinlichkeit: In Bezug auf unser Beispiel einer Person, die den Bereich betritt, in welchem die gefahrli-
die_ Schadens - Haufigkeit und che Hebemaschine betrieben wird, ermitteln wir nun das Risiko tiber den Risikografen.

P°ct;e’f“':"e EDauerltd_er Die zu beriicksichtigenden Parameter sind:
ctant -DieXMpgglliclg;eit, >S (Seve!'ity) Schwere der Verletzung ) .
ein Ereignis, das > 81 Leichte Verletzung, normalerweise reversibel
Schaden > 82 Schwer, normalerweise irreversibel, einschlieBlich Tod

verursachen > F (Frequency) Haufigkeit und/oder Lange der Exposition gegentiber der Gefahr

ko.g”te* 3“ p > F1 Selten bis kaum regelmaRig und/oder kurze Dauer der Exposition

é’%’:ﬁ's“?:h‘:scet:ei':_ > F2 Regelmalig bis permanent und/oder lange Dauer der Exposition
L ) Uichkeitzusenken ) > P (Probability) Méglichkeit, die Gefahrensituation zu vermeiden oder den Schaden zu reduzieren

Risikoanalyse > P1 Moglichkeit unter bestimmten Voraussetzungen
> P2 Nahezu unmdéglich
716 Sdéneide_r
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Allgemeines

Maschinensicherheit

Funktionale Sicherheit von Maschinen
Norm EN ISO 13849-1

Erforderliches
Performance
Level (PLr):

Stértpunkt bei
Auswertung eines
Beitrags zur
Risikoreduzierung einer
Sicherheitsfunktion
Ermittlung des erforderlichen Performance Levels

S (Severity) = Schwere der Verletzung
S1 = Gering (normalerweise reversible Verletzung)
S2 = Schwere (normalerweise irreversible) Verletzung
oder Tod

F (Frequency) = Haufigkeit und/oder Léange der Exposition

|2| F1 = Selten bis fast nie und/oder kurze Exposition

F2 = RegelmaRig bis permanent und/oder lange Exposition
P (Probability) = Moglichkeit, die Gefahr zu vermeiden
oder den Schaden zu reduzieren
IZI P1 = Unter gewissen Voraussetzungen mdéglich

P2 = Kaum méglich
L = Niedriger Beitrag zur Risikoreduzierung
H = Hoher Beitrag zur Risikoreduzierung
— Ermittlung

Norm EN I1SO 13849-1

Maschinensicherheit - Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen
Prozess (Fortsetzung)

Schritt 2 - Ermittlung des erforderlichen Performance Levels (PLr) (Fortsetzung)
In Bezug auf unser Beispiel: Bei Aufenthalt in der Nahe der Hebemaschine kann es
zu einer schweren Verletzung S2 kommen, da keine Sicherheitseinrichtung vor-
handen ist, die gewabhrleistet, dass Laufkatze und Ladung angehalten werden,
weshalb die Laufkatze herunterfallen wird. Nach Beriicksichtigung der Schwere
der Verletzung untersuchen wir die Haufigkeit und/oder Dauer des mdglichen
Aufenthalts im Gefahrenbereich. Hier definieren wir die Haufigkeit der Exposition
gegeniber der Gefahr als gering, F1 (gelegentliche Anwesenheit), da es eine Zu-
gangsbeschrankung fur diesen Bereich gibt. Der letzte Schritt basiert auf der Wahr-
scheinlichkeit, die Gefahr zu vermeiden und den Schaden zu reduzieren. Um dies
auszuwerten, berlicksichtigen wir, dass die Mdglichkeit besteht, den Schaden zu
vermeiden, da der Sichtbereich um die gefahrliche Maschine durch das Bedienper-
sonal Uberwacht wird, weshalb wir dieser Tatsache, aufgrund der Moglichkeit, den
Schaden unter gewissen Umsténden zu vermeiden, die Definition P1 zuordnen.
Das Ergebnis dieser Auswertung ergibt ein erforderliches Performance Level (PLr) =c.

Schritt 3 - Design und Erstellung der Sicherheitsfunktionen
Zu diesem Zeitpunkt missen wir den Prozess zur Berechnung des PL-Werts erldutern.
Fir eine SRP/CS (oder eine Kombination daraus) kann der PL-Wert anhand der Grafik auf
Seite 7/9 ermittelt werden, nachdem mehrere Faktoren ermittelt wurden, wie beispielsweise:
> Systemstruktur der Hardware und Software (Kategorien)
> Fehlermechanismen, Diagnosedeckungsgrad (DC),
> Zuverlassigkeit der Komponenten, mittlere Zeit bis zu einem gefahrlichen Ausfall (MTTF )
> Fehler gemeinsamer Ursachen (CCF)
> Kategorien (Kat.) und vorgesehene Architekturen
In der untenstehenden Tabelle wird das Systemverhalten im Falle eines Ausfalls
sowie die Prinzipien zum Erreichen der Sicherheit fiir die 5 Kategorien definiert:
Kat. Systemverhalten Vorgesehene Architekturen

Ein Ausfall kann zum Verlust der Sicherheits- .
funktion fiihren m L

Entsprechend Kategorie B, allerdings ist die Eintritts-
wahrscheinlichkeit dieses Ereignisses geringer

[ [ o ]
Ein Ausfall kann zum Verlust der Sicherheits- ; ;
funktion zwischen zwei periodischen Testungen II'_"k L m
fihren und der Verlust der Sicherheitsfunktion
wird durch das Steuersystem bei der nachsten i i
Priifung erkannt.

mi

e [m,] OTE

Bei einem einzelnen Defekt ist die Sicherheits-
funktion immer gewahrleistet. Nur einige
Defekte werden erkannt. Die Summierung von
unerkannten Defekten kann zum Verlust der
Sicherheitsfunktion fiihren.

L1 (¢]

Wenn Defekte auftreten, ist die Sicherheitsfunk-
tion immer gewahrleistet. Defekte werden
rechtzeitig erkannt, um den Verlust der
Sicherheitsfunktion zu verhindern )

(2 P 12 [ | 02

M,
L1 im | O
<£>
m

(2 ym L2

Schlussel:

im: Verbindungsmittel

c: Querschlusserkennung
1,11, 12: Eingangseinheit, z. B. Sensor TE: Prifeinrichtung

L, L1, L2: Logik OTE: Ausgang von TE

m: Uberwachung
0O, 01, O2: Ausgangseinheit, z. B. Leistungsschiitz

> MTTF, (Mittlere Zeit bis zu einem gefahrlichen Ausfall)

Der Wert MTTF, jedes Kanals wird in 3 Niveaus angegeben (siehe nachfolgende Tabelle) und muss fiir

jeden Kanal einzeln berticksichtigt werden (z. B. Einkanal, jeder Kanal eines redundanten Systems).
Zuverlassigkeitsniveaus von Komponenten

Index Umfang

Gering 3 Jahre s MTTF <10 Jahre
Mittel 10 Jahre s MTTF ;< 30 Jahre
Hoch 30 Jahre < MTTF < 100 Jahre

Ein MTTF,,von unter 3 Jahren sollte niemals auftreten, da dies bedeuten wiirde, dass nach nur einem Jahrim
Betrieb bei 30 % aller verwendeter Komponenten ein gefahrlicher Defekt aufgetreten ist. Der Maximalwert ist
auf 100 Jahre begrenzt, da Gerate mit einem hohen Risiko nicht von der Zuverléssigkeit einer einzelnen
Komponente abhéngig sein sollten. Es sind zusétzliche Messungen der Redundanz und Priifungen notwendig.
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Allgemeines Maschinensicherheit

Funktionale Sicherheit von Maschinen
Norm EN ISO 13849-1

Norm EN ISO 13849-1

GemaiR des Designs ausgewahlte
Normen fiir die sicherheitsbezogene

Maschinensicherheit - Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen

Maschinensteuerung Prozess (Fortsetzung)
Schritt 3- (Fortsetzung)
> Diagnosedeckungsgrad (DC): Dieser Wert ist in Prozent angegeben und bezieht
sich auf die Mdglichkeit, einen gefahrlichen Defekt zu diagnostizieren.

Beispielsweise beim Schweiften eines Offners in einem Relais kann der Zustand des SchlieRers
falschlicherweise das Offnen des Stromkreises anzeigen, falls das Relais iiber keine mechani-
sche Verbindung zwischen Offner und SchlieRer verfiigt, wenn der Defekt erkannt werden kann.
Die Norm fiihrt vier Niveaus auf:

Diagnosedeckungsgrad (DC)

Bezeichnung Umfang

Kein DC <60 %

Gering 60 % <DC <90 %
Mittel 90 % <DC <99 %
Hoch 99 % <DC

> Beziehung zwischen Kategorien, Diagnosedeckungsgrad (DC) und mittlerer Zeit
bis zu einem geféhrlichen Ausfall (MTTF ) jedes Kanals und des PL-Werts

PFHD
a 10-5 ... < 10-4

b 3x10-6...<10-5

Performance Level (PL)

c 10-6...<3x10-6

d 2107 ...<10°

o ‘210-8...<10-7

Kat. B Kat. 1 Kat. 2 Kat. 2 Kat. 3 Kat. 3 Kat. 4

DCavg = | DCavg = | DCavg = | DCavg = | DCavg = | DCavg = | DCavg =
0 (Null) 0 (Null) gering mittel gering mittel hoch

MTTF, | gering [l mitet [l hoch

> Mit Hilfe der oberen Tabelle kdnnen wir nun die geeignetste Architektur und den
notwendigen Diagnosedeckungsgrad auswahlen und gewabhrleisten, dass die
ausgewahlten Produkte die korrekten MTTF, Werte besitzen.

> Dawir einen PL-Wert = ,c* bendtigen, gibt die Tabelle minimal eine Architektur der
Kategorie 1 vor mit einem Diagnosedeckungsgrad von 0 (Null) und einem MTTF von
,hoch“. Es besteht die Mdglichkeit, Architekturen mit héheren Kategorien zu verwenden,
um die Anforderungen an die Sicherheitsfunktionen zu erflllen.

> Wir beginnen mit der Ermittlung der benétigten Architektur, um die Funktion zu I6sen. Wir
verwenden die folgende Architektur der Kategorie 1 (siehe Seite 7/9):

Kat. Systemverhalten Vorgesehene Architekturen

Entsprechend Kategorie B, Kanal 1
allerdings ist die Eintritts-
wahrscheinlichkeit dieses
Ereignisses geringer

Verar-

-» Eingang » beitung

» Ausgang —P

Ereignis
Aktion

Da wir unsere Architektur nun kennen, kdnnen wir die angemessensten Produkte aus-
wahlen. Uber den Angebotskatalog definieren wir die Produkte wie unten abgebildet.

Positions-  Sicherheits-

schalter Relaisbaustein
Anwendungsschema des Beispiels
Die Auswahl der richtigen Produkte kann mehrere Versuche in Anspruch nehmen, da nicht
gewahrleistet werden kann, dass die Produkte richtig sind, bevor Berechnungen durchge-
fuhrt wurden.
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Maschinensicherheit

Funktionale Sicherheit von Maschinen
Norm EN ISO 13849-1

Norm EN I1SO 13849-1

Maschinensicherheit - Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen
Prozess (Fortsetzung)

Schritt 4 - Ermittlung des Performance Levels (PL) fiir jede sicherheitsbezogene Komponente
Normalerweise werden die Daten zur Kalkulation des Performance Levels durch
den Lieferanten der Komponenten bereitgestellt. Flr Sicherheitseinrichtungen
werden die Werte fiir MTTF , DC und das Performance Level bereitgestellt. Fur
andere Komponenten wie Schiitze, Positionsschalter o. &., die nicht sicherheitsre-
levant sind und aufgrund von mechanischer Betatigung verschlei3en, stellen
Lieferanten in manchen Féallen B10 -Werte zur Verfligung. Sind die B10 -Werte
nicht verfligbar, muss Anhang C der Norm 13849-1 verwendet werden.

Beispiel B, (10 % des Bestands féllt aufgrund MTTF, DC
eines gefahrlichen Defekts aus)
SRP/CS,: Positionsschalter 2.000.000 (der B10 -Wert wurde der 284 -

Tabelle fiir typische Komponenten aus
Anhang C der Norm 13849-1 entnommen)

SRP/CS,: Sicherheitsbaustein XPS AXE 457 99,99 %
SRP/CS : Schiitz TeSys 1369863 194 99 %

> Die Bedingung flr die Ermittlung des Performance Levels einer Sicherheitsfunk-
tion ist, dass der MTTF -Wert, der Diagnosedeckungsgrad (DC) und die
Kategorie jeder Komponente bekannt ist. Der zu befolgende Prozess:
> Berechnung des MTTF ;-Werts und des Diagnosedeckungsgrades des

kompletten Systems

> Analyse der Kategorie.

> Fir elektromechanische Produkte wird der MTTF ;-Wert auf Basis der Gesamt-
anzahl an Arbeitsgangen, die das Produkt durchfiihren kann, ermittelt. Dabei
werden B, ,-Werte verwendet:

In unserem Fall ist die Maschine fiir 220 Tage pro Jahr, 8 Stunden pro Tag mit

einem Arbeitszyklus von 90 Sekunden in Betrieb

N =220x8x(3.600/90) =70.400 Arbeitsgange/Jahr

MTTF,=B,,,/(0,1xN)

> Fir den Positionsschalter MTTF ;= (2.000.000) / (0,1) x 70.400 = 284 Jahre

> Fir das Schitz:
> MTTF, = (1.369.863)/(0,1) x 70.400 = 194 Jahre

Der MTTF, fiir jeden Kanal wird dann anhand der folgenden Formel berechnet:
1 1 1

1
MTTFs - MTTFa MTTFa MTTF,. O-N-284Jahre.

Eine ahnliche Formel kommt bei der Berechnung des Diagnosedeckungsgrades zum Einsatz
In unserem Fall wird ein Diagnose-
DC. N DCs N DC. deckungsgrad (DC) fur die Steuerungs-
DCuv= MTTFe MTTFe MTTFe  kateorie von Null gefordert. Eine Berech-

., nung des DC Wertes wiirde in unserem
MTTFsea MTTFe MTTFe Beispiel nicht notwendig sein.

Schritt 5 - Uberpriifung, dass der erforderliche Performance Level erreicht wird
Das Ergebnis der vorstehenden Berechnung wird nachfolgend zusammengefasst:
> Architektur: Kategorie 1
> Mittlere Lebensdauer > 30 Jahre: ,hoher* MTTF,
> Diagnosedeckungsgrad (DC) <60 % (Null)

Bei einem Blick auf die Tabelle kénnen wir bestatigen, dass ein PL-Wert von ,c* erreicht wird:

[l i
Q) <—I N

e Y -

Kat. B Kat. 1 Kat. 2 Kat. 2 Kat. 3 Kat. 3 Kat. 4
DCavg = | DCavg = |DCavg = | DCavg= |DCavg= | DCavg= | DCavg =
0 (Null) \Q(Null)/ gering mittel gering mittel hoch

Uberpriifen des PL-Werts

Schritt 6 - Validierung des erforderlichen Performance Levels
Das SRP-CS-Design muss validiert werden und zeigen, dass die SRP/CS-Kombination
jeder Sicherheitsfunktion alle anwendbaren Anforderungen der EN/ISO 13849 -2 erfiillt.
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Allgemeines Maschinensicherheit

Funktionale Sicherheit von Maschinen
Norm EN/IEC 62061

Norm EN/IEC 62061

GemaiR des Designs ausgewahlte

Normen fiir die sicherheitsbezogene Maschinensicherheit - Sicherheitsbezogene elektrische Steuersysteme

(SRECS)

Maschinensteuerung

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer, elektronischer
und programmierbarer elektronischer Steuersysteme

Anwendungsbereich der Norm

Sicherheitsbezogene elektrische Steuersysteme in Maschinen erlangen eine
immer gréRere Bedeutung fur die allgemeine Sicherheit von Maschinen und
verwenden immer haufiger eine komplexe Elektronik.

Diese Norm ist speziell auf den Maschinensektor im Rahmen der EN/IEC 61508
ausgelegt. Sie gibt Regeln fiir die Integration von Untersystemen gemal EN/
ISO 13849 vor. Sie enthalt keine Betriebsanforderungen von nichtelektrischen
Steuerkomponenten in Maschinen (z. B.: Hydraulik, Pneumatik).

Funktionaler Sicherheitsansatz

Wie bei EN ISO 13849-1 beginnt der Prozess zur Norm EN/IEC 62061 mit der
Risikoanalyse (EN/ISO 12100) zur Ermittlung der Sicherheitsanforderungen.

Eine Besonderheit dieser Norm ist, dass sie den Benutzer veranlasst, eine
Funktionsanalyse der Architektur durchzufiihren, diese anschlieBend in
Unterfunktionen zu unterteilen und deren Wechselwirkung zu analysieren,
bevor eine Entscheidung zu Gunsten einer Hardwarelésung gefallt wird
(SRECS).

> Es muss ein Plan fur die funktionale Sicherheit erstellt und fur jedes Design-

projekt dokumentiert werden. Dieser muss folgende Punkte umfassen:

> Eine zweiteilige Spezifikation der Sicherheitsanforderungen fiir die Sicher-
heitsfunktionen (SRCF):

> Beschreibung der Funktionen und Schnittstellen, Betriebsarten, Funktions-
prioritaten, Betriebsfrequenz etc.

> Spezifikation der Anforderungen an die Integritat der Sicherheit fir jede
Funktion, in Bezug auf SIL (Sicherheits-Integritatslevel)

> Der strukturierte und dokumentierte Designprozess fir elektrische Steuer-
systeme (SRECS)

> Die Prozesse und Ressourcen zur Aufzeichnung und Pflege entsprechender
Informationen

> Der Prozess zum Management und zur Anderung der Konfiguration, unter
Berucksichtigung der Organisation und des autorisierten Personals

> Der Verifikations- und Validierungsplan

> Funktionssicherheit

Der entscheidende Vorteil dieser Herangehensweise ist die Moglichkeit, eine
Methode zur Ausfallsberechnung zu bieten, die alle Parameter mit einschlief3t,
durch welche die Zuverlassigkeit elektrischer Systeme beeintrachtigt werden kann,
ganz unabhangig von der eingesetzten Technologie.

Diese Methode umfasst die Zuordnung eines Sicherheits-Integritatslevels (SIL) zu
jeder Funktion, unter Berticksichtigung der folgenden Parameter:
> Die Wahrscheinlichkeit eines gefahrlichen Defekts einer Komponente (PFH,)
> Die Art der Architektur: mit oder ohne Redundanz, mit oder ohne Diagnosege-
rate, die es ermdglichen, einige gefahrliche Defekte zu vermeiden
> Fehler gemeinsamer Ursachen (Stromausfalle, Uberspannung, Ausfall des
Kommunikationsnetzwerks etc.) (CCF)
> Die Wahrscheinlichkeit eines gefahrlichen Ubertragungsfehlers bei digitaler
Kommunikation
> Elektromagnetische Stérungen (EMV)
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Funktionale Sicherheit von Maschinen
Norm EN/IEC 62061

Eintrittswahr-
scheinlichkeit

( ) des Schadens

Haufigkeit und
in Verbindung des potentiellen Dauer der
mit der Schadens Exposition
Gefahren- Se Fr

Risiko Schwere

situation -

bekannt & Eintrittswahschein-

lichkeit eines
Ereignisses
Pr

Wahrscheinlich-
keit der
Vermeidung oder
Reduzierung des
Schadens

Av

SRECS: Sicherheitsbezogenes Steuersystem

( Eingang Verarbeitung Ausgang h
[ v
HCM H H -
[N
Ly
L J
L Untersysteme
Untersystemkomponenten

Schritt 1: Grundlegende Struktur des elektrischen
Steuersystems

Norm EN/IEC 62061

Maschinensicherheit - Sicherheitsbezogene elektrische Steuersysteme
(SRECS)

Prozess

Das Systemdesign wird nach der Erstellung eines Plans fir die Funktionssicherheit

in 5 Schritte unterteilt:

1 - Zuordnen eines Sicherheits-Integrationslevels (SIL), Ermitteln der grundlegen-
den Struktur des elektrischen Steuersystems und Beschreiben jeder damit
verbundenen Funktion (SRCF) auf Basis der Spezifikation der Sicherheitsan-
forderungen (SRS)

2 - Aufteilen jeder Funktion in eine Funktionsblockstruktur (FB)

3 - Auflisten der Sicherheitsanforderungen fur jeden Funktionsblock und Zuord-
nung der Funktionsblécke zu Untersystemen innerhalb der Architektur

4 - Auswahl der Komponenten fir jedes Untersystem

5 - Design der Diagnosefunktion und Uberpriifen, ob das angegebene Sicherheits-
Integrationslevel (SIL) erreicht wird.

Schritt 1 - Zuordnen eines Sicherheits-Integrationslevels (SIL) und Identifi-
kation der SRECS-Struktur

Auf Basis der Risikobewertung gemaR EN/ISO 12100, wird das notwendige
Sicherheits-Integrationslevel (SIL) fiir jede Gefahrensituation ermittelt und in
Parameter aufgeteilt. Siehe nebenstehende Grafik.

> Schwere Se

Die Schwere von Verletzungen oder Gesundheitsschaden kann anhand von
reversiblen Verletzungen, irreversiblen Verletzungen und Todesfallen ermittelt
werden.

Die Klassifikation ist in nachfolgender Tabelle angegeben:

Folge Schwere Se
Irreversibel: Tod, Verlust eines Auges oder eines Arms 4
Irreversibel: Zerquetschen von Gliedmalen, Verlust eines Fingers | 3
Reversibel: Medizinische Versorgung ist notwendig 2
Reversibel: Erste Hilfe ist notwendig 1

> Eintrittswahrscheinlichkeit des Schadens
Jeder der drei Parameter Fr, Pr und Av muss einzeln fiir den schlimmstmaoglichen
Fall ermittelt werden. Es wird stark empfohlen, ein Analysemodul der Aufgabe
anzuwenden, um zu gewahrleisten, dass die Ermittlung der Eintrittswahrschein-
lichkeit des Schadens korrekt bertcksichtigt wird.

> Haufigkeit und Dauer der Exposition Fr

Das Niveau der Exposition ist mit der Notwendigkeit, den Gefahrenbereich zu
betreten, verkniipft (Normalbetrieb, Wartung, ...) und der Art des Zugangs
(manuelle Bestlickung, Anpassung, ...). AnschlieRend muss es mdglich sein, die
durchschnittliche Haufigkeit der Exposition und deren Dauer zu ermitteln.

Die Klassifikation ist in nachfolgender Tabelle angegeben:

Haufigkeit der Exposition gegeniiber der Gefahr Fr

<1 Stunde

>1 Stunde... <1 Tag
> 1 Tag... £2 Wochen
2 Wochen... s 1 Jahr
>1 Jahr

N h~OalOg

> Eintrittswahrscheinlichkeit eines gefahrlichen Ereignisses Pr
Zwei grundlegende Konzepte missen berlicksichtigt werden:
> Die Vorhersehbarkeit der gefahrlichen Komponenten in den verschiedenen
Teilen der Maschine in den verschiedenen Betriebsarten (Normalbetrieb,
Wartung, Fehlersuche) unter besonderer Beriicksichtigung von unerwarteten
Neustarts
> Das Verhalten der Personen, die an der Maschine arbeiten, in Bezug auf
Stress, Ermudung, Unerfahrenheit etc.

Eintrittswahrscheinlichkeit eines gefdhrlichen Ereignisses Pr
Sehr hoch
Wahrscheinlich
Méglich

Fast unmdglich

=N O

Zu vernachlassigen
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GemaR des Designs ausgewahlte Norm EN/IEC 62061

Normen fiir die sicherheitsbezogene

Maschinensicherheit - Sicherheitsbezogene elektrische Steuersysteme
(SRECS)

Prozess (Fortsetzung)

Maschinensteuerung

Schritt 1 -(Fortsetzung)

> Wahrscheinlichkeit der Vermeidung oder Reduzierung des Schadens Av
Dieser Parameter steht in Verbindung mit dem Design der Maschine. Er beruick-
sichtigt die Plétzlichkeit des Auftretens des gefahrlichen Ereignisses, die Art der
gefahrlichen Komponente (Schneiden, Temperatur, Elektrizitat) und die Moglich-
keit einer Person, eine Gefahrensituation zu erkennen.

Wahrscheinlichkeit der Vermeidung oder Reduzierung des Av
Schadens

Unmdglich 5
Fast unmdglich 3
Wahrscheinlich

> Zuweisung des SIL
Die Ermittlung erfolgt mit Hilfe der nachfolgenden Tabelle.
In unserem Beispiel (Hebeanwendung) betragt der Grad der Schwere 4, da fur
Personen in der Nahe des Krans Lebensgefahr besteht; dieser Wert wird in der
ersten Tabellenspalte abgebildet.
Alle weiteren Parameter mussen addiert werden, um eine der Klassen auszuwah-
len (vertikale Spalten in der nachfolgenden Tabelle). Daraus ergibt sich:

> Fr =3, wochentlicher oder monatlicher Zugang

> Pr=2, niedrige Eintrittswahrscheinlichkeit des gefahrlichen Ereignisses (z. B.

Uberwachung durch Bedienpersonal)

> Av = 3, die Wahrscheinlichkeit der Vermeidung ist fast unméglich
Daraus ergibt sich eine Cl-Klassevon3+2+3 =8
Sicherheitsbezogene elektrische Steuersystem(e) missen an der Maschine ein
Niveau von SIL 2 erreichen (SRECS).

Ermittlung des SIL

Cl-Klasse
3-4 5-7 8-10 11-13 14-15
SIL2 SIL2 w\SIL2 SIL3 SIL3
- - SICA SIL2 SIL3
- - - SIL 1 SIL2
- - - - SIL1

SRECS > Grundlegende Struktur des SRECS

Ziel SIL 2 Ohne in Bezug auf die einzusetzenden Hardwarekomponenten ins Detail zu

- - ~ gehen, ist das System in Untersysteme unterteilt. In unserem Fall sind dies die 3
Eingang Verarbeitung Ausgang Untersysteme fiir die Funktionen Eingang, Verarbeitung und Ausgang. Die neben-

stehende Abbildung zeigt diesen Schritt anhand der in der Norm angegebenen
Terminologie.

- Schritt 2 - Aufschliisselung jeder Funktion in eine Funktionsblockstruktur (FB)
Ein Funktionsblock (FB) ist das Ergebnis einer detaillierten Aufschliisselung einer
sicherheitsbezogenen Funktion.

Die Funktionsblockstruktur bildet ein erstes Konzept der SRECS-Architektur ab.
Die Sicherheitsanforderungen jedes Blocks werden von der Spezifikation der
Sicherheitsanforderungen der Systemfunktion abgezogen.

. J
Schritt 2: Aufteilen in Funktionsblécke

Schritt 3 - Auflisten der Sicherheitsanforderungen fiir jeden Funktionsblock
und Zuordnung der Funktionsblécke zu Untersystemen innerhalb der
Architektur

Jeder Funktionsblock wird einem Untersystem in der SRECS-Architektur zugeteilt.
Der Ausfall eines Untersystems flihrt zum Ausfall der sicherheitsbezogenen
Steuerfunktion. Jedem Untersystem kann mehr als ein Funktionsblock zugeteilt
werden. Jedes Untersystem kann aus Untersystemelementen und, falls notwendig,
Diagnosefunktionen bestehen, um zu gewahrleisten, dass Abweichungen erkannt
und angemessene MalRnahmen ergriffen werden kénnen.

Diese Diagnosefunktionen (D) werden als separate Funktionen betrachtet. Sie
kénnen innerhalb des Untersystems von einem separaten, internen oder externen
Untersystem durchgefihrt werden.
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Allgemeines

Maschinensicherheit

Funktionale Sicherheit von Maschinen
Norm EN/IEC 62061
Auswabhl der gultigen Norm

Norm EN/IEC 62061

Maschinensicherheit - Sicherheitsbezogene elektrische Steuersysteme (SRECS)
Prozess (Fortsetzung)

> Arten von Untersystem-Architekturen

Untersystemelement1 | Untersystemelement n |
Ade1 Aden

Untersystem Typ A

— Untersystemelement 1 A
= Fehler gemeinsamer Ursache

Untersystemelement 2
Ade2
Untersystem Typ B

Untersystemelement 1 UntersystemelementnA
Ade1 den

Diagnosefunktion(en
Untersystem Typ C

Untersystemelement 1 Adon

Diagnosefunktion(en)

Fehler gemeinsamer Ursache —

Untersystemelement 2 N
o2 Untersystem TypD |

Schritt 4 - Auswahl der Komponenten fiir jedes Untersystem

Da das erforderliche Sicherheits-Integritatslevel des Beispiels SIL 2 betragt, muss
jede Komponente dieses Level erreichen.

Nach der Ermittlung des SIL missen die Komponenten zum Aufbau des Systems
aus sicherheitsbezogenen Untersystemen (Sensor/Schalter, Logik, Antrieb)
ausgewahlt werden. Die PFH, (Wahrscheinlichkeit gefahrlicher Ausfélle pro
Stunde) der Komponenten missen der benétigten SIL-Einstufung entsprechen.

Schritt 5 - Design der Diagnosefunktion

Das SIL der Untersysteme hangt nicht nur von den Komponenten sondern auch
von der ausgewahlten Architektur ab.

In der EN 62061 wird eine Sicherheits-Integritatsanforderung als ein angestrebter
Fehlerwert flr die Wahrscheinlichkeit gefahrlicher Ausfélle pro Stunde (PFH )
jeder sicherheitsbezogenen Steuerfunktion (SRCF) beschrieben.

Dieser Wert kann anhand der Zuverlassigkeitsdaten jeder Komponente oder jedes
Untersystems berechnet werden und steht, wie in Tabelle 3 der Norm abgebildet,
mit dem Sicherheits-Integritatslevel (SIL) in Verbindung:

Zusammenhang zwischen SIL- und PFH, Werten

SIL Wabhrscheinlichkeit geféhrlicher Ausfélle pro Stunde (PFH )
3 =210%..<107
2 2107..<10°®
1 =210°..<10°%

Flr jede der oben angegebenen logischen Architekturen A bis D gibt es eine andere Formel zur
Berechnung des PFH .. Die Berechnung ist sehr komplex und wird hier nicht weiter beschrieben
(die Formeln und beriicksichtigten Parameter finden Sie in der Norm EN/IEC 62061).

Auswahl der giiltigen Norm

Um zu ermitteln, welche Norm ausgewahlt werden muss, steht in beiden Normen eine Tabelle
mit Indikatoren zur Verfligung. Diese sind in der nachfolgenden Tabelle zusammengefasst:

Verwendete Technologie EN ISO 13849-1 EN/IEC 62061
max. PL max. SIL

Nur nichtelektrisch, z. B. Hydraulik e Nicht berticksichtigt

Einschl. einiger elektromechanischer Komponenten, | e (nur fiir bestimmte| 3

z. B. Relais und/oder unkomplizierte Elektronik Architekturen)

EinschlieRlich komplexer Elektronik, z. B. SPS d 3

Zum Aufbau spezieller, komplexer Untersysteme oder fuir héhere Anforderungen ein-
schlieBlich Software muss die Norm EN/IEC 61508 fir Systeme verwendet werden.

Zusammenhang zwischen Performance Level (PL) und

Sicherheits-Integritatslevel (SIL)

PL SIL Wahrscheinlichkeit gefahrlicher Ausfélle pro Stunde 1/h
a | Keine Korrespondenz | =10°... <10

b 1 23x10°...<10°

c 1 210°...<3x10°

d 2 2107 ...<10°®

e 3 210%...<107

\A Fiir Hebeanwendungen wird normalerweise die Norm EN ISO 13849-1 verwendet.
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Allgemeines

Maschinensicherheit
Norm fur Hebeanwendungen EN 60204-32

Norm fiir Hebeanwendungen
EN 60204-32

Die Normen zur funktionalen Sicherheit EN ISO 13849-1 und IEC 62061
betreffen die Anforderungen zur Reduzierung jedes einzelnen Risikos in
Bezug auf Maschinen.

Die spezifischen Anforderungen fiir die Hebemaschinen werden von
verschiedenen Normen behandelt (siehe Tabelle, Seite 7/3), die auf verschie-
dene Art und Weise spezielle Anforderungen an die Systeme vorgeben,
einschlieBlich Sicherheitsniveau, physikalische Parameter, Kennzeichnung
etc. Die am haufigsten angewandte Norm fiir Hebeanwendungen ist

EN 60204-32, welche die elektrische Ausriistung von Kranen beriicksichtigt.

EN 60204-32

Diese Norm behandelt die Anwendung elektrischer und elektronischer
Ausriistung und Systeme fiir Hebemaschinen und damit verbundene Gerite.

> Diese Norm behandelt Ausriistung vom Versorgungsanschluss bis zu elektri-
schen Systemen von Hebemaschinen (Kran-Netzschalter) und Systeme zur
Stromversorgung und Steuerelemente auBerhalb der Hebemaschine, z. B.
flexible Kabel oder Stromschienen.

> Fir die Anwendung dieser Norm umfassen Hebemaschinen auch Krane aller
Typen, wie Laufkrane, Offshorekrane, Turmkrane, Wippkrane, Portalkrane,
Kabelkrane und Portalkrane mit Gummireifen (RTGs).

Maschinen, die ausschlieBlich manuell von einer Person bedient werden

Im Falle von manuell gesteuerten Hebemaschinen:
> Der Not-Halt muss an allen Kranen vorhanden sein.

Maschinen mit Automatikmodus

Bei automatischen Kranen miissen Zugriffskontrollen eingesetzt werden, um
zu gewdbhrleisten, dass die Maschine nicht bewegt wird, wenn sich eine Person
im Arbeitsbereich aufhalt. Im Falle von Hebemaschinen mit Automatikmodus:
> Not-Halt

> Zugriffskontrolle

> Positionsschalter

sind zwingend erforderlich. Das funktionelle Sicherheitsniveau muss definiert werden.

Die wichtigsten Sicherheitsinformationen der Norm EN 60204-32

> Andere Schutzfunktionen, die oft an den meisten Typen von Hebemaschinen zu
finden sind, umfassen:
> Positionsschalter bei Hublberschreitung
> Erkennung von Ubergeschwindigkeit
> Schlaffseilerkennung

> Beispielsweise muss bei der Not-Halt-Kette ein Positionsschalter zur Erken-
nung der Uberschreitung der Hebebewegung in die Sicherheitskette integriert
werden, um das Hebezeug vor Schaden zu schitzen.

> In den meisten Fallen muss ein Sicherheitsbaustein (z. B. vom Typ Preventa) in
die Sicherheitskette integriert werden, um PLc oder PLd zu erreichen.
> Die Not-Halt-Funktion hat den folgenden Zweck:
> Verhindern von auftretenden oder Reduzierung von existierenden Gefahren
fur Personen, Maschinen oder Arbeiten;
> Aktivierung durch eine einzelne manuelle Aktion, wenn die normale Stopp-
funktion nicht ausreicht.
Die Not-Halt-Funktion muss zu allen Zeiten, unabhangig von der Betriebsart, ver-
figbar und einsatzbereit sein.
Die Not-Halt-Ausriistung darf weder als eine Alternative flir ordnungsgemage
Schutzmalnahmen noch fiir automatische Sicherheitsgerate dienen. Sie ist eine
Notfallmanahme.

Der Not-Halt muss an allen Maschinen vorhanden sein.

> Zugriffskontrolle
> Gerate zur Zugriffskontrolle missen an allen Hebemaschinen mit automati-
scher Betriebsart vorhanden sein
> Andere Schutzfunktionen
> Um zu gewahrleisten, dass die Maschine ordnungsgemaR bedient wird, ist
eine sichere Positionserkennung uber Bewegungsbegrenzer notwendig.
AuRerdem sollten eine Ubergeschwindigkeits- und Uberlasterkennung sowie
Antikollisionssysteme berucksichtigt werden.

A Angemessene Gerate finden Sie im Sicherheitskatalog und der SISTEMA-
Bibliothek von Schneider Electric.
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Maschinensicherheit

SISTEMA Software-Assistent zur Bewertung
des Performance Level (PL) gemaf

EN ISO 13849-1

SISTEMA Software-Assistent zur
Bewertung des Performance Level (PL)

gemaRB EN ISO 13849-1

SISTEMA-Bibliothek von Schneider Electric

SISTEMA-Software

Download

Das Institut fiir Arbeitsschutz der Deutschen Gesetzlichen Unfallversiche-
rung (BGIA) hat den Software-Assistenten SISTEMA gemaR EN ISO 13849-1
entwickelt. Diese Software steht kostenlos zum Download zur Verfiigung
und kann von Systemdesignern eingesetzt werden, um die Sicherheit von
Maschinen im Rahmen der Norm zu bewerten.

Das Tool ermdglicht es Systemdesignern, die Struktur der sicherheitsbezogenen
Steuerkomponenten auf Basis der vorgesehenen Architekturen nachzubilden. Es
berechnet automatisch die Zuverlassigkeitswerte auf verschiedenen Detailebenen
einschlieBlich des erreichten Performance Levels (PL).

Relevante Risikoparameter lassen sich mit SISTEMA Schritt fir Schritt in Eingabe-
Dialogen erfassen. Die Auswirkung der Anderung jedes Parameters auf das
Gesamtsystem wird iber die Benutzeroberflache direkt angezeigt.

Schneider Electric veréffentlicht eine Softwarebibliothek mit allen relevanten Zu-
verlassigkeitsdaten. Diese kann in SISTEMA importiert und verwendet werden.
Damit entfallt das umstandliche Nachschlagen in Tabellen und die Kalkulation an-
hand von Formeln und die Ergebnisse kénnen in Form einer Zusammenfassung
ausgedruckt werden.

Kurzanleitung

> Download der SISTEMA-Software von der IFA-Website
http://www.dguv.de/ifa/en/pra/softwa/sistema/index.jsp

> Installieren der SISTEMA-Software

> Download der SISTEMA-Bibliothek von Schneider Electric
http://www2.schneider-electric.com/sites/corporate/en/solutions/oem/
machine-safety/evaluate-the-safety-of-your-machine.page

> Offnen der Bibliotheksdatei in der SISTEMA-Software

Sdénelde_r
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Allgemeines Maschinensicherheit
Spezielle Sicherheitsfunktionen fur Bewegung

Spezielle Sicherheitsfunktionen fiir
Bewegung

STO - Sicher abgeschaltetes Drehmoment (Safe Torque Off)

Die STO-Funktion ist die haufigste und grundlegendste antriebsintegrierte
Sicherheitsfunktion Diese Funktion gewahrleistet, dass keine drehmomen-
terzeugende Energie auf den Motor einwirkt und verhindert unbeabsichtig-
tes Starten.

> Der Logikeingang ,STO" istimmer dieser Funktion zugeteilt.

Falls zur Steuerung der STO eine gepaarte Anschlussleitung in zwei Kanalen
notwendig ist, kann die Funktion auch durch die sicheren Logikeingénge aktiviert
werden.

Aufden STO-Status (Diagnoseinformationen) kann Gber den Antrieb oder die
SoMove-Software zugegriffen werden.

[
-

Frequenz

Ist-
Frequenz

H Zeit
STO-Aktivierung

> STO - Normativer Verweis
Die normative Definition der STO-Funktion istin §4.2.2.2 der IEC 61800-5-2
festgelegt (Version 07/2007):
> ,Leistung, welche Drehung verursachen kann (oder Bewegung im Falle eines
linearen Motors), wird nicht auf den Motor Gbertragen. Das PDS(SR) (Power
Drive System mit sicherheitsrelevanten Funktionen) wird keine Energie an den
Motor liefern, die ein Drehmoment erzeugen kann (oder Kraftim Falle eines
linearen Motors).
> HINWEIS 1: Diese Sicherheitsfunktion entspricht einem unkontrollierten
Stopp der Stopp-Kategorie 0 gemafl EN 60204-1.
> HINWEIS 2: Diese Sicherheitsfunktion kann eingesetzt werden, wenn eine
Unterbrechung der Leistung notwendig ist, um unerwartetes Starten zu
verhindern.
> HINWEIS 3: Wenn externe Einflisse gegeben sind (z. B. Fallen von hangen-
den Lasten), kdnnen zusatzliche Malnahmen (z. B. mechanische Bremsen)
notwendig sein, um Gefahren zu vermeiden.
> HINWEIS 4: Elektronische MaRnahmen und Hilfsschalter sind zum Schutz
gegen elektrische Schockbeanspruchung nicht ausreichend und es kdnnen
zusatzliche IsolationsmalRnahmen notwendig sein.*
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Allgemeines Maschinensicherheit
Spezielle Sicherheitsfunktionen fur Bewegung

SS1 - Stopp-Kategorie 1 (Safe Stop 1)

SS81 (Safe Stop 1) umfasst
> Uberwachte Verzégerung der Bewegung geméR einer festgelegten
Rampenfunktion
> STO (ausgelost, nachdem der Stillstand erreicht ist)

> Beschreibung

Diese Funktion wird eingesetzt, um den Motor gemaR einer festgelegten, abfallen-
den Rampenfunktion zu stoppen Die Motordrehzahl wird wahrend der abfallenden
Rampenfunktion tberwacht. STO wird eingeleitet, wenn die Drehzahl einen
festgelegten Wert unterschreitet.

Die Einheit der abfallenden SS1-Rampe ist Hz/s, um die Form der Rampe zu er-
mitteln, die Sie bendtigen um zwei Parameter zu konfigurieren (nur mit Altivar 32
verfugbar)

> [SS1-Rampeneinheit] (SSrU) (Hz/s) um die Einheit der Rampe auf 1 Hz/s,

10Hz/s und 100 Hz/s festzulegen

> [SS1-Rampenwert] (SSrt) (0,1) um den Wert der Rampe festzulegen
Berechnung der Rampe: Rampe = SSRU x SSRT x 0,1 - SSRT in Dezimal von Sek.
angegeben (0,1) -
Beispiel: Wenn SSRU = 10 Hz/s und SSRT = 50, dann ist der Wert der abfallenden
Rampe 50 Hz/s.
Wenn die SS1-Funktion aktiviert wird, erhalt sie die oberste Prioritat.
Wird innerhalb der Sicherheitsfunktion ein Fehler erkannt, so wird der Antrieb aus-
I6sen und Uber den internen STO-Befehl stoppen.
Diese Sicherheitsfunktion wird tiber die SoMove-Software konfiguriert. Auf den
SS1-Status kann Uber den Antrieb oder die SoMove-Software zugegriffen werden.

> Verhalten bei Aktivierung der SS1-Funktion

Die SS1-Funktion Uberwacht die Drehzahl des Motors und Uberpriift den [SS1-
Auslésegrenzwert] (SStt)

Wenn der Ausldsebereich der SS1-Rampe erreicht wird, schaltet der Antrieb auf
(SAFF) um und stoppt im Leerlaufbetrieb.

Erreicht die Motordrehzahl das [Stillstandsniveau] (SSSL), wird eine STO-Funktion
ausgelost.

Der Schutz ist von der Frequenz des Stators abhangig.

Frequenz

g

Ist-
Frequenz

1 SS1-Auslésegrenzwert

3 - 2 SS1-Verzégerungsrampe
Zeit (dv/dT)
STO-Aktivierung 3 Stopp

> Verhalten nach Deaktivierung der SS1-Funktion

Nachdem ein SS1-Stopp aktiviert wurde, muss der Maschine ein neuer Startbefehl
gegeben werden.

Falls der SS1-Befehl vor Abschluss der Sicherheitsfunktion aufgehoben wird, wird
die Sicherheitsfunktion bis zum Erreichen des STO fortgesetzt.
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Allgemeines Maschinensicherheit
Spezielle Sicherheitsfunktionen fur Bewegung

Spezielle Sicherheitsfunktionen fiir
Bewegung

SLS - Sicher begrenzte Geschwindigkeit (Safely Limited Speed)

Die SLS-Funktion liberwacht einen verstellbaren Drehzahlgrenzwert. Falls
diese Drehzahl liberschritten wird, schaltet der Antrieb sicher ab

> Beschreibung
Diese Funktion wird eingesetzt, um die Drehzahl einer Maschine zu begrenzen. Das Hauptziel ist
die Uberwachung der Motordrehzahl und die Festlegung der Drehzahl auf einen festen Wert.
Diese Funktion bietet 3 Typen:
> SLS Typ 1: zur Uberwachung der Motodrehzahl und Auslésung einer STO-Funktion, falls
diese zu hoch wird.
> SLS Typ 2: zur Begrenzung der Motordrehzahl auf einen festen Wert und Auslésung einer
STO-Funktion, falls diese zu hoch wird.
> SLS Typ 3: entspricht Typ 2, mit festgelegtem Verhalten, wenn die Motordrehzahl den
Toleranzgrenzwert iiberschreitet. Auslésen einer STO-Funktion bei zu hoher Drehzahl.
Bei Aktivierung der SLS-Funktion erhalt diese die Referenzprioritét aller anderen Referenzkana-
le. Diese Sicherheitsfunktion wird tiber die SoMove-Software konfiguriert (siehe Inbetriebnahme).
Auf den SLS-Status kann tiber den Antrieb oder die SoMove-Software zugegriffen werden.

> Verhalten bei Aktivierung der SLS-Funktion (nur mit Altivar 32 verfligbar)

SLS Typ 1
Bei Aktivierung der Funktion:
> Liegtdie aktuelle Frequenz oder Statorfrequenz tiber dem [SLS-Toleranzgrenzwert] (SLtt),
so wird der durch SAFF erkannte Fehler ausgelost,
> Liegt die aktuelle Frequenz oder Statorfrequenz unter dem [SLS-Toleranzgrenzwert] (SLtt),
so wird die Drehzahl auf die Istdrehzahl begrenzt. Der Hauptreferenzkanal kann nur die
Drehzahlreferenz verringern.
Wahrend der aktivierten Funktion:
> Wird die aktuelle Frequenz verringert und das [Stillstandsniveau] (SSSL) der Frequenz
erreicht, wird eine STO-Funktion aktiviert. Wird die aktuelle Frequenz oder die Statorfre-
quenz erh6ht und der [SS1-Auslosegrenzwert] (SLtt) erreicht, so schaltet der Antrieb auf

einen durch SAFF erkannten Fehler um.
Frequenz
A

Ist- | _______ __

Frequenz /
% 1 Fehler und Stopp

2 Hohes Referenzlimit
3 Stopp

Zeit’
SLS-Aktivierung
SLS Typ 2
Bei Aktivierung der Funktion:
> Liegt die aktuelle Frequenz Uiber dem [SLS-Toleranzgrenzwert] (SLtt), verzogert der Antrieb
mit der selben Rampe der SS1-Funktion bis zum [Sollwert] (SLSP) der Frequenz.
> Liegt die aktuelle Frequenz unter dem [SLS-Toleranzgrenzwert] (SLtt) und (iber dem
[Sollwert] (SLSP), verzégert der Antrieb mit der selben Rampe der SS1-Funktion bis zum
[Sollwert] (SLSP) der Frequenz.
> Liegt die aktuelle Frequenz unter dem [Sollwert] (SLSP), so wird der obere Grenzwert flr
die Drehzahl auf den Sollwert festgelegt.
Sobald der [Sollwert] (SLSP) erreicht ist, ist es immer noch mdglich, die Referenzgeschwindigkeit
zwischen [Stillstandsniveau] (SSSL) und dem [Sollwert] (SLSP) zu verandern.
Wahrend der aktivierten Funktion:
> Wird die aktuelle Frequenz verringert und das [Stillstandsniveau] (SSSL) der Frequenz
erreicht, wird eine STO-Funktion aktiviert.
> Wird die aktuelle Frequenz oder die Statorfrequenz erhéht und der [SS1-Auslésegrenzwert]
(SLtt) erreicht, so schaltet der Antrieb auf einen durch SAFF erkannten Fehler um.

Frequenz

Ist- |
Frequenz

1 SS1-Auslésegrenzwert

SLS-Auslo- 2 Fehler und Stopp
segrenzwert 3 Hohes Referenzlimit
4 Stopp

5 SS1-Verzégerungsrampe
(dv/dT)

Sollwert

Stillstandser- |
kennung

[

" SLS-Aktivierung
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Allgemeines Maschinensicherheit
Spezielle Sicherheitsfunktionen fur Bewegung

SLS - Sicher begrenzte Geschwindigkeit (Fortsetzung)

SLSTyp 3

Bei Aktivierung der Funktion:
> Liegtdie aktuelle Frequenz Gber dem [SLS-Toleranzgrenzwert] (SLtt),
verzdgert der Antrieb mit der selben Rampe der SS1-Funktion bis zum
[Stillstandsniveau] (SSSL) der Frequenz.
> Liegt die aktuelle Frequenz unter dem [SLS-Toleranzgrenzwert] (SLtt) und
Uber dem [Sollwert] (SLSP), verzogert der Antrieb mit der selben Rampe der
SS1-Funktion bis zum [Sollwert] (SLSP) der Frequenz. Dieser Wert entspricht
bis zur Deaktivierung dem Frequenzsollwert.
> Liegt die aktuelle Frequenz unter dem [Sollwert] (SLSP), wird die aktuelle
Referenz nicht verandert, aber auf den [Sollwert] (SLSP) beschrankt.
Wahrend der aktivierten Funktion:
> Wird die aktuelle Frequenz verringert und das [Stillstandsniveau] (SSSL) der
Frequenz erreicht, wird eine STO-Funktion aktiviert.
> Wird die aktuelle Frequenz oder die Statorfrequenz erhoht und der [SS1-
Auslésegrenzwert] (SLtt) erreicht, so schaltet der Antrieb auf einen durch
SAFF erkannten Fehler um.
Der [Sollwert] (SLSP) ist mit der Rotorfrequenz verbunden.

Frequenz

Ist-

Frequenz
serSe:;uS/LOrt """""" 1 SS1-Auslésegrenzwert
9 2 Fehler und Stopp
3 Hohes Referenzlimit
4 Stopp
5 SS1-Verzégerungsrampe
(dv/dT)
Sollwert e m e e e N A
Stillstandser-

kennung

1
SLS-Aktivierung

> Verhalten bei Deaktivierung der SLS-Funktion
Fiir alle SLS-Typen
> Lauft der Antrieb weiter, wenn die Funktion deaktiviert wurde, werden die
Hauptreferenz und der aktuelle Laufbefehl angewandt.
> Wurde der Antrieb bereits angehalten (STO oder SS1-Ende), muss zum
Neustart ein neuer Laufbefehl gegeben werden.
> Falls der SLS-Befehl vor Abschluss der SS1-Verzoégerung aufgehoben wird,
wird die Sicherheitsfunktion bis zum Erreichen des [Sollwerts] (SLSP) oder
[Stillstandsniveaus] (SSSL) fortgesetzt.
Waurde ein Stoppbefehl gegeben, stoppt der Antrieb selbst wenn eine Sicherheits-
funktion aktiviert wurde (die Sicherheitsfunktion bleibt aktiv und tiberwacht weiterhin
den Ausldsebereich). Ein Stoppbefehl hat Prioritat vor Sicherheitsfunktionen.
Falls ein Fehler auftritt wenn eine Sicherheitsfunktion konfiguriert wurde, stoppt
der Antrieb gemaR der konfigurierten Reaktion bei aufgetretenen Fehlern und es
ist ein neuer Laufbefehl zum Neustart notwendig.
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Maschinensicherheit

Beispiele fur Hebeanwendungen
Beispiel einer Risikobewertung

Beispiel einer Risikobewertung

Logische Schritte der Risikoanalyse

Ermittlung der 0
Maschinengrenzen

Identifikation @

der potentiellen Gefahren
Risikoeinschitzung @
Risikobewertung a

Risikoanalyse

Risikobewertung

Ist die Maschine sicher?

Nein' @y

Risikoreduzierung §
(]

1 Anforderungen des Erstausriisters oder Endnutzers

2 An der Hebemaschine identifizierte Risiken
> Risiko des Einklemmens einer Person zwischen der Hebemaschine und der
Gebaudestruktur

> Risiko der Schockbeanspruchung oder des Quetschens durch die Last

> Besondere Risiken in Bezug auf Inbetriebnahme, Wartung und Inspektion
> Risiken in Bezug auf Arbeiten in der Héhe

> Risiken in Bezug auf Elektrizitat

> Risiken aufgrund der Art der Last (Metall, Radioaktivitat ...)

3 An Hebemaschinen kann die Risikobewertung anhand von Risikobewertungs-
matrizen durchgefiihrt werden. Normalerweise wird ein hohes bis sehr hohes
Risiko ermittelt.

4 Ermittlung der Anforderungen fir jede sicherheitsbezogene Komponente
Mit Hilfe der Risikoeinschatzung wird das Performance Level (PLr) oder das
Sicherheits-Integritatslevel (SIL) jeder Funktion ermittelt.

Beispielsweise einer Sicherheitsfunktion, wo schwere Verletzungen auftreten
kénnen, wenn eine Bedienperson eine Last bewegt, die sich aufgrund von
externen Einflissen I6sen und abstiirzen kann. Eine Person, die dieser
gefahrlichen Situation ausgesetzt ist, kann von der Last getroffen werden.
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Allgemeines Maschinensicherheit

Beispiele fur Hebeanwendungen
Beispiel einer Risikobewertung

Logische Schritte der Risikoanalyse (Fortsetzung)

4 (Fortsetzung)
In Bezug auf unser Beispiel: Durch Aufhalten in der Nahe der Hebemaschine kann es zu
einer schweren Verletzung S2 kommen, da keine Schutzvorrichtung vorhanden ist, die
verhindert, dass die Last absturzt. Nach Beriicksichtigung der Schwere der Verletzung
untersuchen wir die Haufigkeit und/oder Dauer des mdglichen Aufenthalts im Gefahrenbe-
reich. Hier definieren wir die Haufigkeit der Exposition gegentiber der Gefahr als gering, F1
(gelegentliche Anwesenheit), da es eine Zugangsbeschrankung fiir diesen Bereich gibt. Der
letzte Schritt basiert auf der Wahrscheinlichkeit, die Gefahr zu vermeiden und den Schaden
zu reduzieren. Um dies auszuwerten, beriicksichtigen wir, dass die Mdglichkeit besteht, den
Schaden zu vermeiden, da der Sichtbereich um die gefahrliche Maschine durch das
Bedienpersonal liberwacht wird, weshalb wir dieser Tatsache, aufgrund der Mdglichkeit, den
Schaden unter gewissen Umstanden zu vermeiden, die Definition P1 zuordnen.

SIS S (Severity) = Schwere der

Performance [RVZY rletzung
Level (PLr)

S1 = Gering (normalerweise

reversible Verletzung)

S2 = Schwere (normalerweise

irreversible) Verletzung oder Tod
F (Frequency) = Haufigkeit
und/oder Lange der Exposition

F1 = Selten bis fast nie und/

oder kurze Exposition

F2 = RegelmaRig bis perma-

nent und/oder lange Exposition
P (Probability) = Méglichkeit,
die Gefahr zu vermeiden oder
den Schaden zu reduzieren
Beitrags zur P1 = Unter gewissen Voraus-
Risikoreduzierung setzungen moglich

einer Sicherheits- P2 = Kaum mdglich
funktion

Stérlpunkl bei
Auswertung eines

5 Wie kann das Risiko reduziert werden?
3 Moglichkeiten:
1: Planungsmafinahmen/Konstruktiv
> Befolgen von FEM-Richtlinien
> Befolgen der Richtlinien der EN 60204-32
> Verringern der Nennleistung der Maschine
2: Besondere Schutzfunktionen zur Vorbeugung und Risikoreduzierung
3: Informieren des Personals
> Benutzerhandbuch
> Ordnungsgemalfie Zulassung zum Fuhren von Maschinen
> Verhindern, dass sich Mitarbeiter in der Nahe der Maschine aufhalten

Schutzfunktionen zur Vorbeugung und Risikoreduzierung

Fur Maschinen tber 1000 kg:

> Gerét zur Kontrolle der Anwendungsklasse und des Lastspektrums, um die Belastung
der Briicke und deren Konformitat mit dem FEM-Design zu Uberpriifen und die Planung
von Wartungsarbeiten zu erleichtern.

> Gerét zur Einschrankung unsachgeméaRer Bedienung von Kranen.

> Lichter und/oder implementierte Signalgerate zur Beleuchtung des Arbeitsbereichs
und um die Bewegung der Briicke zu signalisieren.

> Antikollisionssystem fiir mobile Briicken auf der selben Schiene.

> Antikollisionssystem, wenn mehrere Briicken iibereinander betrieben werden.

> Managementsystem, wenn mehrere Brlicken zur Bewegung einer einzelnen Last
eingesetzt werden oder wenn andere Hebegerate iber diese gesteuert werden.

> Einschrankung des Arbeitsbereichs der Briicke, um zu vermeiden, dass Lasten iber
Bereiche bewegt werden, wo sich Personen aufhalten.

> Schiitzende Barriere oder Sicherheitsschalter, um zu gewahrleisten, dass der Portal-
kran nicht mit Personen oder Objekten kollidiert.

> Abhéngig von den Einsatzbedingungen und der Art der Ladung, muss eine Notbremse
vorhanden sein, die (iber eine separate Uberdrehzahlerkennung auf die Bremstrommel
einwirkt, falls die Betriebsbremse ausfallt .

> Der Bereich, wo der Kran betrieben wird, muss frei von Hindernissen und komplett
einsehbar sein.

> Wenn die Geschwindigkeit der Laufkatze 30 m/min oder die der Ubersetzung 40 m/min
Uiberschreitet, miissen Drehzahlregelungen oder Softstarter eingesetzt werden, um
schrittweises Starten und Stoppen der horizontalen Bewegungen zu gewahrleisten.

> Fr alle Bewegungen missen Positionsschalter und ein Endschalter am Seilende
vorhanden sein.

> Eine Begrenzung der Tragféhigkeit.

> Schriftlicher Prozess zum Priorisieren von Aktionen, wenn vorherige Lésungen
technisch nicht umgesetzt wurden oder unangemessen sind.
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Allgemeines

Maschinensicherheit

Beispiele fur Hebeanwendungen
Beispiel einer Sicherheitskette
mit Not-Halt fir Performance Level c

Beispiel einer Sicherheitskette mit
Not-Halt

S1

Startpunkt bei
Auswertung eines
Beitrags zur
Risikoreduzierung
einer Sicherheits-
funktion

S (Severity) = Schwere der Verletzung

Erforderliches
Performance
Level (PLr)

S1 = Gering (normalerweise reversible Verletzung)
S2 = Schwere (normalerweise irreversible) Verletzung

oder Tod

F (Frequency) = Haufigkeit und/oder Léange der Exposition
M F1 = Selten bis fast nie und/oder kurze Exposition

F2 = RegelmaRig bis permanent und/oder lange Exposition
P (Probability) = Moglichkeit, die Gefahr zu vermeiden

oder den Schaden zu reduzieren

[T_/] P1 = Unter gewissen Voraussetzungen maoglich

P2 = Kaum mdglich

Sicherheitskette zum Erreichen von Performance Level PLc/ SIL1

> Sicherheitsbaustein Typ XPS AXE + Not-Halt mit 1 NC Hilfsschalter

Eine typische Hebeanwendung fiir manuell gesteuerte Maschinen - die Bedienper-
son muss die Last am Kran Gberwachen und darauf achten, dass sich keine
Personen in der Nahe aufhalten. Die Bedienperson muss angemessen geschult
sein und Kenntnisse zum Bedienen der Maschine besitzen. Die Uberwachung
durch die Bedienperson ist die erste Sicherheitsbarriere.

Im Falle eines Problems muss die Bedienperson die Maschine Uber die Not-Halt-
Funktion stoppen. Der Not-Halt ist die zweite Sicherheitsbarriere. Welches
Sicherheitsniveau ist nun fiir den Not-Halt erforderlich?

Da die Bedienperson den Bereich liberwacht, kann davon ausgegangen werden,
dass die Haufigkeit und die Dauer der Exposition kurz sind.
In diesem Fall ist das erforderliche Performance Level PLr=c

Um den erforderlichen PL-Wert (PLc) zu erreichen, wird die folgende

Architektur der Kategorie Typ 1 (1-Kanal) vorgeschlagen, der hier ver-
wendete Umrichter ist nicht Teil der Sicherheitskette.

t?

3x400VAC 24VDC
“JI
=
................................... >
X
Brems- R2C )
"""" steae=™\ R2A (1)
rung
it

A

Bremse

(1) Stérungsrelais

Zugehorige Produkte:
> Not-Halt - Harmony XB4, siehe Kapitel 8
> Positionsschalter OsiSense XF, siehe Kapitel 9
> Sicherheitsbaustein Preventa XPS AXE, siehe Seite 7/28
> Schitz TeSys (Nennlast), siehe Kapitel 5
> Frequenzumrichter Altivar 312, siehe Kapitel 6
Das mit dieser Kombination aus Produkten erreichte Performance Level (SISTEMA-
Referenz und Schneider Electric SISTEMA-Bibliothek) betragt
> PLcund
> PFH(1/h) von 2,31e%, was SIL1 entspricht.
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Allgemeines Maschinensicherheit

Beispiele fur Hebeanwendungen
Beispiel einer Sicherheitskette
mit Not-Halt fir Performance Level d

Sicherheitskette zum Erreichen von Performance Level PLd / SIL2

> Sicherheitsbaustein Typ XPS AXE + Not-Halt mit 2 NC Kontakten

Eine typische Hebeanwendung mit Automatikmodus - der Bereich um den Kran
wird von keiner Bedienperson liberwacht. Das Schadensrisiko ist hdher und ein
héheres Sicherheitsniveau wird benétigt.

In diesem Fall ist das erforderliche Performance Level PLr=d

Um den erforderlichen PL-Wert (PLd) zu erreichen, wird die folgende
Architektur der Kategorie Typ 3 (2-Kanal-Architektur) vorgeschlagen, in
diesem Beispiel ist der Frequenzumrichter Teil der Sicherheitskette:

Erforderliches
Performance
Level (PLr)

P1

3x400VAC 24VDC

___pﬂ_ﬂ_s']

Startpunkt bei
Auswertung eines
Beitrags zur
Risikoreduzierung
einer Sicherheits-
funktion

R2C(1)
R2A (1)

S (Severity) = Schwere der Verletzung
S1 = Gering (normalerweise reversible Verletzung)
S2 = Schwere (normalerweise irreversible) Verletzung
oder Tod
F (Frequency) = Haufigkeit und/oder Léange der Exposition
[/] F1 = Selten bis fast nie und/oder kurze Exposition

F2 = RegelmaRig bis permanent und/oder lange Exposition
P (Probability) = Moglichkeit, die Gefahr zu vermeiden
oder den Schaden zu reduzieren

P1 = Unter gewissen Voraussetzungen mdéglich
IZI P2 = Kaum méglich

Bremse

(1) Stérungsrelais

Zugehorige Produkte:

> Not-Halt - Harmony XB4, siehe Kapitel 8
Positionsschalter - OsiSense XF, siehe Kapitel 9
Sicherheitsbaustein Preventa XPS AXE, siehe Seite 7/28
Schitz TeSys (Nennlast), siehe Kapitel 5

>
>
>
> Frequenzumrichter Altivar 71 (oder Altivar 32) - STO, siehe Kapitel 6

Das mit dieser Kombination aus Produkten erreichte Performance Level (SISTEMA-
Referenz und Schneider Electric SISTEMA-Bibliothek) betragt

> PLd und

> PFH(1/h) von 1,56e7, was SIL2 entspricht.
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Allgemeines Maschinensicherheit
Produkt-Sicherheitsniveaus

Zuverlassige Werte gemaf
EN/ISO 13849-1 und EN/IEC 62061

Preventa-Sicherheitsbausteine

EN/ISO 13849-1

Kategorie MTTF, (mittlere Zeit bis zu PL (Performance Level): bis DC (Diagnoseabdeckungs-
fur interne Gerate einem gefihrlichen Ausfall zu... grad) fur interne Gerate
in Jahren)
Gerat + Ausgange Gerat + Ausgange Einkanal Einkanal Gerét + Ausgénge Gerédt + Ausgénge Gerét +Ausgange Gerét + Ausgénge
fir flr mit Ausgang mit Ausgang fiir fiir flir flir
Stopp-Kategorie 0 Stopp-Kategorie 1 fiir flr Stopp-Kategorie 0 Stopp-Kategorie 1 Stopp-Kategorie 0 Stopp-Kategorie 1
Bestell-Nr. Stopp-Kategorie 0 Stopp-Kategorie 1
XPS ABV11330P 4 3 53 53 e d >99 % 60...90 %
XPS AC5121P 4 - 210.4 - e - >99 % -
XPS AF5130P 4 — 243.0 - e - >99 % -
XPS AK311144P 4 — 154.5 - e - >99 % -
XPS AR311144P 4 — 277.8 - e — >99 % -
XPS ATE5110P 4 3 134.8 54.5 e d >99 % 98.4 %
XPS ATE3710P 4 3 134.8 54.5 e d >99 % 98.4 %
XPS AV11113P 4 4 75.8 75.8 e e >99 % >99 %
XPS AXE5120P 4 - 457.0 - e - >99 % -

EN/IEC 62061 (EN/IEC 61508)
PFH, (geféhrliche Ausfélle pro SILCL (Safety Integrity Level HFT (Hardware-Fehlertoleranz)

Stunde) Claim Level)

Gerat + Ausgange Gerat + Ausgange Gerat + Ausgange Gerat + Ausgange

fiir fiir fir fiir
Bestell-Nr. Stopp-Kategorie 0 Stopp-Kategorie 1 Stopp-Kategorie 0 Stopp-Kategorie 1
XPS ABV11330P 3,00x 10°® 2,00x 107 3 2 1
XPS AC5121P 3,56 x 10° - 3 - 1
XPS AF5130P 4,62x10° - 3 - 1
XPS AK311144P 7,39x10° - 3 - 1
XPS AR311144P 2,22x10° - 3 - 1
XPS ATE5110P 6,81 x10° 1,96 x 108 3 2 1
XPS ATE3710P 6,81 x10° 1,96 x 108 3 2 1
XPS AV11113P 7,95x10° 7,95x10° 3 3 1
XPS AXE5120P 3,00x 10°® - 3 - 1

Preventa-Sicherheitssteuerungen

EN/ISO 13849-1

Kategorie MTTF, (mittlere Zeit bis zu PL (Performance Level): bis DC (Diagnoseabdeckungs-
fur interne Gerate einem gefihrlichen Ausfall in  zu... grad) fur interne Gerate
Jahren)
Gerat + Ausgange Gerat + Ausgange Einkanal Einkanal Gerat + Ausgange Gerat + Ausgénge Geréat +Ausgange Gerat + Ausgange
fir flr mit Ausgang mit Ausgang fiir fir flir fir
Stopp-Kategorie 0 Stopp-Kategorie 1 fiir fr Stopp-Kategorie 0 Stopp-Kategorie 1 Stopp-Kategorie 0 Stopp-Kategorie 1
Bestell-Nr. Stopp-Kategorie 0 Stopp-Kategorie 1
XPS MP11123P 4 - 75.8 - e - >99 % -
XPS MCeeZe (Transistor- |4 4 76.6 76.6 e e >99 % >99 %
ausgange)
XPS 4 4 71.0 71.0 e e >99 % >99 %
MCeeZe(Relaisausgange)

EN/IEC 62061 (EN/IEC 61508)
PFH, (geféhrliche Ausfélle pro SILCL (Safety Integrity Level HFT (Hardware-Fehlertoleranz)

Stunde) Claim Level)

Gerat + Ausgange Gerat + Ausgange Gerat + Ausgange Gerat + Ausgange

flr fiir fr fir
Bestell-Nr. Stopp-Kategorie 0 Stopp-Kategorie 1 = Stopp-Kategorie 0 Stopp-Kategorie 1
XPS MP11123P 7,95x10° - 3 - 1
XPS MCeeZe (Transistor- | 1,29x 108 1,29x10® 3 3 1
ausgange)
XPS 1.40x 108 1.40x 10°% 3 3 1
MCeeZe(Relaisausgange)

Electric
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Allgemeines Maschinensicherheit
Produkt-Sicherheitsniveaus

Funktionssicherheit und Zuverlassig-

Elektromechanische Komponenten

keitsdaten des Herstellers fiir elektro- Die folgenden Werte gelten flir Betriebsarten mit hoher oder regelmaRiger

mechanische Komponenten geman Nachfrage bei Maschinenanwendungen.

EN/ISO 13849-1 und EN/IEC 62061 Der B10,-Wert entspricht einer Lebensdauer von 20 Jahren, wird allerdings hauptséch-

lich durch mechanischen Verschleill bzw. Verschleil der Kontakte eingeschrankt.

Serien B10,
Not-Halt-Drucktaster @ 22 mm XB4 & XB5 1500 000
Drucktaster @ 22 mm XB4 & XB5, mit Riickzug 10 000 000
Doppeldrucktaster @ 22 mm XB4 & XB5 2000 000
Drucktaster @ 22 mm XB4 & XB5, Doppeldruckentriegelung 1000 000
Wahlschalter @ 22 mm XB4 & XB5, nicht beleuchtet 2000 000
Leuchtwahlschalter @ 22 mm XB4 & XB5 1000 000
Kippschalter @ 22 mm XB4 & XB5 1000 000
Joystick-Steuerschalter @ 22 mm XB4 & XB5 2000000
Notschalter zum Not-Halt/Not-Aus-Schalten XY2 C 50 000
Sicherheits-Positionsschalter mit Kolben oder Rollenhebelkopf XCS M/D/P 50 000 000
Sicherheitsschalter mit Schlisselentriegelung (Schutzschalter) XCS 5000 000
Sicherheitsschalter mit Schlisselentriegelung (elektromagnetischer 5000 000
Schutzschalter) XCS
Sicherheitsschalter mit Drehentriegelung XCS 5000 000
Sicherheitscodierte magnetische Schalter XCS DMC/DMP/DMR bei 10 mA 50 000 000
Schiitze mit Nennlast 1300 000
Schitze mit mechanischer Last 20 000 000
Nockenschalter K1/K2 2000 000

Motorsteuergerate

Schiitze & Leistungsschalter
Kataloginformationen zu Schiitzen und Leistungsschaltern finden Sie in Kapitel 10.

Altivar 312, Altivar 32 und Altivar 71

Kataloginformationen zu Antrieben finden Sie in Kapitel 6.

Sicherheitseingange fiir Frequenzumrichter

Eine Analyse der standardmaRBigen Logikeingédnge zeigt, dass sie den
folgenden Normen entsprechen

Norm LI (Logikeingang)
IEC 61508-5-2/ IEC 61508 SIL1

EN/IEC 62061 SIL1CL

EN 954-1 (1) Kategorie 1

EN ISO 13849-1 (2) Kategorie 1 - PLc

(1) GemaR Tabelle 6 der EN/IEC 62061 (2005) [DA6].
(2) Gema Tabelle 4 der EN 1SO 13849-1 (2008) [DA2].

Zusammenfassung sicherheitsbezogener Daten der standardmaBigen
Logikeingange der Frequenzumrichterserie: Altivar 312, Altivar 32 & Altivar 71

> ,sinc”
Altivar 32 Altivar 312 Altivar 71
MTTF, (in Jahren) | 352 319 286
DC 46,7% 45,0% 42,1%
Keiner Keiner Keiner
PL|c c c
Kategorie | 1 1 1
SIL |1 1 1
> ,source”
Die Sicherheitswerte der
vorgestellten Frequenz- Altivar 32 Altivar 312 Altivar 71
umrichter finden Sie in MTTF  (in Jahren) | 3854 1137 1115
der SISTEMA-Bibliothek DG 91,5% 73,75% 73,38%
von Schneider Electric Mittel Gering Gering
L PL|d c c
Kategorie | 2 2 2
SIL (1 1 1
Schneider 7/25
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Allgemeines Maschinensicherheit
Interne Sicherheitsfunktionen von

Frequenzumrichtern
Interne Sicherheitsfunktionen von Die Frequenzumrichter Altivar 71 und Altivar 32 umfassen einige Sicher-
Frequenzumrichtern heitsfunktionen (z. B. STO, SS1, SLS), die es ermdéglichen, Anwendungen

zum Schutz von Personen und der Maschine zu entwickeln. Diese Sicher-
heitsfunktionen werden tliber die SoMove-Software konfiguriert. Die
integrierten Sicherheitsfunktionen bieten die folgenden Vorteile:

> Austausch externer Sicherheitssysteme

> Reduzierung von Anschlussaufwand und Platzbedarf

> Kostenreduzierung

Definition

> STO (Safe Torque Off)
Die STO-Funktion ist die haufigste und grundlegendste antriebsintegrierte
Sicherheitsfunktion. Diese Funktion gewahrleistet, dass keine drehmomenter-
zeugende Energie auf den Motor einwirkt und verhindert unbeabsichtigtes
Starten.

> SS1 (Safe Stop 1)
Die SS1-Funktion soll einen Motor schnell und sicher innerhalb einer moglichst
geringen Zeit stoppen und den Motor in einen drehmomentsfreien Modus (STO)
schalten, nachdem Stillstand erreicht wurde.

> SLS (Safe Limited Speed)
Die SLS-Funktion kommt zum Einsatz, wenn die Sicherheit von Personen, die
den Gefahrenbereich einer Maschine betreten mussen, nur gewahrleistet
werden kann, indem die Arbeitsgeschwindigkeit der Maschine verringert wird.
Die Funktion zur sicher begrenzten Geschwindigkeit wird aktiviert und die
Geschwindigkeit wird bis auf ein sicheres Niveau begrenzt. AnschlieRend ist der
Zutritt zum Gefahrenbereich gestattet. Wahrend dieser Zeit wird die SLS-Funkti-
on sicherheitsiiberwacht, um zu gewahrleisten, dass die eingestellte Geschwin-
digkeit nicht Uberschritten werden kann.

Altivar 71

Integrierte Sicherheitsfunktion des Altivar 71:
> STO - Sicher abgeschaltetes Drehmoment (Safe Torque Off)

Altivar 32

Integrierte Sicherheitsfunktionen des Altivar 32:

> STO - Sicher abgeschaltetes Drehmoment (Safe Torque Off)

> S81 - Stopp-Kategorie 1 (Safe Stop 1)

> SLS - Sicher begrenzte Geschwindigkeit (Safely Limited Speed)

> Fir die STO-Funktion bendtigtes Niveau der Sicherheitsfunktion (SF)

Konfiguration SIL PL
(Sicherheits-Integritatsle- (Performance Level)
vel) gemaB IEC 61-508 gemaR EN ISO 13849

STO mit oder ohne Sicherheitsbau-|SIL 2 PL,d"

stein

STO & LI3 mit oder ohne SIL3 PL ,e“

Sicherheitsbaustein

LI3 &LI4 SIL2 PL,d"

LI5 & LI6 SIL2 PL,d"

> In der Maschinenumgebung (IEC60204-1 & Maschinenrichtlinie) darf ein
Reset unter keinen Umstanden einen Neustart ausldsen. Einer der wichtigs-
ten Falle ist, wenn es bei aktivierter STO-Funktion zu einem Ausfall der
Stromversorgung kommt.

> Bei Verlust der Stromversorgung darf der Motor keinen Neustart durchfihren,
nachdem die Stromversorgung wieder hergestellt wurde.

> Es kénnen auch Sicherheitsrelais eingesetzt werden, um einen unerwarteten
Neustart zu verhindern. Wenn eine Maschine einen automatischen Neustart
einleitet, wenn die STO-Funktion deaktiviert ist, mlissen Sicherheitsrelais
eingesetzt werden.
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Allgemeines

Maschinensicherheit
Interne Sicherheitsfunktionen von
Frequenzumrichtern

Altivar 32 (interne Sicherheitsfunktionen - Fortsetzung)

SS1 - Normativer Verweis
Die normative Definition der SS1-Funktion istin §4.2.2.2 der IEC 61800-5-2
festgelegt:
,Das PDS(SR) (Power Drive System mit sicherheitsrelevanten Funktionen)
Typ B: initiilert und tberwacht die Verzégerung des Motors innerhalb fester
Grenzwerte, um den Motor zu stoppen, und leitet die STO-Funktion ein, wenn die
Drehzahl des Motors einen einstellbaren Grenzwert unterschreitet oder
Typ C: initiiert die Verzégerung des Motors und die STO-Funktion nach einer
festgelegten Verzdégerung.”
HINWEIS: Diese Sicherheitsfunktion entspricht einem kontrollierten Stopp der
Stopp-Kategorie 1 gemaf IEC 60204-1.
GemaR IEC 60204-1 erzeugt die SS1-Funktion einen Stopp der Kategorie 1 und
das Power Drive System einen Stopp der Kategorie 0, nachdem:

> der Motor stoppt (wenn die Drehzahl des Motors einen bestimmten Grenzwert

unterschreitet)
> oder nach einer anwendungsspezifischen Verzégerung.

> Fir die SS1-Funktion bendtigtes Niveau der Sicherheitsfunktion (SF)

Funktion Konfiguration SIL PL
(Sicherheits- (Performance
Integritatslevel) Level)
gem. IEC 61508 gem. ENISO 13849
SS1TypC | STO mit Sicherheitsbaustein SIL2 PL,d“
STO & LI3 mit Sicherheitsbau- SIL3 PL ,e"
stein
SS1TypB LI3 & LI4 SIL2 PL,d"
LI5 & LI6 SIL2 PL ,d*

> SLS - Normativer Verweis

Die normative Definition der SLS-Funktion istin §4.2.3.4 der IEC 61800-5-2
festgelegt: ,Die SLS-Funktion gewahrleistet, dass der Motor eine eingestellte
Drehzahl nicht Gberschreitet.”

Fur die SLS-Funktion benétigtes Niveau der Sicherheitsfunktion (SF)

Konfiguration SIL PL
(Sicherheits-Integritdtsle-  (Performance Level)
vel) gemaR IEC 61-508 gemaR EN ISO 13849

LI3&LI4:SLS |siL2 | PL,d*
LI5&LI6: SLS [siL2 [ PL,a*
Hinweis: Die SLS-Funktion ist fiir vertikal positionierte Antriebe nicht validiert.

> Zusammenfassung sicherheitsbezogener Daten der Sicherheitseingénge des
Altivar 32

Funktion Norm Eingang STO- STO- LI3 & LI4
Eingang Eingang oderLI5 &
&LI3 Li6
STO IEC 61508 DC 93.1% 91.5% 90%
SIL-Fahigkeit 2 3 2
IEC 62061 SIL CL-Fahigkeit |2 3 2
EN 954-1 (1) Kategorie 3 4 3
ISO 13849-1 (2) |PL d e d
Kategorie 3 4 3
MTTF, in Jahren |13900 ,L1“3850 4290
,L229300
SS1TypB |IEC 61508 DC 78.7%
SLS SIL-Fahigkeit 2
IEC 62061 SIL CL-Fahigkeit 2
EN 954-1 (1) Kategorie 33
ISO 13849-1(2) |PL d
Kategorie 3
MTTF in Jahren 3670
(1) GemanR Tabelle 6 der IEC 62061 (2005)
(2) GemanR Tabelle 4 der EN13849-1 (2008)
Sclél}ﬁigﬁr 7127



Preventa

Automation

Sicherheitskategorie
(EN ISO 13849-1, EN/IEC 62061)

PL e / Kategorie 4, SILCL 3

Maschinensicherheit
Sicherheitsbausteine
zur Uberwachung von
Not-Halt-/Not-Aus-Stromkreisen und Positionsschaltern

7111 2B

Anzahl Stromkreise Sicherheits- 3,8 3,8 3,8 3,8 7,8 3,8+3,8" |[2,8“+1,8" |2,8+3,8"
ausgange verzogert verzogert verzogert
Zusatzliche 1 Transistor- | 1,0 = 1,0" 2,0 3 Transistor- | — 4 Transistor-
Ausgénge ausgang + 4 Transistor- + 4 Transistor- ausgang ausgang

ausgang ausgang

Funktionsanzeige (Anzahl der LEDs) 2 2 3 4 4 11 3 4

Gehéausebreite 22,5 mm 22,5mm 22,5 mm 45 mm 90 mm 45 mm 22,5 mm 45 mm

Optimallésungen: Sicherheitsbausteine (Uberwachung einer Sicheheitsfunktion)

Versorgungsspannung (1) 24V DC - - - - XPSAV11113P | XPSABV11330P (2)| -
24 \/ AC/DC XPSAC5121P | XPSAXE5120P (2) XPSAF5130P | XPSAK311144P | XPSAR311144P | - - XPSATE5110P
230 VAC - - - - - - XPSATE3710P

(1) Gerate mit integrierten Anschlussklemmen: das P am Ende der Bestell-Nr. entfallt. Beispiel: XPSAV11113P wird zu XPSAV11113.
(2) Gerate mit integrierten Federklemmen: das P am Ende der Bestell-Nr. wird durch C ersetzt. Beispiel: XPSAXE5120P wird zu XPSAXE5120C

Sicherheitssteuerungen
zur Uberwachung von
Not-Halt-/Not-Aus-Stromkreisen und Positions-

schaltern
Codierten Magnet-Sicherheitsschaltern,

Zustimmschaltern

PL e / Kategorie 4, SILCL 3

Sicherheitskategorie
(EN 1SO 13849-1, EN/IEC 62061)

Anzahl Stromkreise Sicherheitsausgange | 2 x 2 ,S" + 6 Transistor- 2 x 3,S" pro Funktion
ausgang
Zusatzliche Ausgénge | — 3 Transistorausgang
Funktionsanzeige (Anzahl der LEDs) 30 12
Gehausebreite 74 mm 45 mm
Kommunikationsschnittstelle Modbus ‘ Modbus, CANopen ‘ Modbus, Profibus DP -

Universallésungen: Sicherheitscontroller (simultane Uberwachung mehrerer Sicherheitsfunktionen)

Versorgungsspannung 24 VDC [ xpsme32z (1) (2) | XPSMC32ZC (1) (2) | XPSMC32ZP (1)(2) | XPSMP11123P (3)

(1) Version mit 32 Eingangen. Version mit 16 Eingangen: in der Bestell-Nr. 32 durch 16 ersetzen. Beispiel: XPSMC32Z wird zu XPSMC16Z.

(2) Konfigurationssoftware XPSMCWIN (Komplettversion) oder SSVXPSMCWINUP (Upgrade), Anschlusskabel, abnehembare Schraubklemmenleisten XPSMCTS16 und
XPSMCTS32 oder abnehmbare Federzugklemmenleisten XPSMCTC16 und XPSMCTC32 sind separat zu bestellen.

(3) Gerate mit integrieten Anschlussklemmen: das P am Ende der Bestell-Nr. entfallt. Beispiel: XPSMP11123P wird zu XPSMP11123.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

Electric
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Preventa
Dialog

b | Hilfsschalter
e i
Tl =
5T Q| 5| Hilfsschalter
(3 e 2 ,,ﬁ,,,, L0+8+0
N < o
N -~ lsel

Maschinensicherheit

Funktion Not-Halt/Not-Aus
Not-Halt-/Not-Aus-Pilztaster @ 22 mit Rastung,
uberlistungssicher

Drehentriegelung Schllsselentriegelung

(Ronis 455)
Metallausfiihrung

Drehentriegelung Schllsselentriegelung

(Ronis 455)
Kunstoffausfiihrung

Mechanische Lebensdauer (Mio. Schaltspiele)
Schockbeanspruchung / Schwingungsbeanspruchung
Schutzart

Bemessungsbetriebsdaten

0,3 0,3
109g/5g 10g/59
IP 65 IP 65

AC 15,A600 / DC 13, Q 600 (gemé&R EN IEC 60947-5-1)

Abmessungen @ x T @40 x 82 mm @40 x 104 mm @40 x 81.5 mm @40 x 103 mm
Hilfsschalter “O+8” XB4BS8445 XB4BS9445 XB5AS8445 XB5AS9445
207 +1“s” XB4BS84441 ‘ ZB4BS944+ZB4BZ141 ZB5AS844 + ZB5AZ141 ‘ ZB5AS944+ZB5AZ141

ingang 18O
R EN S0

S 2 Hilfsschalter
N ~
(H:i%:;],, a | L0+
&
o 2
sl s Hilfsschalter
. L0+ 0
Q= T
Y N o
N @
—| o| « Hilfsschalter
be%f—w“‘ 2| &) o+s+or
2
N -~ [se}

Aufbaugehduse

Mechanische Lebensdauer (Mio. Schaltspiele)
Schockbeanspruchung / Schwingungsbeanspruchung
Schutzart

Bemessungsbetriebsdaten

Abmessungen B x T x H

Aufbaugehause mit Not-Halt/Not-Aus-Pilztaster
@ 22 mit Rastung, uberlistungssicher

=

Drehentriegelung Schliisselentriegelung (Ronis 455)

Kunstoffausfiihrung

2 Leitungseinfihrungen 1ISO M20 oder Pg 13,5

0,1 0,1
109g/59 10g/5g
IP 65 P65

AC 15,A600 / DC 13, Q 600 (gemafl EN IEC 60947-5-1)
68 x 91 x 68 mm 68 x 113 x 68 mm

Hilfsschalter O+s XALK178E XALK188E
O+ 0 XALK178F XALK188F
240" +1%“s" - XALK188G

Zubehor

Beschreibung

Mit Schildtrager

Schutzkragen abschl.b.| Faltenbalg. héhere Schutzart

Farbe Roter Grund, weifte Schrift Gelber Grund, schw. Schrift ~ Gelb Rot, Silikon | Schw., EPDM
Abmessungen 30 x40 mm (1) @60 mm
Bestell-Nr. Beschriftung:  Arrét d'urgence” ZBY2130 ZBY9130 - - -
+,Emergency stop* ZBY2330 ZBY9330 - - -
,Not Halt* ZBY2230 ZBY9230 - - -
- - ZBZ3605 ZBZ48 ZBZ28
(1) Rundes Aussehen
Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Schneider
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Vario
Schalten und Schitzen

Maschinensicherheit
Lasttrennschalter
Frontseitiger Einbau

Befestigung

in der Schalt-
schrankriick-

Befestigung in der Schaltschranktir wand

Ausfiihrung Mini-Vario fiir Standardanwendungen

Frontschild-Abmessungen (mm) 60 x 60 60 x 60
Befestigung @ 22,5 mm @ 22,5 mm
Schutzart IP 20 IP 20
Bemessungsbetriebsspannung Ue 690 V 690 V
Konventioneller thermischer Strom Ith 12A VCDN12 VCCDN12
20A VCDN20 ‘ VCCDN20

Befestigung in der Schaltschranktiir

Befestigung
in der Schalt-
schrankrick-
wand

ohen Anforderungen

Ausfiihrung Vario fiir Anwendungen mi

Frontschild-Abmessungen (mm) 60 x 60 | 60 x 60 | 90 x 90 | 60 x 60 | 60 x 60 | 90 x 90
Befestigung @ 22,5 mm ‘ 4 Schrauben ‘ 4 Schrauben ‘ @ 22,5 mm ‘ 4 Schrauben ‘ 4 Schrauben
Schutzart IP 20 | 1P 20 |1P 20 |1P 20 | 1P 20 |1P 20
Bemessungsbetriebsspannung Ue 690 V 690 V 690 V 690 V 690 V 690 V
Konventioneller thermischer Strom Ith 12A VCDO02 VCF02 - VCCDO02 VCCF02 -

20A VCDO01 VCFO01 - VCCDO1 VCCFO01 -

25A VCDO VCFO0 - VCCDO VCCFO0 -

32A VvCD1 VCF1 - VvCCD1 VCCF1 -

40A VCD2 VCF2 - VCCD2 VCCF2 -

63 A - VCF3 - - VCCF3 -

80A - VCF4 - - VCCF4 -

125A - - VCF5 - - VCCF5

175 A - - VCF6 - - VCCF6

1/L1
3/L2
5/L3

#

Einbau im Gehause

Frontschild-Abmessungen (mm) 60 x 60 60 x 60 ‘ 90 x 90
Abmessungen B x T x H 82,5 x 106 x 131 mm 90 x 131 x 146 mm ‘ 241 x 191 x 291 mm
Schutzart IP 55 IP 65 | IP 65
Bemessungsbetriebsspannung Ue 690 V 690 V 690 V
Konventioneller thermischer Strom Ithe 10A VCFN12GE VCF02GE -

16 A VCFN20GE VCF01GE -

20A VCFN25GE VCFOGE -

25A VCFN32GE VCF1GE -

32A VCFN40GE VCF2GE -

50 A - VCF3GE (1) -

63 A - VCF4GE (1) -

100 A - - VCF5GEN

140 A - - VCF6GEN

(1) Abmessungen B x T x H: 150 x 152 x 170 mm.
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Maschinens__icherheit
TeSys Motorabgange

Schalten und Schiitzen Sicherheitszubehor

Sicherheitszubehor

Mit Pilzdrucktaster Drehentriegelung Drehentriegelung Schlisselentriegelung
mit Vorhéngeschloss Ronis Nr. 455
Bestell-Nr. GV2K04 GV2K031 GV2K021
Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. :
Schneider 7/31
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Kapitel 8

Befehlen und
Melden

Alle technischen Informationen zu den aufgelisteten
Produkten in diesem Katalog sind verfiigbar unter:
www.schneider-electric.com
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Beschreibung Befehlen und Melden

Allgemeine Beschreibung
Harmony und Magelis flr Ihre Krananlagen

Harmony und Magelis Vom einfachen Drucktaster zum HMI -
fiir lhre Krananlagen

Schneider Electric ist der Weltmarktfiihrer

Steuergerate, Joysticks & Steuerstationen, Schaltpulte

> Hangetaster, Drucktaster, Schaltpulte und Joysticks sind Grundbestandteile im
Aufbau einer Hebeanwendung.
Sie veranlassen selbst oder im Zusammenspiel mit einer Steuerung den Start,
die Beschleunigung oder das Abbremsen eines Antriebmotors der Hebe-
anlagen.

> Unsere Betatigungsorgane sind speziell fir Hebeanwendungen entwickelt und
zeichnen sich durch ihre Robustheit und Widerstandsfahigkeit gegentiber
mechanischen StéRen und chemischen Stoffen aus, so dass sie selbst in rauhen
Umgebungsbedingungen eingesetzt werden kdnnen.

HMI & Leuchtelemente

> Die Ubertragung von Signalen durch Blinklicht oder akustisch durch Buzzer und
Sirenen kann zur Warnung einer bevorstehenden Gefahrensituation verwendet
werden, wie zum Beispiel bei stiirmischen Winden oder Uberlast.

> Die HMI-Terminals erlauben die kundenspezifische Anpassung Ihrer
Steuerpanels. Sie zeigen die aufgezeichneten Daten und Stérungen fiir
preventive Wartungsarbeiten des Krans an, wie z.B. Working Safety Period,
Uberdrehzahl und Uberlast, oder einen moglichen Defekt des Encoders.

Extremrobust

Breite Produktpalette
Komfort & Einfachheit
Einfache Installation

8/2 Sclénelder
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Beschreibung Befehlen und Melden
Allgemeine Beschreibung
Harmony und Magelis fur Ihre Krananlagen

> Hangetaster: XACA

N
yﬁ\ \j > Hohe Storfestigkeit gegeniiber mechanischen StéRen und chemische
< Substanzen (rauhe Umgebungsbedingungen)
> Sofort einsatzbereit oder vollstandig konfigurierbar (2 bis 12 Drucktastern)
v > Kann an Steuer- oder Leistungskreisen verwendet werden
> Funktionen: 1 oder 2 Geschwindigkeiten: Bewegungen Auf, Ab, rechts und links;
Optional Not-Aus-Taster verfligbar

” > Steuerungen (Joysticks): Harmony XKB/D/M

)

> Extrem robust und vollstéandig konfigurierbar

> Mechanische Lebensdauer: 3 bis 4 Mio. Betatigungen pro Richtung
> Einsatz mit Steuerstationen XJC oder Steuersitzen

> XKB fir leichte Hebeanwendungen

- > XKD fur mittlere Hebeanwendungen

! > XKM flr schwere Hebeanwendungen

B
/

> Steuergerate Harmony: Harmony XB4, XB5,

S 3. i 9001K & 9001SK
N § y\ '@\L > Robuste Bauweise und Schutz bei rauhen Umgebungsbedingungen
R > Baureihe @ 22 (Harmony XB4 & XB5) und Baureihe @ 30 mm (9001K & 9001SK)

> Baureihen mit Kunststoff- und Metallfrontring
v > Maximale Flexibilitat durch Komplettgerate und Geratekombinationen
> Biszu IP 66, IP 69K
: > Ein kompletter Zubehor-Satz fur Losungen mit Hochdruckreinigung,
b lb bl.& ;m Staubbildung und taglichen extremen Temperaturschwankungen
Y > Frontelement mit groRem Durchmesser (Arbeiten mit Handschuhen)

> Kontrastreiche Beschriftung (UV-bestandig fiir lange Lebensdauer)

y o> e > Magelis HMI-Lésungen
g SO | LA g g
H W > > Unique machine automation Software Suite, SoMachine
\ : > Magelis STU, STO: Small Panels fir leichte und mittlere Hebeanwendungen
- > Einfache Installation
A4 > kostenglinstig & kompakt

> Magelis XBT GT: Advanced Panels fur mittlere und heavy Hebeanwendungen
> Flexibel und kraftvoll
> Web- und Multimediaunterstutzt

Sclénelde_r 8/3
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Befehlen und Melden

Harmony Hangetaster fiir Steuerstromkreise
XAC Komplettgerate

Typ XACA

IP 65/ Nema 4, 4X / Klasse Il
AC 15 (240 V 3A), DC 13
10A

Schraubklemmen, 1 x 2,5 mm? oder 2 x 1,5 mm?

mit 2 Geschwindigkeiten

Schutzart
Bemessungsbetriebsdaten

Konventioneller thermischer Strom Ithe
Anschluss
Zum Schalten von Motoren mit 1 Geschwindigkeiten

i

Abmessungen (mm) LxHxT 52 x 295 x 71 (x 85 mit ZA2BS834) 52 x 295 x 71 (x 85 mit ZA2BS834)
Anzahl Befehlsstellen gegeneinander mechan. verriegelt | 2 2

Not-Aus-Taster ohne ZA2BS834 ohne ZA2BS834
XACA201 XACA2014 XACA207 XACA2074

Bestell-Nr.

Typ XACA

Zum Schalten von Motoren mit 1 Geschwindigkeit

Abmessungen (mm) LxHxT 80 x 314 x 70 (x 90 mit ZA2BS834) 80 x 440 x 70 (x 90 mit ZA2BS844)
Anzahl Befehlsstellen gegeneinander mechanisch verriegelt 2 4

Not-Aus-Taster ohne ZA2BS834 ohne ZA2BS844
Bestell-Nr. XACA271 XACA2714 XACA471 XACA4714

L2

Zum Schalten von Motoren mit 1 Geschwindigkeit lt THIE e lt [@ I 0
v

=%
Abmessungen (mm) LxHxT 80 x 500 x 70 (x 90 mit ZA2BS844) 80 x 560 x 70
Anzahl Befehlsstellen gegeneinander mechanisch verriegelt 6 8

Not-Aus-Taster ohne ZA2BS844 ohne

Bestell-Nr. XACA671 XACA6714 XACAS871
Leergehduse Typ XACA
Anzahl der Bohrungen 2 3 4 5 6 8 12
Bestell-Nr. XACA02 | XACAO03 XACA04 XACA05 XACA06 XACA08 XACA12

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

Electric
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Befehlen und Melden

Einzelteile (zum Einbau in Leergehduse XACA)

XAC B961

ZA2 BS844

Pilztaster, liberlistungssicher (1)

Drehent- @40 ZA2BS844
riegelung @ 30 ZA2BS834

ZA2 BS834

ZA2 BS944

— XAC A009

Pilztaster, liberlistungssicher (1)
Schliissel- @40 ZA2BS944
entriegelung @ 30 ZA2BS934

ZA2 BS934

Drucktaster mit Schutzkappe

weil’ XACA9411
schwarz @ XACA9412

s . e

2 Stell. rastend ZA2BD2
3 Stell. rastend ZA2BD3

Schliisselwahlschalter
& Schlussel 2 Stell. rastend ZA2BG4

ZA2BDe Nr. 455 3 Stell. rastend ZA2BG5

XAC Seee

XAC A941e

ZB2 BV0Oe

Lampenfassungen

ZB2BYeeee
weil ZA2BVO1
griin [ ) ZA2BV03
XAC A984 ZA2BGe rot () 2B
gelb ZA2BV05
XAC A982 /\

XAC A971 @
ZA2BB2
’ ZA2 BS8e4

Direktanschluss ZB2BV006
Direktanschl., m. Vorwiderstand ZB2BV007

\XAC A983

Blindverschluss
SroBm . mit Dichtung und 7B2S73
Befestigungsmutter
ZA2BGe
Schutzisol. Schalter, m. Rastung, f. Fronteinbau Hilfsschalter, doppelt, m. Rastung Hilfsschalter (Montage an Gehauseunterseite))
Not-Aus-Taster ,0+,0+,0¢, XENT1192 1 Geschwindigkeit ,S“+,S* XENG3781 »S" XACS101
mit Zwangséffnung 1 Geschwindigkeit ,S*“+,0¢ XENG3791 ,0+,8¢ XACS105

Hilfsschalter, einfach XACA941e Schutzkragen (Montage an Gehiuseunterseite)
1 Geschwindigkeit ,0"+,S" XENG1491 1 Geschwindigkeit ,S* ZB2BE101 Fiir Wahlschalter XACA982/983
2 Geschwindigkeiten ,0*+,8°+,S“ XENG1191 1 Geschwindigkeit ,0" ZB2BE102 Fir Not-Aus-Taster XACA984

Schilder, 30 x 40 mm Mit Symbolen gemaR NF E 52-124

O kO Q) PO O FO 1O

START
STOP

Bestell-Nr. ‘ ZB2BY4901 ‘ ZB2BY4903 ‘ ZB2BY4907 ‘ ZB2BY4909 ‘ ZB2BY4913 ‘ ZB2BY4915 ‘ ZB2BY4930 ‘ ZB2BY2303 ‘ ZB2BY2304
Ohne Text
of o] o of o] of o=
oder gelb ®
Bestell-Nr. \ ZB2BY2904 \ ZB2BY2906 \ ZB2BY2910 \ ZB2BY2912 \ ZB2BY2916 \ ZB2BY2918 \ ZB2BY2931 \ \ ZB2BY1W140

(1) Die Uberlistungssicheren Not-Aus-Taster entsprechen den Normen EN/IEC 60204-32, EN/ISO 13850, der Maschinenrichtlinie 2006/42/EC und Norm EN/IEC 60947-5-5.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Schneider 8/5
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Harmony
XD

Typ

Anwendungen

Mechanische Lebensdauer (in Mio. Schaltspielen)

Befehlen und Melden

Steuerungen fur Hebeanwendungen
,Leichte Hebeanwendungen*
Gerate fur Montage durch den Anwender

'
%}!

& &

Technische Daten
,Leichte Hebeanwendungen“

Kompakt und leicht

Zur Steuerung von kleinen
Materialbeférderungsanlagen,
Arbeitshebebiihnen,
Gabelstaplern, usw.

Kann in Schalttafeln und
Gehausen vom Typ XAL, XAM
und XAP installiert werden.

1in jede Richtung

Zur Steuerung von Materialbeférderungsanlagen,
offentlichen Kranen, usw.

Kann in tragbaren Steuerpulte vom Typ XJP installiert
werden.

Anzahl StandardmaRig 2 oder 4, je nach Gerat 4 4
Betitigungs- Kombiniert = 8 8
richtungen
Anzahl Bewegungen 1 oder 2 2 2
Max. Anzahl Schaltstellungen je Richtung XD2: 1 oder 2 3 3
XD4, XD5: 1
Bedienungsart Raststellung Mit Schaltstufenmarkierung | m n [ ]
Riickzug in die Nullstellung ] [ ] [ ]
Taststellung Rickzug in die Nullstellung - n ]
Ablauf Vordefinierte Nocken Kombinierte Nocken
Max. Anzahl Hilfsschalter je Bewegung XD2: 4 (1 oder 2 ,S" Hilfsschalter | 4 oder 4 + 1 Nullstellungs- 4 oder4 +1
je Richtung) Hilfsschalter Nullstellungs-
XD4, XD5: 2 (1,S" Hilfsschalter je Hilfsschalter
Richtung)

Anschluss (1) Versorgung ~ und =
Thermischer Bemessungsstrom 10A

Mechanische Lebensdauer der Hilfsschalter 5 1

(in Mio. Schaltspielen)

Betédtigungsorgan Senkrechter Hebel

Hebelform (2) Einfach ] u |
Mit mechanischer Verriegelung in Nulllage | — | |
Mit mechanischer und elektrischer - | |
Verriegelung in Nulllage
Mit Totmanntaste - | |
Mit integriertem Drucktaster - | | | |

Hebelfiihrung Festgelegte Zusammenstellung | Kombiniert Kombiniert

Max. Anzahl Potentiometer je Bewegung

Bestell-Nr.

30° in jede Richtung

XD2, XD4, XD5

1 oder 2, je nach Anordnung der
Hilfsschalterblécke

1 oder 2, je nach
Anordnung der
Hilfsschalterblécke

XKB A XKB E

Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst

(1) Hilfsschalter ,0“ ohne Sprungfunktion, zwangséffnend, Hilfsschalter geschlossen in der Aussparung des Nockens.
(2) Die Hebel Typ b1 und b2 entsprechen der franzésischen Norm fiir Hebezeuge NF E 52070 (Dez. 1985): elektrische Ausriistung von Hebezeugen, § 8231: Die
Betétigungs-organe miissen so ausgelegt, gebaut und angeordnet werden, dass jede versehentliche Betétigung ausgeschlossen ist ...
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Befehlen und Melden

Harmony Steuerungen fiir Hebeanwendungen
XK ,»Mittlere Hebeanwendungen*

»ochwere Hebeanwendungen®

Gerate fur Montage durch den Anwender

4 Y
||
HE X ii?x
¥ s g !E
Typ Technische Daten
Anwendungen »Mittlere Hebeanwendungen* »Schwere Hebeanwendungen“
Kompakte und voll konfigu-rierbare |Extrem robust und voll konfigurierbare Einheit
Einheit
Zur Steuerung von Kranen, Zur Steuerung von Laufkranen (Eisen- und
Laufkranen, usw. Stahlindustrie, Walzwerke) usw.
Kann in festen Steuersitzen vom Typ |Kann in Steuersitzen vom Typ XJC installiert
XJC installiert werden. werden.
Mechanische Lebensdauer (in Mio. Schaltspielen) 3in jede Richtung 4 in jede Richtung
Anzahl Standardmafig 4 4 |2 [2
Betatigung- «ompiniert 8 8 |2 |2
srichtungen
Anzahl Bewegungen |2 |2 | 1 | 1
Max. Anzahl Schaltstellungen je Richtung |5 |6 |6 |9
Bedienungs- Raststellung Mit Schaltstufenmarkierung u u ] [ ]
art Riickzug in die Nullstellung [ n [ [
Taststellung Riickzug in die Nullstellung | | n n
Ablauf Kombinierte Nocken
Max. Anzahl Hilfsschalter je Bewegung 16 24 24 12
Anschluss Versorgung ~ und = ~ und =
(1) Thermischer Bemessungsstrom 10A 20A
Mechanische Lebensdauer of Hilfsschalter 3 4
(in Mio. Schaltspielen)
Betétigungsorgan Senkrechter Hebel Senkrechter Senkrechter Seitlicher Hebel
Hebel Hebel
Hebelform  Einfach | | | | ] ]
2 Mit mechanischer Verriegelung in Nulllage u u ] -
Mit mechanischer und elektrischer Verriegelung in |m u ] -
Nulllage
Mit Totmanntaste u | u -
Mit integriertem Drucktaster | | | -
Hebelfiihrung Vordefiniert oder kundenspezifisch Vordefiniert oder |— -
kundenspezifisch
Max. Anzahl Potentiometer je Bewegung 2 2 2 1
Typ XKD F XKMA XKM B XKM C
Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst

(1) Hilfsschalter ,0“ ohne Sprungfunktion, zwangséffnend, Hilfsschalter geschlossen in der Aussparung des Nockens.
(2) Die Hebel Typ b1 und b2 entsprechen der franzésischen Norm fiir Hebezeuge NF E 52070 (Dez. 1985): elektrische Ausriistung von Hebezeugen, § 8231: Die
Betétigungs-organe miissen so ausgelegt, gebaut und angeordnet werden, dass jede versehentliche Betétigung ausgeschlossen ist ...

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Schneider 8/7
& A
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Harmony
XJ

Typ

Anwendungen

Gerat

Zugehorige Steuerungen

Weitere Komponenten

Tragbar
Fest

XKB

XKD

XKM

Befehlen und Melden

Steuerstationen fur Hebeanwendungen

Gerate fur Montage durch den Anwender

»Schwere Hebeanwendungen“
Tragbare Steuerpulte
Zur Fernsteuerung von Laufkranen

Ja

XJP A5: 2 Steuerungen Typ XKB,
ausgestattet mit 4-Hilfsschaltern je
Bewegung, mit oder ohne Potentiometer
XJP A6: 2 Steuerungen Typ XKB,
ausgestattet mit 4-Hilfsschaltern je
Bewegung + 1 Null-stellungsHilfsschalter,
mit oder ohne Potentiometer

Drucktaster @ 22 mm, Schalter und
Leuchtmelder: bis zu 8 Einheiten

Technische Daten

Mit Tragegurt, Schutzgittern und Rahmen, je nach Gerat

2 Steuerungen Typ XKD F mit oder ohne
Potentiometer

Drucktaster @ 22 mm, Schalter und
Leuchtmelder:

1 bis 7 Einheiten je nach Gerat
Drucktaster @ 30 mm, Schalter und
Leuchtmelder:

1 bis 5 Einheiten je nach Gerat

Material Glasfaserverstarktes Polyester
Farbe: gelb
Abmessungen 430 x 150 x 230 480 x 255 x 395
Gewicht O Leer mit Kabelschuhen: 2 kg O Leer mit Kabelschuhen: 3,5 kg
O Ausgestattet: ca. 4 kg O Ausgestattet: ca. 7,5 kg
Bestell-Nr. XJP Ae XJ9 BA1
Bitte kontaktieren Sie unseren Bitte kontaktieren Sie unseren
Kundendienst Kundendienst
8/8 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Harmony
XJ

Typ

Anwendungen

Gerat

Zugehorige Steuerungen

Weitere Komponenten
Material

Sitztyp

Abmessungen

Gewicht
Bestell-Nr.

Tragbar
Fest
XKB
XKD

XKM

Befehlen und Melden

Schaltpulte fur Hebeanwendungen
Gerate fur Montage durch den Anwender

Technische Daten

»Schwere Hebeanwendungen“
Drehbare Steuersitze

Zum Steuern von Kranen, Laufkranen (Eisen- und Stahlindustrie, Walzwerke, usw.)

Am Boden befestigt
Sitz + drehbares Gehausezubehor (Gleitlager)

max. 1 Steuerung Typ XKD an jedem Gehause, mit oder ohne Potentiometer

1 oder 2 Steuerungen Typ XKM, je nach Gehéausebreite, mit oder ohne Potentiometer

Drucktaster @ 22 mm oder @ 30 mm, Schalter oder Leuchtmelder
Bis zu 22 Einheiten, je nach gewahltem Gehause

Stahl

Sitz ,Hoher Komfort“, mit Armlehnen und Kopfstiitze, je nach Gerat
Schraubfederaufhangung mit zweifach-wirkendem hydraulischem StoRdampfer
1360 x610 x 1170 mm

Gehause: Breite 250 bis 430 mm

Kunspezifischer Aufbau

55 kg ohne Ausstattung

XJC De
Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

Electric
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Befehlen und Melden

Harmony Drucktaster, Schalter und Leuchtmelder

XB4 in Metallausfuhrung @ 22
Befehlsfunktionen

Hp-0-o

Drucktaster ohne Rastung

Typ Frontelement . Metall-Frontring, mattverchromt
Schutzart IP 66 / Nema 4X, 13 / Klasse |
Montage (mm) Bohrung der Montageplatte @ 22,5 empfohlen (22,4 )" 8’4
Mittenabsténde 30 (horizontal) x 40 (vertikal)
Tiefe (mm) unter dem Frontelement 43
Anschluss (1) Schraubklemmen
Ohne Beschriftung Gerate Komplett- Geratekombinationen Komplett- Geratekombinationen
gerite @L %:HU gerite @L g—_—ﬂj
Bestell-Nr. schwarz @ ,S* XB4BA21 ZB4BZ101 ZB4BA2 XB4BP21 ZB4BZ101 ZB4BP2
griin Q® =5 XB4BA31 ZB4BZ101 ZB4BA3 XB4BP31 ZB4BZ101 ZB4BP3
rot Qo o XB4BA42 ZB4BZ102 ZB4BA4 XB4BP42 ZB4BZ102 ZB4BP4
gelb ,S* XB4BA51 ZB4BZ101 ZB4BA5 XB4BP51 ZB4BZ101 ZB4BP5
blau ® s XB4BA61 ZB4BZ101 ZB4BA6 XB4BP61 ZB4BZ101 ZB4BP6
Mit internationaler Beschriftung Gerate Komplett- Geratekombinationen
erate
Bestell-Nr. griin 0 s ?(B4BA3311 ZB4BZ101 ZB4BA331 - - -
rot ® .0 XB4BA4322 | ZB4BZ102 ZB4BA432 - - -
weil  @® S XB4BA3341 | ZB4BZ101 ZB4BA334 - - -
schwarz @ .S* XB4BA3351 | ZB4BZ101 ZB4BA335 _ _ _
Ohne Beschriftung Gerate Komplettge- | Gerdtekombinationen Komplett- Geratekombinationen
rite @L g:ﬂm gerite @L
Bestell-Nr. schwarz @ ,S* - - ‘ - XB4BC21 ZB4BZ101 ‘ ZB4BC2
® & XB4BL42 ZB4BZ102 ZB4BL4 - - -
Typ Tasten Doppeldrucktaster Dreifachdrucktaster
Schutzart IP 66 - IP 69K IP 66 - IP 69K
Mit internationaler Beschriftung Gerate Komplett- Geratekomblnatlonen Komplett- Geratekomblnatlonen
gerate g gerate Top
(A) m
Bestell-Nr. (A) S +,0¢ XB4BL73415 ZB4BZ105 ‘ ZB4BL7341 - -
(B) S+,00+,8 |- - ‘ - XB4BA711237| ZB4BZ103 + ‘ ZB4BA71123
ZBE102

(1) Andere Anschlussmdglichkeiten: Tegostecker,
Flachsteckanschluss (6,35 und 2 x 2,8).

+

Pilzdrucktaster, Not-Aus-Taster @ 40 mm (2)

Uberlistungssicher (EN/ISO 13850)
Typ Tasten Zugentriegelung ,,S“ + ,,0¢
Ohne Beschriftung

Geratekombinationen

b ca[El]

Komplettgerite

Bestell-Nr. rot @ s5+.0 XB4BT845 ZB4BZ105 ZB4BT84
Typ Tasten Drehentriegelung ,,S“ + ,,0¢

Bestell-Nr. rot ® s+.0 XB4BS8445 ZB4BZ105 ZB4BS844
Typ Tasten Schliisselentriegelung ,,S“ + ,,0¢

Bestell-Nr. rot @ s5+.0 XB4BS9445 ZB4BZ105 ZB4BS944

(2) Die Uberlistungssicheren Not-Aus-Taster mit mechanischer Rastung entsprechen den Normen EN/IEC 60204-1 und EN/ISO 13850, der Maschinenrichtlinie
2006/42/EC und der Norm EN/IEC 60947-5-5. Wenn Sie ausfiihrlichere Informationen wiinschen, bitten wir um lhre Anfrage.

8/10 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
&
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Wahl- und Schliisselschalters

Befehlen und Melden

Befehlsfunktionen

Typ Frontelement

Metall-Frontring, mattverchromt

Schutzart IP 66 / Nema 4X, 13 / Klasse |
Montage (mm) Bohrung der Montageplatte @ 22,5 empfohlen(224 ) * 8’4
Mittenabstéande 30 (horizontal) x 40 (vertikal)
Tiefe (mm) unter dem Frontelement 43
Anschluss (1) Schraubklemmen
Typ Betatigungselement Knebel
Gerite Komplettgerate Geratekombinationen = Komplettgerate (E’gf:kombinationen
Anzahl und Ausfiihrung der Schaltstel- 2, \/ 2, \/ 2, 2 U
lungen rastend rastend L rastend, R tastend L rastend, R tastend
Bestell-Nr. schwarz @ S XB4BD21 ZB4BZ101 ‘ ZB4BD2 XB4BD41 ZB4BZ101 ZB4BD4
Anzahl und Ausfiihrung der 3, \l/ 3, \l/ 3, | 3, | >
Schaltstellungen rastend rastend M rastend, R tastend M rastend, R tastend
Bestell-Nr. schwaz @ ,S“+,S" XB4BD33 ZB4BZ103 ‘ ZB4BD3 XB4BD53 ZB4BZ103 ZB4BD5
Bite-g - FHe
Typ Betatigungselement Schliissel Nr.
Gerate Komplettgerate Geratekombinationen = Komplettgerate Geratekombinationen
Anzahl und Ausfiihrung der Schaltstellungen 2, 2, 2, 2,
(2) rastend %\/ rastend \/ rastend v rastend v
Bestell-Nr. schwarz @ ,S* XB4BG21 ZB4BZ101‘ ZB4BG2  XB4BG41 ZB4BZ101 ‘ ZB4BG4
Anzahl und Ausfiihrung der 2, < 2, %\7 3, w 3, \?/
Schaltstellungen L rastend, R tastend L rastend, R tastend rastend rastend
Bestol L schwarz @ .S* XB4BG61 ZB4BZ101 ZB4BG6  — - |-
schwarz @ ,S*+,8" - - E XB4BG33 ZB4BZ103 | ZB4BG3

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

Sclénelde_r
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Harmony
XB4

Leuchtmelder

Befehlen und Melden

in Metallausfuhrung @ 22

Meldefunktionen

B B-0-e

Drucktaster, Schalter und Leuchtmelder

Typ Frontelement . Runder Frontring
Kalotte in glatter Ausfiihrung

Schutzart IP 66 / Nema 4X, 13 / Klasse |

Montage (mm) Bohrung der Montageplatte @ 22,5 empfohlen (22,4 y ° 8’4
Mittenabstande 30 (horizontal) x 40 (vertikal)

Tiefe unter dem Frontelement 43

Anschluss (1) Schraubklemmen

Lichtquelle LED-Modul Direktanschluss fiir Lampe BA 9s (nicht mitgeliefert)

Gerite Komplettgerite Komplett- Geratekombinationen
geréte E:@

Versorgungsspannung 24 V AC/DC 110...120 VAC | 230...240 VAC 250V max., 2,4 W max.

Bestell-Nr. weily XB4BVB1 XB4BVG1 XB4BVM1 XB4BV61 ZB4BV6 ZB4BV01
griin o XB4BVB3 XB4BVG3 XB4BVM3 XB4BV63 ZB4BV6 ZB4BV03
rot () XB4BVB4 XB4BVG4 XB4BVM4 XB4BV64 ZB4BV6 ZB4BV04
gelb XB4BVB5 XB4BVG5 XB4BVM5 XB4BV65 ZB4BV6 ZB4BV05
blau () XB4BVB6 XB4BVG6 XB4BVM6 - - -

Leuchtdrucktaster und Wahlschalter

+

Typ Flach push, Taststellung, Leuchtdrucktaster
Lichtquelle LED-Modul Direktanschluss fiir Lampe BA 9s (nicht mitgeliefert)
Gerite Komplettgerite Komplett- Geratekombinationen
geréate @:[ﬂ]
Versorgungsspannung 24V AC/DC 110...120 VAC | 230...240 VAC 250 V max., 2,4 W max.
Bestell-Nr. weily LSt + 0 XB4BW31B5 | XB4BW31G5 | XB4BW31M5 XB4BW3165 | ZB4BWO065 ZB4BW31
griin ® s+.0¢ XB4BW33B5 | XB4BW33G5 | XB4BW33M5 XB4BW3365 | ZB4BWO065 ZB4BW33
rot @ s+.0¢ XB4BW34B5 | XB4BW34G5 | XB4ABW34M5 XB4BW3465 | ZB4BWO065 ZB4BW34
orange LS+ ,0¢ XB4BW35B5 | XB4BW35G5 | XB4BW35M5 XB4BW3565 | ZB4BWO065 ZB4BW35
blau ® s+,0¢ XB4BW36B5 | XB4BW36G5 | XB4BW36M5 — - -
=
Typ Doppeldrucktaster mit LED-Leuchtmelder Leuchtwahlschalter
(1 Taster flach, griin; 1 Taster vorstehend, rot) (2 Stellungen, rastend)
Schutzart IP 66 - IP 69K IP 66
Lichtquelle LED-Modul LED-Modul
Geriate Komplettgerate Komplettgerate
Versorgungsspannung 24V AC/DC 110...120 VAC | 230...240 VAC 24V AC/DC 110...120 VAC | 230...240 VAC
Bestell-Nr. grin ® s5+,0 - - - XB4BK123B5 | XB4BK123G5 | XB4BK123M5
rot ® 5s+.0° - - - XB4BK124B5 | XB4BK124G5 | XB4BK124M5
orange S+ ,0 - - - XB4BK125B5 | XB4BK125G5 | XB4BK125M5
Weily S +,0¢ XB4BW73731B5 | XB4BW73731G5 | XB4BW73731M5 — - -

(1) Andere Anschlussmdglichkeiten: Tegostecker, Flachsteckanschluss (6,35 und 2 x 2,8), Spring Clamp-Anschluss.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

8/12
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Befehlen und Melden

Einzelteile und Zubehor

B 60 B

Hilfsschalter (1) (2)

Standard-Hilfsschalter Lampenfassungen mit LED-Modul Lampenfass., Direktanschluss
Bemessungsbetriebsdaten AC-15,240V -3 A Leistungsaufnahme
18 mA 24 V AC/DC
Zwangsoffnung der Hilfsschalter Alle Offner-Hilfsschalter mit 14 mA 120 VAC
gemaR IEC/EN 60947-5-1 Zwangs-trennung 14 mA 240 VAC
Schraub- Spring Clamp- | Einsatz in Verbindung mit Frontelementen fiir LED-Modul Fiir Lampe BA 9s (nicht mitgel.)
anschluss Anschluss 24VAC/DC  |110...120 VAC |230...240 VAC | 250 V max., 2,4 W max.
Bestell-Nr. (5)* ,0“  ZBE101 ZBE1015 weily ZBVB1 ZBVG1 ZBVM1 ZBV6
.S ZBE102 ZBE1025 grin . ZBVB3 ZBVG3 ZBVM3 Farbe entsprechend der Kalotte
rot @ zBvB4 ZBVG4 ZBVM4
orange () |zBVB5 ZBVG5 ZBVMS
blau ® 2zBvB6 ZBVG6 ZBVM6

1 senkrechten Reihe mit 2 senkrechten Reihen
3 4

Leergehause aus Metall

(Zn-Spritzguss, Einbautiefe = 49 mm)
Anzahl Bohrungen Frontseite Abmessungen 1 2 2 4 6
Bestell-Nr. 80 x 80 mm XAPM1201 | - - - XAPM1202 | - -

80 x 130 mm - XAPM2202 | XAPM2203 |- - XAPM2204 | -

80 x 175 mm - XAPM3203 | XAPM3204 |- - XAPM3206

:

Zubehor (2)

Schildtrager 30 x 40 mm fiir Schilder 8 x 27 mm

Beschriftung | Grund: schwarz oder rot weil} oder gelb
Bestell-Nr. (10)* Ohne Text ZBY2101 ZBY4101

International | 0 (Grund rot) ZBY2931 | | ZBY2147 | AUTO ZBY2115 | STOP ZBY2304 |-

Englisch OFF ZBY2312 | ON ZBY2311 | START ZBY2303 | — -

Franzésisch | ARRET (Grund rot) ZBY2104 A ARRET-MARCHE ZBY2166 MARCHE  ZBY2103 | — -

Deutsch AUS ZBY2204 | AUS-EIN ZBY2266 | EIN ZBY2203 | — -

Spanisch PARADA (Grund rot) ZBY2404 | PARADA-MARCHA ZBY2466 | MARCHA  ZBY2403 - -

Schildtrager 30 x 50 mm fiir Schilder 18 x 27 mm

Farbe des Grundes schwarz oder rot weil} oder gelb
Bestell-Nr. (10)* Ohne Text | ZBY6101 ZBY6102
Runde Not-Aus-Schilder @ 60 m

Farbe des Grundes gelb

Beschriftung Ohne Text Not-Aus-Taster ARRET D'URGENCE NOT HALT PARADA DE EMERGENCIA

Bestell-Nr. ZBY9140 ZBY9330 ZBY9130 ZBY9230
(1) Andere Anschlussmaglichkeiten: Tegostecker, Flachsteckanschluss (6,35 und 2 x 2,8), Spring Clamp-Anschluss.

ZBY9430

(2) Hilfsschalter und Zubehor ebenfalls fiir die Baureihe Harmony XB5 in Kunststoffausfiihrung
* Lieferung nur in Verpackungseinheiten

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
Electric
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Befehlen und Melden

Drucktaster, Schalter und Leuchtmelder
in Kunststoffausfuhrung @ 22

Befehlsfunktionen

i - - w

Runder Frontring

Harmony
B5

x

Drucktaster ohne Rastung

Typ Frontelement

Schutzart
Montage (mm)

IP 66 / Nema 4X, 13 / Klasse Il
@ 22,5 empfohlen (22,4 ) ‘04

Bohrung der Montageplatte 0
30 (horizontal) x 40 (vertikal)

Mittenabstande

Tiefe (mm) unter dem Frontelement 43
Anschluss (1) Schraubklemmen
Ohne Beschriftung Gerate Komplett- Geratekombinationen Komplett- Geratekombinationen
gerate gerate @T
Bestell-Nr. scwarz @ .S XB5AA21 ZB5AZ101 ZB5AA2 XB5AP21 ZB5AZ101 ZB5AP2
griin Qo s XB5AA31 ZB5AZ101 ZB5AA3 XB5AP31 ZB5AZ101 ZB5AP3
rot ® o XB5AA42 ZB5AZ102 ZB5AA4 XB5AP42 ZB5AZ102 ZB5AP4
gelb »S* XB5AA51 ZB5AZ101 ZB5AA5 XB5AP51 ZB5AZ101 ZB5AP5
blau ® s XB5AA61 ZB5AZ101 ZB5AA6 XB5AP61 ZB5AZ101 ZB5AP6
Mit internationaler Beschriftung Gerite g:r'gge“' Geratekombinationen gg:%riltglett- Geratekombinationen
Bestell-Nr. griin 0 s XB5AA3311 ZB5AZ101 ZB5AA331 - - -
rot @ .0 XB5AA4322 | ZB5AZ102 ZB5AA432 - - -
weily @ #S° XB5AA3341 ZB5AZ101 ZB5AA334 - - -
schwarz o ,S¢ XB5AA3351 ZB5AZ101 ZB5AA335 - - -
Typ Tasten Vorstehend Pilztaster, @ 40 mm
Ohne Beschriftung Gerite Komplett- Geratekombinationen Komplett- Geratekombinationen
gerate ﬁ[ﬂ geréate
Bestell-Nr. schwaz @ S = = |- XB5AC21 ZB5AZ101 | ZB5AC2
ot @ .0 XB5AL42 | ZB5AZ102 | ZBSAL4 - - |-
Typ Tasten Doppeldrucktaster
Schutzart IP 66 - IP 69K IP 66 - IP 69K
Mit internationaler Beschriftung Gerite Komplett- Geratekombinationen Komplett- a Geratekombinationen
gerite . gerite LA Eﬂ[ + @
(A) (B)
Bestell-Nr. (A) S +,0¢ XB5AL73415 | ZB5AZ105 ‘ ZB5AL7341 - -
(B) St+,00+,8" | = - - XBsAA711237 ZB5AZ103 + ‘ZBSAA71123
ZBE102

(1) Andere Anschlussmdglichkeiten: Tegostecker, Flachsteckanschluss (6,35 und 2 x 2,8).

Pilzdrucktaster, Not-Aus-Taster @ 40 mm (2)

Typ Tasten

Gerite

Ohne Beschriftung

. S+ uou

Bestell-Nr. rot

Typ Tasten

Zugentriegelung ,,S* + ,,0¢

XB5AT845

Komplettgerate

ZB5AZ105

Drehentriegelung ,,S“ + ,,0¢

Geratekombinationen

gt - g - -

Uberlistungssicher (EN/ISO 13850)

ZB5AT84

Bestell-Nr. rot . .S+ ,0¢ XB5AS8445 ZB5AZ105 ZB5AS844
Typ Tasten Schliisselentriegelung ,,S“ + ,,0“
Bestell-Nr. rot . ,Sh+ 0 XB5AS9445 ZB5AZ105 ZB5AS944

(2) Die Uberlistungssicheren Not-Aus-Taster mit mechanischer Rastung entsprechen den Normen EN/IEC 60204-1 und EN/ISO 13850: der Maschinenrichtlinie
2006/42/EC und der Norm EN/IEC 60947-5-5. Wenn Sie ausfihrlichere Informationen wiinschen, bitten wir um lhre Anfrage.
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Wabhlschalter und Schliisselschalter

Befehlen und Melden

Befehlsfunktionen

Typ Frontelement

Schutzart

Montage (mm) Bohrung der Montageplatte

Runder Frontring

IP 66 / Nema 4X, 13 / Klasse Il
@ 22,5 empfohlen (22,4 ) *0*

Mittenabstéande

30 (horizontal) x 40 (vertikal)

Tiefe (mm) unter dem Frontelement 43
Anschluss (1) Schraubklemmen
Typ Betatigungselement Knebel

Gerite Komplettgerate Geratekombinationen = Komplettgerate Geratekombinationen
Anzahl und Ausfiihrung 2, 2, 2, o2, o
der Schaltstellungen rastend \/ rastend \/ L rastend, R taste\nd/ L rastend, R tashd/
Bestell-Nr. schwaz @ .S XB5AD21 ZB5AZ101 ‘ ZB5AD2  XB5AD41 ZB5AZ101 | ZB5AD4
Anzahl und Ausfiihrung 3, \I/ 3, 3, <|7 3, Q}
der Schaltstellungen rastend rastend M rastend, R tastend | M rastend, R tastend
Bestell-Nr. schwarz @ ,S“+,S XB5AD33 ZB5AZ103 | ZB5AD3  XB5AD53 ZB5AZ103 | ZB5AD5
Typ Betéatigungselement Schiliissel Nr.
Anzahl und Ausfiihrung der 2, %\/ 2, %\/ 2, %\/& 2, v
Schaltstellungen (2) rastend rastend rastend rastend
Bestell-Nr. schwarz @ .S XB5AG21 ZB5AZ101 ‘ ZB5AG2  XB5AG41 ZB5AZ101 ‘ ZB5AG4

(2) 8= Schaltstellung fiir Schliisselabzug.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Harmony
XB5

Leuchtmelder

Befehlen und Melden

Drucktaster, Schalter und Leuchtmelder

in Kunststoffausfuhrung @ 22

Meldefunktionen

M al-n-«

Typ Frontelement

Schutzart
Montage (mm)

Tiefe
Anschluss (1)
Lichtquelle

Versorgungsspannung
Bestell-Nr.

Bohrung der Montageplatte

Runder Frontring

Kalotte in glatte

r Ausfiihrung

IP 66 / Nema 4X, 13 / Klasse Il
@ 22,5 empfohlen (22,4 )

+0,4
0

Mittenabstande

30 (horizontal) x 40 (vertikal)

unter dem Frontelement 43
Schraubklemmen
LED-Modul Direktanschluss fiir Lampe BA 9s (nicht mitgeliefert)
Gerate Komplettgerate Komplett- Geratekombinationen
geréte ﬁﬂé
24 \V AC/DC 110...120 VAC |230...240 VAC 250 V max., 2,4 W max.
weily XB5AVB1 XB5AVG1 XB5AVM1 XB5AV61 ZB5AV6 ZB5AV01
grin [ ) XB5AVB3 XB5AVG3 XB5AVM3 XB5AV63 ZB5AV6 ZB5AV03
rot () XB5AVB4 XB5AVG4 XB5AVM4 XB5AV64 ZB5AV6 ZB5AV04
orange XB5AVB5 XB5AVG5 XB5AVM5 XB5AV65 ZB5AV6 ZB5AV05
blau . XB5AVB6 XB5AVG6 XB5AVM6 - - -

Leuchtdrucktaster und Wahlschalter

Typ
Lichtquelle

Versorgungsspannung
Bestell-Nr.

Typ

Schutzart
Lichtquelle

Versorgungsspannung
Bestell-Nr.

(1) Andere Anschlussmdglichkeiten: Tegostecker, Flachsteckanschluss (6,35 und 2 x 2,8), Spring Clamp-Anschluss.

y

Flach, Taststellung, Leuchtdrucktaster

LED-Modul

- @

Direktanschluss fiir Lampe BA 9s (nicht mitgeliefert)

Gerate Komplettgerite Komplett- Geratekombinationen
gerite Ef[ ﬁ@ﬂ
24 V AC/DC 110...120 VAC | 230...240 VAC 250 V max., 2,4 W max.
weid St +,0¢ XB5AW31B5 | XB5AW31G5 | XB5AW31M5 XB5AW3165 | ZB5AW065 ZB5AW31
grin @ ,8“+,0¢ XB5AW33B5 | XB5AW33G5 | XB5AW33M5 XB5AW3365 | ZB5AW065 ZB5AW33
rot ® s +,0 XB5AW34B5 | XB5AW34G5 | XB5AW34M5 XB5AW3465 | ZB5AW065 ZB5AW34
orange .S +,0¢ XB5AW35B5 | XB5AW35G5 | XB5AW35M5 XB5AW3565 | ZB5AW065 ZB5AW35
blau @ ,S“+,0 XB5AW36B5 | XB5AW36G5 | XB5AW36M5 — - -

peldrucktaster mit LED-L.

(1 Taste flach, griin; 1 Taste vorstehend, rot)

Leuchtwahlschalter
(2 Stellungen, rastend)

IP 66 - IP 69K IP 66
LED-Modul LED-Modul
Geriate Komplettgerate Komplettgerate

24V AC/DC 110...120 VAC | 230...240 VAC 24 VAC/DC 110...120 VAC | 230...240 VAC
griin -~ @ ,S* +,0¢ - - - XB5AK123B5 | XB5AK123G5 A XB5AK123M5
rot @ s +,0 - - - XB5AK124B5 | XB5AK124G5 | XB5AK124M5
orange ,S¢+,0¢ - - - XB5AK125B5 | XB5AK125G5 | XB5AK125M5
weild LS+ 0 XB5AW73731B5 | XB5AW73731G5 | XB5AW73731M5 — - -

Einzelteile und Zubehor: siehe vorhergehende Seite.
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Harmony
XAL

():
Anzahl Bohrungen Ziffer (o)
1 1
2 2
3 3
4 4
5 5

Befehlen und Melden

Aufbaugehause
Fur Drucktaster, Schalter und Leuchtmelder
in Kunststoffausfiihrung @ 22 XB5

Komplettgerate mit 1 Drucktaster, Wahlschalter oder Schliisselschalter

(Gehauseunterteil hellgrau RAL 7035 mit Deckel dunkelgrau RAL 7016
IP 65/ Nema 4X und 13 / Klasse Il
68 x 68 x 113 max. (mit Schliisselentriegelung, Pilzdrucktaster & 40)

Schutzart
Abmessungen (mm) LxHxT
Befestigung (mm)

Funktion

2 x @ 4,3 Mittenabstand 54 mm
1 Funktion: EIN oder AUS

1 Ein-Aus-Funktion

Beschriftung | Auf dem Taster, ohne Rastung Auf Schildtrager und Einlegeschild
Anzahl und Typ Drucktaster/Wahlschalter/Schlusselschalter 1 flach, griin 1 flach, rot 1 vorstehend, rot| 1 Wahl- o. Schlisselschalter, 2 Stellungen, rastend
Schwarzer Schllissel Nr. 455 (Abzug links)
Knebel
Bestell-Nr. #S° | XALD102 - - - -
Start XALD103 - - - -
O-1 - - - XALD134 XALD144
[0} - XALD112 XALD115 - -
(1) Leergehduse: l' a
Bestell-Nr. Gehause: XALKOe mit der ge-
wiinschten Ziffer vervollstandigen (siehe . I .
obenstehende Tabelle der Bohrungen) .._' :
Funktion Not-Aus-Taster (2) (Gehauseunterteil hellgrau RAL 7035 mit Deckel gelb RAL 1012)
Anzahl und Typ Pilzdrucktaster 1, rot, @ 40, Drehentriegelung 1, rot @ 40, Schlisselentriegelung
Verriegelung Uberlistungssicher (EN/ISO 13850) Uberlistungssicher (EN/ISO 13850)
Bestell-Nr. L0 XALK178 XALK188
Lo+ 0 XALK178F XALK188F
LS4+ ,0¢ XALK178E XALK188E
L0 +,0 + 8" XALK178G XALK188G

(2) Die Uberlistungssicheren Not-Aus-Taster mit mechanischer Rastung entsprechen den Normen EN/IEC 60204-1 und EN/ISO 13850, der Maschinenrichtlinie
2006/42/EC und der Norm EN/IEC 60947-5-5. Wenn Sie ausfiihrlichere Informationen wiinschen, bitten wir um Ihre Anfrage.

Komplettgerate mit 2 und 3 Drucktasten oder 2 Drucktasten + 1 Leuchtmelder

(Gehauseunterteil hellgrau RAL 7035 mit Deckel dunkelgrau RAL 7016)
2 Befehlsstellen: 68 x 106 x 62; 3 Befehlsstellen: 68 x 136 x 87

(1) Leergehéuse:

Bestell-Nr. Gehduse: XALDOe mit der ge-
wiinschten Ziffer vervollstandigen (siehe
obenstehende Tabelle der Bohrungen)

Abmessungen (mm) LxHxT

Befestigung (mm)

2 Befehlsstellen: 2 x @ 4,3 Mittenabstand 54 x 68; 3 Befehlsstellen: 2 x @ 4,3 Mittenabstand 54 x 98

Funktion Start-Stop functions 2 functions 3 functions
Beschriftung | Auf dem Taster, ohne Rastung
Anzahl und Typ Drucktaster/Leuchtmelder 1 flach, griin 1 flach, griin Drucktaster 1 flach, weil 1 flach, weily 1 flach, weil
1 flach, rot 1 flach, rot Drucktaster 1 flach, schwarz | 1 flach, rot 1 roter Pilzdruck-
1 rot Leuchtmelder mit 1 flach, schwarz | taster, @ 30, rot
LED-Modul 1 flach, schwarz
24 VAC/DC | 230V AC
Bestell-Nr. .S +,0 I-0 XALD213 XALD363B | XALD363M | — - -
Start - Stop XALD215 - - - - -
LS+ ,8" s |- = = XALD222 = =
.S+ ,0"+ 8" 6 - - - - XALD324 XALD328
o

Standard-Hilfsschalter

Lampenfassungen mit LED-Modul, Farbe rot

Beschreibung Hilfsschalter ,S | Hilfsschalter ,0¢ 24 V AC/DC 230 VAC
Bestell-Nr. ZENL1111 ZENL1121 ZALVB4 ZALVM4
Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. 8/17
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Harmony

Befehlen und Melden
Drucktaster, Schalter und Leuchtmelder

9001K/SK

Drucktaster ohne Rastung

in Metallausfuhrung & 30

Befehlsfunktionen

Typ Tasten

Tastenfarbe o0 00
Schutzart

Montage (mm) Bohrung der Montageplatte

Flach ‘ Vorstehend

‘ Versenkt

Mehrfarbig (Satz mit 7 nicht montierten Tastenschildern)

IP66/Nema 1, 2, 3, 3R, 4, 6, 12 und 13 / Klasse Il

231

Mittenabstande

57,2 x 44,5 (mit Schild 9001KN2ee), 57,2 x 50,8 (mit Schild 9001KN3ee)

Tiefe unter dem Frontelement (mm) 42

Anschluss Schraubklemmen

Bestell-Nr. JWE 9001KR1UH13 ‘ 9001KR3UH13 ‘ 9001KR2UH13
,8° | 9001KR1UHS5 | 9001KR3UHS5 |9001KR2UHS5

»
L

Pilzdrucktaster, mit Rastung (1) Not-Halt-Taster Not-Aus-Taster

Typ Tasten

Schutzart

Montage (mm) Bohrung der Montageplatte

Zugentriegelung

@ 41 Pilzdrucktaster | @ 35 Pilzdrucktaster
IP66/Nema 1, 2, 3, 3R, 4, 6, 12 und 13/ Klasse Il
@31

Turn-to-Release, trigger action
@ 40 rot Pilzdrucktaster
IP 66 /Nema 1, 2, 3, 3R, 4, 6, 12 und 13 / Klasse Il

Mittenabstande

57,2 x 44,5 (mit Schild 9001KN2ee),
57,2 x 50,8 (mit Schild 9001KN3ee)

57,2 x 44,5 (ohne Schild),
100 x 100 ((mit Schild 9001KN8330) (2)

Tiefe unter dem Frontelement (mm) 42 60
Anschluss Schraubklemmen
Bestell-Nr. () - - - 9001KR16
LW 9001KR9R94H13 9001KR9R20H13 -
L0 9001KR9RH6 9001KR9R20H6 -
2NO+2NC |- - 9001KR16H2
,S¢ - - 9001KR16H13

(1) Die Not-Aus-Taster mit mechanischer Rastung entsprechen den Normen IEC 60364-5-53 und EN/IEC 60947-5-5. Die Uberlistungssicheren Not-Aus-Taster mit
mechanischer Rastung entsprechen den Normen EN/IEC 60204-1 und EN/ISO 13850, der Maschinenrichtlinie 2006/42/EC und Norm EN/IEC 60947-5-5.

(2) Runde gelbe Schilder fiir Not-Aus-Taster: siehe Seite 8/22

5

Wabhischalter und Schliisselschalter

Typ Betatigungselement Schwarzer Knebel, lang Schliissel Nr.
Schaltstellungen (2) 3, Mrast., L+Rtast. | 2 - rastend 2, Mrast., L+R tast. | 3 - rastend 2 - rastend
Number und type | <
of Schaltstellungen \l/ N N \I/ \/
Schutzart IP66/Nema 1, 2, 3, 3R, 4, 6, 12 und 13 / Klasse Il
Montage (mm) Bohrung der Montageplatte @31
Mittenabstande 57,2 x 44,5 (mit Schild 9001KN2ee), 57,2 x 50,8 (mit Schild 9001KN3ee)
Tiefe unter dem Frontelement (mm) 42
Anschluss Schraubklemmen
Bestell-Nr. #S° - ‘ 9001KS11FBH5 ‘ 9001KS34FBH5 ‘ - -
S 9001KS53FBH1 ‘ - ‘ - ‘ 9001KS43FBH1 9001KS11K1RH1

(2) 8 = Schaltstellung fiir Schltsselabzug.

8/18
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Leuchtmelder

Typ Frontelement
Schutzart

Befehlen und Melden

Meldefunktionen

] i

Kalotte in glatter Ausfiihrung
IP66/Nema 1, 2, 3, 3R, 4,6, 12 und 13/ Klasse Il

Montage (mm) Bohrung der Montageplatte 31

Mittenabstande 57,2 x 44,5 (mit Schild 9001KN2ee), 57,2 x 50,8 (mit Schild 9001KN3ee)
Tiefe unter dem Frontelement (mm) 42
Anschluss Schraubklemmen
Typ Lampenfassung Mit LED hoher Leuchtkraft (mitgeliefert) Gluhlampe BA 9s

(mitgeliefert)
24 V AC/DC 48 VAC/DC 120 VAC/DC 230 VAC

Bestell-Nr. griin () 9001KP35LGG9 9001KP36LGG9 9001KP38LGG9 9001KP7G9

rot o 9001KP35LRR9 9001KP36LRR9 9001KP38LRR9 9001KP7R9

gelb 9001KP35LYA9 9001KP36LYA9 9001KP38LYA9 9001KP7A9

Leuchtdrucktaster

Typ Frontelement
Schutzart

-

N s
.g}f:- | i:t ﬁ'];.’
L Y »y' W

Taststellung flach, push
IP 66 /Nema 1, 2, 3, 3R, 4,6, 12 und 13 / Klasse Il

Montage (mm) Bohrung der Montageplatte 31
Mittenabsténde 57,2 x 44,5 (mit Schild 9001KN2ee), 57,2 x 50,8 (mit Schild 9001KN3ee)
Tiefe unter dem Frontelement (mm) 42
Anschluss Schraubklemmen
Typ Lampenfassung Mit LED hoher Leuchtkraft (mitgeliefert) Gluhlampe BA 9s
(mitgeliefert)
24 V AC/DC 48 V AC/DC 120 V AC/DC 230 VAC
Bestell-Nr. grin () S 9001K3L35LGGH13 9001K3L36LGGH13 9001K3L38LGGH13 9001K2L7RH13
rot o S 9001K3L35LRRH13 9001K3L36LRRH13 9001K3L38LRRH13 9001K2L7GH13
gelb S 9001K3L35LYAH13 9001K3L36LYAH13 9001K3L38LYAH13 9001K2L7AH13

Schutzart

IP 66 /Nema 1, 2, 3, 3R, 4, 6, 12 und 13/ Klasse Il

Montage (mm) Bohrung der Montageplatte 31
Mittenabsténde 57,2 x 44,5 (mit Schild 9001KN2ee), 57,2 x 50,8 (mit Schild 9001KN3ee)
Tiefe unter dem Frontelement (mm) 42
Anschluss Schraubklemmen
Typ Lampenfassung Mit LED hoher Leuchtkraft (mitgeliefert) Gluhlampe BA 9s

(mitgeliefert)

24V AC/DC |48 VACIDC 120 VAC/DC 230 VAC/DC
Typ Frontelement 2 Schaltstellungen, Zugentriegelung
Bestell-Nr. rot @ W 9001KR9P35RH13 ‘ 9001KR9P36RH13 ‘ 9001KR9P38RH13 9001KR9P7RH13
Typ Frontelement 3 Schaltstellungen, Zugentriegelung (Ziehen: Taststellung, Mittelstellung: Raststellung, Driicken: Taststellung)
Bestell-Nr. rot @ ,0°+,0" beimAus- | 9001KR8P35RH25 9001KR8P36RH25 9001KR8P38RH25 9001KR8P7RH25
schalten nacheilend
Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. 8/19
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Harmony
9001K/SK

Befehlen und Melden
Drucktaster, Schalter und Leuchtmelder

in Metallausfiihrung @ 30
Zubehor

Hilfsschalter mit geschiitzten Klemmen

Typ Hilfsschalter
Anschluss
Bestell-Nr.

Standard-Hilfsschalter

Schraubklemmen
LW 9001KA1
»S¢ 9001KA2
L0 9001KA3
W beim Ausschalten nacheilend | 9001KA4
L0, beim Ausschalten nacheilend | 9001KA5
»S, beim Einschalten voreilend 9001KA6
*
R
.

Aufbaugehause

Typ Anzahl @ 30 mm Bohrungen BaugroRen NEMA Bestell-Nr.
Aluminium 1 1,3,4,6,12,13 9001KY1
2 1,3,4,6,12,13 9001KY2
3 1,3,4,6,12,13 9001KY3
4 1,3,4,6,12,13 9001KY4
Nichtrostender Stahl 1 1,3,4,4X,13 9001KYSS1
2 1,3,4,4X,13 9001KYSS2
3 1,3,4,4X,13 9001KYSS3
i J
\. J
Typ Aluminium Kunststoff, Kunststoff,
Farbe des Schildes Schwarzer Grund WeiRer Grund Gelber Grund
Beschriftung Ohne Text 9001KN200 9001KN100WP 9001KN9100 9001KN8100
START 9001KN201 9001KN101WP - -
STOP (Grund rot) 9001KN202 9001KN102RP - -
FORWARD 9001KN206 9001KN106WP - -
REVERSE 9001KN207 9001KN107WP - -
RESET 9001KN223 9001KN123WP -
PULL TO START/ 9001KN379 9001KN179WP - -
PUSH TO STOP
Not-Aus-Taster - - 9001KN9330 9001KN8330
ARRET D’'URGENCE - - 9001KN9330F 9001KN8330F
PARADA DE EMERGENCIA - - 9001KN9330S 9001KN8330S
8/20 Scl&neider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Harmony
Baureihe K

Funktion

Schutzart
Konventioneller thermischer Strom (lth)

Frontseite

Bemessungsisolationsspannung (Ui) gemaR IEC60947-1
Anzahl Schaltstellungen

Anzahl Pole

Abmessungen der Frontplatte (mm)

Frontseitige Befestigung Universalbefestigungsplatte, 45 x 45 mm

Befehlen und Melden

Nockenschalter
BaugrofRen 12 und 20 A

Schaltstellungen (°)

1 Pol
2 Pole

45
X
X

BN

Schalter
Schaltwinkel 45°
IP 65 (1)
12A
690 V

2

2

45x 45
K1B002ALH ‘ K2B 002ALH

20A

90
X
X

EEICES

2 Pole

Ein-/Aus-Schalter
Schaltwinkel 90°
IP 65 (1)
12A
690 V

2

2

45x 45
K1B1002HLH ‘ K2B 1002HLH

(20A

0 45 90 135180225

X

ONONBWN—

X
X

2 Pole

Nockenschalter, Baureihen K1 / K2

Stufenschalter
mit Nullstellung
IP 65 (1)

12A

690 V

2 + Nullstellung
2

45 x 45
K1D012QLH | K2D012QLH

20A

Kunststoffflansch pro Bohrung @ 22 mm

K1B002ACH ‘ K2B 002ACH

Schaltstellungen (°)

K1B1002HCH ‘ K2B 1002HCH

K1D012QCH | K2D012QCH

090180270 225270315 0_45 90 135
% < D<K 2 2
5l 315 0 45 i X X 3
1Pol [ % DA X2 4L
X i & X 3
2 Pole >< 9 190 ><>< 190
X <3 1
Nockenschalter, Baureihen K1 / K2
Funktion Umschalter Ampéremeter-Umschalter Voltmeter-Umschalter
Schutzart Frontseite IP 65 (1) IP 65 (1) IP 65 (1)
Konventioneller thermischer Strom (Ith) 12A 20A 12A 20A 12A 20A
Bemessungsisolationsspannung (Ui) gemaR IEC60947-1 690 V 690 V 690 V

Anzahl Schaltstellungen

Anzahl Pole
Abmessungen der Frontplatte (mm)

Frontseitige Befestigung  Universalbefestigungsplatte, 45 x 45 mm

2 + Nullstellung

2
45 x 45
K1D002ULH ‘ K2D002ULH

3 + Nullstellung

(3 Messstellen + Nullstellung)
4

45 x 45

K1F003MLH ‘ Geratekomb. * *

6 + Nullstellung (3 verkett. Spanng.)

u. 3 Phasenspanng. gegen Null + Nullst.)
7

45 x 45

K1F027MLH ‘ Geréatekomb. *

Kunststoffflansch pro Bohrung @ 22

K1D002UCH  K2D002UCH

K1F03MCH | Geratekomb. **

KIFO27MCH | Geratekomb. *

(1) Mit Dichtung KZ73 (Geréate mit Universalbefestigungsplatte), mit Dichtung KZ65 (Gerate fiir Einlochbefestigung @ 22 mm), separat zu bestellen.

(*) Wir bitten um Ihre Anfrage.

Nockenschalter mit mit Schliisselverriegelu

Funktion
Schutzart
Konventioneller thermischer Strom (lth)

Frontseite

Bemessungsisolationsspannung (Ui) geman IEC60947-1
Anzahl Schaltstellungen

Anzahl Pole

Abmessungen der Frontplatte (mm)

Farbe Knebel

Frontseitige Befestigung  Bohrung @ 22 mm + Bohrung @ 43,5 mm

Schaltstellungen (°)

0 60 120
X
X

X

S AORNOUTAWN=

N=o

X XX

Baureihe K1

Stufenschalter
IP 65

12A

690 V

2 + Nullstellung
3

55 x 100

rot
K1F022QZ2

schwarz
K1F022Qz4

o

60 120180

XXX

X
X

X

X

X

S S OENONRWNS

INTINENS)

X

Betriebsarten-Wahlschalter
IP 65

12A

690 V

3 + Nullstellung
2

55x 100

rot
K1G043RZ2

schwarz
K1G043RzZ4

300 0 60
X 2
X5
X 3
<%

Umschalter mit Nullstellung
IP 65

12A

690 V

2 + Nullstellung

2

55 x 100

rot schwarz

K1D002UZ2 | K1D002UZ4

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Befehlen und Melden

Harmony Nockenschalter
Baureihe K BaugroRBen 10 bis 150 A

0 90 180270 270300330 0 30 60 90

Schaltstellunng (°) 300 0 >62 . X D)3 <3
1 Pole >< § g XX g,

0_60 ; Xg >< 6 X X 6

1 Pole 4 % 2Pde [J Z X é X 8
2pole | |3 Xt X |10 XL I X i
3 Pole BE 3Pole [ i1 D<A D4 1

Nockenschalter, Baureihe K10

Funktion Schalter Umschalter Amperemeter- | Voltmeter-
Schaltwinkel 60° mit Nullstellung Umschalter | Umschalter
Schutzart Frontseite IP 65 IP 65 IP 65 IP 65
Konventioneller thermischer Strom (lth) 10A 10A 10A 10A
Bemessungsisolationsspannung (Ui) geman IEC60947-1 440V 440V 440V 440V
Anzahl Schaltstellungen 2 2 + Nullstellung 3+ Nullst. (1) | 6 + Nullst. (2)
Anzahl Pole 1 |2 |3 2 |3 3 3
Abmessungen der Frontplatte (mm) 30 x 30 30 x 30 30x30 30x 30
Frontseitige Befestigung Von @ 16 mm oder 22 mm Bohrung | K10A001ACH ‘ K10B002ACH ‘ K10C003ACH | K10D002UCH ‘ K10F003UCH | K10F003MCH | K10F027MCH

(1) (3 Messstellen + Nullstellung).
(2) (3 verkettete Spannungen und 3 Phasenspannungen gegen Null + Nullstellung).

3000 60 3000 60 300 0 60
Schaltstellungen (°) <)% DI 3 <)%
1Pal X 3 |3 <13 3000 60
o o M8 <8 X8 2
3 2pPoe | 4 X & X4 X 3
0 60 2 B4 9 X IR <] 3
T X ? i 0 g
z H 3Pole | : X i X< 2 <&
2 Pole >< 4 1 Pole >< 9 X b XX14 >< 14 <] [X] ?o
3 Pole >< g 2Pole >< 8 4 Pole 8 ><1§ X 1% j112
Nockenschalter, Baureihe K30
Funktion Schalter Schalter Umschalter | Einschalter | Einschalter | Wende-Ein-
ON-OFF mit Nullstellung| Stern-Dreieck | 2 Geschwind. | schalter
Schutzart Frontseite IP 40 IP 40 IP 40 IP 40 IP 40 IP 40
Konventioneller thermischer Strom (lth) 32A 32A 32A 32A 32A 32A
Bemessungsisolationsspannung (Ui) gemaR IEC60947-1 690 V 690 V 690 V 690 V 690 V 690 V
Anzahl Schaltstellungen 2 2 3 3 3 3
Anzahl Pole 3 3 4 4 3 3 3
Abmessungen der Frontplatte (mm) 64 x 64 64 x 64 64 x 64 64 x 64 64 x 64 64 x 64
Frontseitige Befestigung Universalbefestigung K30C003AP (3) | K30C003HP (3) ‘ K30D004HP (3) | K30H004UP (3) | K30H001YP (3) | K30H004PP (3) | K30E003WP(3)

(3) Fur die Bestellung von Schaltern mit anderen konv. thermischen Strémen (50, 63, 115, 150 A): in der Bestell-Nr. die Ziffer 30 durch 50, 63, 115 oder 150 ersetzen.
Beispiel: Ein Schaltern mit konv. thermischem Strom von 32 A: z.B. K30CO03AP wird zu K50 CO03AP fir einen konv. thermischem Strom von 50 A.

Zubehor for Nockenschalter K1/K2

Fir Schutzart IP 65

Zur Verwendung mit Frontelement | mit 45 x 45 mm Frontplatte; Bohrung | mit 45 x 45 mm Frontplatte; Bohrung mit 45 x 45 mm Frontplatte
@ 22 mm od. 4 Frontbohr. Universalb. | @22 mm od. 4 Frontbohr. Universalb. | Universalbefestigung
Bestell-Nr. (5)* KZ65 KZ66 KzZ73
* Lieferung nur in Verpackungseinheiten

8/22 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Befehlen und Melden

Harmony Drehspiegelleuchten
XVR Drehspiegelleuchten @ 84, 106, 120, 130 mm

@ 84/106 mm
leuchten
Lichtquelle (mitgeliefert) LEDs ,Super bright*
Befestigung Sockel 3x @05
Buzzer Ohne Buzzer
Schutzart IP 23 (IP 65 mit Zubehdr) IP 23 (IP 55 mit Zubehor)
Voltage 12V AC/DC 24V AC/DC 12V AC/DC 24V AC/DC
Bestell-Nr. Rot XVR08J04 XVR08B04 XVR10J04 XVR10B04
Orange XVR08J05 XVR08B05 XVR10J05 XVR10B05
Griin XVR08J03 XVR08B03 XVR10J03 XVR10B03
Blau XVR08J06 XVR08B06 XVR10J06 XVR10B06
@120 mm
leuchten
Lichtquelle (mitgeliefert) LEDs ,Super bright*
Befestigung Sockel 3xM5
Buzzer Ohne Buzzer ‘ With Buzzer
Schutzart P23
Voltage 12V AC/DC 24V AC/DC 12V AC/DC 24V AC/DC
Bestell-Nr. Rot XVR12J04 XVR12B04 XVR12J04S XVR12B04S
Orange XVR12J05 XVR12B05 XVR12J05S XVR12B05S
Griin XVR12J03 XVR12B03 XVR12J03S XVR12B03S
Blau XVR12J06 XVR12B06 XVR12J06S XVR12B06S
@ 130 mm
i —
leuchten
Lichtquelle (mitgeliefert) LEDs ,Super bright*
Befestigung Sockel 3x @09
Buzzer Ohne Buzzer
Schutzart IP 66 - Schwingungsbestandigkeit IP 66 und IP 67
Voltage 12V DC 24V DC 24V AC/DC 120V AC 230V AC
Bestell-Nr. Rot XVR13J04 XVR13B04 XVR13B04L XVR13G04L XVR13M04L
Orange XVR13J05 ‘ XVR13B05 XVR13B05L ‘ XVR13G05L ‘ XVR13MO5L

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Schneider 8/23
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Befehlen und Melden

Modulare Signalsaulen
@ 70 mm, Zusammenbau durch den Anwender

@ 70 mm / Bis zu IP66 . i

Harmony
XVB

Lichtquelle Glihlampe BA 15d, Protected LED BA 15d | Protected LED BA 15d | Blitzlicht
10 W max. (nicht mitgeliefert) | (mitgeliefert) (mitgeliefert) 5 Joule (2)
Schutzart IP 66
Bestell-Nr. (1) 12...250 VAC/DC XVBL3e - - -
24 VV AC/DC - XVBLOBe XVBL1Be XVBL6Be
120 VAC - XVBLO0Ge XVBL1Ge XVBL6Ge
230 VAC - XVBLOMe XVBL1Me XVBL6Me
@ 70 mm / Bis IP66 -
Signalsaulen XVBC Anschluss- Akustik-
mit 2 bis 5 Leuchtelementen (3) elements elemente
(90 db bei 1 m)
Lichtquelle - Glihlampe Integrierte Integrierte Blitzlicht -
BA 15d, Protected LED | Protected LED | 5 Joule (2)
10 W max.
(nicht mitgeliefert)
Schutzart IP 66
Bestell-Nr. Anschlusse- ~ mit Deckel XVBC21 (4) - - - - -
lement ohne Deckel XVBCO07 (5) - - - - -
Bestell-Nr. (2) 12... 230 VAC/DC - XVBC3e - - - -
24 V AC/DC - - XVBC2Be XVBC5Be XVBC6Be -
120 VAC - - XVBC2Ge XVBC5Ge XVBC6Ge -
230 VAC - - XVBC2Me XVBC5Me XVBC6Me -
Bestell-Nr. Akustikelement 12...48 V AC/DC - - - - - XVBC9B
(1-Ton-Signal) 120...230 VAC - - - - - XVBC9M

(1) Fur die vollstandige Bestell-Nr. ist der @ durch die Kennziffer der gewlinschten Farbe zu ersetzen: 3 = griin , 4 = rot , 5 = orange, 6 = blau, 7 = farblos, 8 = gelb.
(2) Bestellung eines Gerates mit Blitzlicht 10 J: Die Ziffer 6 durch 8 ersetzen (Beispiel: XVBL6Be wird zu XVBL8Be).
(3) Eine Signalsaule enthalt: 1 Anschlusselement + maximal 1 bis 5 Leuchtelemente.

(4) Fur den Anschluss an das AS-Interface ist das Anschlusselement XVBC21A (seitlicher Eingang) oder XVBC21B (axialer Eingang, mit Stecker M12,
mit Anschlussleitung) zu bestellen.

(5) Fur Signalsaulen mit Blitzlicht-Element.

8/24 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
a A

Electric



Befehlen und Melden

Magelis Small Panels
Magelis STO/STU
mit Grafikterminal

Typ Technische Daten

Display Touchscreen 3,4” (200 x 80 Pixel) Monochrom LCD
Hintergrundbeleuchtung | Griin, orange, rot ‘Weif&, rosa, rot ‘Gr(jn, orange, rot
Temperatur 0..50°C
Speicher Applikation/ 16 MB/128 KB
Datensicherung
Erweiterung Nein, nur Gber USB-Stick
Funktionen Echtzeituhr Zugang zur PLC-Echtzeituhr
max. Variablen 8000
Unterstiitzte Fremdprotokolle Siemens, Omron, Mitsubishi, Allen-Bradley (Rockwell Automation), ABB
Kommunikation Ethernet-Schnittstelle Nein ‘ Nein 1xRJ45 1xRJ45 Nein
Serielle Schnittstelle RS 232C/RS 485 (COM1) Nein Nein Zelio Logic
UsSB USB Typ A (2.0) x 1, USB Mini B (2.0) x 1
Austauschbare Batterie Nein
Abmessungen AuRen B xHx T (mm) 117 x78 x 28
Bohrung B x H (mm) 105 x 66
Spannungsversorgung 24V DC
Ubereinstimmung mit den Normen EN, IEC, UL 508, ISA12.12 ,CSA, Marine Bridge & Deck (1), GOST
Bestell-Nr. HMISTO511 HMISTO512 HMISTO531 ‘ HMISTO532 HMISTO501

(1) AuBer HMISTO53x

Typ Technische Daten
Display Touchscreen 3,5”: 320 x 240 Pixel 5,77: 320 x 240 Pixel
Typ TFT, 65.536 Farben
Frontseite Standard ‘ Ohne Logo Standard Ohne Logo
Temperatur 0..50°C
Speicher L lllion 32 MB/64KB
Datensicherung
Erweiterung Nein, nur iber USB-Stick
Funktionen Echtzeituhr Zugang zur PLC-Echtzeituhr
Max. Variablen 8000
Unterstiitzte Fremdprotokolle Siemens, Omron, Mitsubishi, Allen-Bradley (Rockwell Automation), ABB
Kommunikation Ethernet-Schnittstelle 1xRJ45
Serielle Schnittstelle RS 232C /RS 485 (COM1)
USB USB TypA(2.0) x 1, USB Mini B (2.0) x 1
Austauschbare Batterie Nein
Abmessungen AuRen B xHx T (mm) Frontseite: 98 x 16 x 81 ‘ Frontseite: 163 x 17,5 x 129,5
Riickseite: 118 x 30 x 98
Bohrung @22 mm
Spannungsversorgung 24V DC
Ubereinstimmung mit den Normen EN, IEC, UL 508, ISA12.12, CSA, Marine Bridge & Deck, GOST
Bestell-Nr. HMISTU655 HMISTU655W HMISTU855 HMISTU855W

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

Electric
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Befehlen und Melden
Advanced Panel

Magelis

Magelis GTO
mit Touchscreen 3,5” bis 12”

Typ Technische Daten (65536-Farben TFT-Touchscreen)
3,5”: 320 x 240 Pixel : 320 x 240 Pixel
Schutzart Vorderseite Standard, IP65 Standard, IP65
Schutzbeschichtung Nein (1) Nein (1)
Umgebungstemperatur 0..50 °C 0..55°C 0..50 °C 0..55°C
Speicher Anwendung/Puffer 64 MB/128 KB 96 MB/512 KB 64 MB/128 KB 96 MB/512 KB 96 MB/512 KB
Erweiterung Nein, nur tiber USB-Stick ‘ SD-Karte SD-Karte
Funktionen Echtzeituhr Ja, integriert Ja, integriert
Max. Anzahl an Variablen 8000 8000
Fremdprotokolle Siemens, Omron, Mitsubishi, Allen-Bradley (Rockwell Automation), ABB
Kommunikation Ethernet-Anschluss Nein x1 RJ45 ‘Nein x1 RJ45 ‘x1 RJ45

Serielle Leitung

RS 232C (COM1) und RS 485 (COM2) (2)

UsB
Abmessungen AuRen / Ausschnitt B x H x T (mm)

Normenkonformitat

USB Typ-A (2.0) x 1, USB Mini-B (2.0) x 1

132 x 106 x 42/ 118,5 x 92,5 ‘169,5x 137 x 59,5/ 156 x 123,5

EN, IEC, UL 508, ISA12,12, CSA, ATEX Zone2/22 , Marine Bridge & Deck (3), GOST

‘218x1 73x60 / 204,5x159,5 ‘

Bestell-Nr. 24V DC HMI GTO1300 ‘ HMI GTO1310 ‘ HMI GT02300 ‘ HMI GTO2310 ‘ HMI GTO3510 ‘ HMI GTO4310 ‘
(1) Auf Anfrage erhaltlich; (2) nur COM1 (RS232C/RS485) in HMI GTO1310; (3) Ausnahme: GTOeee5

Satz aus 5 Bildschirm-Schutzfolien HMI ZG60 HMI ZG62 HMI ZG63 HMI ZG64

K Kungen fiir raue L gsbedi (IP67) | HMI ZECOV1 ‘ HMI ZECOV2 ‘ HMI ZECOV4 ‘ HMI ZECOV4 ‘

hscreen)
320 x 240 Pixel

640 x 480 Pixel 00 x 600 Pixel

Schutzart Vorderseite Standard, IP65 Nichtrost. Stahl, IP66K
Schutzbeschichtung Nein (1) Ja
Umgebungstemperatur 0..55°C
Speicher Anwendung/Puffer 96MB/512KB

Erweiterung SD-Karte
Funktionen Echtzeituhr Ja, integriert

Max. Anzahl an Variablen 8000

Fremdprotokolle

Kommunikation Ethernet-Anschluss

Siemens, Omron, Mitsubishi, Allen-Bradley (Rockwell Automation), ABB
x1 RJ45

Serielle Leitung

RS 232C (COM1) und RS 485 (COM2) (2)

UsB
Abmessungen AuBen / Ausschnitt B x H x T (mm)

Normenkonformitéat

USB Typ-A (2.0) x 1, USB Mini-B (2.0) x 1

272,5x214,5x57 | 259x201 ‘315x241x56/301,5x227,5 ‘213,5)(181)(59,5/195)(162,5 ‘316,5)(258,5)(57/298)(240 ‘359)(285)(56/340,5)(266,5

Electric

Bestell-Nr. 24V DC HMI GTO5310 ‘ HMI GTO6310 ‘ HMI GTO2315 ‘ HMI GTO5315 ‘ HMI GTO6315
(1) Auf Anfrage erhaltlich; (2) nur COM1 (RS232C/RS485) in HMI GTO1310; (3) Ausnahme: GTOeee5

Satz aus 5 Bildschirm-Schutzfolien | HMI ZG65 ‘ HMI ZG66 ‘ HMI ZG62 ‘ HMI ZG65 ‘ HMI ZG66

Kunststoffabdeckungen fiir raue Umgebungsbedi (IP67) |HMI ZECOV5 ‘HMI ZECOV6 ‘- ‘- ‘-

8/26 Scl&neide_r Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.



Allgemeines

Befehlen und Melden
USB-Zubehor fur HMI-Terminals

Allgemeines

Das Magelis™ USB-Zubehor wurde entwickelt, um Ihnen typisches Zubehor wie
Leuchtsaulen, Taster, usw. mit einfachster Anschlusstechnik zur Verfiigung zu
stellen. Dieses innovative USB-Zubehor kann einfach eingebaut und tiber HMI-
Terminals bedient werden. Bitte beachten Sie hierzu untenstehende Kompatibilitats-
tabelle.

Das Magelis USB-Zubehdr beinhaltet:

m Signalsdule Harmony XVGU USB

m Biometrischer USB-Taster Harmony XB5S

m USB-Leuchttaster Magelis HMIZ

Untenstehende Ubersicht verdeutlicht die Konfiguration von Magelis USB-Zubehér
mit Magelis HMIs.

Modicon M258
— — ‘
I
g
0

Signalsaule
XVGU USB

Aktion Signal

: -
——>
Advanced Panel
' Magelis
AktionTouch

Validierter
USB-Hub

Biometrischer
USB-Taster
XB5S

USB-Leucht-
taster
Magelis HMIZ

1 Die HMI-Anwendung wird am PC mit der Konfigurationssoftware Vijeo Designer
(V6.1 Service Pack 2 oder hoher) erstellt. AnschlieRend wird die Anwendung fir
folgende Aktionen Uber USB-Kabel auf die Magelis-HMIs downgeloaded:

O Signalsaule Harmony XVGU: Voreinstellungen, Farben und Buzzer-Aktionen

O Biometrischer USB-Taster XB5S5: Datenbankmanagement fiir Fingerab-
druicke und fiir Login der Figerabdruckserkennung

O USB-Leuchttaster Magelis HMIZ: Setting and operating as alarm console
(display and acknowledgement) or illuminated function keys

2 Zur Spannungsversorgung und Dateniibertragung (auf3er Biometrischer USB-
Taster, der Uber eine eigene 24 V DC-Spannungsversorgung versorgt wird) ist
das Magelis USB-Zubehor Giber USB-Kabel an die Magelis-HMIs angeschlossen.
AuRerdem kann jedes Magelis HMI-Terminal zwei oder mehr USB-Zubehor
(jeweils eins je Gerat) Uber einen validierten USB-Hub (1) unterstiitzen.

In untenstehenden Tabelle sind die zum USB-Zubehdr kompatiblen Magelis HMIs
aufgelistet.

USB-Signal- Biometrischer USB-Leuchttaster

saule USB-Taster

XVGU3S*** XB5SB2L2 HMIZRA1
Magelis iPC Nein Ja Ja
XBTGT (aufler Reihe |Ja Ja Ja
GT1000)
XBTGK Ja Ja Ja
XBTGC Ja Ja Ja
HMIGTW Nein Ja Ja
HMIGTO Ja Ja Ja
HMIGXO Ja Ja Ja
HMISTU Nein Ja Nein
HMISTO Nein Nein Nein
HMISCU (ab Ja Ja Ja
Markteinfihrung)

(1) Eine Ubersicht validierter USB-Hubs, die mit Magelis HMI-Terminals verwendet werden
kdénnen: Wir bitten um Ihre Anfrage.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

Scl&neide_r 8/27
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Allgemeines (Forts.)

195
o

Magelis HMIs (1)

Befehlen und Melden

USB-Zubehor fur HMI-Terminals

Harmony® XVGU
Mehrfarbige USB-Signalsaulen

Allgemeines

Die monolithische USB-Signalsaule der Baureihe Harmony® XVGU unterstitzt
Magelis™HMIs (7). Diese neuen Signalsaulen mit mehrfarbigen LEDs sind einzigar-
tig und leicht einsetzbar, da die Zustande und Signalarten durch die HMI-Applikation
geregelt und modifiziert werden.

Die Signalsaulen XVYGU ermdglichen die Fernanzeige des Betriebszustandes bzw.
der Fertigungszyklen einer Maschine oder Anlage, sowohl optisch durch Signalab-
strahlung auf 360° als auch akustisch durch Buzzer.

Zum einfachen Anschluss und zur leichten Integration in die Produktreihe
Magelis HMI (7) (2) verfugt die Signalsaule liber ein vorkonfektioniertes USB-
Kabel.

m Die Voreinstellungen der Signalsaule werden im Set Screen der HMI-Applikation
zum Zeitpunkt der Integration festgelegt.

o Fir eine differenzierte Signalisierung kdnnen die mehrfarbigen LEDs aller drei
Stufen auf vielfaltige Kombinationsmdglichkeiten eingestellt werden (rot, orange,
griin oder blau).

O Die Lautstarke und der Signalton (4 voreingestellte Varianten) des 2-Ton-Buzzer
koénnen leicht eingestellt werden.

m Die Signalsaulen sind in vielen verschiedenen kundenspezifischen Konfiguratio-
nen, auf einer Bestellnummer basierend, bestellbar.

m Die Baureihe umfasst Gerate mit @ 60 mm und kann deshalb in vielen verschie-
denen Bereichen eingesetzt werden (Textiltechnik, Verpackungstechnik, Ge-
packtransport). Ebenfalls ideale Einsatzgebiete sind Metallverarbeitungsmaschi-
nen, Kunststoffextrusionsmaschinen und Montagelinien. Diese Produktreihe ist
nur fir Anwendungen in Innenrdumen geeignet.

Signalsaulen XVGU sind ausgestattet mit:

3 mehrfarbigen LEDs und einem farblosen Leuchtelement,
einem 2-Ton-Buzzer,

vorkonfektioniertem USB-Kabel fir einen leichten Anschluss (2),
USB-Kabelklemme fiir einen sicheren Anschluss,

einer der folgenden Befestigungsoptionen:

Direkte Befestigung auf FuR (IP 42),

Befestigung mit Aluminiumrohr und Befestigungsplatte (IP 42).

OOEEEEN

Umgebung
m Ubereinstimmung mit den Normen: €

m Zulassungen:
o |IEC 61000-6-2
o |IEC 61000-6-4

m Schutzart
olP42

m Umgebungstemperatur:
O Lagerung:-35bis+70°C
O Betrieb: 0 bis + 55 °C

(1) Kompatibel mit Terminals XBTGT (aul8er Reihe GT1000), XBTGC (mit Plattform SoMachine),
XBTGK und HMIGTO.

(2) Als Erweiterung verwenden Sie bitte entweder ein USB-Kabel von Schneider Electric
(BMXXCAUSBHO018) oder von einem Fremdhersteller Typ A/Mini-B, max. Ldnge = 4 m.

8/28

Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Allgemeines (Forts.),
Beschreibung
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Befehlen und Melden

USB-Zubehor fur HMI-Terminals

Harmony® XVGU
Mehrfarbige USB-Signalsaulen

Allgemeines (Forts.)
Farbanzeige

Die Lichtquelle besteht aus drei mehrfarbigen LEDs (rot, orange, griin oder blau)
sowie einem farblosen Leuchtelement fiir ein astetisches Aussehen und eine zuver-
lassige Anzeige (farblose Leuchtelemente unterdriicken Farbreflexionen in hellen
Umgebungen). Bei spannungslosen LEDs erscheinen die Signalsaulen durchsich-
tig. Die LED-Farben kénnen in jeder beliebigen Farbkombination eingestellt werden
(rot, orange, griin und blau).

Akustische Anzeige

Die Signalsaule ist mit einem 2-Ton-Buzzer als akustischem Signalmelder ausge-
stattet, dessen Lautstarke bis zu 85 dB geregelt werden kann. Die Akustikeinheit mit
4 voreigestellten Varianten ist im Ful3 der Signalsaule untergebracht.

Verdrahtung

Signalsaulen XVGU verfligen Uber ein vorkonfektioniertes USB-Kabel (mit Buchsen-
stecker , Typ A“) fir den Anschluss an jedes Standard-USB Mini-B-Kabel. Eine vor-
handene Kabelklemme verhindert das unbeabsichtigte Entfernen oder die Trennung
der Signalsaule vom Magelis-Gerat.

Beschreibung
Bestandteile der XVGU-Signalsaulen:

1In drei Ebenen angeordnete mehrfarbige Leuchtmelder (rot, orange, griin oder
blau), die in der HMI-Applikation eingestellt werden. Jede Signalsaule XVGU ist
mit mehrfarbigen LEDs und einem farblosen Kunststoff-Leuchtelement ausge-
stattet. Die Farben sind nur sichtbar, wenn an den LEDs Spannung anliegt (5 V DC).

2 Eine Fueinheit mit Buzzer.

3 Ein Befestigungsfull zur Befestigung auf horizontaler Unterlage:
3a ein Befestigungsful? mit Aluminiumrohr 100 mm auf Befestigungsplatte,
3b ein Befestigungsfull mit 3 Schrauben fur Direktbefestigung.

4 Ein USB-Kabel mit Buchsenstecker , Typ A*, die Ubertragungslange betragt
300 mm. bei Geraten mit Rohrbefestigung und 400 mm bei Direktbefestigung (7).

(1) Als Erweiterung verwenden Sie bitte entweder ein USB-Kabel von Schneider Electric
(BMXXCAUSBHO018) oder von einem Fremdhersteller Typ A/Mini-B, max. Lédnge =4 m.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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PF121203D

PF1212048

Bestelldaten

I,I‘t
v

XVGU3SHAV

Q,

PF121201C

XVGU3ISWV

Befehlen und Melden

USB-Zubehor fur HMI-Terminals
Harmony® XVGU

Mehrfarbige USB-Signalsaulen

Vorkonfektionierte Signalsadulen =5V, @ 60 mm

Beschreibung Lichtquelle Kompatibel Bestell-Nr. Gew.
(enthalten) mit Terminals kg
Signalsaule, mehrfarbige LED flr HMIGTO XVGU3SHAV 0,300
L =100 mm. verschiedene Zustande XBTGT (aufler
Montage auf und Signalarten Reihe GT1000)
Aluminium-Robhr, (rot/orange/griin/blau)  XBTGC (mit
Befestigungsplatte Plattform
und Buzzer SoMachine)
XBTGK
Signalsaule, mehrfarbige LED fir HMIGTO XVGU3sSWV 0,300
Direktmontage und verschiedene Zustdande XBTGT (auler
Buzzer und Signalarten Reihe GT1000)
(rot/orange/grin/blau) XBTGC (mit
Plattform
SoMachine)
XBTGK
Zubehor
Beschreibung Funktion Lénge Bestell-Nr. Gew.
kg
Anschlusskabel vom Kabel zur 1,8m BMXXCAUSBHO018 0,065

PC zum Terminal

Datenubertragung vom

(USB TypA/MMiniB)  PC (USB TypA) zum HMI

(USB Typ Mini-B)

BMXXCAUSBHO018
Hinweis: Anzeigefarben: Rot, Orange, Griin und Blau. Diese Farben sowie jede Farbkombina-
tion daraus sind in der HMI-Applikation leicht einzustellen.
8/30 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Allgemeines,
Beschreibung

Biometrischer USB-Taster XB5S5

Befehlen und Melden

USB-Zubehor fur HMI-Terminals
Harmony® XB5S

Biometrischer USB-Taster

Allgemein

Der Biometrische USB-Taster XB5S5 der Baureihe Harmony® XB5S kontrolliert und
sichert den Zugang zu Systemen und Maschinen indem er die Nutzerautorisierung
durch Wiedererkennen des Fingerabdrucks tberprift.

Zur Kommunikation und Verwaltung der Nutzerdatenbank ist der Biometrische
USB-Taster tiber USB-Anschluss permanent mit dem Magelis HMI-Terminal (1) ver-
bunden. Im Allgemeinen werden sie in der Industrie genutzt (Form- und Abfiillma-
schinen, Materialhandling, Gabelstapler, Roboter, automatisierte Maschinen) und
Gebaude (Testbereiche, hochwertige Bereiche, Lagerbereiche).

Die Nutzerdatenbank kann mit der Konfigurationssoftware Vijeo Designer HMI (2)
in Build Time und Run Time visualisiert, konfiguriert und modifiziert werden. Diese
Software gestattet dem Biometrischen USB-Taster die Autorisierung verschiedener
Zugangsniveaus und die Aufzeichnung der HMI-Befehle jedes Nutzers. Sind keine
Nutzer vorhanden, kdnnen auch die aufgezeichneten Fingerabdriicke geléscht werden.

Der Taster arbeitet mit 24 V DC und bietet:
O Verpolungsschutz
O Uberlast- und Kurzschlussschutz (Schaltvermégen < 200 mA)

Montage

Das Produkt besteht aus einem Stiick (ein einziges Kunststoffgehduse) und wird mit
einer Mutter (per Hand angezogen, keine Werkzeuge erforderlich) in einer Standard-
bohrung mit einem Durchmesser von 22,5 mm befestigt. Es kann auf einer flachen,
horizontalen oder vertikalen Oberflache installiert werden.

Als Zubehor ist eine Schutzabdeckung zum Schutz der aktiven Oberflache des
Erfassungsdisplays erhaltlich. Die Abdeckung wird mit einem selbstklebenden
Scharnier befestigt.

Uber ein USB-Erweiterungskabel mit zwei Buchsen steht dem biometrischen USB-
Taster eine USB-Buchse in einer Bohrung mit einem Durchmesser von 22 mm an
der Bedienseite zur Verfligung.

Umgebung
m Ubereinstimmung mit den Normen: UL, CSA, GOST und Ce.

W Zulassungen:

O CSAC22-2Nr. 14

o UL508

o |EC 61000-6-2 und IEC 61000-6-4

m Schutzart gemaf Standard IEC 60529:
o IP65
o NEMA12

m Umgebungstemperatur:
O Lagerung: - 25 bis + 70 °C
O Betrieb: - 5 bis + 50 °C

Beschreibung

Der Biometrischer USB-Taster hat ein dunkelgraues Geh&use mit sensitivem
Display furr Fingerabdriicke 1 auf der Frontseite.

(1) Kompatibel mit Magelis iPC (mit Vijeo Designer Run Time), HMISTU/GXO/GTO/GTW und
XBTGT (auBer Reihe GT1000)/GK/GC (mit Plattform SoMachine).
(2) Kompatibel mit dem Editor VijeoDesigner HMI V6.1, Service Pack 2.

Hinweis: Die Nutzerdatenbank ist verschliisselt und kann nicht vom Biometrischen Schalter
zum HMI heruntergeladen werden.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

Scl&neide_r 8/31
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Bestelldaten

Befehlen und Melden

USB-Zubehor fur HMI-Terminals

Harmony® XB5S

Biometrischer USB-Taster

gEIectric

Bestelldaten
Komplette Einheiten
Beschreibung Anschluss Kompatibel Bestell-Nr. Gew.
mit Terminals kg
Biometrischer Uber Kabel mit Magelis iPC (mit XB5S5B2L2 0,202
USB-Taster 2 mLange Vijeo Designer Run
speziell fur HMI von Time)
Schneider Electric HMISTU
24V DC HMIGTO
HMIGXO
HMIGTW
XBTGT (auller
Reihe GT1000)
XB5S5B2L.2 XBTGC (mit
Plattform
SoMachine)
XBTGK
Zubehor
Beschreibung Funktion Bestell-Nr. Gew.
kg
USB-Erweiterungskabel FirAnschluss des biometrischen XBTZGUSB 0,108
mit zwei Buchsen, Tasters an den PC (iber die Bohrung
USB-Buchse mit mit & 22 mm an der Bedienseite
@ 22 mm an einer Seite
XBTZGUSB Schutzabdeckung, Schutz des Erfassungsdisplays ZB5SZ70 0,020
durchsichtig und
selbstklebend
Befestigungsmutter Ersatzteil ZB5SZ71 0,030
@22 mm
i T
Beschriftungsschild, ZBY0101T 0,005
27 x 8 mm,
selbstklebend, leer,
ZB5SZ70 schwarzer Hintergrund,
fur Gravierung
8/32 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.



Befehlen und Melden

Allgemeines, USB-Zubehor fir HMI-Terminals
Beschreibung Magelis™ HMIZ
USB-Leuchttaster

Allgemein

Der USB-Leuchttaster des Magelis™ USB-Zubehérs wurde vor allem zur einfachen
Visualisierung und schnellen Erkennung von Alarmen (grof3er Blickwinkel und Hel-
ligkeit) entwickelt. Dieser Taster, der Uber ein flhlbares Schaltspiel verfiigt, eignet
sich vor allem in rauen Umgebungen, wenn bestimmte Bestatigungen immer wie-
derkehren und das Touchdisplay geschont werden soll.

Der USB-Leuchttaster, der ber USB-Kabel versorgt wird und in das Magelis HMI
integriert ist, kann leicht verdrahtet werden. Diese Baureihe eignet sich besonders
fur Industrieanwendungen wie z.B. Werkzeugmaschinen, Verpackungs-, Druck-,
Automotive-, Metallverarbeitungsmaschinen sowie Nahrungsmittel- und Papier-
industrie.

USB-Leuchttaster Magelis HMIZ

Mit der Konfigurationssoftware Vijeo Designer HMI (1) kann der USB-Leuchttaster
wie folgt eingestellt werden:

m Alarmanzeige und -bestatigung:

o Die 5 mehrfarbigen LEDs werden im Vijeo Designer (1) firr die Anzeige von ei-
nem oder mehreren Alarmzustanden konfiguriert. Der Nutzer hat durch Driicken
der integrierten Funktionstasten schnellen Zugang zu diesen Alarmbestatigungs-
operationen.

m Beleuchtete Funktionstasten:

O Der USB-Leuchttaster kann als Funktionstaster verwendet werden, indem er mit
der Software Vijeo Designer (1) konfiguriert wird. Die 5 mehrfarbigen LEDs sind
mit SPS-Variablen verbunden und zeigen den Status der Befehlsriickmeldung
an.

O Mit der Software Vijeo Designer kdnnen die Funktionstasten konfiguriert werden,
um die meisten der HMI-Touchpanel-Operationen zu unterstiitzen.

Montage

Der USB-Leuchttaster wird mit einer Mutter (per Hand angezogen, keine Werk-
zeuge erforderlich) in einer Standardbohrung mit einem Durchmesser von 22 mm
befestigt. Er kann auf flachen und vertikalen Oberflachen installiert werden.

Umgebung
m Ubereinstimmung mit den Normen: UL, CSA und GOST.

m Zulassungen:

O CSAC22-2Nr. 142

o UL508

o IEC 61000-6-2 und IEC 61000-6-4

m Schutzart gemaf IEC 60529:
o IP65
0 NEMA4X

m Umgebungstemperatur:
O Lagerung: - 20 bis + 60 °C
O Lagerung: 0 bis + 55 °C

Beschreibung

Der USB-Leuchttaster besteht aus einer griinen Gehauseriickwand 1 und aus
einem dunkelgrauen Gehausevorderteil 2. Er ist mit 5 Funktionstasten 3 auf der
Frontseite (LED Hintergrundbeleuchtung) ausgestattet. Jede Funktionstaste 4 hat
eine mehrfarbige LED-Anzeige (grlin, rot, orange, blau, gelb und weiR).

Magelis . '

Ein Einlegeschilderblatt mit 3 anpassbaren Schildern ist im Lieferumfang des USB-
Leuchttasters enthalten.

B EE-

(1) Kompatibel mit Konfigurationssoftware Vijeo Designer HMI V6.1, Service Pack 2.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Schneider 8/33
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PF122300D

103405

PF122306A

PF122303A

Bestelldaten

Befehlen und Melden
USB-Zubehor fur HMI-Terminals

Magelis™ HMIZ
USB-Leuchttaster

6Electric

Bestelldaten
USB-Leuchttaster
Beschreibung Anschluss Kompatibel Bestell-Nr. Gew.
mit Terminals kg
USB-Leuchttaster, Uber USB- Magelis iPC HMIZRA1 (1) 0,110
bestehend aus Kabel (mit Vijeo
5 Schaltern mit Designer Run
hinterleuchteten LEDs. Time)
HMIZRA1 Erlaubt die Auswahl und HMIGTO
Farbeinstellung durch den HMIGXO
Nutzer HMIGTW
5VDC. XBTGT (auBer
Reihe GT1000)
XBTGK
XBTGC (mit
Plattform
SoMachine)
g Ersatzteile
g § Beschreibung Bestell-Nr. Gew.
: 9
: Zubehor-Kit fur HMIZRAT: HMIZKITRA1 -
O 5 Befestigungsmuttern,
ZB5AZ901 Verdrehschutz USB-Biigel Typ B 0 5 Verdrehschutzmuffen,
muffe O 5 USB-Blgel Typ B.
A\\\
</ \ 3 Einlegeschilderblatter fir Schalter HMIZRA1 HMIZLYRA1 -
. (3 anpassbare Schilder je Blatt)
g ',/
\/
HMIZLYRA1
5 Dichtungsringe fiir Schalter HMIZRA1 HMIZU50 -
HMIZU50
(1) Bei Bestellung eines USB-Leuchttaster HMIZRA1 sind die Ersatzteile im Lieferumfang
enthalten.
8/34 Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Kapitel 9
Erfassung

Alle technischen Informationen zu den aufgelisteten
Produkten in diesem Kapitel sind verfiigbar unter:
www.tesensors.com
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Beschreibung Erfassung

Allgemeine Beschreibung
OsiSense™ fir lhre Krananlagen

OsiSense™ fiir Ihre Krananlagen

Wabhlen Sie das fiur Sie am besten geeignete
Produkt fuir Ihre Applikationen

Mechanischer Stopp, ultimativer Stopp zur Vermeidung
Abschaltfunktionen moglicher Schaden an der Krananlage

> Horizontale Bewegungen (X- und Y-Achse)
> Positionsschalter im Lastkreis, der die Stromversorgung des Motors sofort

3 unterbricht: XFOD
2 > Drehachsschalter, derim Hauptsteuerkreis integriert ist: XCR.

XF9D XCR

> Vertikale Bewegungen (Z-Achse)

> Positionsschalter im Lastkreis, der die Stromversorgung des Motors sofort
unterbricht: XFOF
> Hauptsachlich wahrend derAufwartsbewegungt
> Positionsschalter in der Kranwinde oder der -trommel: XCMD oder XCKM.
Erfasst die Informationen ,Winde aufgespult‘ bzw. ,Winde abgespult”.
XFOF XCMD XCKM
Elektrischer und mechanischer Stopp, Ende des Arbeits-
bereichs
Elektrischer Stopp, Verringerung der Geschwindigkeit mit
Stopp- und Abbremsfunktionen anschlieBendem Stopp

> Horizontale Bewegungen (X & Y Achse)
> Kreuzschalter (zwei unabhangige Schaltkontaktblocke), Abbrems- und
Stoppfunktion mit einem einzigen Positionsschalter: XCKMR in Metall- oder
XCKVR in Kunstoffausfiihrung (XCKVR verfuigbar ab 2012)
> Drehachsschalter in extrem robuster Ausfihrung zur Erkennung einer festen
Stopp-Position: XCRA
> Antikollisionsschutz bei Einsatz mehrerer Krane bzw. Laufkatzen:

|| ﬁ Laserabstandssensor XUE mit zwei Schaltausgangen bzw. Reflexions-

XCKMR XCRA XUE XUX lichtschalter XUX mit 1 Schaltausgang.

> Vertikale Bewegungen (Z Achse)
> Spindel-Positionsschalter ermdglichen eine vollstandige Steuerung der
Position der Krananlage: XRB oder XR2
> Mit der Trommel verbundene Positionsschalter liefern die Stopp-Anweisungen
bei Erkennung ,Schlaffseil* bzw. ,Seilliberlappung*: XCKM

> Induktive Naherungschalter Gberwachen das Seil bzw. die Kette auf der
g Trommel und liefern die Stopp-Information bei ,Trommel leer* bzw. ,Seilende*:
XS
> Positionsschalter in der Krananlage Gbernehmen die Stopp-Up-Funktion bei
XRB XR2 XCKM XS ,Uberlastung*: XCKM

Positionierungsfunktionen Positionsdaten im Arbeitsbereich der Krananlage

R

> Horizontale Bewegungen (X & Y Achse)
> Inkrementalgeber und Absolutwertgeber zur linearen Positionsstuerung: XCC
> Erkennung eines Fixpunktes, um durchdrehende Rader zu vermeiden oder
zur Erkennung einzelner Positionen: XS
> Sensoren zur Abstandsmessung mit analogem Ausgang, um die Position
XUE anderer Kranteile oder Laufkatzen zu Giberwachen: XUE

XCC

> Vertikale Bewegungen (Z Achse)
> Inkrementalgeber und Absolutwertgeber (an der Trommel angeschlossen) zur
linearenHbhensteuerung: XCC
> Spindelschalter ermdglichen mit 28 verschiedenen Positionen und einem
Analog-Signal eine vollstandige Steuerung der Krananlage: XRB oder XR2

XCC XRB XR2
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Beschreibung

Erfassung

Allgemeine Beschreibung
OsiSense™ fur lhre Krananlagen

> Turmdrehkrane

1 Erkennung einer
Uberdrehzahl der
Krananlage

2 Erkennung einer
vordefinierten Position bei
Uberlast oder Verdrehung

3 Erkennung der maximalen
Ausladung

4 Erkennung der Abbrems-
und Stopp-Position in der
horizontalen Bewegung

5 Erkennung der
Drehposition

Lésungsansatz

1
2
3
4

5

OsiSense XCC / XS, Einfache Installation und Anpassung

OsiSense XCKM / XCR, Robustheit mit Zwangso6ffnung

OsiSense XF, Der ultimative Schutz fiir die Laufkatze

OsiSense XCKVR / XCKMR, 2 Richtungen / 2 Geschwindigkeiten mit einem einzigen
Positionsschalter, Kompaktheit und Robustheit mit Zwangso6ffnung

OsiSense XR, Robustheit und Modularitat (bis zu 28 Kontakte)

> Briicken- und Portalkrane

1 Erkennung der Abbrems-
und Stopp-Position in der
horizontalen Bewegung

2 Erkennung einer
Abbrems- und Stopp-
Position in der
Hebebewegung

3 Erkennung eines anderen
Krans. Funktion zum
Kollisionsschutz

4 Erkennung einer
Uberfahrung der
Endposition

5 Erkennung einer
Uberdrehzahl

6 Erkennung einer
Uberfahrung der
Endposition

7 Erkennung einer
Uberhéhung der
vertikalen Bewegung

Lésungsansatz

1

OuPpPWN

OsiSense XCKVR / XCKMR, 2 Richtungen / 2 Geschwindigkeiten mit einem einzigen
Positionsschalter, Kompaktheit und Robustheit mit Zwangso6ffnung

OsiSense XR, Robustheit und Modularitat (bis zu 28 Kontakte)

OsiSense XUX/ XUE, Erkennung groBer Entfernungen

OsiSense XCKM / XCR, Robustheit mit Zwangso6ffnung

OsiSense XCC / XS, Einfache Installation und Anpassung

OsiSense XF, Der ultimative Schutz fiir Kran- und Hebetechnik
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Beschreibung Erfassung

Allgemeine Beschreibung
OsiSense™ fir lhre Krananlagen

> Mobile Krane

1 Erkennung einer
Abbrems- oder Stopp-
Position in der
Hebebewegung

2 Uberwachung und
Regelung des
Hydraulikdrucks

3 Abfrage der Stltzposition

4 Erfassung des
Stutztragers (mit
mechanischem Schutz)

Losungsansatz

1 OsiSense XR, Robustheit und Modularitéat (bis zu 28 Kontakte)

2 OsiSense XMLP, Kompaktheit und Robustheit fiir zuverldssige Druckregelung

3 OsiSense XCC /XS, Einfache Installation und Anpassung des Schaltpunktes

4 OsiSense XCKD + XCKZ05, Robustheit fiir mehr Widerstand gegen Schlage/StoRe

> Hebezeuge

1 Stop-Up- und Stop-Down-
Erkennung der vertikalen
Bewegung. In der
Kranwinde eingebauter
Miniatur-Schalter

2 Erkennung der Abbrems-
und Stopp-Position in der
horizontalen Bewegung

Losungsansatz

1 OsiSense XCMD, Kompaktheit und Modularitéit der Betatiger fiir einfache
mechanische Integration

2 OsiSense XCR, 2 Richtungen /1 Geschwindigkeit mit einem einzigen
Positionsschalter, Komapktheit und Robustheit mit Zwangso6ffnung
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Beschreibung Erfassung

Allgemeine Beschreibung
OsiSense™ fur lhre Krananlage

> Hafenkrane

1 Erfassung der genauen
Position der Laufkatze

2 Erkennung der Abbrems-
und Stopp-Position in der
horizontalen Bewegung
oder weiterer Umschalt-
positionen

3 Erkennung der End-
positionen der Laufkatze,
des Kranportals oder des
Auslegers

4 Erkennung der Abbrems-
und Stopp-Position oder
weiterer Umschalt-
positionen in der Hebe-
einrichtung bzw. dem
Ausleger

5 Erkennung eines anderen
Krans. Funktion zum
Kollisionsschutz

Losungsansatz

1 OsiSense XCC /XS, Einfache Installation und Anpassung

2 OsiSense XCKVR/XCKMR, 2 Richtungen /2 Geschwindigkeiten mit einem einzigen
Positionsschalter, Kompaktheit und Robustheit mit Zwangsoéffnung

3 OsiSense XCKM/XCR, Robustheit mit Zwangsoffnung

4 OsiSense XR, Robustheit und Modularitat (bis zu 28 Kontakte)

5 OsiSense XUX / XUE, Mit Reflektor: Erfassung bzw. Abstandsmessung von Objekten
in groBer Entfernung

~% .

Telemecanique Arbeiten Sie mit Experten

Sensors ist die

Marke fUr indust- > Ein engagiertes Vertriebsteam:

: . ST = Geschulte und erfahrene Vertriebsmit-
rle”e Sensonk— T = o = arbeiter stehen lhnen jederzeit mit
und Erfaggungg_ — ihrem speziellen Know-how flr

— ———— — Sensorapplikationen zur Verflagung.
SySteme von == > Telemecanique Sensor-Teams: Unsere
Schneider Electric ‘ . i | l ' Support-Teams unterstiitzen Sie
= o T sowohl im Presales- als auch im

Aftersales-Bereich. Wir bieten unser
‘ gesamtes Know-how, das wir mit [hnen

i _a teilen.
http://www.tesensors.com
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OsiSense XC

XCKMR
2x
—| =| «| <«| 2Kontakte
XCKJ - j\i L N ,0+0". Ohne
e ~~[ Sprungfunk-
®| =| 2Kontakte Q| Y Q| tion, gestuft
YL o+ schaltend
O N Mit Sprung-
J| Q| funktion XCR
B = 2 Kontakte
O\t O 2| &l 2| x| 2x2kon
Ohne @ __ __ ¥ takte
I & Sprung- q N q [ Mit Sprung-
funktion ~| | <] o« funktion

Positionsschalter
Industrie - XCKJ, Komplettgerate

\_e\tungse:‘\so
fuhrund

nac!
(EN 50262)

Typ XCKJ, metallgekapselt, Monoblockgehduse, nach Norm EN 50041

Betétiger Metall- RollenstoRel Rollenhebel mit Rollenhebel mit Langenverstell- Polyamidstab
KuppenstoRel mit Metallrolle Kunststoffrolle Metallrolle ::ﬂﬁgﬁz&ﬁiﬁzl 26 mm
L =200 mm
Mechanische Lebensdauer (Mio. Schaltspiele) 30 25 30 30 30 30
Anfahrgeschwindigkeit (m/s) 0,5 1 1,5 1,5 1,5 1,5
Zulassungen CE-UL-CSA-CCC-GOST - C-TICK - BV
Schutzart geméaf IEC 60529 IP 667
Bemessungsbetriebsdaten (gemal EN IEC 60947-5-1) AC-15; A300 (Ue =240V, le =3 A) / DC-13; Q300 (Ue = 250 V, le = 0,27 A)
Leitungseinfiihrung (1) 1 Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung ISO M20 x 1,5
Mittenabstand (mm) 30 x 60
Gehauseabmessungen B x T x H (mm) 40 x 44 x 77
Komplettgerdt ~ M20 2 Kontakte ,0+S” mit Sprungfunktion O XCKJ161H29 | © XCKJ167H29 | © XCKJ10511H29 | & XCKJ10513H29 | XCKJ10541H29 XCKJ10559H29
2 Kontakte ,0+S”, ohne Sprungfunktion, gestuft | & XCKJ561H29 | & XCKJ567H29 ©) XCKJ50511H29 | &) XCKJ50513H29 | XCKJ50541H29 XCKJ50559H29
schaltend
1/2" NPT 2 Kontakte ,0+S” mit Sprungfunktion O XCKJ161H7 | © XCKJI167H7 O XCKJ10511H7 | © XCKJ10513H7 | XCKJ10541H7 XCKJ10559H7
M125P 2 Kontakte ,0+S” mit Sprungfunktion & XCKJ161D & XCKJ167D & XCKJ10511D | & XCKJ10513D XCKJ10541D XCKJ10559D
Komplettgerdt  2-Kontakte 2X (,0+S”) mit Sprungfunktion
Schaltvorgange der 2 Hilfsschalter in jeder Anfahrrichtung - - - - - -
Schaltvorgénge 1 Hilfsschalter in jeder Anfahrrichtung - - - - - -
Komplettgerit 2 Kontakte ,0/S” gestuft schaltend, mit Sprungfunktion - - - - - -
2 x 2 Kontakte ,0+0”, ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend - - - - - -
© Zwangsbffnung (1) Leitungseinfiihrung fur Kabelverschraubung Pg13,5: Bitte Endung H29 der Bestell-Nr. entfernen.

Beispiel: XCKJ161H29 wird zu XCKJ161.

Fir intensive Beanspruchung - XC2J,
Mit variablem Aufbau - Hilfsschaltergehause

o & o 2| g &
:ﬁ S o o 8
1-polig ,&/s* 2 Kontakte ,0 + S*
Mit Sprungfunktion Mit Sprungfunktion
Gleichzeitg schaltend
Bestell-Nr. Hilfsschaltergehuse | zc2uc1  zc2Jc2
Bestell-Nr. Kontaktblock allein | xckzo1 ' XESP1021

9/6
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Fur intensive Beanspruchung - Komplettgerate XCKMR und XCR

Typ XCKMR und XCR fiir Hebe- und Forderanlagen

Stabhebel Stabhebel Stabhebel Rollenhebel Stabhebel Schieflaufschalter
6 mm, ,Schaltkreuz“ & 6 mm, ,Schaltkreuz“ 6 mm @ 50 mm A6 mm, ,Schaltkreuz“ | Hebel: verzinkter Stahl Hebel: Edelstahl
oder ,3-schenkelig”
2 1 10 10 10 0,3 0,3
1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5 1,5
CE - CSA-CCC - GOST
IP 66 IP65 IP54 IP 66
AC-15; A300 (Ue =240V, le = 3A) / DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A)
3xI1SOM20x 1,5 1xISOM20x 1,5 1 Gewindebohrung fiir Kabelverschraubung 13 (Adapter ISO M20 x 1,5; Bestell-Nr. DE9RA1620, separat zu bestellen)
Leitungseinfiihrungen Leitungseinfiihrung & 2
Bohrung fiir Kabelver-
schraubung ISO M20
61,5 85x 75 105 x 70
118 x 59 x 77 116 x 66 x 77 85 x 75 x 95 85 x 87 x 146
- - & XCRA11(2) © XCRA15 © XCRE18(2) - -
= = © XCRB11(2) - © XCRF17(3) = =
- - XCRT115 XCRT315 (4)
XCKMR54D1H29 (2) XCKVR54D1H29 (2)(5) = = = = =
(2) Metall-Stabhebel, L = 200 mm (3) Metall-Stabhebel, 3-schenkelig,, L =200 mm, W = 300 mm. (4) Polyester-Gehause? (5) Kunststoffgehause

Komplette oder modulare Antriebe

Komplettantriebe fiir geradlinige Betatigung

Metall-KuppenstoRel RollenstoRel mit Metallrolle

= =

Bestell-Nr. ZC2JE61 - zC2JE62

Modulare Antriebe fiir Drehachsenbetdtigung und separate Betatiger
Ohne Raststel- Ohne Raststel- Langenverstellb. Stangenhebel Rollenhebel mit Rollenhebel mit ~ Federhebel Federstabhebel
lung Betatigung  lung Betatigung  Rollenhebel mit @ 3 mm aus Metall Kunststoffrolle (1)  Metallrolle (1) (1)
von rechts UND  von rechts ODER Kunststoffrolle (1) L =125 mm (1)
von links von links

0

. = _-?'-‘-.‘_ IR f@ .
.‘h @ ﬁ | ey - o é iy
3) o 9y (AL i 4
Bestell-Nr. | zc20E01 | ZC2JE05  ZC2JY31  zc24Y51 ZC2JY11 'zc24¥13 ' zc2Jvs1 22491

(1) Uber 360° verstellbar.
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OsiSense XC Positionsschalter
Universal, Komplettgerate

(Gerate mit variablem Aufbau,
siehe Ubersichtskatalog ,Sensorik* (ZXKASENSORIK) Seiten 6-7)

XCMD XCKT
¥l 2 ) 2 Kontakte ,0+S” m 2 Kontakte ,0+S”
= Mit Sprungfunktion S R Y Sprungfunktion

14

g
1 ’}LGN-YE &)
==
A EF =
x| D 2 Kontakte ,0+S”
@ ,EL ©  ohne Sprung-
} }‘ GN-YE funktion
I T
B =

Miniatur XCMD, metallgekapselt, mit Anschlussleitung, Befestigung am Geh&ause oder am Antrieb

Betatiger Metall- RollenstoRel Rollenhebel mit | Rollenhebel mit | Langenverstell- | Metall-Kuppen-
KuppenstoRel | mit Metallrolle | Kunststoffrolle = Metallrolle barer Rollen- stoRel Front-
hebel mit befestigung
Kunststoffrolle | M12

Mechanische Lebensdauer (Mio. Schaltspiele) 10 10 10 10 10 10

Anfahrgeschwindigkeit (m/s) 0,5 0,5 1,5 1,5 1,5 0,5

Gerate nach Norm IEC 947-5-1 Kap. 3 ©) S) S) S) e S)

Zulassungen CE-UL-CSA-CCC

Schutzart gemaf IEC 60529 IP 66 und IP 67

Bemessungsbetriebsdaten (geméaR EN IEC 60947-5-1) AC-15; B300 (Ue =240V, le =1,5A) / DC-13; R300 (Ue =250 V, le = 0,1 A)

Mittenabstand (mm) 20 M12x 1

Gehauseabmessungen B x T x H (mm) 30 x 16 x 50

Anschluss Kabel mit Anschlussleitung, Richtung wahlbar, L = 1 m (andere Leitungslangen auf Anfrage)

Komplettgerat 2 Kontakte ,0+S” mit Sprungfunktion XCMD2110L1 | XCMD2102L1 | XCMD2115L1 | XCMD2116L1 | XCMD2145L1 | XCMD21FOL1
2 Kontakte ,0+S”, ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend | XCMD2510L1 | XCMD2502L1 | XCMD2515L1 | XCMD2516L1 | XCMD2545L1 = XCMD25F0L1
Verbindungsstecker M12

Komplettgerat ,0+S”, mit Sprungfunktion (M12, 5-polig) XCMD2110C12 | XCMD2102C12  XCMD2115C12 | XCMD2116C12 XCMD2145C12 XCMD21F0C12
1,0/S”, mit Sprungfunktion (M12 - 4-polig) (1) XCMD2110M12| XCMD2102M12 XCMD2115M12  XCMD2116M12) XCMD2145M12 XCMD21FOM12

(1) Obwohl der Aufbau mit dem der Komplettgerate mit Anschlussleitung identisch ist dirfen die Komplettgerate mit 4-poligem M12-Steckverbinder nicht mit dem Symbol
gekennzeichnet werden, da sie nur einen einpoligen ,O/S“-Kontakt haben.

& Zwangsoffnung
Classic — Komplettgerate XCKM, XCKL

\_e\mngse
fiuhrung

nach \5
50?.
XCKM €N
m| 5| 2 Kontakte ,0+8” sl S oo| r.
N Mit Sprungfunktion N
o\ o -t
:ﬁ S g qf =
c*‘_>| < 2 Kontakte ,0+S” 3 Kontakte
Ohne Sprung- ,0+0+8”
@ ~ [ funktion Mit Sprung-
g BN funktion

Typ XCKM, metallgekapselt, 3 Leitungseinfiihrungen

Betatiger Metall- RollenstéRel Rollenhebel Rollenhebel mit Federstab mit
KuppenstoRel mit Metallrolle (seitliche Thermoplast-Rolle | Metalldrahtende
Betéatigung)
Mechanische Lebensdauer (Mio. Schaltspiele) 20 20 20 15 10
Anfahrgeschwindigkeit (m/s) 0,5 0,5 1,5 1,5 0,5
Zulassungen CE - UL-CSA-CCC - GOST - C-TICK - BV
Schutzart gemaR IEC 60529 IP 665
Bemessungsbetriebsdaten (gemal EN IEC 60947-5-1) AC-15; A300 (Ue =240V, le = 3A) / DC-13; Q300 (Ue =250 V, le = 0,27 A)
Leitungseinfiihrung (1) XCKM 3 Gewindebohrungen f. Kabelverschraubung nach ISO M20 x 1,5 (2 Gewindebohr. m. Verschlussstopfen)
XCKL 1 Kabeleinflihrung mit Kabelverschraubung
Mittenabstand (mm) 41
Gehéuseabmessungen B x T x H (mm) XCKM/XCKL |64x30x64 / 52x30x72
Komplettgerat XCKM
2 Kontakte ,0+8 mit Sprungfunktion © XCKM110H29 | © XCKM102H29 | © XCKM121H29 | © XCKM115H29  XCKM106H29
2 Kontakte ,0+S”, ohne Sprungfunktion, gestuft schaltend | & XCKM510H29 \ © XCKM502H29 \ @ XCKM521H29 \ & XCKM515H29 \ =
Komplettgerat XCKL
2 Kontakte ,0+S" mit Sprungfunktion © XCKL110 ' ©)XCKL102 & XCKL121 & XCKL115 ' XCKL106

(1) Leitungseinflihrung fiir Kabelverschraubung Pg 11 Bitte Endung H29 der Bestell-Nr. entfernen. Beispiel: XCKM110H29 wird zu XCKM110.
© Zwangséffnung
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Einstellbereich

(bar) (1)

Betriebsmedium

Umgebungstemperatur

Schutzart (geman IEC 60529)
Zulassungen
Bemessungsbetriebsspannung
Abmessungen (mm) @ x L
Hydraulikanschluss (2)
Elektrischer Anschluss (3)
Ausgang (4)

Analogausgang EN 175301-803-A

-30...+ 100°C

XMLP010BC21V

Sensoren zur Drucksteuerung
Elektronische Drucksensoren XMLP
Elektrischer Anschluss: EN 175301-803-A, M12-Steckverbinder

XMLP016BC21V

XMLP025BC21V

— !
Ty

:k

XMLP040BC21V

IP 65 (EN175301-803-A), IP 65, IP 67 und IP 69K (M12-Steckverbinder)
CE (UL - CSA in Vorbereitung)
8...30 V DC fiir 4...20 mA, 14...30V DC fiir 0...10 V
30 x 26 (ohne Steckverbinder)
G 1/4" A (AuBengewinde)

EN 175301-803-A, M12-Steckverbinder 4 Kontakte
4...20 mA, 2-Leiter-Technik, 0...10V, 3-Leiter-Technik

XMLP100BC22

XMLP160BC22

XMLP250BC22

XMLP400BC22

4...20mA M12 Steckverbinder

XMLP010BD21V

XMLP016BD21V

XMLP025BD21V

XMLP040BD21V|

XMLP100BD22

XMLP160BD22

XMLP250BD22

XMLP400BD22

Analogausgang EN 175301-803-A

XMLP010BC71V

XMLP016BC71V

XMLP025BC71V

XMLP040BC71V

XMLP100BC72

XMLP160BC72

XMLP250BC72

XMLP400BC72

0..10V M12 Steckverbinder

XMLP010BD71V

XMLP016BD71V

XMLP025BD71V

XMLP040BD71V

XMLP100BD72

XMLP160BD72

XMLP250BD72

XMLP400BD72

(1) Ebenfalls mit PSI-Baureihe verfligbar.

(2) Erhaltlich mit anderen Hydraulikanschlliissen: 1/4"-18NPT-Innengewinde und SAE 7/16-20 UNF
(3) Ebenfalls mit 3-poligem Packard-Stecker verfiigbar.

(4) Ebenfalls mit ratiometrischem Ausgang 0,5...4,5 V verfiigbar.

Lieferung von Verpackungseinheiten in einer Sammelverpackung méglich. An das Ende der Bestell-Nr. Q hinzufiigen. Beispiel: XMLP010BC21V
wird zu XMLP010BC21VQ.

Elektronische Drucksensoren XMLG
Elektrischer Anschluss: Steckverbinder M12

‘
IL:

and
gen

o 5" nd\»‘“

guv 4
N a\“"“‘m—

Einstellbereich

(bar) (1)

Umgebungstemperatur -15...+85°C

Schutzart (geman IEC IP 66 und IP 67

60529)

Zulassungen CE - UL - CSA-GOST

Voltage limits 12...24 V DC, 8...33 V DC fiir 4...20 mA, 11,4...33V DC fiir 0...10 V

@ 22,8 x 58 (ohne Steckverbinder)

G 1/4" A (AuRengewinde)

M12-Steckverbinder

4...20 mA, 2-Leiter-Technik, 0...10V, 3-Leiter-Technik

XMLGMO1D21  XMLGO01D21 | XMLG006D21 XMLG010D21 | XMLG016D21 XMLGO025D21 XMLG100D21 XMLG250D21 XMLG400D21
XMLGMO1D71 XMLGO01D71 | XMLGO06D71 XMLGO10D71 | XMLGO16D71 XMLGO25D71 XMLG100D71 XMLG250D71 XMLGA400D71

(3) Ebenfalls mit integriertem schnellen Anschluss verflgbar.
(4) Ebenfalls mit Drucksteuerung verfligbar (Digitalausgang).

Abmessungen (mm) @ x L
Hydraulikanschluss (2)
Elektrischer Anschluss (3)
Ausgang (4)
Analogausgang 4...20 mA
0...10V

(1) Weitere Einstellbereiche finden Sie auf unserer Internetseite.
(2) Erhaltlich mit anderen Hydraulikanschlissen: 1/4"-18NPT-Innengewinde.

Lieferung von Verpackungseinheiten in einer Sammelverpackung méglich. An das Ende der Bestell-Nr. TQ hinzufiigen. Beispiel: XMLGM01D21 wird zu
XMLGMO01D21TQ.

Passende Leitungsdosen

PUR Vorkonfektionierte Steckverbinder, L = 5 m (ohne LED) (5)

Weitere Stecker

(5) Fir PVC-Kabel siehe Seite 47 .é 5
80 =
]
[
Abgewinkelt y Gerade Schraubklemmen EN 175301-803-A
XZCP1241L5 XZCP1141L5 XZCC12FCM40B XZCC43FCP40B
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OsiSense XS

Induktive Naherungsschalter

Zylindrische Bauform, Metall

W Nicht biindig
)17 o

Bemessungsschaltabstand Sn
Nutzschaltabstand Su (mm) Biindig / Nicht biindig
Betriebstemperatur (°C)

Zulassungen

£

Biindig, Standard- und erhohter Schaltabstand

1,5 mm
0...1,2
-25..+70

2,5 mm
0...2

CE - UL - CSA - CCC (beantragt) - C-TICK

2 mm
0...1,6

4 mm
0...3,2

Schutzart (gemaR IEC 60529) IP 67 ‘ Leitung: IP 69K gemaR DIN 40050, IP 68
Gerate fur Gleichspannung DC
Anschluss #S” — A A A A
40” — B B B B
Abmessungen (mm) @ x L Leitung / Steckverbinder M8 x 33 / M8 x 42 M12 x 35/ M12 x 50
3-Leiter PNP Leitung (2 m) XS508B1PAL2 XS108B3PAL2 XS512B1PAL2 XS112B3PAL2
Steckverb. M8/ M12 | XS508B1P AM8 XS108B3PAMS8 XS512B1PAM12 XS112B3PAM12
NPN Leitung (2m) XS508B1NAL2 XS108B3NAL2 XS512B1NAL2 XS112B3NAL2
Steckverb. M8/ M12 | XS508B1NAMS8 XS108B3NAM3 XS512B1NAM12 XS112B3NAM12
2-Leiter nicht Leitung (2 m) XS508BSCAL2 XS608B3CAL2 XS512BSDAL2 XS612B3DAL2
polarisiert (1) Steckverb. M12 XS508BSCAL01TM12 | XS608B3CALO1M12 XS512BSDAM12 XS612B3DAM12
Min./max. Betriebsspannung (V) einschlieBlich Restwelligkeit 10...36 10...36 10...36 10...36
Max. Schaltstrom (mA) 3-Leiter / 2-Leiter 200/ 100 200/ 100 200/ 100 200/ 100
Uberlast- und Kurzschlussschutz (%) / LED Schaltzustandsanzeige (®) | * / ® */® */® */®
Reststrom, Ausgang gesperrt (mA) <05 <05 <05 <05
Spannungsabfall, Ausgang durchgeschaltet (V) 3-Leiter / 2-Leiter <2/<4 <2/<4 <2/<4 <2/<4
Schaltfrequenz (Hz) 3-Leiter / 2-Leiter 5000 / 4000 2500 / 3000 5000 / 4000 2500 / 2000
Abmessungen (mm) @ x L Leitung / Steckverbinder M8 x 51 / M8 x 62 M12 x 53 / M12 x 62
3-Leiter PNP Leitung (2 m) XS508BLPAL2 XS608B1PAL2 XS512BLPAL2 XS612B1PAL2
Steckverb. M12 XS508BLPAM12 XS608B1PAM12 XS512BLPAM12 XS612B1PAM12
NPN Leitung (2 m) XS508BLNAL2 XS608B1NAL2 XS512BLNAL2 XS612B1NAL2
Steckverb. M12 XS508BLNAM12 XS608B1NAM12 XS512BLNAM12 XS612B1NAM12
2-Leiter nicht Leitung (2 m) XS508B1DAL2 XS608B1DAL2 XS512B1DAL2 XS612B1DAL2
polarisiert Steckverb. M12 XS508B1DAM12 XS608B1DAM12 XS512B1DAM12 XS612B1DAM12
Min./max. Betriebsspannung (V) einschlieBlich Restwelligkeit 10...58 10...58 10...58 10...58
Max. Schaltstrom (mA) 3-Leiter / 2-Leiter 200/ 100 200/ 100 200/ 100 200/ 100
Uberlast- und Kurzschlussschutz (%) / LED Schaltzustandsanzeige (®) | * / ® */® */® */®
Reststrom, Ausgang gesperrt (mA) <05 <05 <05 <05
Spannungsabfall, Ausgang durchgeschaltet (V) 3-Leiter / 2-Leiter <2/<4 <2/<4 <2/<4 <2/<4
Schaltfrequenz (Hz) 3-Leiter / 2-Leiter 5000 / 4000 2500 / 3000 5000 / 4000 2500 / 2000
Gerate fur Wechsel- oder Gleichspannung AC/DC
Abmessungen (mm) @ x L Leitung / Steckverbinder - M12 x 53 / M12 x 62
2-Leiter Leitung (2 m) - - XS512B1MAL2 XS612B1MAL2
Steckverb. 1/2"-20 UNF | — - XS512B1MAU20 XS612B1MAU20
Min./max. Betriebsspannung (V) einschlieBlich Restwelligkeit - - 20...264 20...264
Max. Schaltstrom (mA) - - 200 200
LED Schaltzustandsanzeige (®) - - ® ®
Reststrom, Ausgang gesperrt (mA) - - <0,8 <08
Spannungsabfall, Ausgang durchgeschaltet (V) - - <55 <55

Schaltfrequenz (Hz) - - 25AC /1000 DC 25AC /1000 DC
(1) polarisiert fir M8 Kurzbauform
Zubehor
Befestigung
M8 Gerade Abgewinkelt
Klemmbefestigungsblock fur M8 | XSZB108 Metallring XZCC8FDM30S XZCC8FCM30S >
Sensoren in zylindrischer M12 | XSZB112 M12 (4 Kontakte) O §O
Bauform. M18 | XSZB118 Metallring XZCC12FDM40B XZCC12FCM40B
M30 | XSZB130 Kunststoffring | XZCC12FDP40B \ XZCC12FCP40B
9/10 Sdénelder
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Nicht biindig, erhohter Schaltabstand

25AC /1000 DC

25AC /1000 DC

25AC /500 DC

25AC /500 DC

25AC /1000 DC

5 mm 8 mm 10 mm 15 mm 7 mm 12 mm 22 mm

0...4 0...6,4 0...8 0...12 0...5,6 0...9,6 0...17,6
-25..470 -25..+70

CE - UL - CSA - CCC (beantragt) - C-TICK CE - UL - CSA - CCC (beantragt) - C-TICK
(mit Steckverbinder: IP 67) Leitung: IP 69K gemaf DIN 40050, IP 68 (mit Steckverbinder: IP 67)

A A A A A A A
B B B B B B B

M18 x 39/ M18 x 50 M30 x 43 / M30 x 55 -

XS518B1PAL2 XS118B3PAL2 XS530B1PAL2 XS130B3PAL2 -

XS518B1PAM12 XS118B3PAM12 | XS530B1PAM12 | XS130B3PAM12 |-

XS518B1NAL2 XS118B3NAL2 XS530B1NAL2 XS130B3NAL2 -

XS518BINAM12 | XS118B3NAM12 | XS530B1INAM12 | XS130B3INAM12 | -

XS518BSDAL2 XS618B3DAL2 XS530BSDAL2 XS630B3DAL2 -

XS518BSDAM12 | XS618B3DAM12 | XS530BSDAM12  XS630B3IDAM12 | —

10...36 10...36 10...36 10...36 -

200/100 200/ 100 200/ 100 200/100 -

*/® */® */® */® =

<0,5 <0,5 <0,5 <0,5 -

<2/<4 <2/<4 <2/s4 <2/<4 -

2000 / 3000 1000/ 1000 1000/ 2000 500/ 500 -

M18 x 62/ M18 x 74 M30 x 62 M12 x 55/ M12 x 65 M18 x 62/ M18 x 74 M30 x 62/ M30 x 74
XS518BLPAL2 XS618B1PAL2 XS530BLPAL2 XS630B1PAL2 XS612B4PAL2 XS618B4PAL2 XS630B4PAL2
XS518BLPAM12 | XS618B1PAM12 | XS530BLPAM12 | XS630B1PAM12 | XS612B4PAM12 XS618B4P AM12 XS630B4P AM12

XS518BLNAL2 XS618B1NAL2 XS530BLNAL2 XS630B1NAL2 XS612B4NAL2 XS618B4NAL2 XS630B4NAL2

XS518BLNAM12 | XS618B1INAM12 | XS530BLNAM12 | XS630BINAM12 | XS612B4ANAM12 XS618B4NAM12 XS630B4ANAM12

XS518B1DAL2 XS618B1DAL2 XS530B1DAL2 XS630B1DAL2 - - -

XS518B1DAM12 | XS618B1DAM12 | XS530B1DAM12 | XS630B1DAM12 |- - -

10...58 10...58 10...58 10...58 10...58 10...58 10...58

200/ 100 200/100 200/ 100 200/ 100 200 /- 200/ - 200/ -

*/® */® */® */® */® */® */®

<0,5 <0,5 <0,5 <0,5 - - -

<2/<4 <2/<4 <2/<4 <2/<4 <2/- <2/- <2/-

2000 / 3000 1000/ 1000 1000/ 2000 500/ 500 2500/ - 1000/ - 500/ -

M18 x 62/ M18 x 73 M30 x 62/ M30 x 73 - M18 x 60 / M18 x 72 M30 x 63 / M30 x 74
XS518B1MAL2 XS618B1MAL2 XS530B1MAL2 XS630B1MAL2 - XS618B4MAL2 XS630B4MAL2
XS518B1IMAU20 XS618B1MAU20  XS530B1MAU20  XS630B1MAU20 |- XS618B4MAU20 XS630B4MAU20
20...264 20...264 20...264 20...264 - 20...264 20...264

300AC /200 DC 300AC /200 DC 300AC /200 DC 300AC /200 DC - 300AC /200 DC 300AC /200 DC
® ® ® ® - ® ®

<0,8 <0,8 <0,8 <0,8 - <0,8 <0,8

<55 <55 <55 <55 - <55 <55

25AC /300 DC

Steckverb. mit Kabel (1) | M8 (3 Kontakte) 1/2" M12 (4 Kontakte)

Gerade Abgewinkelt Gerade Abgewinkelt Gerade Abgewinkelt  |Abgewinkelt PNP LED
CZ% ? 2m |XZCP0566L2 |XZCP0666L2 |2m |XZCP1865L2 |XZCP1965L2 |2m |XZCP1141L2 |XZCP1241L2 |XZCP1340L2
J 5m |XZCP0566L5 |XZCP0666L5 |5m |XZCP1865L5 |XZCP1965L5 |5m |XZCP1141L5 |XZCP1241L5 |XZCP1340L5
Gerade Abgewinkelt |10 m [ XZCP0566L10 | XZCP0666L10 |10 m|XZCP1865L10 XZCP1965L10 |10 m |XZCP1141L10 XZCP1241L10|XZCP1340L10

(1) Fur PVC-Kabel siehe Seite 47
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OsiSense XS

Induktive Naherungsschalter
Rechteckige Bauform, Kunststoff

| % !Q-

JZle22x8 A15x32x8 |A26x26x13 |40 x40x 15 |1 80 x 80 x 26

M@ Nicht biindig
mm Biindig

Bemessungsschaltabstand Sn 2,5 mm 10 mm 15 mm 40 mm
Erfassungsbereich S (mm) Biindig / Nicht blindig 0..2 0...4 0...8 0...12 0...32
Feineinstellungsbereich (mm) Biindig / Nicht biindig - - - - -
Einbau in Metallumgebung Biindig Buindig Biindig Buindig Biindig
Betriebstemperatur (°C) -25..+470 -25..+70 -25..+70 -25..+470 -25..+470
Zulassungen CE CE-UL-CSA-C-TICK
Schutzart (geman IEC 60529) Leitung: IP 68 (mit Steckverbinder: IP 67)
Gerate fir Gleichspannung DC
Anschluss PvR-Leitung (2 m)
2-Leiter (nicht polarisiert) NO oder NC programmierbar - - - - -
2-Leiter  nicht NO XS7J1A1DAL2 XS7F1A1DAL2 XS7E1A1DAL2 XS7C1A1DAL2 XS7D1A1DAL2
BOlaliSISIENG XS7J1A1DBL2 XS7F1A1DBL2 XS7E1A1DBL2 | XS7C1A1DBL2 | XS7D1A1DBL2
4-Leiter PNP NO + NC zusatzliche Ausgange - - - - -
NPN NO + NC zusétzliche Ausgange - - - - -
3-Leiter PNP NO XS7J1A1PAL2 XS7F1A1PAL2 XS7E1A1PAL2 XS7C1A1PAL2 XS7D1A1PAL2
NC XS7J1A1PBL2 XS7F1A1PBL2 XS7E1A1PBL2 XS7C1A1PBL2 XS7D1A1PBL2
NPN NO XS7J1ATNAL2 XS7F1A1NAL2 XS7E1ATNAL2 XS7C1A1NAL2 XS7D1A1NAL2
NC XS7J1A1NBL2 XS7F1AINBL2 XS7E1A1NBL2 XS7C1A1INBL2 XS7D1A1NBL2
Anschluss M8-Steckverbinder M12-Steckverbinder
2-Leiter  nicht NO XS7J1A1DALO1MS8 (1) | XS7TF1A1DALO1M8 (1) | XS7TE1A1DAMS8 XS7C1A1DAMS XS7D1A1DAM12
polarisiert ¢ XS7J1A1DBLO1MS (1) | XS7F1A1DBLOTMS (1) XS7E1A1DBM8 | XS7C1A1DBM8 | XS7D1A1DBM12
3-Leiter PNP NO XS7TJIA1PALO1MS (1) | XSTF1A1PALO1MS (1)  XS7E1A1PAMS XS7C1A1PAMS8 XS7D1A1PAM12
NC XS7J1A1PBLO1M8 (1) | XS7F1A1PBLO1MS8 (1) XS7E1A1PBM3 XS7C1A1PBMS8 XS7D1A1PBM12
NPN NO XS7J1ATINALO1MS8 (1) | XS7TF1ATNALO1MS8 (1) | XS7E1A1NAMS8 XS7C1A1NAMS XS7D1ATNAM12
NC XS7J1ATNBLO1MS (1)  XS7F1ATNBLO1MS (1) XS7E1AT1NBMS8 XS7C1A1NBM8 XS7D1A1NBM12
Min./max. Betriebsspannung (V) einschlieBlich Restwelligkeit 10...36 10...36 10...36 10...36 10...36
Max. Schaltstrom (mA) 100 100 100 100 100
Kurzschlussschutz (%) / LED Schaltzustandsanzeige (®) / LED Funkt.anz. (®) */®/— *x/®/— */®/— */®/— */®/—
Spannungsabfall, Ausgang durchgeschaltet (V) Leit./Steckverbinder <4/52 <4/<52 <2 <2 <2
Schaltfrequenz (Hz) Leitung / Steckverbinder 4000 /2000 5000 / 2000 1000 1000 100
Gerate fur Wechsel- oder Gleichspannung AC/DC
Anschluss
2-Leiter AC/DC NO - - - - -
NC - - - - -
AC NO oder NC programmierbar | — - - - -
AC/DC NO oder NC programmierbar | — - - - -
Anschluss
2-Leiter AC/DC NO - - - - -
NC - - - - -
Min./max. Betriebsspannung (V) einschlieRlich Restwelligkeit - - - - -
Max. Schaltstrom (mA) - - - - -
Kurzschlussschutz. (%) / LED Schaltzustandsanzeige (®) / LED Funktanz. (®) | — - - - -
Reststrom, Ausgang gesperrt (mA) - - - - -
Spannungsabfall, Ausgang durchgeschaltet (V) - - - - -
Schaltfrequenz (Hz) - - - - -

(1) Anschlussleitung L = 0,15 m mit Steckverbinder M8.

Zubehor
Gerade |90° Gerade Abgewinkelt
90°-Winkel - gx22x8 | XSZBJ0O |XSZBJ9O Metallrlng XZCC8FDM30S XZCC8FCM30S &
?]| 15x32x8 |XSZBF00 [XSZBF90 M12 (4 Kontakte) 7 @
26x26x13| XSZBEOO | XSZBE90 Metaliring  |XZCC12FDM40B XZCC12FCM40B
40x40x15|XSZBC00 | XSZBCI0  Kunststoffring| XZCC12FDP40B XZCC12FCP40B
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lZl40x40x70 7140 x 40 x 117 H26x26x13 |A40x40x15 |I480 x 80 x 26

20 mm 40 mm 20 mm 40 mm 15 mm 25 mm 60 mm
0...16 0...32 0...16 0...32 0...8/0...12 0...12/0...20 0...32/0...48
5..10/5..115 8..15/8..25 20...40/ 20...60
Biindig Nicht biindig Bundig Nicht biindig Buindig oder nicht biindig tiber Teach-in-Programmierung
-25..+70 -25...+70
CE-UL-CSA-CCC-C-TICK CE - UL-CSA-CCC-C-TICK
IP 67 und IP 69K Leitung: IP 68 (mit Steckverbinder: IP 67)
M12-Steckverbinder Schraubklemmen (2) Leitung (2 m)
- - XS8C4A1DPP20 XS8C4A4DPP20 - - -
XS8C2A1DAM12 XS8C2A4DAM12 - - - - -
XS8C2A1DBM12 XS8C2A4DBM12 - - - - v
XS8C2A1PCM12 XS8C2A4PCM12 XS8C4A1PCP20 XS8C4A4PCP20 - - -
XS8C2A1NCM12 XS8C2A4NCM12 XS8C4A1TNCP20 XS8C4A4NCP20 - - -
- - - - XS8E1A1PAL2 XS8C1A1PAL2 XS8D1A1PAL2
- - - - XS8E1A1PBL2 XS8C1A1PBL2 XS8D1A1PBL2
- - - - XS8E1A1NAL2 XS8C1A1TNAL2 XS8D1A1NAL2
- - - - XS8E1A1INBL2 XS8C1A1INBL2 XS8D1A1NBL2
M8-Steckverbinder M12-Steckverbinder
- - - - XS8E1A1PAMS8 XS8C1A1PAMS XS8D1A1PAM12
- - - - XS8E1A1PBMS8 XS8C1A1PBM8 XS8D1A1PBM12
= - - - XS8E1ATNAMS XS8C1A1NAMS XS8D1A1TNAM12
= - - - XS8E1A1NBMS8 XS8C1A1NBM8 XS8D1A1NBM12
12...48 10...36 10...36 10...36
4-L eiter-Version = 200 — 2-Leiter-Version = 1,5...100 100 200 200
4-Leiter-Version =%/ ® /| ® — 2-Leiter-Version =% /® /- */Q/® */Q®/® */®/®
4-Leiter-Version =<2 — 2-Leiter-Version =<4 <2 <2 <2
Biindig: 300 - Nicht biindig: 200 2000 1000 150
1/2"- 20 UNF -Steckverbinder Schraubklemmen (2) Leitung (2 m)
XS8C2A1MAU20 XS8C2A4MAU20 - - XS8E1ATMAL2 XS8C1ATMAL2 XS8D1ATMAL2
XS8C2A1MBU20 XS8C2A4MBU20 - - XS8E1A1MBL2 XS8C1A1TMBL2 XS8D1A1TMBL2
- - XS8C4A1MPP20 XS8C4A4MPP20 - - -
1/2"-20 UNF-Steckverbinder
- - - - XS8E1ATMALO01U20 | XS8C1A1MAL01U20 | XS8D1A1MAU20
- - - - XS8E1ATMBL01U20 | XS8C1A1MBL01U20 | XS8D1A1MBU20
20...264 20...264 20...264 20...264
AC/DC-Version = 300 / 200 200 AC oder DC 300AC /200 DC 300AC /200 DC
-1®/- -/®/® -/1®/® -/1®/®
AC/DC-Version =< 1,5 <15 <1,5 <15
<55 <55 <55 <55
25AC /50 DC 2000 1000 150

(2) Lieferung ohne Kabelverschraubung. Geeignete Kabelverschraubung: 13P. Ebenfalls erhaltlich mit Ausgang M20, 1/2" NPT und Steckverbindern M12, 7/8".

Steckverb. mit Kabel (1)

~ ¢

Gerade

M8 (3 Kontakte)

Gerade Abgewinkelt Gerade Abgewinkelt Gerade Abgewinkelt Abgewinkelt PNP LED
2m |XZCP0566L2 |XZCP0666L2 2m |XZCP1865L2 |XZCP1965L2 2m |XZCP1141L2 |XZCP1241L2 |XZCP1340L2
5m |XZCP0566L5 |XZCP0666L5 5m |XZCP1865L5 |XZCP1965L5 5m |XZCP1141L5 |XZCP1241L5 |XZCP1340L5
Abgewinkelt 10 m |XZCP0566L10 \XZCP0666L10 |10 m |XZCP1865L10 XZCP1965L10 |10 m |XZCP1141L10 | XZCP1241L10 \XZCP1340L10
(1) Fur PVC-Kabel siehe Seite 47
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OsiSense XU

NO: Objekt vorhanden / Ausgang EIN

Einweg Reflex Taster
[0 [ [0 g [ =t
(T (R) (T/R) (T/R)
NC: Kein Objekt vorhanden / Ausgang EIN
Einweg Reflex Taster
(T) (R) (TIR) (TIR)

Optoelektronische Sensoren

Universelle Lichttaster und Lichtschranken

Kompakt 50 x 50 mm Kompakt 92 x 71 mm
Leitung M12-Steckverbinder | Schraubklemmen M12-Steckverbinder

Reflexions-Lichttaster Schaltabstand 1m(1) 2,1m (1)
Ausgangsart DC3 NO PNP XUKS5AP ANL2 XUK5AP ANM12 XUX5AP ANT16 XUX5AP ANM12
NPN XUKSANANL2 XUKSANANM12 XUX5ANANT16 XUX5AN ANM12
AC/DC Relais 1,0/S” XUK5ARCNL2 - XUX5ARCNT16 -
Reflexions-Lichtschranke pol. Schaltabstand (4) 5m 11 m(1)
Ausgangsart DC3 NO PNP XUK9AP ANL2 XUK9AP ANM12 XUX9AP ANT16 XUX9AP ANM12
NPN XUK9ANANL2 XUK9ANANM12 XUX9ANANT16 XUX9AN ANM12
AC/DC Relais 1,0/S” XUK9ARCNL2 - XUX9ARCNT16 -
Reflexions-Lichtschranke ~ Schaltabstand (2) 7m 14 m (1)
Ausgangsart DC3 NO PNP XUK1AP ANL2 XUK1AP ANM12 XUX1AP ANT16 XUX1AP ANM12
NPN XUK1ANANL2 XUK1ANANM12 XUX1ANANT16 XUX1ANANM12
AC/DC Relais 1,0/S” XUK1ARCNL2 - XUX1ARCNT16 -
Einweg-Lichtschranke Schaltabstand 30m 40 m (1)
Ausgangsart DC3 NO PNP XUK2AP ANL2R XUK2AP ANM12R XUX2AP ANT16R XUX2AP ANM12R
NPN XUK2ANANL2R XUK2ANANM12R XUX2ANANT16R XUX2ANANM12R
AC/DC Relais 1,0/S” XUK2ARCNL2R - XUX2ARCNT16R -
Ausgangsfunktion NO —— A A A A
NC ——— B B B B
Einweg-Lichtschranke Sender DC XUK2AKSNL2T XUK2AKSNM12T XUXO0AKSAT16T XUXO0AKSAM12T
AC/DC XUK2ARCNL2T - XUXOARCTT16T -
Multimode-Sensoren Schaltabstande fiir jeweilige Funktion | Hintergrundausblendung: 0,28 m - Lichttaster: 0,8 m | Hintergrundausblendung: 1,3 m - Lichttaster: 2 m
Reflexions-Lichtschr., polar.: 4 m - Einweg-Licht.: 30 m | Reflexions-Lichtschr., polar.: 11 m - Einweg-Licht.: 40 m
Ausgangsart DC3 NO/NC PNP - - - -
NPN - - - -
PNP/NPN XUKOAKSAL2 XUKOAKSAM12 XUXO0AKSAT16 XUX0AKSAM12
AC/DC Relais 1,0/S” XUKOARCTL2 - XUXO0ARCTT16 -
Einweg-Lichtschranke Sender DC XUKOAKSAL2T XUKOAKSAM12T XUXO0AKSAT16T XUXO0AKSAM12T
AC/DC XUKOARCTL2T - XUXOARCTT16T -

(1) Mit Empfindlichkeitseinstellung

(2) Mit Reflektor XUZC50 (separat zu bestellen)
Befestigung

Abmessungen

Zulassungens

Gemeinsame Kenndaten der Gerite fiir Gleichspannung
Min./max. Betriebsspannung (V) einschlieRlich Restwelligkeit
Schaltfrequenz (Hz)

Gemeinsame Kenndaten der Gerate fiir Gleichspannung

18 x 50 x 50

10...30
500

Gemeinsame Kenndaten der Gerate fiir Wechsel- oder Gleichspannung AC/DC

Min./max. Betriebsspannung (V) einschlieRlich Restwelligkeit
Schaltfrequenz (Hz)
LED Schaltzustandsanzeige (®) / LED Spannungsanz. (®)

Zubehor

20...264
20
®/®

CE, UL, CSA, CCC, C-Tick

Direkt: Mittenabstand 40 x 40, M4-Schrauben

Direkt: Mittenabstand 30/38 bis 40/50/74, M5-Schrauben

30x92x71

CE, UL, CSA, CCC, C-Tick

10...36
500

20...264
20
®/®

Reflektoren 3D-Befestigungen

Reflektoren (mm) Befestigungswinkel mit ~ Metallschutzge- Stange M12 fiir
721 XUZC21 Kugelgelenk fiir /2 héuse Kugelgelenk-
Sensoren s befest.
24x21 | XuzC24 und 1
11x33 | XUzcos l 1.3 Reflektor
@39 [xuzc3g r v ;[(]‘rJZCfSO )
080  |xuzcso | @ o N XUB... | XUZB2003 fiir
50 x 50 | XUZC50 T XUMO.. | XUZM2003 XUK... [ XUZK2004
100x100 | XUZC100 Y XUK_.. | XUZK2003 XUX... | XUZX2004
Xuzc24 XUzC8o XUZC50 XUX. T XUZX2003 XUZz2001
9/14 Sdéneide_r
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Lichttaster mit Hintergrundausblendung

Reflexio ichttaster mit einstellbarer Hintergrundausblendung

Schaltabstand 70...120 mm 10...750 mm 1,2m 2m
Befestigung (mm) M18 x 1 Direkt: Mittenabstand M30 x 1,5 oder M5, Direkt: Mittenabstand 30/38
40 x 40, M4 Schrauben Mittenabstand 30 bis 40/50/74 M5 Schrauben

Empfindlichkeitseinstellung Potenziometer Teach-in-Programmierung = Potenziometer -

Gehause M (Metall) P (Kunststoff) / LED-Ausrichthilfe ® M/® P/® P/® P/®

Betriebstemperatur (°C) / Schutzart (gemaR |IEC 60529) -25...+55°C/IP 67 -25...+55°C/IP 65 -25...+55/|P 67, Nema4X - 25...+ 55/ |P 67
Zulassungen CE-UL-CSA CE-UL-CSA CE-UL-CSA CE-UL-CSA
Abmessungen (mm) @ x LoderBxHx T M18 x 82 50 x 18 x 50 95 x 45 x 44 92 x30,5x 71
Geréate flr Wechsel- oder Gleichspannung AC/DC

Anschluss LeitungL=2m Leitung Leitung 2 m/ Steckverb. 7/8" Schraubklemmen
Sender / Empféanger AC/DC NO XU8M18MA230 - - -
programmierbar NO/NC | — XUK8ARCTL2 XUC8ARCTL2/ XUX8ARCTT16
XUCBARCTU78

Min./max. Betriebsspannung (V) einschlieBlich Restwelligkeit 20...264 20...264 20...264 20...264

Max. Schaltstrom (mA) / Schaltfrequenz (Hz) 200/ 25 3000/ 20 3000/ 20 3000/ 20

Uberlast- und Kurzschlussschutz (%) / LED Schaltzustandsanzeige (®) | (2)/® - - -

(2) Sensor ohne Kurzschlussschutz. Es ist eine flinke Sicherung 0,4 A mit der Last in Reihe zu schalten.

Distanzsensoren mit Analogausgang

l.
Analogausgang

Laser

/o

%

Klasse I
K,::Sde it Hohe Funktionsreserve
Bewegungstiberwachung bei Verschmutzung
Lichttaster L|chtschranke Lichttaster Lichttaster schranke
Schaltabstand 0,20..0,80 m |0,20..30m(1) |0,20...6 m(2) |0,05..0,40m |50 m
Befestigung (mm) ﬂ?@ﬁ&;}%{;m 3 Bohrungen 5,8mm M18 x 1 M18 x 1
Empfindlichkeitseinstellung - Teach-in-Programmierung Potenziometer Potenziometer
Gehause M (Metall) P (Kunststoff) / LED-Ausrichthilfe ® P/® P/® M/® M/®
Betriebstemperatur (°C) / Schutzart (gemaB IEC 60529) -25..+60/1P67 -20..+50/IP 67 -25..+55/IP67 -25..+55/IP67
Zulassungen CE-UL-CSA CE, cULus CE-UL-CSA CE-UL-CSA-C-TICK
Abmessungen (mm) @ xLoderBxHx T 86 x 27 x 83 93 x42 x 95 M18 x 95 M18 x 95
Sensoren fur Gleichspannung DC
Anschluss Schraubklemmen 'M12-Steckverbinder- 5 Kontakte M12-Steckverbinder M12-Steckverbinder
Sender / Empféanger analog 4-20 mA/0-10 V | XUJK803538 (3) - - - -
analog 4-20 mA - - - XU5M18AB20D -
analog 4-20mA + 1 PNP |- = = - XU2M18AP20D (2)
analog 4-20mA + 2 PNP |- XUE1AA2NM12 XUE5AA2NM12 - -
Min./max. Betriebsspannung (V) einschlieBlich Restwelligkeit 20...30 18...30 10...30 10...30
Max. Schaltstrom (mA) / Schaltfrequenz (Hz) max: 20, min: 4 /10000 100 / 38 (Modus Fast), 16 (Modus Slow) max: 20, min: 4 /20 100/ 30
Uberlast- und Kurzschlussschutz (%) / LED Schaltzustandsanzeige (8) | * /® */® */® */®

(1) Mit Reflektor XUZC250 (separat zu bestellen).

(2) bei weien und grauen Objekten 0,2 ...

6 m, bei schwarzen Objekten 0,2 ...

2,5m

(3) Mit 3-Leiter PNP-Ausgang.

Sclénelder
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OsiSense XCC

Optoelektronische Drehgeber
Inkrementalgeber

e !ﬂ" ﬁ*

Geberdurchmesser (mm) 240 9 58
Edelstahll 316L parametrlerbar

Wellendurchmesser (mm) 210 214 (1) 212
Wellenausfiihrung (2) Vollwelle Hohlwelle Vollwelle Vollwelle Hohlwelle Vollwelle
Max. Drehzahl (U/min) 9000 9000 9000 9000 6000 6000
Max. Frequenz (kHz) 100 100 300 300 300 100
Max. Last (daN) 2 2 10 10 25 5 20
Drehmoment (N.cm) 0,2 0,25 0,4 0,4 0,6 1
Zulassungen CE CE CE CE CE CE
Betriebstemperatur (°C) -20...+ 80 -20...+ 80 -30...+ 100 -30...+ 100 -30...+70 -20...+ 80
Schutzart (gemaR IEC 60529) IP 54 IP 52 IP65/IP 67 (3) | IP65/IP 67 (3) | IP69K IP 65 IP 66
Versorgungs- 5V, RS 422 45..55V 45..55V 4,75..30 V 4,75..30V 4,75..30V 45..55V
spannung Push-pull 11...30 V 11...30 V 5..30V 5..30V 5..30V 11...30 V
Anschluss Radiales Kabel (2 m) Radialer M23-Stecker | Axiales Kabel 2m) | Radialer M23-Stecker
Auflésung (Pkt.) Typ Ausg.-Schnittstelle
100 5V, RS 422 XCC1406PR0O1R | XCC1406TRO1R | XCC1506PS01X | XCC1510PS01X | - - XCC1912PS01RN
Push-pull XCC1406PR01K | XCC1406TR0O1K | XCC1506PS01Y | XCC1510PS01Y | — - XCC1912PS01KN
360 5V, RS 422 XCC1406PRO3R | XCC1406TRO3R | XCC1506PS03X | XCC1510PS03X | — - XCC1912PS03RN
Push-pull XCC1406PR03K | XCC1406TRO3K | XCC1506PS03Y | XCC1510PS03Y | XCC1510SPA03Y | — XCC1912PS03KN
500 5V, RS 422 XCC1406PRO5R | XCC1406TRO5R | XCC1506PS05X | XCC1510PS05X | — - XCC1912PS05RN
Push-pull XCC1406PR0O5K | XCC1406TR0O5K | XCC1506PS05Y | XCC1510PS05Y | — - XCC1912PS05KN
1000 5V, RS 422 XCC1406PR10R | XCC1406TR10R | XCC1506PS10X | XCC1510PS10X | — - XCC1912PS10RN
Push-pull XCC1406PR10K | XCC1406TR10K | XCC1506PS10Y | XCC1510PS10Y | — - XCC1912PS10KN
1024 5V, RS 422 XCC1406PR11R | XCC1406TR11R | XCC1506PS11X | XCC1510PS11X | - - XCC1912PS11RN
Push-pull XCC1406PR11K | XCC1406TR11K | XCC1506PS11Y | XCC1510PS11Y | XCC1501SPA11Y | — XCC1912PS11KN
2500 5V, RS 422 - - XCC1506PS25X | XCC1510PS25X | — - XCC1912PS25RN
Push-pull - - XCC1506PS25Y | XCC1510PS25Y | — - XCC1912PS25KN
3600 5V, RS 422 - - - - - - XCC1912PS36RN
Push-pull - - - - - - XCC1912PS36KN
256...4096 5V, RS 422 - - - - - XCC1514TSM02X | —
Push-pull - - - - - XCC1514TSM02Y | -
5000 5V, RS 422 - - XCC1506PS50X | XCC1510PS50X | — - XCC1912PS50RN
Push-pull - - XCC1506PS50Y | XCC1510PS50Y | XCC1510SPA50Y | — XCC1912PS50KN
360...5760 5V, RS 422 - - - - - XCC1514TSM03X | -
Push-pull - - - - - XCC1514TSMO03Y | -
500...8000 5V, RS 422 - - - - - XCC1514TSMO05X | —
Push-pull - - - - - XCC1514TSMO5Y | —
10 000 5V, RS 422 - - - - - - XCC1912PS00RN
Push-pull - - - - - - XCC1912PS00KN
1024...16 384 5V, RS 422 - - - - - XCC1514TSM11X | -
Push-pull - - - - - XCC1514TSM11Y | -
5000...80 000 5V, RS 422 - - - - - XCC1514TSM50X | —
Push-pull - - - - - XCC1514TSM50Y | —
Zubehor
Kupplungen Montage- und Befestigungszubehor
mit Feder WellendurchmesserWellendurchmesser Bestell-Nr. Einfachwinkel fir @ 58 mm XCCRES5SN
(geberseitig) (maschinenseitig) fir @ 90 mm XCCRE9SN
6 mm 6 mm XCCRARO0606
6 mm 8 mm XCCRARO0608
6 mm 10 mm XCCRARO0610
10 mm 10 mm XCCRAR1010 Winkel mit Spielausgleich flr @ 58 mm XCCRE5RN
10 mm 12 mm XCCRAR1012 fir @ 90 mm XCCRE9RN
Elast. Monoblock- 6 mm 6 mm XCCRAE0606

Bauform
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Geberdurchmesser (mm

Singleturn-
Absolutwertgeber

& G

Multiturn-

Absolutwertgeber

(6)

-

Multiturn-

Absolutwertgeber mit
Feldbusanschluss

@ 58 @ 58
CANopen PROFIBUS-DP

Wellendurchmesser (mm) ﬂ 10 ﬂ 12 ﬂ 10 212 210 210
Wellenausfiihrung (2) Vollwelle Voliwelle Vollwelle Voliwelle Voliwelle (4) Vollwelle (4)
Max. Drehzahl (U/min) 9000 6000 6000 6000 6000 6000
Max. Frequenz (kHz) 100 100 (1000 SSI) 100 (500 SSI) 100 (500 SSI) 800 800
Max. Last (daN) 10/ 25 (6) 20 10 20 1 1
Drehmoment (N.cm) 0,4 1 0,4 1 0,3 0,3
Zulassungen CE CE CE CE CE CE
Betriebstemperatur (°C) -20...+ 90 -20...+ 85 -20...+ 85 -20...+ 85 -40...+ 85 -40...+ 85
Schutzart (gemaR IEC 60529) IP65/1P 67 (3)/IP69K (6) |IP 66 IP65/1P 67 (3)/IP6IK (6) |IP 66 IP 64 IP 64
Versorgungsspannung 11...30 V
Anschluss Radialer M23-Stecker / 2m Axial-Kabel (6) 2xM12+1xPg9 3xPg9
Auflésung Ausg.-Schnittst. Code
.. 8192 Punkte Push-pull Binar |XCC2510PS81KB |XCC2912PS81KBN |- - - -
Gray |XCC2510PS81KGN |XCC2912PS81KGN |- - - -
XCC2510SPA81KGN (6)
SSI, 13 Bit Bindr |XCC2510PS81SBN |XCC2912PS81SBN |- - - -
Gray |XCC2510PS81SGN |XCC2912PS81SGN |- - - -
XCC2510SPA81SGN (6)
4096 Punkte / SSI, 25Bit (5) Gray |- - XCC3510PS48SGN |- - -
8192 Umdreh. XCC3510SPA48SGN (6)
8192 Punkte /  SSI, 25Bit (5) Binar XCC3510PS84SBN |XCC3912PS84SBN |— -
4096 Umdreh. Gray |- - XCC3510PS84SGN | XCC3912PS84SGN |- -
8192 Punkte / CANopen, Binar |- - - - -
4096 Umdreh. 25 Bit - - - - XCC3510PS84CBN |-
PROFIBUS-DP, Binar |- - - - - XCC3510PV84FBN
25 Bit

3) IP 67 mit Ringflansch XCCRB3.

(1
(
(
(
(
(

6) Gerat in Edelstahl 316L.

4) Ausflihrungen stehen mit Hohlwellen und einer Vorrichtung gegen Verdrehen zur Verfiigung.
5) Bei den Multiturn-Absolutwertgebern lassen sich parallele Ausgange mit den Deserialisierungskabeln XCCRM23SUB37eerealisieren.

) Die Ausflihrungen mit Hohlwellen werden mit einer Vorrichtung gegen Verdrehen geliefert. Fiir Wellen mit einem & von 6, 8, 10 oder 12 mm sind Reduzierringe zu verwenden.
2) Alle Ausfiihrungen stehen ebenfalls mit Vollwellen und einer Vorrichtung gegen Verdrehen zur Verfigung.

Reduzierring

Fiir Geber @ 58 mm mit durchgehender Hohlwelle

Vorkonfektionierte Steckverbinder und Verbindungskabel
Verbindungskabel M23 F (L=5m)

@ 14t0o @36 mm XCCR158RDA06 8-adrig Absolut-SSI XCCPM23122L5
J14to 38 mm XCCR158RDA08 10-adrig Inkremental XCCPM23121L5
@14t0 @ 10 mm XCCR158RDA10 16-adrig Absolut-Singleturn parallel XCCPM23161L5
@14t0F 12 mm XCCR158RDA12
Ringflansch (IP 67) Deserialisierungskabel (M23F - SUB D37 M) (L = 0,5 m)
Fir Geber XCC1510, 2510, 3510 SSI Gray - // Gray PNP XCCRM23SUB37PG
@ 58 mm XCCRB3 . SSI Binér - // Bindr NPN XCCRM23SUB37PB
Sclénelder 9/17
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Kapitel 10
Begleitangebote

Alle technischen Informationen zu den aufgelisteten
Produkten in diesem Katalog sind verfiigbar unter:
www.schneider-electric.com



Inhalt

Begleitangebote

m Eingehender Schutz & Schalten .......................... 10/2
m Last & Schaltungselement.................. ... ... ... ... 10/3

m Spannungsversorgungen & Transformatoren

0 Modular,Optimum, Universal................................... 10/4
O Modular, Optimum, Universal, Kompakt.......................... 10/4
O Funktionsmodule fiir getaktete Spannungsversorgungen. . . . . .. 10/6, 10/7
O Firspezielle Anwendungen .. ............. ... ... ... 10/8
O Transformatoren .............. ... . i, 10/9

m Steckbare elektromechanische Relais

O Interface-Relais und Miniaturrelais. .. .......................... 10/10
O Universalrelais und Leistungsrelais............................ 10/11
O RSL Relais montiertaufSockel ................................ 10/12
O RSL Relais fiir ZusammenbaudurchKunden. .................... 10/13
O Sockel .. ... 10/13

m Schaltschrinke

O SpacialStahl. ......... .. ... .. .. ... . .. 10114

O Spacial Edelstahl & Isoliergehduse Thalassa. .................... 10/15
m Anhang

O Typenverzeichnis. ....... ... ... .. . i 10/16

Scl&neide_r 10/1

Electric

10



Begleitangebote
Eingehender Schutz & Schalten

Panorama

12 bis 175 40 bis 2500 32 bis 1250 10 bis 125 100 bis 3200 800 bis 63
Anzahl der Pole 3 bis 6 3 bis 4
EEIMESI S Ol IS 0,5 bis 3 50 bis 220 5 bis 90 10 bis 50 25 bis 150 42 bis 150
einschaltvermégen
bei 400V
lcm (kA)
v INS as NG125 NSXINS NT oder NV
Einfachheit
Kompaktheit
Diese Produkte erflllen alle Sicherheitsanforderungen des Benutzers, gleich welche Art
Schutz auch benétigt wird.
Jede der umfassenden und einheitlichen Produktreihen kann mit einer breiten Palette an
Zubehorteilen und Zusatzausriistungen verwendet werden und ist auf maximale Leistung
und Sicherheit ausgelegt.
\A Auswabhlhilfe
m Lasttrennschalter S e Leistungsschalter
trennschalter
Isolierung
& Trennung L g g
Schalten i [ ] o o
Schutz X / [ [
|\ J
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Begleitangebote
Last & Beschaltungselement

Panorama
= E==_ 3

m Kurzschluss- und Uberlastschutz Sicherungshalter

Miniaturlastschalter
Spannung 60 V DC/Pol ]250 V DC/Pol 240V AC/Pol Ph/N ]41 5V AC/Pol Ph/Ph  |500 VAC I 690V DC
Anzahl der Pole 1 oder 2P 1,2,3und 4P -
Grenzstrom (A) 1 bis 63 80 bis 125 25 32 50 125
8x32mm|10x38 mm |14 x 51 mm | 22 x 58 mm
Ausschaltvermogen (kA) 6 6 10 20 120
Art der Lasten / Auslésekennlinie®™| B, C, D C B,C,D -
Breite 18 mm/Pol 27 mm/Pol -
Bestell-Nr. IEC Acti 9 iC60N Acti9 iC60HDC | Acti 9iC60N Multi 9 C120N DF8 DF10 DF14 DF22
IEC/UL Multi 9 C60N Multi 9 C60H-DC | Multi 9 C60N -

+ L a
o TR e e w @ aeee
—— II, pre— S — = =
2 [E ; VY
s T Poos | :
GEhe  [FeeElcosdvelitong 0 [fhsiedmend ]
RCBO® RCCB®
Spannung 240VAC 240 bis 415 VAC 240 V AC/Pol Ph/N 240 VAC
Anzahl der Pole 1P+N 2,3und 4P
Grenzstrom (A) 6 bis 32 25 bis 63 -
Ausschaltvermogen (kA) - | - — 20
Art der Lasten / Auslosekennlinie | C Klasse A 30 oder 300 mA Klasse A 30 oder 300 mA Type 2
Breite 36 mm 27 bis 63mm 36 bis 72mm 72 bis 120 mm
Bestell-Nr. IEC Acti 9 DPN Vigi | Acti 9 Vigi iC60 Blocke® RCCB ID Quick PRD 20r
(1) Auslésekennlinie: B (3 In<Im<5 In).
C (5In<Im<10 In).
D (10 In<Im<14 In).
Art der Lasten: Standard.
Einschaltstrom.

Elektronik oder lange Kabellédnge

(2) Fir die Verwendung mit iC60N-Miniaturleistungsschaltern.
(3) RCBO: mit Uberstromschutz fiir individuellen Schaltungsschutz.
(4) RCCB: ohne Uberstromschutz fiir Gruppenschutz.

Qualitat ohne Grenzen

Die Acti-9- oder Multi-9-Leistungsschalter sind in Giber 100 Landern fiir ihre Qualitat und den Umfang ihrer Produktreihe
bekannt, was sie zu einem unerlasslichen Bestandteil fiir die Erstellung von Niederspannungsanlagen macht, die
absolute Sicherheit garantieren.

Sicherungshalter

Zuverlassige und effektive Losung zum Schutz von Niederspannungsanlagen vor Kurzschlissen.

Erdschluss-Schutzeinrichtung
Anwendungen

Schutz vor:
m todlichen Stromschlagen (geman der Installationsnorm IEC 364 und den Materialnormen)
m Brandgefahr aufgrund von Leckstrémen.

Das einfache Kombinieren von Vigi-iC60-Modulen mit iC60-Leistungsschaltern ermdglicht eine extrem einfache Installation.

Uberlastschutz
Anwendungen

Schutz elektrischer Anlagen in allen industriellen und tertidren Geb&uden gegen transiente Uberspannungen, die

durch indirekte Blitzeinschlage hervorgerufen werden.

Optimierte Betriebskontinuitat und Sicherheit durch:
m zertifizierte Koordination der Trennschalter
m vereinfachte Installation der Quick-Produktreihen aufgrund des integrierten Trennschalters.

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Schneider 103
8 A
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Begleitangebote

Phaseo

Spannungsversorgungen

Modular, Optimum, Universal

g

| |

——

Ausfiihrung der Spannungsversorgungen 7 bis 60 W 1-phasig

Bemessungseingangsspannung
Bemessungsausgangsspannung
Bemessungsleistung / Bemessungsstrom
Riickstellung

Konfrom mit IEC 61000-3-2

Zulassungen

Abmesssungen B x T x H (mm)
Befestigung (mm)

Bestell-Nr.

Ausfiihrung der Spannungsversorgungen

Bemessungseingangsspannung
Bemessungsausgangsspannung

Bemessungsleistung / Bemessungsstrom

Kurzzeitig zulassiger Einschaltstrom am Ausgangskreis (Boost)
Riickstellung

Konfrom mit IEC 61000-3-2

Diagnoserelais (Ausgangsspannung > 21,6V)

Zulassungen

Abmesssungen B x T x H (mm)

Befestigung (mm)

Bestell-Nr.

100...240 VAC

24V

75W/03A | 15W/06A
Automatisch

Nicht zutreffend

cULus, cCSAus, TUV, CE, C-Tick
36 x 59 x 90 54x59x90 | 72x59x90 | 54x59x90

DIN Profilschiene 35 x 7,5 oder 35 x 15 oder Schraubbefestigung auf Montageplatte

ABLS8MEM24003 | ABL8MEM24006 ‘ ABLS8MEM24012 ‘ ABL7RM24025 ‘ ABLS8MEM05040 | ABLS8MEM12020

5V
20W/4A

12V
25W/2A

30W/12A  60W/25A

72 bis 240 W 1-phasig - Weiter Eingangsbereich

100...120 V AC und 200...500 V AC
24V

T2W/3A

1,5 In fir maximal 4 s

‘120W/5A 240 W/10A
Automatisch oder manuell
Ja

Nein

cCSAus, CB Scheme, CE
44 x 120 x 143 ‘56x120x143
DIN Profilschiene 35 x 7,5 oder 35 x 15
ABL8RPS24030 ‘ ABL8RPS24050

‘Ja
185 x 140 x 143

| ABL8RPS24100

Modular, Optimum, Universal
Kompakt

Ausfiihrung der Spannungsversorgungen

. %ﬂ
» o 4 -t
=

&

85 bis 480 W 1-phasig

Bemessungseingangsspannung AC 120...230V 50/60Hz 120/230V
Bemessungseingangsspannung DC 100...370V 300...350 V

Einstellbare Bemessungsausgangsspannung 23..275V 24..28V
Bemessungsleistung / Bemessungsstrom 84W / 3,5A 120 W/ 5A 240 W /10A 480 W/20A
Kurzzeitiger Grenzeinschaltstrom am Ausgangskreis B6Afur30s 8Afir30s 15Afir 30 s 30Aflir5s
Riickstellung nach Uberlast Automatisch

Diagnoserelais (Ausgangsspannung > 21,6V) Ja

Befestigung (mm) DIN Profilschiene 35 x 7,5

Abmesssungen B x T x H (mm) 39x115x 134 64 x 140 x 139 80 x 127 x 146
Bestell-Nr. ABL4RSM24035 ABL4RSM24050 ABL4RSM24100 ABL4RSM24200
10/4 Scl&neider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Begleitangebote

- 60 bis 144 W 1-phasig

100...240 VAC

24V 12V 48V

7T2W/3A ‘120W/5A 60W/5A 144 W/25A

Automatisch Automatisch oder manuell

Nein Ja

cULus, cCSAus, TUV, CE, C-Tick

27 x 120 x 120 ‘54x120x120

DIN Profilschiene 75 x 7,5, 35 x 7,5 oder 35 x 15

ABL8REM24030 ‘ ABL8REM24050 ABL7RP1205 ABL7RP4803

. .. . = 2
Li__, el l.\ = L
daie 'm'-': daan |, . ]-'-nd-"'— I'-z

480 bis 960 W 1-phasig und 3-phasig

Modultyp Wandlermodul DC/DC

Kompatibilitat Anschluss an den Ausgang der Spannungsversorgungen

100...120 VAC u. 200...240 VAC | 3 x 380...500 V AC

24V ABL8RPS24..., ABLBWPS24..., ABLARSM24... und
480 W/20 A 960 W /40 A ABL4WSR24...

1.5 In fur maximal 4 s Bemessungsausgangs- 5V 12V

Automatisch oder manuell spannung

Ja Bemessungsstrom 6A 2A

Ja

cCSAus, CB Scheme, CE

145 x 140 x 143 ‘95x155x143
DIN Profilschiene 35 x 7,5 oder 35 x 15
ABL8RPM24200 ‘ ABL8WPS24200

Zulassungen cCSAus, CB Scheme, CE

Abmesssungen Bx T x H (mm) | 44 x 140 x 146
DIN Profilschiene 35 x 7,5 oder 35 x 15
ABL8DCC05060

165 x 155 x 143
Befestigung (mm)
Bestell-Nr.

ABL8DCC12020

| ABLBWPS24400

Ausfiihrung der Spannungsversorgungen 480 bis 960 W 3-phasig

Bemessungseingangsspannung AC 400 ... 500V 50/60 Hz

Betrieb mit 2 Phasen Maglich mit Ausgangsstrom = 75 % des Nominalausgangsstroms.

Ausgansspannung 24V

Bemessungsleistung / Ber Ingsstrom 480 W/20A 720W/30A 960 W /40 A
Kurzzeitiger Grenzeinschaltstrom am Ausgangskreis 30Afir5s 45Afir5s 60 Afir5s
Riickstellung nach Uberlast Automatisch

Diagnoserelais Ja

Befestigung (mm) DIN Profilschiene 35 x 7,5

Abmesssungen B x T x H (mm) 80 x 127 x 146

Bestell-Nr. ABL4WSR24200 ABL4WSR24300 ABL4WSR24400

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

Electric
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Begleitangebote

Phaseo Spannungsversorgungen Phaseo
Funktionsmodule fur getaktete Spannungs-
versorgungen

20 3,2AH | 7AH 12AH
10,
c 4
ERpT
g20 . s
10 Y & o | &
40 ZQO 1000 A‘HJ 20 40 [ ! oir : R ! pes
HALTESTROM L. o - q .

Betriebskontinuitét bei kurzzeitigen Spannungsunterbrechungen und Netz-
ausfallen (1)

Kompatibilitat Anschluss an den Ausgang der Spannungsversorgungen Universal ABL8BRPS24..., ABLBWPS24...,
ABL4RSM24..., ABLAWSR24...

Technologie Puffermodul Batteriesteuermodul + Backup-Batterie

Bemessungsausgangsspannung 40A 20A ‘ 40A

Haltezeit bei 1A 2 s (typisch) einstellbar von 10 s bis 24 h (je nach Batterie)

Haltezeit bei Maximalstrom 100 ms (typisch) einstellbar von 10 s bis 30 min | einstellbar von 10 bis 10 min

(je nach Batterie) (je nach Batterie)

Zulassungen cCSAus, CB Scheme, CE

Abmesssungen B x T x H (mm) 85 x 140 x 146 ‘86x175x143 ‘86x175x143

Befestigung (mm) DIN Profilschiene 35 x 7,5 oder 35 x 15 (1)

Bestell-Nr. des Funktionsmoduls ABL8BUF24400 ABL8BBU24200 ABL8BBU24400

Bestell-Nr. der 3,2 Ah (2) - ABL8BPK24A03 ABL8BPK24A03

Backup-Batterie 7Ah (2) - ABL8BPK24A07 ABL8BPK24A07

12 Ah (2) - ABL8BPK24A12 ABL8BPK24A12

(1) AuRer Batterie-Module 7 Ah und 12 Ah. Fir Batterie-Modul 3,2 Ah ist der Montagesatz ABL1A02 zu verwenden.
(2) Auswahl der Batterie gemaR dem Diagram auf Seite 10/2

Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
Electric
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Phaseo

Begleitangebote
Spannungsversorgungen Phaseo
Funktionsmodule fir getaktete Spannungs-
versorgungen

.

awe

Funktionsmodul Typ Betriebskontinuitat durch Redundanz

Kompatibilitat

Bemessungsausgangsspannung
Bemessungsstrom

Zulassungen

Abmesssungen B x T x H (mm)
Befestigung (mm)

Bestell-Nr.

Anschluss an die Ausgange von 2 Spannungsversorgungen ABL4... oder ABL8RP, ABL8WP bis zu 20 A
(1 Spannungsversorgung 40 A)

24V

40A

cCSAus, CB Scheme, CE

44 x 140 x 146

DIN Profilschiene 35 x 7,5 oder 35 x 15

ABL8RED24400

Funktionsmodul Typ Selektiver Schutz der Anwendung

Kompatibilitat

Bemessungsstrom

Stromgrofe

Anzahl der Kanéle
Diagnoserelais

Manuelle Abschaltung (1 je Kanal)
Zulassungen

Abmessungen (mm)

Befestigung (mm)

Bestell-Nr.

Anschluss an den Ausgang der Spannungsversorgungen Universal
ABL8RPS24100..., ABLBRPM24200..., ABL8WPS24..., ABLARSM24... und ABL4AWSR24...

10 A je Kanal (Bemessungswert)

1/25/4/5/7/8/10A

4

Ja

2-polig

cCSAus, CB Scheme, CE

71x109 x 110

DIN Profilschiene 35 x 7,5 oder 35 x 15 oder Schraubbefestigung auf Montageplatte

ABL8PRP24100

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.

Scléneide_r 107
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Begleitangebote

Phaseo Spannungsversorgungen Phaseo
Fur spezielle Anwendungen

Ausfiihrung der Spannungsversorgungen 60W bis 240W

Eingangsspannung 85...264 VAC 85...132VAC/ 170...264 V AC
Ausgangsspannung 12V DC 24V DC 24V DC

Bemessungsleistung / Bemessungsstrom 60W/5A ‘ 100W/83A |60W/25A ‘ 100W/42A | 150W/6,2A ‘ 240 W/10A
Zulassungen UL, c CSA us, CE, Ctick

Abmesssungen B x T x H (mm) 150x38x 98 |200x38x98 | 150x38x98 | 200x38x98 |200x50x98 | 200x65x 98
Befestigung (mm) Schraubbef. auf Montageplatte, riicks. mit Winkel ABL1A01 (1), auf Profilschiene 35 mm m. Montageplatte ABL1A02 (1)
Bestell-Nr. Ohne Filter ABL1REM12050 ‘ - ‘ABL1 REM24025 ‘ABL1 REM24042 ‘ABL1 REM24062 ‘ABL1REM24100

Mit Filter (2) - ‘ ABL1RPM12083 ‘ - ‘ABL1 RPM24042 ‘ABL1RPM24062 ‘ABL1RPM24100

(1) Separat zu bestellen.
(2) Netfilter gegen Oberwellenstérungen geman IEC/EN 61000-3-2

Gleichgerichtete und gefilterte Spannungs-

versorgungen

Ausfiihrung der Spannungsversorgungen | 12W bis 480W 1-phasig

Eingangsspannung 215/230/245 V oder 385/400/415 V AC

Bemessungsausgangsspannung 24V

Zulassungen cULus, ENEC

Bemessungsleistung / Bemessungsstrom 12W/05A [24W/1A 48W/2A 9B W/4A 144 W/6A | 240W/10A |[360W/15A 480 W/20A
Abmesssungen B x T x H (mm) 87 x 124 x 108 | 87 x 124 x 108 | 87 x 142 x 108 | 87 x 165x 108 | 123 x 153x 153 | 123x 185x 153 | 135x 185x 138 175x215x 128
Befestigung (mm) Profilsch. 35 x 7,5 od. 35 x 15 od. Schraubbefest. auf Montageplatte | Schraubbefestigung auf Montageplatte

Bestell-Nr. ABLSFEQ24005 ‘ ABLSFEQ24010 ‘ ABLSFEQ24020 ‘ ABLSFEQ24040 | ABLSFEQ24060 ‘ ABLSFEQ24100 ‘ ABLSFEQ24150 ‘ ABL8FEQ24200

L )

Ausfiihrung der Spannungsversorgungen 240 W bis 1440 W 3-phasig

Eingangsspannung 3x 380 /400/420V

Bemessungsausgangsspannung 24V

Zulassungen cULus, ENEC

Bemessungsleistung / Bemessungsstrom 240 W/10A 480 W/20A 720 W/30A 960 W/40A 1440 W /60 A
Abmesssungen B x T x H (mm) 185x 190 x 78 220 x 215 x 104 240 x 252 x 108 310 x 310 x 140 310x 310 x 154
Befestigung (mm) Schraubbefestigung auf Montageplatte

Bestell-Nr. ABLSTEQ24100 | ABL8TEQ24200 | ABLSTEQ24300 | ABLSTEQ24400 | ABLSTEQ24600

Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
Electric

10/8



Begleitangebote
Phaseo Transformatoren Phaseo

Ausfiihrung der Transformatoren Universal, doppelte Wicklung, Betriebstemperatur
+60°C +50°C

Bemessungseingangsspannung 230/400 V AC (+15 V) 1-phasig

Zulassungen cA\ us, ENEC

Bemessungsleistung / Bemessungsstrom 25VA [40VA [63VA | 100VA |160VA |250VA |320VA |400VA |630VA | 1000 VA

Visualisierung LED-Anzeige: Eingansspannung vorhanden Nein

Befestigung (mm) Profilschiene 35 x 15 od. Schraubbefest. auf Montageplatte ‘ Schraubbefestigung auf Montageplatte

Bestell-Nr. ABT7PDUe+(1) ABT7TDUee<(1)
Bemessungsaus- 24/48 V 002B 004B 006B 010B 016B 025B 032B 040B 063B 100B
gangsspannung 115/230 V 002G 004G 006G 010G 016G 025G 032G 040G 063G 100G

(1) Die Bestell-Nr. ist mit dem Kennzeichen der Leistung und der Bemessungsausgansspannung gemaf obiger Tabelle zu erganzen (Beispiel: ABT7PDU002G)

Ausfiihrung der Transformatoren Optimum, einfache Wicklun triebstemperatur +50°C

Bemessungseingangsspannung 230/400 V AC (£15 V) 1-phasig
Zulassungen
Bemessungsleistung 25VA  |40VA  63VA |100VA |160VA |250VA |400VA | 630VA | 1000 VA
Befestigung (mm) Schraubbefestigung auf Montageplatte
Bestell-Nr. ABLG6TSe*(2)
Bemessungsaus- 24V 02B 04B 06B 10B 16B 25B 40B 63B 100B
gangsspannung 15V 02G 04G 06G 10G 16G 25G 40G 63G 100G
230V 02U 04U 06U 10U 16U 25U 40U 63U 100U

(2) Die Bestell-Nr. ist mit dem Kennzeichen der Leistung und der Bemessungsausgansspannung gemaf obiger Tabelle zu erganzen (Beispiel: ABL6TS02G)

Ausfiihrung der Transformatoren Optimum, einfache Wicklung, Betriebstemperatur +40°C
Bemessungseingangsspannung 230 VAC (15 V) 1-phasig
Zulassungen Nicht zutreffend
Bemessungsleistung / Bemessungsstrom 40 VA |63 VA 100VA | 160VA  |250VA | 320VA  400VA
Befestigung (mm) Schraubbefestigung auf Montageplatte
Bestell-Nr. ABT7ESMee(3)

Bemess.ausgangsspannung 24V | 004B ‘ 006B ‘ 010B ‘ 016B ‘ 025B ‘ 032B ‘ 040B

(3) Die Bestell-Nr. ist mit dem Kennzeichen der Leistung und der Bemessungsausgansspannung gemaf obiger Tabelle zu erganzen (Beispiel: ABT7TESM004B)

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Schneider 10/9
8 A
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Zelio Relay

Relais Typ

Kenndaten der Kontakte

Konvent. thermischer Strom Ith in A (Umgebungstemperatur < 55°C)

Anzahl und Typ der Kontakte
Kontaktwerkstoff

Schaltspannung, min. / max.
Ausschaltleistung, min. / max. (mA/ VA)
Kenndaten der Spulen

Mittlere Haltleistung

Arbeitsbereich

Bestell-Nr.

Begleitangebote

Steckbare elektromechanische Relais
Interface-Relais und Miniaturrelais

o

Interface-Relais

RSB

8 12
2,C/0" 1,C/0"
AgNi AgNi
5/250 V AC/DC

5 /2000 15/3000
0,75 VA/ 0,45 W

16
1,ClO"
AgNi

574000

0,8/0,85...1,1 Un (50/ 60 Hz oder =)

Q)

(1

Q)

Miniaturrelais

RXM

12 10 6 3

2 ,Clo" 3,C/0* 4 ,C/O" 4 ,C/O"
AgNi AgNi AgNi AgAu
12 /250 V AC/DC

10/3000 | 10/2500  10/1500 | 2/1500

1,2VA/0,9 W
0,8...1,1 Un (50 / 60 Hz oder =)
(2) () ()

Spule mit
Gleichspannungsversorgung

6V DC

RSB2A080RD

RSB1A120RD

RSB1A160RD

12V DC

RSB2A080JD

RSB1A120JD

RSB1A160JD

RXM2AB2JD | RXM3AB2JD A RXM4AB2JD | RXM4GB2JD

24V DC

RSB2A080BD

RSB1A120BD

RSB1A160BD

RXM2AB2BD | RXM3AB2BD | RXM4AB2BD | RXM4GB2BD

48V DC

RSB2A080ED

RSB1A120ED

RSB1A160ED

RXM2AB2ED | RXM3AB2ED A RXM4AB2ED | RXM4GB2ED

60V DC

RSB2A080ND

RSB1A120ND

RSB1A160ND

110V DC

RSB2A080FD

RSB1A120FD

RSB1A160FD

RXM2AB2FD | RXM3AB2ED | RXM4AB2ED | RXM4GB2ED

Spule mit
Wechselspannungsversorgung

24 VAC

RSB2A080B7

RSB1A120B7

RSB1A160B7

RXM2AB2B7 | RXM3AB2B7 A RXM4AB2B7 | RXM4GB2B7

48 VAC

RSB2A080E7

RSB1A120E7

RSB1A160E7

RXM2AB2E7 | RXM3AB2E7 A RXM4AB2E7 | RXM4GB2E7

120 VAC

RSB2A080F7

RSB1A120F7

RSB1A160F7

RXM2AB2F7 | RXM3AB2F7 | RXM4AB2F7 A RXM4GB2F7

220 VAC

RSB2A080M7

RSB1A120M7

RSB1A160M7

230 VAC

RSB2A080P7

RSB1A120P7

RSB1A160P7

RXM2AB2P7 | RXM3AB2P7 | RXM4AB2P7 | RXM4GB2P7

240 VAC

RSB2A080U7

RSB1A120U7

RSB1A160U7

Sockel fiir Relais
[Socket ~ [Firlnterface-RelaisRSB_[Fir MiniaturrelaisRXm

Sockel fiir kombinierte Ein-/Ausgdnge mit Steckplatz fiir Beschaltungsmodul

- - - RXM4GB2U7

RXZE2M114(5) | — | RXZE2M114 | RXZE2M114

Sockel fiir einzelne Ein-/Ausgédnge mit Steckplatz fiir Beschaltungsmodul

Beschaltungsmodule

RSZE1S48M ‘ RSZE1S35M ‘ RSZE1S48M(3)

RXZE2M114M(5) | — | RXZE2M114M | RXZE2M114M

RXZE25108M | RXZE2S111M | RXZE2S114M RXZE2S114M

Diode 6...230 VDC RZMO040W RXM040W

RC-Glied 24...60 VAC RZM041BN7 RXM041BN7
110...240 VAC RZMO041FU7 RXMO041FU7

Varistor 6...24 V DC oder AC | RZM021RB (6) RXMO021RB
24...60 V DC oder AC | RZM021BN (6) RXM021BN
110...230 V DC 0. AC | RZMO021FP (6) RXMO021FP

24V DC oder AC

240 V DC oder AC

Multifunktions-Zeitmodul

24..230VDCo.AC

Haltebiigel aus Kunststoff RSZR215 RXZR335

Haltebiigel aus Metall - RXZ400

Schilder fiir Sockel RSZL300 RXZL420 (auBer RXZE2M114)
Drahtbriicke Sockelverbindung 2-polig - RXZS2

Adapter fiir Montage auf Profilschiene -_- - RXZE2DA

Adapter fiir Plattenmontage - RXZE2FA

(1) Bestell-Nr. der Relais ohne Sockel, Relais mit dazugehorigem Sockel: die Bestell-Nr. mit S ergénzen. Beispiel: RSB2A080B7 wird zu RSB2A080B7S.

(2) Bestell-Nr. der Relais mit LED-Anzeige, Relais ohne LED-Anzeige: die 2 in der Bestell-Nr. durch 1 ersetzen. Beispiel: RXM2AB2JD wird zu RXM2AB1JD
(3) Fur den Einsatz der Relais RSB 1A160 ee mit Sockel RSZ E1S48M sind die Klemmen miteinander zu verbinden.

10/10
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Zelio Relay

Beg

leitangebote

Steckbare elektromechanische Relais

Universalrelais und Leistungsrelais

oo
Universalrelais Leistungsrelais
RUM RPM RPF

| Zylindrische Stifte Flachsteckeranschluss |

10 10 3 10 10 15 15 15 15 30 (4) 30 (4)
2 ,C/O" 3,C/O* 3,C/0* 2 ,Clo0" 3,C/0" 1,C/O" 2 ,C/O" 3,C/0" 4 ,C/O" 2 “N/O” 2 ,ClO"
AgNi AgNi AgAu AgNi AgNi AgNi AgNi AgNi AgNi AgSnO, AgSnO,
12 /250 V AC/DC 12 /250 V AC/DC 12 /250 V AC/DC
10 /2500 10 /2500 3/750 10 /2500 10 /2500 100/ 3750 ‘ 100/ 3750 ‘ 100/ 3750 ‘ 100/ 3750 100 /7200 100/ 7200
2..3VA/14W 0,9VA/0,7W‘1,2VA/0,9W‘1,5VA/1,7W‘1,5VA/2W 4VA/1,7TW
() @) - @) @) @) ) ) ) - -
RUMC2AB2JD | RUMC3AB2JD | - RUMF2AB2JD | RUMF3AB2JD RPM12JD RPM22JD RPM32JD RPM42JD RPF2AJD RPF2BJD
RUMC2AB2BD | RUMC3AB2BD | RUMC3GB2BD | RUMF2AB2BD RUMF3AB2BD RPM12BD RPM22BD RPM32BD RPM42BD RPF2ABD RPF2BBD
RUMC2AB2ED | RUMC3AB2ED | RUMC3GB2ED | RUMF2AB2ED | RUMF3AB2ED RPM12ED RPM22ED RPM32ED RPM42ED - -
RUMC2AB2FD | RUMC3AB2FD - RUMF2AB2FD | RUMF3AB2FD RPM12FD RPM22FD RPM32FD RPM42FD RPF2AFD RPF2BFD
RUMC2AB2B7 | RUMC3AB2B7 | RUMC3GB2B7 | RUMF2AB2B7 | RUMF3AB2B7 RPM12B7 RPM22B7 RPM32B7 RPM42B7 RPF2AB7 RPF2BB7
RUMC2AB2E7 | RUMC3AB2E7 | RUMC3GB2E7 | RUMF2AB2E7 | RUMF3AB2E7 RPM12E7 RPM22E7 RPM32E7 RPM42E7 - -
RUMC2AB2F7  RUMC3AB2F7 A RUMC3GB2F7 | RUMF2AB2F7 | RUMF3AB2F7 RPM12F7 RPM22F7 RPM32F7 RPM42F7 RPF2AF7 RPF2BF7
RUMC2AB2P7 | RUMC3AB2P7 | RUMC3GB2P7 | RUMF2AB2P7 | RUMF3AB2P7 RPM12P7 RPM22P7 RPM32P7 RPM42P7 RPF2AP7 RPF2BP7

| Far Universalrelais RUM Fiir Leistungsrelais RPM Fiir Leistungsrelais RPF

RUZC2M  RUZC3M | RUZC3IM - - RPZF1 'RPZF2 RPZF3 ' RPZF4 =
— S S -
RUZSC2M  RUZSC3M  RUZSC3M  RUZSF3M  RUZSF3M - - = - =
1- und 2-polig 3- und 4-polig
RUW240BD RXMO40W RUW240BD =
= RXM041BN7 = =
RUW241P7 RXM041FU7 RUW241P7 =
= RXM021RB = =
= RXM021BN = =
= RXM021FP = =
RUW242B7 RUW242B7 = =
RUW242P7 = RUW242P7 =
RUW101MW = RUW101MW

RUZC200 RPZF1 (fir 1-poliges Relais) -
RUZL420 - -
RUZS2 - -
- RPZ1DA RXZE2DA RPZ3DA RPZ4DA -
- RPZ1FA RXZE2FA RPZ3FA RPZ4FA -

(4) 30 A: Zwischen den Relais jeweils einen Abstand von 13 mm einhalten: 25 A: bei Montage nebeneinander

10

(5) Einsatz begrenzt auf 10 A
(6) Mit LED-Anzeige

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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Begleitangebote

Zelio Relay

Kenndaten der Kontakte

Steckbare elektromechanische Relais

RSL Relais montiert auf Sockel

Vormontiert mit LED und Beschaltungselement

Relais Typ

Electric

Konvent. thermischer Strom Ith in A 6

Anzahl und Typ der Kontakte 1,C/O¢

Kontaktwerkstoff AgSnO,

Schaltspannung, min/max 12/300 VAC/DC

Ausschaltleistung min/max (mA /VA) 100/ 1500

Kenndaten der Spulen

Mittlere Haltleistung 0,17 W

Arbeitsbereich -10 % / +15 %

Sockelanschluss Schraubverbindung Federklemme

Betriebsspannung Sockel Spule

Bestell-Nr. 12 VAC/DC 12V DC RSL1PVJU RSL1PRJU
24 V AC/DC 24V DC RSL1PVBU RSL1PRBU
48 VAC/DC 48V DC RSL1PVEU RSL1PREU
110 VAC/DC 60V DC RSL1PVFU RSL1PRFU
230 VAC/DC 60V DC RSL1PVPU RSL1PRPU

1012 Scl&neider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.



Begleitangebote

Zelio Relay Steckbare elektromeachnische Relais
RSL Relais fur Zusammenbau durch Kunden

Relais Typ Relais fiir Zusammenbau durch Kunden
Verp.-Einheit: 10 Stk.

Anzahl und Typ der Kontakte | 1,C/O*
Betriebsspannung Spule
Bestell-Nr. 12V DC RSL1AB4JD
24V DC RSL1AB4BD
48V DC RSL1AB4ED
60V DC RSL1AB4ND
Sockel

Sockel fiir Zusammenbau durch Kunden mit LED und Beschaltungselement
Verp.-Einheit: 10 Stk.

Sockelverbindung | Schraubverbindung Federklemme

Betriebsspannung Sockel

Bestell-Nr. 12und 24 VAC/DC RSLZVA1 RSLZRA1
48 und 60 V AC/DC RSLZVA2 RSLZRA2
110 VAC/DC RSLZVA3 RSLZRA3
230 VAC/DC RSLZVA4 RSLZRA4

10

Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Schneider
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Begleitangebote

Spacial Schaltschranke
Panorama

Spacial Stahl

SDB Verteilergehause

S44 Industriegehduse IP 66

S57 Verschraubte Abdeckgehéuse IP 66
S24 Sicherheitsgehause IP 55

£ £
SEQ
:F\’Lg
M X%
LXK
08’;
(D>'.6

S3D Wandschranke aus Stahlblech
S3DB Anschlussschranke
S3DBFL Anschlussschranke mit FL21-Aussparung
S3DM Modulare Verteilerschranke
VDM 19” Gehause
S3DEX Explosionsgefahrdete Bereiche
S3HF Elektromagnetische Vertraglichkeit

Wandschranke
Von 300 x 200 mm

bis 1200 x 1000 mm

SM Standschranke
SF Anreihschranke
- Gegliederte Anwendung

Standschranke

- Elektronische Anwendung
« Prisma-Anwendung
« Automobilanwendung

Von 500 x 500 mm
bis 2200 x 1600 mm

S3CM Bediengehause mit Arm-und
Gelenksystem

SD Schaltpult

SDF Steuerpulte mit Konsole

SF PC-Rahmen

Gehause fur

PB500208

Mensch-Maschine-

Dialog

m +-
A
© , 5 CV-CA I CUKhl-
E g o Be-/Entliiftung CEUmwandler einheit
e ]
O=¢

Befesti Strom- Kabel-

efestigung Verteilung management
Schneider Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst.
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] Begleitangebote
Spacial Schaltschranke
Thalassa Panorama

Spacial Edelstahl Isoliergehause Thalassa

PLS Industriegehause Polyester
TBP Industriegehause PC
TBS ABS Industriegehause ABS

S3X Wandmontage PLM Wandmontage Polyestergehause
S3XEX Potenziell PLMEX Potenziell explosive Umgebung
explosive Umgebung

SMX Standschrankin Mono- PLA Standschrénke aus Polyester

block-Ausfuhrung PLD DIN Standschranke
SFX Standgehause

anpassungsfahig

SDX Schaltpult
SMX SC Standschrank

CR Schrank- CC Thermostate ProClima 5.0
' heizgerate Thermalsoftware
I
Beleuchtung & Zubehér fir Tir Erdung 1 0
Sockel
% L
Andere Versionen: Bitte kontaktieren Sie unseren Kundendienst. Schneider

&Elec(rlc 10/15



10

Typenverzeichnis

9001KYe 8/22  ATV312HO75M2 6/10  ATV7T1HD30N4 6/12  GV2L1e 5/19
490NTC0000eee 411 9001KYSSe 8/22  ATV312HO75M3 6/10  ATVT1HD30Y 613  GV2L2e 5/19
490NTW000eee VAU ABL ATV312H075N4 6/10  ATV7T1HD37M3X 612  GV2L32 5/19
499NEH10410 411 ABL1REM12050 10/8  ATV312H075S6 6/10  ATVT1HD37N4 6/12  GV2LEOe 5/18,
499NES18100 4/11 ABL1REM24025 10/8  ATV312HU11M2 6/10  ATVT1HD37Y 6/13 5/19
499NMS25101 411 ABL1REM24042 10/8  ATV312HU11M3 6/10  ATV71HD45M3X 6/12  GV2LE08 5/19
499NMS25102 411 ABL1REM24062 10/8  ATV312HU11N4 6/10  ATV71HD45N4 6/12  GV2LE08 5/19
499NSS25101 411 ABL1REM24100 108  ATV312HU15M2 6/10  ATV71HD45Y 6/13  GV2LEle 5/19
499NSS25102 4/11  ABL1RPM12083 10/8  ATV312HU15M3 6/10  ATV71HD55M3X 6/12 GV2LE2e 5/19
499TWD01100 3/15 ~ ABL1RPM24042 10/8  ATV312HU15N4 6/10  ATV71HD55N4 6/12  GV2LE32 5/19
499TWD01100 4/13  ABL1RPM24062 10/8  ATV312HU15S6 6/10  ATV71HD55Y 6/13  GV2MEOQeee 5/18

ABL1RPM24100 10/8  ATV312HU22M2 6/10  ATV71HD75M3X 6/12  GV2POeee 5/18
9001K2L7AH13 821 ABL4RSM24035 104 ATV312HU22M3 6/10  ATVT1HD75N4 6/12  GV3AOe 5/24,
9001K2L7GH13 821 ABL4RSM24050 10/4  ATV312HU22N4 6/10  ATV71HD75Y 6/13 5/25
9001K2L7RH13 821 ABL4RSM24100 104 ATV312HU22S6 6/10  ATV7T1HD90N4 6/12  GV3APOe 521
9001K3L35LGGH13 821 ABL4RSM24200 104 ATV312HU30M3 6/10  ATV7T1HD90Y 6/13  GV3B11 524
9001K3L35LRRH13 821 ABLAWSR24200 10/5  ATV312HU30N4 6/10  ATVT1HU15M3 6/12  GV3B22 5/24
9001K3L35LYAH13 821 ABL4WSR24300 10/5  ATV312HU40M3 6/10  ATV7T1HU15M3 6/12 GV3B38 5/24
9001K3L36LGGH13 821 ABLAWSR24400 10/5  ATV312HU40N4 6/10  ATVT1HU15N4 /12 GV3D1 5/24
9001K3L36LRRH13 821 ABLGTSees 109 ATV312HU40S6 610  ATV71HU22M3 /12 Gv3D22 524
9001K3L36LYAH13 821 ABLTRM24025 104 ATV312HU55M3 6/10  ATV71HU22M3 /12 GV3D38 5/24
9001K3L38LGGH13 821 ABL7RP1205 10/5  ATV312HU55N4 6/10  ATV7T1HU22N4 /12 GV3G264 5/20
9001K3L38LRRH13 821 ABL7RP4803 10/5  ATV312HU55S6 610  ATVT1HU22Y ¢/13 GV3G364 5/20
9001K3L38LYAH13 821 ABL8BBU24200 10/6  ATV312HU75M3 6/10  ATV7T1HU30M3 6/12  GV3GE6 520
9001KAe 822 ABL8BBU24400 10/6  ATV312HU75N4 6/10  ATV71HU30M3 /12 GV3L25 5/20
9001KN100WP 822 ABL8BPK24A03 10/6  ATV312HU75S6 6/10  ATVT1HU30N4 /12 GV3L32 5/20
9001KN101WP 822 ABLBBPK24A03 106 D ATV71HU30Y e/13  GV3L40 5/20
9001KN102RP 822 ABL8BPK24A07 106 ATV32H018M2 611  ATV71HU40M3 /12 GV3LS0 520
9001KN106WP 822 ABL8BPK24A07 10/6  ATV32H037M2 6/11  ATV71HU40M3 g/12  GV3LES 520
9001KN107WP 8/22  ABL8BPK24A12 10/6  ATV32HO37N4 6/11  ATVT1HU40N4 /12  GV3MEBO 5/24
9001KN123WP 8/22  ABL8BPK24A12 10/6  ATV32H055M2 6/11  ATV71HU40Y 6113 GV3P13 5/20
9001KN179WP 822  ABL8BUF24400 10/6  ATV32HO55N4 611  ATVT1HU55M3 e/12  GV3P18 520
9001KN200 822 ABLBDCC05060 10/5  ATV32H075M2 6/11  ATV71HU55M3 /12 GV3P25 5/20
9001KN20e 822 ABL8DCC12020 10/5  ATV32HO75N4 6/11  ATV71HUS55N4 ¢/12 GV3P32 5/20
9001KN223 8/22  ABLSFEQ24005 10/8  ATV32HD11N4 6/11  ATVT1HU55Y 6/13  GV3P40 5/20
9001KN379 822 ABLBFEQ24010 10/8  ATV32HD15N4 611 ATVT1HU75M3 e/12  GV3PS0 520
9001KN8100 8/22  ABLBFEQ24020 10/8  ATV32HU11M2 6/11  ATV71HU75M3 /12 GV3P6S 5/20
9001KN8330 822  ABLBFEQ24040 10/8  ATV32HU11N4 6/11  ATVT1HU75N4 /12 GV3S 5/20
9001KN8330F 8/22  ABLBFEQ24060 10/ ATV32HU15M2 6/11  ATV71HU75Y 6/13  GVTACOe 5/23
9001KN8330S 822 ABLBFEQ24100 10/8  ATV32HU15N4 6/11  ATV71QC11N4 6/14 ~ GV7ADIN 5/23
9001KN9100 822 ABLBFEQ24150 108 ATV32HU22M2 611 ATV71QC1Y 6/14 ~ GV7AD112 5/23
9001KN9330 822 ABLBFEQ24200 10/8  ATV32HU22N4 6/11  ATV71QC13N4 6/14 ~ GV7APOe 5/23
9001KN9330F 8/22  ABL8MEMO05040 10/4  ATV32HU30N4 6/11  ATV71QC13Y 6/14 ~ GVTASO055 5/23
9001KN9330S 822  ABL8MEM12020 10/4  ATV32HU40N4 6/11  ATV71QC16N4 6/14 GVTAS107 5/23
9001KP35LGG9 821 ABL8BMEM24003 10/4  ATV32HUS55N4 611 ATV71QC16Y 6/14 ~ GV7AS207 5/23
9001KP35LRR9 821 ABL8MEM24006 10/4  ATV32HU75N4 6/11  ATV71QC20N4 6/14 ~ GV7TAS387 5/23
9001KP35LYA9 821  ABLSMEM24012 104 ATV71QC20Y 6/14 ~ GV7AS525 5/23
9001KP36LGG9 821  ABL8PRP24100 10/7  ATV71HO37M3 6/12  ATV71QC25N4 6/14 ~ GVTAU055 5/23
9001KP36LRR9 821  ABLSRED24400 10/7  ATV71HO75M3 6/12  ATV71QC25Y 6/14  GVTAU107 5/23
9001KP36LYA9 821  ABLBREM24030 10/5  ATV71HO75M3 6/12  ATV71QC31N4 6/14  GVTAU207 523
9001KP38LGG9 821  ABLSBREM24050 10/5  ATVT1HO75N4 612  ATV71QC31Y 6/14 ~ GVTAU38T 5/23
9001KP38LRR9 821 ABL8RPM24200 10/5  ATVT1HC11N4 6/12  ATV71QC40N4 6/14 ~ GVTAU525 5/23
9001KP38LYA9 821 ABL8RPS24030 104 ATVT1HC11Y 6/13  ATV71QC40Y 6/14 ~ GV7RE100 5/22
9001KP7A9 821 ABL8BRPS24050 104  ATVT1HC13N4 612 ATV71QC50N4 6/14 ~ GVTRE150 522
9001KP7G9 8/21  ABL8RPS24100 10/4  ATV7T1HC13Y 6/13  ATV71QC50Y 6/14 GVTRE20 5/21
9001KP7R9 821 ABLBTEQ24100 10/8  ATVT1HC16N4 612 ATV71QC63Y 6/14 ~ GV7RE220 5/22
9001KR16 8/20  ABLS8TEQ24200 10/8  ATVT1HC16Y 6/13  ATV71QD90N4 6/14 GVTRE25 5/21
9001KR16H13 8/20  ABLS8TEQ24300 10/8  ATV71HC20N4 012  CHI  GV7RE40 5/22
9001KR16H2 8/20  ABLSTEQ24400 10/8  ATVT1HC20Y 6/13  BMXXCAUSBH018 327 GVTRESO 5/22
9001KR1UH13 820  ABLSTEQ24600 10/8  ATVT1HC25N4 o2 |G GV7REs 5/22
9001KR1UH5 820 ABL8WPS24200 10/5  ATV71HC25Y 6/13  FTXCN12F5 46  GVTRS100 5/22
9001KR2UH13 820  ABL8WPS24400 10/5  ATVT1HC28N4 6/12  FTXCN12M5 46  GVTRS150 5/22
9001KR2UH5 820 ATV71HC31N4 ¢12 [  GV7RS20 521
9001KR3UH13 8/20  ABT7ESMees 109 ATVT1HC31Y 6/13  GK2AXee 5/25  GVTRS220 5/22
9001KR3UH5 820  ABT7PDUeee 10/9  ATV71HCA4ON4 6/12  GK3AVO01 525  GV7RS25 5/21
9001KR8P35RH25 s21 [  ATv7iHC40Y 6/13  GK3EF80 525  GV7TRS40 5/22
9001KR8P36RH25 8/21  Actid DPN Vigi 10/3  ATV71HC50N4 6/12 GV7RS80 5/22
9001KR8P38RH25 8/21  Acti9 iC60HDC 10/3  ATV7T1HC50Y 6/13  GV1GOe 521  GV7V01 5/23
9001KR8P7RH25 8/21  Acti9 iC60N 10/3  ATVT1HC63Y 613 GV1V02 524  GVAD0101 5/21
9001KR9P35RH13 8/21  Acti9iC60N 10/3  ATV71HD11M3X 6/12  GV2APOe 521 GVAD0110 5/21
9001KRIP36RH13 821  Acti9 Vigii C60 10/3  ATV7T1HD11N4 6/12  GV2G245 521 GVAD1001 5/21
9001KROP38RH13 ¢21 I  ATv7iHD11Y 6/13 GV2G254 521 GVAD1010 521
9001KRIP7RH13 821 ASILUFC51 5/7  ATV71HD15M3X 6/12  GV2G272 521 GVAEee 5/21
9001KROR20H13 8/20 ATV71HD15N4 612 GV2G345 521  GVAED101 520
9001KR9R20H6 8/20 ATV312H018M2 6/10 ATV71HD15Y 6/13 GV2G354 5/21 GVAM11 5/21
9001KR9R94H13 8/20 ATV312H018M3 6/10 ATV71HD18M3X 6/12 GV2G445 5/21 GVAN11 5/21
9001KRIRH6 820 ATV312H037M2 6/10  ATV71HD18N4 612 GV2G454 521  GVAN20 5/21
9001KS11FBH5 8/20  ATV312HO37M3 6/10  ATV71HD18Y 6/13  GV2G472 521 GVAe025 5/21
9001KS11K1RH1 820  ATV312HO37N4 6/10  ATV71HD22M3X 6/12  GV2G554 521 GVAe026 5/21
9001KS34FBH5 8/20 ATV312H055M2 6/10 ATV71HD22N4 6/12 GV2K031 7/31 GVAe055 5/21
9001KS43FBH1 8/20 ATV312H055M3 6/10 ATV71HD22Y 6/13 GV2K04 7/31 GVAe056 5/21
9001KS53FBH1 820  ATV312HO55N4 610 ATV71HD30M3X 6/12  GV2L0e 5/18  GVAe107 5/21
10/16 Schneider
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Typenverzeichnis

GVAe115 521  LA4KA1U 5/11  LC1D38 5/12  LROF5569 5/28  LUA1C11 57
GVAe115 521  LA4KC1B 5/11  LC1D40A 513  LR9OF5571 528  LUA1C110 57
GVAe116 521  LA4KCIE 5/11  LC1D50A 513  LROF57 5/28  LUA1C20 57
GVAe125 521  LA4KE1B 5/11  LC1D65A 5/13  LR9F63 5/28  LUA1C200 57
GVAe207 521  LA4KE1E 5/11  LC1D80 5/13  LR9OF67 5/28  LUB12 5/6
GVAe225 521  LA4KE1FC 511 LC1D95 513  LR9F69 528  LUB120 5/6
GVAe226 521  LA4KE1UG 5/11  LC1F1250 517  LROFT1 528 LUB32 5/6
GVAe385 521  LA6DK20e 513  LC1F1400 5/17  LR9OF7375 5/28  LUB320 5/6
GVAe386 521  LA7DO03e 526  LC1F185 5/16  LROF7379 528  LUCAO5ee 5/6
GVAed15 521  LA7DO03e 528  LC1F225 5116 LROF7381 528  LUCA12ee 5/6
GVAe416 521  LATD1020 528  LC1F265 516  LRIF75 5/28  LUCA18ee 5/6
LA7D305 528  LC1F400 5/17  LR9OF7575 5/28  LUCA1Xee 5/6
GZBY2130 7/29  LA7D3058 5/26  LC1F500 517  LR9OF7579 5/28  LUCA32ee 5/6
LA7D3064 526  LC1F630 517  LROF7581 5/28  LUCA6Xee 5/6
HMISTO501 827 LATK0064 526  LC1F780 517  LR9F79 528  LUCBT1BL 5/8
HMISTO511 827 LA99R1 513  LC1F800 5117 LR9F81 528  LUCBT1BL 59
HMISTO512 827 LA9D11569 513  LC2D09 512  LRDOe 527  LUCDT1BL 5/8
HMISTO531 827 LA9D8069 513  LC2D115 513  LRD1e 5/27  LUCDT1BL 5/9
HMISTO532 827 LA9F103 528  LC2D12 512 LRD1508 527  LUCMO5BL 5/6
HMISTU655 827 LA9F15076 517  LC2D150 513  LRD1510 527  LUCM12BL 5/6
HMISTU855 827 LA9F22576 517  LC2D18 5112  LRD1512 527 LUCM18BL 5/6
HMIZSUSBB 3/16  LA9FF970 517  LC2D25 512  LRD1514 527  LUCM1XBL 5/6
LA9FF976 517  LC2D32 5/12  LRD1516 5/27  LUCM32BL 5/6
K10A001ACH 824 LA9FG970 5117  LC2D38 512  LRD1521 527 LUCM6XBL 5/6
K10B002ACH 824 LA9FG970 517  LC2D40A 5/13  LRD1522 527 LUCMT1BL 5/8
K10C003ACH 824  LA9FG976 517  LC2D50A 513  LRD1530 527  LUCMT1BL 5/9
K10D002UCH 8/24  LA9FH976 517  LC2D65A 5/13  LRD1532 5/27  LUFC00 59
K10F003MCH 824 LA9FJ970 5117  LC2D80 5/13  LRD16 5/27  LUFC033 57
K10F003UCH 824 LA9FJ976 517  LC2D95 513  LRD21 5/27  LUFC033 59
K10F027MCH 824 LA9FK976 517  LC2F185 516  LRD22 5/27  LUFDAO1 57
K1B002ACH 823 LA9FL9I70 517  LC2F225 5/16  LRD313 5/27  LUFDA10 57
K1B002ALH 823  LA9FL976 517  LC2F265 5/16  LRD313L 5/27  LUFDH11 57
K1B1002HCH 823 LAD4D3U 515  LC2K06 510 LRD318 5/27  LUFNO02 57
K1B1002HLH 823  LAD4DC3U 515  LC2KO09 510  LRD318L 527  LUFN11 57
K1D002UCH 823  LAD4DDL 515  LC2K12 5/10  LRD32 5/27  LUFN20 57
K1D002ULH 823 | AD4DE3E LA LP LRD325 527 LUFP7 3/15
K1D002UZ2 823  |LAD4DE3G 515  LP2K06 5/10  LRD325L 527 LUFP9 3/15
K1D002UZ4 8/23 | ADA4DE3U 5/15  LP2K09 510  LRD332 5/27  LUFV2 57
K1D012QCH 823  LAD4RC3E 515  LP2K12 510  LRD332L 5/27  LUFV2 5/9
K1D012QLH 823  LAD4RC3G A LR LRD336e 5/25,  LUFW10 5/6
K1F003MCH 823  LAD4RC3N 515  LR2D 3561 5/27 527 LUFW10 59
K1F003MLH 823  LAD4RC3U 515 LR2D3563 527  LRD336e6 527 LULCOe 57
K1F022QZ2 823 LAD4RCE 515 LR2K0301 526  LRD340 527 LULC15 517,509
K1F022QZ4 8/23  LAD4RCG 5/15  LR2K0302 526  LRD340L 527  LUTC01001 5/8
K1F027MCH 823  LAD4RCU 515 LR2K0303 526  LRD35 527 LUTC02001 58
K1F027MLH 823  LADA4T3e 515 LR2K0304 526  LRD350 527 LUTC0301 58
K1G043RZ2 823  LAD4TB 515 LR2K0305 5/26  LRD350L 527 LUTC04001 58
K1G043RZ4 823  LAD4TBDL 515 LR2K0306 5/26  LRD365 527 LUTC05001 58
K2B002ACH 823  LAD4TGD 515 LR2K0307 526  LRD365L 527 LUTC0501 58
K2B002ALH 823  LADATS 515 LR2K0308 526  LRD4365 527 LUTM10BL 58
K2B1002HCH 823  LAD4TSDL 515 LR2K0310 5/26  LRD4367 527 LUTM20BL 58
K2B1002HLH 823  LAD4TUDL 515 LR2K0312 5/26  LRD4369 5/27
K2D002UCH 823 LAD4TXDL 515  LR2K0314 2 LT MSDCHLLMTV30S0 2/5
K2D002ULH 8/23  LAD4V3E 515  LR2K0316 526  LT4706M7A 529 MSDCHLLMUV30S0 2/5
K2D012QCH 823  LAD4V3G 515 LR97D015B 529  LT4706M7S 529  MSDCHNLMTA 2/5
K2D012QLH 823  LAD4V3U 515  LRO7DO15E 529  LT4760BA 529  MSDCHNLMUA 25
K30C003AP 8/24 | ADAVE 5/15  LR97D015F7 5/29  LT4760BS 529  MSDCHNSFNV30 2/5
K30C003HP 824 | ADAVG 515 LR97D015M7 529  LT4760EA 528  Multi9 C120N 10/3
K30D004HP 824  LAD4VU 515 LR97D025B 529  LT4760ES 5/29  Multi9 C60H DC 10/3
K30E003WP 824  LAD6K10e 513  LR97D025E 529  LT4760F7A 529 Multi9 C60N 10/3
K30H001YP 824 LAD703e 526  LRO7D025F7 529  LT47T60F7S 529 Multi9 C60N 10/3
K30H004PP 824  LAD7B10 526 LRO7D025M7 5/29  LT4760M7A 5/29
K30H004UP 824  LAD7C1 526 LR97D038B 529  LT4760M7S 5/29  Quick PRD20 10/3
LAD LAD7C2 5/26 LR97D038E 5/29 LT47D06BA 5/29 RC
LA1DX20 5117 LAD96570 520 LRO7DO38F7 529  LT47D06BS 5/29  RCCBID 10/3
LA1DY20 517 | AD96575 520 LR97D038M7 5/29  LT47TDOGEA 5/29
LA1DZ31 517 LADSRIV 5143 LRO7DO7B 5/29  LT47DOGES 5729  RPF2AB7 10/11
LA1DZ40 517 LAD9R3 513  LR97DO7E 529  LT47DO6F7A 529 ~ RPF2ABD 10/11
LA1KNee 511 LAD9R3 526  LRO7DO7F7 529  LT47DO6F7S 5/29 ~ RPF2AF7 10/11
LA2KT2E 511 L ADC22 517  LR97DOTM7 529  LT47D30BA 529  RPF2AFD 10/11
LA2KT2U 511 LADNee 514,  LR9D5367 527  LT47D30BS 5729  RPF2AJD 10/11
LA4DA2E 515 5/17  LR9D5369 5/28  LT47TD30EA 529  RPF2AP7 10/11
LA4DA2G 515  LADRe 514  LR9D5567 5/28  LT47D30ES 529  RPF2BB7 1011
LA4DA2N 5/15  LADTe 5/14  LR9F5357 5/28  LT47TD30F7A 529  RPF2BBD 10/11
LA4DA2U 5/15 LC LR9F5363 5/28 LT47D30F7S 5/29 RPF2BF7 10/11
LA4DB2B 515  LC1D09 5/12  LR9F5367 5/28  LT47TD30M7A 529  RPF2BFD 10/11
LA4DB2S 515  LC1D115 513  LROF5369 528  LT47D30M7S 529  RPF2BJD 10/11
LA4DB3B 515  LC1D12 512 LROF5371 L7 LU RPF2BP7 10/11
LA4DB3S 515  LC1D150 513 LROF5557 528  LU9APN21 59  RPM12B7 10111
LA4DE2E 515  LC1D18 512 LROF5563 528 ~ LU9APN22 5/9  RPM12BD 10/11
LA4DE2G 5/15  LC1D25 5/12  LR9F5567 528 ~ LU9APN24 549  RPM12E7 10/11
LA4DE2U 5/15  LC1D32 512 LROF5569 528  LU9GC3 4/8  RPM12ED 1011
Schneider 10/17
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RPM12F7 10/11  RSL1PVEU 10/12  RXMO41FU7 10/11  TCSESMO043F1CUO 4/11  VCCDN20 7/30
RPM12FD 10/11  RSL1PVFU 10/12 RXM2AB2B7 10/10  TCSESM043F2CS0 4/11  VCCFe
RPM12JD 10/11  RSL1PVJU 10/12  RXM2AB2BD 10/10  TCSESM043F2CUO 4/11  VCCFOe
RPM12P7 10/11  RSL1PVPU 10/12  RXM2AB2E7 10/10  TCSESMO83F1CS0 411 VCDOe
RPM22B7 10/11  RSLZRA1 10/13  RXM2AB2ED 10/10  TCSESMO083F1CUO 411 VCDe
RPM22BD 10/11  RSLZRA2 10/13  RXM2AB2F7 10/10  TCSESM083F23F0 4/11  VCDNee
RPM22E7 10/11  RSLZRA3 10/13  RXM2AB2FD 10/10  TCSESMO083F2CS0 411 VCFe
RPM22ED 10/11  RSLZRA4 10/13  RXM2AB2JD 10/10  TCSESMO083F2CU0 411 VCFOe
RPM22F7 10/11  RSLZVA1 10/13  RXM2AB2P7 10/10  TCSESUO033FNO 4/11  VCF0eGE
RPM22FD 10/11  RSLZVA2 10/13  RXM3AB2B7 10/10  TCSESU043FNO 411 VCFOGE
RPM22JD 10/11  RSLZVA3 10/13  RXM3AB2BD 10/10  TCSESUO051F0 4/11  VCFeGE
RPM22P7 10/11  RSLZVA4 10/13  RXM3AB2E7 10/10  TCSESUO053FNO 4/11  VCFNeeGE
RPM32B7 10/11  RSZE1S35M 10/10  RXM3AB2ED 10/10  TCSMCN3M4F3C2 3/15
RPM32BD 10/11  RSZE1S48M 10/10  RXM3AB2ED 10/10  TCSMCN3M4F3C2 327  VW3A3201 6/15
RPM32E7 10/11  RSZE1S48M 10/10  RXM3AB2F7 10/10  TCSMCN3M4F3C2 49  VW3A3202 6/15
RPM32ED 10/11  RSZL300 10/10  RXM3AB2JD 10/10  TCSMCN3M4M3S2 3/15  VW3A340e 6/15
RPM32F7 10/11  RSZR215 10/10  RXM3AB2P7 10/10  TCSMCN3M4M3S2 327 VW3A341e 6/15
RPM32FD 10/11 RXM4AB2B7 10/10 TCSMCN3M4M3S2 49  VW3A3521S0 3/9
RPM32JD 10/11  RUMC 2AB2B7 10/11  RXM4AB2BD 10/10  TCSXCNAMUM3P 315  VW3A3608 47
RPM32P7 10/11  RUMC2AB2BD 10/11  RXM4AB2E7 10/10  TCSXCNAMUM3P 327  VW3A3620 6/12
RPM42B7 10/11  RUMC2AB2E7 10/11  RXM4AB2ED [0 TLA VW3A455e 6/18,
RPM42BD 10/11  RUMC2AB2ED 10/11  RXM4AB2ED 10/10  TLACDCBAO005 47 VW3Ad456e 6/19
RPM42E7 10/11  RUMC2AB2F7 10/11  RXM4AB2F7 10/10  TLACDCBAO015 47  VW3A457e
RPM42ED 10/11  RUMC2AB2FD 10/11  RXM4AB2JD 10/10  TLACDCBA030 47 VW3A510e 6/21
RPM42F7 10/11  RUMC2AB2JD 10/11  RXM4AB2P7 10/10  TLACDCBAO050 47  VW3A58501 6/18
RPM42FD 10/11  RUMC2AB2P7 10/11  RXM4GB2B7 [ZI TV2 VW3A58502 6/18
RPM42JD 10/11  RUMC3AB2B7 10/11  RXM4GB2BD 10/10  TM200RSRCEMC 3/15  VW3AT725e 6/16
RPM42P7 10/11  RUMC3AB2BD 10111 RXM4GB2E7 10/10  TM23BCNTLSCT 316 VW3AT726e 6/16
RPZ1DA 10/11  RUMC3AB2E7 10/11  RXM4GB2ED 10110 TM238LFAC24DRS0 315  VW3A727e 6/17
RPZ1FA 10/11  RUMC3AB2ED 10/11  RXM4GB2ED 10/710  TM238LFDC24DTS0 3/15  VW3AT7286 6/16
RPZ3DA 10/11  RUMC3AB2F7 10/11  RXM4GB2F7 10/10 TM238RSSCT 316 VW3AT770e 6/22
RPZ3FA 10/11  RUMC3AB2FD 10/11  RXM4GB2JD 10/10  TM238RSSPT 315 VW3A771e 6/22
RPZ4DA 10/11  RUMC3AB2JD 10/11  RXM4GB2P7 10/10  TM258LF42DRS0 3/26  VW3AT780e 6/23
RPZ4FA 10/11  RUMC3AB2P7 10/11  RXM4GB2U7 10/10 ~ TM258LF42DTALSO 326 VW3A781e 6/23
RPZFe 10/11  RUMC3GB2B7 10/11  RXZ400 10/10  TM258LF42DTS0 326 VW3A8306D30 4/9,
RUMC3GB2BD 10/11  RXZE2DA 1070  TM258LF66DT4LS0 3/26 VW3A8306R03 3/15
RSB1A120B7 10/10 RUMC3GB2E7 10/11  RXZE2DA 10/11  TM2USBABDEV1 3/16  VW3A8306R10
RSB1A120BD 10/10  RUMC3GB2ED 10/11  RXZE2FA I TV5 VW3A8306R30 3/15
RSB1A120E7 10/10  RUMC3GB2F7 10/11  RXZE2FA 10/11  TM5ACLITB1 327 VW3A8306R30 49
RSB1A120ED 10/10  RUMC3GB2P7 10/11  RXZE2M114 10/10 ~ TMSACLITR1 327 VW3A8306R30 4/9
RSB1A120F7 10/10  RUMF2AB2B7 10111 RXZE2M114 10/10  TMSACLITW1 327 VW3A8306RC 49
RSB1A120FD 10/10  RUMF2AB2BD 10/11  RXZE2M114 10/10 ~ TMSACLT1 327 VW3A8306TF03 4/8
RSB1A120JD 10/10  RUMF2AB2E7 10/11  RXZE2M114M 10/10  TM5ACTCH100 327  VW3A8306TF10 48
RSB1A120M7 10/10  RUMF2AB2ED 1011 RXZE2M114M 10/10  TMSACTLC100 327 VW3CANAT71 47
RSB1A120ND 10/10  RUMF2AB2F7 10/11  RXZE2M114M 10/10  TM5SACTLS100 3/27  VW3CANCARRO3 47
RSB1A120P7 10/10  RUMF2AB2FD 10/11  RXZE2S108M 1010 MBS VW3CANCARR1 47
RSB1A120RD 10/10 RUMF2AB2JD 10/11  RXZE2S111M 10/10  TSXCANCA00 47 VW3CANKCDF180T 47
RSB1A120U7 10/10  RUMF2AB2P7 10/11  RXZE2S114M 10/10 ~ TSXCANCADDe 47 VW3CANTAP2 4/6
RSB1A160B7 10/10  RUMF3AB2B7 10/11  RXZE2S114M 10/10  TSXCANCBe00 47 VW3M3805R010 47
RSB1A160BD 1010  RUMF3AB2BD 10/11  RXZL420 10/10 ~ TSXCANCBS50 47 VW3M3805R030 47
RSB1A160E7 10/10  RUMF3AB2E7 10/11  RXZR335 10/10 ~ TSXCANCBDDO3 LU XAC
RSB1A160ED 1010  RUMF3AB2ED 1011 RXzS2 1010 TSXCANCBDDe 47 XACAOe 8/5
RSB1A160F7 10/10  RUMF3AB2F7 10/11 TSXCANCDe00 47 XACA12 8/5
RSB1A160FD 10/10  RUMF3AB2FD 10/11  RZM021BN 10/10 ~ TSXCANKCDF180T 4/6  XACA201 8/5
RSB1A160JD 10/10  RUMF3AB2JD 10/11  RZMO21FP 10/10  TSXCANKCDF90Te 46 XACA2014 8/5
RSB1A160M7 10/10  RUMF3AB2P7 10/11  RZMO021RB 10/10 ~ TSXCANTDM4 46 XACA207 8/5
RSB1A160ND 1010  RUW101MW 10/11  RZMO4OW 10/10 ~ TSXCSAe00 49 XACA2074 8/5
RSB1A160P7 1010  RUW101MW 10/11  RZMO41BN7 10/10  TSXCX100 49  XACA271 8/5
RSB1A160RD 10/10  RUW240BD 10/11  RZMO41FU7 10/10  TSXPLPO1 315 XACA2714 8/5
RSB1A160U7 10/10  RUW240BD 10/11 TSXPLP101 3/15  XACA4T1 8/5
RSB2A080B7 10/10  RUW241P7 10/11  SR2MODO03 315  TSXSCAS50 48 XACA4714 8/5
RSB2A080BD 10/10  RUW241P7 10/11 TCS TWD XACA671 8/5
RSB2A080E7 10/10  RUW242B7 10/11  TCSCARO013M120 4/6 ~ TWDXCAFDO010 49 XACA6714 8/5
RSB2A080ED 10/10  RUW242B7 10/11  TCSCARO013M120 4/7  TWDXCAFJ010 49 XACA871 8/5
RSB2A080F7 10/10  RUW242P7 10/11  TCSCARO1NM120 4/6 ~ TWDXCAISO LCI XAL
RSB2A080FD 10/10  RUW242P7 10/11  TCSCCN4F3MOST 4/7  TWDXCARJ003 49 XALDO1 8/17
RSB2A080JD 10/10  RUZC200 10/11  TCSCCN4F3M1T 4/7  TWDXCARJ010 49 XALD02 817
RSB2A080M7 10/10  RUZC2M 10/11  TCSCCN4F3M3T 4/7  TWDXCARJ030 49 XALD102 8/19
RSB2A080ND 10/10  RUZC3M 10/11  TCSCTNO11M11F 4/7  TWDXCARJPO03 49  XALD103 8/19
RSB2A080P7 10/10  RUZC3M 10/11  TCSCTN023F13M03 4/6  TWDXCARJPO3P 49  XALD112 8/19
RSB2A080RD 10/10  RUZL420 10/11  TCSCTNO023F13M03 4/7  TWDXCAT3RJ 48 XALD115 8/19
RSB2A080U7 10/10 RUZS2 10/11 TCSCTNO026M16M 4/6 VC XALD134 8/19
RSL1AB4BD 1013 RUZSC2M 10/11  TCSECL1M3M10S2 411 VCCDe 730 XALD144 8/19
RSL1AB4ED 10/13  RUZSC3M 10/11  TCSECL1M3M1S2 4/11  VCCDOe XALD213 8/19
RSL1AB4JD 10/13  RUZSC3M 10/11  TCSECL1M3M25S2 4/11  VCCDO2 XALD215 8/19
RSL1AB4ND 10/13  RUZSF3M 10/11  TCSECL1M3M3S2 411 VCCDN12 XALD222 8/19
RSL1PRBU 10/12  RUZSF3M 10/11  TCSECL1M3M40S2 411 XALD324 8/19
RSL1PREU 10/12 TCSECL1M3M5S2 4/11 XALD328 8/19
RSL1PRFU 10/12  RXM021 10/10  TCSECN300R2 410 XALD363B 8/19
RSL1PRJU 10/12  RXMO4OW 10/11  TCSEK1MDRS 4/10 XALD363M 8/19
RSL1PRPU 10/12  RXMO41BN7 10/10  TCSEK3MDS 4410 XALK178 8/19
RSL1PVBU 10/12  RXMO41FU7 10/70  TCSESMO043F1CS0 Y1 XALK178E 7/29
10/18 Schneider
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XALK178E 8/19  XB4BWT73731M5 812  XBTGT4230 8/29  XVR10J05 8/25  ZB5AG2 8/15
XALK178F 7/29  XBA4RFA02 816  XBTGT4330 8/29  XVR10J06 8/25 ZB5AG4 8/15
XALK178F 819  XBARFB01 816  XBTGT4340 8/29  XVR12B03 8/25 ZB5AL4 8/14
XALK178G 8/19 XBTGT5230 8/29  XVR12B03S 8/25  ZBSALT341 8/14
XALK188 7/29  XB5AA21 814  XBTGT5330 8/29  XVR12B04 8/25 ZB5APe 8/14
XALK188 819  XB5AA31 814  XBTGT5340 8/29  XVR12B04S 8/25 ZB5AS844 7/29,
XALK188E 7/29  XB5AA3311 8/14  XBTGT5430 829  XVR12B05 825  ZB5AS944 8/14
XALK188E 819  XB5AA3341 814  XBTGT6330 8/29  XVR12B05S 8/25  ZB5AT84 8/14
XALK188F 7/29  XB5AA3351 814  XBTGT6340 8/29  XVR12B06 8/25  ZB5AVOe 8/18
XALK188F 819  XB5AA42 814  XBTGT7340 8/29  XVR12B06S 8/25  ZB5AV6 8/18
XALK188G 819  XB5AA4322 814  XBTZ9008 49  XVR12J03 8/25  ZB5AWO065 8/18
E N XB5AA51 814  XBTZ938 327 XVR12J03S 8/25 ~ ZB5AW31 8/18
XAPM1201 8/13  XB5AA61 814  XBTZ938 49 XVR12J04 8/25  ZB5AW33 8/18
XAPM1202 8/13  XB5AAT11237 814  XBTZ968 49 XVR12J04S 8/25 ZB5AW34 8/18
XAPM2202 8/13  XB5AC21 814  XBTZ9780 49 XVR12J05 8/25  ZBSAW35 8/18
XAPM2203 813  XB5AD33 815  XBTZ9980 3/15  XVR12J05S 8/25  ZB5AZ10e 8/14
XAPM2204 813  XB5AD53 815  XBTZ9980 413 XVR12J06 8/25  ZB5RTA1 8/16
XAPM3203 8113  XB5AG21 815  XBTZ9980 4/9  XVR12J06S 8/25  ZB5RTA2 8/16
XAPM3204 8/13  XB5AG 41 15 B xVR13B04 8/25  ZB5RTA3 8/16
XAPM3206 8/13  XB5AK123B5 818  XGSZ24 48  XVR13B04L 8/25  ZB5RTA331 8/16

XB4 XB5AK123G5 8/18 XVR13B05 8/25  ZB5RTA4 8/16
XB4BA21 810  XB5AK123M5 818  XJIBA1 88  XVR13BO5L 8/25  ZB5RTA432 8/16
XB4BA31 810  XB5AK124B5 818  XJCDe 89  XVR13G04L 8/25  ZB5RTAS 8/16
XB4BA3311 810  XB5AK124G5 818  XJPAe 88  XVR13GOS5L 8/25  ZB5RTA6 8/16
XB4BA3341 810  XBSAK124M5 g1 ECE xvri3004 825  ZBE1015 813
XB4BA3351 810  XB5AK125B5 818  XKDF 87  XVR13J05 8/25  ZBE102 8/10
XB4BA42 810  XB5AK125G5 818  XKMA 87  XVR13M04L 8/25  ZBE1025 8/13
XB4BA4322 810  XB5AK125M5 818 XKMB 87  XVR13MO5L 8/25  ZBRA1 8/17
XB4BA51 810  XB5AL42 814 ~ XKMCXD 8/7 ZBRMO1 8/17
XB4BA61 810  XBBAL73415 g1¢  ECHIN 7,283 528  ZBRRA 17
XB4BA711237 810  XB5AP21 8/14  XPSABV11330P 7128 ZA2BL639 5/28  ZBRRC 817
XB4BC21 810  XB5AP31 8/14  XPSAC5121P 728 ZA2BS834 85  ZBRT1 8/16
XB4BD53 8/11  XB5AP42 8/14 ~ XPSAF5130P 7128 ZA2BS844 85  ZBVB1 8/13
XB4BG33 8/11  XB5AP51 814  XPSAK311144P 728 zA2BZ13 5/28  ZBVB3 8/13
XB4BG61 811  XB5AP61 8/14  XPSAR311144P 728 zALVB4 819  zBVB4 8/13
XB4BK123B5 812  XB5AS8445 7/29 ~ XPSATE3710P 728 zALVMA4 819  ZBVB5 8/13
XB4BK123G5 8/12  XB5AS8445 8/14  XPSATES5110P 7/28 ZBVB6 8/13
XB4BK123M5 812  XB5AS9445 7729 ~ XPSAV11113P 7/28  ZB4BA2 810  ZBVG1 8/13
XB4BK124B5 8/12  XB5AS9445 8/14 ~ XPSAXE5120P 7/28  ZB4BA3 810  zZBVG3 8/13
XB4BK124G5 812  XB5AT845 814  XPSMC32zZ 7/28  ZB4BA331 810  ZBVG4 8/13
XB4BK124M5 812 XB5AV6e 818 XPSMC32ZC 728 ZB4BA334 810  ZBVGS5 8/13
XB4BK125B5 8/12  XB5AVBe 818 ~ XPSMC32zp 7/28  ZB4BA335 8/10  ZBVG6 8/13
XB4BK125G5 812 XB5AVGe 818 ~ XPSMP11123P 7/28  ZB4BA4 810 zBVM1 8/13
XB4BK125M5 812  XB5AVMe sr18  RAL ZB4BA432 810  zZBVM3 8/13
XB4BL42 810  XB5AW3165 818 XVBCO7 826 zBABAS 810  ZBVM4 813
XB4BL73415 810  XB5AW31B5 s/18  XVBC21 826 7B4BAG 810  ZBVMS 813
XB4BP21 810  XB5AW31G5 818 XVBC2Be 8/26  zB4BAT1123 810  ZBVM6ZBE101 8/13
XB4BP31 810  XB5AW31M5 8/18  XVBC2Ge 826 zB4BC2 810  zBY2230 7/29
XB4BP42 810  XB5AW3365 818 XVBC2Me 826 7B4BD3 811 zBY2330 7/29
XB4BP51 810  XB5AW33B5 818 XVBC3e 826 7B4BD5 811 ZBY9130 7/29
XB4BP61 810  XB5AW33G5 818 XVBC5Be 826  zB4BG3 811 ZBY9130 8/13
XB4BS84441 729  XB5AW33M5 818 XVBC5Ge 826 7B4BG6 811 zBY9140 813
XB4BS8445 729 XB5AW3465 818 ~ XVBC5Me 826 7B4BLA4 810  ZBY9230 7/29
XB4BS8445 810  XB5AW34B5 818 XVBCGBe 826 zB4BL7341 810  ZBY9230 813
XB4BS9445 729 XB5AW34G5 818 XVBC6Ge 8/26  zB4BP2 810  ZBY9330 7/29
XB4BS9445 810  XB5AW34M5 818 XVBC6Me 826 7B4BP3 810  ZBY9330 813
XB4BT845 810  XB5AW3565 818 XVBC9B 826 7B4BP4 810  ZBY9430 813
XB4BV6e 812  XB5AW35B5 818 XVBCOM 826 zB4BPS 810  zBZ28 7/29
XB4BVBe 812  XB5AW35G5 g/18  XVBLOBe 8/26  zB4BP6 810  ZBZ3605 7/29
XB4BVGe 812  XB5AW35M5 818 XVBLOGe 826 zBABS944 7/29  7Bz48 7/29
XB4BVMe 812  XB5AW36B5 g/18  XVBLOMe 8/26  zBABVO1 8/12
XB4BW3165 812  XB5AW36G5 818 XVBL1Be 8/26  zB4BV03 812 ZENL1111 8/19
XB4BW31B5 812 XB5AW36M5 g/18  XVBL1Ge 8/26  zB4BV04 812 ZENL1121 8/19
XB4BW31G5 812  XB5AW73731B5 818  XVBL1Me 826 7B4BVO5 8/12
XB4BW31M5 8/12  XB5AW73731G5 8/18  XVBL3e 826 zB4BV6 8/12
XB4BW3365 812  XB5AW73731M5 §18  XVBLEBe 8/26  zB4BV6 8/12
XB4BW33B5 812  XBS5RFA02 8/16 ~ XVBL6Ge 826 7B4BV6 8/12
XB4BW33G5 8/12  XB5RFBOA 816  XVBLGMe 826 7B4BV6 8/12
XB4BW33M5 812  XB5RMA04 816 XVR08BO3 8/25  ZB4BWO65 8/12
XB4BW3465 812  XB5RMB03 816 ~ XVR08B04 8/25  ZB4BWO65 8/12
XB4BW34B5 X7 XBT XVR08B05 825  ZB4BWO65 8/12
XB4BW34G5 8/12  XBT9980 327  XVR08B06 825  zB4ABWO065 8/12
XB4BW34M5 812  XBTGT1105 828  XVR08J03 8/25  zB4ABW31 8/12
XB4BW3565 812  XBTGT1135 828  XVR08J04 8/25  zB4ABW33 8/12
XB4BW35B5 812  XBTGT1335 828  XVR08J05 825  zBABW34 8/12
XB4BW35G5 8/12  XBTGT2110 828  XVR08J06 825  zB4ABW35 8/12
XB4BW35M5 812  XBTGT2120 828  XVR10B03 8/25  zB4BZ10e 8/10
XB4BW36B5 812  XBTGT2130 828  XVR10B04 8/25  ZB4RTAe 8/16
XB4BW36G5 812  XBTGT2220 828  XVR10B0S 825  zB5AAe 8/14
XB4BW36M5 8/12  XBTGT2330 828  XVR10B06 825  zB5AC2 8/14
XB4BW73731B5 8/12  XBTGT2430 828  XVR10J03 8/25  zB5AD3 8/15
XB4BW73731G5 812  XBTGT2930 828  XVR10J04 8/25  zB5AD5 8/15
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Schneider Electric in Deutschland

Zentrale Funktionen

Kundenbetreuung GroRhandel
Technische Unterstiutzung
Service

und

Hauptverwaltung

Gothaer Str. 29

D - 40880 Ratingen

Tel. +49 (0) 21 02 404 60 00
Fax +49 (0) 180 5 75 45 75*

E-Mail: de-schneider-service@schneider-electric.com
* 0,14 €/Min. aus dem Festnetz, Mobilfunk max. 0,42 €/Min.

Schulungszentrum

Steinheimer Str. 117

D - 63500 Seligenstadt

Tel. +49 (0) 61 82 81 -22 88
Fax +49 (0) 61 82 81-2156

E-Mail: de-kundenschulung@schneider-electric.com

Nord/Ost

Vertriebsbiro Berlin

Torgauer Straflte 12-15
EUREF Campus

D - 10829 Berlin

Tel. +49 (0) 30 712 - 234
Fax +49 (0) 30 712 - 283

Vertriebsblro Leipzig

Walter-Kohn-Str. 1c

D - 04356 Leipzig

Tel. +49 (0) 341 52 5569 - 20
Fax +49 (0) 341 52 5569 - 10

Vertriebsbliro Hamburg

Albert-Einstein-Ring 9

D - 22761 Hamburg (Bahrenfeld)
Tel. +49 (0) 408908 27 -0

Fax +49 (0) 40 89 08 27 - 80 65

Mitte/West

Vertriebsbliro Ratingen

Gothaer Str. 29

D - 40880 Ratingen

Tel. +49 (0) 21 024 04 - 65 00
Fax +49 (0) 21 024 04 - 7500

Vertriebsblro Seligenstadt

Steinheimer Str. 117

D - 63500 Seligenstadt

Tel. +49 (0) 61 8281 -20 00
Fax +49 (0) 61 82 81 -21 88

Sud

Vertriebsblro Leinfelden-Echterdingen

Esslinger Str. 7

D - 70771 Leinfelden-Echterdingen
Tel. +49(0) 71179088 -0

Fax +49 (0) 7117 90 88 - 58 10

Vertriebsburo Minchen

Freisinger Str. 9

D - 85716 UnterschleiRheim
Tel. +49(0)89319014-0
Fax +49 (0) 89 3190 14 - 10
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