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Guide de choix Interrupteurs de position
Gamme XC Standard

Métallique Métallique Plastique a double isolation
Modularité de la téte, du corps Modularité de la téte Modularité de la téte, du corps
et de la connectique et du corps et entrée de cable
C€, UL, CSA, CCC, EAC C€, UL, CSA CENELEC EN 50047

UL, CSA, CCC, EAC
30x50x 16 30x50x20,5 31x65x30

A mouvement rectiligne

A mouvement angulaire

A mouvement angulaire multidirections

Les tétes sont communes pour les gammes XCMD, XVMV, XCKD, XCKP et XCKT

IP 66, IP 67, IP 68, IK 06 IP 66, IP67, IP69, K04, K06 P66, P67, K04
(selon modeéle)

-25°C...+70°C, -40 °C selon téte

- - 1 entrée pour presse-étoupe,
1ISO M16 ou M20, Pg 11, Pg
13, 1/2” NPT ou PF 1/2

37,5mm 36,4 mm -
PVR, CEl, sans halogéne PVR
selon modéle

M12 intégré et déporté M12, Deutsch DT04-4P M12
ou 7/8” 16UN déporté ou AMP Superseal 1,5

XCMD XCMV XCKP

28 50 78 et 82

] Telomecaique
Sensors
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Plastique a double isolation

Modularité de la téte et du corps

Métallique

Modularité de la téte, du corps
et de la connectique

CENELEC EN 50047, UL, CSA, CCC, EAC

58 x 51 x 30

A mouvement rectiligne
A mouvement angulaire
A mouvement angulaire multidirections

31x65x30

Les tétes sont communes pour les gammes XCMD, XCMV, XCKD, XCKP

et XCKT

IP 66, IP 67, IK 04
-25°C...+70°C

2 entrées pour presse-étoupe, ISO M16
ou Pg 11 ou 1/2” NPT (par adaptateur)

XCKT
9

IP 66, IP 67, IK 06

1 entrée pour presse-étoupe, ISO M16
ou M20, Pg 11, Pg 13, 1/2” NPT,
PF 1/2

M12

84 et 88

Plastique a double isolation

C€, UL, CSA, EAC

31x65x30

A mouvement rectiligne
A mouvement angulaire

IP 66, IP 67, IK 04

1 entrée pour presse-étoupe, 1ISO M20,
Pg 13 ou 1/2" NPT

XCKD

58 x51x 30

2 entrées pour presse-étoupe, ISO
M16 ou Pg 11 ou 1/2” NPT (par
adaptateur)

CPR XCTR
100 102
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Guide de choix (suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard

Métallique Plastique a double Métallique
isolation

Téte, corps et dispositif de commande

(€, UL, CSA, CCC, C€, UL, CSA,EAC CENELEC EN 50041

EAC UL, CSA, CCC, EAC

63 x 64 x 30 52x72x30 40x72,5x 36 40 x 77 x 44
42,5 x84 x 36

(\ mouvement rectiligne

A mouvement angulaire

A mouvement angulaire multidirections

.

°

.

°

_ _ . .

IP 66, IK 06 IP 65, IK03 IP 66, IK07

-25°C...+70°C -25°C...+70°C
-40°Cou+120°C
selon modele

3 entrées pour 1 entrée avec 1 entrée pour 1 entrée pour

presse-étoupe, presse-étoupe ou presse-étoupe, presse-étoupe,

1ISO M20 ou Pg 11 taraudée 1/2” NPT 1ISO M20, Pg 13 1ISO M20, Pg 13

ou1/2” NPT ou 1/2" NPT ou 1/2” NPT

- M12 intégré

ou 7/8” 16UN intégré

114 114 130 142
YAG Eo§§ [65] Telemecanique




Guide de choix (suite) Interrupteurs de position
Gamme XC Basique

Format miniature Format compact EN 50047 Format compact
aréarmement

Plastique Plastique Plastique Plastique

araccordement par cable 1 entrée de cable 2 entrées de cable 1 entrée de cable

Plastique a double isolation

C€, cULus, CCC CENELEC EN 50047, UL, CSA, CCC, EAC C€, UL, CSA, CCC,EAC

30x50x16 31x65x30 59 x51x30 31x65x30

A mouvement rectiligne
A mouvement angulaire
A mouvement angulaire multidirections

°

= [ ]

[ ] = = =

—_ —_ [ ) —_

= = [ ]

IP 66, IP 67, IK04

-25°C...+70°C

- 1 entrée pour presse-étoupe ISO M20 2 entrées pour presse-étoupe, ISO 1 entrée pour presse-étoupe ISO M20
ouPg11. M16 ou Pg 11 ou 1/2” NPT (par ou Pg 11.
Autres entrées de cable possibles : ISO  adaptateur) Autres entrées de cable possibles : ISO
M16x1,5 M16x1,5
ou PF 1/2 (G1/2). ou PF 1/2 (G1/2).

J4,2mm -

PVR, sortie latérale ou axiale du cable,

selon modéle.

XCMH XCKN XCNT XCNR
68 106 106 112
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Guide de choix (suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Spécial

Métallique

Modularité de la téte, du
corps

C€, UL, CSA,EAC
40x81x41

A mouvement rectiligne
ou angulaire

IP 65, IK08

-25°C...+70°C,
-40°Cou+120°C
selon modele

1 entrée avec presse-
étoupe intégré

Métallique ou polyester

C€, CSA (XCR)
CCC (XCR), EAC
85x95x75

A mouvement angulaire

IP 54, 1K 07 ou IP 65
selon modéle

-25°C...+70°C

1 entrée pour presse-
étoupe Pg 13

Métallique ou plastique

C€, UL, CSA, CCC,EAC

118 x 77 x 59 (métal)
118 x 77 x 67 (plastique)

A mouvement angulaire

IP 66, IK 07 (métal),
IP 65, IK 04 (plastique)

-25°C...+70°C

3 entrées pour presse-
étoupe Pg 13 ou M20 x
1,5 selon modéle

Catalogue Interrupteurs de position - Gamme XC Special

Polyester

(e, UL

Selon modele

IP 67 ou IP 40
selon modéle
IP 00 (cosses)

-40°C... +105°C,
-40°C...+125°C
selon modele

Raccordement par cosses
ou par fils selon modéle

YAGEO:#:
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Guide de choix (suite)

Interrupteurs de surcourse
Gamme XF9

Boitier en alliage d’alluminium Coffret en tole d’acier

Manuel Manuel ou automatique, selon modéle
CSA, IEC 60158-1, NF C 63-110, VDE 0660, IEC 947-1, IEC 60947-4

Selon modéle

A mouvement angulaire

4 3

50Ao0u 130 A, selon modéle -
25A0u65A, selon modéle 115 A, 185 Aou 265 A, selon modéle

80Aou 160 A, selon modele -

40Aou 80A, selon modele 200A, 275A0ou 350 A, selon modéle
500V 660 V

600V 600V

400 Aou 1000 A, selon modele 1100 A, 1600 Aou 2200 A, selon modele
180 Aou 630 A, selon modéle 900A, 1200 Aou 1750 A, selon modéle

IP 54 IP43

-25°C...+70°C -25°C...+70°C

2 entrées taraudées pour presse-étoupe 21 ou 2 entrées équipées de presse-étoupe 36P

3 entrées lisses pour presse-étoupe 29, selon modéle

XF9D XFOF

Catalogue Interrupteurs de position - Gamme XC Special
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Guide de choix Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité XCS

Type d’interrupteurs Interrupteurs de sécurité XCS

Métallique Plastique Métallique

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508, CSA C22-2 n° 14
EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

UL, CSA, CCC, EAC

30x50x 16 31x34x89

20 20/22

Téte a mouvement rectiligne ou angulaire
Téte orientable tous les 15°
Mouvement rectiligne ou angulaire

Contacts a manceuvre positive d’ouverture

“2NC + 1 NO” décalés a action dépendante XCSD: “2NC + 1 NO” décalés a action

“2NC +1NO”et“2NC +2 NO” dépendante ou brusque

a action brusque XCSP:“2NC + 1 NO” a action brusque
IP 66, IP 67 et IP 68 IP 66 et IP 67

-25...+70°C

- 1 entrée taraudée pour presse-étoupe Pg 13,5,
ISO M20 ou 1/2" NPT

L=1,20u5m -
XCSM XCSP XCSD
Interrupteurs de sécurité - Gamme XCS

[C5] Telemecanique
Semsors
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Interrupteurs de sécurité XCS a levier ou a axe rotatif

Plastique a double isolation

2 types de levier : droit ou coudé affleurant 2 types d’axe : longueur 30 mm ou 80 mm
3 positions : au centre, a gauche ou a droite

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508, CSA C22-2 n° 14, JIS C4520

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

UL, CSA, CCC, EAC

30x87,5x30 30 x 96 x 30 52 x 117 x 30
20/22 20/22 20/22 ou 40,3
Téte orientable : 4 positions Téte orientable : 4 positions

Mouvement angulaire (levier coudé) Mouvement angulaire (axe rotatif)

Contacts de sécurité a action dépendante et manceuvre positive d’ouverture
Ouverture des contacts “NC” a partir d’'un angle de 5°

“1 NC + 1 NO” décalés “1 NC + 1 NO” décalés “1 NC + 2 NO” décalés

“2NC” “2NC” “2NC + 1 NO” décalés

“1 NC + 2 NO” décalés “1 NC + 2 NO” décalés “3NC”

“2NC + 1 NO” décalés “2NC + 1 NO” décalés

IP 67

-25...+70°C

1 entrée taraudée pour presse-étoupe Pg 11, ISO M16 ou 1 entrée pour presse-étoupe Pg 11, ISO M16 2 entrées taraudées pour presse-étoupe Pg 11,
1/2” NPT ou 1/2” NPT ISO M16 ou 1/2” NPT

XCSPL XCSPR XCSTR

Interrupteurs de sécurité - Gamme XCS




Guide de choix (suite) Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité XCS

Type d’interrupteurs Interrupteurs de sécurité XCS a clé-languette

Plastique
Pas de verrouillage de la Pas de verrouillage de la clé-languette
clé-languette Accessoire en option : verrou de maintien de porte

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508, CSAC22-2 n° 14
EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

cULus UL, CSA, CCC, EAC

30x87x15 30x93,5x30 52x114,5x 30
Entraxes : 20/22 Entraxes : 20/22 Entraxes : 20/22 ou 40,3
Téte fixe : 2 positions pour Téte orientable : 8 positions pour 'introduction de la
l'introduction de la clé- clé-languette

languette

Contacts de sécurité actionnés par la clé-languette
A action dépendante et @ manceuvre positive d’ouverture

“1 NC + 1 NO” décalés “1 NC + 1 NO”, a action “1 NC + 2 NO” décalés
“2NC” dépendante contacts décalés “2 NC + 1 NO” décalés
“2NC + 1 NO” décalés ou chevauchants ou a action ~ “3NC”
“3NC” brusque

“2 NC” a action dépendante

ou brusque

“2NC + 1 NO” a action
dépendante contacts décalés
ou a action brusque

“1 NC + 2 NO” a action
dépendante contacts décalés
ou a action brusque

IP 67

-25...+70°C

- Entrée de cable taraudée pour presse-étoupe Pg 11, ISO M16
ou 1/2” NPT

L=2,50u10m — -

XCSMP XCSPA XCSTA

Interrupteurs de sécurité - Gamme XCS
(1) Temps d’arrét de la machine, inférieur au temps d’acces a la zone dangereuse.

B

Sensors
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Interrupteurs de sécurité XCS a clé-languette

L

Métallique

Pas de verrouillage de la clé-languette Verrouillage de la clé-languette et Verrouillage de la clé-languette et
déverrouillage par bouton-poussoir déverrouillage par serrure a clé
(dispositif orientable a droite ou a (dispositif orientable a droite ou a
gauche de la téte) gauche de la téte)

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508, CSA C22-2 n° 14

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

UL, CSA, CCC, EAC

40x113,5x44 52x113,5x44

30x 60 30x 60

Téte orientable : 8 positions pour I'introduction de la clé-languette Téte orientable : 8 positions pour 'introduction de la clé-languette

Contacts de sécurité actionnés par la clé-languette Contacts de sécurité actionnés par la clé-languette

A action dépendante et a manceuvre positive d’ouverture A action dépendante et a manceuvre positive d’ouverture

“1 NC + 2 NO” décalés “1 NC + 2 NO” décalés

“2NC + 1 NO” décalés “2NC + 1 NO” décalés

“3INC” 3 NC”

IP 67
-25...+70°C

Sur bornier a vis-étriers. Entrée de cable taraudée pour presse-étoupe Pg 13,5,  Sur bornier a vis-étriers. Entrée de cable taraudée pour presse-étoupe Pg 13,5,
ISO M20 ou 1/2” NPT 1ISO M20 ou 1/2” NPT.

XCSA XCSB XCSC

Interrupteurs de sécurité - Gamme XCS
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Guide de choix (suite) Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité XCS

Interrupteurs de sécurité XCS a clé-languette et verrouillage par électro-aimant
‘Formatétroit

Type d’interrupteurs

Plastique Métallique

Verrouillage et déverrouillage de la clé- Verrouillage et déverrouillage de la
languette par électro-aimant (par mise sous clé-languette par électro-aimant (par mise
tension ou par manque de tension) sous tension ou par manque de tension)
Déverrouillage manuel par outil en cas Déverrouillage manuel par serrure a clé en
d’anomalie cas d’anomalie

Coup de poing de déverrouillage de
secours (sur XCSLFeeee4ee et
XCSLFeeee6ee uniqguement)

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508 et CSA C22-2 n° 14
EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

UL, CSA, CCC,EAC

51x205x43,5

30x153,3

Téte orientable : 8 positions pour l'introduction de la clé-languette
1400N 3000N
1100N 2300N

Contacts de sécurité principaux actionnés par la clé-languette ; contacts de sécurité auxiliaires
actionnés par I'électro-aimant

Etat des contacts donné avec la clé-languette insérée et I'électro-aimant hors tension

A action dépendante et & manceuvre positive d’ouverture

“1NC + 1 NO” décalés
“2 NC”
“1 NC + 2 NO” décalés
“2NC + 1 NO” décalés
“3NC”

“1 NC + 1 NO” décalés
“NC”
“1 NC + 2 NO” décalés
“2NC + 1 NO” décalés
“3NC”

IP 66/IP 67

-25...+60 °C

-40...+70°C

Sur bornes a ressort, 3 entrées de cable

Entrée de cable taraudée pour presse-étoupe 1ISO M20 ou 1/2” NPT
M23 (18 + 1 PE)

Interrupteurs de sécurité - Gamme XCS

(1) Temps d’arrét de la machine, supérieur au temps d’acceés a la zone dangereuse.




Plastique a double isolation

Verrouillage et déverrouillage de la clé-languette par électro-aimant (par mise
sous tension ou par manque de tension) Déverrouillage manuel par outil en cas
d’anomalie

Interrupteurs de sécurité XCS a clé-languette et verrouillage par électro-aimant (suite)

Métallique

Verrouillage et déverrouillage de la clé-languette par électro-aimant (par mise
sous tension ou par manque de tension) Déverrouillage manuel par serrure a clé
en cas d’anomalie

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, UL 508, CSA C22-2 n° 14, EN/IEC 62061, EN/IEC 60947-1

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119
UL, CSA, CCC,EAC

UL, CSA, CCC, EAC

110x 93,5 x 33 98 x 146 x 44
30x153,3 88 x 95

Téte orientable : 8 positions pour I'introduction de la clé-languette

650 N 2600N

500 N 2000N

Contacts de sécurité principaux actionnés par la clé-languette ; contacts de sécurité auxiliaires actionnés par I'électro-aimant

A action dépendante et & manceuvre positive d’ouverture

“1 NC + 1 NO” décalés
“1 NC + 1 NO” chevauchants

“1 NC + 2 NO” décalés
“2NC + 1 NO” décalés

“ NC” “3INC”

1“NC” “INC +1NO”
“5 NC”

IP 67

-25...+60 °C -25...+440°C

-40...+70°C -40...+70 °C

Entrée de cable taraudée pour presse-étoupe Pg 11, ISO M16 ou 1/22" NPT

Sur bornes a vis-étriers. 2 entrées taraudées pour presse-étoupe Pg 13,5, ISO
M20 ou 1/2" NPT

XCSTE XCSE

Interrupteurs de sécurité - Gamme XCS
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Guide de choix (suite) Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité XCS

Type d’interrupteurs Interrupteurs de sécurité RFID sans contact XCSR

Thermoplastique (Valox TM)

Systéme sans contact composé d’un interrupteur controlé par microprocesseur et d’'un
transpondeur appairé en usine avec un code unique. Transpondeur capteur multi-positions

15 mm

35mm

Interrupteur RFID autonome Interrupteur RFID “Daisy-chain” Interrupteur RFID “Single” pour
“Standalone” pour connexion série connexion point a point

Fonctionnement possible sans Fonctionnement en association avec un module de sécurité
association avec un module PL=e/Cat4-SIL3

de sécurité (fonctions

intégrées EDM (External

Device Monitoring) et

démarrage/redémarrage)

EN/IEC 60947-5-2, EN/IEC 60947-5-3, UL 508, CSA C22.2

SIL 3 (IEC 61508), SILCL 3 (IEC 62061), PLe—Cat. 4 (EN ISO 13849-1)

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

Basé sur SO 15693

C€, cULus, TUV, FCC, EAC, IC, RCM, E2, ECOLAB

30x108,3x 15 30x118,6 x5 30x108,3x 15
50x 15x 15

74...78
30...34

2 OSSD (sorties de sécurité PNP “NO”). Les OSSD sont a I'état ON lorsque la porte est fermée
Courant maximal 400 mA Courant maximal 200 mA

IP 65, IP 66, IP 67
IP 69K
25..470°C
-40..+85°C

1xM12 8 broches 2 xM12 5 broches 1 xM12 5 broches

Ecodaie Ai Ecodaie Ai EcodaieAi

Interrupteurs de sécurité - Gamme XCS

Y Teler
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Interrupteurs de sécurité XCS magnétiques codés pour détection sans contact

Plastique

3 directions d’approche 1 direction d’approche
5mm 8 mm

15 mm 20 mm

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508 et CSA C22-2 n° 14

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

UL, CSA, EAC, ECOLAB

16x51x7 25x88x 13 @30,L38,5

16 78 -

“1 NC + 1 NO” décalés “1 NC + 1 NO” décalés “1 NC + 1 NO” décalés
“2NC” décalés “2 NC” décalés “2NC” décalés
Contacts indépendants de type Reed actionnés par  “2NC + 1 NO” (“NC” décalés)

aimant codé. “1 NC +2NO” (“NO” décalés)

A utiliser en association avec des modules de sécurité.
IP 66 et IP 67 pour la version sortie sur cable, IP 67 pour la version sortie sur connecteur déporté

-25...+85°C

L=2,50u10m
M8, longueur 0,15 m M12, longueur 0,15 m

XCSDMC XCSDMP XCSDMR

Interrupteurs de sécurité - Gamme XCS
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Généralités Interrupteurs de position

Gamme XC
Composition variable : la simplicité par I'innovation

m L'ensemble des gammes Design miniature XCMD et XCMV, Design compact
XCKD, XCKP et XCKT bénéficient de la composition variable.

m Une premiére mondiale en détection pour gagner en productivité.

Une offre compléte pour résoudre les problemes les plus récurrents en détection :
o simplifier le choix,

simplifier 'approvisionnement,

simplifier la mise en ceuvre,

simplifier la maintenance.

Oooo

Les tétes

m Un seul type de tétes métalliques pour les gammes Design miniature XCMD
et XCMV, Design compact XCKD, XCKP et XCKT.

L'interchangeabilité des tétes est réalisée par simple action sur une fourchette
métallique.

m Réglages en 3 dimensions :

Toutes les tétes peuvent se régler  Tous les leviers peuvent se régler de 15° en 15° sur 360° par
de 15°en 15° sur 360° par rapport rapport a I'axe horizontal de la téte.
au corps.
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Généralités (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC

Composition variable : la simplicité par I'innovation

Principe (suite) Les entrées de cable

m Les entrées de cable sur les Design compact XCKD et XCKP permettent :

O un cablage aisé par dégagement de I'accés aux contacts,
SR

O une adaptation aisée aux différents marchés mondiaux :

- 6 modeéles sont disponibles :

Les éléments de connexion

0 ISOM16x1,5
o Pg 11

o ISOM20x 1,5
o Pg13

O 1/2” NPT

o PF1/2(G1/2)

Chaque modéle est disponible en métal ou en
plastique, respectivement adapté aux Design
compact XCKD et XCKP.

m La gamme miniature XCMD permet une
interchangeabilité de ces éléments de
connexion en sortie cable :

O 1/4 de tour suffit pour débrocher I'élément
de connexion sur les corps XCMD a2 et 3
contacts,

O 6 longueurs de cable sont disponibles en
standard.

m La gamme miniature XCMD propose aussi
une solution a connectique intégrée ou
déportée.

Les éléments de contact ou corps a contact

B Les blocs 2 ou 3 contacts a rupture
brusque positive ou a action dépendante
positive sont interchangeables sur les
gammes Design compact XCKD et XCKP et
les gammes classic XCKJ, XCKS, XCKM et
XCKL.

® Sur la gamme Design miniature XCMD,

les contacts sont intégrés au corps :

O 2 ou 3 contacts a rupture brusque positive
ou a action dépendante positive et élément
de connexion interchangeable,

O 4 contacts a rupture brusque positive, avec
corps et éléments de connexion
monolithiques.

YAGEO! *g===
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Présentation,
terminologie

Interrupteurs de position

Gamme XC
Généralités

Terminologie

Détection électromécanique

Les interrupteurs de position sont présents dans toutes les installations automatisées ainsi que
dans des applications variées en raison de nombreux avantages inhérents a leur technologie.
lIs transmettent au systeme de traitement les informations de :

O présence/absence,

O passage,

O positionnement,

O fin de course.

Simplicité de mise en ceuvre, avantages

m Du point de vue électrique

O une séparation galvanique des circuits,

O une tres bonne aptitude @ commuter des courants faibles charges, selon le modéle,
combinée a une grande endurance électrique,

une trés bonne tenue au court-circuit en coordination avec les fusibles appropriés,
une immunité totale aux parasites électromagnétiques,

une tension d’emploi élevée.

Du point de vue mécanique

une manceuvre positive d’ouverture des contacts,

une grande résistance aux diverses ambiances industrielles (essais normalisés et
spécifiques en laboratoire),

O une bonne fidélité, jusqu’a 0,01 mm sur les points d’enclenchement.

Mouvements de détection

m Mouvement rectiligne ® Mouvement angulaire ® Mouvement multi-directions

-, o

A\
L1 &
A~

/N O/@n0
Au repos Enclenché Au repos Enclenché Au repos Enclenché
Valeur assignée d’une m Elle remplace I'ancienne valeur nominale.
grandeur m C’estla valeur fixée pour un fonctionnement spécifié.
Catégories d’emploi m AC-15 remplace AC-11 : commande d’électro-aimant en

courant alternatif, essai 10 le/le.

m AC-12: commande de charges ohmiques en courant alternatif
ou charges statiques isolées par photo-coupleur.

m DC-13 remplace DC-11: commande d’électro-aimant en
courant continu, essai le/le.

Course d’ouverture m Course minimale entre le début du mouvement de 'organe de
positive commande et la position correspondant a 'accomplissement
de la manceuvre positive d’ouverture.

Force de commande appliquée a I'organe de commande pour
accomplir la manceuvre positive d’ouverture.

Le courant thermique d’emploi, Ithe, n’est plus une valeur
assignée mais un courant conventionnel pour les essais
d’échauffement.

Exemple : a une catégorie A300 correspond un courant d’emploi
le maximum de 6 A-120 V ou 3 A-240 V, le courant Ithe étant 10 A.

m Un appareil satisfait a cette prescription quand tous ses
éléments des contacts d’ouverture peuvent étre amenés avec
certitude a leur position d’ouverture (aucune liaison élastique
entre les contacts mobiles et 'organe de commande auquel
I'effort d’actionnement est appliqué).

m Tous les interrupteurs de position équipés, soit d’'un élément de
contact a action dépendante, soit d'un élément de contact a
action brusque “NC+NO” (forme Zb), “NC+NO+NQO”,
“NC+NC+NO”, “NC+NC+NO+NOQO”, sonta manceuvre positive
d’ouverture, et en totale conformité avec la norme IEC 60947-
5-1 annexe K.

Force d’ouverture positive =

Pouvoir de commutation ]

Manceuvre positive
d’ouverture

18
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Eléments de contact

Interrupteurs de position

Gamme XC
Généralités

Eléments de contact

V' Limite de tension d'isolement

500

240
200

150
120

100

60

48

(1) Zone

24

selfique|

20

-

1TmA 2
mA

3mA

T

/]
17

6mA 10// 1A 2A 3A
mA

Limite d’échauffement (I the)

2
3
>

Domaine d’utilisation

Contacts standard XE2SP2151, P3151 [l

Service continu

" XE2NPeooo
g:éonaznti;a)tlon Contacts des XCMD
q XE3ePeeee
Contacts dorés  Service occasionnel (1)
sur charge résistive Commutation peu

fréquente < 1 cycle de
manceuvres/jour et/ou
ambiance corrosive

(1) Utilisable juqu’a 48 V/10 mA.

Contact a action brusque (rupture brusque)

m |l est caractérisé par des points d’action et de relachement non confondus.

m La vitesse de déplacement des contacts mobiles est indépendante de la vitesse de I'organe
de commande.

m Cette particularité permet d’obtenir des performances électriques satisfaisantes méme en
cas de faibles vitesses de déplacement de I'organe de commande.

L 4 . 4

e

©) @

Etat de repos Course d’approche Basculement du contact
Contact a action dépendante (rupture lente)

m |l est caractérisé par des points d’action et de relachement confondus.
m La vitesse de déplacement des contacts mobiles est égale ou proportionnelle a la vitesse de
I'organe de commande (qui ne doit pas étre inférieure a 0,1 m/s = 6 m/minutes).
La distance d’ouverture est également dépendante de la course de I'organe de commande.

O
LOJ O

Durabilité électrique sur charges usuelles
m Usuellement sur charges selfiques, les courants sont inférieurs @ 0,1 A (au maintien) soit, en
fonction de la tension, 3 a 40 VA au maintien et 30 a 1000 VA a I'appel.
Dans ces applications, la durabilité électrique est supérieure a 10 millions de manceuvres.
Exemple d’application : XCKJ161 + LC1D12eeee (7 VA au maintien, 70 VA a I'appel) ;
Durabilité électrique = 10 millions de cycles de manceuvres.

Pouvoir de commutation

Manceuvre positive

:

1 Entrée normalisée A.P.I. type 1 (A.P.I. : automates programmables industriels)

2 Entrée normalisée A.P.l. type 2

3 Pouvoir de commutation selon IEC 60947-5-5, catégorie d’emploi AC-15, DC-13
A300 240V 3A B300 240V 1,5A
Q300 250V 0,27A R300 250V 0,13A

4 Pouvoir de commutation selon IEC 60947-5-1, catégorie d’emploi AC-15, DC-13
A300 120V 6A B300 120V 3A
Q300 125V 0,55A R300 125V 0,27A

Durabilité électrique sur faibles charges

m L'utilisation des interrupteurs de position sur automates programmables devient
prépondérante.

m Les interrupteurs de position présentent les niveaux de fiabilité sur faibles charges suivants :

O taux de défaillance inférieur a 1 défaut pour 100 millions de cycles de manceuvres avec
contacts a action brusque (contacts XE2SP),

O taux de défaillance inférieur a 1 défaut pour 20 millions de cycles de manceuvres avec
contacts a action dépendante (contacts XEeNP et XE3SP).

O taux de défaillance inférieur a 1 défaut pour 5 millions de cycles de manceuvres avec
contacts XCMD.
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Elements de contact (suite)  Interrupteurs de position

Gamme XC
Généralités

Eléments de contacts (suite) Schémas fonctionnels des contacts a action brusque

m Exemple : “NC+NO”

A |
B P A - Course maximale de I'organe de commande en millimetres ou en degrés.
‘ B - Course d’action de I’élément de contact.
21-22 = Actionnement C - Course de relachement de I'élément de contact.
13-14 - D - Course différentielle =B - C.
% N ?3 = Relachement P - Point a partir duquel I'ouverture positive est assurée.
°c.l.p
0 O Mouvement rectiligne
1 [$)
e o 1 - Point de reldchement de I'é/ément de contact.
2 e e < 2 - Point d’actionnement de I'élément de contact.
P ¥ e A - Course maximale de I'organe de commande en millimétres.
maxi - R B - Course d’action de I’élément de contact.
RS C - Course de relachement de I'élément de contact.
D - Course différentielle =B - C.

P - Point a partir duquel I'ouverture positive est assurée.

O Mouvement angulaire

1 - Point de relachement de I'élément de contact.

2 - Point d’actionnement de I'élément de contact.

A - Course maximale de 'organe de commande en degrés.
B - Course d’action de I’élément de contact.

C - Course de relachement de I'élément de contact.

D - Course différentielle = B - C.

P - Point a partir duquel I'ouverture positive est assurée.

Schémas fonctionnels des contacts a action dépendante
m Exemple : “NC+NO” décalés

A |
B P A - Course maximale de 'organe de commande en millimétres ou en degrés.
‘—" B - Course d’approche et de reldchement du contact 21-22.
) C - Course d’approche et de relachement du contact 13-14.
ﬁ; ﬁi th'm“emem P - Point a partir duquel I'ouverture positive est assurée.
0 Relachement
Lc .
0 O Mouvement rectiligne
1 m
2 o o 1 - Point de relachement et d’actionnement du contact 21-22.
//1- = < 2 - Point d’actionnement et de relachement du contact 13-14.
Pi/‘/,.\ A - Course maximale de I'organe de commande en millimetres.
maxi - - B - Course d’approche et de relachement du contact 21-22.
ZEN C - Course d’approche et de reldchement du contact 13-14.

P - Point de positivité.

O Mouvement angulaire

1 - Point de reldchement et d’actionnement du contact 21-22.
2 - Point d’actionnement et de relachement du contact 13-14.
A - Course maximale de 'organe de commande en degrés.
B - Course d’approche et de relachement du contact 21-22.
C - Course d’approche et de reldchement du contact 13-14.
P - Point de positivité.
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Elément de contact (suite),
montage

Interrupteurs de position

Gamme XC
Généralités

Eléments de contacts (suite)

Raccordement sur bornes a vis-étriers XE2e P

Raccordement sur bornes a vis-étriers XE3eP

Raccordement des contacts

m Couple de serrage :

O couple de serrage minimum assurant les caractéristiques nominales de contact : 0,8 N.m,

O couple de serrage maximum applicable sans destruction des bornes : 1,2 N.m pour XE2eP,
1 N.m pour XE3eP.

m Cable de raccordement : extrémité dénudée du cable a raccorder :

O pour XE2eP, L =22 mm,

O pour XE2eP3eee, L =45 mm,

O pour XE3eP,L =14 mm, L1=11 mm.

|

Courbure du cable de raccordement

1 Conseillé
2 Aéviter

—- —

Position du presse-étoupe

1 Conseillé
2 Adéviter

Type de came
1 Conseillé 1

2 Adéviter 30 i i\: i }30
i

Montage et fixation des interrupteurs de position par la téte

1 Conseillé XCKD, XCKP, XCKT, XCMD et XCMH
2 Interdit
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Mise en ceuvre

Interrupteurs de position

Gamme XC
Généralités

Mise en ceuvre

m Le couple de serrage minimum est le couple qui assure le fonctionnement de I'appareil.
m Le couple de serrage maximum est le couple a ne pas dépasser, sous peine de destruction de I'appareil.

Gamme Appareil Couple (N.m) Couple (Ib-in)

Mini. Maxi. Mini. Maxi.
Design compact XCKD, XCKP, XCKT Couvercle 0,8 1,2 7,08 10,62
Vis de fixation levier sur téte rotative 1 1,5 8,85 13,27
Design miniature XCMD, XCMH, XCMV Vis de fixation du produit 1 1,5 8,85 13,27
Vis de fixation levier sur téte rotative 1 1,5 8,85 13,27
Design compact XCKN Couvercle 0,8 1,2 7,08 10,62
Vis de fixation levier sur téte rotative 1 1,5 8,85 13,27
Design classic XCKJ Couvercle 1 1,5 8,85 13,27
Ecrou de fixation levier sur téte rotative 1 1,5 8,85 13,27
Design classic XCKS Couvercle 0,8 1,2 7,08 10,62
Ecrou de fixation levier sur téte rotative 1 1,5 8,85 13,27

ZCKD
Ecrou de fixation levier sur téte rotative 0,8 1,2 7,08 10,62

XCKS
Fixation téte sur corps 0,8 1,2 7,08 10,62
Design classic XCKM, XCKML, XCKL Couvercle 0,8 1,2 7,08 10,62
Ecrou de fixation levier sur téte rotative 1 1,5 8,85 13,27

(1) 2 entretoises fournies avec l'interrupteur de position.

(2) 2 vis @ 4mm (non fournies).

~
N

m Réglages en 3 dimensions :

F

Toutes les tétes peuvent se régler
de 15° en 15° sur 360° par rapport
au corps.

Tous les leviers peuvent se régler de 15° en 15° sur
360° par rapport a I'axe horizontal de la téte.

m Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 45° par retournement du levier ou de la bride.

1 Rectoa=5°
2 Versoo =45°

22
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Mise en ceuvre (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC
Généralités

Mise en ceuvre (suite) Changement de schémas

m XC2J

m XCKJ

Téte ZCKD05

m XCKD, XCKP, XCKT et XCMD

Téte ZCEOS

Cames spécifiques pour tétes ZCKE09 et ZC2JE09

1 0,5 mm mini
2 2mm mini

—|

Tel ZIL®L 'R = ol
B e e e

A =longueur du levier + 11 mm
ZCKEO09 : 13<h <18 mm et B =12 mm maxi
ZC2JE09 : 14 <h <24 mm et B=6 mm maxi
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Rappel de normes

Interrupteurs de position

Gamme XC
Généralités

Rappel de normes
Les produits Telemecanique Sensors satisfont, pour la plupart, a des normes nationales (par exemple normes NF C France, normes DIN en
Allemagne), européennes (par exemple normes CENELEC), ou internationales (par exemple normes IEC). Ces normes de produits définissent avec

précision les caractéristiques des produits désignés (par exemple IEC 60947 pour I'appareillage a basse tension).
Ces produits, correctement utilisés, permettent de réaliser des ensembles d’appareillage, des équipements de machines ou des installations
conformes a leurs propres normes (par exemple IEC 60204 pour les équipements électriques des machines industrielles).

IEC 60947-5-1
Coordination de I'isolement (et qualité diélectrique)

Bornes de raccordement

Pouvoir de commutation

Manceuvre positive d’ouverture (IEC 60947-5-1 annexe K)

Représentation électrique des contacts

Représentation de la positivité

CENELEC EN 50047

La norme IEC 60664 définit 4 catégories de surtensions transitoires présumées. Il est
important pour I'utilisateur de choisir I'auxiliaire de commande supportant ces surtensions.
A cet effet, le constructeur annonce la tension assignée de tenue aux chocs (U imp)
supportée par le produit.

La capacité de raccordement, la robustesse mécanique, ainsi que le non desserrage

et la non détérioration des bornes sont vérifiés par des essais conventionnels.

Le marquage des bornes est conforme a la norme IEC 60947-5-1 annexe M.

Avec charges électriques maximales. Une désignation simple (A300 par exemple), permet
d’indiquer les caractéristiques de I'élément de contact selon sa catégorie d’emploi.

Pour les contacts utilisés dans les applications de sécurité, fin de course, dispositif d’arrét
d’urgence, etc. L'assurance d’ouverture est exigée (voir IEC 60204, EN 60204) aprés chaque
essai, 'ouverture du contact est vérifiée par un essai a la tension de choc (2500 V).

| m Forme Za, | m Forme Zb,
les 2 contacts NO+NC o les 2 contacts NO+NC sont électriquement
sont de méme polarité. \T séparés.

@ m Symbole m Symbole
simplifié @ % complet

L'organisme européen de Normalisation CENELEC regroupant 14 pays a défini dans cette norme les caractéristiques d’un premier type d’interrupteur

de position.

Elle définit 4 variantes d’appareils (formes A, B, C, E).
Les appareils XCKP, XCKD et XCKT sont conformes
alanorme EN 50047.

Forme A, a levier a galet

50 (2) 1543
4042 S H p
_| N
1 > &
i TP
| 115(1) / ,‘zj{’vo
10 (1) A é 3
— | Eiilail A
1510 S| I =
E Al 2|
e <1131 ©
yd |
L 12,5 (1) | 20:0,1
30 (2) 22401

Forme C, a poussoir a galet
1015

10 (1) 4T<
+0 S H

12,5 -25 o

I ~ 3

2,5 (1) .

H
fe—
M1
By
o |
N

31 (1)

25 (1)
2841

(1)
2

A : axe de référence

H : course différentielle
P : point d’action

E : entrée de cable

Valeur minimale
Valeur maximale

Forme B, a poussoir arrondi

A
12,5 *8s
o D — Y p
w IX: =
. & ©
S v
g2 g
w| +H| —
~—| O] N

Forme E, a levier a galet a un sens d’attaque

10 (1
12,5 *95
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Rappel de normes (suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC

Généralités

Rappel de normes (suite)

CENELEC EN 50041

L'organisme européen de Normalisation CENELEC regroupant 14 pays a défini dans cette norme les caractéristiques d’'un deuxieme type d’interrupteur de

position.

Elle définit 6 variantes d’appareils (formes A, B, C, D, F, G).
Les appareils XCKJ et XCKS sont conformes a la norme

EN 50041.

Forme A, a levier a galet

70 (2) 2043
56+2 S H P
o
N
| — ] -
L s PSR
) 53 |/~ & -
10 (1) S
[ — ) 9]
- 4P Ra
G Sl of
E B g o
_17/ LA \fj ©
Z ST
Jolse g 130+0,1
304 2 42,5 (2)

Forme C, a poussoir a galet

1542,5

1 Wl P

jﬂl i~ : !
3(1) I - . ©
Eps g T
| 1ex2 |
¢ P
I:i:
L —
~ 22
R
Forme F, a poussoir arrondi de c6té
56 (1)
51+1,5 39 (1)
47 (1) 34+1,5
1642 30 (1),
—E-—@ = &—
e

(1) Valeur minimale
(2) Valeur maximale

Forme B, a poussoir arrondi

16+2

Forme D, a tige

‘ 56110

I

200

==

A axe de référence
B : trous oblongs facultatifs

Za : zone d’action
Sa : seuil d’action

H : course différentielle

P : point d’action

E : entrée de cable

f;

- |

Forme G, a poussoir a galet de coté
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Présentation Interrupteurs de position
Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMD

m XCMD

araccordement par cable

m XCMD
araccordement par connecteur

520343

Produits complets : page 28. Produits composables : page 30

520346
520347
L

Produits complets : page 29. Produits composables : page 31

561283

Produits complets : page 36. Produits composables : page 38

3
&
2
8

Produits complets : page 37. Produits composables : page 39
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Caracteéristiques générales

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMD

Caractéristiques d’environnement

Conformité aux normes Produits

C€, IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 n° 14, EAC

Ensembles machines

IEC 60204-1, EN 60204-1

Certifications de produits

UL, CSA (sauf produits avec cables spéciaux), CCC

Traitement de protection

En exécution normale : “TC”

Température de I’air ambiant  Pour fonctionnement

-25...+70°C (-40...+ 70 °C avec les tétes ZCE106, ZCE026 et ZCE016)

Pour stockage

-40...+70°C

Tenue aux vibrations

XCMD action brusque : 5 gn. XCMD action dépendante : 25 gn (10...500 Hz)
selon IEC 60068-2-6

Tenue aux chocs

25 gn (18 ms) selon IEC 60068-2-27 sauf téte ZCE08 : 15 gn (18 ms)

Protection contre les chocs électriques

Classe | selon IEC 61140 et NF C 20-030

Degré de protection

IP 66, IP 67 et IP 68 (7) selon IEC 60529 ; IK 06 selon EN 62262

Matériaux

Corps : Zamak, tétes : Zamak

Fidélité

0,05 mm sur les points d’enclenchement, a 1 million de manceuvres pour téte a poussoir a bout

Caractéristiques de I’élément de contact

Caractéristiques assignées
d’emploi

Produits 2 contacts

(1) Protection contre Iimmersion prolongée : les conditions d’essais font I'objet d’un accord entre
le constructeur et |'utilisateur.

~ AC-15;B300 (Ue=240V,le=1,5A)
==DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1

Produits 3 et 4 contacts

~AC-15;C300 (Ue=240V,le=0,75A)
==DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1

Produit avec sortie cable

Ithe = 6 A pour 2 contacts, 4 A pour 3 contacts, 3 A pour 4 contacts

Produit avec connecteur M12
4 broches

Ui=250V, le = 3 Amaximum, Ithe =3 A

Produit avec connecteur M12
5 broches

Ui=60V, le =4 Amaximum, Ithe =4 A

Produit avec connecteur
7/8” 16UN 5 broches

Ui=250V, le =6 Amaximum, Ithe =6 A

Tension assignée d’isolement

Ui =400 V degré de pollution 3 selon IEC 60947-5-1
Ui =300 V selon UL 508, CSA C22-2 n° 14

Tension assignée de tenue aux chocs

Uimp =4 kV selon IEC 60947-1, IEC 60664

Positivité (selon modéle)

Contacts a manceuvre positive d’'ouverture selon IEC 60947-5-1 Annexe K, EN 60947-5-1

Résistance entre bornes

<25 mQ selon IEC 60255-7 catégorie 3

Protection contre les courts-circuits

Cartouche fusible 6 AgG (gl)

Vitesse d’attaque minimale
(pour téte a poussoir en bout)

Contact a action brusque : 0,01 m/minute

Contact a action dépendante : 6 m/minute

Durabilité électrique

m Selon IEC 60947-5-1 annexe C

m Catégories d’'emploi AC-15 et DC-13

m Fréquence maxi : 3600 cycles de manceuvres/heure
m Facteur de marche : 0,5

Courant alternatif
~ 50/60 Hz
m circuit selfique

XCMD action brusque (contact “NC+NO”,
“NC+NC”, “NC+NC+NO”,
“NC+NC+NO+NO”)

XCMD action dépendante (contact
“NC+NO”, “NC+NC+NO”)

5 — 13 5 T
£ 4 Ithe[ ]| £ ¢ e |
z I
AMENIN 5 NRVEZZR
g N |48V £ 230 \
© NN 3 119
o 1 L N\ 1 \

5 571 oV ‘\ \ § \ “\ ‘\
S 05 \\\\ \ & o5 \ :
2 ANANR Y H AVEAVE:
5 losgun Nhni224V 8 \
E ‘\ \ ) E

0.1 01 .

0.5 1 2 3 4 56 10

0.5 1 2 3 456 10

CourantenA

CourantenA

Courant continu == Puissances coupées pour Puissances coupées pour
5 millions de cycles de manceuvres 5 millions de cycles de manceuvres
Tension \' 24 48 120 Tension v 24 48 120
om w 3 2 1 mm w 4 3 3
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE106
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE026
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE016

Références,

Interrupteurs de position

caracteristiques Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMD
Produits complets
Raccordement par cable

Avec téte amouvement | Rectiligne, fixation par le corps | Rectiligne, fixation par la téte

Dispositif de commande A poussoir A poussoir A poussoir & galet| A levier & galet M12 a poussoir | M16 a poussoir | M12 a poussoir
métallique métallique avec | en acier en acier métallique métallique avec | a galet en acier
soufflet escamotable soufflet
élastomere (1) élastomere (1)
Références
Contact 2P “NC+NO” XCMD2110L1 XCMD2111L1 XCMD2102L1 XCMD2124L1 XCMD21FOL1 XCMD21G1L1 XCMD21F2L1
a action brusque
x| o
m{ 7EL 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3.1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P)
[y BK-BK-WH| S BK-BK-WH > ESZES—WH : EK—_EK—WH » Ehigﬁ'WH : Smrgﬁw»« > BK:BKVWH >
| | GN-YE BK- ELK’VWH[ 1] EQ.EE.WH E BK-BK-WH : BK-BK-WH : BK-BK-WH - BK-BK-WH ~ BK-BK-WH :
T 772 === BU (‘) 5m<m BN-BU 0 Brm BN-BU 0 hm BN-BU - BN-BU 0 3 - BN-BU 6 3 -« BN-BU -
o <4 (i i le 0]l 49 mm . °mm A mm 0 mm
;l - 0,8 0,8 14 0,8 0,8 1,4
< \
m
Contact 2P “NC+NO” XCMD2510L1 | XCMD2511L1 XCMD2502L1 - XCMD25F0L1 XCMD25G1L1 XCMD25F2L1
décalés, a action dépendante | &
X 2
m{ o 1,8 3,1(P) 1,8 3,1(P) 3,1(A) 56(P) |— 1,8 3,1(P) 1,8 3,1(P) 3,1(A) 5,6(P)
AN GN-YE R | VR | N = | A | VA | AN
I‘ ) ,,L,‘ 0 26 5mm 0 26 5mm 0 4,6 mm 0 26 5mm 0 26 5mm 0 4,6 mm
sl & +
X
m
Masse (kg) 0,180 0,180 0,185 0,200 0,195 0,220 0,205
Fonctionnement Il passant (A) = déplacement de la came & contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture

des contacts

1 non passant

(P) = point de positivité

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 27)

Appareils pour attaque

En bout

Par came 30°

En bout

Par came 30°

Type d’attaque m 7@ = Q= |i| ?@

Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s 0,1m/s

Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres

Effortou D’actionnement | 8,5 N 7N 2,5N 85N 7N

couple

minimal D’ouverture 425N 35N 12,5N 425N 35N
positive

Sortie Par cable PVR, 5 x 0,75 mm?, longueur 1 métre

(1) Nitrile pour utilisation a I'intérieur d’un local.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD2110L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD2111L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD2102L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD2124L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD21F0L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD21G1L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD21F2L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD2510L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD2511L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD2502L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD25F0L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD25G1L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD25F2L1

Références,
caracteristiques (suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard

Design miniature, métallique, XCMD
Produits complets
Raccordement par cable

Avec téte a mouvement

| Angulaire, fixation par le corps

| Multi-directions

|

Dispositif de commande Alevieragalet |Alevier agalet |Alevieragalet |Alevieragalet |Atigesouplea
thermoplastique | acier aroulement thermoplastique | ressort (1)
a billes de longueur
variable

Références

Contact bipolaire “NC+NO” a action brusque XCMD2115L1 XCMD2116L1 XCMD2117L1 XCMD2145L1 XCMD2106L1

x| O

@ o

1[ ’}LGNNE s et ) | o a0l L ot Ol o et ) | o g
Iz L e EEEEE (EEEEE (HAEEEE (B

z e = 90° 90° . 90 . 908 0"

m 12° 12° 12° 12°
Contact bipolaire “NC+NO” décalés, a action dépendante XCMD2515L1 XCMD2516L1 XCMD2517L1 XCMD2545L1 XCMD2506L1

5| 3|

1[ —\|GN-YE 25 45°(P) 25" 45°(P) 25 a5°(P) 25 a5p) 20°

é. 7%‘7”; o seee | 0 s | 0 s6e0e | 0 d6eor | eweo ?
X

5]
Masse (kg) 0,220 0,225 0,220 0,230 0,180
Fonctionnement des contacts I passant (A) = déplacement de la came & contact “NC”a manceuvre positive

1 non passant (P) = point de positivité

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 27)

d’ouverture

Appareils pour attaque Par came 30° Par tous mobiles
Type d’attaque 7’_6—‘ ? =]
Vitesse d’attaque maximale 1,5m/s 1m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres 5
Effort ou couple minimal D’actionnement 0,1 N.m
D’ouverture positive 0,5N.m -

Sortie

Par cable PvR, 5 x 0,75 mm?, longueur 1 métre

(1) Valeur prise avec attaque de mobile a 100 mm de la fixation.

YAGEO:: | #&z==m
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD2115L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD2116L1
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD2516L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD2517L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD2545L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD2506L1

Références,

caracteristiques

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMD

Produits composables

Raccordement par cable

Avec téte a mouvement

Rectiligne, fixation par le corps

| Rectiligne, fixation par la téte

Dispositif de commande A poussoir A poussoir A poussoir a galet| A levier & galet M12 a poussoir | M16 a poussoir | M12 a poussoir
métallique métallique avec | en acier en acier métallique métallique avec | a galeten acier
soufflet escamotable soufflet
élastomere (1) élastomere (1)

Références (composition avec bornier débrochable)

Contact 2P “NC+NC” ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 +

a action brusque ZCE108 ZCE11 O ZCE025 ZCE24O ZCEF0 O ZCEG1O ZCEF28)

& 2 1,8 42 (P) 18 42 (P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 18 42 (P) 18 42(P) 3,1(A) 7(P)
s e > RS < RS R < R Rs R e < RS S RS RO Wi =
([ IGN-YE Rt ] R0 3 AR 32 RS 3| ] R o 3 RS Ro 3

| T ”’l 0» 5mm 0 5mm 0 mm 4,9 mm 0 5mm 0 5mm mm

sl 2 = 0.8 0.8 14 08 0.8 T4

X 0O

o x

Contact 3P “NC+NC+NO” |ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 +

a action brusque ZCE108 ZCE11 O ZCE02O ZCE24O ZCEF0 O ZCEG1O ZCEF20

X

o QD; 752g|ﬂ 18 4.2(P) 18 42(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 18 4,2(P) 18 4.2(P) 31(A) 7(P)
LN vl 1S RSB 1S BB [ | e 1< A S il |3
v ,,,}L@N-Y,‘E i, CR - 5| EEm 3| Rk % B 5 5

T seocan < seacun < BO-Bo-wH = ERgRwH = s < sesc -« RO-RD-WH 2

é z| & = B S B 5 o mm 4,9 mm . S L B mm
- 14

x 8 0, 0, 0, 0, 14

Contact 3P “NC+NC+NO” ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 +

décalés, a action dépendante | ZCE10 & ZCE11 O ZCE025 ZCE24O ZCEF0 O ZCEG1O ZCEF25

x| a 2

o) o2 ,,@L 18 31(P) 18 31(P) 3,1(A) 5,6(P) 11,2(A) 19,5(P) 18 31(P) 1,8 3,1(P) 3,1(A) 5,6(P)
| | BKBKWH BKBKAH BK-BK-WH B BKBKAH BK-BK-WH BK-BKWH
Eof\lonve el ==L S S==I = e ST - Sl ==

| ] = 1 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm 0 26 5mm 0 26 5mm 0 46 mm

2 2l o =

¥ 0O

O

Masse (kg) 0,180 0,180 0,185 0,200 0,195 0,220 0,205

Contact 4P “2 NC+2 NO” ZCMD4DL1 + ZCMD4DL1 + ZCMD4DL1 + ZCMD4DL1 + ZCMD4DL1 + ZCMD4DL1+ ZCMD4DL1 +

a action brusque ZCE105 ZCE11 O ZCE025 ZCE24O ZCEF0 O ZCEG1O ZCEF28)

x| Qo =

o| x| J;?n ”>7L st mae—2P) | o S 42P) — 3,1(A) 7(P:) o 28 250) |48 42(P) |18 4.2(P) — 3,1(A) 7(P=)
My U\ Ensoin B B B |G S S B g S
L f ,,},,¥§N;Y,E cou 5 | i % | 5 [EEw R 5 |Edm 5 kR B

[ | z| T ‘ Ba 3 | 3 [F 3 |EEy 3 [ 3 [m 3 [FE 3

;I ;I & ;I = VINTWH | Vit . r; mm 0|l 49 mm VIVT-WH 3 r;m VIVT-WH 3 n:m mm

X 0 = > N 14 e . 14

m > 0,8 0,8 0,8 0,8

Masse (kg) 0,160 0,160 0,165 0,180 0,175 0,200 0,185
Références (composition avec bornier non débrochable)

Contact 4P “2 NC+2 NO” ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 +

a action brusque ZCE105 ZCEM O ZCE02& ZCE24O ZCEF0 & ZCEG1O ZCEF285

x| QO 2| k&

ol ¥l @) > : oo kB 420°) |48 42(P) | 31(A) 7(P) 128 25F) | 48 42) | 48 42P) | - 31A) ()

}L T[T\ TO\IGN-YE anao E [z E e Eo|gaw B |mmw B |mew E [ 3

o [ =z | B 3 [eem & [ 3 | Et: s 5 o 5 [l 3

szl al gzl = i 3 [ 3| 3 [ERY 3| 3w 3 | s 3

< 3 £ o R .= m mm o|Las mm S = | S5 m mm

0.8 0.8 ’ 0.8 0.8 ’

Masse (kg) 0,160 0,160 0,165 0,180 0,175 0,200 0,185

Fonctionnement E passant (A) = déplacement de la came & contact “NC” a manceuvre positive d’'ouverture

des contacts

1 non passant

(P) = point de positivité

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 27)

Appareils pour attaque

En bout

Par came 30°

En bout

Par came 30°

Type d’attaque

4]
s

e,

4]
e

e,

Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s 0,1m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres
Effort ou D’actionnement | 8,5 N 7N 25N 8,5N 7N
couple
minimal D’ouverture 42,5N 35N 125N 42,5N 35N
positive
Sortie Par cable PVR, 5 x 0,75 mm? longueur 1 métre pour les contacts bipolaires, 7 x 0,5 mm? longueur 1 meétre pour les contacts tripolaires,

9 x 0,34 mm?longueur 1 métre pour les contacts tétrapolaires. Autres longueurs, voir page 48.

(1) Nitrile pour utilisation a l'intérieur d’un local.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD29L1
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD29L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD29L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD29L1
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD4DL1
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF2

Références,
caracteristiques (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Design miniature, métallique, XCMD

Produits composables
Raccordement par cable

Avec téte a mouvement

| Angulaire, fixation par le corps

Multi-directions

|

Dispositif de commande Alevieragalet |Alevier agalet |Alevieragalet |Alevieragalet |Atige souplea
thermoplastique | acier aroulement thermoplastique | ressort (1)
abilles de longueur
variable
Références (composition avec bornier débrochable)
Contact bipolaire “NC+NC” a action brusque ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 + ZCMD29L1 +
x g ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO01 + ZCEO06
g ZcY15 O ZcY16 O Y71 6 ZCY45 O
[ ICGN-YE 210 | TRy | 257w |25 T0) 20°
é E L 90° ) 90° L 90° L 90° RD-RD-WH e -
Contact tripolaire “NC+NC+NO” a action brusque ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 + ZCMD39L1 +
X E gL ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO06
TR ] ZcY15 8 ZcY16 O ZcY17 8 ZCcva5 O
! ,:,;}LGN‘Y"E 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
| T b o mem L S Eo | E
szl & = ER | ER | I | eew ERE ™ 3
é E BN-8U 0 90: N-BU 0» » 9040 Bu 0> » 90: BRBS J 90: ROREWH - 2
12° 12° 12° ero L
Contact tripolaire “NC+NC+NO” décalés, a action dépendante ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 + ZCMD37L1 +
x E gL ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO06
e ZCY15 & ZCY16 & Y17 & ZCY45 O
= ”}TGN'Y"E 25°  45°(P) 25°  45°(P) 25°  45°(P) 25°  45°(P) 20°
szl &l = ] =— = R R _—
s a 0 36° 90° 0 36° 90° 36° 90° 0 36° 90° 40°
o
Masse (kg) 0,220 0,225 0,220 0,230 0,180
Contact 4P “2 NC+2 NO” a action brusque ZCMD4DL1 + ZCMD4DL1 + ZCMD4DL1 + ZCMD4DL1 + ZCMD4DL1 +
¥l o 34 IS ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO1 + ZCEO01 + ZCE06
v e P 1 ZcY15 & ZcY16 & cY17 6 ZCY45 O
5T :iif; LGN‘Y"E 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
Iz I gz B e B e L S >
5 £ s R 3| R 3| R 3| B 3| BEa 3
0 90° 0 90° 0 90° 0 90° VI 00 h
12° 12° 12° 12° 0
Masse (kg) 0,200 0,205 0,200 0,210 0,160
Références (composition avec bornier non débrochable)
Contact tétrapolaire “2 NC+2 NO” a action brusque ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 + ZCMD41L1 +
<l al o - ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO06
ol g| @ > ZcY15 6 ZcY16 © 2cY17 O ZCY45 O
I i
}L [ ;}j; L@N;YJ‘E 25" TO0°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
T geany | |z |z | s >
sl =l &l 2 = s S | b S| b S| b 5| d. 3
i858 ¢ - C ] I ] - :
o > [l 2
0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 0
12° 12° 12° 12°
Masse (kg) 0,200 0,205 0,200 0,210 0,160
Fonctionnement des contacts B passant (A) = déplacement de la came & contact “NC” a manceuvre positive
1 non passant (P) = point de positivité d’ouverture
Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 27)
Appareils pour attaque Par came 30° Par tous mobiles
Type d’attaque j— 7’_8—‘ — ]
Vitesse d’attaque maximale 1,5m/s 1m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres 5
Effort ou couple minimal D’actionnement 0,1N.m
D’ouverture positive 0,5N.m -

Sortie

les contacts tétrapolaires. Autre longueur, voir page 48.

Par cable PvR, 5 x 0,75 mm?longueur 1 métre pour les contacts bipolaires,
7 x 0,5 mm? longueur 1 métre pour les contacts tripolaires, 9 x 0,34 mm? longueur 1 métre pour

(1) Valeur prise avec attaque de mobile a 100 mm de la fixation.
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Encombrements Interrupteurs de position
Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMD
Produits complets
Raccordement par cable
Encombrements
XCMD2e10L1 XCMD2e11L1 XCMD2e02L1
o7 o8 35 o11,6
- K _ ) _— N
— A@l Q T\ 8 -
o[ 3 P S 3
B ‘ Q 3 ‘ Q 3
N S A J_‘ = |/ Y ! =
20
b—‘i‘ | 30 @ LLG.‘ “% @ LLGJ
XCMD2e24L1 XCMD2eFOL1 XCMD2eG1L1
12 7
s o7
= M12x1 ~

||
H

XCMD2eF2L1

3,5

1 Mi6x1 Y
L Phy 1]
: : m

76

(1) 2 trous de fixations @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.
(2) Diamétre extérieur du cable 7,5 mm.
(3) Epaisseur des écrous 3,5 mm.

e : 8 mm maxi, pergage @ 12,5 mm.

f: 8 mm maxi, percage @ 16,5 mm.
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Encombrements (suite),
montage

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Design miniature, métallique, XCMD

Produits complets
Raccordement par cable

Encombrements (suite)
XCMD2e15L1

E==2
=

/

32,4

XCMD2e45L1

33
s 216

e
[

53...103
93...143

dE
1

XCMD2e16L1
31

XCMD2e06L1

91,2

8
2 |
| | o
R
i

o=
| .

N
o

[°]

o
~
('\.:

Montage : distance a prévoir pour le raccordement

XCMD2eeoolL 1

OV O
J

‘4—»

d: 20 mm mini.

Nota: pour les produits composables ZCMD4D, ZCMD4DLe et ZCMC4DLe : d : 35 mm mini.

XCMD2e17L1
31

‘
5,8

il

(1) 2 trous de fixations @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.

(2) Diametre extérieur du céble 7,5 mm.
e : 8 mm maxi, percage @ 12,5 mm.
f: 8 mm maxi, percage @ 16,5 mm.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD4D

Encombrements

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Design miniature, métallique, XCMD

Produits composables

Raccordement par cable

Encombrements

ZCMDeelL 1+ ZCE10,
ZCMD4DL1 +ZCE10,
ZCMD41L1 + ZCE10

(1)

BN

ZCMDeelL 1+ ZCE24,
ZCMDA4DL1 + ZCE24,
ZCMD41L1 + ZCE24

ZCMDeelL1 + ZCE11,
ZCMD4DL1 + ZCE11,
ZCMD41L1 + ZCE11

14

ZCMDeel 1 + ZCEFO,
ZCMD4DL1 + ZCEFO,
ZCMD41L1 + ZCEFO0

M12x1 T‘*

ZCMDeelL 1 +ZCEO02,
ZCMD4DL1 +ZCEO02,
ZCMD41L1 + ZCE02

3,5 11,6

(1)

<
=)
@

o]
<
A

(2

N
o

W
o

15°

)
L }15°

ZCMDeelL 1+ ZCEGH1,
ZCMD4DL1 + ZCEG1,
ZCMD41L1 + ZCEG1

(1) 2 trous de fixation @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.

(2) Diametre extérieur du cable 7,5 mm.
e : 8 mm maxi, percage @ 12,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
f: 8 mm maxi, pergcage @ 16,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE24
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF0
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Encombrements (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Design miniature, métallique, XCMD

Produits composables
Raccordement par cable

Encombrements (suite)

ZCMDeelL 1+ ZCEF2,
ZCMD4DL1 + ZCEF2,
ZCMD41L1 + ZCEF2

ZCMDeelL 1+ ZCE06,
ZCMD4DL1 + ZCEO06,

ZCMDeel 1+ ZCEO01 +ZCY15/16/17 ,
ZCMD4DL1 + ZCEO01 + ZCY15/16/17,
ZCMD41L1 + ZCEO01 +

ZCY15/16/17

'\Jg
o IR
©

7

£
=

94

5@

©w
N
~

ZCMDeelL1 + ZCE01 + ZCY45,
ZCMD4DL1 + ZCEO01 + ZCY45,
ZCMD41L1 + ZCEO01 + ZCY45

216

33,5...83,5
.103

53..
93...143

ZCMD41L1 + ZCE06
l o12 |
= o

<
—

(1)

! o
‘ <
|
|

/.,

30
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(1) 2 trous de fixation @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.

(2) Diametre extérieur du céble 7,5 mm.

e : 8 mm maxi, percage @ 12,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
f: 8 mm maxi, percage @ 16,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
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Références, Interrupteurs de position
caracteristiques Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMD
Produits complets
Raccordement par connecteur
Avec téte amouvement | Rectiligne, fixation par le corps | Rectiligne, fixation par la téte

Dispositif de commande A poussoir A poussoir A poussoir a galet| A levier a galet en| M12 & poussoir | M16 & poussoir | M12 & poussoir
métallique métallique avec | en acier acier meétallique métallique avec | agaleten acier
soufflet escamotable soufflet
élastomere (1) élastomere (1)
Références
l Contact XCMD2110M12 | XCMD2111M12 | XCMD2102M12 | XCMD2124M12 | XCMD21FOM12 | XCMD21G1M12 | XCMD21F2M12
7\ unipolaire “C/O”
r-——1 aaction
' = brusque o 8420) | 1842(P) | 31(A) 7(P) 112(A)25(P) | 1.8 4.2(P) ., 1.8 4.2(P) L3R 7(P)
+ connecteur | 4 % |H % |i % |5 A % |B 5 |d %
incorporé M12, | ™4 Smm | 0 Bmm | 0 mm | T omm |0 Smm | 0 Smm | ™0 mm
4 broches 08 0.6 T4 : 0.8 0,8 "4
l Contact XCMD2110C12 | XCMD2111C12 | XCMD2102C12 |XCMD2124C12 | XCMD21F0C12 |XCMD21G1C12 |XCMD21F2C12
[ bipolaire
1 ,¥,,,w INGING” S e e =) =) o =
<+ action brusque 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P)
+connecteur | 53 | < v = > |8 [ < Evi < vt >
R L 1-2 - |12 - |73 - 12 = 1-2 - 1-2 - 12 -
incorporé M12, |34 < |31 < |37 < |33 D> W < |33 < |33 -
5 broches O> 5mm O> 5mm|” 0 mm 0| 49 mm 0> 5mm 0 5mm |70 mm
0,8 0,8 1,4 0,8 0,8 1,4
Masse (kg) 0,085 0,085 0,090 0,105 0,100 0,125 0,110

Fonctionnement
des contacts

Hm passant
[ non passant

(A) = déplacement de la came
(P) = point de positivité

&) contact “NC” & manoeuvre positive d’ouverture

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 27)

Appareils pour attaque En bout Par came 30° En bout Par came 30°
Type d’attaque m —-— e ‘\T\’i’t m —-
Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s 0,1m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres
Effortou  D’actionnement|8,5N 7N 25N 85N 7N
couple
minimal D’ouverture 42,5N 35N 12,5N 42,5N 35N

positive
Positivité Bien que de conception identique a celle des produits a sortie cable, les produits a connectique M12 a 4 broches ne peuvent étre

marqués &) car ils sont unipolaires “C/O”.

(1) Nitrile pour utilisation a I'intérieur d’un local.
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Références,
caracteristiques (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMD
Produits complets
Raccordement par connecteur

Avec téte a mouvement

| Angulaire, fixation par le corps

| Multi-directions

™

ol

Dispositif de commande

A levier & galet

A levier a galet

Alevier a galeta

A levier & galet

A tige souple &

thermoplastique | acier roulement a bille | thermoplastique ressort (1)
de longueur
variable
Références
Contact unipolaire “C/O” a action brusque XCMD2115M12 | XCMD2116M12 | XCMD2117M12 | XCMD2145M12 | XCMD2106M12
Avec connecteur incorporé M12, 4 broches
25°  70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 25° 70°(P) 20°
12 > 1-2 > 1-2 > 1-2 > 12 >
14 > 1-4 > 14 > 1-4 »> 14 >
12 - 12 - 12 - 12 - 12 ~
1-4 - 14 - 14 -« 14 - 14 -
0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 10°
>
12° 12° 12° 12° >
L Contact bipolaire “NC+NO” a action brusque XCMD2115C12 | XCMD2116C12 | XCM D2117C12 | XCMD2145C12 XCMD2106C12
;L Z}L,,w Avec connecteur incorporé M12, 5 broches @ @ @ @
£
= 25° 70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 20°
i £ |8 L |5 L |5 |5 5
3 3 |3 3 |3 = = 2 34 =
0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 10°
> >
12° 12° 12° 12°
Masse (kg) 0,125 0,130 0,125 0,135 0,085
Fonctionnement des contacts M passant (A) = déplacement de la came & contact “NC” @ manoeuvre positive

1 non passant (P) = point de positivité

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 27)

Appareils pour attaque

Par came 30°

d'ouverture

Par tous mobiles

Type d’attaque

4

=]

Vitesse d’attaque maximale 1,5m/s 1m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres 5
Effort ou couple minimal D’actionnement 0,1 N.m

D’ouverture positive 0,5N.m —

Positivité

Bien que de conception identique a celle des produits a sortie cable, les produits a connectique
M12 & 4 broches ne peuvent étre marqués &) car ils sont unipolaires “C/O”.

(1) Valeur prise avec attaque de mobile a 100 mm de la fixation
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Références,

Interrupteurs de position

caracteristiques Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMD
Produits composables
Raccordement par connecteur

Avec téte amouvement | Rectiligne, fixation par le corps | Rectiligne, fixation par la téte

Dispositif de commande A poussoir A poussoir A poussoir & galet| A levier & galet en| M12 & poussoir | M16 & poussoir | M12 & poussoir
métallique métallique avec | en acier acier métallique métallique avec | a galeten acier
soufflet escamotable soufflet
élastomere (1) élastomere (1)
Références
l Contact ZCMD21M12+ |ZCMD21M12+ |ZCMD21M12+ |ZCMD21M12+ |ZCMD21M12+ |ZCMD21M12+ |ZCMD21M12+
7 } gnipglaire “CIO”| ZCE105 ZCENM S ZCE02 & ZCE24©& ZCEF0O & ZCEG1 & ZCEF2&
- gacmn 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P)
= brusque 1-2 > 1-2 > 12 > 12 > 12 > 1-2 > 1-2 [
+connecteur |12 > |2 < |3 = | 5 i3 > |2 5 e =
. h 14 - 14 - 1-4 - 1-4 - 14 - 14 - 14 -
incorporé M12, 0> 5mm 0 5mm 0 mm 0| 49 mm 0> 5mm O> 5mm 0 mm
4 broches 0,8 0,8 14 : 0,8 0,8 14
l Contact ZCMD21C12+ |ZCMD21C12+ |ZCMD21C12+ |ZCMD21C12+ |ZCMD21C12+ |ZCMD21C12+ |ZCMD21C12+
yay bipolaire ZCE105 ZCENM O ZCE02 & ZCE24O ZCEF0O & ZCEG1 & ZCEF2O
i - - “NC+NO” a 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1.8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3.1(A) 7(P
= action brusque | 12 |12 ] > |z > |2 | = |5 s
+connecteur |12 3|2 3|2 3 |2 T |2 3|3 3| 2
incorporé M12, 0 5mm| O 5mm|~ 0 mm 0 49 mm 0» 5mm 0 5mm 0 mm
5 broches 0,8 0,8 14 0,8 0,8 14
Contact ZCMD29C12+ |ZCMD29C12+ |ZCMD29C12+ |ZCMD29C12 + |ZCMD29C12 + |ZCMD29C12 + |ZCMD29C12 +
1 ﬁ} bipolaire ZCE105 ZCEM O ZCE02 & ZCE24& ZCEF0O & ZCEG1 & ZCEF2&
—41-—— “NC+NC” a
< action brusque |, , g8 42F) | 18 4.2(P) o 3,1(A) 7(Pl L, J1.2(A) 25(2) a8 420) |18 4.2(P) . 3,1(A) 7(Pl
+ connecteur ||} 5 | 5 | 5 | | 5 |1 5 | 5
incorporé M12, 0 5mm | 0 5mm | > A il Kl o o -~ 0 5mm 0 5mm | 3% -
5 broches 0.8 0.8 Ollira mm | 0QJ] 49 mm 0,8 0,8 0L 1.4 mm
Masse (kg) 0,085 0,085 0,090 0,105 0,100 0,125 0,110
l Contact ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 |ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12
ly | bipolaire +ZCE10 O +ZCE11 O +ZCE02 & +ZCE24 O +ZCEF0 & +ZCEG1 O +ZCEF2 &
L 7}"]‘_ N(,:"'NO a 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 3,1(A) 7(P
= action brusque |12 > |12 > |12 > |12 s |12 > |12 > |12 >
3-4 »> 3-4 3 3-4 > 34 < 3-4 3 3-4 3 34 >
+ connecteur 12 o |12 = |2 - 12 - 12 = 12 = 12 -
. L 3-4 < |34 i EX - 34 > 3-4 - 34 - 34 -
I'Dlz déporté M12, O> 5mm 0> 5mm|~ 0 mm 0] 49 mm 0> < 5mm 0> 5mm 0 mm
5> L:08m, 0.8 0.8 T4 : 0.8 0.8 4
5 broches
Masse (kg) 0,150 0,150 0,155 0,170 0,165 0,190 0,175
Fonctionnement W passant (A) = déplacement de la came & contact “NC” a manoeuvre positive d'ouverture
des contacts 1 non passant (P) = point de positivité

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 27)

Appareils pour attaque En bout Par came 30° En bout Par came 30°
Type d’attaque m 7 _7 AN - m ?
Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s 0,1m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres

Effortou  D’actionnement | 8,5N 7N 25N 8,5N 7N

couple D’ouverture 425N 35N 12,5N 425N 35N
minimal positive

Positivité Bien que de conception identique a celle des produits a sortie cable, les produits a connectique M12 a 4 broches ne peuvent étre

marqués &) car ils sont unipolaires “C/O”.

(1) Nitrile pour utilisation a I'intérieur d’un local.
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Références,

caracteristiques (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMD
Produits composables

Raccordement par connecteur

Avec téte a mouvement

| Angulaire, fixation par le corps

W

\\\\\\

DD
)\ )

| Multi-directions

Dispositif de commande

A levier a galet

A levier a galet

Alevier a galeta

A levier a galet

A tige souple a

thermoplastique | acier roulement a bille | thermoplastique ressort (1)
de longueur
variable
Références
Contact unipolaire “C/O” a action brusque ZCMD21M12+ |ZCMD21M12+ |ZCMD21M12+ |ZCMD21M12 + ZCMD21M12 +
Avec connecteur incorporé M12, 4 broches ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO06
ZCY15 & ZCY16 ZCY171S ZCY45 5
25°  70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 20°
12 > 1-2 > 1-2 > 1-2 > 12 >
ped R BE ERRE: R RE % b >
by -« 14 - 14 -« 14 - 3 =
0 90° 90° 0 90° 0 90° o
> 10
12° 12° 12° 12°
L Contact bipolaire “NC+NO” a action brusque ZCMD21C12+ |ZCMD21C12+ |ZCMD21C12+ |ZCMD21C12+ ZCMD21C12 +
[y | Avec connecteur incorporé M12, 5 broches ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO06
! *}”1_ cY15 & Z2CY16 S ZCY17 @ 2CY45 5
25°  70°(P) 25°  70°(P) 70°(P) 25°  70°(P) 20°
12 » 1-2 > 12 > 12 > 1-2 >
34 > 34 > 34 > 34 > 34 >
1-2 - 1-2 - 1-2 - 1-2 - 1-2 -
34 - 34 - 34 - 34 - 34 -
0 90° 0> 90° 90° 0 90° 10°
12° 12° 12° 12°
Contact bipolaire “NC+NC” a action brusque ZCMD29C12+ |ZCMD29C12+ |ZCMD29C12+ |ZCMD29C12+ ZCMD29C12 +
ig=g Avec connecteur incorporé M12, 5 broches ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO01 + ZCEO1 + ZCEO06
i B cY15 & Z2CY16 S ZCY17@ 2CY45 5
+
B 25°  70° (P) 25°  70° (P) 70°(P) 25°  70°(P) 20°
5 5 i = kvt > v =
Iy] = = %3 =3 %% = i = 3 =
0 30° 30° 90° 0 90° 10°
"12° 12° "12° >
Masse (kg) 0,125 0,130 0,125 0,135 0,085
L Contact bipolaire “NC+NO” a action brusque ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 | ZCMD21L08R12 |ZCMD21L08R12
iy Avec connecteur déporté M12,L: 0,8 m, 5broches | + ZCE01 + +ZCEO01 + +ZCEO01 + +ZCEO01 + +ZCE06
S— | —_
4 } j__ ZCY15 & ZCY16 & Y17 & ZCY45 &
Elw 25°  70°(P) 25°  70°(P) 25°  70°(P) 25° 70°(P) 20°
1-2 » 12 > »> 12 (< 12 >
34 > 34 > > 34 > 34 >
12 - 12 - - 12 - i ~
099 34 ? < 374? - < M? 3 34 -
0 90° 0 90° 90° 0 90° o
> 10
12° 12° 12° 12° >
Masse (kg) 0,200 0,205 0,200 0,210 0,160
Fonctionnement des contacts I passant (A) = déplacement de la came contact “NC” a manoeuvre positive
1 non passant (P) = point de positivité d’'ouverture
Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 27)
Appareils pour attaque Par came 30° Par tous mobiles
Type d’attaque j— T_B_‘ —_— ]
S
Vitesse d’attaque maximale 1,5m/s 1m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres 5
Effort ou couple minimal D’actionnement 0,1 N.m
D’ouverture positive 0,5N.m -

Positivité

Bien que de conception identique a celle des produits a sortie cable, les produits a connectique
M12 a 4 broches ne peuvent étre marqués & car ils sont unipolaires “C/O”.

(1) Valeur prise avec attaque de mobile a 100 mm de la fixation
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Références, Interrupteurs de position

raccordements, Gamme XC Standard

encombrements Design miniature, métallique, XCMD
Accessoires de raccordement par connecteur

Références des prolongateurs femelles adaptables

Type de connecteur M12 droit, 4 broches 4 A, 250| M12 droit, 5 broches 4 A, 24 | M12 coudé,
\' \") 5broches 4A,24V
Avec cable L=2m XZCP1169L2 XZCP1164L2 XZCP1264L2
L=5m XZCP1169L5 XZCP1164L5 XZCP1264L5
L=10m XZCP1169L10 XZCP1164L10 XZCP1264L10
Masse (kg) 0,105 0,115 0,115
Raccordements
XCMD avec connecteur
4 broches, M12 5 broches, M12
2 2 4A-60V
XCMD21ee ou ZCMD21ee
! 1 1=commun 3 11-2="NC’
2="“NC” 3-4=“NO"
2 3=+ 3 7 5==+
4="NO" XCMD29ee 0u ZCMD29ee
1-2="“NC”
3-4=“NC"
5=
Prolongateurs femelles XZCP
4 broches, M12 5 broches, M12
2 2
o) 1=brun
1 o) 2=bleu 110 Q O)3 2=blanc
3 =jaune/vert + @) 3 =bleu
4 4 = noir 4 7 4=noir
<+ =jaune/ vert

Encombrements
XZCP116eLe XZCP1264Le

2145

L : longueur de céble 2,5 ou 10 m.

Distances a prévoir pour le raccordement du connecteur
Avec connecteur M12 droit Avec connecteur M12 coudé Avec connecteur déporté

OV 0o OV VO

J)

d

]

d : mini 65 mm, recommandé 69 mm d : mini 42 mm, recommandé 45 mm d :mini 20 mm
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Encombrements Interrupteurs de position
Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMD
Produits complets
Raccordement par connecteur
Encombrements
XCMD2110M12 et XCMD2110C12 XCMD2111M12 et XCMD2111C12 XCMD2102M12 et XCMD2102C12
20 20 11,6 20
[ i [
(1) & -
% Wi Qi 8 & 8 — <| < @ 8’
3 3 . o o ol ] ISR o
| o < o Ko o || — <
J g LM — g»ﬂm ) % I, A
\16} M12 3052 Lz a0 \16\ M12 302
- 16 52 5
OF

XCMD2124M12 et XCMD2124C12

12 21,4

50
85
107

T

[ m12 j
16 30
52

s ¥

15°

XCMD21F2M12 et XCMD21F2C12

3,5

210,6

g ;1 M12x1 Q 9

E——2 ==
— g2
- o
— rmm
% 1) i}
| |Lm12 30
16 52
[——]
15°
EoE=SiN

XCMD2106M12 et XCMD2106C12

12
o
©| S
- N
M12
16

XCMD21FOM12 et XCMD21F0C12
M12x1 @7

XCMD2145M12 et XCMD2145C12

| =" == Y
—1 © ©V0©
N1 o I
()] 0
L B
| [Lm12 30
16 52

33
5.8 16
o]
8 ol 2
9 :
{ @ Sy 0 8
E
|| -
é | I
| w12 20
16 30
52
150
O 15O

15°

XCMD21G1M12 et XCMD21G1C12

M16X1 a7 -
LQ;X% .
[sp}
=
1 oo OVo
- o
s}
] G

| [Lm12 30
16 52

XCMD2115M12 /116M12 /117M12
XCMD2115C12/116C12/117C12
31

‘.2_4.
5,8
]Wi*
I
i
= 3 2
<
- TG
| \ M12 20
16 30
32,4 52

(1) 2 trous de fixation @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.
e : 8 mm maxi, percage @ 12,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
f: 8 mm maxi, percage @ 16,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMD2106M12
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Encombrements (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMD

Produits composables
Raccordement par connecteur

Encombrements (suite)

ZCMD21M12 + ZCE10
ZCMD2eC12 + ZCE10
ZCMD21L08eee + ZCE10
20
a7

20

(1)

— T
| !

=
0 |
60
82
:
‘ 40 |

| [Lm12 30
16] 52
ZCMD21M12 + ZCE24
ZCMD2eC12 + ZCE24
ZCMD21L08eee + ZCE24
12 21,4
=5 29
29

H 0 .
. 0 .

o|®| 5

(9] ~— o

<

| -

| |LM12 35

16 30
52

Eozsid

ZCMD21M12 + ZCE11
ZCMD2eC12 + ZCE11

ZCMD21L08eee +ZCE11

20

a8

Qi (1) % 87

o
<

rymm
Jum ¥

} \ M12 30

5

ZCMD21M12 + ZCEF0
ZCMD2eC12 + ZCEFO0

16 52

————

ZCMD21L08eee + ZCEFO

M12x1 @7

98

| [Lm12

ZCMD21M12 + ZCE02
ZCMD2eC12 + ZCE02
ZCMD21L08eee + ZCE02

11,6

20

50
70,4

92,4

(1)

M12

16

ZCMD21M12 + ZCEG1
ZCMD2eC12 + ZCEG1
ZCMD21L08eee + ZCEG1

M16X1

110

M12

7

-

38

Bvo

50

o
Juw ¥

30

(1) 2 trous de fixation @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.

e : 8 mm maxi, pergage @ 12,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
f: 8 mm maxi, percage @ 16,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE24
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE24
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE24
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEG1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEG1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEG1

Encombrements (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Design miniature, métallique, XCMD
Produits composables
Raccordement par connecteur

Encombrements (suite)

ZCMD21M12 + ZCEF2 ZCMD21M12 + ZCEO01 + ZCY45 ZCMD21M12 + ZCEO1 + ZCY1e
ZCMD2eC12 + ZCEF2 ZCMD2eC12 + ZCEO1 + ZCY45 ZCMD2eC12 + ZCEO1 + ZCY1e
ZCMD21L08eee + ZCEF2 ZCMD21L08eee + ZCEO1 + ZCY45 ZCMD21L08eee + ZCEO1 + ZCY1e
3,5 33 31
,
210,6 . ’H‘éé 016 24
Q o M12x1 Q 9 ] r_’ﬂ
' 822 dn—
gl 8 Y g | U
" { 3 (1) IR
Z] - = o 2
I 1 O «
- | |
M12 — | M 7mm éi
16 %
| [Lwi2 j | | m12
16 30 16
52 324
15°
ZCMD21M12 + ZCE06
ZCMD2eC12 + ZCEO06
ZCMD21L08eee + ZCE06
1.2

o

_
182
204

M12

_LA;
[o -

(1) 2 trous de fixation @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.
e : 8 mm maxi, pergage @ 12,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
f: 8 mm maxi, percage @ 16,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06

Présentation

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Design miniature, métallique, XCMD

Produits composables

Alevier a galet
thermoplastique
sens d’attaque

Alevier a galet
thermoplastique
sens d’attaque

A levier a galet
thermoplastique

sens d’attaque A levier a galet

A poussoir de
coté métallique

A poussoir de
coté métallique

A poussoir de coté

a galet horizontal agalet vertical

latéral vertical latéral ou vertical en acier escamotable
ZCE21 ZCE27 ZCE28 ZCE24

A poussoir de coté

A poussoir de coté

réglable en acier en acier a bille en acier
ZCE62 (1) @ ZCE63 @ ZCE64 @ ZCE65 ZCE66
| 1 I J
M12a M12 a poussoir M16 a o
poussoir a galet en acier poussoir en Atige a ressort avec ‘ ‘
métallique acier avec embout thermoplastique A tige a ressort A tige souple a ressort

soufflet

ZCEF2 | ZCEG1 (2) ZCEGA (3)
A poussoir A poussoir a A poussoir a
agalet galet en acier galet en acier
en acier avec soufflet avec soufflet = —
e = =
| zceo2 I ZCE29 (2) I ZCE2A 3) | zceo7 (2)| zCEAT7 (3) | ZCE08 (2) | ZCEA8 (3) | ZCE06 (2) | ZCEAS (3)
_ A poussoir A poussoir A poussoir A poussoir Atige Atige
A poussoir métallique métallique abille métallique souple souple
metalllque avec soufflet avec soufflet en acier réglable aressort 3 ressort
=) =) &) =) de coté de coté
ZCE10 ZCEM (2) ZCE1A (3) ZCE13 ZCE14 (1) ZCE67 (2) ZCE6A (3)
l l L L
I I
Corps Corps
Corps a Corps a a contact a contact Corps Corps
contact contact bipolaire tripolaire élcontfict a contacts
bipolaire bipolaire “NC+NO” “NC+NC+NO” tripolaire tétrapolaire
“NC+NO” “NC+NC” décalés décalés “NC+NC+NO” “INC+2NO”
aaction a action a action aaction aaction a action
brusque brusque dépendante dépendante brusque brusque
l zcmp21 5 l zcmp2s & l zcmp2s O l zemp37 O l ZeMD39 () l zempap (5
Corps a contacts Corps a contacts Corps a contacts Corps a contacts Corps a contacts Corps a contacts
avec cable avec cable avec cable avec cable avec cable avec cable
ZCMD21L1 ZCMD29L1 ZCMD25L1 ZCMD37L1 ZCMD39L1 ZCMD4DL1
ZCMD21L2 ZCMD29L2 ZCMD25L2 ZCMD37L2 ZCMD39L2 ZCMD4DL2
ZCMD21L5 ZCMD29L5 ZCMD25L5 ZCMD37L5 ZCMD39L5 ZCMD4DL5
ZCMC21Le ZCMC29Le ZCMC25Le ZCMC37Le ZCMC39Le ZCMC4DLe
4) 4) (4) 4) 4 4)

(1) Une longueur de filetage minimum de 5 mm doit étre maintenue a l'intérieur de la téte. La longueur du poussoir peut étre ajustée de 30,5 a 35,5 mm.
(2) Soufflet en nitrile pour utilisation a I'intérieur d’un local.

(3) Soufflet en silicone pour utilisation a I'extérieur d’un local.
(4) Eléments de connexion : remplacer le “e” dans la référence par la longueur de cable 1, 2, 3, 5, 7 ou 10 métres.
Exemple : ZCMC21Le devient ZCMC21L7 pour un cable de 7 métres.
Attention : pour les éléments ZCMC37Le, ZCMC39Le et ZCMC4DLe, seules les longueurs 1, 2 et 5 metres sont disponibles.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC21L7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD29L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD29L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD25L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD25L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD25L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD37L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD37L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD37L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD39L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD39L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD39L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD4DL1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD4DL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD4DL5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD25
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD4D
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE24
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEG1

A tige ronde
acier @3 mm
L=125mm
ZCY53

Atige carrée
acier A3 mm
=125 mm

ﬂ ZCY54

-

A levier
arouleau
céramique

S)

19

jl\ Atige ronde
g3 mmen
fibre de verre
L=125mm
ZCY55

A tige ronde
g6m
thermoplastique
L =200 mm

zCYs59

Alevier

zCcY22 zcvs1

aressort A levier

thermo- aressort

plastique atige
métallique
ZCY91

@

@

A levier pliable

agalet
thermoplastique
de longueur

A rappel variable

pour attaque ZCY44

adroite ET

agauche

zcen ©

A levier a galet
thermoplastique
pistes 20/36 mm

A levier a galet
thermoplastique
de longueur
variable

zcvas O

_/

Alevier

a galet acier
de longueur
variable
zcvae O

_/

A levier a galet

\/

(@ aroulement

a billes pistes
20/36 mm

== pistes 24/31 mm ==

It [ Alevier pliable
a galet acier
de longueur
variable

zcvas O

®
!
i

_/

A levier a galet
thermoplastique

©

A levier a galet
acier pistes
24/31 mm

@ Qmmb@@:@

zcv1s O

A levier a galet
acier a roulement

(

@

(@ Alevier a galet
( acier pistes
]
Q e O
A levier a galet

©

v 12 5

A levier a galet
acier pistes
16/39 mm

@ zcv15 O

¢

. & a billes pistes
A positions 24/31 mm
maintenues “—

pour attaque zev17 @
adroite ET

agauche

ZCE09 (5)

20/36 mm é
A\
thermo-
plastique
pistes
] 16/39 mm
G ZCY25 @

Alyre a galet
1 piste
piste 28 mm

zcv2s O

%y

ZCY61

Corps a contacts
tétrapolaire
“NC+NC+NO+NO”
a action brusque
avec cable

ZCMD41 L1
ZCMD41L2
ZCMD41L5

Corps a contact bipolaire

a action brusque “NC+NQO”,
connecteur M12, 5 broches
zcmp21c12 &)

“NC+NC”,

connecteur M12, 5 broches
zcmp2eci2 &)

“CIO”,

connecteur M12, 4 broches
ZCMD21M12

0 zcY1e O

A levier a galet
aroulement

a billes

pistes 16/39 mm
zcv2s &

©,
0

Alyre a galet
1 piste

piste 28 mm
ZCY71

Corps a contact bipolaire “NC+NQO”,
a action brusque

connecteur M12 5 broches,
déporté sur cable 0,8 m
ZCMD21L08R12 &)

(5) Ne peut étre associé qu'avec les corps ZCMD21, ZCMD29, ZCMD39, ZCMD41, ZCMD4D, ZCMD21C12, ZCMD21M12, ZCMD29C12, ZCMD21L08eee.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21L08R12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21C12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD29C12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21C12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD29C12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD41L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD41L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD41L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD4D
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY17
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45

520720

Références

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMD

Corps a contact

Corps a contact

Type Positivité Schéma Type de Référence Masse
de contact (1) contact kg
Bipolaire
“NC+NO” (&) x gL Standard ZCMD21 0,055
a action brusque g
[o\IGN-YE
I z _L
z o = Doré ZCMD61 0,055
[51]
“NC+NC” &) Xl 2 Standard ZCMD29 0,055
a action brusque i =]
i[- =7 IGN-YE
[ [ !
slsl =+
¥
o x
“NC+NO” &) X gL Standard ZCMD25 0,055
décalés N
ZCMD6e aaction T\ GN-YE
ZCMD7e dépendante Iz -+
ZCMD4D o Doré ZCMD65 0,055
o
Tripolaire
“NC+NC+NO” &) % 2 gL Standard ZCMD37 0,055
décalés L oh
aaction L TNIGN-YE
dépendante 2| 3 4
¢
o x
“NC+NC+NO” ) 5| 2 gL Standard ZCMD39 0,055
a action brusque oL h
- } GN-YE
|
I
¢
o x
Tétrapolaire
“2NC+2NO” &) % 2 84 ;]r Standard ZCMD4D 0,055
aaction brusque LU
[ = fﬂf}; GN-YE
,,,,,,,,,,,, ‘
I I
5B s
(1) & corps a contacts garantissant une manceuvre positive d’ouverture.
46

YAGEO! | *&===


https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD61
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD25
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD65
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD4D
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD4D

520721

Références (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Design miniature, métallique, XCMD

Corps a contact avec cable

Corps a contact avec cable débrochable

Type Positi- Schéma Longueur Référence Masse
de contact vité de cable kg
(1) en métre
Bipolaire
“NC+NO” @ P aL 1 ZCMD21L1 0,160
a action brusque r3h
EoyeNE 2 ZCMD21L2 0,250
sl & =
% 5 ZCMD21L5 0,520
“NC+NC” @ 5 @ 1 ZCMD29L1 0,160
a action brusque i
[T [IGN-YE 2 ZCMD29L2 0,250
| T !
slsl <+
x @ 5 ZCMD29L2 0,520
“NC+NO” @ 5 gL 1 ZCMD25L1 0,160
décalés N
aaction [CTNIGN-YE 2 ZCMD25L2 0,250
dépendante Iz L
X 5 ZCMD25L5 0,520
ZCMDeelL e . .
Tripolaire
“NC+NC+NO” @ P E gL 1 ZCMD37L1 0,160
décalés [ |
aaction YT\ICNYE 5 ZCMD37L2 0,250
dépendante 2| 3 =
x @ 5 ZCMD37L5 0,520
“‘NC-i:NC+N0” @ bl gD; nglﬂ 1 ZCMD39L1 0,160
a action brusque N
M 7”}‘@” YE 3 ZCMD39L2 0,250
=zl &8 =
x 9 5 ZCMD39L5 0,520
Tétrapolaire
“2NC+ 2NO” @ 5 2 gj ';]r 1 ZCMD4DL1 0,160
a action brusque ;L 7 7:7}\@,\‘ vE
I
I g 3| S + 2 ZCMD4DL2 0,250
X 0 =
o >
5 ZCMD4DL5 0,520
Corps a contact avec cable non débrochable
Tétrapolaire
“2 NC+2NO” al 2 2| 5| 1 ZCMD41L1 0,160
a action brusque ;L - i:&f}LGN vE
I
I g F| S <+ 2 ZCMD41L2 0,250
) £
o >
5 ZCMD41L5 0,520
Corps a contact doré avec cable non débrochable
Tétrapolaire
“2NC+ 2NO” 32 gJ ';]r 1 ZCMD81L1 0,160
a action brusque } i RN GN-YE
Ao 2 ZCMD81L2 0,250
I z| I
2l 2 @ ;I =
T8 5 5 ZCMD81L5 0,520
(1) © corps a contacts garantissant une manceuvre positive d’ouverture.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD21L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD29L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD29L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD29L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD25L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD25L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD25L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD37L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD37L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD37L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD39L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD39L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD39L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD4DL1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD4DL2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD4DL5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD41L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD41L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD41L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD81L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD81L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMD81L5

Références

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard

Design miniature, métallique, XCMD
Eléments de connexion

520719

ZCMC2elLoee
ZCMC3elLee
ZCMC4DLe

520719

ZCMC21Ee

520719

ZCMC21Te

Eléments de connexion avec cable PVC

Bipolaire
“NC+NO” % 2 1 zcme21L1 0,100
aaction brusque N anve 2 zcmc21L2 0,190
z ’;23"”]; 3 zZcMc21L3 0,280
X 5 ZCMC21L5 0,460
7 ZCMC21L7 0,700
10 ZCMC21L10 0,970
“‘NC-I:NC” %5 2 1 ZCMC29L1 0,100
aaction brusque A nve 2 zcmc29L2 0,190
I L *’”]T_ 3 ZCMC29L3 0,280
ux'J QD'ﬁ 5 ZCMC29L5 0,460
7 ZCMC29L7 0,700
10 ZCMC29L10 0,970
“NC+NO” x gL 1 ZCMC25L1 0,100
gz((::at‘ilgz dépendante i ,:’,}LQN')CE 2 zcmezsL2 0.19
é z _lT_ 3 ZCMC25L3 0,280
X 5 ZCMC25L5 0,460
7 ZCMC25L7 0,700
10 ZCMC25L10 0,970
Tripolaire
“NC+NC+NO” X2 jL 5 ZCMC37L5 0,460
décalés i |
a action dépendante L%%}LGN_YE
28l <
5B
“‘NC*:NC+NO” 5 ,ﬂDE ,E'DEL 2 ZCMC39L2 0,190
aaction brusque % lonvE 5 ZCMC39L5 0,460
: 2
Tétrapolaire
“2NC+2NO” HEEE 1 ZCMC4DLA1 0,100
aaction brusque L\ ovve 2 ZCMC4DL2 0,190
Il il 3 Q L5 ZCMC4DL5 0,460
& & S

Eléments de connexion avec cable CEIl (Connitato Elettrotecnico

Italiano) (1)
Type de contact Schéma Longueur  Référence Masse
du cable kg
CEl en métre
Bipolaire
“NC+NO” 5l R 2 ZCMC21E2 0,190
a action brusque 1
} =t ! GN-YE 3 ZCMC21E3 0,280
§ z _1__ 5 ZCMC21E5 0,460
X
o
Eléments de connexion avec cable sans halogéne (2)
Type de contact Positi- Schéma Longueur  Référence Masse
vité de cable kg
(3 en métre
Bipolaire
“NC+NO” ) 1 Ls 1 ZCMC21T1 0,130
aaction brusque [
) __5 2 ZCMC21T2 0,250
2 4 L
5 ZCMC21T5 0,520

(1) Cable non certifié UL, CSA.

(2) Pour d’autres types de contacts et de cables, contacter notre centre de relations clients.
(3) & corps a contacts garantissant une manceuvre positive d’ouverture.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC21L10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC29L10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC25L10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC21L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC21L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC21L3
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC21L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC21L7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC29L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC29L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC29L3
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC29L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC29L7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC25L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC25L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC25L3
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC25L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC25L7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC37L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMC39L2
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Références (suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard

Design miniature, métallique, XCMD
Eléments séparés

ZCMD61e00

602838

566638

@

XCMZ06

562246

XCMD2e01L1

562247

XCMD2101e12

Corps a contact doré, sortie connecteur

Type de contact Positivit¢ Schéma Connecteur Référence Masse
(1) kg
Bipolaire
“NC+NO” - L M12 ZCMD61C12 0,065
a action brusque y | 5 broches
¥ SN LE—
T3
“NC+NC” - M12 ZCMD69C12 0,065
aaction brusque y 5 broches
| ¥ S S E—
4
Accessoires
Désignation Positivité Téte utilisable Référence Masse
(1) avec levier kg
Téte a mouvement angulaire, @ ZCY12,ZCY15, ZCEO05 0,045
sans levier, a rappel, ZCY16,ZCY17,
pour attaque a droite ET a ZCY18,ZCY19,
gauche ZCY22,2ZCY23,
ou ZCY25,ZCY26,
a droite OU a gauche (2) ZCY39, ZCY53,
ZCY54,ZCY55,
ZCY81
Entretoise pour montage - - XCMZ06 0,005
multipiste des XCMD
Entretoise pour - - XCMz07 0,005

positionnement angulaire
des tétes avec leviers
réglables sur des valeurs
autres que - 90°, 0° et 90°

Corps a contact avec téte a mouvement angulaire (sans
dispositif de commande) avec cable

Type de contact Positivit¢ Schéma Longueur du Référence Masse
(1) cable en métre kg
Bipolaire
“NC+NO” &) x gL 1 XCMD2101L1 0,180

a action brusque LN
|

Corps a contact avec téte a mouvement angulaire (sans
dispositif de commande) sortie connecteur

Type de contact Positivit¢ Schéma Connecteur Référence Masse
(1) kg
Bipolaire
“NC+NO” ) l M12 XCMD2101C12 0,110
a action brusque L% | 5 broches

(1) & corps a contacts ou téte garantissant une manceuvre positive d’ouverture.
(2) Programmation voir page 18.
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Présentation Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMV
pour équipements mobiles

La gamme des interrupteurs de position XCMV

est une offre dédiée aux équipements mobiles :

m des connecteurs adaptés,

m un corps en métal pour la robustesse,

m des dimensions réduites (parmi les plus compactes du marché),

m un degré de protection IP 69, pour des nettoyages a haute pression,
B en usage extérieur de -25°...+70°C.

Produit complet O Avec téte a mouvement rectiligne et angulaire
araccordement par connecteur Deutsch DT04-4P

Page 53

Produit complet O Avec téte a mouvement rectiligne et angulaire

a raccordement par connecteur AMP
Superseal 1,5

Page 54

Produit complet O Avec téte a mouvement rectiligne et angulaire
araccordement par connecteur M12

Page 55
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Présentation (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMV
pour équipements mobiles

Produit composable
Corps avec connecteur Deutsch DT04-4P
—

/

Pages 56 et 57

Produit composable
Corps avec connecteur AMP Superseal 1,5

Pages 58 et 59

Produit composable
Corps avec connecteur M12

Pages 60 et 61

Produit composable
Corps avec cable

Pages 62 et 63
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Caractéristiques

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMV
pour équipements mobiles

Caractéristiques d’environnement
Certifications de produits

C€, cURus

Conformité aux normes Produits

EN/IEC 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 n°14, GB/T 14048.5

Ensembles machines

EN/IEC 60204-1

Traitement de protection

En exécution normale : “TC”

Température de I’air Pour fonctionnement

-25...+70°C(-40...+ 70 °C avec les tétes ZCE106, ZCE026 et ZCE016)

ambiant Pour stockage

-40...+70°C

Tenue aux vibrations

+1,76 mm (10...60 Hz), 25 gn (61...500 Hz) selon IEC 60068-2-6

Tenue aux chocs

40 gn (11 ms) selon IEC 60068-2-27

Protection contre les chocs électriques

Classe Il selon IEC 61140, classe 2 selon UL 508

Produits a connecteur M12
4 broches

Degré de protection

IP 66, IP 67 et IP 69 selon EN/IEC 60529 ; IK 04 selon EN 62262

Produits a connecteur Deutsch
DT04-4P ou AMP Superseal 1,5
4 broches

IP 66, IP 67 et IP 69 selon EN/IEC 60529 ; IK 06 selon EN 62262

Produit a cable

IP 66 et IP 67 selon EN/IEC 60529

Matériaux

Corps : Zamak, tétes : Zamak, connecteurs : thermoplastique, cable : PvR

Fidélité
Caractéristiques de I’élément de contact

Caractéristiques Produits a connecteur M12
assignées d’emploi

~AC-14;Ue=24V,le=3A, Ith=4A
=DC-13;Ue=24V,le=1A, selon IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1

Produits a cable ou a connecteur
Deutsch DT04-4P
ou AMP Superseal 1,5

~AC-14;Ue=24V,le=3A,lth=6A
—=DC-13;Ue=24V,le=1A, selon |IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1

Tension assignée d’isolement

Ui =36 V degré de pollution 3 selon IEC 60947-5-1
Ui =36V selon UL 508, CSA C22-2 n° 14

Tension assignée de tenue aux chocs

Uimp = 0,8 kV selon IEC 60947-1, IEC 60664

Positivité (selon modéle)

Contacts a manceuvre positive d’ouverture selon IEC 60947-5-1

Résistance entre bornes

<25 mQ selon IEC 60255-7 catégorie 3

Protection contre les courts-circuits

Cartouche fusible 6 AgG (gl)

Vitesse d’attaque minimale (pour téte a poussoir en bout)

Contact a action brusque : 0,01 m/minute, contact a action dépendante : 6 m/minute

Durabilité électrique

m Selon IEC 60947-5-1 annexe C

m Catégories d’emploi AC-14 et DC-13

m Fréquence maxi : 3600 cycles de manceuvres/heure
m Facteur de marche: 0,5

Courant alternatif
~ 50/60 Hz
~m circuit selfique

XCMV action brusque
(contact “NC+NO”)

Interrupteurs a connecteur M12

XCMV action dépendante
(contact “NC+NO”)

g 3 ' g ° T
> 1 Ith s 4 —lth
8 T g 3 ]
s - N ! s . 12/24 V
E N12/24 V €
o1 N 2 1 \
Q< N ko] X
58 S
S 05 N 3 05
[ N o)
o kel
12} [%2]
< c
2 S
s =
0.1 0.1
05 1 2 3456 10 0.5 1 2 3456 10
CourantenA CourantenA

Interrupteurs a cable ou a connecteur Deutsch DT04-4P ou AMP Superseal 1,5

0,1 mm sur les points d’enclenchement, a 1 million de manceuvres pour téte a poussoir en bout

g 5 - 8 5 1 ‘
3 g Ith 77 s 4 1 Ith 1
8 8 3 I
s N g 12124
e N12/24 V £
© \ kel
B 1 ~ 2 1
© 5 \
g 4
© 05 AN o 0.5
@ o \|
© o
4 %)
c =4
2 S
s s
0.1 0.1
0.5 1 2 3456 10 0.5 1 2 3 456 10
CourantenA CourantenA

Courant continu ==

Puissances coupées pour
0,1 million de cycles de manceuvres

Puissances coupées pour
1,3 millions de cycles de manceuvres

Tension \") 24

Tension \") 24

mm A 0,5
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Références Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMV
Produits complets pour équipements mobiles

Avec téte a mouvement Rectiligne, fixation par le corps

Angulaire, fixation par
le corps

Forme selon EN 50047 B Cc A
Dispositif de commande A poussoir métallique A poussoir a galet en acier Alevier a galet
thermoplastique (1)
Positivité &) &) =)
Références des produits complets avec connecteur Deutsch DT04-4P male
Contact bipolaire “NC+NO” a action brusque XCMV2110D44 XCMV2102D44 XCMV2115D44
| ® 3.1(A) 7(P) 25° 70°(P)
7l 1 a2 3 E 3 E
r 1 34 > 12 - 12 -
} N\ ;j = 34 - 34 -
‘ }J 0 5mm 0 mm Q 90°
~ < 0,8 1,4 12°
Contact bipolaire “NC+NO” décalés a action dépendante XCMV2510D44 XCMV2502D44 XCMV2515D44
-] ® 1,8 3,1(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 45°(P)
[ ,,,,L £ | 5] 5 ]
} } 0 26 5mm 0 4,6 mm 0 36° 90°
[ S B
N <
Masse (kg) 0,090 0,090 0,130
Fonctionnement B passant (A) = déplacement de la came
des contacts T non passant (P) = point de positivité

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 52)

Produits pour attaque En bout Par came 30°

Type d’attaque m —- j— 7’_8—‘
Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 0,5m/s 1,5m/s
Durabilité mécanique 10

(en millions de cycles
de manceuvres)

Effort ou couple minimal D’actionnement 85N 7N 0,1N.m

D’ouverture positive 425N 35N 0,5N.m

(1) Réglage sur 360° de 15en 15°.
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Références

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard

Design miniature, métallique, XCMV

Produits complets pour équipements mobiles

Avec téte a mouvement

Rectiligne, fixation par le corps

Angulaire, fixation par
le corps

Forme selon EN 50047

B

C

A

Dispositif de commande

A poussoir métallique

A poussoir & galet en acier

A levier & galet
thermoplastique (1)

Positivité =) e =
Références des produits complets avec connecteur AMP Superseal 1,5 male
Contact bipolaire “NC+NO” a action brusque XCMD2110AM4 XCMD2102AM4 XCMD2115AM4
- 3,1(A)_7(P) 25° 70°(P)
L 12 18 4'2(P)> v > 34 <
ezt 34 > 1-2 - 1-2 -
e 12 = 34 - 34 -«
Y-\ 0 5mm 0 mm 0 90°
ol e 0,8 1.4 12°
Contact bipolaire “NC+NO” décalés a action dépendante XCMD2510AM4 XCMD2502AM4 XCMD2515AM4
-] ® 1,8 3,1(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 45°(P)
. ,,,,l_ i o by
; } 0 26 5mm 0 46 mm 0 36° 90°
X
~N <
Masse (kg) 0,090 0,090 0,130
Fonctionnement = passant (A) = déplacement de la came

des contacts

Caractéristiques
Produits pour attaque

1 non passant

En bout

Par came 30°

(P) = point de positivité

Type d’attaque

4]
O

==,

~4

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 0,5m/s 1,5m/s

Durabilité mécanique 10

(en millions de cycles

de manceuvres)

Effort ou couple minimal D’actionnement 8,5N 7N 0,1N.m
D’ouverture positive 425N 35N 0,5N.m

(1) Réglage sur 360° de 15en 15°.
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Références

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard

Design miniature, métallique, XCMV

Produits complets pour équipements mobiles

Avec téte a mouvement

Rectiligne, fixation par le corps

Angulaire, fixation par
le corps

Forme selon EN 50047

Cc

Dispositif de commande

A poussoir métallique

A poussoir & galet en acier

A levier & galet
thermoplastique (1)

Positivité e e e
Références des produits complets avec connecteur M12
Contact bipolaire “NC+NO” a action brusque XCMV2110M12 XCMV2102M12 XCMV2115M12
N 18 4,2(P 31(A) 7(P) 25° 70°(P)
7777L 12 84.2( )> 32 < 34 <
X 34 > 12 - 12 -
[y - ! 12 = 34 - 34 =
)i 5mm 0 mm 0 90
ol 0,8 1,4 12°
Contact bipolaire “NC+NO” décalés a action dépendante XCMV2510M12 XCMV2502M12 XCMV2515M12
) 1,8 3,1(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 45°(P)
. ,,,,L I = =
| } 0 26 5mm 0 4,6 mm 0 36° 90°
[N ST
N <
Masse (kg) 0,090 0,090 0,130
Fonctionnement . passant (A) = déplacement de la came

des contacts

3 non passant

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 52)

Produits pour attaque

En bout

Par came 30°

(P) = point de positivité

Type d’attaque

4]
O

=

i

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 0,5m/s 1,5m/s

Durabilité mécanique 10

(en millions de cycles

de manceuvres)

Effort ou couple minimal D’actionnement 8,5N 7N 0,1 N.m
D’ouverture positive 425N 35N 0,5N.m

(1) Réglage sur 360° de 15en 15°.
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Références

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMV
Produits composables pour équipements mobiles

Avec téte a
mouvement

Rectiligne, fixation par le corps

Rectiligne,

Dispositif de commande | A poussoir A poussoir A poussoir A poussoir a A poussoir a Alevieragalet | M12 a poussoir
métallique métallique métallique avec | galet en acier galet en acier en acier métallique
-40°C (1) soufflet -40°C (1) escamotable
élastomere (2)
Références des produits a composer (corps avec connecteur Deutsch DT04-4P male et bornier débrochable)
Contact bipolaire ZCMV21D44 + |ZCMV21D44+ |ZCMV21D44+ |ZCMV21D44+ |ZCMV21D44+ |ZCMV21D44 + ZCMV21D44 +
“NC +NO” ZCE10©2 ZCE106 2 ZCE1M & ZCE022 ZCE026 @ ZCE24© ZCEFO O
a action brusque
A I 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 31(A) 7(P) 31(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P)
i BE BE S e O 2 |3 E
0 ER T i R 3 |E 3 |E 5| —
e 1 0 5mm 0 5mm 0 B 5mm 3'40 mm “0 mm 3740 - 0 L 5mm
— 0.6 0.6 0.6 v v 4,9 mm 0.6
N < ’ ’
Contactbipolaire “NC + NO”| ZCMV25D44 + | ZCMV25D44 + |ZCMV25D44+ |ZCMV25D44+ |ZCMV25D44+ |ZCMV25D44 + ZCMV25D44 +
décalés, a action dépendante | zcg10 & ZCE106 ZCEM ZCE02O ZCE026 D ZCE24O ZCEF0 O
1,8 3,1(P) 1,8 3,1(P) 1,8 3,1(P) 1,2(A)19.5(P)| 1,8 3,1(P)
12

3,1(A) 5,6(P)
1-2=

3,1(A) 5,6(P)
|

— )
T L o 5 5 34 i 34 5
} 7::7 J 0 26 5mm 0 26 5mm 0 26 5mm 0 4,6 mm 0 4,6 mm 0 16 mm 0 26 5mm
N <
Contact bipolaire ZCMV29D44 + |ZCMV29D44+ |ZCMV29D44+ |ZCMV29D44+ |ZCMV29D44+ |ZCMV29D44+ |ZCMV29D44 +
“NC+NC” ZCE109 ZCE106 ZCEN O ZCE02©® ZCE026 ZCE24O ZCEF0O O
a action brusque
-~ ® 1,8 4,2 (P) 1,8 4,2 (P) 1,8 4,2 (P) 3,1(A) 7(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2 (P)
] b = fot = pot > oy > vy S 12 > |2 | S
r I 12 = 2 - 12 = 12 - 12 = 34 > 2 =
[y ¥ < ¥ < ¥ < 3 = st = 12 1< |3 D]
] I 0 5mm 0 5mm 0 5mm 0 mm 0 mm 3“‘0 = 0 5mm
[—— = = - 49 mm =
0,8 0,8 0,8 1,4 1,4 . 0,8
N <

Fonctionnement
des contacts

(A) = déplacement de la came
(P) = point de positivité

@ contact “NC” @ manceuvre positive d’ouverture

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 52)

Produits pour attaque

Type d’attaque

En bout
4]
-

| Par came 30°

=

?¢

| En bout
4]
-

Vitesse d’attaque maximale

0,5m/s

Durabilité mécanique

10 millions de cycles de manceuvres

Effortou D’actionnement | 8,5N 7N 25N 85N

couple

nominal D’ouverture 42,5N 35N 12,5N 42,5N
positive

Sortie Connecteur Deutsch DT04-4P

(1) Pour fonctionnement a -40°C.
(2) Nitrile pour utilisation a l'intérieur d’un local.
(3) Valeur prise avec attaque de mobile a 100 mm de la fixation.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV29D44
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV29D44
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE24
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF0

Rectiligne,
fixation par la téte

Angulaire, fixation par le corps

Multi- directions

:

M16 a poussoir

M12 a poussoir

A levier a galet

Alevier a galet

Alevier a galet

Alevier a galet

Alevier a galet

A tige souple

métallique avec agaleten acier thermoplastique | thermoplastique acier aroulement thermoplastique | aressort (3)
soufflet -40°C (1) abilles de longueur
élastomere variable
ZCMV21D44 + ZCMV21D44 + ZCMV21D44 + ZCMV21D44 + ZCMV21D44 + ZCMV21D44 + ZCMV21D44 + ZCMV21D44 +
ZCEG1O ZCEF28 ZCEO01 + ZCE016 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCE06
ZcY15 8 ZcY15 & ZcY16 © cY17 6 ZCY45 O
o k842(P) 3,1(A) 7(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
2 > 12 S 12 > 12 > 12 > 12 [< 12 > 1-2 >
2 2 12 < 3 = 3 = e % ] % e % 34 =
34 - 34 - = = = =< . 3 12 -
ol 5mm 0 : mm |%Q 90° |7q 90° |7q 90° |7q 90° |7Q 90° |** =
0.8 - < > <« l« 10°
' 1,4 12° 12° 12° 12° 12°
ZCMV25D44 + ZCMV25D44 + ZCMV25D44 + ZCMV25D44 + ZCMV25D44 + ZCMV25D44 + ZCMV25D44 + ZCMV25D44 +
ZCEG1 & ZCEF28) ZCEO01 + ZCE016 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO1 + ZCE06
ZCY15 & ZCY15 & ZCY16 & ZCY17 & ZCY45 O
1,8 3,1(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 45°(P) 25° 45°(P) 25° 45°(P) 25° 45°(P) 25° 45°(P) 20°
4 =" 3 i === B 1 p——
0 26 5mm 0 4,6 mm 0 36° 90° 0 36° 90° 0 36° 90° 0 36° 90° 0 36° 90° 40°
ZCMV29D44 + ZCMV29D44 + ZCMV29D44 + ZCMV29D44 + ZCMV29D44 + ZCMV29D44 + ZCMV29D44 + ZCMV29D44 +
ZCEG15 ZCEF285 ZCEO01 + ZCE016 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCE06
ZCY15 & ZCY15 & ZCY16 & ZCY17 & ZCY45 O
18 4,2 (P) 3,1(A) 7(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
b = i = i3 < Evi > B > i = i = Evy >
S i S |8 3 (& 3 (=3 |tEE==3 |& 3B 3
mm mm g o g o o o ) o
g o 0 90 0 90 0 90 0 90 0 90 10°
! ! 12° 12° 12° 12° 12°
W passant non  (A) =déplacement de la came © contact “NC” @ manceuvre positive d’ouverture
passant (P) = point de positivité
En bout Par came 30° Par tous mobiles
m N ~ ’_8—‘ ~ EI
0,5m/s 0,1m/s 1,5m/s 1,5m/s 1mls
10 millions de cycles de manoceuvres 10 millions 5 millions
85N 7N.m 0,1N.m 0,1N.m 0,1N.m
425N 35N.m 0,5N.m 0,5N.m -

Connecteur Deutsch

DT04-4P
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Références

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMV
Produits composables pour équipements mobiles

Avec téte a
mouvement

Rectiligne, fixation par le corps

Rectiligne,

Dispositif de commande

Références des produits a composer (corps

A poussoir
métallique

A poussoir
métallique
-40°C (1)

A poussoir
métallique avec
soufflet
élastomere (2)

A poussoir a
galet en acier

A poussoir a
galet en acier
-40°C (1)

Alevier a galet
en acier
escamotable

M12 a poussoir
métallique

avec connecteur AMP Superseal 1,5 male et bornier débrochable)

Contact bipolaire ZCMD21AM4 + | ZCMD21AM4 + | ZCMD21AM4 + | ZCMD21AM4 + | ZCMD21AM4 + | ZCMD21AM4 + | ZCMD21AMA4 +
“NC +NO” ZCE10 ZCE106 ZCEM ZCE02 ZCE026 D ZCE24O ZCEF0 O
a action brusque
- "’l- ) 1,8 4,2(P)> 2 1,8 4,2(F‘)> 2 1,8 4,2(F’)> 2 3,1(A) 7(P) i 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) - 1,8 4,2(P)>
i Rk Rk ERE 5|8 E=—F
I'on ! 5mm 0 5mm 0 B 5mm 340 mm 340 mm 3740 - 0 L 5mm
T 0.6 0.6 0.6 v v 4,9 mm 0.6
o~ < ’ ’
Contact bipolaire “NC + NO”| ZCMD25AM4 + | ZCMD25AM4 + | ZCMD25AM4 + | ZCMD25AM4 + | ZCMD25AM4 + | ZCMD25AM4 + | ZCMD25AM4 +
décalés, a action dépendante | zcg10 & ZCE106 ZCEM ZCE02S ZCE026 ZCE24 ZCEF0 O
- 1,8 31(P) 1,8 3,1(P) 1,8 3,1(P) 1,2(A)19,5(P)| 1.8 3.1(P)
1-2

1-2
34

1-2
34

12
34

3,1(A) 5,6(P)
1-2=

34

3,1(A) 5,6(P)
|

1-2
4

34

12
34

T\ | 0 26 5mm| O 26 5mm| O 26 5mm| 0 4,6 mm -0 4,6 mm 0 16 mm 0 26 5mm
o~ <
Contact bipolaire ZCMD29AM4 + | ZCMD29AM4 + | ZCMD29AM4 + | ZCMD29AM4 + | ZCMD29AM4 + | ZCMD29AM4 + | ZCMD29AM4 +
“NC +NC” ZCE10O ZCE106 ZCEN QS 2CE02© ZCE026 ZCE24O ZCEF0 O
a action brusque
=] ™ 1,8 4,2 (P) 1,8 4,2 (P) 1,8 4,2 (P) 3,1(A) 7(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2 (P)
- o = b = b = bt = b1 = 12 > | =
{ ; i 2 I 3 5 3 I 3 I 2 ¥ R {3
1 0l[, 5mm 0l 5mm 0 5 mm 0 [, mm 0 [, mm 0 29 m; ol 5mm
0,8 0,8 0,8 1,4 1,4 . 0,8
o <
Fonctionnement E passant (A) = déplacement de la came O contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture

des contacts

1 non passant

(P) = point de positivité

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 52)

Produits pour attaque

Type d’attaque

En bout
4]
=

| Par came 30°

=

?¢

| En bout
4]
-

Vitesse d’attaque maximale

0,5m/s

Durabilité mécanique

10 millions de cycles de manceuvres

Effortou D’actionnement | 8,5N 7N 25N 85N

couple

nominal D’ouverture 42,5N 35N 12,5N 42,5N
positive

Sortie Connecteur AMP Superseal 1,5 male

(1) Pour fonctionnement a -40°C.
(2) Nitrile pour utilisation a l'intérieur d’un local.
(3) Valeur prise avec attaque de mobile a 100 mm de la fixation.
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Rectiligne,

fixation par la téte

Angulaire, fixation par le corps

Multi- directions

:

M16 a poussoir | M12 a poussoir | A levier & galet Alevier a galet Alevier a galet Alevier a galet Alevier a galet A tige souple
métallique avec agaleten acier thermoplastique | thermoplastique acier aroulement thermoplastique | aressort (3)
soufflet -40°C (1) a billes de longueur
élastomere variable
ZCMD21AM4 + |ZCMD21AM4+ |ZCMD21AM4+ |ZCMD21AM4 + ZCMD21AM4 + ZCMD21AM4 + ZCMD21AM4 + |ZCMD21AM4 +
ZCEG1O ZCEF28 ZCEO01 + ZCE016 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCE06
ZcY15 8 Z2cY15 & ZcY16 © cY17 6 ZCY45 O
2 8 42(P) oglA)_7(P) 25° 70°(P) ., 225° 70°(P) 25° 70°(P) ., 2257 70°(P) ., 2257 70°(P) 20°
34 = 34 - > - > - > - > - > 12 »
Ho Sm Q:EO%E"E it Eo 5 E it E i EEE i 3 i 3
=g l< Qll, 9 Qll, 9 Q) 90 Qll, 9 Qll, 90 10°
' 1,4 12° 12° 12° 12° 12°
ZCMD25AM4 + |ZCMD25AM4 + |ZCMD25AM4+ |ZCMD25AM4 + ZCMD25AM4 + ZCMD25AM4 + ZCMD25AM4 + | ZCMD25AM4 +
ZCEG1O ZCEF28) ZCEO01 + ZCE016 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO1 + ZCE06
ZCY15 & ZCY15 & ZCY16 & ZCY17 & ZCY45 O
1,8 3,1(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 45°(P) 25° 45°(P) 25° 45°(P) 25° 45°(P) 25° 45°(P) 20°
Y =" 3 =l = — 1 p——
0 26 5mm 0 4,6 mm 0 36° 90° 0 36° 90° 0 36° 90° 0 36° 90° 0 36° 90° 40°
ZCMD29AM4 + |ZCMD29AM4 + |ZCMD29AM4+ |ZCMD29AM4 + ZCMD29AM4 + ZCMD29AM4 + ZCMD29AM4 + | ZCMD29AM4 +
ZCEG1O ZCEF285 ZCEO01 + ZCEO016 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCE06
ZCY15 & ZCY15 & ZCY16 & Y17 & ZCY45 &
18 42 (P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
b = i3 < i3 > i < i = ks = Ew) <
= = 12 - 12 - 12 ~ 3 ~ b ~ 34 =
0 5 mm 34 - 34 - 34 T ] - 34 T ] 34 - 34 -
a1 0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 10°
’ 12° 12° 12° 12° 12°
N passant non  (A) =déplacement de la came @ contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture
passant (P) = point de positivité
En bout Par came 30° Par tous mobiles
m - ~ ’_8—‘ ~ EI
0,5m/s 0,1m/s 1,5m/s 1,5m/s 1mls
10 millions de cycles de manceuvres 10 millions 5 millions
85N 7N.m 0,1N.m 0,1N.m 0,1N.m
425N 35N.m 0,5N.m 0,5N.m -

Connecteur AMP Superseal 1,5 méale

YAGEO! | #zm=m
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Références

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMV
Produits composables pour équipements mobiles

Avec téte a
mouvement

Rectiligne, fixation par le corps

Rectiligne,
fixation par la téte

Uy
Dispositif de commande | A poussoir A poussoir A poussoir A poussoir a A poussoir a Alevieragalet | M12 a poussoir
métallique métallique métallique avec | galet en acier galet en acier en acier métallique
-40°C (1) soufflet -40°C (1) escamotable
élastomere (2)
Références des produits a composer (corps avec connecteur M12 male et bornier débrochable)
Contact bipolaire ZCMV21M12+ |ZCMV21M12+ |ZCMV21M12+ |ZCMV21M12+ |ZCMV21M12+ |ZCMV21M12 + ZCMV21M12 +
“NC +NO” ZCE10Q ZCE106 2 ZCE1M & ZCE022 ZCE026 @ ZCE24© ZCEFO O
a action brusque
Al I 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 1,8 4,2(P) 31(A) 7(P) 31(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2(P)
v < i < i < 12 < 2 > 12 > i |
0 ER B T i ER 3 |E 3 |E 5| —
e 1 0 5mm 0 5mm 0 B 5mm 3'40 mm “0 mm 3740 - 0 L 5mm
— 0.6 0.6 0.6 vy v 4,9 mm 0.6
N < ’ ’
Contact bipolaire “NC + NO”| ZCMV25M12 + |ZCMV25M12+ |ZCMV25M12+ |ZCMV25M12+ |ZCMV25M12+ |ZCMV25M12+ ZCMV25M12 +
décalés, a action dépendante | zcg10 & ZCE106 ZCEM ZCE02O ZCE026 D ZCE24O ZCEF0 O
1,8 3,1(P) 1,8 3,1(P) 1,8 3,1(P) 11,2(A) 19,5(P) 1,8 3,1(P)
12

3,1(A) 5,6(P)
1-2=

3,1(A) 5,6(P)
|

— [se}
,,,,l_ 12 1-2 1-2 1-2 12
I i 34 34 34 34 34 34 34
; } 0 26 5mm| 0 26 5mm| 0O 26 5mm| 0 46 mm | O 46 mm | 0O 16 mm 0 26 5mm
N <
Contact bipolaire ZCMV29M12 + |ZCMV29M12+ |ZCMV29M12+ |ZCMV29M12+ |ZCMV29M12+ |ZCMV29M12 + ZCMV29M12 +
“NC+NC” ZCE109 ZCE106 ZCENN O ZCE02©® ZCE026 ZCE24O ZCEF0O O
a action brusque
A 18 42 (P) 18 42 (P) 1,8 4,2 (P) 3,1(A) 7(P) 3,1(A) 7(P) 11,2(A) 25(P) 1,8 4,2 (P)
I . & = b = b = i = 5 s 12 > |12 |
{ ; 3 2 iz 2 iz 3 iz 2 z 3 e i< |z 3
Y 0 , °mm 0  5mm 0 5mm 0 [ mm 0 mm 3-40 n m; 0 L smm
0,8 0,8 0,8 14 1,4 . 0,8
N <
Fonctionnement W passant (A) = déplacement de la came © contact “NC” @ manceuvre positive d’ouverture

des contacts

1 non passant

(P) = point de positivité

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 52)

Produits pour attaque En bout Par came 30° En bout

Type d’attaque m _»7 R m

Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s

Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres

Effortou D’actionnement | 85N 7N 25N 85N

couple

nominal D’ouverture 425N 35N 12,5N 425N
positive

Sortie Connecteur M12

(1) Pour fonctionnement a -40°C.
(2) Nitrile pour utilisation a I'intérieur d’un local.
(3) Valeur prise avec attaque de mobile a 100 mm de la fixation.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE026
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE106
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE026
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE24
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE24
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE24
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF0

Rectiligne,

fixation par la téte

Angulaire, fixation par le corps

Multi- directions

:

M16 a poussoir | M12 a poussoir | A levier & galet Alevier a galet Alevier a galet Alevier a galet Alevier a galet A tige souple
métallique avec agaleten acier thermoplastique | thermoplastique acier aroulement thermoplastique | aressort (3)
soufflet -40°C (1) a billes de longueur
élastomere variable
ZCMV21M12 + ZCMV21v + ZCMV21M12 + ZCMV21M12 + ZCMV21M12 + ZCMV21M12 + ZCMV21M12 + ZCMV21M12 +
ZCEG1O ZCEF28 ZCEO01 + ZCE016 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO1 + ZCE06
ZcY15 & Z2cY15 & ZcY16 & cY17 6 ZCY45 O
e k842(P) 3,1(A) 7(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
i¥y < 12 [ 12 > 12 < - > 12 > 12 » 12 -
i 3 2 = 3 1 ] 5 el 5 73 % b 5 34 >
34 34 - - - - ¥ - - 1-2 -
ol smm ‘%E;m - 90° | 7q 90° |7q 90° |7q 9° |7q 90° |** =
0. 3< - l < > < l« 10°
' 1,4 12° 12° 12° 12° 12°
ZCMV25M12 + ZCMV25M12 + ZCMV25M12 + ZCMV25M12 + ZCMV25M12 + ZCMV25M12 + ZCMV25M12 + ZCMV25M12 +
ZCEG1S ZCEF28 ZCEO01 + ZCE016 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO1 + ZCE06
ZCY15 & ZCY15 & ZCY16 & Y17 & ZCY45 O
1,8 3,1(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 45°(P) 25° 45°(P) 25° 45°(P) 25° 45°(P) 25° 45°(P) 20°
b g & & & & & b
0 26 5mm 0 4,6 mm 0 36° 90° 0 36° 90° 0 36° 90° 0 36° 90° 0 36° 90° 40°
ZCMV29M12 + ZCMV29M12 + ZCMV29M12 + ZCMV29M12 + ZCMV29M12 + ZCMV29M12 + ZCMV29M12 + ZCMV29M12 +
ZCEG1O ZCEF285 ZCEO01 + ZCE016 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCE06
ZCY15 & ZCY15 & ZCY16 & Y17 & ZCY45 O
18 4.2 (P) 3,1(A) 7(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
& 5 5 5 % S £ | £ |8 S 5 S
E i ¥ IolE 3|5 SN =R Sl 3 | 3
00 5 5mm 0 e 0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 10°
’ ’ 12° 12° 12° 12° 12° -~
W passant non  (A) =déplacement de la came © contact “NC” @ manceuvre positive d’ouverture
passant (P) = point de positivité
En bout Par came 30° Par tous mobiles
m N ~ ’_a—‘ ~ —
0,5m/s 0,1m/s 1,5m/s 1,5m/s 1mls
10 millions de cycles de manceuvres 10 millions 5 millions
85N 7N.m 0,1N.m 0,1N.m 0,1N.m
425N 35N.m 0,5N.m 0,5N.m -

Connecteur M12

YAGEO! | #zm=m

61


https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV21M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV21M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV21M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV21M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV21M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV21M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV21M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV25M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV25M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV25M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV25M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV25M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV25M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV25M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV25M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV21v
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE016
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE016
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE016
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEG1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY17
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEG1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY17
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEG1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY17
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06

Références

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMV
Produits composables pour équipements mobiles

Avec téte a
mouvement

Rectiligne, fixation par le corps

Rectiligne,
fixation par la téte

Dispositif de commande | A poussoir A poussoir A poussoir A poussoir a A poussoir a Alevieragalet | M12 a poussoir

métallique métallique métallique avec | galet en acier galet en acier en acier métallique

-40°C (1) soufflet -40°C (1) escamotable
élastomere (2)

Références des produits a composer (corps avec cable de 30 cm et bornier débrochable)
Contact tétrapolaire ZCMV41L03 + ZCMV41L03 + ZCMV41L03 + ZCMV41L03+ |ZCMV41L03+ |ZCMV41L03+ |ZCMV41L03 +
“2NC +2NO” ZCE10©2 ZCE106 2 ZCEN S ZCE02© ZCE026 @ ZCE242 ZCEFOO
a action brusque
52l 3 > T e P PR T T st I S g PR 2
|- jﬁ LGN YE i) 5 |G 5 B 5 [EE & [ER. E [Fow S 5
I 3 |mv e I e 3 [ERw 3 | 3 [ 3
= sl ol = VT il e [ - il ) i ﬁ Ve . Vi e
- R N N N e - 49 mm
@ 08 08 08 k 14 0.8
Fonctionnement I passant (A) = déplacement de la came © contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture

des contacts

1 non passant

(P) = point de positivité

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 52)

Produits pour attaque

En bout

Par came 30°

En bout

Type d’attaque m _,7 = RN m

Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s

Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres

Effortou D’actionnement | 8,5N 7N 25N 8,5N

couple

nominal D’ouverture 42,5N 35N 12,5N 42,5N
positive

Sortie Cable en PvR de 30 cm

(1) Pour fonctionnement a -40°C.
(2) Nitrile pour utilisation a l'intérieur d’un local.
(3) Valeur prise avec attaque de mobile a 100 mm de la fixation.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE106
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE026
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE24
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF0

Rectiligne,

fixation par la téte

Angulaire, fixation par le corps

Multi- directions

:

M16 & poussoir M12 & poussoir | Alevier a galet A levier a galet A levier a galet A levier a galet A levier a galet A tige souple
métallique avec agaleten acier thermoplastique | thermoplastique acier a roulement thermoplastique | aressort (3)
soufflet -40°C (1) a billes de longueur
élastomere variable
ZCMV41L03 + ZCMV41L03 + ZCMV41L03 + ZCMV41L03 + ZCMV41L03 + ZCMV41L03 + ZCMV41L03 + ZCMV41L03 +
ZCEG1O ZCEF28) ZCEO01 + ZCE016 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO1 + ZCE06
ZcY15 6 ZcY15 & ZcY16 © cY17 6 ZCY45 O

1,8 4,2(P) e 3R T(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25" 70°(P) 25" 70°(P) 20°
RERS < AR 3 iy 4 BRS 4 RS r RERS r RS RS z e 3
v < g;{g;WH E Povrw > PP < PPw < TPwn < AP > i <
Saou 3 B 3 e 2 Jiresrati 2 Jiresrati 3 Jresrati 2 BB 3 B 3
s 2 Piwn = RBRE.wi = R-RB-wi = RERB.wH = RERB.wH 2 RBRB.w 2 T 2

5 mm - mm 0 90" 0 90" 0 90" 0 90" Q 90" 10°

0,8 ’ 12° 12° 12° 12° 12"

N passant (A) = déplacement de la came © contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture

7 non passant

En bout
14
.

Par came 30°

=,

(P) = point de positivité

i

-

Par tous mobiles

=1

0,5m/s 0,1m/s 1,5m/s 1,5m/s 1m/s

10 millions de cycles de manceuvres 10 millions 5 millions
85N 7N.m 0,1 N.m 0,1N.m 0,1N.m
42,5N 35N.m 0,5N.m 0,5N.m -

Cable en PvR de 30 cm
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Encombrements Interrupteurs de position
Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMV
Produits complets pour équipements mobiles
Encombrements

Interrupteurs avec connecteur Deutsch DT04-4P
XCMV2115D44, XCMV2515D44

35,5

28,5

_t 55

&=

XCMV2110D44, XCMV2510D44

16
Y 20,5 30
:"} »Q‘_ 20/22
“ .. |27
B |11 o
(1) %_ (1) __é__ 8
A N =
g O,
~
te]
2 5 of of ¥
2 2 © o o o g g
L] il
20/22
30
15°
15°
15°
—_J15°

Interrupteurs avec connecteur AMP Superseal 1,5
XCMD2115AM4, XCMD2515AM4

31

24

55

16

17,6

32,4

XCMD2110AM4, XCMD2510AM4

2

Fafl

112,1

20
31,9

15°
15°

a7

o
N
o
T~
Q
w
20
31,9
15
e

XCMV2102D44, XCMV2502D44

8
1 35
'ﬂﬁ 2 11,6
ens.,
ﬁ @ S
o
(1) «
N
O
<
®| ~ 9
o o 8| 8
‘ 20,5 ‘ 20/22
30
15°
15°

XCMD2102AM4, XCMD2502AM4

88,5

- [

17,6

15°
15°

(1) 2 trous de fixation oblongs @ 4,3 x 6,3 mm entraxe 22 mm ou 2 trous oblongs @ 4,3 mm entraxe 20 mm.
(2) 2trous de fixation @ 4,2 et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.
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Encombrements (suite),
raccordements

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard

Design miniature, métallique, XCMV
Produits complets pour équipements mobiles

Encombrements (suite)
Interrupteurs avec connecteur M12
XCMV2115M12, XCMV2515M12

35,5
28,5
55
u
N~
=
S
N~
&
<t
(e} (s
O O
205 20122
37 30
15°
15°

XCMV2110M12, XCMV2510M12 XCMV2102M12, XCMV2502M12
8
20,5 %0
3,5
8 f 2116
’Ji‘ 37 20/22 J
AR - fgﬁ @ .
o
%_ 1) __é__ 2 Q ™
10} & 18} Q -
~ 3
~ 3 ~
g g
O O o
20,5 20/22
15° .30
15°
15°
15°

(1) 2 trous de fixation oblongs @ 4,3 x 6,3 mm entraxe 22 mm ou 2 trous oblongs @ 4,3 mm entraxe 20 mm.

Raccordements
Connecteur AMP Superseal 1,5 male
XCMV2eeeAM4

A 1-2=*NC"
A = s o | 3-4="NO

Connecteur Deutsch DT04-4P male Connecteur M12 male
XCMV2eeeD44 XCMV2eeeM12
1-2="“NC” 1-2=“NC"
3-4="NO" 3-4=“NO"
3@ @4 3 1
1@ o2 4
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMV2110M12
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Encombrements Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design miniature, métallique, XCMV
Produits composables pour équipements mobiles

Encombrements des corps

ZCMV2eD44 ZCMD2eAM4 ZCMV2eM12
(1) 16 20,5 30
ISIE | ) ‘ 20/22
© UR
| ~ 10} Q!
o| o g S
3 ~
o o (o))
1] .
20,5 20/22 H: j} g

30 17,6 20
31,9 -
s e
ZCMV41L03
205 30 Montage : distance & prévoir
20/22 pour le raccordement
(1)
OING, O O
™|
=1
< | <
o o o ®
’ 1
9 —
15°
15°

d:mini 20 mm

Encombrements des tétes

ZCE106, ZCE10 ZCE02, ZCE026

.H.@ 2116
o
™

aY /Al
| I |

(1) 2 trous de fixation oblongs @ 4,3 x 6,3 mm entraxe 22 mm ou 2 trous oblongs @ 4,3 mm entraxe 20 mm.
(2) 2 trous de fixation @ 4,2 et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.
(3) Diametre extérieur du cable 6,4 mm.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCMV41L03
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE106
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE026
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE24

Encombrements (suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard

Design miniature, métallique, XCMV

Produits composables pour équipements mobiles

Encombrements des tétes (suite)
ZCEFO0

ZCEO01 +ZCY15, ZCEO01 + ZCY16
ou ZCEO1 +ZCY17

ZCEG1 ZCEF2

33...83,5

52,5...103

‘16

|

e : 8 mm maxi, percage @ 12,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
f: 8 mm maxi, percage @ 16,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEG1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEF2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY17
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06

Présentation Interrupteurs de position

Gamme XC Basique
Design miniature, plastique, XCMH
Raccordement par cable

Produit complet O Avec téte a mouvement rectiligne, sortie latérale ou axiale du cable
araccordement par cable

[G] Telemecanique

Pages 70 et 71

0O Avec téte a mouvement angulaire, sortie latérale ou axiale du cable

Page 71

0O Avec téte a mouvement multi-directions, sortie latérale du cable

’

[ Telemecanique

Page 72
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Caracteristiques generales  Interrupteurs de position

Gamme XC Basique
Design miniature, plastique, XCMH
Raccordement par cable

Caractéristiques d’environnement

Conformité aux normes Produits C€, IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2n° 14
Ensembles machines IEC 60204-1, EN 60204-1
Certifications de produits cULus, CCC, UKCA
Traitement de protection En exécution normale “TC”
Température de I’air ambiant  Pour fonctionnement -25...+70°C
Pour stockage -40...+70°C
Tenue aux vibrations Selon IEC 60068-2-6 5gn (10...500 Hz)
Tenue aux chocs Selon IEC 60068-2-27 25gn (18 ms)
Protection contre les chocs électriques Classe Il selon IEC 61140 et NF C 20-030
Degré de protection IP 66, IP67 selon IEC 60529
IK 04 selon IEC 50102
Matériaux Corps Plastique
Tétes Zamak
Caractéristiques de I’élément de contact
Caractéristiques assignées d’emploi ~AC-15;C300 (Ue =240V, le=0,75A);Ith=3A
—DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), selon IEC 60947-5-1 Annexe C, EN 60947-5-1
Tension assignée d’isolement Ui =300 V degré de pollution 3 selon IEC 60947-1
Ui =300 V selon UL 508, CSAC22-2n° 14
Tension assignée de tenue aux chocs Uimp =4 kV selon IEC 60947-1, IEC 60664
Protection contre les courts-circuits Cartouche fusible 6 AgG (gl)
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Références,

Interrupteurs de position

caracteristiques Gamme XC Basique
Design miniature, plastique, XCMH
Raccordement par cable

Avec téte a mouvement Rectiligne, fixation par le corps

(€] Telemecanique

=D

~

[G) Telemecanique

E
g
5
o
®

)

Dispositif de commande A poussoir métallique A poussoir A poussoir a galet en acier A poussoir a A levier & galet
métallique avec galet en acier thermoplastique
soufflet de a90° 1 sens d’attaque
protection en latéral
silicone (1)

Sortie du cable Latérale Axiale Latérale Latérale Axiale Latérale Latérale

Références
% gL Contact XCMH2110L1 XCMH2110LA1 | XCMH211AL05 | XCMH2102L1 | XCMH2102LA1 | XCMH2103L1 | XCMH2121L1
A bipolaire ) &) &) S S ) S
I‘ Wz}‘ “NC+NO” XCMH2110L2 XCMH211AL1 | XCMH2102L2 XCMH2103L2 | XCMH2121L2
2l o a action brusque | & e e &) &)
XCMH2110L3 XCMH2102L3 XCMH2103L3 | XCMH2121L5
S )
XCMH2102L5 XCMH2103L5
e S
XCMH2102L6 XCMH2103L8
e S
XCMH2102L7
e
XCMH2102L8
S
XCMH2102L9
%5 2 Contact XCMH2910L1 |- - XCMH2902L1 |- XCMH2903L1 |-
o bipolaire &) S
o = 1 “NC+NC” XCMH2910L2 XCMH2902L5
2| o a action brusque @
XCMH2910L3
e
BK-BK-WH L8 4’2(P)> BK-BK-WH 8 4'2(P)> BK-BK-WH i 4'2(P)> BK-BK-WH SR 7(2) BK-BK-WH S1A) 7(':;) BK-BK-WH S 1A) 7(P>) s ot 14 >
%E %E ? % %E %E ﬁﬂ
0l 5mm o[, 5mm 0 5mm 0 > mm 0 . mm 0 . ™m 0l mm
0,8 0,8 0,8 1.4 1,4 1,4 2,8
Masse (kg) Cable 0,5m (L05) |— - 0,055 - - - -
Cable 1 m (L1) 0,064 0,064 0,069 0,070 0,070 0,070 0,077
Cable 2m (L2) 0,092 - - 0,099 - 0,099 0,106
Cable 3m (L3) 0,120 - - 0,127 - 0,127 -
Cable 5m (L5) - - - 0,184 - 0,184 0,191
Cable 6 m (L6) - - - 0,212 - - -
Cable 7m (L7) - - - 0,240 - - -
Cable 8 m (L8) - - - 0,269 - 0,269 -
Cable 9 m (L9) = - - 0,297 - - -
Fonctionnement passant (A) = déplacement de la came & contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture

des contacts

[ non passant

(P) = point de positivité

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 69)

Appareils pour attaque

En bout

Par came 30°

Type d’attaque

4]
e

=,

—

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1,5mls 0,5m/s 0,5m/s
Durabilité mécanique 5 millions de cycles de manceuvres

Effort ou D’actionnement | 8,5 N.m 0,1 N.m 7N.m 2,5N.m
couple D’ouverture 42,5N.m 0,5N.m 35N.m 12,5N.m
minimal positive

Sortie Par cable PVR, 4 x 0,34 mm?

(1) Pour utilisation a I'extérieur d'un local.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2110LA1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH211AL05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102LA1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2110L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2103L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2121L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2110L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH211AL1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2103L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2121L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2110L3
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L3
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2103L3
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2121L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2103L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2103L8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2910L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2902L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2903L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2910L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2902L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2910L3

Références,

Interrupteurs de position

caracteristiques Gamme XC Basique
Design miniature, plastique, XCMH
Raccordement par cable

Avec téte a mouvement Rectiligne, Rectiligne, fixation par la téte Angulaire, fixation par le corps

fixation parle
corps

H
§
5
2
®

§
§
2
®

’

) Teemecanique

~

Dispositif de commande Alevier a galet M12 a poussoir M12 a poussoir A levier a galet thermoplastique Alevier a galet
thermoplastique métallique a galet en acier thermoplastique
1 sens d’attaque Téte orientée a 180°
latéral
Téte orientée a 270°
Sortie du cable Latérale Latérale Latérale Latérale Axiale Latérale
Références
X gL Contact XCMH2121L1RO XCMH21FoL1 XCMH21F2L1 XCMH2115L1 XCMH2115LA1 XCMH2115L1L0
sy bipolaire
L ,%J “NC+NO” a XCMH21FO0L2 XCMH21F2L2 XCMH2115L2 XCMH2115L2L0
2l @ action brusque &)
XCMH2115L3 XCMH2115L3L0
XCMH2115L8
-~ 65(A)14 X Z:Em: 1,8 4,2(P)E -~ 3,1(A) 7(PE) — 25° 70°(=p) — 25 70“(=p) —_— 25" 70° (é_,)
aResw 2 4y = SE'EEWH 2 BK-BK-WH] ] BK-BK-WH 2 BK-BK-W 2
oL mm 5mm 0 mm S8 cﬁo” 0 90° Mg 90°
28 08 T4 127 TS 12
Masse (kg) Cable 1 m(L1) 0,077 0,081 0,091 0,106 0,106 0,106
Cable 2m (L2) - 0,110 0,120 0,134 - 0,134
Cable 3m (L3) - - - 0,163 - 0,163
Cable 8 m (L8) - - - 0,304 - -
Fonctionnement . passant (A) = déplacement de la came O contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture
des contacts 1 non passant (P) = point de positivité
Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 69)
Appareils pour attaque Par came 30° En bout Par came 30°
Type d’attaque j— 7@ m 7 —_—
Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 0,5m/s 0,1m/s 0,1 m/s 1,5m/s
Durabilité mécanique 5 millions de cycles de manceuvres
Effort ou D’actionnement | 2,5N.m 8,5N.m 7N.m 0,1N.m 0,1 N.m
cquple D’ouverture 12,5N.m 42,5N.m 35N.m 0,5N.m 0,5N.m
minimal positive
Sortie Par céble PVR, 4 x 0,34 mm?
71
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2121L1R0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115L1L0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115L2L0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115L3L0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115LA1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH21F0L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH21F2L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH21F0L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH21F2L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115L3
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115L8

Références,
caracteristiques

Interrupteurs de position

Gamme XC Basique

Design miniature, plastique, XCMH

Raccordement par cable

Avec téte a mouvement

Angulaire, fixation par le corps

Fl
2]
5
2
®

Multi-directions

(] Toemecinaue

Dispositif de commande A levier & galet Atige ronde Atige aressortavec | Atige souple a ressort
thermoplastique de thermoplastique embout (1)
longueur variable @6 mm (1) thermoplastique
(1)
Sortie du cable Latérale Latérale Latérale Latérale
Références
X gL Contact bipolaire “NC+NO” XCMH2145L1 XCMH2159L1 XCMH2107L1 XCMH2106L1
oA a action brusque
I‘ —%J XCMH2145L2 XCMH2159L2 XCMH2107L2 XCMH2106L2
sl & &)
XCMH2107L3
25" 70°(P) 25° 20° 20°
BK-BK-WH > BK-BK-WH > BK-BK-WH > BK-BK-WH >
W? 3 W? 3 i 3 i 3
0 90° 0 90° L0 Lo
12° 12°
Masse (kg) Cable 1 m (L1) 0,115 0,070 0,079 0,068
Cable 2m (L2) 0,144 0,099 0,107 0,096
Cable 3m (L3) - - 0,136 -

. assant
[ non passant

Fonctionnement
des contacts

(A) = déplacement de la came

(P) = point de positivité

@ contact “NC” @ manceuvre positive d’ouverture

Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (voir page 69)

Appareils pour attaque

Par came 30°

Par tous mobiles

Type d’attaque Iy ! -] =]

Vitesse d’attaque maximale 1,5m/s 1mls 1 m/s dans tous les sens

Durabilité mécanique 5 millions de cycles de manceuvres

Effort ou couple minimal D’actionnement 0,1N.m 0,1N.m 0,1N.m 0,1 N.m
D’ouverture positive 0,5N.m - - -

Sortie

Par cable PVR, 4 x 0,34 mm?

(1) Valeur prise avec une attaque du mobile a 100 mm de la fixation.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2145L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2159L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2107L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2106L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2145L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2159L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2107L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2106L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2107L3

Encombrements (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Basique
Design miniature, plastique, XCMH
Raccordement par cable

Encombrements

XCMH2110L1, XCMH2110L2, XCMH2110L3, XCMH2110LA1 XCMH211AL05 et XCMH211AL1
XCMH2910L1, XCMH2910L2 et XCMH2910L3
30
20
7 16 a7 'Y_T'@
1 =N o ., s
(1 J:L - L1 (1 OELO - = 0 3
© © © © o © G
g 8 o~
(/R ° o 2 @ o
< < <
20 16 20
30 (2) 30
XCMH2102L1, XCMH2102L2, XCMH2102L3, XCMH2102LA1 XCMH2103L1, XCMH2103L2,
XCMH2102L5, XCMH2102L6, XCMH2102L7, XCMH2103L3, XCMH2103L5
XCMH2102L8, XCMH2102L9, XCMH2902L1 et XCMH2103L38
et XCMH2902L5
3,35 J11,6 3,35 J11,6 J11,6 3,35
] S g p— ,
i . : &
(1) h! o o g (7) N o o % o o () %
S B © 2 © © 5 © @
g 2 2
o o| ~ o ~
© @2 o © o © @ o
< 3 <
@l =] =] H]]:g =2 8 =] al
16 ‘ 20 16 20
30 30
2
16 20
30
XCMH2121L1, XCMH2121L2 et XCMH2121L5 XCMH2121L1RO
55 14 14 55
- 5 A~ -
N
al R g—
© 3
(1)
Vo (1)
© © © | @
3 2
g 2 o
ORI =
16 ‘ 20 o
20
30 30
(1) 2 trous de fixation @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.
(2) Diametre extérieur du céble 4,2 mm.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2121L1R0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2110LA1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH211AL05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102LA1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2110L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2110L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2110L3
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2910L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2910L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2910L3
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH211AL1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L3
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2102L9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2902L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2902L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2103L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2103L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2103L3
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2103L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2103L8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2121L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2121L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2121L5

Encombrements (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Basique
Design miniature, plastique, XCMH
Raccordement par cable

Encombrements (suite)

XCMH21FOL1 et XCMH21F0L2

&

o
[Te]

76

0
|

e : 8 mm maxi, percage @ 12,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.

XCMH2115L1, XCMH2115L2, XCMH2115L3 et XCMH2115L8

94

50

A

XCMH21F2L1 et XCMH21F2L2

16

34,4

sa|[@

(1)
AL

°

54

®
OO r
©

)

=

o]

32,4

20

30

XCMH2115L1L0, XCMH2115L2L0 et XCMH2115L3L0

94

50

C

16
32,4

(1)

54

)

40

20

30

935 2 10,6
T ——
a7
M12x1 T_r* M12x1
SEEERN o RN 8
_%_ § A ”
0 = - [ — = I
o o 0 o o
© © 5 P ©
(2) e ® 3 2 o S
20 16 20
30 30

e : 8 mm maxi, percage @ 12,5 mm, épaisseur des écrous 3,5 mm.

XCMH2115LA1
31
24
5.8 @16
| y
op
— 3
<
7 [Te}
63
(1)
v -] o
o
© ©
o
[Te)
o
<t
=] =]
2
16 20
324 30

(1) 2trous de fixation @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.
(2) Diametre extérieur du cable 4,2 mm.

(3) Epaisseur des écrous : 3,5 mm.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115L1L0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115L2L0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115L3L0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115LA1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH21F0L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH21F0L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH21F2L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH21F2L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115L3
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2115L8

Encombrements (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Basique
Design miniature, plastique, XCMH
Raccordement par cable

Encombrements (suite)
XCMH2145L1 et XCMH2145L2

33,7

’# 58

50

-

34,74

XCMH2107L1, XCMH2107L2 et XCMH2107L3

168

y

X

33,5...83,5

53...103

)

40

93...143

128

@

2

40

U 2
64,2
B (1)
RN
B
16

20

30

XCMH2159L1 et XCMH2159L2

232 max
©

192 max.

40

1 20
40 30

XCMH2106L1 et XCMH2106L2

%

132
142

182

/

©

50

' (1)
@ ©
@ g
=

16 20

30

Montage : distance a prévoir pour le raccordement
Interrupteurs avec sortie de cable latérale

d: 15 mm mini.

Interrupteurs avec sortie de cable axiale

(1) 2trous de fixation @ 4,2 mm et 2 lamages @ 8 mm, profondeur 4 mm.

(2) Diametre extérieur du céble 4,2 mm.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2145L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2145L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2159L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2159L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2107L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2107L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2107L3
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2106L1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMH2106L2

Présentation, Interrupteurs de position

caracteristiques génerales ~Gamme XC Standard
Design compact plastique, XCKP et XCKT
Design compact métallique, XCKD

m XCKP, XCKD O Avec téte 8 mouvement rectiligne (fixation par la téte ou le corps)

a une entrée de cable XCKD XCKP
Conformes alanorme CENELEC EN 50047

@@?0355

Pages 84 et 88 Pages 78 et 82

o0 Avec téte a mouvement angulaire ou multi-directions (fixation le corps)
XCKD XCKP

520360

Pages 85 et 89 Pages 79 et 83
m XCKT o Avec téte a mouvement rectiligne (fixation par la téte ou le corps)
a 2 entrées de cable XCKT

Points d’enclenchement, de déclenchement, et entraxe
de fixation conformes a la norme CENELEC EN 50047

Page 90

O Avec téte a mouvement angulaire ou multi-directions (fixation par le corps)
XCKT

Caractéristiques d’environnement

Conformité aux normes Produits IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 n° 14
Ensembles machines IEC 60204-1, EN 60204-1
Certifications de produits UL, CSA, CCC
Traitement de protection En exécution normale “TC”
Température de I'air ambiant  Pour fonctionnement -25...+70°C (-40...+ 70 °C avec les tétes ZCE106, ZCE026 et ZCE016)
Pour stockage -40...+70°C
Tenue aux vibrations Selon IEC 60068-2-6 25 gn (10...500 Hz) sauf produit avec téte ZCE24 : 20 gn
Tenue aux chocs Selon IEC 60068-2-27 50 gn (11 ms) sauf téte ZCE08 : 15 gn (11 ms) et ZCE24 : 30 gn (18 ms)
Protection contre les chocs électriques Classe Il selon IEC 61140 et NF C 20-030 pour XCKP et XCKT
Classe | selon IEC 61140 et NF C 20-030 pour XCKD
Degré de protection IP 66 et IP 67 selon IEC 60529 ; IK 04 selon IEC 62262 pour XCKP et XCKT,
IK 06 selon IEC 62262 pour XCKD
Fidélité 0,1 mm sur les points d’enclenchement, a 1 million de manceuvres pour téte a poussoir en bout
Entrée de cable ou Selon modéle Entrée taraudée pour presse-étoupe 11 ou 13, ou taraudée ISO M16 x 1.5, ISO M20 x 1.5 ou
sortie connecteur taraudée 1/2” NPT ou taraudée PF 1/2 (G1/2) ou sortie par connecteur M12
Matériaux XCKD corps et tétes en Zamak, XCKP et XCKT corps en plastique et tétes en Zamak
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE106
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE026
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE016
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE24
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE24

Caracteéristiques générales
(suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design compact plastique, XCKP et XCKT
Design compact métallique, XCKD

Caractéristiques de I’élément de contact

Caractéristiques assignées  XE2eP ~ AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A);Ithe=10A
d’emploi —DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1
XE3eP ~AC-15;B300 (Ue =240V, le=1,5A);Ithe=6A
= DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1
Tension assignée XE2eP Ui =500 V degré de pollution 3 selon IEC 60947-1
d’isolement Ui=300V selon UL 508, CSA C22-2n° 14
XE3eP Ui =400 V degré de pollution 3 selon IEC 60947-1
Ui =300V selon UL 508, CSA C22-2 n° 14
Tension assignée XE2eP U imp =6 kV selon IEC 60947-1, IEC 60664
de tenue aux chocs XE3eP U imp = 4 kV selon IEC 60947-1, IEC 60664
Positivité (selon modéle) Contact a manceuvre positive d’ouverture selon IEC 60947-5-1 annexe K, EN 60947-5-1
Résistance entre bornes <25 mQ selon IEC 60255-7 catégorie 3
Protection contre XE2eP Cartouche fusible 10 AgG (gl)
les courts-circuits XE3eP Cartouche fusible 6 AgG (gl)

Raccordement XE2SPe151 et XE2SP2141

Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm2, maxi : 2 x 1,5 mm?

(surbornes a vis étriers) XE2NP21e1 et XE2NP31e1

Capacité de serrage mini : 1 x 0,5 mm?, maxi: 2 x 2,5 mm?

XE3NP et XE3SP Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm?, maxi: 1 x 1 mm?2ou 2 x 0,75 mm?
Vitesse d’attaque minimale XE2SPe151, XE2SP2141 et XE3SP : 0,01 m/minute
(pour téte a poussoir en bout) XE2NP21e1, XE2NP31e1 et XE3NP : 6 m/minute
Durabilité électrique m Selon IEC 60947-5-1 annexe C
m Catégories d’'emploi AC-15 et DC-13
m Fréquence maxi: 3600 cycles de manceuvres/heure
m Facteur de marche : 0,5
XE2SPe151, XE2SP2141 XE2NP21e1, XE2NP31e1
Courant alternatif
~ 50/60 Hz g 5 8 9 L R
m circuit selfique % N Ithe 3 ‘3‘ N te
8 N 8 230V \12/24/48 V
g g 2 T
g N £ !
8 LI - 8 NECAZR Y
f B ! \
5] - \\\ \‘ N g \ \
S o5 R~ =04 R g 05 mE
3 230100 VNN 2 \
s 48 Vo 2 02
: il :
0,1 — 0,1
0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
CourantenA CourantenA

Courant continu -—

Puissances coupées pour 5 millions de
cycles de manceuvres.

Puissances coupées pour 5 millions de
cycles de manceuvres.

Tension V 24 48 120

Tension \' 24 48 120

mm w 0 7 4

mm w 13 9 7

Pour XE2SPe151 en ~ ou -, les contacts “NC” et “NO” sont chargés aux valeurs indiquées

simultanément en polarité.

Courant alternatif
~ 50/60 Hz
~m circuit selfique

Courant continu ==

XE3SPeeee
F Ithe
3
8
c
£
3 ™
2 1
° N
?; 05 ~110V =
hel
o VN <
:;:3 230/400 V\ \%‘\/ ]
=
™ “48Vy
0,1 L
0,5 1 2 3 45 10
CourantenA

XE3NPeeoo
2 5 Ithe
‘;‘ 4
8 3
§ 2 AN
€ 23\0\/ \ 12/24/48 \
3 v 1ov\
» 1
2 \ \
g —
g 05 T\
e \ it
£ \
= 0,2
‘\
0,1
0,5 1 2 345 10

CourantenA

Puissances coupées pour 5 millions de
cycles de manceuvres.

Puissances coupées pour 5 millions de
cycles de manceuvres.

Tension V 24 48 120

Tension \" 24 48 120

mm W 3 2 1

mm W 4 3 2
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141

Références,

Interrupteurs de position

caractéristiques Gamme XC Standard
Design compact, plastique, XCKP
Appareils complets a une entrée de cable
Avec téte a mouvement | Rectiligne, fixation par le corps
Forme B (1) Forme C (1) Forme E (1)
Dispositif de commande A poussoir A poussoir A poussoir a galet| Alevieragalet | Alevieragalet |Alevieragalet
métallique métallique avec | en acier thermoplastique | thermoplastique | thermoplastique
soufflet 1sens d’attaque | 1 sens d’attaque | 1 sens d’attaque
élastomere latéral vertical vertical ou latéral
Références des appareils complets a une entrée de cable ISO M16 x 1,5 (2
ml - Contact bipolaire “NC+NO” XCKP2110P16 | XCKP2111P16 | XCKP2102P16 |XCKP2121P16 |XCKP2127P16 |XCKP2128P16
I YL aaction brusque (XE2SP2151) &)
j o 1,8 46(P) 1.8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
< N 2122 > 21-22 > 21-22 » 21-22 » 21-22 > 21-22 >
-l « e £l e El o % it E] e 5 e 5
1344 - 1344 - 1314 - 1314 - 1314 - 1314 -
ol|, 5mm 0 5mm mm mm 0 mm 0, ], mm
0,9 0,9 15 3 3 4,9
ml S Contact bipolaire “NC+NO” XCKP2510P16 | XCKP2511P16 | XCKP2502P16 | XCKP2521P16 |XCKP2527P16 |XCKP2528P16
N L décalés a action dépendante
q «| (XE2NP2151) 1,8 3,2(P) 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5.6(P) 6,5(A) 11,3(P) 6,5(8) 11,3(P) 9,8(A) 17,2(P)
<« 7 ] FE ] | s fixr 3 wa
0 3 5mm 0 3 5mm 52 mm 0 10,5 mm 0 10,5 mm 0 16,1 mm
Contact bipolaire “NC+NC” ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 +
- & a action brusque (XE2SP2141) ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
- ZCE105 ZCEN1 S ZCE025 ZCE216 ZCE27O ZCE288
oy 1,8 46(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
11-12 » 11-12 » 11-12 » 1112 » -12 » 11-12 »
2122 > 2122 A 21-22 > 21-22 »- 21-22 » 21-22 LA
315 3 i 2 pies) = 35 3 piess 2 3% 3
0 5mm 'Y 5mm ) mm mm ) mm 0 mm
0,9 0,9 "5 3 3 4,9
- < Contact bipolaire “NC+NC” ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 +
~, N simultanés a action dépendante | ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
-~ (XE2NP2141) ZCE108) ZCE11O ZCE028) ZCE218) ZCE27 O ZCE280)
S N 1,8 3.2(P) 18 32(P) 3,1 5,6(P) 6,6(A) 11,6(P) 6,6(8) 11,6(P) 5,3(A)
33 i WB 31 pies) pies)
0 5mm 0 5mm 0 mm mm 0 mm 0 mm
—| <| «| Contacttripolaire ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 +
R ‘_l “NC+NC+NO” ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
- "\ a action brusque (XE3SP2141) | ZCE10 5 ZCE11O ZCE0285) ZCE218 ZCE27O ZCE2885)
S N ¥ 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A) 7,8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(8) 15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
3z S 3% 13 32 3 ] 3 3% |3 3% |3
i 5 i T i 5 | 5| 5 | %
13440 sm;-| 13*140> . 5|T|:n 13- 140 mr; 1}140 mr; 13—140 mr; 13440 mr;
0,9 '1 Y; 3 >l 3 ry I«
Contact tripolaire ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 +
ol & Ql “NC+NC+NO” ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
— ”\ décalés a action dépendante |ZCE105) ZCE11O ZCE028) ZCE218) ZCE278 ZCE2805)
ol «f = (XE3NP2141) 1,8 3.2(P) 1,8 3.2(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A)11,3(P) 6,5(8)11,3(P) 9,8(A)17,2(P)
21-22 21-22 21-22 21-22 21-22 21-22
w3 kst ki fisr) ks ks
0 3 5mm 0 3 5mm 0 5,2 mm 0 10,5mm 0  10,5mm 0 16,1mm
Masse (kg) 0,090 0,090 0,095 0,105 0,100 0,105

Références des appareils complets a une entrée de cable pour presse-étoupe 11

Pour une entrée de cable pour presse-étoupe 11 remplacer P16 par G11. Exemple : XCKP2110P16 devient XCKP2110G11 ou ZCPEP16 devient ZCPEG11.

Fonctionnement des contacts

Caractéristiques
Appareils pour attaque

HE passant

1 non passant

En bout

Par came 30°

(A)(B) = déplacement de la came
(P) = point de positivité

@ contact “NC” a manceuvre positive

d’ouverture

Type d’attaque

i
O

@

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1m/s

Durabilité mécanique 15 10 15

(en millions de cycles de manceuvres)

Effort ou couple D’actionnement 15N 12N 6N

minimal D’ouverture positive 45N 36N 18N

Entrée de cable (3) Une entrée taraudée M16 x 1,5 mm, pour presse-étoupe 1SO, capacité de serrage 4 a 8 mm

(1) Forme selon EN 50047, voir page 24.

(2) Appareils a contacts dorés ou a ceillets : consulter notre Centre de Contact Clients.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2110P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2111P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2102P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2121P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2127P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2128P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2510P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2511P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2502P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2521P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2527P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2528P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2110P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28

Références,

caracteristiques (suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard

Design compact, plastique, XCKP

Appareils complets a une entrée de cable

Avec téte a mouvement

Rectiligne, fixation par la téte

Angulaire, fixation par le corps

FormeA (1)

Multi-
directions

Dispositif de commande M18 a poussoir | M18 a poussoir | A levier a galet Alevier a galet Alevier a galet Alevier a galet Atige souple a
métallique agaletenacier |thermoplastique |thermoplastique |thermoplastique |thermoplastique |ressort (2)
de longueur @50 mm @50 mm de
variable longueur variable
Références des appareils complets a une entrée de cable ISO M16 x 1,5 (3)
m| —| Contact bipolaire | XCKP21HOP16 | XCKP21H2P16 | XCKP2118P16 | XCKP2145P16 |XCKP2139P16 |XCKP2149P16 |XCKP2106P16
N “NC+NO”a action| &
" [ brusque o 700 . P— o 700 0
‘j S (XEZgP21 51) | — | s | 1 s |17 | 17 | 7 P &
nz 32 figs x5 it % e % et % pies % 1558 -~
0 Bmm 0 3 13440 - T34 > T34 - 1314 - R =2
B 0 mm PEL o], % o], 9 o], %0 0
0.9 15 12° 12° 12° 12° 5
ml —| Contact bipolaire | — - XCKP2518P16 | XCKP2545P16 | XCKP2539P16 |- -
- o “NC+N0!! @
< dgcalesaactlon 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P)
=l «I dépendante ke Wi fixrs
(XE2NP2151) 0 42° 90° 0 42 90° 0 42" 90°
Contact bipolaire | ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 + ZCP29 +
- & “NC+NC” a ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
-— action brusque | ZCEHO0 @ ZCEH2 @ ZCEO01 + ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01 + ZCEO06
of | (XE2SP2141) ZCcY180 ZCY4505 ZCY390 ZCY49 5
1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) o 20
P z e E piz] = i < e = 34 s HE =
8 3 e 2 i 3 v 2 i 2 i85 3 Hi 2
0] 5mm 0 mm o, 90 0, 90° 0 90° o, 90 o |,
0,9 15 12° 12° 12° 12° 15°
—| | Contactbipolaire |ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 + ZCP27 +
[, &], “NC+NC” ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
——71 simultanés a ZCEHO @ ZCEH2 @ ZCEO01 + ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01 + ZCEO06
~| | action dépendante ZCY188 ZCY458 ZCY39 5 ZCYH9 O
(XE2NP2141) 1,8 3,2(P) 3,15,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
piess e e A5 +E I 0B : e SR ——
0 5mm 0 mm 0 90 0 90 0 90 0 90 0
<] <| | Contact ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 + ZCP39 +
©, N[ < ‘ tripolaire ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16+ ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
~=777\ “NC+NC+NO” |ZCEH0 & ZCEH2& ZCEO01 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO06
S| | ¥| aaction ZCY185 ZCY455 ZCY395 2cY49 6
brusque (XE3S 1,8 4,6(P) 3,1(A) 7,8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
s -2 - -2 - - s - %".L - - - s 3
08" 15 "12° 120 127 "12° 5"
sl s o‘_al Contact ZCP37+ ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 + ZCP37 +
4 4! tripolaire ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 + ZCPEP16 +
ol q “NC+NC+NO” |ZCEH0 & ZCEH2& ZCEO1 + ZCEO01 + ZCEO1 + ZCEO1 + ZCEO06
a| | décalés a ZcY18 e ZCY45 08 2CY390 ZCY49 05
action 18 3.2(P) 3.1(A) 56(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
dépendante | 45 i 43 e
- 5 X % X X 1314
(XE3NP2141) 0 3 5mm 0 52mm 0 a2 9o Yo s | o azee | o a2 e 0 45 °
Masse (kg) 0,130 0,130 0,135 0,145 0,145 0,155 0,085

Références des appareils complets a une entrée de cable pour presse-étoupe 11
Pour une entrée de cable pour presse-étoupe 11 remplacer P16 par G11. Exemple : XCKP21HOP16 devient XCKP21H0G11 ou ZCPEP16 devient ZCPEG11.

Fonctionnement des
contacts

Caractéristiques
Appareils pour attaque

H passant

L1 non passant

En bout

Par came 30°

(A) = déplacement de la came
(P) = point de positivité

@ contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture

Par tous mobiles

Type d’attaque

[
s

=,

~ 4

=

=]

Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s tous sens
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres 5 millions
Effort ou D’actionnement | 15 N 10N 0,1N.m 0,13 N.m
couple D’ouverture 45N 36N 0,25 N.m -

minimal positive

Entrée de cable

Une entrée taraudée M16 x 1,5 mm, pour presse-étoupe ISO, capacité de serrage 4 8 8 mm

(1) Forme selon EN 50047, voir page 24.
(2) Valeur prise avec attaque du mobile a 100 mm de la fixation.

(3) Appareils a contacts dorés ou a ceillets : consulter notre Centre de Contact

Clients.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP21H0P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP21H2P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2118P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2145P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2139P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2149P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2106P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2518P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2545P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2539P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP21H0P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06

Encombrements

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design compact, plastique, XCKP

Appareils complets a une entrée de cable

ZCP2e + ZCPEP16/ ZCP3e + ZCPEP16

o g R
—

51

1

N

=)

[

N

N
AN
L

12,5

ZCEO02

3.5 2116

| 305

ZCE10 ZCE11

12,5 .08

ZCE21 ZCE27

ZCEHO ZCEH2

12,5

12,5

Q
J

(1) Trou taraudé pour presse-étoupe ISO M16 x 1,5 ou Pg 11.

(2) 2trous oblongs @ 4,3 x 6,3 mm entraxe 22 mm ou 2 trous @ 4,3 entraxe 20 mm.

(3) 2 trous de pietement @ 3, profondeur 4 mm.
(4) Epaisseur des écrous 3,5 mm.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2

Encombrements (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design compact, plastique, XCKP
Appareils complets a une entrée de cable

ZCEO01 +ZCY18

ZCEO01 +ZCY49

54...100,5

73,5...120

. s .
N
[¢;]

|

| -

ZCEO01 +ZCY45 ZCEO1 +ZCY39

37,5
12,5

33...83,5

52,5...103

‘16

||

ZCEO06
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06

Références,

Interrupteurs de position

caractéristiques, Gamme XC Standard
Design compact, plastique, XCKP
raccordements, 9 pact, plastique,
Raccordement par connecteur M12
encombrements
Avec téte a mouvement | Rectiligne, fixation par le corps
Forme B (1) Forme C (1) Forme E (1)
Dispositif de commande A poussoir A poussoir A poussoir a galet| Alevieragalet | Alevieragalet |Alevieragalet
métallique métallique avec | en acier thermoplastique | thermoplastique | thermoplastique
soufflet 1 sens d’attaque | 1 sens d’attaque | 1 sens d’attaque
élastomere (2) latéral vertical vertical ou latéral
Références
Contact bipolaire “NC+NO” XCKP2110M12 | XCKP2111M12 | XCKP2102M12 | XCKP2121M12 | XCKP2127M12 |XCKP2128M12
a action brusque (XE2SP2151)
o')l - 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
- o~ 2122 > 2122 > 2122 > 2122 > 2122 > 21-22 >
- ;e:;a%E: i 5| 5 |5 5 |a 5 (B 5
1344 - 1314 - 1314 - 1392 - 1394 - 1314 -
‘ﬁ ~ 0  5mm 5mm 0 mm 0 mm 0 mm 0 ¢ mm
A 0,9 0,9 15 3 3 4.9
Contact bipolaire “NC+NC” ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 +
a action brusque (XE2SP2141) ZCE10O ZCEM O ZCE028) ZCE218) ZCE27O ZCE280)
- - 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
- & b = P z e < pivt) x piwcs z g =
_ jix 2 ng 3 0B 2 ] 2 et 3 3 2
0 5mm 0 5mm 0 N mm 0 mm 0 mm 0 mm
oy 0,9 0,9 15 3 3 4,9
Masse (kg) 0,100 0,100 0,100 0,110 0,110 0,110

Fonctionnement des contacts

Caractéristiques
Appareils pour attaque

H passant
1 non passant

(A)(B) = déplacement de la came
(P) = point de positivité

@ contact “NC” a manceuvre positive
d’ouverture

(1) Forme selon EN 50047, voir page 24. (2) Nitrile pour utilisation a l'intérieur d’un local.

En bout

Par came 30°

Type d’attaque

[
e

=,

@

i

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1m/s
Durabilité mécanique 15 10 15
(en millions de cycles de manceuvres)
Effort ou couple D’actionnement 15N 12N 6N
minimal D’ouverture positive 45N 36N 18N
Sortie Par connecteur M12, Ui =250V, le =3 Amaximum, Ith=3 A
Raccordements
Par connecteur M12
4 3 XE2SP2151 XE2SP2141
1-2:NC 1-2:NC
3-4:NO 3-4:NC
1 2
Encombrements
ZCP2eM12 ZCE10 ZCE11 ZCEO02 ZCE21
16
(1) 122 125

QP@%

G
IS © 19
- S

‘M12 =_1]20122|| =

30 31
] 315"
o @E 15

(1) 2 trous oblongs @ 4,3 x 6,3 mm entraxe
22 mm ou 2 trous @ 4,3 entraxe 20 mm.

(2) 2 trous pour pietement @ 3 mm,
profondeur 4 mm.

(3) Epaisseur des écrous 3,5 mm
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2110M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2111M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2102M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2121M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2127M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2128M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0

Références,

Interrupteurs de position

caractéristiques, Gamme XC Standard
Design compact, plastique, XCKP
encombrements 9 pact, piastique,
Raccordement par connecteur M12
Avec téte a mouvement | Rectiligne, fixation parlatéte | Angulaire, fixation par le corps Multi-
directions
FormeA (1)
Dispositif de commande | M18 a poussoir | M18 apoussoira | A levier a galet Alevieragalet |Alevieragalet |Alevieragalet |Atigesouplea
métallique galeten acier thermoplastique | thermoplastique | thermoplastique | thermoplastique |ressort (2)
de longueur 250 mm @50 mm de
variable longueur variable
Références
Contact bipolaire - - XCKP2118M12 | XCKP2145M12 |- XCKP2149M12 | XCKP2106M12
“NC+NO” a action brusque
(XE2SP2151) 250 70°(P) 25° 701P) 250 70(p) |, 20"
o| < nz r |um 3 nz E |3 S
N i T |nE 3 W 3| 3
- 0 90° ofl, 90 oll, 9 Q.
<] o 27 12° 12° 15
— N
Contact bipolaire ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 + ZCP29M12 +
“NC+NC” a action brusque | ZCEHO @ ZCEHZ@ ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO06
(XE2SP2141) ZcY18 © Z2CY450 2cY39 O ZcY48 &
| < 1,8 4,6(P o 200 o 700 o 700 o 200 o
bl b i (=) o NT8P) | 250 700P) | 250 70°P) | 25° 70°(P) | 25° 70°(P) 5 20 .
—— 112 = 6B £ ikt = kD % st % % % IER 5
21-22 - 2122 - 2122 - 2122 - 2122 - 2122 - 2122 -
ol 0[], 5mm 0 mm o, oo 90° L %0° (IR ol [,
AL 0.9 15 12° 12° 12° 12° 15°
Masse (kg) 0,140 0,140 0,140 0,150 0,155 0,160 0,090

Fonctionnement des
contacts

Caractéristiques

Appareils pour attaque

E passant

1 non passant

(A) = déplacement de la came
(P) = point de positivité

& contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture

(1) Forme selon EN 50047, voir page 24.
(2) Valeur prise avec attaque du mobile a 100 mm de la fixation.

En bout

Par came 30°

Par tous mobiles

Type d’attaque

4]
ol

=,

-

~ 4

=1

Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s tous sens
Durabilité mécanique 10 5
(en millions de cycles de man.)
Effortou D’actionnement | 15N 10N 0,1 N.m 0,173 N.m
couple D’ouverture 45N 36N 0,25N.m -
minimal positive
Sortie Par connecteur M12, Ui =250V, le = 3 Amaximum, Ilth=3 A
Encombrements
ZCEO01 +2ZCY18 ZCEO01 +ZCY45 ZCEO01+2ZCY39 ZCEO01 +2ZCY49 ZCE06

37,5 40
125 42 10 @50
2.5 10 250
7 W R 1,2
g & JL’
e PO
&)
{ =1 ®
12,5 12,5
125 2¢]
(3) Epaisseur des écrous 3,5 mm
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2118M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2145M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2149M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2106M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2

Références,

Interrupteurs de position

caractéristiques Gamme XC Standard
Design compact, métallique XCKD
Produits complets a une entrée de cable
Avec téte a mouvement | Rectiligne, fixation par le corps
Forme B (1) Forme C (1) Forme E (1)
Dispositif de commande A poussoir A poussoir A poussoir a galet| Alevieragalet | Alevieragalet |Alevieragalet
métallique métallique avec | en acier thermoplastique | thermoplastique | thermoplastique
soufflet 1sens d’attaque | 1 sens d’attaque | 1 sens d’attaque
élastomere (2) latéral vertical vertical ou latéral
Références des produits complets a une entrée de cable ISO M16 x 1,5 (3)
ml - Contact bipolaire “NC+NO” XCKD2110P16 | XCKD2111P16 |XCKD2102P16 |XCKD2121P16 |XCKD2127P16 |XCKD2128P16
U a action brusque (XE2SP2151)
‘ﬁ ~ 18 46(P) 18 46(P) |, 3IWTSP) | 6SAISTP) | 65B)157(F) | 9.8(A)225()
o = =R —=— R = == —
o»L 5mm 0 5mm 0 mm 0 mm 0 o MM 0 ¢ mMm
09" 0.9 15 3 49
o] « Contact bipolaire “NC+NO” XCKD2510P16 | XCKD2511P16 | XCKD2502P16 |XCKD2521P16 |XCKD2527P16 |XCKD2528P16
‘—| N décalés a action dépendante
- (XE2NP2151) 1,8 3,2(P) 1,8 3.2(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A) 11,3(P) 6,5(8) 11,3(P) 9,8(A) 17,2(P)
i N fixr fixn 7 e — wH fixr3 wa
3 5mm 0 3 5mm 0 52 mm 0 10,5 mm 0 10,5 mm 0 16,1 mm
Contact bipolaire “NC+NC” ZCD29 + ZCD29 + ZCD29 + ZCD29 + ZCD29 + ZCD29 +
- & a action brusque (XE2SP2141) | ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
- ZCE105 ZCE11 S ZCE025 ZCE216 ZCE27O ZCE288
oo 18 4,6(P) 18 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(8)15,7(P) 3,1(A)7,8(P)
paw. | b’ |4 % s e S g < 22 <
it 3|z 3|z 3 |iE I | 3 |uz 3
o] 5mm 0 5mm 0, mm o MM 0 mm Y mm
09" 0.9 5 3 3 el
- < Contact bipolaire “NC+NC” ZCD27 + ZCD27 + ZCD27 + ZCD27 + ZCD27 + ZCD27 +
L« simultanés a action ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
- dépendante (XE2NP2141) ZCE10O ZCEM O ZCE02O ZCE210 ZCE27O ZCE28 O
S BN 1.8 3.2(P) 1.8 3.2(P) 3.1 5.6(P) 6,6(A) 11,6(P) 6,6(8) 11,6(P) 5.3(A)
0B e ] e 4 e 345
0 5mm 0 5mm 5mm 5mm 0 5mm 0 5mm
<| <| | Contacttripolaire ZCD39 + ZCD39 + ZCD39 + ZCD39 + ZCD39 + ZCD39 +
oL ‘_l “NC+NC+NO” ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
- "ﬁ a action brusque (XE3SP2141) | ZCE10 & ZCEM O ZCE025 ZCE215 ZCE27TO ZCE28 5
TN 1,8 4,6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A) 7,8(P) 6,5(A) 15,7(P) 6,5(8) 15,7(P) 9,8(A) 22,5(P)
3% 1S % 13 3% < nz S E 1S o] S
o] = e El o] 1 ieis E bt E e 1
i 3| = bk 3 | 3 i 3 i 3
0 5mm 0| Smm 0 mm 0 mm 0 mm 0 mm
> 0,9 - > L <
0,9 " 15 3 3 4,9
—| <| «| Contacttripolaire ZCD37 + ZCD37 + ZCD37 + ZCD37 + ZCD37 + ZCD37 +
oL, N[ [ “NC+NC+NO” ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
- "\ décalés a action dépendante | ZCE10 O ZCEM O ZCE025 ZCE215) ZCE27O ZCE288
&) &| ¥| (XE3NP2141) 1,8 3,2(P) 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A)11,3(P) 6,5(8)11,3(P) 9,8(A)17,2(P)
1344 1314 - - - -
0 3 5mm 0 3 5mm 0 5,2 mm 0 10,5mm 0 10,5mm 0 16,1 mm
Masse (kg) 0,180 0,180 0,185 0,195 0,190 0,195

Références des produits complets a une entrée de cable pour presse-étoupe 11
Pour une entrée de cable pour presse-étoupe 11, remplacer P16 par G11. Ex : XCKD2110P16 devient XCKD2110G11 ou ZCDEP16 devient ZCDEG11.

Fonctionnement des contacts

Ml passant

(A)(B) = déplacement de la came

& contact “NC” a manceuvre positive

1 non passant (P) = point de positivité d’ouverture
Caractéristiques
Appareils pour attaque En bout Par came 30°
Type d’attaque

4]

=

d

PN
)
/
L

] "
Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1m/s
Durabilité mécanique 15 10 15
(en millions de cycles de manceuvres)
Effort ou D’actionnement 15N 12N 6N
couple minimal D’ouverture positive 45N 36N 18N

Entrée de cable

Une entrée taraudée M16 x 1,5 mm, pour presse-étoupe I1SO, capacité de serrage 4 a 8 mm

(1) Forme selon EN 50047, voir page 24.
(2) Nitrile pour utilisation a l'intérieur d’un local.

(3) Produits a contacts dorés ou a ceillets : consulter notre Centre de Contact Clients.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2110P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2111P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2102P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2121P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2127P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2128P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2510P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2511P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2502P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2521P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2527P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2528P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2110P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28

Références,
caracteristiques (suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard

Design compact, métallique XCKD
Produits complets a une entrée de cable

Avec téte a mouvement

Rectiligne, fixation par la téte

Angulaire, fixation par le corps

FormeA (1)

Multi-
directions

Dispositif de commande

M18 a poussoir

M18 a poussoir

Alevier a galet

Alevier & galet

A levier a galet

Alevier a galet

Atige souple a

métallique agaletenacier |thermoplastique |thermoplastique |thermoplastique |thermoplastique |ressort (2)
de longueur @50 mm @50 mmde
variable longueur variable
Références des produits complets a une entrée de cable ISO M16 x 1,5 (3)
ml b Contact bipolaire | XCKD21HOP16 | XCKD21H2P16 | XCKD2118P16 | XCKD2145P16 |XCKD2139P16 |XCKD2149P16 |XCKD2106P16
- HNC+NOH
q N a action brusque L 8 46P) |, 3Y1(A)7’3(>p) 25° 70°(P) 25 705@ 25° 70°(P) 1, 257 T0°(P) o 20°
- - » - 21-22 » 1- 21-22 > 1- > -
RS~ I —— W = O - = -
5mm 0 mm 90° 90° 0 90° 90° 0
- w~l - |- o~
0,9 15 12° 12° 12° 12° 15
ml S Contact bipolaire XCKD25H2P16 | XCKD2518P16 | XCKD2545P16 | XCKD2539P16 XCKD2506P16
- NNC+NO!|
‘ﬁ o[ décalés aaction 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
~| «f dépendante 5 fixr fxrs fixi 2z
(XEZNP2151) 0 52 mm 0 42° 90° 0 42° 90° 0 42° 90° 45°
o < Contact bipolaire| ZCD29 + ZCD29 + ZCD29 + ZCD29 + ZCD29 + ZCD29 + ZCD29 +
bl P “NC+NC” ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
- aaction brusque | ZCEH0 & ZCEH2& ZCEO01 + ZCEO01+ ZCEO01+ ZCEO01 + ZCEO06
N | (XE2SP2141) Z2cY188 ZCY45 06 ZCY39 85 Z2CY49 5
18 46() | 31(A)7.8P) 25°  70%(P) 25° 70%(P) 25°  70%(P) 25° 70%(P) 20°
5 |5z 5 | 5| 5 |i2 % | 5 |3 5
21-22 - 2122 -« 2122 - 21-22 - 21-22 - 2122 - 2122 -
0 5mm 0 mm 0 90° o], 90 0, 90° 0 90° 0
09 1.5 12° 12° 12° 12° M5
| g Contact bipolaire| ZCD27 + ZCD27 + ZCD27 + ZCD27 + ZCD27 + ZCD27 + ZCD27 +
T o “NC+NC” ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
ol « simultanés a ZCEHO S ZCEH2& ZCEO01 + ZCEO01+ ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO06
S & action ZCY180 ZCY4505 ZCY39 0 ZCY49 8
dépendante 1.8 32(P 3.1 56(P) 25° 46°(P 25° 46°(P 25° 46°(P 25° 46°(P 20°
(XE2NP2141) | yomerey  |u T S O L s T ——
0 5mm 0 5mm 0 90° 0 90° 0 90° 0 90° 0
5| 5| o| Contact ZCD39 + ZCD39 + ZCD39 + ZCD39 + ZCD39 + ZCD39 + ZCD39 +
+ ' tripolaire ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
ol ‘ﬁ “NC+NC+NO” | ZCEHO & ZCEH2O ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO06
o & <[ aaction ZCY180 ZCY45C ZCY39 0 ZCY49 8
brusque 1,8 4,6(P) 3,1(A) 7,8(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P) 20°
2 4 27 > - P > 2 > P > P -
(XE3SP214N) |18 E |8 g [ | e | e | g | 3
it = 1A = Kix 3 W 2 % 3 fisH = i =
0 5mm 0 mm [ T—e " 40_L< 90° ’ o], oo ’ ol 50 0
0.9 15 el 12 12 12 15
<| <| «| Contact ZCD37+ ZCD37 + ZCD37 + ZCD37 + ZCD37 + ZCD37 + ZCD37 +
®f, N “l tripolaire ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 + ZCDEP16 +
=777\ “NC+NC+NO” | ZCEHO0 @ ZCEHZ@ ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO01 + ZCEO06
S | ¥| décalésa ZcY180 ZCY4505 ZCY390 ZCY49 5
action 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 20°
(XEanpo1an) | ——
0 3 5mm 0 5,2 mm 0 42° 90° 0 42° 90° 0 42° 90° 0 42° 90° 0 45°
Masse (kg) 0,220 0,220 0,225 0,235 0,235 0,245 0,175

Références des produits complets a une entrée de cable pour presse-étoupe 11
Pour une entrée de cable pour presse-étoupe 11, remplacer P16 par G11. Ex : XCKD21HOP16 devient XCKD21H0G11 ou ZCDEP16 devient ZCDEG11.

Fonctionnement des

contacts

Caractéristiques
Appareils pour attaque

H passant

T non passant

En bout

Par came 30°

(A) = déplacement de la came
(P) = point de positivité

&contact “NC”a manceuvre positive d’ouverture

Par tous mobiles

Type d’attaque

4]
mas

=,

~ 4

=

=]

Vitesse d’attaque maxi 0,5m/s 1,5m/s 1 m/s tous sens
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres 5 millions
Effortou D’actionnement 15N 10N 0,1N.m 0,13 N.m
couple  pouverture positive | 45 N 36N 0,25 N.m -

minimal

Entrée de cable

Une entrée taraudée M16 x 1,5 mm, pour presse-étoupe ISO, capacité de serrage 4 a 8 mm

(1) Forme selon EN 50047, voir page 24.
(2) Valeur prise avec attaque du mobile a 100 mm de la fixation.
(3) Produits a contacts dorés ou a ceillets : consulter notre Centre de Contact Clients.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD21H0P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD21H2P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2118P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2145P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2139P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2149P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2106P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD25H2P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2518P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2545P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2539P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2506P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD21H0P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06

Encombrements

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Design compact, métallique XCKD
Produits complets a une entrée de cable

ZCD2e + ZCDEP16/ZCD3e + ZCDEP16
T o e
RSO,
SR JM
8 o
[ {19
o J‘{T Ch\
S | 1 M
30 (1) - ||20/22|| =
31
,74@ '15a
0 15°
Qi
ZCEO02
12,5
3,5 o116

|

ZCE28

12,5

>

&T 5 ~ ®2é

J

6 36,2
2

ZCE10

12,5 o7

ZCE21

16
12,5

il

ZCEHO0

12,5

Q
J

ZCE11

]

ZCEH2

12,5

(1) Trou taraudé pour presse-étoupe ISO M16 x 1,5 ou Pg 11.

(2) 2 trous oblongs @ 4,3 x 6,3 mm entraxe 22 mm ou 2 trous @ 4,3 entraxe 20 mm.
(3) 2 trous pour pietement @ 3, profondeur 4 mm.

(4) Epaisseur des écrous 3,5 mm.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2

Encombrements (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Design compact, métallique XCKD
Produits complets a une entrée de cable

ZCEO01 +ZCY18

55 19

ZCEO01 +ZCY49

40

|

50

54...100,5

73,5...120

|-

ZCEO01 +ZCY45

37,5

(|
12,5
5,5 16
O
0
@l 3
3w
N
n

ZCEO1 +ZCY39

42
"0

=
il

B

77,5
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06

Références,

Interrupteurs de position

caractéristiques, Gamme XC Standard
Design compact, métallique, XCKD
raccordements, 9 pact, que,
Raccordement par connecteur M12
encombrements
Avec téte a mouvement | Rectiligne, fixation par le corps
Forme B (1) Forme C (1) Forme E (1)
Dispositif de commande A poussoir A poussoir A poussoir & galet| Alevieragalet | Alevieragalet |Alevier agalet
métallique métallique avec | en acier thermoplastique | thermoplastique | thermoplastique
soufflet 1sens d’attaque | 1 sens d’attaque | 1 sens d’attaque
élastomere (2) latéral vertical vertical ou latéral
Références
Contact bipolaire “NC+NO” XCKD2110M12 | XCKD2111M12 | XCKD2102M12 | XCKD2121M12 | XCKD2127M12 | XCKD2128M12
a action brusque (XE2SP2151) &) &) &) &) &) &)
Q| I 1,8 4.6(P) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7.8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
fxr > e 4 wa < w x unz S i S
- % 2 fxH 2 et 2 wa 2 fisrt 2 i 3
<] « o 5mm 5mm 0 mm mm 0 mm 0 ¢ mm
AL 09 09 15 3 3 4.9
Contact bipolaire “NC+NC” ZCD29M12 + ZCD29M12 + ZCD29M12 + ZCD29M12 + ZCD29M12 + ZCD29M12 +
a action brusque (XE2SP2141) ZCE10 & ZCEM S ZCE02 & ZCE21 & ZCE2T S ZCE28 &3
- - 1,8 46(P) 1,8 4.6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(B)15,7(P) 9,8(A)22,5(P)
-, N 0% = 343 = 3% = Pz = B = 0% =
__ 0% 2 %7 2 i 3 e 2 B 2 % 3
0 Smm 5mm 0 mm o mm 0 mm 0 mm
N 0,9 0,9 "5 3 3 4,9
Masse (kg) 0,190 0,190 0,195 0,205 0,200 0,205
Fonctionnement des contacts EEm passant (A)(B) = déplacement de la came & contact “NC” & manceuvre positive
1 non passant (P) = point de positivité d’ouverture

(1) Forme selon EN50047, voir page 24. (2) Nitrile pour utilisation a l'intérieur d’un local.
Caractéristiques
Appareils pour attaque

En bout Par came 30°

Type d’attaque

[
e

2

=X
NN
&

f \

=,

-~

0

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1mls
Durabilité mécanique 15 10 15
(en millions de cycles de manceuvres)
Effort ou couple D’actionnement 15N 12N 6N
minimal D’ouverture positive 45N 36N 18N
Sortie Par connecteur M12, Ui=60V, le =4 A maximum, Ith=4 A
Raccordements
Par connecteur M12

XE2SP2151 XE2SP2141

1-2:NC 1-2:NC

3-4:NO 3-4 :NO

5.+ 5:%
Encombrements
ZCD2eM12 ZCE10 ZCEN ZCEO02

12,5
=) - )
Lﬁlw 2116
© o 12,5 o7
© ',: Yo} T,
19 = i
< Ni @
gl-.@ ﬁ -

20/22] | =

30 31

ERiCiSH

[aV] —
—

(1) 2 trous oblong @ 4,3 x 6,3 mm entraxe
22 mm, ou 2 trous @ 4,3 entraxe 20 mm.
(2) 2 trous pour piétement @ 3, profondeur
4 mm.

(3) Epaisseur des écrous 3,5 mm.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2110M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2111M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2102M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2121M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2127M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2128M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0

Références,

Interrupteurs de position

caracteristiques, Gamme XC Standard
encombrements (suite) Design compact, métallique, XCKD
Raccordement par connecteur M12
Avec téte a mouvement | Rectiligne, fixation parlatéte | Angulaire, fixation par le corps Multi-
directions
FormeA (1) l
Dispositif de commande | M18 a poussoir | M18apoussoir | Alevieragalet |Alevieragalet |Alevieragalet |Alevieragalet |Atige souple

métallique

agaleten acier

thermoplastique

thermoplastique

thermoplastique

thermoplastique

aressort (2)

de longueur 250 mm @50 mm de
variable longueur variable
Références
Contact bipolaire - XCKD21H2M12 | XCKD2118M12 | XCKD2145M12 |- XCKD2149M12 | XCKD2106M12
“NC+NO” a action brusque e e e e
(XE2SP2151) o 3AAT8P) 250 70°(P) 25° 70P) 5 700P) |, <20
ol < 50 S fesrs = wa s i > st} =
F| o gt 2 |8z ER L 3 uz ER 3
— 0 mm B 90° 0 90° 90° 0> B

<| « 15 12° 127 2° 15°
~ N
Contact bipolaire ZCD29M12 + ZCD29M12 + ZCD29M12 + ZCD29M12 + ZCD29M12 + ZCD29M12 + ZCD29M12 +
“NC+NC” a action brusque | ZCEH0 & ZCEH2 & ZCEO01+2ZCY18 | ZCE01+ZCY45 |ZCE01+2ZCY39 |ZCEO01+2ZCY49 |ZCE06
(XE2SP2141) e e e e
- < 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 250 70°(P o o o 20°
- & e = ng e |uz (= ) nE 2 Wép) P . wép) i3 - 700@ 4y s

o g 2 2 = fiEH] E] Rk £ biaH] ] EH] 1 2 =

0 5mm 0 mm 21-220 30° 21-22 : 2122 : 21-22 : 0

ol o 90 oll, 9% 90 »
- « g 15 12° 12° 12° 12° 15
Masse (kg) 0,235 0,235 0,220 0,220 0,220 0,220 0,185

Fonctionnement des
contacts

Caractéristiques

Appareils pour attaque

H passant
T non passant

(A) = déplacement de la came
(P) = point de positivité

& contact “NC”a manceuvre positive d'ouverture

(1) Forme selon EN50047, voir page 24.
(2) Valeur prise avec attaque du mobile a 100 mm de Ia fixation.

En bout

Par came 30°

Par tous mobiles

Type d’attaque

4]
S

7|_@;‘

~ 1

-

=1

Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s 1,5m/s 1 m/s tous sens
Durabilité mécanique 10 5
(en millions de cycles de man.)
Effort ou D’actionnement | 15 N 10N 0,1 N.m 0,13 N.m
couple D'ouverture 45N 36N 0,25N.m -
minimal positive
Sortie Par connecteur M12, Ui=60V, le =4 A maximum, Ith=4 A
Encombrements

ZCEO01 +ZCY18

[

ZCEO01 +ZCY45

37,5

125
55

16

(3) Epaisseur des écrous 3,5 mm.

ZCEO01 +ZCY39

250

ZCEO01 +ZCY49

40
10

@50

ZCE06

[D
=

100,5
120

54
73,5

Vs

j li:éz

12,5
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD21H2M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2118M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2145M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2149M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2106M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2

Références,

Interrupteurs de position

caracteristiques, Gamme XC Standard
encombrements Design compact, plastique, XCKT
Appareils complets a deux entrées de cable
Avec téte a mouvement | Rectiligne, fixation par le corps Multi-directions

Forme B (1)

Forme C (1)

Forme E (1)

Dispositif de commande A poussoir A poussoir métallique | A poussoir & galet A levier a galet Atige souple &
métallique avec soufflet en acier thermoplastique, ressort (3)
élastomere (2) 1 sens d’attaque latéral
Références des appareils complets a deux entrée de cable ISO M16 x 1,5 (4
o| §| Contactbipolaire “NC+NO” XCKT2110P16& | XCKT2111P16 & XCKT2102P16 & XCKT2121P16 & XCKT2106P16
___1 aaction brusque 3.1(A)7.8(P o
q |  (xE25P3151) T T e i — T
e 3 3 i 3 3 4z 3
0 le 5mm 0 l 5mm mm mm 0
0,9 0,9 1,5 15°
o| 5| Contactbipolaire “NC+NO” ZCT25P16 + ZCT25P16 + ZCT25P16 + ZCT25P16 + ZCT25P16 +
___% décalés ZCE105 ZCEM O ZCE025 ZCE215 ZCE06
f_ﬁ Q a action dépendante (XE2NP3151) 18 3.2(P) 18 3.2(F) 31(A) 5.6(P) 6.5(A) 113(P) o 20°
== 17 =" P ==
mm mm B mm ,5 mm
5|, ©| Contact bipolaire “NC+NO” ZCT26P16 + ZCT26P16 + ZCT26P16 + ZCT26P16 + ZCT26P16 +
_s_ chevauchants ZCE1085 ZCEMN O ZCE025 ZCE21 8 ZCE06
8 Q a action dépendante 3 4,4(P) 3 4,4(P) 52 7,6(P) 10,9(A) 16(P) 45°
(XE2NP3161) n # u# u% #i
0 1,8 5mm 0 1,8 5mm 0 31 mm 0 66 mm 0 20°
=| 5| Contactbipolaire “NC+NC” ZCT27P16 + ZCT27P16 + ZCT27P16 + ZCT27P16 + ZCT27P16 +
__% simultanés ZCE105 ZCE11 O ZCE028& ZCE210 ZCE06
NN a action dépendante o
B N 1,8 3,2(P) 1,8 3,2(P) 3,1 5,6(P) 6,6(A) 11,6(P) . 20
(XE2NP3141) e ] 1) ] ] S= S S
mm mm mm mm
@| g| Contactbipolaire “NO+NO” ZCT28P16 + ZCT28P16 + ZCT28P16 + ZCT28P16 + ZCT28P16 +
__\ simultanés ZCE10 ZCE11 ZCE02 ZCE21 ZCE06
f_:] g} a action dépendante 18 1.8 3,1(A) 6,6(A) 20°
(XE2NP3131) B o= | B B =
0 5mm 0 5mm 0 mm 0 mm 0
Masse (kg) 0,100 0,100 0,105 0,115 0,095

Références des appareils complets a deux entrées de cable pour presse-étoupe 11
Pour entrées de cable pour presse-étoupe 11 remplacer P16 par G11. Exemple : XCKT2110P16 devient XCKT2110G11.

Fonctionnement des contacts

Caractéristiques
Appareils pour attaque

E passant
1 non passant

En bout

(A) = déplacement de la came

(P) = point de positivité

Par came 30°

& contact “NC” & manceuvre positive

d’ouverture

Par tous mobiles

Type d’attaque

4]
O

i

=

=]

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1m/s 1 m/s tous sens
Durabilité mécanique 15 10 15 5

(en millions de cycles de manceuvres)

Effort ou couple D’actionnement 15N 12N 6N 0,3N.m
minimal D’ouverture positive | 45N 36N 18N -

Entrée de cable (3) 2 entrées taraudées M16 x 1,5 pour presse-étoupe ISO

Capacité de serrage de 4 a 8 mm (1 entrée équipée d’un bouchon obturateur)

(1) Forme selon EN 50047, voir page 24. (2) Nitrile pour utilisation a l'intérieur d’un local.
(3) Valeur prise avec attaque du mobile a 100 mm de la fixation. (4) Appareils a contact doré ou a ceillet : consulter notre Centre de Contact Clients.

Encombrements
ZCT2eP16
12 07ax0 0|
elel Ml fao @
«© i M
5 | 1=koe2=| [\
40/42
58
15°
o s
ql I

(1) Trou taraudé pour presse-étoupe
ISOM16x 1,50u PG11.

(2) 4 trous oblongs @ 4,3 x 6,3 mm entraxe
22/42mm ou 4 trous @ 4,3 entraxe 20/40 mm.
(3) 2 trous de piétement &3, profondeur 4 mm.

ZCE10
12,5 _%74
g -
N
ZCE02
125 @16
3, ,
)
&

ZCEM ZCE21
12,5 08 16
55,7
® I
ZCE06
f (0

Jg 12,5 *J—‘*émz
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKT2110P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKT2111P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKT2102P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKT2121P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKT2106P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKT2110P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP3151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT25P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT25P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT25P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT25P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT25P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT26P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT26P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT26P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT26P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT26P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT27P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT27P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT27P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT27P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT27P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT28P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT28P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT28P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT28P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT28P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06

Références,
caracteristiques,

encombrements (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design compact, plastique, XCKT
Appareils complets a deux entrées de cable

Avec téte a mouvement

Rectiligne, fixation par la téte

| Angulaire, fixation par le corps
FormeA (1)

Dispositif de commande M18 a poussoir M18 & poussoir a galet| A levier a galet A levier a galet A levier a galet
métallique en acier thermoplastique thermoplastique de thermoplastique
longueur variable 250 mm
Références des appareils complets a deux entrée de cable ISO M16 x 1,5 (2)
<‘v_>| S Contact bipolaire “NC+NO” - - XCKT2118P16 XCKT2145P16 -
- a action brusque
fij N (XE2SP3151) 50 70°(P) 50 70°(P)
fex s wn =
(s 905 (s 905
2" 2"
<;_>| S Contact bipolaire “NC+NO” ZCT25P16 + ZCT25P16 + ZCT25P16 + ZCT25P16 + ZCT25P16 +
- décalés ZCEH0O & ZCEH2 & ZCE01+2ZCY185 ZCE01+2ZCY455) ZCEO01+2ZCY39 5
;ﬁ q|  @action dépendante 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P)
(XE2NP3151) na nan fir ke i
0 3 5mm 052 mm 42° 90° 0 42° 90° 0 42° 90°
S 53| Contact bipolaire “NO+NC” ZCT26P16 + ZCT26P16 + ZCT26P16 + ZCT26P16 + ZCT26P16 +
_% chevauchants ZCEH0O & ZCEH2 & ZCE01+2ZCY185 ZCE01+2ZCY455) ZCEO01+2ZCY39 5
N ; a action dépendante 3 4,4(P) 52 7,6(P) 43° 66°(P) 43° 66°(P) 43° 66°(P)
(XE2NP3161) 0z 72z wa wa s )
0 1,8 5mm 031 mm 0 25° 90° 0 25° 90° 0 25° 90
| 5| Contactbipolaire “NC+NC” ZCT27P16 + ZCT27P16 + ZCT27P16 + ZCT27P16 + ZCT27P16 +
__% simultanés ZCEH0O & ZCEH2 & ZCE01+2ZCY188 ZCE01+2ZCY455 ZCEO01+2ZCY39 5
~| g| @action dépendante 1,8 3,2(P) 3.1 5,6(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P) 25° 46°(P)
(XE2NP3141) i B 05 4% I 4% I
5mm 0 mm 0 90° 0 90° 0 90°
gl g| Contact bipolaire “NO+NO” ZCT28P16 + ZCT28P16 + ZCT28P16 + ZCT28P16 + ZCT28P16 +
__\ simultanés ZCEHO0 ZCEH2 ZCEO01+2ZCY18 ZCEO01+2ZCY45 ZCEO01 +2ZCY39
Q g a action dépendante 18 34(A) 25° 25° 250
(XE2NP3131) e | e~ | B pee B
0 5mm 0 mm 0 90° 0 90° 0 90°
Masse (kg) 0,145 0,145 0,145 0,155 0,160

Références des appareils complets a deux entrées de cable pour presse-étoupe 11
Pour entrées de cable pour presse-étoupe 11 remplacer P16 par G11. Exemple : XCKT21HOP16 devient XCKT21H0G11.

Fonctionnement des contacts

Caractéristiques
Appareils pour attaque

I passant
1 non passant

En bout

(A) = déplacement de la came
(P) = point de positivité

Par came 30°

& contact “NC” @ manceuvre positive

d’ouverture

Type d’attaque |i| — 7
Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1,5m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres

Effort ou couple D’actionnement 15N 10N 0,1 N.m
minimal D'ouverture positive |45 N 36N 0,25N.m
Entrée de cable (3) 2 entrées taraudées M16 x 1,5 pour presse-étoupe 1ISO

Capacité de serrage de 4 a 8 mm (1 entrée équipée d’'un bouchon obturateur)

(1) Forme selon EN 50047, voir page 24.

(2) Appareils a contact doré ou a ceillet : consulter notre Centre de Contact Clients.

Encombrements
ZCEHO0

12.5

350 1 miex
| [

(4) Epaisseur des écrous 3,5 mm

ZCEO01 +ZCY18

ZCEO01 +ZCY39

gl

42
10

ZCEO01 +ZCY45

37,5

12,5
16

15,5

(0
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKT2118P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKT2145P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP3151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT25P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT25P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT25P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT25P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT25P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT26P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT26P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT26P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT26P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT26P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT27P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT27P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT27P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT27P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT27P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT28P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT28P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT28P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT28P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT28P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2

Présentation Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design compact, XCKD, XCKP et XCKT
Composition variable

Alevier a galet Alevier a galet Alevier a galet Alevier a galet

thermoplastique thermoplastique thermoplastique en acier

sens d’attaque sens d'attaque sens d'attaque escamotable

latéral vertical latéral ou vertical

ZCE21 ZCE27 ZCE28 ZCE24
. . A poussoir de coté A poussoir de coté A poussoir de
A poussoir de coté A poussoir de coté a galet horizontal a galet vertical coté abilleen
métallique réglable métallique en acier en acier acier

S) S) )
CE62 (1) @ ZCE63 @ZCEG4 ZCEG65 ZCE66
|

Atige a ressort avec

M18 M18 3 embout thermoplastique
a a N A s .
poussoir poussoir & Atige a ressort Atige souple a ressort
métalique galeten
acier
ZCEHO ZCEH2 = =
| A poussoir A poussoir a galet en

a galet acier a soufflet
en acier

ZCE02 ZCE29 (2) ZCE2A (3) | ZCEO07 (2) ZCEAT7 (3) ZCEO08 (2) ZCEAS8 (3) ZCEO06 (2) ZCEAG6 (3)
A poussoir A poussoir A poussoir A poussoir a A poussow métallique Atlge souple a ressort A tige souple a ressort
métallique  métallique métallique bille en acier réglable de coté de coté

avec soufflet  avec soufflet

% @ ZCE67 (2) ZCE6A (3)
S

ZCE10 |ZCE11 (2) |ZCE1A(3) | ZCE13 | ZCE14 (1) |

Corps plastique a contact Corps plastique Corps plastique a contacts (4)

avec connecteur M12 acontacts (4) avec deux entrées de cables
‘NC +NO” a associer avec
aaction brusque Spérses‘;_étoup . ZCTeeP16 (5)ISO M16 x 1.5
ZCP21M12 @ (ci-dessous) ZCTeeG11 @Pg 11
“NC + NC” ZCTeeN12 @
a action brusque 70P
ZCP29M12 @ e @ 1/2” NPT avec adaptateur
DE9RA1012
Entrée presse-étoupe: ZCPEP16 ZCPEP20 ZCPEG11 ZCPEG13 ZCPEN12 ZCPEF12
ISO M16 x 1.5 ISO M20 x 1.5 Pg 11 Pg 13.5 1/2" NPT PF 1/2 (G 1/2)

(1) Une longueur de filetage minimum de 5 mm doit étre maintenue a l'intérieur de la téte. La longueur du poussoir peut étre ajustée de 30,5 a 35,5 mm.
(2) Soufflet en nitrile pour utilisation a I'intérieur d’un local.

(3) Soufflet en silicone pour utilisation a I'extérieur d’un local.

(4) Pour plus de détails, voir page 94.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/DE9RA1012
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH0
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCEH2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE24

Atige ronde
acier @3 mm
L=125mm

ZCY53

@i zcysa

Atige carrée
acier 13 mm
L=125mm

jL Atige ronde

@3 mmen fibre
de verre
L=125mm

ZCY55

Atige ronde
@6 mmen
thermoplastique
L=200 mm

ZCY59

A levier Alevier a A levier Alevier et
arouleau ressort a tige réglable piste réglables
céramique métallique agalet agalet
thermoplastique thermoplastique
&) (3 , @50 mm @50 mm (5)
zcy22 7 zcvst ZCY91 zcvaes O zcves O
N e N (]
m m I m
Alevier pliable Alevier a galet R A R
1 a galet P i thermoplagstique 1 Alevier a galet 1 Alevier pliable & Alevier a galet
thermoplastique de de longueur acier de longueur galet acier de thermoplastique
Arappel, pour U longueur variable U variable U variable U longueur variable @50 mm
attaque
ataque zecvan © 0 Ulzevas © Ulzevae U zevas © zcv3s O
agauche
ZCE01 @ Alevier a galet (@ A I_evier agalet A levier a galet Alevier a galet (@ Alevier a galet
thermoplastique N acier aroulement thermoplastique (> acier
pistes : 24/40mm /——(" apilles ) pistes:29/36mm \— pistes : 29/36 mm

{ pistes : 24/40 mm

pistes : 24/40 mm I

-

e

e

zcy18 O ey g Y zevz 9 zcY15 O zcY16 O
A positions (@ Alevier a galet Alevier a galet ( Alevier a galet ( Alevier a galet
maintenues acier a roulement thermoplastique acier aroulement
pour attaque _——) abilles pistes : pistes : abilles
3droite ET & CI} pistes : 29/36 mm d} 21/44 mm CI} 21/44 mm G pistes : 21/44 mm
he (6,
gauche (6) zcv17 © zcv2s © zcvze © zcv2s ©
ZCE09
Alyre a galets Alyre a galets
C) 2 pistes 1 piste
piste : 25/39 mm piste : 32 mm
ZCY61 ZCYT71
Corps métal a contact avec L
connecteur M12 Corps métal a contact (4)
“NC + NO” a associer avec
a action brusque entrée presse-étoupe (ci-dessous)
zcp21m12 & ZCDee &
“NC +NC”
a action brusque
zcb2am12 &
Entrée pour presse-étoupe 1 ZCDEP16 ZCDEP20 ZCDEG11 ZCDEG13 ZCDEN12 ZCDEF12
ISOM16 x 1.5 ISOM20 x 1.5 Pg 11 Pg 13.5 1/2" NPT PF 1/2 (G1/2)
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29M12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCDEP16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY17
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY45

520710

520711

Références

Interrupteurs de position

Gamme XC, Standard

Design compact, métallique, XCKD

ou plastique, XCKP

Sous-ensembles adaptables : corps a contact

ZCPee

ZCP21D44

ZCPED44

Corps a contact XCKD et XCKP (1)

Type de contact Positivité Schéma Matériau Référence Masse
(2) du corps kg
Bipolaire
“NC+NO” &) o < Métallique ZCD21 0,140
a action brusque "l N
(XE2SP2151) ﬁ”* Plastique ~ ZCP21 0,070
I
“NC+NC” &) - g Métallique ZCD29 0,140
a action brusque Lo
(XE28P2141) of o Plastique ~ ZCP29 0,070
“NC+NO” @ <v,| b Métallique ZCD25 0,140
décalés N
a action dépendante *ﬁ N Plastique ~ ZCP25 0,070
(XE2NP2151) I 8
“NO+NC” &) o')l S Métallique ZCD26 0,140
chevauchants <
aaction dépendante < « Plastique ~ ZCP26 0,070
(XE2NP2161) I 8
“NC+NC” &) - g Métallique ZCD27 0,140
simultanés Lo
a action dépendante of o« Plastque ~ ZCP27 0,070
(XE2NP2141) N
“NO+NO” - Ql chl Métallique ZCD28 0,140
simultanés -
a action dépendante ‘ﬁ q Plastique ~ ZCP28 0,070
(XE2NP2131) IS
Tripolaire
“NC+NO+NO” @ <l o] o Metalique ZCD31 0,140
a action brusque N <'>| ‘—|
(XE3SP2151) fTw Plastique  ZCP31 0,070
N < <
N o -~
“NC+NC+NO” &) sl S gl Métallique ZCD39 0,140
a action brusque R
(XE3SP2141) s o g Plastique ~ ZCP39 0,070
“NC+NC+NO” &) | <| | Metallique ZCD37 0,140
décalés oL o "l
a action dépendante “[ ) Plastique ZCP37 0,070
(XE3NP2141) S § =
“NC+NO+NO” e | @l o| Métallique ZCD35 0,140
décalés « "’l N
a action dépendante N
(XE3NP2151) § 3 =

Elements pour raccordement par connecteur DEUTSCH
Corps a contact pour raccordement par connecteur DEUTSCH

Type de contact Positivité Schéma Entrée de Référence Masse
(2) cable kg
Bipolaire
“NC+NO” e ol = Connecteur ZCP21D44 0,065
a action brusque "l N
(XE2SP2151) -
7| &
Connecteur male DEUTSCH ZCPED44 0,015
DT04-4P

(1) Corps a contact doré ou a ceillet, consulter notre Centre de Contact Clients.
(2) & : corps & contacts garantissant une manceuvre positive d’ouverture
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP21D44
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP21D44
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPED44
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCPED44
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD25
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP25
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD26
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP26
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP27
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP28
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCP37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCD35

561390

561387

Références (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard
Design compact, plastique, XCKT

Sous-ensembles adaptables : corps a contact

ZCTeeN12

Corps a contact XCKT plastique a deux entrées de cable

Type de contact Positivité Schéma Entrées  Référence Masse
(1) de cable kg
Bipolaire

“NC+NO” &) o < 1ISO ZCT21P16 0,085

a action brusque “l N M16 x 1.5

(XE2SP3151) 5’: Pg 11 ZCT21GM 0,085
~— N

“NC+NO” <) m| S ISO ZCT25P16 0,085

décalés N M16x 1.5

aaction dépendante ‘ﬁ N Pg 11 ZCT25G11 0,085

(XE2NP3151) I«

“NC+NC” &) = ISO ZCT27P16 0,085

simultanés Lo M16x 1.5

a action dépendante ol o Pg 11 ZCT27G11 0,085

(XE2NP3141) - «

“NO+NO” - Ql gl ISO ZCT28P16 0,085

simultanés - M16 x 1.5

a action dépendante ‘ﬁ q Pg 11 ZCT28GM1 0,085

(XE2NP3131) = &

“NO+NC” <) o g ISO ZCT26P16 0,085

chevauchants <7 M16x 1.5

aaction dépendante ﬁ N Pg 11 ZCT26G11 0,085

(XE2NP3161) I«

Corps a contact XCKT plastique a deux entrées de cable avec
un adaptateur 1/2” NPT

Type de contact

Bipolaire
“NC+NO”

a action brusque
(XE2SP3151)

Positivité Schéma

(1)

S

Référence

ZCT21N12

Masse
kg

0,130

“NC+NO”

décalés

a action dépendante
(XE2NP3151)

ZCT25N12

0,130

“NC+NC”
simultanés

a action dépendante
(XE2NP3141)

1
2

ZCT27N12

0,130

“NO+NO”
simultanés

a action dépendante
(XE2NP3131)

ml cnl
< «
<t q
- &

ZCT28N12

0,130

(1) & : corps a contact garantissant une manceuvre positive d’'ouverture.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP3151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP3151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT21P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT21G11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT25P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT25G11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT27P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT27G11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT28P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT28G11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT26P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT26G11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT25N12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT27N12
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCT28N12

561427

561392

561388

Références (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Design compact, métallique, XCKD

ou plastique, XCKP et XCKT
Sous-ensembles adaptables : corps a contact

Accessoires
Désignation Téte utilisable avec Référence Masse
levier unitaire kg
Téte a mouvement angulaire, ZCY12,ZCY15, ZCEO05 0,045
sans levier, ZCY16,ZCY17,
arappel, ZCY18,ZCY19,
pour attaque ZCY22,2ZCY23,
adroite ET a gauche ZCY25,ZCY26,
ZCE05 ou ZCY39, ZCY53,
a droite OU a gauche (1) ZCY54,ZCY55,
ZCY81
Entretoise pour positionnement - XCMZ07 0,002
angulaire des tétes avec leviers
réglables sur des valeurs autres
que -90°, 0° et 90°
Adaptateur pour tube 1/2” NPT Vente par quantité DE9RA1012 0,050
DE9RA1012 (male Pg 11/ femelle 1/2” NPT) indivisible de 10
Corps a contact XCKP plastique avec téte a mouvement
angulaire (sans dispositif de commande)
Type de contact Schéma  Positivité Entrée Référence Masse
2) de cable kg
Bipolaire
“NC+NO” m| S &) 1ISO XCKP2101P16 0,115
aaction brusque U M16x 1.5
(XE28P2151) Q & ) Pg 11 XCKP2101G11 0,115
Corps a contact XCKD métallique avec téte a mouvement
angulaire (sans dispositif d’attaque)
Type de contact Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
2) cable kg
Bipolaire
“NC+NO” m| S &) 1ISO XCKD2101P16 0,185
aaction brusque o M16x 1.5
(XE25P2151) T Pg 11 XCKD2101G11 0,185
XCKe2e0100 RAEEN S g '
(1) Programmation : voir page 18.
(2) & : corps & contact garantissant une manceuvre positive d’ouverture.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2101P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKP2101G11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2101P16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKD2101G11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/DE9RA1012
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/DE9RA1012
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCMZ07
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY16
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY17
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY18
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCY39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE05

561393

561394

Références Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Design compact, métallique, XCKD

ou plastique, XCKP et XCKT

Sous-ensembles adaptables : éléments de contact

Eléments de contact a vis-étrier pour XCKD et XCKP

Type de contact Positivité (1) Schéma Référence Masse
contacts standard
kg
Bipolaire
“NC+NO” @ m| S XE2SP2151 0,020
a action brusque N
Y
“NC+NC” S | 5 XE2SP2141 0,020
simultanés a action LT
brusque
XE2ee2100 S RN
“NC+NO” @ ml S XE2NP2151 0,020
décalés a action N
dépendante ﬁ
I &
“NO+NC” @ «>| b XE2NP2161 0,020
chevauchants a action <O
dépendante
7| &
“NC+NC” @ o] 5 XE2NP2141 0,020
simultanés a action -
dépendante T
S N
“NO+NO” - ™ | Q | XE2NP2131 0,020
simultanés a action N
dépendante ﬁffﬁ
I3
Tripolaire
“NC+NO+NO” S ‘—% ml ml XE3SP2151 0,035
by . N [sel -~
aaction brusque RO
ol 31 =)
~N [3e] ~—
“NC+NC+NO” @ <| = ml XE3SP2141 0,035
X . @ N -~
aaction brusque R
o N ?l]
lsp) N -~
“NC+NC+NO” @ <l <] o XE3NP2141 0,035
décalés a action o~ ‘—l
dépendante - ”\
o N <
@ N -~
“NC+NO+NO” @ | ® ® XE3NP2151 0,035
décalés a action N “’l “l
XE3ee21ee dépendante 71777\
q < <
N @ ~—
Eléments de contact a vis-étrier pour XCKT
Type de contact Positivité (1) Schéma Référence Masse
contacts standard
kg
Bipolaire
“NC+NO” @ ml S XE2SP3151 0,015
aaction brusque N
7|
“NC+NO” @ ml b XE2NP3151 0,015
décalés a action N
dépendante ﬁ
7
“NO+NC” m| S XE2NP3161 0,015
chevauchants a action %
dépendante T
I &
“NC+NC” ~| < XE2NP3141 0,015
simultanés a action Lo
dépendante T
SN
“NO+NO” - ml ml XE2NP3131 0,015
simultanés a action N WN
dépendante \1 W
IS

(1) & : éléments de contacts garantissant une manceuvre positive d’ouverture.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP3151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP3131

Présentation

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard

Design compact plastique, a rearmement,
XCPR et XCTR

m XCPR

a une entrée de cable

m XCTR

a 2 entrées de cable

Points d’enclenchement, de déclenchement et entraxe
de fixation

o0 Avec téte a mouvement rectiligne (fixation par le corps)
XCPR

520425
520427

Page 100

o0 Avec téte a mouvement angulaire ou multi-directions (fixation par le corps)
XCPR

520428

Page 100

o0 Avec téte a mouvement rectiligne (fixation par le corps)
XCTR

520436
520437

Page 102

O Avec téte a mouvement angulaire ou multi-directions (fixation par le corps)
XCTR

520438

Page 102
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Caractéristiques

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard

Design compact plastique, a réarmement,
XCPR et XCTR

Caractéristiques d’environnement

Conformité aux normes Produits

C€, EN/IEC 60947-5-1, UL 508, CSAC22-2 n° 14, EAC

Ensembles machines

EN/IEC 60204-1

Certifications de produits

UL, CSA

Traitement de protection En exécution normale

“TC

Température de I’air ambiant Pour fonctionnement

-25...+70°C (-40...+ 70 °C avec les tétes ZCE106, ZCE026 et ZCE016)

Pour stockage

-40...+70°C

Tenue aux vibrations Selon IEC 60068-2-6

25gn (10...500 Hz)

Tenue aux chocs Selon IEC 60068-2-27

50 gn (11 ms)

Protection contre les chocs électriques

Classe Il selon IEC 61140 et NF C 20-030

Degré de protection

IP 66 et IP 67 selon IEC 60529
K 04 selon IEC 62262

Fidélité

0,1 mm sur les points d’enclenchement, a 1 million de manceuvres pour téte a poussoir en bout

Entrée de cable Selon modele

Entrée taraudée pour presse-étoupe 13, ou taraudée ISO M20 x 1,5 ou taraudée 1/2” NPT

Matériaux

Caractéristiques de I’élément de contact
Caractéristiques assignées d’emploi

Corps en plastique et tétes en Zamak

~AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A);lthe=10A
—=DC-13;Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), selon EN/IEC 60947-5-1 annexe A

Tension assignée d’isolement

Ui =500 V degré de pollution 3 selon EN/IEC 60947-1
Ui =300 V selon UL 508, CSAC22-2 n° 14

Tension assignée de tenue aux chocs

U imp =6 kV selon EN/IEC 60947-1, IEC 60664

Positivité (selon modéle)

Contact a manceuvre positive d’ouverture selon annexe K, EN/IEC 60947-5-1

Résistance entre bornes

<25 mQ selon |IEC 60255-7 catégorie 3

Protection contre les courts-circuits

Cartouche fusible 10 AgG (gl)

Raccordement XE2SP2151

Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm?, maxi : 2 x 1,5 mm?

(sur bornes a vis étriers) XE2NP2151

Capacité de serrage mini : 1 x 0,5 mm?, maxi : 2 x 2,5 mm?

Vitesse d’attaque minimale
(pour téte a poussoir en bout)

XE2SP2151 : 0,01 m/minute

XE2NP2151 : 6 m/minute
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE106
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE026
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCE016

Références, Interrupteurs de position

caracteristiques Gamme XC Standard
Design compact, plastique, a réarmement, XCPR
Appareils complets a une entrée de cable

Avec téte a mouvement | Rectiligne, fixation par le corps | Angulaire, fixation par le corps

Dispositif de commande A poussoir Apoussoir a galet| Alevieragalet |Alevieragalet |Alevieragalet |Alevieragalet
métallique en acier thermoplastique | thermoplastique | thermoplastique | acier
1 sens d’attaque | 1 sens d’attaque
latéral vertical
Références des appareils complets a une entrée de cable ISO M20 x 1.5
> Contact bipolaire “NC+NO” XCPR2110P20 | XCPR2102P20 | XCPR2121P20 | XCPR2127P20 | XCPR2118P20 | XCPR2119P20
'-l N a action brusque
T (XE2SP2151) 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 6,5(8)15,7(P) 25° 70°(P) 25° 70°(P)
o i 4 e S et - | | s
i EIE ER 3| B 3 [ 3
0 le 5mm 0 mm 0 l MM 0 mm 0, l< 90° O> > 90°
0,9 15 3 3 12° 12°
ol < Contact bipolaire “NC+NO” XCPR2510P20 | XCPR2502P20 | XCPR2521P20 | XCPR2527P20 | XCPR2518P20 | XCPR2519P20
ol 5| decalés = = S = =
- a action dépendante
=] & (XE2NP2151) 1,8 3,2(P) 3,1(A) 5,6(P) 6,5(A) 11,3(P) 6,5(B) 11,3(P 25° 46°(P) 25° 46°(P)
[ e [ V] et T3 ] FEE S i (] i R 7
0 3 5mm| 052 mm 0 105 mm| 0 105 mm 0 42° 90° 0 42° 90°
Contact bipolaire “NC+NC” XCPR2910P20 | XCPR2902P20 | XCPR2921P20 |- XCPR2918P20 |-
|, §|, aaction brusque (XE2SP2141)
- 1,8 4,6(P) 3,1(A)7,8(P) 6,5(A)15,7(P) 25° 70°(P)
of o i = b 4 0% | 0B =
- i I 3|3 E] i 3
0 5mm 0 mm 0 mm 0 90°
0.9 15 3 EF3
Masse (kg) 0,115 0,115 0,125 0,125 0,155 0,155

Références des appareils complets a une entrée de cable Pg 13,5

Pour des appareils complets a une enrée de cable Pg 13,5 remplacer P20 par G13.
Exemple : XCPR2110P20 devient XCPR2110G13.

Références des appareils complets a une entrée de cable 1/2” NPT

Pour des appareils complets a une entrée de céble 1/2” NPT, remplacer P20 par N12.
Exemple : XCPR2110P20 devient XCPR2110N12.

Fonctionnement des contacts EEm passant (A) (B) = déplacement de la came @ contact “NC” a manceuvre positive

1 non passant (P) = point de positivité d’ouverture

Caractéristiques
Appareils pour attaque En bout Par came 30°
Type d’attaque
7 7
: _»I_@L\ qﬁ m ~ !_87

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1m/s 1,5m/s
Effort ou couple D’actionnement 15N 12N 6N 0,1N.m
minimal D’ouverture positive 45N 36N 18N 0,25N.m
Entrée de cable Une entrée taraudée M20 x 1,5 mm, pour presse-étoupe ISO, capacité de serrage 7 a 13 mm

Une entrée taraudée Pg 13, pour presse-étoupe, capacité de serrage 9 a 12 mm

Une entrée taraudée pour tube 1/2” NPT (USAS B2-1)

Autres réalisations Appareils complets, avec autre entrée de cable, non mentionnés ci-dessus :
consulter notre Centre de Contact Clients.

100

LY elemecanie
;| LT


https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2110P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2102P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2121P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2127P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2118P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2119P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2510P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2502P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2521P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2527P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2518P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2519P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2910P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2902P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2921P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2918P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2110P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCPR2110P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141

Encombrements Interrupteurs de position
Gamme XC Standard
Design compact, plastique, a réarmement, XCPR
Appareils complets a une entrée de cable
Encombrements
XCPR2e¢1000e XCPR2e02e0e XCPR2e21000
16
o125 o7 12,5 12,5
_£ . 35 o116 7 Eﬁ‘_ﬂ_ 'ﬁ‘
| a0 .
0l = o M E r
© o) 19 ﬁ’fﬁé
] 1 ‘_[ M
© 19
== |\ .
30 (1) =_|[20/22]| — | (3)
395 31 = 17 | &
30 (1) - ||20/22|| = — | [20/22]] =
(1) Trou taraudé pour presse-étoupe ISOM20 x 1,50u Pg 13 39,5 31 31

ou 1/2 NPT.

(2) 2 trous oblongs @ 4,3 x 6,3 mm entraxe 22 mm ou

2 trous @ 4,3 entraxe 20 mm.

(3) 2 trous de piétement @3, profondeur 4 mm.

Encombrements
XCPR2e27000

65

I T

30 (1) — ||20/22]] —

39,5 31
S

15°
15°

T

S

65

i T \?
30 (1) 20/22|| =

A
© 15°
o

(1) Trou taraudé pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5 ou Pg 13 ou 1/2 NPT.
(2) 2 trous oblongs @ 4,3 x 6,3 mm entraxe 22 mm ou 2 trous @ 4,3 entraxe 20 mm.

(3) 2 trous de piétement @3, profonde

ur4 mm.
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Références,
caracteristiques

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Design compact, plastique, a réarmement, XCTR
Produit complets a deux entrées de cable

Avec téte a mouvement

Rectiligne, fixation par le corps

Dispositif de commande A poussoir métallique A poussoir & galet A levier a galet
en acier thermoplastique
1 sens d’attaque latéral

Références des produits complets a deux entrées de cable ISO M16 x 1.5
ml - S:ont_act bipolaire “NC+NO” XCTR2110P16 & XCTR2102P16 & XCTR2121P16 &
N aaction brusque 1.8 4.6(P) 31(A)7.8(P) 6,5(A)15,7(P)

- (XE2SP3151) uz 3 22 x 2 S
=l W w R i 3 e 3
Al B o S5mm 0 mm l« MM

0.9 15 3

ol Contact bipolaire “NC+NO” - XCTR2502P16 & XCTR2521P16 &
~| «~ décalés 3,1(A) 56(P) 6,5(A) 11,3(P)

I a action dépendante 2z 22
] I (XE2NP3151) 0 52 mm 0 105 mm
Masse (kg) 0,120 0,125 0,135

Références des produits complets a deux entrées de cable Pg11
Pour des produits complets a deux entrées de cable Pg 11, remplacer P16 par G11.

Exemple : XCTR2110P16 devient XCTR2110G11.

Références des produits complets a deux entrées de cable 1/2” NPT
Pour des produits complets a deux entrées de cable 1/2” NPT, remplacer P16 par N12.

Exemple XCTR2110P16 devient XCTR2110N12.

Fonctionnement des contacts (A) = déplacement de la came
(P) = point de positivité

& contact “NC” a manoeuvre positive d’ouverture

mmm passant
3 nhon passant

Caractéristiques
Appareils pour attaque En bout Par came 30°
Type d’attaque m - ~ —— 73
Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1m/s
Effort ou couple minimal D’actionnement 15N 12N 6N
D’ouverture positive 45N 36N 18N
Entrée de cable Deux entrées taraudées M16 x 1,5 mm, pour presse-étoupe ISO, capacité de serrage 4 a 8 mm
(dont 1 entrée équipée d’'un bouchon obturateur) Deux entrées taraudées Pg 11, capacité de serrage 7.a 10 mm
Deux entrées taraudées dont une pour tube 1/2” NPT (USAS B2-1) avec un adaptateur
(Pg 11-1/2" NPT) DESRA1012
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/DE9RA1012

Encombrements Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Design compact, plastique, a réarmement, XCTR
Produits complets a deux entrées de cable

Encombrements

XCTR2e100060 XCTR2e02e060
12,5

11,6
35 o11,

46

u R _ NT_,,‘_J_@_L___!
@ ° 5 NE ;J ol N\a
& i <A\ & i o\
30 = |20/22] = e ‘ 30 = | 2022 | = &
39,5 40/42 39,5 40/42
58 58
@/—/EW
- B A
o e———

(1) Trou taraudé pour presse-étoupe ISO M16 x 1,5 ou Pg 11 ou 1/2 NPT.

(2) 4 trous oblongs @ 4,3 x 6,3 mm entraxe 22/42 mm ou 4 trous @ 4,3 entraxe 20/40 mm.
(3) 2 trous de piétement @3, profondeur 4 mm.

(4) Trou taraudé pour tube 1/2” NPT.

(5) Embout fi leté 11.

Encombrements
XCTR2e21000 DE9RA1012
- ) 2 (5)
125 X“ ‘ /
55| I
I a &H:ﬂ]

1
®
51
37.6
2 tia
\
IS
&
S

G anN
30 =| 20122] = )
39,5 40142
. 395 |
58

10|
N 4

(1) Trou taraudé pour presse-étoupe ISO M16 x 1,5 ou Pg 11 ou 1/2 NPT.
(2) 4 trous oblongs @ 4,3 x 6,3 mm entraxe 22/42 mm ou 4 trous @ 4,3 entraxe 20/40 mm.
(3) 2 trous de piétement @3, profondeur 4 mm.
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Présentation Interrupteurs de position

Gamme XC Basique
Design compact, plastique, XCKN et XCNT

m XCKN

a une entrée de cable
Conforme a la norme CENELEC EN 50047

Page 106

Page 107

a 2 entrées de cable

Conforme ala norme CENELEC EN 50047

DF600177
DF600178
DF600352

Page 108

Page 109
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Caracteéristiques générales

Interrupteurs de position
Gamme XC Basique
Design compact, plastique, XCKN et XCNT

Caractéristiques d’environnement

Conformité aux normes Produits

IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 n° 14, EAC

Ensembles machines

IEC 60204-1, EN 60204-1

Certifications de produits UL, CSA, CCC

Traitement de protection En exécution Normale “TC”

Température de I’air ambiant Pour fonctionnement -25...+70°C
Pour stockage -40...+70°C

Tenue aux vibrations Selon IEC 60068-2-6

25 gn (10...500 Hz) sauf XCKNee08 : 10 gn, XCKNee39 et XCKNee49 : 15 gn

Tenue aux chocs Selon IEC 60068-2-27

50 gn (11 ms) sauf XCKN2e49ee et XCKNe@#39 : 15 gn, XCKN2e08ee : 20 gn et XCKN2e4500
:35gn

Protection contre les chocs électriques

Classe |l selon IEC 61140 et NF C 20030

Degré de protection

IP 65 selon IEC 60529 ; IK 04 selon IEC 62262

Entrée de cable

Selon modeéle : entrée taraudée, pour presse-étoupe 1ISO M20 x 1.5 ou presse-étoupe Pg 11,
presse-étoupe ISO M 16 x 1,5 ou PF 1/2 (G 1/2).

Matériaux Corps

Plastique

Tétes

Caractéristiques de I’élément de contact
Caractéristiques assignées d’emploi

Plastique

~AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A); Ithe=10A

= DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1

Tension assignée d’isolement Contact 2 pdles

Ui =500 V degré de pollution 3 selon IEC 60947-1
Ui =300 V selon UL 508, CSA C22-2 n° 14

Tension assignée de tenue
aux chocs

Contact 2 pdles

Uimp =6 kV selon IEC 60947-1, IEC 60664

Positivité

Contact a manceuvre positive d’ouverture selon IEC 60947-5-1 annexe K, EN 60947-5-1

Protection contre les courts-circuits

Cartouche fusible 10 AgG (gl)

Raccordement Sur bornes a vis étriers

Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm?, maxi : 2 x 1,5 mm?
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Références,
caracteristiques

Interrupteurs de position

Gamme XC Basique
Design compact, plastique, XCKN
Produits complets a une entrée de cable

Avec téte a mouvement

Rectiligne, fixation par le corps

Dispositif de commande A poussoir A poussoir & galet| A poussoir & galet| A levier a galet | A levier & galet
métallique en plastique en plastique a thermoplastique | thermoplastique
90° 1sens d’attaque | 1 sens d’attaque
latéral vertical
Vente et conditionnement par quantité indivisible de 20 20 20 20 20
Références des produits complets a 1 entrée de cable ISO M20 x 1,5
m| 3 Contact bipolaire “NC+NO” XCKN2110P20 | XCKN2102P20 | XCKN2103P20 |XCKN2121P20 |XCKN2127P20
- a action brusque e 2.54.5(P) e 4.3(A) 7.8(P) e 4.3(A) 7.8(P) S 9(A)15.9(P) e 9(B)15.9(P)
21-22, > 2122 » 21-22] > 2122 > 21-22 >
J —— W —— e W
~| « 0 5.5mm ) mm ) mm 0 mm G mm
14 24 24 52 52
«;l b Contact bipolaire “NC+NO” XCKN2510P20 | XCKN2502P20 | XCKN2503P20 |XCKN2521P20 |XCKN2527P20
— décalés a action dépendante i 28 420) 4.8(A) 7.3(P) 4.8(A) 7.3(P) 10(A) 14.9(P) 10(B) 14.9(P)
- 1-22 21-22 21-22 21-22
I 8 o 4 55mm mdﬁmm wu(ﬁmm e 121 mm " 141 mm
ol 5 Contact bipolaire “NC+NC” simultanés XCKN2710P20 | XCKN2702P20 |- XCKN2721P20 |-
o a action dépendante 28 42(P) 48 7.3(P) ) 10 14.9(P)
1112 11-12 -
of w Hzl =1 zwrzzo-EEmm a2 o
ol 5 Contact bipolaire “NC+NC” XCKN2910P20 | XCKN2902P20 | XCKN2903P20 |XCKN2921P20 |-
o a action brusque 22 5A(P) 3.9 (A) 8.9(P) 3.9 (A) 8.9(P) 8(A) 18 (P)
e = v = pieA = e =
] BN ;:1;%0 i 2 ] 2 54 2 el] 2
.9 mm mm 0 mm mm
0. 4 ’1%‘ ’ZL.<
Masse (kg) 0,065 0,065 0,065 0,070 0,070
Fonctionnement des contacts I passant (A) (B) = déplacement de la came @ contact «NC» a manceuvre

Caractéristiques
Produits pour attaque

1 non passant

En bout

Par came 30°

(P) = point de positivité

positive d’ouverture

Type d’attaque

4]
mas

=4

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 0,3m/s 1m/s

Durabilité mécanique (en millions de cycles de manceuvres) 10

Effort ou couple minimal D’actionnement 15N 12N 6N
D’ouverture positive 30N 20N 10N

Entrée de cable

Références des produits complets a 1 entrée de cable Pg11
Pour des produits complets avec entrée de cable Pg11, remplacer P20 par G11.

Exemple : XCKN2110P20 devient XCKN2110G11.

Autres entrées de cable possibles

Pour des produits complets avec entrée de cable ISO M16 x 1,5 ou PF 1/2 (G 1/2), consulter notre Centre de Contact Clients.

Autres contacts possibles

Pour des produits complets avec contact bipolaire :
“NO+NC” chevauchants a action dépendante,

“NO+NO” simultanés a action dépendante, consulter notre Centre de Contact Clients.

Pour des produits complets avec contact tripolaire :
“NC+NO+NOQO” a action brusque,

“NC+NC+NO” a action brusque,

“NC+NC+NOQO” décalés a action dépendante,

“NC+NO+NO” décalés a action dépendante, consulter notre Centre de Contact Clients.

Une entrée taraudée M20 x 1,5 mm, pour presse-étoupe 1SO, capacité de serrage 7 @ 13 mm
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKN2721P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKN2910P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKN2902P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKN2903P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKN2921P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKN2110P20

Références,
caracteristiques

Interrupteurs de position
Gamme XC Basique

Design compact, plastique, XCKN

Produits complets a une entrée de cable

Avec téte a mouvement

| Angulaire, fixation par le corps

| Multi-directions

Dispositif de commande Alevier a galet Alevier & galet A levier & galet Alevieragalet |Atigearessort |Atigesouplea
thermoplastique | thermoplastique | thermoplastique | thermoplastique ressort
de longueur @50 mm @50 mm de
variable longueur variable
Vente et conditionnement par Q. indivisible de | 20 20 20 20 20 20
Références des produits complets a une entrée de cable ISO M20x 1,5
Ql by Contact bipolaire “NC+NO” XCKN2118P20 | XCKN2145P20 |XCKN2139P20 XCKN2149P20 XCKN2:I 08P20 XCKNZJ 06P20
_ aaction brusque o5 s0op) s soe P) s s0°p) s soe P) 2122 p—— 1 ——
77 - 27 > 212 > 22 > e = e £
I A e RN T | | T | R )
0 70° 0 70° 0 70° 0 70° 5 =
16° 16° 16° 16°
ml by Contact bipolaire “NC+NO” XCKN2518P20 | XCKN2545P20 |- XCKN2549P20 |- -
o décalés a action dépendante &) 28° 47°(P) e 28°47°(P) 28°47°(F)
2 21-22 21-22
f-'ﬁ & "o a8 70 M o P 0
“| = Contact bipolaire “NC+NC” XCKN2718P20 | XCKN2745P20 |- - - -
Lo simultanés a action 28° 47°(P) O 28 a7
T dépendante == R ===
o] BN 0 90 0 90°
- g Contact bipolaire “NC+NC” XCKN2918P20 | XCKN2945P20 |- XCKN2949P20 |- -
o a action brusque 25° 55° (P) 25° 55° (P) 25° 55° (P)
e - e - e -
of o T | H E g
70° ’ 70 70°
12 12° 12
Masse (kg) 0,085 0,090 0,110 0,115 0,085 0,075
Fonctionnement des contacts N passant (A) (B) = déplacement de la came & contact «NC» a manceuvre

1 non passant (P) = point de positivité positive d’ouverture

Caractéristiques
Produits pour attaque Par came 30° Par tous mobiles
Type d’attaque 7 7

) q - ’_8—‘ N e
Vitesse d’attaque maximale 1,5m/s 1 m/s tous sens
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres 5 millions de cycles de manceuvres
Effort ou couple mini. D’actionnement 0,1 N.m 0,13 N.m

D’ouverture positive 0,15 N.m -

Entrée de cable Une entrée taraudée M20 x 1,5 mm, pour presse-étoupe ISO, capacité de serrage 7 a 13 mm

Références des produits complets a 1 entrée de cable Pg11

Pour des produits complets avec entrée de cable Pg11, remplacer P20 par G11.
Exemple : XCKN2118P20 devient XCKN2118G11.

Autres entrées de cable possibles
Pour des produits complets avec entrée de cable ISO M16 x 1,5 ou PF 1/2 (G 1/2), consulter notre Centre de Contact Clients.

Autres contacts possibles

Pour des produits complets avec contact bipolaire :
“NO+NC” chevauchants a action dépendante,
“NO+NO” simultanés a action dépendante, consulter notre Centre de Contact Clients.

Pour des produits complets avec contact tripolaire :

“NC+NO+NO” a action brusque,

“NC+NC+NQO” a action brusque,

“NC+NC+NQ” décalés a action dépendante,

“NC+NO+NO” décalés a action dépendante, consulter notre Centre de Contact Clients.
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Références, Interrupteurs de position
caracteristiques Gamme XC Basique
Design compact, plastique, XCNT
Produits complets a 2 entrées de cable
Avec téte a mouvement Rectiligne, fixation par le corps

Dispositif de commande

A poussoir métallique | A poussoir a galeten | A levier a galet

Alevier a galet

plastique thermoplastique thermoplastique
1 sens d’attaque
latéral
Vente et conditionnement par quantité indivisible de 10 10 10 10
Références des produits complets a 2 entrées de cable ISO M16 x 1,5
2| b Contact bipolaire “NC+NO” NT2110P16 NT2102P16 XCNT2121P16 XCNT2118P16
- aaction brusque O 18 46(F) 3,1(A)7,8(P) &  6,5(A)15,7(P) & 250 70°(P)
- < 2122 < 21-22 > 2722 >
ﬁ Q 8 R 5 |5 ERI 5
I« 1314 - 1314 - 1312 - 1314 -
0 5mm 0 mm 0 mm RIS
0.9 1,5 3 12°
Masse (kg) 0,085 0,085 0,090
Fonctionnement des contacts B passant (A) (B) = déplacement de la came & contact «NC» &
1 non passant (P) = point de positivité manceuvre positive
d’ouverture
Caractéristiques
Produits pour attaque En bout Par came 30°
Type d’attaque 7 7
Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 0,3m/s 1mls 1,5m/s
Durabilité mécanique (en millions de cycles de manceuvres) 10
Effort ou couple minimal D’actionnement 15N 12N 6N 0,1 N.m
D’ouverture positive 30N 20N 10N 0,15 N.m
Entrée de cable Deux entrées taraudées M16 x 1,5 mm, pour presse-étoupe I1SO, capacité de serrage 4 a 8 mm

Références des produits complets a 2 entrées de cable Pg11
Pour des produits complets avec 2 entrées de cable Pg11, remplacer P16 par G11.

Exemple : XCNT2110P16 devient XCNT2110G11.

Produits complets a entrée de cable 1/2” NPT
Pour des produits complets avec entrée de cable 1/2” NPT, utiliser un adaptateur DESRA1012 (compatible avec XCNTeeeeG11).

Autres contacts possibles

Pour des produits complets avec contact bipolaire :
“NO + NC” chevauchants a action dépendante,

Désignation Vente par Référence Masse
quantité indivisible  unitaire kg
Adaptateur pour tube 1/2” NPT 10 DE9RA1012 0,050

(male Pg 11/ femelle 1/2” NPT)

“NO+NO” simultanés a action dépendante, consulter notre Centre de Contact Clients.

DE9RA1012
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Encombrements

Interrupteurs de position
Gamme XC Basique

Design compact, plastique, XCKN

Produits complets a une ou deux entrées de cable

Encombrements

XCKN2¢10P20

12,5
O T
g -y
[l 25 m‘

N
N
30
XCKN2e27P20

12,5

55

I

2
H Yol
(o)

|25

DN

30

XCKN2e49P20
47,9
40,4

Hf

3,5

XCKN2e02P20
12,5

g

25 | @

N

20
22 || = 30
30
XCKN2e18P20
39,8
55 24
o014 4’ﬂ‘ -~

20

=_|]22 =

30 12,5

10

132,6...172,6

60...100
118

~
-
=

(1) Jl20
30 = 22 =
39,7 30
XCNT2e¢10P16
12.5
98 _ |,
sl @5 °
(1)
20
2
40
42
58.8

11

11

20

22

219

30

XCKN2e03P20

XCKN2e45P20
42,3

38,1

55

\ 25
1) 20
445 = |22
30
XCKN2e08P20

182,6

Nl 20
30 = 22 =
30
XCNT2602P16
12.5
11
3.45_|
I
) N

20

22

39,7

30

XCKN206P20

-

196,5

I 25

20

30 =

22

30

XCNT2e21P16

125

5.5

A

39.17

86.17

D

214

(1)1
e

0.5

]

]

w

58.8

XCKN2e21P20

55

i

12,5

93,7

126

20

=22

30

22

(1) Trou taraudé pour presse-étoupe

(2) @ : 2 trous oblongs @ 4,3 x 6,3
entraxe 22, 2 trous @ 4,3 entraxe

30

ISOM20 x 1,5 0u Pg 11.

20.

XCNT2e18P16

B

39,15

219

|—
+

100,6
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Présentation Interrupteurs de position

Gamme XC Basique
Design compact, plastique, a réarmement XCNR
Appareils complets a une entrée de cable

m XCNR
a une entrée de cable

Page 112
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Caracteéristiques générales

Interrupteurs de position

Gamme XC Basique
Design compact, plastique, a réarmement XCNR
Appareils complets a une entrée de cable

Caractéristiques d’environnement
Conformité aux normes Produits

C€, IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSAC22-2n° 14, EAC

Ensembles machines

IEC 60204-1, EN 60204-1

Certifications de produits UL, CSA, CCC

Traitement de protection En exécution Normale “TC”

Température de I’air ambiant Pour fonctionnement -25...+70°C
Pour stockage -40...+70°C

Tenue aux vibrations Selon IEC 60068-2-6

25 gn (10...500 Hz)

Tenue aux chocs Selon IEC 60068-2-27

50 gn (11 ms)

Protection contre les chocs électriques

Classe |l selon IEC 61140 et NF C 20030

Degré de protection

IP 65 selon IEC 60529 ; IK 04 selon IEC 62262

Entrée de cable

Selon modeéle : entrée taraudée, pour presse-étoupe 1ISO M20 x 1,5 ou presse-étoupe Pg 11,
presse-étoupe ISO M 16 x 1,5 ou PF 1/2 (G 1/2)

Matériaux Corps

Plastique

Tétes

Caractéristiques de I’élément de contact

Caractéristiques assignées d’emploi

Plastique

~AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A); lthe=10A

==DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1

Tension assignée d’isolement Contact 2 poles

Ui =500 V degré de pollution 3 selon IEC 60947-1
Ui =300V selon UL 508, CSA C22-2 n° 14

Tension assignée de tenue
aux chocs

Contact 2 poles

Uimp =6 kV selon IEC 60947-1, IEC 60664

Positivité

Contact a manceuvre positive d’ouverture selon IEC 60947-5-1 annexe K, EN 60947-5-1

Protection contre les courts-circuits

Cartouche fusible 10 AgG (gl)

Raccordement Sur bornes a vis étriers

Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm?, maxi: 2 x 1,5 mm?

YAGEO; *gm=m 1



Références,

Interrupteurs de position

caracteristiques Gamme XC Basique
Design compact, plastique, a réarmement, XCNR
Appareils complets a une entrée de cable
Avec téte a mouvement Rectiligne, Angulaire,
fixation par le corps fixation par
le corps

Dispositif de commande A poussoir A poussoir & galet| Alevieragalet | Alevieragalet |Alevieragalet
métallique en plastique thermoplastique | thermoplastique | thermoplastique
1 sens d’attaque | 1 sens d’attaque
latéral vertical
Vente et conditionnement par quantité indivisible de 10 10 10 10 10
Références des appareils complets a 1 entrée de cable ISO M20 x 1,5
m| - Contact bipolaire “NC+NO” XCNR2110P20 | XCNR2102P20 | XCNR2121P20 |- XCNR2118P20
AN aaction brus
L que S 2545p) © 45 780) D aws9p) Doz sorp)
2122, 4 2122 » 2122 > 2122 [
< w ;%:;;%é: 31 5 |3 5 ;m?:
-~ N 1314 - 13-14 - 13-14 - 13-14 -
0 le 5,5mm mm 0 mm 0 70°
14 24 52 16°
Ql b Contact bipolaire “NC+NO” - XCNR2502P20 |- - XCNR2518P20
o décalés a action dépendante o =)
ﬁ N 4,8(A)7,3(P) 7 284TP)
3 N Q%E 1394 N
1 = 038 70
Contact bipolaire “NC+NC” simultanés XCNR2710P20 | XCNR2702P20 |XCNR2721P20 |- -
-| = a action dépendante e
-~ N
_ 2,8 4,2(P) S s 7,3(P) S 1 14,9(P)
MY i % PV
~| « 0 5mm 0 mm 0 mm
Contact bipolaire “NC+NC” XCNR2910P20 | XCNR2902P20 |XCNR2921P20 |XCNR2927P20 |XCNR2918P20
| < aaction brusque 22 51(P) 3,9 (A) 89(P) 8(A) 18 (P) 8(B) 18 (P) 25° 55° (P)
- N 11-12 » 1-12 > 112 » 11-12 » 11-12 »
_ e £ oz £ e 5 e El R %
2122 - 21.22 - 2122 - 2122 T ] 2122 J_L 7(1;
~ ~ 0 59 mm mm mm 0 mm 0
-l N 08 14 2,9 ’2%‘ 12°
Masse (kg) 0,080 0,080 0,085 0,090 0,100
Fonctionnement des contacts N passant (A) (B) = déplacement de la came & contact «NC» & manceuvre

1 non passant
Caractéristiques

Appareils pour attaque En bout

Par came 30°

(P) = point de positivité

positive d’ouverture

Type d’attaque

4]
et

=,

=

i

“Hh

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 0,3m/s 1m/s 1,5m/s

Durabilité mécanique 100 000 cycles de manceuvres

Effort ou couple minimal D’actionnement 15N 12N 6N 0,1 N.m
D’ouverture positive 30N 20N 10N 0,15 N.m

Entrée de cable

Références des appareils complets a 1 entrée de cable Pg 11

Pour des appareils complets a 1 entrée de cable Pg 11 remplacer P20 par G11.
Exemple : XCNR2110P20 devient XCNR2110G11.

Autres entrées de cable possibles

Pour des appareils complets avec entrée de cable ISO M16 x 1,5 ou PF 1/2 (G 1/2), consulter notre Centre de Contact Clients.

Autres contacts possibles

Pour des appareils complets avec ontact bipolaire :
“NC+NO” chevauchants a action dépendante,
“NO+NO” simultanés a action dépendante, consulter notre Centre de Contact Clients.

Pour des appareils complets avec contact tripolaire :
“NC+NO+NQ” a action brusque,

“NC+NC+NO” a action brusque,

“NC+NC+NQO” décalés a action dépendante,

“NC+NO+NO” décalés a action dépendante, consulter notre Centre de Contact Clients.

Une entrée taraudée M20 x 1,5 mm, pour presse-étoupe ISO, capacité de serrage 7 a 13 mm
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2110P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2102P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2121P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2118P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2502P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2518P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2710P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2702P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2721P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2910P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2902P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2921P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2927P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2918P20
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCNR2110P20

Encombrements Interrupteurs de position

Gamme XC Basique
Design compact, plastique, a réarmement, XCNR
Appareils complets a une entrée de cable

Encombrements
XCNR2e10P20 XCNR202P20 XCNR2e21P20
12,5

12,5
55

o8 3.5 g1 —TT

£ iy

@14

.. 20,2

—

108,7

2

T
Bl

I 25

/\ 355
S

Il 25 Il 25

AN [20] N |20] N

38 = |l22]| = 38 — |22l = I~
30 30 30
XCNR2e27P20 XCNR2e¢18P20
‘39,8
12,5 55 24| @19
5 S
|
|
T |
T ©
Te]
0
=)
25|~
N 2] O\ 20
<38 . =122l = 445 = |l22]| =
30 12,5 30

(1) Trou taraudé pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5 ou Pg 11.
(2) @ : 2 trous oblongs @ 4,3 x 6,3 entraxe 22, 2 trous @ 4,3 entraxe 20.
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Présentation,
caractéeristiques genérales

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format Classic
Métalliques, XCKM, XCKL et XCKML

m XCKM,

a 3 entrées de cable

m XCKL,

a1 entrée de cable

m XCKML,

a 3 entrées de cable et 2 contacts bipolaires

Caractéristiques d’environnement
Conformité aux normes Produits

o0 Avec téte a mouvement rectiligne O Avec téte a mouvement angulaire
ou multi-directions

Page 116

o0 Avec téte a mouvement rectiligne o0 Avec téte a mouvement angulaire
ou multi-directions

Page 118

o0 Avec téte a mouvement rectiligne

Page 120

IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2n° 14

Ensembles machines

IEC 60204-1, EN 60204-1

Certifications de produits

UL, CSA
CCC (XCKM seulement)
BV (XCKM et XCKL seulement)

Traitement de protection En exécution Normale “TC”, spéciale “TH”
Température de I’air ambiant Pour fonctionnement -25..+70°C
Pour stockage -40...+70°C
Tenue aux vibrations Selon IEC 60068-2-6 259gn (10...500 Hz)
Tenue aux chocs Selon |IEC 60068-2-27 50 gn (11 ms)

Protection contre les chocs électriques

Classe | selon IEC 61140 et NF C 20-030

Degré de protection

IP 66 selon IEC 60529 ; IK 05 selon IEC 62262

Fidélité XCKML 0,1 mm ; XCKM et XCKL 0,05 mm sur les points d’enclenchement, a 1 million de
manceuvres pour téte a poussoir en bout
Entrée de cable ou Selon modele XCKM : 3 entrées taraudées pour presse-étoupe Pg 11, ou taraudées ISO M20, ou avec

sortie connecteur

adaptateur 1/2” NPT

XCKL : 1 entrée taraudée avec presse-étoupe Pg 13,5 incorporé ou 1 entrée taraudée
1/2” NPT

XCKML : 3 entrées taraudées pour presse-étoupe Pg 13,5 ou taraudées 1ISO M20

Matériaux

Corps en Zamak,
Tétes rotatives Zamak ou plastique suivant références, autres tétes plastique
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Caracteéristiques générales

(suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format Classic
Métalliques, XCKM, XCKL et XCKML

Caractéristiques de I’élément de contact

Caractéristiques assignées  XE2eP ~ AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A);Ithe=10A
d’emploi —DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1
XE3eP ~AC-15;B300 (Ue =240V, le=1,5A);Ithe=6A
—DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1
Tension assignée XE2eP Ui =500 V degré de pollution 3 selon IEC 60947-1
d’isolement Ui=300V selon UL 508, CSA C22-2n° 14
XE3eP Ui =400 V degré de pollution 3 selon IEC 60947-1
Ui =300 V selon UL 508, CSA C22-2 n° 14
Tension assignée XE2eP U imp =6 kV selon IEC 60947-1, IEC 60664
de tenue aux chocs XE3eP U imp =4 kV selon IEC 60947-1, IEC 60664
Positivité (selon modéle) Contact a manceuvre positive d’ouverture selon IEC 60947-5-1 annexe K, EN 60947-5-1
Résistance entre bornes <25 mQ selon IEC 60255-7 catégorie 3
Protection contre XE2eP Cartouche fusible 10 AgG (gl)
les courts-circuits XE3eP Cartouche fusible 6 AgG (gl)
Raccordement XE2SP21e1 Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm2, maxi : 2 x 1,5 mm?
(surbornes a vis étriers) XE2NP21e1 Capacité de serrage mini : 1 x 0,5 mm?2, maxi : 2 x 2,5 mm?
XESP2151L et XENP2151L Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm?, maxi: 2 x 1,5 mm? ou 1 x 2,5 mm?
XE3NP et XE3SP Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm2, maxi: 1 x 1 mm2ou 2 x 0,75 mm?

Vitesse d’attaque minimale

XE2SP21e1, XESP2151L et XE3SP : 0,01 m/minute

XE2NP21e1, XENP2151L et XE3NP : 6 m/minute

Durabilité électrique

m Selon IEC 60947-5-1 annexe C

m Catégories d’emploi AC-15 et DC-13

m Fréquence maxi : 3600 cycles de manceuvres/heure
m Facteur de marche : 0,5

Courant alternatif
~ 50/60 Hz
rm circuit selfique

Courant continu -—

XE2SP21e1, XE2SP2141, XESP2151L XE2NP21e1, XENP2151L

» 5 o 5
8 8 3 L W
N lthe s 3 e
8 N 8 230V \12/24/48 V
5 § 2 i
£ N £ \
g IININ 8 GEATAY
3 EETVSEN 3 ik
> NS N o &
¢ 05 RS TSI Y g 05 T
% 2300200 VORNNN : \
c c
é 48 Vi :;:3 0.2
: /] -
0.1 +— 0.1
0.5 1 2 345 10 0.5 1 2 345 10
CourantenA CourantenA

Puissances coupées pour 5 millions de cycles
de manceuvres.

Puissances coupées pour 5 millions de cycles
de manceuvres.

Tension V 24 48 120 Tension \% 24 48 120

mm w 10 7 4 nmm W 13 9 7

Pour XE2SPe151 en ~ ou -, les contacts “NC” et “NO” sont chargés aux valeurs indiquées
simultanément en polarité.

Courant alternatif
~ 50/60 Hz
o circuit selfique

Courant continu ==

XE3SPeeee XE3NPeeoe

N whrO

0.5 N
TN
1Y ~
230/400 V

\
AR
0.5 \
N i
N2V 0.2 \VHI
™~ 48\

0.1 | 0.1

0.5 1 2 345 10 0.5 1 2
CourantenA

Millions de cycles de manceuvres
N

Millions de cycles de manceuvres
=
=

P

345 10
CourantenA

Puissances coupées pour 5 millions de cycles
de manceuvres.

Puissances coupées pour 5 millions de cycles
de manceuvres.

Tension V 24 48 120

Tension \' 24 48 120

mm W 3 2 1

mm W 4 3 2
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141

Références,

Interrupteurs de position

caracteristiques Gamme XC Standard, format Classic
Métalliques, XCKM
Produits complets a 3 entrées de cable
Avec téte a mouvement Rectiligne, fixation par le corps Angulaire, Multi-directions,
fixation par fixation par
le corps le corps

Dispositif de commande A poussoir métallique | A poussoir a galet A levier a galet A levier a galet Atige souple
en acier thermoplastique thermoplastique aressort (2)
1 sens d’attaque (1)
latérale
Références des produits complets a 3 entrées de cable ISO M20 x 1,5 (3)
Contact bipolaire “NC+NO” = | S XCKM110H29 & XCKM102H29 & XCKM121H29 & XCKM115H29 & XCKM106H29
a action brusque -
(XE2SP2151) < o 18 45(P) 3,1(A) 7,8(P) 4,6(A)11,1(P) o 26° 58°(P) 22 30°
-~ N 2122 > 2122 » 21-22 > G304 < 1314 <
2 % 3 5 i 5 5 %?1
1344 - 1344 - 13-14 - 1314 o 0
0], 55mm mm 0 mm 0 70 L
0.9 5 22 1° 4
Contact bipolaire “NC+NO” Q| b XCKM510H29 & XCKM502H29 & XCKM521H29 & XCKM515H29 & XCKM506H29
décalés
aaction dépendante (ﬁ N 1,8 32(P) 3,1(A) 5,6(P) 4,6(A) 8(P) 26° 42°(P) 30°
(XE2NP2151) =& |uz nE % ] U
0 3 55mm 0 52 mm 7,6 mm 0 36° 70° 0 40°
Contact bipolaire “NC+NC” S ZCKM9H29 + ZCKM9H29 + ZCKM9H29 + ZCKM9H29 + ZCKM9H29 +
A action brusque L |zckp108 ZCKD02 5 ZCKD21 O ZCKD158) ZCKDO6
(XE2SP2141) ol
- N 1,8 4,5(P) 3,1(A) 7.8(P) 4,6(A)11,1(P) 1 2l 28°(P) 112 30°
ne; 3 2173 S 3% = a1z 5 eiz2 5
5 2 3% 3 i 3 e 3 6122 3
Oll, 55mm 0 mm o [o mm 0 70° 0.l L
0,9 15 2,2 11° 14
Contact bipolaire “NC+NC” b~ ZCKM7H29 + ZCKM7H29 + ZCKM7H29 + ZCKM7H29 + ZCKM7H29 +
simultanés o ZCKD10 & ZCKD02 & ZCKD21 & ZCKD15 & ZCKD06
a action dépendante ol
(XE2NP2141) ~I s 3.2(P) 56(P 8() o ) y
% B BE i o2 23
1,8 5,5mm 31(A)  9mm 4,6(A) mm
Contact tripolaire sls Ql ZCKMD39H29 + ZCKMD39H29 + ZCKMD39H29 + ZCKMD39H29 + ZCKMD39H29 +
“NC+NC+NO” 4 ZCKD10 @ ZCKDO02 @ ZCKD21 @ ZCKD15 @ ZCKD06
a action brusque ol o i}
(XE3SP2141) o] N[ = 1,8 4,5 (P)mm 3,1 (A) 7,8 (P)mm 4,6 (A) 11,1 (P)mm 26 58" (P! 30°
2122 > 21-2 > 21-22 > 21-22 > 21-22 >
Wi [ Wi [ 5 = jisn) [ 5 [
21-22 - 21-22 - 21-22 - 21-22 - 21-22 -
wH 2 wH > wa 2 wH = wH =
55 70°
0,9 1,5 2,2 11° 14°
Contact tripolaire sls Q‘ ZCKMD37H29 + ZCKMD37H29 + ZCKMD37H29 + ZCKMD37H29 + ZCKMD37H29 +
“NC+NC+NO” 9 ZCKD10 & ZCKD02 & ZCKD21 & ZCKD15&) ZCKD06
décalés ol & q
a action dépendante elSb =l 8 320 mm | si@s2@) mm |48 BR) mm | %7 42°@ - o
(xEsNP214) ==t ==l =Sl p—
0 3 55 0 52 55 0 76 0 36° 70° 0 40°
Masse (kg) 0,250 0,255 0,300 0,280 0,250

Fonctionnement des contacts

E passant
C—1 non passant

(A) = déplacement de la came

(P) = point de positivité

Références des produits complets a 3 entrées de cable Pg 11

Pour des produits complets a 3 entrées de cable Pg 11, supprimer H29 a la fin de la référence. Exemple : XCKM110H29 devient XCKM110.

Caractéristiques

Appareils pour attaque

En bout

Par came 30°

& contact “NC” a manceuvre positive

d’ouverture

Par tous mobiles

Type d’attaque

[
s

=,

—

—4

=1

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1,5m/s 1 m/s tous sens
Durabilité mécanique (4) 20 15 10

(en millions de cycles de manceuvres)

Effort ou couple D’actionnement 15N 12N 8N 0,1N.m 0,13 N.m
minimal D’ouverture positive 45N 36N 24N 0,25 N.m -

Entrée de cable

Trois entrées taraudées M 20 x 1,5 mm, pour presse étoupe ISO, capacité de serrage 7 a 13 mm

(1) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 90° par retournement de la rondelle crantée.
(2) Valeur prise avec attaque du mobile a 100 mm de la fixation.
(3) Prodluits a contacts dorés ou a ceillets : consulter notre Centre de Contact Clients.

(4) Limitation a 15 millions de cycles de manceuvres pour les produits avec contact XE3eP.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKM110H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKM102H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKM121H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKM115H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKM106H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKM510H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKM502H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKM521H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKM515H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKM506H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD37H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD37H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD37H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD37H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD37H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKM110H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD06

Encombrements

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format Classic

Métalliques, XCKM

Produits complets a 3 entrées de cable

XCKMe10 XCKMe02 XCKMe21
ZCKMD3e + ZCKD10 ZCKMD3e + ZCKD02 ZCKMD3e + ZCKD21
14 . 14
4 o12 8] | @20
| \
14 @10
oo &l B B &2 .
_ e}
< [0) re)
’ 3 i3 = !
= 3 5 DD—I 8 ® S il o QI
0 ) © i - ® @) N2
3
@ @ (L1 @
_ _ DN = = 1 41 11,5
(1 A= 30 64 (Sé
30 64 65
XCKMe15 XCKMe06 Vue arriere XCKMeeoeo, ZCKMe,
ZCKMD3e + ZCKD15 ZCKMD3e + ZCKD06 ZCKMD3e
22_15 14 41
55 L
o | —|— JL JL 01,2
i
R 0
N\ N
<
o -
)
o Q 0 O
mill ] b= . "
@ l——— 1 @ | L.}
30 (1) NrTE (1) | a1 |-
8|_ 34 64 .30 64
(1) 3 trous taraudés pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5 ou Pg 11 ou avec adaptateur DE9RA1012 1/2” NPT.
(2) 2 x @ 4 H 11 profondeur 10.
@ : 2 trous oblongs @ 5,2 x 6,2
Adaptateur pour tube 1/2” NPT
DE9RA1012
(1) 21 ‘ (2)
%El]/
®7
(1) Trou taraudé pour tube 1/2” NPT.
(2) Embout fileté Pg 11.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/DE9RA1012
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/DE9RA1012
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD06

Références,

Interrupteurs de position

caractéristiques Gamme XC Standard, format Classic
Métalliques, XCKL
Produits complets a une entrée de cable
avec presse-étoupe Pg 13,5 incorporé
Avec téte a mouvement Rectiligne, fixation par le corps Angulaire, Multi-directions,
fixation par le fixation par le
corps corps
Dispositif de commande A poussoir métallique | A poussoir a galet A levier a galet A levier a galet Atige souple
en acier thermoplastique thermoplastique aressort (2)
1 sens d’attaque (1)
latérale
Références (3)
Contact bipolaire “NC+NO” | | | XCKL110Q) XCKL102O5) XCKL121O XCKL1153) XCKL106
a action brusque o
(XE2SP2151) ﬁ AP 26° 58°(P 30°
Ry N 2122 L8 4'5(2) 2122 S1A) 7,8iP) 2122 ) ’>( ) 22 (:) fexrs =
558 ] 318 % 5 = 2122 = 2122 =
137140 - 1314 - 13'140 - 13'“0 70° s M0
oo 5,5mm 0 X mm 2124 mm TR ~
Contact bipolaire “NC+NO” Q| S XCKL521 @ XCKL515 @ XCKL506
décalés a action L 2 _
dépendante (XEZNP21 51) ‘ﬁ ~ 4,6(A) 8(P) 26° 42°(P) 30°
-« #na Wi R
0 7,6 mm 0 36° 70° 0 40°
Contact tripolaire sl s ml ZCKLD39 + ZCKLD39 + ZCKLD39 + ZCKLD39 + ZCKLD39 +
“NC+NC+NO” 4 ZCKD10 @ ZCKDO02 @ ZCKD21 @ ZCKD15 @ ZCKD06
a action brusque ol q
(XE3SP2141) o] N = 18 45(P) mm 31(A) 7,8(P) mm 46(A) 11,1(P) mm 26° 58°(P) 30°
2122 > 2122 > 21- > 2122 > 2122 >
fiar [ fiar [ fins = jixn [ fixn =
21-22 - 21-22 - 21-22 - 21-22 - 21-22 -
43 = fais 2 far 3 Wi 2 W 2
55 70°
09 15 2,2 11° 14°
Contact bipolaire “NC+NC” by ZCKL7 + ZCKD10 ZCKL7 + ZCKD02 ZCKL7 + ZCKD21 ZCKL7+ZCKD15 ZCKL7 + ZCKD06
simultanés a action o &) &) &) &)
dépendante (XE2NP2141) ~
AL 3,2(P 5,6(P 8(P 42°(P 11-12
i (P) e ;Hg-E()E 1 = ) 21-223OE
18 5,5mm 3,1(A)  9mm 46(A) mm 23 70
Contact tripolaire sls Ql ZCKLD37 + ZCKLD37 + ZCKLD37 + ZCKLD37 + ZCKLD37 +
“NC+NC+NO” 4 ZCKD10 @ ZCKDO02 @ ZCKD21 @ ZCKD15 @ ZCKD06
décalés a action ol & 3}
dépendante O N[ = 18 32(F) mm 31 (A) 3,2(P) mm 46(A) 8() mm 26°  42°(P 30°
NP4 St = =Shat —
0 3 55 0 52 55 0 76 0 36° 70° 0 40°
Masse (kg) 0,255 0,260 0,305 0,285 0,255

Fonctionnement des contacts

Caractéristiques

Appareils pour attaque

H  passant
3 non passant

En bout

(A) = déplacement de la came

(P) = point de positivité

Par came 30°

& contact “NC” a manceuvre positive
d’ouverture

Par tous mobiles

Type d’attaque

4]
mas

e,

»:

=]

—4

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1,5m/s 1 m/s tous sens
Durabilité mécanique (4) 20 15 10

(en millions de cycles de manceuvres)

Effort ou couple D’actionnement 15N 12N 8N 0,1 N.m 0,13 N.m
minimal D'ouverture positive | 45N 36 N 24N 0,25 N.m =

Entrée de cable

Une entrée avec presse-étoupe métallique incorporé. Capacité de serrage 6 a 13,5 mm.

(1) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 90° par retournement de la rondelle crantée.
(2) Valeur prise avec attaque du mobile & 100 mm de la fixation.
(3) Produits a contacts dorés ou a ceillets : consulter notre Centre de Contact Clients.

(4) Limitation a 15 millions de cycles de manceuvres pour les produits avec contact XE3eP.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKL110
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKL102
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKL121
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKL115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKL106
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKL521
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKL515
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKL506
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKL110
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKL102
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKL121
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKL115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKL106
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL7

Encombrements Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format Classic
Métalliques, XCKL
Produits complets a une entrée de cable
avec presse-étoupe Pg 13,5 incorporé
XCKLe10 XCKLe02 XCKLe21
ZCKLe + ZCKD10 ZCKL3e + ZCKD02 ZCKLe + ZCKD21
ZCKLD3e + ZCKD10 ZCKLD3e + ZCKD02 ZCKLD3e + ZCKD21

Q
S}

T T

=

30

97

L=

41
52

w
o

|

XCKLe15
ZCKLe +ZCKD15
ZCKLD3e +ZCKD15
22 15
6 @19

i .

Il
ik
1N

7

345

1275
of 9

.30 \(1) -
8| 34 52

Lt

212

= i
LT
— . 485

XCKLe06 Fixation du corps
ZCKLe + ZCKDO06
ZCKLD3e + ZCKDO06

giy -

209,5

S
L

(1) Presse-étoupe Pg 13,5 incorporé
@ : 2 trous oblongs @ 5,2 x 6,2
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD06

Références,

Interrupteurs de position

caracteristiques Gamme XC Standard, format Classic
Métalliques, a 2 contacts bipolaires, XCKML
Appareils complets a 3 entrées de cable

Avec téte a mouvement Rectiligne, fixation par le corps Angulaire, fixation par le

corps

Dispositif de commande

A poussoir métallique

A poussoir & galet en acier

A levier a galet
thermoplastique a 1 sens
d’attaque latérale

Références des appareils complets a trois entrées de cable ISO M20 x 1,5 (2

A levier a galet
thermoplastique (1)

2 contacts bipolaires “NC+NO” | XCKML110H29 & XCKML102H29 & XCKML121H29 & XCKML115H29 &

a action brusque (XESP2151L)

™ - ™ — 2 5(P 4(A)  9(P) 12,6(P © 64°

\—| N ‘—l o~ 2122 E . 22 s, - 5(A) =( ) uz 25° 64° (F:
—1 ¥y i £ i e iy 3A e L

<+ o | « Ha < 21a2 < 12 [ et =

=l & | « 4 3° e 3° e 38 et %8
® U 6mm 0 mm R mm S 70<

1,2 2 3 14°

2 contacts bipolaires “NC+NO” | — XCKML502H29 & - -

décalés a action dépendante

(XENP2151L) 1oy 338 6(P)

™ - [se) - X A
I I mm

Yol Vs

-~ N ~ N
®

Références des appareils complets a trois entrées de cable pour presse étoupe 13 (2

2 contacts bipolaires “NC+NO” | XCKML110 & XCKML102 &5 XCKML121 & XCKML115&

a action brusque (XESP2151L)

ol <| o < 2 5(P) 4(A) 9(P) 5(A) 12,6(P) o g0

NN e Ea i Ea %8 = 2177 p——
— N e 3" %1 £l ik E e 5a

+| o ] « fixrs S fexrs s e 3 e N

. %8B - %<B 1314 ~B 1314 =B

AR I s < A < i 2 it 3

® 0l e 6mm 0 mm 0 mm 13'"0 70°
12 2 3 7

2 contacts bipolaires “NC+NO” | - XCKML502 & - XCKML515 &5

décalés a action dépendante

(XENP2151L) 33(A) 6(P) 28° 44°P)

o| «| o <« 21-22 A 2122

L F| N 55 = 1314 A
P ___ 13-14 B %533 B

’ﬁ ’ﬁ 0 6 mm 0 42° 70°

& 2§
®

Masse (kg) 0,400 0,405 0,450 0,430

Fonctionnement des contacts

Caractéristiques
Appareils pour attaque

H passant
1 non passant

En bout

(A) = déplacement de la came &) contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture

(P) = point de positivité

Par Came 30°

Type d’attaque

4]
mam

=,

—

~ 4

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1,5m/s

Durabilité mécanique 3 millions de cycles de manoeuvres

Effort minimal D’actionnement | 15N 12N 8N 0,2N.m
D’ouverture 60 N 50N 50N 0,5N.m
positive

Entrée de cable

3 entrées de cable taraudées ISO M20 x 1,5, capacité de serrage 7 @ 13 mm ou 3 entrées taraudées pour presse-étoupe 13

selon NF C 68-300 (DIN Pg 13,5), capacité de serrage de 9 a 12 mm.

(1) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 90° par retournement de la rondelle crantée.

(2) Appareils avec autres éléments de contacts bipolaires a action dépendante, “NO+NC” chevauchants, “NC+NC” simultanés, (& manceuvre positive d’ouverture),

“NO+NO” simultanés, consulter notre Centre de Contact Clients.

Nota : éléments séparés de rechange
Les tétes des interrupteurs de position XCKML sont celles des interrupteurs XCKM et XCKL (voir tétes ZCKD10, ZCKD02, ZCKD21 et ZCKD15

page 122).
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML110H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML102H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML121H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML115H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML502H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML110
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML102
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML121
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML502
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML515
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD15

Encombrements

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format Classic
Métalliques, a 2 contacts bipolaires, XCKML
Appareils complets a 3 entrées de cable

XCKML110H29, XCKML110

XCKML102H29, XCKML502H29, XCKML102, XCKML502

JT
N

14,65
,
—H 3
hss |l 9 «
/@) /@
S | =
/|l UGN
1 14,65 JLS.
35,6 35,6

XCKML121H29, XCKML121

14,65

o
0

3 “:»l
: -
H < S 5
hes | - of B\ |
\\ ‘ 5

@/@ o I )
I | =5 12)
Q/_Lé = 61,5 =

151, 77

35,6

XCKML115H29, XCKML115, XCKML515

@

=

54,5
11,5

5

81

N

s

15
35,6

(1) XCKMLeeeH29 : 3 trous taraudés M20 x 1,5. XCKMLeee : 3 trous taraudés pour presse-étoupe 13.

(2) 2 trous de centrage @ 3,9 + 0,2, axe des trous de fixation du couvercle.

@ 2 trous oblongs 6,2 x 6,5, parallélogramme incliné a 26°30’ par rapport a I'axe longitudinal, pour vis M5

YAGEO:: | #&z==m
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML110H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML102H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML502H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML121H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML115H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML110
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML102
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML502
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML121
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKML515

Présentation

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format Classic
Métalliques, XCKM et XCKL
Composition variable

A levier a ressort
avec embout
thermoplastique (4)

4)
ZCKD81 |

A levier a ressort
avec tige métallique

ZCKD91

I

)
(7 Atige ronde @ 6 mm
' en thermoplastique

L =200 mm (5)

A levier a galet
thermoplastique de
longueur variable (4)

ZCKD41 | ZCKD59

ZCKDO06

é A tige souple a ressort

, Alevier a galet
_J thermoplastique (4)

ZCKDO08

. , Alevier a galet
acier (4)

ZCKD16 O

Atige a ressort

, Alevier a galet
aroulement a billes (4)

ZCKD17 O

A levier a galet
thermoplastique
1 sens d’attaque

ZCKD21 &

Alevier a galet
thermoplastique
. avec soufflet
=N .

étanche
1 sens d’attaque

ZCKD219 &

A levier a galet

en acier

avec soufflet étanche
1 sens d’attaque

A levier a galet
en acier
1 sens d’attaque

ZCKD23 O ZCKD239 O

A poussoir A poussoir métallique A poussoir & galeten A poussoir a galet
meétallique avec soufflet étanche acier en acier

avec soufflet étanche
ZCKD10 & I ZCKD109 & I ZCKD02 & I ZCKD029 &

Corps a contact bipolaire,
3 entrées de cable pour Pg 11 (1) (2)

ZCKM1, M5, M6, M7, M9 &
ZCKM8

Corps a contact tripolaire,
3 entrées de cable pour Pg 11 (1) (2)

ZCKMD3e &

(1) Pour plus d’informations, voir page 124.

Corps a contact bipolaire,
avec presse-étoupe Pg 13,5 incorporé (1) (3)

ZCKL1, L5,16,L7 &
ZCKLS

Corps a contact tripolaire,
avec presse-étoupe Pg 13,5 incorporé (1) (3)

ZCKLD3e &

(2) Pour 3 entrées de cable taraudées ISO M20 x 1,5, ajouter H29 a la référence. Exemple : ZCKM1 devient ZCKM1H29.
Pour une entrée de cable avec adaptateur 1/2” NPT, ajouter H7 a la référence. Exemple : ZCKM1 devient ZCKM1H?7.
(3) Pour une entrée de céable taraudée 1/2” NPT, ajouter H7 a la référence. Exemple : ZCKL1 devient ZCKL1H7.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL1H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD59
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL8

Atige carrée acier HA tige ronde Atige ronde

73 mm @3 mm en fibre de ?netrT;Tmoplastique
L=125mm (5) verre
L=125mm (5) L=200mm (5)

1\

=

ZCKY54 ZCKY55 [ ZCKY59

Alevier a ressort
a tige métallique (4)

Alevier a ressort
embout
thermoplastique (4)

S mr—

ZCKY81

Alevier Alevier
agalet agalet
thermoplastique acier de
de longueur longueur
variable (4) variable (4)
ZCKY41 ZCKY43

ZCKY91

Alevier Aleviera
agalet galet élastomére
élastomere 50 mm (4)
@50 mm
de longueur
variable (4)
ZCKY49 ZCKY39
Alevier agalet Alevier ) Alevier a galet
thermoplastique a galet acier aroulement a billes
(4) (4) 4
ZCKY31 & ZCKY33 & ZCKY34 O
Pour attaque
adroite ET a gauche
ou
a droite OU a gauche
ZckDos &
: téte garantissant une manceuvre positive d’ouverture.
(4) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 90° par retournement de la rondelle crantée.
(5) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 45° par retournement de la bride.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY43
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY81
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY91
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY59

Références Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format Classic
Métalliques, XCKM et XCKL
Sous-ensembles adaptables

Corps a contact bipolaire

Avec élément de contact Schéma Positivité (1) Entrée de cable Référence Masse
kg

Pour interrupteurs de position XCKM

“NC+NO” Q| < ® Pg 11 ZCKM1 0,210
axaézztiogzl:n:sque o ISOM20x1,5 ZCKM1H29 0,210
(XE25P2151) gﬁ N 12'NPT(2)  ZCKM1H7 0,210
“NC+NO” ml 5 (=) Pg 11 ZCKM5 0,210
t‘ieca_les . o ISOM20x1,5 ZCKM5H29 0,210
?Xaé’;';l’;z‘:esg‘)’“da“‘e g N 1/2” NPT (2) ZCKM5H7 0,210
“NO+NC” | o =) Pg 11 ZCKM6 0,210
oN -~
E:he\;'aucg?nts dant _ ISOM20x 1,5  ZCKM6H29 0,210
a action dependante
(XE2NP2161) 2
“NC+NC” | S (=) Pg 11 ZCKM7 0,210
§imu'ltané's _ ISOM20x 1,5  ZCKM7H29 0,210
?xaé:zt'ﬁ; zﬂiﬁ‘;"da"‘e of o 1/2" NPT (2) ZCKM7H? 0,210
“NO+NO” 2| gl - Pg 11 ZCKM8 0,210
§imlt;_|tan§§ gt - ISOM20x1,5 ZCKM8H29 0,210
a action depenaante
(XE2NP2131) f—'ﬁ g
“NC+NC” | © =) Pg 11 ZCKM9 0,210
aaction brusque _ ISOM20x 1,5 ZCKM9H29 0,210
(XE2SP2141) of o
- N
Pour interrupteurs de position XCKL
“NC+NO” ol < Pg 13,5 ZCKL1 (3) 0,210
N . -~ o~
aaction brusque o 1/2” NPT ZCKL1H7 0,210
(XE2SP2151) "ﬁ N
— N
“NC+NO” ml < (=) Pg 13,5 ZCKLS5 (3) 0,210
glece:'les g dant L 1/2” NPT ZCKL5H7 0,210
a action dependante
(XE2NP2151) Q Q
“NO+NC” | o Pg 13,5 ZCKLS6 (3) 0,210
sl 2| o
g:he\;ga\ucg?nts dant _ 1/2" NPT ZCKL6H7 0,210
a action dependante
(XE2NP2161) q 2
“NC+NC” | < Pg 13,5 ZCKL7 (3) 0,210
. - -~ N
§|mlt1_ltan§§ dant L 1/2" NPT ZCKL7H7 0,210
a action depenaante
(XE2NP2141) SN
“NO+NO” Ql gl - Pg 13,5 ZCKLS8 (3) 0,210
§imltx_ltan§§ st - 1/2" NPT ZCKL8H7 0,210
a action dependante
(XE2NP2131) “—'ﬁ g

(1) @ : contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture.
(2) 3 entrées taraudées dont une avec un adaptateur métallique pour tube 1/2” NPT (USASB2-1).
(3) Livré avec un presse-étoupe Pg 13,5.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM5H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM6H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM8H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM5H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL1H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL5H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL7H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL8H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL8

Références (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format Classic
Métalliques, XCKM et XCKL
Sous-ensembles adaptables

Corps a contact tripolaire

Avec élément de contact Schéma Positivité (1) Entrée de cable Référence Masse
kg

Pour interrupteurs de position XCKM

“NC+NO+NO” S g| o (=) Pg 11 ZCKMD31 0,210
aaction brusque A ISOM20x 1,5 ZCKMD31H29 0,210
(XE3SP2151) N g Q
“NC+NC+NO” =l = m| =) Pg 11 ZCKMD39 0,210
&gggzﬁﬁque L ISOM20x1,5 ZCKMD39H29 0,210
af « ‘ﬁ 1/2” NPT (2) ZCKMD39H7 0,210
“NC+NC+NO” sl S 9| o) Pg 11 ZCKMD37 0,210
ZCKMD3e décalés . ISOM20x1,5 ZCKMD37H29 0,210
a action dépendante N q
(XE3NP2141) ol «f =
“NC+NO+NO” < 8| o‘_'>| =) Pg 11 ZCKMD35 0,210
décales A ISOM20x 1,5 ZCKMD35H29 0,210
aaction dépendante ~ q %
(XE3NP2151) Nl o =
Pour interrupteurs de position XCKL
“NC+NO+NO” 5 g| o =) Pg 13,5 ZCKLD31 (3) 0,210
a action brusque . 1/2” NPT ZCKLD31H7 0,210
(XE3SP2151) § g <
“NC+NC+NO” | < oo| =) Pg 13,5 ZCKLD39 (3) 0,210
aaction brusque oL N
(XE3SP2141) -1
N N <
(32} N ~
“NC+NC+NO” sl sl e =) Pg 13,5 ZCKLD37 (3) 0,210
décalés b
a action dépendante
ZCKLD3e (XE3NP2141) S o Q

(1) @ : contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture.
(2) 3 entrées taraudées dont une avec un adaptateur métallique pour tube 1/2” NPT (USASB2-1).
(3) Livré avec un presse-étoupe Pg 13,5.

YAGEO: | *&==== 129


https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD31H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD37H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD35H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD31H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD35
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD37

Références (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format Classic
Métalliques, XCKM et XCKL
Sous-ensembles adaptables

Eléments de contact

Type de contact Schéma Pour corps Positivité (7) Référence Masse
kg

Contact bipolaire

“NC+NO” ml S ZCKM1 @ XE2SP2151 0,020
N ZCKLA1
a action brusque «| w
“NC+NO” ml S ZCKM5 XE2NP2151 0,020
décalés U ZCKL5 e
a action dépendante ﬁ
I S
“NC+NO” — m‘ ZCKM6 XE2NP2161 0,020
chevauchants P ZCKL6 e
a action dépendante B
Q] 3
“NC+NC” - g ZCKM7 @ XE2NP2141 0,020
simultanés - ZCKL7
XE2NP21e1 a action dépendante -
RN
“NO+NO” ml g‘ ZCKM8 - XE2NP2131 0,020
simultanés N ZCKL8
a action dépendante j j
)
“NC+NC” - 5 ZCKM9 XE2SP2141 0,020
a action brusque L 6
N

Contact tripolaire

“NC+NO+NO”
a action brusque

ZCKMD31 XE3SP2151 0,035
ZCKLD31

22 21

I
% |3
14 L1z

“NC+NC+NO” | <| o ZCKMD39 XE3SP2141 0,035
XE3eP21ee a action brusque L N T | ZCKLD39 e
4l
“NC+NC+NO” sl g g‘ ZCKMD37 XE3NP2141 0,035
décalés LT ZCKLD37 e
a action dépendante o« ‘ﬁ
™ N ~
“NC+NO+NO” < «>| ml ZCKMD35 XE3NP2151 0,035
< - N el -~
décalés BN @
a action dépendante «~ q q
N el -~

(1) @ : contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture ou sous ensemble garantissant une manceuvre positive d’ouverture.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKLD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD35
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM9

Fonctionnement

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format Classic

Métalliques, XCKM et XCKL
Sous-ensembles adaptables

Tétes ZCKD10, D109 avec corps

ZCKM1, L1
18 4,5(P)

>
>
-
-

5,5mm

anaR
=R=R
o

iiﬂn

ZCKMD39, LD39
1,8

IS
Jou
I

sensen
o Shtiet
o
Ry
. £
[$)]
S aaaryy
3

ZCKMS5, L5
18 3.2(P)

0 3  55mm

ZCKMD37, LD37

1,8 32(P)
2112%
31-32|
1314

0

3 5,5mm

Tétes ZCKDO02, D029 avec corps

ZCKM1, L1
3,1(A) 7.8(P)

-
mm

B

£R2R

iDiEEE
AY

15

ZCKMD39, LD39
31(A) 7.8()

o

LERIER
Iczm
% AAAY

Tétes ZCKD21, D23, D219,

ZCKM1, L1
4,6(A) 11,1(P)
=
-
-

m

ERER
o
N
NI:H
3

ZCKMD39, LD39
4,6(A) 11,1(P)

aeNaen
o ZRRERR
3 AAAYYY

22

ZCKMS5, L5
3,1(A) 56(P)
0 ]

1314

0 52 mm

ZCKMD37, LD37
31(A) 56(P)

52 mm

D239 avec corps

ZCKMS5, L5

4,6(A) 8(P)
21722S
1314

0

7,6 mm

ZCKMD37, LD37
L mdO(A) 8P

7,6 mm

Tétes ZCKD15, D16, D17 avec corps

ZCKM1, L1
26° 58°(P)

>

El

<
70°

LOEG
=R=R
Em

o

ZCKMD39, LD39
26°  58°(P)

FUNZAN

2R82ER
(=]
I\:‘m
SAAAYYY

ZCKMS5, L5
26° 42°(P)

21-22
1314

0 36° 70°

ZCKMD37, LD37
26° 42°(P

36° 70°

Tétes ZCKD41, D59, D81, D91 avec corps

ZCKM1, L1

R
N

o)

°

=R=R

o
IB‘:H
° AAYY

o

ZCKMD39, LD39

N
=3

o ER8ERE
Ijm
S AAATYY

ZCKMS5, L5
26°

21-22
1394

0 36° 70°

ZCKMD37, LD37

Tétes ZCKD06, D08 avec corps

ZCKM1, L1

w
S
o

o BREN
AAYY

=
o

ZCKMD39, LD39

w
S

e
AAAYYY

=

ZCKMS, LS
30°
—_=—

0 40°

ZCKMD37, LD37

ZCKM®6, L6 ZCKM7, L7 ZCKMS8, L8
3 4,4(P) 3,2(P)
] i === e — |
18  55mm 18 55mm 18  55mm
ZCKMD31, LD31 ZCKMD35, LD35
18 45P) 1,8 32(P)
2122 % 21-22
jear] = oA
%;; E 0 3 5,5mm
0 5,5mm
0,9
ZCKM6, L6 ZCKM7, L7 ZCKMS, L8
52(A) 7,6(P) 5,6(P)
o BE] e bt
3,1 9mm 3,1(A) 9mm 3.1(A) 9mm
ZCKMD31, LD31 ZCKMD35, LD35
oS AL T8P) 1) 56()
et S B
3% 2 0 52 mm
13-14 -
mm
ZCKM6, L6 ZCKM7, L7 ZCKM8, L8
7,6 11,1(P) 8(P)
e == i == =
4,6(A) mm 4,6(A)  mm 4,6(A) mm
ZCKMD31, LD31 ZCKMD35, LD35
4,6(A) 11,1(P) A,EAg Sﬁ
21-22 21-22
33-34 » 33-34
13-14 < 1314
% 3 0 7.6 mm
13-14 -
mm
ZCKM6, L6 ZCKM7, L7 ZCKMS8, L8
40° 60°(P) 43°(P)
i =] == =
24°  70° 24°  70° 24°  70°
ZCKMD31, LD31 ZCKMD35, LD35
21-22 21-22
33-34 > 33-34
e 5 360 70°
B 2
0 70°
11°
ZCKM6, L6 ZCKM7, L7 ZCKM8, L8
40°
(e =] = s
24°  70° 24° 70° 24° 70°
ZCKMD31, LD31 ZCKMD35, LD35
26° 26°
2122 - 0 36° 70°
e 2
0 70°
11°
ZCKM6, L6 ZCKM7, L7 ZCKM8, L8
40°
i 2 P — |
30° 30° 30°

ZCKMD35, LD35
30° 30°

-22
-34
14

0 40°

AAAYYY

14°

0,9

ZCKM9

[RERe.

R8RS

0
15

ZCKM9

nans
RRRS

2,2

ZCKM9

ooy
RRRS

0
11°

3,1(A) 7.8(P)
>

1
-

mm

%
3

mm

26° 58°(P)
>

[
=

=
70°

Nz
[N
o RN
I\Aj

4,6(A) 11,1(P)
>

Fonctionnement des contacts

Il passant
[ non passant

(A) = déplacement de la came
(P) = point de positivité
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD35
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD35
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD35
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD35
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD35
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKMD35
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM9

Encombrements

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format Classic
Métalliques, XCKM et XCKL
Sous-ensembles adaptables

Corps a contacts

ZCKM1, M5, M6, M7, M8, M9, MD3e, MD3He29, MD3eH7
ZCKM1H29, M5H29, M6H29, M7H29, M8H29, M9H29
ZCKM1H7, M5H7, M6H7, M7H7, M8H7

6. 0
B I O
(&) (©)
© ©
8 3
@ (L]
(1) “loa |-
30 64

Adaptateur pour tube 1/2” NPT
DE9RA1012

(2 21 3)

plaie

<))

ZCKL1,L5,L6,L7,L8, LD3e (avec presse-étoupe Pg 13,5 incorporé)
ZCKL1H7, L5H7, L6H7, L7TH7, L8H7, LD3eH7 (avec entrée de cable 1/2” NPT)

6 6]

-°-

72
67

== =
= 41 =
30 52

(1) 3 trous taraudés pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5 ou Pg 11.
@ : 2 trous oblongs @ 5,2 x 6,2

(2) Trou taraudé pour tube 1/2” NPT.

(3) Embout fileté Pg 11.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/DE9RA1012
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL1H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKM1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKL1

Encombrements (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format Classic
Métalliques, XCKM et XCKL
Sous-ensembles adaptables

Tétes a mouvement rectiligne

ZCKD10 ZCKD109 ZCKDO02
14
4 @12

IR - o s 010 ‘

O[

[sp}

& e — ! = 1 A

ZCKD029

ZCKD21,ZCKD23

734 14 14
4 8 8
I T i
- 3
— | — & J‘gﬂ%
Tétes a mouvement angulaire
ZCKD15,ZCKD16, ZCKD17 ZCKD59
37 44,5 31,7
15],
55 06
ﬂh ‘ e
Il ) P~
‘1 g\\ == p—— <
[+ R a—
= ’ = |
|
34| 55
ZCKD81 ZCKD91
Jﬂii'
51

56 | Lg

56 ‘
Tétes a mouvement angulaire multi-directions
ZCKD06 ZCKDO08
16 21,2

1

| | } + R
|

I
I
o 142,5
1
+

(1) 190 maxi
(2) 215,5 maxi

Nota : filetage de I'axe de fixation du dispositif de commande = M6
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD15
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD41
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Présentation, Interrupteurs de position

caracteristiques genérales ~Gamme XC Standard, format EN 50041
En plastique a double isolation XCKS

Produit complet o0 XCKS, avec téte a mouvement rectiligne et angulaire
a 2 contacts NO + NC et une entrée de cable

m La gamme des interrupteurs de position de la
gamme XCKS, avec ses 2 contacts intégrés, constitue
une offre “tout en un”, préte a I'emploi.

Produit composable 0 ZCKD : téte compléte avec levier

a2, 3 ou 4 contacts et une entrée de cable 0 ZCKS : corps avec 2, 3 ou 4 contacts
m La gamme composable permet d’élargir le choix M
parmi 18 actionneurs et jusqu’a 4 contacts. ’

o

Caractéristiques d’environnement

Conformité aux normes Produits C€, EN/IEC 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 n°14, CCC, EAC
Ensembles machines EN/IEC 60204-1
Certifications de produits UL, CSA, CCC, EAC
Traitement de protection En exécution Normale “TC”, spécial “TH”
Température de I’air ambiant Pour fonctionnement -25...+70°C
Pour stockage -40...+70°C
Tenue aux vibrations Selon EN/IEC 60068-2-6 259gn (10...500 Hz)
Tenue aux chocs Selon EN/IEC 60068-2-27 XCKS1ee :40gn (11 ms)
XCKS5ee : 50 gn (11 ms)
Protection contre les chocs  Selon EN/IEC 61140 Classe ll
électriques
Degré de protection Selon EN/IEC 60529 XCKS1ee, XCKS5ee : IP 66 et IP 67
ZCKS : IP 65
Selon EN 62262 XCKS1ee, XCKS5ee : IK 05
ZCKS : 1K 03
Entrée de cable Selon modele Entrée taraudée pour presse-étoupe :
m Pg13,5
m ISOM20x 1,5
m 1/2”NPT
Matériaux Corps et tétes en plastique
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Caracteristiques générales

(suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format EN 50041
En plastique a double isolation XCKS

Caractéristiques de I’élément de contact

Type de contacts

Selon EN/IEC 60947-5-1

Type Zb, contacts double coupure a isolement galvanique

Positivité (selon modéle)

Contact a manceuvre positive d’ouverture selon EN/IEC 60947-5-1 annexe K

Caractéristiques assignées

d’emploi

XCKS1ee, XCKS5ee
XE2ePe, XESPe

~AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A); Ithe=10A
—-DC-13; Q300 (Ue =250V, le =0,27 A), selon EN/IEC 60947-5-1 annexe A

XE3ePe

~AC-15;B300 (Ue =240V, le=1,5A);Ilthe=6A
= DC-13; R300 (Ue =250V, le = 0,1 A), selon EN/IEC 60947-5-1 annexe A

Tension assignée d’isolement XCKS1ee, XCKS5ee

XE2ePe, XESPe

Ui =500 V degré de pollution 3 selon EN/IEC 60947-5-1

XE3ePe

Ui =300 V selon UL 508 et CSAC22-2 n° 14

Tension assignée de tenue

aux chocs

XCKS1ee, XCKS500
XE2ePe, XESPe

U imp =6 kV selon EN/IEC 60947-1, IEC 60664

XE3ePe

Uimp =4 kV selon EN/IEC 60947-1, IEC 60664

Protection contre
les courts-circuits

XCKS1ee, XCKS5e0
XE2ePe, XESPe

Cartouche fusible 10 AgG

XE3ePe

Cartouche fusible 6 AgG

Résistance entre bornes

<25 mQ selon EN/IEC 60255-7 catégorie 3

Raccordement XCKS1ee, XCKS5ee Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm?/AWG 22, maxi: 2 x 1,5 mm?/ AWG 16
(sur bornes a vis étriers) XE2SP21e1
XE2NP21e1 Capacité de serrage mini : 1 x 0,5 mm?/AWG 20, maxi : 2 x 2,5 mm?/AWG 14
XESPe Capacité de serrage mini : 1 x 0,75 mm?/AWG 20, maxi : 2 x 1,5 mm?/ AWG 16
XE3ePe Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm?/AWG 22, maxi: 1x 1 mm?/AWG 18
ou 2x0,75 mm?/AWG 20
Vitesse d’attaque minimale Contacts a rupture brusque (XCKS1e, XEeSPe et XESPe) : 0,01 m/minute
Contacts a rupture lente (XCKS5e, XE2NPe et XE3NPe) : 6 m/minute
Durabilité électrique XCKS1ee +LC1D38/~ 230V 15 millions de manceuvres
XCKS5ee +LC1D38/~ 230V | 20 millions de manceuvres
ZCKS m Selon EN/IEC 60947-5-1 annexe C

m Catégories d’emploi AC-15 et DC-13
m Fréquence maxi : 3600 cycles de manceuvres/heure

m Facteur de marche : 0,5

Courant alternatif
~ 50/60 Hz
~m circuit selfique

Courant continu =

Courant alternatif
~ 50/60 Hz
~m circuit selfique

Courant continu ==

XE2SP21e1, XE2SP2141
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Puissances coupées pour 5 millions de
cycles de manceuvres.
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Puissances coupées pour 5 millions de cycles

Tension V 24 48 120 Tension V 24 48 120 Tension \' 24 48 120
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CourantenA

CourantenA

Puissances coupées pour 5 millions de
cycles de manceuvres.

Puissances coupées pour 5 millions de cycles
de manceuvres.

Tension V 24 48 120

Tension V 24 48 120

mm w 3 2 1

mm W 4 3 2
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Références,
caracteristiques

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format EN 50041
En plastique, a double isolation XCKS
Produits complets a une entrée de cable

Avec téte a mouvement | Rectiligne, fixation par le corps | Angulaire, fixation par le corps

Forme selon EN 50041 (1) |B C A A A A D
Dispositif de commande | A poussoir A poussoir a Alevieragalet |Alevieragalet |Alevierde Alevier de A tige ronde @ 6 mm
métallique galet en acier thermoplastique | en élastomeére longueur longueur variable | thermoplastique
ou acier (2) 50 mm (2) variable a galet | agaleten (3) (4)
thermoplastique | élastomere
ou acier (2) 250 mm (2)
Positivité &) &) =) - (&) — —
Références des produits complets a une entrée de cable ISO M20 x 1,5
ml —| Contact XCKS101H29 |XCKS102H29 |XCKS131H29 |XCKS139H29 |[XCKS141H29 |XCKS149H29 |XCKS159H29
U bipolaire (thermoplastique) (thermoplastique)
[ “NC+NO” XCKS133H29 XCKS143H29
Y| §| aaction brusque (acier) (acier)
2122 2 456 2122 ) _78E) 2122 2 mk) 2122 2 2122 = A6 2122 2z 2122 2
¥ » - » - » - » - » - > - >
;3:;3#: ;zzgg#= 2] 5 ;%:;g?: ;e:g?: ;z:;;?: m? 5
13-14 | 1314 - | 1314 - | 1314 < | 13.14 <€ | 1314 <€ | 1314 -
0 6,2 0 75° 0 75° 0 75° 0 75° 0 75°
1 mm 17 12° 12° 12° 12° 12°
o’)l S Contact bipolaire| XCKS501H29 |XCKS502H29 |XCKS531H29 |XCKS539H29 |XCKS541H29 |- XCKS559H29
N “NC+NO” (thermoplastique) (thermoplastique)
ﬁ”* décalés a action XCKS543H29
3| &| dépendante (acier)
25 38(F) 43(A) _66(P) 23 40°(P) 23° 23 40°P) 23
W ] e R i O i R L B i |
0 32 62 0 55 mm 0 32 75 0 32 75 0 32 75 0 32 75
Masse (kg) 0,125 0,135 0,160 0,175 0,165 0,180 0,170
Fonctionnement B passant (A) = déplacement de la came & contact “NC” @ manceuvre positive d’ouverture

des contacts

1 non passant
Références des produits complets a une entrée de cable Pg 13,5

Pour des produits complets avec une entrée de cable presse-étoupe 13, supprimer H29 a la fin de la référence. (Sauf pour XCKS133H29, XCKS143H29 et
XCKS543H29). Exemple : XCKS101H29 devient XCKS101.

Références des produits complets a une entrée de cable 1/2” NPT

Pour des produits complets avec une entrée de cable presse-étoupe 1/2” NPT, remplacer H29 par H7 a la fin de la référence. (Sauf pour XCKS133H29,
XCKS143H29, XCKS501H29, XCKS539H29, XCKS543H29 et XCKS559H29). Exemple : XCKS101H29 devient XCKS101H7.

Caractéristiques
Produits pour attaque

En bout

Par came 30°

(P) = point de positivité

Par tous mobiles

Type d’attaque

4]
o

==,

7’_8—‘0u

1

=1

Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s 1,5m/s 1m/s
Durabilité mécanique 25 15 20

(en millions de cycles

de manceuvres)

Effort ou D’actionnement | 15 N 12N 0,10 N.m

couple | Douverture 30N 20N 0,15N.m = 0,15N.m = =
minima positive

Entrée de cable

Une entrée taraudée M20 x 1,5 mm, pour presse-étoupe ISO, capacité de serrage 7@ 13 mm

(1) Forme selon EN 50041, voir page 25.
(2) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 90° par retournement de la rondelle crantée.
(3) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 45° par retournement de la bride.
(4) Valeur prise avec attaque du mobile a 100 mm de la fixation.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS101H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS102H29
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS541H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS543H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS559H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS133H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS143H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS543H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS101H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS133H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS143H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS501H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS539H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS543H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS559H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKS101H29

Références,
caracteristiques

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format EN 50041
En plastique, a double isolation XCKS

Produits composables a une entrée de cable

Nota : Les tétes ZCKD sont adaptables uniquement sur les corps ZCKS.
Références des produits a composer (corps ZCKS et tétes ZCKD) a une entrée de cable ISO M20 x 1,5 (3)

Forme selon EN 50041 (1) |B (e} A A A A D
Dispositif de commande | A poussoir A poussoir a Alevieragalet |Alevieragalet |Alevier de Alevier de A tige ronde @ 6 mm
métallique galet en acier thermoplastique | en élastomeére | longueur longueur variable | thermoplastique
(2) @50 mm (2) variable a galet |agaleten (4) (5)
thermoplastique | élastomére
2 @50 mm (2)
Positivité = = o - o - -
| < Contact ZCKS9H29 + ZCKS9H29 + ZCKS9H29 + ZCKS9H29 + ZCKS9H29 + ZCKS9H29 + ZCKS9H29 +
Al bipolaire ZCKDO1 ZCKDO02 ZCKD31 ZCKD39 ZCKD41 ZCKD49 ZCKD59
~ 7; “‘NC+NCH 1,8 45(P) 3,1(A)  78(P) 23° 58°(P) 23° 23° 58°(P) 23° 23°
=| «| aactionbrusque | 1 e HE |52 = |55 |53 = |05 % |42 S
(XE2SP2141) o 3|5 ! IR = i = BB = Bl = Blps] = 13
0 55 0 mm |~ 0 80° 80° 0 80° 0 80° 80°
09 mm 15 11 IR iR e iR
- - Contact bipolaire | ZCKS7H29 + ZCKS7H29 + ZCKS7H29 + ZCKS7H29 + ZCKS7H29 + ZCKS7H29 + ZCKS7H29 +
~, N “NC+NC” ZCKDO01 ZCKDO02 ZCKD31 ZCKD39 ZCKD41 ZCKD49 ZCKD59
-—7 simultanés o .
o| | aaction e == =—Iff ==Nt =——N =—N | |
dépendante 18 ﬁ]ﬁ] 0 31A) 0 23° 80° 0 23 80° 0 23° 80° 0 23 80° 0 23 80°
(XE2NP2141)
| «| o Contact ZCKSD39H29 + | ZCKSD39H29 + | ZCKSD39H29 + | ZCKSD39H29 + | ZCKSD39H29 + | ZCKSD39H29 + | ZCKSD39H29 +
of N Fl tripolaire ZCKDO1 ZCKDO02 ZCKD31 ZCKD39 ZCKD41 ZCKD49 ZCKD59
N 7(:1 7;” ‘NC::NCI‘-NO Pp— A5E) |21 o O—TEE) |1 X i P P X o 2122 P
™| N «— aaction 31-32, : 31-32 : 31-32 : 31-32 : 31-32 f I: 31-32, I: 31-32 :
brusque b=t S |53 S |58 = |85 |52 = |58 E ] =
(XE3SP2141) | 5'5: };:}go mn:] ?g:%,%o 80; %%:?%o w: %&:?%O 80; ?%:?%0 80; ?é:%%o 80?
0,9 mm 15 11° 11° 11° 11° 11°
Masse (kg) 0,095 0,105 0,145 0,150 0,155 0,155 0,150

Fonctionnement des

contacts

HEl passant

1 non passant

(A) = déplacement de la came
(P) = point de positivité

& contact “NC” & manceuvre positive d’'ouverture

Références des produits a composer (corps ZCKS et tétes ZCKD) a une entrée de cable Pg 13,5
Pour des corps ZCKS avec une entrée de cable Pg 13,5, supprimer H29 a la fin de la référence. Exemple : ZCKS1H29 devient ZCKS1.

Caractéristiques
Produits pour attaque

En bout

Par came 30°

Par tous mobiles

Type d’attaque

4]
O

—_

I_@_l

~

i

=1

Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s 1,5ml/s 1m/s
Durabilité mécanique (6) 25 15 20 o

(en millions de cycles de

manoceuvres)

Effortou D’actionnement | 15N 12N 0,15N.m

couple , Douverture  |45N 36N 0,3N.m = 0,3N.m = =
minima positive

Entrée de cable Une entrée taraudée M20 x 1,5 mm, pour presse-étoupe ISO, capacité de serrage 7 @ 13 mm

(1) Forme selon EN 50041, voir page 25.
(2) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 90° par retournement de la rondelle crantée.
(3) Produits a contacts dorés ou a ceillets : consulter notre Centre de Contact Clients.
(4) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 45° par retournement de la bride.

(5) Valeur prise avec attaque du mobile a 100 mm de la fixation.
(6) Limitation a 15 millions de cycles de manceuvres pour les produits avec contact XE3eP.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS7H29
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS1H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD59
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD59
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD59
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS1

Encombrements Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format EN 50041
En plastique, a double isolation XCKS
Produits complets a une entrée de cable
Encombrements
XCKSe0O1ee XCKSe02e0 XCKSe31ee/ XCKSe33ee
16 29,6 16, 55
Ti - 4 T @13 5 ‘ 39 @22
%) = | N ‘7 -
] o lg— 2 (Q[ § B
3 %] 23 8“
H 9 %i : E Ot §
| 32 = |30 | @) |2x053 i 9 2x@5.3 g
37 40 7 i Q0 ——
32 = |30l = —
!37 40 Ji< =!30!=
59,8 40
XCKSe39ee XCKSe41ee/ XCKSe43ee XCKSe49ee
58 53 56
‘ 10 @50 54,5»“\ ‘ 45 ‘ 10
g o S
i o N © ® N
H < A v A ©
i " ¥
- oN
) - 2 g
T— 1 9 2x05,3 © -
a : o—0 1) “
67 o = ‘ 30 ‘ H 8 ——
-~ ™ 37 } —
556 B 40 JL<
65
XCKSe5%ee
| 48,4 26,2
(2 >
1S o [@
8 ®|p —!
ﬁ By 2x@5,3 @7
{2 = ‘ 30 ‘ =
37 40
54,6

(1) 1 trou taraudé pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5 ou Pg 13,5 ou 1/2” NPT.
(2) Tige @ 6, longueur 200 mm.
(3) 190 maxi.
(4) 212 maxi.
@ : 2 trous oblongs 5,3 x 7,3 mm.
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Encombrements

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format EN 50041
En plastique, a double isolation XCKS
Produits composables a une entrée de cable

Encombrements
ZCKSe + ZCKDO1

1

»’—4

6
3
A e

210

S

Q
36,5

l— |

OIS

60

e »|

29,5 = _||30,]
36 40
ZCKSe + ZCKD39
57
10 @50
I
©
Nk
© %)
] GO
o
g % )
205 = |L30,]|=
65 40
ZCKSe + ZCKD59
485
\
Jﬂ (2)
o
&
S
9 2x05,3 3
29,5 B = 30 |l.=
57 40

ZCKSe + ZCKD02

-
(o]

g

-

116

(1)

v

29,5
36

212

|

30,|

60

40

ZCKSe + ZCKD41
53

6|

117..172

29,5...84
51,5...106

|30
40

60

ZCKSe + ZCKD31
55
6 ‘ 39 @22
R O .
' 3.
@ v
Q
o
)| |2x253 ©
Jmsl. =]l -
60 40
ZCKSe +ZCKD49
58
10 50
GOQE' o
o  \DJ7s
5 o figl s
"D:. d
&
2x05,3 3
7
295,  =.|ls0]l.=
57 40

(1) 1 trou taraudé pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5 ou Pg 13,5 ou 1/2” NPT.

(2) Tige @ 6, longueur 200 mm.

(3) 190 maxi.
(4) 212 maxi.

@ : 2 trous oblongs 5,3 x 7,3 mm.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD59

Présentation

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format EN 50041
En plastique a double isolation XCKS
Produits composables

A tige carrée acier
73 mm
L=125mm (2)

ZCKD54

A tige ronde .

@ 3 mm en fibre A tige ronde @ 6 mm

de verre en thermoplastique

L=125mm (2) L=200mm (3)
ZCKD59

ZCKD55 |

A levier & galet
élastomere
250 mm (2)
ZCKD39

A levier a galet

thermoplastique de

longueur variable (2)
ZCcKD41 &

A levier & galet
élastomere @ 50 mm
de longueur variable (2)

ZCKD49

A levier a galet
thermoplastique (2)

ZCKD31 O

Alevier a galet
aroulement a billes (2)

ZCKD33 & zckp34 O

Alevier aressort
avec tige

Alevier a ressort

A tige souple a avec embout

Atige a ressort ressort thermoplastique (2) métallique (2)

ZCKDO08 ZCKDO06 ZCKD81 ZCKD91

A poussoir A poussoir métallique A poussoir & galet A poussoir a galet en acier
métallique avec soufflet étanche en acier a soufflet étanche
zckpo1 O zckpo19 & zckpo2 O ZckDo29 5

Corps a contact bipolaire,
entrée de cable pour Pg 13,5
1 enclenchement (1)

ZCKs1, S5, S6, 57, 59 &
ZCKS2, S8

Corps a contact tripolaire,
entrée de cable pour Pg 13,5
1 enclenchement (1)

ZCKSD31, SD35, SD37, SD39 @
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A levier a ressort

:
)

. Atige ronde
Atige carrée acier @ 3 mm en fibre
73 mm de verre
L=125mm (3) L=125mm (3),
ZCKY54 ZCKY55

A levier a ressort

Atige ronde

26 mm

en thermoplastique
L =200 mm (3)

ZCKY59

.
|
:
£

Pour attaque
adroite ET a gauche
ou

adroite OU a gauche

Corps a contact bipolaire 2 “C/O”,

décalés a action brusque

entrée de cable pour Pg 13,5

2 enclenchements, 1 a droite ET 1 a gauche (1)
ZCKS404

avec embout avec tige

thermoplastique (2) métallique (2)

ZCKY81 ZCKY91

Alevier Alevier A levier a galet

agalet agalet élastomere .
thermoplastique acier 250 mm Alevier a galet
de longueur de longueur de longueur élastomere
variable (2) variable (2) variable (2) 250 mm (2)
ZCKY41 & ZCKY43 & ZCKY49 ZCKY39
Alevier Alevier

agalet a galet acier A levier a galet
thermoplastique (2) (2) aroulement a billes (2)

ZCKY31 & ZCKY33 & ZCKY34 &




Références

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format EN 50041
En plastique a double isolation XCKS
Produits composables

Corps a contact bipolaire

Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
1 enclenchement “NC+NO” ‘v_:l S @ Pg 13,5 ZCKS1 0,080
a action brusque o
(XE2SP2151) gj N ISOM20x 1,5 ZCKS1H29 0,080
2“C/O" 3l - Pg 13,5 ZCKS2 0,080
simultanés
a action brusque N ISOM20x1,5 ZCKS2H29 0,080
(XESP3021) N
“NC+NO” e Pg 13,5 ZCKS5 0,080
décalés N
a action dépendante ‘ﬁ o ISOM20x1,5 ZCKS5H29 0,080
(XE2NP2151) -~
“NO+NC” S Ql &) Pg 13,5 ZCKS6 0,080
chevauchants B
aaction dépendante ( ISOM20x1,5 ZCKS6H29 0,080
(XE2NP2161) =
“NC+NC” - g e Pg 13,5 ZCKS7 0,080
simultanés _
aaction dépendante [ ISOM20x 1,5 ZCKS7H29 0,080
(XE2NP2141) N
“NO+NO” Ql gl - Pg 13,5 ZCKS8 0,080
simultanés L
a action dépendante q Q ISOM20x1,5 ZCKS8H29 0,080
(XE2NP2131) =«
“NC+NC” o] s e Pg 13,5 ZCKS9 0,080
a action brusque o
(XE28P2141) of o ISOM20x1,5 ZCKS9H29 0,080
Corps a contact bipolaire avec téte a mouvement angulaire a rappel
Sans dispositif de commande
Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
2 enclenchements 2 “C/O” décalés o “:L Ql bl Pg 13,5 ZCKS404 0,150
1 a droite et a action brusque /-
14 gauche | of 3] « ISOM20x 1,5 ZCKS404H29 0,150
Corps a contact tripolaire avec une entrée de cable
ZCK3404 Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
- “NC+NO+NO” S gl gl e Pg 13,5 ZCKSD31 0,080
a action brusque ISR
(XE3SP2151) N QT g ISOM20x 1,5 ZCKSD31H29 0,080
“NC+NC+NO” sl gl e =) Pg 13,5 ZCKSD39 0,080
a action brusque I S
(XE3SP2141) gl « Q ISOM20x1,5 ZCKSD39H29 0,080
(1) & : contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture ou téte garantissant une manceuvre positive d’ouverture.
138

YAGEO:#:

LY elemecanie
—


https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS404H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD31H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD39H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS1H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP3021
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS2H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS5H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS6H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS8H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS404
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS404
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS9

Références (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format EN 50041
En plastique a double isolation XCKS
Produits composables

XESP3021

XE3eP21ee

DE9RAee12

Eléments de contact pour corps ZCKSee

Type de contact Schéma Pour corps Positivité (1) Référence Masse
kg
Contact bipolaire
“NC+NO” ml S ZCKS1 (&) XE2SP2151 0,020
a action brusque N
¥| o
“NC+NO” ml 3 ZCKS5 &) XE2NP2151 0,020
décalés U
aaction dépendante :T «~
~ o
2“clo” Ql = gl S ZCKS2 - XESP3021 0,045
simultanés .
aaction brusque <] of <] «
~| ~| & «
“NO+NC” S| e ZCKS6 (=) XE2NP2161 0,020
chevauchants B
aaction dépendante ~ q
N ~—
“NC+NC” - 5 ZCKS7 &) XE2NP2141 0,020
simultanés o
a action dépendante o«
N
“NO+NO” gl g‘ ZCKS8 - XE2NP2131 0,020
simultanés o
a action dépendante ‘ﬁ q
~ N
“NC+NC” - 5 ZCKS9 (=) XE2SP2141 0,020
a action brusque o
of
Contact tripolaire
“NC+NO+NO” 3 gl o‘_o‘ ZCKSD31 (=) XE3SP2151 0,035
a action brusque IR
o 3l 2
N (2] -~
“NC+NC+NO” sl S g‘ ZCKSD39 (&) XE3SP2141 0,035
a action brusque R
S| &
Accessoires pour ZCKSee et XCKSee
Désignation Quantité minimum de commande Référence Masse
kg
Adaptateur pour entrée de cable 1/2” 10 DE9RA1212 0,035
(male Pg 13,5/ femelle 1/2” NPT)
Adaptateur pour entrée de cable 1/2” 5 DE9RA2012 0,050

(male M20 x 1,5/ femelle 1/2” NPT)

(1) @ contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture ou sous-ensemble garantissant une manceuvre positive d’ouverture.

Autres réalisations Contacts dorés.
Consulter notre Centre de Contact Clients.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/DE9RA1212
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/DE9RA2012
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP3021
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP3021
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS9

Fonctionnement

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format EN 50041
En plastique a double isolation XCKS

Produits composables

Tétes ZCKDO01, ZCKD109 avec corps

ZCKS1 ZCKS2 ZCKS5
1,8 4 5(P) 1,8 1,8 3,2(P)
Fexns < e [ P i |
WA 2 pertivn 2 0 3 55mm
0 5,5mm 0 5,5mm
0,9 ’ 0,9
ZCKSD39 ZCKSD31
18 45(P) 18  45(P)
e 2 %% % 3
1314 P 13- 14 =
0%5*  55mm 5,5mm
Tétes ZCKD02, ZCKDO029 avec corps
ZCKS1 ZCKS2 ZCKS5
3,1(A) 7.8(P) 3,1(A) 3,1(A) 56(P)
fexn > s | ] i |
fixi 2 A = 0 52 mm
0= mm Omige ™
ZCKSD39 ZCKSD31
3,1 78(P) 3,1 78(P)
21-22] » 21:22 :
5 5
kit 2 B3 3
0 15 5,5mm 0 s mm
Tétes ZCKD31,ZCKD33, ZCKD34 avec corps
ZCKS1 ZCKS2 ZCKS5

HN_N
g
oERER
n
w
@
g
o | gk
o
] 1 Ig
AAVY
8%
s
ORRRR
8
° @
®
3
AAYY
83
®R
@
(%]
@
g

ZCKSD39

]
2
o
4
N
1N
o
14

3

eNaeN
o ERRERY
:mA

ANYYY

PEIBBR
oEERRER
ﬂ
QAAAYY

Tétes ZCKD39, ZCKD41, ZCKD49, ZCKD54, ZCKD55, ZCKD59, ZCKD81, ZCKD91 avec corps

ZCKS1 ZCKS2 ZCKS5
e T e
i : :;:z;;;;z?: o
0 80°
11°
ZCKSD39 ZCKSD31

)
<

Swnawn
enacend
LENRLG
ZRRRRN

o

fm

SAAATYY
BB

oERRRER

WN
e
SAAAYYY

Tétes ZCKDO5 (positivité assurée uniquement avec un dispositif de commandeS)) avec corps

ZCKS1 ZCKS2 ZCKS5

_NAN
FgR
o ERER
Ziﬂi}
ALY
ERER
5888
LIPS
o RRRY
iiﬂij
YU
a2
=R
w
W
©
o

ZCKSD39
23°

ZCKSD31

1)
2
N
@
o
&

3

AL
Lablag
EORERN

o
mﬁ
QAN
(=]

Em J
SAAATYY

Tétes ZCKD06, ZCKDO08 avec corps

ZCKSs1 ZCKS2 ZCKS5
21-22 . > 11-12/21-22 . < 21-22 5
RhaTs 0>
ZCKSD39 ZCKSD31

2122

OEEB;E
= w
Y <
:m
© AAAYYY

ZCKS404 (corps avec téte)
Au repos

) ‘—Lml
< - «

21

< N < N
- -~ N N

ZCKS6 ZCKS7
3 4,4(P) 3,2(P)
21-22 11-12
13-14 21-22
1,8 5,5mm 1,8 5,5mm
ZCKS6 ZCKS7
2(A)  7.6(P) 5,6(P,
21-22 11-12
13-14 21-22
3,1 mm 3,1(A)  mm
ZCKS6 ZCKS7
39° 58°(P) 42°(P)
21-22 11-12
13-14 21-22
23° 80 23°  80°

ZCKS6 ZCKS7
38°
g — i =
23°  80° 23 80°

ZCKS6 ZCKS7
39° 56°(P) 42°(P)

o —— e

23° 80° 23° 80°
ZCKS6 ZCKS7

40°

o —— =

30° 30°

Enclenchement a droite

e
I [P ‘\30
\ 7
—-
< o) ¥ o
=i = N

1
I
2
21

ZCKS8 ZCKS9
18 45(P)
e — | paw s
18  55mm pawt] =
0 09 5,5mm
ZCKS8 ZCKS9
3,1(A) 7.8(P)
et — | e =
3,1(A) 5,5mm 0% =
0 mm
15
ZCKS8 ZCKS9
e 58(P)
= | %}:%%EE
23° 80° 2122 -
oL 80
ZCKS8 ZCKS9

i =
23° 80° 21-22] -
0 80°
11

ZCKS8 ZCKS9
23° 58°(P)
i B =
23 80° %11350 2
11° 80

ZCKS8 ZCKS9
= i
2528 1131255
30° 21-220 -

Enclenchement a gauche

®

A \ 7
1

<+ 3! {

- IR

Fonctionnement des contacts Il passant

[ non passant (A) = déplacement de la came

(P) = point de positivité
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKSD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS404
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD59
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS9

Encombrements

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format EN 50041

En plastique a double isolation XCKS

Produits composables

Tétes a mouvement rectiligne
ZCKDO1

210

TT g
| |

Tétes a mouvement angulaire
ZCKD31,ZCKD33,ZCKD34

[ 365

ZCKDO019

=
o

-

ZCKD39

57

ZCKDO02
16

55 @50
6. 30 ‘ﬁ& ﬁ /
) 4N 5
A © © 2l o
S O=) 4 = IS
Yl s : | -
~ [Te) < B
- N~
| Yol ©
3 T
| 1
= = —
65 |
ZCKD54, ZCKD55, ZCKD59 ZCKD81 ZCKD91
4 5 53 5 53
\
[T}
(50
h -
!
(1) tige 2 (&) 4 ®) o
A3,L=125 115 maxi 137 maxi 49 24
23,L=125 115 maxi 137 maxi 49 24
26,L=200 190 maxi 212 maxi 46,5 26,2 Nota : filetage de I'axe de fixation du dispositif de commande = M6.
Tétes a mouvement angulaire multi-directions Corps a contacts
ZCKDO06 ZCKDO08 ZCKS1, S2, S5, S6, S7, S8, S9 ZCKS404, S404H29
ZCKS1H29, S2H29, S5H29,
S6H29, S7TH29, S8H29, S9H29
ZCKSD3e, SD3eH29
0 M6
16 1.2 14 _ o6 @ V=
+ 4 0 @ N
] ] li o i
N ©
- _ ) ™~ |2xa5.8 s 8
= o 171 ; o | | 23| s
205 =] 30 || = ] {
! . N L ol o 36 40 T T S
= = & | | 29 =0l
57 40
(1) 1 trou taraudé pour presse étoupe ISO M20 x 1,5 ou Pg 13,5.
@ : 2 trous oblongs 5,3 x 7,3 mm.
Adaptateurs pour entrée de cable 1/2” NPT
DE9RA1212 (Pg 13,5) DE9RA2012 (M20)
28,3 28,3
1) [ - (1) [ 3
ol %
It Sl
Qy Yy
(1) 1 trou taraudé pour tube 1/2" NPT.
(2) Embout fileté Pg 13,5.
(3) Embout fileté M20 x 1,5.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/DE9RA1212
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/DE9RA2012
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS1H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS404
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD49
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD59
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKD06
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKS1

Présentation, Interrupteurs de position

caracteristiques générales ~ Gamme XC Standard
Format industriel EN 50041

Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

m XCKJ o Avec téte 8 mouvement rectiligne
corps fixe a une entrée de cable g

561646
561647

Page 144

o0 Avec téte a mouvement angulaire

561648
561649
561650

Page 144

m XCKJ O Avec téte a mouvement rectiligne
corps embrochable a une entrée cable. )

561651
561652

Page 146

o0 Avec téte a mouvement angulaire

561653
561654
561655

Page 146
Caractéristiques d’environnement
Conformité aux normes Produits C€, IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, UL 508, CSA C22-2 n° 14, EAC
Ensembles machines IEC 60204-1, EN 60204-1
Certifications de produits UL, CSA, CCC, BV
Traitement de protection En exécution Normale “TC”, spéciale “TH”
Température de I’air ambiant Pour fonctionnement -25...+ 70 °C, sous-ensembles adaptables spéciaux pour fonctionnement a - 40 °C ou + 120 °C
Pour stockage -40...+70°C
Tenue aux vibrations Selon IEC 60068-2-6 259gn (10...500 Hz)
Tenue aux chocs Selon |IEC 60068-2-27 50 gn (11 ms)
Protection contre les chocs électriques Classe | selon IEC 61140 et NF C 20-030
Degré de protection IP 66 selon IEC 60529 ; IK 07 selon IEC 62262
Fidélité 0,01 mm sur les points d’enclenchement, a 1 million de manceuvres pour téte a poussoir en bout
Entrée de cable ou Selon modele Entrée taraudée pour presse-étoupe Pg 13,5 ou taraudée ISO M20 x 1.5 ou taraudée 1/2” NPT
sortie connecteur ou sortie par connecteur M12
Matériaux Corps et tétes en Zamak

ez YAGEO: |




Caracteristiques generales Interrupteurs de position

(suite)

Gamme XC Standard
Format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

Caractéristiques de I’élément de contact
Caractéristiques assignées  XE2eP ~ AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A);Ithe=10A

d’emploi

== DC-13; Q300 (Ue =250V, le = 0,27 A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1

XE3eP ~AC-15;B300 (Ue =240V, le=1,5A);Ithe=6A
= DC-13; R300 (Ue =250V, le =0,1A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1

Tension assignée d’isolement XE2eP Ui =500 V degré de pollution 3 selon IEC 60947-1

Ui =300 V selon UL 508, CSAC22-2 n° 14

XE3eP Ui =400 V degré de pollution 3 selon IEC 60947-1
Ui =300V selon UL 508, CSAC22-2 n° 14

Tension assignée de tenue XE2eP Uimp =6 kV selon IEC 60947-1, IEC 60664
aux chocs XE3eP Uimp =4 kV selon IEC 60947-1, IEC 60664
Positivité (selon modéle) Contact a manceuvre positive d’ouverture selon IEC 60947-5-1 annexe K, EN 60947-5-1
Résistance entre bornes <25 mQ selon IEC 60255-7 catégorie 3
Protection contre les XE2eP Cartouche fusible 10 AgG (gl)
courts-circuits XE3eP Cartouche fusible 6 AgG (gl)
Raccordement XE2SP21e1 Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm?, maxi : 2 x 1,5 mm?
(sur bornes a vis étriers) XE2NP21e1 Capacité de serrage mini : 1 x 0,5 mm2, maxi : 2 x 2,5 mm?
XCKJ embrochable et Capacité de serrage mini : 1 x 0,75 mm?, maxi : 2 x 1,5 mm?
XESP20e1
XE3NP et XE3SP Capacité de serrage mini : 1 x 0,34 mm?, maxi: 1x 1 mm?ou 2 x 0,75 mm?
Vitesse d’attaque minimale XE2SP21e1 et XE3SP : 0,01 m/minute

XE2NP21e1 et XE3NP : 6 m/minute

Durabilité électrique

m Selon IEC 60947-5-1 annexe C

m Catégories d’emploi AC-15 et DC-13

m Fréquence maxi : 3600 cycles de manceuvres/heure
m Facteur de marche : 0,5

Courant alternatif

XE2SP21e1, XE2SP2141 XE2NP21e1 XCKJ embrochable, XESP20e1

~ 50/60 Hz 9 5 o 5 o 5
oo X o Ithe © 7 I\ NI ° 2 ALY NI
romocircuitselfigue 5 A R N te : 3 A e
8 N 8 2 230V \12/24/48 V 8 5 \ 12/24 V
g N g \ £ i \
° N Iy 110V ® 230V 48 V
8 4 N - S 1 \ b ° 1 - — AY
38 ES110 ;\\ A - 3 \ 3 WA}
5 05 R4 VI 805 N 505 A WA
o) 1T \\,VLi ) ) ’ \\
> +230/400 V A @ \ @ \
E ‘ ‘ ‘ s E
01 L 0.1 0.1 110,V
0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 3 45 10
CourantenA CourantenA CourantenA
Courant continu === Puissances coupées pour 5 millions de Puissances coupées pour 5 millions de cycles Puissances coupées pour 5 millions de cycles
cycles de manceuvres. de manceuvres. de manceuvres.
Tension V 24 48 120 Tension V 24 48 120 Tension \% 24 48 120
o w 10 7 4 mm w 13 9 7 nmm W 10 7 4
Pour XE2SPe151 en ~ ou ==, les contacts “NC” et “NO” sont chargés aux valeurs indiquées simultanément en polarité.
XE3SPeeee XE3NPeeoe
Courant alternatif
~ 50/60 Hz 2 5 Ithe g s Ithe
o circuit selfique 5 H g
: 2 \ |y
g £ 236 v 12(24/48 vV
s ™ 8 NI
o 1 o 1
% N % LY \ \
N
©05 ~ Sos A
3 110 - \ )
2 NN ° \
§ 230400V N1zt s \ Y
= SR =02
= 2V = \
\
0,1 L 0.1
0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
CourantenA CourantenA
Courant continu =  Puissances coupées pour 5 millions de Puissances coupées pour 5 millions de cycles
cycles de manceuvres. de manceuvres.
Tension V 24 48 120 Tension V 24 48 120
mm w 3 2 1 mm w 4 3 2
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Références,

caracteristiques

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard
Format industriel EN 50041

Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ
Appareils complets a corps fixe, a une entrée de cable

Avec téte a mouvement | Rectiligne, fixation par le
corps
Forme B (1)

Forme C (1)

Angulaire, fixation par le corps
(appareils livrés pour action a droite et a gauche)

Forme A (1)

FormeD (1)

WPy, Lo
Dispositif de commande | A poussoir A poussoir a A levier & galet Alevier a galeten Alevier de longueur | A tige ronde @ 6 mm
métallique galet en acier thermoplastique (2) acier (2) variable a galeten en thermoplastique (2)

Références des ap

pareils complets a une e

ntrée de cable ISO M20 x 1,5 (3

thermoplastique (2)

(4)

ml S Contact XCKJ161H29 XCKJ167H29 XCKJ10511H29 XCKJ10513H29 XCKJ10541H29 XCKJ10559H29
L bipolaire
q N “NC+NO” 2 47P) 32(A) 81(P) 23° 58°(P) 23° 58°(P) 23° 23°
<| «| aactionbrusque |33 s (s s wa s na s o s
(XE2SP2151) «Qifio "2 % " < f%ffo " 3 féffo " < féffo . < 351350 . <
0.9 mm 5 LR LE LK L
) | S Contact bipolaire | XCKJ561H29 XCKJ567H29 XCKJ50511H29 XCKJ50513H29 XCKJ50541H29 XCKJ50559H29
- “NC+NON
qiz décalés a action 2 34(P) 32(A) 59(P) 23° 40°(P) 23° 40°(P) 23° 23°
<| «| dépendante o | 3% wa el FEX e
0 32 6 0 53 mm| 0 3%  90° 0 33  90° 0 & 90° 0 & 90°
(XE2NP2151) 6
| 5 Contact bipolaire| ZCKJ9H29 + ZCKJ9H29 + ZCKJ9H29 + ZCKJ9H29 + ZCKJ9H29 + ZCKJ9H29 +
T - “NC+NC” ZCKE®61 ZCKE67 ZCKEO05 + ZCKY11 ZCKEO05 + ZCKY13 ZCKEO05 + ZCKY41 ZCKEO05 + ZCKY59
| «[ 2actionbrusque &)
| | (XE2SP2141) 2 47() 32(A) 81(F) 23 58°(P) 23 58°(P) 23° 23°
M%E H | 3% He 5135%: 513%%: %H%E: %H%%:
1112 ]| 1112 ]| 1112 - 11-12 - 11-12 - 11-12 -
21-22 1 ]| 2122 ]| 2122 - 2122 - 21-22 - 21-22 -
0 6 mm [0 90° 0 90° 0 90° 0 90°
0.9 mm 15 11° 11° 11 11°
o g Contact bipolaire| ZCKJ7H29 + ZCKJ7H29 + ZCKJ7H29 + ZCKJ7H29 + ZCKJ7H29 + ZCKJ7H29 +
T “NC+NC” ZCKE®61 ZCKEG67 ZCKEO05 + ZCKY11 ZCKEO05 + ZCKY13 ZCKEO05 + ZCKY41 ZCKEO05 + ZCKY59
o «f simultanés &) &) &)
=| «| aaction 3,4(P) 59(P) 62°(P) 62°(P)
dépendante NN [N = (cEE—— (o |
(XE2NP2141) 0 2 6 | 0 3s5@m mm| o 2 90 0 28 90 0 28 90 0 28 90°
~| =| | Contact ZCKJD39H29 + | ZCKJD39H29 + | ZCKJD39H29 + ZCKJD39H29 + ZCKJD39H29 + ZCKJD39H29 +
© fj 7? tripolaire ZCKE®61 ZCKE67 ZCKEO05 + ZCKY11 ZCKEO05 + ZCKY13 ZCKEO05 + ZCKY41 ZCKEO05 + ZCKY59
S q “NC+NC+NO” | & = = =
@]« <] aaction 2 47(P) 32(A) 81(P) 23° 58°(P) 23° 58°(P) 23° 2122
brusque B 1> |58 1 | 53 E e S e E a2 S
(XE3SP2141) 543 E e E 55 ] 55 ] ] ] 2z =
i "3 % "3 ?%:?%0 903 Wi 90“1 ?%:?fo 905 il "3
0,9 mm 5 e e iR 11
sl s Ql Contact ZCKJD37H29 + | ZCKJD37H29 + | ZCKJD37H29 + ZCKJD37H29 + ZCKJD37H29 + ZCKJD37H29 +
4 4! tripolaire ZCKE®61 ZCKE67 ZCKEO05 + ZCKY11 ZCKEO05 + ZCKY13 ZCKEO05 + ZCKY41 ZCKEO05 + ZCKY59
= q “NC+NC+NO” | & = = S
e :z(;?'gz 2122 2 340 1 | 212 20 5'Q(P)| 21-22 25 40°F) 21-22 Z W) 21-22 =2 21-22 2
daction | W |1 e e e |
P 0 32 6 0 53 mm 33° 90° 0 33° 90° 0 33° 90° 0 33°  90°
(XE3NP2141) mm
Masse (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485

Fonctionnement des
contacts

N passant

1 non passant

(A) = déplacement de la came

(P) = point de positivité

Références des appareils complets a une entrée de cable Pg 13 (2
Pour des appareils complets a une entrée de cable pour presse-étoupe 13, supprimer H29 a la fin de la référence. Exemple : XCKJ161H29 devient XCKJ161.

Références des appareils complets a une entrée pour tube 1/2” NPT (2
Pour des appareils complets a une entrée de cable pour tube 1/2” NPT (USAS B2-1), remplacer H29 a la fin de la référence par H7. Exemple : XCKJ161H29

devient XCKJ161H7.

& contact «NC» & manceuvre positive

d’ouverture

(1) Forme selon EN 50041, voir page 25.

(2) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 45° par retournement du levier ou de la bride.

(3) Appareils a contacts dorés ou a ceillets : consulter notre Centre de Contact Clients.
(4) Valeur prise avec attaque du mobile a 100 mm de la fixation.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ10511H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ10513H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ10541H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ10559H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ50511H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ50513H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ50541H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ50559H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ161H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ167H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ561H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ567H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD39H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD39H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD39H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD39H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD39H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD39H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD37H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD37H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD37H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD37H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD37H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD37H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ161H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ161H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE61
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE67
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY13
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY59
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE61
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE67
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY13
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY59
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE61
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE67
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY13
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY59
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE61
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE67
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY13
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY59

Encombrements Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Format industriel EN 50041

Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ
Appareils complets a corps fixe, a une entrée de cable

Caractéristiques

Appareils pour attaque En bout Par came 30° Par tous mobiles

Type d’attaque j— —
W == |~ i = ﬁ =

Vitesse d’attaque maximale | 0,5 m/s 1ml/s 1,5m/s

Durabilité mécanique (7) 30 25 30

(en millions de cycles de

manceuvres)

Effort ou D’actionnement | 20 N 16 N 0,25 N.m

couple D’ouverture 50N 40N 0,50 N.m -

minimal positive

Entrée de cable (3) Une entrée taraudée M20 x 1,5 mm, pour presse-étoupe ISO, capacité de serrage 9 a 12 mm

(1) Limitation a 15 millions de cycles de manoeuvres pour les produits avec contact XE3eP.

Encombrements
XCKJe61H29 XCKJe67H29 XCKJe051eH29
ZCKJe + ZCKE61 ZCKJe + ZCKE67 ZCKJe + ZCKE05 + ZCKY11 ou Y13

-
~
)
(&)1
4]
AN
=

012 W r—> Q22
[ |

5
17 . T @10 " ‘ -
g d
im o Lﬁj N o 3
1 | 1 1 1 —
. SN 5 oeE | I CAL
e o bt 3
© O e}
2x05,3 2x@5,3 2x05,3
- Y : 1 —
_ [ - Ly ® — R ® ﬁ
| 335 =130, ]|.= 1335 =1.30.]].= 33,5 =130 ]].=
44 40 44 40 62 40
XCKJe0541H29 XCKJe0559H29
ZCKJe + ZCKEO5 + ZCKY41 ZCKJe + ZCKEO05 + ZCKY59
48 26,2
219 :
] 21
B J]/
~ o o
N~ L ©
" = T\
o 1 = S|pl—
o
o o
© «©
2x@5,3
A, — A Red—
_1 ) v ® i
33,5 33,5 = |30 ||.=
60 60 40

(1) 1 trou taraudé pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5 ou Pg 13 ou 1/2” NPT.
(2) Tige @ 6, longueur 200 mm.

(3) 282 maxi.

(4) 190 maxi.

(5) 212 maxi.

@ : 2 trous oblongs @ 5,3x 7,3.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE61
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE67
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY59

Références,
caracteristiques

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format industriel EN 50041

Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ
Appareils complets a corps embrochables

A une entrée de cable

Avec téte a mouvement

Rectiligne, fixation par le corps| Angulaire, fixation par le corps

Forme B (1)

Forme C (1)

(appareils livrés pour action a droite ET a gauche)

FormeA (1)

Forme D (1)

Dispositif de commande

A poussoir
métallique

A poussoir a galet
en acier

Alevier a galet
thermoplastique

2

Alevier a galeten
acier (2)

Alevier de
longueur variable
agalet
thermoplastique

)

A tige ronde
@6 mm
thermoplastique

()4

Références des appareils complets a une entrée de cable ISO M20 x 1,5 (3)
Contact unipolaire “C/0” XCKJ1161H29 | XCKJ1167H29 | XCKJ110511H29 | XCKJ110513H29 | XCKJ110541H29 | XCKJ110559H29
a action brusque
2 3,2(A) 23° 23° 23° 23°
i Lo EE Lo r— | — | — | 1 —
13-140 6<m 13.140 m<m 13—146 90: 13.14([) 90: 13.146L 9040 13.146 90:
N ~i5™ e e 1t e
Masse (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485

Fonctionnement des contacts

H passant

1 non passant

Références des appareils complets a une entrée de cable Pg 13 (3)
Pour des appareils complets avec une entrée de cable pour presse-étoupe 13, supprimer H29 a la fin de la référence.

Exemple : XCKJ1161H29 devient XCKJ1161.

(A) = déplacement de la came

Références des appareils complets a une entrée pour tube 1/2” NPT (3)

Pour des appareils complets avec une entrée de cable pour tube 1/2” NPT (USAS B2-1), remplacer H29 a |a fin de la référence par H7.
Exemple : XCKJ1161H29 devient XCKJ1161H7.

Caractéristiques
Appareils pour attaque

En bout

Par came 30°

Par tous mobiles

Type d’attaque

4]
mas

“4

=1

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1mls 1,5m/s
Durabilité mécanique 30 25 30

(en millions de cycles de manceuvres)

Effort ou couple minimal d’actionnement 20N 16 N 0,25 N.m

Entrée de cable

1 entrée taraudée M20 x 1,5 pour presse-étoupe ISO
Capacité de serrage de 7. a 13 mm

(1) Forme selon EN 50041, voir page 25.

(2) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 45° par retournement du levier ou de la bride.
(3) Appareils a contacts dorés : consulter notre Centre de Contact Clients.

(4) Valeurs prises avec attaque du mobile a 100 mm de la fixation.
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25

60

42,5

25

60

Encombrements Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ
Appareils complets a corps embrochables
A une entrée de cable
Encombrements
XCKJ1161H29 XCKJ1167H29
18
5 g 12
,,&_ ,H_M I |15
1.5 |
bt M i @ 3
] :7
. ]
2x95,3 2x@5,3 °
0 ? S— 0 ? S—
Y | |
ESD (1) 25 (1)
36 | 30 = 36 = 30 =
42,5 42,5
XCKJ110511H29 XCKJ110513H29
57
a22 5 ‘ 322
| ©)
g 2 S
2x35,3 © 2x35,3 ¢
? i
Y | |
25 @ 25 @
62 =, 11,30 = 62 =1l 30 =
42,5 425
XCKJ110541H29 XCKJ110559H29
48 26,2
219 "—' -
N\ @ h——
o ! Jl B
I 15 g
o e _l)®
A v o .
5 . el |
‘I
2x95,3 ¢ 2x35,3
P |

(1) 1 trou taraudé M20 x 1,5 pour presse-étoupe ISO ou Pg 13 ou 1/2” NPT.

(2) Tige @ 6, longueur 200 mm.

(3) 289 maxi.
(4) 190 maxi.
(5) 212 maxi.
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Références,
caracteristiques

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Meétalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

Appareils complets a corps fixe
Raccordement par connecteur M12

Avec téte a mouvement

Rectiligne, fixation par le corps

FormeB (1) Forme C (1)

Angulaire, fixation par le corps

(appareils livrés pour action a droite ET a gauche)

Forme A (1)

Forme D (1)

Dispositif de commande A poussoir A poussoir a galet| A levier a galet | Alevier a galeten| A levier de Atige ronde
métallique en acier thermoplastique | acier (2) longueur variable | @ 6 mm
(2) agalet thermoplastique
thermoplastique | (2) (3)
(2)
Références (4
ol < Contact bipolaire “NC+NO” XCKJ161D XCKJ167D XCKJ10511D XCKJ10513D XCKJ10541D XCKJ10559D
~—| N aaction brusque (XE2SP2151) | & &) <) S
?ﬁ N e TE) |, 3200) B1P) |, 23° 58°p) |, 2% 58P | 2% R P .
3 |4z PR 3 |[xE D | —
0 6mm 0, mm 0J»< 90° = 907 0>L< 90° 0>L< 90°
0,9 1,5 11° 11° 110 110
Masse (kg) 0,430 0,455 0,480 0,490 0,485 0,485
Fonctionnement des contacts N passant (A) = déplacement de la came
1 non passant (P) = point de positivité
Caractéristiques
Appareils pour attaque En bout Par came 30° Par tous mobiles
Type d’attaque
ype etaa 4 =7 ==

I_D_|

“

Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1m/s 1,5m/s

Durabilité mécanique 30 25 30

(en millions de cycles de manceuvres)

Effort ou couple D’actionnement 20N 16 N 0,25 N.m

minimal D'ouverture positive |50 N 40N 0,50 N.m = [-
Sortie Par connecteur M12, Ui =60V, le = 4 A (voir ci-dessous les prolongateurs femelles adaptables).

(1) Forme selon EN 50041, voir page 25.

(2) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 45° par retournement du levier ou de la bride.
(3) Valeurs prises avec attaque du mobile a 100 mm de la fixation.
(4) Appareils a contacts dorés : consulter notre Centre de Contact Clients.

Références des prolongateurs femelles adaptables

Types de connecteurs M12 droit, 5 broches, 4 A/24 V maxi M12 coudé, 5 broches, 4 A/24 V maxi

Avec cable @ 5,8 mm L=2m XZCP1164L2 XZCP1264L2

(4 x0,34 mm?+ 1 x0,5mm?)
L=5m XZCP1164L5 XZCP1264L5
L=10m XZCP1164L10 XZCP1264L10

Masse (kg) L=2m 0,115
L=5m 0,270
L=10m 0,520
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP1164L10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP1264L10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ10511D
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP1264L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP1164L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP1264L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ161D
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKJ167D

Encombrements, Interrupteurs de position
raccordements Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ
Appareils complets a corps fixe
Raccordement par connecteur M12
Encombrements
XCKJ161D XCKJ167D XCKJ1051eD
17 ‘ 57
< 5 41
17 010 I o i
T ] @ : X
AN o -
1. ST mrE SRICR s
i 2xD5,3 g 2x05,3 8 2xD5,3 3
BT . RsP Y
‘;&19 ;ufﬂo L= ‘33’5? - ‘ 30 ‘ = ‘&7& = ‘ 30 ‘ -
44 40 44 40 62 40
XCKJ10559D XZCP1164Le
019 48 Qﬁe,z g,
N
” 2x@25,3 @
.y o R N L —
PE wefet =] -
59 59 40

(1) Tige @ 6, longueur 200 mm.

(2) 282 maxi.
(3) 190 maxi.
(4) 212 maxi.

@ : 2 trous oblongs @ 5,3 x 7,3.
L : Longueur du cable 2, 5 ou 10 m.

Raccordements
Interrupteur XCKJeoooD

1-2=NC
3-4=NO

5 ==L

4 A/24V maxi

14 13
|

22

21

Prolongateur femelle XZCP1e64Le
2

(@]
110 Q O)3
O

4 7

1=brun

2 =blanc
3=bleu

4 = noir

5 = jaunel/vert
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Références,
caracteristiques

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ
Appareils complets a corps fixe

Raccordement par connecteur 7/8” 16UN

Avec téte a mouvement

Angulaire, fixation par le corps

FormeA (1)

(appareils livrés pour action a droite ET a gauche)

Dispositif de commande

Références (3

A levier a galet en acier (2)

A levier de longueur variable
a galet thermoplastique (2)

r,,| - Contact bipolaire “NC+NO” XCKJ10513A XCKJ10541A

N 3 action brusque (XE2SP2151) [

q N 2122 28° SBQ(PL 2122 23° »

o EE =&
ol ], 90° ol 90°
11° 11°

Masse (kg) 0,490 0,485

Fonctionnement des contacts

Caractéristiques
Appareils pour attaque

H passant
1 non passant

Par came 30°

(P) = point de positivité
S) contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture

Type d’attaque

7@7 >
Vitesse d’attaque maximale 1,5m/s
Durabilité mécanique 30
(en millions de cycles de manceuvres)
Effort ou couple D’actionnement 0,25 N.m
minimal D’ouverture positive 0,50 N.m | -
Sortie Par connecteur 7/8” 16UN, Ui =250 V ; le = 6 A (voir ci-dessous les prolongateurs femelles adaptables).

(1) Forme selon EN 50041, voir page 25.

(2) Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 45° par retournement du levier ou de la bride.
(3) Appareils a contacts dorés : consulter notre Centre de Contact Clients.

Références des prolongateurs femelles adaptables

Type de connecteur

Avec cable @ 5,9 mm L=2m
(5x0,34 mm?)

7/8” 16UN, droit, 5 broches, 4 A/250 V maxi.
XZCP1764L2

L=5m XZCP1764L5

L=10m XZCP1764L10
Masse (kg) L=2m 0,185

L=5m 0,460

L=10m 0,900
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Encombrements, Interrupteurs de position
raccordements Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ
Appareils complets a corps fixe
Raccordement par connecteur 7/8” 16 UN

Encombrements
XCKJ1051eA XCKJ10541A
57
5 ‘ ‘ 41 @19
\
i
o 5 S (o1 R
g 8
2x@5,3
B o @— 2x05,3
2 S
338 = 130, = IS =
62 40 33,5 = 1[.30 || =
59 40
XZCP1764Le
25,2
2142 | 7/8"16UN
[TT1 &£ |
il
b
-
@ : 2 trous oblongs @ 5,3 x 7,3.
L : Longueur du céble 2,5 0u 10 m.
Raccordements
Interrupteur XCKJeoooA Prolongateur femelle XZCP1764Le
= 3
o
2/0© G\
o O
1 5
1=21 ml - 1 =noir
2=22 N 2=bleu
3=< j”* 3 =jaune/vert +
4=14 I & 4 =brun
5=13 5 =blanc
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Présentation Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Meétalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable

Composition variable : corps simples

A levier a galet
en acier
1 sens d’attaque

A levier a galet
thermoplastique
1 sens d’attaque

ZCKE21 O ZCKE23 O
A poussoir de coté A poussoir de coté A poussoir de coté
métallique (1) a galet horizontal a galet vertical
en acier (1) en acier (1)
ZCKES3 O | ZCKE64 O ZCKEBS O
Aftige a ressort (1) A tige souple a ressort (1)
| ZCKEO08 ZCKEO06
A poussoir & galet A poussoir & galet A poussoir a galet
renforcé en acier en acier avec en acier
soufflet étanche
ZCKE6?T O ZCKE629 O ZCKEE2 O
A poussoir A poussoir a bille A poussoir métallique
métallique en acier avec soufflet étanche
ZCKEB1 O ZCKE66 O ZCKEB19 O

Corps a contact bipolaire, fixe,

1 enclenchement,

connecteur M12 (2)

ZCKJ1D, J5D, J6D, J7TD @
ZCKJ8D

Corps a contact, entrée de
cable pour Pg 13,5, fixe,

1 enclenchement (2) (3)
ZCKJD3e,

ZCKJ1, J5, J6, J7, J9 @

Corps a contact, entrée de cable
pour Pg 13,5 embrochable,

1 ou 2 enclenchements (2) (3)
ZCKJ11, J21, J41

Corps a contact, entrée de
cable pour Pg 13,5, fixe,

1 enclenchement (2) (3)
ZCKJ2, J8

Corps a contact, entrée de
cable pour Pg 13,5, fixe,

2 enclenchements (2) (3)
ZCKJ4

(1) Non utiisable avec les corps a contact ZCKJ4 et ZCKJ41.

(2) Pour plus d’informations, voir page 154.

(3) Pour une entrée de céable taraudée ISO M20 x 1,5, ajouter H29 a la référence. Exemple : ZCKJ1 devient ZCKJ1H29.
Pour une entrée de cable taraudée 1/2” NPT, ajouter H7 a la référence. Exemple : ZCKJ1 devient ZCKJ1H7.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4

Iﬂ A tige carrée acier
A3 mm
L=125mm (5)
ZCKY51

! A levier a ressort
avec embout
thermoplastique (4)

ZCKY81

A levier a galet
thermoplastique de
longueur variable (4)

ZCKY41

A levier a galet
thermoplastique (5)
ZckY11 O

A rappel,
pour attaque
adroite ET
agauche

ou

adroite OU a
gauche

ZCKEO05

A levier a galet
acier (5)

ZCKY13 &

A tige ronde acier Aftige ronde en Atige ronde en

@3 mm fibre de verre thermoplastique
L=125mm (5) 3 mm &6 mm
L=125mm (5) L =200 mm (5)

=
ZCKY53 @ ]

ZCKY52 ZCKY59

Alevier a ressort
avec tige
métallique (4)

ZCKY91

A levier a galet
acier de

> longueur variable (4)

ZCKY43

Alevier a galeta
roulement a billes (5)

Corps a contact, bipolaire 2 “C/O”
décalés a action brusque

entrée de cable pour Pg 13,5, fixe (3)
2 enclenchements 1 a droite ET 1 a gauche
(voir page 161)

ZCKJ404

A positions maintenues

Corps a contact, bipolaire 2 “C/O”

décalés a action brusque

entrée de cable pour Pg 13,5, embrochable (3)
2 enclenchements : 1 a droite ET 1 a gauche
(voir page 161)

ZCKJ4104

Alyre a galets Alyre a galets

pour attaque thermoplastique thermoplastique
a droite ET a gauche (6) 1 piste (5) 2 pistes (5)
ZCKE09 ZCKYT71 ZCKY61

& : téte garantissant une manceuvre positive d’ouverture.

(4) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 90° par retournement de la rondelle crantée.
(5) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 45° par retournement de la bride.
(6) Utilisable avec les corps a contacts ZCKJ1e, J2e, J31, J39.
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Références Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Meétalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable

Sous-ensembles adaptables : corps simples

Corps fixes a contact bipolaire

Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
1 enclenchement “INC+1NO” m| S <) Pg 13,5 ZCKJ1 0,310
a action brusque o ISOM20x 1,5 ZCKJ1H29 0,310
(XE2SP2151) Q N 1/2" NPT ZCKJ1H7 0,310
2“ClO” «,l - gl <| - Pg 13,5 ZCKJ2 0,310
§Imut!tanss _ ISOM20x 1,5 ZCKJ2H29 0,310
a action brusque ”
(XESP2021) | o gl w 1/2" NPT ZCKJ2H7 0,310
“0 NC + 1 NO” co| < = Pg 13,5 ZCKJ5 0,310
{iécet{lésd svendants N ISOM20x 1,5 ZCKJ5H29 0,310
a action aependante ”
(XE2NP2151) gﬁ N 1/2" NPT ZCKJ5H7 0,310
“0NO+1NC” < m| = Pg 13,5 ZCKJ6 0,310
9he\;?ucg?mts dant ISOM20x 1,5 ZCKJE6H29 0,310
a action depenaante ”
(XE2NP2161) N 1/2" NPT ZCKJ6H7 0,310
“2NC” | 5 = Pg 13,5 ZCKJ7 0,310
§'mli!tan§§ ot ISOM20x 1,5 ZCKJ7H29 0,310
a action dependaante ”
(XE2NP2141) of g 1/2" NPT ZCKJTHT 0,310
“2NO” gl m - Pg 13,5 ZCKJ8 0,310
?'ml;!tanj'? dante N ISOM20x 1,5 ZCKJ8H29 0,310
a action aependante »
(XE2NP2131) Q Q 1/2" NPT ZCKJ8H7 0,310
“2NC” | o Pg 13,5 ZCKJ9 0,310
a action brusque _ ISOM20x 1,5 ZCKJ9H29 0,310
(XE2SP2141)
SN
2 enclenchements 2“C/lO” o’)l - gl sl - Pg 13,5 ZCKJ4 0,310
E’ec&:!es N _ ISOM20x 1,5 ZCKJ4H29 0,310
a action brusque ”
(XESP2031) s of gl g 1/2" NPT ZCKJ4H7 0,310
Corps fixes a contact tripolaire
Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
- “4 NC + 2 NO” 3| 8| 2 = Pg 13,5 ZCKJD31 0,310
a action brusque SN ISOM20x 1,5 ZCKJD31H29 0,310
(XE3SP2151) o ;T sh 112" NPT ZCKJD31HT 0,310
“2NC +1NO” <l 9‘ =) Pg 13,5 ZCKJD39 0,310
a action brusque i ISOM20x 1,5 ZCKJD39H29 0,310
(XE3SP2141) of g ;:W 1/2" NPT ZCKJD39H7 0,310
“2NC +1NO” =l o‘_'>| o Pg 13,5 ZCKJD37 0,310
t}éC?t{léSd, e T ISOM20x 1,5 ZCKJD37H29 0,310
aaction aependaante »
(XE3NP2141) o « g 1/2" NPT ZCKJD37H7 0,310
“0 NC + 2 NO” ] g| o Pg 13,5 ZCKJD35 0,310
décalés AL ISOM20x 1,5 ZCKJD35H29 0,310
a action dépendante q Qﬁ
(XE3NP2151) N o] =

(1) &): contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD31H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD39H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD37H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE3NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP2021
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ2H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP2031
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ2H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD35
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4

Références (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format industriel EN 50041

Meétalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ
A corps fixe ou embrochable

Sous-ensembles adaptables : corps simples

Corps embrochables a contact

Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
1 enclenchement Unipolaire “C/O” ml - - Pg 13,5 ZCKJ11 0,300
aaction brusque ISOM20x 1,5 ZCKJ11H29 0,300
| o 1/2" NPT ZCKJ11H7 0,300
Bipolaire 2 “C/O” o’)l - gl sl - Pg 13,5 ZCKJ21 0,300
glmu!tanes _ ISOM20x 1,5 ZCKJ21H29 0,300
aactionbrusque ) o o) o 1/2"NPT ZCKJ21HT7 0,300
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” Ql - gl sl - Pg 13,5 ZCKJ41 0,300
decalés _ ISOM20x 1,5 ZCKJ41H29 0,300
a action brusque
o 3w
Corps a contact avec téte a mouvement angulaire (sans dispositif de commande)
Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
Corps fixe
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” o “:L gl o~ Pg 13,5 ZCKJ404 0,455
1 adroite ET 1 a gauche décalés l o ISOM20x 1,5 ZCKJ404H29 0,455
(voir page 161) a action brusque < ‘g[ 5|« 112" NPT ZCKJ404H7 0,455
Corps embrochable
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” o :L gl b i Pg 13,5 ZCKJ4104 0,465
(1 a droite E1T6 :)é gauche décalés . ‘71, ISOM20x 1,5 ZCKJ4104H29 0,465
voir page a action brusque ,,
7CKJ404 S BT A N 1/2" NPT ZCKJ4104H7 0,465
Boitier embrochable seul
H Désignation Utilisation Contacts Référence Masse
kg
Unipolaire 1 “C/O” Pour ZCKJ11 Argent ZCKJ01 0,150
a manceuvre positive d’ouverture
Bipolaire 2 “C/O” simultanés Pour ZCKJ21 Argent ZCKJ02 0,160
a manceuvre positive d’ouverture
Bipolaire 2 “C/O” décalés Pour ZCKJ41 Argent ZCKJ04 0,160
(1) &: contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture.
ZCKJ0e
l55)
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4104H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ11H29
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ404
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ01
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ02
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ04

Références

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format industriel EN 50041

Meétalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable. Sous-ensembles adaptables :
corps avec module de visualisation

ZCKJooo

ZCKJ1e00

Corps fixes a contact bipolaire

Type

Avec module de visualisation 1 DEL =24 V

1 enclenchement

Avec module de visualisation 2 DEL -=24 V

1 enclenchement

Avec module de visualisation 2 DEL ~ 110/240 V

1 enclenchement

Corps embrochables a contact unipolaire

Type

Avec module de visualisation 2 DEL =24 V

1 enclenchement

Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
“INC+1NO” ml by @ Pg 13,5 ZCKJ120 0,320
aactionbrusque T\
(XE2SP2151) W

s o
“INC+1NO” ml S @ Pg 13,5 ZCKJ121 0,320
a action brusque . ISOM20x 1,5 ZCKJ121H29 0,320
(XE2SP2151) ﬁ

7| )
“1NC +1NO” ml S @ Pg 13,5 ZCKJ521 0,320
décalés - ISOM20x 1,5 ZCKJ521H29 0,320
a action dépendante q ~
(XE2NP2151) RN
“1NC +1NO” ml S @ Pg 13,5 ZCKJ134 0,320
aactionbrusque T\
(XE2SP2151) W N

~— N
Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
“ClO” ml -~ - Pg 13,5 ZCKJ1121 0,340
a action brusque ISOM20x 1,5 ZCKJ1121H29 0,340

14
2

(1) &): contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture.

Caractéristiques du module de visualisation

Type de visualisation 1DEL ou 2 DEL 2 DEL
Tension assignée d’isolement | =50 V, selon IEC 60947-1 ~ 250V, selon IEC 60947-1
Courant consommé 7 mA par DEL 9 mA par DEL
Tension assignée d’emploi =24V ~ 110/240 V
Limites de tension == 20...30 V (ondulation comprise) ~ 95...264 V
Durée de vie 100 000 heures 100 000 heures

Protection inversion des fils

Oui
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Références

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format industriel EN 50041

Meétalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable. Sous-ensembles adaptables :
corps a raccordement par connecteur M12

Corps fixes a contact bipolaire

Type Avec élément Schéma Positivité (1) Référence Masse
de contact kg
1 enclenchement “1NC +1NO” ml 3 @ ZCKJ1D 0,320
3 action brusque N
(XE2SP2151) ﬁ
R N
“1NC +1NO” col S (=) ZCKJ5D 0,320
décalés U
a action dépendante q N
(XE2NP2151) ~| «
“1NO +1NC” S Q‘ (=) ZCKJ6D 0,320
chevauchants B
ZCKJeD a action dépendante
(XE2NP2161) Q] 3
“2NC” | 5 (&) ZCKJ7D 0,320
simultanés L
a action dépendante
(XE2NP2141) RN
“2NO” ml m - ZCKJ8D 0,320
simultanés N
a action dépendante
(XE2NP2131) I g
Prolongateurs femelles adaptables
Désignation Longueur du cable Référence Masse
kg
Q Prolongateur femelle, 1m XZCP1164L2 0,115
\( connecteur M12, droit
(‘ N Raccordement par cable @ 5,0 mm
'/\\\\\ Section des fils : 5 x 0,34 mm? 5m XZCP1164L5 0,270
§ Courant nominal : 4 A
| Tension nominale : ~ 30V, =36V
10m XZCP1164L10 0,520
XZCP1164Le
(1) Contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP1164L10
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP1164L2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XZCP1164L5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6D
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7D
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8D

Références Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Meétalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable

Sous-ensembles adaptables : éléments de contact

Eléments de contact

Type de contact Schéma Pour corps Positivité (1) Référence Masse
kg

Contact bipolaire

“1 NC +1NO” ml S ZCKJ1 <) XE2SP2151 0,020
a action brusque N ZCKJ1D
i
“1NC +1NO” ml - ZCKJ5 e XE2NP2151 0,020
XE2SP21e1 décalés U ZCKJ5D
a action dépendante ﬁ
DAY
2“Cl/O” ml - gl S ZCKJ2 - XESP2021 0,045
simultanés NS
a action brusque
SN
2 “ClO” Ql = Ql S ZCKJ4 - XESP2031 0,045
décalés B
a action brusque
T o & W
“1NO +1NC” b m‘ ZCKJ6 &) XE2NP2161 0,020
chevauchants 3 ZCKJ6D
XE2NP21e1 a action dépendante ol <
N ~—
“2NC” ~| < ZCKJ7 <) XE2NP2141 0,020
simultanés L ZCKJ7D
a action dépendante
S RN
“2NO” co| &)‘ ZCKJ8 - XE2NP2131 0,020
simultanés N ZCKJ8D
a action dépendante j j
I

“2 NC”

&% ZCKJ9 (=) XE2SP2141 0,020
a action brusque B

Contact tripolaire

“1NC +2NO” N% gl Q‘ ZCKJD31 =) XE3SP2151 0,035

XESP20e1 N .
aaction brusque

“2NC +1NO”
a action brusque

31

g‘ ZCKJD39 e XE3SP2141 0,035

32

“2NC +1NO”
décalés
a action dépendante

- i" ZCKJD37 <) XE3NP2141 0,035

XE3eP21e1 ot
décalés

“1NC +2NO” - ml ml ZCKJD35 =) XE3NP2151 0,035
N [sp) -~
a action dépendante

(1) & : contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD35
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1D
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5D
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6D
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7D
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8D
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9

Références Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Meétalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable

Sous-ensembles adaptables : additifs

Couvercles + modules de visualisation

Utilisation pour Type de voyant Tension Référence Masse
kg
Corps fixe 1 DEL =24V ZCKZ020 0,060
2 DEL =24V ZCKZ021 0,060
2 DEL ~ 110/240 V ZCKZ034 0,060
Corps embrochable 2 DEL =24V ZCKJ0121 0,200

Modules de visualisation

Utilisation pour Type de voyant Tension Référence Masse
kg
Corps fixe 1DEL =24V ZCKJ902 0,030
2 DEL =24V ZCKJ906 0,030
Autres réalisations Appareils a voyants avec autres tensions d’alimentation.

Consulter notre Centre de Contact Clients.

ZCKJ90e
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ0121
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKZ020
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKZ021
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Fonctionnement Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Meétalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable

Sous-ensembles adaptables

Schémas de fonctionnement (positivité assurée uniquement si les sous-ensembles associés sont )
Tétes ZCKE61, ZCKE619, ZCKEG66 avec corps

ZCKJ1e ZCKJ2e ZCKJ5e ZCKJ6e ZCKJ7e ZCKJ8e ZCKJ9
12 2 4,7(E) 12122 2 . 2 34(P) _— 3,2 4,6(P) 3,4(P) i 2 4,7(P)
i3 5 m%égé?E %3:%30 e e 3 = Pt | % X
0 6mm 0 6mm ’ 2 6mm 2 6mm 2 6mm 0 Bmm
0,9 0,9 0,9
ZCKJD39 ZCKJD37 ZCKJD31 ZCKJD35
2 4,7(P) 2 3,4(P) 2 4,7(P) 2 3,4(P)
21-22 1> 2122 2122 [S 2122
5 B i i 3 i
58 B 0 32 6mm e 3 0 3,2 6mm
O5s om O Bmm
Téte ZCKE63 avec corps
ZCKJ1e ZCKJ2e ZCKJ5e ZCKJ6 ZCKJ7 ZCKJ8 ZCKJ9
1,5 4(P) 1,5 2,9(P 2,7 4,1(P) 2,9(P 1,5 4(P)
w4 S iSiaRs 5 wa ﬁ ixr e o= | e ] =
ke 2 RS 2 0 2,7 5,5mm 015 55mm 015 55mm 01,5 55mm piv ] 2
9 5,5mm L 5,5mm 0 5,5mm
0,9 0, 0,9
ZCKJD39 ZCKJD37 ZCKJD31 ZCKJD35
12 15 4 P)> o 1,5 29(P) i 1,5 4(P) iz 15 29(P)
k7 3 ziéﬁg i 3 #
K] B 0 2,7 5,5mm w5 3 0 2,7 5,5mm
Onlta 5,5mm 0yl g 5,5mm
0, 0,9
Tétes ZCKE64, ZCKEG65 avec corps
ZCKJ1e ZCKJ2e ZCKJ5e ZCKJ6 ZCKJ7 ZCKJ8 ZCKJ9
_26(A) 64(P) . 6() 2,6(A) 4,7(P) » 37 58(P) . 4.7(P) 3 - v 2B (A) 6:4(P)
? s T R = 0 Z6@) mm 5
0 mm 0 mm 0 mm
1,5 1,5 1,5
ZCKJD39 ZCKJD37 ZCKJD31 ZCKJD35
2,6(A) 64(P) 26(A) 47(P) 2,6(A) 64(P) 26(A) 47(P)
i S ——( E @
iz ] > el = 1304
A ] < 0 46 mm B 3 0 4,6 mm
Onlta mm (o] mm
1,5 1,6
Tétes ZCKE67, ZCKE629, avec corps
ZCKJ1e ZCKJ2e ZCKJ5e ZCKJ6 ZCKJ7 ZCKJ8 ZCKJ9
_32(A) 81(P) o 32(A) 3.2(A) 59(P) 53(A) 8(P) 5,9(P) 54 o320 81(P)
@ S —— B == e
0 mm E,Hmm , 32(A)  mm 32(A)  mm h 2
15 1,5 1,5
ZCKJD39 ZCKJD37 ZCKJD31 ZCKJD35
32 81(P) 3,2 59(P 3,2(A) 8,1(P) 3,2(A) 5,9(P)
72 y 2122 212 e P
5% 13 515 ] 13 ?%:?2$
E o Somm E R
0 + mm 0 TE mm
Tétes ZCKE21, ZCKE23 avec corps
ZCKJ1e ZCKJ2e ZCKJ5e ZCKJ6 ZCKJ7 ZCKJ8 ZCKJ9
5(A) 11,5(P) 5(A) 5(A) 8,5(P) 8,(A) 11,5(P) 8,5(P) e — | 5(A) 11,5(P)
ik 3 r H— % e Fosmmm e 3
nen = 131412324 = 0 8 mm 0 5(A) mm 0 5A) mm pie] =
0 mm 0 mm mm
2,2 2.2 22
ZCKJD39 ZCKJD37 ZCKJD31 ZCKJD35
5(A) 11,5(P) 5(A) 8,5(P) 5(A) 11,5(P) 5(A) 8,5(P)
sz g o —— 2 3 |
iz} = g o 5 eid
wd 3 o 8 mm ke 3 o & mm
0 mm Orl e mm
8 2,2
Tétes ZCKE06, ZCKEO08 avec corps
ZCKJ1e ZCKJ2e ZCKJ5e ZCKJ6 ZCKJ7 ZCKJ8 ZCKJ9
20° 20° 20° 45° 11-12, 13141 20°
? F i ——— S — == i — %
1344 - 131412324 - 0 45° 0 20° 2125 3
0 0 0
10° 10° 10°
ZCKJD39 ZCKJD37 ZCKJD31 ZCKJD35
21-22 20 » 21-22 20“ 21-22 20- » 21-22 201
gggﬁ; .—— ?; =
fia 3 o % i 3 S
0 10 0 107
ZCKJ4e
Aurepos 1¢r enclenchement 2¢ enclenchement
2] — ) — ™l o~ o — | o~ [ 0
‘—l -~ N N \—.‘ ‘_L,/'Nl N ‘N* Q.} \—gr/:gi.\ NL/' rﬂm'
of 3] sl e Dol ol of 2
S I TR RN IR AR
Fonctionnement des contacts Hl passant

[ non passant

A) = déplacement de la came
P) = point de positivité
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD35
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD35
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE61
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE67
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9

Fonctionnement,
raccordements

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Schémas de fonctionnement (positivité assurée uniquement si les sous-ensembles associés sont &)

Téte ZCKEO5 avec corps
ZCKJ1e ZCKJ2e ZCKJ5e ZCKJ6 ZCKJ7 ZCKJ8 ZCKJ9
2 mas 580“3)» 112217 > 2122 23 40°(F) 2122 33 50°(P) 1112 400 1314 1142 o 580(P)>
5 o G S0 23° 90 23° 90 23° 90 iy 500
11° 11° ne
ZCKJD39 ZCKJD37 ZCKJD39 ZCKJD31
23°  58°(P) 23° 40°(P) 23° 40°(P) 23°  58°(P)
21-22 » 21-22| 2122 2122 (<
e 5 14 jizH it s
i 3 0 33° 90° 0 33° 90° 55 3
0 90° 0 90°
11° TR
ZCKJ4e
Aurepos 1¢r enclenchement a droite ou a gauche 2¢ enclenchement a droite ou a gauche
o| <| o < ®l = ol <! ol <! RN
o 7| g = = & ,NI T\e SO
- i — 7 i
I ¥ & S I IS8
Téte ZCKEO09 avec corps
ZCKJ1e ZCKJ2e ZCKJD31 ZCKJD39
0 5°90° 0 65°90 23°  58°(P) 23° 58°(P)
uz : g —— 5 E i 3
W 3 FERE ] e ] 3 per 3
90°65° 0 90°65° 0 0 90° [ —T
11° 11°
ZCKJ404, ZCKJ4104 (corps avec téte)
Au repos Enclenchement a droite Enclenchement a gauche
- ol <! = 1) = <Bo
| 2 =8l sl e 2 L& sl Qs
< | o I 7‘!‘ N i N I
SRR R T o & A
Fonctionnement des contacts Il passant (P) = point de positivité

Schémas de raccordement
Modules de visualisation

] non passant

1DEL=24V 2DEL=24V 2 DEL~ 110/240 V
+ + ~
S e @ ol @
It N £
[N / /
NI ql oz N
N‘ -~ | -~ .‘ -~
o«
— X I —
C1M® ] 2 1 )
X
- - ~

Module avec résistance

- ®
N 15 kQ
i 174 W
QT
|

(1) Voyant orange
(2) Voyant vert

Corps ZCKJeD

2
3 1

4 7
1-2=NC m| -
3-4=NO N
5 =4 ”’
4A/24V maxi ‘; N

Prolongateurs XZCP1164e

1=brun
2 = blanc/noir
3=bleu
4 = noir
5 = jaune/vert
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4104
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD37
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD31
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJD39
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ404
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9

Encombrements

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Meétalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Corps

ZCKJ1,J2, J5, J4, Je2e, Je3e, J6, J7, J8, J9
ZCKJ1H29, J2H29, J5H29, J4H29, Je2eH29, Je3eH29,
J6H29, J7TH29, J8H29, J9H29

ZCKJ1H7, J2H7, J5H7, J4H7, Je2eH7, Je3eH7, J6H7,
J7H7, J8H7, JOH7

2x@D5,3
[te) ]
©
@l g
v o
g o ©
) %
) P e
335 =l 80 || =
44 40

Corps avec téte a mouvement angulaire montée
ZCKJ404, ZCKJ404H29, ZCKJ404H7

M6 o
] e
N
N Q
- 2x@53 | @
1
L N i
335 =180 || =
44 40
60

Tétes a mouvement rectiligne

ZCKE61
TR

17
,,7

J;EQ i

[sp}
= e
|

I

ZCKE64
63,6

@E@

ZCKE62, ZCKE67

@12

17
s ]
-
8
| E HE
' I

ZCKJ11,J21, J41, J11ee
ZCKJ11H29, J21H29, J41H29, J11eeH29
ZCKJ11H7, J21H7, J41H7, J11eeH7

[te} 0|
Sl &3
) o
Y 2x05,3 | ©
ﬂ b ¢
Syl = 11,30, ]].=
36 425

ZCKJ4104, ZCKJ4104H29, ZCKJ4104H7

M6 2
] @
L Sy
(2]
S o
©
2x05,3
1| % ?*’
/(1) = 130 |l =
36 425
60
ZCKE619
@10

-1

A

n
[

i

ZCKEG65
63,6

12
= |
|
I

|
!
|

ZCKE629
17

TT 012
\
i

i &
ﬁ - Hm

ZCKJ1D, J5D, J6D, J7D, J8D

5

76,5

12]

| | —
‘ 33,5

e

44

ZCKE®63
52,3

i -

T

|
I

ZCKEG66
17

-7

ZCKE21, ZCKE23
17

I

2xQ05,3
m»
[(e]
B ©
o
@ [{e]
2ol
= 30 =
40
@10

220 19

(1) 1 trou taraudé pour presse-étoupe ISO M20 x 1,5 ou Pg 13,5 ou 1/2” NPT.

@ : 2 trous oblongs @ 5,3x 7,3.
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4104H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ404H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4104H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ11H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ404H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ11H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4104
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ404
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1D
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE61
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE67
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1

Encombrements (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Meétalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Tétes a mouvement angulaire ZCKEO05 avec dispositif de commande
ZCKY11,ZCKY13, ZCKY14 ZCKY41,ZCKY43

ZCKY51, ZCKY52, ZCKY53, ZCKY59

59
‘ J1 J ‘
Q J:L
~ < ¥
o
] i I + H—L
. | |
J J1 K KiI @
maxi
ZCKY91 ZCKY51 20 49 137 123 @&A3
5 53 ZCKY52 20 49 137 125 @3
ZCKY53 20 49 137 125 @3
Jl Jl ZCKY59 26,2 48 212 200 @6
a3
N
o)
—| O
~
®©
il lIm . y
|
I W
Tétes a mouvement angulaire ZCKEO09 avec dispositif de commande
ZCKY61 ZCKY71
68 68
56 ‘ 5 15
5 \ o
[92]
©
il lIm il lIm
| | —T
! I—n—l ! ! I—n-l ! + ﬂ
Tétes a mouvement angulaire multi-directions
ZCKE06 ZCKEO08
[il 17
T 012 B B
06
8 5
il - v_|1 1
il lIm i lIm |
, | i + H—
3 |_n_| i i*l—n—lﬂi i I-n-l ! 1
Nota : filetage de I'axe de fixation du dispositif de commande = M6
Prolongateurs femelles XZCP1164Le
@14,§‘ M12x1
S
<
<
Jl =
11
L=250u10m
163
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE05
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY13
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY14
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY43
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY51
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY52
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY53
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY59
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY81
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY91
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY51
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY52
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY53
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY59
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY61
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY71

Références

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable. Sous-ensembles adaptables
pour basses températures (- 40 °C)

Corps a contact

Pour téte a mouvement rectiligne ou angulaire

Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
Corps fixes
1 enclenchement Bipolaire “NC+NO” ml - @ Pg 13 ZCKJ1 0,310
aactionbrusque ~ ~ 1 ISOM20x 1,5 ZCKJ1H29 0,310
(XE2SP2151) s @ 1/2" NPT ZCKJ1H7 0,310
Bipolaire 2 “C/O” ml - ﬁ| s| - Pg 13 ZCKJ2 0,310
simultanés _ ISOM20x 1,5 ZCKJ2H29 0,310
?Xaggggogr%sq“e s of 3| « 1/2" NPT ZCKJ2H7 0,310
Ipolaire + ) — ,
Bipolaire “NC+NO” | = Pg 13 ZCKJ5 0,310
LA el
?ecat_'es devondant % ISOM20x 1,5 ZCKJ5H29 0,310
a action aependante ”
(XE2NP2151) “-ﬁ N 1/2" NPT ZCKJ5H7 0,310
Bipolaire NONC' Q| =) Pg 13 ZCKJ6 0,310
?he\{_aucgénts dant _ ISOM20x 1,5 ZCKJ6H29 0,310
a action aependante ”
(XE2NP2161) N 1/2" NPT ZCKJ6HT 0,310
Bipolaire “NC+NC” | o Pg 13 ZCKJ7 0,310
§'mut!tang§ dant - ISOM20x 1,5 ZCKJ7H29 0,310
a action aependante ”
(XE2NP2141) of o 1/2" NPT ZCKJTH7 0,310
Bipolaire “NO+NOQ” ool gl - Pg 13 ZCKJ8 0,310
§'mut!tang§ sane N ISOM20x 1,5 ZCKJ8H29 0,310
a action dependante ”
(XE2NP2131) g 3 1/2" NPT ZCKJ8H7 0,310
ZCKJ11
Bipolaire “NC+NC" | = Pg 13 ZCKJ9 0,310
R . ~— N
a action brusque - ISOM20x 1,5 ZCKJ9H29 0,310
(XE2SP2141)
SN
enclenchements Ipolaire ™ — ™ — - s
2 enclench t Bipolaire 2 “C/O” al 5 Pg 13 ZCKJ4 0,310
décalés L ISOM20x 1,5 ZCKJ4H29 0,310
aactionbrusque ) [ o) 112" NPT ZCKJ4HT 0,310
(XESP2031) | ~| & « ,
Corps embrochables
1 enclenchement Unipolaire “C/O” ml - - Pg 13 ZCKJ11 0,300
dactionbrusque  \! T ISOM20x 1,5 ZCKJ11H29 0,300
| o 1/2" NPT ZCKJ11H7 0,300
Bipolaire 2 “C/O” Ql - gl =| - Pg 13 ZCKJ21 0,300
simultanés _ ISOM20x 1,5 ZCKJ21H29 0,300
aaction brusque 4} o o) o 1/2" NPT ZCKJ21HT 0,300
enclenchements Ipolaire ™ — s} — - g y
2 enclench t Bipolaire2°C/0" o | gl & Pg 13 ZCKJ41 0,300
décalés _ ISOM20x 1,5 ZCKJ41H29 0,300
a action brusque
I o 8] W

Corps a contact

Type

Corps fixe

2 enclenchements
1 adroite ET 1 a gauche

Corps embrochable

2 enclenchements
1 adroite ET 1 a gauche

Avec téte a mouvement angulaire a rappel (sans dispositif de

commande)

Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
Bipolaire 2 “C/O” ol = L Q | <l - Pg 13 ZCKJ4046 0,455
décalés - ISOM20x 1,5 ZCKJ4046H29 0,455

a action brusque

24
22

14

4 1
12 11 12
an
25
21

Bipolaire 2 “C/O” )
décalés
a action brusque

- ISOM20x 1,5 ZCKJ41046H29 0,465

ZCKJ4046 = BTN
(1) @: téte garantissant une manceuvre positive d’ouverture.
Fonctionnement : Encombrements :
pages 160 et 161 pages 162 et 163
164
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ41046H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4046H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ11H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ21H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ41H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP2021
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ2H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP2031
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ11H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ21H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4046
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4046
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ2H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ21
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1

Références (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format industriel EN 50041
Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable. Sous-ensembles adaptables
pour basses températures (- 40 °C)

Tétes a mouvement rectiligne

Dispositif de commande Corps Vitesse  Positivité Référence Masse
associable d’attaque (7)
maxi kg
Pour attaque en bout
A poussoir ZCKle, 0,5m/s @ ZCKE616 0,140
ZCKEG616 ZCKEG636 métallique ZCKJeo
A poussoir de coté ZCKlJe, 0,5m/s e ZCKE636 0,200
métallique ZCKlJee,
sauf ZCKJ4
et J41
Pour attaque par came 30°
A poussoir a galet ZCKle, 1m/s @ ZCKE626 0,155
ZCKE626 ZCKE676 enacer ZCKJee
A poussoir a galet renforcé ZCKlJe, 1mls @ ZCKE676 0,155
en acier ZCKJeoo
A poussoir  Horizontal ZCKlJe, 0,6 m/s e ZCKEG646 0,205
de coté a ZCKJee,
galet sauf ZCKJ4
en acier et J41
Vertical ZCKlJe, 0,6 m/s &) ZCKEG656 0,205
ZCKJee,
sauf ZCKJ4
et J41
A levier a En ZCKlJe, 1,5m/s e ZCKE216 0,185
galet thermoplastique ZCKJee®
(1 seul sens
d’attaque)
En acier ZCKlJe, 1,5mls e ZCKE236 0,195
ZCKJeoeo

Tétes a mouvement angulaire (sans dispositif de commande)

Type Corps Vitesse  Positivité Référence Masse
associable d’attaque (7)
maxi kg
A rappel, ZCKlJe, 1,5 m/s par e ZCKEO056 0,165
pour attaque a droite ET a ZCKJeoo came 30°
gauche ou
ZCKE056 ZCKE096 a droite OU a gauche
(voir page 24)
A positions maintenues, ZCKJ1,J11 0,5m/s - ZCKE096 0,190
pour attaque a droite ET a ZCKJ2, J21
gauche (voir page 24)

Tétes a mouvement angulaire multi-directions

Dispositif de commande Corps Vitesse  Positivité Référence Masse
associable d’attaque (7)
maxi kg
Pour attaque par tous mobiles
A tige souple aressort ZCKlJe, 1m/s - ZCKE066 0,115
ZCKE066 ZCKE086 ZCKJee, dans tous
sauf ZCKJ4 les sens
et ZCKJ41
Atige aressort ZCKlJe, 0,5m/s - ZCKE086 0,125

ZCKlJee, dans tous
sauf ZCKJ4 les sens
et ZCKJ41

(1) B: téte garantissant une manceuvre positive d’ouverture.

Fonctionnement : Encombrements :
pages 160 et 161 pages 162 et 163
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE616
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE636
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE626
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE676
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE646
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE656
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE216
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE236
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE056
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE096
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE066
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE086
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE616
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE636
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE646
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE656
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE066
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE086
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE056
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE096
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE216
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE236
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE626
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE676
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4

Références (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard, format industriel EN 50041

Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable. Sous-ensembles adaptables

pour basses températures (- 40 °C)

Dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire

Désignation Positivit¢ =~ Référence Masse
(1) kg
Pour attaque par came 30°
A levier a galet En thermoplastique S ZCKY11 0,025
(2
En acier S ZCKY13 0,035
En acier, a roulement a billes S ZCKY14 0,030
Alevier agalet de En thermoplastique - ZCKY41 0,030
longueur variable
3 En acier . ZCKY43 0,040
Pour attaque par tous mobiles
Atige carrée (2) 43 mm en acier, L=125mm - ZCKY51 0,025
ZCKY4e
_ A tige ronde (2) @ 3 mm en acier, L =125 mm - ZCKY53 0,025
@ 3 mm en fibre de verre, - ZCKY52 0,020
L=125mm
@ 6 mm en thermoplastique, - ZCKY59 0,030
L =200 mm
/“] A levier - ZCKY81 0,020
@ aressort (3)
A levier métallique - ZCKY91 0,025
aressort (3)
Pour attaque par came spécifique (avec téte ZCKE096 uniquement)
ZCKY51 ZCKY5e ZCKY59 Alyre, agalets (2) 1 piste - ZCKYT71 0,035
en thermoplastique 2 pistes - ZCKY61 0,035
Eléments de contact bipolaire
Type de contact  Schéma Pour corps Positivité =~ Référence Masse
(1) kg
ﬂ “NC+NO” ml S ZCKJ1 &) XE2SP2151 0,020
aactionbrusque ! T
T
~— N
“NC+NO” ml b ZCKJ5 (&) XE2NP2151 0,020
décalés U
a action dépendante ﬁ
< N
~ N
ZCKY81 ZCKY91 2“C/O” ml - gl S ZCKJ2 - XESP2021 0,045
simultanés NS
a action brusque
< N < N
-~ - N N
2“clo” ml al g ZCKJ4 - XESP2031 0,045
décalés NS
a action brusque
< N < N
-~ - N N
“NC+NO” ol ) ZCKJ6 (&) XE2NP2161 0,020
chevauchants 3
a action dépendante ﬁ
N <
N ~—
“NC+NC” | 5 ZCKJ7 =) XE2NP2141 0,020
simultanés LT
a action dépendante
N N
~ N
“NO+NO” ml g| ZCKJ8 - XE2NP2131 0,020
XE2SP21e1 XE2NP21e1 XESP20e1 simultanés -
a action dépendante
< <
~ N
“NC+NC” | 5 ZCKJ9 &) XE2SP2141 0,020
aactionbrusque "L ©
N N
-~ N
(1)@ : contact “NC” & manceuvre positive d’ouverture ou sous-ensemble garantissant une
manceuvre positive d’ouverture.
(2) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 45° par retournement du levier ou de la bride.
(3) Réglable sur 360° de 5 en 5°.
Fonctionnement : Encombrements :
pages 160 et 161 pages 162 et 163
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP2021
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP2031
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE096
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY11
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY13
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY14
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY41
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY43
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY51
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY53
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY52
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY59
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY81
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY91
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY71
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY61
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY81
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY51
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY61
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY91
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY71
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY59
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ2
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9

Références (suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format industriel EN 50041

Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable. Sous-ensembles adaptables
pour hautes températures (+ 120 °C)

Corps a contact

Pour téte a mouvement rectiligne ou angulaire

Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
Corps fixes
1 enclenchement Bipolaire “NC+NO” (..,l - e Pg13 ZCKJ1 0,310
aactionbrusque | ISOM20x 1,5 ZCKJ1H29 0,310
(XE2SP2151) +| « 1/2" NPT ZCKJ1H7 0,310
Bipolaire 2 “C/O” 9| - Q| sl - Pg 13 ZCKJ25 0,310
simultanés _ ISOM20x 1,5 ZCKJ25H29 0,310
?;E’gg’;g;ﬂ?;“e s o 3| g 12'NPT  ZCKJ25H7 0,310
Bipolaire “NC+NO” ml - ) Pg 13 ZCKJ5 0,310
décales U ISOM20x 1,5 ZCKJ5H29 0,310
3 ;ngr?gante iﬁ Q8 1/2" NPT ZCKJ5H7 0,310
(XE2NP2151)
Bipolaire “NO+NC" Q‘ ) Pg 13 ZCKJ6 0,310
chevauchants _ ISOM20x 1,5 ZCKJ6H29 0,310
3 :’fgr?game al = 1/2" NPT ZCKJ6H7 0,310
(XE2NP2161)
Bipolaire “NC+NC" «| « ) Pg 13 ZCKJ7 0,310
simultanés _ ISOM20x 1,5 ZCKJ7TH29 0,310
3 :’fgr?game of w 1/2" NPT ZCKJTHT 0,310
(XE2NP2141)
Bipolaire “NO+NO" 52| m - Pg 13 ZCKJ8 0,310
7CKJe15 ;':(;:gannes ,, ISOM20x 1,5 ZCKJ8H29 0,310
dépendante Q 3 1/2" NPT ZCKJ8H7 0,310
(XE2NP2131)
Bipolaire “NC+NC" «| « ) Pg 13 ZCKJ9 0,310
aaction brusque ,, ISOM20x 1,5 ZCKJ9H29 0,310
(XE2SP2141) of o
2 enclenchements Bilpolqire 2“ClO” Ql - Ql S - Pg 13 ZCKJ45 0,310
décalés a
a action brusque < ol <) «
(XESP20315) = < &«
Corps embrochables
1 enclenchement Unipolaire “C/0” | « - Pg13 ZCKJ115 0,300
aactionbrusque  *\! " ISOM20x 1,5 ZCKJ115H29 0,300
R
Bipolaire 2 “C/O” 9| - gl | - Pg 13 ZCKJ215 0,300
simultanes _ ISOM20x 1,5 ZCKJ215H29 0,300
aactionbrusque o) o[ o) o 12’NPT  ZCKJ215H7 0,300
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” - Pg13 ZCKJ415 0,300

Corps a contact

décalés
a action brusque

Avec téte a mouvement angulaire a rappel (sans dispositif de

¥
o’>| - ml -
< S| & &
< o ¢ o
S ] &«

commande)
Type Avec élément Schéma Positivité Entrée de Référence Masse
de contact (1) cable kg
Corps fixe
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” o :L ol 5 - Pg 13 ZCKJ4045 0,455
1 adroite ET 1 & gauche décalés ~ ISOM20x 1,5 ZCKJ4045H29 0,455
aactionbrusque o of < o 1/2" NPT ZCKJ4045H7 0,455
(1) S: téte garantissant une manceuvre positive d’ouverture.
ZCKJ4045
Fonctionnement : Encombrements :
pages 160 et 161 pages 162 et 163
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4045H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ215H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4045H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP20215
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ25H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP20315
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ215H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ25H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9H29
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4045
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ4045
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8H7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ215
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ415
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ25
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ45
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ6
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ7
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ8
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ9

Références (suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format industriel EN 50041

Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable. Sous-ensembles adaptables
pour hautes températures (+ 120 °C)

Tétes a mouvement rectiligne

Dispositif de commande Corps associable Vitesse Positivité Référence Masse
d’attaque (1)
maxi kg
Pour attaque en bout
A poussoir Métallique ZCKJ1,J2, J4, 0,5m/s ZCKE615 0,140
ZCKJ115, J215, J415,
ZCKE615  ZCKE635 ] ZCKJ5, J6, J7, J8, J9
A poussoir de c6té Métallique ZCKJ1, J2, 0,5m/s ZCKE®635 0,200
ZCKJ115, J215,
ZCKJ5, J6, J7, J8, J9
Pour attaque par came 30°
A poussoir a bille En acier ZCKJ1,J2, J4, 0,1 m/s <) ZCKEG665 0,150
ZCKJ115, J215, J415,
ZCKJ5, J6, J7, J8, J9
A poussoir a galet En acier ZCKJ1,J2, J4, 1m/s @ ZCKE625 0,155
ZCKE665 ZCKEG625 ZCKJ115, J215, J415,
ZCKJ5, J6, J7, J8, J9
A poussoir a galet renforcé En acier ZCKJ1, J2, J4, 1m/s @ ZCKE675 0,155
ZCKJ115, J215, J415,
< ZCKJ5, J6, J7, J8, J9
s ) A poussoir de coté a galet En acier ZCKJ1, J2, 0,6 m/s e ZCKE645 0,205
r(’(‘«; Horizontal ZCKJ115, J215,
-as" NS ZCKJ5, J6, J7, J8, J9
En acier ZCKJ1,J2, 0,6 m/s <) ZCKE655 0,205
ZCKE675 ZCKE645 Vertical ZCKJ115, J215,
ZCKJ5, J6, J7, J8, J9
A levier a galet En acier ZCKJ1,J2, J4, 1,5m/s (=) ZCKE235 0,195
(1 seul sens d’'attaque) ZCKJ115, J215, J415,
ZCKJ5, J6, J7, J8, J9
En thermoplastique ZCKJ1, J2, J4, 1,5m/s e ZCKE215 0,185
ZCKJ115, J215, J415,
ZCKJ5, J6, J7, J8, J9
Tétes a mouvement angulaire (sans dispositif de commande)
Type Corps associable Vitesse Positivité Référence Masse
d’attaque (1)
maxi kg
A rappel, ZCKJ1,J2, J4, 1,5m/s ZCKEO055 0,165
pour attaque a droite ET a ZCKJ115, J215, par came 30°
gauche ou a droite OU a gauche ZCKJ415,
(voir page 25) ZCKJ5, J6, J7, J8, J9
A positions maintenues, ZCKJ1, J2, 0,5m/s - ZCKE095 0,190
pour attaque a droite ET a ZCKJ115, J215
gauche (voir page 25)
ZCKE055 ZCKE095 = < . — .
Tétes a mouvement angulaire multi-directions
Dispositif de commande Corps associable Vitesse Positivité Référence Masse
d’attaque (1)
maxi kg
Pour attaque par tous mobiles
A tige souple aressort ZCKJ1, J2, 1m/sdans — ZCKE065 0,115
ZCKJ115, J215, tous les sens
ZCKJ5, J6, J7, J8, J9
A tige aressort ZCKJ1, J2, 0,5m/sdans — ZCKEO085 0,125

ZCKE065

ZCKE085

ZCKJ115, J215,
ZCKJ5, J6, J7, J8, J9

tous les sens

(1) : téte garantissant une manceuvre positive d’ouverture.

Encombrements :
pages 162 et 163

Fonctionnement :
pages 160 et 161
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE615
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE635
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE665
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE625
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE675
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE645
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE655
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE235
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE215
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ415
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE055
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE095
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE065
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE085
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE615
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE635
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE645
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE655
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE065
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE085
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE055
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE095
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE235
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE625
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE675
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE665
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ1
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKJ5

Références (suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Standard, format industriel EN 50041

Métalliques, conformes CENELEC EN 50041, XCKJ

A corps fixe ou embrochable. Sous-ensembles adaptables

pour hautes températures (+ 120 °C)

ZCKY43

ZCKY51

ZCKYbe

ZCKY715

XE2SP21e1

ZCKY615

XE2NP21e1

XESP20e15

Dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire

Désignation Positivité Référence Masse
(1) kg
Pour attaque par came 30°
Alevieragalet (2) En thermoplastique S ZCKY115 0,025
En acier S ZCKY13 0,035
En acier, a roulement a billes S ZCKY14 0,030
Alevier a galet de En thermoplastique - ZCKY415 0,030
longueur variable
3 En acier - ZCKY43 0,040
Pour attaque par tous mobiles
Atige carrée (2) 3 mm en acier, L=125mm - ZCKY51 0,025
A tige ronde (2) @ 3 mm en acier, L =125 mm - ZCKY53 0,025
@ 3 mm en fibre de verre, - ZCKY52 0,020
L=125mm
Pour attaque par came spécifique (avec téte ZCKE095 uniquement)
Alyre, agalets (2) 1 piste - ZCKY715 0,035
en thermoplastique
2 pistes - ZCKY615 0,035
Eléments de contact bipolaire
Type de contact  Schéma Pour corps  Positivité Référence Masse
kg
“NC+NO” ml 3 ZCKJ1 =) XE2SP2151 0,020
aactionbrusque ! ™
< N
— N
“NC+NO” ml S ZCKJ5 e XE2NP2151 0,020
décalés U
a action dépendante ‘ﬁ
2“clo” ml - ml ZCKJ25 - XESP20215 0,045
simultanés 3
a action brusque
2“clo” «;l - oN'>| S ZCKJ45 - XESP20315 0,045
décalés N
a action brusque
I ¢ 8| S
“NC+NO” S ml ZCKJ6 <) XE2NP2161 0,020
chevauchants <
a action dépendante ﬁ
8 =
“NC+NC” | 5 ZCKJ7 <) XE2NP2141 0,020
simultanés L
a action dépendante
o N
— N
“NO+NO” m ml ZCKJ8 - XE2NP2131 0,020
simultanés LN
a action dépendante ﬁ j
< <
— N
“NC+NC” e XE2SP2141 0,020

a action brusque

12

‘_% ZCKJ9

(1) & : contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture ou sous-ensemble garantissant une

manceuvre positive d’ouverture.
(2) Réglable sur 360° de 5 en 5°, ou tous les 45° par retournement du levier ou de la bride.
(3) Réglable sur 360° de 5 en 5°.

Fonctionnement :
pages 160 et 161

Encombrements :
pages 162 et 163
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https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2151
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP20215
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP20315
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2161
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2NP2131
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/XE2SP2141
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY115
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY415
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKE095
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY715
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY615
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY615
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY715
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY13
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY14
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY43
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY51
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY53
https://telemecaniquesensors.com/fr/fr/product/reference/ZCKY52
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Index Interrupteurs de position
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Index des références
XCKJ161H29 144  XCKN2721P20 106  XCKT2106P16 90 XCMD25F2L1 28
DE9RA1012 96 XCKJ167D 148  XCKN2745P20 107  XCKT2110P16 90 XCMD25G1L1 28
108  XCKJ167H29 144  XCKN2902P20 106  XCKT2111P16 90  XCMH2102L1 70
DE9RA1212 139 XCKJ50511H29 144  XCKN2903P20 106 XCKT2118P16 97  XCMH2102L2 70
DE9RA2012 139 XCKJ50513H29 144 XCKN2910P20 106 XCKT2121P16 90 XCMH2102L3 70
XCKJ50541H29 144 XCKN2918P20 107  XCKT2145P16 97  XCMH2102L5 70
XCKD2101G11 96 XCKJ50559H29 144  XCKN2921P20 106 XCMD2101C12 49  XCMH2102L6 70
XCKD2101P16 96 XCKJ561H29 144  XCKN2945P20 107 XCMD2101L1 49  XCMH2102L7 70
XCKD2102M12 gg XCKJ567H29 144  XCKN2949P20 107 XCMD2101M12 49  XCMH2102L8 70
XCKD2102P16 g4 XCKL102 118 XCKP2101G11 96 XCMD2102AM4 54 XCMH2102L9 70
XCKD2106M12 g9 XCKL106 118  XCKP2101P16 96 XCMD2102C12 36 XCMH2102LA1 70
XCKD2106P16 g5 XCKL110 118  XCKP2102M12 82 XCMD2102L1 28 XCMH2103L1 70
XCKD2110M12 gg XCKL115 118  XCKP2102P16 78  XCMD2102M12 36 XCMH2103L2 70
XCKD2110P16 gq XCKL121 118 XCKP2106M12 83 XCMD2106C12 37 XCMH2103L3 70
rTOT I I gg XCKL506 118  XCKP2106P16 79  XCMD2106L1 29  XCMH2103L5 70
XCKD2111P16 g4 XCKL515 118  XCKP2110M12 82 XCMD2106M12 37 XCMH2103L8 70
XCKD2118M12 g9 XCKL521 118  XCKP2110P16 78  XCMD2110AM4 54 XCMH2106L1 72
XCKD2118P16 g5 XCKM102H29 116  XCKP2111M12 82 XCMD2110C12 36 XCMH2106L2 72
XCKD2121M12 gg XCKM106H29 116 XCKP2111P16 78  XCMD2110L1 28 XCMH2107L1 72
XCKD2121P16 g4 XCKM110H29 116  XCKP2118M12 83 XCMD2110M12 36 XCMH2107L2 72
XCKD2127M12 g XCKM115H29 116  XCKP2118P16 79  XCMD2111C12 36 XCMH2107L3 72
XCKD2127P16 g4 XCKM121H29 116  XCKP2121M12 82 XCMD2111L1 28 XCMH2110L1 70
XCKD2128M12 g5 XCKM502H29 116 XCKP2121P16 78  XCMD2111M12 36 XCMH2110L2 70
XCKD2128P16 g4 XCKM506H29 116  XCKP2127TM12 82 XCMD2115AM4 54 XCMH2110L3 70
XCKD2139P16 g5 XCKM510H29 116  XCKP2127P16 78  XCMD2115C12 37 XCMH2110LA1 70
XCKD2145M12 g9 XCKM515H29 116  XCKP2128M12 82 XCMD2115L1 29 XCMH2115L1 71
XCKD2145P16 g5 XCKM521H29 116 XCKP2128P16 78  XCMD2115M12 37 XCMH2115L1LO 71
XCKD2149M12 g9 XCKML102 120 XCKP2139P16 79 XCMD2116C12 37  XCMH2115L2 71
XCKD2149P16 g5 XCKML102H29 120 XCKP2145M12 83 XCMD2116L1 29  XCMH2115L2L0 71
XCKD21HOP16 g5 XCKML110 120  XCKP2145P16 79  XCMD2116M12 37 XCMH2115L3 71
XCKD21H2M12 g9 XCKML110H29 120  XCKP2149M12 83 XCMD2117C12 37 XCMH2115L3L0 71
XCKD21H2P16 g5 XCKML115 120  XCKP2149P16 79  XCMD2117L1 29  XCMH2115L8 71
XCKD2502P16 g XCKML115H29 120 XCKP21HOP16 79  XCMD2117M12 37  XCMH2115LA1 71
XCKD2506P16 g5 XCKML121 120 XCKP21H2P16 79 XCMD2124C12 36 XCMH211AL05 70
XCKD2510P16 g4 XCKML121H29 120 XCKP2502P16 78  XCMD2124L1 28 XCMH211AL1 70
XCKD2511P16 g4 XCKML502 120 XCKP2510P16 78  XCMD2124M12 36 XCMH2121L1 70
XCKD2518P16 g5 XCKML502H29 120  XCKP2511P16 78  XCMD2145C12 37 XCMH2121L1R0O 71
XCKD2521P16 g4 XCKML515 120 XCKP2518P16 79  XCMD2145L1 29 XCMH2121L2 70
XCKD2527P16 g4 XCKN2102P20 106 XCKP2521P16 78  XCMD2145M12 37 XCMH2121L5 70
XCKD2528P16 g4 XCKN2103P20 106  XCKP2527P16 78  XCMD21F0C12 36 XCMH2145L1 72
XCKD2539P16 g5 XCKN2106P20 107 XCKP2528P16 78  XCMD21FOL1 28 XCMH2145L2 72
XCKD2545P16 g5 XCKN2108P20 107  XCKP2539P16 79  XCMD21FOM12 36 XCMH2159L1 72
XCKD25H2P16 g5 XCKN2110P20 106  XCKP2545P16 79 XCMD21F2C12 36 XCMH2159L2 72
XCKJ10511D 145 XCKN2118P20 107 XCKS101H29 132 XCMD21F2L1 28 XCMH21FOL1 71
XCKJ10511H29 144 XCKN2121P20 106 XCKS102H29 132 XCMD21F2M12 36 XCMH21FOL2 71
XCKJ10513A 150 XCKN2127P20 106  XCKS131H29 132 XCMD21G1C12 36 XCMH21F2L1 71
XCKJ10513D 145 XCKN2139P20 107  XCKS133H29 132 XCMD21GA1L1 28 XCMH21F2L2 71
A IETT] 144 XCKN2145P20 107 XCKS139H29 132 XCMD21G1M12 36 XCMH2902L1 70
XCKJ10541A 150 XCKN2149P20 107  XCKS141H29 132 XCMD2502AM4 54 XCMH2902L5 70
XCKJ10541D 145 XCKN2502P20 106 XCKS143H29 132 XCMD2502L1 28 XCMH2903L1 70
XCKJ10541HZ5 44 XCKN2503P20 106  XCKS149H29 132 XCMD2506L1 29  XCMH2910L1 70
XCKJ10559D 145 XCKN2510P20 106  XCKS159H29 132 XCMD2510AM4 54  XCMH2910L2 70
XCKJ10559H29 144 XCKN2518P20 107 XCKS501H29 132 XCMD2510L1 28 XCMH2910L3 70
XCKJ110511H29 146 XCKN2521P20 106  XCKS502H29 132 XCMD2511L1 28 XCMV2102D44 53
XCKJ110513H29 146 XCKN2527P20 106  XCKS531H29 132 XCMD2515AM4 54  XCMV2102M12 55
AT 146 XCKN2545P20 107  XCKS539H29 132 XCMD2515L1 29  XCMV2110D44 53
XCKJ110559H29 146  XCKN2549P20 107  XCKS541H29 132 XCMD2516L1 29 XCMV2110M12 55
XCKJ1161H29 146  XCKN2702P20 106  XCKS543H29 132 XCMD2517L1 29 XCMV2115D44 53
XCKJ1167H29 146 XCKN2710P20 106  XCKS559H29 132 XCMD2545L1 29  XCMV2115M12 55
XCKJ161D 145 XCKN2718P20 107 XCKT2102P16 90 XCMD25FOL1 28  XCMV2502D44 53
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XCMV2502M12 55  XE2NP2151 97  XZCP1264L10 40 ZCE10 30 ZCEHO 79
XCMV2510D44 53 126 148 38 83
XCHMVZ510M12 55 139  XZCP1264L2 40 57 85
XCMV2515D44 53 158 148 58 89
XCMV2515M12 55 166 40 60 91
KOMZ06 7 169 XZCP1264L5 148 62 ZCEH2 79
XCNZO7 49 XE2NP2161 97  XZCP1764L10 150 78 83
9% 126  XZCP1764L2 150 82 85
XCNR2102P20 112 139 XZCP1764L5 150 84 89
XCNR2118P20 112 166 7CD21 94 90 ZCKDO1 133
169 ZCE106 58  ZCKDO02 116
XCNR2121P20 112
XE2NP3131 97 ZCD25 94 57 118
XCNR2502P20 112 7CD2 y
XE2NP3141 97 ZCD26 9 60 133
XCNR2518P20 12 NPa1st o ZCD21 o
XCNR2702P20 112 85 62 zCKDOs e
XE2NP3161 97 ZCEM 30 116
XCNR2710P20 112 ZCD28 94
XCNR2721P20 112 XEZSP2IM1 97 % zckoio e
XCNR2902P20 112 o o o 1
XCNR2910P2 112 159 ZEDEOZ " o zoKons e
CNR2910P20 158 89 60 116
XCNR2918P20 112 166 ZCD31 94 62 ZCKD21 118
XCNR2921P20 112 169 ZCD35 94 78 116
XCNR2927P20 112 XE2SP2151 97 ZCD37 94 82 ZCKD31 133
XCNT2102P16 108 126  ZCD39 94 84  ZCKD39 133
XCNT2110P16 108 139 ZCDEP16 85 88  ZCKD4 133
XCNT2118P16 108 158  ZCEO1 85 90  zcKD49 133
XCNT2121P16 108 166  ZCE016 57 ZCE21 78 zCKD59 133
XCPR2102P20 100 S 133 59 82 7cKEO05 144
XCPR2110P20 100 XE3NP21i1 - 61 84 7CKE055 168
XCPR2118P20 100 63 88 7cKE0s6 165
XCPR2119P20 100 126 zcE02 30 90 7cKE065 168
XCPR2121P20 100 158 38 ZCE24 30 JcKEoss 165
XCPR2127P20 100 XESNP2151 7 57 % CKE0ss 168
126 58 57
XCPR2502P20 100 158 o 55 ZCKE086 165
XCPR2510P20 100§ Cacboian o7 o2 so ZCKE095 168
XCPR2518P20 100 126 s 62 ZCKE096 165
XCPR2519P20 100 139 4o ZCE2T 78 ZCKE215 168
XCPR2521P20 100 158 84 82 ZCKE216 165
XCPR2527P20 100 XE3SP2151 97 88 84 ZCKE235 168
XCPR2902P20 100 126 % 88 ZCKE236 165
XCPR2910P20 100 [ 55 ZCE28 78  ZCKE61 144
XCPR2918P20 100 158 57 82  ZCKE®615 168
XCPR2921P20 100  XESP2021 :ZZ 60 84  ZCKE616 165
XCTR2102P16 102 S o 62 88  ZCKE625 168
XCTR2110P16 102 2CE05 49 ZCEFO 30  ZCKE628 165
XESP2031 158
XCTR2121P16 102 e 96 38 zCcKE®635 168
XCTR2502P16 102 ooats ‘6o ZCE06 31 2; ZCKE636 165
XCTR2521P16 102 ot 130 39 o, ZCKEe4s 168
XE2NP2131 97
105 XZCP1164L10 40 o7 o ZCKE646 165
148 58 ZCKE655 168
139 so ZCEF2 30
157 55 ZCKEGS6 165
158
1oq  XZCPH164L2 40 62 57 ZCKE665 168
148 79 ZCKE67 144
169 157 83 % ZCKE675 168
XE2NP2141 97 60
s XZCP1164L5 40 85 62 ZCKE6T6 165
89
120 148 o ZCEG1 30 ZCKJO1 155
o 157 38 ZCKJ0121 159
rg  XECPTIG9L10 40 57 ZCKJ02 155
1eg  XECP1169L2 40 58 ZCKJO4 155
XZCP1169L5 40
60
62
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ZCKJ1 154  ZCKJ4H29 154  ZCKJD39 154  ZCKY11 144  ZCMD21 46
164 164  ZCKJD39H29 154 166 ZCMD21AM4 58
167 ZCKJ4H7 1564  7ZCKJD39H7 154 ZCKY115 169 59
ZCKJ11 155 164  7ZCKL1 124 ZCKY13 144 ZCMD21C12 38
164 ZCKJ5 154  7zCKL1H7 124 ZCKY14 166 39
ZCKJ1121 156 164 2CKL5 194 169 ZCMD21L08R12 38
ZCKJ1121H29 156 167  ZCKLSHT 124 ZCKYM 144 39
ZCKJ115 167 ZCKJ521 156 ZCKL6 124 144 ZCMD21L1 47
ZCKJ115H29 167 ZCKJ521H29 156 ZoKL7 124 144 ZCMD21L2 47
ZCKJ11H29 155 ZCKJ5D 157 ZCKLTHT 124 144  ZCMD21L5 47
164  ZCKJ5H29 154 ZcKLs 124 166  ZCMD21M12 39
ZCKJ11H7 155 164 SokinT 10q ZCKY415 169 42
164 167 S ckiD31 105 ZCKY43 166 43
ZCKJ120 156  ZCKJ5H7 184 LD31RT 125 169  ZCMD25 46
ZCKJ121 156 164 ZCKY51 166  ZCMD25AM4 58
ZCKLD37 125
ZCKJ121H29 156 167 ZCKLD39 125 169 59
ZCKJ134 156 ZCKJ6 154 ZCKM1 194 ZCKY52 166 zZCMD25L1 47
ZCKJ1D 157 164 ¢ 169  zCMD25L2 47
ZCKM1H29 124
ZCKJ1H29 154 167 ZCKY53 166  zCcMD25L5 47
164 ZCKJED 157 ~ZCKM1H7 124 169 7cMD29 %6
167 ZCKJBH29 154 ZCKMS 124 zCKY59 144 ZCMD29AMA =
ZCKJ1HT 154 164 ~ ZCKMSH29 124 166 59
164 167  ZCKMSH7 124 ZCKY61 166 zcmp29ci12 38
167 ZCKJBH7 154 ZCKM6 124 ZCKY615 169 39
ZCKJ2 154 164 ZCKM6H29 124 ZCKYT1 166 zcMD29L1 47
164 167 ZCKM7 124 ZCKY715 169 zCcmD29L2 47
ZCKJ21 155 ZCKJ7 154 ZCKM7H29 124 ZCKY81 166 47
164  ZCKM7H7 124
164 ZCKY91 166  ZCMD37 46
ZCKJ215 167 167 ZCKM8 124 7ZCKZ020 159  ZCMD37L1 47
ZCKJ215H29 167 ZCKJ7D 157 ZCKM8H29 124 ZCKz021 159  ZCMD37L2 47
ZCKJ215H7 167 ~ZCKJTH29 154 ZCKM9 124 ZCKZ034 159  ZCMD37L5 47
ZCKJ21H29 155 164 ZCKM9H29 124 ZCMC21E2 48  ZCMD39 46
164 167 zCKMD31 125  ZCMC21E3 48  ZCMD39L1 47
ZCKJ21HT7 155 ZCKJTHT 154 ZCKMD31H29 125
roq ZCMC21E5 48  zZCMD39L2 47
164 167 ZCKMD35 125 zCMC21L1 48 7ZCMD39L5 47
ZCKJ25 167 2CKJB 154 ZCKMD35H29 125 ZCMC21L10 48  zZCMD41L1 47
ZCKJ25H29 167 164 ZCKMD37 125  7ZCMC21L2 48  ZCMD41L2 47
ZCKJ25H7 167 167 ZCKMD37H29 125 zCMC21L3 48 ZCMD41L5 47
ZCKJ2H29 154 oD 157 ZCKMD39 125 ZCMC21L5 48  ZCMD4D 46
164 ZCKJBH29 154 ZCKMD39H29 125  7ZCMC21L7 48  ZCMD4DLA 47
ZCKJ2H7 154 164 ZCKMD39H7 125  ZCMC21T1 48  ZCMD4DL2 47
164 167 ZCKs1 138 zCMC21T2 48  ZCMD4DL5 47
ZCKJ4 ; Z: ZCKJBHT 154 ZCKS1H29 138 ZCMC21T5 48  zCMD61 46
ZCKJ404 1 164 ZCKS2 138 ZCMC25L1 48  ZCMD61C12 49
ZCKJ4045 12? 167 ZCKS2H29 196 zcmc2sLio 46 ZCMDGS 46
ZCKJ9 154 ZCKS404 138 zCMC25L2 48 ZCMD69C12 49
ZCKJ4045H29 167 164 ZCKS404HZ9 138 ZOMC25L3 48 ZoMDBILA e
ZCKJ4045H7 167
2CKJ4046 164 167 ZCKS5 138 zCMC25L5 48 ZCMD81L2 47
ZCKJ902 159  ZCKS5H29 138 ZCMC25L7 48  ZCMD81L5 47
ZCKJ4046H29 164
ZCKJ404H29 155 ZCKJ906 159 ZCKS6 138 zcmc29L1 48 7ZCMV21D44 56
ZCKJ404HT 155 ZCKJ9H29 1564 ZCKS6H29 138  zZCMC29L10 48 59
ZoKJA1 . 164 ZCKS7 138 ZCMC29L2 48  ZCMV21M12 60
123 167  ZCKSTH29 138 zCMC29L3 48 67
ZCKJD31 154 zZCKs8 138  ZCMC29L5 48 ZCMV21v 61
ZCKJ4104 155
ZCKJD31H29 154 ZCKS8H29 138  ZCMC29L7 48 ZCMV25D44 56
ZCKJ41046H29 164
ZCKJ4104H29 155 ZekID3THT 194 zcKso 138 ZCMC37L5 8 o
ZCKJD35 154 ZCKS9H29 138 ZCMC39L2 48 ZCMV25M12 60
ZCKJ4104H7 155
ZCKoa15 167 ZCKJD35H29 154  7ZCKSD31 138  ZCMC39L5 48 61
ZCKJD37 154  7ZCKSD31H29 138 ZCMC4DLA1 48 ZCMV29D44 56
ZCKJ4TH29 ;Zj ZCKJD37H29 154 ZCKSD39 138 zoMCADL2 8 57
2CKJ45 167 ZCKJD37H7 154 ZCKSD39H29 138 ZCMC4DL5 48
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