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Ebben a dokumentécidban szerepld informaciok &ltalanos leirasokat tartalmaznak és/vagy miszaki
jellemzéket a frekvenciavaltéra vonatkoz6an. Ez a dokumentacié nem azzal a céllal készult, hogy
helyettesitse a termék egyedi felhasznal6i alkalmazasait €s nem szabad ezek megfelel6ségének vagy
megbizhatésaganak megallapitasara felhasznalni.

A megfeleld és teljes kockazatelemzés, értékelés és a termékvizsgalat lefolytatasa az ilyen modon érintett
felhasznalék, illetve integratorok feladata, tekintettel a termékek adott alkalmazasara vagy felhasznalasara. A
kézikdnyvben kdzdlt informaciok nem rendeltetésszeri felhasznélasaért sem a Schneider Electric, sem annak
tars-, illetve leanyvallalatai nem vallalnak felelésséget. Kérjuk jelezze, ha barmilyen javaslata, modositasi
Otlete van vagy hibat talal ebben a leirasban.

A Schneider Electric irasos engedélye nélkil e dokumentum egyetlen része sem reprodukalhaté semmiféle
elektronikus vagy mechanikus eljarassal, beleértve a fénymasolast is.

E készulék telepitésekor és hasznalata soran, minden vonatkozé allami, regionalis és helyi biztonsagi
szabdlyozast be kell tartani.

Amikor a készlléket olyan alkalmazasokban hasznaljak amelyek miiszaki biztonsagi kévetelményeket
tdmasztanak, a megfelel6 el6irasokat be kell tartani.

Amennyiben a késziiléket nem a Schneider Electric szoftverével vagy jovahagyott szoftverrel hasznaljak, az
sérllést, kart vagy nem megfeleld miikddést okozhat.

Amennyiben a fenti informaciokat nem veszik figyelembe, az sérilést okozhat, vagy a készllék
ténkremenetelét eredményezheti.




Biztonséagi informéciok

Biztonsagi eléirasok =<

Fontos informaciok

FIGYELMEZTETES

Kérjik, olvassa el figyelmesen ezeket az utasitasokat és vizsgalja at a berendezést, hogy megismerkedijen vele,
mielétt megprobalna tzembe helyezni, mikddtetni vagy karbantartani.

A dokumentaciéban vagy magan a berendezésen talalhat6 kdévetkez6 kildnleges jelzések azért lettek
megalkotva, hogy ezek segitségével a potencialis veszélyre vagy olyan informéaciora hivjék fel a figyelmet,
amelyek az eljarast egyértelmsitik, illetve egyszerisitik.

Ha a Veszély vagy Figyelem biztonsagi cimkék mellett ez a szimbdélum lathato, az azt jelzi, hogy
aramutés veszélye all fenn, amely személyi sériiléssel jarhat az utasitasok be nem tartasa esetén.

lehetéségére akarjak felhivni a figyelmet. Tartson be minden olyan Gizenetet, amely ezt a szimbélumot
kdéveti, hogy elkerilje az esetleges sérulést vagy halalt.

A VESZELY

A VESZELY jelzés fenyeget6 veszélyhelyzetet jelél, amelyet, ha nem keriilik el, halalt vagy sulyos sértilést
eredményezhet.

2 Ez a biztonsagi figyelmeztetés szimb6luma. Akkor alkalmazzak, ha a személyi sérilés veszélyének

AFIGYELMEZTETES

A FIGYELMEZTETES jelzés potencialis veszélyhelyzetet jelsl, amelyet, ha nem kerillik el, halalt vagy stlyos
sérulést, illetve készulék karosodasat eredményezheti.

AVIGYAZAT

A VIGYAZAT jelzés potencialis veszélyhelyzetet jelsl, amelyet, ha nem kerilik el, halalt vagy sulyos sériilést,
illetve készllék kdrosodaséat eredményezheti.

VIGYAZAT

A biztonsagi figyelmeztetd szimbélum nélkiil hasznalt VIGYAZAT jelzés potencialis veszélyhelyzetet jelél,
amelyet, ha nem kerilik el, a késziilék karosodasat eredményezheti.

KERJUK, JEGYEZZE MEG

A ,hajtds” sz6 ebben a hasznalati Utmutatoban a NEC definici6janak megfeleléen, a véltoztathatd frekvenciaju
fordulatszam-szabalyozokat jelenti.

Az elektromos berendezések miikddtetését, szervizelését és karbantartasat csak szakképzett személyzet
végezheti. A Schneider Electric elharit minden felel6sséget a terméknek a hasznalatabol eredd
kdvetkezményekeért.

© 2010 Schneider Electric. All Rights Reserved.




A kdényvrél

A konyvrol

Attekintés

A dokumentum alkalmazasi teriilete
E dokumentum célja, hogy:
* segitséget nyljtson a készllék 6sszeszerelésében,

* bemutassa, hogyan kell programozni a készliléket,
* bemutassa a kilénbdzé menulket, lzemmébdokat és paramétereket,

* segitséget nyljtson a karbantartasi és diagnosztikai feladatokban.

Ervényességi megjegyzés
Ez a dokumentum az Altivar 212 frekvenciavaltora érvényes.

Kapcsolodé dokumentumok

A dokument cime Hivatkozasi szam
ATV212 Gyors Gtmutato S1A53825
ATV212 Telepitési kézikdnyv S1A53832
ATV212 Modbusz kézikdnyv S1A53844
ATV212 BACnet kézikdnyv S1A53845
ATV212 Metasys N2 kézikdnyv S1A53846
ATV212 Apogée FLN P1 kézikdnyv S1A53847
ATV212 LonWorks kézikényv S1A53848
Multiloader kézikényv BBV48778
SoMove Mobile kézikényv S1A51444
ATV212 mas opcids kézikdnyvek: lasd www.schneider-electric.com

E miszaki kiadvanyok legujabb valtozatai és az egyéb miiszaki informéciok letdlthetok
a www.schneider-electric.com weboldalrol.



http://www.schneider-electric.com
http://www.schneider-electric.com

A kényvrél

A termékkel kapcsolatos informaciok

A AVESZELY

ARAMUTES, ROBBANAS- VAGY IVHUZAS VESZELY

* Olvassa el és értse meg ezt a hasznalati utasitast, miel6tt telepitené vagy mikddtetné az Altivar 212
késziléket. A telepitést, a beallitasokat, a javitast és a karbantartast csak szakképzett személyzet hajthatja
végre.

* A felhasznal6 felelés valamennyi hatalyban Iévé nemzetkdzi és nemzeti villamossagi szabvany
koévetelményeinek betartasaért, az sszes készilék védosféldelésének tekintetében.

* Ennek a készlléknek jelentds része — beleértve a nyomtatott aramkori kartyakat is — halézati fesziltséggel
mikodik. NE ERJEN HOZZA EZEKHEZ.Csak elektromosan szigetelt szerszamokat hasznaljon.

* NE érjen hozz4 a fesziltség alatt 4ll6 szigeteletlen alkatrészekhez vagy a csavaros sorkapcsok fém
alkatrészeihez.

* NE zérja rovidre a PA/+ és a PC/- kivezetéseket, sem a DC-busz kondenzatorait.

* Miel6tt szervizeli a készlléket:
- Kapcsoljon ki minden tapellatast, amely esetleg jelen lehet, beleértve a vezérld korok kilsé tapellatasat is.
- Helyezzen el ,NE KAPCSOLJA BE” feliratl tablat az 6sszes levalaszt6é kapcsolora.
- Lakatolja le az 6sszes betaplalas levalaszto kapcsolot nyitott helyzetben.
- VARJON 15 PERCET, hogy a DC-busz kondenzatorai kisiiljenek.
- Mérje meg a DC-busz fesziltségét a PA/+ és PC/-kivezetések kdzbtt, és gy6z6djdon meg arrél, hogy a

feszlltség kisebb, mint 42 V.
- Ha a DC-busz kondenzatorai nem siinek ki teljesen, Iépjen kapcsolatba a Schneider Electric helyi
képviseletével. Ne javitsa és ne Gzemeltesse a készuléket.

* Szerelje fel és zarja le az 6sszes takarblemezt, miel6tt feszilltség ala helyezné, vagy bekapcsolna és
kikapcsolna a készuléket.

Ezen utasitasok be nem tartasa halalt vagy stlyos sériilést eredményezhet.

A VESZELY

A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE

* El6zze meg a berendezés nyel6 logikara beéllitott bemeneteinek véletlenszerl foldelését. A véletlenszeri
féldelés nem szandékolt hajtas funkciok aktivalasahoz vezethetnek.

* Védje a jelkabeleket a tdnkremeneteltél mert nemkivant jelvezeték féldeléshez vezethetnek.

Ezen utasitasok be nem tartasa halalt vagy stlyos sériilést eredményezhet.

AFIGYELMEZTETES

A KESZULEK FELETTI KONTROLL ELVESZTESE

* A vezérlérendszerek tervezéjének feltétlenll - végig kell gondolnia a vezérlési Utvonalak lehetséges
meghibasodasi modjait, és bizonyos kritikus vezérlési funkcidk esetében gondoskodnia kell a vezérlési
utvonal meghibasodasakor és azt kévetéen a biztonsagos allapot elérésérdl. Kritikus funkcié példaul a
vészledllitas és a tulfutas miatt bekdvetkez6 ledllitas.

* A kritikus funkcidk esetében kuldnalld vagy tartalék vezérlési Gtvonalat kell biztositani.

* Avrendszer vezérlési Utvonaladnak része lehet kommunikéacids kapcsolat. Tekintetbe kell venni az el6re nem
lathatd atviteli késedelmet, illetve a kommunikaciés kapcsolat hibajat (1).

Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy késziilékkarosodast eredményezhet.

(1) Tovéabbi tajékoztatasért lasd a NEMA ICS 1.1 dokumentumot (legujabb kiadas): ,A vezérelt félvezeték alkalmazasanak, telepitésének és
karbantartasanak biztonsagi iranyelvei”, valamint a NEMA ICS 7.1 dokumentumot (legujabb kiadas): ,,Biztonséagi eléirasok a valtoztathato
frekvenciaju fordulatszam-szabalyozok tervezéséhez és Utmutatd e hajtasok kivalasztasahoz, telepitéséhez és mikddtetéséhez.”
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Altalanos attekintés

Mi talalhato ebben a részben?
Ez a rész a kdvetkezd fejezeteket tartalmazza:

Fejezet Fejezet neve Oldal
1 Bedllitas 13
2 Attekintés 15

11
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Bedllitas

Beallitas

Mi talalhat6 ebben a fejezetben?

Ez a fejezet a kdvetkez6 témakat tartalmazza:

Fejezet

Oldal

Lépések a hajtas belizemeléséhez

14

13



Bedllitas

Lépések a hajtas belizemeléséhez

TELEPITES

1. Lasd a telepitési kézikonyvben.

PROGRAMOZAS

2. Kapcsoljon halézati fesziiltséget a késziilékre, de
ne adjon ki inditasi parancsot.

3. Konfiguralja

O a motor névleges frekvenciajat [Parameter
reset] (£ 4 F) = [50 Hz reset] ( /) ha nem

50 Hz,
O a motor paramétereit, 66. oldal, csak akkor ha
Tippek: a hajtas gyari beallitasai nem megfelel6ek,
e A programozas megkezdése elétt téltse ki a felhaznaléi U az alkalmaz_as', funkciokat a Hajtas, vezerlesi
beallitasi tablazatot, lasd 171. oldal. paraméterei részben, 77. oldal és az I/O
e Hajtson végre egy auto-tuning miiveletet a miikddés vezérlés paraméterei részben, 89. oldal, csak
optimalizalasanak érdekében, lasd 71. oldal. akkor ha a hajtas gyari beallitasai nem
e Ha eltéveszti, térjen vissza a gyari beéllitashoz, lasd 62. megfeleléek.

oldal.

4. Allitsa be a kdvetkezé paramétereket

O [Accelerationtime 1] (ACC), 83. oldal
és [Deceleration time 1] (dEC),
83. oldal.

O [Low limit frequency] (LL), 82. oldal
és [Upper limit freq] (UL), 82. oldal.

O [Motor thermal prot.] (tHr), 70. oldal.

5. Inditsa el a hajtast

14



Attekintés

Attekintés

Mi talalhat6 ebben a fejezetben?

Ez a fejezet a kdvetkezbket tartalmazza:

Fejezet Oldal
Gyari bedllitas 16
Elézetes figyelmeztetések 17
Beépitett kijelz 18
Fellgyeleti méd 20
Inditas (RUN) mod 23
Programozasi (Programming) méd 23
Navigéalas a meniiben 24
Almenuk 30
Grafikus kijelz6egység 31
Paraméter megtalalasanak médja a dokumentumban 33
Eszlelt hibak képernyd 33
Figyelmeztetd jelzések képernyd 34
Modbus kommunikacio6 allapota 34
PCSoft szoftver 35
A paramétertabla felépitése 36
Paraméterek, amelyek nem véltoztathatok meg mialatt a hajtas mikddik 37
Altalanos bekétési sémak 38
A hajtas miikoédése 45
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Attekintés

Gyari beallitas

A haijtas gyari beallitasa
Az Altivar 212 gyari beallitasai az altalanos mikodés feltételek szerint lettek kialakitva:

[Mot cont. mode sel.] (F £): [Variable torque] (F £ = /). Lasd 67. oldal.

[Upper limit freq] (L/ L ) =50.0 Hz. Lasd 82. oldal.

[Low limit frequency] (L L) = 0.0 Hz. Lasd 82. oldal.

[Switch. freq. level] (F 3 0 [): figg a hajtas névl. teljesitményétél (lasd 85. oldal).
[Auto ramp] (A L/ 1) =[Enable] (AL ! = I). Lasd 85. oldal.

Paraméterek, amelyek makrok programozésastol fliggnek [Auto set function] (A L/ 4) = [ (Lasd 63. oldal):

e Parancsijel referencia: logikai bemenetek ((Command mode sel] (£ 7 7 &) = 0). Lasd 77. oldal.
e Fordulatszdm referencia: analog bemenetek VIA = 0—10 V vagy 0-20 mA ([Frequency mode sel] (F /10 d) =

1, (F 200 1)=0). Lasd [Frequency mode sel] (F /1 o) 77. oldal és Analég bemenet, fordulatszam-alapjel
106. oldal.

F: forgas elére (F | | /=2). Lasd [LI F selection] 90. oldal.

R: el6re bedllitott fordulat 1 (F / /2= 6). Lasd [LI R selection] 90. oldal.

RES: hibatérlés (F | / 3=10). Lasd [LI RES selection] 90. oldal.

A hajtas mikddésre kész (F | | 0=1). Lasd [Logic Funct 2 active] 112. oldal.

Ha a fenti értékek megfelenek az alkalmazasnak, a hajtas Gzemeltethetd a bedllitott értékek megvaltoztatasa
nélkul.

16



Attekintés

El6zetes figyelmeztetések

VIGYAZAT

NEM KOMPATIBILIS HALOZATI FESZULTSEG

A készilék bekapcsolasa és konfiguralasa elétt ellendrizze, hogy a haldzati feszultég megfelel-e a készulék adat-
tablajan szerepl6 fesziltségtartomanynak. Ha a halézati fesziiltség nem kompatibilis, a készllék karosodhat.
Ezen utasitasok be nem tartasa sériilést okozhat, vagy a késziilék tonkremenetelét eredményezheti.

Fesziiltség rakapcsolasa halozati magneskapcsolon keresztiil

VIGYAZAT

A KESZULEK TONKREMENETELET OKOZHATJA

e Kerllje a halézati magneskapcsold gyakori ki-be kapcsolasat.

o Kétszer egymasutan a halézatra valé kapcsolas koz6tt LEGALABB 60 mp-et varjon.
Ezen utasitasok be nem tartasa a késziilék tonkremeneteléhez vezethet.

A felhasznalé beallitasai és a funkciok kibovitése

o Akijelz6egység és a nyombégombok segitségével a beallitdsok megvaltoztathatok és a funkcidk kibdvitheték,
amint azt a kévetkez6 oldalakon lathato.

e A gyari beallitasokhoz kdnnyen visszatérhetiink a [Parameter reset] (£ 4 F') altal (lasd 62. oldal).

A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE

Ellenérizze, hogy az elvégzett beallitasok a miikddés folyaman nem okoznak-e veszélyhelyzetet.
Javasoljuk, hogy barmilyen valtoztatas elétt allitsa meg a hajtast.

Ezen utasitasok be nem tartasa halalhoz vagy a késziilék tonkremeneteléhez vezethet.

Teszt kis teljesitményii motorral vagy motor nélkiil
o QGyari beallitas szerint [Output phase loss] (F & 7 5) (129. oldal) aktiv F 5 [ 5 = 3. A hajtds mikédésének
ellendrzése végett teszt vagy karbantartasi kdrnyezetben anélkil, hogy a hajtas teljesitményének megfeleld
névleges teljesitményt kapcsolnank a motorra (kiildnésen hasznos a nagy teljesitményl hajtasok esetében),
allitsabea F £ 0 5-6t [-ra.
o Allitsa be a [Mot cont. mode sel.] (F £) = [Constant V/Hz] () (la4sd 67. oldal).

VIGYAZAT

A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE

A motor, hajtas altali tlterhelésvédelme megsziinik ha a motor névleges arama 20%-kal kisebb, mint a hajtas
arama. Keressen egy alternativ megoldast a tulterhelésvédelemhez.

Ezen utasitasok be nem tartasa a késziilék ténkremeneteléhez vezethet.

Parhuzamosan kapcsolt motorok hasznalata
o Allitsa be: [Mot cont. mode sel.] (F £ ) = [Constant V/Hz] (1) (lasd 67. oldal).

VIGYAZAT

A MOTOR TONKREMENETELET EREDMENYEZHETI

A motorok talterhelésvédelmét a hajtas nem biztositja ebben az esetben. Alkalmazzon alternativ talterhelés-
védelmet a motorok megvédése érdekében.

Ezen utasitasok be nem tartasa a késziilék tonkremeneteléhez vezethet.

Egyfazisu hal6zati fesziiltség alkalmazasa
o Allitsa be: [Input phase loss] (F & [ 5)-t Disabled [ (lasd 127. oldal).

VIGYAZAT

A HAJTAS TONKREMENETELET EREDMENYEZHETI

Az ATV212 hajtas egyfazisu halozatrol vald mikddtetése csak préba mdédban megengedett, ha a hajtashoz
kapcsolt motoron nincs terhelés.

Ezen utasitasok be nem tartasa a késziilék tonkremeneteléhez vezethet.
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Beépitett kijelz6

Ez a fejezet a beépitett kijelz6 tulajdonsagait irja le.

A beépitett kijelz6 jellemzoi

@@ @O

@ AN

~/ _) N‘
®EEEE OO

STOP
RESET,

LED/Gomb

Tulajdonsag

Kijelz6 RUN LED

Vilagit, amikor inditasi parancsot kapott a hajtas.
Villog, amikor van fordulatszam alapjael és inditasi parancs.

Kijelz6 PRG LED

Vilagit, amikor a proramozasi méd aktiv.
Villog A L/ F, L ~ LI mbdokban.

Kijelz6 MON LED

Vilagit, amikor a Felugyeleti mod aktiv.
Villog az észlelt hiba kijelzési médban.

kijelz6egység

4 digites, 7 szegmenses

kijelz6egység
LED

A % LED vilagit, ha a kijelzett szam értéke szazalékban értendé.
A Hz LED vilégit, ha a kijelzett szam értéke hertz-ben értendé.

UP/DOWN gom-
bok

Flgg az alkalmazasi modtél, hasznélhatja a nyilakat, hogy:

Mozogjon a menuk kdzétt,

Megvaltoztassa az értékeket,

Megvaltoztassa a fordulatszam-alapjelet, amikor azUP/DOWN LED (7) vilagit.

UP/DOWN LED

Vilagit, amikor a navigéacios nyilak vezérlik a fordulatszam-alapjelet.

[oe]

Loc/Rem LED

Vilagit, amikor Helyi vezérlés van kivalasztva

MODE

Nyomja meg a beépitett kijelz6terminal méd kivalasztasahoz.
Inditasi parancs méd (alapértelmezett bekapcsolaskor)
Programozéasi mod

Felugyeleti mod

Az elézbleg hasznalt menu kivalasztasara is alkalmas.

10| Loc/Rem Atkapcsolas a Helyi és tavmodok kozott

11 ENT Nyomja meg egy paraméter értékének megjelenitéséhez vagy a megvaltoztatott érték elmentéséhez.
12/|RUN LED Vilagit, amikor a Run gomb megnyoméasa engedélyezett.

13| RUN Nyomja meg ezt a gombot és inditsa el a hajtast, amikor a RUN LED vilagit.

14| STOP Stop/reset gomb.

Helyi médban a STOP gomb megnyoméasa a beallitott paramétereknek megfeleléen megallitja a haj-
tast [Loc. mot stop mode] (F 72 ).

Tavmodban a STOP gomb megnyomasa a beédllitott paramétereknek megfeleléen megaéllitja a hajtast
[Ext. fault stop Mode] (F £ 0 7). A kijelz6n egy villogd “E” lathato.

Ha a [HMI reset button] (F 7 3 5) 0-ba van éllitva, a STOP gomb kétszeri megnyomasara a hajtas ala-
phelyzetbe all, ha mar el6zéleg az észlelt hibakat toroltik.

Egy opcionalis grafikus kijelzéterminal (VW3A1101) szintén alkalmazhato.
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A beépitett kijelz6terminal miikédési médjai

Az Altivar 212-be beépitett kijelzéterminal 3 mikddési médban hasznéalhat6: Felligyeleti (Monitoring), Inditas
(Run) és Programozési (Programming) mddban.

A hajtas a bekapcsolas utan a RUN médba keril. Masik Gzemmod kivalasztasaéhoz a MODE gomb
megnyomasaval juthatunk el, ahogy a mellékelt abra mutatja.

ATV212
hajtas
hal6zatra " L . )
kapcsolasa Inditas Programozasi Felligyeleti
maod maéd mod
RUN [e
L »| 0. 0O — PRGeAUF »| Fr-F -
> oy, MON [

A piros LED a kijelz6 bal oldalan mutatja a kivalasztott tzemmaodot, a RUN az inditasi Gzemmaddot, a PRG a
Programozéasi médot és a MON a Fellgyeleti médot.
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Feliigyeleti méd

Fellgyeleti médban a hajtas valés ideji mikddési allapotéat lathatjuk. Ahhoz, hogy Fellgyeleti modba keruljunk,
nyomjuk meg a MODE gombot addig, amig a MON LED vilagitani nem kezd. Ezutan hasznaljuk az UP és DOWN
gombokat, hogy a 30 kilénb6z6 adattipus valamelyikét kivalaszthassuk.

A Feliigyeleti mad kijelzései

.

£Leo

PRG

eALUF

n @

--F
MON |e
25 masik
paraméter
EO. 10
RUN @
‘0. o
- -

A kijelzén
lathaté kédok

A grafikus terminalon lathato

szbveg

Leiras

Fr-F

[Direction]

F r - F =[Forward]
F r - - =[Reverse]

FEO. O

[Speed reference]

Fordulatszam-alapjel, megjelenhet akar Hz-ben vagy a [Customized freq
val] (F 70 2) paraméterben bedllitott érték szerint.

L B0

[Motor current]

A 3 fazist motor atlagarama kifejezve akar amperben akéar a motor adat-
téblajan talalhatd névleges dram szézalékaban. Valasszon %-ot vagy A-t
a [Unit value selection] (F 70 I) paraméterrel.

Y 100

[Line voltage]

A hajtas bemend 3 fazist haldzati vonali feszlltségének atlaga, amely
megjelenithetd voltban vagy akar a hajtas névleges bemend fesziltségé-
nek szazalékaban. (200 V a 208/240 V modelleknél, 400 V a 480 V model-
leknél). Valasszon %-ot vagy voltot a [Unit value selection] (F 70 1)
paraméter felhasznalasaval.

F 100

[Motor voltage]

A hajtas 3 fazist kimené vonali fesziltségének atlaga, amely megjelenit-
hetd voltban vagy akér a hajtas névleges bemend feszlltségének szazalé-
kaban (200 V a 208/240 V modelleknél, 400 V a 480 V modelleknél).
Vélasszon %-ot vagy voltot a [Unit value selection] (F 70 /) paraméter
segitségével.

[Motor torque %]

Kalkulalt motornyomaték a motor névleges nyomatékanak % -ban kife-

jezve.

[Torque current]

A nyomaték altal létrehozott 3 fazisu motoraram atlaga amperben vagy a
névleges nyomaték altal Iétrehozott aram %-ban kifejezve. Valasszon %-
ot vagy A-t a [Unit value selection] (F 70 ) paraméter felhasznélasaval.

[Drive load %]

A motor &rama a motor névleges araméanak %-ban kifejezve, amelyik cs6k-
kenhet a motor adattablajan megadott értékhez képest a kapcsolasi
frekvencia megvéltoztatasa esetén.

[Input power KW]

A hajtas bemend teljesitménye a [Power cons. unit] (F 74 9) paramé-
ternek megfeleléen.

[Output power KW]

A hajtas kimend teljesitménye a [Power cons. unit] (F 74 9) paramé-
ternek megfeleléen.

ob0. O

[Motor frequency]

A motor aktudlis mikédési frekvenciaja vagy Hz-ben vagy egyedi egység-
ben a [Customized freq val] (F 70 &) paraméternek megfeleléen.

[Logic input map]

BE: ! ‘ i
Kl: o

A palcika a VIA-t mutatja
csak akkorhaaz F /19 =1vagy2

/
via -

\
R
RES
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A kijelzén A grafikus terminalon lathaté |Leiras
lathat6 kédok |szoveg
a. [Relay map] BE:!
Kl:, o o

;|\
FL -l \. RYA-RYC

u 101 [CPU CTRL ver.] CTRL verziészama 101
wclO | [CPU MMl ver.] MMI verziészama 1.0
wED [Memory ver.] Memobria verziészama
4d450. 0 [PID feedback] A PID-visszacstolas szintje, vagy Hz-ben vagy egyedi egysében kifejezve
a [Customized freq val] (F 70 ) paraméter altal.
L1700 [PID computed] A PID-funkci6 altal kalkulalt fordulatszam-alapjel a hajtasnak, vagy Hz-ben
fordulatszam-alapjel vagy egyedi egységben kifejezve a [Customized freq val] (F 70 ') para-
méter altal.
RB5S [Total input power] A hajtas altal felhasznalt 6sszes bemené munka kWh-ban kifejezve.
H15 [Total motor power] A hajtas altal szolgaltatott 6sszes kimend munka kWh-ban kifejezve.
AIE. 5 [Drive out. rat. cur. A] A hajtas adattablajan szereplé névleges kimend aram A-ben kifejezve.
1500 [Motor speed rpm] A motor fordulatszdma rpm-ben kifejezve.
nso [Comm. counter 2] Kijelzi a hal6zaton keresztll tértént kommunikaciok szamat.
n50 [Comm. counter 1] Kijelzi csak a normal allapotban a halézaton keresztul tértént kommu-
nikaciok szamat.
nErr [Past fault] A legutolsd észlelt hiba az észlelt hibak taroléban tarolédik. Ha a hajtas az
Példak: észlelt hibak allapotban van ez nem az aktiv észlelt hiba. Az észlelt hiba az
- 1 villog Err5 észlelt hibak taroloban talalhaté miutan ki lett torolve a “észlelt hiba térlése”
- 2 villog Err5 miivelettel. Nyomja meg az ENT gombot, hogy lassa a hajtas allapotat az
- 3villog CFI2 észlelt hiba bekdvetkeztekor.
- 4 villog nErr Lasd a “Az észlelt hibak és kijelzésuk” részt a 21. oldalon és a “Diagnosz-
tikak és hibaelharitas” részt a 149. oldalon. 4 észlelt hiba kerul régzitésre.
A negyedik térlédik, ha egy Uj hiba jelenik meg.
n. ) [Drive service alarm] ON: !
OFF: .
Halmozott Ventilator
Mikddés Vezérl6kartya
1d6 DC Busz kondenzator
Mbiu [Mdb com stat] ON: !
OFF: ,
OpenStyle Tx
RJ45 Rx OpenStyle Rx
RJ45 Tx
Eo. 1o [Drive run time 100h] A hajtas halmozott miikédési ideje. 0.01 =1 éra.
1.00 = 100 6ra

Az észlelt hibak kijelzése és idérendi attekintésiik

Amikor a hajtas hibakat észlelt, a grafikus kijelz6 megjeleniti a hiba kédjat. Hogy a hajtas miikddésének adatait
az észlelt hiba rogzitésének pillanataban megtekinthessik, nyomja meg a MODE gombot, hogy a Felligyeleti
médba keruljén. Ezutdn hasznalja az Up/Down gombokat, hogy végiggdrgesse a 20. oldalon talalhaté
tablazatban szerepl6 adatokat.

5 észlelt hibat lehet megjeleniteni a grafikus kijelzén a Felligyeleti médban: a jelen észlelt hiba kddjat (ha a hajtas
az észlelt hiba allapotaban van) és az el6z6 négy észlelt hiba kddjat. Hogy a hajtas mikddésének adatait az
el6z6 észlelt hiba rogzitésének pillanatahoz képest megtekinthessiik, nyomja meg az ENT gombot, amikor is az
észlelt hiba megjelenik. Lasd az alabbi tablazatot.

Amikor egy észlelt hiba t6rl6dik, vagy a halozati feszultség kiesik majd ismét visszatér, a jelen észlelt hiba
multbeli észlelt hiba 1-é valik.
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Eszlelt hibak idérendi attekintése

1/0 Térkép

A kijelzén A grafikus terminalon lathaté |Leiras
lathaté kédok |széveg
n 2 [Comm. counter 1] Az idében egymast kdvet6 észlelések szama, amikor ez a bizonyos észlelt

hiba bekévetkezett.

A motor aktudlis miikédési frekvenciaja vagy Hz-ben vagy egyedi egység-
ben a Customized freq val] (F 70 ) paraméternek megfelelen.

F r - F =[Forward]

F - - - =[Reverse]

fordulatszam-alapjel, megjelenhet akar Hz-ben vagy a [Customized freq
val] (F 70 2) paraméterben beéllitott érték szerint.

A 3 fazist motor atlagarama kifejezve akar A-ben akar a motor adattab-
lajan talalhatoé névleges aram szazalékaban. Valasszon %-ot vagy A-ta
[Unit value selection] (F 70 ) paraméterrel.

A hajtas bemend 3 fazist haldzati vonali feszlltségének atlaga, amely
megjelenithetd voltban vagy akar a hajtas névleges bemend fesziltségé-
nek szazalékaban (200 V a 208/240 V modelleknél, 400 V a 480 V model-
leknél). Valasszon %-ot vagy voltot a [Unit value selection] (F 70 1)
paraméter felhasznalasaval.

A hajtas 3 fazist kimené vonali fesziiltségének atlaga, amely megjelenit-
hetd voltban vagy akér a hajtas névleges bemend feszlltségének szazalé-
kaban (200 V a 208/240 V modelleknél, 400 V a 480 V modelleknél).
Valasszon %-ot vagy voltot a [Unit value selection] (F 70 ). paraméter
segitségével.

obO. O [Motor frequency]

Fr-F [Direction]

FEO. O [Speed reference]

LCBO0 [Motor current]

gi1o00 [Line voltage]

F 100 [Motor voltage]

I [LI w/wo VIA map]

Logikai bemenet térkép *?554’ oy

A palcika a VIA-t mutatja ha

V|A‘/ \:‘F F o9 =1vagy2
\ R

RES

a. I [Relay map] BE: /

Kl:, o P

|\
FL-I \.RYA—RYC
A hajtas halmozott miikédési ideje. 0.01 = 1 éra.

EO. 10 [Drive run time 100h]

Mind a Feliigyeleti médban mind pedig az Eszlelt hibak idérendi attekintésében a logikai bemenetek és a logikai
kimenetek allapotat le tudjuk kérdezni. Lasd az el6z6 tablazatot a 20. és 21. oldalon.

Logikai bemeneti térkép

BE: ! ‘

Kl: « /
via - \\_— F
R
RES

Mindegyik logikai bementnél a BE vagy a Kl &llapot bitekben van kifejezve. Ez a kép a VIA-t is tartalmazza, ha
az F |10 9-es paraméter 1 vagy 2.

Relé kimeneti térkép

BE: !
Kl o P

L\
FL -l \. RYA-RYC

Mindegyik relé kimenetnél a BE vagy a Kl allapot bitekben van kifejezve.
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Inditas (RUN) méd
Ahhoz, hogy a RUN modba belépjiink, addig kell nyomni a MODE gombot, amig a hajtas mikoédési frekvencija,
az észlelt hiba kddja vagy riasztas figyelmeztetd kdd meg nem jelenik.

Nézze meg a Diagnosztikak és Hibaelharitas fejezetet a 149. oldalon az észlelt hibak és a riasztas figyelmeztetd
kodok tanulményozasa végett.

A kijelz6 megvaltoztatasa Inditas médban

A motor miikddési frekvenciaja az az alapértelmezés szerini érték amit a kijelzé inditasi (Run) modban kijelez.
Ez az érték megvaltoztathat6 a [Displayed param.] (F 7 / [J) paraméter megvaltoztatasaval. A kiilénbdz6 kijelz6
lehet6ségeket lasd 120. oldalon.

AKijelzett értéket ki lehet fejezni mint a hajtas névleges értékének szazalékat vagy aramban vagy fesziltségben,
az éppen megfeleld szerint. Az egységet a [Unit value selection] (F 70 [) paraméter segitségével lehet
valtoztatni. (l4sd 120. oldal).

Tovabba, a fordulatszdm-alapjelnek a felbontdsa valamint kimeneti frekvencia kijelzése beallithat6 a [Loc. speed
ref. step] (F 70 7) paraméterrel és a [Display ref. resol.] (F 710 5) paraméterrel (lasd 77. és 120. oldal).

Programozasi (Programming) méd
Ezt a modot a hajtas programozaséara hasznalja.

A Programozéasi mod eléréséhez hasznalja a MODE gombot addig amig a PRG LED vilagitani nem kezd a
kijelzén.

Lasd a Navigalas a menlben fejezetet a 24. oldalon.
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Navigalas a meniiben
Az aladbbi MenU navigacios tablazat azt illusztrélja, hogyan tudunk mozogni a menikben és az almenikben a
programozas folyaman.

[Quick menu] almenii
. AUH-hoz SUBMENU L w-hoz
Programnr:‘ggg 1 [Quick menu]

F,--F|' <_|.HU/:|=
o |
it €

o~ 1/ | ALMENU [ALL PARAM CHANGE]

—

AU I [Auto ramp]

@ @ Y
®

@

=

[Acceleration time 1]

T
~
-

OH©

o
®

ALMENU [EXTENDED MENU]

O
-
—
g
o
m
.

[Deceleration time 1]

1o ALMENU [I/0 MENU]

I
B

O]
®

[Low limit frequency]

~

ALMENU [COMMUNICATION MENU]

.
[}
)

®
(©)

uL [Upper limit freq]

OLOL©
®

[Preset speed 7] P RUN
oTT® U > oo ! f®

=]

7L 1 | [Motor overload prot] Hz [Motor thermal prot.]

©
®
@
©)

. ~ | [Motor thermal prot.] X
[AO scaling]
Oy to f
o uh [Mot Voltage Boost] @ * @
@ ‘ T @ PRG |e Il:l' I’_l’ ’I__ o o 1 [Mot cont. mode sel.]
o PE [Mot cont. mode sel.] @ * f @
@ ‘ T @ o, | [Motor rated freq.]
e u L w | [Motor rated voltage] @ * ? @
@ ‘ ? @ -+ / [Motor rated voltage]
[Motor rated freq.] ol
7o Qi te

[Low limit frequency] ;5 |[Motor rated current] (*)

—

o
- 7 |-—
<

©
o

[Upper limit freq]

-
=

[Motor rated speed] (*)

®
ool
)

@ 91 to
4—" [Max frequency]
o5 | |[Motor Current Limit] (*)
O te
e o E [ | [Deceleration time 1] @ * f @
O te [Auto-tuning drive] (*)
o AL L | [Acceleration time 1] @ *
0t toe AU I-hoz

[Local mot. Direction]

(*) ezek a paraméterek 2011 masodik felétél alinak rendelkezésre
az Uj szoftver verziéval.

o

™
«

[Parameter reset]

oL

:,

[AO scaling]

)

[AO funct. selection]

-
:1

5

Ok

3
EI

[Frequency mode sel]

[Command mode sel]

,\
3
(=]
o

®

[Auto set function]

o
N

o

[Auto ramp]

]j

ob

A OO O OO OO
©)

ALMENU [5 LAST PARAM CHANGE]

]]
1’:

)

AU F-hez
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[5 LAST PARAM CHANGE] almenii

Programozasi A L/ H-hoz
moéd

- |—

jus]
=

i

ALMENU [Quick menu]

- L/ | ALMENU [ALL PARAM CHANGE]

?

®

m

ALMENU [EXTENDED MENU]

@.@.@-I—
)

©)

o IO ALMENU [1/0 MENU]

©
®

£ 0 |ALMENO [COMMUNICATION MENU]

IS

u

[Preset speed 7]

p)
V4

Power
Up

OO~
©)

Y

0.0

.
i
3

[Motor overload prot] Hz

oire cHNC
s £ Hr |[[Motor thermal prot.]

01 to
e ub [Mot Voltage Boost]

01 1o PRGle [ []
e FE [Mot cont. mode sel.]

0110
e ul u [[Motor rated voltage]

©f T ®

[Motor rated freq.]

@# T@

o L L [Low limit frequency]
oifo

°
=
=

[Upper limit freq]

®
®

[Max frequency]

°
‘

ALMENU
@ ‘ T @ [5 LAST PARAM CHANGE]
e o FE [ |[Deceleration time 1] (1)
i te
e HL L |[Acceleration time 1] @ ? @
o (XxX)
01 to 3
e Fr [Local mot. Direction] @ * T @
@ ‘ T @ <—/o (xxx)
e L 4P |[Parameter reset] @ * T @
@} T O] SR
[AO scaling] @ * f @
O} f ®
e F 15 |[AO funct. selection] <_
o110 Oy 1o
o F 110 A |[Frequency mode sel] o (xxx)
QLo CYRIC)
o [ /111 4|[Command mode sel]
@} T O]
Y- [Auto set function]
O} f ®
Ly=ati [Auto ramp]
S1To ©)
CAUH |

(xxx) Az utolsé 5 para-
méter kodja
Megjegyzés: Megjegyzés: A LU | van kivalasztva ha nem volt paraméter vatozas.

(1) Haromszor villog, amikor kijelzi az el6z6 paramétert.
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[ALL PARAM CHANGE] almenii

ALMENU
[ALL PARAM CHANGE]

ssi O AUH (4)
Programozasi
méd ? @
JFroF |‘_4_|. AUF | ALMENOU [Quick menu] G r U-hoz Mleu [Forward search]
@I 1o ©) @ 4 t®
e Lrl | -y (3) [Waiting search]
oito ; ¢ ®
ALMENU [EXTENDED MENU] 2
o/ - - - |[Reverse search]
© ; 1o b ]
ALMENU [I/0 MENU] @ lL @)
@i f@
o L0 | ALMENO [COMMUNICATION MENU]
01 10o
o 5y [Preset speed 7]
- Power Fi L
Q1o Up 0.0
e [JL 1 |[Motor overload prot] iz
o1t NG
e £ Hr |[Motor thermal prot.]
01 to
[Mot Voltage Boost]
o1 To Profe A LI F
o FE [Mot cont. mode sel.]
O te
[Motor rated voltage]
@} T O]

(O]

®
©

ﬁ

- o |-—

| -—

,.
w

T

. OO HOH®

uH

-—

o

-—

.@.@,@.@

Iv
T

l
A

. .
~ €

-
s

OO0~

0
_F“_

Qg 0
l -
(=} I
o ~

~
I]

[Motor rated freq.]

®

[Low limit frequency]

©)

[Upper limit freq]

©)

[Max frequency]

@

[Deceleration time 1]

@

[Acceleration time 1]

ok

[Local mot. Direction]

o

F | [Parameter reset]

@

[AO scaling]

®

[AO funct. selection]

(©)

[Frequency mode sel]

©)

[Command mode sel]

@

[Auto set function]

®

[Auto ramp]

SL

ALMENU [5 LAST PARAM CHANGE]

U F-hoz

(1) Az UP gomb megnyoméasaval kereshetlink a paraméter
listhban az elsé megvaltozott értékiél kezdve.

(2) A DOWN gomb megnyomasaval kereshetlnk a
paraméter listdban az utolsé megvaltozott értéktdl kezdve.

(3) A L ~ L/ menlben kijelzett paraméterek szadma attél figg
hany valtozott meg a gyari beéllitashoz képest.

(4) Amikor az Osszes megvaltozott paraméter kijelzésre
kerdl, a kijelz6 visszatér a [ ~ Li-hoz.
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[EXTENDED MENU] almenii

Programozasi A L/ H-hoz
méd 1

o

la—|e ALF I ALMENU [Quick menu]

© f ® ALMENU

—-—

- [EXTENDED MENU]
ALMENU [ALL PARAM CHANGE] F - - --hez
y
CIRICS) @) f
o F-- | - [Reserved]
it QI te
ALMENU [1/0 MENU] -
7
© $ te e
. [0 | ALMENU [COMMUNICATION MENU]
E [Freq. 3 reached]
110
. i, T7 [Preset speed 7] Power RUN @ * T @
@ @ Up > 0.0 <_-m [Freq. 2 reached]
s [JL [1 | [Motor overload prot] Hz @ * T @
oiro S B =
/o0 | [Freq. 1 reached]
e £ Hr | [Motor thermal prot.] — req. 1 reache
OV 1o © 4
o ub [Mot Voltage Boost]
@H@ PRGle ][] F

"G

[Mot cont. mode sel.]

OH
®

.
S
—
S

[Motor rated voltage]

®
®

[Motor rated freq.]

.
-

®
®

[Low limit frequency]

®
-@I
5

[Upper limit freq]

®

s

[Max frequency]

®

o
m

£ [ | [Deceleration time 1]

@

[Acceleration time 1]

®

m

[Local mot. Direction]

o

[Parameter reset]

™
w

OO OO0 -®

®

0
m
3

[AO scaling]

®

[AO funct. selection]

*
=)
w
—

@

F 110 | [Frequency mode sel]
[ 110 4| [Command mode sel]
ALt [Auto set function]

[Auto ramp]

eALH ALMENU [5 LAST PARAM CHANGE]

AU F-hez
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[I70 MENU] almenii

A U H-hoz

Programozasi
moéd

F

Y.

1

o ALF I ALMENU [Quick menu]

©i1to

~ L/ | ALMENU [ALL PARAM CHANGE]

o

01 te
ALMENU [EXTENDED MENU] N F 10B-hez
OYIC) ) women |
o 10 g ‘= [AO funct. selection]
o1 fo

©
®

01 | ALMENU [COMMUNICATION MENU]

0
~
[~

@ ‘ ? @ oF |4 7 |[FL Relay delay]
[Preset speed 7] @ * ? @
Power RUN
© ‘ T ® Up > o0 or yp |[RYrelay]
0L 1 | [Motor overload prot] Tz @ * T @
oF 39 |[RY logic select.]
Hr~ | [Motor thermal prot.] @ f

O
©)

®
®

[Mot Voltage Boost] eF 137 |[RY Relay Function 2]

S
o

®
(©]

PRG|e f

=
®©
©

[Mot cont. mode sel.]

T
-

e | 3.2 |[FL Relay Function]

n

®
(©)

©
®

o L u | [Motor rated voltage]
RY Relay Function 1]

w
]

©
®
®

, [Motor rated freq.]

i
®
©

VIA LI selection]

[as]

©
©)

L [Low limit frequency]

°
—
-

@ ‘ ? @ /3 |[LI RES selection]
o UL [Upper limit freq]
o1 1o t®

ny

H [Max frequency] LI R selection]

0
-
I
° °
m m m n
—

OO

i te to

o o E[ | [Deceleration time 1] [LI F selection]
oifo ©1 1o

e ACC | [Acceleration time 1] [Logic Funct 2 active]
o1 te

®

[Local mot. Direction]

VIA selection]

©
®
®

/o | [Parameter reset]

!
j
<
LOLO
il
]
w

F 1A |[Logic Funct 1 active]

0 te

e [AO scaling]

t

r

MnsL-hez

G)

-
o

a 5

AU F-hez
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[COMMUNICATION MENU] almenti

A U H-hoz

Programozasi
moéd

1

AUF IALMENU [Quick menu]

to

G~ U |ALMENU [ALL PARAM CHANGE]

__/:|<—

OrH®
©)

ALMENU [EXTENDED MENU]

@I
> O

ALMENU [I/0 MENU]

.
-—
—_

L O01-hoz

,\
[w}
3

0,79

Preset speed 7]

Lr
hl
-

OrHO—®

®

Motor overload prot]

.
]
~
pu]

Power
Up

®

[Motor thermal prot.]

,.r
I

©)

b [Mot Voltage Boost]

©)

[Mot cont. mode sel.]

T
L

[Motor rated voltage]

C
~

ob

[Motor rated freq.]

C
—

©)

[Low limit frequency]

-

OO O OO O ®
®

(©)

[Upper limit freq]

.

<_H
<

=

(©)

[Max frequency]

x

©)

[Deceleration time 1]

Q
-

o

r |[Acceleration time 1]

:c,

OO0

©)

[Local mot. Direction]

0
-l
—

r yp |[Parameter reset]

©)

Fn [AO scaling]

©)

[AO funct. selection]

w
—

©)

Frequency mode sel]

= O

71 4 |[Command mode sel]

A1y |[Auto set function]

A1 | |[Auto ramp]

.@.@.@.@;@:(9.@.@

A1+ [[AUH:5 LAST PARAM CHANGE]

{
AU

m

-hoz

T

ALMENU
[COMMUNICATION MENU]

F B 00-hoz

~ t®

[Com. fault setting]
Oy 1o

—— [Max info frames]
Oy 1o

-
O 1o

q_[Network adress]
Oy 1o

— [Network protocol]

@01 te

<—[Mdb network parity]
O to

«— [Mdb network baud]
O 1o

<_[Comm. time out]
O to

+—lerFH0.

O} to

L |eF 500 |[MdbRJ45 baud]

OF

FHS5 I-hoz
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Almeniik
Az ATV212 hajés 6 almeniit szerepeltet (lasd a 24. oldalon kezd6d& diagramot), amelyek arra lettek kifejlesztve, hogy
csOkkentsék az id6t és az eréfeszitéseket, amelyek sziikségesek a paraméterek beprogramozasahoz. A paraméterek
ezekben az almeniikben modosithatok.

A UH [5 LAST PARAM CHANGE]

Az A L/ H almend kijelzi, forditott idérendi sorrendben azt az utolsd 5 paramétert, amelyik a gyari beéllitasahoz képest
megvaltozott. Minden egyes az A L/ H almeniibe valé belépéskor megkeresi azokat a legutoljara megvaltozott para-
métereket, amelyek valtoztak a gyari beallitasukhoz képest.

Ha minden paraméter a gyari beallitas szerint van, akkor a kijelz6 nem jelez semmit.

Parameter Lock F 710 0 nem latszanak az A L/ H almeniben, még akkor sem ha értéke megvaltozott (lasd 64. o.).

A U F [QUICK MENU]

Az AL F almeni azonnali hozzaférést nyuijt a tiz alap, a programozasban altalanosan hasznalt paraméterhez. Sok
esetben az ATV212 programozédsa kész, amikor ez a 10 paraméter megfeleléen be lett programozva. (lasd
Gyorsmenu fejezet (Quick Menu) az 55. oldalon).

L - U [ALL PARAM CHANGE]

A [ ~ U almenU kijelzi az 6sszes olyan paramétert, amelyik a gyari beallitasahoz képest megvaltozott. Minden alka-
lommal, amikor megnyitjuk a 4 ~ L/ almendt, tartalma a gyari beéllitasukhoz képest legutébb megvaltozott paraméte-
rek listajaval frissl. Ha minden paraméter a gyari bedllitas szerint van, akkor a kijelz nem jelez semmit.

Az FnésaFH70—-F4 73 paraméterek nem latszanak a [ ~ L/ almenlben, még akkor sem ha értékik megval-
tozott.

F———[EXTENDED MENU]
A kiterjesztett paraméter almeni hozzaférést biztosit a specidlis beallitasok és alkalmazasok paramétereihez.

1 0 [I/O MENU]
Az |0 almenl hozzaférést biztosit a ki és bemenetek paramétereinek beallitasahoz.

L 01 [COMMUNICATION MENU]
A [ 717 almenl hozzaférést biztosit a kommunikacios paraméterek beallitasahoz.
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Grafikus kijelz6egység

AFIGYELMEZTETES

A KESZULEK FELETTI KONTROLL ELVESZTESE

o Ne hasznalja az ATV21 és az ATV12 kijelz6ket (VW3 A21 101 és VW3 A10 06).
e Csak a WV3A1101 kijelzd kompatibilis az ATV212-vel.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy késziilékkarosodast eredményezhet.

A grafikus kijelz6egység leirasa

A grafikus kijelz6egységgel, amelyik a FLASH V1.1IE29 vagy Ujabb verziéval mikddik, részletesebb informacioé
megjelenitésre van lehet6ség mint a beépitett kijelzével.

S Bca -

1 Grafikus kijelz6 7 ESC gomb: Nyomja meg a

grafikus kijelzé méd
kivalasztasahoz:

- Inditasi méd (alapértelmezett
bekapcsolaskor)

- Programozéasi méd

- Felugyeleti méd

Az el6z6 menibe vald
visszatérésre is hasznalhato.
Megfelel a beépitett kijelzd
MODE gombjanak is.

6 FWD/REV gomb:
Megnyomésaval a motor forgasi
irdnyat tudja megvaltoztatni.

2 Funkcié gombok
F1, F2 és F3: nincs
hozzarendelés

F4: Loc/Rem

3 STOP/RESET gomb

4 RUN kulcs

5 Léptetétarcsa:

* Megnyomva (ENT):
- Az aktudlis érték tarolasa,
- Belépés a kijeldlt menlbe vagy paraméter bevitele.
* +/-irdnyban forgatva:
- Adott érték ndvelése vagy csbkkentése,
- Lépés a kdvetkezd vagy el6z6 sorba,
- Az alapjel értékének a ndvelése vagy csdkkentése ha a grafikus
kijelz6terminélon keresztuli vezérlést aktivaljak.

Megjegyzés: A 3-as, 4-es, 5-0s és 6-0s gombokkal kdzvetlenil iranyithatja a készuléket, ha a grafikus
terminalon kersztili vezérlést aktivalta.
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A haijtas elsé bekapcsolasa a grafikus kijelzével

Amikor a grafikus kijelz6 els6 alkalommal t6rténé bekapcsoladsakor a felhasznéldénak az altala hasznélandd
nyelvet ki kell valasztania.

LANGUAGE Az els6 bekapcsolas alkalmaval a kijelzén megjelend kép.
Vélassza ki a nyelvet és nyomja meg az ENT gombot.
Francais v
Deutsch
Italiano
Espafiol
Chinese
Pycckuit
Trkge
\ ENT
A
Schneider MAIN MENU [ANGUAGE
Electric DRIVE MENU ENT
Connection in Progress Spanish
German
V1.2IE12 Chinese
h 4
A grafikus kijelzén a hajtas MMozogjon
i szinkronizélasi abraja jelenik meg. @ fol/le nyilakkal
Schneider MAIN MENU
&P Electric
—>» [LANGUAGE

ATV212H075M3X
0.75kW/1HP 200 /240 V

2 s vagy ENT i

OPERATIONAL VALUE

0 Hz

Rem Loc/Rem
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Paraméter megtalalasanak médja a dokumentumban
Egy adott paraméter leirasat a kdvetkez6 eljarassal keresheti meg:

A beépitett kijelz6terminallal és a grafikus kijelz6vel: A megjelenitett paraméter részletes leirasa
oldalszamanak megkereséséhez hasznalja kézvetlenil a paraméterkod tablazatot, 171. oldal.
* A grafikus kijelz6vel: A paraméter kodja és neve kijelzésre kerul.

Példa: ACC

AUF: QUICK MENU
vLv: Motor rated voltage
AU1: Auto ramp
DEC:Deceleration time 1
LL: Low limit frequency

Hasznalja a paraméterkod tablazatot, 171. oldal, hogy a keresett paraméter részletes leirasanak oldalszamat
megtudja.

Eszlelt hibak képernyé
Példa: Kimené fazishiany-hiba

EPHO: Output phase loss fault

Loss of one or more output phases.
Determine the cause of the missing
output phase and rectify the problem.
Set parameter F605 to 0.

Ez a képernyd kijelzi az észlelt hiba tipusat és hibamegallapité informécidkat az észlelt hibaval kapcsolatban.
Ekkor, t6bb informacidért, hasznalja a 150. oldalon talalhat6 hibakod tablazatot.

Alacsony halé6zati fesziiltség

OPERATIONAL VALUE
MOFF: Line Undervolt fault
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Figyelmezteto jelzések képernyd
Néhany képernyd tipus:

Aramkorlat figyelmeztetés

OPERATIONAL VALUE

29.0 Hz

Motor-talterhelés figyelmeztetés

Alarm L

OPERATIONAL VALUE

29.0 Hz

Aramkorlat és DC busz tilfesziiltség
figyelmeztetés

Alarm C . Alarm P

OPERATIONAL VALUE

29.0 Hz

Modbus kommunikacio allapota

[Mdb com stat] (/7£ ..., ) paraméter kijelzés

DC busz tulfesziiltség figyelmeztetés

Hajtas tulmelegedés figyelmeztetés

Motor-talterhelés és hajtas talmelegedés

Alarm P

OPERATIONAL VALUE

29.0 Hz

OPERATIONAL VALUE

29.0 Hz

figyelmeztetés

Alarm L . Alarm H

OPERATIONAL VALUE

29.0 Hz

Amikor az Rx és/vagy a Tx
ebben a sorban vannak
kijelezve az éallapotuk inaktiv

RJ45: —

Mb aktiv az RJ45 porton

Példa: Van kommunikacié az RJ45 porton

Ha nincs kommunikacié

Mdb com stat

RJ45 B-A-COM
Rx Tx Rx Tx

Mdb com stat

Mdb com stat

RJ45 B-A-COM
Tx Rx Tx
Rx

RJ45 B-A-COM
Rx Rx Tx
Tx

Ez a paraméter képes ellendrizni a Modbus kommunikéaciét az RJ45-6s porton és nyitott porton.

B-A-COM:
Mb aktiv az OpenStyle
porton
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PCSoft szoftver

Leiras

Csatlakozas

--aa

PCSoft Q;
- r

lEngllsh :J . -

Inverter Type - Rating ]'

[arvar2 | [HoT5mMax j*,
CPU Veer.

[vstiest = oK |

Ez a szoftver egy felhasznaldbarat segédeszkdz az Altivar 212 hajtas beallitadsainak elvégzéséhez.

Kulénb6z6 funkcidkat tartalmaz mint példaul:
e Konfiguracio elkészitése
e Bedllitas

e Karbantartas

Display | Sating |

Walue 100
CH1 looo HR) a0
CHZ 700 H2 a0
CH3 foon (%) 70
CH4 15505 (%) 80
H5 i'_— (%)

a B 35(5Id|v) -

Al e A /\ A I\ A I\ A I\ /\ I\ /\ J\ /\ J\ AA A J\ A J\ A A
j [~ Zoom
Ti =1 I™ Use Level Trigger Start Stop.
— Aj(sldlv)
Scope [100 __j(%) Open J SaveAs} Print J

Ingyen letdltheté a www.schneider-electric.com honlaprol.

A PCSoft szoftvert a VW3 A8106 —os referenciaji kabel csatlakoztatasa utan tudjuk hasznalni. A kabel a hajtas

Modbus portjanak és a PC soros portjanak 6sszekétésével valositia meg a kommunikaciot.
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A paramétertabla felépitése

A leirdsban szerepl6 kiilénb6z6 menik paraméter tablai az alabbi tabla szerint vannak kialakitva:.

Példa:
Kéd Megnevezés/leiras Bedllitasi tartomany | Gyari beallitas
™ F Y400 o [Auto-tuning drive] Autohangoléas engedélyezés | - 0

B

[Disabled]

[Initialize constant]: Egyéni alkalmazasok beallitasa Auto Nyomaték Boost-nal [Auto Torque Boost]
(FHO2)

[Complete tune]: Teljes hangolas.
Az F H [0 [0 paraméter az autohangolas megtérténte utan “0”-ba all.

—»

°J
-

A paraméter értéke grafikus kijelzén.

A paraméter értéke beépitett kijelzdn.

A paraméter megnevezése grafikus kijelzdn és leirdsa ha szikséges.
A paraméter kodja 4-digites 7-szegmenses kijelzén.

Megjegyzés: A szbveg a szdgletes zarojelben [ ] azt mutatja, amit a grafikus kijelz6 kijelez
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Paraméterek, amelyek nem valtoztathaték meg mialatt a hajtas miikédik

Paraméterek, amelyek nem valtoztathatok meg, csak hajtasra kiadott stop parancs utan.

Kod Leiras Kod Leiras
AU [ |[Auto ramp] F 30 7 |[Mot volt limitation]
A U 4 |[Auto set function] F 3 | I|[Motor direction]
L N0d|[Command mode sel] F 3 16 |[Switch. freq. mode]
F 0 d|[Frequency mode sel] F 4 00 |[Auto-tuning drive]
E 4 P |[Parameter reset] F 4 15 |[Motor rated current]
F H |[Max frequency] F 4 [ B |[Mot no-load current]
U L [[Upper limit freqlv F 4 [ 7|[Motor rated speed]
wu L o |[Motor rated voltage] F 4 18 |[Frequency loop gain]
P E |[Mot cont. mode sel.] F 4 19 |[Freq. loop stability]
F 108 |[Logic Funct 1 active] F 4 80 |[No load cur. coef]
F 109 |[VIA selection] F 48 [|[In noise comp. filter]
F | 10|[Logic Funct 2 active] F 4 B2 |[In noise Inhibit filter]
F | [ I|[LI F selection] F 4 B 3 |[In noise inhibit gain]
F 1 12 |[LI R selection] F 4 B 4 |[Pwr supply adj. gain]
F 1 1 3|[LI RES selection] F 4 B 5 |[Stall control coef. 1]
F | 1B |[VIA LI selection] F 4 392 |[Stall control coef. 2]
F 1 30|[RY Relay Function 1] F 4 94 |[Mot. adj coefficient]
F 132 |[FL Relay Function] F 4 95 |[Motor voltage coef.]
F 13 7|[RY Relay Function 2] F 4396 [[PWM adj. coef.]
F 13 9|[RY logic select.] F 6 0 [ |[Motor Current Limit]
F | 70|[Mot 2 rated Freq.] F 6 O 3 |[fault stop Mode]
F 117 I|[Motor 2 rated Volt] F 6 05 |[Output phase loss]
F 300 |[Switch. freq. level] F B 08 |[Input phase loss]
F 30 I|[Catch on fly] F 6 13 |[Short circuit det.]
F 302 |[Supply loss behav.] F 6 2 6 |[Overvoltage level]
F 30 3 |[Number auto reset] F B 2 1|[Undervolt detect.]
F 305 |[Overvoltage fault] F 732 |[Loc/rem key]
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Altalanos bekotési sémak

ARAMUTES, ROBBANAS- VAGY iVHUZAS VESZELY

Olvassa el és értse meg az “El6zetes javaslatok” fejezetet, miel6tt végrehajtana az itt talalhatéd utasitasokat.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt vagy stlyos sériilést okozhat.

A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE

e A kapcsolok allapotanak megvéltoztatasa el6tt kapcsolja ki a berendezést.

o Ne kapcsolja at az SW102 kapcsol6t, hacsak a rendszer nincs megfeleléen huzalozva.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt vagy stlyos sériilést okozhat.

2 vezetékes vezérlés

Inditas elére
Inditas hatra

PLC
Sink+ +« Source 4 Y Term

SW102 Sw101 Sw103

viA UL [mE ]!
VB U+ | mJ]-PTC

Sw100

B AGND SCR PP VIAVIB CC
O—O—0—>0 O—O—0—>0

1.Huzalozza be a logikai bemeneteket a fenti abranak megfeleléen.
2. Allitsa a SW102 kapcsolét Source allasba.
3. Programozza be az ATV212 paramétereit (l4sd Gyorsmenu 55. oldal).

4. Programozza be az egyedi paramétereket a 2 vezetékes vezérléshez ahogy azt az alabbi tabldzat mutatja:

Paraméter Oldal Beadllitas Gyari érték
L No0d [Command mode sel] 77 0 [Logic inputs] 0
F I | I[LI F selection] 920 2 [forward] 2
F I 12 [LI R selection] 90 3 [reverse] 6

Megjegyzés: Ha F | | | és F | |2 egyidejlileg vannak bekapcsolva akkor a hajtas 0 sebességgel fog forogni.
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3 vezetékes vezérlés

PO~ PA/+ PCI

H Inditas el6re
> Stop
Inditas hatra

PLC
Sink + o < Source 1 Y Term

SW102 Swi101 SW103

_|__09 VIA U-.I

J— ViB U-

SW100
IEI B AGND SCR PP VIAVIB CC
O—O—O0—O O—O—O0—0

1. Huzalozza be a logikai bemeneteket a fenti &branak megfeleléen.
2. Allitsa a SW102 kapcsolét “Source” allasba.
3. Programozza be az ATV212 paramétereit (lasd Gyorsmenu 55. oldal).

4. Programozza be az egyedi paramétereket a 3 vezetékes vezérléshez ahogy azt az alabbi tabldzat mutatja:

Paraméter Oldal Beallitas Gyari érték
L N Od [Command mode sel] 77 0 [Logic inputs] 0
F I 1 I[LIF selection] 90 2 [forward] 2
F I 12 [LI R selection] 90 4 9 [3-wire] 6
F 1 13 [LI RES selection] 90 3 [reverse] 10
3 vezetékes vezérlés idédiagramja
Kimen6 frekvencia
Forgas elére 7
N \ \ / \
0 |
NY /
Forgéas hatra
R - Stop - ilE
BE
F - Forgas elére start | [[L|"| | K
RES - Forgas hatra start 1 L ZE
BE
Halbzati fesziiltség > K
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Fordulatszam-alapjel potenciométerrel

RYC

PLC
Sink « « « Source

=]
SW102 SW101 SW103
L 9 VIA Ue ol
L =iy
SW100
IEI GND SCR PP VIAVIB CC

N N

PO~ PA+ PCI-

LY Tem

VIB U=

O O O o, O O

2.2—-10 kOhms
1/4 Watt

1. Huzalozza be az analég bemeneteket a fenti &branak megfeleléen.
2. Allitsa a SW100 kapcsolét V (fesziiltség) allasba.
3. Programozza be az ATV212 paramétereit (lasd Gyorsmenu 55. oldal).

4. Programozza be az egyedi paramétereket a kiilsé potenciométeres vezérlésnek megfeleléen ahogy azt az

alabbi tablazat mutatja:

Paraméter

Oldal Beallitas Gyari érték
F 10 d [Frequency mode sel] 77 I [Ref source VIA] 1
F 109 [VIA selection] 90 O [Al] 0
F 2 0 0 [Auto/man speed ref] 108 0 [Enable] 0
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4-20 mA-es vezérlés

Cj N4 4
PO~ PA+ PCl-

RYC

PL
sink " Csource | Y Term

Ca] [cm) [cm]
SwW102 Swi101 Sw103
) 9 VIA U I
- [Cm]-

—_— VIB U~ « PTC

SW100
EI GND SCR PP VIAVIB CC

O O O O O O

4-20 mA aramjel bemenet
1. 1. Huzalozza be az anal6g bemeneteket a fenti &brdnak megfelelSen.

2. Allitsa a SW100 kapcsolét | (aram) allasba.

3. Programozza be az ATV212 paramétereit (l4sd Gyorsmenu 55. oldal).

4. Programozza be az egyedi paramétereket a 4-20mA vezérlésnek megfeleléen ahogy azt az alabbi tablazat

mutatja:

Paraméter Oldal Beallitas Gyari érték
F 10 d [Frequency mode sel] 77 I [Ref source VIA] 1

F 109 [VIA selection] 90 o [Al] 0

F 2 0 0 [Auto/man speed ref] 108 0 [Enable] 0

F 20 I[VIAref point 1] 106 20 % 0%
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El6re beallitott fordulatszamok (7 fordulatszamig) )

Sw101 SwW103

VIA
ViB

GND SCR PP

O O

1. Huzalozza be a logikai és anal6g bemeneteket a fenti 4branak megfelelSen.

2. Allitsa a SW102 kapcsolét source allasba.

3. Programozza be az ATV212 paramétereit (l4sd Gyorsmenu 55. oldal).

v [me] -
u-[m5] P

SW100

VIAVIB C

O O—O

4. Programozza be az egyedi paramétereket az el6re bedllitott fordulatszamok vezérlésének megfeleléen,

ahogy azt az alabbi tablazat mutatja:

Paraméter Oldal Beallitas Gyari érték
F 109 [VIA selection] 90 2 [LI source] 0
F I 1 [[LIF selection] 90 2 [forward] 2
F 1 12 [LI R selection] 90 6 [PS1] 6
F I 13 [LI RES selection] 90 71[PS2] 10
F I 18 [VIA LI selection] 90 B [PS3] 7
5~ I [Preset speed 1] 112 - 15.0
5 ~ 2 [Preset speed 2] 112 - 20.0
5 r 3 [Preset speed 3] 112 - 25.0
5 r H [Preset speed 4] 112 - 30.0
5 r 5 [Preset speed 5] 112 - 35.0
5 r 6 [Preset speed 6] 112 - 40.0
5~ 7 [Preset speed 7] 112 - 45.0
Példa 7 elére bedllitott fordulatszam( mikoédésre:
Kimené
frekvencia A
(Hz) B
5-3
5-4
\
5 &
]
0 3 |dé (sec)
BE
F Kl
BE
R — K
BE
RES K
BE
VIA Ki

Tovabbi informaciok a 112. oldalon.
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Soros kommunikacié

Helyi vezérlés

RJ45 csatlakozas Nyitott port csatlakozas
Sorkapocs Jel
B +
A -
GND GND
SCR Screen

* Akabel arnyékolasat 10 mm hosszon le kell

RE: csupaszitani.

* A huzalozasi munkalatokhoz hasznaljon
PLCQ széles fejli csavarh(z6t (0,6 mm vastag és
P240 3,5mm széles).
cco * MeghUzasi nyomaték a sorkapocshoz 0,5 -

Ly o Bm 0,6 Nm.

SW101 Sw103

ViA U [T ] - |
VB U-[mJ]- PTC

SwW100

1. A soros Modbus kommunikacidhoz csatlakoztassa a kédbelt az RJ45 csatlakozoba a vezérldkartyan. A
csatlakozas a <<nyitott port>>-on is lehetséges.

2. Programozza be az ATV212 altalanos paramétereit (lasd Gyorsmenu 55. oldal).

3. Programozza be az egyedi paramétereket a soros kommunikaciénak megfeleléen, ahogy azt az alabbi
tablazat mutatja:

Paraméter Oldal Beallitas Gyari érték
L N Od [Command mode sel] 77 2 [Communication] 0
F N0 d [Frequency mode sel] 77 4 [Serial com ref.] 1
F 80 7 [Com channel choice] 139 1

PLCO
P24¢

cco
FMQ

Ca] [Cm) [cm]
SW102 Sw101 SwW103
) 9 VIA U I
- [Com] -

vezérlés

RYC

(Y Term

PL
Sink o » (.:Source

ViB U- « PTC
SW100

PP VIAVIB CC
O—O—O0—O

1. 1. Huzalozza be a logikai bemeneteket a fenti &branak megfelelben.
2. Allitsa a SW102 kapcsolét Source allasba.
3. Programozza be az ATV212 paramétereit (l4sd Gyorsmenu 55. oldal).

4. Programozza be az egyedi paramétereket a helyi vezérlésnek megfeleléen ahogy azt az alabbi tablazat
mutatja:

Paraméter Oldal Beallitas Gyari érték

F 1 | 3 [LI RES selection] 90 4 A [forced local] 10
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PID-szabalyozas

4

PO

N

PA/+ PC=

Visszacsatolas
jelado

RYC

1Y Tem

Sink Fx Ssource

cm] [cm]

SwW102 SW101 SwW103
) a VIA U |
J - [m] -

J— VIB U-

SW100
IEI GND SCR PP VA VB cCc

L Alapjel 0-10 V

Visszacsatolas, aram vagy fesziltségjel

1. 1. Huzalozza be az anal6g bemeneteket a fenti &branak megfelelSen.
2. Allitsa a SW102 kapcsolét Source allasba.

3. Ha az ellenérzé jel aramiel, allitsa az SW100 kapcsolét | (aram) alldsba. Ha az ellenérzd jel fesziltségjel,
allitsa az SW100 kapcsolot U (fesziiltség) allasba.

4. Programozza be az ATV212 paramétereit (lasd Gyorsmenu 55. oldal).
5. Programozza be az egyedi paramétereket a PID-szabalyozasnak megfeleléen, ahogy azt az alabbi tablazat

mutatja:

Paraméter Oldal Beadllitas Gyari érték
F 0 d [Frequency mode sel] 77 2 [Communication] 1

F 109 [VIA selection] 90 o [Al] 0

F 2 00 [Auto/man speed ref] 108 0 [Enable] 0

F 36 0O [PID control enable] 110 I [PID by VIA] 0

F 35 9 [PID ctrl wait time] 111 O0s

F 36 2 [PID Prop Gain] 110 0.30 %
F 36 3 [PID Integral Gain] 110 0.20

F 36 6 [PID Derivative Gain] 111 Az alkalmazasnak 0.00

F 380 [PID reverse error] 111 megfeleléen 0

F 39 I [Stopon LL hyst] 111 0.2Hz
F 392 [PID wake up (thres)] 111 0.0 Hz
F 39 3 [PID wake up, feedb] 111 0.0 Hz

44



Attekintés

A hajtas mikodése

Helyi és tavmiikédtetési médok

Attekintés
Az ATV212 hajtasnak két mikddési mbdja van, helyi és tav.
Helyi mikodésben az ATV212 csak a beépitett kijelz6rél vagy a grafikus kijelzérél egységrél mikddtethetd:

e Hasznalja a RUN és STOP gombokat miikddési parancsok kiadasara,
e Hasznalja az UP és DOWN gombokat a fordulatszam beéllitasara.

Tavmikodtetési mddban az ATV212 hajtas a vezérléparancs és fordulatszam alpjel kombinéaciéja szerint
mikédik amelyek a [Frequency mode sel] (F /71 o) paraméter és a [Command mode sel] (£ /7 0 ) paraméter
programozéasaval allithat6 be (lasd 77. oldal).

A vezérl6parancsok forrasai

A vezérléparancsokat [Command mode sel] (£ /7 0 ) a kévetkez8k szerint adhatjuk:

o Kilsé jelként a vezérl6-sorkapocs logikai bemeneteire F, R, RES és VIA,

e Soros kommunikacios vezérléssel (Modbus®, Metasys® N2, Apogee® FLN P1, BACnet, vagy LonWorks®),
e A beépitett kijelz6terminallal RUN és STOP gombokkal vagy a grafikus kijelz6egységrél.

A fordulatszam-alapjel forrasai
A fordulatszam-alapjelet [Frequency mode sel] (F /710 o) a kdévetkez6k szerint adhatjuk:
Kulsé jelként a vezérl6-sorkapocs analég bemeneteire VIA vagy VIB,

(4—20 mA, 0-10 Vdc),
Kulsé jelként a vezérl6-sorkapocs logikai bemeneteire, mint +/- sebesség logikai jel,

Soros kommunikacioval (Modbus®, Metasys® N2, Apogee FLN P1®, BACnet, vagy LonWorks®),
A beépitett kijelz6terminalrél UP és DOWN gombok vagy a grafikus kijelzé6egységrél.
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A vezérl6csatorna kivalasztasa és els6bbségek

Az itt 1athat6 diagram bemutatja a vezérlé bemeneteket és kivalasztasi logikajat, ami meghatéarozza a hajtas
start/stop parancsainak és fordulatszdm-alapjelének a forrasat.

Vezérl6parancs és alapjel kapcsolasa

o Helyi vezérlés
Logikai bemenet {LIx = 48}

= |_| REM

Kl Cmd
LOC Alapérték

Helyi sorkapocs
Grafikus kijelz
opcio
Kommunikacié

Kommunikacié

Helyi sorkapocs
Grafikus kijelzd

Alapjelek
F ﬁju d Kapcsolas
) Fnod/Feo1 |
V|A_’E_ {LIx=38vagy F & 00} |
E aktiv |
VIB —
Helyi sorkapocs 5 inaktiv :

Kommunikacié — [— REM
5 ikacio N Sebesség
Fel/Le sebesseg—| [ Kommunikacio >SS
Helyi sorkapocs Loc Alapértek
— Grafikus kijelzd

[

I

I

I

I

E I

Grafikus kijelz6 — —
y BE |_:—|
|

Feoi | |

via— 1
VIB’_:-'._ FBO1

S i aess — ] RJ45 csatorna: Modbus I
] Halozati csatorna: l Kommunikacio
Kommunikaci6 — [— Pareméter FE 29
[

Fel/Le sebesség _'-:’ |

. Alapértelmezés szerinti érték

A [Command mode sel] (L 71 o) és [Frequency mode sel] (F 77 [ &) paraméterek a hajtas altal els6ként
hasznalt forrasai, ahonnan a hajtas a sajat [ /7 [ 4 vezérl6parancsat és F /1 [J o sebesség-alapjel parancsat
veszi.

[Remote spd ref 2] (F & [0 7) a masodlagos sebesség-alapjel forras, amely felllirhatja az ~ /7 0 o altal
kivalasztott értket (lasd 77. oldal).

Az F 2 [0 7 é&ltal azonositott sebesség-alapjel forras akkor, ha:

o Alogikai bementhez rendelt 38-as funkci6 (fordulatszam-alapjel forras kapcsolasa) engedélyezve van vagy
e [Auto/man speed ref] (F 2 [ [1) paraméter 1-be van allitva és a hajtas kimené frekvenciaja egyenlé vagy
kisebb, mint 1 Hz (lasd 108. oldal).

In} /
Lo,

Ha a soros kommunikéaciés kapcsolat fennall, ez képes felligyelni az ATV212 hajtast, felulirva a L /1
Fod,és F 207 altal definialt bemeneteket. A vezérlés visszakerlla £ /104, F 104, és F 20 7-hez ha:
e Ha a soros kommunik&ciés kapcsolat megsziinik, vagy

e ha egy logikai bemenethez rendelt funkci6 48 (helyi vezérlés) engedélyezve van.

A hajtas altal haszndlt utolsé szint, hogy meghatarozza sajat vezérléparancs forrasat a LOC/REM gomb a
grafikus kijelz6egységen.

Amikor a hajtas és a beépitett kijelz6 (HMI) helyi vezérlési modba van éllitva (a LOC/REM gomb megnyomasa
alta, és a helyi vezérlés LED vilagit), a hajtas csak azokra a parancsokra reagal amelyek a beépitett és a grafikus
kijelz&termindlrél érkeznek.
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A helyi vagy tavmaéd kivalasztasa

A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE

e |smerje meg az allapotat a tavoli fordulatszam-alapjelnek és inditas parancsnak, miel6tt bekapcsolna a helyi
médot.

o Miutan belépett a thvmodba a hajtas reagalni fog a legutols6 parancsra ami a tavkijelz6bél érkezett, még
akkor is ha a parancs a belépésnél hamarabb vagy azalatt érkezett.

Ezen el6irasok be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

A helyi és tamod kdzoétti atkapcsolas a hajtas beépitett kijelz6jén talalhaté LOC/REM gomb megnyomasaval
aktivalhat6é vagy az F4 gomb megnyoméséval a grafikus kijelzén.

A LOC/REM gomb hatastalanithat6é a [Loc/rem key] (F 7 3 £') paraméter 1-be allitasaval (lasd 80. oldal).

Amikor a [Switch rem/Local] (F 2 5 5) paraméter 1-be van allitva (gyari beallitas), akkor a motor miikbdése
zOkkenémentes lesz atallas kézben, ha a kapcsol6t tavbél helyibe kapcsoljuk (l4sd 78. oldal).

Példaul, ha a zékkenémentes atallas be van kapcsolva és a motor teljes sebességen fut tav-lizemmédban, a
motor tovabbra is teljes sebességen fog Gizemelni akkor is, ha atkapcsoljak helyi vezérlésre.

Ellenben, amikor helyi vezérlésbél tavmodba kapcsolunk, a vezérlé- és alapjel-parancs nem fog a tavmoédba
tovabbitddni. Miutan belépett a tavmodba a hajtas, a tavkijelzén beallitott alapjel és vezérléparancs szerint fog
miikdédni, még akkor is, ha a parancs a belépésnél hamarabb vagy azalatt érkezett a helyi Gzemmaodban.

Az aldbbi tablazat egy id6zitési példat mutat:
Atkapcsolas helyi és tav-lizemmod kozott

Tav-uzemmédd
> > A LOC/REM gomb megnyomasaval

gomb ﬁ:z a tavinditasi és fordulatszam-
parancs tovabbitodik a helyi

I\ e vezérlési modba.
I N

- P 7 |

Kimend fordulatszam ‘

Ebben a példaban a tav-

Helyi tizemmod

Helyi Inditasi parancs Uzemmodbdl érkezé inditasi
e . és fordulatszam-parancs
Tavindit ran ! parancs és
avinditasi parancs e | atmasolodik a helyi tizemmodba és
| y
. Ki | a motor megszakitas nélkil folytatja
Uzemi allapot e i miikodését.
Helyi vez. méd | Tavvez. méd
|
|
@ gombBE )i > Amikor atkapcsolunk a helyi vez.
R Kl | modbdl a tavvezérlési médba, az

inditasi parancs és fordulatszam-
A tavvez. modban parancs a tavvezérlési modban

Kimené fordulatszam e beallitott fordulatszam 'ettek meghatarozva.
|
|
|

Helyi Inditasi parancs —| Ebben a példaban, amikor a
LOC/REM gombot megnyomjak, a

el motor inditasba kezd.
Tavinditasi parancs Ez a tavinditasi parancs

Uzemi allapot "o alkalmazasnak kdszénhetd,
Kl amikor a hajtas kilép a helyi
vezérlési modbol és belép a

tavvezérlési modba.
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Helyi mod

Amikor az ATV212 helyi vezérlés Gzemben van a LED a LOC/REM gomb f616tt vilagit.

A grafikus kijelz6egységen ez lathat6:

AUF: QUICK MENU
LL: Low Limit frequency
DEC: Deceleration time 1
ACC: Acceleration time 1
AU1: Auto ramp
vLv: Motor rated voltage

Loc  Refloc Cmd loc

A motor inditasa és megallitasa Helyi vezérlési médban
A motor inditdsa és megallitasa a RUN és STOP gombokkal a grafikus kijelzével és beépitett kijelz6vel egyarant.

A [Loc. mot stop mode] (F 72 /) paraméter beéllitasa meghatarozza a motor lealldasanak maodjat, amikor a
hajtas Helyi vezérlés modban van (lasd 78. oldal).

e Haa F 77 /-es paraméter 0-ba van allitva (gyari bedllitas), a motor a [Deceleration time 1] (4 £ L)
paraméterben bedllitott id6nek megfeleld lefutassal vagy a [Deceleration time 2] (F 5 [7 /) paraméterben
bedllitott idének megfeleld lefutdssal fog megalini.

e Haa F 72 [-es paraméter 1-be van éllitva, akkor a STOP gomb megnyomasaval szabadkifutassal allitja
meg a motort, ahol a lefutasi idé az inercianak és a surlédasnak lesz megfeleld.

A RUN és STOP gombok hasznalata helyi vezérlési modban letilthatd a [Run/stop key] (F 7 7 3) paraméter

segitségével (lasd 80. oldal).

Motor sebességének valtoztatasa Helyi vezérlési médban.

Allitsa be a motor sebességét az UP és DOWN gombokkal a grafikus és beépitett kijelzon. A motor sebessége
annak mikoédése kdzben is valtoztathato.

Altalaban a motor sebessége 0,1 Hz-cel valtozik minden egyes esetben, amikor az UP és DOWN gombokat
megnyomjuk. Ez a sebességérték megvaltoztathatéd Uj sebesség 1épés érték bevitelével a [Loc. speed ref. step]
(F 70 7) paraméterben (lasd 77. oldal).

Ha az ENT gombot megnyomjuk miutan a motor sebességértékét megvaltoztattuk, akkor ez az érték az ~
paraméterbe bekertl. Ha a hajtast a rakdvetkez6 alkalommal elinditjuk helyi vezérlési médban, a motor a [Local
speed ref.] (F L) paraméterben eltarolt sebességnek megfeld érték szerint fog felfutni (lasd 77. oldal).

A motor forgasiranyanak kivalasztasa helyi vezérlési médban

A motor forgasiranyanak beéllitdsa a [Local mot. direction] (F ~) paraméterrel térténik (lasd 77). A négy
beallitasi lehetéség a kdvetkezd:

0: Csak elére forgas (gyari beallitas)

e 1: Csak hatra forgéas

e 2: Elbre, a hatra irany kivalasztadséaval a grafikus vagy beépitett kijelzérdl (1).
e 3: Hatra, az el6re irany kivalasztasaval a grafikus vagy beépitett kijelzérél (1).

(1)Ha az F ~ értéke 2 vagy 3, a motor forgésiranyat elére iranyba lehet allitani tgy, hogy az UP gombot
megnyomjuk mialatt az ENT gombot nyomva tartjuk. A hatra forgast gy tudjuk beallitani, hogy a DOWN
gombot megnyomjuk mialatt az ENT gombot nyomva tartjuk.

A motor forgasiranya kijelzésre kerul a beépitett kijelzén, gymint F - - F el6re, valamint F - - - héatra,
formaban.

Az eldre ill. a hatra forgasirany beallitasanak lehetésége a [Motor direction] (F 7 / /) paraméter beallitasaval
oldhaté meg. (lasd 86. oldal).
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A hajtas hibareszetelése Helyi vezérlési modban

Nem lehetséges a hiba térlése abban az esetben, ha a hiba fennall. Bizonyosodjon meg, hogy megtalalta és
megszlntette az okat a fennallé hibanak, miel6tt reszetelést prébalna végrehajtani a hajtason.

A STOP gomb hasznalataval
az észlelt hiba térlése helyi vezérlési mddban:

1. Nyomja meg STOP gombot. Nézze meg a hibakodokat a 124. oldalon, amelynek az automatikus ujraindu-
lassal funkcidval kell eltGinnilk, ha a hiba megsz(int, ill azokat a kddokat amelyek a STOP gomb megnyomasara
tintethetdk el. Ha a hajtas reszetelhetd, a beépitet kijelz6 L L - jelzést mutat

2. A hiba tdrléséhez nyomja meg a STOP gombot néhany mésodpercre.

3. Ha a hiba még mindig fennéll, a L L - jelzés nem jelenik meg a kijelzén. Vizsgalja &t Ujra és szintesse meg
a hibat miel6tt reszetelné a hajtast.

A STOP gomb a [HMI reset button] (~ 7 7 5) paraméter bedllitdsanak segitségével az észlelt hiba tériésére
hasznalhat6 (lasd 80. oldal).

Abban az esetben, haa hiba L / vagy 0L 7, a kbvetkezd idétartamok betartasa sziukséges, miel6tt a hiba
torélhetéve valik:
e [/

In}
® [

! (a hajtas tulterhelve) — a hiba megjelenését kdvetden korilbelll 30 masodperc
2 (a motor tulterhelve) — a hiba megjelenését kévetden kérilbeltl 120 mésodperc

A betaplalé halézat ki-be kapcsolasaval

A hiba szintén térélhet6 a betaplald hal6zat kikapcsolasaval és visszakapcsolasaval. Bizonyosodjon meg, hogy
a hiba oka megsziint és hagyjon elegendd idét a kijelzén taladlhatd LED-ek kialvaséara, miel6tt visszakapcsolna
a betaplalast.

A halozati feszlltség ki- és bekapcsolasa a hiba (térténeti leirdsanak) elvesztését eredményezheti. Nézze meg
a [Drive Fault Memory] (F £ [ &) paramétert a 127. oldalon.

A helyi vezérlési médban aktiv logikai funkciok

Az aldbbi tablazatban talalhatd logikai funkcidk aktivak még akkor is, ha a [Command mode sel] (£ 70 )
paraméter 1-be van allitva (beépitett kijelz6 altali vezérlés). Lasd a 90. oldalon a logikai bemenetek funkcioi
bedllitasi tablazatot.

A logikai be- |Leiras

menet funkcié

szama

1 [Run permissive]
54 [Inverse Run permissive]
10 [Fault reset]

55 [Inv fault reset]

11 [Ext Fault]

45 [Inv Ext. fault]

16 [Run reset]

38 [Frequency source]
41 [(+) speed]

42 [(-) speed]

43 [+/- clear]

44 [+/- SPD, FLT CLR]
46 [Ext. Th fault]

47 [Inv Ext. Th fault]
51 [Reset kWh]

52 [Forced mode]

53 [Fire mode]

62 [RY on]

64 [Cancel HMI cmd]
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Tavvezérlési moéd

Amikor az ATV212 tavvezérlési modban van a LOC/REM LED ki van kapcsolva.

A motor inditasa és megallitasa tavmodban

A 46. oldalon talalhatd dbra mutatja az inditashoz és megallitashoz tartoz6 parancsokat, amikor a hajtas
tavvezérlési moédban van.

A sorkapcson talalhaté logikai bemenetekkel

Hasznalja a sorkapcson Iév6 logikai bemeneteket, F, R, RES, vagy VIA a hajtas elinditdsahoz ha a [Command
mode sel] (L /11 o) paraméter 0-ba van allitva, [Logic Inputs] () (gyari beallitas).

A kijelzén Iévé gombokkal

A hajtas, ugyan ugy mint a helyi vezérlési mddban, reagél a beépitett vagy a grafikus kijelzérél érkezé
parancsokra, ha a paraméter [Command mode sel] (L 7 [ o) paraméter 1-be van allitva [HMI] ( /).

Soros kommunikaciéval

A hajtas a soros kommunikacion keresztiil érkez6 parancsokra reagal (Modbus®, Metasys® N2, Apogee® FLN,
BACnet vagy LonWorks®) ha a[Command mode sel] (L /7 [0 o) paraméter 2-be van allitva [Communication] ( 2).

A hajtas az RJ45-6s kommunikaciés porton keresztul kiildétt parancsokra reagal, ha a [Com channel choice]
(F B0 7) paraméter 0-ba van allitva. A tébbi protokoll az ~ 5 1 7 paraméter 1-be allitasaval és a nyitott port
sorkapcsokra vald csatlakozassal hasznalhat6.

A grafikus / beépitett kijelz6 STOP gombjaval

A grafikus / beépitett kijelz6 STOP gomja akkor aktiv, ha a hajtas tavvezérlési médban van. A STOP gomb
megnyomasa a hajtas megallasat eredményezi az [Ext. fault stop Mode] (F & 7 F), [DC brk time ext flt]

(F 5 0H4), és [DC braking current] (F 2/ 5 /) paraméterek beallitasanak megfeleléen (lasd 115. és 88. oldal).
Miutan a hajtas megéllt, a grafikus / beépitett kijelzé E-t mutat és a hibarelé meghuz.

A motor sebességének allitas tavmoédban

A 46. oldalon talalhat6é abra fordulatszam-alapjel forrast mutatja, amikor a hajtas tavmédban van.

A VIA analég bemenettel

A VIA és CC-re csatlakoztatott 0—10 Vdc és 4—20 mA analog jellel a motor sebessége valtoztathato, ha:

e A [Frequency mode sel] (F /10 d) paraméter 1 (gyari beallitas),

o és mas sebesség-alapjel forrasparaméter [Remote spd ref 2] (F Z 7 7) nem lett engedélyezve (lasd 78. 0.).

Az analdg jel fajtaja az SW100-as kapcsold bedllitasatélésaz F /049, F 20 I-F204Y,és FH 10-F4Y 71
paraméterek beallitasatél fugg.

A VIB analég bemenettel

AA VIB és CC-re csatlakoztatott 0—10 Vdc anal6g jellel a motor sebessége valtoztathatd ha:

o A [Frequency mode sel] (F /7 &) paraméter 2,

o és mas sebesség-alapjel forrasparaméter [Remote spd ref 2] (F Z 7 7) nem lett engedélyezve.

A VIB bemeneten keresztll beadott sebességjel fligg az SW100 kapcsolé allasastél ésaz F 2 10— F 2 13,
FY72-F4Y73,és FEH5 paraméterektdl
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A kijez6-terminal vezérlésével
A motor sebességének vezérlése engedélyezett, ha:

e a[Frequency mode sel] (F /71 d) paraméter,
e &s mas sebesség-alapjel paraméter [Remote spd ref 2] (F 2 [ 7) nincs engedélyezve.

Soros kommunikacios vezérléssel

A motor soros sebességének kommunikacios vezérlése (Modbus, Metasys N2, Apogee FLN, BACnet vagy
LonWorks) engedélyezett, ha:

a [Com channel choice] (F 5 [ 7) paraméter 0 (csak a Modbusz -nal RJ45 porton),

a [Com channel choice] (F 5 [ 7) paraméter 1,

a [Frequency mode sel] (F 7 I o) paraméter 4,

és mas sebesség-alapjel paraméter [Remote spd ref 2] (F 2 [ 7) nincs engedélyezve.

A +/- motoros potenciométerrel
+/- motoros potenciométervezérlés engedélyezett, ha:

e a[Frequency mode sel] (F 7] o) paraméter 5,
e &s mas sebesség-alapjel paraméter [Remote spd ref 2] (F 2 [ 7) nincs engedélyezve.

A motor forgasiranyanak kivalasztasa tavmodban

A 46. oldalon talalhaté abra a motor forgasi iranyanak megadasahoz tartoz6 parancscsatornat mutatja, amikor
a hajtas tAdvmodban van.

A sorkapocs logikai bemeneteinek hasznalataval

Haszndlja a sorkapcson talalhatd logikai bemeneteket F, R, RES, vagy VIA, hogy kivalassza a motor
forgasiranyat, ha a [Command mode sel] (L /7 o) paraméter 0 (gyari beallitas).

A beépitett kijelzével vagy a grafikus kijelzével
A motor forgasiranya beéllithaté a kijelzén talalhaté Up és ENT gombok megnyomasaval ha:

e a[Command mode sel] (L 7 o) paraméter 1,
o a soros kommunikacios vezérlés nem lett beallitva,
e a[Local mot. direction] (F ~) paraméter vagy 2 vagy 3.

Soros kommunikaciéval

A hajtas a soros kommunik&ciés vonalon kildétt parancsokra reagéal (Modbus, Metasys N2, Apogee FLN,
BACnet vagy LonWorks), ha a [Command mode sel] (L /7 ) paraméter 2.

Az észlelt hibak torlése tavvezérlési moédban

A 46. oldalon talalhaté abra megmutatja a forrasat a hibatdrlés parancsnak, amikor a hajtas tav-lGzemmadban
van.

Nem lehet t6rdIni a hibat a hajtasban abban az esetben, ha a hiba oka még mindig fénnall. Ellendrizze
mégegyszer és gy6z8djén meg a hiba okanak megsziinésérdl, miel6tt a hibat téréiné.

Nézze meg az automatikusan térélhet6 hibak tablazatat a 124. oldalon, amelyek tavmaédban térélhetdk.

A sorkapocs logikai bemeneteinek hasznalataval

Haszndlja a sorkapcson talalhatd logikai bemeneteket F, R, RES, vagy VIA, hogy a hajtas altal észlelt hibat
torélje, ha a [Command mode sel] (L 710 o) paraméter O (gyari beallitas).

A grafikus / beépitett kijelz6 segitségével
A STOP gombot a hiba térlésére lehet hasznalni, ha a [Command mode sel] (L 7 1 o) paraméter 1.

A hiba térléséhez nyomja meg a STOP gombot. Ha lehetséges a hiba térlése a kijelzd [ L - -t fog mutatni.
Ahhoz, hogy a hibat téréIni tudjuk, nyomjuk meg masodszor is a STOP gombot.

A hibamég mindig fenéll,a L L ~ Uzenet akijelzén nem jelenik meg. Ellenérizze mégegyszer és szlintesse meg
a hibat, miel6tt a hibat téréiné.

A STOP gombnak, mint hibatérl6 gombnak a hasznalata a [HMI reset button] (F 7 7 5)-6s paraméter
beallitasaval lehetséges.
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Soros kommunikaciéval

A hajtas altal észlelt hiba a soros kommunikacion keresztul is t6rélhetd (Modbus, Metasys N2, Apogee FLN,
BACnet vagy LonWorks), ha a [Command mode sel] (L /7 ) paraméter 2.

I vagy 0L 2 hibak esetén a kdvetkez6 szlinetidéket kell betartani, miel6tt a hiba térélhetévé valna:

—

r
o

[}
03

L 1 (hajtés tulterhelve) — kb. 30 mp a hiba megjelenése utan.
e [ 7 (motor tulterhelve) — kb. 120 mp a hiba megjelenése utan.

A betaplalas ki- és bekapcsolasaval

A hiba szintén térélhet6 a betaplald halozat kikapcsolasaval és visszakapcsolasaval. Bizonyosodjon meg, hogy
a hiba oka megsziint és hagyjon elegendé idét a kijelzdn talalhatd LED-ek kialvaséara, miel6tt visszakapcsolna
a betaplalast.

A hal6zati feszlltség ki és bekapcsolasa a hibanapl6 elvesztését eredményezheti. Nézze meg a [Drive Fault

Memory] (F £ O 2) paramétert a 127. oldalon.
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Mi talalhaté ebben a részben?

Ez a rész kovetkez6 fejezeteket tartalmazza:

Fejezet Fejezet neve Oldalszam
3 Gyorsmeni 55
4 Paraméterek programozasa 61
5 Motorvezérlési paraméterek 65
6 A hajtasvezérld paraméterei 77
7 Alkalmazas paraméterek 81
8 I/0O Vezérlés paraméterei 89
9 A kijelz6 paraméterei 119
10 Az érzékelt hibak kezelésének paraméterei 123
11 Soros kommunikécié paraméterei 137
12 Start/Stop vezérlés a sebesség-alapjelszinttel 143
13 Lefutasvezérlés 145
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Gyorsmenu

Mi talalhat6 ebben a részben?
Ez a rész kdvetkez6 fejezeteket tartalmazza:

Fejezet

Oldal szam

A gyorsmenu

56
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A gyorsmenii

Az AU F almenl azonnali hozzaférést biztosit ahhoz a 10 alapparaméterhez, amelyek a legéaltalanosabban
hasznaltak a hajtas programozasaban.

A legtdbb esetben ez a 10 paraméter az ATV212-ben a hasznélatnak megfeleléen fel van programozva.

Kéd Megnevezés / Leiras Beall. tartomany Gyari beallitas
AU I [Auto ramp] Automatikus meredekség alkalmazas - 1
0 | [Disabled]
! | [Enable]: [Acceleration time 1] (A L L) és [Deceleration time 1] (< £ L)
2 | [ACC only]: [Acceleration time 1] (H [ [) csak
Ha az A LI | paraméter értéke 1 vagy 2, a hajtas figyeli a terhelésszintjét és ennek megfeleléen optimalizélja a felfutasi és a lefu-
tasi meredekséget. A felfutasi A L [ és alefutasi o £ L meredekségértékek attdl fliggéen lesznek automatikusan 1/8 — 8 szoros
értékre beallitva, hogy mennyi a motor arama, ill. mekkora a terhelésha AL/ | =1.
Az AL [-tésa dE [-tazalkalmazas egy atlagos terhelésének megfelelen kellene beallitani. Ha a terhelés a motoron hirtelen
megndvekedne a felfutas vagy lefutas id6szakaban, az automatikus meredekség funkcié nem tudja meggatolni a hajtast a tu-
laramtél vagy talfesziltségtél.
Ha az alkalmazéas kdvetkezetes felfutasi és lefutasi id6értékeket kdvetel, allitsa be az A L/ /-et 0-ba és manudlisan éllitsa be az
ALCLC és dE L értékeit a megfeleld értékre.
A manualisan bedllitott felfutasi és lefutasi id6k még mindig felulirhatok a [Motor Current Limit] (F 5 0 1) (lasd 69. oldal) és [Over-
voltage fault] (F 7 0 5) (lasd 128. oldal) és [Overvoltage level] (F 5 2 &) (lasd 128. oldal) funkci6kkal.
ACC [Acceleration time 1] 0.0...3200 s A hajtas névleges
értékének
megfeleléen (1)
Az A [ [ paraméter beallithsa meghatarozza a felfutasi gérbe meredekségét és idejét, ami altal a hajtas néveli a kimené frekven-
ciajat 0 Hz-t6l a beallitott maximalis értékig [Max frequency] (F H) (lasd 82. oldal).
Ha az [Auto ramp] (A L/ 1) paraméter 1 vagy 2, a felfutasi meredekség megnévekedhet vagy lecsdkkenhet a beédllitott A L [ -hez
képest, a motor terhelésének nagysagatél fliggéen a felfutas alatt.
Ha két kildnb6z6 felfutasi meredekségre van szlikség, lasd az [Acceleration time 2] (F 5 [J [J) paramétert a 83. oldalon.
Kimené frekvencia (Hz)
A
0 >
-] - » 1d6 (s)
RCC JEL
dEL [Deceleration time 1] 0.0...3200 s A hajtas névleges

értékének
megfeleléen (1)

A o E [ paraméter beallitasa meghatarozza a lefutasi gérbe meredekségét és idejét ami altal a hajtas csdkkenti a kimend
frekvenciajat a maximalis értéktél [Max frequency] (F H) — OHz-ig.

Ha az [Auto ramp] (A L/ 1) paraméter értéke 1 vagy 2, a lefutasi meredekség megndvekedhet vagy lecsdkkenhet a beallitott
d E [ -hez képest, a motor terhelésének nagysagétél fliggéen a lefutés alatt.

Ha két kiilbnbdz6 lefutdsi meredekségre van szlikség, lasd a [Deceleration time 2] (F 5 [0 /) paramétert a 83. oldalon.

LL [Low limit frequency] 0.0...[Upper limit | 0.0 Hz
freq] (UL)Hz
Az L L paraméter a hajtds minimalis frekvenciaérték éllitja be, amely a hajtdsnak adhaté a helyi vagy tav sebesség-alapjel for-
rasbol.
UL [Upper limit freq] 0.5...[Max fre- 50.0 Hz

quency] (F H) Hz

Az [/ L paraméter a hajtads maximalis frekvenciaérték allitja be, amely a hajtasnak adhat6 a helyi vagy tav sebesség-alapjel for-
rasbol.
Ennek a tartoméanynak a felsé hatara korlatozva van a [Max frequency] (F H) beéllitdsa révén.

(1) (1)Lasd a tablazatot a 167. oldalon.
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Kéd Megnevezés / Leiras Beall. tartomany Gyari beallitas
EHr [Motor thermal prot.]  Motor talaram beallitasa a motor névl. 100%
kimen6 aramanak
10-t61 100%-ig
Allitsa be a £ H - paraméter értékét a motor névleges aramanak megfeleléen, ahogy a motor adattablajan lathaté.
Ha a [Unit value selection] (F 70 I) paraméter értéke 1 (lasd 120. oldal), a £ H - paraméter értéke amperben lesz kifejezve.
Ha a [Unit value selection] (F 70 ) paraméter értéke 0, a £ H - paraméter értéke szazalékban lesz kifejezve. Ebben az eset-
ben, ossza el a motor névleges értékét a hajtas névleges értékével (ami a motor adattablajan lathatd) és allitsa be a £ H ~ para-
méter értékét a kapott értékre.
A [Switch. freq. level] (F 7 [I ) paraméter beéllitasa ezen szamitas miatt nem véaltoztatja meg a hajtas névleges aramértékét.
(l&sd 85. oldal).
FIl [AO scaling] Analég kimenet skalazasa ‘ -
Az F [1 paraméter arra hasznalhat6, hogy 6sszepérositsa az F /1 sorkapocs kimend jelének értékeit a sorkapocshoz csatlakoz-
tatott miszer jellemzdivel. Mie6tt beéllitanank FN-t, llitsa be az F 1 5 L -t akar 15-re vagy 17-re. Amint beallitotta az F /1-t, nézze
meg, hogy a csatlakoztatott miiszer mit mutat. Amikor a miiszer mutatéja eléri a 100%-ot, nyomja meg a hajtéas kijelzéjén az ENT
gombot. A hajtas az F 1 és a beallitott érték kdzétt fog valtakozva villogni, jelezve, hogy a beallitas el lett mentve.
FE [Mot cont. mode sel.] Motor vezériési modja ‘ ‘ 1
0 | [Constant V/Hz]: V/Hz &llando
Hasznalja a V/Hz médot azokra a terhelésekre, ahol a terhelés nyomatéka ugyanaz az alacsony fordulatszamoknal, mint név-
leges fordulaton. Az alacsony fordulathoz tartoz6 nyomatékértéket manualisan meg lehet valtoztatni a [Motor Voltage Boost]
(w k) paraméter beallitasaval (lasd 68. oldal).
Motor névl. fesz.
1
g !
~ ]
N I
123 I
ﬂ_) ]
0 i
C ]
() I
5 i
Motorfeszilltsé -E |
otorfesziltség 5 1 !
boost [u5] i Kimend frekvencia (Hz)
0 1 >
Motor névl. frekvencia
| | [Variable Torque]: Valtoz6 nyomaték
Hasznalja a valtozé nyomaték modot a centrifugél ventilatorokhoz és szivattykhoz, ahol nyomatékigény a sebesség négyzetével
aranyos. Az alacsony fordulathoz tartozé nyomatékot manualisan be lehet allitani az . b paraméter segitségével.
Kimené feszlltség i
b
QL
0
f
[ —_
ER
Motorfeszlltség ~7
0
boost t
0 > Kimené frekvencia (Hz)
Motor névl. frekvencia[;7 ]
2 | [Cst V/Hz+Boost]: V/Hz alland6 automatikus nyomaték boost-tal
Lasd a 66. oldalon talalhaté abrat.
Ez az tizemmo&d hasonlé V/Hz méddhoz (azokra a terhelésekre, ahol a terhelés nyomatéka ugyanaz az alacsony fordulatsza-
moknal, mint névleges fordulaton), kivéve azokat az eseteket, amikor automatikusan megnéveli a motor fesziltségét és nyoma-
tékat, hogy kompenzalja a megndvekedett terhelésigényt.
3 | [SVC]: Erzékel6 nélkili fluxusvektor-vezérlés
Hasznalja az érzékeld nélkdli vektorvezérlés modot akkor, ha meg akarja névelni a motor nyomatékéat 3 Hz alatt vagy névelni
akarja a sebeség-szabalyozas pontossagat (0.5...1%). Lasd 66. oldalon.
4 | [Economy]: Energia megtakaritas
Energiamegtakaritasos izemmddban az ATV212 figyeli a motor terhelését és automatikusan valtoztatja a motorra jut6 fesziiltsé-
get annak érdekében, hogy optimalizélja az energiafelhasznélast.
Ha az ATV212 és a csatlakoztatott motor teljesitménye megegyezik, és a motor névleges fordulatszama 1800 ford/perc, akkor
nem sziikséges autohangolast végezni, hogy ezt az lzemmédot hasznalhassuk. Ellenben, a 70. oldalon talalhaté “Motor auto-
hangolas’-ban talalhat6 instrukciokat végezze el.
5 | [Do not use]: Foglalt
6 | [Do not use]: Foglalt
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Kéd Megnevezés / Leiras Beall. tartomany Gyari beallitas
ul [Motor rated freq.] Motor névl. frekvencia 25.0...200.0 Hz 50.0 Hz
Allitsa be az . L paramétert a motor névleges frekvenciaértékére, ahogy a motor adattablajan adva van.
Megjegyzés: Be lehet allitani a hajtas valtozé motorfrekvenciajat 50Hz-re a [Parameter reset] (£ 4 F) paraméter, 50 Hz reszet 1-
be allitasaval. Tovabbi informacidkért lasd 62. oldal
ul u [Motor rated voltage]

A hajtas névl. érté-
kének megfeleléen

A hajtas névl. ér-
tékének megf. (1)

Allitsa be az . L . paramétert a motor adattablajan talalhaté névleges értéknek megfelelen.

ATV212eeeM3X: 50...330 V.
ATV212eeeN4: 50...660 V

Megjegyzés: A hajtas kimend feszilltsége nem haladhatja meg a betaplalasi feszlltség értékét.

(1) (1)Lasd a 167. oldalon v tablazatot.
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Motorparaméterek

Megjegyzés: Ezek a paraméterek 2011 masodik felétél alkalmazhatdk az U szoftver verziot kdvetéen.

Allitsa be a paramétereket és végezzen el egy autohangolast ([Auto-tuning drive] (F 4 [0 ) = 2, lasd 71. oldal).

-

Kod Megnevezés / Leiras Beallitasi tar- Gyari bedllitas
tomany
F4Y 15 [Motor rated current] Motor névl. arama teljes terhelésnél 0.1...200.0 A A hajtas névl. ér-
tékének megf. (1)
Allitsabe a F 4 | 5-8s paramétert a motor teljes terheléses névleges aramanak megfeleléen, ahogy a motor adattablajan fel van
tlntetve.
F4Y4 11 [Motor rated speed] 100...15000 rpm A hajtas névl. ér-
tékének megf. (1)
Allitsabe a F 4 | 7-es paramétert rpm-ben, a motor névleges sebességének megfelelden, ahogy a motor adattablajan fel van
tlntetve.
FEO I [Motor Current Limit] A hajtas kimené 110%
névl. draméanak
10...110% -a
A MOTOR ES A HAJTAS TONKRETETELENEK LEHETOSEGE
o Ellérizze, hogy a motor elviseli-e ezt az aramot.
® Ellendrizze, hogy a motor terhelhetésége megfelel-e a csékkentési gérbének, ami a telepitési kézikdnyvben talalhato.
Ezen utasitasok be nem tartasa a berendezés ténkremenetelét okozhatja.
Az F £ [0 | paraméter beéllitasaval a motoros és fékez lizem aramat tudjuk beallitani.
Kijelzés aramkorlat médban:
Amikor a hajtas aramkorlatba megy, a kdvetkezdék térténnek:
Beallitja a kimené frekvenciat a motor aramanak megfeleléen (csékkenti, ha motoros, noveli ha fékezéses).
Megijelenit egy C betiit és a kimené frekvenciét villogtatja a beépitett kijelzén. pl:
Ha a [Unit value selection] (F 7L |) paraméter 1-be van allitva (lasd 120. oldal), akkor az F £ [I |-es paraméter amperben lesz
kifejezve. Haaz F 70 [-es paraméter0, akkoraz F £ [J I-es paraméter szazalékban lesz kifejezve a hajtas névleges aramanak
megfeleléen, ahogy a adattablajan adva van.
A [Switch. freq. level] (F 3 I [1) paraméter beédllitasa (lasd 85. oldal) nem valtoztatja meg a hajtas névleges d&ramét emiatt a sza-
molasi mivelet miatt.
Ne éllitsabe az F £ [ I-es paramétert a motor terhelés nélkiili aramértéke ala.
FYyOoO [Auto-tuning drive] Autohangolas engedélyezve - ‘ 0

A AVESZELY

ARAMUTES, ROBBANAS- VAGY iVHUZAS VESZELY

® Az autohangolas alatt a motoron névleges aram folyik.

® Ne javitsa a motort az autohangolés alatt.

Ezen utasitasok be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

AFIGYELMEZTETES

A KESZULEK FELETTI KONTROLL ELVESZTESE

o Nagyon fontos, hogy a kévetkez6 paraméterek w L w, uL, FH4 15 és F 4 | 7 pontosan be legyenek allitva miel6tt az
autohangoléast elvégezné.

® Amikor egy vagy tdbb ezek kdzul a paraméterek kdzll megvaltozna az autohangoléas elvégzése utan, akkor az F400
paraméter ismét 0 lesz és az autohangolast Gjra meg kell ismételni.

Ezen utasitasok be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

[Disabled]: Nem engedélyezett

[Initialize constant] (2): Az autohangolast el kell végezni, amint lehet. Az automatikus nyomaték boost [Auto Torque Boost]
(F 40 2) paramétert lehet, hogy allitani kell.

[Complete tune] (2): teljes autohangolas

(1)Lasd a 168. oldalt. o ] i L i
(2) Az F 400 paraméter 0 alapértékre all az autohangolas megtérténte utan.
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Paraméterek programozasa

Mi talalhat6 ebben a fejezetben?
Ez a fejezet a kdvetkezbket tartalmazza:

Targy Oldal
Paraméterek alaphelyzetbe allitasa 62
Makro programozas (AU4) 63
Paraméterek lezarasa 64
Az AUF almeni megjelenitése (F738) 64
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Paraméterek alaphelyzetbe allitasa

Paraméterek alaphelyzetbe allitasanak lehetéségei
Az ATV212 hajtas harom lehet8séget kinél fel a paraméterek gyéri alapértékének visszaallitasara:

o QGyari reszet: dllitsa a [Parameter reset] (£ 4 F') paramétert 3-ba
o 50 Hz-es reszet: allitsa a [Parameter reset] (£ 4 F') paramétert 1-be
o 60 Hz-es reszet: allitsa a [Parameter reset] (£ 4 F') paramétert 2-be

W~

w

Kod Megnevezés / Leiras Gyari
beallitas
EYF [Parameter reset] 0

A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE
Amikor a £ 4 F értéke 3 vagy A:

- Ellenérizze, hogy a médositasa a jelenlegi konfiguracionak a bekétott huzalozasnak megfelelé-e.
- Az 6sszes logikai bemenetet deaktivalni kell, hogy elkeriljik a nem szandékos indulast.

Ezen utasitasok be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

0 | [No action]

[50 Hz reset]: 50 Hz-es paraméter reszet

A £ 4 F paraméter 1-be allitasaval azokat a specifikus paramétereket fogjuk beallitani ezekre az értékekre, amelyek a legtébb 50
Hz-es (motor alapfrekvencia) alkalmazashoz megfelelek.

A 166. oldalon lathatok azok a paraméterek, amelyek a reszet utdn megvaltoztatjak értékiiket a reszet tipusatol fliggéen és a 168.
oldalon 1évé tablazat azokat a paramétereket mutatja, amelyeket érint ez a reszet és az ebbdél szarmaz6 értékeket mutatja.

2 | [60 Hz reset]: 60 Hz-es paraméter reszet

A £ 4 F paraméter 2-be allitasaval azokat a specifikus paramétereket fogjuk beallitani ezekre az értékekre, amelyek a legtébb 60
Hz-es (motor alapfrekvencia) alkalmazashoz megfelelek.

Nézze meg a "Paraméterek, melyek értéke a reszet utdn megvaltozik a reszet tipusanak megfelel6en" tablazatot a 166. oldalon és
a "Paraméterek, melyek értéke a reszet utdn model fliggd, de nem fliggnek a reszet tipusatol” tablazatot a 167. oldalon, hogy meg-
kapjuk azt a paraméter listat és értékeiket, amelyek érintettek erre a reszetre.

3 | [Factory set]: Gyari értékek visszaallitasa

A £ 4 F paraméter 3-ba allitasaval a legtobb paraméter értéke visszaall a gyarilag beéllitott értékre.

Lasd az alabbi tablazatban felsorolt értékeket, amelyek bemasol6dnak a hajtasba ennek a reszetnek a hatasara:

Paraméterek, amelyeknek az értéke a reszet utan nem valtozik meg a reszet tipuséatol fliggéen (162. oldal),

Paraméterek, amelyeknek az értéke a reszet utan megvaltozik, a reszet tipusatél fliggéen (166. oldal),

Paraméterek, amelyeknek az értéke a reszet utan model fliggé, de nem valtozik meg a reszet tipusatél fliggéen (167. oldal),
Paraméterek, amelyeknek az értéke a reszet utdn model fliggd, és megvaltoztatjak értékiket a reszet tipuséatél fliggden (168. oldal),
Paraméterek, amelyeknek az értéke nem valtozik a reszet hataséara (169. oldal).

-

Y | Areszet a gyari értékekre parancs a hibatarol6 memoria regisztert is torli.

[Trip cleared]: a hibatarolé6 memoria térlése

A £ 4 F paramétert 4-be éllitva tréljik a hibamemoridban tarolt értékeket. Amint a hibaregiszter t6rl6détt a £ 4 F paraméter ér-
téke visszaall a 0 alapértékre.

5 | [Cumul time clear]: A motor 6ssz-miikédési idejének torlése

A L 4 F paramétert 5-be allitva toréljik a motor lizemidejét tarolé6 memoriat. Amint a motor lzemidejét toroltik, a £ Y F paraméter
visszaall a O alapértékre.

6 | [EtYP fault reset]: Az £ £ 4 F észlelt hiba torlése

A k£ 4 F paramétert 6-ba allitva téréljik az £ £ 4 F észlelt hibat. Amintaz £ £ 4 F észlelt hibat tordltik, a £ 4 F paraméter vissza-
all a 0 alapértékre.

7 | [Save parameters]: Felhasznalbi beallitasok mentése

B | [Recall parameters]: Felhasznal6i paraméterek visszatdltése

A hajtasban tarolt felhasznal6i paraméter beéllitasokat a hajtasba vissza lehet télteni. A £ 4 F paramétert 8-ba allitva az utoljara
mentett felhasznal6i paraméterek betdltédnek a hajtasba.

9 | [Elapse time reset]: A hajtas mikodési idejének torlése

A k£ 4 F paramétert 9-be allitva a hajtas miikddési idejét tarol6 memdriat térdljik. Amint a hajtas lzemidejét téroltik, a £ 4 F para-
méter visszaall a 0 alapértékre.
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Paraméterek programozéasa

Makro programozas (AU4)

Az ATV212 hajtas négy altalanos vezérlési modra konfiguralhatd az AU4 paraméter beéllitasaval:

Kéd

Megnevezés / Leiras Gyari bedllitas

AUY

[Auto set function] Makro porgramozas (1) 0

A VESZELY

A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE
Ellendrizze, hogy a kivalasztott makrokonfiguraci6 a bekétdtt huzalozasnak megfelelé-e.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt vagy stilyos sériilést okozhat.

[Factory set] (Gyari bedllitas )

Parancsjel: Logikai bemenet(CMOd = 0). Lasd 77. oldal

sebesség-alapjel: analdg bemenetVIA = 0-10 V vagy 0—20 mA (FMOd = 1, F201 = 0). Lasd [Frequency mode sel] (F 10 ) 77. oldal
és Analég bemenet sebesség-alapjel 106. oldal

F: forgas elére (F111 = 2). Lasd F Logikai bemenetek funkcibi 90. oldal.

R: elére bedllitott seb.1 (F112 = 6). Lasd R Logikai bemenetek funkcioi, 90. oldal.

RES: észlelt hibak térlése (F113 = 10). Lasd RES Logikai bemenetek funkcioi, 90. oldal.

A hajtds mikddésre kész (F110 = 1). Lasd Aktiv Logikai Funkciok 2, 112. oldal.

[Run permissive]

Parancsjel: Logikai bemenet(CMOd = 0). Lasd 77. oldal.

sebesség-alapjel: analég bemenetVIA = 0-10 V vagy 0-20 mA (FMOd = 1). Lasd [Frequency mode sel] (F 1 d) 77. oldal.
F: forgas elére (F111 = 2). Lasd F Logikai bemenetek funkcibi 90. oldal.

R: mikoédés engedélyezve (F112 = 1). Lasd R Logikai bemenetek funkciéi 90. oldal.

RES: észlelt hibak térlése (F113 = 10). Lasd RES Logikai bemenetek funkci6i 90. oldal.

[3-wire] (3 vezetékes vezérlés)

Parancsjel: Logikai bemenet(CMOd = 0). Lasd 77 oldal.

sebesség-alapjel: analég bemenetVIA = 0-10 V vagy 0-20 mA (FMOd = 1). Lasd [Frequency mode sel] (F 1 d) 77. oldal.
F: forgas elére (F111 = 2). Lasd F Logikai bemenetek funkcibi 90. oldal.

R: stop rampa (F112 = 49). Lasd R Logikai bemenetek funkci6i 90. oldal.

RES: észlelt hibak térlése (F113 = 10). Lasd RES Logikai bemenetek funkci6i 90. oldal.

[+/- Speed]] (+/- sebesség)

Parancsjel: Logikai bemenet(CMOd = 0). Lasd 77. oldal.

sebesség-alapjel: +/- Speed (FMOd = 5). Lasd [Frequency mode sel] (F /1 d) 77. oldal.
F: forgas elére (F111 = 2). Lasd F Logikai bemenetek funkcibi 90. oldal.

R: + Sebesség (F112 = 41). Lasd R Logikai bemenetek funkci6i 90. oldal.

RES: - Sebesség (F113 = 42). Lasd RES Logikai bemenetek funkci6i 90. oldal.

[4-20 mA speed ref] (4-20mA sebesség-alapjel)

Parancsjel: Logikai bemenet(CMOd = 0). Lasd 77. oldal.

sebesség-alapjel: analog bemenetVIA = 4-20 mA (FMOd = 1, F201 = 20). Lasd [Frequency mode sel] (F /111 ) 77. oldal és Analog
bemenet sebesség-alapjel, 106. oldal.

F: forgas elére (F111 = 2). Lasd F Logikai bemenetek funkciéi 90. oldal.

R: elére bedllitott seb.1 (F112 = 6). Lasd R Logikai bemenetek funkciéi 90. oldal.

RES: észlelt hibak térlése (F113 = 10). Lasd RES Logikai bemenetek funkci6i 90. oldal.

(1) Amikor az H LI 4 paramétert programozzuk a beépitett kijezd két szamot fog mutatni.
A bal oldali szdm az A L/ 4-be legutébb bevitt érték. A jobb oldali szam 0 lesz. Hasznalja az UP/DOWN gombokat a kivant
érték eléréséhez és utdna nyomja meg az ENT gombot.
0 bevitele az A L/ H-be nincs hatéassal a hajtasra. 0-t programozva az AU4-be a 7 paraméter nem fog visszaallni a gyari
beéllitasi értékére.
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Paraméterek programozasa

Paraméterek lezarasa

Kod Megnevezés / Leiras Gyari bedllitas
F 1700 |[Parameter lock] 0
0 | [Unlocked]: Az §sszes paraméter hozzaférhet6 és megvaltoztathat6.
Paraméterek, amelyeket nem lehet megvaltoztatni, amig a hajtas Gzemel, lasd a tadblazatot a 37. oldalon.
I | [Locked]: Csak az F 70 [J paraméter valtoztathato.
Az AUF almenii megjelenitése (F738)
Kod Megnevezés / Leiras Gyari bedllitas
F 173H |[Quick menu AUF] 0

Ennek a paraméternek a beallithsa meghatéarozza, hogy vagy az A L/ F almeni vagy a Gyorsmen( (Quick Menu) lesz lathat6 a
kijelzén (lasd 30. oldal).

0 | [AUF displayed]: AUF paraméter lathato
[AUF hidden]: AUF paraméter nem lathato




Motorvezérlési paraméterek

Motorvezérlési paraméterek

Mi talalhat6 ebben a fejezetben?
Ez a fejezet a kdvetkezbket tartalmazza:

Téma Téma
Motorvezérlési modok 66
Mas motorok vezérlésének paraméterei 68
Motor autohangolas 70
Autohangolas 71
Szakértéi paraméterek 72
A halo6zati fesziiltség korrigélasa és a motor fesziiltségének korlatozasa 73
Motor 2 vezérlési paraméterek 74

65



Motorvezérlési paraméterek

Motorvezérlési modok

Konstans V/Hz méd automatikus nyomaték boost-tal ([Mot cont. mode sel.] (P £) =2)

Hasznalja az [Auto Torque Boost] (F 4 [ ') paramétert az automatikus nyomaték boost értékének beadllitadsara
(lasd 74. oldal).

Abban az esetben, ha az ATV212 hajtas és a csatlakoztatott motor ugyanolyan teljesitményi és a motor
névleges fordulatszama 1800 rpm, nem szlikséges autohangolast végezni ebben a motorvezérlési médban.
Egyébként, kdvesse az Autohangolas fejezetben leirt 1épéseket a 70. oldalon.

Ha ebben a médban visszacsatolast hasznalunk, elképzelhetd, hogy a motor sebessége oszcillalni fog. Ha ez
eléfordul, akkor valassza az allandé V/Hz médot [Mot cont. mode sel.] (F £) = 0) és allitsa be manualisan a
[Motor Voltage Boost] (w &) paraméter segitségével.

Motor névlege fesziltsége <
o
Ll o d
R0} '
[ 1
5 ,
N 1
12 1
(0] 1
vy 1
He) 1
c l
9] h
= '
X ‘
A nyomaték i
értékének :
automatikus 0 | _
allitasa -

Motor névleges frekvencigja Kimené frekvencia (Hz)

Erzékel6 nélkiili fluxusvektor-vezérlés ([Mot cont. mode sel.] (FE£) =3)
Az érzékeld nélkili fluxusvektor-vezérlés csak az olyan alkalmazisokban hasznélhat6 ahol:

e Mindegyik motornak van sajat, ATV212 frekvenciavaltoja (nincsenek parhuzamosan kététt motorok a
kimeneten),

o A motor névleges teljesitménye megegyezik az ATV212 hajtas névleges teljesitményével, vagy nem
kevesebb mint egy l6eré,

e A motor pélusainak szama kettd és nyolc kdz6tt legyen (900...3600 rpm).

Az érzékel6 nélkili fluxusvektor-vezérlés nem tudja a motor névleges fordulatszama feletti sebességen a motort
megfeleléen vezérelni. Az érzékeld nélkuli fluxusvektor-vezérlés akkor hatdsos, ha a motorkdbel hossza
kevesebb, mint 30 m. Ha hosszabb k&belezés sziikséges, mint 30 m, akkor végezzenek el egy autohangolast a
hosszu kabellel. igy a motor nyomatéka nem lesz maximalizalva a motor névleges frekvenciajanal a kabelen
térténd feszlltségesésnek kdszénhetben.

Motorfojtot vagy motorsz(ir6t csatlakoztatva a ATV212 kimenetére, cstkkenthetjik a motor altal 1étrehozott
nyomatékot az érzékel6 nélkuli fluxusvektor-vezérlési médban. A kimenetre csatlakoztatott motorfojté vagy
kimeneti sz(ir6 esetén autohangolast nem lehet végrehajtani. Manudlisan kell a hajtast behangolni.
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Motorvezérlési paraméterek

Kéd

Megnevezés / Leiras Gyari bedllitas

FE

[Mot cont. mode sel.] Motorvezériési méd 1

[Constant V/Hz]: Konstans V/Hz
Alkalmazza a konstans V/Hz vezérlési médot azoknal a terheléseknél, ahol a nyomatékigény a kis fordulatszamon ugyanakkora,
mint a névleges fordulaton. Az alacsony fordulatszamhoz tartozé6 nyomaték manuélisan beéllithat6 a [Motor Voltage Boost] ( &)
paraméter segitségével (lasd 68. oldal).

Motor névlege fesziltsége j

Kimen6 fesz. (%)

motorfeszlltség

boost

0 >

Motor névleges frekvenciaja

—-—

Kimené frekvencia (Hz)

[Variable Torque]: Valtozé nyomaték
Alkalmazza a valtoz6 nyomatékvezérlési modot a centrifugal ventilatorok és szivattyuk esetében, ahol a nyomatékigény a motor
sebességének négyzetével aranyosan né. Az alacsony fordulatszamhoz tartozé6 nyomaték manudlisan beallithat6 a [Motor
Voltage Boost] (u &) paraméter segitségével (lasd 68. oldal).

Motor névl. fesziltsége i

Kimené

Motorfesziltség

boost

- Teszliltség (%)

b

= Kimen6 frekvencia (Hz)
Motor névleges frekvenciaja

[Cst V/Hz+Boost]: Konstans V/Hz automatikus nyomaték boost-tal

Lasd az abrat a 66. oldalon.

Ez a mo6d hasonl6 a konstans V/Hz médhoz (azokra a terhelésekre, ahol a nyomatékigény megegyezik az alacsony és a névleges
fordulatszamokon), kivéve akkor, amikor automatikusan megné a motor fesziltsége és nyomatéka a megndvekedett terhelés
kompenzalasa érdekében.

[SVC]: Erzékeld nélkili fluxusvektor-vezérlés

Lasd az 4brat a 66. oldalon.

Alkalmazza az Erzékeld nélkiili fluxusvektor-vezérlés modot, hogy megnévelie a motor nyomatékat 3 Hz alatt vagy megnévelje
a sebesség pontossagat (0.5 - 1%).

[Economy]: Energia megtakaritasi méd

Energia megtakaritasi médban, az ATV212 hajtas feligyeli a motor terhelését és automatikusan valtoztatja a motorra juté feszil-
tséget, hogy optimalizalja az energia felhasznalast.

Amennyiben az ATV212 hajtas és a motor teljesitménye megegyezik, és a motor névleges fordulatszama 1800 rpm, nem kell
motor autohangolast végezni ahhoz, hogy ezt az modot alkalmazzuk. Egyébként, kdvesse a “Motor autohangoléas” fejezetben
leirt Iépéseket a 70. oldalon.

[Do not use]: Fenntartva
[Do not use]: Fenntartva
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Motorvezérlési paraméterek

Mas motorok vezérlésének paraméterei
Az alabbi tablazat bemutatja azokat a paramétereket, amelyeket lehet, hogy allitani kell attol fuggéen, hogy mely
paraméterek lettek beallitva. [Mot cont. mode sel.] (F £ ).

Kapcsolat a [Mot cont. mode sel.] (P £) paraméter beallitasa és masik motorparaméterek kdzo6tt

Paraméter

Funkcié

Paraméter [Mot cont. mode sel.] (F £ ) beallitas

0

1

2

3

4

Allandé
V/Hz
vezérlés

Valtozo
nyomaték-
vezérlés

Allandé
V/Hz vezérlés
automatikus

nyomaték boost-tal

Erzékels
nélkdili
fluxusvektor-
vezérlés

Energia
megtakaritas
vezérlés

ul

[Motor rated freq.]

®

®

®

®

®

ULU

[Motor rated voltage]

ub

[Mot Voltage Boost]

F 10

[Mot 2 rated Freq.]

F 111

[Motor 2 rated Volt]

F 0 7&

[Motor 2 Volt Boost]

FHO0

[Auto-tuning drive]

F4HO I

[Slip Compensation]

(7 SO &

[Auto Torque Boost]

F4 15

[Motor rated current]

F4Y B

[Mot no-load current]

Fy i1

[Motor rated speed]

F4 I8

[Frequency loop gain]

F4 19

[Freq. loop stability]

FHB0O

[No load cur. coef]

FYES

[Stall control coef. 1]

F4gz

[Stall control coef. 2]

FYygy

[Mot. adj coefficient]

FYE5

[Motor voltage coef.]

(= S5

[PWM adj. coef.]

OO0 0|0 X|X|X|O|X|O|X|X|X|O|0O|l0O|®|®

O O|O0|O0|O| X|X|X|O| X|O|X|X|X|X|X|X|®

O[O0l O0|0|0|0|0|I0|®|0|®|I®|X|0O|X|X|X|X

O|O0|O0|0|0|O0|0|I0|®|O0|®I®| 0|0 X|X|X|X

O[O0 0|0 X|0|0|®|0|®|I®|X|0|X|X|X|X®

X: Nem alkalmazhato6 a [Mot cont. mode sel.] (F k) beallitashoz

®: Ennek a paraméternek az allitasa sziikséges.

O: Allitsa ezt a paramétert, ha szilkséges.

Kéd

Megnevezés / Leiras

Beallitasi tar-
tomany

Gyari bealli-
tas

ub

[Motor Voltage Boost]

0.0...30.0%

A hajtas névl.
értékének
megfeleléen

Az alacsony fordulatszamhoz tartoz6 nyomatékértéket az . b paraméterrel lehet allitani, ha a [Mot cont. mode sel.] (F ) para-
méter 0-ba van allitva (Constant V/Hz) (lasd 67. oldal) vagy 1-be (Variable Torque). Lasd az abrakat a 66. oldalon.
Ha zavard tularam-hiba jelentkezik inditaskor, akkor az . b paraméter csdkkentése segithet.

(1) Lasd a 167. oldalon.
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Motorvezérlési paraméterek

Kod Megnevezés / Leiras Beallitasi tar- Gyari bealli-
tomany tas
FEDO I [Motor Current Limit] a hajtas névl. 110%
kimend
aramanak
10...110%-a

VIGYAZAT

A MOTOR ES A HAJTAS TONKRETETELENEK LEHETOSEGE
o Ellendrizze, hogy a motor elviseli-e ezt az &ramértéket.

Ezen utasitasok be nem tartasa a berendezés ténkremenetelét okozhatja.

o Ellendrizze, hogy a motor terhelhetésége megfelel-e a csdkkentési gérbének, ami a telepitési kézikbnyvben talalhato.

Az F E [ |-es paramétert a motoros és fékez6 aram hatérértékéig lehet bedllitani.

Kijelzés aramkorlat médban:
Amikor a hajtas aramkorlatba megy a kévetkezdk térténnek:

A kimené frekvenciat a névleges motoraramnak megfeleléen korlatozza (csékkenti, ha motoros, noveli, ha fékezéses).

Megjelenit egy C betiit és a kimené frekvenciat villogtatja a beépitett kijelzén. pl:

Ha a [Unit value selection] (F 70 I) paraméter 1-be van allitva (lasd 120. o0.), akkor az F £ [ [-es paraméter amperben lesz
kifejezve. Haaz F 70 [-es paraméter 0, akkoraz F £ [J /-es paraméter szazalékban lesz kifejezve a hajtas névleges aramanak

megfeleléen, ahogy a adattablajan adva van.

A [Switch. freq. level] (F 7 [ ) paraméter beallitdsa (lasd 85. 0.) nem véltoztatja meg a hajtas névleges aramat a szamitast

kovetben.

Ne allitsa be az F £ [ I-es paramétert a motor terhelés nélkili aramértéke ala.

69




Motorvezérlési paraméterek

Motor autohangolas

Egy specialis motor értékeihez behangolni a hajtdst a motor miikddésének optimalizalasat eredményezi, ha a
[Mot cont. mode sel.] (F £ ) paraméter a kdvetkezd értékeket kapja (lasd 67. 0.):

e 2 (alland6 V/Hz automatikus boost-tal),
o 3 (érzékeld nélkili fluxusvektor-vezérlés), vagy
e 4 (energia megtakaritas maod).

A minimalisan szlkséges, manudlisan beallitott paraméterek L, u L o, FY [5, FH [6,és FH | 7.

A kovetkez6 paramétereket [Slip Compensation] (F 5 7 /), [Auto Torque Boost] (F 4 I &), [Frequency loop
gain] (F 4 /H) és [Freq. loop stability] (F 4 /5) manualisan is be lehet allitani vagy automatikusan is, ha
hasznaljuk az autohangolas funkciot az [Auto-tuning drive] (F ~ 7 [J) paramétert.

Még pontosabb motorvezérlés bedllitast lehet elvégezniaz F 30 7, FHALO, FHAES, FH97és FH9 Y —
F 49 E paraméterek segitségével.

Kod Megnevezés / Leiras Beallitasi tar- Gyari bedllitas
tomany
ul u [Motor Rated Voltage] Ahaijtas névl. értéké- | Ahajtas névl. értéké-
nek megfeleléen (1) | nek megfelelen (1)
Allitsa be az ./ L . paramétert a motor adattablajan talalhato névieges értéknek megfelelen.
ATV212ee0M3X: 50...330 V.
ATV212eeeN4: 50...660 V
Megjegyzés: A hajtas kimend fesziltsége nem haladhatja meg a betap fesziltségértékét.
ul [Motor rated freq.] Motor névl. frekvencia 25.0...200.0 Hz 50.0 Hz
Allitsa be az ./ L paramétert a motor névleges frekvenciaértékére, ahogy a motor adattablajan adva van.
Megjegyzés: be lehet allitani a valtozé6 motorvezérlés frekvenciajat a hajtasnak 50Hz-re a [Parameter reset] (- 4 F) paraméter
1-be éllitasaval az 50Hz-es értékre.Tovabbi informacidkért tadjékozodjon a 62. oldalon.
EHr [Motor thermal prot.]  Motor tularam beallitasa A motor névl. 100%
kimen6 aramanak
10...100%-ig
Ha a [Unit value selection] (F 70 /) paraméter értéke 1 (lasd 120. oldal), a £ H - paraméter értéke amperben lesz allitva.
Ha a [Unit value selection] (F 70 I) paraméter értéke 0, [Motor thermal prot.] (£ H - ) paraméter értéke szazalékban lesz kife-
jezve. Ebben az esetben, ossza el a motor névleges értékét a hajtas névleges értékével (ami a motor adattablajan lathato) és
allitsa be a £ H - paraméter értékét a kapott értékre.
A [Switch. freq. level] (F 7 [J ) paraméter bedllitdsa ezen szamitas miatt nem valtoztatja meg a hajtas névleges aramértékét.
(lésd 85. 0.)
FEDO [Mot overload time] Motor tulterhelési ideje ‘ 10...2400 s 300 s
A MOTOR TONKRETETELENEK LEHETOSEGE
Ellendrizze, hogy a motor elviseli-e ezt az aramértéket.
Ezen utasitas be nem tartasa a berendezés tonkremenetelét okozhatja.
Az F B 0 7 paraméter meghatéarozza, hogy a motor mennyi ideig fog mikddni 150%-0s terhelésen, mielétt a hibajelzés
bekdvetkezne.
F4 15 [Motor rated current] 0.1...200.0 A A hajtas névl. értéke-
nek megfeleléen (1)
Allitsabe az F 4 |5 paramétert a motor adattablajan talalhaté névleges értéknek megfelelen, amperben.
F4Y B [Mot no-load current]  Motor iiresjarasi arama 10.0...100.0% A hajtas névl. értéke-
nek megfeleléen (1)
Allitsabe az F 4 |5 paramétert a motor (resjarasi arama és a névleges arama viszonyaban.
F4H 11 [Motor rated speed] Motor névl. sebessége 100.0...15000 rpm | Ahajtas névl. értéké-

nek megfeleléen (1)

Allitsabe az F 4 | 7 paramétert a motor névleges fordulatanak megfelelden, ahogy a motor adattablajan talalhato.

(1) Lasd a tablazatot a 167. oldal.
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Autohangolas

Miel6tt autohangolast végezne ellendrizze a kdvetkezbket:

e A motor csatlakoztatva van, barmilyen terhelés oldali szétkapcsolas lehetetlen.

e A motor all és nem kap taplalast.

e A motor hideg (szobahdémérsékleti).

o Csak egy motor van csatlakoztatva a hajtashoz.

o Az ¢sszes motorkabel, amelyek hasznalva lesznek a végsé6 telepitésnél, csatlakoztatva vannak az
autohangolas alatt.

o A motorkabelek nem hosszabbak 30 m-nél. Ha a motorkabelek hosszabbak 30 m-nél, akkor csdkkenhet a

motor nyomatéka.

e Motorfojtd és motoroldali sziir6 ne legyen csatlakoztatva a kimenetre. A motorfojtok és sziir6k autohangolas

(£ £~ I)hibat okozhatnak és csOkkentik a hatasfokat az érzékeld nélkili fluxusvektor-vezérlésnek.
e A motor ne tébbel, mint max.1 l6erével (hp) legyen kisebb a hajtadshoz képest.
e A motor legkevesebb 2, de ne t6bb mint 8 pblusu legyen (900...3600 rpm).
e A motornak ne legyen nagy szlip-je.

Az autohangolas lezajlik a parancs kiadasat kdvetéen, miutan az [Auto-tuning drive] (F “ [ [J) paraméter be lett

allitva 1 vagy 2 értékre és normalisan 3 masodpercen belll lezajlik. Az autohangolas ideje alatt a grafikus
kijelzén az A £ ~ | jelenik meg.

Az autohangolas ideje alatt feszlltséget kap a motor, habar nagyon kis nyomatékkal és éppen hogy csak forog.

Az autohangolas ideje alatt a hajtas elvégez egy kimend fazishiany-ellenérzést az F £ [0 5 paraméter értékének

figyelembe vétele nélkul. Ha kimené fazishibét talél (£ F H [0) az autohangolast megszakitja.

Ha az autohangolés sikertelen, a kijelz6n az £ £ ~ | hibakdd jelenik meg. Ebben az esetben, a megszakitott

autohangolas 1 érték lesz elmentve a hajtasban, és a [Slip Compensation] (F < I 1), [Auto Torque Boost]

(F 402), [Frequency loop gain] (F 4 [ A) és [Freq. loop stability] (F 4 / 5) paramétereket manuélisan kell

beallitani.
Kod Megnevezés / Leiras Beallitasi Gyari bedllitas
tartomany
FHO0O [Auto-tuning drive] - 0

-

A AVESZELY

ARAMUTES VAGY iVHUZAS VESZELYE

® Az autohangolas alatt a motorba névleges aram folyik.

® Ne javitsa a motort az autohangolés alatt.

Ezen utasitasok be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

AFIGYELMEZTETES

A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE

® Nagyon fontos, hogy a kévetkez6 paraméterek w L w, uL, F4 |5 és F 4 | 7 pontosan legyenek bekonfiguralva,
miel6tt autohangoléast elvégezné.

® Amikor egy vagy tdbb paraméter ezek kdzul megvaltozik miutan az autohangolast elvégeztik, az F 4 0 0 paraméter
értéke O lesz és a miiveletet még egyszer meg kell ismételni.

Ezen utasitasok be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

Autohangolas engedélyezés
[Disabled]: elutasitva

[Initialize constant]: Autohangolas azonnal végrehajtodik, amint lehetséges. Az autonyomaték boost egyéni beallitasainak al-

kalmazésa [Auto Torque Boost] (F H [0 7).
[Complete tune]: Teljes autohangolas.
Az autohangolas megtérténte utan az F 4 [J [J paraméter értéke O lesz.
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Szakért6i paraméterek

Kéd Megnevezés / Leiras Bedllitasi tartomany | Gyari beallitas
F3sg0 [LL for ov.cur. prev.] Also hatarérték a talaram megel6zésére 00- UL 0.0
Amikor a beragadas megel6zése alatt a motor sebessége kisebb lesz mint £ 7 5 7, a motorsebesség
megmarad az F 35 [0 értékén és megndveli az aramat.
Ebben az esetben a motor arama a beragadas-megel6zés szintérték folott lesz (F 50 1 vagy F 18 5), ezért néha
tularam- vagy tulterhelés-hiba Iéphet fel.
Kimené frekvencia (Hz)
Frekvenciaérték
F33n /
0 1d6é
BE
Inditasi parancs (F vagy R)
e Ki
- BE
Talaram-jelzés allapot
L K
FYHBEDO [No load cur. coef] Méagnesezési aram egyiitthato 100...130% 100%
Hasznalja ezt a paramétert F 4 B [J a motor nyomatékéanak finom éllitasédhoz kis fordulaton. Ahhoz, hogy az alacsony fordu-
latszdmhoz tartoz6 nyomatékot megndvelhesse, névelje meg az F 4 H [1 paraméter értékét. Mindamellett, csak akkor éllitson az
F 4 B O paraméter értékén ha az autohangolas nem hoz megfeleld alacsony fordulatszdmu nyomatékot. Megnévelve az F 4 A [
paraméter értékét megndvekedhet a motor Uresjarasi arama kis fordulatszamon. Ne allitsa be ezt a paramétert ugy, hogy a motor
arama meghaladja a névleges mikddési értékét.
F4YB85 [Stall control coef. 1] Megallas megelszés egyiitthato 1 ‘ 10...250 ‘ 100
Az F 4 B 5 paraméterrel be lehet allitani a hajtas valaszat a terhelésben bekdvetkezd nagyerej, hirtelen valtozasokra,
amikor a motor a névleges fordulatszaman felll Gzemel. Ha egy hirtelen valtozas a terhelésben a motor megéllasat
eredményezi, miel6tt a hajtas aramkorlatba menne, fokozatosan csékkentsiik az ¥ 4 5 5 értékét.
F4Ygz2 [Stall control coef. 2] Megallas megel6zés egyiitthato 2 ‘ 50...150 ‘ 100
Alkalmazza az F 4 9 2 paramétert, hogy beallitsa a hajtas valaszat a hal6zaton bekdvetkezé feszlltségesésre, amikor a motor
a névleges frekvenciaja felett Gzemel. llyen esés a fesziiltségen gyakran okoz ingadozast a motor aramaban vagy rezgést a mo-
torban. Hogy az ilyen zavarokat csOkkentslk, allitsa be a F 4 5 & paraméter értékét 80 és 90 kdzé.
Megjegyzés: Lecsdkkentve az F 4 5 2 beallitdsat, megndveli a motor izemi &raméanak szintjét.
F4Y3Y [Mot. adj coefficient] Motorbeallitasi egyiitthato - -
NE ALLITSA EL.
F4495 [Motor voltage coef.] Maximum fesziiltségbeallitasi egyttthato ‘ 90...120% ‘ 104%
Alkalmazza az F 4 9 5 paramétert, hogy a hajtas maximalis kimend fesziltségét korlatozza.
Megndvelve ezt az értéket megndvekszik a nyomaték, amikor a motor a névlege fordulatszama felett tizemel, de vibracibjat re-
zonanciat is okozhat. Ne novelje az F 4 9 5 értékét ha motor elkezd vibralni.
F495 [PWM adj. coef.] Kapcsolasi frekvencia beallitasi egytthatd ‘ 0.1...14.0 kHz ‘ 14.0 kHz

Az F 435 paraméter bedllitasaval csdkkenthetjlik a motor zajat és a vibraciot a PWM frekvenciajanak léptetésekor a
kdzépsebesség miikédési tartomanyban.
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A halézati fesziiltség korrigalasa és a motor fesziiltségének korlatozasa

Az F 30 7-es paraméter beallitasa meghatarozza:

e Ha a hajtas kimeneti fesziltségingadozasa korrigalva lesz a bemené feszlltségben, vagy
e Ha a hajtas feszlltség kimenete korlatozva lesz, a megndvekedd bemené fesziltség ellenére.

A hajtas kimend feszultsége nem haladhatja meg a bemené hal6zati feszultséget.

Ha az F 30 7 paraméter értéke 0 vagy 2, nem lesz a motor feszlltségének impulzusszirése, mely a bejévé
hélézati feszliltség ingadozasat sziri. Végll is, a kimend feszlltség V/Hz értéke a bemend feszlltséggel
egyenes aranyban valtozik. Ellenben, ha az F 70 7 paraméter 1 vagy 3, a kimend feszlltség V/Hz értéke
alland6 marad a bemend halézati feszlliség valtozasanak ellenére.

Ha az F 310 7 paraméter értéke 0 vagy 1, a kimen6 motorfeszlltség korlatozva lesz a [Motor rated voltage]
(u L ) paraméterben beallitott értékre (lasd 70. oldal), még akkor is, ha a bemend halézati feszlltség
névekedni kezd. Ha az F 70 7 értéke 2 vagy 3, a kimend motorfeszlltség szintje az L -ban beallitott szint
folé tud emelkedni, ha a bemend halbzati fesziltség a motor névleges értéke f61é emelkedik.

Ha a [Mot cont. mode sel.] (F L) paraméter értéke 2, 3, 4, 5, vagy 6, a halézati feszlltség korrigalva lesz az

Coanm

F 30 7-es paraméter bedllitdsanak megfelelen.

Az aldbbi diagram megmutatja az ¥ 3 7 7 paraméter minden egyes bedllitdsanak kihatasat.

F307 =0 F307 = 1
Nem korrigalt halézati fesziltség, korlatozott motorfesziltség Korrigalt halézati feszultség,
korlatozott motorfesziltség
A A
ol u o Halozati feszultség magas Halozati fesziiltség magas
—— x Halozati
Névl. fesz. fesziiliseg < / 1 S / I
g g
2 alacsony 2 alacsony
& &
(o (o}
© ©
L L
(s} (s}
= =
0 - 0 -
Kimend ul Kimend ol
frekvencia frekvencia
F307 =2 F307 =3

Nem korrigalt halézati fesziiltség, nem korlatozott motorfesziiltség ~ Korrigalt halozati fesziltség,

AN nem korlatozott motorfesziltség
Hal6zati feszlltség magas

L A A Halozati fesziltség magas
Y™ " xHalozati
Névl. fesz. feszliltség —
s s
(2} A (2}
8 alacsony 3 alacsony
N N
w w
Lo L
S S
° °
= =
0 Kimen6 ul =~ 0 Kimend ul o
frekvencia frekvencia
Kod Megnevezés / Leiras Gyari bedllitas
F 307 |[Mot voltlimitation] Halozati fesziiltség korrigalas és motorfesziiltség-korlatozas 3

w0

[Motor volt limit]: Nem korrigalt halézati feszlltség — Korlatozott motorfeszultség
[Line&mot correct.]: Korrigalt halozati fesziltség — Korlatozott motorfesziliség
[No action]: Nem korrigalt halézati feszlltség — Nem korlatozott motorfesziiltség

[U Line correction]: Korrigalt halézati feszlltség — Nem korlatozott motorfesziltség
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Motor 2 vezérlési paraméterek

Amikor a logikai bemenetekhez hozzarendelt 39-es vagy 40-es funkciok aktivak, az F | 70-t6laz F ! 7 3-ig
ésaz F | A5 paraméterek a motorvezérlé-paraméterek aktiv csoportja.

Amikor a motor 2 vezérl6paraméterek aktivak, akkor csak az allandé V/Hz motor vezérlési mdd ([Mot cont. mode
sel.] (F £) = 0) all rendelkezésre (lasd 67. oldal).

Kéd Megnevezés / Leiras Bedllitasi tartomany | Gyari beallitas
F 110 [Mot 2 rated Freq.] Motor 2 névl. frekvencia 25.0...200.0 Hz 50.0 Hz
Allitsa be az F | 710 paramétert a motor névl. frekvenciajanak megfeleléen, ahogy a motor adattablajan talalhato
Megjegyzés: Be lehet llitani a hajtas valtozé motorfrekvenciajat 50 Hz-re a [Parameter reset] (£ 4 F) paraméter, 50 Hz reszet
1-be éllitdsaval. Tovabbi informéciokért, lasd 62. oldal.
F 111 [Motor 2 rated Volt] Motor 2 névl. fesziiltség A hajtas névl. értékének | A hajtas névl. értéke-
megfeleléen (1) nek megfeleléen (1)
Allitsabe az F | 7 | paramétert a motor névleges fesziiltségének megfelelden, ahogy a motor adattablajan talalhato.
ATV212eeeM3X: 50...330 V.
ATV212eeeN4: 50...660 V
Megjegyzés: A hajtas kimené fesziiltségét nem lehet a bemené fesziiltség értéke f6lé allitani.
F 172 |[Motor 2 Volt Boost]  Motor 2 fesziiltség boost 0...30% A hajtés névl. értéké-
nek megfeleléen (1)
F 13 [Motor 2 Overload] Motor 2 tulterhelés beallitas A hajtas kimend 100%
névl. aramanak
10...110% -a
Allitsa be az F 1 7 7 paramétert a motor névleges aramanak megfeleléen, ahogy a motor adattablajan talalhaté és a
kivalasztott feszlltségnek megfeleld.
F IB5S [Mot. 2 current limit]  Motor 2 aramkorlat A hajtas kimené 110%
névl. aramanak
10...110% -a
A MOTOR ES A HAJTAS TONKRETETELENEK LEHETOSEGE
® Ell6rizze, hogy a motor elviseli ezt az dramot.
o Ellendrizze, hogy a motor terhelhetésége megfelel-e a csdkkentési gérbének ami a telepitési kézikbnyvben talalhaté.
Ezen utasitas be nem tartasa a berendezés tonkremenetelét okozhatja.
Allitsa be az F /B 5 paramétert, hogy korlatozza a motor &raméat motoros és fékezéses lizemben.
Ne dllitsaaz F | H 5 paramétert az Uresjarasi aram értéke ala, kildnben a hajtas gy érzékeli, hogy fékezés Gizemben van és a
kimené frekvenciat elkezdi névelni.
FHO ! [Slip Compensation] 0...150% 50%
Miel6tt bedllitia az ~ 4 [0 | paramétent, ellendrizze, hogy a [Motor rated speed] (F 4 | 7) paraméter (lasd 70 o.) be van allitva
a motor névleges fordulatszamanak megfeleléen, rpm-ben. Az F 4 [1 | paramétert a hajtas szlipkompenzaciojanak finomhango-
lasara hasznalhatjuk. Megnévelve a az F 4 [1 | paraméter értékét a motor szlipkompenzacidjanak megndvekedését eredmé-
nyezi.
FYyOZ2 [Auto Torque Boost] 0.0...30.0% A haijtas névl. értéké-

nek megfeleléen (1)

Alkalmazza az F 4 [0 2 paramétert az alkalmazott automatikus nyomaték boost beéllitaséara.

Motor névl. fesziltsége &

g

5

N

o0

2L

0

c

[}

S

¥4
Fyn 2| Automatikusan
beéllitjia a nyo-

maték boost 0 -

nagyséagét.
gyeas Motor névl. frekvenciaja Kimené frekvencia (Hz)

(1) Lasd tablazatot a 167. oldalon.
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Kéd Megnevezés / Leiras Bedllitasi tartomany | Gyari beallitas
F4 IB [Frequency loop gain] Frekvencia hurokerdsités 1...150 40
Az F H |8 és a [Freq. loop stability] (F 4 | 9) paraméterek csdkkentik a hajtas reakcididejét a sebességvaltozasi parancs ki-
adasat kdvetden. Ezen két paraméter gyari bedllitasa azt feltételezi, hogy a terhelés tehetetlensége haromszor akkora, mint a
motor tengelyének tehetetlensége.
Allitson ezen a két paraméteren ha a gyari beallitas nem megfelel6 az alkalmazas szamara.
Megjegyzés: Lehetséges a hajtas kimend frekvenciajanak felsé hatarat tallépni [Max frequency] (F H)) paramétert, ha felfutasi
meredekségparaméter (A L [ vagy F 5[0 7) a legkisebb értékére van bedllitva.
Megnévelve az F 4 | H paraméter beallitasi értékét lecsdkkenti a hajtds sebesség-alapjel valtozasra adott valaszadasi idejét.
F4 159

[Freq. loop stability]  Frekvencia hurokstabilitas 1...100 20

Megnévelve az F 4 | 5 paraméter beadllitasi értékét tovabb csdkkenti a hajtas sebesség-alapjel valtozasra adott valaszadasi ide-
jét.
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A hajtasvezérl6 paraméterei

Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany | Gyari beallitas
L NOd |[Command mode sel] Tavmod Start/Stop vezérlés - 0
A [ 10 o paraméter bedllitdsa meghatarozza a start, stop, el6re forgas, hatra forgas parancsok forrasat amikor a hajtas tavmodban
van. A hajtast meg kell allitani ahhoz, hogy a véaltozasokat be tudjuk vinnia L /7] o paraméterbe. Lasd a diagramot a 46. oldalon és
a leirast az 50. oldalon, ha t6bb informaciéra van sziiksége a hajtas vezérléparancsaival kapcsolatban.
0 | [Logic inputs]: Vezérl6 logikai bemenet, sorkapocs
I | [HMI]: Grafikus kijelz6egység
2 | [Communication]: Soros kommunikaci6
FI10d |[Frequency mode sel] Elsddleges sebesség-alapjel forras tavmodban - 1
Az F 1[0 d paraméter beallitasa meghatéarozza a hajtas sebesség-alapjel forrasat amikor a hajtas tavmodban van. A hajtast meg
kell &llitani ahhoz, hogy a valtozasokat be tudjuk vinni az F 1 [J 4 paraméterbe. Lasd a diagramot a 46. oldalon és a leirast az 50.
oldalon ha tébb informéciéra van szliksége a hajtas sebesség-alapjelével kapcsolatban.
I | [Ref source VIA]: VIA
2 | [Ref source VIB]: VIB
3 | [HMI reference]: Grafikus kijelz6egység
4 | [Serial com ref.]: Soros kommunikéacio
5 | [+/- Speed]: +/- sebesség
FLC [Local speed ref.] Helyi mod sebesség-alapjel ‘ LL-UL 0.0 Hz
A sebesség-alapjel beéllitasa az UP/DOWN gombokkal helyi médban az F L paraméterben tarolédik az ENT gomb
megnyomasara. A kévetkez6 alkalommal, amikor a hajtast helyi moédban inditjak a motor sebessége arra a beallitott értékre
fog felfutni, amely az F [ paraméterben tarolédott.
Fr [Local mot. direction] Helyi mod forgasirany-parancs - 0
0 | [Run FW]: Forgas csak elére.
! | [Run rev.]: Forgas csak hatra.
2 | [Run FW+rev]: Forgas elére valaszthat6 hatra irannyal.
3 | [Run rev+FW]: Forgas hatra valaszthato el6re irannyal.
Ha F - 2vagy 3:
A motor forgasiranya megvaltoztathaté helyi moédban elére iranyba ha az UP gombot megnyomjuk mialatt az ENT gombot nyomva
tartjuk és hétra iranyba ha a DOWN gombot megnyomjuk mialatt az ENT gombot nyomva tartjuk.
Az (j forgasirany méar megjelenik a kijelzén (elére forgasnal = F - - F, hatra forgasnal = F - - ) mielétt a motor forgasiranya
megvaltozna.
A motor utolsé forgasiranya eltarolodik helyi médban mielétt a halézati feszlltség megsziintetik vagy megsziinik.Amikor a halézati
feszultség Gjra megjelenik a motor forgasiranya helyi vezérlési moédban ugyan az lesz mint a hal6zati feszlltség megsziinésekor volt.
Ha a [Switch rem/Local] F & 9 5 (lasd 78. oldal) paraméter engedélyezve van és a vezérlés attevédott tavmaoddbdl helyi modba, a
heyi mikédés ugyan azt a motor forgasiranyt fogja atvenni mint ami tavmodban volt az - ~ paraméter beallitasanak megfeleléen
F 707 |[Loc. speed ref. step] Helyi mod sebesség alapje lépéskoz - 0.0 Hz
0 | [Disable]: Nincs engedélyezve (0.00).

-

[Enable]: Engedélyezve (0.01-t6] a maximalis frekvenciaig [Max frequency] (F H) Hz-ben).
Haaz F 70 7 nincs engedélyezve helyi médban, a hajtas sebesség-alapjele 0,1Hz-es Iépésekben fog valtozni minden egyes alka-
lommal, amikor az UP vagy DOWN gombokat megnyomjéak.

Haaz F 70 7 paraméter helyi médban engedélyezve van, a hajtas sebesség-alapjele az - 7 7 paraméterben beallitott Iépéskdz-
zel fog véltozni minden egyes alkalommal, amikor az UP vagy DOWN gombokat megnyomjak.

Az F 70 7 paramétert engedélyezve csak akkor érinti a hajtas miikddését, ha a [Customized freq val] (F 70 ') paraméter 0.00-ba
van éllitva. Lasd 121. oldal.

Ha akijelz6 “H 1”vagy “L [0” értéken villog, azt jelenti, hogy az UP vagy DOWN gombok ismételt hasznéalataval a hajtas elérte vagy
a[Low limit frequency] (L L) (lasd 82. oldal), vagy az [Upper limit freq] (L/ L ) (lasd 82. oldal) paraméterben beéllitott értéket. Ez csak
akkor lehetséges, ha az F707 paraméter nagyobb értékre van allitva mint 0.00 Hz.
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Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany | Gyari beallitas
F 72 | |[Loc. mot stop mode] Motor megallasi mod helyi médban - 0
Az F 7.2 | paraméter beallitasa meghatarozza a motor megallasanak médjat, ami akkor fog végrehajtodni, amikor a beépitett kijeld
STOP gombjat megnyomijak.
A RUN és STOP gombok engedélyezve kell legyenek a [Run/stop key] (F 7 3 ) paraméter 0-ba allitott értékével (lasd 80. oldal)
ahhoz, hogy a motor megélljon ha a beépitett kijelzén a STOP gombot megnyomijak.
0 | [Ramp stop]: Rampa szerinti megallas
I | [Freewheel]: Szabadkifutasos megéallas
FZ95 |[Switch rem/Local] Zokkendmentes atallas tavbol helyi vezérlésbe - 1
Haaz F 7 9 5 paraméter engedélyezve van, a sebesség-alapjel inditasi és forgasirany parancsa atadédik tavmodbol a helyi modba,
amikor a LOC/REM gombot megnyomjak. A hajtas miikédése a tavmddbol a helyi modba vald atmenet idején nem valtozik.
Ha az F & 9 5 nincs engedélyezve, azt eredményezi, hogy tavbol a helyi modba vald kapcsolas atmenetében a hajtas megvonja a
taplalast a motortol. Uj inditasi parancsot és sebesség-alapjelet kell bevinni a helyi vezérlési médba.
Az F 2 95 paraméternek megfeleléen, a helyi vezérlési médbol a thvmébdba valbé dtmenet a hajtas azonnali reagélasat jenti a tav
parancsokra, melyek az atmenetkor mar jelen vannak.
0 | [No bumpless]: Nincs engedélyezve
| | [Bumpless]: Engedélyezve van
FZ25E |[Time limit low spd] Miikédési id6 alcsony fordulatszamon 0.0...600 s 0.0s
0 | [Disable]: (0.0)
I | [Enable]: (0.01...600 s)
Ha az F 2 5 & paraméter engedélyezve van, és ha a hajtas folyamatosan alacsony sebességen izemel.
[Low limit frequency] (L L) (l4sd 82. oldal), az F = 5 & paraméterben beéllitott id6 utan a hajtas a motort lelassitja és megallitja. Amig
amotor all, az “L 5 L F” felirat villog a beépitett kijelzdn.
Amikor a sebesség-alapjel meghaladja az alacsony fordulati értéket L L +F 35 [/, a hajtds a motort az j sebesség-alapjelnek
megfeleld fordulatra pérgeti fel.
Haaz F 2 5 6 paraméter engedélyezve van, az alacsony fordulati vagy az alatti értékén a hajtas mikddése szintén megfigyelt, a
motor inditasa vagy iranyvaltasa alatt. Lasd a diagramot.
Kimen6 frekvencia
(Hz)
i
LL+F39 /\ AN\
/ 7
LL
» 1d6 (s)
BE
- - - Kl
Inditasi FZRE FZRE FZ2RE
parancs
F 207 |[Remote spd ref 2] - 2
I | VIA
2 | VIB
3 | HMI
4 | Communication
S | +/- Speed

A [Remote spd ref 2] (F 2 I 7) paraméter meghatarozza a tavmodd masodik sebesség-alapjelének forrasat. Az [Auto/man speed ref]
(F 2 0 10) paraméter beallitasa (lasd 108. 0.) meghatarozza, hogy ezt a forrast hasznaljuk-e masodik alapjel-forrasként.

értéke meghatarozza a sebesség referenciaforrasat.

Haaz F 2 00 értéke 1, akkor a [Remote spd ref 2] (F = [J 7) értéke a sebesség referenciaforrasa lesz, amikor a hajtas kimend
frekvenciaja 1 Hz vagy az alatti.

Lasd a 46. oldalon talalhaté diagramot.
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Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany | Gyari beallitas
FE50 |[Forced fire control] - 0
A KESZULEK FELETTI KONTROLL ELVESZTESE
Az F E 5 [0 paraméter értéke befolyasolja a motor forgasiranyat.
- Elindrizze, hogy a motor kabelezése az UVW kapcsokon megfelel6-e.
- Ellenérizze, hogy az F £ 5 [I értéke az alkalmazasnak megfelel6-e.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy a berendezés tonkremenetelét okozhatja.
0 | [Disable]
! | [Enable forward]
2 | [Enable Reverse]
Ahhoz, hogy engedélyezziik a “Forced fire control” kényszeritett vészkapcsolast tiiz esetén, allitsa be az F £ 5 [ paramétert | vagy
'-be és rendeljen egy logikai bemenethez 52-es vagy 53-as funkciot (lasd 94. 0.). Amikor az F650 paraméter 1-be vagy 2-be van
allitva, a beépitett kijelzén siri villogassal az F | - £ kbd jelenik meg.
Amikor az F650 paraméter /-be vagy --be van allitva és egy 52-es vagy 53-as funkcidval hozzarendelt logikai bemenet aktivalva
van, a hajtas a [Forced speed freq.] (F & 9 4) paraméterben beallitott frekvenciara fut fel (lasd alabb).
Megjegyzés:
* Elészér allitsa be a [Motor direction] (F 7 | |) paramétert (86. 0.), hogy engedélyezze az elbre vagy hatra iranyt.
* Nyomja meg az ENT gombot 2 mp-ig, hogy a beallitast elvégezze.
* Lasd a F £ 5 H-et tobb informaci6ért a viselkedéssel kapcsolatban.
FE55 |[Forced fire function] - 0
0 | [Enable transition]
Amikor az F £ 5 9 paraméter [J értékd, a funkcié engedélyezve van a logikai bemenet 0 -->1 &tmenetével. Az 1 -->0 atmenet nem
tiltja le a funkciot.
A KESZULEK FELETTI KONTROLL ELVESZTESE
Ha a kényszeritett vészkapcsolas tiiz funkcié mdd a logikai bemeneten (5-es funkcid) engedélyezve lett és az F £ 5 9 paraméter
[0 értékd, akkor a hajtas tizemelni fog és csak a betaplalas elvétele fogja megéllitani.
Ha a kényszeritett vészkapcsolas tiiz esetén mod a logikai bemeneten (53-es funkcid) engedélyezve lett és az F £ 5 5 paraméter
1 értékl, akkor a hajtas lizemelni fog és csak egy hiba érzékelésére vagy a kijelz6n a STOP gomb megnyomasara fog megalini.
Ellendrizze, hogy az F £ 5 9 értéke az alkalmazasnak megfelel6-e.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy a berendezés tonkremenetelét okozhatja.
I | [Enable level 1]
Amikor az F £ 5 9 paraméter értéke |/, ha a logikai bemenet 0, akkor a funkcié nincs engedélyezve.
Ha a logikai bemenet 1 akkor a funkcié engedélyezve van.
HIBAS MUKODES LEHETOSEGE
Amikor az F £ 5 9 paraméter értéke biztonsagi okbol |, a kényszeritett mod tiltva lesz, ha a logikai bemenet tiltva van barmilyen
okbol (megsziintetett parancs, bemenet elvesztése, vezetékszakadas).
- Ellenérizze, hogy az F £ 5 9 értéke az alkalmazasnak megfelel6-e.
- Ha barmilyen kérilmény miatt a mikédést kényszeritett médban folytatni kell, valasszon masik értéket az F £ 5 9-nek.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy a berendezés tonkremenetelét okozhatja.
2 | [Enable level 0]
Amikor az F £ 5 9 paraméter értéke 7, ha a logikai bemenet 1, akkor a funkcié nincs engedélyezve. Ha a logikai bemenet 0, a funk-
ci6 engedélyezve van.
A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE
Amikor az F £ 5 9 paraméter értéke biztonsagi okbdl 2, a motor a kényszeritett sebességen F 2 9 4-en fog forogni véletlen veze-
tékszakadas esetén.
- Rendszeresen ellenérizze a vezetékeket.
- Védje a jelvezetékeket a tonkremeneteltél, ami nemkivant vezeték féldeléshez vezethet.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.
F 2594 |[Forced speed freq.] LL-UL 50.0 Hz
Az F 2 94 paraméter egy fix fordulatszam-alapjel beallitdsara hasznalhatd, amikor a hajtas Kényszeritett vészkapcsolas médban
tzemel.
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Kéd

Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany | Gyari beallitas

F 130

-

[Up/down key ref] 0

Az F 7 3 [ paraméter beallitasa meghatarozza, hogy a hajtas sebessége helyi vezérlési mddban a beépitett kijelzé segitségével
beadllithaté-e.

[Enable]

[Disable]

F13¢2

-

[Loc/rem key] 0

Hasznalja az F 7 7 27 paramétert, hogy engedélyezze vagy tiltsa a LOC/REM gombot a hajtas beépitett kijelz&jén.
Ha a LOC/REM gomb nincs engedélyezve, az atkapcsolas a helyi és tavmod kdz6tt az [Frequency mode sel] (F 110 ) paraméter
és a [Command mode sel] (L 710 o) paraméter elérésével lehet. Lasd 77. oldal.

[Permitted memo]: a tapfesziiltség megsziinése utan is megmarad.
[Prohibited]
[Permitted no memo]: a tapfesziltség megsziintével toriédik.

F 133

-

[Run/stop key] 0

[Enable]
[Disable]

Az F 7 3 3 paraméter bedllitasaval meghatarozza, hogy a hajtas elindithatd és megallithatd a Run/Stop gombokkal, amelyek
a hajtason és a grafikus kijelz6n talalhatok.

F134

-

[Priority stop] 0
AFIGYELMEZTETES

A KESZULEK FELETTI KONTROLL ELVESZTESE

On most arra késziil, hogy a hajtason és a grafikus kijelzén talalhaté STOP gombot tiltsa.

Ne vélassza az /-et, hacsak nincs telepitve kilsé megoldas a megallitasra.

Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy a berendezés tonkremenetelét okozhatja.

Az F 7 34 paraméter beallitasa meghatarozza, hogy a hajtas megallithaté-e, a hajtason vagy a grafikus kijelzén talalhat6 STOP
gombbal.

[Enable]
[Disable]

F 135

-

[HMI reset button] 1

A [HMI reset button] (F 7 3 5) paraméter beallitasa meghatarozza, hogy a beépitett kijelzén talalhaté STOP gomb segitségével az
észlelt hiba térélheté-e (lasd 51. o.).

[Enable]
[Disable]
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Alkalmazas paraméterek

Mi talalhat6 ebben a fejezetben?
Ez a fejezet a kdvetkezbket tartalmazza:

Targy Oldal
Frekvencia atugras 87
DC Fékezés paraméterei 88
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Alkalmazas paraméterek

Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas
FH [Max frequency] Maximalis frekvencia 30.0 Hz...200.0 Hz 50.0 Hz
Az F H paraméter beéllitasa meghatarozza a hajtds maximalis kimend frekvenciajanak értékét.
Az F H az [Upper limit freq] (L/ L ) (lasd 82. 0.) paraméter értékét korlatozza, amelyik a hajtas miikédése kdzben is allithato.
A felfutési és lefutasi meredekségek szintén érintettek az FH allitasaval, amint az az [Acceleration time 1] (A L L) vagy [Decel-
eration time 1] (£ E L) (I4sd 83. 0.) paraméterek definici6jaban talalhaté idéérték szerint késztetik a motort a felpérgésre vagy
lepdrgésre a nulla sebesség és az F H-ban talalhatd érték kozott.
F H csak akkor allithaté ha a hajtas all.
Kimené frekvencia (Hz) Kimené frekvencia (Hz)
FH FH |
IR
el L,
0 sebesség-alapjel 100% 0 sebesség-alapjel 100%
uL [Upper limit freq] Fels6 frekv. hatar ‘ 0.5...[Max frequency] (F H) Hz ‘ 50.0 Hz
Paraméter L/ L, a hajtasnak adhaté maximalis frekvenciaértékét allitjia be a helyi vagy tav sebesség-alapjelérték forrasnak
megfeleléen.
Ennek a tartomanynak a fel6 hatara a [Max frequency] (F H) paraméter beéllitasa szerint van korlatozva. Lasd a fenti diagramot.
LL [Low limit frequency] Also frekv. hatar ‘ 0.0...[Upper limit freq] (L/ L ) Hz ‘ 0.0 Hz
Paraméter L L, a hajtasnak adhaté minimalis frekvenciaértékét allitja be a helyi vagy tav sebesség-alapjelérték forrasnak
megfeleléen. Lasd a fenti diagramot.
FZ40O [Mot start freq.] Kimené inditasi frekvencia ‘ 0.5...10.0 Hz ‘ 0.5 Hz

Az F 2 4 [0 paraméter bedllitasa meghatarozza a hajtas kimené frekvenciajat az inditas pillanataban Nincs felfutasi idé az F240
paraméter szintjének eléréséhez.

Az F 27 4 [ paramétert tipikusan a motor névleges szlipfrekvencia értékére szoktak allitani. Ezaltal azt érhetjik el, hogy a motor
azonnal nyomatékot tud szolgéltatni, amint inditasi parancsot kap a hajtas. Ezt a paramétert, F & 4 [J akkor allitsuk be, ha a mo-
tor start parancsra adott valaszanak id6késése jelentésen érinti az alkalmazast.

A motor szlipfrekvenciajanak meghatarozasahoz:

1) Vonjuk ki az Uresjaréasi fordulatszam értékbdl a teljes terheléshez tartozé névleges fordulatszam-értéket (rpm-ben)
2) Osszuk el a kapott értéket az Uresjarasi fordulatszammal.

3) Szorozzuk meg a kapott értéket a motor névleges frekvencigjaval Hz-ben.

Példa:

Motor uresjaréasi fordulatsz. = 1800 rpm

Motor névleges ford. Teljes terhelésnél = 1750 rpm
Motor névleges frekvencia = 60 Hz

1800 rpm — 1750 rpm = 50 rpm
50 rpm / 1800 rpm = 2.78%
60 Hz x 0.0278 = 1.7 Hz (motor szlipfrekvencia)
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Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas
ACLC [Acceleration time 1] 0.0...3200 s A haijtas névl. ér-
tékének megf. (5)
Az A [ [ paraméter beallitasa meghatarozza az emelkedését és az idejét a felfutasi meredekségnek, ami a hajtas kimené
frekvenciajat 0 Hz-t61 a [Max frequency] (F H) értékig noveli (lasd 82. 0.).
Ha az [Auto ramp] (H L/ 1) paraméter (lasd 85. 0.) értéke 1 vagy 2, a felfutasi meredekség ndvelheté vagy csdkkentheté az ACC
beallitdsaval, a motoron Iévé terhelés nagysagatdl fliggéen a felfutas alatt.
Ha két kiilébnbdz6 felfutéasi meredekség kell, lasd az [Acceleration time 2] (F 5 [J [1) paramétert a 83. oldalon.
Kimeneti frekvencia (Hz)
TH A
0 >
1d6 (Sec)
JEL
dEL [Deceleration time 1] 0.0...3200 s A hajtas névl. ér-
tékének megf. (5)
A o E [ paraméter beallitasa meghatarozza a csdkkenését és az idejét a lefutasi meredekségnek, ami a hajtas kimené frekven-
cigjat [Max frequency] (F H) értékt6l 0 Hz-ig cstkkenti.
Ha az [Auto ramp] (A L/ |) paraméter értéke 1 vagy 2, a lefutasi meredekség névelhetd vagy csdkkentheté a dEC beéllitasaval,
a motoron 1évé terhelés nagysagatél fliggbéen a lefutas alatt.
Léasd a fenti diagramot.
Ha két kiiléonb6z6 lefutdsi meredekség kell, lasd a [Deceleration time 2] (F 5 [ ) paramétert a 83. oldalon.
S [Acceleration time 2] 0.0...3200 s A,hf"“tas név. ér
tékének megf. (5)
A paraméter F 5 [J [ a masodik felfutasi meredekség idejét allitja be. Atkapcsolas az 1 és 2 felfutasi meredekségek kozott vég-
rehajthat6 a kévetkezok segitségével:
Paraméter [Ramp switching] (F 5 [0 4) (lasd 85. 0.),
Egy kulénleges mikodési frekvencia (lasd [Commut. ramp freq.] (F 5 [ 5) paramétert a 85. oldalon), vagy
Egy logikai bemenethez rendelt funkcié 5, 20, 21, 30, 31 — 35, vagy 40 (lasd a 91. oldalon kezd6dé tablazatot)
Kimené frekvencia (Hz) i
sebesség-alapjel
(1) ACLC felfutasi meredekség
(2) F500 felfutasi meredekség
(8) F50 I lefutasi meredekség
(4) JEL lefutasi meredekség
\
» 1d6 (S)
Felfutasi/Lefutasi meredekség-atkapcsolog __ - - . o
logikai bemenet i
(1 2) (3) 4)
FsO I N 55 el or-
[Deceleration time 2] 0.0...3200 s A hajtas nevl. er
tékének megf. (5)

A paraméter F 5 [ | a masodik lefutasi meredekséget allitia be. Atkapcsolas az 1 és 2 lefutasi meredekségek kozott végre-
hajthat6 a kdvetkezdk segitségével:

- Paraméter [Ramp switching] (F 5 [J 4) (lasd 85. o.),

- Egy kuldénleges miikddési frekvencia (lasd [Commut. ramp freq.] (F 5 [0 5) paramétert a 85. oldalon), vagy
- Egy logikai bemenethez rendelt funkcié 5, 20, 21, 30, 31 — 35, vagy 40 (lasd a 91. oldalon kezd6dé tablazatot)

(5) Lasd a tablazatot a 167. oldal.
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Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas
F50¢2 [Acc/dec 1 pattern] 0
0 | [Linear]
I | [S-ramp 1] (l&sd az alabbi abrat)
2 | [S-ramp 2] (lasd az alabbi &brat az [Acc/dec 2 pattern] (F 5 [J 7) paramétert).
A legtébb alkalmazéasban hasznalatos lineéris felfutasi és lefutasi meredekség mintat a 83. oldalon talalhat6é abra szemiélteti. Az
S-minta 1 (l4sd az alabbi abrat) azoknal az alkalmazasoknal hasznalatos, ahol révidebb felfutas és lefutas hasznalata lehetséges
mialatt minimalizaljuk a z6kkenéseket a sebesség valtozasa alatt. Tovabbi informaciokért lasd az alabbi abrat [Acc/Dec S-pat
start] (F 50 5) és [Acc/Dec S-pat end] (F 50 7).
Kimené frekvencia (Hz) 4
Maximalis frekvencia
Bedllitott frekvencia =]
0 » 1d6 (S)
x [T AL ™Y
FEOUx|ALL
Aktualis felfutasi idé
F50O43 [Acc/dec 2 pattern] 0
0 | [Linear]
I | [S-ramp 1] Lasd az alabbi abrat.
2 | [S-ramp 2] Lasd az el6z6 &brat Acc/Dec Pattern 1 [Acc/dec 1 pattern] (F 5 0 2).
S-minta 2 (alédbbi abra) a nagy fordulatszamu csévélé alkalmazasoknal hasznélatos, ahol a felfutasi és lefutasi aranyt muszdj
lecsOkkenteni, amikor a motor a névleges fordulatszama felett izemel — az allandé teljesitményi szakaszban, ahol a motor nyo-
matéka mar lecsOkkent.
Az F 5 [0 7 paraméterrel ki lehet valasztani a masodik Acc/Dec grbét. Atkapcsolas az Acc/Dec 1 és 2 gorbék kozétt az alabbiak
szerint lehetséges:
[Ramp switching] (F 5 [0 4) paraméterrel (lasd 85. oldal).
Egyéni miikédési frekvenciaparaméterrel [Commut. ramp freq.] (F 5 [0 5) lasd a 85. oldalon), vagy egy logikai bemenethez funk-
ci6 hozzarendeléssel 5, 20, 21, 30, 31 — 35, vagy 40 (lasd a 91. oldalon kezd6d6 tablazatot).
Az Acc/Dec gdrbékrél tébb informaciot a fenti [Acc/dec 1 pattern] (F 5 [0 ) paraméternél talal.
Kimen6 frekvencia (Hz) 4
Maximalis frekvencia —
==
Beallitott frekvencia T Allandé
A teljesitmény-
Motor névl. A
frekvencia tartomany
0 >
T 1d6 (S)
Aktualis felfutasi idé
F50B [Acc/Dec S-pat start] Acc/Dec S-gorbe also korlat ‘ a felfutasi idé 0...50%-a ‘ 10%
Az F 5[0 bk paraméterrel az S-gbrbe 1 als6 tartoméanya allithatd.Lasd az abrat a 85. oldalon.
F5071 [Acc/Dec S-pat end]  Acc/Dec S-gorbe felss korlat ‘ a felfutasi idé 0...50%-a ‘ 10%

Az F 5[0 7 paraméterrel az S-gbrbe 1 felsd tartoméanya allithat6.Lasd az abrat a 85. oldalon.
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Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas
[F 500 [Ramp switching] Acc/Dec gorbe kivalasztas - 1
! | [Ramp 1]
2 | [Ramp 2]
Az F 5[0 H paraméter meghatéarozza az Acc/Dec forméajat.
Kimené frekvencia (Hz) j
6 (S)
O -
ACLC dEL
FSO4H=1 >
Fs500
F5O4=2 - -
F505 [Commut. ramp freq.] | Acc/Dec gérbe kapcsolasi frekvencia 0.0...[Upper limit freq] (U L) 0.0 Hz
(Hz2)
Ha az F 5 [0 5 paraméter frekvenciaértéke nagyobb, mint 0.0, a hajtas az Acc/Dec gérbe 1 meredekséget fogja hasznalni ezen
frekvencia alatt és az Acc/Dec gbrbe 2 meredekséget fol6tte.
Kimené frekvencia (Hz) i
Sebeség alapjel
(1) ACLC  felfutasi meredekség
(2) F500 felfutasi meredekség
(3) F 50O I lefutasi meredekség
4) JELC lefutasi meredekség
.
w16 (S)
ACC/dEC atkapcsolé logikai bemenet 0 —» - » ‘
M @) 3 4
AL I [Auto ramp] Automatikus meredekség alkalmazas 1
0 | [Disabled]
I | [Enable] - [Acceleration time 1] (H L L) és [Deceleration time 1] (o £ L) (l&sd 83. odal)
2 | [ACC only] - [Acceleration time 1] (A [ [') csak
Ha az A LI | paraméter értéke 1 vagy 2, a hajtés a sajat terhelési szintjét figyeli és a felfutas és lefutds meredekségét optimali-
zélja. A felfutési és lefutasi (csak ha A L/ | = 1) ardny automatikusan lesz beéllitva az [Acceleration time 1] (A L ) felfutasi és
[Deceleration time 1] ( E L) lefutasi értékének 1/8-a és 8-szorosa kézétt, a hajtas névleges aramatdl és a motor terhelésétdl
figgben. Az A [ [ és d E [ értékét az alkalmazas éatlagos terhelésének megfeleléen kellene beallitani. Ha a motoron a terhelés
a felfutas vagy lefutas alatt hirtelen megnévekszik, az automatikus meredekség funkcié nem tudja megakadalyozni a hajtasra
juté tularamot vagy tulfesziltséget.
Ha az alkalmazés egyenletes felfutasi és lefutasi meredekségeket kivan, akkor az A L/ | paramétert 0-ba kell allitani ésaz A L [
és o E [ értékét manualisan kell végrehajtani. A manualisan bedllitott felfutasi és lefutasi meredeksagek értékét még mindig felul
lehet irni a [Motor Current Limit] (F 5 [J /) paraméterrel (lasd 69. oldal) és [Overvoltage fault] (F 7 0 5) paraméterrel (lasd 128.
oldal) és [Overvoltage level] (F & & £) paraméterrel (lasd 128. 0.).
F3OoOo [Switch. freq. level] Kapcsolasi frekvencia 66.0 - 16.0 kHz 0.1 kHz-es A hajtas névl.

|épésekben értékének meg-

feleléen (1)

A kapcsoléasi frekvencia névelése a motorzajt csdkkentheti.
A kapcsolasi frekvencia névelése megndveli a hajtas altal disszipalt hét. Igy eléfordulhat, hogy a hajtas teljesitményét le kell csok-
kenteni, ha a kapcsolasi frekvenciat megnoveljuk. Lasd a leértékel6 tablazatot az ATV212 telepitési kézikbnyvében.

(5) Lasd a 167. oldalt.
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Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas
F3ll [Motor direction] - 1
Az F 3 | | paraméterrel bedllithato a csak elére vagy hatra forgasirany.
0 | [Fw & Rev.]
! | [Fw only]
2 | [Rev. only]
F3l~2 [Noise reduction] Kapcsolasi frekvencia véletlengenerator 0
A kapcsoléasi frekvencia véletlenszeri vezérlése csékkentheti a motorzajt.
A kapcsolasi frekvencia véletlenszerii vezérlése nem val6sithatd meg, ha a kapcsolasi frekvencia értéke 7.1kHz félé van éllitva
az F 7 |2 paraméter altal.
0 | [Disable]
! | [Enable]
F3lb [Switch. freq. mode]  Kapcsolasi frekv. vezérlésmod 1
0 | [Fixed] - ATV212e00M3X és ATV212ee0N4: Kapcs. frekv. nem automatikusan csékkentve
I | [Auto] - ATV212eeeM3X és ATV212eeeN4: Kapcs. frekv. automatikusan csékkentve
2 | [460 V fixed] - ATV212eeeN4 (2): Kapcs. frekv. nem automatikusan csOkkentve
3 | [460 V Auto] - ATV212eeeN4 (2): Kapcs. frekv. automatikusan csdkkentve

Haaz F 7 | & paraméter értéke 1 vagy 3, a kapcsolasi frekvencia szintje automatikusan lesz vezérelve a hajtas tilmelegedésé-
nek elkeriilése érdekében.

Ha a hajtas érzékeli a kdzeli tulmelegedés veszélyét, lecsdkkenti a kapcsolasi ferkvenciat, ezzel lecsékkentve a hajtas altal
produkalt hét. Amint a hémérséklet eléri a normalis értéket, a kapcsolasi frekvencia visszatér az eredeti, a [Switch. freq. level]
(F 30 0) paraméter altal beéllitott értékre.

Ha az F 7 | & paraméter értéke 2 vagy 3, a motor miikbdése optimalizalva van, ha az F300 paraméter értéke 6 kHz és 8 kHz
koz6tt van.

(1) Lasd téblazat 168. oldalan.
(2) 400 V-os alkalmazasoknal, ahol a motorkabel hosszabb, mint 30 m (100 ft).
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Alkalmazas paraméterek

Frekvencia atugras
Ne allitsa be a frekvencia atugras tartomanyokat ugy, hogy azok fedjék egymast.

Az &llandésult allapotu Gzemben a hajtas nem Gzemel a ferkvencia atugras savok szerinti értékeken. A felfutas
és lefutas alatt a hajtas a frekvencia atugras savot nem veszi figyelembe.

Kéd Megnevezés / Leiras Megnevezés / Leiras Gyari beallitas
FZ210 [Jump frequency 1] Frekvencia atugras 1 kdzéppont 0.0...[Max frequency] (F H) Hz | 0.0 Hz
Fe1l [Jump bandwidth 1] Frekvencia atugras 1 savszélesség ‘ 0.0...30.0 Hz ‘ 0.0 Hz
FZ2l1z2 [Jump frequency 2] Frekvencia atugras 2 kézéppont ‘ 0.0...[Max frequency] (F H) Hz ‘ 0.0 Hz
FZ 113 [Jump bandwidth 2] Frekvencia atugras 2 savszélesség ‘ 0.0...30.0 Hz ‘ 0.0 Hz
FZ 14 [Jump frequency 3]  Frekvencia atugras 3 kézéppont ‘ 0.0...[Max frequency] (F H) Hz ‘ 0.0 Hz
FZ 15 [Jump bandwidth 3] Frekvencia atugras 3 savszélesség ‘ 0.0...30.0 Hz ‘ 0.0 Hz
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DC fékezés paraméterei

A hajtds a motort egyenarammal tplaja annak érdekében, hogy fékezényomatékot fejtsen ki a terhelésre. A [DC
brake start freq.] (F & 5 1), [DC braking current] (F & 5 /) és [DC braking time] (F & 5 £') paraméterek
meghatarozzak a kimend frekvencia értékét, az &ramértéket és a fékezési id6t.

A DC fékezés alatt a hajtds kapcsolasi frekvenciaja 6kHz, a [Switch. freq. level] (F 3 [J [7) paraméter bedllitott
értékének megfeleléen. (l4sd 85. oldal).

Kimené frekvencia (Hz) &
sebesség-alapjel
DC fékezés
DC fékezés kezdete
frekvencia ]
- 0 > 1d5 (s)

Kimend aram (A) T DC Fékez6 aram

|
B LAV

DC Fékezési FA52
1 idé
Inditasi parancs :
o BE
! KI
]
I
Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas
FZ50 [DC brake start freq.] 0.0...[Max frequency] (F H) Hz | 0.0 Hz

AFIGYELMEZTETES

NINCS TARTONYOMATEK

® A DC fékezés nem biztosit tartbnyomatékot allé allapotban.

o Nincs DC fékezés, ha nincs halozati feszliltség vagy ha a hajtas hibat érzékel.

® Ha sziikséges, hasznaljon kulsé féket a nyomatékszint eléréséhez.

Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sullyos sériilést vagy a berendezés tonkremenetelét okozhatja.

Amikor a motort megallitjak, a hajtas egyszer ad ki a motornak fékez6 aramot, amikor a kimené frekvencia értéke az
F 2 5 00 paraméterben beallitott érték ala csdkken

FZ5 | [DC braking current]  DC fékez6 aram ‘ 0...100% 50% (1)

VIGYAZAT

A MOTOR TONKRETETELENEK LEHETOSEGE
Ellendrizze, hogy a motor elviseli ezt az &ramot tulmelegedés nélkul.
Ezen utasitas be nem tartasa a berendezés ténkremenetelét okozhatja.

Az F 2 5 | paraméter a DC fékezés aramat allitja be, amit a hajtas a motorba injektal a fékezés alatt. A kijelz6n megjelenitett
érték, szazalék vagy amper, a [Unit value selection] (F 70 ) paraméter szerinti (lasd 120. o.).

A DC fékezés alatt a hajtas tulterhelésvédelme megndvekedik. A hajtas automatikusan lecsékkenti a DC aramot, hogy elkeriilje
a talterhelés-hibat.

FZ52 [DC braking time] ‘ 0.0...20.0 s 1.0s

VIGYAZAT

A MOTOR TONKRETETELENEK LEHETOSEGE

® A til hosszu ideig alkalmazott DC fékezés tiimelegedést és a motor tdnkremenetelét okozhatja.
® Védje a motort a tll hosszu ideig alkalmazott DC fékezésektél.

Ezen utasitas be nem tartasa a berendezés ténkremenetelét okozhatja.

Az F 2 5 2 paraméter meghatarozza a DC fékezés idejének hosszat.

(1) A hajtas névleges aramanak szazaléka vagy amper. A hajtas névleges teljesitményétél fliggben valtozik.
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I/O Vezérlés paraméterei

Mi talalhat6 ebben a fejezetben?
Ez a fejezet a kdvetkezbket tartalmazza:

Targy Oldal
Logikai bemenetek funkcidi 90
Logikai bemenet funkciok kompatibilitasa 97
Relé kimenet funkciok 98
Analég bemenetek funkciéi 104
Anal6g kimenet funkcidk 105
Analég bemenet beallitasa 106
Aktiv logikai funkcidk 112
Elére beallitott sebességek 112
+/- Sebességvezérlés paraméterek 113
Szellézéracs (zsalu) vezérlés 116
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Logikai bemenetek funkcioi

Lasd a 91. oldalon talalhato teljes listat az F, R és RES logikai bemenetek hozzarendelésérél.

Kod Megnevezés / Leiras Bea"“a,SI Gyari beallitas
tartomany
F Il [LI F selection] F Logikai bemenet funkcié 0...73 2
Az F | | | paraméter beallitasa meghatarozza a vezérld funkcioit az F sorkapcson Iévé logikai bemenetnek.
FlIZ [LI R selection] R Logikai bemenet funkcio ‘ 0...73 ‘ 6
Az F | | 2 paraméter beallithisa meghatarozza a vezérld funkcioit az R sorkapcson 1évé logikai bemenetnek.
F I 13 |[LIRES selection] RES Logikai bemenet funkcio 0.7 10
Az F | | 3 paraméter beallitasa meghatarozza a vezérld funkcioit a RES sorkapcson 1évd logikai bemenetnek.
F |09 [VIA selection] VIA bemenet funkciok (anal6g vagy logikai kivalasztas) R ‘ 0
A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE
El6zze meg a berendezés nyel6 logikara bedllitott bemeneteinek véletlenszeri foldelését. A véletlenszeri
féldelés nem szandékosan kiadott hajtasfunkciok aktivalasahoz vezethetnek.
Védje a jelkabeleket a tdnkremeneteltél mert nem kivant jelvezeték féldeléshez vezethetnek.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt vagy stlyos sériilést eredményezhet.
0 | [Al]: Analég bemenet
I | [LI sink]: Logikai bemenet - nyeld (negativ logika)
2 | [LI source]: Logikai bemenet - forras (pozitiv logika)
Az F |09 paraméter bedllitdsa meghatarozza, hogy a VIA vezérl6 bemenet anal6g bemenetként fog mikédni (0-10 Vdc vagy
0-20 mA) vagy mint logikai bemenet (vagy nyel6 vagy forras bemenetként).
Amikor a VIA bemenetet logikai bemenetnek konfiguraljuk, bizonyosodjunk meg arrél, hogy az SW100 kapcsol6t a
vezérl6kartyan V (fesziiltség) poziciéba kapcsoltuk.
Amikor VIA bemenetet logikai bemenettel nyel6 (negativ) logikara konfiguralunk, bizonyosodjunk meg arr6l, hogy egy 4,7 kQ
(1/2 W)-os ellenéllast csatlakoztattunk a P24 sorkapocs és a VIA bemenet kozé.
Tovabbi informaciokért a VIA sorkapocs hasznalataval kapcsolatban olvassa el az ATV212 telepitési kézikdnyvet.
F Il IH [VIA LI selection] VIA Logikai bement funkcié 0...73 7

El6szor allitsa be a [VIA selection] (F /0 5) paramétert mielétt az F | | 5 paramétert bedllitana. Az F | | 5 paraméter bealli-
tasa meghatarozza a VIA logikai bemenet vezérl6funkciéjat.
Lasd a 91. oldalon talalhato teljes listat a VIA logikai bemenet hozzarendelésérdl.
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1/0 Vezérlés paraméterei

A logikai bemenetek F, R, RES, és VIA (ha a [VIA selection] (F

I 0 9) paraméter 1 vagy 2) az alabbi tablazatban

talalhat6 funkcidkra allithat6 be. A logikai bemenet funkcidk kompatibilitdsara vonatkozé tablazatot lasd a 97.

oldalon.

Funkcié

No. | Leiras

Funkcié

0 | [No assigned] Nincs
funkci6é hozzarendelve

Logikai bemenet tiltva

1 [Run permissive]
(lasd a bemenet funkcid
54, 94. oldal)

Kl: a hajtas kimenete kikapcsolva, motor szabadon megall

BE: hajtds miikddésre kész

Ha a [Logic Funct 2 active] (F | | [J) paraméter nem | [Run permissive], egy logikai be-
menetet a [Run permissive] logikai funkciéra kell konfiguralni, hogy a motor elindulasat
engedélyezziik.

2 | [Forward]

(2 vezetékes vezérlés:

Méd Logikai bemenet miivelet

2 vezetékes KI: Motor megallasig lassul

vezérlés BE: Motor forgés elére

bemenet

funkcié 49 NEM hasznalt) | Méd Stop bemenet Logikai bemenet miivelet

vagy allapota

(3 vezetdkes vezerles: |5\ o zetékes KI KI: nincs funkcié

bemenet , vezérlés BE: nincs funkcié

funkci6 49 HASZNALVA) )
3 vezetékes BE Kl - BE atmenet elinditja a hajtast, motor elére
vezérlés forog

3 | [Reverse] Mod Logikai bemenet miivelet

(2 vezetékes vezérlés: \2/evztzzr<|a;:kes

bemenet funkcié 49

NEM hasznalt) Méd Stop bemenet Logikai bemenet miivelet

vagy allapota

(3 vezetekes vezerles: |5\ o zetékes KI KI: nincs funkcié

bemenet , vezérlés BE: nincs funkcié

funkci6 49 HASZNALVA) )
3 vezetékes BE Kl - BE atmenet elinditja a hajtast, motor hatra fo-

vezérlés rog
5 | [Acc/Dec] Kl: Felfutas/Lefutas gorbe 1
BE: Felfutas/Lefutas gorbe 2
6 | [PS1] Bemenet 3 Bemenet 2 Bemenet 1 Motorsebesség
Elére beallitott sebesség o .
0 0 0 minimalis sebesség vagy
bemenet 1 i )
sebesség-alapjel
[Frequency mode sel] (F 10 d)
0 0 1 5~ I:elére beéll.seb. 1
7 | [PS2] 0 1 0 5 - 21 elére beall.seb. 2
Elore beall.seb. parancs 0 1 1 5~ J: elére beall.seb. 3
Bemenet 2
1 0 0 5~ H4: elére beall.seb. 4
8 | [PS3] 1 0 1 5 r 5:el6re beéll.seb. 5
Elére bedll.seb. parancs | | 1 0 5 - B: elére beall.seb. 6
Bemenet 3
1 1 1 5~ 7T:elére beall.seb. 7

10 | [Fault reset] (lasd a be-
menet funkci6 55,
95. oldal)

A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE

Ez a bedllitas engedélyezi a hajtas reszetelését. Ellendrizze, hogy ez a miivelet nem
veszélyeztet személyt vagy berendezést semmilyen médon.

Ezen utasitas be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

BE - Kl atmenet torli a hibékat (ha az észlelt hibak oka megsziint)

11 | [Ext Fault] (lasd bemenet
funkcio6 45, 94. oldal)

Kl: Nincs kiilsé észlelt hiba
BE: A motor megall az [Ext. fault stop Mode] (F & [0 7) paraméternek megfelel6 médon.
A beépitett kijelzé £ észlelt hibat jelez ki, a hibarelé meghuz.
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Funkcié

No.

Leiras

Funkcié

13

[DC braking]

AFIGYELMEZTETES

NINCS TARTONYOMATEK

® A DC fékezés nem biztosit tartonyomatékot all6 allapotban.

® Nincs DC fékezés ha nincs halézati fesziiltség vagy ha a hajtas hibat érzékel.
® Ha sziikséges, kiilsé féket hasznéljon a nyomatékszint eléréséhez.

Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy a berendezés
tonkremenetelét okozhatja.

Kl: Nincs DC fékezési parancs

BE: a DC fékezést alkalmazzuk

A szint- és az id6értékek a [DC braking current] (F & 5 /) és[DC braking time] (F & 5 &)
paraméterekben allithatdk be.

14

[PID disable]

Kl: PID-szabdlyozas engedélyezve

BE: PID-szabalyozas tiltva

A PID-szabalyozast tiltd bemeneti sorkapocs-funkci6 étezik, hogy kapcsolja a PID-sza-
balyozast és nyilthurkd szabalyozast.

Szintén elérhet6 a PID-integralérték bemeneti sorkapocs (funkcié 65).

Megjegyzés: Az alacsonyabb verziéju szoftvereknél, mint V1.7IE04, amikor a PID-inte-
gralérték térlés (funkcio 65) és PID-szabalyozas tiltva (funkcié 14) funkciok hasznéalatban
vannak, be kell allitani a [Command mode sel] (L /71 )-tél a [Logic inputs] (1)-ig a
vezérlé-sorkapocs logikai bemeneteket.

15

[Param Edit]

Csak akkor funkcional,
amikor a [Parameter lock]
paraméter (F 100)=1

Kl: Paraméterek lezarva (ha a paraméter - 7000 =1)
BE: Programozas valtozasok engedélyezve

16 | [Run reset] Kl: hajtas motor kimenet tiltva, motor megallasig lassul
BE: hajtas miikddésre kész
BE - Kl atmenet torli az észlelt hibakat (ha a hiba oka megsziint)
20 | [FW-RMP2] KI: Motor megall, lefutasi meredekség az ACC/dEC goérbe 2 szerint
Az inditasi parancs és a BE: Motor forog elére, felfutas az ACC/dEC goérbe 2 szerint
felfutas/lefutas gorbe 2
kivalasztas kombinacioja
21 | [Rev- RMP2] KI: Motor megall, lefutasi meredekség az ACC/dEC goérbe 2 szerint
A forgés hatra parancs és | BE: Motor forog héatra, felfutds az ACC/dEC gdrbe 2 szerint
a felfutas/lefutas gorbe 2
kivalasztas kombinacidja
22 | [FW, PS1] KI: Motor lelassul a megallasig
Az elbre forgas és az BE: Motor forog elére,az 5 - | szerint, el6re beéll.seb. 1
elére bedllitott sebesség
1 parancs kombinaci6ja
23 | [RV, PS1] Kl: Motor lelassul a megallasig
A hétra forgas és az elére | BE: Motor forog hatra, az 5 ~ | szerint, elére beall.seb. 1
beallitott sebesség 1
parancs kombiné&cioja
24 | [FW, PS2] Kl: Motor lelassul a megallasig
Az elére forgas és az BE: Motor forog el6re,az 5 - Z szerint, elére beéll.seb. 2
elére bedllitott sebesség
2 parancs kombinaci6ja
25 | [RV, PS2] KI: Motor lelassul a megallasig
A hétra forgas és az elére | BE: Motor forog hatra, az 5 - 2 szerint, elére beall.seb. 2
beallitott sebesség 2
parancs kombiné&cioja
26 | [FW, PS3] KI: Motor lelassul a megallasig
Az elére forgas és az BE: Motor forog el6re,az 5 - 7 szerint, elére beéll.seb. 3
elére bedllitott sebesség
3 parancs kombinaci6ja
27 | [RV, PS3] Kl: Motor lelassul a megallasig

A hétra forgas és az elére
beallitott sebesség 3
parancs kombiné&cioja

BE: Motor forog hatra, az 5 ~ 7 szerint, elére beall.seb. 3
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Funkcio Funkcio
No. | Leiras
30 | [FW-RMP2-SP1] Kl: Motor megall, lefutds az ACC/dEC gérbe 2 szerint
Az elére forgas, az elére | BE: Motor forog elére,az 5 - | szerint, elére bedllitott sebesség 1, felfutas az ACC/dEC
beallitott sebesség 1 ésa | gdrbe 2 szerint
felfutas/lefutas gorbe 2
parancs kombiné&cioja
31 | [Rev-RMP2-SP1] Kl: Motor megall, lefutds az ACC/dEC gérbe 2 szerint
A hatra forgéas, az elére BE: Motor forog héatra, az 5 - | szerint, el6re beallitott sebesség 1, felfutas az ACC/dEC
beallitott sebesség 1 és gorbe 2 szerint
felfutas/lefutas gorbe 2
parancs kombiné&cioja
32 | [FW-RMP2-SP2] Kl: megall, lefutas az ACC/dEC goérbe 2 szerint
Az elére forgas, az elére | BE: Motor forog elére, az 5 - & szerint, elére beallitott sebesség 2,
beallitott sebesség 2 ésa | felfutas az ACC/dEC gérbe 2 szerint
felfutas/lefutas gorbe 2
parancs kombiné&cioja
33 | [Rev-RMP2-SP2] KI: Motor megaéll, lefutas az ACC/dEC gérbe 2 szerint
A hatra forgas, az elére BE: Motor forog hatra, az 5 ~ & szerint, elére beallitott sebesség 2,
beallitott sebesség 2 és felfutas az ACC/dEC gérbe 2 szerint
felfutas/lefutas gorbe 2
parancs kombiné&cioja
34 | [FW-RMP2-SP3] Kl: Motor megall, lefutds az ACC/dEC gérbe 2 szerint
Az elére forgas, az elére | BE: Motor forog elére,az 5 - 3 szerint, elére beallitott sebesség 3,
beallitott sebesség 3 és a | felfutas az ACC/dEC gérbe 2 szerint
felfutas/lefutas gorbe 2
parancs kombiné&cioja
35 | [Rev-RMP2-SP3] Kl: Motor megall, lefutds az ACC/dEC gbrbe 2 szerint
A hatra forgéas, az elére BE: Motor forog hatra,az 5 - 3 szerint, elére beallitott sebesség 3,
beallitott sebesség 3 ésa | felfutas az ACC/dEC goérbe 2 szerint
felfutas/lefutas gorbe 2
parancs kombiné&cioja
38 | [Frequency source] Kl: a hajtas koveti a [Frequency mode sel] (F 10 ) paraméterbe beéllitott sebesség-
Frekvencia-alapjel forras | alapjelet
kapcsolasa BE: a hajtas koveti a [Remote spd ref 2] (F =~ [ 7) paraméterbe beallitott sebesség-alap-
jelet > (ha az [Auto/man speed ref] (F 2 [0 0)=1)
39 | [Motor switch] VIGYAZAT
A MOTOR TONKRETETELENEK LEHETOSEGE
® A motor atkapcsolas funkcié megsziinteti a motor hévédelmét.
o Kiilsé tulterhelésvédelmet kell hasznélni, ha alkalmazzuk a motorok kézotti
atkapcsolast.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy a berendezés
tonkremenetelét okozhatja.
KIl: elsé motor V/Hz paraméter beallitas aktiv:
([Mot cont. mode sel.] (F £ ), [Motor rated freq.] (w L ), [Motor rated voltage] (w L ), [Mot
Voltage Boost] (u L), [Motor thermal prot.] (£ H r))
BE: masodik motor V/Hz paraméter beallitas aktiv:
(FPE=0,F 170,F 171, F 172, F 173)
40 | [Mot param. switch] .
Motorvezérls-paraméter VIG YAZAT
kapcsolas V/Hz, aramkor-
lat, felfutas/lefutas mere- | | A MOTOR TONKRETETELENEK LEHETOSEGE
dekség ® A motor atkapcsolas funkcié megsziinteti a motor hévédelmét.
o Kiilsé tulterhelésvédelmet kell hasznalni, ha alkalmazzuk a motorok kézotti
atkapcsolast.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy a berendezés
tonkremenetelét okozhatja.
KIl: elsé motor V/Hz paraméter beallitas aktiv:
([Mot cont. mode sel.] (F £ ), [Motor rated freq.] (w L ), [Motor rated voltage] (w L w), [Mot
Voltage Boost] (w k), [Motor thermal prot.] (£ H ), [Acceleration time 1] (A L L), [Decel-
eration time 1] (d £ ), [Acc/dec 1 pattern] (F 5 [0 &), [Motor Current Limit] (F 5 0 1))
BE: masodik motor V/Hz paraméter beallitas aktiv:
(PE=0,F 170,F 171, F 172, F I73,F IB5 F500,F501,F503)
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Funkcié Funkcié
No. | Leiras
41 | [(+) speed] Kl: Nincs motorsebesség-névelés

BE: Motor felpérég

42 | [(-) speed] KI: Nincs motorsebesség-csdkkentés
BE: Motor lepérég
43 | [+/- clear] Kl — BE atmenet térli a frekvenciaértéket a +/- sebesség bemenet altal
44 | [+/- SPD, FLT CLR] Kl — BE atmenet térli a frekvenciaértéket a +/- sebesség bemenet altal
BE - Kl atmenet torli az észlelt hibat (ha a hiba oka meg lett sziintetve)
45 | [Inv Ext. fault] Kl: Motor megall az [Ext. fault stop Mode] (F & [J 7) paraméternek megfeleléen
Kdulsé hibajel A beépitett kijelz6 £ észlet hibat jelez
megforditas BE: Nincs kuilsé hiba
(lasd bement
Funkci6 11, 91. oldal)
46 | [Ext. Th fault] KI: Nincs kuls6 tulmelegités
Kulsé tilmelegedés be- BE: Motor megéll, beépitett kijelz6 [ H -t mutat
menet (lasd bemenet
funkci6 47)
47 | [Inv Ext. Th fault] KI: Motor megéll, beépitett kijelzé [ H -t mutat
Kulsé tulmelegedés BE: Nincs kiilsé tuimelegités
bemenet inverze (lasd
bemenet funkcié 46)
48 | [Forced local] Kl: Nincs kényszeritett helyi funkci6
BE: A hajtas vezérlése kényszeritett a [Frequency mode sel] (F /1 0 &), [Command mode
sell (L 110d), és [Remote spd ref 2] (F =2 [ 7)-nak megfeleléen.
49 | [3-wire] Kl: Motor megallasig lassul
BE: hajtds miikddésre kész
51 | [Reset kWh] KI: Nincs funkcié
Térli a szumma munkat BE: Térli a kWh memoériat
kWh kijelzést
T
A SZEMELY ES BERENDEZES VEDELMENEK ELVESZTESE
Amikor az F & 5 0 értéke 1 vagy 2 és egy logikai bemenet "52" funkciéval aktiv, az
Bsszes hajtasvezérlé védelem tiltva lesz.
+ Logikai bemenetet nem szabad engedélyezni 52-es funkcidval a tipikus alkalmaza-
sokban:
+ Logikai bemeneten az 52-es funkciot csak kulénleges esetekben szabad engedé-
lyezni, amikor egy atfogd kockazatelemzés megmutatja, hogy egy frekvenciavaltd
védelmének jelenléte kisebb kockazatot jelent a személyi sérllésben vagy a beren-
dezés tdnkremenetelében.
Ezen utasitas be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.
Ez a funkci6 engedélyezi a ,kényszeritett vészkapcsolas”(Forced fire) modot.
Ebben a modban a hajtas az 6sszes észlelt hibat figyelmen kivil hagyja vagy ha a hibaki-
oldas hardveresen jelentkezett a hajtas reszetel6dik, hogy ujb6l indulhasson.
KI: Nincs funkcié
BE: Motor az F £ 9 4-en beallitott sebesseg szerint lizemel
Megjegyzés: F5 5100, F 659 és F 2 94 paramétereket a funkci6 aktivalasahoz kon-
figuralni kell.
53 | [Fire mode] Ez a funkci6 engedélyezi a "Fire" mbdot.
Kl: Nincs funkcié
BE: Motor az F & 9 H-en bedllitott sebesség szerint tizemel.
Megjegyzés: F 5 50, F 5545 és F & 94 paramétereket a funkci6 aktivalasahoz kon-
figuralni kell.
54 | [Inverse Run permis.] Kl: a hajtas mikoédésre kész

A “run permissive” inver-
ze (lasd a bemenet funk-
ci6 1-et is 91. oldal)

BE: a hajtas kimenete kikapcsolva, motor szabadon megall
Ez az Gzemm6d lehet6vé teszi a szabadkifutasos megallast a parancsot sorkapocsrél ad-
va.
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1/0 Vezérlés paraméterei

Funkcié Funkcié
No. | Leiras
55 | [Inv fault reset]

Az észlelt hibak
térlésének inverze (lasd a
bemenet funkcié 10-et is
91. old.)

A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE

Ez a bedllitas engedélyezi a hajtas reszetelését. Ezen mivelet ellenérzése nem
veszélyeztethet személyt vagy berendezést semmilyen médon.

Ezen utasitas be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

Kl - BE atmenet torli az észlelt hibakat (ha a hiba oka meg lett szlintetve)

56

[Run, FW]

Kombin&cidja a “run per-
missive” és “run reverse”
parancsoknak (csak 2
vezetékes vezérlésnél)

Kl: hajtas kimenete kikapcsolva, motor szabadon megall
BE: Motor forog elére

57

[Run, RV]

Kombin&cidja a “run per-
missive” és “run reverse”
parancsoknak (csak 2
vezetékes vezérlésnél)

KI: hajtas kimenete kikapcsolva, motor szabadon megall
BE: Motor forog hatra

61 | [l limit 1/2] Kl: Aramkorlatszint 1 [Motor Current Limit] (F 5 0 /) kivalasztva
Aramkorlat szint BE: Aramkorlatszint 2 [Mot. 2 current limit] (F | A 5) kivalasztva
kivalasztas

62 | [RY on] Kl: Normal valés relémiikddés
Az RYA-RYC relék ki- BE: RYA-RYC oéntartasban marad
menetének tartasa

64 | [Cancel HMI cmd] Kl: Az utolsé graf.kijelzé parancs érvénytelenitve

Az utolsé graf kij. parancs
torlése

BE: Az utols6 graf.kijelzd parancs megtartva

65

[PID integral]
A PID-integral6tag értéke
térélve

KI: Nincs mivelet
BE: PID-integréalérték 0-an tartva

66

[Run-fw-sp1]

Kombin&cidja a “run per-
missive”, “run reverse” és
el6re bedllitott sebesség

1 parancsoknak

Kl: hajtas kimenete kikapcsolva, motor szabadon megall
BE: Motor forog elére az 5 - 1, elére beallitott sebesség 1-en

67

[Run-rev-sp1]

Kombin&cidja a “run per-
missive”, “run reverse” és
elére bedllitott sebesség

1 parancsoknak

Kl: hajtas kimenete kikapcsolva, motor szabadon megall
BE: Motor forog hatraaz 5 - |/, elére beallitott sebesség 1-en

68

[Run-fw-sp2]

Kombin&cidja a “run per-
missive”, “run reverse” és
elére bedllitott sebesség

2 parancsoknak

Kl: hajtas kimenete kikapcsolva, motor szabadon megall
BE: Motor forog elére az 5 - &, el6re beallitott sebesség 2-n

69

[Run-rev-sp2]

Kombinacioja a “run per-
missive”, “run reverse” és
elére bedllitott sebesség

2 parancsoknak

KI: hajtas kimenete kikapcsolva, motor szabadon megall
BE: Motor forog hatraaz = - 2, elére beallitott sebesség 2-n

70

[Run-fw-sp4]

Kombinacioja a “run per-
missive”, “run reverse” és
el6re bedllitott sebesség

4 parancsoknak

Kl: hajtas kimenete kikapcsolva, motor szabadon megall
BE: Motor forog elére az 5 - 4, elére beallitott sebesség 4-en

71

[Run-rev-sp4]

Kombin&cidja a “run per-
missive”, “run reverse” és
elére bedllitott sebesség

4 parancsoknak

Kl: hajtas kimenete kikapcsolva, motor szabadon megall
BE: Motor forog hatra az = - 4, elére beallitott sebesség 4-en
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1/0 Vezérlés paraméterei

Funkcio Funkcié
No. | Leiras
72 | [PID rev] Kl:ha F | | | =72 ésF sorkapocs Kl, Pl kilébnbségi jel bemenet = alapjel - ellenérzéjel
PID kuilénbségi jel meg- BE:ha F | | | =72 és F sorkapocs BE, Pl kilénbségi jel bemenet = alapjel - ellenérzéjel
forditas
73 | [Damper feedBack] Kl:ha F | | Ivagy F | |2 vagy F | |3 nincs beallitva 73-ra a zsalu nincs vezérelve.
BE:ha F | | Ivagy F | |2 vagy F | | 3 =73 azsalu vezérelve van.

A szelléz6zsalu nincs vezérelve ha nincs hozzarendelve egy kimenethez.
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1/0 Vezérlés paraméterei

Logikai bemenet funkciék kompatibilitasa

O = Kompatibilis

X = Nem kompatibilis

+ = Bizonyos feltételek kbz6tt kompatibilis

@ = Els6bbség
Funkcié szama/ Funkcié 1/54 | 2 3 5 | 69 10/5 | 1174 13 | 14 | 15 a6/4 48 a- 49 | 38 | 39 | 40 5255
5 5 7 43 3
1/54 | [No assigned]/[Inverse Run ele| @ @ o|/lo|l@e|/o|o| o|lo|o|@|o|o0o]|o0]|x
permissive]

2 [Forward] + X (0] (0] (0] X X O O X O o] X O O O X
3 [Reverse] + + O O O X X o] O X O O X O o] O X
5 [Acc / Dec] + (0] (0] (0] O X X O O X O O O O ¢} X O
6~8 [PS1]~[PS3] + O O O O X X O O X O O O O O O X
10/55 |[Fault reset] / [Inv fault reset]| O O O O O X O O O X O O O O O O X
11/45 | [Ext. fault] / [Inv. Ext. fault] + @ @ @ @ @ @ @ (0] + (0] @ @ O O O X
13 [DC braking] + @ @ | @ | @ O X @ O X O @ | @ | O O O X
14 [PID disable] (0] (0] (0] O O O X X O X O O O O O O X
15 [Param Edit] O O O O O O o O O O O O o O O O O
apia7 | BT fa‘;gtfﬂ“”v M elele|le|le e +|e|e o olo|e|o o|o]|x
48 [Forced local] O O O O O O O O O ¢} O O O O o o] X
443 Sg;’;;]pﬁr‘j_d]dear] o/olo|lo|o|o|o|o|o|lo|0]|oO o/o o 0]
49 [3-wire] + @ @ O O O X X O 6] X O o] O O O X
38 [Frequency source] (0] O (0] O (0] (0] O 0 0 O 0 (@] O O (0] (0] X
39 [Motor switch] O O O O O O O O O O O O O O O X O
40 [Mot param. switch] O (@] (0] @ (0] (@] (0] (0] O O (@] O O O O @ O

52/53 | [Forced mode] / [Fire mode] | @ @ @ 0 @ @ @ @ @ (0] @ @ @ @ @ O O

A kdvetkezd logikai bemenet funkcidk aktivak, a [Frequency mode sel] (F 17110

(L 10 d) paraméterek beéllitasanak megfeleléen

o (1) Mlkodésre kesz
e (10) Eszlelt hibak torlése
L

(11) Kllsé észlelt hibak

/) és [Command mode sel]

o

Amikor a funkciok kompatibilitasat meghatarozzuk a fenti tablazatban, a vizszintes funkciét valasszuk ki el6szér,
majd a fliigg6legeset masodszor.
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1/0 Vezérlés paraméterei

Relé kimenet funkciék
A két relékimenet (FL és RYA-RYC) az alabbi tablazat szerint megadott funkcidkra allithaté.

Funkcié szama/ Leiras

Miivelet

0 [Low speed reach] KI: kimené frekvencia = alacsony sebesség beéllitasa [Low limit frequency] (L L)
Alacsony sebesség elérve BE: kimené frekvencia > alacsony sebesség bedllitasa L L
1 [Inv low spd reach] KI: kimené frekvencia > alacsony sebesség beéllitasa [Low limit frequency] (L L)
“Low speed reach” funkcio inverze BE: kimend frekvencia = alacsony sebesség bedllitasa L L
2 [High speed reach] Kl: kimend frekvencia < nagy sebesség beallitasa [Upper limit freq] (L/ L)
Nagy sebesség elérve BE: kimend frekvencia = nagy sebesség bedllitasa L/ L
3 [Inv Hi spd reach] Kl: kimend frekvencia = nagy sebesség beallitasa [Upper limit freq] (L/ L)
“High speed reach” funkcié inverze BE: kimend frekvencia < nagy sebesség beallitasa L/ L
4 [F100 speed reach] Kl: kimend frekvencia < [Freq. 1 reached] (F /) sebesség bedllitasa
F 100 sebesség elérve (Lasd 114. | BE: kimené frekvencia = F [ [I [l sebesség beéllitasa
oldal atovabbirészletekértaz F /001
paraméterrdl)
5 [Inv F100 sp reach] Kl: kimend frekvencia = [Freq. 1 reached] (F /) sebesség bedllitasa
“F | [0 speed reach” funkci6 inverze | BE: kimené frekvencia < F | [I [l sebesség beéllitasa
6 [Speed reach] KI: kimené frekvencia = parancsolt sebesség +/- [Freq.2 bandw.] (F /1)
Parancsolt sebesség elérve hiszterézis savja
BE: kimené frekvencia > parancsolt sebesség +/- F | [J & hiszterézis savja
7 [Inv speed reach] Kl: kimené frekvencia > parancsolt sebesség +/- [Freq.2 bandw.] (F /0 Z)
“Speed reach” funkcio6 inverze hiszterézis savja
BE: kimené frekvencia = parancsolt sebesség +/-F | [0 2 hiszterézis savja
8 [F101 speed reach] Kl: kimend frekvencia = [Freq. 2 reached] (F /[ ) speed +/-[Freq.2
F 10 | sebesség elérve (Lasd bandw.] (F 10 ') hiszterézis savja
114. odaltovébbirészletekért F 10 | | BE: kimené frekvencia> F /] | sebesség +/- F | [I 2 hiszterézis savja
és F |02 paraméterekrol.)
9 [Inv F101 sp reach] Kl: kimend frekvencia > [Freq. 2 reached] (F /L ) sebesség +/-[Freq.2
“F 10 | speedreach”funkcié inverze | bandw.] (F /[ Z) hiszterézis savja
BE: kimené frekvencia F /] | sebesség +/- F |7 hiszterézis savja
10 | [Drive fault] Kl: Nincs észlelt hiba
Hibarelé. A hajtas nincs hibadban az BE: Eszlelt hiba
automatikus hibatérlés kisérlet alatt. .
Lasd a 36-0s funkciét is a 101. A FIGYELM EZTETES
oldalon.
A KESZULEK FELETTI KONTROLL ELVESZTESE
® Amikoraz F /30,F 132, F |37értéke |1, akimenetaktivlesz, ha
a hajtas hibat észlel.
® A hajtas allapotar6l nem kapunk informéciét, ha a vezetékezés
barmilyen okb6l megséral.
o Ne valassza a select | [1-es értéket, hacsak nem bizonyosodott meg
arrél, hogy a jelzés rendelkezésre fog allni barmilyen esetben.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy a beren-
dezés tonkremenetelét okozhatja.
11 | [No drive fault] Kl: Eszlelt hiba
A “Drive fault” funkcié inverze. BE: Nincs észlelt hiba
12 | [Overload flt] Kl: A kalkulalt motornyomaték nem érte el az [Overtorque level]

Tulnyomaték-hiba
Talnyomaték-hiba érzékelés aktiv
haaz FE |5 =1. Tovabbi
informéaciékértaz F & |6 és F L I H
paramétereket lasd a 132. oldal)

(F E | E) paraméter értékét az [Ovtorque det time] (F & | H) paramé-
terben megadott id&intervallumnal hosszabb ideig.

BE: A kalkulalt motornyomaték elérte az [Overtorque level] (F & 1 5)
paraméter értékét az [Ovtorque det time] (F 5 | H) paraméterben
megadott idSintervallumnal hosszabb ideig.

A hajtas megall, a kijelz6 [ E -t jelez.
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1/0 Vezérlés paraméterei

Funkcié szama/ Leiras

Miivelet

13 | [Inv overload flt] Kl: A kalkulalt motornyomaték elérte az [Overtorque level] (F 6 1 5)
Az “Overtorque flt” funkcié inverze paraméter értékét az [Ovtorque det time] (F 5 | H) paraméterben
megadott idSintervallumnal hosszabb ideig.
A hajtas megall, a kijelz6 [ E -t jelez.
BE: A kalkulalt motornyomaték nem érte el az [Overtorque level]
(F 6 | &) paraméter értékét az [Ovtorque det time] (F £ [ H) paramé-
terben megadott id&intervallumnal hosszabb ideig.
14 | [Drive running] Kl: A hajtas nem taplalja a motort
Mivelet BE: A hajtas taplalja a motort, felfutaskor, lefutaskor, allandésult allapotban,
DC fékezéskor
15 | [Drive no run] KI: A hajtas taplalja a motort, felfutaskor, lefutaskor, allandésult allapotban,
A ”Drive running” funkcié inverze DC fékezéskor
BE: A hajtas nem taplalja a motort
16 | [Motor overload] KI: motor héallapota < mint a motor-talterhelés hiba értékének 50%-a
A motor-tulterhelés parancs csak ak- | BE: motor héallapota = a motor-tulterhelés hiba értékének 50%-aval
kor aktiv, haaz [JL 1 értéke vagy O,
1, 4, vagy 5. Lasd 135. o. tovabbi
részletekért
17 | [Inv mot. overload] Kl: motor héallapota = a motor-tulterhelés hiba értékének 50%-aval
“Motor overload” funkci6 inverze. BE: motor héallapota < mint a motor-tulterhelés hiba értékének 50%-a
20 | [Torque alarm] Kl: Becsllt motornyomaték < 70% -a az F £ | & szintjének, minusz az
Tulnyomaték-hiba jelzés aktiv, ha az | [Overtorque band] F £ |5 hiszterézis savja
FE 15 =0.Lasd a 132. o. tovabbi BE: Becslilt motornyomaték = az F £ | b szintjének 70% -aval
részletekért az [Overtorque level]
(F & IE), és az [Overtorque band]
(F 6 |49) paramétereket.
21 | [Inv torque alarm] Kl: Becsllt motornyomaték = az [Overtorque level] (F £ | 5) szintjének
A “Torque alarm” funkcié inverze 70% -aval
BE: Becslilt motornyomaték < 70% -a az F £ | L szintjének, minusz az
[Overtorque band] (F & [ 4) hiszterézis savja
22 | [Gen. alarm] KI: Nincs hibajelenség az alabb felsorolt hibakbdl:
Altalanos riasztas BE: Hiba kdvetkezett be az alabbi hibak valamelyikébdl:
+ Tdlnyomaték-hiba (kimenet funkciok 12 és 13)
+ Motor tulterhelve (kimenet funkcidk 16 és 17)
+ Tdlnyomaték-érzékelés megsziint (kimenet funkcidk 20 és 21)
+ Nincs terhelés (kimenet funkciék 24 és 25)
+ MUkodési id6 (kimenet funkciok 42 és 43)
+ Alacsony fesziiltség (kimenet funkcidk 54 és 55)
+ A hajtas készenléti allapotban (részletes informaciékért lasd az
F25E-1)
+ A betaplalas megsziint (részletes informaciokért lasd az
F 3021
+ Talaram — motor aramkorlat-értéke (paraméter - 50 1)
+ Tulfesziltség — DC busz fesziltsége nagyobb, mint (paraméter
FEZE)
+ Hajtas tilmelegedés
23 | [Inv gen. alarm] Kl: Hiba kdvetkezett be az alabbi hibak valamelyikébdl:

A “General alarm” funkcié inverze

+ Tulnyomaték-hiba (kimenet funkciok 12 és 13)

+ Motor tulterhelve (kimenet funkcidk 16 és 17)

+ Tdlnyomaték-érzékelés megsziint (kimenet funkcidk 20 és 21)

+ Nincs terhelés (kimenet funkciék 24 és 25)

+ MUkodési id6 (kimenet funkcidk 42 és 43)

+ Alacsony feszlltség (kimenet funkciok 54 és 55)

+ A hajtas készenléti allapotban (részletes informaciokért lasd az
F 256

+ A betaplalas megsziint (részletes informaciokért lasd az
F 302

« Tularam — motor-aramkorlat értéke (paraméter ~ 5 1)

+ Tulfesziltség — DC busz fesziltsége nagyobb, mint (paraméter
FEZR)

+ Hajtas tilmelegedés

ON: Nincs hibajelenség az alabb felsorolt hibakbol.
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Funkcié szama/ Leiras Miivelet

24 | [Underload detect.] KI: Motoraram nagyobb, mint F 5 | | szint + F & [0 9 hiszterézis sav
(Lasd 130. o. részletes informaciokért | BE: Motoraram kisebb, mint F £ | | szintés az F £ /2 altal beallitott id6
lasdaz F 6509 — F & |2 paraméter-
eket és terhelés kiesés funkciot.)

25 | [Inv underl. det.] Kl: Motoraram kisebb, mint F 5 | | szintés az F 5 |2 &ltal bedllitott id6
Az ,Underload detect” funkci6 inverze | BE: Motoraram nagyobb, mint F £ | | szint + F 5 [0 9 hiszterézis sav
26 | [Manu reset flt.] Kl: Az alabb felsorolt hibakb6l egyik sem all fenn:
Automatikusan nem t6rl6dé hibak BE: Egy (vagy t6bb) az alabb felsorolt hibakbdl fenndll és a hajtast megéllitja:
+ £ —Kkulsé hiba

E - | H —VIA anal6g bemeneti jel hiba

9 — vezérlékartya CPU kommunikacio

[ — tulsagosan nagy nyomaték boost
| —vezérlékartya CPU hiba 2

| — vezérlékartya EEPROM hiba 1

' —vezérlékartya EEPROM hiba 2

3 — vezérlékartya EEPROM hiba 3

— féldzéarlathiba

[0 — kimen fazishiba

| —bemené fazishiba

— sebesség-alapjel

— vezérl6kartya RAM

T
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E r ~ 3 —vezérlékartya ROM
« Er r 4 —vezérlékartya CPU hiba 1

L

L

L

L

U

E - - 5 —soros kommunikacios vezérlés
E - - 7—motoraram érzékeld
E - - H — soros kommunikacios hal6zat
E - - 9 — grafikus kijelz6 kommunikéaci6é szakadas
| — autohangolas
« E E 4 F —hajtas névleges értékek
[ A —rdvidzarlat a hajtas inverter kérében inditas alatt
[ L —rovidzarlat a motorkdbelen inditas alatt
« [OHZ —kulsé talmelegedés
« [k —tdinyomaték
+ U — alulterhelés
| F | —alacsony feszlltség

27 | [Inv manu reset flt.] Kl: Egy (vagy t6bb) az alabb felsorolt hibakbol fennall és a hajtast megallitja:
A ,Manu reset flt.” Funkcio inverze + E —kuls6 hiba
« E - [H-VIA analég bemeneti jel

]

I 9 — vezérlékartya CPU-kommunikacié
+ E - 2 [0 —tulsdgosan nagy nyomaték boost
3 | — vezérlékartya CPU-hiba 2
| — vezérlékartya EEPROM hiba 1
- E F & —vezérl6kartya EEPROM hiba 2
3 —vezérlékartya EEPROM hiba 3
- F 2 — féldzarlathiba
« E FH O -kimend fazishiba
+ EFH | —bemend fazishiba
1 | — sebesség-alapjel
E r - & —vezérl6kartya RAM
« Err 3 —vezérl6kartya ROM

u

E - r 4 —vezérl6kartya CPU-hiba 1
E - - 5 —soros kommunikacios vezérlés
— motoraram érzékeld
A — soros kommunikacios hal6zat
9 — grafikus kijelz6 kommunikacié szakadas
E » | —autohangolas
« E E 4 F —hajtas névleges értékek
[ A — rdvidzarlat a hajtas inverter kérében inditas alatt
« [OL L —rdvidzarlat a motorkédbelen inditas alatt
« [OHZ - kulsé tulmelegedés
« [k —tdinyomaték
+ U — alulterhelés
I | - Alacsony fesziltség

u

]
h
h
o

.
my
1

h
g

ON: Az alabb felsorolt hibakbdl egyik sem all fenn
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1/0 Vezérlés paraméterei

Funkcié szama/ Leiras

Miivelet

28 | [Auto-reset fault]
Hibak automatikus torlése

Megjegyzés: A relé miikddik
amikor az automatikus térlések
szama az [Number auto reset]
(F 30 7) altal beallitott érték
(124. o) elérhetd.

Kl: Az alabb felsorolt hibakbdl egyik sem all fenn:
BE: Egy (vagy tbb) az alabb felsorolt hibakbél fennall:

« [OF 3 —tulfeszlltség allandésult allapotban
| — szell6zbracs hiba 1 (zart szell6zéracs)
+ F d & —szellzbracs hiba 2 (nyitott szelléz8racs)
| — tdlaram felfutas alatt
& — tularam lefutas alatt
« 0L 7 —tdlaram allandosult allapotban

« OLC | F —zarlat vagy féldzarlathiba felfutas alatt
« [OL & F —zarlat vagy féldzarlathiba lefutas alatt
« [OLC 3F —zarlat vagy féldzarlathiba allandésult allapotban

« [JH - hajtas taimelegedés
I — hajtas tulterhelve
« L 2 — motor tulterhelve
! — tulfeszlltség felfutas alatt
« [JF 2 —tdlfesziltség lefutas alatt
« [OF 3 —tulfeszlltség allandésult allapotban

29 | [Inv auto-reset flt]
Az “Auto-reset fault” funkcié inverze

Megjegyzés: A relé nem miikddik
amikor az automatikus térlések
szama az [Number auto reset]

(F 30 7) altal beallitott érték
(124. 0.) elérhetd

Kl:

Egy (vagy tébb) az alabb felsorolt hibakbdl fennall:

| | — szellézéracs hiba 1 (zart szell6z6racs)
d & — szell6zéracs hiba 2 (nyitott szell6z&réacs)
— tUlaram felfutas alatt

]
™

!
« [OL 2 —tularam lefutas alatt
« L[ 7 —tdlaram allandosult allapotban
« OLC | F —zarlat vagy féldzarlathiba felfutas alatt
« [OL & F —zarlat vagy féldzarlathiba lefutas alatt
« [OLC 3F —zarlat vagy féldzarlathiba allandésult allapotban
« [JH — hajtas taimelegedés
« [OL |- hajtas tulterhelve
+ [JL 2 — motor tulterhelve
« [OF | —tdlfeszlltség felfutas alatt
. II—I o

I/
I
& — tulfeszlltség lefutas alatt

3 — tulfeszlltség allandésult allapotban

]
o

BE: Az alabb felsorolt hibakbol egyik sem all fenn

30 | [Drive rdy 1]
hajtads mikoédésre kész feltétel 1

KI: a hajtas nem all készen a miikédésre
BE: a hajtas mlkodésre kész (van aktiv engedélyezés és parancs)

31 | [Inv drive rdy 1]
A ,Drive rdy 1” funkci6 inverze

Kl: a hajtas mikoédésre kész (van aktiv engedélyezés és parancs)
BE: a hajtas nem all készen a miikddésre

32 | [Drive rdy 2]
hajtas mikoédésre kész feltétel 2

KI: a hajtas nem all készen a miikédésre
BE: a hajtas mikddésre kész (nincs aktiv engedélyezés és parancs )

33 | [Inv drive rdy 2]
A ,Drive rdy 2” funkci6 inverze

Kl: a hajtas mikoédésre kész (nincs aktiv engedélyezés és parancs )
BE: a hajtas nem all készen a miikddésre

34 | [VIB ref source]
VIB bemeneti alapjel-forras

Kl: analbg bemenet sorkapocs VIB nem aktiv sebesség-alapjel csatorna
BE: VIB az aktiv sebesség-alapjel csatorna

35 | [Inv VIB ref source]
A ,VIB ref source” funkcié inverze

Kl: analbg bemenet sorkapocs VIB az aktiv sebesség-alapjel csatorna
BE: VIB nem az aktiv sebesség-alapjel csatorna

36 | [Faultrelay]

(A hajtas nincs hibaallapotban az
automatikus hibatérlés alatt.
Lasd 10-es funkciot a 98. oldal)

AFIGYELMEZTETES

A KESZULEK FELETTI KONTROLL ELVESZTESE

Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy a beren-
dezés tonkremenetelét okozhatja.

Amikor F 130, F 132, F | 37 paraméterek értéke 75, a kimenet
aktivva valik, amikor a hajtas hibat észlel.

A hajtas miikddési allapota nem kévethet6 ha a vezetékezés
barmilyen okbdl tdnkremegy.

Ne vélassza a 7 5-0s értéket, hacsak nem biztos benne, hogy a jel
minden kértilmények kdzétt fennall.

Kl: nincs észlelt hiba

ON: hajtas észlelt hiba

A relé meghtz amikor egy t6rélhetd hiba jelenik meg és a hajtas megkisérel
Gjraindulni. A relé elenged amikor a hajtas Gjraindul.
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1/0 Vezérlés paraméterei

Funkcié szama / Leiras Miivelet
37 | [Inv fault relay] Kl: hajtas hiba
A ,Fault relay” funkci6 inverze 36 BE: nincs hajtas hiba
A relé elenged, amikor egy térélheté hiba jelenik meg és a hajtas megki-
sérel Gjraindulni. A relé meghuz, amikor a hajtas Gjraindul.
38 | [Ser. datarelay FL] Kl: Soros kommunikaciés sz6 F A5 [1 bit0 =0
Soros kommunikéaciés adat BE: Soros kommunikéacios sz6 F A5 [0 bit0 =1
39 | [Inv ser. dat rel. FL] Kl: Soros kommunikéacios sz6 F A5 [0 bit0 =1
A ,Ser. dat rel. FL” funkci6 inverze BE: Soros kommunikacios sz6 F A 5[] bit0=0
40 | [Ser. datarelay RY] Kl: Soros kommunikaciés sz6 F A5 [J bit1 =0
Soros kommunikéacios adat BE: Soros kommunikéacios sz6 F A5 [0 bit1 =1
41 [Inv ser. dat rel RY] Kl: Soros kommunikaciés sz6 F A5 [ bit1 =1
Inversion of ser. dat rel. RY function BE: Soros kommunikéacios szé6 F A5 1 bit1=0
42 | [Drive run time al] Kl: Mlkddési idé < F £ 2 I-ben bedllitott id6
Hajtas miikddési id6 riasztas (lasd BE: M{ikddési id6 = F £ & [-ben bedllitott idd
FE I-eta120. o. tovabbi
részletekért).
43 | [Inv.drive run time al] Kl: Mlkddési idé = F 5 2 [-ben bedllitott id6
A ,Drive run time al” funkci6 inverze BE: M{ikddési id6 < F £ 2 I-ben bedllitott idd
44 | [Drive serv. alarm] Kl: hajtas karbantartas hiba nem aktiv
Hajtas karbantartas riasztas (lasd BE: hajtas karbantartas hiba aktiv
1383. o. tovabbi részletekért az
F B 3 4 paraméternél).
45 | [Inv. drive serv. alarm] A ,Drive serv. | Kl: hajtas karbantartas hiba aktiv
Alarm” Funkci6 inverze BE: hajtas karbantartas hiba nem aktiv
48 | [LI F state] Kl: F logikai bemenet nem aktiv
F logikai bemenet allapota BE: F logikai bemenet aktiv
49 | [Inv. LI F state] Az LI F state” funkci6 | Kl: F logikai bemenet aktiv
inverze BE: F logikai bemenet nem aktiv
50 | [LI R state] KI: R logikai bemenet nem aktiv
R logikai bemenet allapota BE: R logikai bemenet aktiv
51 | [Inv. LI R state] KI: R logikai bemenet aktiv
Az LI R state” funkci6 inverze BE: R logikai bemenet nem aktiv
52 | [Speed ref = VIA] Kl: sebesség-alapjel meghatarozva a
A hajtas sebesség-alapjele egyenlé a | [Frequency mode sel] (F 10 ) vagy a
VIA jellel [Remote spd ref 2] (F 2 0 1) # VIA.
BE: sebesség-alapjel meghatarozva a F /1100 & vagy
F 20 7=VIAijellel.
53 | [Inv. speed ref = VIA] A ,Speed ref = | Kl: sebesség-alapjel meghatarozva a
VIA” Funkci6 inverze [Frequency mode sel] (F /110 d) vagy a
[Remote spd ref 2] (F 20 7) = VIA
BE: sebesség-alapjel meghatarozva a F /110 o vagy
F 20 7#VIAjellel
54 | [Undervolt. alarm] Kl: Alacsony feszlltség, hiba nem aktiv
Alacsony feszlltség riasztas BE: Alacsony feszliltség, hiba aktiv
55 | [Inv. undervolt. alarm] Kl: Alacsony feszlltség, hiba aktiv
Az ,Undervolt. alarm” funkcié inverze | BE: Alacsony fesziiltség, hiba nem aktiv
56 | [Loc /remote] Kl: a hajtas tavmédban van
Helyi/tav atkapcsolas BE: a hajtas helyi médban van
57 | [Inv. loc /remote] A ,Loc / remote” Kl: a hajtas tavmédban van
funkci6 inverze BE: a hajtas helyi médban van
58 | [PTC alarm] Kl: A PTC altal mért motor-hémérséklet < hibajel szinjének 60%-a
PTC termikus riasztas BE: A PTC altal mért motor-h6mérséklet = hibajel szinjének 60%-a
59 | [Inv. PTC alarm] Kl: A PTC altal mért motor-hémérséklet = hibajel szinjének 60%-a

A ,PTC alarm” funkci6 inverze

BE: A PTC altal mért motor-hémérséklet < hibajel szinjének 60%-a
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Funkcié szama/ Leiras

Miivelet

60 | [Speedref = VIB] Kl: sebesség-alapjel [Frequency mode sel] (F 10 d) forrasbél vagy a
Hajtas sebesség-alapjele = VIB jellel | [Remote spd ref 2] (F 2 0 7) forrasbdl # VIB jellel
BE: sebesség-alapjel az F /111 o forrasbél vagy az [Remote spd ref 2]
(F 20 7) forrasbél = VIB jellel
61 | [Inv. speed ref = VIB] Kl: sebesség-alapjel az F 111 o forrasbol vagy az [Remote spd ref 2]
A ,Speed ref = VIB” funkci6 inverze (F 20 7) forrasbél = VIB jellel
BE: sebesség-alapjel [Frequency mode sel] (F /710 o) forrasbél vagy a
[Remote spd ref 2] (F 2 [0 7) forrasbél # VIB jellel
62 | [VIA detection] BE: A VIA értéke nagyobb vagy egyenlé, mint F /60 + F |5 |
Analég VIA érzékelés Kl: A VIA értéke kisebb vagy egyenlé, mint F [0 - F |5 |
63 | [Inv. VIA detection] BE: A VIA értéke kisebb vagy egyenlé, mint F |50 - F |5 |
A VIA detection” funkcié inverze KI: A VIA értéke nagyobb vagy egyenlé, mint F /60 + F |5 |
64 | [VIB detection] BE: A VIB értéke nagyobb vagy egyenlé, mint F /62 + F |5 3
Anal6g VIB érzékelés KI: A VIB értéke kisebb vagy egyenlé, mint F /52 - F [E 3
65 | [Inv. VIB detection] BE: A VIB értéke kisebb vagy egyenlé, mint F |62 - F [E 3
A VIA detection” funkcié inverze KI: A VIB értéke nagyobb vagy egyenlé, mint F /62 + F |5 3
66 | [Freq. reach hyst] BE: A kimend frekvencia nagyobb vagy egyenlé, mint £ /0 |+ F (072
Beallitott frekvencia elérés jel KI: A kimend frekvencia kisebb vagy egyenlé, mint F /0 [ - F (07
hiszterézissel (Lasd 114. o. tovabbi részletekért az - /0 | és F |07 paramétereket)
67 | [Inv. freq. reach hyst] BE: A kimend frekvencia kisebb vagy egyenlé, mint F /0 [ - F 1072
A ,Freq. reach hyst” funkci6 inverze KI: A kimend frekvencia nagyobb vagy egyenlé, mint £ /0 |+ F 1072
(Lasd 114. o. tovabbi részletekértaz /0 | és F |2 paramétereket)
68 | [Damper] BE: Szell6zéracs BE.
Szell6zéracs vezérlés Kl: Szell6zéracs Kl (lasd 116. 0.)
69 | [Inv. damper] BE: Szell6zdéracs Ki.
A ,Damper” funkci6 inverze Kl: Szell6zéracs BE (lasd 116. 0.)
254 | [Relay OFF] Ki
Relékimenet KI
255 | [Relay ON] BE

Relékimenet BE
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1/0 Vezérlés paraméterei

Analég bemenetek funkciodi
Az ATV212 hajtasban két analég bemenet talalhat6. A sorkapcsok megnevezése VIA és VIB.

Analég Bemenet VIA

Analég Bemenet VIB

Altalanos informaciok

VIA bemenet kvetkez6 tipusu jelek fogadaséra alkalmas:

- Feszultség (V): 0-10 V, feszlltség vagy potméter bemenet

- Aram (l): 0-20 mA vagy 4-20 mA
A jel tipusa a (V vagy ) kivalaszthat6 az SW100 kapcsoloval, mely a vezérlékartyan talalhaté.
A huzalozassal kapcsolatos informaciokat az ATV212 telepitési kézikbnyve tartalmazza.
A bemend jel meredeksége az F 70 I-F 204 és FH 10-F 4 7 | paraméterekkel allithatd be.
Részletes informacibért, lasd 106. o.
A VIA, sebesség referencia-alapjel, bemenetnek van konfiguralva a kévetkezé makrokonfiguraciokban:

- Inditas engedélyezve

- 3 vezetékes

- 4-20 mA.
A 34 és 35 relékimenet-funkciok jelet adnak, amikor a VIA bemenet sebességreferencia forrasként van
hasznalva. Részletes informaciokért lasd a 101. oldalon talalhat6 tablazatot és nézzen utana az ,,I/O Control
Parameters”nek a 90. oldalon.
Az 52 és 53-as relékimenet-funkciok Ugy is hasznalhatdk, hogy a VIA bemeneten Iév6 jel és a
[Frequency mode sel] (F /10 o) vagy a [Remote spd ref 2] (F 2 I 7) sebesség-alapjel parancs 6ésszehason-
litasaboél kapott eredményt jelezzék. Ez a funkci6 Ugy is hasznalhato, hogy kikuld egy jelet, amellyel jelzi, hogy
a folyamat alapjele és a visszacsatolas jele azonos nagysagu. Részletes informéacioért, lasd a tablazatot a
98. oldalon. Nézzen még uténa az ,I/O Vezérl6paraméterek” fejezetnek a 90. oldalon ésaz F /£ 7
paraméternek a 115. oldalon.
A hajtas hibaba allhat, ha a VIA jel egy meghatarozott érték ald csdkken tébb mint 300 msec-ig. Részletes
informacibért lasd az F £ 7 7 paramétert a 130. oldalon és az £ - /& kodot a 150. oldalon.
A VIA hasznéalhat6é analég vagy logikai bemenetkéntis az ~ /[0 5 paraméter bedllitasatél fliggéen. (analég
bemenethez allitsa 0-ra). Anal6g bemenet a gyari beéllitds. Részletes informacidértlasd az - /09
paramétert a 90. oldalon.

VIB bemenet kdvetkez6 tipusu jelek fogadaséra alkalmas:

Feszultség (V): 0-10 V, feszlltség vagy potméter bemenet

PTC szonda bemenet. Részletes informacibért, lasd az F 5 4 5 és F £ 4 £ paramétereket a 111. oldalon.
A bemend jel meredeksége az F 2 I[0-F 2 |3ésF4FH 72 -F 4 73 3paraméterekkel allithatd be.
Részletes informacibért, lasd 106. o.

Az 52-es és 53-as relé kimenet funkciok jelet adnak, amikor a VIA, sebesség-alapjel forrasként van
hasznalva. Tovabbi informaciokért lasd a 102 oldalon talalhato tablazatot és az ,I/O Vezérl6paraméterek”
fejezetet a 90. oldalon.

A 60-as és 61-es relé kimenet funkcidk ugy is hasznalhatdk, hogy a VIA bemeneten 1év6 jel és a
[Frequency mode sel] (F 10 o) vagy a [Remote spd ref 2] (F 2 I 7) sebesség-alapjel parancs 6ésszehason-
litasaboél kapott eredményt jelzzék. Ez a funkcié Ugy is hasznalhat6, hogy kikild egy jelet, amellyel jelzi, hogy
a folyamat alapjele és a visszacsatolas jele azonos nagysagu. Részletes informécibért, lasd a tblazatot a
98. oldalon. Nézzen még utana az ,|I/O Vezérl6paraméterek” fejezetnek a 90. oldalon és az F167
paraméternek a 115. oldalon.

A VIA vagy VIB sebesség-alapjel bemenet kivalasztasa tavmodban a [Frequency mode sel] (F /110 ) és
[Remote spd ref 2] (F & [0 7) paramétereken keresztil térténik. Az ~ /710 o az els6dleges sebesség-
referenciaforras, amig az F 2 [J 7 a masodlagos forras. A kett6 kdzotti atkapcsolas az [Auto/man speed ref]
F 2 00 paraméterben beallitott értéktdl fuigg. Részletes informacioért lasd a 108. o.

Az FN analdg kimenetet be lehet konfiguralni ugy, hogy a VIA vagy VIB analog bemenetek jelszintjével
aranyos jelet adjon a kimenetén. Ladsd az F /15 L paramétert, kivalasztads 13 és 14, a 108. oldalon.

Amikor a PID-szabalyozas engedélyezve van, a VIA vagy VIB bemenet a szabalyozé-alapjel bemenetként
mikodhet. Mindkét bemenet, VIA vagy VIB visszacsatolas bemenetként alkalmazhaté. Lasd 110. oldalt
részletes informéacidért az F 3 £ [J és PID-szabdalyozassal kapcsolatban.

A soros kommunikacios halézat és az analog bemenet kdz6tt az informacio atadhato6 az iras olvasas funkcidok
segitségével F 5 70, FH 7 I,és FH 75-F A 745. Részletes informéacidért lasd a 140 - 141. oldalakat.
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Analég kimenet funkciék
Az ATV212 hajtas egy analog kimenetet szolgéltat. A sorkapocs elnevezése FM.
Az FM multifunkciés programozhat6 anal6g kimenet, mely gyari beéllitasban a kimend frekvencia értékét adja.
Az FM kimenete egyarant lehet feszlltség és aramijel.

o Amikor az SW101 kapcsol6 V (fesziltség) allasban van, az FM kimenet egy 0-10 Vdc jelet szolgéltat 1 mA-
en.

o Amikor az SW101 kapcsol6 | (dram) allasban van, az FM kimenet egy 0-20 mA jelet szolgaltat 24 Vdc-n. A
pontos huzalozast megtalélja az ATV212 telepitési kézikdnyvben.

Az FM analbg kimenet altal szolgaltatott jel értékét az [AO funct. selection] (F 715 L ) paraméterben kell
bedllitani (lasd 108. o.).

Az FM kimend jel teljes skalara térténd kitérését egy analég miiszeren az [AO scaling] (F /1) paraméter
bedllitasaval lehetséges (lasd 108. o.).

Az FM kimend analég jel felfutasi és lefutasi meredeksége az F £ 9 | és F £ 9 7 paraméterekkel allithatd be.
Tovabbi informacidkért lasd a 109. oldalt.
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Analég bemenet beallitasa

Analoég bemenet sebesség-alapjel és kimené frekvencia
Ne allitsa be ugyanarra a frekvenciaértékre a kimend frekvencia szint 1-et és 2-t. Ez Err1 hibat okoz.
Amikor 4-20 mA jelet hasznalunk, allitsa be a sebesség referenciaszint 1 értéket 20%-ra (4 + 20 = 20%).
Kimené frekvencia Hz }

FeOo4

Feoe

» Sebesség-alapjel %

FeOo | FaOo3 20mA

vagy
10V

3 paraméte-

L

Az anal6g bemeneti jel felfutas és lefutas meredekségének tovabbi finomitasaaz F 4 70 — F 4
rekkel végezhet6 el.

Kéd Megnevezés / Leiras :)er:!:jsi tar- Gyari beallitas
FZO I [VIA ref point 1] VIA sebesség-alapjel 1 0...100% 0%
FZOZ [VIA freq. point 1] VIA kimené frekvencia 1 ‘ 0.0...200.0 Hz ‘ 0.0 Hz
FZO3 [VIA ref point 2] VIA sebesség-alapjel 2 ‘ 0...100% ‘ 100%
FZOY [VIA freq. point 2] VIA kimené frekvencia 2 ‘ 0.0...200.0 Hz ‘ 50.0 Hz
F IBO [VIA rel thresh. logic] Rel¢ logikai kiiszob VIA ‘ 0...100% ‘ 0%

F IE | [VIA threshold hyst.]  Rel¢ logikai kiiszobhiszterézis VIA ‘ 0...20% ‘ 3%
FZ2 IO [VIB ref. point 1] VIB sebesség-alapjel 1 ‘ 0...100% ‘ 0%
FZ I [VIB freq. point 1] VIB kimené frekvencia 1 ‘ 0.0...200.0 Hz ‘ 0.0 Hz
FZ IZ [VIB ref. point 2] VIB sebesség-alapjel 2 ‘ 0...100% ‘ 100%
FZ I3 [VIB freq. point 2] VIB kimené frekvencia 2 ‘ 0.0...200.0 Hz ‘ 50.0 Hz
F IBZ [VIB rel thresh. logic] Rel¢ logikai kiiszob VIB ‘ 0...100% ‘ 0%

F IE3 [VIB threshold hyst.]  Rel¢ logikai kiiszobhiszterézis VIB ‘ 0...20% ‘ 3%
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Beallitasi tar-
Kéd Megnevezés / Leiras ea’l asttar Gyari beallitas
tomany
F410 [VIA bias] VIA anal6g bemenet eltolas 0...255 128

A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE
Ha a bemené eltolas szintje tul magasra van éllitva, a hajtas elinditja a motort anélkiil, hogy a VIA vagy a VIB bemeneten jel lenne.
Ezen utasitas be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

F4H71 [VIA gain] VIA analég bemenet erésités ‘ 0...255 ‘ 148

F4 12 [VIB bias] VIB analbg bemenet eltolas ‘ 0...255 ‘ 128

A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE
Ha a bemené eltolas szintje tul magasra van éllitva, a hajtas elinditja a motort anélkiil, hogy a VIA vagy a VIB bemeneten jel lenne.
Ezen utasitas be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

F413 [VIB gain] VIB anal6g bemenet erésités 0...255 148
Nagyobb [ R B B g N By |
1T 1 1,! L
Kimené frekvencia Hz 4
Maximalis frekvencia - 1
Nagyobb
9 Alapbeallitas

=

U
-

u
=
iz
-
[ X]

=

Kisebb

0 > %
0% 100%
oV 10 Vdc
0(4) mA 20 mAdc

sebesség-alapjel (VIA, VIB)
A [VIA bias] (F 4 710) és [VIB bias] (F 4 7.2) paraméterek gyarilag arra a minimalis értékre vannak beallitva,
amelyeket minimalisan alkalmazni kell a VIA és VIB bemeneteken, miel6tt a hajtas a motort elinditja.

o A motor elinditdsdhoz szlikséges jelszint megndveléséhez csdkkentse a bemend eltolas szintjét.
o A motor elinditdsdhoz szlikséges jelszint csdkkentéséhez ndvelje a bemend eltolas szintjét.

A VESZELY

A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE
Ha a bemend eltolas szintje tal magasra van allitva, a hajtas elinditja a motort anélkil, hogy a VIA vagy a VIB
bemeneten jel lenne. Ezen utasitas be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

A[VIAgain] (F 4 7 /) és[VIBgain] (F 4 7 3) paraméterek gyari beallitasok, igy a hajtas kimenete eléri a

névleges feszultség és frekvencia értékét, miel6tt a VIA vagy VIB bemeneten a jel elérné a maximalis értékét.

e A bemenetijelszint csokkentéséhez, ami altal a hajtds hamarabb éri el a névleges fesziiltséget és frekvenciat,
ndvelje a bemend erbsitési értéket.

e A bemeneti jelszint ndveléséhez, ami &ltal a hajtas késdébb éri el a névleges feszliltséget és frekvenciat,
csOkkentse a bemend erésitési értéket.

Megjegyzés: Ha a bemend erésités értéke tul alacsony, a kimenete sohasem éri el a névleges frekvencia és

feszlltségértéket.
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Kod Megnevezés / Leiras Gyari bedllitas
FZOO [Auto/man speed ref]  Auto/Manualis sebesség-alapjel atkapcsolas 0
0 | [Enable]
| | [Disable]
A két sebesség-alapjel bemenet forras kdzétti atkapcsolast megvalosithatjuk egy logikai bemenettel, amelyik engedélyezve van
ha az F = [ [0 paraméter érteke 0.
A funkcid hasznéalatahoz, egy logikai bemenethez a 38-as funkciot kell hozzarendelni, az Auto/Man sebességreferenciat.
Amikor a hozzarendelt logikai bemenet ki van kapcsolva, a hajtas a [Frequency mode sel] (F /10 o) (lasd 77. 0.) paraméterben
beallitott sebesség-alapjel forrasértékét fogja kdvetni.
Amikor a hozzéarendelt logikai bemenet be van kapcsolva, a hajtas a [Remote spd ref 2] (F 2 [ 7) (lasd 78. 0.) paraméterben
bedllitott sebesség-alapjel forrasértékét fogja kdvetni.
Amikor az F & [J [ paraméter értéke 1,a hajtas az F /1] J paraméterben beallitott sebesség-alapjelelet fogja kévetni, ha
miikédése 1Hz f6l6tt van. 1Hz alatt az ~ = [0 7 sebesség-referenciaforrast fogja kévetni.
FI5L [AO funct. selection]  Analog kimenet funkcié valasztas 0
Erték Erték Maximalis jel
o [Motor frequency]: Kimend frekvencia [Max frequency] (F H)
! [Motor current]: Kimené aram a hajtas névl. aramanak 150 %-a
= [Speed ref]: sebesség-alapjel [Max frequency] (F H)
3 [DC bus U]: DC busz fesziiltség a hajtas névl. fesziiltségének 150 %-a
Y [Motor U]: Kimené motorfesztiltség a hajtas névl. fesziiltségének 150 %-a
5 [Input power]: Bemend teljesitmény a hajtas névl. teljesitményének 185 %-a
B [Output power]: Kimené teljesitmény a hajtas névl. teljesitményének 185 %-a
7 [motor torque]: Kalkulalt motornyomaték a hajtas névl. nyomatékanak 250 %-a
g [Torque I]: Motornyomaték aram aramérték a névl. nyom. 250 %-nal
g [Motor thermal]: Motor héallapota a motor névl. értékének 100 %-a
I'0 | [Drive thermal]: Hajtas héallapota 100 %
11 [Do not use]: NE HASZNALD -
12 [Internal reference]: A PID utani belsé [Max frequency] (F H)
seb. alapjel
I '3 | [VIA]: VIA bemeneti érték Maximalis bemené érték
I'4 | [VIB]: VIB bemeneti érték Maximalis bemené érték
[Fixed 100%]: Fix kimenet — 100% jel
15 . . : .z -
(Valasztas 1 — kimend aram)
[Fixed 50%]: Fix kimenet — 50% jel
B . . . .z -
(Valasztas 1 — kimend aram)
[Fixed 100%]: Fix kimenet — 100% jel
I'7 | (Valasztas 0, 2, 3, 4,5, 6,7,8,9,10,12, |-
13, 14, 18)
I8 [Com data]: Soros komm. adat FAS5 I =1000
/9 | [Do not use]: NE HASZNALD -
Fn [AO scaling] Analég kimenet skalazas -

Az F [1 paraméter arra hasznalhat6, hogy az F /1 sorkapocs kimend jelét illessziik a miiszer bemend paramétereivel Ggy, hogy
a kimené analog jel eltolasat és a meredekségét valtoztatjuk. Miel6tt az FM-et allitjuk, allitsuk be az [AO funct. selection]
(FI15L)paramétert | 5-revagy | 7-re. Amint bedllitottuk az FM értékét, a csatlakoztatott miszer kijelz6je jelezni fog. Amikor
a miszer kijelz6je eléri a 100%-o0t, nyomja meg az ENT gombot a hajtas beépitett kijelz&jén.

A hajtason felvaltva jelenik meg az F /1 és a bedllitott érték, mutatva, hogy a beallitas elmentésre kertilt.

108



1/0 Vezérlés paraméterei

Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas
FBSY I [AO slope] Analég kimenet-meredekség - 1
0 | [Negative slope]
I | [Positive slope]
FBSZ [Analog output bias] ‘ 0...100% ‘ 0%
Tekintse meg az alabbi példakat az [AO scaling] (F /1), [AO slope] (F £ 5 1), és F £ 9 2 parméterek beallitasahoz.
[FE9 I=I,FE92=0] FE9 I=I,FE92=20]
(mA) & (mA) &
20 |-
i
£ i
S 1
O :
:8 :
£ :
£ ‘\VFI'I !
0 L . -
0 100%
F 5L jel értéke
[FE9 I=0,FE92=100]
(mA) i
-4- 20 Ro-——mmmmpmm—mmmm—ms -4—- 20 :
I
£ Fil Fil !
z Nagy erésités é g Kis erGsités |
FESZ 0 FESZ| ¢ i
£ i
2 4 oS !
Y_ o0 - X R
0 100% 0 100%
F 5L jel értéke F 5L jel értéke
FESHY [Freq. for AO = 0V] Alacsony frekvencia, amikor az analég kimenet = | 0 Hz...[Max frequency] | 0 Hz
oV (F H) Hz
Az F 594 és[Freq. for AO = 10V] (F £ 9 5) paraméter allitasahoz tajékozodjon az alabbi abrakbol.
A A
10V 10V
oV - oV -
FESHY FES5 FES5S FES9H
sebesség-alapjel sebesség-alapjel
Motorfrekvencia Motorfrekvencia
Belsé alapjel (PID utan) Belsé alapjel (PID utan)
FESS [Freq. for AO = 10V] Nagy frekvencia, amikor az analog kimenet=10V | 0 Hz...[Max frequency] | 0 Hz
(F H) Hz
Az F695 és [Freq. for AO = 0V] (F694) paraméter allitasahoz tajékozodjon az alabbi abrakbol [Freq. for AO=0V](F 5 9 4),
és FE95.
F |30 [RY Relay Function 1]  RYA-RYC Reléfunkcio ‘ 0...69, 254, 255 ‘ 4
A kiilénbdz6 funkciok teljes leirasa, amelyek az RYA-RYC reléhez rendelheték a 98. oldalon talalhat6.
Az RYA-RYC relékhez masodlagos hozzarendelés is megvaldsithatd programozott logikaval. Lasd az
[RY Relay Function 2] (F 1 3 7) és [RY logic select.] (F | 3 9) paramétereket a 113. oldalon.
F 146 |[RY delay] Késleltetés az RYA-RYC reléhez ‘ 0.0..60.0's ‘ 00s
Ez a paraméter késleltetést ad a RYA-RYC relének.
Fl3z2 [FL Relay Function] FL Reléfunkciok 0...69, 254, 255 11

A kiilénb6z6 funkcidk teljes leirasa, amelyek az FL reléhez rendelhet6k a 98. oldalon talalhaté.
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Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas
F 141 [FL Relay delay] Késleltetés az FL reléhez 0.0...60.0 s 0.0s
Ez a paraméter késleltetést ad a RYA-RYC relének.
F3ED [PID control enable] - 0
[No PID]: PID nem engedélyezett
[PID by VIA]: engedélyezett (visszacsatold forras: VIA)
[PID by VIB]: engedélyezett (visszacsatol6 forras: VIB)
Az F 3k [J paraméter engedélyezi a PID-szabalyozast és meghatarozza a visszacsatol6 jel forrasat.
A PID forrasa a [Frequency mode sel] (F /10 ) paraméter altal beéllitott érték (lasd 77. oldal).
A[Freqband detrange] (F /& 7)paraméter bedllithatd, hogy a hajtas reléjét miikddtesse ha a PID-alapjel és ellenérzéjel mege-
gyezik. (lasd 115. oldal).
F3IE~Z [PID Prop Gain] PID aranyos erésités-értéke 0.01...100.0% 0.30%
Az F 3k 2 paraméter az aranyos tag erésitésének bedllitasara szolgal a PID-szabalyozéban. A rendelkezd jel valtozasanak a
sebessége aranyos ennek a paraméternek az érétkével és a folyamat hibajaval (az alapjel és az ellenérzdjel kozbtti eltéréssel).
Az F 3 E 2 nagyobb beallitasi értéke gyorsabb reakciot eredményez a kuldnbségre, de instabilitast is eredményezhet, pl tul-
I6vést. Az alabbi diagram szemlélteti az F 7 5 2 paraméter beallitdsanak kdvetkezményeit.
Visszacsatolas 4
Motor sebességének valtozasa
Gyors valasz
(F 35 2 =nagy
er@sités)
Lassu valasz (F 7 & &= kis er&sités)
» |d6
F3E 3 [PID Integral Gain] 0.01...100.0 0.20
Az F 3 E 7 paraméter az integral6 tag erésitésének bedllitdséra szolgal a PID-szabalyozéban. Az F363 paraméter bedllitja az
integrald tag erdsitését a PID-szabalyozas alatt. Az aranyos tag korrekcibja utdn megmaradé barmilyen kis hibat az integralo
taggal megsziintethetink.
Az F 35 3 paraméter nagyobb értékre allitasa gyorsabb vélaszt eredményez a hiba feldolgozéasaban, de instabilitast is eredmé-
nyezhet, mint példaul a lengést. Az aldbbi diagramon az F 3 £ 7 paraméter allithsabdél adodo valtozasokat tekinthetjiik meg.
. (F 3B 3= kis er6sités)
Visszacsatolas j
¢ Motor sebességének valtozasa
TMegmaradé hiba
E 7 =nagy er6sités
» 1d6
Az integralé tag erésitési tényezéjét 0 értékre is allithatjuk ugy, hogy egy logikai bemenethez 65-6s funkciét rendeliink. Részletes
informacibért, lasd a 91. oldalon talalhaté tablazatot és az[LI F selection] (F | | [), [LI R selection] (F | I2),[LI RES selection]
(F I I 7) paramétereket a, 90. oldalon, és a [VIA LI selection] (F | | H) paramétert a 90. oldalon.
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Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas
F3IEBb [PID Derivative Gain] 0.00...2.55 0.00
Az F 1L b paraméter a PID-szabéalyoz6 derivalé tagjanak beallitasara szolgal. Ez az erésités a hajtasnak a gyors valtozasokra
torténd reagalasi idejét allitja be.
Az F 35 b paraméternek a sziikségesnél nagyobb mérték allitasa a motor sebességének nagymértékii lengését és a rendszer
instabilitasat idézheti el6. Az alabbi diagram az F 7 k£ & paraméter allitasab6l adodo6 valtozasokat szemlélteti.
Hiba megjelenik
Hiba el6tti
allapot -
Visszacsatolas } Motor sebességének valtozasa
[
Derival6 tag nagy erdésitési érték
! Derival6 tag kis erésitési érték
vy > 1d6
F3isyg [PID ctrl wait time] PID-szabalyozas varakozasi idé ‘ 0...2400 s ‘ 0
Haaz F 7 5 9 paraméter értéke 0-nal nagyobb, a hajtas nem fog azonnal PID-szabéalyozast végrehajtani az indulast kdvetéen.
F 35 9 F359 paraméterben beallitott ideig a hajtas a visszacsatolast figyelmen kivil hagyja, engedélyezve a motor felfutasat a
sebesség-alapjel alal meghatarozott értékre. Ezzel a funkcioval a hajtas belépését késleltehetjik a PID-szabalyozéba addig,
amig a rendszer el nem éri a lizemi allapotat.
F3BDO [PID reverse error] PID-szabalyozo elsjel valtas ‘ ‘ 0
0 | [No]
I | [Yes]
Ez a funkcié a PID kilénbségi hibajel eléjelének megforditasara szolgal a szivattyuknal.
Haaz F 36 [0 =0 vagy No, PID kilénbségi hibajel = alapjel-visszacsatolas. A motor sebessége né ha a hibajel pozitiv.
Ha az F 78 [0 =1 vagy Yes, PID kllénbségi hibajel = visszacsatolas-alapjel. A motor sebessége csdkken ha a hibajel pozitiv.
F3g | [Stop on LL hyst] Megaéllas LL hiszterézisnél 0.0...[Max frequency] 0.2 Hz
(F H)
F3872 [PID wake up (thres)] PID feléledési idé PID-hibajelre 0.0...[Max frequency] | 0.0 Hz
(F H)
A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE
Ellenérizze, hogy a nem szandékos inditas nem okoz sem személyi, sem berendezés sérulést.
Ezen utasitas be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.
F393 [PID wake up, feedb] PID feléledési idé PID-visszacsatolas hibajelre 0.0...[Max frequency] | 0.0 Hz
(F H)
A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE
Ellenérizze, hogy a nem szandékos inditas nem okoz sem személyi, sem berendezés sérulést.
Ezen utasitas be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.
FEHYES [Mot PTC selection] PTC motor hévédelem engedélyezve - 0
0 | [Disabled]
I | [Enabled fault] (hibara kikapcsolas méd). Haaz F 5 4 5 értéke 1 és a PTC-szonda meghaladja a beallitott értéket, a hajtas hibat
jelezve megall és a kijelzéjén [PTC overheating] (J H ') hibat mutat.
2 | [Enabled alarm] (riasztds méd). Ha az F~ £ 4 5 értéke 2 és a PTC-szonda meghaladja a beallitott értéket, a hajtas az észlelt

hibat jelzi és folytatja miikodését.
Az F £ H 5 paraméter értékének 1 vagy 2-be allitasa atvaltoztatja a VIB sorkapcsot PTC-s motor hévédelem bemenetté. Lasd
az ATV212 telepitési kézikdnyvet.
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Kéd

Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas

FEYE

[PTC resistor value] 10...9999 Q 3000 @

Aktiv logikai funkciék

Két logikai bemenet funkciét lehet aktivnak konfiguralni. A [Logic Funct 1 active] (F /1 &) és [Logic Funct 2
active] (F ! 110) paraméterekhez rendelt logikai bemenet funkciok folyamatosan kihatnak a hajtas mikédésére.
Lasd a 91. oldalon kezd6d6 téblazatot, amely az alkalmazhatd logikai bemenet funkciokat tartalmazza.

Kod Megnevezés / Leiras Beal’l 'tasi tar- Gyari bedllitas
tomany
F IOH [Logic Funct 1 active] Aktiv logikai funkcio 1 0...73 0
F I IO [Logic Funct 2 active] Aktiv logikai funkcié 2 0...73 1

Ha F | | értéke nem 1([Run permissive]) logikai funkcid, akkor egy logikai bemenetet kellene rendelni a [Run
permissive] logikai funkcibhoz, hogy a motor inditasat engedélyezziik.

El6re beallitott sebességek

Maximalisan 7, el6re beallitott sebességet lehet kivalasztani a 4 logikai bemenet segitségével (F, R, RES, vagy
VIA). Az el6re bedllitott sebességvezérlés akkor aktiv, ha a hajtas logikai bemenet vezérlésben van ((Command
mode sel] (CMOd) = 0).

Egy el6re bedllitott sebességhez rendeljen egy logikai bemenethez 6-0s funkciot.
Harom elére beallitott sebességig rendeljen két logikai bemenethez 6-0s és 7-es funkcibt.
Hét el6re beéllitott sebességig rendeljen harom logikai bemenethez 6-os, 7-es és 8-as funkciot.

Az eldre bedllitott sebesség alpjel prioritast élvez barmilyen mas forrasbél érkezé alapjelekkel szemben.
Részletes informécidért az elére bedllitott sebeségekkel kapcsolatban, lasd 91. oldalt. Lasd 42. oldalt a
huzalozassal és az id6zitésekkel kapcsolatban.

Kéd Megnevezés / Leiras :)T:!:?;Si tar- Gyari beallitas
5r | [Preset speed 1] LL..ULHz 15 Hz
5 e @ [Preset speed 2] ‘ LL..UL Hz ‘ 20 Hz
5-3 [Preset speed 3] ‘ LL..ULHz ‘ 25 Hz
5rH4 [Preset speed 4] ‘ LL..ULHz ‘ 30 Hz
5r5 [Preset speed 5] ‘ LL..UL Hz ‘ 35 Hz
5rb [Preset speed 6] ‘ LL..ULHz ‘ 40 Hz
5r 1 [Preset speed 7] ‘ LL..ULHz ‘ 45 Hz
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+/- Sebességvezérlés paraméterek

+/- sebesség-(motoros potenciométer) vezérlés a [Frequency mode sel] (F /7 0 o) paraméter beéllitasaval vagy
[Remote spd ref 2] (F & [0 7) paraméter 5-re allitdsava valdsithaté meg (lasd 77 és 78. 0.). Két logikai bemenet
szlkséges, az egyik a sebesség néveléséhez (logikai bemenet funkcié 41) és egy masik a sebesség
csokkentéséhez (logikai bemenet funkci6 42). A logikai bemenet 43-as funkcio térli az addig tarolt sebesség
alpjelet.

Az F 754 — F 2 E 9 paraméterek finomitjak a +/- sebességvezérlés mikddését.

Az F 7 5 5 paraméter aranya az F £ £ 4 paraméterhez meghatarozza (+) sebesség parancs meredekségét:

(+) sebesség parancs meredeksége = F /65 / F 2 A4
Az F 2 5 7 paraméter aranya az F 7 £ £ paraméterhez meghatarozza (-) sebesség parancs meredekségét:
(-) sebesség parancs meredeksége= F 26 71/ FZEA

Tovabbi részletekért lasd a 94. oldalt.

S . Gyari
Kod Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany y’ .
beéllitas
FZBHY [+speed LI resp time] +Sebesség log. bem. valaszidé 0.0...100s 0.1s
Az F 2 E 4 paraméter a (+) sebességhez rendelt logikai bemenet maximalis bekapcsolasi id6- értékét allitja be, korlatozva a
sebesség ndvekedését, ahogy az a [+speed freq. step] (F & £ 5) paraméter altal definialt, csak egyetlen Iépésre. A logikai be-
menet aktiv allapotban val6 tartdsa tovabb, mint ahogyan az az F & £ 4 paraméterben szerepel, a sebesség parancs lépéseinek
megtdbbszérdz6dését eredményezi.
FZE5S [+speed freq. step] +Sebesség frekvencia lépés ‘ 0.0...[Max frequency] (F H) Hz ‘ 0.1 Hz
Az F 7 E 5 paraméter minden egyes (+) sebesség parancs frekvencia szélességét allitia be
FZEBE [- speed LI resp time]  -Sebesség log. bem. valaszidé ‘ 0.0...10.0 s ‘ 0.1s
Az F 2 b b paraméter a (-) sebességhez rendelt logikai bemenet maximalis bekapcsolasi idéértékét allitja be, korlatozva a se-
besség cstkkenését, ahogy az a [-speed freq. step] (F & £ 7) paraméter altal definialt, csak egyetlen I1épésre. A logikai bemenet
aktiv allapotban val6 tartasa tovabb, mint ahogyan az az [+speed freq. step] (F & £ 5) paraméterben szerepel, a sebesség
parancs lépéseinek megtébbszérézédését eredményezi.
FZ2E1 [- speed freq. step] -Sebesség frekvencia 1épés ‘ 0.0...[Max frequency] (F H) Hz | 0.1 Hz
Az F 7 E 7 paraméter minden egyes (-) sebesség parancs frekvencia szélességét allitja be
FZEH [Init +/- Speed] Kezdeti +/- Sebességérték ‘ 0.0...[Max frequency] (F H) Hz ‘ 0.0 Hz
Az F 2 b O paraméter a +/- sebesség parancs értékét dllitja be Hz-ben, amit a hajtas minden bekapcsolaskor alkalmaz. Ezt a
paramétert a gyarilag beéllitott értéken hagyva, a hajtas kimené frekvenciajanak kezdé értéke minden bekapcsolaskor 0 Hz lesz.
FZES9 [Init +/- Speed memo]  Kezdeti +/- Sebességerték - ‘ 1
0 | [Disable]
! | [Enable]
Az F 2 | 9 paraméter beallitasa meghatarozza, hogy az [Init +/- Speed] (F £ & H) paraméter a hajtas minden halézatra val6 kap-
csolasakor megvaltozik. Ha az F & £ 5 paraméter értéke 1, az F 2 £ B paraméter értéke felveszi a hajtas utolsé sebességpa-
rancs értékét miel6tt a a hajtast a hal6zatrol levalasztjak.
F 131 [RY Relay Function 2] RYA-RYC Relé masodlagos funkcioja ‘ 0...61, 254, 255 ‘ 255
Az RYA-RYC relét masodlagos feltételek jelzésére lehet beallitani. Az els6dleges RYA-RYC reléfunkciék az [RY Relay Function
1] (F 1 30) paraméterben kerliltek beallitasra (lasd 109. 0.). Lasd a 98. oldalon kezd6dé tablazatot, amely teljes leirast ad az
elsédleges és a masodlagos funkciokroél, amelyek az RYA-RYC reléhez rendelhetdk.
F 139 [RY logic select.] RYA-RYC reléfunkcié kivalasztas - ‘ 0
0 | [Function 1and 2]: [RY Relay Function 1] (F | 7 1) (els6dleges) és [RY Relay Function 2] (F | 3 7) (masodlagos)

-

[Function 1 or 2]: F | 31 (elsédleges) vagy F | 3 7 (masodlagos)

Az RYA-RYC relé meghlzasra konfiguralhaté ha:

Mind az elsédleges és mind a masodlagos feltételek igazak (F / 7 9 =0), vagy
amikor csak az egyik vagy csak a méasikigaz (F /39 =1).

113



1/0 Vezérlés paraméterei

. . - fir s s . Gyari
Kéd Megnevezés / Leiras Bedllitasi tartomany y' s
beallitas
F 1oo [Freq. 1 reached] Relékimenet — Frekvenciaszint 1 elérve 0.0...[Max frequency] (F H) Hz | 0.0 Hz
A frekvencia, amit az F |/ [J [J paraméterrel allitottunk be, a relé kimeneti funkcié 4 és 5-nek a hatarértéke (lasd 98. o.).
Kimeng frekvencia (Hz) 4
Parancsolt
frekvencia
F oo
0 AN » 1dG (S)
BE
Relékimenet-funkcio6 4 Kl
Relékimenet-funkci6 4 BE
I I Kl
F 1ol [Freq. 2 reached] Relékimenet — Frekvenciaszint 2 elérve ‘ 0.0...[Max frequency] (F H) Hz | 0.0 Hz
Az F 1[0 | paraméterrel beallitott frekvencia a hatarértéke a relé kimenet funkcié 8 és 9-nek és +/- a [Freq.2 bandw.] (F /0 )
savszélesség a hiszterézise a relékimenet-funkciok 66 és 67-nek (lasd 103. oldal).
Kimené frekvencia (Hz) j
.
\
0 » 1d6 (S)
BE
Relé kimenet funkcio 8 Kl
Relé kimenet funkcié 9 EF
BE
Relé kimenet funkcié 66 KI
Relé kimenet funkci6 67 BE
l | K
F I1OZ [Freq.2 bandw.] Frekvencia elérte az érzékelési savot

Az F | [0 2 paraméter meghatarozza a savszélességet a [Freq.2 reached] (F /0 1) kéril (lasd az alabbi abrat) és a parancsban
adott frekvencia alapjelet (lasd az alabbi abrat), amely meghajtja a relét a 6-t61 a 9-es funkcidk szerint (lasd 98. 0.).

Kimené frekvencia (Hz)

+|F 102

A

0.0...[Max frequency] (F H) Hz | 2.5 Hz

Parancsolt frekvencia alapjel |

N

Relé kimenet funkci6 6

Relé kimenet funkci6 7 U BE
KI

\ » |d6 (S)

BE
Kl
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1/0 Vezérlés paraméterei

S . Gyari
Kod Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany y’ .
beéllitas
FIEB1 [Freq band det range]  Frekvencia-savszélesség tartomany 0.0...[Max frequency] (F H) Hz | 2.5 Hz
Az F | E 7 paraméter meghatarozza a savszélességet a VIA vagy VIB sebesség-alapjel kordl (lasd alabb) mikddtetve a reléki-
menetet az 52, 53, 60, és 61 funkcidk szerint (lasd 102. oldal).
Ez a funkcié kétféleképpen hasznéalhatd, egyrészt, hogy jelezze a folyamat értékét, masrészt, hogy a visszacsatolas értékével
egyezik-e, amikor a PID-funkci6 hasznalatban van.
i VIA
. =
|FﬂD:I|VaQY |FE'L7 7|
: (-
/ » 1d6 (S)
BE
Relé kimenet funkcié 52 + 60 Kl
Relé kimenet funkcié 53 + 61 BE
Kl
FEO3 [Ext. fault stop Mode] Kiils6 hibara megallas mod - 0
0 | [Freewheel]: Szabadkifutdsos megallas
! | [Ramp stop]
2 | [DC braking]: DC-fékezés
Az F E [ 3 meghatarozza a hajtas megallasanak a médjat ha egy logikai bemenet az aktivalt 11-es funkcibhoz vagy a 46-os
funkciéhoz van rendelve (l4sd a tablazatot a 91. és s 94. oldalon).
FEOHY

[DC brk time ext fit] DC-fékezés ideje kiilsé hibara 0.0...20.0 s 1.0s

Ha az [Ext. fault stop Mode] (F £ [0 7) paraméter értéke 2, az F £ [ 4 paraméter fogja meghatarozni, hogy milyen hosszu ideig

kapjon DC aramot a motor amig a kiilsé hiba a logikai bemeneten aktiv.
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1/0 Vezérlés paraméterei

Szell6zéracs (zsalu) vezérlés
Ezt a funkciét a szell6z6redszerekben alkalmazzak. A funkcié célja, hogy a szell6zéracs (zsalu) nyitasat
vezéreljuk, amikor a ventilatort elinditjuk.

Zsalunyitasi parancs

A nyitasi parancsotaz F | 70 vagy F | 32 parancsokon keresztll a reléhez rendelhetjiik a [Damper] 68 vagy
[Inv. damper] 69 funkcidk hozzarendelésével. Lasd a 103. oldalon. A zsalu automatikusan bezarédik, amikor a
nyitasi parancs megszinik.

Zsalunyitas visszajelzés
A nyitds egy bittel vagy egy logikai bemenettel van vezérelve, amelyaz F | | |, F | |2 vagy F | |3
paramétereken keresztll a [Damper feedBack] 73 paraméterhez rendelhetd. Lasd 96. oldalon. A megfeleld
logikai bemenet vagy bit a [Damper fdb type] F 5 & [J paraméteren keresztil konfiguralhatd.
Amikor valamilyen hiba |ép fel, a hajtds [Damper fault 1] ¥ & / hibdba megy, ha a zsalu nem nyilik és [Damper
fault 2] F 4 2 hibaba, ha nem zarodik.
A [Time open damper] F 5 5 | paraméter a nyitasi hibat késlelteti, amikor a hajtas inditasi parancsot kap, és a

[Time close damper] F 5 A & paraméter a zarasi hibat, amikor a hajtas allj parancsot kap.

Zsalu

|

IATV 212 L . L

| Vezérlés Visszacsatolas } I
|
|

0 Re P24 LI077J Légéram
Ventilator
T - <= k=
Zsalunyitas-
érintkez6
Zsalunyitas

Ventilator sebessége 1

Rl

Inditasi parancs

——
JRNSE R ———T——

Rx

e i e

Nyitva
A zsalu helyzete
Zarva

n
al
[o¢]

—_—p -
n
a
o]
N

!
1
Nyitasi parancs O

>

Zsalunyitas-érintkez6 \ \
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1/0 Vezérlés paraméterei

Beallitasi tar- ST,
Kod Megnevezés / Leiras ea . Gyari bedllitas
tomany
F5B80 |[Damper fdb type] 0
0 | [No feedback]: Nincs visszacsatolas (Gyari beallitas)
I | [LIL set]: Logikai bemenet, aktiv O értéknél (zarva). Mielétt beéllitja az F 5 5 [-at /-be, rendeljen hozza logikai bemenetet.
2 | [LIH set]: Logikai bemenet, aktiv 1 értéknél (nyitva). Mielétt beallitia az F 5 5 [J-at ~-be, rendeljen hozza logikai bemenetet.
3 | [Com. LIL set]: Soros kapcsolat kommunikéacios bit, kivalasztva [Com channel choice] (F A [ 7) paraméterrel, aktiv szint 0 (zar-
va). Tajékozédjon a kommunikéaciés kézikdnyvbél.
4 | [Com. LIH set]: Soros kapcsolat kommunikacios bit, kivalasztva [Com channel choice] (F A [ 7) paraméterrel, aktiv szint 1
(nyitva). Tajékozodjon a kommunikéacios kézikényvbél.
Az F 5 B [ paraméter beallitdsa fiiggetlen parancsmédtol.
Az F B[ 7 paraméter beallitdsaval kivalaszthatjuk a zsaluvisszacsatolashoz alkalmazni kivant kommunikéacios csatornat.
F5H I [Time open Damper] ‘ 0.05s...300.00 s ‘ 60.00
Nyitasi hibafigyel6 id6késleltetés. Ha a zsalu nem nyit ki a beéllitott id6 végére, a hajtas [Damper fault 1] F o | hibaban
reteszelddik. Az id6zit6 az inditasi parancsot kdvetéen indul el. Az idékésleltetésnek nagyobbnak kell lennie, mint a zsalu nyi-
tasahoz sziikséges normal idének.
F5BZ [Time close Damper] ‘ 0.055...300.00 s ‘ 60.00
Zarasi hibafigyel6 id6késleltetés. Ha a zsalu nem zar be a bedllitott id6 végére, a hajtas [Damper fault 2] F o 2 hibadban
reteszel6dik. Az id6zit6 a motor megallasat kdvetden indul el. Az idékésleltetésnek nagyobbnak kell lennie, mint a zsalu
zéarasasahoz szilkséges normal idének.
F5H83 [Damper flt behavior] ‘ ‘ 1
0 | [No fault]
I | [Freewheel stop]
2 | [Ramp stop]

Az F 5 B 3 paraméter meghatérozza a hajtas viselkedését, amikor a [Damper fault 1] (F & /) hiba megjelenik.
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A kijelzé paraméterei

A kijelz6 paraméterei

Mi talalhat6 ebben a fejezetben?
Ez a fejezet a kdvetkezbket tartalmazza:

Targy

Oldal

A kijelzd paraméterei

120
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A kijelzé paraméterei

A kijelz6 paraméterei

Kod Megnevezés / Leiras Beallitasi Gyari bedllitas
tartomany
F110 [Displayed param.] Alapértelmezett grafikus kijelz beallitasi értékei 0...10 0
0 | [Motor frequency] Motor miikddési frekv. (Hz vagy egyéni kijelzés), lasd [Customized freq val] (F 70 £') paramétert a 121. oldalon
I | [Reference] sebesség-alapjel (Hz vagy egyéni kijelzés ), lasd az F 711 7-ta 121. oldalon.
2 | [I Mot] Motoraram (% vagy A), lasd [Unit value selection] (F 70 /) paramétert alabb.
3 | [Drive rated I] Hajtas névl. arama (A)
4 | [Drive therm state] (%)
S | [Motor power] Kimené teljesitmény (kW)
6 | [Int speed ref] Bels6 sebesség-alapjel (a PID-funkcié utan) (Hz vagy egyéni kijelzés) lasd F 70 7-t a 121. oldalon.
7 | [Com data] Soros kommunikaciés adat
B | [Motor speed] Kimend sebesség (rpm, lasd [Motor rated speed] (F 4 | 7)-t a 70. oldalon)
9 | [Com count] Kijelzi a kommunikacids kartya altal vett 6sszes kommunikaciés esemény szamat az utolsé bekapcsolas 6ta
10 | [Com count norm st.] Kijelzi az 6sszes, a kommunikacios kartya altal vett érvényes 6sszes kommunikacios eseményt az utoso
bekapcsolas 6ta.
A [Displayed param.] (F 7 [ [I) paraméter meghatarozza az alapértékét a beépitett kijelz6nek bekapcsolaskor.
A C, P, L, és H risztasok paraméterei csak akkor jelezhet6k ki a grafikus kijelzén, ha a [Displayed param.] (F 7 /1) paraméter
értéke 0. Lasd a ,Run Mode™-ot a 23. oldalon.
Fi0 1 [Unit value selection] Mertekegyseg kivalasztas - 1
o | [%]
! | [Amp or Volt]
Az F 70 | paraméter meghatéarozza, hogy bizonyos értékek hogyan legyenek megjelenitve a hajtas beépitett kijelzéjén, akar,
mint a hajtas névleges értékének szazalékaban, vagy akar aram vagy feszlltség értékben, ahogy megfeleld.
Az F 10 | beéllithsa csak azokat a paramétereket és kijelzési értékeket fogja érinteni, amelyek amperben vagy voltban
kifejezhet6k. Ezek a kdvetkez6 paramaméterek:
[Motor thermal prot.] (£ H ) és F | 7 3: motor névleges &rama
F 25 |: DC fékezési aram szintje
F 185 és FE0O I:motor aramkorlat
F E | I:alulterhelési szint (szarazon futas)
A Motor névleges fesziiltsége (paraméter .. /. és F | 7 [) voltban van kijelezve.
F 108 [Display ref. resol.] Grafikus kijelz6 frekvencia-felbontas - 0
0 | Kikapcsolva - 0.1 Hz lépéskdz
I...2 55 | Lasd az alabbi formulat
Az F 70 H paraméter a [Loc. speed ref. step] (F 70 7) paraméterrel egyltt (lasd 77. 0.) meghatarozza azt a lépéskédz értéket,
amivel a hajtas a beépitett kijelz6jén ndveli az értékeket.
Gyari bedllitasnél ez az F 70 H paraméter nincs engedélyezve, igy a beépitett kijelzé 0,1Hz —es |épésekkel ndveli vagy csok-
kenti a kijelzén lathatd értéket.
Haaz F 70 B paraméter 0-t6l eltérd értékre van allitva, akkor a beépitett kijelz6 frekvencia kijelzése az alabbiak szerint térténik:
Beépitett kijelz6 frekvencia-kijelzés = belsé sebesség-alapjel (PID-funkci6 utan) x F 70 B / meghatérozott.
Példaulhamindaz - 700 7 és F 70 H egyenlb 1-gyel, a beépitett kijelzé frekvencia kijelzése csak 1Hz-es 1épésekkel fog ndve-
kedni.
FBEZ | [Run time alarm] 0.0...999.9 610.0
(6100 hours)
Az F £ 2 | paraméter egy relékimenet-funkci6 42 vagy 43-mal egylitt alkalmazva (l4sd 102. 0.) jelzi, hogy az F £ & | paramé-
terben bedllitott futasi id6 felhalmozddott.
0.1 =1 6ra, 100 = 1000 6ra
F14H [Power cons. memo] Osszes energiafogyasztas memoria - 1
0 | [Disable]
! | [Enable]

Az F 74 H paraméter meghatarozza, hogy a hajtas 6sszes energiafogyasztas memoriaja, ami kilowatt-éraban (kWh) van
kijelezve, torlédétt-e amikor a hajtast betaplal6é halézat megsziint majd visszajétt. Ha az £ 74 B paraméter értéke 0, a memoria
torlédik. Ha 1 a kWh értéke, a memoériaban megmarad.
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A kijelzé paraméterei

Kod Megnevezés / Leiras Beallitasi Gyari bedllitas
tartomany
F 1459 [Power cons. unit] - A hajtas névl. ér-
tékének megf. (1)
O | [1 kwh]
I | [0.1 =1KkWh]
2 | [0.01 =1 kWh]
3 | [0.001 =1 kWh]
Az F 74 49 paraméter meghatérozza a beépitett kijelz6n megjelené kWh skalazasat.
Fi10¢2 [Customized freq val] Egyeni frekvencia 0.00...200.00 0.00
Az F 102, F 105, és F 105 paraméterek beéllithatok Ggy, hogy a beépitett kijelzd altal mutatott érték megfeleljen az al-
kalmazéasban hasznalt sebességértéknek, példaul, 1ab per perc, vagy egység per 6ra legyen.
0.00: Frekvencia Hz-ben kijelezve
0.0Haaz F 70 2 paraméter 0-nal nagyobb értékre van allitva, a frekvenciaérték kijelzése a kdvetkezd kalkulacio szerint térténik:
A kijelzett érték = kijelz6 vagy frekvencia paraméter x F 7101 2. Lasd az alabbi példat.
1...200.0: Szorz6tényezé
500 |wT—> | 1800
F102=0. 00
EOx30.00=1800
500 | T 5.0
Fi1oe=0.00 Fl0c=0.10
EOXO.10=6.0
F 103 [Frequency convert.] Frekvencia szabad egység konverzio ‘ ‘ 0
0 | [All] Frekvencia kijelzés szabad egység
I | [PID only] PID-frekvencia szabad egység konverzi6
F 105 [Custom freq. slope] Egyéni frekv. meredekség konverzio - ‘ 1
0 | [Negative slope]
I | [Positive slope]
Az F 705 paraméter bedllitja a meredekségét az egyéni frekvencia kijelzés meredekségnek. Lasd az aldbbi diagramot példa-
ként a funkci6 mikoédésére
F 105 [Customize unit bias] Egyéni frekvenciakonverzio-eltolas

‘ 0.00...F H Hz ‘ 0.00 Hz

Az F 70 E paraméter egy eltolasi értéket ad hozza az egyéni frekvenciakonverzié miivelethez.

[F10 1=1, F106=000|

\F105=/,F106=20.00
grafikus grafikus i
kijelz6egység kijelz6egység
800 1000

‘\Fme
0

0 Kimen6 frekvencia 80 (Hz)

- 0 »

0 Kimen6 frekvencia 80 (Hz)

[F105=0,F 106=80.00]

grafikus i
kijelz6egység
800

0

-
-

0 Kimens frekvencia 80 (Hz)

(1) Lasd a 167. oldalon talalhaté tablazatot.
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Az érzékelt hibak kezelésének paraméterei

Az érzékelt hibak kezelésének paraméterei

10

Mi talalhat6 ebben a fejezetben?
Ez a fejezet a kdvetkezbket tartalmazza:

Targy Oldal
Idékésleltetés 125
Forgd motor elkapasa (F301) 126
Tulnyomaték-érzékelés 132
Zavard tulfeszliltség- és bemend fazishiany-hiba elkertilés 133
Motor-tulterhelési karakterisztikak 134
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Az érzékelt hibak kezelésének paraméterei

Kod Megnevezés / Leiras Gyari bedllitas
F 303 |[Number auto reset] 0

A VESZELY

A BERENDEZES NEM SZANDEKOS MUKODTETESE

® Az automatikus Ujraindulas csak azoknal a gépeknél vagy alkalmazasoknal hasznélhatd, amelyek nem jelentenek sem
személynek sem a berendezésnek veszélyt.

o Ha az automatikus Gjraindités aktiv, a hibarelé csak akkor fog hibat jelezni, mihelyt az Ujrainditasra alkalmazott idétallépés
periddus lezajlott.

® A berendezést a nemzeti és terlileti biztonséagi eléirasokkal 6sszhangban lehet csak hasznalni.

Ezen utasitasok be nem tartasa halalt vagy stlyos sériilést okozhat.

0 | Nincs engedélyezve.
I... 10 | Az automatikus torlési probalkozasok szama.

Az alébbi tablazat bemutatja azokat a hibakat, amelyeket az automatikus térléssel lehet t6réIni. Ha az F 3 [0 7 paraméter ér-
téke 0-t6l nagyobb értékre van allitva és az itt felsorolt hibak valamelyike megjelenik, a hajtas megprobélja automatikusan
térdIni a hibat s ezzel az Ujraindulast lehetévé tenni:

Hibak amelyek az automatikus térléssel térélheté6k miutan a hiba megsziint

Kéd Leiras Kéd Leiras
F d 1| Szell6zézsalu hiba 1 (zart zsalu) 0 HZ | Kilsé tulmelegedés
orC 1| Tularam felfutas alatt 0L 1| Hajtas tulterhelve
ocC 2| Tularam lefutas alatt 0oL 2| Motor tulterhelve
0rC 3| Tularam allandésult allapotban OF 1| Talfesziltség felfutas alatt
OcC |P| Zarlat- vagy féldzéarlathiba felfutas alatt O F 2| Tllfeszultség lefutas alatt
O0cC 2P| Zarlat- vagy féldzarlathiba lefutas alatt 0 F 3| Tllfeszultség allandosult allapotban
Zarlat- vagy féldzarlathiba allandosult
ocC3Fr|, A s " - .
allapotban 50U E | Allandé magnesi motor Iépésvesztés
O H | Hajtas talmelegedett

Az automatikus torlési kisérletek addig folytatodnak, amig az F303 paraméterben beallitott értéket a kisérletek
szama el nem éri.

Ha ezek a prébalkozdsok nem térlik a hibaallapotot, a hajtas megall és manualis beavatkozast kell eszk6zdIni.

Ha egy masik hiba jelentkezik az automatikus hibatérlés folyamata alatt, a hajtds megall és manudlis
beavatkozast kell eszkdzdIni.

A sikeres hibatdrlés azt jelenti, hogy a hajtas felpdrgeti a motort a bedllitott sebességre anélkil, hogy ujabb hiba
Iépne fel.

Ha a sikeres automatikus térlést kévetéen meghatarozatlan ideig nem jelentkezik Ujabb hiba, a térlési
kisérletszamlalo t6rl6dik, megengedve ezaltal Gjbdl a teljes Gjraprébalkozasi szamot a jévébeni fellépd hibak
kezelésére.

Az automatikus torlések alatt, a hajtas beépitett kijelzdje felvaltva mutatja az - £ ~ -t és a [Displayed param.]
(F 7 I 0) paraméterértéket, 120. oldal.

Feltételek az automatikus toérlés engedélyezésére
Az automatikus torlési kisérlet nem hajtdédik végre ha a hiba oka fenndll.

Az 0L [ vagy 0L 2 tilterhelés-hibak esetén, a hajtas kiszamolja a szikséges hdlési idét annak érdekében,
hogy a hiba t6rl6djén.

0 H hiba esetében, a hiitébordaba épitett h6érzékel6 jelzi, amikor a hiba térélhetévé valik.

A DC busz feszliltségének mérése fogja jelezni, amikoraz 7 F [, 0 F 2, vagy O F 3 hiba torélhet6.
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Idokésleltetés

Az elsé torlési probalkozas 1 mp mulva lesz a hiba megjelenését kdvetéen. Minden egymast kovetd torlési
kisérlet 1mp-et ad hozza a térlési id6hdz, ahogy az az alabbi tablazatban lathato.

Hibatorlési probalkozasok

Prébalkozas szama

Id6késleltetés a hiba, a térlési probalkozas
és a legujabb hiba k6z6tt

—_

1 masodperc

2 masodperc

3 masodperc

4 méasodperc

5 méasodperc

6 masodperc

7 masodperc

8 masodperc

O | O | N ||~ W| N

9 masodperc

—_
o

10 méasodperc

Hibarelé miikédése

Amikor egy kimeneti relét 10-es vagy 11-es funkciora programozunk (l4sd a 98. oldalon a tablazatot), nem fogja

mutatni a hibat addig, amig az ésszes automatikus hibatdrlési prébalkozés el nem fogyott.

A 28-as és 29-es kimend reléfunkciok alkalmazhaték arra, hogy jelezzék, hogy egy automatikusan reszetelheté

hiba megjelent.

A 36-0s és 37-es kimend reléfunkcidk alkalmasak arra, hogy jelezzék a hajtas altal észlelt barmilyen hibat, még
az automatikus torlés alatt jelentkezd hibakat is.

A hajtas hibamemériaja

Ha a [Drive fault memory] (F & [ 2) paraméter értéke 1 és a hal6zati betaplalas megsziinik, majd ismételten
visszajoén mialatt az automatikusan reszetelhetd hibatdrlés aktiv, az automatikus hibatérlés t6rlédni fog. (lasd

127.0.).
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Forgé motor elkapasa (F 30 /)

Ha a forg6 motor elkapasa engedélyezve van (az F 7 [J /| paraméter nem 0), a hajtds a motor forgasanak iranyat
és sebességét érzékelni fogja, miel6tt a fesziltséget a motorra adna.Ez a szabadkifutassal a megallas felé
lepdrg6 motorra z6kkenémentesen kapcsolja ra a feszlltséget anélkil, hogy nagy aram vagy nyomatéklékés
keletkezne.

Haaz F 70 | nincs engedélyezve és a hajtast rakapcsoljuk egy forgd motorra, akkor a hajtds a motorra kis
frekvenciaju kezdeti jelet kapcsol, aramkorlatban mikédve addig, amig a motor majdnem megéll. Akkor a hajtas
felpdrgeti a motort a megadott sebesség-alapjel értékére.

Forg6é motor elkapasos indulas lesz, ha az ¥ 70 | paraméter értéke 1 vagy 3 és:

o Rovid halozati feszlltségkimaradas Iép fel (a beépitett kijelz6 végig mutatja az értékét) és a hajtas elveszi a
taplalast a motortél,
e ¢&s van folyamatosan inditasi parancs (2 vezetékes vezérlés).

F 30 I értéke 1 vagy 3

Bemend feszlltség

Motor sebessége

-

/o~

J | Ki

Forg6é motor elkapasos indulas lesz, ha az F 70 | paraméter értéke 2 vagy 3 és:

Inditasi parancs

o A mikddés engedélyezve (logikai bemenet az 1 vagy 54-es funkciéhoz van rendelve) parancs megsziint
majd visszatért,
e ¢&s van folyamatosan inditasi parancs (2 vezetékes vezérlés).

F 30 I értéke 2 vagy 3

Motor sebessége

[~ \.

BE

Inditasi parancs J Ki
i | — BE

Mikedes [T | K

engedélyezve
Haaz F 310 | értéke 4, a hajtas, minden egyes inditasi parancs kiadasakor, a motor sebességének és
irdnyanak a keresését fogja végrehajtani.
Megjegyzés: Engedélyezve a forgd motor elkapast minden inditasi parancshoz adjon 300 miliszekundumot az
alkalmazasban.

Ne alkalmazza a forgd motor elkapasa parancsot, ha a hajtas tébb mint egy motort taplal.

Kod Megnevezés / Leiras Gyari beallitas értéke
F3Oo |l [Catch on fly] 3(1)
0 | [Disable]
I | [Brief power loss] Révid hal6zatkimaradas utan
2 | [Run restored] Miutan a ,Mikddés engedélyezve” helyrealit
3 | [Power loss, run] Révid hal6zatkimaradas utan vagy miutan a ,Mikédés engedélyezve” helyreallt
4 | [Each start] Mindegyik inditas alatt
FE3Z [Mot overload memo]  Motor tulterhelve Memoria 0
0 | [Disabled] Térolve

hanyszor a hal6zati fesziiltség megsziinik majd visszatér.

[Enabled] Memorizélva

Ha az F £ 7 2 paraméter értéke 1, a hajtas meméridja a motor hballapotat megtartja még akkor is, ha a halézati feszlltség
megsziinik. Ha a hajtas motor talterhelve hibara, [ L 7 megall, a hiilési idének el kell telnie (a hajtas altal szamitva), mielétt a
motor Ujraindulhatna.

(1) Forgé motor elkapasos indulas lehetséges azutan, hogy a hajtas hibajelzése aktiv, ha az automatikus térlés engedélyezve van
([Number auto reset] (F 3 0 7) paraméter nem 0, lasd 124. oldal).
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Kod Megnevezés / Leiras Gyari beallitas értéke
FEOZ [Drive fault memory] 0
0 | [Cleared]
Ha az F E [0 & paraméter értéke 0 és a hajtas halozati fesziltséget kap a hiba utan:
Ha a hiba oka meg lett sziintetve, a hajtas reszetel6dik és Gjraindithaté. Mielétt az informacié a hibar6l térlédne, elétte a
hibanapléban bejegyzésre kerdil.
Ha a hiba oka nem lett megsziintetve, a hiba a kijelzén Gjra megjelenik, de a hajtas memodrigja az informéciokkal a mikoédésérd|
és a hibaval egyutt a hibanaploban bejegyzésre kerll. Az informaci6 a negyedik legutolsé hibarél térlédik a hibanapléd
memoriajabol.
I | [Retained]
Ha az F E [0 & paraméter értéke 1 és a hajtas halozati fesziltséget kap a hiba utan:
Ha a hiba oka meg lett szintetve, a hajtas reszetel6dik és Gjraindithaté. Miel6tt az informacié a hibar6l térlédne, elétte a
hibanapléban bejegyzésre kerdil.
Ha a hiba oka nem lett megsziintetve, az eredeti hiba és az 6sszes mikddéssel kapcsolatos informacié megtekinthet6 lesz, ugy-
mint az éppen aktudlis hiba a felligyeleti médban.
Az informéci6 a negyedik legutols6 hibarél megmarad a hibanaplé memoriajaban.
Az automatikus térlés parancs tiltva lesz.
FEOH [Input phase loss] Betap faziskimaradas érzékelése mod 1
0 | [Disable]: Nincs engedélyezve
Ha az F £ [0 B paraméter értéke 0, a bejévd haldzati fesziiltség faziskimaradas érzékelése nem lesz aktiv. A haldzati feszliltség
egy fazisanak megsziinése nem fog hibat generalni a hajtasban.
I | [Enable]: Nincs engedélyezve
Ha az F £ [0 B paraméter értéke 1, akkor a hal6zati feszlltség egy fazisanak megsziinése £ F H | hibat fog generalni.
F3Ooe [Supply loss behav.] 0
0 | [Disabled]
Ha az F 30 2 paraméter értéke 0 és a hajtasrél csak révid idére tlnik el a betaplalé fesziiltség, a hajtas nem all meg hibaval,
hanem helyette megkisérli a motor fesziiltségét és/vagy aramat csékkenteni és folytatni a norméal miikédést addig, amig a hal6za-
ti feszliltség vissza nem tér.
I | [Do not use]: NE HASZNALD
2 | [Freewheel]
Ha az F 7 [0 2 paraméter értéke 2, és a hajtasrol csak révid idére tlinik el a betaplalé fesziiltség, a hajtas nem taplalja tovabb a
motort, hagyva azt, hogy szabadkifutdssal megalljon. A beépitett kijelzé villogva 5 £ [ F feliratot jelez. A hajtas csak (Gj inditasi
paranccsal indithat6 Ujra.
Halozati
feszultség
Motor
sebessége /7\\
Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas
FEZ [Undervolt detect.] Alacsony fesziiltség mikédési mod - 0
0 | [Alarm (0.6U)]: Csak riasztas (érzékelési szint 60 % alatt)
Haaz F £ 2 7 paraméter értéke 0, és a hal6zati feszultség a névleges értékének 60%-a ala csdkken, a hajtas megall és a hiba
kodjat a beépitett kijelzén kijelzi, de nem miikddteti a hibarelét. Ha a haldzati fesziltség névlieges értékének 60%-a f6lé emelke-
dik, a kijelzén lathat6 hibakod térlédik anélkil, hogy a vezérlés megalina és a hajtas ismételten miikédésre kész allapotba kertil.
I | [Fault (0.6U)]: Hiba (érzékelési szint 60 % alatt )
Haaz F £ 2 7 paraméter értéke 1 és a halozati fesziltség névleges értékének 60%-a ala esik, a hajtas hibaval megall és ujrain-
ditasa elétt hibatorlést kell végrehajtani, hogy Ujra indulhasson.
2 | [Alarm (0.5U)]: Csak riasztas (érzékelési szint 50 % alatt)

Haaz F E 2 7 paraméter értéke 2 és a hal6zati fesziltség névleges értékének 50%-a ala esik, a hajtas megall kijelezve a hibéat
a beépitett kijelzén, de nem mukddteti a hibarelét. Ha a hal6zati feszlliség névleges értékének 50%-a f6lé emelkedik, a hiba a
kijelz6n torl6dik anélkil, hogy a vezérlés megallna és a hajtas ismételten miikddésre kész allapotba kertl.

VIGYAZAT

A HAJTAS TONKRETETELENEK LEHETOSEGE
Amikor az F 5 2 7 = 2, hasznéljon hél6zati fojtét.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy a berendezés tonkremenetelét okozhatja.
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Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas
F30O5 [Overvoltage fault] Tulfesziiltség-védelem - 2
[Enable]
Ha az F 7005 paraméter értéke 0, és a hajtas egy fenyegeté DC busz tulfesziltséget érzékel, automatikusan a kdvetkezé
miiveletek egyikét hajtja végre:
Megnéveli a lefutéasi id6t
A motort azonos sebességen tartja
Megnédveli a motor sebességét
Kimenet 4 oo
Fesziltség "—'\: ]
1 1 -
P -
DC b iltség ! P : Talfeszilltség-hiba érzékelés
uszfesziltség |----------- S B e mimiit— [FEZE] reszultseg ;
! ! mikddési szint
] ]
[Disabled]
Haaz F 305 paraméter értéke 1, a hajtas nem csinal semmit azért, hogy a DC busz tulfeszlltséget elkeriilje.
[Quick deceleration]: Engedélyezve (gyorslefutas maod)
Haaz F 7005 paraméter értéke 2, és a hajtas fenyegetd DC busz tulfesziiltséget észlel, megndveli a motorra adott teljesitmény
V/Hz arényét. Ez esetben a motor tllterhelédik, hogy a fékezéses energiat eldisszipalja a hajtas helyett.
[Dyn. deceleration]: Engedélyezve(dinamikus gyorslefutas méd )
Haaz F 7 [0 5 paraméter értéke 3, a hajtds megndveli a motorra adott teljesitmény V/Hz aranyat, amint a lassulds megkezdédik,
ahelyett hogy a DC busz fesziiltségére varna, amint megkdzeliti a hiba szintjét.
Amikor a motor sebessége elkezd cs6kkenni, gyakran tulfesziiltség keletkezik a DC buszon, amint a hajtas elnyeli a terhelésen
és a motoron keletkezett fékezési energiat.
FEZE [Overvoltage level] A neévl. DC buszfesziiltség A néveleges DC busz- 140%

fesziltség 100...150 %-a

Az F b & b paraméter beallitia a DC busz feszliltségének szintjét, amelyet az F305 paraméter altal megadott miivelet hataroz
meg. Lasd a fenti pontot.
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Az érzékelt hibak kezelésének paraméterei

Kéd

Megnevezés / Leiras Gyari bedllitas

FBEOS

[Output phase loss]  Kimené fazishiany hibaérzékelés mod 3

ARAMUTES, ROBBANAS- VAGY iVHUZAS VESZELY

® Haaz F505 = 0, kdbel szakadasa nincs érzékelve

® Haaz F505 = /vagy 2, kabel szakadasa csak a motor indulasakor van érzékelve

o Ellendrizze, hogy ez a miivelet nem veszélyeztet-e személyt vagy berendezést semmilyen médon
Ezen utasitas be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.

Ha a kimené fazishiany-érzékelés engedélyezve van és egy kimend fazis hianya tébb, mint 1 mp-ig fennall, a hajtas hibaval
megall és a kijelzéjén £ F H [ kbdot jelez.

[Disabled]
Ha az F £ [0 5 paraméter értéke 0, a kimend fazishiany-hiba érzékelése nincs engedélyezve.
[First start]: Az els6 indulaskor.
Haaz F £ [0 5 paraméter értéke 1, egy kimend fazishiany-hiba ellenérzés végbemegy, de csak az els6 inditaskor, miutan a hajtas
a motorra adja az energiét.
[Each start]: Mindegyik indulaskor.
Ha az F £ [0 5 paraméter értéke 2, egy kimené fazishiany-hiba ellenérzés végbemegy minden alkalommal, amikor a motort
elinditjak.
[During run]: Mikodés kbézben.
Ha az F £ [0 5 paraméter értéke 3, folyamatos kimend fazishiany-érzékelés van, amig a motor mikédik.
[Permanent]: Indulaskor és miikddés kdzben.
Haaz F £ [ 5 paraméter értéke 4, kimend fazishiany-hiba ellenérzés van a motor inditdsakor és utana is folyamatosan a motor
mikddése alatt.
[Output contactor]: Terhelés oldali levalasztas méd.
Haaz F £ [0 5 paraméter értéke 5, akkor ez az alkalmazas lehetévé teszi a motor miikddés kdzbeni lekapcsolasat a hajtasrol. A
hajtas automatikusan Gjrainditja a motort ha a kdvetkezé feltételek adottak:
- Ha a fazishiany az 6sszes kimené fazisnal egyszerre 1ép fel (a hajtas kimenetén 1évé magneskapcsolot, vagy terhelés-
kapcsol6t kinyitottak).
- A hajtas érzékeli, hogy a kimenetén a 3 fazisu csatlakozas helyredllt (a hajtas kimenetén 1évé magneskapcsolét, vagy ter-
heléskapcsol6t visszakapcsoltak ). A nyitas és a zaras k6z6tt 1 mp-et kell varni. Lasd a kdvetkezd abran lathatéd példat a
kimeneten l1év6 magneskapcsold kikapcsolasara.

Sebesség
/ _
t
Kimeneti 1 2
magneskapcsolo - »
1
0 t

t1: megallas szabadkifutassal
t2: felfutds rampa szerint

- Van érvényes inditasi parancs.
Egy kimené fazishiany-hiba ellenérzése az autohangolas alatt végbemegy az F £ [ 5 paraméter beallitasanak megfeleléen.
Nagy fordulatszamu és mas specialis motorok kellemetlen kimend fazishiany-hibakat okozhatnak.
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Kéd Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas
FE IO [Underload det.] Alulterhelés / riasztas - 0
0 | [Alarm]
Ha az F610 paraméter értéke 0, a 24-es vagy 25-0s relékimenet-funkciot lehet hasznalni (lasd 130. oldalt) az alulterhelés figyelé-
sére anélkil, hogy a hajtas hibat jelezne.
| | [Fault]
Haaz F £ |0 paraméter értéke 1 és és a terhelésiszintaz F £ | | paraméter altal beéllitott érték ala csdkken hosszabb ideig,
mintaz F £ |2 paraméterben meg van adva, a hajtas hibaval megall, és L/ [ kbdot jelez ki a kijelzén. A hibarelé meghlz ha
valamelyikhez hozza lett rendelve a 10-es vagy 11-es relé kiment funkci6 (lasd 98. 0.). A relé alulterhelés jelzést ad, ha a 24-es
vagy 25-6s funkcié be lett allitva. (l4sd 100. o.).
A hajtas vélaszat egy alulterhelésreaz FE 05, FE |0, FE | |,és FE |2 paraméterekben lehet bedllitani.
Az F £ |0 paraméter értéke meghatarozza, hogy az alulterhelés megjelenése riasztast adjon egy kimeneti relével vagy hibaval
leéllitsa a hajtast.
Az FEL49 és FE | | paraméterek 6sszege meghatarozza a hajtés terhelési szintjét, ami toréini fogja az alulterhelés riasztast
/ alulterhelés hibat.
Az F E | 2 paraméter meghatarozza, hogy a hajtasnak mennyi ideig kell alulterhelés allapotaban lennie, miel6tt egy alulterhelés
riasztas vagy hibajelzés keletkezne.
Lasdaz F 5049, FE 10, FE | | és FE |2 paramétereket, és az alabbi abrat tovabbi részletekért.
F 6 |0 = 0 (Csak riasztas)
BE
kevés aram Kl | | Kl
kimeneti jelzés
) L . F B {2 vagy kevesebb
Kimené aram (%) FE |2
FEII+FE09 / \ P
FG 11 \ pad
1d6 [Sec]
FE I | [Underload level] Alacsony terhelési szint ‘ 0...100% (1) ‘ 0%
Az F B | | paraméter bedllitja az alacsonyterhelés érzékelési szintet.
FEOY [Underload band] Alacsony terhelési szint savszélesség ‘ 1...20% (2) ‘ 10%
FE IZ [Underload det. time] Alacsony terhelés idétartama ‘ 0..255s ‘ Os
FE33 [Loss of VIA] VIA analég jel elvesztése ‘ 0...100% (3) ‘ 0%
0 | [Disabled] Nincs engedélyezve.
Ha az F £ 7 7 paraméter értéke 0, a hajtas nem figyeli a VIA bemeneten az analdg jel megsziinését
... 100 | [Fault detection level]

Ha az F £ 7 7 paraméter értéke 0-nal nagyobb érték és:

és a VIA bemeneten 1év6 jel a bedllitott érzékelési szint ala csdkken,

és az alacsony jelszint legaldbb 300 ms-ig vagy tovabb fennall,

a hajtas hibaval megall és a beépitett kijelzé £ - | B kdddal hibat jelez.

(1) A hajtas névleges aramanak szazaléka. A kijelzés lehet aramérték, amely [Unit value selection] (F 70 [) paraméter
beallitasatoél figg. (lasd 120. 0.).

(2) Az [Underload level] (F £ | 1) paraméter beéllitasanak szazaléka.

(3) A maximélis VIA jel szintjének szazaléka.
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Kéd

Megnevezés / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas

FEHYHY

[4-20 mA loss] A hajtas viselkedése a 4-20 mA elvesztésekor 0

[No]: Nem

[Freewheel] Megéllas szabadkifutassal.

Szabadkifutasos megallas és riasztas.

[Set speed] Tartalék sebesség.

Tartalék sebességre kapcsolas. Fenntarthaté addig, amig a hiba fennall és van inditasi parancs. Lasd a [4-20mA fallback sp]
(F B 4 9) paramétert a tartalék sebesség beéllitasara.

[Keep speed] Sebesség tartasa.

A hajtés a hiba megjelenésekor a beallitott sebességet tartja addig, amig a hiba fennall és van inditasi parancs.

[Ramp stop] Megallas rampa szerint.

FBEYY

[4-20mA fallback sp]  Tartalék sebesség 0.0...[Max frequency] (F H) | 0.0 Hz

Lasd a [4-20 mA loss] (F 5 4 4) paramétert.

FB I3

w0

[Short circuit det.] Rovidzar a kimeneten érzékelés mod - 0

[Each time (std)]: Minden egyes inditasi (RUN ) parancsnal (normal impulzus)

[One time (std)]: Csak egy alkalommal a hal6zat bekapcsolasa utan (normal impulzus)
[Each time (short)]: Minden egyes inditasi (RUN ) parancsnal (révid idejl impulzus)

[One time (short)]: Csak egy alkalommal a hal6ézat bekapcsolasa utan (révid idejd impulzus)

Az F E | 7 paraméter bedllitasa meghatarozza, hogy a hajtas hogyan viselkedjen a kimeneten fellép6 rovidzar hatasara az in-
dulés ideje alatt. Valassza a rovid idejli impulzust, ha a hajtas kis impedanciaji motort taplal.
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Talnyomaték-érzékelés
A hajtas valasza egy nem szokvanyos motornyomaték-értékre, amelyaz F 5 /5 — F £ | 9 paraméterek
beallitasaval hatadrozhatd meg.

L

KI m

Talnyomaték
kimené jelzés

Kisebb, mint F 5 18

FE IE W e

FEIE-FB 19 | NN o N 5;\___

Nyomaték (%)

1d6 (Sec)
Kéd Név / Leiras Beallitasi tartomany Gyari beallitas
FB I5 [Overtorque det.] Tulnyomaték-hiba /Risztas kivalasztas - 0
0 | [Alarm]
Haaz F £ |5 paraméter értéke 0, a tulnyomaték detektalasa csak riasztast eredményez, az FL relé miik6désére nincs hatassal.
| | [Fault]

Haaz F 6 |5 paraméter értéke 1, a tulnyomaték kliszobértékének elérése hibajelzést eredményez és az FL relé hiba allapotban
marad mindaddig, amig a hiba meg nem sziinik.

Az F E |5 paraméter beallitdsatél figgéen, a hajtas a kimend reléfunkciét,12-t vagy 13-t tudja alkalmazni (lasd a tablazatot a
98. oldalon), hogy jelezze a tulnyomaték-riasztast vagy -hibat (7 £ kod).

FE IBE [Overtorque level] Tulnyomaték-érzékelési szint a névl. motornyomaték | 130%
0...250 %-a

Az F £ | & paraméter meghatérozza azt a szintet, ahol a hajtas a motoron fellépé tilnyomaték hatasara cselekszik (lasd a fenti
és az alabbi abrat).

Talnyomaték
kimené riasztas Kl BE Kl BE

FE IEx0.7
FE IExXO07-FE 19

Kimené frekvencia

Aktualis nyomaték (%) szint 2

Time (Sec)=
A 20-as vagy 21-es kimend reléfunkciok a tulnyomaték riasztasjelzésére hasznalhatok, amikor a szamitott motornyomaték eléri
az F 6 | b5 paraméter értékének 70 %-at.

FE IH [OvTorque det time] Tuinyomaték-érzekelési idé 0.0...10's 05s

Az F E | B paraméter meghatarozza, hogy mennyi ideig kell a tlnyomaték allapotnak fennmaradni ahhoz, hogy a hajtas riasztast
adjon vagy hibat jelezzen (lasd a fenti abrat).

FE |9 [Overtorque band]  Tulnyomaték-érzékelési savszélesség szint az F & |G szintiének 10%
0-100 % -a

Amigaz F £ |5 paraméter azt a szintet hatarozza meg, ahol a motor tilnyomaték riasztas vagy hiba jelezve lesz, addig az
F B |9 paraméter azt az értéket adja, ahova a szamitott motornyomaték-értéknek vissza kell esnie, ami utén a riasztas vagy a
hibajelzés t6rlédik (l4sd a fenti brat ).
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Kéd

Megnevezés / Leiras Gyari bedllitas

FEBE3IH

OO Lwy -

[Amb. temp. alarm] Kornyezeti hémérséklet riasztas, szervizhez 3

[- 10...10 °C]
[11...
[21...
[31...
[41...
[51...
A hajtas beprogramozhaté, hogy a 44-es vagy 45-6s funkciot hozzarendelve a kimeneti reléfunkcibhoz a hajtas szerviz riasztas
jelet generéljon. (l4sd 102. oldal). A szerviz riasztés allapota kijelezhetd a beépitett kijelzén (lasd 21. 0.).

20 °C]
30 °C]
40 °C]
50 °C]
60 °C]

A legelsd bekapcsoléaskor allitsuk be az F £ 7 4 paramétert a hajtas kérnyezeti hémérsékletére. Az F £ 7 4 paraméter maga-
sabbra éllitasa az atlagos évi k6zéphémérsékletnél vagy ennek az értéknek a megvaltoztatasa, miutén a hajtas megkezdte mi-
koédését, id6 elbtti hajtas szerviz riasztashoz vezethet.

Zavaro tulfesziiltség- és bemend fazishiany-hiba elkeriilés

Az FHH |- F Y5 3 paraméterek a zavaré tulfesziiliség- és bemend fazishiany-hiba elkerilésére
hasznalhatok, amik a kdvetkez6k miatt lehetnek:

o Nagy bemend impedancia: hal6zati fojtd

e Kis bemené impedancia: nagy kVA eloszt6 halozat

e Feszlltségingadozas: taplalas generatorrol

Ha a zavar6 hibak jelentkeznek, névelje meg az F 4 A | paraméter értékét. Haaz ¥ 4 5 | paraméter értékét
1000 folé emelve sem sziinnek meg a zavarod hibak, akkor névelje meg az F 4 5 7 és F 4 H 3 paraméterek
értékét szukség szerint.

Kod Megnevezés / Leiras Beallitasi Gyari bealli-
tartomany tas
F4H I |[Innoise comp. filter] Halozati zaj kompenzasios sziiré 0...9999 us Ous
F 4B Z |[In noise Inhibit filter] Halozati zajcsokkentés sziirs ‘ 0...9999 us ‘ 442 us
F4H 3 |[Innoise inhibit gain] Halozati zajcsokkentés erésités ‘ 0...300 % ‘ 100%
F4Y4HB4Y |[Pwr supply adj. gain] Tapegység beallitasi erésités ‘ 0.0..20s ‘ 0.0

Amikor a hasznalatban 1évé berendezésnek egyedi rezonancigja van, a kdvetkez6 jelenségek adddnak:

e aberendezésen rezgések jelentkeznek,
e szokatlan zaj jon a berendezésbdl vagy a kérnyékeérdl.

Ha ezek a jelenségek fellépnek, a kdvetkez6 paramétereken kellene allitani:

o el6szor, allitsa be a [Pwr supply adj. gain] (F 4 & 4) paramétert 0,5-re,

e masodszor, allitsa be az F 4 A 4 paramétert egy masik értékre, ahol nincs hatassal az ~ 4 5 4 beallitasa 0,5-
re,

e ha a[Motor rated freq.] (w L ) =50 Hz, allitsabe az F 4 & | paramétert a kévetkez6 értékre: 531,

e ha o L =60 Hz éallitsabe az F 4 5 | paramétert a kbvetkezd értékre: 442.

Megjegyzés: F 4 5 | és F 4 5 7 érvénytelen, amikor az F 4 5 4-nek értéke van a 0 kivételével.
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Motor-tulterhelési karakterisztikak

Motortipusok
Allitsa be az 0L 11 paramétert 1, /, 2, vagy 7 értékre, ha sajathiités(i motort taplal a hajtas. Az alabbi abra a
tulterhelésvédelem szintjét szemlélteti a motor fordulatszaméanak figgvényében a sajathiitési motoroknal.

talterhelésvédelem sajathiitési motoroknal

Kimen6 aramcsokkentd faktor [%] / [A]

[EH-]x01.0

X 0.55

» Kimend frekvencia (Hz)
30 Hz

Allitsa be az [ L 1 paramétert 4, 5, G, vagy 7 értékre, ha kiilsé szellézésii motort taplal a hajtas. Az alabbi
abra a tulterhelésvédelem szintjét szemlélteti a motor fordulatszdmanak fliggvényében a kulsé szell6zési
motoroknal.

Tulterhelésvédelem a kiils6 szell6zési(i motoroknal

Kimen6 aramcsokkentd faktor [%] / [A]

[EH-]x010

EHr|x06

» Kimend frekvencia (Hz)

tulterhelésvédelem
Allitsa be az 17 L /7 paraméter értékét 7, /, 4, vagy 5-re a motor tulterhelésvédelmére.

VIGYAZAT

A MOTOR TONKRETETELENEK LEHETOSEGE

Amikor az [J L 1 paraméter értéke 7, 7, £ vagy 7 a motor tulterhelésvédelmét a hajtas nem biztositja. A mo-
tor tulterhelésvédelmét kalén kell megoldani.

Ezen utasitasok be nem tartasa a berendezés tonkremenetelét okozhatja.

Ha a motor tulterhelésvédelmét ki akarja iktatni, allitsabe az [J L /7 paraméter értékét =/, 7, £ vagy 7-re. Ebben
az esetben, a motor tulterhelésvédelmét egy kilsé eszkdzzel kell megoldani, amelyet a motor és a hajtas kézé
kell iktatni.

Tulterhelés megszorulas miatt

A tllterhelés megszorulas miatt funkci6 csak a valtozd nyomatéku terhelések esetében alkalmazhato, ahol a
motor és a hajtas terhelése fligg a fordulatszamt6l, és ahol a terhelés a motor fordulatszaménak csékkentésével
csOkkentheté.

Ha a megallas talterhelésre funkcié engedélyezve van, a hajtas csdkkenteni fogja a kimend frekvenciat, ha
fenyeget6en nagy tulterhelést észlel. Amint a tulterhelés megsziinik, a hajtas visszatér az eredetileg beallitott
fordulatszamra.

A megéllas tulterhelésre funkcié engedélyezéséhez éllitsa be az [ L /1 paramétert /, 7, 5, vagy 7-re.
A megallas talterhelésre funkcié tiltdsahoz allitsa be az [ L 17 paramétert 1, &, 4, vagy &-ra paramétert.
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Kéd

Megnevezés / Leiras Gyari bedllitas

oLin

[Motor overload prot] Motor-tulterhelés karakterisztika 0

VIGYAZAT

A MOTOR TONKRETETELENEK LEHETOSEGE

Amikor az [J L [1 paraméter értéke =/, 3, £ vagy 7 amotor tulterhelésvédelmét a hajtds nem biztositja. A motor
tulterhelésvédelmét kildn kell megoldani.

Ezen utasitasok be nem tartasa a berendezés tonkremenetelét okozhatja.

Ez a paraméter fligg:
- a motor tipusatél (sajat hiitésil vagy idegen szell6zés),
- és avédelemtol.

Védelem

oLn
érték

Motor

. Leiras Viselkedés
tipusa

talterhe- | Megallas
lésvéde- talterhe-

lem lésre

engedélyez- tiltva 0 |[Std mot. protect.] Tulterhelés esetén a [Motor thermal prot.]

ve (E H r) paraméter altal definialva, a hajtas
0L & hibaval kiold és az L betl villog a
kijelzén.

engedélyez- | engedé- I | [Std & stall mot. prot] Tulterhelés esetén a [Motor thermal prot.]

ve lyezve (E H r ) paraméter altal definialva, a hajtas
automatikusan cs6kkenti a sebességet a
tartalék sebességig (a motor névl.
frekvenciajanak 80 %-a, L) (1).
Sajat Ha a tulterhelés a tartalék sebesség alatt is
hiitésii megmarad, a hajtds 0L & hibaval kiold és
az L betl villog a kijelzén.

tiltva tiltva 2 |[Self cool] R

tiltva engedé- 3 |[Slf cool stall ov.load] Talterhelés esetén a [Motor thermal prot.]
lyezve (E H ) paraméter altal definialva, a hajtas
automatikusan cs6kkenti a sebességet a
tartalék sebességig (a motor névl.
frekvenciajanak 80 %-a, L) (1).

A hajtas nem all meg [ L 2 hibaval.

engedélyez- tilttva 4 |[Forced cool prot] Talterhelés esetén [Motor thermal prot.] (£ H r)
ve paraméter altal definialva, a hajtas 0L &
hibaval kiold és az L bet villog a kijelzén.

engedélyez- | engedé- 5 |[Forc cool stall prot] Tulterhelés esetén [Motor thermal prot.] (£ H )
ve lyezve paraméter altal definialva, a hajtas

automatikusan cs6kkenti a sebességet a

tartalék sebességig (a motor névl.

frekvenciajanak 80 %-a, L) (1).

Idegen Ha a tulterhelés a tartalék sebesség alatt is

szell6- megmarad, a hajtds 0L & hibaval kiold és

zésli az L betl villog a kijelzén.

tiltva tiltva = [Forced cool] R

tiltva engedé- T |[F cool & stall ov load] Tulterhelés esetén [Motor thermal prot.] (£ H r )
lyezve paraméter altal definialva, a hajtas
automatikusan cs6kkenti a sebességet a
tartalék sebességig (a motor névl.
frekvenciajanak 80 %-a, L) (1).

A hajtds nem &ll meg [J L 2 hibaval.

(1) Ha a sebesség kisebb a tartalék sebességnél, a hajtds megtartja ugyanazt a sebességet.
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Soros kommunikacié paraméterei

11

Mi talalhat6 ebben a fejezetben?
Ez a fejezet a kdvetkezbket tartalmazza:

Targy Oldal
Haldézati kommunikacioé az ATV212 hajtas és a mester PLC kdzétt 138
Adatstruktura-paraméterek 140
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Halézati kommunikacié az ATV212 hajtas és a mester PLC k6zo6tt

AFIGYELMEZTETES

A KESZULEK FELETTI KONTROLL ELVESZTESE

* A vezérlérendszerek tervezéjének feltétlenll végig kell gondolnia a vezérlési Utvonalak lehetséges
meghibasodasi modjait, és bizonyos kritikus vezérlési funkcidk esetében gondoskodnia kell a vezérlési
utvonal meghibasodasakor, és azt kévetéen a biztonsagos allapot elérésérdl. Kritikus funkci6é példaul a
vészledllitas és a tulfutds miatt bekdvetkez6 ledllitas.

* A kritikus funkcidk esetében kuldnalld vagy tartalék vezérlési Gtvonalat kell biztositani.

* Avrendszer vezérlési Utvonaladnak része lehet kommunikéacids kapcsolat. Tekintetbe kell venni az el6re nem
lathatd atviteli késedelmet, illetve a kommunikaciés kapcsolat hibajat (1).

Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy késziilékkarosodast eredményezhet.

(1) Tovéabbi tajékoztatasért lasd a NEMA ICS 1.1 dokumentumot (legUjabb kiadas): ,A vezérelt félvezetdk alkalmazasanak, telepitésének és
karbantartasanak biztonsagi iranyelvei”, valamint a NEMA ICS 7.1 dokumentumot (legujabb kiadas): ,Biztonséagi eléirasok a valtoztathato
frekvenciaju fordulatszam-szabalyozok tervezéséhez és Utmutatd e hajtasok kivalasztasahoz, telepitéséhez és mikddtetéséhez.”

Hal6zati kommunikacioé az ATV212 hajtas és a mester PLC kdzétt, az alabbi 5 protokoll szerint lehetséges,
melyek a beépitett kijelzével valaszthatok:

Modbus® RTU

Metasys® N2

Apogee® P1 FLN

BACnet

LonWorks®

Harom tipusu adatcsere lehetséges:

o Medfigyelés: medfigyelt értékek, mint példaul kimend frekvencia, feszultség, aram,
e Programozés: olvasasa, szerkesztése, irdsa a hajtas paramétereinek,
o Vezérlés: inditdsa, megéllitdsa a hajtasnak és a sebesség-alapjel beallitasa.

Tobb készllék haldzaton torténd Uzemeltetése esetén, mindegyik ATV212 hajtadshoz egyedi cimet kell rendelni
az F B0 7 paraméter hasznélataval.

Hal6zaton t6rténd lzemeltetés esetén, ahol az 6sszes hajtas szolgaként Gzemel valaszolva a kézponti
vezérlérendszernek:

e A [Command mode sel] (L 7 o) paramétert (lasd 77. 0.) és a [Frequency mode sel] (F 17 [ &) paramétert
(lasd 77. 0.) pontosan be kell allitani:
-a [ [10d bedllitasa 2-be engedélyezi a start/stop vezérlést a haldzaton keresztul,
-a F 10 4 bedllithsa 4-be engedélyezi a frekvencia alapjel valtoztatasat a halézati kommunikéacion keresztul,
-akara [ 104 beéllithsa 2-be vagy az F /10 o beallitasa 4-be engedélyezi soros kommunikécids hiba
érzékelését. Az F A 5 | paraméter bedllitasa meghatarozza a hajtas viselkedését a kommunikacio
elvesztése esetén.

Az ATV212 hajtas vezérlése, soros kommunikaciés halézaton keresztil, megval6sithaté egy mester PLC-vel
tekintet nélkul a £ /70 J vagy F 10 o paraméterek beallitasi értékeire (lasd az abrat a 46. oldalon). A vezérlés
visszadllithatb a [ 10 4 és F 1[0 4 &ltal meghatarozott forrasokra, ha a soros kommunikéacios halézat
abbahagyja a vezérlést vagy egy logikai bemenethez hozzarendelt 48-as funkcid (forszirozott helyi vezérlés)
engedélyezve van.

Kod Megnevezés / Leiras Beallitasi Gyari
tartomany beallitas
FEOO |[Mdb RJ45 baud] Modbus RJ45 ativteli sebesség - 1
0 | [9600 bps]
I | [19200 bps]
FEO | |[Mdb RJ45 parity] Modbus RJ45 paritas : \ 1
O | [No]: Nincs paritas
I | [Even]: Péaros paritas
2 | [0dd]: Paratlan paritas
FEOZ |[Modbus address] ‘ 0...247 ‘ 1
Ez a cim van hasznalva barmit hasznal a port.
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Kod Megnevezés / Leiras Beallitasi Gyari
tartomany beallitas
FEBOZF |[Com.time out] - 3
A KESZULEK FELETTI KONTROLL ELVESZTESE
® Haaz F 5[0 3 paraméter értéke 0, a kommunikacié meglétének figyelése kikapcsolva.
® Biztonsagi okokbol, a kommunikacié6 megszakadas figyelésének a felfliggesztése csak hibakeresésre vagy specialis
alkalmazasokra korlatozédhat.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy a berendezés tonkremenetelét okozhatja.
0 | Kommunikacios hiba figyelése kikapcsolva
l... 100 | 1...100 méasodperc
FEBEZ0O |[Mdb network baud] Modbus halézat atviteli sebesség - ‘ 1
0 | [9600]
I | [19200]
FBZ | |[Mdb network parity]  Modbus halézat paritas - ‘ 1
O | [No]: Nincs paritas
I | [Even]: Péaros paritas
2 | [0dd]: Péaratlan paritas
FHZ59 |[Network protocol] Halozati protokoll kivalasztas - ‘ 1
I | [Mdb RTU]

2 | [Metasys N2]

3 | [Apogee P1]

4 | [BACnet]

5 | [LonWorks]

F B 2 9 engedélyezve van ha F B [1 7-et el6zbleg 1-be allitottak.

Megjegyzés: Az ATV21-nél, a Lonworks konfiguracié az /-nek felelt meg.

FH5 | |[Com. fault setting] Kommunikéacios hiba beéllitasa - 4

A KESZULEK FELETTI KONTROLL ELVESZTESE
Ha az F 55 | paraméter értéke 1, a kommunikacié meglétének figyelése kikapcsolva.
Biztonsagi okokbél, a kommunikacimegszakadas figyelésének a felfliggesztése csak hibakeresésre vagy specialis
alkalmazasokra korlatoz6dhat.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy a berendezés tonkremenetelét okozhatja.
A KESZULEK FELETTI KONTROLL ELVESZTESE
Ismerje és értse meg az F H 5 | paraméter beallitasat. Ez a paraméter felligyeli a hajtas viselkedését a kommunikacioés
kapcsolat elvesztésekor. Haaz F H 5 | paraméter értéke [, /, 7, vagy 7, a hajtas nem fog E - ~ A hibaval megalini.
Ezen utasitasok be nem tartasa halalt, sulyos sériilést vagy a berendezés tonkremenetelét okozhatja.

0 | Ramp stp (F/Cmod): A hajtas rampa szerint megall. A soros kommunikacié6 megszakad a [Frequency mode sel] (F /11 o) és [Com-
mand mode sel] (L 710 d) paraméterek altal definialt forrasokkal. Ez a funkcié csak a Lonworks terminal kartyaval hasznalhat6

I | [No active]: Az utols6 miikddési parancs folytatodik.

2 | [Ramp stop]: A hajtas rampa szerint megéll. A soros kommunikacié fenntartva.

3 | [Freewheel]: A hajtas megszinteti a motor taplalasat, amitél szabadkifutassal megall. A soros kommunikaci6 fenntartva.

4 | [Err5 or Err8]: Hajtashibak, amelyek ad6dhatnak akar kommunikéaciés hibabél £ - - 5, akar halézat kapcsolati hibabol £ - - A.
Megjegyzés: A Modbus kapcsolathoz, csak az 1-es funkciot lehet figyelembe venni. A tébbi funkci6 a hajtast E- - B vagy E- - 5
hibaval megallitja.

FEBEO T |[Com channel choice] Kommunikacios csatorna valasztas - 1

-

[RJ45]: Modbus parancs az RJ45 porton keresztul.
[Open style]: Modbus, BACnet, Apogee P1, Metasys N2 és Lonworks, a [Network protocol] ~ & = 9 paraméter altal definialva, az
sopen style” porton keresztil.

r

F 50 7 paraméter csak akkor éllithatd, ha a hajtas all.
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Adatstruktura-paraméterek
Az F B 5 E— F B A0 paraméterek definialjak a hajtas és a kommunikacids haldzat kdzoétt atvitt adat felépitését

Kéd

Megnevezés / Leiras

Gyari beallitas

FHSE

Do £why o

[Mot. poles (comm.)] A motor pélusainak a szama a kommunikaciéhoz

[2 poles]
[4 poles]
[6 poles]
[8 poles]
[10 poles]
[12 poles]
[14 poles]
[16 poles]

2

FB 10

oOwnmLwu_9O

[Block write data 1]

[No select]: Nincs kivalasztva

[Command word 1]

[Command word 2]

[Frequency Setpoint]

[Relay command]: Kimené adatok a terminalon

[FM command]: Analog kimenet a kommunikaciénak
[Speed Setpoint]

FETI

oOoOwnmoLocwu 09O

[Block write data 2]

[No select]: Nincs kivalasztva

[Command word 1]

[Command word 2]

[Frequency Setpoint]

[Relay command]: Kimené adatok a terminalon

[FM command]: Analog kimenet a kommunikaciénak
[Speed Setpoint]

FB 15

~-DwuwDmoaohwvmLocwmn O

o~ o

[Block read data 1]

[No select]: Nincs kivalasztva

[Status info]

[Freq. out]: Kimend frekvencia

[Motor current]: Kimené aram

[Ouput volt]: Kimend fesziltség

[Alarm info]: Riasztas informacio

[PID feedback value]

[Input term. mon]: Bemeneti termindl figyelés
[Out term. mon]: Kimeneti terminal figyelés
[VIA monitor]: VIA terminal figyelés

[VIB monitor]: VIB terminal figyelés

[Mot speed mon.]: Kimend motorsebesség figyelés

FHB 1B

~DwuwDmoaohwvwLocwmn O

o~ o

[Block read data 2]

[No select]: Nincs kivalasztva

[Status info]

[Freq. out]: Kimend frekvencia

[Motor current]: Kimené aram

[Ouput volt]: Kimend fesziltség

[Alarm info]: Riasztas informacio

[PID feedback value]

[Input term. mon]: Bemeneti termindl figyelés
[Out term. mon]: Kimeneti terminal figyelés
[VIA monitor]: VIA termindl figyelés

[VIB monitor]: VIB terminal figyelés

[Mot speed mon.]: Kimend motorsebesség figyelés

140



Soros kommunikéacié paraméterei

Kéd

Megnevezés / Leiras

Gyari bedllitas

FET1

~-ODwDmowvmLswn 0O

= o

[Block read data 3]

[No select]: Nincs kivalasztva

[Status info]

[Freq. out]: Kimené frekvencia

[Motor current]: Kimené aram

[Ouput volt]: Kimené feszultség

[Alarm info]: Riasztas informacio

[PID feedback value]

[Input term. mon]: Bemeneti termindl figyelés
[Out term. mon]: Kimeneti terminal figyelés
[VIA monitor]: VIA termindl figyelés

[VIB monitor]: VIB terminal figyelés

[Mot speed mon.]: Kimend motorsebesség figyelés

0

FB1H

~-ODwDmowvmLswn 0O

= o

[Block read data 4]

[No select]: Nincs kivalasztva

[Status info]

[Freq. out]: Kimend frekvencia

[Motor current]: Kimené aram

[Ouput volt]: Kimené feszultség

[Alarm info]: Riasztas informacio

[PID feedback value]

[Input term. mon]: Bemeneti termindl figyelés
[Out term. mon]: Kimeneti terminal figyelés
[VIA monitor]: VIA termindl figyelés

[VIB monitor]: VIB terminal figyelés

[Mot speed mon.]: Kimend motorsebesség figyelés

FB 19

~-ODwDmowvmLown 0O

= o

[Block read data 5]

[No select]: Nincs kivalasztva

[Status info]

[Freq. out]: Kimend frekvencia

[Motor current]: Kimené aram

[Ouput volt]: Kimené feszultség

[Alarm info]: Riasztas informacio

[PID feedback value]

[Input term. mon]: Bemeneti termindl figyelés
[Out term. mon]: Kimeneti terminal figyelés
[VIA monitor]: VIA termindl figyelés

[VIB monitor]: VIB terminal figyelés

[Mot speed mon.]: Kimend motorsebesség figyelés

Kéd

Megnevezés / Leiras

Beallitasi
tartomany

Gyari
beallitas

FBBHDO

[Free ID parameter] Szabad ID

A szabad ID paraméter segitségével a hajtasnak egy egyedi cimet adhatunk, amellyel azonositani tudjuk a halézaton.

0...65535

0
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Az F B 90— F B9 E paramétereket csak akkor kellene allitani, ha a megfelel6 opciondlis egység telepitve lett.
Lasd az ATV212 kataldégust.
Kéd Megnevezés / Leiras
FESO [Network adress]
FBS | [Network baud rate]
FBESZ [Network time out]
FBES93 [Instance number H]
FBES94Y [Instance number L]
FHESS [Max master]
FHESE [Max info frames]

Amikor az F A & 9 paraméter értéke megvaltozik,az F 890 - FH 595

a gyari beallitasa automatikusan atall.

paraméterek beallitasi tartomanya és

Modbus APOGEE FLN P1 METASYS N2 BACNET

Beallitasi Gyari Beallitasi Gyari Beallitasi Gyari Beallitasi Gyari

tartomany beallitas tartomany beallitas tartomany beallitas tartomany beallitas
FBEZS - 1 3 3 2 2 4 4
FB50| 0...65535 0 1...99 99 1...255 1 0...127 0
FEg I 0...6 0 1...5 5 1...5 5
FEge 20...600 100 20...600 100 20...600 100
FBES3 0...4194 0 0...4194 0 0...4194 0
FBIY 0...999 0 0...999 0 0...999 0
FEBESS 0...127 0 0...127 0 0...127 127
FBYE 0...100 0 0...100 0 1...100 1

Két kommunikacios csatlakozasi port van, amelyeken a beépitett és az opcids kartyan alkalmazhaté kilénbdz6
kommunikacios protokollok futnak.

A két csatorna egyidejlleg képes kommunikalni a masik eszkbzzel, de csak egy tud vezérlés- vagy alapjel-
parancsot kuldeni a hajtasnak:

e A két csatorna egyszerre hasznéalhat6 feligyeletre

e Egy csatorna kildhet parancsot (inditasi, megallasi vagy sebesség-alapjel) a masik csatorna felligyeletre,
megfigyelésre hasznalhato.

A kommunikaci6 beallitasi paramétereit a hajtas kdvetkez6 haldzatra valé kapcsolaskor veszi figyelembe.

Leiras Modbus Modbus | Apogee P1 | Metasys N2 | BACnet | LonWorks
RJ45-6n | halézaton | Hal6zaton | Halézaton | Halézaton | Hal6zaton
F B 29 |Hal6zat kivalasztas - ° ° ° ° °
F BO0U |Modbus RJ45 atviteli sebesség ° - - - - -
F B0 | |Modbus RJ45 paritas ° - - - - -
FEBO¢Z |Modbus cim ° ° - - - -
F B0 3 |Modbus idétullépés ° ° - - - (1)
FEB5 I |Mivelet komm. hiba.esetén ° ° ° ° ° °
F B 20 |Modbus halézat atviteli sebesség - ° - - - -
F B2 | |Modbus halbzat paritas - ° - - - -
F B90 |Hal6zat paraméter - - ° ° ° -
F B3 | |Hal6zat paraméter - - ° - ° -
F B3¢ |Hal6zat paraméter - - ° ° ° -
F B3 3 |Hal6zat paraméter - - - - ° -
F B 94 |Hal6zat paraméter - - - - ° -
F B35 |Hal6zat paraméter - - - - ° -
F B 96 |Hal6zat paraméter - - - - ° -

(1) Idétallépés kommunikécids kapcsolatszakadas miatt, gyari alapérték (3s)
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Start/Stop vezérlés a sebesség-alapjelszinttel

12

Mi talalhat6 ebben a fejezetben?
Ez a fejezet a kdvetkezbket tartalmazza:

Targy

Oldal

Attekintés
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Start/Stop vezérlés a sebesség-alapjelszinttel

Attekintés

A [Freq. pedestal] (F & 4 1) és [Freq. pedestal hyst.] (F & 4 &) paraméterek akkor hasznalhaték, ha a hajtas
start/stop vezérlését a sebesség-alapjel értéke szerint szeretnénk vezérelni.

Ha a hajtds normal izemmédban miikédik és van (run permissive) ,mikdédés engedélyezve” jel, a hajtas a
motort majd csak akkor kezdi felpdrgetni, amint a sebesség-alapjel értéke meghaladjaaz F 24 I+ F 2 H 2
paraméterek altal meghatarozott értéket (B pont a rajzon). Megéllitani akkor fogja, ha a a sebesség-alapjel
értékeaz F &4 | — F 2 4 2 paraméterek altal meghatarozott érték ala csékken (A pont a rajzon).

Kimen6 frekvencia (Hz)
A

FH
Fz7 2]
Fad | F=—----3
EEENIE R R
e A
0 A B 100% > sebesség-alapjel
Kod Megnevezés / Leiras Megnevezés / Leiras Gyari
beallitas
Fe4y i [Freq. pedestal] Mikddési frekv. kezdd érték 0.0...[Max frequency] (F H) Hz | 0.0 Hz
Fe4ye [Freq. pedestal hyst.] ,Freq. pedestal” hiszterézis 0.0...[Max frequency] (F H) Hz | 0.0 Hz
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Lefutasvezérlés
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Lefutasvezérlés

A lefutasvezérlés alapelvei

A lefutasvezérlés (vagy negativ szlipkompenzacio) segit a parhuzamosan kapcsolt motorok terhelésének
megosztasaban a terhelésmegosztasos alkalmazasban. A terhelésbél ad6dd, motor altal l1étrehozott szlip

paraméterektdl fiigg.

Motoros Gzemben a negativ szlipkompenzacio csdkkenti a hajtas kimené frekvenciajat. Visszataplalasos fékez6
Uzemben a negativ szlipkompenzéacié néveli a hajtas kimené frekvencigjat.

Amikor engedélyezve van, a szlipkompenzaci6 aktiv ha:

e aterheléaram meghaladja az F 3 & 7 paraméter altal bedllitott értéket.
e a hajtas kimené frekvenciaja a [Mot start freq.] F & 4 [J (lasd 82. oldal) és a [Max frequency] (F H) (lasd 82.
oldal) értéke kdzott van.

Kimen6 frekvencia (Hz)

A .
Kimené frekvencia: [Power running]

Af}

Mikddési frekvencia: f4

LX)

o
-~

c3 T 100%
Nyomaték, vagy aram (%)

A megengedett sebességesés (f) az alabbi képlettel szamithato ki:
= /L (1) (motor névl. frekvencia) x F 7 & [ x (terheléaram — F 7 2 7)(2)
Példa:
=60 Hz
320 =10%
F 32 3 =30% (a hajtas névleges arama)
Terhel6aram = a hajtas névl. értékének 100%-a
f=60x0.1x(1-0.3)
f=60x0.07
f=4.2

Feltételezve, hogy a sebesség-alapjel beéllitott értéke 60Hz, a kimend frekvencia:
f1 =0 —f=60 — 4.2 = 55.8 (Hz).

o
uy ™

Kod Megnevezés / Leiras Beallitasi Gyari bedllitas
tartomany
F3izZOo [Load gain] 0...100% 0%
F3iz3 [Load gain offset] 0...100% (3) 10%

(1) Ez az [Upper limit freq] (L/ L ) paraméter (lasd 82. 0.). Az [Upper limit freq] ( L/ L )-ben beéllitott érték ebben a képletben nem
haladhatja meg a 100-at, az [Upper limit freq] ( L/ L )paraméter aktualis beallitasanak megfelel6en.

(2) A sebességesés nulla, ha (terhel6aram — F 72 3 =0).

(3) A hajtas névleges aramanak szazaléka.
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Diagnosztikak és hibaelharitas

Az észlelt hibak és elharitasuk
Tekintse meg az itt talalhaté tablazatot, amely segitséget nyujt a hiba, a riasztas vagy elériasztas
megtalalasanak és kikiszébélésének megoldaséban.

Ha a probléma az alabb leirt megoldasokkal sem oldhaté meg, kérjik forduljon a helyi Schneider Electric
képviselethez.

A AVESZELY

ARAMUTES, ROBBANAS- VAGY IVHUZAS VESZELY
* Olvassa el és értse meg a « A biztonsagi intézkedések » fejezetet, mielétt végrehajtana az ebben a
fejezetben leirtakat.
Ezen utasitas be nem tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat.
Hibakédok
Kéd Megnevezés Lehetséges okok Megoldas
CF 12 |[Download transfer |+ Nem megfelel konfiguracio. * Ellendrizze az elézbleg betéltott konfiguraciot.
fault] A buszon vagy kommunikacios halbzaton a |+ Téltsén be egy megfelelé konfiguraciot.
hajtasba bevitt konfiguracio ellentmondo. * Aletdltés elvégzéséhez, ellendrizze "A kijelzd
* Az adatok bevitele a PC soft szoftverrel komm. hiba (Display communication error)" a
sikertelen volt a nem azonos teljesitmény (Tool/Environnement option / Startup/Comm.)
hajtasok miatt (példaul egy ATV212eeeN4 helyen a programban.
konfiguraciot akarunk egy ATV212eeeN3-ra
télteni).
E - 1B |[VIA signal fault] * AVIA analég jel az F £ 7 7 paraméter altal |« Ellendrizze a jelet a VIA bemeneten és javitsa
beéllitott érték alatt van. ki a hibat, ami a jel megsziinését eléidézte.
* Ellenérizze, hogy az F £ 7 3 paraméter
beéllitasa megfeleld.
E - 159 |[CPU communicati- |+ Konfiguracios hiba a CPU-k kdzott * A javitashoz Iépjen kapcsolatba a
ons err.] Schneiderrel.
E-20 |[Excesstorqueboost|+ Nyomaték boost paraméter az * Ismételje meg az autohangolast és éllitsa
fit] [Auto Torque Boost] (F 4 [1 ) beéllitasa tal | lejjebb az [Auto Torque Boost] (F 41 7)
magas. paramétert.
* A motor impedanciéja tul kicsi.
E-2 1 |[CPUerror2fault] |+ ACPU vezérl6 milkkodésképtelen. * A javitashoz Iépjen kapcsolatba a
Schneiderrel.
E3JB [EEprom pwr incom- |+ Eeprom inkompatibilitas. * A javitashoz lépjen kapcsolatba a
pat.] * Hardverhiba. Schneiderrel.
EEF | |[EEPROMerror1 |+ Adatiras hiba lépett fel. « Kapcsolja ki és be a hajtast a hiba térléséhez.
fault]
EEFZ |[EEPROM error 2 * A halézat megsziint a hajtadson paraméter * Kapcsolja ki és be a hajtast a hiba térléséhez
fault] beallitas kdzben irasi hibat okozva ezzel. és probalia meg Ujra az adatok feltdltését.
* Ha a hiba nem sziinik meg, kérjuk a javitashoz
Iépjen kapcsolatba a Schneiderrel.
EEF3 |[EEPROM error 3 * Adat olvasési hiba. * Kapcsolja ki és be a hajtast a hiba térléséhez.
fault]
EFZ [Ground fault] * Foldzarlathiba a motorban vagy a * Ellenérizze a motort vagy a motorkabelt
kabelezésben. foldzéarlathibara.
EFPHO |[Outputphaseloss |+ Egy vagy tobb kimeng fazishiany * Ellenérizze az okat a hianyzé kimend fazisnak
fault] (rossz csatlakozés, kimenet levalasztva, vagy
egy nyitott tekercs a motorban) és javitsa ki a
hibat.
* Ellenérizze az F £ [0 5 paramétert.
EFPH I |[Input phase loss * Egy bemeneti fazis hianyzik * Ellenérizze az okat a hianyz6 bemené fazisnak
fault] és javitsa ki.
* Ellenérizze az F £ [0 B paramétert.
Err | |[Speed ref. error * Nem megfelelen bedllitott £ 2 7.2, F 2 0 3, | Allitsa be a paramétereket pontosan.
fault] F 2 I0,vagy F 2 | paraméterek.
Err2 |[RAM fault] * A vezérlékartya RAM mikddésképtelen. * A javitashoz lépjen kapcsolatba a
Schneiderrel.
Err3 |[ROM fault] * A vezérlékartya ROM miikddésképtelen. * A javitashoz lépjen kapcsolatba a
Schneiderrel.
Err4 |[CPU fault 1] * A vezérl6kartya CPU miikodésképtelen. * A javitashoz Iépjen kapcsolatba a
Schneiderrel.
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Diagnosztikék és hibaelharitas

Kéd

Megnevezés

Lehetséges okok

Megoldas

Err5

[Com RJ45 fault]

* Soros kommunikaciés hiba

* Ellendrizze a halbzatvezérld eszkdzoket és a
kabelezést.

* Ellendrizze a kommunikacios idétullépés
paramétert F 5[0 3.

* Ellendrizze a tavoli grafikus kijelz6egység
kabelét.

* Ellenérizze az F H 7 9 paraméter értékét.

Errc1

[Current sensor fault]

* A motor aramvalt6ja miikédésképtelen.

* Cserélje ki a hajtéast.

ErrH

[Network error fault]

* Halézati kommunikéaciés hiba.

* Ellendrizze a halbzatvezérl6 eszkdzoket és a
kabelezést.

ErrS

[Remote keypad
fault]

* Grafikus kijelz6egység kabel megszakadt.

* Ellendrizze az RJ45 kabelt.

EEn |

[Auto-tuning fault]

*Az FH0O | -F 44594 paraméterek beéllitasa
nem pontos.

* A motor tul nagy a hajtasnak.

* A motorkabel keresztmetszete kicsi.

* A motor az autohangolas megkezdésekor
még mindig forog.

* A hajtason nem haromfazist aszinkronmotor
van.

* Allitsabeaz F 400 I-F 494 paramétereket
pontosan.

* Hasznaljon nagyobb hajtast.

* Hasznaljon nagyobb keresztmetszetl
motorkabelt.

* Ellenérizze, hogy a motor az autohangolas
megkezdésekor all.

* Csatlakoztasson haromfazisu aszinkronmotort
a hajtashoz.

EEYFP

[Drive fault]

* A vezérl6kartya mitkédésképtelen.

* Allitsa be a [Parameter reset] (- 4 F)
paramétert 6-ra.
* Ha a hiba nem t6rlédik, cserélje ki a hajtast.

Fd I

[Closed damper 1
fault]

* A zsalu csukott allapotban van.

» Allitsa be a [Damper fit behavior] (F 5 A 3)
paramétert O-ra.

* Ellenérizze az FL relé csatlakozasat
(FLA/FLBA).

* Ellenérizze a relé beallitasat (F /13 0/F 132).

FdZ

[Closed damper 2
fault]

* A zsalu nyitott &llapotban blokkolva vagy
beragadt.

* Allitsa be a [Damper fdb type] (F 5 A [1)
paramétert O-ra vagy ellen&rizze az FL relé
csatlakozasét (F L A/F L A).

* Ellenérizze a relé beallitasat (F 13 0/F 132).

nozo

[Total input power]

* Az Osszegzett felvett teljesitmény nagyobb
mint 999.999 kWh.

* Tordlje az sszegzett felvett teljesitmény
értékét egy logikai bemenet funkci6é 51-gyel
vagy az F 74 H paraméterrel.

orc |

[Overcurrent
acceleration]

* Afelfutasi id6 tal rvid.

* A [Mot cont. mode sel.] (F £ ) paraméter nem
megfeleld.

* A hajtas forg6 teherre indul.

* A hajtas kis impedanciaju motort taplal.

* Féldzarlathiba

* Novelje meg a felfutasi meredekség idejét
(ACC vagy F500).

* Adjon pontos bedllitast a [Mot cont. mode sel.]
(F E ) paraméternek.

* Engedélyezze a forgd motor elkapést, F 71 |
paraméter.

+ Allitsa be a kapcsolasi frekvenciataz F 3 00
paraméterrel.

* Allitsabe az F 3 | 5 paramétert 1 vagy 3-ra.

orC IrP

[SC or ground fault
acc.]

* Zarlat vagy féldzarlathiba felfutaskor.

* Hasznaljon egy 1000 V-0s szigetelésmérét.
Ellen&rizze a motor és a motorkabel
szigetelését.

orce

[Overcurrent
deceleration]

* Alefutasi idé tal rovid.
* féldzarlathiba

* Novelje meg a lefutasi idét (o £ L vagy
F 50 I)paraméterrel.
* Allitsabe az F 3 | 5 paramétert 1 vagy 3-ba.

oCcer

[SC or ground fault
dec.]

* Zarlat vagy foldzéarlathiba lefutaskor.

* Hasznaljon egy 1000 V-0s szigetelésmérét.
Ellen&rizze a motor és a motorkabel
szigetelését.

orC3

[Overcurrent cont.
speed]

* Vératlan ingadozés a terhelésen.
* Abnormalis terhelés feltételek.

* Csokkentsea terhelés valtozasait
* Ellendrizze a terhelést.
* Allitsabe az F 7 | 5 paramétert 1-be vagy 3-ba.

or3r

[SC/ground flt cont.
spd]

* Zarlat vagy foldzarlathiba allandésult
allapotban.

* Hasznaljon egy 1000 V-0s szigetelésmérét.
Ellen&rizze a motor és a motorkabel
szigetelését.

OCR

[SC inverter at start]

* Foldzérlathiba.

* Hasznaljon egy 1000 V-0s szigetelésmérét.
Ellen&rizze a motor és a motorkabel
szigetelését.

orCtL

[SC mot. cable at
start]

* Zarlat két kimend fazis koézott.
* A motor impedanciéja tul kicsi.

* Hasznaljon egy 1000 V-0s szigetelésmérét.
Ellen&rizze a motor és a motorkabel
szigetelését.
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Kéd Megnevezés Lehetséges okok Megoldas
OH [Drive * A hajtas hitéventilatora nem mikédik. * A hajtas kihiilése és hiba reszetelése utan
overtemperature] * A kornyezeti hdmérséklet tul magas. Ujrainditas.
* A tokozatban a légaramléas akadélyozott. * Csokkentse a kdrnyezeti hémérsékletet, hogy
« Egy fiit6test van tdl kézel a hajtashoz. t6bb szabad helyet biztosit a hajtas kéral és
« A hajtas hiitéborda hémérséklet-érzékelsje | €ltavolitia a komyezetében talalhato
meghibésodoﬂ. fut6testeket.
* Ellenérizze a ventilator mitkédését
OHZ  |[PTC overheating] |+ A motorba beépitett kiilsé PTC-szonda motor | + Csékkentse a motor tulterhelését.
tulmelegedést jelez. * Ellendrizze a PTC miikodését.
oL |/ [Drive overload] * A felfutasi id6 tal révid. * Novelje meg a felfutasi idé paramétert (A L [
* A DC fékezési aram tul nagy. vagy F 5010).
* Az [Mot cont. mode sel.] (F L ) paraméter nem | * CsOkkentse az &5 | ésivagy F = 5 &
megfeleleld. paraméter értékét.
* A hajtas forg6 teherre indul. * Vélassza ki a bedllitast a [Mot cont. mode sel.]
* A terhelés tdl nagy. (F ) paraméternél.
* Engedélyezze a forgd motor elkapést,
Faol.
* Allitsa az F 3 0 2 paramétert 2-re.
* Hasznaljon nagyobb teljesitményi hajtast.
oLe [Motor overload] * A[Mot cont. mode sel.] (F k£ ) paraméter nem | » Valassza ki a megfeleld beallitast a [Mot cont.
megfeleleld. mode sel.] (F £ ) paraméternek.
* A motor megszorult. * Ellenérizze a terhelést.
* Folyamatos alacsony fordulatszamon valé |« Allitsa az (0 L /1 paramétert arra a tilterhelési
mikodés. szintre amit a motor még képes elviselni
* Tul nagy terhelés a motoron. alacsony fordulaton.
oprP | [Overvoltage * Abemené fesziiltség abnorméalisan ingadozik.| * Telepitsen haldzati fojtot.
acceleration] « A hal6zat nagyobb, mint 200 kVA. « Engedélyezze a forgd motor elkapast,
* Fazisjavitd kondenzator kapcsolas. F a0
* SCR-kapcsolas a halbézaton. * Allitsa az F 3 0 & paramétert 2-re.
* A hajtas forgo teherre indul. * Hatarozza meg az okat a hianyzé kimendé
* Idénként megszakadé kimend fazis. fazisnak (rossz csatlakozéas, kimenet
levalasztva, vagy egy nyitott tekercs a
motorban) és javitsa ki a hibat.
orPe [Overvolt. * A lefutasi id6 tul rovid. * Novelje meg a lefutasi id6é paramétert (1 £ L
deceleration] * A terhelés kivizsgalasa vagy F 50 /).
* Abemend fesziiltség abnormalisan ingadozik.| * Engedélyezze az F 3 [1 5 paramétert.
* A halozat nagyobb, mint 200 kVA. * Telepitsen halozati fojtot.
* Fazisjavito kondenzétor kapcsolas. * Ellen6rizze a bemend és a kimend
* SCR-kapcsolas a halozaton. aramkoroket a fazishiany miatt és szilintesse
* A hajtas forg6 teherre indul. meg.
+ ldénkeént megszakadé kimené fazis. * Engedélyezze a forgd motor elkapést,
Faol.
OF3 [Overvoltage cont. |+ Abemené feszlltség abnormalisan ingadozik.| * Telepitsen haldzati fojtot.
speed] * A halézat nagyobb, mint 200 kVA. * Ellendrizze a bemend és a kimend
* Fazisjavito kondenzator kapcsolas. aramkoroket a fazishiany miatt és sziintesse
* SCR-kapcsolas a halbézaton. meg.
* A hajtas fékezéses lizemben visszataplal — a
motor fordulatszdma magasabb, mint a hajtas
kimené frekvenciéja a terhelés miatt.
* Idénként megszakadd kimené fazis.
Ok [Overtorque] * A szamitott motornyomaték elérte az F £ /5 | Valtoztassamegaz F5 |5 és FE |6
paraméterben beallitott értéket. parméterek beallitaséat szlikség szerint.
* Ellenérizze a berendezés miikddését.
50UE |[PM motor step-out] |+ A motor megszorult. * Ellenérizze a terhelést, szlintesse meg a
(allandémagnesl |- Kimend fazishiba. beragadast.
motor kiesett a szink-| . | gkésszerii terhelés. * Ellenérizze a motor bekétését és a terhelés
ronbol) allapotat.
ur [Underload] * Amértmotoraramaz F £ | | paraméter éltal | Ellenérizze az F £ | 0—£5 |2 paraméterek
bedllitott szint ala esett. megfelel6 beallitasat.
UFr 1 [Undervoltage] * A bemené fesziiltség tul alacsony. * Ellenérizze a bemen feszlltséget és

szlintesse meg a hibat.

Pontositsa az F £ & 7 paraméter beallitasat.
Engedélyezze a forgdb motor elkapast,
Faol.

* Allitsa az F 3 0 2 paramétert 2-re.
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Riasztasok és elharitasuk
A riasztas egy jelzés amely a hajtasban nem okoz hibaallapotot.

Riasztasi kodok

Kod Megnevezés Lehetséges okok Megoldas

AE n || [Auto tune] * Autohangoléas folyamatban * Normalis éllapot, ha az (izenet néhany

masodperc mulva eltiinik.
L L~ |[Resetactive] * Ez az izenet jelenik meg, ha egy kijelzett | * Nyomja meg a STOP gombot Ujra,
hiba alatt a STOP gombot megnyomtuk.| hogy a hibat térélje.
db [DC braking] * DC fékezés folyamatban * A riasztasjelzés eltiinik néhany
masodperc mulva, ha nincs probléma.
db0n | [dbOn] * Motortengely régzitve jelzés

E - 17| [HMI error] * A grafikus kijelz6egységen lévé gomb 20 | * Engedje el a grafikus kijelz6egységen

mp-nél hosszabb ideig lett megnyomva. | 1év6 gombot.
* A grafikus kijelz6egységen 1évé gomb |+ Ha a hiba nem t6rlédik, cserélje ki a
nem megfeleléen mikddik. hajtast.
E I [Excess value] A kijelezhetd |+ Az értékként bevitt digitek szama 4-nél |+ Csokkentse a [Customized freq val]
digitek szama tal sok tébb (a magasabb helyiértéki digitnek (F 70 2) paraméter értékét.
prioritasa van).

EOF F | [Loc. Stop en.] * A vezérlépanel arra hasznéalhat6, hogy |* Nyomja meg a STOP gombot
megallitsa a miikddést automatikus vészleallashoz. Ha nem vészleallast
vezérlésnél vagy tavvezérlésnél. akar, nyomjon meg barmelyik méasik

gombot.

E rr [|[Speed ref alarm] * A frekvencia beallitasi pontjai, 1 és 2, tal | * Allitsa a frekvencia beallitasi pontokat,
kézel vannak egymashoz. 1-et és 2-t messzebb egymastol.

k959 | [Pin&gt;1MWh] Ossz * A bemend teljesitmény integralja tébb, |+ Nyomja meg és tartsa lenyomva az

bemené teljesitmény mint 999.99 kWh. ENT gombot 3 s-ig vagy tovabb,
amikor a hal6zat megsziinik vagy
amikor a bemend terminalfunkcioé,
CKWH be van kapcsolva vagy a
kijelzén van.

H 39585 | [Pout&gt;1MWh] Ossz * A kimend teljesitmény integralja tobb, |* Nyomjameg éstartsalenyomvaaz ENT

kimen6 teljesitmény mint 999.99 kWh. gombot 3 s-ig vagy tovabb, amikor a
halézat megsziinik vagy amikor a
bemend terminalfunkcio, CKWH be van
kapcsolva vagy a kijelz6n van.

HE Ad | [Head] * Az elsé és az utolso adat tétel kijelelezve | * Nyomja meg a MODE gombot, hogy

End | [End] az adatcsoportbol. az adatcsoportbol kilépjen.
Kijelzi az els6 / utols6 adat
tételt
H I [High] * A programozas alatt egy bevitt érték * Valtoztassa meg a paraméter értékét,
La [Low] tullépte a maximalis vagy minimélis hogy a hatérai k6zé essen.

Parametér beédllitasi hiba | értékét egy paraméternek.

I'n [ E | [Initialization] * A paraméterek az alapértelmezés * Normalis, ha az Gizenet eltlinik néhany
szerinti értékikre lettek allitva. masodperc mulva.

L 5E P | [Low speed stop] Auto-stop, |+ Az F 2 5 5 paraméterrel kivalasztott * Hogy az automatikus megallas

mert folyamatosan automatikus megallas funkcié aktiv. funkcidt ledllitsa, névelje a frekvencia

alacsony fordulatszamon alapjelet az alsé klszob értéke folé

mikodik a motor L L+F 3459 [ vagy kapcsolja ki a
hajtast.

MOF F | [Line undervolt fli] * A bemend vonali feszultség tul alacsony.| * Mérje meg a bejové halozati
feszultséget. Ha a feszultség rendben
van, akkor a hajtas javitast igényel.

OF F | [Drive stop] * A ST-CC (run permissive) aramkor * Zarja a ST-CC aramkort.
nyitva.
n 5 E | [Lock State] * Az Li mér aktiv, amikor a funkciot * Kapcsolja ki a konfiguréalt aktiv Li-t.
érvényetitették.
* Az Li mar aktiv volt, amikor a
konfiguraci6 betéltése megtortént az
érvényesitett funkciéval.
r~ £ r 4| [Auto reset] * A hajtas ujraindul. * A hajtas normélisan tizemel, ha
* Hirtelen megallas tortént. néhany méasodperc mulva Gjrainditjak.
5 E OF | [Stop supply] A pillanatnyi |+ A leallas stop F 3 [1 2 funkci6 aktiv (a |+ Az Gjramiikddéshez, reszetelje a

halézatkimaradas-leallast
tiltds funkci6 aktiv.

pillanatnyi halézatkimaradas funkcio)
aktiv.

hajtast vagy kildjén megint
miikddtetd jelet.
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Diagnosztikak és hibaelharitas

Elériasztasok és azok leirasa

El6ériasztasok kddjai

Kaéd Eldriasztas Leiras
C [Current alarm] * A hajtas dramkorlatban van.
* Részletes informacidért nézze megaz F £ 1 | (lasd 69. 0.) és F | H 5 (l&sd 74. 0.)
paramétereket.

P [DC bus alarm] * A hajtas megkozelitette a tulfesziltség-hibat, nagy bejové hal6zatnak, a motor generatoros

lzemének k6szdnhetden, vagy ezek kombinaciéjabol adéddan. Részletes informéacioért
nézze meg az F 305 paraméterta (128.0.) ésaz F £ 2 £ (lasd 128. 0.) paramétert.

L |[Motor overload al] |+ A motor talterhelve idézit6je elérte vagy meghaladta az 50%-at az érzékelési szintjének.
H [Drv overheat alrm] |+ A hajtas megkdzelitette a tilmelegedés-hiba szintjét.

Az el6risztas kddok megjelennek a kijelzén, villognak a beépitett kijelzén a kévetkezd sorrendben balrdl jobbra:
., F, L, H.
Az el6risztas kddok megjelennek a kijelzén, villognak a beépitett kijelzén a kévetkezd sorrendben balrdl jobbra:

ce,FL,CFL.
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Diagnosztikék és hibaelharitas

A hibak torlése

A nem torélhetd hibak esetében:

1 Kapcsoljon ki minden bejévd feszlltséget, még a kilsé vezérléfesziliséget is, ha van.

2 Rogzitsen minden haldzati levalasztét nyitott allapotban.

3 Varjon 15 percet, hogy a DC-busz kondenzéatorok kistljenek (Vigyazat! a LED-ek nem jelzik a DC busz
feszultségét.).

4 Mérje meg a DC-busz feszlltségét a PA/+ és PC/— sorkapcsok k6z6tt, aminek kevesebbnek kell lennie, mint
42V DC.

5 Ha a DC-busz kondenzéatorai nem siltek ki teljesen, 1épjen kapcsolatba a helyi Schneider Electric
képviselettel. Ne javitsa meg vagy mikddtesse a hajtast.
- Talalja meg szlintesse meg a hibat.
- Kapcsolja vissza a hal6zatot a hajtasra, és bizonyosodjon meg, hogy a hiba megszint.

Amikor barmelyik talaram-funkcio (L ! vagy O L £') aktiv, a hajtast nem lehet reszetelni egy kils6é eszkdzrél
vagy a kijelzén talalhaté STOP gombrél, ha a szamitott hilési id6 még nem telt le.
A szamitott hiilési id6:

- 0L /:30 masodperc a hiba megjelenése utan,
1 120 masodperc a hiba megjelenése utan.

VIGYAZAT

A MOTOR TONKRETETELENEK LEHETOSEGE

o Az ismételt reszetelése a héallapotnak termikus tulterhelést kdvetéen a motor tuimelegedését okozhatja.

e Amikor a hiba megjelenik, azonnal vizsgalja meg a motort és a meghajtott berendezéseket (mint példaul
beragadt motortengely, mechanikai tulterhelés) mielétt Gjrainditana. Szintén ellenérizze a motorra jutd
feszultség és aram jellemzdket (mint pl. fazishiany, fazisasszimetria).

Ezen utasitasok be nem tartasa a berendezés tonkremenetelét okozhatja.

7
=
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Migréalas

Migralas

15

Mi talalhat6 ebben a fejezetben?
Ez a fejezet a kdvetkezbket tartalmazza:

Targy

Oldal

Migralas ATV21 - ATV212

160
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Migralas

Migralas ATV21 - ATV212

Migralas

Felszerelés

Az ATV212 kompatibilis az ATV21-gyel.

Modbus migralas ATV21-r6l ATV212-re: Amikor az ATV21-et Modbus-on vezéleljik, RJ45-6n, a [Network
protocol] (F A & 5) paramétert 1-be kell allitani.

Az ATV212-vel,az F H 7 9 paramétert szintén /-be kell allitani és a [Com channel choice] (F & [ 7) paramétert
[RJ45] -re (7)-ra kell allitani. A gyari beallitasi érték [Network] ( /).

A tdbbi kommunikaciés paraméter beallitasa, amelyeknek a leirdsa a 138. oldalon talalhat6, ugyanaz mint az
ATV21-nél.

Megjegyzés: A LonWorks-h6z, az F A 2 5 paramétert /-be kell allitani az ATV21-nél és 5-be kell allitani az
ATV212-nél.

A konfiguraci6 az ATV21-rél az ATV212-re atvihetd.
Példaul:

Az ATV21-rél a kofiguracio letdltehetd a PC Soft segitségével (valassza ki az: ATV21 inverter tipust) és toltse
ataz ATV212-be.

A transzferalas utan az ATV21-bél az ATV212-be, az Uj paraméterek megmaradnak a gyari beallitdson:

[Damper fdb type] (F 5 A ), [Time open Damper] (F 5 & 1), [Time close Damper] (F 5 & '), [Damper flt
behavior] (F 5 A 3),[Forced fire control] (F & 5 J), [Forced fire function] (F £ 5 5), [Com channel
choice] (F 8 0 1), [Mdb network baud] (F & £ ), [Mdb network parity] (F &2 /) és

[LL for ov.cur. prev.] (F 35 0).

A konfiguracié letoltése nem lehetséges, ha a hajtas tGzemel.

Abban az esetben ha a konfiguréacio, hajtasra térténd feltéltése megszakad és hibajelzés toérténika £ F /2 1-
be all. Ez a hiba még akkor is megmarad, ha a halbzati feszlltséget a hajtasrél lekapcsoljuk.

Ahhoz, hogy a letdltés megszakadéas-hibat téréini tudjuk (£ F /2 kéd):

o Végezzik el még egyszer a letdltést.
o Végezzink el egy gyari alapértékekre visszadllitds parancsot (- 5 F paraméter).

A letoltést kbvetben a hajtds nem indul el, ha egy logikai bemenetfunkcié aktiv. Ahhoz, hogy a motort elinditsuk
és a funkciot aktivizaljuk, kapcsoljuk ki és be a logikai bemenetet.

A kompatibilis feltélté eszkdéz az ATV21-hez
e PC Soft V1.0 és magasab verzi6

A kompatibilis feltélté eszkdéz az ATV212-héz:

e PC Soft V1.06 és magasab verzié,
e Multi-Loader V3.11 és magasab verzio,
e SoMoveMobile V2.2 és magasab verzid
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A paraméterek reszet-tablazata

A paraméterek reszet-tablazata

16

Parameéter reszet

Tekintse meg a 62. oldalon talalhaté Menik kézétti navigacios abrat, hogy tudja, hogyan talélja meg a
[Parameter reset] (£ 4 F') paramétert.

Az ATV212 hajtasnak 3 paraméter reszet lehetéséget kinal:

o QGyari reszet: [Parameter reset] (£ 4 F)=3
o 50 Hz reszet: [Parameter reset] (£ 4 F) =1
o 60 Hz reszet: [Parameter reset] (£ 4 F) =2

Ez a fuggelék megmutatja ezeket a reszeteket kdveté paraméterértékeket:
A kdvetkezd téblazatok bemutatjak:

e Paraméterek, melyek értéke a reszet utan nem valtozik a reszet tipusatél fuggben, lasd 162. oldal.

e Paraméterek, melyek értéke a reszet utan megvaltozik a reszet tipuséatol figgden, lasd 166. oldal.

e Paraméterek, amelyek értéke a reszet utdn modellfiiggd, de értékik nem valtozik a reszet tipusatol fliggben,
lasd 167. oldal.

o Paraméterek, amelyek értéke a reszet utdn modellfliggd és értékik is megvaltozik a reszet tipusatél figgden,
lasd 168. oldal.

o Paraméterek, amelyek értéke nem valtozik a reszetet kévetéen, lasd 169. oldal.
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A paraméterek reszet-tablazata

Paraméterértékek, melyek a reszet tipusatol fliiggetlenek
Az alabbi tablazat felsorolja azokat a paramétereket, amelyek a reszet utdn nem véltoztatjak értékiket, a reszet
tipusétol fuiggden.

Hogy meghatarozzuk egy paraméter értékét a reszet utan, keresse meg a paramétert az elsé oszlopban és
olvassa le az értékét az utols6 oszlopban. Az érték, ami a paraméter és az alapértelmezés szerinti érték
keresztez6désében taladlhatd, az a paraméter, barmelyik tipusu [Parameter reset] (£ 4 F) =1, [Parameter reset]
(£ 4 F)=2,vagy [Parameter reset] (£ 5 F) = 3) reszet utani értéke.

Paraméterek, amelyek a reszet utan nem valtoztatjak értékiiket, a reszet tipusatol fliggéen.

Paraméter Leiras Egység A;azr;firrt:i"gﬁzis
AU I [Auto ramp] - 1
RUY [Auto set function] - 0
FRsL [AO funct. selection] - 0
Fn [AO scaling] - -
5 B [Parameter reset] - 0
Fr [Local mot. direction] - 0
FLC [Local speed ref.] Hz 0.0
Le [Low limit frequency] Hz 0.0
FE [Mot cont. mode sel.] - 1
oLn [Motor overload prot] - 0
5r 1 [Preset speed 1] Hz 15
5r¢2 [Preset speed 2] Hz 20
5r3 [Preset speed 3] Hz 25
54 [Preset speed 4] Hz 30
Sr 5 [Preset speed 5] Hz 35
5rb [Preset speed 6] Hz 40
51 [Preset speed 7] Hz 45
F 100 [Freq. 1 reached] Hz 0.0
F 1ol [Freq. 2 reached] Hz 0.0
F 102 [Freq.2 bandw.] Hz 2.5
F IOB [Logic Funct 1 active] - 0
F 109 [VIA selection] - 0
F 11O [Logic Funct 2 active] - 1
F 1l [LI F selection] - 2
Flile [LI R selection] - 6
Fl13 [LI RES selection] - 10
F 118 [VIA LI selection] - 7
F 130 [RY Relay Function 1] - 4
F 132 [FL Relay Function] - 11
F 131 [RY Relay Function 2] - 255
F 139 [RY logic select.] - 0
F IB1 [Freq band det range] Hz 2.5
Feoo [Auto/man speed ref]f - 0
Feo! [VIB ref. point 1] % 0
FeOoe [VIA freq. point 1] Hz 0.0
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A paraméterek reszet-tablazata

Alapértelmezés

Paraméter Leiras E9ysed * szerinti értek
Feo3 [VIA freq. point 2] Y% 100
Feoi [Remote spd ref 2] - 2
Fe o [VIB ref. point 1] Y% 0
Fe 1l [VIB freq. point 1] Hz 0.0
Fele [VIB ref. point 2] Y% 100
Fe4yo [Mot start freq.] Hz 0.5
Fe4dl [Freq. pedestal] Hz 0.0
Féye [Freq. pedestal hyst.] Hz 0.0
Feso [DC brake start freq.] Hz 0.0
Fes | [DC braking current] A 50
Fese [DC braking time] S 1.0
F256 [Time limit low spd] S 0.0
FZbHY [+speed LI resp time] S 0.1
FEEBs5 [+speed freq. step] Hz 0.1
FZEE [- speed LI resp time] S 0.1
Fe&b1 [- speed freq. step] Hz 0.1
FZEB [Init +/- Speed] Hz 0.0
Fa59 [Init +/- Speed memo] - 1
F210 [Jump frequency 1] Hz 0.0
Feil [Jump bandwidth 1] Hz 0.0
Feie [Jump frequency 2] Hz 0.0
Fe13 [Jump bandwidth 2] Hz 0.0
Fe 14 [Jump frequency 3] Hz 0.0
Fe1s [Jump bandwidth 3] Hz 0.0
FZ23gH4 [Forced speed freq.] Hz 50
F2g5 [Switch rem/Local] - 1
F3Oo1 [Catch on fly] - 3
F3oe [Supply loss behav.] - 0
F305 [Overvoltage fault] - 2
F301 [Mot volt limitation] - 3
F3ll [Motor direction] - 1
F3lIe [Noise reduction] - 0
F3 1B [Switch. freq. mode] - 1
F3zo [Load gain] Y% 0
F3e3 [Load gain offset] % 10
F3s59 [PID ctrl wait time] S 0
F3ED [PID control enable] - 0
F3BZ [PID Prop Gain] - 0.30
F3E3 [PID Integral Gain] - 0.20
F3IEBE [PID Derivative Gain] - 0.00
FYOoO [Auto-tuning drive] - 0
FHO I [Slip Compensation] % 50
F4y I8 [Frequency loop gain] - 40
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A paraméterek reszet-tablazata

Alapértelmezés

Paraméter Leiras E9ysed * szerinti értek
F4 19 [Freq. loop stability] - 20
F410 [VIA bias] - 128
F411 [VIA gain] - 148
F41e [VIB bias] - 128
F413 [VIB gain] - 148
F4yg? [In noise Inhibit filter] us 442
F4YB3 [In noise inhibit gain] - 100
F4YB4Y [Pwr supply adj. gain] - 0.0
FHB5 [Stall control coef. 1] - 100
F4ggz [Stall control coef. 2] - 100
F4g5 [Motor voltage coef.] Y% 104
FY95 [PWM adj. coef.] kHz 14.0
Fsoe [Acc/dec 1 pattern] - 0
F503 [Acc/dec 2 pattern] - 0
F504 [Ramp switching] - 1
F505 [Commut. ramp freq.] Hz 0.0
F50B [Acc/Dec S-pat start] % 10
F501 [Acc/Dec S-pat end] Y% 10
FEOZ [Drive fault memory] - 0
FEO3 [Ext. fault stop Mode] - 0
FBO4Y [DC brk time ext flt] S 1.0
FEOS [Output phase loss] - 3
FBO1 [Mot overload time] S 300
FEOB [Input phase loss] - 1
FBO3 [Underload band] Y% 10
FE IO [Underload det.] - 0
FB 11 [Underload level] % [ A 0
FB I [Underload det. time] S 0
FB I3 [Short circuit det.] - 0
FB I5 [Overtorque det.] - 0
FB IBE [Overtorque level] Y% 130
FB I8 [OvTorque det time] S 0.5
FB I3 [Overtorque band] % 10
FBZ I [Run time alarm] h 610.0 (6100 h)
FBZ1 [Undervolt detect.] - 0
FE32 [Mot overload memo] - 0
FBE33 [Loss of VIA] Y% 0
FB34 [Amb. temp. alarm] - 3
FBYS [Mot PTC selection] - 0
FEYE [PTC resistor value] Q 3000
FES5O [Forced fire control] - 0
FBES I [AO slope] - 1
FE3¢2 [Analog output bias] Y% 0
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.. . | Alapértelmezés

Paraméter Leiras EQYS€d " szerinti érték
Fi00 [Parameter lock] - 0
Fi01 [Unit value selection] - 1
Fi1O02 [Customized freq val] - 0
F103 [Frequency convert.] - 0
F10B [Customize unit bias] Hz 0.0
F101 [Loc. speed ref. step] Hz 0.0
F108 [Display ref. resol.] - 0
F110 [Displayed param.] - 0
Fia1 [Loc. mot stop mode] - 0
F130 [Up/down key ref] - 0
F132 [Loc/rem key] - 0
F133 [Run/stop key] - 0
F 134 [Priority stop] - 0
F 135 [HMI reset button] - 1
F138 [Quick menu AUF] - 0
F 148 [Power cons. memo] - 1
FBOO [Mdb RJ45 baud] - 1
FBO I [Mdb RJ45 parity] - 1
FBOZ [Modbus address] - 1
FEO3 [Com. time out] s 3
FBZ9 [Network protocol] - 1
FBS I [Com. fault setting] - 4
FESE [Mot. poles (comm.)] - 2
FB 10 [Block write data 1] - 0
FB1I [Block write data 2] - 0
FB15 [Block read data 1] - 0
FB1E [Block read data 2] - 0
FB11 [Block read data 3] - 0
FB18 [Block read data 4] - 0
FB 19 [Block read data 5] - 0
FBED [Free ID parameter] - 0
FEYI0 [Network adress] - (1)
FBY I [Network baud rate] - (1)
FEgZ [Network time out] - (1)
FEI3 [Instance number H] - (1)
FEIY [Instance number L] - (1)
FEY5 [Max master] - (1)
FHEY5 [Max info frames] - (1)

(1) Lasd 167. oldal.
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A paraméterek reszet-tablazata

Paraméterértékek, melyek a reszet tipusatél fliggden valtoznak

Az aldbbi tablazat felsorolja azokat a paramétereket, amelyek értéke fligg a reszet tipuséatol
([Parameter reset] (£ 4 F) = 1, [Parameter reset] (£ 5 F) = 2, vagy [Parameter reset] (£ 4 F) = 3).

Hogy meg tudja hatarozni egy paraméter értékét a reszet utan, keresse meg a paramétert az elsé oszlopban és
olvassa le az értékét az utols6 oszlopban. Az érték, ami a paraméter és az alapértelmezés szerinti érték
keresztezédésében talalhatd, az a vonatkoz6 reszet tipusa szerinti reszet utani paraméter értéke.

Paraméterek, melyek értéke valtozik a reszet utan a reszet tipusatdl fliggéen

Alap-
Paraméter Leirds Egység értglrr!e’zéf 50 Hz reszet| 60 Hz reszet
szerintiérték | £t HF =1 | EYFP =2
EYP =3
L nOd | [Command mode sel] - 0 0 0
Frod | [Frequency mode sel] - 1 1 1
F H | [Max frequency] Hz 50 50 60
UL | [Upper limit freq] Hz 50 50 60
u L | [Motor rated freq.] Hz 50 50 60
F 170 | [Mot 2 rated Freq.] Hz 50 50 60
FZ204 | [VIA freq. point 2] Hz 50 50 60
FZ2 13 |[VIBfreq. point 2] Hz 50 50 60
F 303 | [Number auto reset] - 0 0 0
F 480 | [Noload cur. coef] % 100 0 100
F 48 | | [Innoise comp. filter] micro-seconds 0 100 0
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A paraméterek reszet-tablazata

Paraméterek, amelyek értéke a reszet utan modellfliiggé, de értékiik nem valtozik a reszet tipusatol

figgéen

Hogy meg tudja hatarozni egy paraméter értékét a reszet utan, keresse meg a paramétert az elsé oszlopban és
olvassa le az értékét az utols6 oszlopban. Az érték, ami a paraméter és az alapértelmezés szerinti érték
keresztezédésében talalhatd, az a paraméter reszet utani értéke. Ezek az értékek minden reszettipusra

azonosak ([Parameter reset] (£ 4 F) = 1, [Parameter reset] (£ 4 F) = 2, vagy [Parameter reset] (£ 4 F) = 3).
Paraméterek, amelyek értéke a reszet utan modellfiiggd, de értékiik nem valtozik a reszet tipusatél fliggéen
Paraméter
Rendelési szam | ACC | dEC | vLv ub | F171 | F172 | F300 | F402 | F494 | F500 | F501 | F626 | F749

5 S \ % \" % kHz % - s s % -
ATV212H075M3X 10 10 200 6 200 6 12 5.8 80 10 10 140 0
ATV212HU15M3X 10 10 200 6 200 6 12 4.3 70 10 10 140 0
ATV212HU22M3X 10 10 200 5 200 5 12 41 70 10 10 140 0
ATV212HU30M3X 10 10 200 5 200 5 12 3.4 70 10 10 140 0
ATV212HU40M3X 10 10 200 5 200 5 12 3.4 70 10 10 140 1
ATV212HU55M3X 10 10 200 4 200 4 12 3.0 70 10 10 140 1
ATV212HU75M3X 10 10 200 3 200 3 12 2.5 70 10 10 140 1
ATV212HD11M3X 10 10 200 2 200 2 12 2.3 60 10 10 140 1
ATV212HD15M3X 10 10 200 2 200 2 12 2.0 50 10 10 140 1
ATV212HD18M3X 30 30 200 2 200 2 8 2.0 50 30 30 140 1
ATV212HD22M3X 30 30 200 2 200 2 8 1.8 50 30 30 140 1
ATV212HD30M3X 30 30 200 2 200 2 8 1.8 50 30 30 140 1
ATV212H075N4 10 10 400 6 400 6 12 5.8 80 10 10 140 0
ATV212HU15N4 10 10 400 6 400 6 12 4.3 70 10 10 140 0
ATV212HU22N4 10 10 400 5 400 5 12 41 70 10 10 140 0
ATV212HU30N4 10 10 400 5 400 5 12 3.4 70 10 10 140 0
ATV212HU40N4 10 10 400 5 400 5 12 3.4 70 10 10 140 1
ATV212HU55N4 10 10 400 4 400 4 12 2.6 70 10 10 140 1
ATV212HU75N4 10 10 400 3 400 3 12 2.3 70 10 10 140 1
ATV212HD11N4 10 10 400 2 400 2 12 2.2 60 10 10 140 1
ATV212HD15N4 10 10 400 2 400 2 12 1.9 50 10 10 140 1
ATV212HD18N4 30 30 400 2 400 2 8 1.9 50 30 30 140 1
ATV212HD22N4S 30 30 400 2 400 2 8 1.8 50 30 30 140 1
ATV212HD22N4 30 30 400 2 400 2 8 1.8 50 30 30 140 1
ATV212HD30N4 30 30 400 2 400 2 8 1.8 50 30 30 140 1
ATV212HD37N4 30 30 400 2 400 2 8 1.8 50 20 20 140 2
ATV212HD45N4 30 30 400 2 400 2 8 1.7 50 20 20 140 2
ATV212HD55N4 30 30 400 2 400 2 8 1.6 40 20 20 140 2
ATV212HD75N4 30 30 400 2 400 2 8 15 40 20 20 140 2
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Paraméterek, amelyek értéke a reszet utan modellfliggé és értékiik is megvaltozik a reszet tipusatol

figgéen
Az alabbi tabldzat megmutatja azokat a paramétereket, amelyek modellfiiggék és értékik is megvaltozik a
reszet tipusatél figgben ([Parameter reset] (£ 4 F) =1, [Parameter reset] (£ 4 F) = 2, vagy [Parameter reset]
(£ 4 F) =3). Hogyan tudja meghatarozni egy paraméter értékét a reszet utan:

1. Azonositsa a hajtéas tipusat az elsé oszloppal.

2. Ezutan keresse meg a reszet tipusanak megfeleld fliggéleges oszlopot ([Parameter reset] (£ 4 F) =1,
[Parameter reset] (£ 4 F) = 2, vagy [Parameter reset] (£ 4 F) = 3).

3. Keresse meg a paraméter kdédjat, ami ehhez a reszettipushoz tartozik.

A szam, ami a keresztezési ponton talalhat6, az annak a reszettipusnak megfelelé paraméterérték.

Paraméterek, amelyek értéke modellfiiggo és értékiik megvaltozik a reszet tipusatol fliggéen

Gyarireszet F 9F =3 50 Hzreszet £ HF =1 60 Hzreszet £ HF =2

Rend. szam | tHr | F173 | F185 | F601 | tHr | F173 | F185 | F415 | F416 | F417 | F601 | tHr | F173 | F185 | F415 | F416 | F417 | F601
%Al %A | %A | %A | %BA| %A | %A A % rom | %A | %A %A | KA A % rom | %A
ATV212H075M3X | 100 | 100 | 110 | 110 | 4.6 4.6 51 3.5 3.2 | 1400 | 51 4.6 4.6 51 3.0 2.7 | 1700 | 5.1
ATV212HU15M3X| 100 | 100 | 110 | 110 | 7.5 | 7.5 8.3 6.1 53 | 1420 | 8.3 75 | 75 8.3 5.8 50 | 1715 | 8.3
ATV212HU22M3X | 100 | 100 | 110 | 110 | 10.6 | 10.6 | 11.7 8.8 73 | 1430 | 11.7 | 106 | 10.6 | 11.7 8.0 6.6 | 1715 | 11.7
ATV212HU30M3X | 100 | 100 | 110 | 110 | 13.7 | 13.7 | 1561 | 125 | 11.0 | 1420 | 15.1 | 13.7| 13.7 | 151 | 124 | 10.9 | 1760 | 15.1
ATV212HU40M3X | 100 | 100 | 110 | 110 |17.5| 17.5 | 193 | 158 | 13.7 | 1425 | 193 | 17.5| 175 | 193 | 1562 | 13.2 | 1769 | 19.3
ATV212HU55M3X | 100 | 100 | 110 | 110 | 24.2 | 24.2 | 26.6 | 20.6 | 16.7 | 1430 | 26.6 |24.2| 24.2 | 26.6 | 22.0 | 17.8 | 1780 | 26.6
ATV212HU75M3X | 100 | 100 | 110 | 110 | 32.0 | 32.0 | 352 | 26.3 | 20.3 | 1450 | 35.2 | 32.0| 32.0 | 352 | 28.0 | 21.6 | 1780 | 35.2
ATV212HD11M3X| 100 | 100 | 110 | 110 | 46.2 | 46.2 | 50.8 | 36.9 | 27.3 | 1450 | 50.8 | 46.2 | 46.2 | 50.8 | 36.0 | 26.6 | 1766 | 50.8
ATV212HD15M3X | 100 | 100 | 110 | 110 | 61.0| 61.0 | 67.1 | 49.5 | 36.6 | 1455 | 67.1 |61.0| 61.0 | 67.1 | 48.0 | 35.5 | 1771 | 671
ATV212HD18M3X | 100 | 100 | 110 | 110 | 74.8| 74.8 | 82.3 | 61.0 | 45.1 | 1455 | 823 | 74.8| 74.8 | 823 | 61.0 | 45.1 | 1771 | 82.3
ATV212HD22M3X | 100 | 100 | 110 | 110 | 88.0 | 88.0 | 96.8 | 68.0 | 50.3 | 1460 | 96.8 | 88.0 | 88.0 | 96.8 | 68.0 | 50.3 | 1771 | 96.8
ATV212HD30M3X | 100 | 100 | 110 | 110 | 117 | 117 | 128.7 | 93.0 | 65.1 | 1460 | 128.7 | 117 | 117 | 128.7 | 93.0 | 65.1 | 1771 | 128.7
ATV212H075N4 | 100 | 100 | 110 | 110 | 2.2 2.2 2.4 2.0 1.8 | 1400 | 2.4 2.2 2.2 2.4 1.5 1.4 | 1700 | 2.4
ATV212HU15N4 | 100 | 100 | 110 | 110 | 3.7 3.7 41 3.5 3.0 | 1420 | 41 3.7 3.7 41 2.9 25 | 1715 | 41
ATV212HU22N4 | 100 | 100 | 110 | 110 | 5.1 5.1 5.6 5.1 42 | 1430 | 5.6 5.1 5.1 5.6 4.0 3.3 | 1715 | 5.6
ATV212HU30N4 | 100 | 100 | 110 | 110 | 7.2 7.2 7.9 7.2 6.3 | 1420 | 7.9 7.2 7.2 7.9 6.2 55 | 1760 | 7.9
ATV212HU40N4 | 100 | 100 | 110 | 110 | 9.1 9.1 10.0 | 9.1 7.9 |1425| 10.0 | 9.1 9.1 100 | 7.6 6.6 | 1769 | 10.0
ATV212HU55N4 | 100 | 100 | 110 | 110 | 12.0| 12.0 | 1832 | 119 | 9.6 | 1430 | 132 |12.0| 120 | 132 | 11.0 | 89 | 1780 | 13.2
ATV212HU75N4 | 100 | 100 | 110 | 110 | 16.0| 16.0 | 176 | 1562 | 11.7 | 1450 | 176 | 16.0| 16.0 | 17.6 | 140 | 10.8 | 1780 | 17.6
ATV212HD11N4 | 100 | 100 | 110 | 110 | 22.5| 22.5 | 248 | 21.3 | 158 | 1450 | 24.8 | 22.5| 225 | 248 | 21.0 | 15.5 | 1766 | 24.8
ATV212HD15N4 | 100 | 100 | 110 | 110 | 30.5| 30.5 | 33.6 | 28.6 | 21.2 | 1455 | 33.6 | 30.5| 30.5 | 33.6 | 27.0 | 20.0 | 1771 | 33.6
ATV212HD18N4 | 100 | 100 | 110 | 110 | 37.0| 37.0 | 40.7 | 35.1 | 26.0 | 1455 | 40.7 | 37.0 | 37.0 | 40.7 | 35.1 | 26.0 | 1771 | 40.7
ATV212HU22N4S | 100 | 100 | 110 | 110 |43.5| 43.5 | 47.9 | 41.7 | 30.9 | 1460 | 479 | 43.5| 43.5 | 479 | 41.7 | 30.9 | 1771 | 47.9
ATV212HD22N4 | 100 | 100 | 110 | 110 | 43.5| 43.5 | 479 | 41.7 | 309 | 1460 | 479 |43.5| 43.5 | 47.9 | 41.7 | 30.9 | 1771 | 47.9
ATV212HD30N4 | 100 | 100 | 110 | 110 | 58.5| 58.5 | 64.4 | 55.0 | 38.5 | 1460 | 64.4 | 58.5| 58.5 | 64.4 | 55.0 | 38.5 | 1771 | 64.4

ATV212HD37N4 | 100 | 100 | 110 | 110 - - - 67 - 1475 - - - - 67 - 1771 -
ATV212HD45N4 | 100 | 100 | 110 | 110 = = = 81 = 1475 = = = = 71 = 1771 -
ATV212HD55N4 | 100 | 100 | 110 | 110 - - - 99 - 1480 - - - - 86 - 1771 -
ATV212HD75N4 | 100 | 100 | 110 | 100 = = = 135 = 1480 = = = = 114 = 1771 =
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A paraméterek reszet-tablazata

Paraméterek, melyek értéke nem valtozik a reszetet kdvetéen
Az aldbbi tablazatban talalhatd paraméterek nem reszetelheték. A tablazat a paraméterek alapértelmezés

szerinti értékét mutatja.

Paraméterek, melyek értéke nem valtozik a reszetet kbvetéen

Paraméter Leiras Alapértelmezés szerinti érték

F 1| [AO scaling] -

F 5L | [AO funct. selection] 0

F 109 | [VIA selection] 0

F 4 70| [VIA bias] 128

F 47 1|[VIAgain] 148

F 4 72| [VIB bias] 128

F 4 73| [VIBgain] 148

F BH0| [Free ID parameter] 0
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A paraméterek reszet-tablazata
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Felhasznaléi bedllitasok tablazata

Felhasznaloi beallitasok tablazata

17

Hasznalja a konfiguracioés beallité tablazatot arra, hogy megkerese a paraméterek alapértelmezés (gyari
beallitas) szerinti értékét, hogy régzitse a felhasznald altal megvaltoztatott paraméterértékeket, és azért, hogy
megkeresse a kézikdnyvben azt a részt, az oldalszam segitségével, amelyik a paraméterre vonatkoz6
informaciokat tartalmazza.

Konfiguracios beallito tablazat

Kéd

Oldal

Megnevezés

Egy-
ség

Beallitasi tartomany / Funkcié

Gyari
beallitas

Fel-
hasznal6i
beallitas

FLC

[Local speed ref.]

Hz

[Low limit frequency] (L L )...[Upper limit freq] (L/ L)

0.0

AU

[Auto ramp]

[Disabled]

[Enable]

[ACC only]

AUH

[Auto set function]

[Factory set]

[Run permissive]

[3-wire]

[+/- Speed]

[4-20mA speed ref]

cnod

[Command mode sel]

[Logic inputs]

[HMI]

[Communication]

Fnod

[Frequency mode sel]

[Ref source VIA]

[Ref source VIB]

[HMI reference]

[Serial com ref.]

[+/- Speed]

FsL

—
00

[AO funct. selection]

[Motor frequency]

[Motor current]

[Speed ref]

[DC bus U]

[Motor U]

[Input power]

[Output power]

[motor torque]

[Torque I]

[Motor thermal]

[Drive thermal]

[Do not use]

[Internal reference]

[VIA]

[VIB]

[Fixed 100%]

[Fixed 50%]

[Fixed 100%]

[Com data]

mmqmm_,:Lu,.u\,:‘l.utuqmm.cLum\l:m.cLum\m\l:.cLum\l:m\l:

[Do not use]

Fn

—
(03]

[AO scaling]
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Felhasznaléi beallitasok tablazata

- Fel-
Kéd | Oldal Megnevezés Egy- Beallitasi tartomany / Funkcié Gyari | | sznélsi
ség beallitas .
beallitas
o [No action]
/ [50 Hz reset]
= [60 Hz reset]
3 [Factory set]
Y [Trip cleared]
- 0 -
EYFP| 62 |[Parameter reset] c [Cumul ime ciear]
B [EtYP fault reset]
1 [Save parameters]
B8 [Recall parameters]
g [Elapse time reset]
o [Run FW]
F 77 |[Local mot. direction] - ! [Run rev ] 0
i ’ Z [Run FW+rev]
3 [Run rev+FW]
I Modell-
ACLC| 83 |[Accelerationtime 1] S - 0.0 - 3200 L
fuggé
I Modell-
dEL| 83 |[Decelerationtime 1] S - 0.0 - 3200 fia6
ggd
FH| 82 |[Max frequency] Hz - 30.0 - 200.0 80.0
UL | 82 |[Upper limitfreq] Hz - 0.5 — [Max frequency] (F H) 50.0
LL 82 |[Low limit frequency] Hz - 0.0 — [Upper limit freq] (L/ L) 0.0
ul | 70 |[Motor rated freq.] Hz - 25.0 — 200.00 50.0
230V
50 - 330 230
modellek
ulo| 70 |[Motor Rated Voltage] \Y 460V
modellek | 20 ~ 660 400
[1] [Constant V/Hz]
/ [Variable Torque]
2 [Cst V/Hz+Boost]
PE| 67 |[Motcont. mode sel.] - 3 [SVC] 1
Y [Economy]
5 [Do not use]
[3 [Do not use]
Modell-
ubk| 68 |[Motor Voltage Boost] % - 0.0-30.0 L
fliggd
EHr| 70 |[Motorthermal prot.] YlA - a hajtas névl.aramanak 10-100%-a 100%
o [Std mot. protect.]
/ [Std & stall mot. prot]
= [Self cool]
3 [SIf cool stall ov.load]
n 1 Mot | t - 0
oL 135 |[Motor overload prot] g [Forced cool prof]
5 [Forc cool stall prot]
B [Forced cool]
1 [F cool & stall ov load]
Sr 1| 112 |[Preset speed 1] Hz 1 [Low limit frequency] (L L) ...[Upper limit freq] (L/ L) 15
Sr 2| 112 |[Preset speed 2] Hz 1 [Low limit frequency] (L L) ...[Upper limit freq] (L/ L) 20
5r 3| 112 |[Preset speed 3] Hz 1 [Low limit frequency] (L L) ...[Upper limit freq] (L/ L) 25
Sr Y| 112 |[Preset speed 4] Hz 1 [Low limit frequency] (L L) ...[Upper limit freq] (L/ L) 30
Sr 5| 112 |[Preset speed 5] Hz 1 [Low limit frequency] (L L) ...[Upper limit freq] (L/ L) 35
Sr 6| 112 |[Preset speed 6] Hz 1 [Low limit frequency] (L L) ...[Upper limit freq] (L/ L) 40
Sr 7| 112 |[Preset speed 7] Hz 1 [Low limit frequency] (L L) ...[Upper limit freq] (L/ L) 45
F 100| 114 |[Freq. 1 reached] Hz - 0.0...[Max frequency] (F H) 0.0
F 10 1] 114 |[Freq. 2 reached] Hz - 0.0...[Max frequency] (F H) 0.0
F 102| 114 |[Freq.2 bandw.] Hz - 0.0...[Max frequency] (F H) 25
F 108| 112 |[Logic Funct 1 active] - 0—73 |Lasd a tablazatot a 91. oldalon. 0
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Felhasznaléi bedllitasok tablazata

- Fel-
Kéd | Oldal Megnevezés Egy- Beallitasi tartomany / Funkcié Gyari | | sznélsi
ség beallitas -
beallitas
0 Al
F 109 90 |[VIA selection] - 1 LI nyel6 0
2 LI forras
F 110 112 |[Logic Funct 2 active] - 0—-73 |Lasd a tablazatot a 162. oldalon. 1
F I 11| 90 |[[LIF selection] - 0-72 |Lasd a tablazatot a 162. oldalon. 2
F 1 12| 90 |[LIR selection] - 0-72 |Lasd a tablazatot a 162. oldalon. 6
F I 13| 90 |[LIRES selection] - 0-72 |Lasd a tablazatot a 162. oldalon. 10
F I 18| 90 |[VIALIselection] - 0—-73 |Lasd a tablazatot a 162. oldalon. 7
0-61,
F 130| 109 |[RY Relay Function 1] - 254, |Lasd a tablazatot a 162. oldalon. 4
255
0-61,
F 132 109 |[FL Relay Function] - 254, |Lasd a tablazatot a 162. oldalon. 11
255
0-61,
F 137 113 |[RY Relay Function 2] - 254, |Lasd a tablazatot a 162. oldalon. 255
255
0 Funkci6 1 és 2
F 139| 113 |[RY logic select. - 0
13 |[RY logi ] 1 |Funkcio 1 és 2
F I46| 109 |[RY delay] s - 0.0-60.0s 0.0
F 14 7] 110 |[FL Relay delay] s - 0.0-60.0s 0.0
F I60| 106 |[VIArelthresh. logic] % - 0-100 0
F I6 1| 106 [[VIA threshold hyst.] % - 0-20 3
F I62| 106 |[VIBrelthresh. logic] % - 0-100 0
F 16 3| 106 |[VIB threshold hyst.] % - 0-20 3
F I6 7| 115 |[Freq band detrange] Hz - 0.0...[Max frequency] (F H) 2.5
F 170 74 |[Mot2 rated Freq.] Hz - 25.0...200.0 50.0
230V
50...330 230
modellek
F 171 74 |[Motor 2 rated Volt] \% 460V
modellek 50...660 400
Modell-
F 172 74 |[Motor 2 Volt Boost] % - 0-30 L
fliggd
F 1 73| 74 |[Motor 2 Overload] Yol A - a hajtas névl. ért.10-100%-a 100
F 185| 74 |[Mot. 2 current limit] %lA - 10 - 110% 110
FZ200| 108 |[Auto/man speed ref] v [Enable] 0
u -
= P I |[Disable]
FZ20 1] 106 |[VIArefpoint1] % - 0-100 0
FZ2O¢| 106 |[VIAfreq. point 1] Hz - 0.0 —200.0 0.0
FZ203| 106 |[VIAfreq. point 2] % 0-100 100
FZ2O04| 106 |[VIAfreq. point 2] Hz 0.0-200.0 50.0
/ [VIA]
] [VIB]
FZ07| 78 |[Remote spdref2] - 3 [HMI] 2
Y [Communication]
5 [+/— Speed]
FZ 10 106 |[[VIBref. point 1] % 0-100 0
FZ 1 1] 106 |[VIBfreq. point1] Hz 0.0 —200.0 0.0
F2 12 106 |[[VIBref. point2] % 0-100 100
F¢& 13| 106 |[VIBfreq. point 2] Hz 0.0-200.0 50.0
FZ40| 82 |[Motstartfreq.] Hz - 0.5-10.0 0.5
F&4 1| 144 |[Freq. pedestal] Hz - 0.0 — [Max frequency] (F H) 0.0
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Felhasznaléi beallitasok tablazata

- Fel-
Kéd | Oldal Megnevezés Egy- Beallitasi tartomany / Funkcié Gyarl | @ sznéléi
ség beallitas .
beallitas
F&42| 144 |[Freq. pedestal hyst.] Hz - 0.0 — [Max frequency] (F H) 0.0
F250| 88 |[DC brake start freq.] Hz - 0.0 — [Max frequency] (F H) 0.0
F&5 1| 88 |[DC braking current] Yol A - 0-100% 50
FZ52| 88 |[DC braking time] S - 0.0-20.0 1.0
) . o [Disable]
S 0.0
FZ&56| 78 |[[Time limitlow spd] ] [Enable]
FZb4| 113 |[+speed Ll resp time] S - 0.0-10.0 0.1
FZ&65| 113 |[+speed freq. step] Hz - 0.0 — [Max frequency] (F H) 0.1
FZ2B6| 113 |[- speed Ll resp time] S - 0.0-10.0 0.1
FZ2EB 1| 113 |[- speed freq. step] Hz - 0.0 — [Max frequency] (F H) 0.1
FZ26H8| 113 |[Init +/- Speed] Hz - 0.0 — [Max frequency] (F H) 0.0
. o [Disable]
F 11 Init +/- - 1
2649| 113 |[[Init +/- Speed memo] ; [Enable]
F& 10| 87 |[Jumpfrequency 1] Hz - 0.0 — [Max frequency] (F H) 0.0
FZ27 1] 87 |[Jump bandwidth 1] Hz - 0.0-30.0 0.0
F& 12| 87 |[Jumpfrequency 2] Hz - 0.0 — [Max frequency] (F H) 0.0
FZ2 73| 87 |[Jump bandwidth 2] Hz - 0.0-30.0 0.0
F& 14| 87 |[Jump frequency 3] Hz - 0.0 — [Max frequency] (F H) 0.0
FZ2175| 87 |[Jump bandwidth 3] Hz - 0.0-30.0 0.0
F&94| 79 |[Forced speed freq.] Hz - [Low limit frequency] (L L) —[Upper limit freq] (L/ L) 50.0
o No bumpless 1
Fog5| 78 |[Switch rem/Local] - [No bumpless]
/ [Bumpless]
. Modell-
F 300 85 |[Switch. freq. level] kHz 6.0-16.0 .
fliggd
o [Disable]
/ [Brief power loss]
F 30 1] 126 |[Catch on fly] - =4 [Run restored] 3
3 [Power loss, run]
4 [Each start]
o [Disabled]
F302| 127 |[Supply loss behav.] - / [Do not use] 0
=4 [Freewheel]
o [Disabled]
- 3
F303) 124 |[Number auto resef] /- 10 |[Number of fault reset attempts]
o [Enable]
1 [Disabled]
- 2
F305| 128 |[Overvoltage fault] E [Quick deceleration]
3 [Dyn. deceleration]
o [Motor volt limit]
/ i .
F307| 73 |[Motvolt limitation] - [Line & mot correct ] 3
=4 [No action]
3 [U Line correction]
o [Fw & Rev.]
F3 11| 86 |[Motor direction] - / [Fw only] 1
2 [Rev. only]
. . o [Disable]
- 0
F3 12| 86 |[Noise reduction] ; [Enable]
o [Fixed]
) 1 [Auto]
. . - 1
F3 16| 86 |[Switch.freq. mode] 3 [460 V fixed]
El [460 V Auto]
F320| 146 |[Load gain] % - 0-100% 0
F 323 146 |[Load gain offset] % - 0-100% 10
F35459| 111 |[PID ctrl wait time] s - 0 -2400 0
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Felhasznaléi bedllitasok tablazata

- Fel-
Kéd | Oldal Megnevezés Egy- Beallitasi tartomany / Funkcié Gyari | | sznalsi
ség beallitas .
beallitas
o [No PID]
F360| 110 |[PID control enable] - i [PID by VIA] 0
=4 [PID by VIB]
F3bB¢&| 110 |[PID Prop Gain] - - 0.01 - 100.0 0.30
F 363 110 |[PID Integral Gain] - - 0.01 -100.0 0.20
F366| 111 |[PID Derivative Gain] - - 0.00 - 2.55 0.00
o [No]
F 111 |[PID - 0
a0l 111 |[ reverse error] ; [Yes]
F 39 /| 111 |[Stop on LL hyst] Hz - 0.0 — [Max frequency] (F H) 0.2
F352| 111 |[PID wake up (thres)] Hz - 0.0 — [Max frequency] (F H) 0.0
F 3593 111 |[PID wake up, feedb] Hz - 0.0 — [Max frequency] (F H) 0.0
o [Disabled]
FY4O00| 71 |[Auto-tuning drive] - 1 [Initialize constant] 0
2 [Complete tune]
F40 1| 74 |[Slip Compensation] % - 0-150 50
Modell-
F402| 74 |[Auto Torque Boost] % - 0.0-30.0 L
fliggd
Modell-
F4Y 15| 70 |[Motor rated current] A - 0.1-200.0 .(.)de"
fliggd
Modell-
F4Y 16| 70 |[Motno-load current] % - 10.0 - 100.0 .(.)de"
fliggd
Modell-
F4Y 17| 70 |[Motor rated speed] rpm - 100 — 15000 L,
fliggd
F4Y 18| 75 |[Frequency loop gain] - - 1-150 40
F4Y 19| 75 |[Freq.loop stability] - - 1-100 20
F4 70| 107 |[VIAbias] - - 0-255 128
F4 71 107 |[[VIAgain] - - 0-255 148
F4 72| 107 |[VIB bias] - - 0-255 128
F4 73] 107 |[VIBgain] - - 0-255 148
FH480| 72 |[No load cur. coef] - - 100 - 130 100
F4Y48 1| 133 |[Innoise comp. filter] us - 0 —9999 0
F 48| 133 |[In noise Inhibit filter] us - 0 —9999 442
F4H3| 133 |[In noise inhibit gain] - - 0.0-300.0 100.0
FH4H4| 133 |[Pwrsupply adj. gain] - - 0.0...2.0 0.0
FYHS5| 72 |[Stall control coef. 1] - - 10 - 250 100
F492| 72 |[Stall control coef. 2] - - 50 - 150 100
. - Qo Modell-
FY494| 72 |[Mot. adj coefficient] - - NE ALLITSD EL L
fliggd
F4Y495| 72 |[Motor voltage coef.] % - 90 - 120 104
FH496| 72 |[PWM adj. coef] kHz - 0.1-14.0 14.0
F500| 83 |[Acceleration time 2] S 1 0.0 - 3200 20.0
F50 1| 83 |[Deceleration time 2] S 1 0.0 — 3200 20.0
o [Linear]
F502| 84 |[Acc/dec 1 pattern] - / [S-ramp 1] 0
= [S-ramp 2]
o [Linear]
F503| 84 |[Acc/dec 2 pattern] - / [S-pattern 1] 0
2 [S-pattern 2]
o 1 [Ramp 1]
F Y 5 R - 1
S50 85 |[Ramp switching] E [Ramp 2]
F505| 85 |[Commut. ramp freq.] Hz - 0.0 — [Upper limit freq] (L/ L) 0.0
F50B| 84 |[Acc/Dec S-pat start] % - 0-50 10
F507| 84 |[Acc/Dec S-patend] - - 0-50 10
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Felhasznaléi beallitasok tablazata

. Fel-
Kéd | Oldal Megnevezés Egy- Beallitasi tartomany / Funkcié Gyarl | @ sznéléi
ség beallitas rees
beallitas
o [No feedback]
I [[LIH set]
F5B80| 117 |[Damper fdb type] - = [LIL set] 0
3 [Com. LIH set]
4 [Com. LIL set]
F5H || 117 |[Time open Damper] - - 0.05...300.00 s 60.00
F5HZ2| 117 |[Time close Damper] - - 0.05...300.00 s 60.00
o [No fault]
F5B83| 117 |[Damper flt behavior] - / [Freewheel stop] 1
= [Ramp stop]
FEO 1| 69 |[Motor Current Limit] %lA - 10 - 110% 110%
. o [Cleared]
- 0
FE0OZ| 127 |[Drive fault memory] ; [Retained]
o [Freewheel]
FEO3| 115 |[Ext. fault stop Mode] - / [Ramp stop] 0
2 [DC braking]
FEO4Y| 115 |[DC brk time ext flt] S - 0.0-20.0 1.0
o [Disabled]
/ [First start]
= [Each start]
- 3
FEOS5| 129 |[Output phase loss] 3 [During run]
4 [Permanent]
5 [Catch on fly]
FEOT| 70 |[Motoverload time] S - 10 — 2400 300
o [Disable]
- 1
FEOA| 127 |[Input phase loss] ; [Enable]
FEO09| 130 |[Underload band] % - 1-20 10
[1]
FE /0| 130 |[Underload det] - [Alarm] 0
/ [Fault]
FE& | 1| 130 |[Underload level] %A - 0 —100% 0
FE& IZ2| 130 |[Underload det. time] s - 0-255 0
o [Each time (std)]
Lo / [One time (std)]
FE | 131 hort t . - 0
6 13| 131 |[Shortcircuit det] 2 [Each time (short)]
3 [One time (short)]
o [Alarm]
FE 15| 132 |[Overtorque det.] ; [Faull 0
FE I6| 132 |[Overtorque level] % - 0-250 130
FE 18| 132 |[OvTorque dettime] s - 0.0-10.0 0.5
FE 19| 132 |[Overtorque band] % - 0 —-100% 10
FEZ 1| 120 |[Runtime alarm] h - 0.0-999.9 (0.1 =1 6ra, 100 = 1000 6ra) 610.0
FEZE| 128 |[Overvoltage level] % / [100 — 150% of nominal DC bus voltage] 140
o [Alarm (0.6U)]
FEZ 7| 127 |[Undervolt detect.] - / [Fault (0.6U)] 0
=4 [Alarm (0.5U)]
o [Disabled]
FE32| 126 |[Mot overload memo] ; [Enabled] 0
o [Disabled]
F 1 L fVIA % 0
533 130 |[Losso ] IIL., [Fault detection level]
I |[-10...10°C]
2 [[11...20°C]
3 [21...30°C]
F Y| 1 Amb. t .al - 3
63 133 |[Amb. temp. alarm] g [31..40°C]
5 [41...50°C]
[3 [51...60°C]
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Felhasznaléi bedllitasok tablazata

- Fel-
Kéd | Oldal Megnevezés qu' Beallitasi tartomany / Funkcié G,ya}", hasznal6i
ség beallitas .
beallitas
o [No]
/ [Freewheel]
FE4Y4| 131 |[4-20 mA loss] - =4 [Set speed] 0
3 [Keep speed]
y [Ramp stop]
o [Disabled]
FE4Y5| 111 |[Mot PTC selection] - / [Enabled fault] 0
2 [Enabled alarm]
FEHE| 112 |[PTC resistor value] w - 100 — 9999 3000
FE4Y9| 131 |[4-20mA fallback sp] Hz - 0 — [Max frequency] (F H) Hz 0
o [Disable]
FES50| 79 |[Forced fire control] - / [Enable forward] 0
=4 [Enable Reverse]
o [Enable transition ”0->1"]
FE59| 79 |[Forced fire function] - / [Enable level 1] 0
=4 [Enable level 0]
o [Negative slope]
F 1 AO sl - 1
63 109 |[AO slope] / [Positive slope]
FE92| 109 |[Analog output bias] % - 0 —-100% 0
FES94| 109 |[Freq.for AO =0V] Hz - 0 — [Max frequency] (F H) Hz 0
FE95| 109 |[Freq.for AO =10V] Hz - 0 — [Max frequency] (F H) Hz 0
o [Unlocked]
F1 4 P ter lock - 0
oO| 64 |[Parameter lock] ; [Locked]
F 70 1| 120 |[Unit value selection] - o [l 1
- 1 [Amp or Voli]
0 Frekvencia kijelezve Hz-ben
F 102| 121 |[Customized freq val] - 0.01 — Atvaltasi té . 0
200.0 valtasi tényezé
[1] [All]
. - 0
F 103| 121 |[Frequency convert.] ] [PID only]
o [Negative slope]
. - 1
F 105| 121 |[Custom freq. slope] ; [Positive siope]
F 706| 121 |[Customize unit bias] Hz 0.00 — [Max frequency] (F H) 0.00
o [Disable]
F107| 77 |[Loc. f. st H 0.00
o 77 |[Loc. speed ref. step] z ; [Enable]
0 Kikapcsolva — 0.1 Hz |épéskdz
F 108| 120 |[Display ref. resol. - 0
120 |[Display ] 1 - 255 | Lasd a képletet a 120. oldalon.
o [Motor frequency]
/ [Reference]
=4 [l Mot]
3 [Drive rated I]
Y [Drive therm state]
F 7 10| 120 |[Displayed param.] - 5 [Motor power] 0
B [Int speed ref]
1 [Com data]
g [Motor speed]
g [Com count]
10 |[Com count norm st.]
F 12 1| 78 |[Loc. mot stop mode] - o [Ramp stop] 0
- ’ P / [Freewheel]
o [Enable]
- 0
F 130 80 |[Up/down key ref] ; [Disabie]
o [Permitted memo]
F 132 80 |[Loc/rem key] - / [Prohibited] 0
2 [Permitted no memo]
o [Enable]
- 0
F 1733| 80 |[Run/stop key] ] [Disable]
o o [Enable]
- 0
F 1734| 80 |[Priority stop] ] [Disabie]
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Felhasznaléi beallitasok tablazata

Fel-
hasznal6i
beallitas

Eoy- Beallitasi tartomany / Funkcié Gyari

Kéd | Oldal Megnevezés ség beallités

[Disable]
[Enable]

F 735| 80 |[[HMI resetbutton] -

[AUF displayed]
[AUF hidden]

[ [ e Y Y |

F 1738| 64 |[Quick menu AUF] -

Q

[Disable] Modell-

F 748| 120 |[Power cons. memo] - fiaa6
[Enable] uggo

-

[1 kWh]
[0.1 KWh] Modell-
[0.01 kWh] fliggd
[0.001 KWh]

F149

—
—

[Power cons. unit] kWh

[9600 bps]

FEOD0 [19200 bps]

—
(5]
(o]

[Mdb RJ45 baud] -

[No]
[Even] 1
[Odd]

FaO |1

—
(5]
00

[Mdb RJ45 parity] -

Ul | Q| <|Q|w u <O

FEOZ

—
(5]
(o]

[Modbus address] - 0-—247 1

Kommunikaciés hibaérzékelés kikapcsolva

FBO3 -
1-100 méasodperc

—
(O8]
©

-y
OO
o

[Com. time out] s

—_
'

[RJ45]
[Open style]

FBEOT

—
(O8]
©

[Com channel choice] -

[9600]
[19200]

FEZ0

—
(O8]
©

[Mdb network baud] -

[No]
[Even] 1
[Odd]

Fae |

—
©

[Mdb network parity] S

[Mdb RTU]
[Metasys N2]
[Apogee P1]
[BACnet]
[LonWorks]

FBZS9

—
©

[Network protocol] -

[Ramp stp (F/Cmod)]
[No active]

[Ramp stop] 4
[Freewheel]
[Err5 or Err8]

FES5 1

—
©

[Com. fault setting] -

[2 poles]
[4 poles]
[6 poles]
[8 poles]
[10 poles]
[12 poles]
[14 poles]
[16 poles]

FBS56

—
~
o

[Mot. poles (comm.)] -

[No select]
[Command word 1]
[Command word 2]
[Frequency Setpoint] 0
[Relay command]
[FM command]
[Speed Setpoint]

FEB10

—
~
o

[Block write data 1] -

[No select]
[Command word 1]
[Command word 2]
[Frequency Setpoint] 0
[Relay command]
[FM command]
[Speed Setpoint]

FET11

—
~
o

[Block write data 2] -

Ojnciw Qo cwiQ@O v ojiw | Cjwu Q) Cjw i U <O Q<O
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Felhasznaléi bedllitasok tablazata

Kéd | Oldal Megnevezés

Egy-
ség

Beallitasi tartomany / Funkcié

Gyari
beallitas

Fel-
hasznal6i
beallitas

FB15

—
N
o

[Block read data 1]

[No select]

[Command 1]

[Freq. out]

[Motor current]

[Output volt]

[Alarm info]

[PID feedback value]

[Input term. mon]

[Out term. mon]

[VIA monitor]

[VIB monitor]

[Mot speed mon.]

FB16

—
N
o

[Block read data 2]

[No select]

[Command 1]

[Freq. out]

[Motor current]

[Output volt]

[Alarm info]

[PID feedback value]

[Input term. mon]

[Out term. mon]

[VIA monitor]

[VIB monitor]

[Mot speed mon.]

FET11

—
—

[Block read data 3]

[No select]

[Status info]

[Freq. out]

[Motor current]

[Output volt]

[Alarm info]

[PID feedback value]

[Input term. mon]

[Out term. mon]

[VIA monitor]

[VIB monitor]

[Mot speed mon.]

FB18

—
—

[Block read data 4]

[No select]

[Status info]

[Freq. out]

[Motor current]

[Output volt]

[Alarm info]

[PID feedback value]

[Input term. mon]

[Out term. mon]

[VIA monitor]

[VIB monitor]

[Mot speed mon.]

FB19

—
—

[Block read data 5]

[No select]

[Status info]

[Freq. out]

[Motor current]

[Output volt]

[Alarm info]

[PID feedback value]

[Input term. mon]

[Out term. mon]

[VIA monitor]

:ELEI'II~|U'ILI'I-ELu"u\D:ELﬂ'IIqEHLﬁ-ELu"u\D:ELEI'IIqU'ILl'I-ELu"u\D:ELEI'IIqﬂ'lm-ELu"u\D:ELﬂmqﬂ'lm-tLu"u\D

[VIB monitor]

Mot speed mon.

FBEBO

—
—

[Free ID parameter]

0 —-65535

FBS0

—
V]

[Network adress]

0 —-65535

(M
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Felhasznaléi beallitasok tablazata

Kéd | Oldal Megnevezés i%‘;’ Beallitasi tartomany / Funkcié bgﬁt’;s ha;zer:’élléi

beallitas
FBY 1| 142 |[Network baud rate] - - 0 -65535 (1)
FB92| 142 |[Network time out] - - 20 - 600 (1)
FBAS93| 142 |[Instance number H] - - 0-4194 (1)
FB94| 142 |[Instance number L] - - 0-999 (1)
FHS5| 142 |[Max master] - - 0-127 (1)
FBSE| 142 |[Max info frames] - - 0-100 (1)

(1) Lasd a tablazatot a 142. oldalon.

180



Schneider Electric Hungaria Villamossagi Zrt. Schneider Vevészolgalat
1117 Budapest, Hauszmann Alajos u. 3/b telefon: 382-2800, fax: 382-2606
telefon: 382-2600, fax: 206-1451 e http://www.schneider-electric.hu e-mail: hu-vevoszolgalat@schneider-electric.com

TE318/2012 2012/01



	Biztonsági előírások
	A könyvről
	Tartalomjegyzék
	Általános áttekintés
	Beállítás
	Lépések a hajtás beüzemeléséhez

	Áttekintés
	Gyári beállítás
	Előzetes figyelmeztetések
	Beépített kijelző
	Felügyeleti mód
	Indítás (RUN) mód
	Programozási (Programming) mód
	Navigálás a menüben
	Almenük
	Grafikus kijelzőegység
	Paraméter megtalálásának módja a dokumentumban
	Észlelt hibák képernyő
	Figyelmeztető jelzések képernyő
	Modbus kommunikáció állapota
	PCSoft szoftver
	A paramétertábla felépítése
	Paraméterek, amelyek nem változtathatók meg mialatt a hajtás működik
	Általános bekötési sémák
	A hajtás működése


	Programozás
	Gyorsmenü
	A gyorsmenü

	Paraméterek programozása
	Paraméterek alaphelyzetbe állítása
	Makro programozás (AU4)
	Paraméterek lezárása
	Az AUF almenü megjelenítése (F738)

	Motorvezérlési paraméterek
	Motorvezérlési módok
	Más motorok vezérlésének paraméterei
	Motor autohangolás
	Autohangolás
	Szakértői paraméterek
	A hálózati feszültség korrigálása és a motor feszültségének korlátozása
	Motor 2 vezérlési paraméterek

	A hajtásvezérlő paraméterei
	Alkalmazás paraméterek
	Alkalmazás paraméterek
	Frekvencia átugrás
	DC fékezés paraméterei

	I/O Vezérlés paraméterei
	Logikai bemenetek funkciói
	Logikai bemenet funkciók kompatibilitása
	Relé kimenet funkciók
	Analóg bemenetek funkciói
	Analóg kimenet funkciók
	Analóg bemenet beállítása
	Aktív logikai funkciók
	Előre beállított sebességek
	+/- Sebességvezérlés paraméterek
	Szellőzőrács (zsalu) vezérlés

	A kijelző paraméterei
	A kijelző paraméterei

	Az érzékelt hibák kezelésének paraméterei
	Időkésleltetés
	Forgó motor elkapása (F301)
	Túlnyomaték-érzékelés
	Zavaró túlfeszültség- és bemenő fázishiány-hiba elkerülés
	Motor-túlterhelési karakterisztikák

	Soros kommunikáció paraméterei
	Hálózati kommunikáció az ATV212 hajtás és a mester PLC között
	Adatstruktúra-paraméterek

	Start/Stop vezérlés a sebesség-alapjelszinttel
	Áttekintés

	Lefutásvezérlés
	A lefutásvezérlés alapelvei


	Diagnosztikák és hibaelhárítás
	Diagnosztikák és hibaelhárítás
	Az észlelt hibák és elhárításuk
	Riasztások és elhárításuk
	Előriasztások és azok leírása
	A hibák törlése


	Függelék
	Migrálás
	Migrálás ATV21 - ATV212

	A paraméterek reszet-táblázata
	Paraméterértékek, melyek a reszet típusától függetlenek
	Paraméterértékek, melyek a reszet típusától függően változnak
	Paraméterek, amelyek értéke a reszet után modellfüggő, de értékük nem változik a reszet típusától függően
	Paraméterek, amelyek értéke a reszet után modellfüggő és értékük is megváltozik a reszet típusától függően
	Paraméterek, melyek értéke nem változik a reszetet követően

	Felhasználói beállítások táblázata


