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Interfaccia di configurazione sensori Accessori Nota : & possibile scaricare questa
= scheda di istruzioni in diverse lingue
a ultrasuoni Alimentatore (Fornito dal nostro sito Web all'indirizzo :

con XXZBOX01) www.tesensors.com
Ingresso :
100/240 Vac

50-60Hz @ @ ﬁ

"
04A gy
uscita : @
24Vdc L
0,625A Oppure ¢ possibile

acquisire questo codice

Qr per accedere alla u n
scheda di istruzioni r: h -
'l us
Nee= http://gr.tesensors.com/XX0002
Sy

benvenuti. E possibile contattarci via e-mail all'indirizzo :
customer-support@tesensors.com

UK g ! SAA | Tutti i commenti dell'utente sul contenuto di questo documento sono

Kit XXZKIT01 Descrizione

@ Interfaccia di configurazione XXZBOX01 [ JUC=] Telemecanique W
@ Alimentatore
@ Adattatore UK
@ Adattatore SAA
@ Adattatore US

@ Adattatore EU

Cavo con connettori
M12 - 5 pin maschio/femmina

Unita Flash USB (Chiavetta USB):

ma

u

10X08ZXX

LED verde: alimentazione

- Software )
- ReadMe o LED rosso: errore

- SChe'da diistnzioni LED arancione: connessione a PC

- Tutorial

- Catalogo XX Connettore M12 maschio, 5 pin: alimentatore

Connettore M12 femmina, 5 pin: sensore

0000 e

Cavo USB maschio - Tipo A - Lunghezza 0,5m: PC

Dimensioni

_ 35
B ||
B oE
B 16
A<3,6Nm/31.9 Ibfin I
\‘) 063 = |
B < 1,5 N.m (13.3 Ib-in) A\‘ MS x 40 mm (x4)
N — . 4x@55

2.56 4x@©0.22

2.56

Cavo USB maschio - Tipo A 0,5 m
x

3.15

Nota: Questa documentazione contiene la descrizione generale e/o le caratteristiche tecniche dei prodotti qui contenuti. Questa documentazione non & destinata e non deve
essere utilizzata per determinare I'adeguatezza o I'affidabilita di questi prodotti per applicazioni specifiche dell'utente. Ogni utente o specialista di integrazione deve condurre le
proprie analisi complete e appropriate del rischio, effettuare la valutazione e il test dei prodotti in relazioni all'uso o all'applicazione specifica. Né Schneider Electric né qualunque
associata o filiale deve essere tenuta responsabile o perseguibile per il cattivo uso delle informazioni ivi contenute.

Cablaggio dei connettori PwR
XXZBOX01
Connettore Box per adattatore alimentatore (maschio M12) @ Connettore Box per sensore (femmina M12)
5
Colqre
3 del filo Alimentazione verso sensore

Marrone | +14...30 Vdc
Bianco | Uscita 2 (1) (2)
Blu 0 Vdc
Nero Uscita 1 (1)
- Non usato (4)

Comunicazione software (3)
0 Vdc

Comunicazione software (3)
Non usato (4)

A B WN—

QB WN| =

(1): l'uscita e attiva solo durante la modalita di visualizzazione Echo e la modalita Misura.
(2): I'uscita 2 non e disponibile su tutti i sensori

(3): non utilizzare il pulsante accessorio XXZPB100 insieme con il Box.

(4): 1 5 pin dei connettori maschio M12 e M12 femmina sono collegati elettricamente tra loro.

A ATTENZIONE

FUNZIONAMENTO IMPREVISTO DELL'APPARECCHIATURA
Quando il Box non & collegato al software, i pin dei connettori maschio e femmina sono collegati elettricamente.
La mancata osservanza di queste istruzioni puo provocare lesioni o danni all'apparecchiatura.

@ Le apparecchiature elettriche devono essere installate, usate e riparate solo da personale qualificato. )
Schneider Electric non assume nessuna responsabilita per qualunque conseguenza derivante dall'uso di questo materiale.

© 2018 Schneider Electric. “All Rights Reserved.”
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Applicazione

Procedura per collegamento tra dispositivi (sensore a ultrasuoni XX, Box, PC)

A AVVERTIMENTO

FUNZIONAMENTO IMPREVISTO DELL'APPARECCHIATURA
Prima di eseguire tutta la configurazione, verificare che I'apparecchiatura non sia in funzione e fare attenzione ai collegamenti tra le apparecchiature.

La mancata osservanza di queste istruzioni puo causare morte, lesioni personali gravi o danni all'apparecchiatura.

Collegamento in modalita di configurazione

Questo tipo di collegamento & utile per eseguire il caricamento della
configurazione dal PC al sensore ed eseguire il download della
configurazione dal sensore al PC. In questo collegamento, & richiesta
un'alimentazione esterna (110-240 Vca).

Procedura per collegare il sensore a un PC tramite il Box :

@ collegare il sensore al Box mediante il connettore M12 del
sensore con il cavo M12-M12 appropriato (< 3m).

(2 : alimentare il Box tramite I'adattatore di alimentazione (converte
110-240 Vca in 24 Vcc), il LED di alimentazione del Box diventa
verde.

Nota: utilizzare solo I'adattatore di alimentazione fornito con il Box di
interfaccia.

3 Collegare il Box al PC con il cavo USB.
@ : Eseguire XX Configuration Software sul PC.

Stato dei LED

o &L= o

2

x
N
@
S
=
2

N \\\\///
R @ W
OFF ON Lampeggiante

LED| Nome |Stato LED Descrizione Collegamento stato box Azione tentata dall'utente

0 PWR ® GN Non alimentato o guasto di alimentazione Alimentare il box o verificare I'alimentazione

Scegliere la modalita di comunicazione da utilizzare

Box alimentato OK: nessun problema di alimentazione (modalita di configurazione / modalita visualizzazione Echo)

9 ERR Nessun errore rilevato OK

Guasto su alimentazione

sensore / sovraccarico Rilevato sovraccarico uscita simulato dal Box Interrompere I'azione in esecuzione e verificare cablaggio e carico
Errore di comunicazione durante " P ) : . . . .
visualizzazione Echo o modalita Misura Dati di comunicazione errati Verificare il cablaggio tra gli elementi (sensore, box e PC)

9 PC-COM Comunicazione non in corso Attesa comunicazione con software PC Collegare PC / connettere il sensore dalla GUI

PC collegato al sensore (modalita di configurazione

municazione in cor: " ;
Comunicazione in corso o modalita di visualizzazione Echo)

Attendere la fine del processo di configurazione e scollegare dalla GUI

Uso del software di configurazione per sensori a ultrasuoni
E possibile installare il software di configurazione nella versione inclusa sulla chiavetta USB o scaricando la versione online dal nostro sito Web all'indirizzo : www.tesensors.com
Questo Box di interfaccia € utilizzabile per configurare solo modelli configurabili specifici dei sensori a ultrasuoni OsiSense XX (XXSe e XXAe) da "Sensori Telemecanique".

Consultare il nostro sito Web per ulteriori informazioni.
Selezione sensore

Configurazione non in linea :

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors _J -}
1) Avviare "XX Configuration Software" sul PC. o o 5
2) Selezionare il modello di sensore dalla scheda Sensor selection Settings Echoos display ! -
"Selezione sensore". I'”‘ . -E| B mers 5
3) Configurare il sensore tramite "Impostazioni metodo Reterence T2 | oo st compon
apprendimento”, "Impostazioni uscita” e "Impostazioni Referonce : [ (7] () O [[7] || o conver e atmistr s o vty
rilevamento”. sensing distance: [m ) i 11 @) i @) oo e v coon
4) Salvare e stampare la configurazione. ameor Femroe” Forenee Faronce
) ) ) i 4 SoKATaB 12 Erp—
5) Per caricare la configurazione nel sensore, vedere Material : ( = I
Configurazione non in linea. N —
e 0 0 F YN ———
oo [ || gy D Py P i
. & Bt i e o
owputuncton: [ ] H | aeme
Reference : Reference : Reference : Windows 8.1
[ﬁ XXA18P1AM12 XXA18P1PM12 XXA18P1VM12
) Open Controlpanar
o o o 5)In Periphericals and printers, open peripherical manager.
Reference : Reference : Reference : Windows 10
XXA18S1AM12 XXA18S1PM12 XXA18S1VM12 1) Right cick on Start Windows men.
] [ ] [ ] named «USB Serial porty.
I — ) p— ] (5] i
St e e
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Configurazione in linea:

1) Collegare il sensore al PC tramite XX Configuration
Box (vedere Collegamento in modalita di configurazione).

2) Eseguire "XX Configuration Software" sul PC.

3) Fare clic su "Auto-download" dalla scheda "Selezione
sensore".

4) Configurare il sensore tramite "Impostazioni metodo
apprendimento”, "Impostazioni uscita" e "Impostazioni
rilevamento" oppure aprire il file di configurazione presalvato.

5) Caricare la nuova configurazione nel sensore.
6) Salvare e/o stampare la configurazione.

7) Verificare le prestazioni del sensore attraverso la modalita di
visualizzazione Echo e Misura.

Impostazioni rilevamento

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

Window mode

J J

Output settings

Reference : XXS18B1PM12

Settings

[Binazons

Noar
o s

Detection settings

Echoes display

Teach method settings.

Hystoresis

] Enable (supp: hysteresis on

Sotoroneartmit (7).
Aoririmi (i)

Unexpected echoes

graph) [ Show on graph
o Foregroud it -
mm Use Father Echos [

Backgroun it -

Change ON / Chang OFF

Ghange ON-(3_ Number o ycles
Crange o Jo—

Watiploxer
[ nable
Nombortsonsos(T )

nawos(i )

B Main menu

Detection Settings

“This tab allows you to configure the sensor detection setings.

Hysteresis

Hystorasis parameters are applid when thera s a

requirement for outputs o swiich depending on the direction
0 th target with respect fo the sensor. They

an also be applied o stabize the outputs o avoid

achattrings.

Itis possible {0 adjust the hysteresis values «nears and

afars direcly on the chart or by enterng a value.

To enable the hysterosis functio, the «Enables box must be

“The Before near limit s appied forthe movementof the

Aftor farlimit s applied for

the movement of the object away fom the sensor (oxample.
ow with a output of NO type)

in figure

1) Near i, 2) Far it 3 Hysteresis near, 4) Hysteresis
far
The hysteresis values are always positive.

Unexpected echoes.

Unexpected achoes are sometimes received by the sensor.
“They are not reflected by the object o be detected but he.
environment of the objector by muliplereflections from the

objoct These echoes are a source of mis-detection.

D)

‘Selected sensor : XXS1881PM12

Cycl Time : 15 ms.

Distance units : Matrc

Impostazioni uscita

XX Configuration S

Reference : XXS18B1PM12 ;Nw

oftware - Telemecanique Sensors

Settings

Output settings

Detection settings

Echoes display

Teach method settings

Output
Function

output 1

Pulse length (cycles)

Oenave

Loss of echo
Oenave

Time value (ms)

O

Detays
P
ooy OFF-([T_ Jo

state

B Mein menu

Output Settings

This tab alows the configuation of sensor outpus.
the sonsor has sevoral outputs, they may bo configured
soparately unless specified otherwise.

Digital Output

inction : There are two types of iscrete output: NO
output (normaly open) and N output (normally ciose).

With NO type, sensor outpus will emain opened ifno object

is n the delecton zone (1he bl area in the simulation

diagram). Sensor outpuls wil be closed i an objct s

detected n the detecton area.

NC type is he opposite of NO type. Sensor outpuls will

remain closed if no object s detected n the delecion zone.
it

detecton zone.

Interms of logic output, closed output represents the
value of 1 and opened output represents the value of 0.

Pulse length
«Time value» Tris parameter s the minimum time durin
which sensor outpu keeps is state once changed (n bue on
the simuiaion diagram).tis is the monostable unction.

The value 0 means that puse length function Is not applied

D]

‘Solected sensor : XXS18B1PM12

Cyce Time - 15 ms.

Distance units : Motric

Impostazioni metodo apprendimento

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

Sensor selection

oupu e

J) I

Output settings

Reference : XXS18B1PM12

&, sensor > pc) [ pe

T | B

Settings

Detection settings

Pushbutton settings
Enavie [7)
Tineou [N

Offset

Nearoteet- (8 Jom

Echoes display

Teach method settings

in menu

Tesch mathod setings
T b allows theconfguraton of he pushbuton fo manasl
Depending on he sensor rference h each butom s

et iogratad o th sensor ot svalable o he XX
E5anatons o he useof he nultpushbuton acessory

e found on the insiuction sheet of he parlcuar
eforence.

Pushbuttom settings

Access 1o teaching mode through pushbutio is enabled by
ticking the «Enablen box.

1fno manual teaching s required, the box shallremain
unchecked

1000 5

Time-out : Time-outs is
used 1o sat the maximum waiting lme n seconds for the
toach buttom 1o bo prossod when the sensor is in the
teaching mode.

Ifthistime i excesded the detector leaves the teaching
mode and returms to nomal operation

Offset

In the teaching mod, the imis o the detection window are
near and far taughty by fxing the argets at the respecive.

ected movements of the target, thus
defiing the imis of the detaction indow.

Here, only posiive offet values are possive.

The Near offset wil be appled {0 te value o the near imit
defiencd in the teach mode.

The Far offset il be appled (o the valus of the far limi.
defined inthe teach mode.

11D}

‘Selected sensor : XXS18B1PM12

Cycle Time : 15 ms.

Distance unis - etric
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Per ottimizzare il sensore, "Modalita di visualizzazione
Echo" e "Modalita Misura" consentono la visualizzazione
delle informazioni sul sensore in tempo reale.

Echoes display

1

[ B Main menu

Echo display
The «Echo displays modo allows the user 1o visualize soveral
choos roceived by sensor n the same cycl.

Two graphs are used to visualize the echoes raceived by the
sensor. The deteciion graph (op), where the object detection

zone is marked in bue and the achoes graph (botiom), which
provides the posilon (and energy leve for M30 sensaors only)of

tovisuaiize the pos
the recived echoes wih respect o the detection zone. n tis
graph, each recived echo i represented by  circed cross on
the axis of the sensor.

“The echo graph is used to display the received echo for each
associated positon (and energy evel for M30 sensors) the.
)

mouse pointer when hovered on an echo can show the precise:
s - disance. For W30 hoes are represened by
vertcalbar whose helgh gives the onorgy level
Reference : XXS18B1PM12 E 900 3]
100 % =1 “The fst vali echo s shown i biue and the ofhers ae i grey.

Start/ stop

The Echo display mode s activated by dlcking the Start button
The Echo dispiay mode s stopped by clcking the same bution
Stop. When the Echo display mode is in progress, he Record
button can be used.

Record Record
The Recrd buton records the values 77 of the echoes. Each
pres of s button sartsor stops recoring. During analysis, e
o st pros requestfor the recordn fl name.

Recording file

..
record1.xml the Echo display mode and click Start again.

Change file ...

Recording period

Recording file

XML fie name used o record

in the fle, recording period, output satus, lemperature and

positon of all achoes detocled are recorded. For M3 sensors,

the energy level o the achaes s also recordo.

(o T The data stored n the XHL il can be read with Microsoft Excel
sofware. =

‘Selected sensor | XXS1BB1PM12

Cycle Time - 15 ms. Distance units : Metrc

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

@ Tools 3, sensor-> pc| | &, PC -> Sensor] 2l Measure

Echoes display

Sensor selection

frev— n
[sins zon [T
R m B 0| S
e e e e
I echo.
o et o et o
i e o o e
Reference : 1
100 % =y — =1 — The first valid echo is shown in blue and the others are in grey.
T sepormose s ey cans s e oy
Record Record

The Record buton records th values 77 o tre echoes, Each
pres of his button sartsor stos recording. Durig analysis, the
st press roquest or e ecoraing e name

Recording file

i £ Sto
the Echo display mode and clck Start again.

record1.xml

Change file ...

Recording period

Recording file
XML fle name used o record,

in th fle, recording perid, output status, lemperature and
positon of all echoes deloclod are recorded. For M3 sensors,
the energy level of the echoes is also recorded.

) Tre data stored inthe XML fle can be read with Microsoft Excel
= = sofware. =

‘Solected sensor | XXS1BB1PM12

Cycle Time : 15 ms. Distance units : Metrc

Processo di registrazione software

Processo di registrazione con collegamento a Internet

Passo 1: fare clic su “Activate now” nella
finestra a comparsa all'avvio del software.

Passo 2: se ¢ gia registrato sul Software
Licensing Web Portal, procedere al Passo
3. Se non & ancora registrato, fare clic sul
collegamento per registrare il proprio
indirizzo e-mail e seguire le istruzioni sul
sito Web.

Passo 3: immettere l'indirizzo e-mail
registrato e fare clic su Activate.

Il software & ora registrato e pronto all'uso.

‘ Question

‘ Information ® |
Web UserAccount —————— ) ~ Web User Account
P . P Enter e-mail address: Enter e-mail address:
The trial license will expire in 15 days. I | [ | C you have registered your applicat
Do you want to activate now?

Yes

Confirm your e-mail address

Confirm your e-mail address

(O Inform me about Schneider-Electric products
Click on link to create a new account
ftware Licensing Web Portal

(O Inform me about Schneider-Electric products
Click on link to create a new account
Software Licensing Web Portal

EQS’_?"J

~ Activation Status

[ Activation Status

Reference :

Sensor selection

Passo 1: dopo l'avvio del software, selezionare ‘Help’
sulla barra dei menu e fare clic su ‘About’.

XX Configuration Software - Telemecanique Sensor:

@ File | |[5) Edit | | Tools ¥, Download

On-line help

‘ Processo di registrazione non in linea

Passo 2: fare clic su ‘Registration offline’. Questa azione

lancia il programma ‘Schneider Electric License

Manager’.

Passo 3: selezionare il metodo di attivazione preferito e
seguire le istruzioni per completare il processo di registrazione.

Software -

Sensors

Trial license expires in 21 days

Software version
Last release

Activation ID

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

Registration on line
egislration off line

Telemecal

Sensors
Simply easy

o
=

‘Schneider Electric License Manager

EEE)

Activation Method

Scigider

Immediate 2477
@ Bywed
O By web portal

Quick

O By phone

Delayed

O Bye-mail

Instruction

Use this method if this PC is connected o the Intemet and has a web browser installed

1. Click «next» and follow the intructions,
2. Check that the transaction completed successfully.
3. Complete the procedure by dlicking «Finish».

support_| [ Next>

] [ cancel

e
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