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Descripción

Interfaz de configuración de sensores
ultrasónicos

Accesorios

Kit XXZKIT01

UE US

SAARU (UK)

Dimensiones

© 2018 Schneider Electric. “All Rights Reserved.”

es La instalación, el manejo y el mantenimiento de los equipos eléctricos deberán ser realizados sólo por personal cualificado.
es Schneider Electric no se hace responsable de ninguna de las consecuencias del uso de este material.

A y 3,6 Nm / 31.9 lbf.in

B y 1,5 N.m (13.3 lb-in)

Fuente de alimentación (se
proporciona con XXZBOX01)

Nota : La información que se ofrece en esta documentación contiene descripciones de carácter general o características técnicas sobre el rendimiento de los productos incluidos 
en ella. La presente documentación no tiene como objetivo sustituir ni debe emplearse para determinar la idoneidad o fiabilidad de dichos productos para aplicaciones de usuario 
específicas. Los usuarios o integradores tienen la responsabilidad de llevar a cabo un análisis de riesgos adecuado y exhaustivo, así como la evaluación y pruebas de los 
productos en relación con la aplicación o uso en cuestión de dichos productos. Ni Schneider Electric ni ninguna de sus filiales o asociados asumirán responsabilidad alguna por el 
uso inapropiado de la información contenida en este documento.

LED verde: alimentación

LED rojo: error

LED naranja: conexión a PC

Conector M12 macho, 5 pines: fuente de alimentación

Conector M12 hembra, 5 pines: sensor

Cable USB macho - Tipo A - 0,5 m de longitud: PC
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Salida de alimentación al sensor 
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Comunicación de software (3)

0 Vdc
Comunicación de software (3)
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54 Conector de caja para adaptador de fuente de alimentación 
(M12 macho) Conector de caja para sensor (M12 hembra)

(1): La salida solamente está activa en las modalidades de visualización y medición Eco.
(2): La salida 2 no está disponible en todos los sensores.
(3): El accesorio del pulsador XXZPB100 no debe utilizare junto con la caja.
(4): Los 5 pines de los conectores M12 macho y M12 hembra están conectados eléctricamente entre sí.

http://qr.tesensors.com/XX0002
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Nota: Puede descargar esta hoja de 
instrucciones en distintos idiomas 
desde nuestro sitio web : 
www.tesensors.com

Estamos abiertos a sus comentarios sobre este documento. Puede 
ponerse en contacto con nosotros enviando un correo electrónico a: 
customer-support@tesensors.com

También puede 
escanear este código 
QR para acceder a esta 
hoja de instrucciones.
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Interfaz de configuración XXZBOX01

Fuente de alimentación
Adaptador para RU
Adaptador para SAA

Adaptador para US

Adaptador para UE
Cable con conectores
M12 - 5 pines macho/hembra
Unidad flash USB (llave USB):

- Software
- Readme
- Hoja de instrucciones
- Tutorial
- Catálogo XX

ERRPWR

Power Sensor

PC

XXZBOX01
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Cable USB macho - Tipo A 0,5 m

4 x Ø 5,5
4 x Ø 0.22
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M5 x 40 mm (x4)

+14...30 Vdc
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Marrón

Azul
Negro

0 Vdc
Salida 1 (1)

Blanco Salida 2 (1) (2)

Color del
cable

-

Cuando la caja no está conectada al software, los pines de los conectores macho y hembra están conectados eléctricamente.

ATENCIÓN
FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o daños en el equipo.
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Power Sensor
XXZBOX01

Entrada :
100/240 Vac
50-60Hz
0,4 A
Salida :
24Vdc
0,625 A
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XXZBOX01 / XXZKIT01
Aplicación

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Si no se siguen estas instrucciones, podrían ocasionarse lesiones graves o mortales, o daños en el equipo.
Antes de realizar la configuración, asegúrese de que el equipo no esté en funcionamiento y preste atención a las conexiones entre los equipos.

ADVERTENCIA
Procedimiento para conectar los dispositivos entre sí (sensor ultrasónico XX, caja, PC)

ERRPWR

PC-COM

XX Configuration

Software

Conexión en modalidad de configuración

Este tipo de conexión es útil para cargar la configuración desde el PC 
al sensor y descargar la configuración desde el sensor al PC. En esta 
conexión, se necesita una fuente de alimentación externa (110-240 V 
CA).
Pasos para conectar el sensor a un PC por medio de la caja:
① :  Conecte el sensor a la caja utilizando el conector M12 con el 
cable M12-M12 apropiado (<3 m).
② : Encienda la caja a través del adaptador de la fuente de 
alimentación (convierte 110-240 V CA en 24 V CC). El LED de 
alimentación de la caja se encenderá con una luz verde.
Nota: Utilice únicamente el adaptador de la fuente de alimentación 
suministrado con la caja de la interfaz.
③ : Conecte la caja al PC con el cable USB.
④ : Ejecute XX Configuration Software en el PC.

AC / DC

①

②

③

④Start

Uso del software de comunicación para sensores ultrasónicos

Configuración offline:
1) Ejecute "XX Configuration Software" en el PC.
2) Seleccione la referencia del sensor en la pestaña 
"Sensor selection".
3) Configure el sensor a través de las opciones "Teach 
method settings", "Output Settings" y "Detection Settings".
4) Guarde e imprima la configuración.
5) Para cargar la configuración en el sensor, consulte 
Configuración online.

El software de configuración puede instalarse utilizando la versión que se incluye en el dispositivo USB o descargando la versión online desde nuestro sitio web : 
www.tesensors.com
Esta caja de interfaz puede utilizarse para configurar únicamente modelos específicos de los sensores ultrasónicos OsiSense XX que admiten configuración (XXSp y XXAp) de 
"Telemecanique sensors". Consulte nuestro sitio web para obtener más información.

Estado de los indicadores LED

OFF IntermitenciaON

LED Nombre Estado Descripción Estado de la caja de conexión Acción del usuario

PWR Sin alimentación o defecto en la fuente de
alimentación Encender la caja o comprobar la fuente de alimentación

Caja con alimentación Correcto: no hay problemas de alimentación Seleccionar la modalidad de comunicación que utilizar (modalidad de
configuración / modalidad de visualización Eco)

ERR No se ha detectado ningún error OK

Defecto en la alimentación del
sensor / sobrecarga

Se ha detectado sobrecarga en la salida simulada
de la caja Dejar de ejecutar la acción y comprobar el cableado y la carga

Defecto en la comunicación en la modalidad
de visualización o medición Eco Datos de comunicación incorrectos Comprobar el cableado entre los elementos (sensor, caja y PC)

PC-COM No hay comunicación en curso A la espera de comunicación con el software
del PC Conectar el PC / conectar el sensor desde la GUI

Comunicación en curso PC vinculado al sensor (modalidad de
configuración o modalidad de visualización Eco) Esperar a que finalice el proceso de configuración y desconectarse de la GUI
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XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

File Edit Tools ? Sensor -> PC PC -> Sensor Measure

Reference :
XXA18B1PM12

Reference :
XXA18B1AM12

Reference :
XXA18B1VM12

Reference :
XXA18P1PM12

Reference :
XXA18P1AM12

Reference :
XXA18P1VM12

Reference :
XXA18S1PM12

Reference :
XXA18S1AM12

Reference :
XXA18S1VM12

References count : 18

Sensor selection Settings Echoes display

1m

Ø 18mm

Reset search

Auto download

Reference :

Reference :

Sensing distance :

Diameter :

Material :

Output signal type :

Output type :

Output function :

?

+ Main menu

Process to select COM port

This software requires administrator rights to find automatically 
the COM port on which the configuration Box is conected.
Any user without administrator rights must set the COM port 
manually.

Steps to find COM port on pc:

Windows 7

Windows 8.1

Windows 10

Windows XP

1) Select Start Windows menu.
2) Open Control panel.
3) Open peripherical manager. This last is either directly 
accessible in Control panel or in System sub-menu.
4) Open COM and LPT port list.
5) COM port on which the configuration Box is connected is 
named «USB Serial port».

1) Right click on Start Windows menu.
2) Click on arrow at the bottom of the screen.
3) Open Control panel.
4) Open Material and audio menu.
5) In Periphericals and printers, open peripherical manager.
6) Open COM port list.
7) COM port on which the configuration Box is connected is 
named «USB Serial port».

1) Right click on Start Windows menu.
2) Open peripherical manager.
3) Open COM port list.
4) COM port on which the configuration Box is connected is 
named «USB Serial port».

Distance units : Metric

Selección del sensor
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Configuración en línea :

1) Conecte el sensor al PC a través de la caja de 
configuración XX (consulte Conexión en modalidad de 
configuración).
2) Ejecute "XX Configuration Software" en el PC.
3) Haga clic en "Auto-download" en la pestaña "Sensor 
selection".

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

File Edit Tools ? Sensor -> PC PC -> Sensor Measure

Sensor selection Settings Echoes display ?

+ Main menu

Detection Settings
This tab allows you to configure the sensor detection settings.

Hysteresis

Unexpected echoes

1) Near limit, 2) Far limit, 3) Hysteresis near, 4) Hysteresis 
far

The hysteresis values are always positive.

Unexpected echoes are sometimes received by the sensor. 
They are not reflected by the object to be detected but the 
environment of the object or by multiple reflections from the 
object. These echoes are a source of mis-detection.

Distance units : MetricSelected sensor : XXS18B1PM12 Cycle Time : 15 ms

Window mode

Reference : XXS18B1PM12

Output Echo

Object

170

Blind zone 100 Range 1020

Near

110

Far

1000

PNP 2

+

-

Output settings Detection settings Teach method settings

Hysteresis
Enable (supp: hysteresis on graph)

Before near limit

Use Father EchosAfter far limit

mm

mm

4

4

Unexpected echoes Change ON / Chang OFF
Show on graph

Foreground limit :

Change ON : Number of cycles

Number of cyclesChange OFF :

Background limit :

mm

mm

100

1020

3
3

Multiplexer
Enable

Number of sensors

Address

1
1

3

1 2

Hysteresis parameters are applied when there is a 
requirement for outputs to switch depending on the direction 
of movement of the target with respect to the sensor. They 
can also be applied to stabilize the outputs to avoid 
«chattering».
It is possible to adjust the hysteresis values «near» and 
«far» directly on the chart or by entering a value.
To enable the hysteresis function, the «Enable» box must be 
checked     .
The Before near limit is applied for the movement of the 
object towards the sensors. The After far limit is applied for 
the  movement of the object away from the sensor (example 
in figure below with a output of NO type)

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

File Edit Tools ? Sensor -> PC PC -> Sensor Measure

Sensor selection Settings Echoes display ?

+ Main menu

Output Settings

This tab allows the configuration of sensor outputs.
If the sensor has several outputs, they may be configured 
separately unless specified otherwise.

Digital Output

Pulse length

«Time value» This parameter is the minimum time during 
which sensor output keeps its state once changed (in blue on 
the simuliation diagram). this is the monostable function.

The value 0 means that pulse length function is not applied.

Distance units : MetricSelected sensor : XXS18B1PM12 Cycle Time : 15 ms

Window mode

Reference : XXS18B1PM12

Output Echo

Object

170

Blind zone 100 Range 1020

Near

110

Far

1000

PNP 2

+

-

Output settings Detection settings Teach method settings

Function : There are two types of discrete output: NO 
output (normally open) and NC output (normally close).

With NO type, sensor outputs will remain opened if no object 
is in the detection zone (the blue area in the simulation 
diagram). Sensor outputs will be closed if an object is 
detected in the detection area.
NC type is the opposite of NO type. Sensor outputs will 
remain closed if no object is detected in the detection zone. 
The output will be opened if an object is detected in the 
detection zone.

In terms of logic output, closed output represents the 
value of 1 and opened output represents the value of 0.

NO

Output
Function

Output 1 :

Delays

Delay ON : ms

msDelay OFF :

0
0

Loss of echo
Enable

Number of cycles cycles

State :

3Time value (ms)

Pulse length (cycles)
Enable

Output 1 : 0
Non-detection

1 2

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

File Edit Tools ? Sensor -> PC PC -> Sensor Measure

Sensor selection Settings Echoes display ?

+ Main menu

Teach method settings

This tab allows the configuration of the pushbuttom for manual 
teaching.
Depending on the sensor reference, the teach buttom is 
either integrated to the sensor or available through the XX 
accessory.
Explanations on the use of the inbuilt pushbuttom / accessory 
can be found on the instruction sheet of the particular 
reference.

Pushbuttom settings

Offset

In the teaching mode, the limits of the detection window are 
near and far «taught» by fixing the targets at the respective 
positions. When it is not possible to move the target object to 
perform teach, the offset values can shift the limits’ values to 
take into account the expected movements of the target, thus 
defining the limits of the detection window.
Here, only positive offset values are possible.
The Near offset will be applied to the value of the near limit 
defiened in the teach mode.
The Far offset will be applied to the value of the far limit 
defined in the teach mode.

Distance units : MetricSelected sensor : XXS18B1PM12 Cycle Time : 15 ms

Window mode

Reference : XXS18B1PM12

Output Echo

Object

170

Blind zone 100 Range 1020

Near

110

Far

1000

PNP 2

+

-

Output settings Detection settings Teach method settings

Access to teaching mode through pushbuttom is enabled by 
ticking the «Enable» box.
If no manual teaching is required, the box shall remain 
unchecked

Time-out : If the teaching buttom is enabled, «Time-out» is 
used to set the maximum waiting time in seconds for the 
teach buttom to be pressed when the sensor is in the 
teaching mode.
If this time is exceeded the detector leaves the teaching 
mode and returns to normal operationOffset

Near offset : mm

mmFar offset :

0
0

Pushbutton settings
Enable

Time-out 300 1
10 s

Ajustes de detección

Ajustes de salida

Ajustes del método de aprendizaje
4) Configure el sensor a través de las opciones "Teach method 
settings", "Output Settings" y "Detection Settings", o abra el 
archivo de configuración guardado con anterioridad.
5) Cargue la nueva configuración al sensor.
6) Guarde y, si lo desea, imprima, la configuración.
7) Compruebe el rendimiento del sensor a través de las 
modalidades de visualización y medición Eco.
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A fin de poder optimizar el sensor, la "modalidad de 
visualización Eco" y la "modalidad de medición" permiten 
ver información sobre el sensor en tiempo real.

www.tesensors.comXXZBOX01 / XXZKIT01

Proceso de registro del software
1 Proceso de registro con conexión a Internet

2 Proceso de registro offline

Paso 1: Haga clic en "Activate now" en la 
ventana emergente que aparece al iniciar el 
software.

Paso 2: Si ya se ha registrado en 
Software Licensing Web Portal, proceda 
con el paso 3. Si todavía no se ha 
registrado, haga clic en el enlace para 
registrar su dirección de correo electrónico 
y siga las instrucciones que se indican en 
el sitio web.

Paso 3: Ingrese su dirección de correo 
electrónico registrada y haga clic en 
"Activate".

El software ahora está registrado y listo para su uso.

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

File Edit Tools Help Download PC -> Sensor Measure

Reference :
XXA18B1PM12

Reference :
XXA18B1AM12

Reference :
XXA18B1VM12

References count : 18

Sensor selection Settings Echoes display

1m

Ø 18mm

Auto download

Reference :

Reference :

Sensing distance :

Diameter :

Material :

Output signal type :

Output type :

?

+ Main menu

Process to select COM port

This software requires administrator rights to find automatically 
the COM port on which the configuration Box is conected.
Any user without administrator rights must set the COM port 
manually.

Steps to find COM port on pc:

Windows 7

1) Select Start Windows menu.
2) Open Control panel.
3) Open peripherical manager. This last is either directly 
accessible in Control panel or in System sub-menu.
4) Open COM and LPT port list.
5) COM port on which the configuration Box is connected is 
named «USB Serial port».

On-line help  F1

About            F8

About
XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

Trial license expires in 21 days

Software version :
Last release :

Activation ID :

Registration on line

Registration off line

Website

OK

Schneider Electric License Manager

Print Support Next > Cancel Help

Immediate 24/7 Quick Delayed

By web

By web portal

By phone By e-mail

Use this method if this PC is connected to the Internet and has a web browser installed

1. Click «next» and follow the intructions.
2. Check that the transaction completed successfully.
3. Complete the procedure by clicking «Finish».

Instruction

Activation Method

Paso 1: Una vez que haya iniciado el software, vaya 
a "Ayuda" en la barra de menús y haga clic en 
"About".

Paso 2: Haga clic en "Registration offline". Con esta 
acción se iniciará el programa "Schneider Electric 
License Manager".

Paso 3: Seleccione el método de activación que prefiera y siga 
las instrucciones para completar el proceso de registro.

Modalidad de visualización Eco

Medición

NoYes

The trial license will expire in 15 days.
Do you want to activate now?

Question Registration

Web User Account

Enter e-mail address:

Confirm your e-mail address

Inform me about Schneider-Electric products
Click on link to create a new account
Software Licensing Web Portal

Activation Status

Activate

Registration

Web User Account

Enter e-mail address:

Confirm your e-mail address

Inform me about Schneider-Electric products
Click on link to create a new account
Software Licensing Web Portal

Activation Status

Activate

abcd@company.com

abcd@company.com

OK

Congratulations, you have successfully registered your application.

Information

Simply easyTM

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

File Edit Tools ? Sensor -> PC PC -> Sensor Measure

Sensor selection Settings Echoes display ?

+ Main menu

Echo display
The «Echo display» mode allows the user to visualize several 
echoes received by sensor in the same cycle.

Two graphs are used to visualize the echoes received by the 
sensor. The detection graph (top), where the object detection 
zone is marked in blue and the echoes graph (bottom), which 
provides the position (and energy level for M30 sensors only) of 
the received echo.

The detection graph allows the user to visualize the position of 
the received echoes with respect to the detection zone. In this 
graph, each received echo is represented by a circled cross on 
the axis of the sensor.

The echo graph is used to display the received echo for each 
associated position (and energy level for M30 sensors). the 
mouse pointer when hovered on an echo can show the precise 
distance. For M30 sensors, the echoes are represented by a 
vertical bar whose height gives the energy level.

The first valid echo is shown in blue and the others are in grey. 
The Blue echo is what the sesor considers as the detected object.

Start / Stop

Record
The Record button records the values ?? of the echoes. Each 
press of this button starts or stops recording. During analysis, the 
first press request for the recording file name.
Record is performed in the same file until Echo display mode has 
not been stopped. To backup into a fresh new file, you must Stop 
the Echo display mode and click Start again.

Recording file
XML file name used or record.
In the file, recording period, output status, temperature and 
position of all echoes detected are recorded. For M30 sensors, 
the energy level of the echoes is also recorded.
The data stored in the XML file can be read with Microsoft Excel 
sofware.

Distance units : MetricSelected sensor : XXS18B1PM12 Cycle Time : 15 ms

Pump mode

Reference : XXS18B1PM12

Output Echo

Blind zone 100 Range 1020

PNP 2

+

-

The Echo display mode is activated by clicking the Start button. 
The Echo display mode is stopped by clicking the same button 
Stop. When the Echo display mode is in progress, the Record 
button can be used.

Near

300

Far

900
100 %

Record

Change file ...

Stop

Recording file

record1.xml

Recording period

15 ms

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

File Edit Tools ? Sensor -> PC PC -> Sensor Measure

Sensor selection Settings Echoes display ?

+ Main menu

Echo display
The «Echo display» mode allows the user to visualize several 
echoes received by sensor in the same cycle.

Two graphs are used to visualize the echoes received by the 
sensor. The detection graph (top), where the object detection 
zone is marked in blue and the echoes graph (bottom), which 
provides the position (and energy level for M30 sensors only) of 
the received echo.

The detection graph allows the user to visualize the position of 
the received echoes with respect to the detection zone. In this 
graph, each received echo is represented by a circled cross on 
the axis of the sensor.

The echo graph is used to display the received echo for each 
associated position (and energy level for M30 sensors). the 
mouse pointer when hovered on an echo can show the precise 
distance. For M30 sensors, the echoes are represented by a 
vertical bar whose height gives the energy level.

The first valid echo is shown in blue and the others are in grey. 
The Blue echo is what the sesor considers as the detected object.

Start / Stop

Record
The Record button records the values ?? of the echoes. Each 
press of this button starts or stops recording. During analysis, the 
first press request for the recording file name.
Record is performed in the same file until Echo display mode has 
not been stopped. To backup into a fresh new file, you must Stop 
the Echo display mode and click Start again.

Recording file
XML file name used or record.
In the file, recording period, output status, temperature and 
position of all echoes detected are recorded. For M30 sensors, 
the energy level of the echoes is also recorded.
The data stored in the XML file can be read with Microsoft Excel 
sofware.

Distance units : MetricSelected sensor : XXS18B1PM12 Cycle Time : 15 ms

Pump mode

Reference : XXS18B1PM12

Output Echo

Blind zone 100 Range 1020

PNP 2

+

-

The Echo display mode is activated by clicking the Start button. 
The Echo display mode is stopped by clicking the same button 
Stop. When the Echo display mode is in progress, the Record 
button can be used.

Near

300

Far

900
100 %

Record

Change file ...

Stop

Recording file

record1.xml

Recording period

15 ms

Measure

521 mm


