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Interfaz de configuracion de sensores Accesorios Nota: Puede descargar esta hoja de
o instrucciones en distintos idiomas
ultrasonicos Fuente de alimentacion (se desde nuestro sitio web :

proporciona con XXZBOX01) www.tesensors.com
Entrada :
100/240 Vac
50-60Hz @ < :)
04A

gl .
A "
Salida : @ :

24Vdc

06254 También puede
escanear este codigo .
QR para acceder a esta n
hoja de instrucciones. r: h -

'l us
Nee= http://gr.tesensors.com/XX0002
Sy

ponerse en contacto con nosotros enviando un correo electrénico a:
customer-support@tesensors.com

RU (UK) g! SAA Estamos abiertos a sus comentarios sobre este documento. Puede

Kit XXZKIT01 Descripcion

Interfaz de configuracién XXZBOX01 [ JMCSY Telemecanique

Fuente de alimentacion

10X08ZXX

Adaptador para RU
Adaptador para SAA
Adaptador para US
Adaptador para UE

Cable con conectores
M12 - 5 pines macho/hembra

Unidad flash USB (llave USB):

LED verde: alimentacion

@ QPOOEEE

- Software o

B Re_adme_ . LED rojo: error

- Hoja de instrucciones LED naranja: conexién a PC

- Tutorial

- Catalogo XX Conector M12 macho, 5 pines: fuente de alimentacion

Conector M12 hembra, 5 pines: sensor

0000 e

Cable USB macho - Tipo A- 0,5 m de longitud: PC

Dimensiones RIS
B ||
_B_ oE
B 16

A<3,6Nm/31.9 Ibfin I

\‘\) Y |
B < 1,5 N.m (13.3 Ib-in) A\‘ MS x 40 mm (x4)

N — . 4x@55
4x @022

2.56

Cable USB macho - Tipo A 0,5 m
x

80

3.15

Nota : La informacién que se ofrece en esta documentacion contiene descripciones de caracter general o caracteristicas técnicas sobre el rendimiento de los productos incluidos
en ella. La presente documentacion no tiene como objetivo sustituir ni debe emplearse para determinar la idoneidad o fiabilidad de dichos productos para aplicaciones de usuario
especificas. Los usuarios o integradores tienen la responsabilidad de llevar a cabo un analisis de riesgos adecuado y exhaustivo, asi como la evaluacién y pruebas de los
productos en relacién con la aplicacion o uso en cuestion de dichos productos. Ni Schneider Electric ni ninguna de sus filiales o asociados asumiran responsabilidad alguna por el
uso inapropiado de la informacién contenida en este documento.

Cableado de conectores PWR
XXZBOX01

Power Sensor

Conector de caja para adaptador de fuente de alimentacién
(M12 macho)

5 Color del
Cabl? 1 |Salida de alimentacion al sensor

1 Marrén | +14...30 Vdc —

- 2 | Comunicacién de software (3)
2 Blanco | Salida 2 (1) (2)

3 |0Vdc

3 Azul 0 Vdc —

- 4 | Comunicacién de software (3)
4 Negro | Salida 1 (1) -

— 5 | No utilizado

5 - No utilizado

(1): La salida solamente esta activa en las modalidades de visualizacién y medicion Eco.

(2): La salida 2 no esta disponible en todos los sensores.

(3): El accesorio del pulsador XXZPB100 no debe utilizare junto con la caja.

(4): Los 5 pines de los conectores M12 macho y M12 hembra estan conectados eléctricamente entre si.

A ATENCION

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO
Cuando la caja no esta conectada al software, los pines de los conectores macho y hembra estan conectados eléctricamente.
El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dafios en el equipo.

La instalacién, el manejo y el mantenimiento de los equipos eléctricos deberan ser realizados sélo por personal cualificado.
es Schneider Electric no se hace responsable de ninguna de las consecuencias del uso de este material.

© 2018 Schneider Electric. “All Rights Reserved.”
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Aplicacion

Procedimiento para conectar los dispositivos entre si (sensor ultrasénico XX, caja, PC)

A\ ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Antes de realizar la configuracién, asegurese de que el equipo no esté en funcionamiento y preste atencién a las conexiones entre los equipos.
Si no se siguen estas instrucciones, podrian ocasionarse lesiones graves o mortales, o dafos en el equipo.

Conexion en modalidad de configuracion

Este tipo de conexién es util para cargar la configuracion desde el PC
al sensor y descargar la configuracion desde el sensor al PC. En esta
conexion, se necesita una fuente de alimentacion externa (110-240 V
CA).

Pasos para conectar el sensor a un PC por medio de la caja:

(D Conecte el sensor a la caja utilizando el conector M12 con el
cable M12-M12 apropiado (<3 m).

(2 : Encienda la caja a través del adaptador de la fuente de
alimentacion (convierte 110-240 V CA en 24 V CC). EI LED de
alimentacion de la caja se encendera con una luz verde.

Nota: Utilice tinicamente el adaptador de la fuente de alimentacion
suministrado con la caja de la interfaz.

(3 : Conecte la caja al PC con el cable USB.
@ : Ejecute XX Configuration Software en el PC.

Estado de los indicadores LED

o &L= o

x
N
@
S
=
2

®

OFF

\“/ \\é///
N

s

ON Intermitencia

LED| Nombre | Estado Descripcion

Estado de la caja de conexién

Accion del usuario

@ Fwr

® Sin alimentacién o defecto en la fuente de
GN | alimentacion

Encender la caja o comprobar la fuente de alimentacion

Caja con alimentacién

Correcto: no hay problemas de alimentacion

Seleccionar la modalidad de comunicacion que utilizar (modalidad de
configuracion / modalidad de visualizacion Eco)

9 ERR No se ha detectado ningln error OK

Defecto en la alimentacion del
sensor / sobrecarga

Se ha detectado sobrecarga en la salida simulada
de la caja

Dejar de ejecutar la accion y comprobar el cableado y la carga

Defecto en la comunicacion en la modalidad
de visualizacion o medicién Eco

Datos de comunicacion incorrectos

Comprobar el cableado entre los elementos (sensor, caja 'y PC)

© rc-com

No hay comunicacién en curso /(;\ellapeépera de comunicacion con el software

Conectar el PC / conectar el sensor desde la GUI

Comunicacién en curso

PC vinculado al sensor (modalidad de
configuracion o modalidad de visualizacién Eco)

Esperar a que finalice el proceso de configuracién y desconectarse de la GUI

www.tesensors.com

Configuracioén offline:
1) Ejecute "XX Configuration Software" en el PC.

2) Seleccione la referencia del sensor en la pestafia
"Sensor selection”.

3) Configure el sensor a través de las opciones "Teach Reference :

Uso del software de comunicacion para sensores ultrasénicos
El software de configuracion puede instalarse utilizando la version que se incluye en el dispositivo USB o descargando la version online desde nuestro sitio web :

Sensor selection

Esta caja de interfaz puede utilizarse para configurar inicamente modelos especificos de los sensores ultrasonicos OsiSense XX que admiten configuracion (XXSe y XXAe) de
"Telemecanique sensors". Consulte nuestro sitio web para obtener mas informacion.

Seleccion del sensor

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

mER

Settings

Echoes display.

-, I EFMain menu M

method settings”, "Output Settings" y "Detection Settings".

[a] Process to solect COM port

4) Guarde e imprima la configuracion. o oo oMo it ey pecotter S
Sensing distance : manuall.
5) Para cargar la configuracion en el sensor, consulte iameter - o — o — o —
= ; o Stes o i COM prton
Configuracion online. ) 1881vM12 v portonpe
Material : v] Windows 7
o o o 3) Open porpherica manager. This st s sither directy
Output type : [ ‘ ‘ ‘ accossile n Contol pane o in System sub-men
ouputtuncton: (] H | e e
[—] XXA18P1AM12 XXA18P1PM12 XXA18P1VM12
3 Open Controlpanel, e
Reference : Reference : Reference : Windows 10
XXA18S1AM12 XXA18S1PM12 XXA18S1VM12

1) Right cick on Start Windows menu.
2) Open periphercal manager.

[ e O] o ®] ____0lJ|." 1

named «USE Serial port.

Distance unis - Melric
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Configuracion en linea :

1) Conecte el sensor al PC a través de la caja de
configuracion XX (consulte Conexion en modalidad de
configuracion).

2) Ejecute "XX Configuration Software" en el PC.

3) Haga clic en "Auto-download" en la pestafia "Sensor
selection”.

4) Configure el sensor a través de las opciones "Teach method
settings”, "Output Settings" y "Detection Settings", o abra el
archivo de configuracién guardado con anterioridad.

5) Cargue la nueva configuracion al sensor.
6) Guarde vy, si lo desea, imprima, la configuracion.

7) Compruebe el rendimiento del sensor a través de las
modalidades de visualizacion y medicion Eco.

Settings

[Binazons

Window mode

J J

Reference : XXS18B1PM12

Noar
o s

Echoes display

Output settings Detection settings Teach method settings.

Hystorests Unexpected schoss

[] Enable (supp: hysteresis on graph) [ Show on graph

aotoronartinit () Foregroud it -
Atortoriit T o —

Backgroun it -

Change ON / Chang OFF

Ghange ON-(3_ Number o ycles
Crange o Jo—

Watiploxer
[ nable
Nombortsonsos(T )

nawos(i )

D)

B Main menu

Detection Settings
“This tab allows you to configure the sensor detection setings.

Hysteresis

Hystorasis parameters are applid when thera s a

requirement for outputs o swiich depending on the direction
0 th target with respect fo the sensor. They

an also be applied o stabize the outputs o avoid

achattrings.

Itis possible {0 adjust the hysteresis values «nears and

afars direcly on the chart or by enterng a value.

To enable the hysterosis functio, the «Enables box must be

“The Before near limit s appied forthe movementof the s
object towards the sensors. The After far limit s applied or

the movement of the object away fom the sensor (oxample.
in figure below with a output of NO type)

1) Near i, 2) Far it 3 Hysteresis near, 4) Hysteresis
far
The hysteresis values are always positive.

Unexpected echoes.

Unexpected achoes are sometimes received by the sensor.
“They are not reflected by the object o be detected but he.
environment of the objector by muliplereflections from the
objoct These echoes are a source of mis-detection.

‘Selected sensor : XXS1881PM12

Cycl Time : 15 ms.

Distance units : Matrc

Ajustes de salida

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

Settings

[Bimazons]

Reference : XXS18B1PM12 ;Nw

Echoes display

output 1

ot 1 e || et (- Joes || sy @

Output settings Detection settings Teach method settings
Output Pulse length (cycles) | [ Loss of echo Delays
Functon || - [ enavie Denavie Doy o (0 s

state

D]

B Mein menu

Output Settings

This tab alows the configuation of sensor outpus.
the sonsor has sevoral outputs, they may bo configured
soparately unless specified otherwise.

Digital Output

inction : There are two types of iscrete output: NO
output (normaly open) and N output (normally ciose).

With NO type, sensor outpus will emain opened ifno object

is n the delecton zone (1he bl area in the simulation

diagram). Sensor outpuls wil be closed i an objct s

detected n the detecton area.

NC type is he opposite of NO type. Sensor outpuls will

remain closed if no object s detected n the delecion zone.
it

detecton zone.

Interms of logic output, closed output represents the
value of 1 and opened output represents the value of 0.

Pulse length
«Time value» Tris parameter s the minimum time durin
which sensor outpu keeps is state once changed (n bue on
the simuiaion diagram).tis is the monostable unction.

The value 0 means that puse length function Is not applied

‘Solected sensor : XXS18B1PM12

Cyce Time - 15 ms.

Distance units : Motric

tes del método de aprendizaje

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

&, sensor > pc) [ pe

T | B

Sensor selection Settings

[Bindzors

oupu e

J) I

Reference : XXS18B1PM12

Pushbutton settings || Offset

enavie [7) Nearotset-(@ Jom
Timeout(300 )75 || raromser:(0 Jom

Echoes display

Output settings Detection settings

11D}

in menu

Tesch mathod setings
T b allows theconfguraton of he pushbuton fo manasl
Depending on he sensor rference h each butom s

et iogratad o th sensor ot svalable o he XX
E5anatons o he useof he nultpushbuton acessory

e found on the insiuction sheet of he parlcuar
eforence.

Pushbuttom settings

Access 1o teaching mode through pushbutio is enabled by
ticking the «Enablen box.

1fno manual teaching s required, the box shallremain
unchecked

1000 5

Time-out : Time-outs is
used 1o sat the maximum waiting lme n seconds for the
toach buttom 1o bo prossod when the sensor is in the
teaching mode.

Ifthistime i excesded the detector leaves the teaching
mode and returms to nomal operation

Offset

In the teaching mod, the imis o the detection window are
near and far taughty by fxing the argets at the respecive.

take into account the expecied movements of the target, thus
defiing the imis of the detaction indow.

Here, only posiive offet values are possive.

The Near offset wil be appled {0 te value o the near imit
defiencd in the teach mode.

The Far offset il be appled (o the valus of the far limi.
defined inthe teach mode.

‘Selected sensor : XXS18B1PM12

Cycle Time : 15 ms.

Distance unis - etric
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Afin de poder optimizar el sensor, la "modalidad de
visualizacion Eco" y la "modalidad de medicion" permiten
ver informacion sobre el sensor en tiempo real.

2)_Measure

Echoes display

[ B Main menu

1

Echo display
The «Echo displays modo allows the user 1o visualize soveral
choos roceived by sensor n the same cycl.

Two graphs are used to visualize the echoes raceived by the
sensor. The deteciion graph (op), where the object detection

zone is marked in bue and the achoes graph (botiom), which
provides the posilon (and energy leve for M30 sensaors only)of

tovisuaiize the pos
the recived echoes wih respect o the detection zone. n tis

graph, each recived echo i represented by  circed cross on
>+ the axi of the sensor
N,

R (— | “The echo graph is used to display the received echo for each
® = | | sssociaed positon (and energy eve fo M30 sensars) the H
e pointer when hovered on an acho can show the precise

- Far distance. For M30 sensors, he echoes are represened by a
vertcalbar whose helgh gives the onorgy level
Reference : XXS18B1PM12 E 900 3]
100 % =1 s

The first valld echo s shown i blue and th ofhers are in rey:

Stop Start/ stop

The Echo display mode s activated by dlcking the Start button
The Echo dispiay mode s stopped by clcking the same bution
Stop. When the Echo display mode is in progress, he Record
button can be used.

Record Rocord
“The Record button records the values 77 of the schoes. Each
press of his button starts or sops recording. During analysis, he.

o st pros requestfor the recordn fl name.
Recording file

e st

record1.xml the Echo display mode and click Start again.

Recording file
Change file ... XML file name used or record.

in the fl, rcording peiod, output stats,temperalure and
X X posion of all achoss delctad ae récoded. For M30 sensars
Recording period ihe energy levelof e achoes s s recor

ded.
(o T The data stored n the XHL il can be read with Microsoft Excel
sofware. =

‘Selected sensor | XXS1BB1PM12 Cycle Time - 15 ms. Distance units : Metrc

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

Echoes display

D]

y
isplay mods allows the user 1o visualize several
ived by sensor in the same cycie.

Measure mER
are used 1 visuaize e echoes receved by the
Getecion graph 1), where e object detecion

4 b and the echoos graph (sttom). which
. posiion (and eneray level or 30 sensors only) of
eeno

on graph allows the user (o visuaize the positon of
4 achoes with respact 10 the detecton zone. In this
recelved echo s represented by a circied cross on

raph i used 0 display he received echo for each

1 M30 sensors, the echoes are represaned by.
luhose height gives the energy level.

The firstvald echo is shown in blue and the others are in grey.

Start/ Stop
The Echo dispiay mode s actvated by clcking the Start buton.

‘The Echo display mode i stopped by cicking the same bution
Stop. When the Echo display mode is i progess, he Record
button can be usex

Record Record
e Record button records the values 7? of the echoss. Each

press of this button starts or stops recording. During analysis, the.
first press roquost or the rocording fle name.

Recording file

i £ Sto

record1.xml the Echo display mode and click Start again.

Recording file
Change file ... XML fle name used o record,

in th fle, recording perid, output status, lemperature and
positon of all echoes deloclod are recorded. For M3 sensors,
Recording period the energy level ofthe echoes is also recorde

) Tre data stored inthe XML fle can be read with Microsoft Excel
= sofware. =

Solecod semsor XXSTEBIPMTZ A e i et
Proceso de registro del software
‘ Proceso de registro con conexién a Internet
Paso 1: Haga clic en "Activate now" en la Paso 2: Si ya se ha registrado en Paso 3: Ingrese su direccién de correo El software ahora esta registrado y listo para su uso.
ventana emergente que aparece al iniciar el Software Licensing Web Portal, proceda electrénico registrada y haga clic en
software. con el paso 3. Si todavia no se ha "Activate".

registrado, haga clic en el enlace para
registrar su direccién de correo electronico
y siga las instrucciones que se indican en
el sitio web.

\ Question ®) Regvain ———————— ] | Information

( Web UserAccount ——————————————) ~ Web User Account

The trial license will expire in15 days Enter e-mail address: Enter e-mail address:
?
Do you want to activate now? Confirm your e-mail address Confirm your e-mail address
‘abcd@company.com ]
(O Inform me about Schneider-Electric products (O Inform me about Schneider-Electric products
Click on link to create a new account Click on link to create a new account
Yes, ftware Licensing Web Portal Software Licensing Web Portal

— Activation Status  Activation Status
‘ Proceso de registro offline
Paso 1: Una vez que haya iniciado el software, vaya Paso 2: Haga clic en "Registration offline". Con esta Paso 3: Seleccione el método de activacion que prefiera y siga
a "Ayuda" en la barra de menus y haga clic en accion se iniciara el programa "Schneider Electric las instrucciones para completar el proceso de registro.
"About". License Manager".

e =0
XX Configuration Software - Telemecanique Sensor: .
XX Confi ion Software - ique Sensors Activation Method Scfér}glder
ectric
File Edit | [@ Tools ¥ Download Trial license expires in 21 days
4 = L= Immediate 2417 Quick Delayed

Sensor selection On-line help

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors Registration on line @ Byweb O By phone O By e-mail
egislration off line

Software version O By web portal

Last release

Use this method if this PC is connected o the Intemet and has a web browser installed
Activation ID

Reference : Instruction

1. Click enext» and follow the intructions.
Telemecanique 2. Check that the transaction completed successfully.
- 3. Complete the procedure by clicking «Finish».
Sensors 5

Simply easy K

support | [ nNet> | [ cancel

e
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