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Konfigurationsschnittfléche der Zubehor Hinweis: Sie kénnen die Kurzanleitung
in verschiedenen Sprachen von unserer
Ultraschallsensoren Spannungsversorgung (Im Website www.tesensors.com
Lieferumfang des XXZBOX01 herunterladen.
enthalten)

Eingang :
i @ @ :
@ &

at

Ausgang :

gf‘e";;CA Oder Sie scannen
diesen Qr-Code, um .
auf die Kurzanleitung n
zuzugreifen r: h -

'l us
Nee= http://gr.tesensors.com/XX0002
Sy

Sie kénnen uns per E-Mail unter folgender Adresse erreichen :

UK
@j’“" Ihre Kommentare zu diesem Dokument sind uns jederzeit willkommen.
customer-support@tesensors.com

Paket XXZKIT01 Beschreibung

@ Konfigurationsschnittstelle XXZBOX01 PGS Telemecanique )

@ Spannungsversorgung
@ UK-Adapter

@ SAA-Adapter

@ US-Adapter

@ EU-Adapter

Kabel mit Steckverbindern
M12 - 5-poliger Steckverbinder / Buchse

USB-Flash-Laufwerk (USB-Stick):

ma

u

10X08ZXX

Griine LED: Betriebsspannung

- Software :
- ReadMe Rote LED: Fehler

- Kurzanleitung Orange LED: Verbindung mit dem PC

- Tutorial

- XX Katalog 5-poliger M12-Steckverbinder: Spannungsversorgung

5-polige M12-Anschlussbuchse: Sensor

0000 e

USB-Kabelstecker - Typ A - Lange: 0,5 m: PC

Abmessungen

_ 35
B ||
B oE
B 16
A<3,6Nm/31.9 Ibfin I
\‘) 063 = |
B < 1,5 N.m (13.3 Ib-in) A\‘ MS x 40 mm (x4)
N — . 4x@55

2.56 4x@©0.22

2.56

USB-Kabelstecker - Typ A0,5 m

3.15

Hinweis : Die Informationen in der vorliegenden Dokumentation enthalten allgemeine Beschreibungen und/oder technische Leistungsmerkmale der hier erwahnten Produkte.
Diese Dokumentation dient keinesfalls als Ersatz fiir die Ermittlung der Eignung oder Verlasslichkeit dieser Produkte fur bestimmte VVerwendungsbereiche des Benutzers und darf
nicht zu diesem Zweck verwendet werden. Jeder Benutzer oder Integrator ist verpflichtet, angemessene und vollstandige Risikoanalysen, Bewertungen und Tests der Produkte im
Hinblick auf deren jeweils spezifischen Verwendungszweck vorzunehmen. Weder Schneider Electric noch deren Tochtergesellschaften oder verbundene Unternehmen sind fiir
einen Missbrauch der Informationen in der vorliegenden Dokumentation verantwortlich oder kénnen diesbeziglich haftbar gemacht werden.

Anschlussverdrahtung PR
XXZBOX01

9 Boxanschluss fiir den Netzanschlussadapter (M12-Steck-

verbinder) @ Boxanschluss fiir Sensor (M12 Buchse)

5 Leiterfarbe

Stromausgang zum Sensor

1
3 1 Braun | +14...30 Vdc 3 —
2 | Softwarekommunikation (3)
2 WeiR | Ausgang 2 (1) (2)
3 |0Vdc
3 Blau | 0Vdc —
4 | Softwarekommunikation (3)
4 Schwarz | Ausgang 1 (1) .
- 5 | Nicht benutzt
5 - Nicht benutzt

(1): Der Ausgang ist ausschlieBlich im Echo-Anzeigemodus und
2 Messmodus aktiv. 2
(2): Ausgang 2 ist nicht bei allen Sensoren verfiigbar

(1): Der Ausgang ist ausschlieB3lich im Echo-Anzeigemodus und Messmodus aktiv.

(2): Ausgang 2 ist nicht bei allen Sensoren verfligbar

(3): Verwenden Sie das XXZPB100 Drucktaster-Zubehér nicht zusammen mit der Box

(4): Die 5. Pins der M12-Stecker und M12-Buchsen sind elektrisch miteinander verbunden.

A VORSICHT

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB
Wenn die Box nicht mit der Software verbunden ist, dann sind die Steckkontakte der Steckverbinder und Anschlussbuchsen elektrisch verbunden.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Verletzungen oder Gerateschaden zur Folge haben.

Elektrische Gerate dirfen ausschlieBlich von qualifiziertem Fachpersonal installiert, bedient und gewartet werden.
Schneider Electric haftet fir keinerlei Folgen, de die sich ggf. aus der Verwendung dieses Materials ergeben.

© 2018 Schneider Electric. “All Rights Reserved.”
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Anwendung

Vorgehensweise fiir die Verbindung zwischen den Geraten (XX Ultraschallsensor, Box, PC)

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB
Stellen Sie vor der Konfiguration sicher, dass die Gerate nicht in Betrieb sind und achten Sie auf die Verbindungen zwischen den Geréaten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Materialschaden zur Folge haben.

Verbindung im Konfigurationsmodus

Diese Art der Verbindung eignet sich zur Durchfiihrung eines
Konfigurations-Uploads vom PC zum Sensor und zur Durchfiihrung
eines Konfigurations-Downloads vom Sensor zum PC. Fur diese
Verbindung ist eine externe Spannungsversorgung (110-240 VAC)
erforderlich.

Erforderliche Schritte zur Verbindung des Sensors Uiber die Box an
einen PC :

(@ Verbinden Sie den Sensor mithilfe des M12-Steckverbinders mit
dem entsprechenden M12-M12-Kabel (< 3m) mit der Box.

(@ : Schalten Sie die Box (iber den Spannungsversorgungsadapter
ein (wandelt 110-240 VAC in 24 VDC um). Die Betriebs-LED der Box
leuchtet griin. Hinweis: Verwenden Sie ausschlieRlich den im
Lieferumfang der Schnittstellen-Box enthaltenen Spannungsversor-
gungsadapter.

(3 : Verbinden Sie die Box mithilfe des USB-Kabels mit dem PC.
@ : Fiihren Sie XX Configuration Software auf dem PC aus.

Status der LEDs

o &L= o

e H

® N \\\\///
/‘\ //‘\\

OFF ON Blinken

LED| Name |LED-State Beschreibung Status der Verbindungsbox Erforderliche Schritte
0 PWR ® GN gr:;f&g%iﬁ:?:ggu%%er Fehler bei der Schalten Sie die Box ein oder priifen Sie die Spannungsversorgung

Wahlen Sie den Kommunikationsmodus aus (Konfigurationsmodus /

Die Box ist eingeschaltet OK: Kein Problem mit der Spannungsversorgung Echo-Anzeigemodus)

@D err Kein Fehler erkannt oK

Fehler bei der Sensorversorgung / Uberlast | Durch die Box simulierte Ausgangsiiberlast erkannt

Unterbrechen Sie die laufende Aktion und tberpriifen Sie die Verkabelung
und den Ladezustand

Uberpriifen Sie die Verkabelung zwischen den Komponenten
(Sensor, Box und PC

Fehler bei der Kommunikation wéhrend

des Echo-Anzeige- oder Messmodus Inkorrekte Kommunikationsdaten

9 PC-COM Kommunikation findet nicht statt Warten auf die Kommunikation mit der PC-Software| SchlieRen Sie den PC an / verbinden Sie den Sensor mit der GUI

PC mit dem Sensor verbunden Warten Sie, bis der Konfigurationsprozess abgeschlossen ist und trennen

Kommunikation findet statt (Konfigurationsmodus oder Echo-Anzeigemodus) | Sie die Verbindung zur GUI

Verwendung der Konfigurationssoftware fiir Ultraschallsensoren

Die Konfigurationssoftware kann unter Verwendung der auf dem USB-Stick vorhandenen Version installiert werden oder durch Herunterladen der Online-Version von unserer
Website : www.tesensors.com

Diese Schnittstellenbox kann ausschlieflich zur Konfiguration von spezifischen konfigurierbaren Modellen der OsiSense XX Ultraschallsensoren (XXSe & XXAe) von
"Telemecanique Sensors" verwendet werden. Weitere Informationen finden Sie auf unserer Website.

Sensorauswahl

Offline-Konfiguration : =

. o . X N . XX Configuration Software - Telemecanique Sensors. _J -}
;Lguhren Sie "XX Configuration Software" auf dem PC T oo 0] [ £ 70 oo () ome
. Sensor selection Settings Echoes display v
2) Wahlen Sie die Sensorreferenz auf der Registerkarte =
" " B 5
Sensorauswahl" aus. N [trncscoun: 1 - e
3) Konfigurieren Sie den Sensor lber "Teach-In-Me- — [—| ) ) ) | s comen
thoden", "Ausgangseinstellungen" & "Erfassungseinstel- elereneer oD i b ) ekttt i
lungen"” e Ch— B i
4) Speichern Sie die Konfiguration und erstellen Sie orameter XXmraB 1A nranir nramvinz P ——
einen Ausdruck. waterial - Windows 7
5) Um die Konfiguration auf den Sensor zu laden, siehe oupstsignaltypo: (7] 2 opan Contpana ]
"Online-Konfigurati B (/] (/] O || || Eomemimm e s s
nline-Konfiguration. puttype ) o ) I b ey
ouputtuncion: [ ) H | aeremeomone
Reference : Reference : Reference : Windows 8.1
[—] XXA18P1AM12 XXA18P1PM12 XXA18P1VM12
%) Gpan atar an o menu
o o o )i Perphercals and rines. open prphericalmarager:
_ O I‘ B SE:M" %322511\3‘ necontousion ox s comncied
Reference : Reference : Reference : Windows 10
XXA18S1AM12 XXA18S1PM12 XXA18S1VM12 1) Right cick on Start Windows menu,
] [ ] [ ] named «USB Serial ports.
S ) — ) — ) |S] -
oo o
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Online-Konfiguration :

1) Verbinden Sie den Sensor lber die XX Konfigurationsbox
mit dem PC (siehe "Verbindung im Konfigurationsmodus").

2) Fihren Sie "XX Configuration Software" auf dem PC aus.

3) Klicken Sie auf der Registerkarte "Sensorauswahl" auf
"Automatischer Download".

4) Konfigurieren Sie den Sensor uber "Teach-In-Methoden",
"Ausgangseinstellungen" & "Erfassungseinstellungen” oder
o6ffnen Sie die vorab gespeicherte Konfigurationsdatei.

5) Laden Sie die neue Konfiguration auf den Sensor.

6) Speichern Sie die Konfiguration und/oder erstellen Sie einen
Ausdruck.

7) Uberpriifen Sie die Leistung des Sensors mithilfe des
Echo-Anzeige-Modus und Messmodus..

Erfassungseinstellungen

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

Window mode

J J

Output settings

Reference : XXS18B1PM12

Settings

[Binazons

Noar
o s

Detection settings

Echoes display

Teach method settings.

Hystoresis

] Enable (supp: hysteresis on

Sotoroneartmit (7).
Aoririmi (i)

Unexpected echoes

graph) [ Show on graph
o Foregroud it -
mm Use Father Echos [

Backgroun it -

Change ON / Chang OFF

Ghange ON-(3_ Number o ycles
Crange o Jo—

Watiploxer
[ nable
Nombortsonsos(T )

nawos(i )

B Main menu

Detection Settings

“This tab allows you to configure the sensor detection setings.

Hysteresis

Hystorasis parameters are applid when thera s a

requirement for outputs o swiich depending on the direction
0 th target with respect fo the sensor. They

an also be applied o stabize the outputs o avoid

achattrings.

Itis possible {0 adjust the hysteresis values «nears and

afars direcly on the chart or by enterng a value.

To enable the hysterosis functio, the «Enables box must be

“The Before near limit s appied forthe movementof the

Aftor farlimit s applied for

the movement of the object away fom the sensor (oxample.
ow with a output of NO type)

in figure

1) Near i, 2) Far it 3 Hysteresis near, 4) Hysteresis
far
The hysteresis values are always positive.

Unexpected echoes.

Unexpected achoes are sometimes received by the sensor.
“They are not reflected by the object o be detected but he.
environment of the objector by muliplereflections from the

objoct These echoes are a source of mis-detection.

D)

‘Selected sensor : XXS1881PM12

Cycl Time : 15 ms.

Distance units : Matrc

Ausgangseinstellungen

XX Configuration S

Reference : XXS18B1PM12 ;Nw

oftware - Telemecanique Sensors

Settings

Output settings

Detection settings

Echoes display

Teach method settings

Output
Function

Oena

output 1

Pulse length (cycles)

Loss of echo

ve Oenave

Time value (ms)

O

Detays
P
ooy OFF-([T_ Jo

state

B Mein menu

Output Settings

This tab alows the configuation of sensor outpus.
the sonsor has sevoral outputs, they may bo configured
soparately unless specified otherwise.

Digital Output

inction : There are two types of iscrete output: NO
output (normaly open) and N output (normally ciose).

With NO type, sensor outpus will emain opened ifno object

is n the delecton zone (1he bl area in the simulation

diagram). Sensor outpuls wil be closed i an objct s

detected n the detecton area.

NC type is he opposite of NO type. Sensor outpuls will

remain closed if no object s detected n the delecion zone.
it

detecton zone.

Interms of logic output, closed output represents the
value of 1 and opened output represents the value of 0.

Pulse length
«Time value» Tris parameter s the minimum time durin
which sensor outpu keeps is state once changed (n bue on
the simuiaion diagram).tis is the monostable unction.

The value 0 means that puse length function Is not applied

D]

‘Solected sensor : XXS18B1PM12

Cyce Time - 15 ms.

Distance units : Motric

Sensor selection

oupu e

J) I

Output settings

Reference : XXS18B1PM12

T | B

Settings

Detection settings

Pushbutton settings
Enavie [7)
Tineou [N

Offset

Nearoteet- (8 Jom

Echoes display

Teach method settings

in menu

Tesch mathod setings
T b allows theconfguraton of he pushbuton fo manasl
Depending on he sensor rference h each butom s

et iogratad o th sensor ot svalable o he XX
E5anatons o he useof he nultpushbuton acessory

e found on the insiuction sheet of he parlcuar
eforence.

Pushbuttom settings

Access 1o teaching mode through pushbutio is enabled by
ticking the «Enablen box.

1fno manual teaching s required, the box shallremain
unchecked

1000 5

Time-out : Time-outs is
used 1o sat the maximum waiting lme n seconds for the
toach buttom 1o bo prossod when the sensor is in the
teaching mode.

Ifthistime i excesded the detector leaves the teaching
mode and returms to nomal operation

Offset

In the teaching mod, the imis o the detection window are
near and far taughty by fxing the argets at the respecive.

ected movements of the target, thus
defiing the imis of the detaction indow.

Here, only posiive offet values are possive.

The Near offset wil be appled {0 te value o the near imit
defiencd in the teach mode.

The Far offset il be appled (o the valus of the far limi.
defined inthe teach mode.

11D}

‘Selected sensor : XXS18B1PM12

Cycle Time : 15 ms.

Distance unis - etric
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Der "Echo-Anzeigemodus" und der "Messmodus"
ermoglichen eine Visualisierung der Sensorinformationen
in Echtzeit, um den Sensor zu optimieren.

Echoes display ?
[ B Main menu =
Range
The cEcho displays moda allows the user to visualize several
Bumpmodem || | cchoes eceivea by sensor n e same cyce.
Two raphs ao used to visuaiize the achoes roceived by tha
sensar. The detecton graph (op), where the object detection
Zone is marked in bive and the echoes graph (bottom), which
provides the postion (and energy levl for M30 sensors only) of
I ® ® ® ihe recaived ocho
o visuaize the o
ihe recaived echoes wihrespect o the dtection zone. n this
araph, each received echo i epresented by a crced cross on
> ihe axis of the sensor.
® 2 2 — The echo graph is used to display the received echo for cach
> | | sssociaed positon (and eneray leve fo M30 sensors) u
] mouse poiner when hovered on an echo can show the precise
- Tor istance. For M30 sensors, he echoes are represented by a
verical bar whose height gives the energy level
Reference : XXS18B1PM12 T 900 %
100 % = The st vaiid echois shown in blue and th ofhers are in grey.
Stop start/top
The Echo display mode i actvated by ccking th Start button
The Echo dispay mode is stopped by clcking the samo button
Stop. When the Ech display mode s in rogress, the Record
button can be used.
Record Record
The Record buton records the values 77 of the echoes. Each
s pressoftis bution starls o sops recording. Durng anayss, the
_ st press request for the recording le name.
Recording file
i He
recordt.xml the Echo display mode and clck Start again
Rocording file
Change file ... XML file name used or record.
in he e ecording period, output status, temperature and
X X positon of all echoss delected ae recorded. For M30 sensars,
Recording period the energy level of the echoes s also recorded.
Tho data tore inthe XML le can be ead with Microsaft Excl
(5 Jmad u
Slectod sensar | XXSTEB1PM12 Gycle Time : 15 ms Distance unis : Matric

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors mE

3 sevsor > 7o) [P0 sewor) [Dvieasus

Echoes display

D]

[simazons [F000]
Measure EER

y
isplay mods allows the user 1o visualize several
ived by sensor in the same cycie.

are used to visualize the achoes received by the
etecton graph (1op), where the objactdatection
d n blue and the echoos graph (bottom), which
- posito (and energy level for M30 sensors orly) o
ecno,

on graph allows the user (o visuaize the positon of
4 achoes with respact 10 the detecton zone. In this
recelved echo s represented by a circied cross on

raph i used 0 display he received echo for each

1 M30 sensors, the echoes are represaned by.
luhose height gives the energy level.

The firstvald echo is shown in blue and the others are in grey.

Start/ Stop
The Echo dispiay mode s actvated by clcking the Start buton.

‘The Echo display mode i stopped by cicking the same bution
Stop. When the Echo display mode is i progess, he Record
button can be usex

Record Record

The Record buton records th values 77 o tre echoes, Each

e pres of his button sartsor stos recording. Durig analysis, the
st press roquest or e ecoraing e name

Recording file

i £ Sto

record1.xml the Echo display mode and click Start again.

Recording file
Change file ... XML fle name used o record,

in th fle, recording perid, output status, lemperature and
positon of all echoes deloclod are recorded. For M3 sensors,
Recording period the energy level of the echoes is also recorded.

) Tre data stored inthe XML fle can be read with Microsoft Excel
= = sofware. =

‘Solected sensor | XXS1BB1PM12

Registrierungsprozess fiir die Software
. Registrierungsprozess bei bestehender Verbindung zum Internet
Schritt 1: Klicken Sie im Popup-Fenster auf Schritt 2: IWenn Sie sich bereits auf dem Schritt 3: Geben Sie lhre registrierte Die Software ist jetzt registriert und kann verwendet
"Jetzt aktivieren", wenn die Software Webportal zur Softwarelizenzierung E-Mail-Adresse ein und klicken Sie auf werden.
gestartet wird. registriert haben, dann fahren Sie mit "Aktivieren".
Schritt 3 fort. Wenn Sie sich noch nicht
registriert haben, dann klicken Sie auf den
Link, um lhre E-Mail-Adresse zu
registrieren und folgen Sie den
Anweisungen auf der Website.
‘ Question ‘ Information
Web UserAccount ———————————————) ~ Web User Account
Enter e-mail address: Enter e-mail address:
The trial license will expire in 15 days. [P licati
] ]
(O Inform me about Schneider-Electric products (O Inform me about Schneider-Electric produ
Click on link to creai; anew accounl" . Click on link to creat; anew accnun? . “ F
Yes, icensi 1 Software Licensing Web Portal U
— Activation Status [~ Activation Status
‘ Offline-Registrierung
Schritt 1: Nachdem die Software gestartet wurde, Schritt 2: Klicken Sie auf 'Offline-Registrierung”. Dies Schritt 3: Wahlen Sie die bevorzugte Aktivierungsmethode aus
gehen Sie zu 'Hilfe' auf der Mentleiste und klicken auf startet das Programm 'Schneider Electric License und folgen Sie den Anweisungen, um den Registrierungsproz-

‘Informationen zur Software'. Manager'.Manager’. ess abzuschlieRen.

(o EEEE— =T
XX Configuration Software - Telemecanique Sensor:

' XX Configuration Software - ique Sensors Activation Method Sdéneider

Electric
Trial license expires in 21 days

@ Fie | [B Edt| [@ Tools ¥, Download

Immediate 24/7 Quick Delayed

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors Registration on line @ Bywed O Byphone O By e-mail

Software version : O By web portal
Last el Registration off line
astrelease - * Use this method i this PC s connected to the Infermet and has a web browser installed
tivation |
. 1. Click next» and follow th intructions.
Telemecanique 2. Check that the transaction completed successfully.

3. Complete the procedure by dlicking «Finish».

Sensor selection On-line help

Reference :

o
=

s ) o] (Lo

[ e
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