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Beschreibung

Konfigurationsschnittfläche der
Ultraschallsensoren

Zubehör

Paket XXZKIT01

UE US

SAAUK

Abmessungen

© 2018 Schneider Electric. “All Rights Reserved.”

de Elektrische Geräte dürfen ausschließlich von qualifiziertem Fachpersonal installiert, bedient und gewartet werden.
Schneider Electric haftet für keinerlei Folgen, de die sich ggf. aus der Verwendung dieses Materials ergeben.

A y 3,6 Nm / 31.9 lbf.in

B y 1,5 N.m (13.3 lb-in)

Spannungsversorgung (Im
Lieferumfang des XXZBOX01
enthalten)

Hinweis : Die Informationen in der vorliegenden Dokumentation enthalten allgemeine Beschreibungen und/oder technische Leistungsmerkmale der hier erwähnten Produkte. 
Diese Dokumentation dient keinesfalls als Ersatz für die Ermittlung der Eignung oder Verlässlichkeit dieser Produkte für bestimmte Verwendungsbereiche des Benutzers und darf 
nicht zu diesem Zweck verwendet werden. Jeder Benutzer oder Integrator ist verpflichtet, angemessene und vollständige Risikoanalysen, Bewertungen und Tests der Produkte im 
Hinblick auf deren jeweils spezifischen Verwendungszweck vorzunehmen. Weder Schneider Electric noch deren Tochtergesellschaften oder verbundene Unternehmen sind für 
einen Missbrauch der Informationen in der vorliegenden Dokumentation verantwortlich oder können diesbezüglich haftbar gemacht werden.

Grüne LED: Betriebsspannung

Rote LED: Fehler

Orange LED: Verbindung mit dem PC

5-poliger M12-Steckverbinder: Spannungsversorgung

5-polige M12-Anschlussbuchse: Sensor

USB-Kabelstecker - Typ A - Länge: 0,5 m: PC
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Stromausgang zum Sensor

Nicht benutzt
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Softwarekommunikation (3)

0 Vdc
Softwarekommunikation (3)
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54 Boxanschluss für den Netzanschlussadapter (M12-Steck-
verbinder) Boxanschluss für Sensor (M12 Buchse)

(1): Der Ausgang ist ausschließlich im Echo-Anzeigemodus und 
Messmodus aktiv.
(2): Ausgang 2 ist nicht bei allen Sensoren verfügbar

(1): Der Ausgang ist ausschließlich im Echo-Anzeigemodus und Messmodus aktiv.
(2): Ausgang 2 ist nicht bei allen Sensoren verfügbar
(3): Verwenden Sie das XXZPB100 Drucktaster-Zubehör nicht zusammen mit der Box
(4): Die 5. Pins der M12-Stecker und M12-Buchsen sind elektrisch miteinander verbunden.

http://qr.tesensors.com/XX0002
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Hinweis: Sie können die Kurzanleitung 
in verschiedenen Sprachen von unserer 
Website www.tesensors.com 
herunterladen.

Ihre Kommentare zu diesem Dokument sind uns jederzeit willkommen. 
Sie können uns per E-Mail unter folgender Adresse erreichen : 
customer-support@tesensors.com

Oder Sie scannen 
diesen Qr-Code, um 
auf die Kurzanleitung 
zuzugreifen
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Konfigurationsschnittstelle XXZBOX01

Spannungsversorgung
UK-Adapter
SAA-Adapter

US-Adapter

EU-Adapter
Kabel mit Steckverbindern
M12 - 5-poliger Steckverbinder / Buchse
USB-Flash-Laufwerk (USB-Stick):

- Software
- ReadMe
- Kurzanleitung
- Tutorial
- XX Katalog

ERRPWR

Power Sensor

PC

XXZBOX01
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USB-Kabelstecker - Typ A 0,5 m

4 x Ø 5,5
4 x Ø 0.22
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M5 x 40 mm (x4)

+14...30 Vdc

Nicht benutzt

1
2
3
4
5

Braun

Blau
Schwarz

0 Vdc
Ausgang 1 (1)

Weiß Ausgang 2 (1) (2)

Leiterfarbe

-

Wenn die Box nicht mit der Software verbunden ist, dann sind die Steckkontakte der Steckverbinder und Anschlussbuchsen elektrisch verbunden.

VORSICHT
UNBEABSICHTIGTER GERÄTEBETRIEB

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Verletzungen oder Geräteschäden zur Folge haben. 
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Power Sensor
XXZBOX01

Eingang :
100/240 Vac
50-60Hz
0,4 A
Ausgang :
24Vdc
0,625 A
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XXZBOX01 / XXZKIT01
Anwendung

UNBEABSICHTIGTER GERÄTEBETRIEB

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Materialschäden zur Folge haben.
Stellen Sie vor der Konfiguration sicher, dass die Geräte nicht in Betrieb sind und achten Sie auf die Verbindungen zwischen den Geräten.

WARNUNG
Vorgehensweise für die Verbindung zwischen den Geräten (XX Ultraschallsensor, Box, PC)

ERRPWR

PC-COM

XX Configuration

Software

Verbindung im Konfigurationsmodus

Diese Art der Verbindung eignet sich zur Durchführung eines 
Konfigurations-Uploads vom PC zum Sensor und zur Durchführung 
eines Konfigurations-Downloads vom Sensor zum PC. Für diese 
Verbindung ist eine externe Spannungsversorgung (110-240 VAC) 
erforderlich.
Erforderliche Schritte zur Verbindung des Sensors über die Box an 
einen PC :
① :  Verbinden Sie den Sensor mithilfe des M12-Steckverbinders mit
dem entsprechenden M12-M12-Kabel (< 3m) mit der Box.
② : Schalten Sie die Box über den Spannungsversorgungsadapter 
ein (wandelt 110-240 VAC in 24 VDC um). Die Betriebs-LED der Box 
leuchtet grün. Hinweis: Verwenden Sie ausschließlich den im 
Lieferumfang der Schnittstellen-Box enthaltenen Spannungsversor-
gungsadapter.
③ : Verbinden Sie die Box mithilfe des USB-Kabels mit dem PC.
④ : Führen Sie XX Configuration Software auf dem PC aus.

AC / DC

①

②

③

④Start

Verwendung der Konfigurationssoftware für Ultraschallsensoren

Offline-Konfiguration :
1) Führen Sie "XX Configuration Software" auf dem PC 
aus.
2) Wählen Sie die Sensorreferenz auf der Registerkarte 
"Sensorauswahl" aus.
3) Konfigurieren Sie den Sensor über "Teach-In-Me-
thoden", "Ausgangseinstellungen" & "Erfassungseinstel-
lungen".
4) Speichern Sie die Konfiguration und erstellen Sie 
einen Ausdruck.
5) Um die Konfiguration auf den Sensor zu laden, siehe 
"Online-Konfiguration.

Die Konfigurationssoftware kann unter Verwendung der auf dem USB-Stick vorhandenen Version installiert werden oder durch Herunterladen der Online-Version von unserer 
Website : www.tesensors.com
Diese Schnittstellenbox kann ausschließlich zur Konfiguration von spezifischen konfigurierbaren Modellen der OsiSense XX Ultraschallsensoren (XXSp & XXAp) von 
"Telemecanique Sensors" verwendet werden. Weitere Informationen finden Sie auf unserer Website.

Status der LEDs

OFF BlinkenON

LED Name LED-State Beschreibung Status der Verbindungsbox Erforderliche Schritte

PWR Nicht eingeschaltet oder Fehler bei der
Spannungsversorgung Schalten Sie die Box ein oder prüfen Sie die Spannungsversorgung

Die Box ist eingeschaltet OK: Kein Problem mit der Spannungsversorgung Wählen Sie den Kommunikationsmodus aus (Konfigurationsmodus /
Echo-Anzeigemodus)

ERR Kein Fehler erkannt OK

Fehler bei der Sensorversorgung / Überlast Durch die Box simulierte Ausgangsüberlast erkannt Unterbrechen Sie die laufende Aktion und überprüfen Sie die Verkabelung
und den Ladezustand

Fehler bei der Kommunikation während
des Echo-Anzeige- oder Messmodus Inkorrekte Kommunikationsdaten Überprüfen Sie die Verkabelung zwischen den Komponenten

(Sensor, Box und PC)

PC-COM Kommunikation findet nicht statt Warten auf die Kommunikation mit der PC-Software Schließen Sie den PC an / verbinden Sie den Sensor mit der GUI

Kommunikation findet statt PC mit dem Sensor verbunden
(Konfigurationsmodus oder Echo-Anzeigemodus)

Warten Sie, bis der Konfigurationsprozess abgeschlossen ist und trennen
Sie die Verbindung zur GUI
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XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

File Edit Tools ? Sensor -> PC PC -> Sensor Measure

Reference :
XXA18B1PM12

Reference :
XXA18B1AM12

Reference :
XXA18B1VM12

Reference :
XXA18P1PM12

Reference :
XXA18P1AM12

Reference :
XXA18P1VM12

Reference :
XXA18S1PM12

Reference :
XXA18S1AM12

Reference :
XXA18S1VM12

References count : 18

Sensor selection Settings Echoes display

1m

Ø 18mm

Reset search

Auto download

Reference :

Reference :

Sensing distance :

Diameter :

Material :

Output signal type :

Output type :

Output function :

?

+ Main menu

Process to select COM port

This software requires administrator rights to find automatically 
the COM port on which the configuration Box is conected.
Any user without administrator rights must set the COM port 
manually.

Steps to find COM port on pc:

Windows 7

Windows 8.1

Windows 10

Windows XP

1) Select Start Windows menu.
2) Open Control panel.
3) Open peripherical manager. This last is either directly 
accessible in Control panel or in System sub-menu.
4) Open COM and LPT port list.
5) COM port on which the configuration Box is connected is 
named «USB Serial port».

1) Right click on Start Windows menu.
2) Click on arrow at the bottom of the screen.
3) Open Control panel.
4) Open Material and audio menu.
5) In Periphericals and printers, open peripherical manager.
6) Open COM port list.
7) COM port on which the configuration Box is connected is 
named «USB Serial port».

1) Right click on Start Windows menu.
2) Open peripherical manager.
3) Open COM port list.
4) COM port on which the configuration Box is connected is 
named «USB Serial port».

Distance units : Metric

Sensorauswahl
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Online-Konfiguration :

1) Verbinden Sie den Sensor über die XX Konfigurationsbox 
mit dem PC (siehe "Verbindung im Konfigurationsmodus").
2) Führen Sie "XX Configuration Software" auf dem PC aus.
3) Klicken Sie auf der Registerkarte "Sensorauswahl" auf 
"Automatischer Download".

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

File Edit Tools ? Sensor -> PC PC -> Sensor Measure

Sensor selection Settings Echoes display ?

+ Main menu

Detection Settings
This tab allows you to configure the sensor detection settings.

Hysteresis

Unexpected echoes

1) Near limit, 2) Far limit, 3) Hysteresis near, 4) Hysteresis 
far

The hysteresis values are always positive.

Unexpected echoes are sometimes received by the sensor. 
They are not reflected by the object to be detected but the 
environment of the object or by multiple reflections from the 
object. These echoes are a source of mis-detection.

Distance units : MetricSelected sensor : XXS18B1PM12 Cycle Time : 15 ms

Window mode

Reference : XXS18B1PM12

Output Echo

Object

170

Blind zone 100 Range 1020

Near

110

Far

1000

PNP 2

+

-

Output settings Detection settings Teach method settings

Hysteresis
Enable (supp: hysteresis on graph)

Before near limit

Use Father EchosAfter far limit

mm

mm

4

4

Unexpected echoes Change ON / Chang OFF
Show on graph

Foreground limit :

Change ON : Number of cycles

Number of cyclesChange OFF :

Background limit :

mm

mm

100

1020

3
3

Multiplexer
Enable

Number of sensors

Address

1
1

3

1 2

Hysteresis parameters are applied when there is a 
requirement for outputs to switch depending on the direction 
of movement of the target with respect to the sensor. They 
can also be applied to stabilize the outputs to avoid 
«chattering».
It is possible to adjust the hysteresis values «near» and 
«far» directly on the chart or by entering a value.
To enable the hysteresis function, the «Enable» box must be 
checked     .
The Before near limit is applied for the movement of the 
object towards the sensors. The After far limit is applied for 
the  movement of the object away from the sensor (example 
in figure below with a output of NO type)

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

File Edit Tools ? Sensor -> PC PC -> Sensor Measure

Sensor selection Settings Echoes display ?

+ Main menu

Output Settings

This tab allows the configuration of sensor outputs.
If the sensor has several outputs, they may be configured 
separately unless specified otherwise.

Digital Output

Pulse length

«Time value» This parameter is the minimum time during 
which sensor output keeps its state once changed (in blue on 
the simuliation diagram). this is the monostable function.

The value 0 means that pulse length function is not applied.

Distance units : MetricSelected sensor : XXS18B1PM12 Cycle Time : 15 ms

Window mode

Reference : XXS18B1PM12

Output Echo

Object

170

Blind zone 100 Range 1020

Near

110

Far

1000

PNP 2

+

-

Output settings Detection settings Teach method settings

Function : There are two types of discrete output: NO 
output (normally open) and NC output (normally close).

With NO type, sensor outputs will remain opened if no object 
is in the detection zone (the blue area in the simulation 
diagram). Sensor outputs will be closed if an object is 
detected in the detection area.
NC type is the opposite of NO type. Sensor outputs will 
remain closed if no object is detected in the detection zone. 
The output will be opened if an object is detected in the 
detection zone.

In terms of logic output, closed output represents the 
value of 1 and opened output represents the value of 0.

NO

Output
Function

Output 1 :

Delays

Delay ON : ms

msDelay OFF :

0
0

Loss of echo
Enable

Number of cycles cycles

State :

3Time value (ms)

Pulse length (cycles)
Enable

Output 1 : 0
Non-detection

1 2

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

File Edit Tools ? Sensor -> PC PC -> Sensor Measure

Sensor selection Settings Echoes display ?

+ Main menu

Teach method settings

This tab allows the configuration of the pushbuttom for manual 
teaching.
Depending on the sensor reference, the teach buttom is 
either integrated to the sensor or available through the XX 
accessory.
Explanations on the use of the inbuilt pushbuttom / accessory 
can be found on the instruction sheet of the particular 
reference.

Pushbuttom settings

Offset

In the teaching mode, the limits of the detection window are 
near and far «taught» by fixing the targets at the respective 
positions. When it is not possible to move the target object to 
perform teach, the offset values can shift the limits’ values to 
take into account the expected movements of the target, thus 
defining the limits of the detection window.
Here, only positive offset values are possible.
The Near offset will be applied to the value of the near limit 
defiened in the teach mode.
The Far offset will be applied to the value of the far limit 
defined in the teach mode.

Distance units : MetricSelected sensor : XXS18B1PM12 Cycle Time : 15 ms

Window mode

Reference : XXS18B1PM12

Output Echo

Object

170

Blind zone 100 Range 1020

Near

110

Far

1000

PNP 2

+

-

Output settings Detection settings Teach method settings

Access to teaching mode through pushbuttom is enabled by 
ticking the «Enable» box.
If no manual teaching is required, the box shall remain 
unchecked

Time-out : If the teaching buttom is enabled, «Time-out» is 
used to set the maximum waiting time in seconds for the 
teach buttom to be pressed when the sensor is in the 
teaching mode.
If this time is exceeded the detector leaves the teaching 
mode and returns to normal operationOffset

Near offset : mm

mmFar offset :

0
0

Pushbutton settings
Enable

Time-out 300 1
10 s

Erfassungseinstellungen

Ausgangseinstellungen

Teach-In-Einstellungen
4) Konfigurieren Sie den Sensor über "Teach-In-Methoden", 
"Ausgangseinstellungen" & "Erfassungseinstellungen" oder 
öffnen Sie die vorab gespeicherte Konfigurationsdatei.
5) Laden Sie die neue Konfiguration auf den Sensor.
6) Speichern Sie die Konfiguration und/oder erstellen Sie einen 
Ausdruck.
7) Überprüfen Sie die Leistung des Sensors mithilfe des 
Echo-Anzeige-Modus und Messmodus..
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Der "Echo-Anzeigemodus" und der "Messmodus" 
ermöglichen eine Visualisierung der Sensorinformationen 
in Echtzeit, um den Sensor zu optimieren.

www.tesensors.comXXZBOX01 / XXZKIT01

Registrierungsprozess für die Software
1 Registrierungsprozess bei bestehender Verbindung zum Internet

2 Offline-Registrierung

Schritt 1: Klicken Sie im Popup-Fenster auf 
"Jetzt aktivieren", wenn die Software 
gestartet wird.

Schritt 2: IWenn Sie sich bereits auf dem 
Webportal zur Softwarelizenzierung 
registriert haben, dann fahren Sie mit 
Schritt 3 fort. Wenn Sie sich noch nicht 
registriert haben, dann klicken Sie auf den 
Link, um Ihre E-Mail-Adresse zu 
registrieren und folgen Sie den 
Anweisungen auf der Website.

Schritt 3: Geben Sie Ihre registrierte 
E-Mail-Adresse ein und klicken Sie auf 
"Aktivieren".

Die Software ist jetzt registriert und kann verwendet 
werden.

Schritt 1: Nachdem die Software gestartet wurde, 
gehen Sie zu 'Hilfe' auf der Menüleiste und klicken auf 
'Informationen zur Software'.

Schritt 2: Klicken Sie auf 'Offline-Registrierung". Dies 
startet das Programm 'Schneider Electric License 
Manager'.Manager’.

Schritt 3: Wählen Sie die bevorzugte Aktivierungsmethode aus 
und folgen Sie den Anweisungen, um den Registrierungsproz-
ess abzuschließen.

Echo-Anzeigemodus

Messmodus

NoYes

The trial license will expire in 15 days.
Do you want to activate now?

Question Registration

Web User Account

Enter e-mail address:

Confirm your e-mail address

Inform me about Schneider-Electric products
Click on link to create a new account
Software Licensing Web Portal

Activation Status

Activate

Registration

Web User Account

Enter e-mail address:

Confirm your e-mail address

Inform me about Schneider-Electric products
Click on link to create a new account
Software Licensing Web Portal

Activation Status

Activate

abcd@company.com

abcd@company.com

OK

Congratulations, you have successfully registered your application.

Information

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

File Edit Tools Help Download PC -> Sensor Measure

Reference :
XXA18B1PM12

Reference :
XXA18B1AM12

Reference :
XXA18B1VM12

References count : 18

Sensor selection Settings Echoes display

1m

Ø 18mm

Auto download

Reference :

Reference :

Sensing distance :

Diameter :

Material :

Output signal type :

Output type :

?

+ Main menu

Process to select COM port

This software requires administrator rights to find automatically 
the COM port on which the configuration Box is conected.
Any user without administrator rights must set the COM port 
manually.

Steps to find COM port on pc:

Windows 7

1) Select Start Windows menu.
2) Open Control panel.
3) Open peripherical manager. This last is either directly 
accessible in Control panel or in System sub-menu.
4) Open COM and LPT port list.
5) COM port on which the configuration Box is connected is 
named «USB Serial port».

On-line help  F1

About            F8

About
XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

Trial license expires in 21 days

Software version :
Last release :

Activation ID :

Registration on line

Registration off line

Website

OK

Schneider Electric License Manager

Print Support Next > Cancel Help

Immediate 24/7 Quick Delayed

By web

By web portal

By phone By e-mail

Use this method if this PC is connected to the Internet and has a web browser installed

1. Click «next» and follow the intructions.
2. Check that the transaction completed successfully.
3. Complete the procedure by clicking «Finish».

Instruction

Activation Method

Simply easyTM

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

File Edit Tools ? Sensor -> PC PC -> Sensor Measure

Sensor selection Settings Echoes display ?

+ Main menu

Echo display
The «Echo display» mode allows the user to visualize several 
echoes received by sensor in the same cycle.

Two graphs are used to visualize the echoes received by the 
sensor. The detection graph (top), where the object detection 
zone is marked in blue and the echoes graph (bottom), which 
provides the position (and energy level for M30 sensors only) of 
the received echo.

The detection graph allows the user to visualize the position of 
the received echoes with respect to the detection zone. In this 
graph, each received echo is represented by a circled cross on 
the axis of the sensor.

The echo graph is used to display the received echo for each 
associated position (and energy level for M30 sensors). the 
mouse pointer when hovered on an echo can show the precise 
distance. For M30 sensors, the echoes are represented by a 
vertical bar whose height gives the energy level.

The first valid echo is shown in blue and the others are in grey. 
The Blue echo is what the sesor considers as the detected object.

Start / Stop

Record
The Record button records the values ?? of the echoes. Each 
press of this button starts or stops recording. During analysis, the 
first press request for the recording file name.
Record is performed in the same file until Echo display mode has 
not been stopped. To backup into a fresh new file, you must Stop 
the Echo display mode and click Start again.

Recording file
XML file name used or record.
In the file, recording period, output status, temperature and 
position of all echoes detected are recorded. For M30 sensors, 
the energy level of the echoes is also recorded.
The data stored in the XML file can be read with Microsoft Excel 
sofware.

Distance units : MetricSelected sensor : XXS18B1PM12 Cycle Time : 15 ms

Pump mode

Reference : XXS18B1PM12

Output Echo

Blind zone 100 Range 1020

PNP 2

+

-

The Echo display mode is activated by clicking the Start button. 
The Echo display mode is stopped by clicking the same button 
Stop. When the Echo display mode is in progress, the Record 
button can be used.

Near

300

Far

900
100 %

Record

Change file ...

Stop

Recording file

record1.xml

Recording period

15 ms

XX Configuration Software - Telemecanique Sensors

File Edit Tools ? Sensor -> PC PC -> Sensor Measure

Sensor selection Settings Echoes display ?

+ Main menu

Echo display
The «Echo display» mode allows the user to visualize several 
echoes received by sensor in the same cycle.

Two graphs are used to visualize the echoes received by the 
sensor. The detection graph (top), where the object detection 
zone is marked in blue and the echoes graph (bottom), which 
provides the position (and energy level for M30 sensors only) of 
the received echo.

The detection graph allows the user to visualize the position of 
the received echoes with respect to the detection zone. In this 
graph, each received echo is represented by a circled cross on 
the axis of the sensor.

The echo graph is used to display the received echo for each 
associated position (and energy level for M30 sensors). the 
mouse pointer when hovered on an echo can show the precise 
distance. For M30 sensors, the echoes are represented by a 
vertical bar whose height gives the energy level.

The first valid echo is shown in blue and the others are in grey. 
The Blue echo is what the sesor considers as the detected object.

Start / Stop

Record
The Record button records the values ?? of the echoes. Each 
press of this button starts or stops recording. During analysis, the 
first press request for the recording file name.
Record is performed in the same file until Echo display mode has 
not been stopped. To backup into a fresh new file, you must Stop 
the Echo display mode and click Start again.

Recording file
XML file name used or record.
In the file, recording period, output status, temperature and 
position of all echoes detected are recorded. For M30 sensors, 
the energy level of the echoes is also recorded.
The data stored in the XML file can be read with Microsoft Excel 
sofware.

Distance units : MetricSelected sensor : XXS18B1PM12 Cycle Time : 15 ms

Pump mode

Reference : XXS18B1PM12

Output Echo

Blind zone 100 Range 1020

PNP 2

+

-

The Echo display mode is activated by clicking the Start button. 
The Echo display mode is stopped by clicking the same button 
Stop. When the Echo display mode is in progress, the Record 
button can be used.

Near

300

Far

900
100 %

Record

Change file ...

Stop

Recording file

record1.xml

Recording period

15 ms

Measure

521 mm


