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Sicherheitshinweise @

Wichtige Informationen

HINWEISE

BITTE BEACHTEN

Lesen Sie sich diese Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich vor Installation, Betrieb,
Bedienung und Wartung mit dem Geréat vertraut. Die nachstehend aufgefihrten Warnhinweise sind in der
gesamten Dokumentation sowie auf dem Gerat selbst zu finden und weisen auf potenzielle Risiken und
Gefahren oder bestimmte Informationen hin, die eine Vorgehensweise verdeutlichen oder vereinfachen.

VN
VAN

Wird dieses Symbol zusatzlich zu einem Sicherheitshinweis des Typs ,Gefahr” oder
»~Warnung“ angezeigt, bedeutet das, dass die Gefahr eines elektrischen Schlags
besteht und die Nichtbeachtung der Anweisungen unweigerlich Verletzung zur Folge
hat.

Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf mdgliche Verletzungsgefahren
aufmerksam. Beachten Sie alle unter diesem Symbol aufgefiihrten Hinweise, um
Verletzungen oder Unfalle mit Todesfalle zu vermeiden.

A GEFAHR

GEFAHR macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden wird, Tod
oder schwere Verletzungen zur Folge hat.

A WARNUNG

WARNUNG macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT macht auf eine geféahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, leichte Verletzungen zur Folge haben kann.

HINWEIS

HINWEIS gibt Auskunft uber Vorgehensweisen, bei denen keine Verletzungen drohen.

Elektrische Gerate dirfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und gewartet werden.
Schneider Electric haftet nicht fir Schaden, die durch die Verwendung dieses Materials entstehen.

Als qualifiziertes Fachpersonal gelten Mitarbeiter, die Uber Fahigkeiten und Kenntnisse hinsichtlich der

Konstruktion und des Betriebs elektrischer Gerate und deren Installation verfligen und eine Schulung zur
Erkennung und Vermeidung mdglicher Gefahren absolviert haben.

Qualifikation des Personals

Die Arbeit an und mit diesem Produkt darf nur durch entsprechend geschultes und autorisiertes Personal

erfolgen, das mit dem Inhalt dieses Handbuchs sowie der gesamten zugehoérigen Produktdokumentation
vertraut ist. Dartiber hinaus muss dieses Personal an einer Sicherheitsschulung zur Erkennung und
Vermeidung der Gefahren bei Verwendung dieses Produkts teilgenommen haben. Das Personal muss

Uber eine ausreichende technische Ausbildung sowie tber Know-how und Erfahrung verfligen und in der
Lage sein, potgnzielle Gefahren vorauszusehen und zu identifizieren, die durch die Verwendung des
Produkts, die Anderung von Einstellungen sowie die mechanische, elektrische und elektronische

Ausstattung des gesamten Systems entstehen kdnnen. Samtliches Personal, das an und mit dem Produkt
arbeitet, muss mit allen anwendbaren Standards, Richtlinien und Vorschriften zur Unfallverhiitung vertraut
sein.
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Vorgesehene Verwendung

Dieses Produkt ist ein Umrichter flir dreiphasige Synchron-, Reluktanz- und Asynchronmotoren und fiir
den industriellen Einsatz entsprechend den Spezifikationen und Anweisungen in dieser Anleitung
konzipiert.

Bei der Nutzung des Produkts sind alle einschlagigen Sicherheitsvorschriften und Richtlinien sowie die
spezifizierten Anforderungen und technischen Daten einzuhalten. Das Produkt muss auf3erhalb der ATEX-
Zone installiert werden. Vor der Nutzung muss eine Risikoanalyse im Hinblick auf die vorgesehene
Anwendung durchgeflihrt werden. Basierend auf den Ergebnissen miussen geeignete Sicherheitsmal3-
nahmen umgesetzt werden. Da das Produkt als Komponente eines Gesamtsystems verwendet wird, ist
die Personensicherheit durch eine entsprechende Ausfiihrung des Gesamtsystems (zum Beispiel eine
entsprechende Maschinenkonstruktion) zu gewahrleisten. Jede andere als die ausdriicklich zugelassene
Verwendung ist untersagt und kann Gefahren bergen.

Produktbezogene Informationen

Lesen Sie diese Anweisungen grindlich durch, bevor Sie Arbeiten an und mit diesem Frequenzumrichter
vornehmen.

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES LICHTBOGENS

e Die Arbeit an und mit diesem Antriebssystem darf nur durch entsprechend geschultes und
autorisiertes Personal erfolgen, das mit dem Inhalt dieses Handbuchs sowie der gesamten
zugehdrigen Produktdokumentation vertraut ist und eine Sicherheitsschulung zur Erkennung und
Vermeidung der involvierten Gefahren absolviert hat. Installation, Einstellung, Reparatur und Wartung
mussen von Fachpersonal durchgefiihrt werden.

e Der Systemintegrator ist firr die Einhaltung aller relevanten lokalen und nationalen elektrotechnischen
Anforderungen sowie aller anderen geltenden Bestimmungen bezlglich der Schutzerdung sémtlicher
Gerate verantwortlich.

e Zahlreiche Bauteile des Produkts, einschlieflich der gedruckten Schaltungen, werden Uber die
Netzspannung versorgt.

e Verwenden Sie ausschlieBlich elektrisch isolierte Werkzeuge und Messgerate mit der korrekten
Bemessungsspannung

e Beriihren Sie bei angelegter Spannung keine ungeschirmten Bauteile oder Klemmen.

e Motoren kdnnen Spannung erzeugen, wenn die Welle gedreht wird. Sichern Sie vor jeglichen Arbeiten
am Antriebssystem die Motorwelle gegen Fremdantrieb.

e Bei Wechselspannung kann Spannung an nicht verwendete Leiter im Motorkabel ausgekoppelt
werden. Isolieren Sie nicht verwendete Leiter im Motorkabel an beiden Enden.

e Schliel3en Sie die DC-Bus-Klemmen, die DC-Bus-Kondensatoren oder die Bremswider-
standsklemmen nicht kurz.

e Vor der Durchfiihrung von Arbeiten am Antriebssystem:

O Trennen Sie jegliche Spannungsversorgung, gegebenenfalls auch die externe Spannung des
Steuerteils. Beachten Sie, dass der Leistungs- oder Hauptschalter nicht alle Stromkreise stromlos
macht.

O Bringen Sie ein Schild mit der Aufschrift NICHT EINSCHALTEN an allen mit dem Umrichtersystem
verbundenen Leistungsschaltern an.

O Verriegeln Sie alle Leistungsschalter in der gedéffneten Stellung.

o Warten Sie 15 Minuten, damit sich die DC-Bus-Kondensatoren entladen kénnen.

O Befolgen Sie die Anweisungen im Abschnitt ,,Priifung auf Spannungsfreiheit” in der Installationsan-
leitung des Produkts.

e Vor Einschalten der Spannungsversorgung des Umrichtersystems:

O Vergewissern Sie sich, dass die Arbeiten abgeschlossen sind und keinerlei Gefahren von der
Installation ausgehen.

O Falls die Netzeingangsklemmen und die Motorausgangsklemmen geerdet und kurzgeschlossen
sind, heben Sie die Erdung und die Kurzschliisse an den Netzeingangsklemmen und den
Motorausgangsklemmen auf.

O Vergewissern Sie sich, dass samtliches Gerats ordnungsgemal geerdet ist.

O Vergewissern Sie sich, dass alle Schutzvorrichtungen wie Abdeckungen, Tiren und Gitter
installiert bzw. geschlossen sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
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Beschadigte Produkte und Zubehor kdnnen einen elektrischen Schlag oder einen unerwarteten Betrieb
der Ausristung verursachen.

A A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG ODER UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG
Beschadigte Produkte oder Zubehdérprodukte dirfen nicht verwendet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Wenden Sie sich im Fall von Beschadigungen an lhre lokale Vertriebsvertretung von Schneider Electric.

Das Produkt ist flr den Einsatz auRerhalb von Gefahrenbereichen zugelassen. Installieren Sie das Geréat
nur in Bereichen, die frei von gefahrlichen Atmosphéaren sind.

A GEFAHR

EXPLOSIONSGEFAHR
Installieren und verwenden Sie dieses Gerat nur aul3erhalb von Gefahrenbereichen.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Ihre Anwendung besteht aus einer ganzen Reihe von unterschiedlichen zusammenhangen
mechanischen, elektrischen und elektronischen Komponenten. Der Umrichter ist nur ein Teil der
Anwendung. Der Umrichter selbst ist weder darauf ausgelegt noch in der Lage, alle sicherheitsbezogenen
Anforderungen zur erflllen, die fur Ihre Anwendung gelten. Je nach Anwendung und der von lhnen
auszufiihrenden Risikobewertung ist eine groRe Menge zusatzlicher Ausristung erforderlich, unter
anderem externe Encoder, externe Bremsen, externe Uberwachungsgerate, Schutzvorrichtungen usw.

Als Entwickler/Hersteller von Maschinen miissen Sie mit allen Standards, die fiir Inre Maschine gelten,
vertraut sein und diese einhalten. Sie missen eine Risikobewertung durchfiihren und das entsprechende
Leistungsniveau (Performance Level, PL) und/oder Sicherheitsintegritatsniveau (Safety Integrity Level,
SIL) ermitteln. Sie miissen Ihre Maschine in Ubereinstimmung mit allen anwendbaren Standards
entwickeln und herstellen. Hierbei miissen Sie das Zusammenwirken aller Komponenten der Maschine
beriicksichtigen. Darliber hinaus miissen Sie eine Bedienungsanleitung zur Verfligung stellen, die alle
Benutzer Ihrer Maschine in die Lage versetzt, sicher jede Art von Arbeit an oder mit der Maschine zu
verrichten, so z. B. Betrieb und Wartung.

Dieses Dokument geht davon aus, dass Sie vollstandig mit allen normativen Standards und
Anforderungen, die fir lhre Anwendung gelten, vertraut sind. Da der Umrichter nicht alle sicherheitsbe-
zogenen Funktionen flr lhre gesamte Anwendung liefern kann, miissen Sie sicherstellen, dass das
erforderliche Leistungsniveau und/oder Sicherheitsintegritatsniveau erreicht wird, indem Sie alle
erforderliche Ausrlstung installieren.

A WARNUNG

UNZUREICHENDES LEISTUNGSNIVEAU/SICHERHEITSINTEGRITATSNIVEAU UND/ODER NICHT-
ORDNUNGSGEMASSER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

e Flhren Sie gemafl EN ISO 12100 und allen anderen fiir lnre Anwendung glltigen Normen eine
Risikobewertung durch.

e Verwenden Sie redundante Komponenten und/oder Steuerpfade fir alle kritischen Steuerfunktionen,
die in Ihrer Risikobewertung festgestellt wurden.

e Falls das Transportieren von Lasten zu Gefahren fiihren kann, zum Beispiel zum Durchrutschen oder
Herabfallen von Lasten, betreiben Sie den Umrichter im geschlossenen Regelkreis.

o Uberpriifen Sie, ob die Lebensdauer aller einzelnen Komponenten in Ihrer Anwendung fiir die
vorgesehene Lebensdauer der Gesamtanwendung ausreichend ist.

e Fuhren Sie fir alle potenziellen Fehlersituationen umfangreiche Inbetriebnahmeprifungen durch, um
die Effektivitat der implementierten sicherheitsbezogenen Funktionen und Uberwachungsfunktionen,
beispielsweise die Geschwindigkeitsiiberwachung Giber Encoder und Kurzschlussiiberwachung fir
alle angeschlossenen Geréate, zu Uberprifen.

e Fulhren Sie fiir alle potenziellen Fehlersituationen umfangreiche Inbetriebnahmepriifungen durch, um
zu Uberpriifen, dass die unter allen Umstanden Last sicher zum Halten gebracht werden kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéden zur Folge haben.

Es ist ein spezieller Anwendungshinweis NHA80973 fir Hubmaschinen verflgbar, der unter se.com
heruntergeladen werden kann.
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Umrichtersysteme kénnen durch falsche Verdrahtung, falsche Einstellungen, falsche Daten oder aufgrund
anderer Fehler unerwartete Bewegungen verursachen.

A& WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

e Bei der Verdrahtung sind alle EMV-Anforderungen strikt einzuhalten.

e Das Produkt darf nicht mit unbekannten oder ungeeigneten Einstellungen oder Daten betrieben
werden.

e Fihren Sie eine umfassende Inbetriebnahmeprifung durch.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

A& WARNUNG

STEUERUNGSVERLUST

e Bei der Entwicklung eines Steuerungsplans miissen mogliche Fehlerzustdnde der Steuerpfade
beriicksichtigt und flr bestimmte kritische Steuerfunktionen Mittel bereitgestellt werden, durch die
nach dem Ausfall eines Pfads ein sicherer Zustand erreicht werden kann. Beispiele kritischer
Steuerfunktionen sind Notabschaltung (Not-Aus), Nachlaufstopp, Ausfall der Spannungsversorgung
und Neustart.

e FUr kritische Steuerfunktionen missen separate oder redundante Steuerpfade bereitgestellt werden.

o Systemsteuerpfade kénnen Kommunikationsverbindungen einschlieen. Dabei missen die
Auswirkungen unvorhergesehener Ubertragungsverzdgerungen oder Verbindungsstérungen
berticksichtigt werden.

e Alle Vorschriften zur Unfallverhiitung und lokale Sicherheitsbestimmungen (1) miissen beachtet
werden.

e Jede Implementierung des Produkts muss einzeln und sorgfaltig auf einwandfreien Betrieb getestet
werden, bevor sie in Betrieb genommen wird.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

(1) Fur die USA: Weitere Informationen finden Sie in NEMA ICS 1.1 (neueste Ausgabe), Safety Guidelines
for the Application, Installation, and Maintenance of Solid State Control, und in NEMA ICS 7.1 (neueste
Ausgabe), Safety Standards for Construction and Guide for Selection, Installation and Operation of
Adjustable-Speed Drive Systems.

Die in dieser Anleitung beschriebenen Produkte kénnen im Betrieb tber 80 °C heil werden.

A& WARNUNG

HEISSE OBERFLACHEN

e Vermeiden Sie jeglichen Kontakt mit heiRen Oberflachen.

e Halten Sie brennbare oder hitzeempfindliche Teile aus der unmittelbaren Umgebung heiler Flachen
fern.

e Warten Sie vor der Handhabung, bis sich das Produkt ausreichend abgekuhlt hat.

e Stellen Sie sicher, dass eine ausreichende Warmeableitung gegeben ist, indem Sie einen Priflauf bei
maximaler Last durchfiihren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Maschinen, Steuerungen und dazugehorige Gerate sind in der Regel in das Netzwerk integriert. Nicht
autorisierte Personen und Malware kdnnen sich Uber unzureichend gesicherten Zugang zu Software und
Netzwerken Zugriff auf die Maschine oder andere Geréate im Netzwerk/Feldbus der Maschine und in
verbundenen Netzwerken verschaffen.

14
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A WARNUNG

UNBERECHTIGTER ZUGRIFF AUF DIE MASCHINE UBER SOFTWARE UND NETZWERK

e Berlicksichtigen Sie in lhrer Gefahren- und Risikoanalyse alle Gefahren, die durch den Zugriff auf und
den Betrieb im Netzwerk/Feldbus entstehen kdnnen, und entwickeln Sie ein geeignetes Cyber-
Sicherheitskonzept.

e Stellen Sie sicher, dass sowohl die Hardware- und Softwareinfrastruktur, in die die Maschine integriert
wird, als auch die OrganisationsmalRnahmen und -richtlinien den Zugriff auf diese Infrastruktur
umfassen, indem diese auch die Ergebnisse der Gefahren- und Risikoanalyse in Betracht ziehen,
nach bewahrten Praktiken und Standards implementiert werden und die IT- und Cyber-Sicherheit
erfassen (z. B.:

o ISO/IEC 27000, 1ISO/ IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443,

O NIST Cybersecurity Framework

O Information Security Forum - Standard of Good Practice for Information Security,
O Schneider Electric Recommended Cybersecurity Best Practices.

e Stellen Sie die Effektivitat Ihres IT- und Cyber-Sicherheitssystems sicher, indem Sie entsprechende,
bewahrte Methoden verwenden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

A WARNUNG

STEUERUNGSVERLUST

Fihren Sie eine umfassende Inbetriebnahmeprifung durch, um sicherzustellen, dass die Kommunikati-
onsuberwachung Kommunikationsunterbrechungen ordnungsgemaf erfasst.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

HINWEIS

ZERSTORUNG DURCH FALSCHE NETZSPANNUNG

Vor dem Einschalten und Konfigurieren des Produkts ist sicherzustellen, dass es fir die vorliegende
Netzspannung zugelassen ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

NVEG61645 03/2020
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Uber dieses Buch @

Auf einen Blick

Ziel dieses Dokuments
Dieses Dokument dient folgenden Zwecken:
e Beschreibung der Inbetriebnahme des Frequenzumrichters
e Beschreibung der Programmierung des Frequenzumrichters
e Beschreibung der verschiedenen Menus, Modi und Parameter
e Beschreibung der Wartungs- und Diagnoseverfahren

Gilltigkeitsbereich

Die in dieser Anleitung enthaltenen Anweisungen und Informationen wurden urspriinglich auf Englisch
verfasst (vor der optionalen Ubersetzung).

Diese Dokumentation bezieht sich auf die Altivar Frequenzumrichter ATV340.

Die technischen Merkmale der hier beschriebenen Gerate sind auch online abrufbar. So greifen Sie auf
diese Informationen online zu:

Schritt Aktion

1 Gehen Sie zur Homepage von Schneider Electric www.schneider-electric.com.

2 Geben Sie im Feld Search die Referenz eines Produkts oder den Namen einer Produktreihe ein.

® Die Referenz bzw. der Name der Produktreihe darf keine Leerstellen enthalten.

e Wenn Sie nach Informationen zu verschiedenen vergleichbaren Modulen suchen, kénnen Sie
Sternchen (*) verwenden.

3 Wenn Sie eine Referenz eingegeben haben, gehen Sie zu den Suchergebnissen fiir technische
Produktdatenblatter (Product Datasheets) und klicken Sie auf die Referenz, iber die Sie mehr erfahren
mdochten.

Wenn Sie den Namen einer Produktreihe eingegeben haben, gehen Sie zu den Suchergebnissen
Product Ranges und klicken Sie auf die Reihe, liber die Sie mehr erfahren méchten.

4 Wenn mehrere Referenzen in den Suchergebnissen unter Products angezeigt werden, klicken Sie auf
die gewiinschte Referenz.

5 Je nach der GrofRRe der Anzeige missen Sie ggf. durch die technischen Daten scrollen, um sie vollstandig
einzusehen.

6 Um ein Datenblatt als PDF-Datei zu speichern oder zu drucken, klicken Sie auf Download XXX product
datasheet.

Die in diesem Dokument vorgestellten Merkmale sollten denen entsprechen, die online angezeigt werden.
Im Rahmen unserer Bemiihungen um eine standige Verbesserung werden Inhalte im Laufe der Zeit
moglicherweise Uiberarbeitet, um deren Verstandlichkeit und Genauigkeit zu verbessern. Sollten Sie einen
Unterschied zwischen den Informationen im Dokument und denen online feststellen, nutzen Sie die
Online-Informationen als Referenz.
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Weiterfiihrende Dokumentation

Unter www.schneider-electric.com kdnnen Sie mit lhrem Tablet oder PC schnell detaillierte und
umfassende Informationen zu allen unseren Produkten abrufen.

Auf den entsprechenden Internetseiten finden Sie die benétigten Informationen fiir Produkte und

Lésungen:

e den Gesamtkatalog mit detaillierten Produktinformationen und Auswabhlhilfen

e die CAD-Dateien in Uber 20 verschiedenen Dateiformaten zur Unterstiitzung der Projektierung lhrer
Installation

e Die gesamte Software und Firmware, die Sie bendtigen, um |hre Installation auf dem aktuellsten Stand
zu halten

e eine Vielzahl von Whitepapern, Dokumenten zu Umweltaspekten, Anwendungslésungen, Kenndaten
usw. fiir ein besseres Verstandnis unserer elektrischen Systeme und Anlagen bzw.
Automatisierungsprodukte

e Sowie alle Benutzerhandblicher fiir die im Folgenden aufgelisteten Umrichter:

(Weitere Optionshandbiicher und Anleitungen sind unter www.schneider-electric.com verfigbar)

Titel der Dokumentation Katalognummer

Digitaler Katalog fiir den Bereich Industrielle Digit-Cat
Automatisierung

ATV340 - Katalog DIAZED2160701EN (Englisch), DIAZED2160701FR (Franzdsisch)

ATV340 Erste Schritte — Video FAQ FA367923 (Englisch)

$888 Getting Started With ATV340 | S...

spring terminal connectors.

| ®agp

ATV340 - Erste Schritte NVE37643 (Englisch), NVE37642 (FranzOsisch), NVE37644
(Deutsch), NVE37646 (Spanisch), NVE37647 (ltalienisch),
NVE37648 (Chinesisch), NVE37643PT (Portugiesisch),

NVE37643TR (Turkisch)
ATV340 Getting Started Annex (SCCR) NVE37641 (Englisch)
Anschlussplane fiir die Baugréfien S1, S2, S3 | NVE97896 (Englisch)
ATV340 - Installationsanleitung NVEE1069 (Englisch), NVE61071 (Franzésisch), NVE61074

(Deutsch), NVEE1075 (Spanisch), NVE67078 (ltalienisch),
NVEE1079 (Chinesisch), NVEET1069PT (Portugiesisch),
NVEE61069TR (Turkisch)

ATV340 - Programmieranleitung NVEE1643 (Englisch), NVE6E1644 (Franzdsisch), NVEG1645
(Deutsch), NVEE1647 (Spanisch), NVEE1648 (ltalienisch),
NVEE1649 (Chinesisch), NVE671643PT (Portugiesisch),

NVEE1643TR (Turkisch)

ATV340 Modbus manual (Embedded) NVEE1654 (Englisch)
ATV340 Ethernet manual (Embedded) NVEE1653 (Englisch)
ATV340 PROFIBUS DP manual (VW3A3607) | NVE61656 (Englisch)
ATV340 DeviceNet manual (VW3A3609) NVEE1683 (Englisch)
ATV340 PROFINET manual (VW3A3627) NVEE1678 (Englisch)
ATV340 CANopen manual (VW3A3608, 618, | NVVE61655 (Englisch)
628)

ATV340 POWERLINK manual - (VW3A3619) | NVE67681 (Englisch)
ATV340 EtherCAT manual - (VW3A3601) NVEE1686 (Englisch)
ATV340 Sercos Il manual (embedded) PHA33735 (Englisch), PHA33737 (Franzésisch), PHA33738

(Deutsch), PHA33739 (Spanisch), PHA33740 (ltalienisch),
PHA33741 (Chinesisch)

ATV340 Communication Parameters NVEE1728 (Englisch)

ATV340 Embedded Safety Function Manual NVEE4143 (Englisch)

18 NVE61645 03/2020


http://digi-cat.schneider-electric.com/download.html
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/DIA2ED2160701EN/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/DIA2ED2160701FR/
https://www.schneider-electric.com/en/faqs/FA367923/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37643/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37642/
https://www.schneider-electric.com/en/download/document/NVE37644/
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Terminologie

Kontakt

Titel der Dokumentation

Katalognummer

ATV340 Anleitung fiir Sicherheitsfunktionen
(mit Modul VW3A3802)

NVEE1741 (Englisch), NVE61742 (Franzdsisch), NVE61745
(Deutsch), NVEE1747 (Spanisch), NVEE1749 (ltalienisch),
NVEE1752 (Chinesisch), NVEE1741PT (Portugiesisch),
NVEE1741TR (Turkisch)

SoMove FDT

SoMove FDT (Englisch, Franzdsisch, Deutsch, Spanisch,
Italienisch, Chinesisch)

Altivar 340: DTM

ATV340 DTM Library EN (Englisch), ATV340 DTM Lang FR
(Franzosisch), ATV340 DTM Lang DE (Deutsch),

ATV340 DTM Lang SP(Spanisch), ATV340 DTM Lang IT
(ltalienisch), ATV340 DTM Lang CN (Chinesisch)

Altivar-Anwendungshinweis fiir
Hubanwendungen

NHA80973 (Englisch)

Empfohlene bewahrte Praktiken fur die
Cybersicherheit

CS-Best-Practices-2019-340 (Englisch)

Sie kdnnen diese technischen Verdéffentlichungen sowie andere technische Informationen von unserer
Website unter www.schneider-electric.com/en/download herunterladen.

Die technischen Begriffe, die Terminologie und die Beschreibungen entsprechen in der Regel den
Begriffen oder Definitionen in den jeweiligen Normen und Standards.

In Bezug auf Umrichtersysteme umfasst dies unter anderem Begriffe wie Fehler, Fehlermeldungen,

Ausfall, Stérungen, Stérungsriicksetzungen, Schutz, sicherer Zustand, Sicherheitsfunktion, Warnung,

Warnmeldung usw.

Zu diesen Normen und Standards z&hlen unter anderem:

e Reihe IEC 61800: Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe

e Reihe IEC 61508, Ausg. 2: Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme

EN ISO 13849-1 und 2 Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen

e EN 954-1 — Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen
[ ]
e Reihe IEC 61158: Industrielle Kommunikationsnetze — Feldbusse
e Reihe IEC 61784: Industrielle Kommunikationsnetze — Profile
[ )
Anforderungen

Dariiber hinaus wird der Begriff Einsatzbereich im Zusammenhang mit der Beschreibung spezifischer

IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von Maschinen — Teil 1: Alilgemeine

Gefahren verwendet, entsprechend der Bedeutung des Begriffs Gefahrenbereich in der EU-Maschinen-
richtlinie (2006/42/EG) und in der Richtlinie ISO 12100-1.

Siehe auch das Glossar am Ende dieses Handbuchs.

Wahlen Sie |hr Land unter:

www.schneider-electric.comy/contact

Schneider Electric Industries SAS
Hauptsitz

35, rue Joseph Monier

92500 Rueil-Malmaison
Frankreich
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Inbetriebnahme

Erste Schritte

Vor dem Einschalten des Umrichters

Netzschiitz

A WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Vergewissern Sie sich vor dem Einschalten des Gerats, dass keine unerwiinschten Signale an die
Digitaleingénge angelegt werden kénnen, die moglicherweise unerwartete Bewegungen verursachen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Wenn der Umrichter Uber langere Zeit nicht eingeschaltet war, miissen vor dem Starten des Motors
zunachst die Kondensatoren wieder auf volle Leistung gebracht werden.

HINWEIS

REDUZIERTE LEISTUNG DER KONDENSATOREN

e Wenn der Umrichter Uiber einen der folgenden Zeitraume nicht eingeschaltet war, legen Sie den
Umrichter vor dem Einschalten des Motors eine Stunde lang an Netzspannung:
O 12 Monate bei einer maximalen Lagertemperatur von +50 °C
O 24 Monate bei einer maximalen Lagertemperatur von +45°C (+113°F)
O 36 Monate bei einer maximalen Lagertemperatur von +40°C (+104°F)

e Vergewissern Sie sich, dass vor Ablauf einer Stunde kein Fahrbefehl ausgefiihrt werden kann.
e Priifen Sie bei der erstmaligen Inbetriebnahme des Umrichters das Herstellungsdatum. Wenn dieses
langer als 12 Monate zurickliegt, fihren Sie das angegebene Verfahren durch.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéden zur Folge haben.

Falls das angegebene Verfahren aufgrund der internen Netzschitzsteuerung nicht ohne Fahrbefehl
durchgefihrt werden kann, fihren Sie das Verfahren bei aktiver Leistungsstufe durch. Der Motor muss
sich jedoch im Stillstand befinden, damit kein splrbarer Netzstrom in den Kondensatoren vorhanden ist.

HINWEIS

GEFAHR VON SCHADEN AM FREQUENZUMRICHTER
Schalten Sie den Umrichter nicht in Intervallen von weniger als 60 Sekunden aus und ein.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéden zur Folge haben.

Verwendung eines Motors mit niedrigeren Auslegungswerten oder kompletter Verzicht auf einen Motor

Werkseitig ist die Funktion zur Erkennung von Motorphasenausfallen aktiv: [Zuord.Verl. AusPhas] o P L
ist auf [OPF Fehler ausgel6st] 4 E 5 eingestellt. Weitere Informationen finden Sie in der Parameterbe-
schreibung (siehe Seife 530). Fir die Inbetriebnahmeprifung oder Wartung kann der Umrichter an einen
leistungsschwachen Motor angeschlossen werden, sodass er einen Fehler [Phasenverlust Ausgang]

o P F 2 oder [Phasenverlust Ausgang einzeln] o P F I ausldst, wenn ein Fahrbefehl ausgegeben wird.
Zu diesem Zweck kann die Funktion durch Einstellen von [Zuordnung Motorphasenausfall] o P L auf
[Funktion inaktiv] » o deaktiviert werden.

Stellen Sie unter [Motorparameter] M1 P A - auch [Regelungsart Motor] L £ £ auf[SVC V] V V [ ein.
Weitere Informationen finden Sie in .

24
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Inbetriebnahme

HINWEIS

UBERHITZUNG DES MOTORS

Installieren Sie unter folgenden Bedingungen einen externen Temperaturfihler:

e Wenn ein Motor mit einem Nennstrom von weniger als 20 % des Umrichternennstroms
angeschlossen wird

e Wenn die Motorschaltfunktion verwendet wird

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES LICHTBOGENS

Ist die Ausgangsphasenliberwachung deaktiviert, werden Phasenverluste und somit ein versehentliches
Trennen von Kabeln nicht erkannt.
e Es ist sicherzustellen, dass die Einstellung dieses Parameters nicht zu unsicheren Zustanden fiihrt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
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Inbetriebnahme

Vorgehensweise zur Inbetriebnahme des Umrichters

@ INSTALLATION

Siehe Installationsanweisung.

Schalten Sie den Umrichter ohne aktiven
Fahrbefehl ein.

@ Konfigurieren Sie:

O Die Nennfrequenz des Motors [Motor-Standard] bFr,
wenn sie nicht 50 Hz betragt.

O Die Motorparameter einschlieRlich [Motor Th-Strom]
ItH im Menl [Motorparameter] MPA-, nur wenn die
werkseitige Konfiguration des Umrichters ungeeignet
ist.

U Die Anwendungsfunktionen in den Menus
[Volistandige Einst.] Cst-, nur wenn die werkseitige
Konfiguration des Umrichters ungeeignet ist.

Passen Sie im Menii [Schnellstart]
SYS- folgende Parameter an:

4 [Hochlauf] ACC und [Verzégerung] dEC
4 [Niedrige Drehzahl] LSP und [Hohe Drehzahl]
HSP

@ Starten Sie den Umrichter.

Umrichtersysteme kénnen durch falsche Verdrahtung, falsche Einstellungen, falsche Daten oder aufgrund
anderer Fehler unerwartete Bewegungen verursachen.

A& WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

e Bei der Verdrahtung sind alle EMV-Anforderungen strikt einzuhalten.

e Das Produkt darf nicht mit unbekannten oder ungeeigneten Einstellungen oder Daten betrieben
werden.

e Fihren Sie eine umfassende Inbetriebnahmeprifung durch.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge

haben.
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Inbetriebnahme

Tipps

Mit dem Parameter [Konfig. Quelle] F L 5 1 (siehe Seite 577)kdnnen Sie die Werkseinstellungen
jederzeit wiederherstellen.

HINWEIS: Fur eine optimale Genauigkeit und Reaktionszeit des Umrichters sind folgende Schritte
erforderlich:

o Geben Sie die auf dem Typenschild des Motors angegebenen Werte im Men(i [Motorparameter]
NMPA- ein.

e Fihren Sie bei kaltem und angeschlossenem Motor mit dem Parameter [Autotuning] £ w n eine
Motorprifung durch.

NVEG61645 03/2020
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Inbetriebnahme

Verbesserungen der Software

Ubersicht

Seit seiner Einfuhrung wurde der ATV340 um mehrere neue Funktionen erganzt. Die Software wurde auf
die Version V3.1 aktualisiert.

Diese Dokumentation gilt fiir die Version V3.1, kann aber dennoch flr altere Versionen verwendet werden.
HINWEIS: Die einzige flir ATV340++++S verfugbare Software-Version ist die Version V1.4.

Verbesserungen in Version V3.1 gegeniiber Version V2.1

Bei Umrichterausgangen wurde eine Rickfallfunktion hinzugefligt. Wenn der entsprechende Ausgang
Uber den Feldbus gesteuert wird, wird der Ausgang zuriickgesetzt, wenn ein Fehler ausgeldst wird.
Erweiterte Motorsteuerung ist Uber den Parameter [Adv. Motor Steuerung] A E 1L im Meni
[Motorparameter] 1F A - (siehe Seife 167)erfugbar. StandardmaRig ist diese neue Funktion aktiviert.

Zur Vervollstandigung der erweiterten Motorsteuerung wurde eine neue Abstimmung hinzugefligt:
[Drehabstimmung] £ - A - (siehe Seite 190).

Im Meni [Rampe] ~ AT F - wurde [Bremsstrompegel] & d L L hinzugefigt, um den maximalen
Strompegel fir die Bremsverzdgerung zu dndern.

Verbesserungen in Version V2.1 gegeniiber Version V1.7

In der Registerkarte [Daten] TE d - im Meni [Motordaten] M o A - wurde der Parameter [Drehmoments-
kalierung] : r £ hinzugefiigt. Er erméglicht die Anzeige und Anderung der Skalierung von Parametern
wie [Nennmoment Motor] £ 9 5.

Im Meni [Position (ib. Sensor] L P o - wurde der Parameter [Memo Abbremsen] /715 L o hinzugefigt.
Dadurch kann das Speichern des Abbremsens aktiviert oder deaktiviert werden.

Verbesserungen in Version V1.7 gegeniiber Version V1.6

Im Menu [Motorparameter] /1F A - ist das Menu [Eingangsfilter] d L - - , einschliel3lich zugehdriger
Parameter, verfligbar.
Informationen zu den Verbesserungen an der Funktion [Logiksteu. Bremse] & L L - finden Sie in den

neuen Parametern [BRH b5] & - H 5, [Lastwartungszeit] /7d F £ und [Verbleibende Lastwartungszeit]
MEBLF.

Verbesserungen in Version V1.6 gegeniiber Version V1.5

Verbesserungen bei der [Bremslogiksteuerungsfunktion] & L L -. Mit dem Bremsrelais-Istwert verkn(ipfte
Parameter wurden hinzugefligt, und die Funktion [BRH b4] & ~ H 4 kann fiir die Fehlerauslésung
verwendet werden.

Die Funktionen [Ausgangsschiitzbefehl] o L L - und [Externe Gewichtsmess.] PE 5 - sind nun
verflgbar.

Verbesserungen beim Passwortschutz zur Einschréankung des Menizugriffs.

Verbesserungen in Version V1.5 gegeniiber Version V1.4

Unterstiitzung des VW3A3619 POWERLINK-Feldbusmoduls.

Im Menu [Regelungsart Motor] < - L - wurde die Funktion ,Ausgangsspannungs-Management und
Ubermodulation* hinzugefiigt.

Ein neues mdgliches Verhalten fur die Taste ,STOPP/RESET* wurde hinzugeflgt, siehe Parameter [Freig.
Stopp-Taste] PS5 E.

Verbesserungen und neue Funktionalitdten in den Menis der Funktionen [Bremslogiksteuerung] &L [ -
. Neue Parameter sind verfiigbar und die Berechnung der Einstellungswerte [AUTO] A u E o wurden
aktualisiert.

Der virtueller Analogeingangstyp ist jetzt mit Parametern [Typ AIV1] AV | E einstellbar.
Unterstitzung von bidirektional skalierten Analogeingéngen, siehe Parameter [Aix Bereich] A X L .

Im Men [Vollstandige Einst.] L 5 £ - wurde [Encoder-Konfigurat.] + E n - mitzusatzlichen Parametern
und Zuordnungen zur Unterstiitzung des VW3A3424 HTL-Encoder-Schnittstellenmoduls aktualisiert.
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Inbetriebnahme

Im Men( [Einfangen im Lauf] F L - - wurde eine neue Auswahl hinzugefiigt, damit die Funktion nach
anderen Stopparten als dem Freilauf aktiviert werden kann.

In dieser Version hat die Auswahl von [Nie] 5 E P fir den [Modus Liifter] F F [T keine Auswirkungen.

[Eingangsphasenverlust] P H F wird geldscht, sobald die Ursache beseitigt wurde.

Verbesserungen in Version V1.4 gegeniiber Version V1.1

Firmware-Weiterentwicklung zur Unterstiitzung des Altivar Machine ATV340 Sercos llI-Angebots
(ATV34Q¢eeeeS).

NVEG61645 03/2020
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Ubersicht

Werkseitige Konfiguration

Werkseinstellung

Der Umrichter ist werkseitig auf gdngige Betriebsbedingungen eingestelit:

e Anzeige: Umrichter betriebsbereit [Vor Rampe Ref Freq] F - H bei betriebsbereitem Motor und
[Motorfrequenz] ~ F ~ bei laufendem Motor.

e Anhaltemodus bei Fehlererkennung: Freilauf.

In dieser Tabelle sind die grundlegenden Parameter des Umrichters und ihre werkseitigen Einstellwerte
aufgefihrt:

Code Name Werkseinstellungen

bFr [Motor Standard] [50Hz IEC] 5 O

ELCLC [2/3-Draht-Steuerung] [2-Draht-Steuerung] 2 L : 2-Draht-Steuerung

CEE [Regelungsart Motor] [SVC V] V V L: Spannungsvektorregelung

ACC [Hochlauf] 30s

dEC [Verzégerung] 3,0s

L5F [Niedrige Drehzahl] 0,0 Hz

H5P [Hohe Drehzahl] 50,0 Hz

1EH [ThermNennst. Mot.] Nennstrom Motor (Wert von der Baugréfie des Umrichters
abhangig)

Frd [Vorwarts] [DI1] 4 « I: Digitaler Eingang DI1

rr5 [Rickwarts] [DI2] 4 : 2: Digitaler Eingang DI2

Fr [Ref Freq 1 Konfig] [AI1] A + I: Analogeingang Al1

! [Zuordnung R1] [Betriebszust Fehler] F L E: Der Kontakt wird gedffnet, wenn
der Umrichter einen Fehler erkannt hat oder ausgeschaltet
wird.

brA [Anp. Verz.rampe] [Ja] 4 E 5: Funktion aktiv (automatische Adaption der
Verzdgerungsrampe)

AREr [Auto. Fehlerreset] [Nein] ~ o: Funktion inaktiv

SEE [Art des Stopps] [Bei Rampe] r /1 F: bei Rampe

Aa I [Zuordnung AQ1] [Motorfrequenz] = F r : Motorfrequenz

Aacd [Zuordnung AQ2] [Motorstrom] = [ ~ : Motorstrom

r5SF [Zuord. Fault Rest] [DI4] 4 . 4: Digitaler Eingang DI4

HINWEIS: Wenn Sie die werkseitigen Voreinstellungen des Umrichters wiederherstellen mdchten, stellen
Sie [Konfig. quelle] F L 5 : auf [Makrokonfig.] n ..

Prifen Sie, ob die hohen Werte mit der Anwendung kompatibel sind, und &ndern Sie diese bei Bedarf.

32
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Ubersicht

Unterschiede zwischen Ein- und Ausgéngen

Beim ATV340 sind je nach Umrichter-Katalognummer moglicherweise unterschiedlich viele Ein- und

Ausgange verflugbar.

In der nachstehenden Tabelle ist die Anzahl der Ein- und Ausgange in Abhéngigkeit von der Nennleistung

des Umrichters angegeben:

ATV340U07N4- bis ATV340D22N4- ATV340D30N4E bis ATV340D75N4E
Digitaleingénge 7 8
Digitalausgéange 2(1) 1
Relais 2 3
Al1 10 VDC, 0-20 mA, therm. 10 VDC, 0-20 mA, therm.
Al2 +-10 Vdc +-10 Vdc
Al3 - 10 VDC, 0-20 mA, therm.
AQ1 10 VDC, 0-20 mA 10 VDC, 0-20 mA
AQ2 - 10 VDC, 0-20 mA
Impulseingang Dezidierter PTI-Anschluss DI7, DI8
Impulsausgang Dezidierter PTO-Anschluss DQ1

(1) Bei Verwendung von
o DQ1 ist DI6 nicht mehr verfligbar.
e DQ2 ist DI7 nicht mehr verfligbar.

NVEG61645 03/2020
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Ubersicht

Anwendungsfunktionen

Einfiihrung

Die folgenden Tabellen zeigen als Auswahlhilfe die Funktionszuordnungen fiir verschiedene
Anwendungen an.

Die Funktionen in diesen Tabellen beziehen sich insbesondere auf die folgenden Anwendungen:
e Verpacken:

O Palettierer

O Schrumpffolien-Verpackungsmaschinen

O Schachtel-/Kartonaufrichter

e Material-Handling:
O Standardkrane
O Automatische Lagersysteme
O Gruppierbander

e Materialbearbeitung:
O Rollenschneidemaschinen
O Plattenaufteilsagen
O Kabelverdrillung

Die angegebenen Kombinationen sind weder obligatorisch noch vollstandig, da jede Anwendung
spezifische Eigenschaften aufweist.

Einige Funktionen sind speziell auf eine bestimmte Anwendung abgestimmt. In diesem Fall wird auf den
entsprechenden Seiten im Programmierteil in Form eines Kartenreiters am Rand auf die Anwendung
hingewiesen.

Kombinationen von Funktionen und Anwendungen:

Funktion Verpacken Material-Handling Materialbearbeitung:
Bremssequenz (siehe Seite 291) v

Boost fiir konische Motoren v

(siehe Seite 210)

Endschalter-Management v

(siehe Seite 410)

Drehmomentregelung v v
Positionierung / Auto-Stopp auf v v

Distanz (siehe Seite 412)

Positionierungswert fir SPS v v

(siehe Seite 516)

Lastverteilung (siehe Seite 315) v v
Master/Slave-Management v v

(siehe Seife 252)

Master/Slave an starrer Kupplung v v

Master/Slave an elastischer Kupplung | v’ v

Heben mit hoher Drehzahl v

(siehe Seite 434)

Kommutation mit hoher Drehzahl v v
(siehe Seite 406)
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Ubersicht

Kombinationen mit Uberwachungsfunktionen:

Funktion Verpacken Material-Handling Materialbearbeitung:
Externer Fehler (siehe Seite 528) v v v
Einfangen im Lauf (siehe Seite 524) |« v v
Uberdrehzahl Motor (siehe Seite 653) | v v
Momentenbegrenzung v v
(siehe Seite 397)

Encoder Test (siehe Seite 570) v v

Deakt. Ruck. (siehe Seite 234) v v
Warmelberwachung des v

Bremswiderstands (siehe Seite 546)

Unterlasterkennung (siehe Seite 445) v
Schnellhalt (siehe Seite 344) v v v
Dynamische Lasterkennung v

(siehe Seite 319)

Mechanische Resonanzvermeidung v v v
(siehe Seite 222)

Blockiertiberwachung v v v
(siehe Seite 449)

Lastschlupferkennung v

(siehe Seite 545)

Seilspannungs- und v

Schlaffseilerkennung

(siehe Seife 312)

Kombinationen mit Funktionen fiir Konfigurationsmanagement:

Funktion Verpacken Material-Handling Materialbearbeitung:
Motorumschaltung (siehe Seite 436) | v
Konfigurationsumschaltung v v v
(siehe Seife 436)

Parameterumschaltung v v
(siehe Seife 428)

Stromschwellwert-Funktion v v
(siehe Seite 386)

Drehmoment-Schwellwert erreicht v v v
(siehe Seite 388)

Thermischer Zustand erreicht v v v
(siehe Seite 387)

Automatischer Fehlerreset v v v
(siehe Seite 521)

HSP erreicht (siehe Seite 387) v v v
StoRspannung am Motor v

(siehe Seite 230)

Parameter-Anpassung v v v
(siehe Seite 586)

Impulseingangs-Konfiguration v v

(siehe Seife 466)

Dual Rating (siehe Seite 164) v v v
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Anzeigeterminals

Einleitung

Der Umrichter ist mit dem Volltext-Anzeigeterminal (VIW3A7713) oder mit dem Grafikterminal (VW3A77177)
kompatibel. Diese Anzeigeterminale kdnnen separat bestellt werden.

HINWEIS: In dieser Anleitung bezieht sich der Begriff ,Anzeigeterminal” auf beide Anzeigeterminale.

Beschreibung des Volltext-Anzeigeterminals (VW3A1113)

Das Volltext-Anzeigeterminal ist eine lokale Steuereinheit, die entweder mit dem Umrichter verbunden
oder an der Tur eines Gehauses mit vorgesehenem Tir-Montagesatz (V/W3A7774) installiert wird.

Schneider

DElectric

STOP / RESET: Haltebefehl/Durchfiihrung eines Fehlerresets

ESC: Dient zum Verlassen eines Men(s/Parameters oder zum Entfernen des aktuell angezeigten Werts und
Anzeigen des vorherigen gespeicherten Werts.

Graphic display.

Home: Bietet direkten Zugriff auf die Startseite.

RUN: Fuhrt die Funktion aus, falls sie konfiguriert wurde.

Touch wheel / OK: Speichert den aktuellen Wert oder ruft das ausgewahlte Meni/den Parameter auf. Die Navigati-
onstaste wird verwendet, um schnell durch die Menis zu navigieren. Mit den Pfeil-nach-oben-/Pfeil-nach-unten-
Tasten werden Auswahlen getroffen; die Pfeil-nach-links-/Pfeil-nach-rechts-Tasten dienen zum Auswahlen von
Ziffern beim Einstellen eines numerischen Parameterwerts.

N —

Ok W

HINWEIS: Der Umrichter kann Uber die Tasten 1, 5 und 6 gesteuert werden, wenn das Anzeigeterminal
aktiviert ist. Um die Tasten auf dem Anzeigeterminal zu aktivieren, missen Sie [Ref Freq 1 Konfig] F ~ |
zuerst auf [SollFreq dez Term.] L L C einstellen.
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Ubersicht

Beschreibung des Grafikbildschirms

2 3 4

! ! |
— ROY 0.0Hz Tetm)
Main renu 5

+,4:d|: 1 Simnpl .
qnz Display

Legende

1 Anzeigezeile: Der Inhalt ist konfigurierbar.

2 [Status Umrichter] H/7 + 5

3 Benutzerdefiniert

4 Aktiver Steuerkanal

TERM: Klemmen

HMI: Graphikterminal

MDB: Integrierte serielle Modbus-Schnittstelle
CAN: CANopen®

NET: Feldbusmodul

ETH: Integriertes Ethernet (fiir ATV340++N4E)
PWS: DTM-basierte Inbetriebnahmesoftware

Mentizeile: Gibt den Namen des aktuellen Menis oder Untermenis an.

dargestellt.

Menus, Untermenis, Parameter, Werte, Balkendiagramme usw. werden in einem Dropdown-Fensterformat
mit maximal zwei Zeilen angezeigt. Mit der Navigationstaste gewahlte Zeilen oder Werte werden invertiert

NVEG61645 03/2020
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Ubersicht

Beschreibung des Grafikterminals (VW3A1111)

Das Anzeigeterminal ist eine lokale Steuereinheit, die an der Tlr eines Gehauses mit vorgesehenem Tir-
Montagesatz (VW3A1112) installiert wird. In das Grafikterminal ist eine Echtzeituhr integriert, um die
protokollierten Daten und alle anderen Funktionen, die Zeitinformationen erfordern, mit einem Zeitstempel
zu versehen.

Scl&nelder

Electric

1 STOP / RESET: Haltebefehl/Durchfiihrung eines Fehlerresets

2 LOCAL / REMOTE: Wird verwendet, um zwischen der lokalen und dezentralen Steuerung des Umrichters zu
wechseln.

3 ESC: Dient zum Verlassen eines MenUs/Parameters oder zum Entfernen des aktuell angezeigten Werts und
Anzeigen des vorherigen gespeicherten Werts.

4 F1 bis F4: Funktionstasten fir den Zugriff auf die Umrichter-ID, den QR-Code, die Schnellansicht und die

Untermenus. Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten F1 und F4 wird eine Screenshot-Datei im internen Speicher

des Grafikterminals generiert.

Grafikterminal.

Startseite (Home): Bietet direkten Zugriff auf die Startseite.

Information: Wird verwendet, um weitere Informationen iber Menis, Untermenis und Parameter aufzurufen. Der

gewahlte Parameter oder Meniicode wird in der ersten Zeile der Informationsseite angezeigt.

8 RUN: Fuhrt die Funktion aus, falls sie konfiguriert wurde.

9 Navigationstaste / OK: Speichert den aktuellen Wert oder ruft das ausgewahlte Menii/den Parameter auf. Die
Navigationstaste wird verwendet, um schnell durch die Menis zu navigieren. Mit den Pfeil-nach-oben-/Pfeil-nach-
unten-Tasten werden Auswahlen getroffen; die Pfeil-nach-links-/Pfeil-nach-rechts-Tasten dienen zum Auswahlen
von Ziffern beim Einstellen eines numerischen Parameterwerts.

10 Serieller RJ45 Modbus-Port: Wird verwendet, um das Grafikterminal zur dezentralen Steuerung mit dem Umrichter
zu verbinden.

11 Mini-B USB-Port: Wird verwendet, um das Grafikterminal mit einem Computer zu verbinden.

12 Batterie (10 Lebensdauer. Typ: CR2032.) Der positive Batteriepol weist zur Vorderseite des Grafikterminals.

~NoO O

HINWEIS: Der Umrichter kann Uber die Tasten 1, 8 und 9 gesteuert werden, wenn das Anzeigeterminal
aktiviert ist. Um die Tasten auf dem Anzeigeterminal zu aktivieren, missen Sie [Ref Freq 1 Konfig] F ~ |
zuerst auf [SollFreq dez Term.] L [ L einstellen.
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Beschreibung des Grafikbildschirms VW3A1111

RO 0.0Hz 0008, Term 1
=} — 0345 _|
2
2 Dashboard
3 Diagnostics 3
4 Dizplay
& Complete settings
Dtive 1d a2 4

Anzeigezeile: Der Inhalt ist konfigurierbar.

Mentizeile: Gibt den Namen des aktuellen Meniis oder Untermeniis an.

Menus, Untermenis, Parameter, Werte, Balkendiagramme usw. werden in einem Dropdown-Fensterformat mit
maximal finf Zeilen angezeigt. Mit der Navigationstaste gewahlte Zeilen oder Werte werden invertiert dargestellt.
4 Abschnitt mit Registerkarten (1 bis 4 Uber Ment). Diese Registerkarten werden mit den Tasten F1 bis F4
aufgerufen.

WN =

HINWEIS: Die Zahlen vor den Menils und Untermeniis am Grafikterminal unterscheiden sich von den
Kapitelnummern in dieser Programmieranleitung.

Informationen der Anzeigezeile:

1 2 3 4
]RDY 0.0Hz 0.00a, Term
‘ = —02 45
6 5
Legende
1 [Status Umrichter] H17 + 5
2 Benutzerdefinierter Parameterwert
3 Benutzerdefinierter Parameterwert
4 Aktiver Steuerkanal
e TERM: Klemmen
o HMI: Graphikterminal
o MDB: integrierte serielle Modbus-Schnittstelle
e CAN: CANopen®
o NET: Feldbusmodul
® ETH: Integriertes Ethernet (fir ATV340++sN4E)
e PWS: DTM-basierte Inbetriebnahmesoftware
Aktuelle Uhrzeit
Ladezustand der Batterie

Grafikterminal an einen Computer angeschlossen

HINWEIS
GEFAHR EINER BESCHADIGUNG DES COMPUTERS

Das Grafikterminal darf nicht Giber eine Modbus-RJ45-Verbindung an den Umrichter angeschlossen
werden, wenn der Computer gleichzeitig Giber eine USB-Verbindung angeschlossen ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

Das Grafikterminal wird als USB-Speichergerat mit dem Namen SE_VW3A1111 erkannt, wenn es mit
einem Computer verbunden ist.

Dies ermdglicht den Zugriff auf die gespeicherten Umrichterkonfigurationen (DRVCONF-Meni) und auf die
Screenshots fiir das Grafikterminal (PRTSCR-Men().

Sie kdénnen die Screenshots speichern, indem Sie gleichzeitig die Funktionstasten F1 und F4 driicken.
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Wie werden Sprachdateien auf dem Grafikterminal aktualisiert?

Die Sprachdateien des Grafikterminals (VW3A1111) kdnnen aktualisiert werden.
Laden Sie hier die neueste Version der Sprachdateien herunter: Languages Drives VW3A717111
Entpacken Sie die Datei und folgen Sie den Anweisungen der ReadMe Textdatei.

Anpassen das beim Einschalten des Grafikterminals angezeigte Logo

Schneider m
LiElectric
Connection In Progress Connection In Progress

V2.0IES2 V2.0lE52

Ab der Firmware-Version V2.0 des Grafikterminals kann das Logo, das beim Einschalten des Grafikter-
minals angezeigt wird, angepasst werden. StandardmaRig wird das Schneider-Electric-Logo angezeigt.

Um das angezeigte Logo zu andern, gehen Sie wie folgt vor:

e Erstellen Sie Ihr eigenes Logo und speichern Sie es als Bitmap-Datei (.omp) mit dem Namen logo_ini.
Das Logo muss in schwarz-weil gespeichert werden, und es muss 137x32 Pixel grof} sein.

e SchlieRen Sie das Grafikterminal tiber ein USB-Kabel an einen Computer an.

e Kopieren Sie lhr Logo (logo_init.bmp) in den Ordner KPCONFIG des Grafikterminals.

Beim nachsten Einschalten des an den Umrichter angeschlossenen Grafikterminals sollte lhr eigenes
Logo angezeigt werden.

Wenn das Logo von Schneider-Electric immer noch angezeigt wird, iberpriifen Sie die Eigenschaften lhrer
Datei und den Speicherort, an den sie kopiert wurde.
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Ubersicht

Produkt-LEDs

Einleitung
Der Umrichter ist mit LEDs zur Anzeige des jeweiligen Geratestatus ausgestattet.

Die Anzahl der verfiigbaren LEDs variiert je nach Baugrofie des Umrichters.
o Fir ATV340U07N4+ bis ATV340D22N4e: 4 LEDs.
e Fir ATV340D30N4E bis ATV340D75N4E: 10 LEDs.

Beschreibung der LEDs ATV340UQ7N4+ bis ATV340D22N4-

STATUS A

ASF

Die folgende Tabelle beinhaltet die Details zu den Status-LEDs der Umrichter:

Nr. LED Farbe und Status Beschreibung

1 STATUS AUS Der Umrichter ist ausgeschaltet.
Griines Blinken Der Umrichter ist nicht in Betrieb, aber startbereit.
Schnelles griines Der Umrichter befindet sich einem Ubergangsstatus
Blinken (Beschleunigung, Bremsen, usw.).
Permanentes griines | Der Umrichter ist in Betrieb.
Leuchten
Permanentes gelbes | Visuelle Gerateidentifizierung bei Verwendung der DTM-
Leuchten basierten Inbetriebnahme-Software

2 Warning/Error Langsames rotes Der Umrichter hat eine Warnung festgestellt.
Blinken
Permanentes rotes Der Umrichter hat einen Fehler festgestellt.
Leuchten

3 ASF Permanentes gelbes | Die Sicherheitsfunktion wurde ausgeldst.
Leuchten

4 COM Langsames gelbes Aktivitat des integrierten seriellen Modbus
Blinken

Beschreibung der LEDs ATV340D30N4E bis ATV340D75N4E

STATUS IR

A m

AsF I
LNK1 Il
vs Il
NS Il

LNK2 I
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Die folgende Tabelle beinhaltet die Details zu den Status-LEDs der Umrichter:

Nr. LED Farbe und Status Beschreibung

1 STATUS AUS Der Umrichter ist ausgeschaltet.
Griines Blinken Der Umrichter ist nicht in Betrieb, aber startbereit.
Schnelles griines Der Umrichter befindet sich einem Ubergangsstatus
Blinken (Beschleunigung, Bremsen, usw.).
Permanentes griines | Der Umrichter ist in Betrieb.
Leuchten
Permanentes gelbes | Visuelle Gerateidentifizierung bei Verwendung von SoMove
Leuchten oder des Gerate-DTM

2 Warning/Error Langsames rotes Der Umrichter hat eine Warnung festgestellt.
Blinken
Permanentes rotes Der Umrichter hat einen Fehler festgestellt.
Leuchten

3 ASF Permanentes gelbes | Die Sicherheitsfunktion wurde ausgelost.

Leuchten

Die folgende Tabelle beinhaltet die Details zu den integrierten Ethernet-LEDs:

Nr. LED Farbe und Status Beschreibung
4 LNK1 AUS Keine Verbindung.
Langsames Test beim Einschalten.
grunes/gelbes Blinken
Permanentes griines | Verbindung mit 100 MBit/s hergestellt.
Leuchten
Grines Blinken Verbindung mit 10 MBit/s hergestellt.
Langsames gelbes Feldbus-Aktivitat mit 100 MBit/s.
Blinken
Permanentes gelbes | Feldbus-Aktivitat mit 10 MBit/s.
Leuchten
5 MS AUS Keine Spannungsversorgung des Umrichters.
Langsames Test beim Einschalten.
griines/rotes Blinken
Permanentes griines | Das Gerat funktioniert einwandfrei.
Leuchten
Grines Blinken Das Gerat wurde nicht konfiguriert.
Langsames rotes Das Gerat hat einen geringfiigigen, behebbaren Fehler
Blinken festgestellt.
Permanentes rotes Das Gerat hat einen schwerwiegenden, nicht behebbaren
Leuchten Fehler festgestellt.
6 NS AUS Das Gerat hat keine IP-Adresse oder ist ausgeschaltet.
Langsames Test beim Einschalten.

grunes/rotes Blinken

Permanentes griines
Leuchten

Es wurde eine Verbindung zur Steuerung des Befehlsworts
hergestellt.

Griines Blinken

Das Gerat verfligt Uber eine gultige IP, es ist jedoch keine
Verbindung zur Steuerung des Befehlsworts vorhanden.

Langsames rotes
Blinken

Duplizierte IP.

Permanentes rotes
Leuchten

Eine hergestellte Verbindung zur Steuerung des Befehlsworts
ist geschlossen oder abgelaufen (Zeitliberschreitung).

42
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Nr. LED

Farbe und Status

Beschreibung

7 LNK2

AUS

Keine Verbindung.

Langsames
griines/gelbes Blinken

Test beim Einschalten.

Permanentes griines
Leuchten

Verbindung mit 100 MBit/s hergestellt.

Grilines Blinken

Verbindung mit 10 MBit/s hergestellt.

Langsames gelbes
Blinken

Feldbus-Aktivitat mit 100 MBit/s.

Permanentes gelbes
Leuchten

Feldbus-Aktivitat mit 10 MBit/s.

Die folgende Tabelle beinhaltet die Details zu den integrierten LEDs des seriellen Modbus:

Nr. LED

Farbe und Status

Beschreibung

8 COM

Langsames gelbes
Blinken

Aktivitat des integrierten seriellen Modbus

Die folgende Tabelle beinhaltet die Details zu den LEDs fir das Feldbus-Modul LEDs:

Nr. LED Farbe und Status Beschreibung
9 NET 1 Grines/Rot Siehe Feldbus-Handbuch fiir Details.
10 NET 2 Grunes/Rot Siehe Feldbus-Handbuch fiir Details.

Sercos Il LEDs beim ATV340ses-S

Siehe ATV340 Sercos lll-Handbuch PHA33735 (Englisch).
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Ubersicht

Multi-Point Anzeige

Ubersicht

Im Allgemeinen ist ein Anzeigeterminal nur mit einem Umrichter verbunden. Allerdings ist die
Kommunikation zwischen einem Anzeigeterminal und mehreren Altivar-Umrichtern (ATV320, ATV340,
ATV600 und ATV900), die am gleichen seriellen Modbus-Feldbus angeschlossen sind, tUber die RJ45-
Schnittstelle (HMI oder serieller Modbus) mdglich. In einem solchen Fall wird der Multi-Point Modus
automatisch auf den Anzeigeterminal angewendet.

Der Multi-Point Modus ermdglicht Folgendes:

Uberblick (iber alle am Feldbus angeschlossenen Umrichter (Umrichterstatus und zwei ausgewahlte
Parameter).

e Zugang zu allen Menus jedes am Feldbus angeschlossenen Umrichters.

Mit der Taste STOP/ZURUCKSETZEN einen Stopp fiir alle angeschlossenen Umrichter (unabhangig
vom aktuell angezeigten Bildschirm) veranlassen. Die Art des Stopps kann an jedem Umrichter mit dem
Parameter [Freig. Stopp-Taste] P 5 £ im Menu [Befehl und Sollwerf] L - P - (siehe Seite 234)
individuell konfiguriert werden.

Abgesehen von der mit der STOP/ZURUCKSETZEN-Taste verkniipften Stopp-Funktion ist es im Multi-
Point Modus nicht mdglich, einen Fehlerreset durchzufiihren und den Umrichter Giber Anzeigeterminal zu
steuern: Im Multi-Point Modus sind die Betriebstaste und die Taste Local/Remote deaktiviert.

Voraussetzungen

Verwendung des Multi-Point Modus:

Die Version der Anzeigeterminal-Software muss mindestens V2.0 sein.

Fir jeden Umrichter miissen der Befehlskanal und der Sollwertkanal im Voraus auf einen anderen Wert
als [SollFreq dez Term.] L L L (siehe Seife 234) eingestellt werden.

Die Adresse jedes Umrichters im Voraus auf unterschiedliche Werte konfiguriert werden, indem der
Parameter [Adresse Modbus] A d d im [Feldbus Modbus] I1d | - (siehe Seife 560) eingestellt wird.
Wenn der Anschluss an den Umrichter Uiber die HMI-RJ45-Buchse erfolgt, miissen die Parameterein-
stellungen in [Modbus HMI] /7 d 2 - mit denen von AnzeigeterminalNutzung (siehe Seite 564)
Ubereinstimmen.

Wenn der Anschluss an den Umrichter Uiber die serielle RJ45-Modbus-Buchse erfolgt, missen die
Parametereinstellungen in [Feldbus Modbus] 14 | - mit denen von AnzeigeterminalNutzung

(siehe Seife 560) ubereinstimmen.

Beispiel einer Installationstopologie
Die folgende Abbildung zeigt ein Topologiebeispiel mit vier Umrichtern, einem Modbus , T*“-Abgriff
(VW3AB8306TF03) und einem Displayterminal (VW3A1111) in Verbindung mit einem Modbus-Splitterblock
(LU9GC3):
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Ubersicht

Bildschirme fiir den Multi-Point Modus

)

Die folgende Abbildung zeigt das Browsen zwischen den verschiedenen Bildschirmen, die mit dem Multi-
Point Modus verbunden sind:

Schneider mm

8 Electric

Connection In Progress

V1.21IE48

Multi-point addresses Multipoint screen
Address 12 RUN +50.0Hz 000A

“
oK Address 13 o ESC UN +6.0Hz 0.00A
Address 14 v ST 00Hz 004
Address 15 [ LP 00Hz 0004
Address 16 Not connected

Address 17

Custorise f

SIS
5 Q
&
>>
28
I
i
g

T OTSpIEY.

5 Complete settings

[Nominal Motor Freq 60.0Hz

I|s. start_J(Wymenu J{ Mod.p.

Wenn bei dem mit Anzeigeterminal gemeinsamen Feldbus zwei oder mehrere Umrichter eingeschaltet
sind, gelangt man zum Bildschirm [Verbindung lauft]. Wenn keine Adresse von Anzeigeterminal
ausgewahlt wurde oder keine anerkannte Adresse vorliegt, ist Anzeigeterminal auf diesem Bildschirm
gesperrt. Driicken Sie die Taste OK, um auf den Bildschirm [Multi-Point Adressen] zuzugreifen.
Andernfalls wechselt der Bildschirm automatisch zum [Multi-Point Anzeige], wenn Adressen ausgewahit
sind und eine davon von Anzeigeterminal erkannt wurde.

Auf dem Bildschirm [Multi-Point Adressen] konnen durch Driicken der Taste OK die Adressen der
Umrichter ausgewahlt werden, mit denen die Verbindung hergestellt werden soll. Es kénnen bis zu 32
Adressen ausgewahlt werden (Adresseinstellbereich: 1...247). Wenn alle Adressen ausgewahlt wurden,
driicken Sie die ESC-Taste, um auf den [Multi-Point Anzeige] zuzugreifen.

HINWEIS: Um eine niedrige Aktualisierungsrate des Anzeigeterminal-Bildschirms zu verhindern, wéhlen
Sie keine Adressen aus, die nicht den Umrichteradressen entsprechen.

Auf dem [Multi-Point Anzeige] wird das Touchwheel zur Navigation zwischen den Umrichteribersichten
verwendet. Zugang zu den Men(s des ausgewahlten Umrichters durch Driicken der Taste OK. Sie kehren
mit der ESC-Taste zum [Multi-Point Anzeige] zuriick.

HINWEIS: Um den Bildschirm [Multi-Point Adressen] aus dem [Multi-Point Anzeige] aufzurufen, driicken
Sie die Taste F1.

Wenn ein Umrichter einen Fehler ausldst, wechselt Anzeigeterminal automatisch zum [Multi-Point
Anzeige] in der Ubersicht des letzten Umrichters, der einen Fehler ausgeldst hat.

Die beiden in der Umrichterlibersicht angegebenen Parameter kdnnen fiir jeden Umrichter einzeln unter
[Param.] geandert werden.[Anz. Balken] [PbS-]Menl (siehe Seite 588).

NVEG61645 03/2020

45



Ubersicht

Aufbau der Parametertabelle

Allgemeine Legende

Piktogramm Beschreibung

Beschreibung der Parameter.

* Diese Parameter werden nur angezeigt, wenn in einem anderen MenU die entsprechende
Funktion ausgewahlt wurde. Wenn die Parameter auch aus dem Konfigurationsmenu der
entsprechenden Funktion heraus aufgerufen und gedndert werden kénnen, enthalten diese
Mens zur einfacheren Programmierung auf den angegebenen Seiten eine genaue

O Diese Parameter kdnnen wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor gedndert werden.

HINWEIS: Es wird empfohlen, vor dem Andern von Einstellungen die Motor zu stoppen.

E Um die Parameterzuweisung zu andern, ist eine entsprechende Validierung erforderlich.

Parameterdarstellung

Im Folgenden ist die Parameterdarstellung beispielhaft abgebildet:

[Beispielmenii] Code — Menii

Zugriff

Die unten beschriebenen Parameter werden wie folgt aufgerufen:

[Pfad] = [Unterpfad]

Uber dieses Menii
Beschreibung des Menis oder der Funktion

[Parameter 1] Code 1
Beschreibung des Parameters

Beispiel fiir eine Tabelle mit einem Einstellbereich:

Einstellung () i Beschreibung

Einstellbereich-

080190000 Werkseinstellung: 50.0

[Parameter 2] Code 2
Beschreibung des Parameters
Beispiel fiir eine Tabelle mit einer Auswabhlliste:

Einstellung () ’ Code/Wert Beschreibung

[50 Hz IEC] ‘ 50 IEC
Werkseinstellung

[60 Hz NEMA] 60 NEMA
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Suche nach einem Parameter in diesem Dokument

Mit dem Handbuch

Anhand des Parameternamens oder des Parametercodes kénnen Sie im Handbuch die Seite mit den
Details zu dem ausgewahlten Parameter suchen.

Unterschied zwischen Menii und Parameter.
Ein Bindestrich nach Meni- und Untermeni-Codes dient zur Unterscheidung zwischen Meniibefehlen und

Parametercodes.
Beispiel:
Pegel Name Code
Mend [Rampe] ~AMNP-
Parameter [Hochlauf] ACC
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Kapitel 3
Cyber-Sicherheit

Cyber-Sicherheit

Einfiihrung

Die Cyber-Sicherheit ist ein Zweig der Netzwerkadministration. Sie befasst sich mit dem Schutz vor
Angriffen auf bzw. durch Computersysteme und Netzwerkcomputer, die versehentliche oder beabsichtigte
Ausfalle verursachen.

Das Ziel der Cyber-Sicherheit besteht darin, Informationen und Hardware besser vor Diebstahl,
Beschadigung, Missbrauch oder Stérungen zu schiitzen und gleichzeitig den Zugriff fiir die vorgesehenen
Benutzer aufrecht zu erhalten.

Kein Cyber-Sicherheitskonzept bietet fiir sich allein genommen liickenlosen Schutz. Schneider Electric
empfiehlt deshalb einen ,Defense-in-Depth“-Ansatz. Dieses von der US-amerikanischen National Security
Agency (NSA) entwickelte, mehrschichtige Konzept beinhaltet netzwerkweite Sicherheitsfunktionen,
Mechanismen und Prozesse.

Das Konzept umfasst folgende Bausteine:

e Risikobewertung

e Auf den Resultaten der Risikobewertung basierender Sicherheitsplan

e Mehrphasiges Schulungsprogramm

e Physikalische Trennung der Industrienetzwerke von Unternehmensnetzwerken unter Verwendung
einer demilitarisierten Zone (DMZ) sowie Einrichtung von Firewalls und Routing zur Einrichtung weiterer
Sicherheitsbereiche

e Kontrolle des Systemzugriffs

o Gerate-Hartung (,Hardening®)

o Netzwerkiiberwachung und -pflege

Dieses Kapitel stellt die Elemente vor, die Sie bei der Konfiguration eines besser vor Cyber-Angriffen
geschutzten Systems unterstitzen.

Detaillierte Informationen Uber den ,Defense-in-Depth“-Ansatz bietet die TVDA-Dokumentation How Can
| Reduce Vulnerability fo Cyber Atiacks in the Control Room (STN V2) auf der Schneider Electric-
Webseite.

Wenn Sie Fragen zum Thema Cyber-Sicherheit haben, Sicherheitsprobleme melden oder aktuelle News
von Schneider Electric erhalten mochten, besuchen Sie bitte die Schneider Electric-Webseite.

Passwortmanagement

Das System ist durch mehrere Passworter geschitzt:
e Das Passwort des Umrichters (siehe Seite 587) muss sechs Zeichen umfassen (Leerzeichen sind
zulassig).
e Das Webserver-Passwort (siehe Seife 592) muss sich wie folgt zusammensetzen:
O Insgesamt acht Zeichen
O Mindestens ein Grof3buchstabe
O Mindestens ein Kleinbuchstabe
o Mindestens ein Sonderzeichen (zum Beispiel @, #, $)
O Kein Leerzeichen

HINWEIS: Nach fiinf fehlgeschlagenen Anmeldeversuchen muss der Administrator den Zugang neu
aktivieren.

Schneider Electric empfiehlt Folgendes:
e Das Passwort alle 90 Tage andern.
e Ein dezidiertes (nicht mit Ihrem persénlichen Passwort verkniipftes) Passwort verwenden

HINWEIS: Schneider Electric Gbernimmt keine Haftung fiir etwaige Konsequenzen, die entstehen, wenn
das Passwort Ihres Produkts gehackt wird oder Sie dasselbe Passwort fur personliche Zwecke nutzen.
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Cyber-Sicherheit

Backup und Wiederherstellung der Softwarekonfiguration

Schneider Electric empfiehlt, zum Schutz Ihrer Daten ein Backup der Geratekonfiguration zu erstellen und
die Backup-Datei an einem sicheren Ort aufzubewahren. Zum Laden und Speichern des Backups aus dem
Gerate-DTM stehen die Funktionen ,Aus Gerat laden“ und ,In Gerat speichern® zur Verfligung.

Fernzugriff auf den Umrichter

Wenn Sie die Funktion fiir Fernzugriff zwischen einem Gerat und dem Umrichter nutzen, sorgen Sie dafiir,
dass lhr Netzwerk sicher ist (VPN, Firewall...).

Maschinen, Steuerungen und dazugehorige Geréte sind in der Regel in das Netzwerk integriert. Nicht
autorisierte Personen und Malware kdnnen sich Uber unzureichend gesicherten Zugang zu Software und
Netzwerken Zugriff auf die Maschine oder andere Gerate im Netzwerk/Feldbus der Maschine und in
verbundenen Netzwerken verschaffen.

A WARNUNG

UNBERECHTIGTER ZUGRIFF AUF DIE MASCHINE UBER SOFTWARE UND NETZWERK

e Berlcksichtigen Sie in Ihrer Gefahren- und Risikoanalyse alle Gefahren, die durch den Zugriff auf und
den Betrieb im Netzwerk/Feldbus entstehen kénnen, und entwickeln Sie ein geeignetes Cyber-
Sicherheitskonzept.

e Stellen Sie sicher, dass sowohl die Hardware- und Softwareinfrastruktur, in die die Maschine integriert
wird, als auch die Organisationsmaf3nahmen und -richtlinien den Zugriff auf diese Infrastruktur
umfassen, indem diese auch die Ergebnisse der Gefahren- und Risikoanalyse in Betracht ziehen,
nach bewahrten Praktiken und Standards implementiert werden und die IT- und Cyber-Sicherheit
erfassen (z. B.:

o ISO/IEC 27000, ISO/ IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443,

O NIST Cybersecurity Framework

O Information Security Forum - Standard of Good Practice for Information Security,
O Schneider Electric Recommended Cybersecurity Best Practices.

e Stellen Sie die Effektivitat Ihres IT- und Cyber-Sicherheitssystems sicher, indem Sie entsprechende,
bewahrte Methoden verwenden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Datenflussbegrenzung

Wir empfehlen die Nutzung eines Firewall-Gerats, um den Zugriff auf den Umrichter sicherzustellen und
den Datenfluss zu begrenzen.

ConneXium Tofino Firewall

ConneXium TCSEFEA Tofino Firewall ist eine Sicherheitslésung zum Schutz vor Cyber-Angriffen fir
industrielle Netzwerke, Automationssysteme, SCADA-Systeme und Prozesssteuerungssysteme.

Als Verbindungsglied zwischen dem internen und externen Netz erlaubt bzw. unterbindet diese Firewall
die Kommunikation zwischen externen, mit dem externen Netzwerkanschluss der Firewall verbundenen
Geraten und den geschiitzten, mit dem internen Netzwerkanschluss verbundenen Geraten.

Die Firewall schrankt den Datenverkehr im Netzwerk auf Basis benutzerdefinierter Regeln ein, die nur
autorisierte Gerate, Kommunikationsarten und Dienste zulassen.

Die Firewall beinhaltet integrierte Sicherheitsmodule und ein Offline-Konfigurationstool fiir die Einrichtung
sicherer Zonen innerhalb einer industriellen Automationsumgebung.

Einschrankung von Steuerbefehlen

Zum Schutz vor nicht autorisierter Nutzung der Steuerung des Umrichters kann mit dem Parameter ,|P-
Master” der Zugriff auf eine limitierte Anzahl von IP-Adressen konfiguriert werden.

Der Parameter ,|IP-Master” legt fest, welches Gerat mit dem Gerat gesteuert werden kann. Dieser
Parameter ist im Gerate-DTM verflgbar.

Deaktivierung nicht verwendeter Funktionen
Zum Schutz vor nicht autorisiertem Zugriff wird empfohlen, nicht verwendete Funktionen zu deaktivieren.
Beispiel: WebServer, Schneller Gerateaustausch (FDR) ...
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Teil Il

Programmierung

Inhalt dieses Teils
Dieser Teil enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Kapitelname Seite

4 [Schnellstarf] 5455 - 53

5 [Instrumententafel] d 5 H - 63

6 [Diagnose] 4 A - 69

7 [Anzeige] Mo n - 83

8 [Vollsténdige Einst.] L 5 £ - 161

9 [Kommunikation] L o 7 - 559
10 [Dateimanagement] F ITE - 569
11 [Meine Einstellungen] M4 P - 579
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Kapitel 4
[Schnellstart] 5 45 -

Einfiihrung

li:l‘!:"i:I Das Menii [Schnellstart] 5 4 5 - enthalt drei Registerkarten fur den schnellen Zugriff auf die

Hauptfunktionen:

e Die Registerkarte ,Schnellstart” ermdglicht den schnellen Zugriff auf die grundlegenden Parameter.

e Die Registerkarte ,Mein Meni"“ ist ein benutzerdefiniertes Menti fur den schnellen Zugriff auf bestimmte
Parameter.

e Die Registerkarte ,Anderungen Parameter* erméglicht den schnellen Zugriff auf die 10 zuletzt

geanderten Parameter.

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Mendi [Schnellstart] 5 /7 - 54
[Mein Menii] 17411~ - Menu 61
[Anderungen Parameter] L 114 - Menii 61
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Schnellstart SYS-

Menii [Schnellstart] 5 /17 -

Zugriff

Uber dieses Menii

[Schnelistart] =» [Schnellstart]

A WARNUNG

STEUERUNGSVERLUST

e Lesen Sie grundlich das Handbuch des angeschlossenen Motors.
e Vergewissern Sie sich anhand des Typenschilds und des Handbuchs des angeschlossenen Motors,
ob alle Motorparameter korrekt eingestellt sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Dieses Menl ermdglicht den schnellen Zugriff auf die grundlegenden einstellbaren Parameter.

[Motor Standard] b F - %

Motor-Standard.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 4 ~, oder

[Synchronregelung] F 5 4, oder

[SYN_UVC] 54 n wu, oder

[Reluktanzmotor] 5~ V L.

Dieser Parameter dient zur Anderung der Voreinstellungen folgender Parameter:
[Hohe Drehzahl] H5 P

[Schwell. Motorfreq.] F £ d
[Nennspannung Motor] » n 5
[Nennfrequenz Motor] F - 5
[Max. Frequenz] £ F r

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[50 Hz IEC] 50 IEC

Werkseinstellung
[60 Hz NEMA] 4] NEMA

[Nennleistung Motor] n P - %

Nennleistung Motor.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 4, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_UVC] 5 49~ wu, oder
O [Reluktanzmotor] 5~ V [, und

o [Auswahl Mot Param] /1F L auf [Mot Leist.] n P - eingestellt ist.

Auf dem Typenschild angegebene Nennleistung des Motors in kW, wenn [Motor Standard] & F ~ auf
[50 Hz IEC] & O eingestellt ist, und Nennleistung in PS, wenn [Motor Standard] & F ~ auf [60 Hz NEMA]
6 O eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

Je nach Nennleistung des Umrichters. | Einstellbereich

Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.
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[Nennspannung Motor] u n 5 %
Nennspannung Motor.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] [ £ E nicht auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 Y ~, oder

e [Synchronregelung] F 5 4, oder

e [SYN_UVC] 54~ wu, oder

e [Reluktanzmotor] 5~ V L.

Auf dem Typenschild angegebene Nennspannung des Motors.

Einstellung Beschreibung

100,0...690,0 VAC Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters und [Motor-
Standard] b F r

[Nennstrom Motor]  C ~ X
Motornennstrom geman Typenschild.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 4 n, oder

e [Synchronregelung] F 5 4, oder

e [SYN_UVC] 54~ u, oder

e [Reluktanzmotor] 5~V L.

Einstellung Beschreibung

0,25...1,8 In (1 Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters und [Motor-
Standard] b F r

(1) Entspricht dem Nennstrom des Umrichters, der in der Installationsanweisung und auf dem Typenschild
angegeben ist.

[Nennfrequenz Motor] F ~ 5%
Nennfrequenz Motor.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] [ £ E nicht auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

[Sync.motor] 5 4, oder

[Synchronregelung] F 5 4, oder

[SYN_UVC] 549w, oder

[Reluktanzmotor] 5~ V L.

Die Werkseinstellung ist 50 Hz oder Voreinstellung 60 Hz, wenn [Motor Standard] & F - auf 60 Hz
eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

10,0...599,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 50,0 Hz
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[Nenndrehzahl Motor] » 5 P %

Nenndrehzahl Motor.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L £ £ nicht auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 4 ~, oder

e [Synchronregelung] F 5 4, oder

e [SYN_UVC] 54 n u, oder

e [Reluktanzmotor] 5~ V L.

Wenn auf dem Typenschild die Synchrondrehzahl und der Schlupf in Hz oder % angegeben sind,
verwenden Sie zum Berechnen der Nenndrehzahl eine der folgenden Formeln:
100 — Schlupf in %
100
60 — Schlupf'in Hz
60

e Nenndrehzahl = Synchrondrehzahl x

e Nenndrehzahl = Synchrondrehzahl x (60-Hz-Motoren)

50 — Schlupf in Hz

e Nenndrehzahl = Synchrondrehzahl x (50-Hz-Motoren)

50
Einstellung Beschreibung
0...65.535 U/min Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.

[Cosinus Phi Motor 1] L o 5%

Nennwert Cosinus Phi Motor.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 4 ~, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_UVC] 54 nwu, oder
O [Reluktanzmotor] 5~ V L, und

o [Auswahl Mot Param] /1 F L auf [Nenn. Cosinus Phi Motor] [ o 5 eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,50...1,00 Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.

[2/3-Draht-Steuerung] £ L C l

2- oder 3-Draht-Steuerung.

A& WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Wird dieser Parameter geéndert, werden die Parameter [Zuord. Riick.lauf] ~ ~ 5 und [Typ 2-Draht-Strg.]
E [ E sowie die Zuweisungen der Digitaleingange auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

Stellen Sie sicher, dass diese Anderung mit dem Typ der verwendeten Verdrahtung kompatibel ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[2-Draht- 2L 2-Draht-Steuerung (pegelgesteuert): Das Ein- oder Ausschalten wird tiber

Steuerung] den Zustand (0 oder 1) oder die Flanke (0 zu 1 oder 1 zu 0) des Eingangs
gesteuert.

Beispiel firr eine Source-Verdrahtung:

DI1 Vorwarts
Dix Linkslauf

Werkseinstellung

[3-Draht- irc 3-Draht-Steuerung (flankengesteuert) [3-Draht]: Ein Impuls Vorwartslauf
Steuerung] oder Rickwértslauf reicht aus, um das Anlaufen des Motors zu steuern; ein
Impuls Stopp reicht aus, um das Anhalten des Motors zu steuern.
Beispiel firr eine Source-Verdrahtung:

| +24 DI DI2 DIx |

——1

E/ENE

DI1 Stopp
DI2 Vorwarts
Dix Linkslauf

[Max. Frequenz] E F r

Maximale Ausgangsfrequenz.

Die Werkseinstellung ist 60 Hz oder Voreinstellung 72 Hz, wenn [Motor Standard] & F ~ auf 60 Hz
eingestellt ist.

Zur Vermeidung von [Uberdrehzahl Motor] 5 o F -Fehlern wird empfohlen, die [Maximale Frequenz] k F
gleich oder héher als 110% der [Hohen Drehzahl] H 5 P zu wéahlen.

Einstellung Beschreibung

10,0...599,0 Hz(" Einstellbereich
Werkseinstellung: 60 Hz

(1) Das Maximum des Bereichs ist 10 * [Nennfreq. Motor] F ~ 5 fiir einen Asychronmotor oder 10 * [Nennfreq. Sync]
F - 5 5 fur einen Synchronmotor.

[Autotuning] £ u Z

A WARNUNG

UNERWARTETE BEWEGUNG

Beim Autotuning wird der Motor bewegt, um die Regelkreise einzustellen.
e Das System nur starten, wenn sich keine Personen oder Hindernisse im Betriebsbereich befinden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Wahrend der Motormessung sind Gerauschentwicklung und Schwingungen des Systems normal.

Wenn [Autotuning Typ] £ u n £ auf [Standard] 5 £ d eingestellt ist, fiihrt der Motor wahrend der
Motormessung kleine Bewegungen aus.

Wenn [Autotuning Typ] £ u n £ auf [Rotation] ~ o E eingestellt ist, l[auft der Motor mit halber
Nennfrequenz.

In jedem Fall muss der Motor angehalten sein, bevor ein Messvorgang gestartet wird. Stellen Sie sicher,
dass die Anwendung den Motor wahrend des Messvorgangs nicht starten kann.
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Der Messvorgang optimiert:
e die Motorleistung bei niedriger Drehzahl.
e die Schatzung des Motordrehmoments.

Autotuning wird nur dann ausgefiihrt, wenn kein Haltebefehl erteilt wurde. Wenn die Funktion ,Stopp
Freilauf oder ,Schnellhalt‘ einem Digitaleingang zugeordnet wurde, muss dieser Eingang auf 1 gesetzt
werden (Eingang auf 0 aktiv).

Autotuning hat Vorrang vor allen Fahr- oder Vormagnetisierungsbefehlen. Diese werden erst nach der
Autotuning-Sequenz beriicksichtigt.

Wenn die Motormessung einen Fehler erkannt hat, zeigt der Umrichter immer [Keine Aktion] n o an und
kann abhangig von der Konfiguration von [Fehlerreak. Tuning] £ ~ L in den Modus [Autotuning] £ u ~ fir
erkannte Fehler schalten.

Das Autotuning kann mehrere Sekunden dauern. Unterbrechen Sie den Vorgang nicht. Warten Sie, bis
das Anzeigeterminal auf [Keine Aktion] n o wechselt.

HINWEIS: Der thermische Zustand des Motors hat grof3en Einfluss auf das Messergebnis. Flihren Sie
Motormessungen immer bei angehaltenem und kaltem Motor durch. Stellen Sie sicher, dass die
Anwendung den Motor wahrend des Messvorgangs nicht starten kann.

Um eine Motormessung erneut ausfihren zu kdnnen, warten Sie, bis er vollstandig gestoppt und abgekuhlt
ist. Stellen Sie [Autotuning] £ u » auf [Autotuning léschen] L L ~ ein, um die Motormessung erneut
durchzufuhren.

Eine Motormessung ohne vorherige Ausflihrung der Funktion [Autotuning I6schen] L L ~ wird verwendet,
um den thermischen Zustand des Motors zu schéatzen.

Die Kabelldnge hat ebenfalls Einfluss auf das Messergebnis. Wird die Verkabelung geéndert, ist eine
Wiederholung des Messvorgangs erforderlich.

Einstellung ¢) Code/Wert Beschreibung
[Keine Aktion] no Autotuning nicht aktiv.
Werkseinstellung
[Autotuning YES Autotuning wird wenn méglich sofort ausgefiihrt, woraufhin der Parameter
anwenden] automatisch auf [Keine Aktion] » o wechselt. Wenn der Umrichterstatus
keine sofortige Motormessung erlaubt, wechselt der Parameter auf [Keine
Aktion] n o und der Vorgang muss erneut ausgefiihrt werden.
[Autotuning CLr Die von der Autotuning-Funktion erfassten Motorparameter werden
I6schen] zuriickgesetzt. Die Standard-Motorparameterwerte werden fir die
Steuerung des Motors verwendet. [Status Autotuning] £ u 5 ist auf [Nicht
ausgefiihrt] £ A & eingestellt.

[Status Autotuning] £ » 5

Status des Autotuning-Vorgangs.
(Nur zur Information, kann nicht verandert werden.)

Dieser Parameter wird beim Ausschalten des Umrichters nicht gespeichert. Er zeigt den Autotuning-Status
seit der letzten Inbetriebnahme an.

Code/Wert Beschreibung

Einstellung ()

[Nicht ausgefiihrt] | £ Ab Autotuning wird nicht ausgefihrt.

Werkseinstellung

[Anstehend] FEnd Autotuning wurde angefordert, aber noch nicht ausgefuhrt.

[Aktiv] Probl Autotuning aktiv.

[Fehler] FA L Beim Autotuning wurde ein Fehler erkannt.

[Autotuning donk Autotuning wurde ausgefihrt.

ausgefiihrt] Die von der Autotuning-Funktion ermittelten Motorparameter werden zur

Steuerung des Motors verwendet.
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[Auswahl Tuning] 5k un X
Auswahl Tuning.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung

[Vorgabe] EARB Die Standard-Motorparameterwerte werden fiir die Steuerung des Motors
verwendet.
Werkseinstellung

[Messen] MEAS Die vom Autotuning ermittelten Werte werden zur Steuerung des Motors
verwendet.

[Angepasst] Lub Die manuell eingestellten Werte werden fir die Steuerung des Motors
verwendet.

[ThermNennst. Mot.] (£t H

Strom fiir die thermische Uberwachung des Motors, der entsprechend dem auf dem Typenschild
angegebenen Bemessungsbetriebsstrom einzustellen ist.

Einstellung () Beschreibung
0,2...1,8 In(M Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.

(1) Entspricht dem Nennstrom des Umrichters, der in der Installationsanweisung und auf dem Typenschild
angegeben ist.

[Hochlauf] AL C

Zeit zum Hochlaufen von 0 bis [Nennfrequenz Motor] F ~ 5. Um eine Wiederholbarkeit der Rampen zu
erzielen, muss der Wert dieses Parameters entsprechend den Anwendungsmadglichkeiten festgelegt

werden.
Einstellung () Beschreibung
0,0...6.000,0 s(" Einstellbereich
Werkseinstellung: 3,0 s

(1) Bereich 0,01 bis 99,99 s, 0,1 bis 999,9 s oder 1 bis 6.000 s gemaR [Inkrement Rampe] ' r.

[Verzégerung] J E C

Zeit zum Auslaufen von [Nennfreq. Motor] F ~ 5 bis 0. Um eine Wiederholbarkeit der Rampen zu erzielen,
muss der Wert dieses Parameters entsprechend den Anwendungsmadglichkeiten festgelegt werden.

Einstellung () Beschreibung

0,0...6.000,0 s(M Einstellbereich
Werkseinstellung: 3,0 s

(1) Bereich 0,01 bis 99,99 s, 0,1 bis 999,9 s oder 1 bis 6.000 s gemaR [Inkrement Rampe] 1 r.

[Niedrige Drehzahl] L 5 P
Niedrige Drehzahl.
Motorfrequenz bei minimalem Sollwert, einstellbar von 0 bis [Hohe Drehzahl] H5 P.

Einstellung () Beschreibung
0,0... [Hohe Drehzahl] H5 F Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 Hz
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[Hohe Drehzahl] H5 F
Hohe Drehzahl.
Motorfrequenz bei maximalem Sollwert, einstellbar von [Niedrige Drehzahl] L 5 P bis [Max. Frequenz]
t F . Die Werkseinstellung wird auf 60 Hz gedndert, wenn [Motor Standard] & F ~ auf [60 Hz NEMA]
6 O eingestellt wird.
Zur Vermeidung von [Uberdrehzahl Motor] 5 o F -Fehlern wird empfohlen, die [Maximale Frequenz] £ F
gleich oder héher als 110% der [Hohen Drehzahl] H 5 P zu wéhlen.

Einstellung ¢) Beschreibung
0,0...[Max. Frequenz] EF Einstellbereich
Werkseinstellung: 50,0 Hz
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[Mein Mend] 1411~ - Meni

Zugriff
[Schnellstart] = [Mein Menii]

Uber dieses Meni
Dieses Menu enthalt die im Menl [Konfig. Mein Menli] 1149 L - gewahlten Parameter.

HINWEIS: StandardmaRig ist dieses Men leer.

[Anderungen Parameter] L 14 - Menii

Zugriff
[Schnellstart] =» [Anderungen Parameter]

Uber dieses Menii
Dieses Mend bietet einen Schnellzugang zu den 10 letzten modifizierten Parametern.
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Kapitel 5

[Instrumententafel] d 5 H -

Einfiihrung

Das [Instrumententafel] 4 5 H - enthalt Registerkarten fiir den schnellen Zugriff auf System- und

Anzeigefunktionen:

e Die Registerkarte ,System* dient zum Konfigurieren der wichtigsten Systemparameter.

e Die Registerkarte ,Energie” ermoglicht den Zugriff auf aktuelle Leistungszahler und Energieberichte, die
auf dem Anzeigeterminal in Form von Grafiken prasentiert werden.

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Menii [System] d5 £ - 64
Mendi [Instrumententafel] d 5 H - 65
Men [Z&éhler KWh]K W L - 66
[Instrumententafel] 4 5 H - Menl 68
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Menii [System] d5 E -

Zugriff

[Instrumententafel] =» [System]

[Vor Rampe Ref Freq] F - H
Frequenzsollwert vor Rampe (vorzeichenbehafteter Wert).

Der tatsachliche an den Motor angelegte Frequenzsollwert, unabhangig von der Auswahl des Sollwert-
kanals. Dieser Parameter ist schreibgeschiitzt.

Einstellung

Beschreibung

-[Hohe Drehzahl] H 5 P...[Hohe

Drehzahl] H5 P Hz

Einstellbereich
Werkseinstellung: -

[Status Umrichter] H/1 .+ 5

[Motorstrom] L [ ~

Status Umrichter.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Autotuning] Eun Autotuning

[DC-Bremsung dlhb DC-Bremsung

aktiv.]

[Bereit] rdy Umrichter betriebsbereit

[Freilauf] nSkE Steuerung Stopp Freilauf

[In Betrieb] run Motor in Beharrungszustand oder Fahrbefehl und Sollwert Null
[Hochlauf] ACC Hochlaufzeit

[Verzégerung] dEL Verzégerung

[Strombegrenzung | L L Strombegrenzung aktiv

]

[Schnellhalf] F5SE Schnellhalt

[Keine nLFP Steuerung ist eingeschaltet, aber DC-Bus ist nicht geladen.
Netzspannung]

[Gest. Stills.] CEL Gesteuerter Halt

[Anp. obr Angepasste Verzdgerung
Verzdgerung]

[Absch. Ausgang] | Sel Standby-Ausgangsabschaltung

[Warn. u5A Warnung Unterspannung
Unterspannung]

[Betriebszust FLE Das Produkt hat einen Fehler erkannt.
Fehler]

[Blinkmodus DCP] | 4L F Blinkmodus DCP

[STO aktiv] SEtn Sichere Drehmomentabschaltung aktiv
[Firmware-Update] | FWu F Firmware-Update

[Test Polrad] ASA Winkeleinstellung

Motorstrom.

Einstellung Beschreibung

Je nach Nennleistung des Umrichters.

Einstellbereich
Werkseinstellung: -
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[Motordrehzahl] 5 P 4
Motordrehzahl in U/min.
Dieser Parameter zeigt die berechnete Rotordrehzahl ohne Motorschlupf an.

Einstellung Beschreibung

0...65.535 U/min Einstellbereich
Werkseinstellung: -

[Therm. Zust. Motor] £ H -
Thermischer Zustand des Motors.

Der thermische Nennzustand des Motors betragt 100 %, der Schwellenwert [Uberlast Motor] o L F ist auf
118 % eingestellt.

Einstellung Beschreibung

0...200 % Einstellbereich
Werkseinstellung: —

Menii [Instrumententafel] d 5 H -

Zugriff
[Instrumententafel]

[Drhm/DZ] L £ 5

Anzeige der Drehmoment-/Drehzahl-Kurve.
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Menii [Zahler KWh]K W L -

Zugriff

[Instrumententafel] = [Z&hler kWh]

Uber dieses Menii

Dieses Menii enthalt viele Energieobjekte fir aktuelle Daten und kW-Verbrauchsberichte.

Es bietet die Moglichkeit, Uber die Funktionstaste F4 protokollierte Daten mit Grafiken anzuzeigen.

[Elk Energie verb.] o L 4%

Vom Motor verbrauchte elektrische Energie in TWh.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Elekt. Engv. (TWh)] o L 4 nicht auf O eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0...999 TWh

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Elk Energie verb.] o L 3%

Vom Motor verbrauchte elektrische Energie in GWh.

Einstellung

Beschreibung

0...999 GWh

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Elk Energie verb.] o L 2 %

Vom Motor verbrauchte elektrische Energie in MWh.

Einstellung

Beschreibung

0...999 MWh

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Elk Energie verb.] o L %

Vom Motor verbrauchte elektrische Energie in kWh.

Einstellung

Beschreibung

0...999 kWh

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Elk Energie verb.] o L 0%

Vom Motor verbrauchte elektrische Energie in Wh.

Einstellung

Beschreibung

0...999 Wh

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Ein. akt elek. Aus.] E P - W

Einschéatzung der aktiven elektrischen Ausgangsleistung.

Einstellung

Beschreibung

-32.767...32.767

Einstellbereich

Wert in kW oder PS, je nach Einstellung von [Motor Standard] & F .

Werkseinstellung: Schreibgeschutzt
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[Elk Energie Heute] o L E

Vom Motor heute verbrauchte elektrische Energie in kWh.

Einstellung

Beschreibung

0...4.294.967.295 kWh

Einstellbereich in kWh
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Elk Energie Gestern] o L 4

Vom Motor gestern verbrauchte elektrische Energie in kWh.

Einstellung

Beschreibung

0...4.294.967.295 kWh

Einstellbereich in kWh
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt
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[Instrumententafel] 4 5 H - Menl

Zugriff
[Instrumententafel]

Uber dieses Menii

Uber die F4-Funktionstaste am Anzeigeterminal kann eine der folgenden Ansichten fiir die Registerkarte
[Energie] gewahlt werden.

[Momentantrend kW] L V |
Zeigt die momentane Kurve elektrischer Energie am Umrichterausgang an.

[Tagl. kWh-Bericht] H 5 d
Zeigt das Tages-Energiehistogramm an.

[W&chent kWh-Bericht] H 5\W
Zeigt das Wochen-Energiehistogramm an.

[Monatl. kWh-Bericht] H 5 1
Zeigt das Monats-Energiehistogramm an.

[Jahrl. kWh-Bericht] H5 4
Zeigt das Jahres-Energiehistogramm an.
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Kapitel 6
[Diagnose] 4 A -

Einfiihrung

Im Menu [Diagnose] d : A - stehen Daten fir die Umrichter und Anwendungen zur Verfigung, die
fur Diagnosezwecke niitzlich sind.

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthélt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
6.1 [Diagnosedaten] 70
6.2 Men [Fehlerhistorie] P F H - 77
6.3 Meni [Warnungen] AL r - 80
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Abschnitt 6.1

[Diagnosedaten]

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema

Seite
Menu [Diagnosedaten] d d E - 71
[Servicemeldung] 5 £ - - Menl 73
Men( [Anderer Zustand] 55 £ - 74
Menu [Diagnose] 4 A u - 75
Mend [Identifikation] o + d - 76
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Diagnose dIA-

Meni [Diagnosedaten] d J £ -

Zugriff
[Diagnose] = [Diagnosedaten]

Uber dieses Meni
In diesem Menii stehen aktuelle Warnungen und erkannte Fehler sowie Umrichterdaten zur Verfligung.

[Letzte Warnung] L AL ~
Die zuletzt ausgegebene Warnung.
Die Warncodes finden Sie im Kapitel ,Diagnose und Fehlerbehebung® (siehe Seite 602).

[Letzter Fehler] L F E
Zuletzt aufgetretener Fehler.
Die Fehlercodes finden Sie im Kapitel ,Diagnose und Fehlerbehebung® (siehe Seite 604).

[Identifizierung Fehler] 1~ F 5 %
Identifizierung Fehler (inF6).
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Letzter Fehler] L F £ auf [Identifizierung Fehler] : n F B lautet.

Einstellung Beschreibung

0...12 (Wert in Hex.) Wert = 0x00: Kein Fehler erkannt

Wert = 0x01: Keine Reaktion des Optionsmoduls

Wert = 0x02: Timeout Signatur-Empfang

Wert = 0x03: Timeout ACK-Empfang

Wert = 0x04: Signaturlange

Wert = 0x05: Prifsumme

Wert = 0x06: Unbekannter Zustand

Wert = 0x07: UART-Empfang

Wert = 0x08: Unbekannte Protokollversion

Wert = 0x09: Unbekannter Modultyp

Wert = 0x0OA: Mehr als 5 erfolglose Versuche

Wert = 0x0B: Unbekannter Modultyp

Wert = 0x0C: Optionsmodul nicht vom Steckplatz unterstiitzt

Wert = 0x0D: Identisches Optionsmodul in mehr als einem Steckplatz
Wert = 0xOE: O1SV nicht empfangen

Wert = OxOF: Softwareversion O1SV Optionsmodul nicht kompatibel
Wert = 0x10: reserviert

Wert = 0x11: reserviert

Wert = 0x12: Steuerungsklemmen-Modul nicht vorhanden oder nicht
erkannt

Werkseinstellung: —

[Interner Fehler19] 1~ F J *
Fehlercode Encoder-Modul.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Letzter Fehler] L F £ auf [Interner Fehler 19] / n F J lautet.

Einstellung Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: —
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[Encoder-Istw. Fehl] EAL E X
Fehlercode Encoder-Istwert.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Letzter Fehler] L F £ auf [Verlust Encoder Sig] 5 P F lautet.

Einstellung

Beschreibung

0...65.535

Einstellbereich
Fehler-ID Encoder
1: Uberstrom Encoder-Versorgung

10:
11:
12:
13:
20:
21:
22:
30:
31:
32:
33:
40:

AB-Encoder: A-Leitung getrennt
AB-Encoder: B-Leitung getrennt
AB Encoder: Erfassungsfehler
AB Encoder: Fehler Spitze
Resolver: LOS-Fehler
Resolver: DOS-Fehler
Resolver: LOT-Fehler

SinCos: Signalverlust

SinCos: Signalverlust

SinCos: Erfassungsfehler
SinCos: Fehler Spitze
Hiperface: Timeout beim Warten auf Antwort und erneuter Versuch

Uberschritten

41:

Hiperface: Encodertyp unbekannt und kann nicht aus Encoder-

EEPROM ausgelesen werden

42:
43:

Hiperface: Hiperface-Befehl GetAbsolutePosition fehlgeschlagen
Hiperface: Prifsummen-Fehler erkannt und erneuter Versuch

Uberschritten

50:
51
52
57:
58:
59:
60:

Endat: Kommunikationsfehler

: Endat: Encoder nicht verbunden
...56: Endat: Lesefehler Parameter EnDat21

Endat: Encoder unterstitzt nicht EnDat22
Endat: Verfahren zur Laufzeit-Kompensation
Endat: Verfahren zur Laufzeit-Kompensation
Endat: Fehler zyklische Kommunikation

Werkseinstellung: —

[Anz der Starts] ~ 511
Anzahl der Motorstarts (riicksetzbar).

Einstellung

Beschreibung

0...4.294.967.295

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0

[Betriebsstd. Motor] - E HH
Betriebsstunden Motor.

Anzeige der abgelaufenen Zeit (riicksetzbar) in 0,1 Stunden (Zeitdauer, die der Motor in Betrieb war).

Einstellung

Beschreibung

0,0...429.496.729,5 h

Einstellbereich
Werkseinstellung: _
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[Servicemeldung] 5 E - - Meni

Zugriff
[Diagnose] = [Diagnosedaten] = [Servicemeldung]

Uber dieses Meni
In diesem Meni stehen die Servicemeldungen zur Verfligung.

Dies ist eine benutzerdefinierte Servicemeldung, die unter [Meine Einstellungen] 14 P =» [Anpassung]
L u 5 =» [Servicemeldungen] 5 E ~ konfiguriert wird.
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Meni [Anderer Zustand] 55 E -

Zugriff

[Diagnose] = [Diagnosedaten] =» [Anderer Zustand]

Uber dieses Menii

Liste der Sekundarzusténde.

Liste

[Sleep Modus aktiv] 5L 1
[Parametersatz 1 aktiv] L F P |
[Parametersatz 2 aktiv] L F P 2
[Parametersatz 3 aktiv] L F F 3
[Aut. Wiederanlauf] A u E o
[DC-Bus geladen] & L
[Schnellhalt aktiv] F 5 E
[Rickfallfrequenz] F - F
[Drehzahl gehalten] ~ L 5

[Art des Stopps] 5 E E
[Drehgeber Konfig] L C
[Bremsung aktiv] b - 5
[Warnung DC-Bus-Welligkeit] d L ~ W
[Warnung Sollfreq] 5 - A

[Vorwaérts] NF - d
[Linkslauf] M~ 5

[Magn Motor aktiv] F L X

[Autotuning] £ u n
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Diagnose dIA-

Menu [Diagnose] d A u -

Zugriff
[Diagnose] = [Diagnosedaten] = [Diagnose]

Uber dieses Meni
Dieses Meni ermdglicht einfache Testsequenzen fir die Diagnose.

[Diagnose LUFTER] F n £
Diagnose der internen Lufter.
Diese Funktion startet eine Testsequenz.

[LED-Diagnose HMI] HL E
Diagnose der Produkt-LED(s).
Diese Funktion startet eine Testsequenz.

[IGBT Diag mit Motor] W E
Diagnose der Produkt-IGBT(s).

Diese Funktion startet eine Testsequenz mit dem angeschlossenen Motor (offener
Stromkreis/Kurzschluss).

[IGBT Diag o. Motor] W = E
Diagnose der Produkt-IGBT(s).
Diese Funktion startet eine Testsequenz ohne den Motor (Kurzschluss).
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Menii [Identifikation] o 1 d -

Zugriff

Uber dieses Menii

[Diagnose] = [Diagnosedaten] =» [Identifikation]

Dieses Menli ist schreibgeschitzt und kann nicht konfiguriert werden. Folgende Informationen kénnen
angezeigt werden:

Sollwert, Nennleistung und Spannung des Umrichters
Software-Version des Umrichters

Seriennummer des Umrichters

Vorhandene Optionsmodule, jeweils mit Softwareversion
Typ und Version des Anzeigeterminal
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Abschnitt 6.2
Menu [Fehlerhistorie] P F H -

Mentu [Fehlerhistorie] P F H -

Zugriff

Uber dieses Menii

[Diagnose] =» [Fehlerhistorie]

In diesem Meni werden die 15 zuletzt erkannten Fehler angezeigt (d P | bis d P F).

Wenn Sie in der Fehlerhistorie fir einen gewahlten Fehlercode die OK-Taste driicken, werden die zum
Zeitpunkt des Fehlers protokollierten Umrichterdaten angezeigt.

HINWEIS: Gleicher Inhalt fir [Letzter Fehler 1] 4 F | bis [Letzter Fehler F] d P F.

[Letzter Fehler1] 4 F |

Letzter Fehler 1.
Identisch mit [Letzter Fehler] L F E (siehe Seife 77).

[Status Umrichter] H5 |

Status HMI.
Identisch mit [Status Umrichter] H1 1 5 (siehe Seife 64).

[Stat. letz. Fehl. 1] EP |

Status letzter Fehler 1.
DRIVECOM-Statusregister (identisch mit [Statuswort ETA] £ E A).

[Statuswort ETI] F |

Statuswort ETI
ETI-Statusregister (siehe Kommunikationsparameterdatei).

[Befehlswort] L [TF |

Befehlswort.
Befehlsregister (identisch mit [Befehlswort] L 17 d).

[Motorstrom] L L P |

Motorstrom (identisch mit [Motorstrom] L L r).

Einstellung Beschreibung

0..24In M Einstellbereich
Werkseinstellung: _

(1) Entspricht dem Nennstrom des Umrichters, der in der Installationsanweisung und auf dem Typenschild
angegeben ist.

[Ausgangsfrequenz] - F P |

Motorfrequenz (identisch mit [Ausgangsfrequenz] r F r).

‘ Einstellung ‘ Beschreibung

-3.276,7...3.276,7 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: _
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[Abgelaufene Zeif] - E P |

Abgelaufene Zeit.
Einstellung Beschreibung
0...65.535 h Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[DC-Bus-Spannung] w L P |
DC-Bus-Spannung (identisch mit [DC-Bus-Spannung] V & u 5).

Einstellung

Beschreibung

1,0...860,0 VAC

Einstellbereich: [Wenn kein Wert gemessen wird, erscheint Nicht messbar]
u Ll nunK auf der Anzeige.
Werkseinstellung: _

[Therm. Zust. Motor] E HP |

Thermischer Zustand des Motors (identisch mit [Therm. Zust. Motor] £ H r).

Einstellung

Beschreibung

0...200 %

Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Befehlskanal] J L L 1
Befehlskanal (identisch mit [CMD Kanal] L N4 C).

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Klemmen] EEr Klemme

[SollFreq dez LCC Anzeigeterminal

Term.]

[Modbus] Nndhb Serieller Modbus

[CANopen] CAn CANopen

[Feldbusmodul nEE Feldbusmodul

Modul]

[Ethernet-Modul] | EEhR Embedded Ethernet
HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E moglich.

[PC Tool] PW5 DTM-basierte Inbetriebnahmesoftware

[Kanal Sollwert] 4~ L |
Kanal fir Sollwertfrequenz (identisch mit [Kanal Sollwert] - F L L).
Identisch mit [Befehlskanal] J L L 1 (siehe Seite 78).

[Motordrehmoment] o £ P |

Geschéatzter Drehmomentwert des Motors (identisch mit [Drehmoment Motor] o £ ).

HINWEIS: Der angezeigte Wert ist unabhangig von der Richtung im Motormodus immer positiv und im

Generatormodus immer negativ.

Einstellung

Beschreibung

-300...300 %

Einstellbereich
Werkseinstellung: _
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[Therm. Zustand Umrichter] EdF |

Gemessener thermischer Zustand des Umrichters (identisch mit [Therm. Zust. Umr.] £ H d).

Einstellung Beschreibung

0...200 % Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Ubergangstemp. IGBT] £ JF |

Geschatzter Ubergangstemperaturwert.

Einstellung Beschreibung

0...255°C Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Schaltfrequenz] 5 F F |
Verwendete Schaltfrequenz (bezogen auf [Schaltfrequenz] 5 F ~).

Einstellung Beschreibung

0...65.535 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Letzter Fehler 2] J P 2 bis [Letzter Fehler F] d F F
Letzter Fehler 2... Letzter Fehler F
Identisch mit [Letzter Fehler 1] d P | (siehe Seite 77).
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Abschnitt 6.3
Meni [Warnungen] AL r -

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
[Aktive Warnungen] AL r d - Menl 81
Menis [Definition Warn Gruppe 1] A I L - bis [Definition Warn Gruppe 5] A5 [ - 82
[Warnungen] AL - - Meni 82
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[Aktive Warnungen] AL  d - Meni

Zugriff
[Diagnose] =» [Warnungen] =p [Aktive Warnungen]

Uber dieses Meni
Liste der aktuellen Warnungen.

Liegt eine Warnung vor, wird auf dem Anzeigeterminal v und 8 angezeigt.

Liste der verfligbaren Warnungen
Die Warncodes finden Sie im Kapitel ,Diagnose und Fehlerbehebung® (siehe Seite 602).
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Meniis [Definition Warn Gruppe 1] A I L - bis [Definition Warn Gruppe 5] A5 -

Zugriff
[Diagnose] =» [Warnungen] =p[Definition Warn Gruppe 1] bis [Definition Warn Gruppe 5]

Uber dieses Menii

In den folgenden Untermenis werden die Warnungen in einer bis fiinf Gruppen zusammengefasst. Die
einzelnen Gruppen kénnen zur Remote-Signalisierung einem Relais oder einem digitalen Ausgang
zugeordnet werden.

Wenn eine oder mehrere in einer Gruppe ausgewahlte Warnungen auftreten, wird die entsprechende
Warngruppe aktiviert.

Liste der Warnungen
Die Warncodes finden Sie im Kapitel ,Diagnose und Fehlerbehebung® (siehe Seite 602).

[Warnungen] AL - - Meni

Zugriff
[Diagnose] =» [Warnungen]

Uber dieses Menii
Dieses Menii gibt die Warnungshistorie an (letzte 30 Warnungen).

[Warnungshistorie] AL H
Identisch mit [Letzte Warnung] L AL - (siehe Seife 77).
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Kapitel 7
[Anzeige] Mo n -

Einfiihrung

a> .
Im M a A - Menl [Anzeige] stehen Uberwachungsdaten fir die Umrichter und die Anwendung zur
Verfligung.

Es ermdglicht die anwendungsorientierte Anzeige von Daten in Bezug auf Energie, Kosten, Zyklen,
Wirkungsgrad usw.

Die Daten kénnen mit benutzerdefinierten Einheiten und Grafikansichten dargestellt werden.

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
71 [Parameter Energie] 84
7.2 [Instrumententafel Pumpe] 91
7.3 [M/S Parameter] 92
7.4 [Motorparameter] 97
7.5 [Umrichterparameter] 99
7.6 [Wéarmeliberwachung] 103
7.7 [PID-Anzeige] 104
7.8 [Handhabung Zahler] 105
7.9 [Sonstiger Status] 107

7.10 [Abbild E/A] 108

7.11 [Abbild Kommunikation] 132

712 [Protokollierung Daten] 156
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Abschnitt 7.1

[Parameter Energie]

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Mend [Elek Ener Eing Zahl) EL . - 85
Mend [Elek Ener Ausg Z&hl] E L o - 86
Menu [Mechanische Energie] IME L - 88
[Energieeinsparung] £ 5 A - Meni 89
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Meni [Elek Ener Eing Zahl] EL , -

Zugriff
[Anzeige] =» [Parameter Energie] =» [Elek Ener Eing Zahl]

Uber dieses Meni
Dieses Meni enthalt Daten zur elektrischen Energiezufuhr.

[Tat. Energiez.] E 4%
Eingangsleistungsaufnahme (TWh).

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Tat. Energiez.] : E 4 nicht auf O festgelegt ist.

Einstellung Beschreibung

-999...999 TWh Einstellbereich
Werkseinstellung:

[Tat. Energiez.)] E 3%
Eingangsleistungsaufnahme (GWh).

Einstellung Beschreibung

-999...999 GWh Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Tat. Energiez.] (E 2%
Eingangsleistungsaufnahme (MWh).

Einstellung Beschreibung

-999...999 MWh Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Tat. Energiez.] E 1%
Eingangsleistungsaufnahme (kWh).

Einstellung Beschreibung

-999...999 kWh Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Tat. Energiez.] £ O%

Eingangsleistungsaufnahme (Wh).

Einstellung Beschreibung

-999...999 Wh Einstellbereich
Werkseinstellung: _
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Menii [Elek Ener Ausg Zahl] E L o -

Zugriff

[Anzeige] =» [Parameter Energie] =» [Elek Ener Ausg Zahl]

Uber dieses Menii

Dieses MenU enthalt Daten zur elektrischen Energieabgabe.

[Ein. akt elek. Aus.] E P - W

Einschatzung der aktiven elektrischen Ausgangsleistung.

Einstellung

Beschreibung

Je nach Nennleistung des Umrichters.

Auf dem Typenschild angegebene Nennleistung des Motors in kW, wenn
[Motor Standard] & F ~ auf [60Hz IEC] 5 O eingestellt ist, oder
Nennleistung in PS, wenn [Motor Standard] & F - auf [60Hz NEMA]

eingestelltist. 60
Werkseinstellung: _

[Tat. Verbrauch] o £ 4 %
Energieaufnahme (TWh).

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Tat. Verbrauch] o £ 4 nicht auf 0 eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

-999...999 TWh

Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Tat. Verbrauch] = E 3

Energieaufnahme (GWh).

Einstellung Beschreibung

-999...999 GWh Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Tat. Verbrauch] c £ 2

Energieaufnahme (MWh).

Einstellung Beschreibung

-999...999 MWh Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Tat. Verbrauch] o £ |

Energieaufnahme (kWh).

Einstellung Beschreibung

-999...999 kWh Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Tat. Verbrauch] oc £ O
Energieaufnahme (Wh).

Einstellung

Beschreibung

-999...999 Wh

Einstellbereich
Werkseinstellung: _
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[Elk Energie Heute] o L E

Vom Motor heute verbrauchte elektrische Energie (kWh).

Einstellung

Beschreibung

0...4.294.967.295 kWh

Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Elk Energie Gestern] o L 4

Vom Motor gestern verbrauchte elektrische Energie (kWh).

Einstellung

Beschreibung

0...4.294.967.295 kWh

Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Schw. Uberverbr.] FL A H
Schwellwert fiir Uberverbrauch.

Einstellung

Beschreibung

Schw. Unterverbr.] P L AL ...200,0 %
[ ] ,

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0%

[Schw. Unterverbr] PLC AL
Schwellwert flir Unterverbrauch.

Hochstwert = FPLC AH wenn PL AH <100 %.

Einstellung

Beschreibung

PLAH <100 %

0,0...100,0 % oder [Schw. Uberverbr.] P L A H wenn | Einstellbereich

Werkseinstellung: 0,0%

[Verz. Ub/Unt.verbr.] PL A E

Erkennungszeit Uber-/Unterverbrauch

Einstellung

Beschreibung

0...60 min

Einstellbereich
Werkseinstellung: 1 min

[Abgabeleistung Spitze] Mo E P
Abgabeleistung Spitze.

Einstellung

Beschreibung

Je nach Nennleistung des Umrichters.

Einstellbereich
Werkseinstellung: _

NVEG61645 03/2020

87




Anzeige MOn-

Meni [Mechanische Energie] ME L -

Zugriff

[Anzeige] =» [Parameter Energie] =» [Mechanische Energie]

Uber dieses Menii

Dieses MenU enthalt Daten zur mechanischen Energieabgabe.

[Einsch. Leist.wert] o P - W

Einschatzung (Berechnung) der mechanischen Motorleistung.

Einstellung

Beschreibung

Je nach Nennleistung des Umrichters.

Auf dem Typenschild angegebene Nennleistung des Motors in kW, wenn
[Motor Standard] & F ~ auf [60Hz IEC] 5 O eingestellt ist, oder

Nennleistung in PS, wenn [Motor Standard] & F - auf [60Hz NEMA]

eingestelltist. 60
Werkseinstellung: _

[VerbrauchMotor] 1€ 4 %

Energieverbrauch (TWh).
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [VerbrauchMotor] /7 £ 4 nicht auf O eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0...999 TWh

Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[VerbrauchMotor] 1€ 3%

Energieverbrauch (GWh).

Einstellung

Beschreibung

0...999 GWh

Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[VerbrauchMotor] 1€ 2 %

Energieverbrauch (MWh).

Einstellung

Beschreibung

0...999 MWh

Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[VerbrauchMotor] ME 1%

Energieverbrauch (kWh).

Einstellung

Beschreibung

0...999 kWh

Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[VerbrauchMotor] M E O *

Energieverbrauch (Wh).

Einstellung

Beschreibung

0...999 Wh

Einstellbereich
Werkseinstellung: _
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[Energieeinsparung] £ 5 A - Meni

Zugriff
[Anzeige] =» [Parameter Energie] =» [Energieeinsparung]

Uber dieses Menti

Dieses Men bietet einen Vergleich zwischen Anwendungen mit und ochne Umrichter hinsichtlich Kosten,
Energieverbrauch und CO,-AusstoR.

[Sollwert Leistung] F - E F
Sollwert Leistung ohne Umrichter

Einstellung Beschreibung

0,00...655,35 kW Auf dem Typenschild angegebene Nennleistung des Motors in kW, wenn
[Motor Standard] & F - auf [50Hz IEC] 5 O eingestellt ist, und
Nennleistung in PS, wenn [Motor Standard] & F - auf [60Hz NEMA] & O

eingestellt ist.
Werkseinstellung: 0,00 kW

[kWh-Kosten] EL 5 E
Kosten pro kWh.

Einstellung Beschreibung

0,00...655,35 $ Einstellbereich in €, wenn [Motor Standard] & F - auf [50 Hz IEC] 50
eingestellt ist, oder in $, wenn [Motor Standard] & F ~ auf [60 Hz NEMA]
E O eingestellt ist.

Werkseinstellung: _

[CO2-Verhéltnis] EL o &
Menge CO, pro kWh.

Einstellung Beschreibung

0,000...65,535 kg/kWh Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,000 kg/kWh

[Energieeinsparung] E 5 AV
Energieeinsparung durch die Umrichterlésung.

Einstellung Beschreibung

0...4.294.967.295 kWh Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Geldeinsparung] L A5 H
Kosteneinsparung durch die Umrichterldsung.

Einstellung Beschreibung

0,00...42.949.672 $ Einstellbereich in €, wenn [Motor Standard] & F - auf [60 Hz IEC] 5 O
eingestellt ist, oder in $, wenn [Motor Standard] & F - auf [60 Hz NEMA]
E O eingestellt ist.

Werkseinstellung: _
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[CO2-Einsparung] L = 2 &

Durch die Umrichterlésung eingesparter CO,-Ausstoly

Einstellung Beschreibung

0,0...429.496.729,5 t Einstellbereich
Werkseinstellung: _
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Abschnitt 7.2

[Instrumententafel Pumpe]

Menii [Applikationsparameter] A F r -

Zugriff
[Anzeige] =» [Umrichterparameter]

Uber dieses Meni
In diesem Men( werden anwendungsbezogene Informationen angezeigt.

[Anwendungszustand] AP F 5
Anwendungszustand.
Dieser Parameter gibt den Anwendungszustand des Umrichters an.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[In Betrieb] run Keine Anwendungsfunktion aktiv; der Umrichter ist in Betrieb.
[Stopp] SEaF Keine Anwendungsfunktion aktiv; der Umrichter ist nicht in Betrieb.
[Lokalmodus aktiv] | L o C AL Modus ,Forced lokal* aktiviert

[Kanal 2 aktiv] oVEr Steuerungsmodus Override-Drehzahl aktiviert

[Manueller Modus | 1A r w Motor lauft; der manuelle PID-Modus ist aktiv.

aktiv]

[PID aktiv] Auta Motor lauft; der automatische PID-Modus ist aktiv.

[Boost aktiv] boo5St Die Boost-Funktion ist aktiv.

[Ruhemodus aktiv] | 5L EEF Der Ruhemodus ist aktiv.

[Spiel aktiv] b95 Spielsequenz ist aktiv
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Abschnitt 7.3
[M/S Parameter]

Uber dieses Menii

Dieses Menu ist zugénglich, wenn [M/S Komm.modus] /715 L /1 nicht auf [Nein] »n o eingestellt ist.

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Menu [M/S Lokales Display] /15 a - 93
Men( [M/S Systemdisplay] /715 ~ - 95
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Mentii [M/S Lokales Display] 115 o -

Zugriff
[Anzeige] =» [M/S Parameter] =» [M/S Lokales Display]

Uber dieses Meni
Dieses Menu beinhaltet die mit der lokalen Master/Slave-Anzeige verknupften Parameter.
Dieses Men ist zugénglich, wenn [M/S Komm.modus] 15 L 11 nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.

[M/S Status] M55
M/S Funktionsstatus.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Keine] nonk Nicht konfiguriert
[M/S Lokale nACE M/S Lokale Steuerung
Steuerg]

[M/S Nicht bereit] | nrd4d M/S Nicht bereit

[M/S Bereit] rEAdY M/S Bereit

[M/S in Betrieb] run M/S in Betrieb

[M/S Warnung] ALArN M/S Warnung

[M/S Master-DZ-Sollw] 115 115 X
M/S Master-Drehzahl-Sollwert.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S Komm.modus] 175 L 7 nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

-599,0...599,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[M/S Master-Drehm. Sollw.] F T E r *
M/S Master-Drehmoment-Sollwert.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S Komm.modus] 715 L 7 nicht auf [Nein] n o eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

-32.767...32.767 Nm Einstellbereich je nach Nennleistung des Umrichtersund +n r E-

Einstellung der [TQS-Drehmoment-Skalierung].
Werkseinstellung: _

[M/S Lok. DZ-Solw] 15 5 - X
M/S Lokaler Drehzahl-Sollwert.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [M/S Komm.modus] /15 L 7 nicht auf [Nein] » o und

e [M/S Rolle Anlage] 175 d E auf [Slave] 5L AV E eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

-599,0...599 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: _
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[M/S lokaler Drehm. Sollw.] F E o ~ *
M/S lokaler Drehmoment-Sollwert.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [M/S Komm.modus] 75 L 1 nicht auf [Nein] » = und
e [M/S Rolle Anlage] 115 d £ auf [Slave] 5L AV E eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

-32.767...32.767 Nm Einstellbereich je nach Nennleistung des Umrichters und +n r E-

Einstellung der [TQS-Drehmoment-Skalierung].
Werkseinstellung: _

[Motorfrequenz] ~ F ~
Motorfrequenz.

Dieser Parameter zeigt die berechnete Rotorfrequenz ohne Motorschlupf an.

Einstellung Beschreibung

-3.276,7...3.276,7 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 Hz

[Motormoment (Nm)] o £ 9
Motordrehmoment.
Ausgangsdrehmoment.

HINWEIS: Der angezeigte Wert ist unabhangig von der Richtung im Motormodus immer positiv und im
Generatormodus immer negativ.

Einstellung Beschreibung

-32.767...32.767 Nm Einstellbereich je nach Nennleistung des Umrichters und 1 n r E-

Einstellung der [TQS-Drehmoment-Skalierung].
Werkseinstellung: _
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Meni [M/S Systemdisplay] /75 r -

Zugriff

Uber dieses Menti

[Anzeige] = [M/S Parameter] = [M/S Systemdisplay]

Dieses MenU beinhaltet die mit dem Master/Slave-System verkniipften Parameter.

Das Menii ist zuganglich, wenn [M/S Komm.modus] /7 5 L /7 auf [MultiDrive Link] 1d L eingestellt ist.

[M/S Lok. DZ-Sollw] 115 5 - X

M/S Ausgangsdrehzahl-Sollwert.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [M/S Komm.modus] /15 L 7 nicht auf [Nein] » o und
e [M/S Anlagen-ID] 115 : d auf[Slave] 5L AV E eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

-599,0...599 Hz

Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[M/S Iokaler Drehm. Sollw.] F £ o - X

M/S Ausgangsdrehmoment-Sollwert.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [M/S Komm.modus] /15 L 7 nicht auf [Nein] » o und
e [M/S Anlagen-ID] 115 . d auf [Slave] 5L AV E eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

-32.767...32.767 Nm

Einstellbereich der [TQS-Drehmoment-Skalierung].
Werkseinstellung: _

[M/S Auswahl Anlage] M54 n
M/S Auswahl Anlage.

Dieser Parameter dient zur Auswahl der Gerateparameter, die angezeigt werden sollen.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Master] NStEr Master
Werkseinstellung

[Slave 1] SLV I Slave 1
[Slave 2] s5Lve Slave 2
[Slave 3] sLv3 Slave 3
[Slave 4] SLVH Slave 4
[Slave 5] S5LVS Slave 5
[Slave 6] SLVE Slave 6
[Slave 7] S5LV7 Slave 7
[Slave 8] S5LVEH Slave 8
[Slave 9] sLvyg Slave 9
[Slave 10] sLv IO Slave 10
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[M/S Status Anlage] M5 45
M/S Status Anlage.
Status des mit [M/S Auswahl Anlage] /1 5 d » gewahlten Gerats.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Keine] nank Nicht konfiguriert
[M/S Nicht bereit] | nrdY M/S Nicht bereit
[M/S Bereit] rEARJY M/S Bereit

[M/S in Betrieb] run M/S in Betrieb
[M/S Warnung] ALAFN M/S Warnung

[M/S DZ-Sollw. Anl.] 75X 5
M/S Drehzahl-Sollwert Anlage.
Zeigt den lokalen Drehzahlsollwert des mit [M/S Auswahl Anlage] 17 5 d n gewahlten Geréts an.

Einstellung Beschreibung

-599,0...599 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[M/S Drehm. Sollw. Anlage] F X £
M/S Drehmoment-Sollwert Anlage.

Zeigt den lokalen Drehmomentsollwert des mit [M/S Auswahl Anlage] 175 4 n gewahlten Geréts an.

Einstellung Beschreibung

-32.767...32.767 Nm Einstellbereich je nach Nennleistung des Umrichters und +n r E-

Einstellung der [TQS-Drehmoment-Skalierung].
Werkseinstellung: _
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Abschnitt 7.4

[Motorparameter]

Menii [Motorparameter] /111 o -

Zugriff
[Anzeige] =» [Motorparameter]

Uber dieses Menii
In diesem Meni werden die motorspezifischen Parameter angezeigt.

[Motordrehzahl] 5 P d4
Motordrehzahl.

Dieser Parameter zeigt die berechnete Rotordrehzahl ohne Motorschlupf an.

Einstellung Beschreibung

0...65.535 U/min Einstellbereich
Werkseinstellung:—

[Mech. DZ m. Vorz.] 5P d |
Mechanische Motordrehzahl mit Vorzeichen.

Einstellung Beschreibung

-100.000...100.000 U/min Einstellbereich
Werkseinstellung:—

[Motorspannung] u o P

Motorspannung.

Einstellung Beschreibung

0...65.535V Einstellbereich
Werkseinstellung:—

[Motorleistung] o P ~
Motorleistung.

Ausgabeleistung in % (100 % = mechanische Nennleistung Motor).

Einstellung Beschreibung

-300...300 % Einstellbereich
Werkseinstellung: —

[Nennmoment Motor] £ 9~

Berechnetes Nennmoment des Motors in Nm (+/- 2 % Toleranz).

Dieser Parameter wird durch eine Anderung des [Magnetisierungsstroms] : d A beeinflusst.

Einstellung Beschreibung

Werkseinstellung: _

0,01...65.535 Nm Einstellbereich je nach Nennleistung des Umrichtersund +n r E-
Einstellung der [TQS-Drehmoment-Skalierung].
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[Motordrehmoment] = E ~
Motordrehmoment.

Ausgabedrehmoment (100 % = [Nennmoment Motor] £ 9 ).

HINWEIS: Der angezeigte Wert ist unabhangig von der Richtung im Motormodus immer positiv und im

Generatormodus immer negativ.

Einstellung

Beschreibung

-300,0... 300,0 %

Einstellbereich
Werkseinstellung: —

[Motormoment (Nm)] o £ 9 n
Motormoment (Nm).
Ausgangsdrehmoment.

HINWEIS: Der angezeigte Wert ist unabhangig von der Richtung im Motormodus immer positiv und im

Generatormodus immer negativ.

Einstellung

Beschreibung

-32.767 Nm...32.767 Nm

Einstellbereich je nach Nennleistung des Umrichters und +n r E-
Einstellung der [TQS-Drehmoment-Skalierung].
Werkseinstellung: _

[Motorstrom] L L r

Motorstrom.

Einstellung Beschreibung

0,00.. 65.535 A Einstellbereich: Je nach Nennleistung des Umrichters.
Werkseinstellung: —

[Therm. Zust. Motor] £ H -
Thermischer Zustand des Motors.

Der thermische Normalzustand des Motors betragt 100 %, der Schwellenwert [Uberlast Motor] o L F ist

auf 118 % eingestellt.

Einstellung

Beschreibung

0...200 %

Einstellbereich
Werkseinstellung: —
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Abschnitt 7.5

[Umrichterparameter]

Meni [Umrichterparameter] TF . -

Zugriff
[Anzeige] =» [Umrichterparameter]

Uber dieses Menii
In diesem Meni werden die umrichterspezifischen Parameter angezeigt.

[AIV1 Abbild Eingang] A :V [/
AIV1 Abbild Eingang.
Dieser Parameter kann nur gelesen werden. Er ermdglicht die Anzeige des iber den Motor angelegten
Drehzahlsollwerts Giber den Feldbuskanal.

Einstellung Beschreibung
-10,000...10,000 (" Einstellbereich
Werkseinstellung: —

1): Bereich gemaR [Typ AIV1] AV [E.

[Vor Rampe Ref Freq] F - H
Frequenzsollwert vor Rampe.

Dieser Parameter kann nur gelesen werden. Er ermdglicht die Anzeige der auf den Motor angewendeten
Sollwertfrequenz unabhangig vom ausgewahlten Kanal fir den Sollwert.

Einstellung Beschreibung

-599,0...599,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 Hz

[Sollwertfrequenz] L F ~
Sollwertfrequenz.

Dieser Parameter erscheint nur, wenn die Funktion aktiviert wurde. Er"wird verwendet, um die Sollwert-
frequenz mithilfe der dezentralen Steuerung zu andern. OK muss zum Andern des Sollwerts nicht gedriickt

werden.
Einstellung ) Beschreibung
-599,0...599,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: —
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[Sollw. Drehm. HMI] L £ ~ X
Drehmomentsollwert.

Dieser Parameter erscheint nur, wenn die Funktion aktiviert wurde. Er wird verwenqet, um den
Drehmomentsollwert mithilfe der dezentralen Steuerung zu andern. OK muss zum Andern des Sollwerts
nicht gedriickt werden.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Umsch M /v Regel.] £ 5 5 nicht auf [Nicht zugeordnet] » o eingestellt ist und
e [Kanal Sollw M] E ~ | auf [SollFreq dez Term.] L L L eingestellt ist.

Einstellung Q) Beschreibung

-300,0...300,0 % Einstellbereich
Werkseinstellung: —

[Sollwert Moment HMI] £ - - X

Drehmomentsollwert.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [M/S Rolle Anlage] 15 d £ auf [Slave] 5L AV E und

e [M/S Steuerungstyp ] 15 L E auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Drehmoment direkt] £ - 9 4 oder
O [Drehm. riickwarts] £ - 9 -~ oder
O [Drehm. benutzerdef.] £ - G L.

Einstellung ) Beschreibung

-3.276,7...3.276,7 % Einstellbereich
Werkseinstellung: —

[Motorfrequenz] - F ~
Motorfrequenz.
Dieser Parameter zeigt die berechnete Rotorfrequenz ohne Motorschlupf an.

Einstellung Beschreibung

-3.276,7...3.276,7 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 Hz

[Statorfrequenz.] 5 F 9%
Statorfrequenz.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] eingestelltist. £ P r

Einstellung ) Beschreibung

[Keine Freq. angel.] n o...599,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: —

[Rotorfrequenz] ~ F 9%
Rotorfrequenz.
Dieser Parameter zeigt die berechnete Rotorfrequenz mit Motorschlupf an.
Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] eingestelltist. £ P r

Einstellung €) Beschreibung

[Keine Freq. angel.] n o...599,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: —
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[Gem.Motorfrequenz] 171 F %

Gemessene Motorfrequenz.

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn ein Encoder-Modul eingesteckt ist oder ein integrierter Encoder

verwendet wird. Die verfligbaren Auswahloptionen sind vom Typ des verwendeten Encoder-Moduls

abhangig.

Einstellung Q)

Beschreibung

-3.276,7...3.276,7 Hz

Einstellbereich
Werkseinstellung: —

[Koeff. Multiplik.] 11 F - %

Koeffizient Multiplikation.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Soll.freq - Multip.] /1A 2. A 3 zugewiesen wurde.

Einstellung ()

Beschreibung

0...100 %

Einstellbereich
Werkseinstellung: —

[Gemessene Frequenz] F 95 *

Gemessene Frequenz Pulseingang.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Frequenzmesser] F 9 F nicht auf [Nicht konfiguriert] » o

eingestellt ist.

Einstellung Q)

Beschreibung

0...30 KHz

Einstellbereich
Werkseinstellung: —

[Netzspannung] u L n

Netzspannung basierend auf AC-Bus-Messung, Motor laufend oder angehalten.

Einstellung

Beschreibung

1,0...860,0 VAC

Einstellbereich: [Wenn kein Wert gemessen wird, erscheint Nicht messbar]
ul nunK auf der Anzeige.

Werkseinstellung: —

[Netzspann Phase 1-2] w L |/

Messung der Netzspannungsphase 1-2.

Einstellung

Beschreibung

-3.276,7...3.276,7 VAC

Einstellbereich: [Wenn kein Wert gemessen wird, erscheint Nicht messbar]
ul nunK auf der Anzeige.

Werkseinstellung: —

[Netzspann Phase 2-3] w L 2

Messung der Netzspannungsphase 2-3.

Einstellung

Beschreibung

-3.276,7...3.276,7 VAC

Einstellbereich: [Wenn kein Wert gemessen wird, erscheint Nicht messbar]
ul nunK auf der Anzeige.

Werkseinstellung: —
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[Netzspann Phase 3-1] u L 3

Messung der Netzspannungsphase 3-1.

Einstellung Beschreibung

-3.276,7...3.276,7 VAC Einstellbereich: [Wenn kein Wert gemessen wird, erscheint Nicht messbar]
u Ll nunK auf der Anzeige.
Werkseinstellung: -

[Netzfrequenz] FALC

Tatsachliche Netzfrequenz.

Einstellung Beschreibung

0,0...999,9 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: —

[DC-Bus-Spannung] V 5w 5
DC-Bus-Spannung.

Einstellung Beschreibung

0...6.553,5 VDC Einstellbereich: [Wenn kein Wert gemessen wird, erscheint Nicht messbar]
u Ll nunK auf der Anzeige.
Werkseinstellung: -

[Therm. Zust. Umr.] E Hd
Thermischer Zustand des Umrichters.

Der thermische Normalzustand des Umrichters betrégt 100 %, der Wert [Ubertemperatur Umrichter] o H F
ist auf 118 % eingestellt.

Einstellung Beschreibung

0...200 % Einstellbereich
Werkseinstellung: —

[Verw. Param. satz] L F P 5 X
Verwendeter Parametersatz.

Status Konfigurationsparameter (Zugriff moglich, wenn Funktion fiir Parameterumschaltung aktiviert

wurde).

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Keine] no Nicht zugeordnet
[Satz Nr. 1] CFP I Parametersatz 1 aktiv
[Satz Nr. 2] CFPZ Parametersatz 2 aktiv
[Satz Nr. 3] CFP3 Parametersatz 3 aktiv

[Akt. Konfiguration] L n F 5

Aktive Konfiguration.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[In Bearbeitung] na Ubergangszustand
[Konfig. No.0] CnFO Konfiguration 0 aktiv
[Konfig. No.1] CaF I Konfiguration 1 aktiv
[Konfig. No.2] CnF?Z Konfiguration 2 aktiv
[Konfiguration 3 CnF3 Konfiguration 3 aktiv
aktiv]
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Abschnitt 7.6

[Warmelberwachung]

Menii [Thermische Uberwachung] £ P 7 -

Zugriff
[Anzeige] = [Thermische Uberwachung]

Uber dieses Menii
Der Inhalt dieses Mends ist bei aktivierter thermischer Uberwachung zugénglich.

Verdrahtung

Siehe Menii Verkabelung (siehe Seite 198Nerkabelung fiir das Men( [Thermische Uberwachung]
EPP-.

[Temperaturwert AI1] E H IV *
Warmewert Al1.

Einstellung Beschreibung

-15...200°C Einstellbereich
Werkseinstellung: —

[Temperaturwert AI3] £ H 3 V *
Warmewert Al3.
Identisch mit [Temperaturwert AI1] EH V.

[Temperaturwert Al4] E H4 V *
Warmewert Al4.
Identisch mit [Temperaturwert AI1] EH V.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203 eingesteckt ist.

[Temperaturwert AI5] E H5 V *
Waéarmewert AlS.
Identisch mit [Temperaturwert AI1] E H [ V.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203 eingesteckt ist.

[Temp.wert Enc.] ERE V

Temperatursensorwert Encoder.

Einstellung Beschreibung

-15...200°C Einstellbereich
Werkseinstellung: -
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Abschnitt 7.7
[PID-Anzeige]

[PID-Anzeige] F L - Menii

Zugriff

Uber dieses Menii

[Anzeige] =» [PID-Anzeige]

HINWEIS: Diese Funktion kann nicht in Kombination mit bestimmten anderen Funktionen eingesetzt

werden.

Die folgenden Parameter sind zuganglich, wenn [Zuord. PID-Istwert] F : F nicht auf [Nicht konfiguriert]

n o eingestellt ist.

[Int.Sollw. PID] - F X

Interner Sollwert PID.

Einstellung Q)

Beschreibung

0...32.767

Einstellbereich
Werkseinstellung: 150

[PID-Soliwert] - P L %

PID-Sollwert.
Einstellung Beschreibung
0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: 0

[Istwert PID] ~ P F %

PID-Istwert
Einstellung Beschreibung
0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: 0

[Fehler PID] - PE X

PID-Fehlerwert.

Einstellung

Beschreibung

-32.767...32.767

Einstellbereich
Werkseinstellung: —

[PID-Ausgang] ~ F o X

PID-Ausgangswert.

Einstellung

Beschreibung

Abgabe PID] Po h

[Min. Abgabe PID] P o L ...[Max.

Einstellbereich
Werkseinstellung: _
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Abschnitt 7.8
[Handhabung Zahler]

Menii [Handhabung Zahler] E L E -

Zugriff
[Anzeige] =» [Handhabung Zéhler]

Uber dieses Meni
Mit diesem Meni werden die Umrichter- und Motorzahler angezeigt.

[Betriebsstd. Motor] - E HH
Betriebsstunden Motor.
Anzeige der abgelaufenen Zeit (riicksetzbar) in 0,1 Stunden (Zeitdauer, die der Motor in Betrieb war).

Einstellung Beschreibung

0,0...429.496.729,5 h Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Einschaltzeit] PE HH

Der Zahler fur Einschaltzeit (riicksetzbar) kann iber den Parameter [Reset Zeitzahler] - F - auf 0
zurlickgesetzt werden.

Einstellung Beschreibung

0,0...429.496.729,5 h Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Lifter Betriebszeit] F F b E
Betriebszeit Lifter.

Sobald der Parameter [Lifter Betriebszeit] F F & £ den vordefinierten Wert von 45.000 Stunden erreicht,
wird die Warnung [Lifterzahl Warnung] F L £ A ausgelost.

Der Zahler fur [Lifter Betriebszeit] F P & £ kann Uber den Parameter [Reset Zeitzéhler] - P - auf 0
zuruckgesetzt werden.

Einstellung Beschreibung

0...500.000 h Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Anz der Starts] » 517

Der Zahler fiir Anzahl der Motorstarts (rlicksetzbar) kann tber den Parameter [Reset Zeitzahler] - F ~ auf
0 zuriickgesetzt werden.

Einstellung Beschreibung

0...4.294.967.295 Einstellbereich
Werkseinstellung: _
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[Reset Zeitzahler] - P ~

Reset Zeitzahler.

Einstellung QO Code/Wert Beschreibung
[Nein] na Nein

Werkseinstellung
[Reset rkEH Reset Betriebszeit
Betriebszeit]
[Reset PEH Reset Einschaltzeit
Einschaltzeit]
[Zahler Lufter FEH Zahler Lufter zurlicksetzen
zuriick]
[NSM léschen] n5n Anzahl der Motorstarts I6schen
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Abschnitt 7.9

[Sonstiger Status]

Menii [Sonstiger Status] 5 5 E -

Zugriff

Uber dieses Menii

Liste

[Anzeige] =» [Sonstiger Zustand]

Liste der Sekundarzustande.

[Sleep Modus aktiv] 5L 1T
[Parametersatz 1 aktiv] L F P |
[Parametersatz 2 aktiv] L F P 2
[Parametersatz 3 aktiv] L F F 3
[Aut. Wiederanlauf]l Au E o
[DC-Bus geladen] 4 & L
[Schnellhalt aktiv] F 5 E
[Riickfallfrequenz] F - F
[Drehzahl gehalten] - L 5

[Art des Stopps] & E E
[Drehgeber Konfig] L L
[Bremsung aktiv] b -~ 5
[Warnung DC-Bus-Welligkeit] d L ~ W
[Warnung Sollfreq] 5 ~ A
[Vorwarts] MF - d

[Linkslauf] 7~ - 5

[Magn Motor aktiv] F L X
[Autotuning] £ u n
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Abschnitt 7.10
[Abbild E/A]

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Mend [Digital Eingang Map] L A - 109
MenG[AM] A + IL - 110
Meni [AI2] A 2L - 112
Menu [AI3] A ,3C - 113
MenlG[A4] A +HL - 114
Menu [AIS] A /5L - 115
Menu [Analogeing. Abbild] A : A - 116
Menu [Abbild Digitalausgang] L o A - 117
Men( [AQ1] 118
Meni [AQ2] AL - 122
Ment [PTO Frequenz] PEo L - 124
Menu [DI7 gemessene Freq] PFL 1 - 126
Menu [DI8 gemessene Freq] PF L A - 128
Men( [PTI Freq Measured] FE ,F - 129
Menu [Abbild Freq.signal] F 5 « - 131
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Menu [Digital Eingang Map] L A -

Zugriff
[Anzeige] =» [Abbild E/A] = [Digital Eingang Map]

Uber dieses Meni
In diesem MenU werden die Zustédnde und Zuweisungen der Digitaleingdnge angezeigt.

Schreibgeschitzte Parameter, nicht konfigurierbar.
Wurden keine Funktionen zugewiesen, wird [Nicht zugeordnet] » o angezeigt. Verwenden Sie die
Navigationstaste, um durch die Funktionen zu blattern.
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Menii [AI1] A

Zugriff

[AM] A . IC

Ic-

[Anzeige] = [E/A-Abbild] = [Analogeing. Abbild] = [Al1]

Physikalischer Wert Al1.
Kundenspezifisches Abbild Al1: Wert des Analogeingangs 1.

Einstellung

Beschreibung

-32.767...32.767

Einstellbereich
Werkseinstellung: —

HINWEIS: Die Parameter [Zuordnung Al1] A + /A, [AI1 MinWert] » /L I, [Al1 MaxWert] » +H [ und
[Filter AI1] A + | F sind im Anzeigeterminal zuganglich, wenn Sie die Taste OK fiir den Parameter [Al1]

A . ILC dricken.

[Zuordnung AI11 A + IR

Funktionszuordnung fiir Analogeingang Al1.

Schreibgeschitzter Parameter, Konfiguration nicht mdglich. Der Parameter zeigt sdmtliche dem Eingang
Al1 zugewiesenen Funktionen an. So kdnnen beispielsweise Kompatibilitatsprobleme gepriift werden.

Wourden keine Funktionen zugewiesen, wird [Nein] n o angezeigt.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nein] nao Nicht zugeordnet
[Sollw. Eqn Quelle des Drehmoment-Offsets
Drehm.Offs.]
[Verh. Eqr Quelle des Drehmoment-Verhéltnisses
Drehm.sollw.]
[Solifreq. Kanal 1] | Fr [ Sollwertfrequenz Kanal 1
Werkseinstellung
[Solifreq. Kanal 2] | F r 2 Sollwertfrequenz Kanal 2
[Sum Soll.Freq.2] | 5A~Z Summierung Sollwertfrequenz 2
[Momentenbegren | £ AA Momentenbegrenzung: Aktivierung durch einen Analogeingang
zung]
[Drehm.begrenzun | E AAZ Momentenbegrenzung: Aktivierung durch einen Analogeingang
g2
[Sub. Sollfreq. 2] | dAZ Subtraktion Sollwertfrequenz 2
[PID-Soll. manuell] | F « 11 Manuell eingestellter Frequenzsollwert des PID-Reglers (Automatik-
/Handbetrieb)
[PID Ref. FFP. Sollwertfrequenz PID
Frequenz]
[Sum Soll.Freq. 3] | 5AF Summierung Sollwertfrequenz 3
[Sollwertfrequenz | Fr Ik Sollwertfrequenz 1B
1B]
[Sub. Sollfreq. 3] | dA 3 Subtraktion Sollwertfrequenz 3
[Forced lokal] FlLoel Sollwertquelle ,Forced lokal“ 1
[Mult. Soll.Freq. 2] | 1AC Multiplikator Sollwertfrequenz 2
[Mult. Soll.Freq. 3] | 7A 3 Multiplikator Sollwertfrequenz 3
[Sollwert Moment | Er [ Drehmomentregelung: Drehmoment-Sollwert 1
HMI]
[Drehm.-Sollwert | £Er & Drehmomentregelung: Drehmoment-Sollwert 2
2]
[Ext. Istwertvorw.] | EEFF Externer Istwert vorwarts
[M/S Eing. DZ- nss. Master/Slave: Drehzahleingang
Sollw ]
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[M/S Eing nse . Master/Slave: Drehmomenteingang
DrehmSoliw]

[Eing. Gewicht] FES Eingang External weight sensor

[AI1 MinWert] w L 1%
Minimaler Wert fur Al1.
Sklpara. Spannung 0 % Al1.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A : | E auf [Spannung] /0 v eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0...10,0 VDC Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 VDC

[Al1 Max Wert] u +H 1%
Maximaler Wert fiir Al1.
Sklparam. Spannung 100 % Al1.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A : /£ auf [Spannung] /0 v eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0...10,0 VDC Einstellbereich
Werkseinstellung: 10,0 VDC

[A1 MinWert] L ~L 1%
Minimaler Wert fur Al1.
Al1 aktueller Skalierungsparameter fiir 0 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A : | E auf [Strom] O A eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0.. 20,0 mA Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 mA

[Al1 Max Wert] L -~ H 1%
Maximaler Wert fir Al1.
Al1 aktueller Skalierungsparameter fiir 100 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A : /£ auf [Strom] O A eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0.. 20,0 mA Einstellbereich
Werkseinstellung: 20,0 mA

[Fitter A1 A + IF
Filter Al1.
Storfilterung.

Einstellung () Beschreibung

0,00...10,00 s Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,00 s
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Menii[AI2] A . 2C -

Zugriff
[Anzeige] =» [E/A-Abbild] =» [Analogeing. Abbild] = [Al2]

[AI2l A 2L
Physikalischer Wert Al2.
Kundenspezifisches Abbild Al2: Wert des Analogeingangs 2.
Identisch mit [AI1] A «+ I L (siehe Seite 110).

[Zuordnung AI21 A 2 A
Konfiguration von Al2.
Identisch mit [Zuordnung AlI1] A | A (siehe Seite 110).

[A2MinWert] w L 2%
Minimaler Wert flr Al2.
Sklpara. Spannung 0 % Al2.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al2] A : 2 £ auf [Spannung] /0 o eingestellt ist.
Identisch mit [Al1 Min Wert] w L | (siehe Seife 117).

[AI2 Max Wert] u H2 X
Maximaler Wert fir Al2.
Sklpara. Spannung 100 % Al2.
Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Typ Al2] A | 2 £ auf [Spannung] [0 u eingestellt ist.
Identisch mit [Al1 Max Wert] u +H | (siehe Seife 111).

[Fiter AI21 A 2 F
Filter Al2.
Storfilterung.
Identisch mit [Filter Al1] A . | F (siehe Seite 1717).

112 NVE61645 03/2020



Anzeige MOn-

Meni [AI3] A + 3C -

Zugriff
[Anzeige] = [E/A-Abbild] =» [Analogeing. Abbild] =» [Al3]

Der Zugriff auf dieses Mend ist bei Umrichtern mit einer Leistung von mehr als 22 kW moglich.

[AIB1A . 3C
Physikalischer Wert Al3.
Kundenspezifisches Abbild Al3: Wert des Analogeingangs 3.
Identisch mit [AI1] A .+ I C (siehe Seite 170).

[Zuordnung AI3]1 A A
Konfiguration von Al3.
Identisch mit [Zuordnung Al1] A : I A (siehe Seite 110).

[AI3MinWert] w (L 3%
Sklparam. Spannung 0 % AI3.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al3] A : 3t auf [Spannung] /0w eingestellt ist.
Identisch mit [AI1 Min Wert] u L | (siehe Seife 117).

[AI3 Max Wert] u H 3K
Sklparam. Spannung 100 % Al3.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI3] A : 3 E auf [Spannung] /0 eingestellt ist.
Identisch mit [Al1 Max Wert] u +H | (siehe Seite 7111).

[AIBMinWert] £ ~ L 3%
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI3] A 3 £ auf [Strom] O A eingestellt ist.
Identisch mit [Al1 MinWert] L - L | (siehe Seife 1717).

[AI3Max Wert] L - H 3%
Al3 aktueller Skalierungsparameter fir 100 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI3] A : 3 E auf [Strom] O A eingestellt ist.
Identisch mit [Al1 Max Wert] L - H | (siehe Seite 7111).

[AI3 Filter] A + 3 F
Filter Al3.
Storfilterung.
Identisch mit [Filter AI1] A + | F (siehe Seife 71117).
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Menii [Al4] A 4L -

Zugriff

Uber dieses Menii

[AM] A 4L

[Anzeige] = [E/A-Abbild] = [Analogeing. Abbild] = [Al4]

Dieses Menti ist zugénglich, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203 eingesteckt ist.

Physikalischer Wert Al4.
Kundenspezifisches Abbild Al4: Wert des Analogeingangs 4.
Identisch mit [Al1] A + I L (siehe Seite 110).

[Zuordnung Al41 A +HA

Funktionszuordnung Al4. Wurden keine Funktionen zugewiesen, wird [Nein] n o angezeigt.
Identisch mit [Zuordnung Al1] A « I A (siehe Seite 110).

[Al4 MinWert] w L 4%

Minimaler Wert fir Al4.

Sklpara. Spannung 0 % Al4.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al4] A , 4 £ auf [Spannung] |0 o eingestellt ist.
Identisch mit [Al1 Min Wert] w L | (siehe Seife 7717).

[Al4 Max Wert] w +H 4%

Maximaler Wert fir Al4.

Sklpara. Spannung 100 % Al4.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al4] A , 4 E auf [Spannung] [0 eingestellt ist.
Identisch mit [Al1 Max Wert] w +H | (siehe Seite 7111).

[Al4MinWert] L ~ L 4%

Minimaler Wert flr Al4.

Al4 aktueller Skalierungsparameter fiir 0 %.

Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Typ Al4] A 4 £t auf [Strom] O A eingestellt ist.
Identisch mit [AlI1 Min Wert] L ~ L | (siehe Seife 1717).

[Al4 Max Wert] [ - HY X

[Filter Al4] A , 4 F

Maximaler Wert fir Al4.

Al4 aktueller Skalierungsparameter fiir 100 %.

Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Typ Al4] A , 4 £t auf [Strom] O A eingestellt ist.
Identisch mit [Al1 Max Wert] L - H | (siehe Seife 71117).

Filter Al4.
Storfilterung.
Identisch mit [Filter Al1] A . | F (siehe Seite 1717).
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Meni [AI5] A 5[ -

Zugriff
[Anzeige] = [E/A-Abbild] =» [Analogeing. Abbild] =» [Al5]

Uber dieses Meni
Dieses Menu ist zugénglich, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203 eingesteckt ist.

[AI5] A .5C
Kundenspezifisches Abbild Al5: Wert des Analogeingangs 5.
Identisch mit [AI1] A + I L (siehe Seite 170).

[Zuordnung AI5] A 5 A
Funktionszuordnung Al5. Wurden keine Funktionen zugewiesen, wird [Nein] n o angezeigt.
Identisch mit [Zuordnung AI1] A + I A (siehe Seite 110).

[AI5 Min Wert] w L 5%
Sklparam. Spannung 0 % AlI5.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al5] A : 5 E auf [Spannung] /0w eingestellt ist.

Identisch mit [AI1 Min Wert] w L [ (siehe Seife 7717).

[AI5 Max Wert] u 1 H 5%
Sklpara. Spannung 100 % Al5.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al5] A : 5 k£ auf [Spannung] /0w eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Max Wert] w +H [ (siehe Seite 7111).

[AI5 Min Wert] [ ~ L 5%
Al5 aktueller Skalierungsparameter fiir 0 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI5] A 5 £ auf [Strom] O A eingestellt ist.
Identisch mit [Al1 Min Wert] L - L | (siehe Seife 1717).

[AI5 Max Wert] [ - H5 %
Al5 aktueller Skalierungsparameter fir 100 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI5] A : 5 E auf [Strom] O A eingestellt ist.
Identisch mit [Al1 Max Wert] L - H | (siehe Seite 7111).

[Filter AI5] A + 5 F
Filter Al5.
Storfilterung.
Identisch mit [Filter Al1] A + | F (siehe Seite 7177).
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Menu [Analogeing. Abbild] A A -

Zugriff

[Anzeige] =» [E/A-Abbild] =» [Analogeing. Abbild]

[Widerstwert Enc.] £ HE - X

Thermischer Widerstandswert des Encoders.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e ein Encoder-Modul eingesteckt ist oder ein integrierter Encoder verwendet wird und
e [Temp.sensortyp Enc.] £ H E E nicht auf [Keine] n o n E eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

-32.767...32.767

Einstellbereich
Werkseinstellung: _
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Meni [Abbild Digitalausgang] L = A -

Zugriff
[Anzeige] = [E/A-Abbild] = [Abbild Digitalausgang]

Uber dieses Meni
DQ-Zuordnung fir Umrichter mit einer Leistung von mehr als 22 kW.

DQ1, DQ2 fir Umrichter mit einer Leistung von weniger als 30 kW.

Zuordnung von R1, R2.

R3-Zuordnung fur Umrichter mit einer Leistung von mehr als 22 kW.

Zuordnung von R4, R5, R6, wenn ein Relaisausgangs-Optionsmodul VW3A3204 eingesteckt ist.
Zuordnung von DQ11, DQ12, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203 eingesteckt ist.
Klicken Sie auf dem Anzeigeterminal auf den Digitalausgang, um die Zuordnung anzuzeigen.
Schreibgeschitzte Parameter, nicht konfigurierbar.

Es wird die einem Digitalausgang zugeordnete Funktion angezeigt. Wurde keine Funktion zugewiesen,
wird [Nicht zugeordnet] » o angezeigt.

Dies ermdglicht die Prifung der Einstellungen Verzdgerung, aktiver Zustand und Haltezeit fir den
Digitalausgang. Die mdglichen Werte sind identisch mit denen im Konfigurationsmeni.
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Meni [AQ1]

Zugriff
[Anzeige] =» [E/A-Abbild] =» [Abbild analoge Ausgénge] = [AQ1]

Minimale und maximale Ausgangswerte

Der Mindestausgangswert in V entspricht dem unteren Grenzwert und der Maximalwert dem oberen
Grenzwert des zugeordneten Parameters. Der Mindestwert kann (iber dem Maximalwert liegen.

PA

UL

LL

1 2 20mA/  C/
10V VO
PA
UL
LL
2 1 20mA/ C/
1oV VO

PA Zugeordneter Parameter

C/VO Strom- oder Spannungsausgang
UL Oberer Grenzwert

LL Unterer Grenzwert

1 [Min. Ausgang] Aol X oder ual X
2 [Max. Ausgang] Ao HX oder ua H X

Skalierung des zugeordneten Parameters

Die Skala des zugeordneten Parameters kann entsprechend den Anforderungen angepasst werden. Dazu
werden fiir jeden Analogausgang anhand der beiden entsprechenden Parameter der obere und untere
Grenzwert geandert.

Die Parameterwerte werden in % angegeben. 100 % entspricht dem Gesamtvariationsbereich des
konfigurierten Parameters. Entsprechend gilt: 100 % = oberer Grenzwert - unterer Grenzwert.

Zum Beispiel [Drehmoment Vorz.] 5 £ 9, wobei der Wert zwischen dem -3- und +3-Fachen des

Bemessungsmoments variiert. Die Einstellung 100 % entspricht dem 6-Fachen des
Bemessungsmoments.

e Der Parameter [AQx Skalierung min.] A 5 L X modifiziert den unteren Grenzwert: neuer Wert = unterer
Grenzwert + (Bereich x A 5L X). Durch den werkseitig eingestellten Wert 0 % erfolgt keine Anderung
des unteren Grenzwerts.

e Der Parameter [AQx Skalierung max.] A 5 L X modifiziert den oberen Grenzwert: neuer Wert = unterer
Grenzwert + (Bereich x A 5 H X). Durch den werkseitig eingestellten Wert 100 % erfolgt keine
Anderung des oberen Grenzwerts.

e [Skalierung min. AQx] A 5L X muss immer niedriger sein als [Skalierung max. AQx] A5 H X.
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UL

100%

ASHXx

NS

ASLx

LL

UL Oberer Grenzwert des zugeordneten Parameters
LL Unterer Grenzwert des zugeordneten Parameters

NS Neue Skala
A 5 H X Skalierung max.
A 5L X Skalierung min.

Anwendungsbeispiel

Der Wert des Motorstroms am Ausgang AQ1 soll mit 0...20 mA (Bereich 2 In Motor) Ubertragen werden.
In Motor entspricht dabei dem 0,8-Fachen von In Umrichter.

e Der Parameter [Motorstrom] o L ~ variiert zwischen dem 0- und 2-Fachen des Umrichternennstroms.
e [Skal. min AQ1] A 5L ! darf den unteren Grenzwert nicht andern, daher bleibt die Werkseinstellung

0 % bestehen.

e [Skal. max AQ1] A 5 H | muss den oberen Grenzwert um das 0,5-Fache des Motorbemessungs-
moments oder auf 100 - 100/5 = 80 % (neuer Wert = unterer Grenzwert + (Bereich x ASH1)) andern.

[AQ1] Aa IC

Kundenspezifisches Abbild AQ1: Wert des Analogausgangs 1.

Einstellung Q)

Beschreibung

-32.767...32.767

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[Zuordnung AQ1] Ao |
Zuordnung AQ1.

Einstellung Code/Wert

Beschreibung

[Nicht konfiguriert] | n o

Nicht zugeordnet

HINWEIS: In diesem Fall kann der Ausgang Uber den Feldbus
aktiviert/deaktiviert werden. Siehe [Riickfall AQ1 aktivieren] Ao F |
(siehe Seite 497)

[Motorstrom] olr Strom im Motor, liegt zwischen 0 und 2 In (In = in der Installationsanleitung
und auf dem Typenschild des Umrichters angegebener Nennstrom FU)
[Motorfrequenz] ofr Ausgangsfrequenz, zwischen 0 und [Max. Frequenz] E F r

Werkseinstellung

[Ausg. Rampe] arFP

Zwischen 0 und [Max. Frequenz] £ F r

[Motormoment] E-q Motordrehmoment, zwischen 0 und dem 3-Fachen des
Motorbemessungsmoments

[Drehmoment SEq Vorzeichenbehaftetes Motordrehmoment, zwischen dem -3- und dem +3-

Vorz.] Fachen des Motorbemessungsmoments Das Vorzeichen + entspricht dem

Motorbetrieb und das Vorzeichen - dem Generatorbetrieb (Bremsen).
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Rampe Vorz.] ar5 Rampenausgang mit Vorzeichen, zwischen -[Max. Frequenz] £ F - und
+[Max. Frequenz] £ F ~

[PID-Soll.] afP5 PID-Regler-Sollwert zwischen [Min. PID-Sollwert] F : F I und [Max. PID-
Sollwerf] P P2

[Istwert PID] oFPF PID-Regler-Istwert zwischen [Min. Istwert PID] P : F | und [Max. Istwert
PID]F F 2

[Fehler PID] oFPE Der PID-Regler hat einen Fehler zwischen -5 % und +5 % der Werte [Max.
Istwert PID] P « F 2 — [Min. Istwert PID] erkannt. P «F |

[Ausgang PID] af . PID-Regler-Ausgang zwischen [Niedrige Drehzahl] L 5 F und [Hohe
Drehzahl] H5 P

[Motorleistung] aPr Motorleistung, zwischen 0 und dem 2,5-Fachen von [Nennleistung Motor]
nFPr

[Th. Zust. Motor] | EHr Therm. Zust. Motor, zwischen 0 und 200 % des thermischen
Bemessungszustands

[Th. Zust. Umr.] EHd Thermischer Zustand Umrichter, zwischen 0 und 200 % des thermischen
Bemessungszustands

[Drehmoment4Q] | Er 49 Vorzeichenbehaftetes Motordrehmoment, zwischen dem -3- und dem +3-
Fachen des Motorbemessungsmoments Die Vorzeichen + und -
entsprechen der physikalischen Drehmomentrichtung, unabhangig von der
Betriebsart (Motor oder Generator).

[Gemess. ofFrr Gemessene Motorfrequenz

Motorfreq.]

[Freq Mot +/-] afF5 Ausgangsfrequenz mit Vorzeichen, zwischen -[Max. Frequenz] £ F - und
+[Max. Frequenz] E F

[Th. Zust. Motor 2] | EHr 2 Therm. Zustand Motor 2

[Th. Zust. Motor 3] | E Hr 3 Therm. Zustand Motor 3

[Th. Zust. Motor 4] | EHr 4 Therm. Zustand Motor 4

[DrehmSollw o. ukr Drehmoment-Sollwert ohne Vorzeichen

Vorz.]

[DrehmSollw m. SEr Drehmoment-Sollwert mit Vorzeichen

Vorz.]

[Drehmomentbegr. | £ 9L Drehmomentenbegrenzung

]

[Motorspannung] waF Spannung, die am Motor anliegt, zwischen 0 und [Nennspannung Motor]
unb

[M/S Ausg DZ- Mn55a Master/Slave Ausgangsdrehzahl-Sollwert

Soliw.]

[M/S Nsko Master/Slave Ausgangsdrehmoment-Sollwert

AusgDrehmSoliw]

[Min. Ausgang AQ1] uaL 1%

Minimaler Ausgangswert AQ1.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ1] Ao [ E auf [Spannung] /0 o eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0,0...10,0 vDC

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 VDC

[Max. Ausgang AQ1] ua H 1%

Maximaler Ausgangswert AQ1.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ1] Ao [ E auf [Spannung] /0 o eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0,0...10,0 vDC

Einstellbereich
Werkseinstellung: 10,0 VDC
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[Min. Ausgang AQ1] AaL 1%
Minimaler Ausgangswert AQ1.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ1] Ao | E auf [Strom] O A eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0.. 20,0 mA Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 mA

[Max. Ausgang AQ1] Ao H Ik
Maximaler Ausgangswert AQ1.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ1] Ao | E auf [Strom] O A eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0.. 20,0 mA Einstellbereich
Werkseinstellung: 20,0 mA

[AQ1 Skalierung min.] ASL |/
Skalierung des unteren Grenzwerts des zugeordneten Parameters als Prozentsatz der héchstmdglichen

Schwankung.
Einstellung Beschreibung
0,0...100,0 % Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 %

[AQ1 Skalierungmax.] A5 H |
Skalierung des oberen Grenzwerts des zugeordneten Parameters als Prozentsatz der héchstmdglichen

Schwankung.
Einstellung Beschreibung
0,0...100,0 % Einstellbereich
Werkseinstellung: 100,0 %

[AQ1 Filter] Ac IF
Storfilterung.

Einstellung Beschreibung

0,00...10,00 s Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,00 s
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Meni [AQ2] Ao 2L -

Zugriff

[AQ2] Aol

[Anzeige] =» [Abbild E/A] =» [Abbild analoge Ausgéange] =» [AQ2]

Der Zugriff auf dieses Mend ist bei Umrichtern mit einer Leistung von mehr als 22kW moglich.

Kundenspezifisches Abbild AQ2: Wert des Analogausgangs 2.
Identisch mit [AQ1] Ao I L (siehe Seite 119).

[Zuordnung AQ2] Ao &

Zuordnung AQ2.
Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nicht konfiguriert] | n o Nicht zugeordnet
[Motorstrom] alr Strom im Motor, liegt zwischen 0 und 2 In (In = in der Installationsanleitung
und auf dem Typenschild des Umrichters angegebener Nennstrom FU)
Werkseinstellung
[Motorfrequenz] oF r Ausgangsfrequenz, zwischen 0 und [Max. Frequenz] E F r
[Ausg. Rampe] orFP Zwischen 0 und [Max. Frequenz] E F r
[Motormoment] Erq Motordrehmoment, zwischen 0 und dem 3-Fachen des
Motorbemessungsmoments
[Drehmoment SEq Vorzeichenbehaftetes Motordrehmoment, zwischen dem -3- und dem +3-
Vorz.] Fachen des Motorbemessungsmoments Das Vorzeichen + entspricht dem
Motorbetrieb und das Vorzeichen - dem Generatorbetrieb (Bremsen).
[Rampe Vorz.] or5 Rampenausgang mit Vorzeichen, zwischen -[Max. Frequenz] £ F ~ und
+[Max. Frequenz] £ F r
[PID-Soll.] oF5 PID-Regler-Sollwert zwischen [Min. PID-Sollwert] £ : F [ und [Max. PID-
Sollwert] P P2
[Istwert PID] oFF PID-Regler-Istwert zwischen [Min. Istwert PID] P . F | und [Max. Istwert
PID]P F~2
[Fehler PID] aPE Der PID-Regler hat einen Fehler zwischen -5 % und +5 % der Werte [Max.
Istwert PID] F : F &€ — [Min. Istwert PID] erkannt. P +F |
[Ausgang PID] of . PID-Regler-Ausgang zwischen [Niedrige Drehzahl] L 5 P und [Hohe
Drehzahl] H5 P
[Motorleistung] oFr Motorleistung, zwischen 0 und dem 2,5-Fachen von [Nennleistung Motor]
n Pr
[Th. Zust. Motor] | EHr Therm. Zust. Motor, zwischen 0 und 200 % des thermischen
Bemessungszustands
[Th. Zust. Umr.] EHd Thermischer Zustand Umrichter, zwischen 0 und 200 % des thermischen
Bemessungszustands
[Drehmoment 4Q] | Er- 49 Vorzeichenbehaftetes Motordrehmoment, zwischen dem -3- und dem +3-
Fachen des Motorbemessungsmoments Die Vorzeichen + und -
entsprechen der physikalischen Drehmomentrichtung, unabhangig von der
Betriebsart (Motor oder Generator).
[Gemess. ofFrr Gemessene Motorfrequenz
Motorfreq. ]
[Freq Mot +/-] aF5 Ausgangsfrequenz mit Vorzeichen, zwischen -[Max. Frequenz] E F - und
+[Max. Frequenz] £ F -
[Th. Zust. Motor 2] | EHr & Therm. Zustand Motor 2
[Th. Zust. Motor 3] | EHr 3 Therm. Zustand Motor 3
[Th. Zust. Motor 4] | EHr Y Therm. Zustand Motor 4
[DrehmSollw o. ukr Drehmoment-Sollwert ohne Vorzeichen
Vorz.]
[DrehmSoliw m. SEr Drehmoment-Sollwert mit Vorzeichen

Vorz.]
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Drehmomentbegr. | E 9L Drehmomentenbegrenzung

1

[Motorspannung] | uaF Spannung, die am Motor anliegt, zwischen 0 und [Nennspannung Motor]
unb

[M/S Ausg DZ- n55a Master/Slave Ausgangsdrehzahl-Sollwert

Soliw.]

[M/s MN5ta Master/Slave Ausgangsdrehmoment-Sollwert

AusgDrehmSoliw]

[Min. Ausgang AQ2] ual 2%
Minimaler Ausgangswert AQ2.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ2] A o 2 £ auf [Spannung] /0 u eingestellt ist.
Identisch mit [Min. Ausgang AQ1] w a L | (siehe Seite 120).

[Max. Ausgang AQ2] uo Ha X
Maximaler Ausgangswert AQ2.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ2] A o 2 t auf [Spannung] /0 u eingestellt ist.
Identisch mit [Max. Ausgang AQ1] w a H | (siehe Seife 120).

[Min. Ausgang AQ2] Aa L 2%
Minimaler Ausgangswert AQ2.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ2] A o & £ auf [Strom] O A eingestellt ist.
Identisch mit [Min. Ausgang AQ1] Aa L | (siehe Seite 267).

[Max. Ausgang AQ2] Ao H2 X
Maximaler Ausgangswert AQ2.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ2] A o 2 £ auf [Strom] O A eingestellt ist.
Identisch mit [Max. Ausgang AQ1] Ao H | (siehe Seite 267).

[AQ2 Skalierungmin.] ASL &

Skalierung des unteren Grenzwerts des zugeordneten Parameters als %-Wert der héchstmdglichen
Schwankung.

Identisch mit [AQ2 Skal. min] A5 L [ (siehe Seite 1217).

[AQ2 Skalierungmax.] A5 HZ

Skalierung des oberen Grenzwerts des zugeordneten Parameters als %-Wert der hdchstmdglichen
Schwankung.

Identisch mit [AQ1 Skalierung max.] A5 H [ (siehe Seite 121).

[AQ2 Filter] Ac 2 F
Storfilterung.
Identisch mit [AQ1 Filter] Ao I F (siehe Seite 1217).
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Meni [PTO Frequenz] FEa L -

Zugriff
[Anzeige] =» [E/A-Abbild] =» [Analogausg. Abbild] = [PTO Frequenz]

Der Zugriff auf dieses Mend ist bei Umrichtern mit einer Leistung von mehr als 22 kW moglich.

[PTO Frequenz] FEo L
Frequenzwert des Impulsfolgeausgangs.

Einstellung Beschreibung

0,00...655,35 kHz Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[PTO Zuordnung] FE o

Zuordnung des Impulsfolgeausgangs.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nicht konfiguriert] | n o Nicht zugeordnet

HINWEIS: In diesem Fall kann der Ausgang iiber den Feldbus
aktiviert/deaktiviert werden. Siehe [Riickfall AQ1 aktivieren] Ao F |

(siehe Seife 497)

[Motorstrom] alr Strom im Motor, liegt zwischen 0 und 2 In (In = in der Installationsanleitung
und auf dem Typenschild des Umrichters angegebener Nennstrom FU)

[Motorfrequenz] afFr Ausgangsfrequenz, zwischen 0 und [Max. Frequenz] E F r
Werkseinstellung

[Ausg. Rampe] orFP Zwischen 0 und [Max. Frequenz] E F r

[Motormoment] Erq Motordrehmoment, zwischen 0 und dem 3-Fachen des
Motorbemessungsmoments

[Drehmoment SEq Vorzeichenbehaftetes Motordrehmoment, zwischen dem -3- und dem +3-

Vorz.] Fachen des Motorbemessungsmoments Das Vorzeichen + entspricht dem
Motorbetrieb und das Vorzeichen - dem Generatorbetrieb (Bremsen).

[Rampe Vorz.] or5 Rampenausgang mit Vorzeichen, zwischen -[Max. Frequenz] £ F ~ und
+[Max. Frequenz] £ F -

[PID-Soll.] oF5 PID-Regler-Sollwert zwischen [Min. PID-Sollwert] 7 : F [ und [Max. PID-
Sollwert] 7 P2

[Istwert PID] oFF PID-Regler-Istwert zwischen [Min. Istwert PID] P : F | und [Max. Istwert
PID]P F~2

[Fehler PID] aPE Der PID-Regler hat einen Fehler zwischen -5 % und +5 % der Werte [Max.
Istwert PID] F : F & — [Min. Istwert PID] erkannt. P . F |

[Ausgang PID] of . PID-Regler-Ausgang zwischen [Niedrige Drehzahl] L 5 P und [Hohe
Drehzahl] H5 P

[Motorleistung] oFr Motorleistung, zwischen 0 und dem 2,5-Fachen von [Nennleistung Motor]
n Pr

[Th. Zust. Motor] EHr Therm. Zust. Motor, zwischen 0 und 200 % des thermischen
Bemessungszustands

[Th. Zust. Umr.] EHd Thermischer Zustand Umrichter, zwischen 0 und 200 % des thermischen
Bemessungszustands

[Drehmoment 4Q] | Er- 49 Vorzeichenbehaftetes Motordrehmoment, zwischen dem -3- und dem +3-

Fachen des Motorbemessungsmoments Die Vorzeichen + und -
entsprechen der physikalischen Drehmomentrichtung, unabhangig von der
Betriebsart (Motor oder Generator).

[Gemess. ofFrr Gemessene Motorfrequenz

Motorfreq.]

[Freq Mot +/-] aF5 Ausgangsfrequenz mit Vorzeichen, zwischen -[Max. Frequenz] E F - und
+[Max. Frequenz] E F -

[Th. Zust. Motor 2] | EHr & Therm. Zustand Motor 2
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Th. Zust. Motor 3] | EHr 3 Therm. Zustand Motor 3

[Th. Zust. Motor 4] | £ Hr 4 Therm. Zustand Motor 4

[DrehmSollw o. ukr Drehmoment-Sollwert ohne Vorzeichen

Vorz.]

[DrehmSollw m. SEr Drehmoment-Sollwert mit Vorzeichen

Vorz.]

[Drehmomentbegr. | £ 9L Drehmomentenbegrenzung

1

[Motorspannung] | ueoF Spar;nung, die am Motor anliegt, zwischen 0 und [Nennspannung Motor]
un

[M/S Ausg DZ- n55o Master/Slave Ausgangsdrehzahl-Sollwert

Sollw.]

[M/S nNSto Master/Slave Ausgangsdrehmoment-Sollwert

AusgDrehmSoliw]

[PTO max. Ausg.freq.] PE o HX

Maximale Ausgangsfrequenz des Impulsfolgeausgangs.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [PTO Zuordnung] P E o nicht auf [Nicht konfiguriert] » a

eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

1,00...30,00 kHz

Einstellbereich
Werkseinstellung: 4,00 kHz
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Meni [DI7 gemessene Freq] FPFL T -

Zugriff

Uber dieses Menii

[Anzeige] =» [E/A-Abbild] =» [Abbild Freq.signal] = [DI7 gemessene Freq]

Die folgenden Parameter sind auf dem Anzeigeterminal durch Betatigen der OK-Taste beim Parameter

[DI7 gemessene Freq] P F L 1 zugénglich.

Der Zugriff auf dieses Men ist bei Umrichtern mit einer Leistung von mehr als 22 kW maéglich.

[Gemessene FrequenzDI7] FFLC 1

Gefilterter, kundenspezifischer Frequenzsollwert fiir den Impulseingang.

Einstellung

Beschreibung

0...4.294.967.295

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[DI7 Pulsein Zuord] F + TR
DI7 Pulseingang Zuordnung

Es werden samtliche dem Impulseingang zugewiesenen Funktionen angezeigt. So kdnnen beispielsweise

Kompatibilitatsprobleme geprift werden.

Wourden keine Funktionen zugewiesen, wird [Nein] » o angezeigt.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] nao Nicht zugeordnet

[Sollw. Efa Quelle des Drehmoment-Offsets

Drehm.Offs.]

[Verh. Eqr Quelle des Drehmoment-Verhaltnisses

Drehm.sollw.]

[Sollwertfrequenz | Fr [ Sollwertfrequenz 1

1]

[Sollwertfrequenz | F r £ Sollwertfrequenz 2

2]

[Sum Soll.Freq.2] | SAC Summierung Sollwertfrequenz 2

[Istwert PID] P F Istwert PI-Regler

[Momentenbegren | £ AA Momentenbegrenzung: Aktivierung durch einen Analogeingang

zung]

[Drehm.begrenzun | E AAZ Momentenbegrenzung: Aktivierung durch einen Analogeingang

a2

[Sub. Sollfreq. 2] | dAC Subtraktion Sollwertfrequenz 2

[PID-Soll. manuell] | F « 11 Manuell eingestellter Frequenzsollwert des PID-Reglers (Automatik-
/Handbetrieb)

[PID Ref. FFP. Sollwertfrequenz PID

Frequenz]

[Sum Soll.Freq. 3] | 5AF Summierung Sollwertfrequenz 3

[Sollwertfrequenz | Fr b Sollwertfrequenz 1B

1B]

[Sub. Sollfreq. 3] | AT Subtraktion Sollwertfrequenz 3

[Forced lokal] FlLoel Sollwertquelle ,Forced lokal“ 1

[Mult. Soll.Freq. 2] | 1AC Multiplikator Sollwertfrequenz 2

[Mult. Soll.Freq. 3] | 1A 3 Multiplikator Sollwertfrequenz 3

[Drehmoment- Er ! Drehmomentregelung: Drehmoment-Sollwert 1

Sollwert]

[Drehm.-Soliwert Erd Drehmomentregelung: Drehmoment-Sollwert 2

2]
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Frequenzmesser] | F 9F Aktivierung der Frequenzmesser-Funktion
[Ext. Istwert vorw.] | EE F F Externer Istwert vorwarts

[M/S Eing. DZ- nss. M/S Eingabe Master-Drehzahl-Sollwert
Soliw.]

[M/S Eing nseE M/S Eingabe Master-Drehmoment-Sollwert
DrehmSoliw]

[Gew. Mess.] FES Sensoreingang Gewicht extern

[DI7 Pulsein niedFrq] F L 7

Di7 Pulseingang niedrige Frequenz

Skalierungsparameter fur Impulseingang: 0 % in Hz x 10 [Einheit].

Einstellung

Beschreibung

0,00...30.000,00 Hz

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 Hz

[DI7 Pulsein hoheFrq] F +H 1

Di7 Pulseingang hohe Frequenz

Skalierungsparameter fur Impulseingang: 100% in Hz x 10 [Einheit].

Einstellung

Beschreibung

0,00...30,00 kHz

Einstellbereich
Werkseinstellung: 30,00 kHz

[Frequenzfilter DI7] FF + 7

Filterzeit des Tiefpassfilters beim Filtern von Stérungen (Impulseingang).

Einstellung

Beschreibung

0...1.000 ms

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 ms
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Menii [DI8 gemessene Freq] FF L A -

Zugriff

[Anzeige] =» [E/A-Abbild] =» [Abbild Freq.signal] = [DI8 gemessene Freq]

Uber dieses Menii

Die folgenden Parameter sind auf dem Anzeigeterminal durch Betatigen der OK-Taste beim Parameter

[DI8 gemessene Freq] P F L B zugéanglich.

Der Zugriff auf dieses Men ist bei Umrichtern mit einer Leistung von mehr als 22 kW maéglich.

[Gemessene FrequenzDI8] FF L A
Gefilterter, kundenspezifischer Frequenzsollwert fiir den Impulseingang.
Identisch mit [DI7 gemessene Freq] P F L 7 (siehe Seite 126).

[DI8 Pulsein Zuord] F 1B AR
DI8 Pulseingang Zuordnung
Identisch mit [DI7 Pulsein Zuord] F « TA (siche Seite 126).

[DI8 Pulsein niedFrq] F L B
DI8 Pulseingang niedrige Frequenz
Identisch mit [DI7 Pulsein niedFrq] F . L 1 (sieche Seite 127).

[DI8 Pulsein hoheFrq] F +HH
DI8 Pulseingang hohe Frequenz
Identisch mit [DI7 Pulsein hoheFrq] P  H 7 (siehe Seife 127).

[Frequenzfilter DI8] P F : H

Filterzeit des Tiefpassfilters beim Filtern von Stérungen (Impulseingang).

Identisch mit [FrequenZfilter DI7] F F 7 (siehe Seite 127).
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Menii [PTI Freq Measured] FE F -

Zugriff

Uber dieses Menti

[Anzeige] =» [E/A-Abbild] =» [Abbild Freq.signal] = [PTI Freq Measured]

Die folgenden Parameter sind auf dem Anzeigeterminal durch Betatigen der OK-Taste beim Parameter
[PTI Freq Measured] F £ : F zuganglich.

Der Zugriff auf dieses Menl ist bei Umrichtern mit einer Leistung von weniger als 30 kW méglich.

[PTI Freq Measured] PE | F

Gemessene Frequenz PTI.

Einstellung

Beschreibung

-21.474.836,47...21.474.836,47 Hz

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[Zuordnung PulsRef] F A%

Zuordnung Pulseingang.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Nicht zugeordnet

[Sollw. Efa Quelle des Drehmoment-Offsets

Drehm.Offs.]

[Verh. Eqr Quelle des Drehmoment-Verhéltnisses

Drehm.sollw.]

[Sollwertfrequenz | Fr | Sollwertfrequenz 1

1]

[Sollwertfrequenz | F r & Sollwertfrequenz 2

2]

[Sum Soll.Freq.2] | 5AZ Summierung Sollwertfrequenz 2

[Istwert PID] P F Istwert PI-Regler

[Momentenbegren | E AA Momentenbegrenzung: Aktivierung durch einen Analogeingang

zung]

[Drehm.begrenzun | E AARZ Momentenbegrenzung: Aktivierung durch einen Analogeingang

a2

[Sub. Solifreq. 2] | A< Subtraktion Sollwertfrequenz 2

[PID-Soll. manuell] | F 11 Manuell eingestellter Frequenzsollwert des PID-Reglers (Automatik-
/Handbetrieb)

[PID Ref. FP. Sollwertfrequenz PID

Frequenz]

[Sum Soll.Freq.3] | 5A 3 Summierung Sollwertfrequenz 3

[Soliwertfrequenz | F - Ik Sollwertfrequenz 1B

1B]

[Sub. Solifreq. 3] | dA 3 Subtraktion Sollwertfrequenz 3

[Forced lokal] FLol Sollwertquelle ,Forced lokal* 1

[Mult. Soll.Freq. 2] | MAZ Multiplikator Sollwertfrequenz 2

[Mult. Soll.Freq. 3] | TA 3 Multiplikator Sollwertfrequenz 3

[Sollwert Moment | Er [ Drehmomentregelung: Drehmoment-Sollwert 1

HMI]

[Drehm.-Sollwert | Er & Drehmomentregelung: Drehmoment-Sollwert 2

2]

[Frequenzmesser] | F 9 F Aktivierung der Frequenzmesser-Funktion

[Ext. Istwert vorw.] | EE FF Externer Istwert vorwarts
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[M/S Eing. DZ- nss. M/S Eingabe Master-Drehzahl-Sollwert
Sollw.]

[M/S Eing MSE M/S Eingabe Master-Drehmoment-Sollwert
DrehmSoliw]

[PTI Niedrige Freq] PE L %

Niedrige Frequenz Impulsfolgeeingang.

Einstellung

Beschreibung

-1000000,00...1000000,00 Hz

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 Hz

[PTI Hohe Freq] F£ HX

Hohe Frequenz Impulsfolgeeingang.

Einstellung

Beschreibung

-1000000,00...1000000,00 Hz

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 Hz

[PTI-Filterzeit analog] P £ £ X

PTI Filterzeit analog.

Einstellung

Beschreibung

0...1000 ms

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 ms

[PTI-Modus] PE 1%

PTI-Modus
Einstellung Code/Wert Beschreibung
[A/B] Ab A/B-Eingangssignale
Werkseinstellung
[Pulse/Dir] Pd Impulsrichtung Eingangssignale
[CW/CCW] CwClCwW Eingangssignale im/gegen den Uhrzeigersinn

[PTI-Filterzeit Ein] P£ 5%

PTI Filterzeit Eingang.

Einstellung

Beschreibung

0,00...13,00 ps

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,25 ps

[PTI Umkehr Zahl.ri] PE + 1K

Umkehr der PTI-Richtung

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Aus] oFF Keine Umkehr der Z&hlrichtung
Werkseinstellung

[EIN] an Umkehr der Zahlrichtung
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Meni [Abbild Freq.signal] F 5 , -

Zugriff

[Anzeige] =» [Abbild E/A] =» [Abbild Freq.signal]

[Freq. Encoder Impuls] EL F ~

Impulsfrequenz des Encoders.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e ein Encoder-Modul eingesteckt ist und
e [Encoder-Nutzung] E n v auf [Drehzahlsollwert] P C - eingestellt ist und

e [Bezugstyp] P L A auf [Frequenzgenerator] eingestelltist P E L

Einstellung

Beschreibung

-21.474.836,47...21.474.836,47_kHz

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[Encoderfrequenz] E . F L

Encoderfrequenz.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e ein Encoder-Modul eingesteckt ist und
e [Encoder-Nutzung] E n v auf [Drehzahlsollwert] P C - eingestellt ist und

e [Bezugstyp] P C A auf [Frequenzgenerator] eingestelltist P £ G

Einstellung

Beschreibung

-21.474.836,47...21.474.836,47_kHz

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt
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Abschnitt 7.11

[Abbild Kommunikation]

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Menu [Abbild Kommunikation] L 717 - 133
[Diagnose Modbus-Netzwerk] 11 n d - Meni 136
[Abbild Komm.eingang Scanner] :5 A - Meni 137
[Abbild Komm.ausgang Scanner] = 5 A - Meni 138
[Modbus HMI Diag] 171d H - Meni 139
[Eth Integr Diag] 1M F E - Meni 140
[Diag DeviceNet] d V » - Meni 141
[Diag Profibus] P - & - Menl 142
[Diag PROFINET] F r n - Menl 144
Menu [EtherCAT-Modul Diag] E E d - 146
Menu [Diag Powerlink] PW L - 147
[Abbild Befehlswort] LW : - Menl 148
Mend [Freq. Ref. Wort Map] - W - 149
Men [Abbild CANopen] L n 11 - 150
[Abbild PDO1] P o I - Menii 151
Ment [Abbild PDO2] F o 2 - 153
Ment [Abbild PDO3] F o 3 - 154
Menu [Abbild CANopen] L 7 - 155
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Meni [Abbild Kommunikation] L 1117 -

Zugriff

[Anzeige ] =» [Abbild Kommunikation]

[Befehlskanal] L N4 LC

Befehlskanal.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Klemmen] EEr Quelle Klemme
Werkseinstellung
[SollFreq dez Term.] Lcr Befehl Gber Anzeigeterminal
[Ref. Sollw.-Modbus] nNdb Befehl (iber Modbus
[Sollfreq. CANopen] CAn Befehl tiber CANopen, wenn ein CANopen-Modul eingesteckt ist.
[Sollfreq KommModul] | n E E Befehl tiber Feldbusmodul, wenn ein Feldbusmodul eingesteckt ist.
[Integrier. Ethernet] EEH Befehl Uber integriertes Ethernet
HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E maglich.

[Befehlsregister] L 1d

Befehlsregister.

[Steuerungsart] L H L F ist nicht auf [E/A-Profil] eingestellt. 1o

Mogliche Werte in CiA402-Profil, getrennter oder gemeinsamer Modus:

Bit Beschreibung, Wert

0 Auf 1 setzen: ,Einschalten®/Schiitzbefehl

1 Auf 0 setzen: ,Spannung deaktivieren*/Berechtigung zur Wechselstromversorgung

2 Auf 0 setzen: ,Schnellhalt"

3 Auf 1 setzen: ,Betrieb aktivieren“/Fahrbefehl

4 bis 6 Reserviert (= 0)

7 .Fehlerreset*/Quittierung aktiv bei steigender Flanke (0 bis 1)

8 Auf 1 setzen: Stopp entsprechend Parameter [Art des Stopps] 5 £ £ ohne Verlassen des Status
,Betrieb aktiviert*

9und 10 Reserviert (= 0)

11 bis 15 Koénnen Befehlen zugeordnet werden.

Mogliche Werte im

E/A-Profil. Bei Statusbefehl [2-Draht-Steuerung] 2 [:

Bit

Beschreibung, Wert

0

Befehl ,Vorwarts* (Einschalten):
0: kein Befehl ,Vorwarts"
1: Befehl ,Vorwarts*

HINWEIS: Die Zuordnung von Bit 0 kann nicht gedndert werden. Sie entspricht der
Anschlussklemmenzuordnung. Sie kann umgeschaltet werden. Bit 0 £ d O O ist nur aktiv, wenn
der Kanal dieses Steuerworts aktiv ist.

1 bis 15

Kdénnen Befehlen zugeordnet werden.

Mégliche Werte im

E/A-Profil. Bei Flankenbefehl [3-Draht-Steuerung] 3 L :

Bit

Beschreibung, Wert

0

Stopp (Startberechtigung):
0: Stopp
1: Startfreigabe fur Vorwarts- oder Rickwarts-Befehl

HINWEIS: Die Zuordnung von der Bits 0 und 1 kann nicht geandert werden. Sie entspricht der
Anschlussklemmenzuordnung. Sie kann umgeschaltet werden. Bit 0 L d 00 und 1 L d O | sind nur aktiv, wenn der
Kanal dieses Steuerworts aktiv ist.
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Bit Beschreibung, Wert
1 Befehl ,Vorwarts* (steigende Flanke 0 bis 1)
2 bis 15 Koénnen Befehlen zugeordnet werden.

HINWEIS: Die Zuordnung von der Bits 0 und 1 kann nicht ge&ndert werden. Sie entspricht der
Anschlussklemmenzuordnung. Sie kann umgeschaltet werden. Bit0 L d 00 und 1 L d 0 [ sind nur aktiv, wenn der
Kanal dieses Steuerworts aktiv ist.

[Kanal Sollwert] - FL L
Kanal fiir Sollwertfrequenz.
Identisch mit [Befehlskanal] L 11d L (siehe Seite 133)

[Vor Rampe Ref Freq] F - H
Frequenzsollwert vor Rampe (vorzeichenbehafteter Wert).

Dieser Parameter kann nur gelesen werden. Er ermdglicht die Anzeige der auf den Motor angewendeten
Sollwertfrequenz unabhangig vom ausgewahlten Kanal fir den Sollwert.

‘ Einstellung ‘ Beschreibung

-599,0...599,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 Hz

[Statusreg. CIA402] EE R
Statusregister CIA402.
Mégliche Werte in CiA402-Profil, getrennter oder gemeinsamer Modus:

Bit Beschreibung, Wert

,Einschaltbereit”, warten auf Einschalten der Netzspannung

,Eingeschaltet”, bereit

0
1
2 ,Betrieb freigegeben®, laufender Betrieb
3

Fehlerzustand im Betrieb erkannt:
0: Inaktiv
1: Aktiv

4 »Spannung aktiviert‘, Spannung im Netzteil vorhanden:
0: Spannung im Netzteil nicht verfiigbar
1: Spannung im Netzteil vorhanden

HINWEIS: Wenn der Umrichter nur durch das Netzteil mit Strom versorgt wird, ist das Bit immer
auf 1 festgelegt.

Schnellhalt

,Einschalten deaktiviert”, Spannung des Netzteils gesperrt

Warnung:
0: Keine Warnung
1: Warnung

Reserviert (= 0)

Remote: Befehl oder Sollwert (iber das Netzwerk
0: Befehl oder Sollwert Uber das Anzeigeterminal
1: Befehl oder Sollwert Giber das Netzwerk

10 Zielsollwert erreicht:
0: Der Sollwert wurde nicht erreicht.
1: Der Sollwert wurde erreicht.

HINWEIS: Wenn sich der Umrichter im Drehzahl-Modus befindet, ist dies der Drehzahlsollwert.

11 ,Interne Grenze aktiv*, Sollwert auRerhalb der Grenzen:
0: Der Sollwert liegt innerhalb der Grenzen.
1: Der Sollwert liegt nicht innerhalb der Grenzen.

HINWEIS: Wenn sich der Umrichter im Drehzahl-Modus befindet, werden die Grenzwerte durch
die Parameter [Niedrige Drehzahl] L 5 F und [Hohe Drehzahl] H 5 P definiert.

HINWEIS: Die Bit-Kombination 0, 1, 2, 4, 5 und 6 definiert den Zustand in der DSP 402-Statusiibersicht (siehe
Kommunikationsanleitungen).
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Bit Beschreibung, Wert
12 Reserviert
13 Reserviert
14 ~Stopp-Taste”, STOP Uber Stopp-Taste:
0: Stopp-Taste nicht gedruickt
1: Stopp durch STOPP-Taste auf Anzeigeterminal ausgel6st.
15 ,Drehrichtung*:

0: Vorwartslauf am Ausgang
1: Ruckwartslauf am Ausgang

HINWEIS: Die Bit-Kombination 0, 1, 2, 4, 5 und 6 definiert den Zustand in der DSP 402-Statusiibersicht (siehe
Kommunikationsanleitungen).

Mogliche Werte im E/A-Profil:

Bit

Beschreibung, Wert

0

Reserviert (= 0 oder 1)

1

Bereit:
0: Nicht bereit
1: Bereit

Betrieb:
0: Der Umrichter startet nicht, wenn ein anderer Sollwert als Null anliegt..
1: In Betrieb. Wenn ein Sollwert ungleich Null anliegt, kann der Umrichter starten.

Fehlerzustand im Betrieb erkannt:
0: Inaktiv
1: Aktiv

Spannung im Netzteil vorhanden:
0: Spannung im Netzteil nicht verfiigbar
1: Spannung im Netzteil vorhanden

Reserviert (= 1)

Reserviert (= 0 oder 1)

Warnung
0: Keine Warnung
1: Warnung

Reserviert (= 0)

Befehl Gber ein Netzwerk:
0: Befehl uber die Klemmen oder das Anzeigeterminal
1: Befehl Uber ein Netzwerk

10

Sollwert erreicht:
0: Der Sollwert wurde nicht erreicht.
1: Der Sollwert wurde erreicht.

11

Sollwert auRerhalb der Grenzen:
0: Der Sollwert liegt innerhalb der Grenzen.
1: Der Sollwert liegt nicht innerhalb der Grenzen.

HINWEIS: Wenn sich der Umrichter im Drehzahl-Modus befindet, werden die Grenzen durch
die Parameter LSP und HSP definiert.

12

Reserviert (= 0)

13

Reserviert (= 0)

14

Anhalten Gber STOPP-Taste:
0: Stopp-Taste nicht gedriickt
1: Stopp durch STOPP-Taste auf Anzeigeterminal ausgeldst.

15

Drehrichtung:
0: Vorwartslauf am Ausgang
1: Rickwartslauf am Ausgang

HINWEIS: Der Wert ist in den Profilen CiA402 und E/A identisch. Im Profil E/A wird die Beschreibung der Werte
vereinfacht und bezieht sich nicht auf die CiA402- (Drivecom-) Statustbersicht.
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[Diagnose Modbus-Netzwerk] /7~ 4 - Meni

Zugriff
[Anzeige] =» [Abbild Kommunikation] =» [Diagnose Modbus-Netzwerk]

Uber dieses Menii

Verwendet flr den seriellen Modbus-Kommunikationsanschluss unten am Steuerblock. Die vollstandige
Beschreibung finden Sie im Handbuch fiir die integrierte serielle Modbus-Kommunikationsschnittstelle.

[LEDCOM] nNdb |
Anzeige der LED fur Modbus-Kommunikation.

[Anz Frames Mdb] 11 I E
Zahler fir Modbus-Netzwerk-Frames: Anzahl der verarbeiteten Frames.

Einstellung Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Anz CRC-FehlerMdb] 1 1EC
Anzahl der CRC-Fehler im Modbus-Netzwerk: Anzahl der CRC-Fehler

Einstellung Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt
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[Abbild Komm.eingang Scanner] :5 A - Menu

Zugriff
[Anzeige] =» [Abbild Kommunikation] =» [Diagnose Modbus-Netzwerk] =» [Abbild Komm.eingang
Scanner]

Uber dieses Menii
Verwendet flir CANopen® und Modbus-Netzwerk.

[KommScan Ein1] ~ 17 |
Komm. Scanner Wert Eingang 1. Wert des ersten Eingangswortes.

Einstellung Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[KommScan Ein2] ~ 12
Komm. Scanner Wert Eingang 2. Wert des zweiten Eingangswortes.
Identisch mit [KommScan Ein1] ~ 11 | (siche Seite 137).

[KommScan Ein3] ~ 11 3
Komm. Scanner Wert Eingang 3. Wert des dritten Eingangswortes.
Identisch mit [KommScan Ein1] ~ 11 | (sieche Seite 137).

[KommScan Ein4] » M4
Komm. Scanner Wert Eingang 4. Wert des vierten Eingangswortes.
Identisch mit [KommScan Ein1] 11 | (siehe Seite 137).

[KommScan Ein5] ~ 15
Komm. Scanner Wert Eingang 5. Wert des flinften Eingangswortes.
Identisch mit [KommScan Ein1] 11 | (siehe Seite 137).

[KommScan Ein6] ~ 116
Komm. Scanner Wert Eingang 6. Wert des sechsten Eingangswortes.
Identisch mit [KommScan Ein1] n 11 | (siehe Seite 137).

[KommScan Ein7] ~ 17 7
Komm. Scanner Wert Eingang 7. Wert des siebten Eingangswortes.
Identisch mit [KommScan Ein1] n 1 | (siehe Seite 137).

[KommScan Ein8] ~ 118
Komm. Scanner Wert Eingang 8. Wert des achten Eingangswortes.
Identisch mit [KommScan Ein1] ~ 1 | (siehe Seite 137).
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[Abbild Komm.ausgang Scanner] o 5 A - Meni

Zugriff
[Anzeige ] =» [Abbild Kommunikation] =» [Abbild Komm.ausgang Scanner]

Uber dieses Menii
Verwendet fiir CANopen® und Modbus-Netzwerke.

[KommScan Ausg1] ~ L /
Komm. Scanner Wert Ausgang 1. Wert des ersten Ausgangswortes.

Einstellung Q) Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[KommScan Ausg2] ~ L 2
Komm. Scanner Wert Ausgang 2. Wert des zweiten Ausgangswortes.
Identisch mit [KommScan Ausg1] n L | (siehe Seite 138).

[KommScan Ausg3] ~ L 3
Komm. Scanner Wert Ausgang 3. Wert des dritten Ausgangswortes.
Identisch mit [KommScan Ausg1] n L | (siehe Seite 138).

[KommScan Ausg4] n L 4
Komm. Scanner Wert Ausgang 4. Wert des vierten Ausgangswortes.
Identisch mit [KommScan Ausg1] n L | (siehe Seite 138).

[KommScan Ausg5] n L 5
Komm. Scanner Wert Ausgang 5. Wert des flinften Ausgangswortes.
Identisch mit [KommScan Ausg1] n L | (siehe Seite 138).

[KommScan Ausg6] » L &
Komm. Scanner Wert Ausgang 6. Wert des sechsten Ausgangswortes.
Identisch mit [KommScan Ausg1] n L [ (siehe Seite 138).

[KommScan Ausg7] n L 1
Komm. Scanner Wert Ausgang 7. Wert des siebten Ausgangswortes.
Identisch mit [KommScan Ausg1] n L [/ (siehe Seite 138).

[KommScan Ausg8] ~ L A
Komm. Scanner Wert Ausgang 8. Wert des achten Ausgangswortes.
Identisch mit [KommScan Ausg1] n L [ (siehe Seite 138).
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[Modbus HMI Diag] /1 d H - Menu

Zugriff
[Anzeige] = [Abbild Kommunikation] =» [Modbus HMI Diag]

Uber dieses Menti

Verwendet flir den seriellen Modbus-Kommunikationsport vorne am Steuerblock (durch das
Anzeigeterminal genutzt).

[LEDCOM] Mdb 2
Anzeige der LED fur die Modbus-HMI-Kommunikation.

[Frames Modbus] M2 L E
Modbus-Kanal 2: Anzahl der verarbeiteten Frames.

Einstellung Q) Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[Anzahl CRC-Fehler Modbus] M2 E L
Modbus-Kanal 2: Anzahl der CRC-Fehler.

Einstellung Q) Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt
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[Eth Integr Diag] /1P E - Meni

Zugriff

[Anzeige] =» [Abbild Kommunikation] =» [Eth Inetgr Diag]

Uber dieses Menii

Siehe das Handbuch zur Modbus-TCP-Ethernet-IP-Kommunikation firr eine vollstandige Beschreibung.

IMAC @] NACE

MAC-Adresse des Embedded Ethernet Adapters.

Schreibgeschiitzter Parameter.

Das Adressformat ist XX-XX-XX-XX-XX-XX.

[Rx-Frames ETH emb] £ - X E

Zahler Rx-Frames Ethernet, eingebettet.

Einstellung <)

Beschreibung

0...4.294.967.295

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Tx-Frames ETH emb] E £ X E

Zahler Embedded Ethernet-Tx-Frames.

Einstellung QO

Beschreibung

0...4.294.967.295

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Fehl.frames ETHemb] EE - E

Zahler Embedded Ethernet-Fehler-Frames.

Einstellungo

Beschreibung

0...4.294.967.295

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Ethernet-Datenrate] A~ d E X
Aktuelle Datenrate.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung

[Auto] Auka Automatisch

[10M voll] IOF 10 Megabyte Vollduplex
[10M halb] IO0H 10 Megabyte Halbduplex
[100M voll] rooFr 100 Megabyte Vollduplex
[100M halb] 1aoH 100 Megabyte Halbduplex

140

NVEG61645 03/2020




Anzeige M

On-

[Diag DeviceNet] 4 V n - Meni

Zugriff

[Anzeige] =» [Abbild Kommunikation] =» [DeviceNet Diag]

Uber dieses Menti

Die folgenden Parameter sind zuganglich, wenn das DeviceNet-Modul (VW3A3609) installiert ist.

[Verw. Datenrate] b d r u *

Die durch das Feldbusmodul verwendete Datenrate.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Automatisch] Auto Automatische Erkennung
Werkseinstellung

[125 kbit/s] 125K 125.000 Baud

[250 kbit/s] 250K 250.000 Baud

[500 kbit/s] sook 500.000 Baud

[Feldbusfehler] E FF 2

Externer Fehler bei Feldbusmodul erkannt.

Einstellung

Beschreibung

0...1

0: Kein Fehler
1: Profilfehler; die Einstellungen im Men( [Befehl und Sollwert] L - P -
prifen.

[Unterbr. Feldbus-Komm.] L » F

Kommunikationsunterbrechung Feldbusmodul. Siehe das entsprechende Feldbus-Handbuch.

Einstellung

Beschreibung

0...65.535

ONDORWN 2O

: Kein Fehler

: Fehler vom Netzwerk ausgeldst
: Duplizierte MAC-ID

: Fehler FIFO Rx

: Fehler FIFO Tx
CAN-Uberschreitung

: Ubertragungsfehler

: Bus aus

: [/O-Zeituberschreitung

: Quittierungsfehler

10: Reset DeviceNet.Netzwerk
11: 1/0O-Verbindung geldscht
12: Keine Netzspannung

13: 10C-Fehler

©
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[Diag Profibus] F - & - Meni

Zugriff
[Anzeige] =» [Abbild Kommunikation] =» [Profibus Diag]

Uber dieses Menil
Die folgenden Parameter sind zuganglich, wenn das Profibus DP-Modul (VW3A3607) installiert ist.

[Verw. Datenrate] b6 d r u *
Die durch das Feldbusmodul verwendete Datenrate.

Einstellung() Code/Wert Beschreibung

[Automatisch] Auka Automatische Erkennung
Werkseinstellung

[9,6 kbit/s] 9K B 9600 Baud

[19,2 kbit/s] 13K 2 19.200 Baud

[93,75 kbit/s] 33K 1 93.750 Baud

[187,5 kbit/s] 18 1K 187.500 Baud

[500 kbit/s] sook 500.000 Baud

[1,5 Mbit/s] 1ns 1,5 MBaud

[3 Mbit/s] an 3 MBaud

[6 Mbit/s] en 6 MBaud

[12 Mbit/s] ren 12 MBaud

[Verwendetes PPO-Profil] P~ F L X
Verwendetes PPO-Profil.

Einstellung() Code/Wert Beschreibung
[Nicht konfiguriert] | un LD Nicht konfiguriert
1] ! PROFIdrive
[100] 1ag Geratespezifisch
[101] rat Geratespezifisch
[102] 1ae Geréatespezifisch
[106] 106 Geratespezifisch
[107] a1 Geratespezifisch

[DP-Master aktiv] 4 P 1A X
Aktiver Master: 1 oder 2

Einstellung() Code/Wert Beschreibung
[MCLA1] / Master 1

Werkseinstellung
[MCL2] c Master 2

[Feldbusfehler] E P F 2

Externer Fehler bei Feldbusmodul erkannt.
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[Unterbr. Feldbus-Komm.] L ~ F
Kommunikationsunterbrechung Feldbusmodul. Siehe das entsprechende Feldbus-Handbuch.

Einstellung() Beschreibung

0...65.535 0: Kein Fehler

1: Netzwerk-Timeout fiir empfangene Anfragen

2: ldentifikationsfehler zwischen Modul und Master
3: Master im Loschmodus

4: Timeout Master Klasse 2

[Fehler InternKomm 1] L F |
Kommunikationsunterbrechung Optionsmodul. Siehe das entsprechende Feldbus-Handbuch.

Einstellung() Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt
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[Diag PROFINET] P - n - Meni

Zugriff

Uber dieses Menii

IMAC @] NALC

[Anzeige] =» [Abbild Kommunikation] =» [Diag PROFINET]

Die folgenden Parameter sind zuganglich, wenn das PROFINET® Modul (VWA3A3627) installiert ist.

MAC-Adresse des PROFINET-Moduls.

Schreibgeschitzter Parameter.

Das Adressformat ist XX-XX-XX-XX-XX-XX.

[Verwendetes PPO-Profil] P - F L %

Verwendetes PPO-Profil.

Einstellung() Code/Wert

Beschreibung

[Nicht konfiguriert] | wn L L

Nicht konfiguriert

1] ! PROFIdrive

[100] 1ag Geratespezifisch
[101] at Geratespezifisch
[102] ae Geratespezifisch
[1086] 106 Geratespezifisch
[107] at Geratespezifisch

[iPar-Status] PAE X

PROFINET: iPar-Dienststatus.

Einstellung() Code/Wert Beschreibung

[Leerlauf] 1dLE Leerlauf

[INIT] nak Initialisierung.

[Konfiguration] LanF Konfiguration

[Bereit] rd4Y Bereit

[Operational] oFE Operational

[Nicht konfiguriert] | w L F L Nicht konfiguriert

[Nicht urEL Nicht behebbarer erkannter Fehler
behebb.Fehler]

[iPar-Fehlercode] P A dX

Erkannter iPar-Fehlercode.

Einstellung()

Beschreibung

0..5

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[DP-Master aktiv] & P 1 A X

Aktiver Master: 1 oder 2

Einstellung() Code/Wert Beschreibung
[MCLA1] l Master 1

Werkseinstellung
[MCL2] c Master 2

144

NVEG61645 03/2020




Anzeige MOn-

[Feldbusfehler] E FF 2

Externer Fehler bei Feldbusmodul erkannt.

Einstellung

Beschreibung

0...13

0: Kein Fehler

9: Duplizierte IP

10: Keine IP-Adresse

12: IPAR nicht konfiguriert
13: IPAR-Datei nicht erkannt

[Unterbr. Feldbus-Komm.] L » F

Kommunikationsunterbrechung Feldbusmodul.

Einstellung()

Beschreibung

0...65.535

0: Kein Fehler

1: Netzwerk-Timeout

2: Netzwerkiberlastung
3: Verlust Ethernet-Trager
17: Fehler IOC-Scanner

[Fehler InternKomm 1] L F |

Kommunikationsunterbrechung Optionsmodul.

Einstellung()

Beschreibung

0...65.535

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt
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Menii [EtherCAT-Modul Diag] E E d -

Zugriff
[Anzeige] =» [Abbild Kommunikation] =» [EtherCAT-Modul Diag]

Uber dieses Menil
Die folgenden Parameter sind zuganglich, wenn das EtherCAT-Modul (VW3A3601) eingesteckt ist.

[Externer Fehler] EFPF 2
Externer Fehler bei Feldbusmodul erkannt.

[Unterbr. Feldbus-Komm.] L ~ F
Kommunikationsunterbrechung Feldbusmodul

Einstellung <) Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Fehler InternKomm 1] L F |

Unterbrechung interne Komm. 1.

Einstellung <) Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: _
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Menu [Diag Powerlink] P\ L -

Zugriff
[Anzeige] =» [Abbild Kommunikation] =»

Uber dieses Menti

[Diag Powerlink]

Die folgenden Parameter sind zuganglich, wenn das Powerlink-Modul (VW3A3619) installiert ist. Die

vollstédndige Beschreibung finden Sie im Handbuch fiir die Powerlink-Kommunikation.

Dieses Menu enthalt nur schreibgeschutzte Parameter.

[IMAC@]]1 AL
MAC-Adresse des POWERLINK-Moduls.

Das Adressformat ist XX-XX-XX-XX-XX-XX

[Feldbusfehler] ] EF F 2

Externer Fehler bei Feldbusmodul erkannt.

[Unterbr. Feldbus-Komm.] L » F

Kommunikationsunterbrechung Feldbusmodul. Siehe das entsprechende Feldbus-Handbuch.

Einstellung

Beschreibung

0...65.535

17:
23:
25
27:
29:
30:
31:
36:
37:
38:
43:
44
80
81:
96:

0: Keine Netzwerkunterbrechung
1: Unspezifizierte Unterbrechung

Verlust der Verbindung (2 Ports)
Ungiiltige Sync. Manager Konfiguration

: Keine gultigen Ausgange

Watchdog Sync. Manager (1 Port)
Ungiiltige Sync. Manager Konfiguration Aus.
Unglltige Sync. Manager Konfiguration Ein.
Ungiiltige Watchdog Konfiguration
Unglltige Eingangszuordnung

Unglltige Ausgangszuordnung
Inkonsistente Einstellungen

Keine glltigen Eingange und Ausgange

: Sync. Fehler
: EE kein Zugriff

EE Fehler
0x60

[Fehler InternKomm 1] L F |

Kommunikationsunterbrechung Optionsmodul.

Einstellung Q)

Beschreibung

0...65.535

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt
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[Abbild Befehlswort] LW : - Meni

Zugriff

[Anzeige] =» [Abbild Kommunikation] =» [Abbild Befehlswort]

Uber dieses Menii
Abbild Befehlswort.

[Bef.reg. Modbus] L 14 |/
Mit Modbus-Port-Quelle erstelltes Befehlswortabbild.
Identisch mit [Befehlsregister] L I1d (siehe Seite 133).

[Bef.reg. CANopen] L Nd 2
Mit CANopen® Port-Quelle erstelltes Befehlswortabbild.
Identisch mit [Befehlsregister] L M d (siehe Seite 133).

[Bef.reg. Mod.Bef.] L M4 3
Mit Feldbusmodul-Quelle erstelltes Befehlswortabbild.
Identisch mit [Befehlsregister] L M d (siehe Seite 133).

[Bef.reg. EthEmbd] L 74 5

Mit integrierter Ethernet-Quelle erstelltes Befehlswortabbild.

Identisch mit [Befehlsregister] L M d (siehe Seite 133).
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Menii [Freq. Ref. Wort Map] - W 1 -

Zugriff
[Anzeige] =» [Kommunikations Menii] = [Freq. Ref. Wort Map]

Uber dieses Menii
Frequenzsollwert-Abbild.

[Sollfreq. Modbus] L F ~ |
Mit Modbus-Port-Quelle (LFR_MDB) erstelltes Frequenzsollwert-Abbild.

Einstellung Q) Beschreibung

-32.767...32.767 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 Hz

[Sollfreq. CAN] L F - 2

Mit CANopen® Port-Quelle (LFR_CAN) erstelltes Frequenzsollwert-Abbild.

Einstellung () Beschreibung

-32.767...32.767 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 Hz

[Sollfreq. Feld.mod.] L F - 3
Mit Feldbusmodul-Quelle (LFR_COM) erstelltes Frequenzsollwert-Abbild.

Einstellung Q) Beschreibung

-32.767...32.767 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 Hz

[Sollfreq. Eth Embd] L F - 5
Sollwertfrequenz Embedded Ethernet.

Einstellung Q) Beschreibung

-32.767...32.767 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 Hz
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Menii [Abbild CANopen] L ~ 11 -

Zugriff
[Anzeige] =» [Kommunikations Menii] = [Abbild CANopen]

Uber dieses Menii

Dieses Menii wird angezeigt, wenn ein CANopen-Feldbusmodul vorhanden ist. Siehe Handbuch fiir
CANopen-Feldbusmodul.

[LEDRUN] L o n
Bitfeld: Anzeige des CANopen® LED RUN-Zustands.

[LEDERR] LARE
Bitfeld: Anzeige des CANopen® Fehler-LED-Zustands.
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[Abbild PDO1] P& I - Menii

Zugriff

[Anzeige] =» [Abbild Kommunikation] =» [Abbild CANopen] = [Abbild PDO1]

Uber dieses Menti

Anzeige des Empfangs-PDO1 und Sende-PDO1.

[Empfangs-PDO1-1] r P | 1%

Erster Frame des Empfangs-PDO1.

Einstellung

Beschreibung

0...65.535

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[Empfangs-PDO1-2] - P 2%

Zweiter Frame des Empfangs-PDO1.

Einstellung

Beschreibung

0...65.535

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[Empfangs-PDO1-3] - P | 3%

Dritter Frame des Empfangs-PDO1.

Einstellung

Beschreibung

0...65.535

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[Empfangs-PDO1-4] - P 14X

Vierter Frame des Empfangs-PDO1.

Einstellung

Beschreibung

0...65.535

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Ubertragung PDO1-1] E P | 1%

Erster Frame des Sende-PDO1.

Einstellung

Beschreibung

0...65.535

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[Ubertragung PDO1-2] E P 12K

Zweiter Frame des Sende-PDO1.

Einstellung

Beschreibung

0...65.535

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt
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[Obertragung PDO1-3] £ P | 3%

Dritter Frame des Sende-PDO1.

Einstellung

Beschreibung

0...65.535

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Ubertragung PDO1-4] £ P |4 %

Vierter Frame des Sende-PDO1.

Einstellung

Beschreibung

0...65.535

Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt
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Menti [Abbild PDO2] F o 2 -

Zugriff
[Anzeige] =» [Abbild Kommunikation] =» [Abbild CANopen] = [Abbild PDO2]

Uber dieses Meni
Anzeige des RPDO2 und TPDO2: Gleiche Struktur wie [Abbild PDO1] P o I - (siehe Seite 157).

[Empfangs-PDO2-1] - P2 1%
Erster Frame des Empfangs-PDO2.

[Empfangs-PD02-2] - P2 2%
Zweiter Frame des Empfangs-PDO2.

[Empfangs-PDO2-3] - F 2 3%
Dritter Frame des Empfangs-PDO2.

[Empfangs-PD02-4] - P2 4 %
Vierter Frame des Empfangs-PDO2.

[Ubertragung PDO2-1] E P2 1%
Erster Frame des Sende-PDO2.

[Ubertragung PDO2-2] £ P2 2 X
Zweiter Frame des Sende-PDO2.

[Ubertragung PDO2-3] £ F 2 3%
Dritter Frame des Sende-PDO2.

[Ubertragung PDO2-4] £ P 2 4 %
Vierter Frame des Sende-PDO2.
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Menii [Abbild PDO3] P o 7 -

Zugriff

[Anzeige] =» [Kommunikations Menii] =» [Abbild CANopen] = [Abbild PDO3]

Uber dieses Menil
Anzeige des RPDO3 und TPDO3:

[Empfangs-PDO3-1] - P 3 1%
Erster Frame des Empfangs-PDO3.

Einstellung <) Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Empfangs-PDO3-2] - P 3 2%
Zweiter Frame des Empfangs-PDO3.
Identische Einstellungen wie in [Empfangs-PDO3-1] - P 3 |I.

[Empfangs-PDO3-3] - P 3 3%
Dritter Frame des Empfangs-PDO3.
Identische Einstellungen wie in [Empfangs-PDO3-1] - P 3 1.

[Empfangs-PDO3-4] - P 34 %
Vierter Frame des Empfangs-PDO3.
Identische Einstellungen wie in [Empfangs-PDO3-1] - P 3 1.

[Obertragung PDO3-1] £ P 3 1%
Erster Frame des Sende-PDO3.

Einstellung <) Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Obertragung PDO3-2] £ F 32 %
Zweiter Frame des Sende-PDO3.
Identische Einstellungen wie in [Sende-PDO3-1] £ P 3 I.

[Obertragung PDO3-3] £ F 3 3%
Dritter Frame des Sende-PDO3.
Identische Einstellungen wie in [Sende-PDO3-1] E P 3 |.

[Ubertragung PDO3-4] £ P 34 %
Vierter Frame des Sende-PDO3.
Identische Einstellungen wie in [Sende-PDO3-1]1 E F 3 |.
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Menii [Abbild CANopen] L n /7 -

Zugriff
[Anzeige] =» [Abbild Kommunikation] =» [Abbild CANopen]

Uber dieses Menti
CANopen®-Abbild.

[NMT-Status CANopen] n Mt 5
Umrichter NMT-Zustand des CANopen® Slave.

Einstellungen Code/Wert Beschreibung
[Einschalten] boaok Einschalten
[Gestoppt] SEaP Gestoppt
[Betrieb] oFE In Betrieb
[Pre-Operational] | FoFE Pre-Operational

[Anzahl Tx-PDO] n b E F
Anzahl Sende-PDO.

Einstellung Q) Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[Anzahl Rx-PDO] n b - P
Anzahl Empfangs-PDO.

Einstellung ) Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[CANopen-Fehler] E - o
CANopen®-Fehlerregister.

Einstellung Beschreibung

0..5 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[Fehler-ZahlerRx] - EL |

Wert Empfangsfehlerzahler (wird beim Ausschalten nicht gespeichert).

Einstellung Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[Zéhler Tx-Fehler] E ELC |

Wert Sendefehlerzahler (wird beim Ausschalten nicht gespeichert).

Einstellung Beschreibung

0...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt
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Abschnitt 7.12

[Protokollierung Daten]

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Men [Verteilte Protokollierung] JL o - 157
Menu [Ausw. Prot. Vert. Param.] L d P - 158
Menu [Verteilte Protokollierung] d L o - 159
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Meni [Verteilte Protokollierung] JL o -

Zugriff

Uber dieses Menii

Aktivierung

[Anzeige] = [Protokollierung Daten] = [Verteilte Protokollierung]

Dieses Meni wird verwendet, um Daten flir bestimmte Parameter zu speichern.

Die Funktion fiir verteilte Protokollierung bietet die Mdglichkeit, bis zu vier Parameterverteilungen
gleichzeitig zu protokollieren. Jeder Parameterspeicher wird mit derselben Abtastzeit synchronisiert.

Das Ergebnis dieser Funktion bietet die Mdglichkeit, ein Balkenanzeige mit zehn Balken zu extrahieren (fir
jede 10 % des definierten Maximalwerts), um die Verteilung jedes der vier ausgewahlten Parameter

darzustellen.

HINWEIS: Jede Anderung der Konfiguration der Datenprotokollierung bewirkt ein Léschen der zuvor

gespeicherten Daten.

Diese Funktion dient zur Extraktion von Datenproben, um diese zu speichern. Sofern verfiigbar, kénnen
diese Proben mit anderen Tools aktualisiert werden (SoMove und/oder Webserver). Durch die Datenpro-
tokollierung wird die Anforderung zur Aufzeichnung und Speicherung von Daten erfilllt.

Der Umrichter kann folgende Daten speichern:

Typ der [Protokollierung Beschreibung Speicherung der Zugriff
Daten] [Protokollierung Daten]:
Automatisch/manuell
Identifizierung des ID-Daten des Umrichters Automatisch, im Menu SoMove
Umrichters [Instrumententafel] d 5 H - | Webserver
Protokollierung Warnungsprotokollierung Automatisch, im Menu SoMove
Warnungsereignis [Instrumententafel] 4 5 H - | Webserver
Protokollierung Fehlerprotokollierung Automatisch, im Menu SoMove
Fehlerereignis [Instrumententafel] 4 5 H - | Webserver
Verteilungsprotokollierung | 4 Verteilungsdaten Manuell Webserver
Energieprotokollierung 1 Energieprotokollierungsd | Automatisch, im Menu SoMove
aten [Instrumententafel] 4 5 H - | Webserver

So aktivieren Sie die Funktion [Verteilte Protokollierung] 4L o -:
e \Wahlen Sie mit [Ausw. Prot. Vert. Param.] 1 bis 4 Daten aus, die Sie speichern méchten. L d P -
e Stellen Sie [Prot. Vert. Status] L d £ » auf [Start] ein. SEA- E

Die Protokollierung beginnt, sobald der Motor l4uft.
Um die Protokollierung zu beenden, stellen Sie [Prot. Vert. Status] L 4 E »n auf [Stopp] 5 £ o P ein.

[Prot. Vert. Status] L JE n
Status Protokollierung Verteilung.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung
[Stopp] SEaF Verteilungsprotokollierung deaktiviert.
Werkseinstellung
[Start] SEArE Die Verteilung wird nur protokolliert, wenn der Motor gestartet wird.
[Immer] ALWHYS Die Verteilung wird immer protokolliert.
[Reset] rESEE Die Verteilungsprotokollierung wird zurlickgesetzt (Konfiguration, Daten).
[Loschen] CLEAF Die Verteilungsdaten werden geldscht.
[Fehler] Erraor Bei der Verteilungsprotokollierung ist ein Fehler aufgetreten.
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Meni [Ausw. Prot. Vert. Param.] L J P -

Zugriff

Uber dieses Menii

[Anzeige] =» [Protokollierung Daten] = [Verteilte Protokollierung] =» [Ausw. Prot. Vert. Param.]

Mit diesem Meni kdnnen bis zu 4 Parameter fiir die Datenprotokollierung ausgewahit werden. AuRerdem
werden die Hochstwerte fir die jeweiligen Parameter gespeichert.

[Prot.Verteil. Daten 1] L d d |
Protokoll Verteilung Daten 1.

Einstellung (@) Code/Wert Beschreibung

[Distrib. Log. Deak(] no Deaktivierung Protokollierung Verteilung
Werkseinstellung

[Motorfrequenz] rFr Motorfrequenz

[Motorstrom] LLr Motorstrom

[Motordrehzahl] S5Fd Motordrehzahl

[Motorspannung] uaP Motorspannung

[Motor Mech. Leistung] | o F r W Mechanische Motorleistung

[Elek. Eing. Leistung] 1P\ Elektrische Eingangsleistung

[Elek. Ausg. Leistung] | E Fr\W Elektrische Ausgangsleistung

[Motordrehmoment] okr Motordrehmoment

[Netzspannung] uln Netzspannung

[DC-Bus-Spannung] Vbubs DC-Bus-Spannung

[Istwert PID] rPF Istwert PID

[Temperaturwert Al1] | EH IV Temperatursensor Al1

[Temperaturwert AI3] | EH 3V Temperatursensor Al3

[Temperaturwert Al4] | EHHYV Temperatursensor Al4

[Temperaturwert AlI5] | EH5SV Temperatursensor Al5

[Therm. Zustand EHd Thermischer Zustand des Umrichters

Umrichter]

[Motor therm Zustand] | £ Hr Thermischer Zustand Motor

[Th. Zust. Bremsw.] EHB Th. Zust. Bremsw.

[Prot.Verteil. Daten 2] L Jd 2
Protokoll Verteilung Daten 2.
Identisch mit [Prot.Verteil. Dat.1] L d d | (siehe Seite 158).

[Prot.Verteil. Daten 3] L J 4 3
Protokoll Verteilung Daten 3.
Identisch mit [Prot.Verteil. Dat.1] L d d | (siehe Seite 158).

[Prot.Verteil. Daten 4] L 4 4 4
Protokoll Verteilung Daten 4.
Identisch mit [Prot.Verteil. Dat.1] L d d | (siehe Seite 158).
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Meni [Verteilte Protokollierung] JL o -

Zugriff
[Anzeige] = [Protokollierung Daten] = [Verteilte Protokollierung]

Uber dieses Menii

HINWEIS: Wenn Protokolldaten die benutzerdefinierten Hochstwerte fiir Protokollverteildaten
Uberschreiten, wird dieser Wert in der Protokollverteilung nicht gespeichert.

[Prot. Vert. Abstast] L J 5 E
Abtastzeit Protokollierungsverteilung.

Einstellung Q) Code/Wert Beschreibung

[200 ms] coans 200 ms

[1 Sekunde] 15 1s
Werkseinstellung

[2 Sekunden] 5 2s

[5 Sekunden] 55 5s

[Vert Max Wert 11 L 417 |
Hochstwert der Protokollverteildaten 1.

Einstellung () Beschreibung

10...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[Vert MaxWert2] L 112
Hochstwert der Protokollverteildaten 2.

Einstellung Q) Beschreibung

10...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[Vert Max Wert 3] L 4173
Hochstwert der Protokollverteildaten 3.

Einstellung () Beschreibung

10...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Vert Max Wert4] L d T4
Hochstwert der Protokollverteildaten 4.

Einstellung Q) Beschreibung

10...65.535 Einstellbereich
Werkseinstellung: Schreibgeschitzt
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Kapitel 8
[Volistandige Einst.] L 5 E -

Einfiihrung

Im Men( [Vollstandige Einst.] L 5 E - stehen alle Einstellungen fiir Funktionen des Umrichters zur
Verfligung:

e Motor- und Umrichterkonfiguration

e Anwendungsfunktionen

e Uberwachungsfunktionen

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthélt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
8.1 Meni [Motorparameter] TP A - 163
8.2 [Systemeinheiten festlegen] 232
8.3 Meni [Befehl und Sollwert] L - P - 234
8.4 [Master/Slave] 249
8.5 [Hebeanwendungen] 290
8.6 [Monitoring Hebeanw.] 319
8.7 [Maschinenfunktionen] 321
8.8 [Allgemeine Funktionen] — [Geschwindigkeitsgrenzen] 335
8.9 [Aligemeine Funktionen] — [Rampe] 337

8.10 [Aligemeine Funktionen] — [Umschalten der Rampe] 341

8.11 [Allgemeine Funktionen] — [Konfiguration Stopp] 343

8.12 [Aligemeine Funktionen] — [Auto. DC-Bremsung] 349

8.13 [Aligemeine Funktionen] — [Ref.operationen] 353

8.14 [Allgemeine Funktionen] — [Voreing. Drehzahlen] 355
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Abschnitt Thema Seite
8.36 [Allgem. Funktionen] - [24V Versorgungsausg.] 440
8.37 [Allgemeine Funktionen] [Externe Gewichtsmessung] 441
8.38 [Allgemeine Uberwachung] 444
8.39 [Eingang/Ausgang] — [Zuordnung E/A] 454
8.40 [Eingang/Ausgang] - [DI/DQ] 463
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Abschnitt 8.1
Menu [Motorparameter] M1 F A -

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Meni [Motorparameter] 1P A - 164
Men [Daten] ME d - 168
Mend [Einst. Winkelpriif.] A5 A - 180
Meni [Motortuning] ME u - 183
Menu [Motortuning] - [Drehabstimmung] £ - A1 - 190
Meni [Motor Monitoring] 1a P - 197
Menii [Thermische Uberwachung] £ P P - 198
Meni [Motor Monitoring] 1o P - 206
Menu [Motorsteuerung] o - C - 209
Meni [Magnetfluss tib. DI} F L - 213
Meni [Opt. Drehzahl Regler] ML L - 216
Menu [Motorsteuerung] d ~ L - 226
[Taktfrequenz] 5W F --Menl 229
d L r --Meni [Eingangsfilter] 231
NVE61645 03/2020 163




Vollstandige Einst. CSt-

Meni [Motorparameter] 1 F A -

Zugriff

Uber dieses Menii

[Vollstéandige Einst.] =» [Motorparameter]

Wird hohe Last gewahlt, wird die Strombegrenzung des Umrichters auf 1,8 In erhéht und die Maximalwerte
der Motorparameter, die mit dem Strom und/oder der Spannung verbunden sind, werden reduziert. Beim
Umschalten zwischen den Auswahloptionen werden alle verbundenen Parameter auf die Werkseinstel-
lungen zuriickgesetzt.

Der maximale Strom des Umrichters andert sich jedoch nie. Wird der Umrichter auf einen Modus mit hoher
Last eingestellt, werden die Nennwerte fiir die Motorparameter reduziert. Das heil’t, dass in einem Modus
mit hoher Last fir dasselbe Motortypenschild ein Gberdimensionierter Umrichter erforderlich ist.

ATV340 Regelungsarten Motor

ATV340 Umrichter ausgestattet mit 8 Motorregelungsarten, die je nach Anwendung alle Anwendungsfalle
abdecken.

Die folgende Tabelle zeigt die Auswahl der Motorregelungsarten in Abhangigkeit von den Anforderungen
der Anwendung:

Regelung Motorart [Motorregelungsart] L £ E | Beschreibung
Auswahl
Offener Regelkreis Asynchronmotor [SVCV]v Vv L Spannungsvektorregelung
mit Schlupfkompensation
[UFVS 5Pkte] uF 5 5 Punkte U/F-
Vektorregelung
[Energieeinspar.] n L 4 Energieeinsparungsregelun
9
Synchronmotor [Sync.motor] 54 n Permanentmagnetregelung

[SYN.UVS] 59 u Permanentmagnetregelung
fur Anwendungen mit

variablem Drehmoment

Reluktanzmotor

[Reluktanzmotor] 5~ V L

Reluktanzmotorregelung

Geschlossener Kreis ! Asynchronmotor [FVC]FV L Stromgefiihrte
Vektorregelung
Synchronmotor [Synchronregelung] F 54 | Permanentmagnetregelung

(1) Fur diese Anwendungen muss ein Encoder vorhanden und konfiguriert sein.

Parameterliste fiir Asynchronmotoren

Die folgende Tabelle zeigt die Mindestparameterliste, die fir Asynchronmotoren in Abhangigkeit von der
Auswahl des [Motorregelungsart] L £ £ konfiguriert werden muss:

HINWEIS: Nach der Einstellung dieser Parameter wird empfohlen, ein [Autotuning] £ u n durchzuflhren,
um die Leistung zu optimieren.

Parameter [SVCV] vV L [FVC] FvV L [UK VS 5 Pkte] w F 5 [Energieeinspar.] n L d
[Motor Standard] & F ~ v v v v

[Nennleistung Motor] v v v v

nPr

[Nennspannung Motor] v v v v

unb

[Nennstrom Motor] n L - |V v v v

[Nennfrequenz Motor] v v v v

Fr5

[Nenndrehzahl Motor] v v v v

n5P

(1) Die Encoder-Einstellungen sind vom Encoder, der fiir die Anwendung eingesetzt ist, abhangig. (siehe Seife 570) oder (siehe Seife 517)
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Parameter [SVCV] vV L [FVC] FV L [UFVS 5 Pkte] uF 5 [Energieeinspar.] n L d
[Encoder-Typ] uEL P v

oder [Integr. Enc Typ]

EECP

[Spg Encoder] u EL V v

oder [Integr. Enc

Spannung] EELV

[Encoder aktiv] £ n u oder v

[Integr. Enc aktiv] £ E n u

(1) Die Encoder-Einstellungen sind vom Encoder, der fiir die Anwendung eingesetzt ist, abhangig. (siehe Seife 510) oder (siehe Seite 517)

Parameterliste fiir Synchron- oder Reluktanz-motoren

Die folgende Tabelle zeigt die Mindestparameterliste, die fiir Synchron- oder Reluktanzmotoren in
Abhéangigkeit von der Auswahl der [Motorregelungsart] L E E konfiguriert werden muss:

HINWEIS: Nach der Einstellung dieser Parameter wird empfohlen, ein [Autotuning] £ u n durchzufihren,
um die Leistung zu optimieren.

Parameter [Sync.motor] 54 [Synchronregelung] F 54 |[SYN_.UVS] 54nu [Reluktanzmotor] 5~ V [
[Nennstr. Synchr.mot] v v v v
nCr5

[SyncMotor] v v v v
Nenndrehzahl n 5P 5

[Nennmoment Motor] v v v v

[

[Polpaar] PF R 5 v v v v
[Typ Winkeleinstellung] v v v v
ASE

[Encoder-Typ] uEL P v

oder [Integr. Enc Typ]

EELCFP

[Spg Encoder] u ELV v

oder [Integr. Enc

Spannung] EELV

[Encoder aktiv] £ n u oder v

[Integr. Enc aktiv] £ E n u

[Autotuning-Typ] £ un E v @

(1) Die Encoder-Einstellungen sind vom Encoder, der fiir die Anwendung eingesetzt ist, abhangig. (siehe Seife 570) oder (siehe Seite 517)

(2) [Autotuning Typ] £ u n E kann geandert werden, um die Leistung mit Reluktanzmotoren zu optimieren.

[Dual Rating] d ~ E

Zustand Dual Rating.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Normalbetrieb] norllAL Normale Uberlast, die Strombegrenzung des Umrichters betragt 1,5 In.
[Hochleistungsbetr | H 1L H Hohe Last, die Strombegrenzung des Umrichters betragt 1,8 In.

ieb] Werkseinstellung
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[Regelungsart Motor]

CEE

Regelungsart Motor.

HINWEIS: Wahlen Sie den Typ der Motorsteuerung aus, bevor Sie Parameterwerte eingeben.

Einstellung

Code/Wert

Beschreibung

[SVC V]

vvr[i

Spannungsvektorregelung: Spannungsgefiihrte Vektorregelung im offenen
Regelkreis mit automatischer Schlupfkompensation entsprechend der Last.
Unterstltzt den Betrieb mit mehreren in Parallelschaltung an denselben
Umrichter angeschlossenen Motoren (wenn die Motoren identisch sind).
Werkseinstellung

[FVC]

FvrLC

Stromgeflhrte Vektorregelung im geschlossenen Regelkreis:
Stromgefiihrte Vektorregelung im geschlossenen Regelkreis mit Encoder-
Sensor; diese Option kann gewahlt werden, wenn ein Encoder-Modul
eingesteckt ist oder ein integrierter Encoder verwendet wird.

HINWEIS: Prifen Sie den integrierten Encoder (siehe Seite 577)oder die
Encoder-OPtion (siehe Seite 510), bevor Sie [FVC]F V L wahlen.

[U/f VS 5 Pkte]

uF 5

5-Segment-U/f-Profil:

U
unS

us

U4

us3
U1

u2 /
uo

F1 F2  F3 F4 F5 Frs F

Das Profil wird durch die Parameterwerte un 5, F - 5, u I bis u 5 sowie
F | bis F 5 definiert.
Fr5>F5>F4>F3I>FZ2>F I

HINWEIS: U0 ist das Ergebnis einer internen Berechnung auf der
Grundlage von Motorparametern und multipliziert mit w F - (%). U0 kann
durch Andern des u F r -Werts angepasst werden.

[Sync.motor]

549n

Synchronmotoren im offenen Regelkreis: Spezieller Motorsteuerungstyp
fur Permanentmagnet-Synchronmotoren.

[Energieeinspar.]

nld

Spezieller Motorsteuerungstyp, optimiert fiir Energieeinsparung.

Dieser Motorsteuerungstyp reduziert den Ausgangsstrom des Umrichters in
Abhangigkeit von der Motorlast. Die automatische Anpassung des
Strompegels spart Energie in Zeiten minimaler Last und halt die optimale
Leistung des Umrichters aufrecht.

[Synchronregelung]

F5Y4

Synchronmotor im geschlossenen Regelkreis: Fir Permanentmagnet-
Synchronmotoren mit Encoder. Diese Auswahl ist nur méglich, wenn ein
Encoder-Modul eingesteckt ist oder ein integrierter Encoder verwendet
wird.

HINWEIS: Priifen Sie den integrierten Encoder (siehe Seite 577)oder die
Encoder-OPtion (siehe Seite 570), bevor Sie [Synchronregelung] wahlen.
F54

[SYN_U VS]

SYnu

Synchronmotor im offenen Regelkreis: Spezieller Motorsteuerungstyp fiir
Permanentmagnet-Synchronmotoren. Diese Art der Motorsteuerung wird
fir Anwendungen mit variablem Drehmoment eingesetzt.
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Reluktanzmotor] SrVe Synchron-Reluktanzmotor: Motorsteuerungstyp fir Reluktanzmotoren.
Diese Art der Motorsteuerung wird fir Anwendungen mit variablem
Drehmoment eingesetzt. Wenn der maximale Ausgangsstrom des
Umrichters nicht gleich oder hoher ist als der Motorstrom, filhrt dies zu einer
unzureichenden Drehmomentleistung. Die Funktion [Blockieriiberwachung]
S E P [ dient durch Uberwachung des Motorstroms und der

Drehzahlanstiegszeit zum Schutz vor Motortberlast.

[Erw. Motorsteuerung] HE 1L

Erweiterte Motorsteuerung

Dieser Parameter erweitert die Standard-Motorsteuerung. Er verbessert die dynamische und statische
Leistung (wie z. B., aber nicht nur, die Drehmomentgenauigkeit und die Drehmomentdynamik),
insbesondere bei niedrigen Frequenzen und bei Frequenzen, die héher als die Motornennfrequenz sind.

Deaktivieren Sie diese Funktion, um dasselbe Motorsteuerungsverhalten abzurufen, das bei Software-
Versionen alter als V3.1 verfiigbar ist (ausgeschlossen). Die Aktivierung dieser Funktion mit einer
Konfiguration, die auf einer alteren Softwareversion verwendet wird, erfordert die Uberpriifung der
Einstellung der Motorsteuerungsparameter.

Bei der Ubertragung der Konfiguration und bei einer Konfiguration von einer Software-Version &lter als
V3.1 (ausgenommen) wird dieser Parameter automatisch auf [Nein] n o eingestellt.

Wenn dieser Parameter auf [Ja] eingestellt ist, kann die Konfiguration auf einen Umrichter mit einer
Software-Version élter als V3.1 (ausgenommen) Ubertragen werden.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L £ £ auf [SVCV] V V [, [FVC] F V [ oder
[Energieeinspar.] nL d.

Durch Andern der [Regelungsart Motor] L £ £ wird [Erw. Motorsteuerung] A E 1L auf die Werkseinstel-

lungen zurlickgesetzt. Dieser Parameter wird jedoch auf [No] n o gezwungen, wenn [Regelungsart Motor]
L E E auf einen anderen Wert als [SVC V] V V [, [FVC] F V L oder [Energieeinspar.] n L d.

Durch Aktivierung der erweiterten Motorsteuerung wird die Funktion [Drehabstimmung] £ - A 1T -
zuganglich (siehe Seite 190).

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Deaktiviert.

[Ja] YES Aktiviert.
Werkseinstellung
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Meni [Daten] ME d -

Zugriff

Uber dieses Menii

[Vollstéandige Einst.] =» [Motorparameter] =» [Motordaten] = [Daten]

Fir Synchronmotor-Parameter. Spezielle Parameter sind zugénglich, wenn [Regelungsart Motor] L £ E
auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 4 ~, oder

[Synchronregelung] F 5 4, oder

[SYN_UVC] 5 Y wu, oder

[Reluktanzmotor] 5~ V c.

A& WARNUNG

STEUERUNGSVERLUST

e Lesen Sie grindlich das Handbuch des angeschlossenen Motors.
e Vergewissern Sie sich anhand des Typenschilds und des Handbuchs des angeschlossenen Motors,
ob alle Motorparameter korrekt eingestellt sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Diese Tabelle listet die Schritte zur Einstellung und Optimierung der Motordaten auf:

Schritt Aktion

1 Daten des Motortypenschilds eingeben.
2 [Autotuning] £ u ~ durchfiihren.
3 Den Parameter [Syn. EMK-Konstante] P H 5 anpassen, um das Verhalten zu optimieren:

e Den Motor mit der an der Maschine verfligbaren stabilen Mindestfrequenz (bei minimaler Last) starten.
® Den Wert fiir [% Fehler EMF Sync] ~ d A E prifen und notieren:
O Liegtder Wert fiir [% Fehler EMF Sync] - d A E unter 0 %, dann kann [Syn. EMK-Konstante] F H 5
erhoéht werden.
O Liegt der Wert fiir [% Fehler EMF Sync] - d A E ber 0 %, dann kann [Syn. EMK-Konstante] P H 5
verringert werden.
Der Wert fiir [% Fehler EMF Sync] ~ d A E sollte nahe bei 0 % liegen.

e Den Motor stoppen, um [Syn. EMK-Konstante] P H 5 in Abhangigkeit des (zuvor notierten) Werts fir
[% Fehler EMF Sync] ~ d A E zu andern.

[Motor Standard] b F ~ %

Motor-Standard.

Dieser Parameter dient zur Anderung der Voreinstellungen folgender Parameter:
[Hohe Drehzahl]) H5 P

[Schwell. Motorfreq.] F E o

[Nennspannung Motor] u n 5

[Nennfrequenz Motor] F - 5

[Max. Frequenz] £ F r

HINWEIS: Der werkseitig eingestellte Wert wird auf [60 Hz NEMA] fir Katalognummern geandert.

Dieser Parameter ist zugéanglich, wenn [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:
e [Sync.motor] 5 4 ~, oder

e [Synchronregelung] F 5 4, oder

e [SYN_UVC] 54 nu, oder

o [Reluktanzmotor] 5~ V c.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[50 Hz IEC] 50 IEC
Werkseinstellung
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[60 Hz NEMA] EO NEMA

[Max. Frequenz] £ F -

Maximale Ausgangsfrequenz.
Die Werkseinstellung ist 60 Hz oder Voreinstellung 72 Hz, wenn [Motor Standard] & F - auf 60 Hz
eingestellt ist.

Zur Vermeidung von [Uberdrehzahl Motor] 5 o F -Fehlern wird empfohlen, die [Maximale Frequenz] E F
gleich oder héher als 110% der [Hohen Drehzahl] H 5 P zu wahlen.

Einstellung Beschreibung

10,0...599,0 Hz( Einstellbereich
Werkseinstellung: 60 Hz

(1) Das Maximum des Bereichs ist 10 * [Nennfreq. Motor] F ~ 5 fiir einen Asychronmotor oder 10 * [Nennfreq. Sync]
F r 5 5 fir einen Synchronmotor.

[Nennleistung Motor] n P - X

Nennleistung Motor.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] [ E E nicht auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 4, oder

e [Synchronregelung] F 5 4, oder

e [SYN_UVC] 54~ wu, oder

e [Reluktanzmotor] 5~ V .

Auf dem Typenschild angegebene Nennleistung des Motors in kW, wenn [Motor Standard] & F - auf
[50 Hz IEC] 5 O eingestellt ist, und Nennleistung in PS, wenn [Motor Standard] & F ~ auf [60 Hz NEMA]
E O eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

Je nach Nennleistung des Umrichters. |-
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.

[Nennspannung Motor] u n 5 %

Nennspannung Motor.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte

eingestellt ist:
[Sync.motor] 5 4 ~, oder

[Synchronregelung] F 5 4, oder
[SYN_UVC] 5 4 n wu, oder
e [Reluktanzmotor] 5~ V c.

Auf dem Typenschild angegebene Nennspannung des Motors.

Einstellung Beschreibung

100...690 VAC Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters und [Motor-

Standard] & F r
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[Nennstrom Motor] n L ~ X
Motornennstrom geman Typenschild.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L £ £ nicht auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:
e [Sync.motor] 5 4 ~, oder

e [Synchronregelung] F 5 4, oder

e [SYN_UVC] 54w, oder

o [Reluktanzmotor] 5~ V c.

Einstellung Beschreibung
0,25...1,8 In (1 Einstellbereich

Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters und [Motor-
Standard] & F ~

(1) Entspricht dem Nennstrom des Umrichters, der in der Installationsanweisung und auf dem Typenschild
angegeben ist.

[Nennfrequenz Motor] F - 5 *
Nennfrequenz Motor.

Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 4 ~, oder

e [Synchronregelung] F 5 4, oder

e [SYN_UVC] 54 nu, oder

o [Reluktanzmotor] 5~ V c.

Die Werkseinstellung ist 50 Hz oder Voreinstellung 60 Hz, wenn [Motor Standard] & F ~ auf 60 Hz
eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

10,0...599,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 50 Hz

[Nenndrehzahl Motor] » 5 P %
Nenndrehzahl Motor.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

[Sync.motor] 5 4 ~, oder

[Synchronregelung] F 5 4, oder

[SYN_UVC] 54 n wu, oder

[Reluktanzmotor] 5~ V .

Wenn auf dem Typenschild die Synchrondrehzahl und der Schlupf in Hz oder % angegeben sind,
verwenden Sie zum Berechnen der Nenndrehzahl eine der folgenden Formeln:

100 — Schlupfin %
100

60 — Schlupf in Hz
60

50 — Schlupfin Hz
50

e Nenndrehzahl = Synchrondrehzahl x
e Nenndrehzahl = Synchrondrehzahl x (60-Hz-Motoren)

e Nenndrehzahl = Synchrondrehzahl x (50-Hz-Motoren)

Einstellung Beschreibung

0...65.535 U/min Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.
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[Auswahl Mot Param] TP [ %

Auswahl Motorparameter.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] [ £ E nicht auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 Y ~, oder

e [Synchronregelung] F 5 4, oder

e [SYN_UVC] 54~ wu, oder

e [Reluktanzmotor] 5~ V c.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Mot Leist.] nPr Motorleistung
Werkseinstellung

[Nenn.CosinusPhi | [ = 5 Cosinus Motor

Motor]

[Cosinus Phi Motor 1] L o 5%

Nennwert Cosinus Phi Motor.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Auswahl Mot Param] 1 P [ auf [Cosinus Phi Motor] L o 5 eingestellt ist und
o [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 Y n, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_UVC] 54 n wu, oder
O [Reluktanzmotor] 5~ V .

Einstellung Beschreibung

0,50...1,00 Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.

[Nennschlupf] n 5L %

Vom Umrichter berechneter Nennschlupf des Motors.
Dieser Parameter ist schreibgeschutzt.
Zur Anderung des Motornennschlupfs, andern Sie die [Motornenndrehzahl] » 5 P.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] £ P - und
e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 Y n, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_UVC] 54 n wu, oder
O [Reluktanzmotor] 5~ V .

Einstellung Beschreibung

0...6553,5 Hz Einstellbereich

Werkseinstellung: _

[AsyncMotor R Stator] ~ 5 A X

Statorwiderstand Asynchronmotor.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] £ P - und
e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 Y n, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_UVC] 54 u, oder
O [Reluktanzmotor] 5~ V .
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Die Werkseinstellung wird durch das Ergebnis des Autotuning-Vorgangs ersetzt, falls dieser ausgefihrt

wurde.
Einstellung Beschreibung
0...65.535 mOhm Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 mOhm

[Magnetisierungsstrom] . d A X

Magnetisierungsstrom.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P -~ und

e [Regelungsart Motor] [ E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 4 ~, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_UVC] 54 r u, oder
O [Reluktanzmotor] 5 V c.

Die Einstellung dieses Parameters wirkt sich auf das [Nennmoment Motor] £ 9 ~ aus.

Einstellung Beschreibung

0..6.553,5 A Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 A

[ASM Lf Induktivitat] L F A X

Streuinduktivitdt Asynchronmotor.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P~ und

e [Regelungsart Motor] L £ £ nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 4, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_UVC] 54~ wu, oder
O [Reluktanzmotor] 5~ V .

Die Werkseinstellung wird durch das Ergebnis des Autotuning-Vorgangs ersetzt, falls dieser ausgefiihrt

wurde.
Einstellung Beschreibung
0...655,35 mH Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 mH

[Zeitkonst. Rotor] £ ~ A X

Zeitkonstante Rotor.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P -~ und

e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 4, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_UVC] 54~ wu, oder
O [Reluktanzmotor] 5~ V .

Einstellung Beschreibung

0...65.535 ms Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 ms
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[Nennstr. Synchr.mot] n L ~ 5%

Nennstrom Synchronmotor.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] [ £ E auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 Y ~, oder
e [Synchronregelung] F 5 4, oder
e [SYN_UVC] 54~ wu, oder
e [Reluktanzmotor] 5~ V c.
Einstellung Beschreibung
0,25...1,8 In (1 Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.

(1) Entspricht dem Nennstrom des Umrichters, der in der Installationsanweisung und auf dem Typenschild
angegeben ist.

[Nenndrehz. SyncMot] » 5 P 5%

Nenndrehzahl Synchronmotor.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] [ E £ auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

[Sync.motor] 5 4 ~, oder

[Synchronregelung] F 5 4, oder

[SYN_UVC] 5 4 n wu, oder

[Reluktanzmotor] 5~ V c.

Einstellung Beschreibung

0...48.000 U/min

Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.

[Drehmomentskalierung] n r E

Drehmomentskalierung.

Dieser Parameter gibt die Skalierung [Drehmoment Motor (Nm)] = £ 9 ~, [Nennmoment Motor] £ 9 ,
[Nennmoment Motor] £ 9 5, [M/S Master-Drehm. Sollw] F 1 E ~, [M/S Drehm. Sollw. Anlage] F X £ und
[M/S lokaler Drehm. Sollw.] F £ o ~ an.

Sie kdnnen je nach Bedarf die Drehmomentskalierung, multipliziert mit 10 der Standard-Drehmomen-
teinheit, anpassen.

Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.

Einstellung

Code/Wert

Beschreibung

[0,001]

ooa i

Einheit: 0,001 Nm
Absoluter Einstellbereich: 0,001...65,535 Nm
Einstellbereich: -32,767...+32,767 Nm

[0,01]

aag |

Einheit: 0,01 Nm
Absoluter Einstellbereich: 0,01...655,35 Nm
Einstellbereich: -327,67...+327,67 Nm

[0,1]

o

Einheit: 0,1 Nm
Absoluter Einstellbereich: 0,1...6.553,5 Nm
Einstellbereich: -3.276,7...+3.276,7 Nm

0y

Einheit: 1 Nm
Absoluter Einstellbereich: 1...65.535 Nm
Einstellbereich: -32.767...+32.767 Nm

[10]

g

Einheit: 10 Nm
Absoluter Einstellbereich: 10...655.350 Nm
Einstellbereich: -327.670...+327.670 Nm
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[Nennmoment Motor] £ 95 %
Nennmoment Motor

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L £ £ auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 4 ~, oder

[Synchronregelung] F 5 4, oder

[SYN_UVC] 54 n wu, oder

[Reluktanzmotor] 5~ V c.

Einstellung Beschreibung

0,1...6.553,5 Nm Einstellbereich je nach Nennleistung des Umrichters und 1 n r E-

Einstellung der [TQS-Drehmoment-Skalierung].
Werkseinstellung: _

[Polpaar] FP R 5 *
Polpaar.

Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Regelungsart Motor] L £ £ auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 4 ~, oder

[Synchronregelung] F 5 4, oder

[SYN_UVC] 5 Y wu, oder

[Reluktanzmotor] 5~ V c.

Einstellung Beschreibung

1...240 Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.

[Typ Winkeleinstell.] A 5 £ X
Automatischer Typ Winkeleinstellung.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L £ £ auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 4 ~, oder

e [Synchronregelung] F 5 4, oder

e [SYN_UVC] 54 nu,oder

e [Reluktanzmotor] 5~ V c.

[Zuordn. PSI] P 5 : und [Zuord. PSIO] P 5 o eignen sich fir alle Typen von Synchronmotoren. Eine
Erhéhung von [Zuord. SPM] & P 11 A und [Zuord. IPM] , P 11 A erhoht je nach Typ des Synchronmotors
die Leistung. Der Parameter [Rotorstrom einspeisen] ~ L : kann verwendet werden, wenn [Zuordn. PSI]
P 5 1 und [Zuord. PSIO] P 5 o nicht die erwartete Leistung liefern.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[IPM Zuord.] 1PNA Zuordnung fur IPM-Motor. Zuordnungsmodus fiir innenverdeckten
Permanentmagnetmotor (dieser Motor hat normalerweise eine hohe
magnetische Reluktanz). Er verwendet eine Hochfrequenz-
Beaufschlagung, die gerduscharmer ist als der Standard-
Zuordnungsmodus.

[SPM Zuord] SPNA Zuordnung fir SPM-Motor (Surface-mounted Permanent Magnet Motor)
Zuordnungsmodus fiir oberflachenmontierten Permanentmagnetmotor
(dieser Motor hat normalerweise eine mittlere oder niedrige magnetische
Reluktanz). Er verwendet eine Hochfrequenz-Beaufschlagung, die
gerauscharmer ist als der Standard-Zuordnungsmodus.

[PSI Zuordn.] P55, Einspeisung Pulssignal. Standardzuordnungsmodus ohne
Rotorbewegung.

Die Winkelmessung erfolgt durch Uberwachung der Reaktion des
Statorstroms auf eine Pulssignaleinspeisung Uber einen breiten
Frequenzbereich.
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Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Zuord. PSIO] PS5 o Einspeisung Pulssignal optimiert. Optimierter Zuordnungsmodus mit
Rotorbewegung.

Derselbe Vorgang wie bei [Zuordn. PSI] F 5 . erfolgt Gber einen
optimierten Frequenzbereich.

Die Messzeit wird nach dem ersten Fahrbefehl oder Messvorgang
verringert, selbst wenn der Umrichter ausgeschaltet wurde.
Werkseinstellung

[Rotorstrom Lo Einspeisung von Drehstrom. Zuordnungsmodus mit Rotorbewegung.
einspeisen] Dieser Zuordnungsmodus, der bis zu 4 s erfordert, fuhrt die mechanische
Ausrichtung von Rotor und Stator durch.

Der Motor muss gestoppt werden und darf keine ohmsche Last aufweisen.

HINWEIS: Diese Einstellung wird bei Nutzung eines Sinusfilters in der
Anwendung empfohlen.

HINWEIS: Fiir einen Synchron-Reluktanzmotor wird die Verwendung
dieser Einstellung empfohlen.

[Keine Zuord] no Keine Zuordnung.

[Syn. EMK-Konstante] P H 5 %
EMK-Konstante des Synchronmotors.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] [ E E auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 4 n, oder

e [Synchronregelung] F 5 4, oder

e [SYN.UVC]54nu.

Mit der P H 5-Einstellung kdnnen Sie den Strom im Betrieb ohne Last reduzieren.

Einstellung Beschreibung

0...6.553,5 mV/U/min Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 mV/U/min

[Stator R SyncMot] ~ 5A 5%
Berechneter Statorwiderstand Synchronmotor.

Statorwiderstand im kalten Zustand (pro Windung). Die Werkseinstellung wird durch das Ergebnis der
Motormessung ersetzt, falls diese ausgefiihrt wurde.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] £ P - und
e [Regelungsart Motor] L E E auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 4 n, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_UVC] 54 u, oder
O [Reluktanzmotor] 5~ V .

Sie kénnen den Wert eingeben, wenn Sie ihn kennen.

Einstellung 2 Beschreibung

0...65.535 mOhm Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 mOhm
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[Autotng L d-Achse] L d 5%
Autotng L d-Achse.
Statorinduktivitat Achse ,d“ in mH (pro Phase).

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - und
e [Regelungsart Motor] [ E £ auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 4 ~, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_UVC] 54 wu, oder
O [Reluktanzmotor] 5 V c.

Bei Motoren mit glatten Polen: [Autotng L d-Achse] L 4 5 = [Autotng. L g-Achse] L 95 =

Statorinduktivitat L.
Die Werkseinstellung wird durch das Ergebnis des Autotuning-Vorgangs ersetzt, falls dieser ausgefiihrt
wurde.
Einstellung Beschreibung
0...655,35 mH Einstellbereich
Werkseinstellung: 0

[Autotuning L g-Achse] L 95 %
Autotuning L g-Achse.
Statorinduktivitat Achse ,q“ in mH (pro Phase).

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - und
e [Regelungsart Motor] [ E £ auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 4 ~, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_UVC] 54 wu, oder
O [Reluktanzmotor] 5 V c.

Bei Motoren mit glatten Polen: [Autotng L d-Achse] L 4 5 = [Autotng. L g-Achse] L 95 =

Statorinduktivitat L.
Die Werkseinstellung wird durch das Ergebnis des Autotuning-Vorgangs ersetzt, falls dieser ausgefiihrt
wurde.
Einstellung Beschreibung
0...655,35 mH Einstellbereich
Werkseinstellung: 0

[Nennfreq. Sync] F - 55 %
Nennfrequenz Synchronmotor.

Nennfrequenz des Motors flir Synchronmotoren in Hz. Automatisch aktualisiert entsprechend den
Parameterdaten [Nenndrehz. SyncMot] ~ 5 F 5 und [Polpaar] PP~ 5.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - und
e [Regelungsart Motor] [ £ £ auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 Y ~, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_UVC] 54 r u, oder
O [Reluktanzmotor] 5~ V c.

Einstellung 2 Beschreibung

10.0...599.0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: n 55 x FP a5 /60
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[PSI Zuordn. Strom Max.] 1L - X

Maximalstrom PSI-Zuordnung.

Strompegel in % von [Nennstr. Synchr.mot] ~ L ~ 5 fir Phasenverschiebungs-Messmodi [PSI Zuordn.]
P 5 , und [PSI OZuordn.] P 5 :o. Dieser Parameter wirkt sich auf die Induktivitditsmessung aus.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] E P - und
e [Regelungsart Motor] [ E E auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 Y ~, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_UVC] 54 n u, oder
O [Reluktanzmotor] 5~ V c.

Dieser Strom muss dem maximalen Strompegel der Anwendung entsprechen, da ansonsten eine
Instabilitat auftreten kann.

Wenn [PSI Zuordn. Strom Max.] 1L - auf [AUTO] A u E o eingestellt ist, wird [PSI Zuordn. Strom Max.]
nrC ~ vom Umrichter entsprechend den Einstellungen der Motordaten angepasst.

Einstellung Beschreibung

[AUTO] Au E o...300 % Einstellbereich
Werkseinstellung: [AUTO] Auk o

HINWEIS: Bei Instabilitat sollte [PSI Zuordn. Strom Max.] /1L ~ schrittweise nach oben angepasst
werden, um die erforderliche Leistung zu erhalten.

[Filterzeit Strom] [ r £ F X

Filterzeit fir den Strom.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P ~ eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

[AUTO] Au E £...100,0 ms Einstellbereich
Werkseinstellung: [AUTO] Auk o

[Filter Stromwerte] [ - F A%

Filterzeit Stromwerte.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - eingestellt ist.

Einstellung 2 Beschreibung

0,0...100,0 ms Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.

[% Fehler EMF sync] - d AE %

Stromverhaltnis D-Achse

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] [ E E auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 54, oder

e [Synchronregelung] F 5 4, oder

e [SYN.UVC]54nu.

[% Fehler EMF Sync] - d A E verwenden, um [Syn. EM-Konstante] P H 5 anzupassen. Der Wert fir [%
Fehler EMF Sync] - d A E sollte nahe bei 0 % liegen.

Liegt der Wert flr [% Fehler EMF Sync] - A E:
e unter 0 %, dann kann [Syn. EMK-Konstante] P H 5 erhoht werden.
e unter 0 %, dann kann [Syn. EMK-Konstante] P H 5 verringert werden.

Samtliche Schritte zur Optimierung der Einstellungen fiir Synchronmotoren siehe (siehe Seife 168).
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Einstellung Beschreibung

0,0...6.553,5 % Einstellbereich
Werkseinstellung: —

[Tangentiale Haupt-Induktivitat] L 0 A

Tangentiale Haupt-Induktivitat

Dieser Parameter wird Uber die Abstimmung bei der Drehung geschéatzt und von der magnetischen
Sattigungskurve verwendet. Geben Sie nur dann manuell einen Wert ein, wenn Sie eine Umrichterkonfi-
guration kopieren, die Uiber die Drehabstimmung (siehe Seife 190) abgestimmt wurde.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und
e [Typ Drehabstimmung] E F A P nicht auf [Séttigung] 5 A E F eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0...65.535 mH Einstellbereich
Werkseinstellung: 0

(1): Far Umrichter mit einem Leistungsbereich von < 15 kW. Wenn der Leistungsbereich gréRer als 160 kW ist,
betragt der Bereich 0...65.535 pH, ansonsten 0,00...655,35 mH.

[Magnetflusskurvenkoeffizient A] AL F A

Koeffizient A der Sattigungsflusskurve.

Dieser Parameter wird Uber die Abstimmung bei der Drehung geschéatzt und von der magnetischen
Sattigungskurve verwendet. Geben Sie nur dann manuell einen Wert ein, wenn Sie eine Umrichterkonfi-
guration kopieren, die Uiber die Drehabstimmung (siehe Seife 190) abgestimmt wurde.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und
e [Typ Drehabstimmung] E F A P nicht auf [Séttigung] 5 A £ F eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

-327,67 %...327,67 % Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,00%

[Flusskurvenkoeffizient B] & E £ O

Koeffizient B der Sattigungsflusskurve.

Dieser Parameter wird Uber die Abstimmung bei der Drehung geschéatzt und von der magnetischen
Sattigungskurve verwendet. Geben Sie nur dann manuell einen Wert ein, wenn Sie eine Umrichterkonfi-
guration kopieren, die Uber die Drehabstimmung (siehe Seife 790) abgestimmt wurde.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P~ und
e [Typ Drehabstimmung] E F A P nicht auf [Séttigung] 5 A £ F eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

-327,67 %...327,67 % Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,00%

[Nennmagnetfluss Typenschild] FH O

Nennmagnetfluss auf dem Typenschild. Schreibgeschitzter Parameter.

Dieser Parameter wird anhand des Motortypenschilds berechnet und fir die interne Berechnung
verwendet. Dieser Parameter dient zur Wartung von Schneider Electric.

Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,00...655,35 Wb Einstellbereich
Werkseinstellung: -
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[Nennmagnetfluss des Rotors] PH A

Nennmagnetfluss des Rotors. Schreibgeschiitzter Parameter.

Dieser Parameter ist der Fluss, der dem [Magnetisierungsstrom] : d A entspricht und im Fluss/Strom-
Modell fiir die Motorsteuerung verwendet wird.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P ~ eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0,0...655,35 Wb

Einstellbereich
Werkseinstellung: -

[Haupt-Induktivitat] L A
Haupt-Induktivitat. Schreibgeschiitzter Parameter.

Dieser Parameter ist das Ergebnis einer internen Berechnung unter Verwendung des [Nennmagnetflusses
des Rotors] P H : A und des [Magnetisierungsstroms] :dA.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P  eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0...65.535 mH (1)

Einstellbereich
Werkseinstellung: -

(1): Fir Umrichter mit einem Leistungsbereich von < 15 kW. Wenn der Leistungsbereich gréRer als 160 kW ist,
betragt der Bereich 0...65.535 pH, ansonsten 0,00...655,35 mH.
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Menii [Einst. Winkelprif.] A5 A -

Zugriff

[Vollstandige Einst.] = [Motorparameter] - [Motordaten] o [Einst. Winkelpriif.]

Uber dieses Menii

Fir Synchronmotor-Parameter.

Dieses Menii ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L £ E auf den folgenden Wert eingestellt ist:

e [Synchronregelung] F 5 4.

Damit das Menl zugéanglich ist, muss auch ein Encoder-Modul eingesteckt sein oder ein integrierter
Encoder verwendet werden.

[Typ Winkeleinstell] A 5 £ X

Automatischer Typ Winkeleinstellung.

[Zuordn. PSI] P 5 : und [Zuord. PSIO] P 5 o eignen sich fir alle Typen von Synchronmotoren. Eine
Erhéhung von [Zuord. SPM] 5 P 1A und [Zuord. IPM] . P I1 A erhdht je nach Typ des Synchronmotors
die Leistung. Der Parameter [Rotorstrom einspeisen] ~ L : kann verwendet werden, wenn [Zuordn. PSI]
P5 1 und [Zuord. PSIO] P 5 1 o nicht die erwartete Leistung liefern.

Einstellung

Code/Wert

Beschreibung

[IPM Zuord.]

1+PITA

Zuordnung fiir IPM-Motor. Zuordnungsmodus fiir innenverdeckten
Permanentmagnetmotor (dieser Motor hat normalerweise eine hohe
magnetische Reluktanz). Er verwendet eine Hochfrequenz-
Beaufschlagung, die gerduscharmer ist als der Standard-
Zuordnungsmodus.

[SPM Zuord]

SPNA

Zuordnung fur SPM-Motor (Surface-mounted Permanent Magnet Motor)
Zuordnungsmodus fiir oberflachenmontierten Permanentmagnetmotor
(dieser Motor hat normalerweise eine mittlere oder niedrige magnetische
Reluktanz). Er verwendet eine Hochfrequenz-Beaufschlagung, die
gerauscharmer ist als der Standard-Zuordnungsmodus.

[PSI Zuordn.]

PS5

Einspeisung Pulssignal. Standardzuordnungsmodus ohne
Rotorbewegung.

Die Winkelmessung erfolgt durch Uberwachung der Reaktion des
Statorstroms auf eine Pulssignaleinspeisung uber einen breiten
Frequenzbereich.

[Zuord. PSIQ]

PS5 o

Einspeisung Pulssignal optimiert. Optimierter Zuordnungsmodus mit
Rotorbewegung.

Derselbe Vorgang wie bei [Zuordn. PSI] P 5 , erfolgt Uber einen
optimierten Frequenzbereich.

Die Messzeit wird nach dem ersten Fahrbefehl oder Messvorgang
verringert, selbst wenn der Umrichter ausgeschaltet wurde.
Werkseinstellung

[Rotorstrom
einspeisen]

rC

Einspeisung von Drehstrom. Zuordnungsmodus mit Rotorbewegung.
Dieser Zuordnungsmodus, der bis zu 4 s erfordert, fUhrt die mechanische
Ausrichtung von Rotor und Stator durch.

Der Motor muss gestoppt werden und darf keine ohmsche Last aufweisen.

HINWEIS: Diese Einstellung wird bei Nutzung eines Sinusfilters in der
Anwendung empfohlen.

HINWEIS: Fiir einen Synchron-Reluktanzmotor wird die Verwendung
dieser Einstellung empfohlen.

[Keine Zuord]

Keine Zuordnung.

[Auto Test Polradw] A5 A
Winkeleinstellung.

Einstellung

Code/Wert

Beschreibung

[Nein]

no

Keine automatische Winkeleinstellung.
Werkseinstellung
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Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Ja] HES Die automatische Winkeleinstellung wird angefordert.
[Ausgefiihrt] dank Die automatische Winkeleinstellung wird durchgefuihrt.

[Zuordn. Winkelpriif] A 5 L
Aktivierung der automatischen Winkeleinstellung durch ein Logiksignal.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nicht zugeordnet] | n o Nicht zugeordnet
Werkseinstellung

[DI1]...[DI8] L.1..L.8 Digitaler Eingang DI1...DI8

HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von DI8 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW moglich.

[DI11]...[DI16] L I 1.L 16 |Digitaleingang DI11...DI16, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.

[CD00]...[CD10] CdO0..Cd 10 |Virtueller Digitaleingang CMD.0...CMD.10 in Konfiguration [E/A-Profil] : o

[CD11]...[CD15] Cd I 1.Cd 5 |Virtueller Eingang CMD.11...CMD.15 unabhangig von der Konfiguration

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |Virtueller Digitaleingang CMD1.01...CMD1.10 mit integriertem seriellem
Modbus in Konfiguration [I/O-Profil] o

[C111]...[C115] C/11..C 115 |Virtuellerdigitaler Eingang CMD1.11...CMD1.15 mit integriertem seriellen
Modbus, unabhangig von der Konfiguration

[C201]...[C210] CZ0 I..C2 10 |Virtueller Digitaleingang CMD2.01...CMD2.10 mit CANopen®
Feldbusmodul in Konfiguration [I/O-Profil] i o

[C211]...[C215] L2 1 1.LC2 15 |Virueller Digitaleingang CMD2.11...CMD2.15 mit CANopen®
Feldbusmodul unabhangig von der Konfiguration

[C301]...[C310] £ 30 1..C 3 10 |Virtueller Digitaleingang CMD3.01...CMD3.10 mit Feldbusmodul in
Konfiguration [I/O-Profil] o

[C311]...[C315] C 31 1.C3 15 |Viruellerdigitaler Eingang CMD3.11...CMD3.15 mit Feldbusmodul,
unabhangig von der Konfiguration

[C501]...[C510] C50 1.C5 10 |Virtueller Digitaleingang CMD5.01...CMD5.10 mit integriertem Ethernet in
Konfiguration [E/A-Profil] : o

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E moglich.

[C511]...[C515] LS5 1 1..C5 15 |Virueller Digitaleingang CMD5.11...CMD5.15 mit integriertem Ethernet
unabhangig von der Konfiguration

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340+-sN4E moglich.

HINWEIS: Wenn eine Netzschiitz-Funktion konfiguriert wurde, schlief3t das Schiitz wahrend der Messung.

[Winkeleinst. Modus] A E A
Aktivierung der automatischen Winkeleinstellung.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Automatische Winkeleinstellung ist nicht aktiviert.

[Befehl ausfiihren] | Au ko Die automatische Winkeleinstellung wird auf einen Fahrbefehl hin
vorgenommen, wenn sich der Umrichter nicht im ausgerichteten Zustand
befindet.

Werkseinstellung
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[Wert Offset Polrad] A5V

Wert der automatischen Winkeleinstellung.

Phasenverschiebungswinkel zwischen Motor und Encoder. 8192 entspricht 360°.

Einstellung

Beschreibung

[Nein]...8192

Wert der automatischen Winkeleinstellung.
Werkseinstellung: [Nein] n o

[Stat.Winkel messen] A5 £ 5
Status Winkel messen.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nicht ausgefiihrt] | E Ab Wert fir Winkeleinstellung nicht definiert.
Werkseinstellung
[Anstehend] PEnd Winkeleinstellung im Wartezustand.
[In Bearbeitung] Prak Winkeleinstellungsfunktion 1auft.
[Fehler] FA L Winkeleinstellungsfunktion fehlgeschlagen.
[Ausgefiihrt] dankE Winkelfunktion ist OK.
[Benutzerdef. Lub Der Wert des Phasenverschiebungswinkels wurde durch den Benutzer
Wert] Uber das Anzeigeterminal oder den seriellen Link eingegeben.
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Meni [Motortuning] ME u -

Zugriff
[Volistédndige Einst.] =» [Motorparameter] =» [Motordaten] =» [Motortuning]

[Autotuning] £ u 5

A WARNUNG

UNERWARTETE BEWEGUNG

Beim Autotuning wird der Motor bewegt, um die Regelkreise einzustellen.
e Das System nur starten, wenn sich keine Personen oder Hindernisse im Betriebsbereich befinden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschiden zur Folge
haben.

Wahrend der Motormessung sind Gerduschentwicklung und Schwingungen des Systems normal.

Wenn [Autotuning Typ] £ u n £ auf [Standard] 5 £ d eingestellt ist, fihrt der Motor wahrend der
Motormessung kleine Bewegungen aus.

Wenn [Autotuning Typ] £ u n £ auf [Rotation] - o £ eingestellt ist, 1&uft der Motor mit halber
Nennfrequenz.

In jedem Fall muss der Motor angehalten sein, bevor ein Messvorgang gestartet wird. Stellen Sie sicher,
dass die Anwendung den Motor wahrend des Messvorgangs nicht starten kann.

Wenn [Motor control type] [ E £ auf [Reluktanzmotor] 5 ~ V [ eingestellt ist, flihrt der Umrichter vor dem
Beginn der Motormessung die mechanische Ausrichtung des Motors durch ([Typ Winkeleinstell.] A 5 E
eingestellt auf [Rotorstrom einspeisen] -~ L ).

Der Messvorgang optimiert:

e die Motorleistung bei niedriger Drehzahl.

e die Schatzung des Motordrehmoments.

e die Genauigkeit der Schatzung der Prozesswerte im sensorlosen Betrieb und bei sensorloser
Uberwachung.

Autotuning wird nur dann ausgefiihrt, wenn kein Haltebefehl erteilt wurde. Wenn die Funktion ,Stopp
Freilauf* oder ,Schnellhalt® einem Digitaleingang zugeordnet wurde, muss dieser Eingang auf 1 gesetzt
werden (Eingang auf 0 aktiv).

Autotuning hat Vorrang vor allen Fahr- oder Vormagnetisierungsbefehlen. Diese werden erst nach der
Autotuning-Sequenz berticksichtigt.

Wenn die Motormessung einen Fehler erkannt hat, zeigt der Umrichter immer [Keine Aktion] » o an und
kann abhéngig von der Konfiguration von [Fehlerreak. Tuning] £ ~ L in den Modus [Autotuning] £ w n flr
erkannte Fehler schalten.

Das Autotuning kann mehrere Sekunden dauern. Unterbrechen Sie den Vorgang nicht. Warten Sie, bis
das Anzeigeterminal auf [Keine Aktion] n o wechselt.

HINWEIS: Der thermische Zustand des Motors hat groRen Einfluss auf das Messergebnis. Flhren Sie
Motormessungen immer bei angehaltenem und kaltem Motor durch. Stellen Sie sicher, dass die
Anwendung den Motor wahrend des Messvorgangs nicht starten kann.

Um eine Motormessung erneut ausfiihren zu kdnnen, warten Sie, bis er vollstédndig gestoppt und abgekiihlt
ist. Stellen Sie [Autotuning] £ u ~ auf [Autotuning I6schen] L L ~ ein, um die Motormessung erneut
durchzufihren.

Eine Motormessung ohne vorherige Ausfiihrung der Funktion [Autotuning I6schen] L L ~ wird verwendet,
um den thermischen Zustand des Motors zu schatzen.

Die Kabellange hat ebenfalls Einfluss auf das Messergebnis. Wird die Verkabelung geéndert, ist eine
Wiederholung des Messvorgangs erforderlich.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung
[Keine Aktion] no Autotuning nicht aktiv.
Werkseinstellung
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Einstellung () Code/Wert Beschreibung

[Autotuning YES Autotuning wird wenn maéglich sofort ausgefiihrt, woraufhin der Parameter

anwenden] automatisch auf [Keine Aktion] » o wechselt. Wenn der Umrichterstatus
keine sofortige Motormessung erlaubt, wechselt der Parameter auf [Nein]
n o und der Vorgang muss erneut ausgefihrt werden.

[Autotuning CLr Die von der Autotuning-Funktion erfassten Motorparameter werden

lI6schen] zurlickgesetzt. Die Standard-Motorparameterwerte werden fur die

Steuerung des Motors verwendet. [Status Autotuning] £ u 5 ist auf [Nicht
ausgefiihrt] £ A & eingestellt.

[Status Autotuning] £ = 5

Status des Autotuning-Vorgangs.

Dieser Parameter wird beim Ausschalten des Umrichters nicht gespeichert. Er zeigt den Autotuning-Status
seit der letzten Inbetriebnahme an (nur zur Information, keine Anderung méglich).

Einstellung () Code/Wert Beschreibung
[Nicht ausgefiihrt] | E Ab Autotuning wird nicht ausgefUhrt.
Werkseinstellung
[Anstehend] PEnd Autotuning wurde angefordert, aber noch nicht ausgefiihrt.
[Aktiv] Probl Autotuning ist aktiv.
[Fehler] FA.L Beim Autotuning ist ein Fehler aufgetreten.
[Ausgefiihrt] dankE Die von der Autotuning-Funktion ermittelten Motorparameter werden zur

Steuerung des Motors verwendet.

[Verwendung von Autotuning] £ u n u X

Verwendung von Autotuning.

Dieser Parameter zeigt die Methode an, mit der die Motorparameter gemaR des errechneten thermischen
Zustands des Motors gedndert wurden.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - eingestellt ist.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung
[Nein] nao Keine Berechnung des thermischen Zustands.
Werkseinstellung
[Wéarme Motor] En Berechnung des thermischen Zustands des Stators auf der Grundlage des

Nennstroms und des Stromverbrauchs des Motors.

[Fehlerreak. Tuning] £ n L *

Reaktion auf Fehler Autotuning.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P ~ eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Ignorieren] nao Erkannte Fehler werden ignoriert.
[Stopp Freilauf] YES Stopp Freilauf

Werkseinstellung
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[Zuord. Autotuning] £ u L X

Zuordnung Eingang Autotuning.

Autotuning wird durchgefiihrt, wenn der zugeordnete Eingang oder das zugeordnete Bit auf 1 wechselt.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P  eingestellt ist.

HINWEIS: Durch das Autotuning wird der Motor unter Spannung gesetzt.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nicht zugeordnet] | n o Nicht zugeordnet
Werkseinstellung

[DI1]...[DI8] L.1.L.8 Digitaler Eingang DI1...DI8
HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von DI8 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW méglich.

[DI11]...[DI16] L+ I 1.L 16 |Digitaleingang DI11...DI16, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.

[CDO00]...[CD10] CLd00..Cd 10 |Virtueller Digitaleingang CMD.0...CMD.10 in Konfiguration [E/A-Profil] : &

[CD11]...[CD15] CLd 1 1.Cd 5 |Virtueller Eingang CMD.11...CMD.15 unabhangig von der Konfiguration

[C101]...[C110] C /0 1..C 110 |Virtueller Digitaleingang CMD1.01...CMD1.10 mit integriertem seriellem
Modbus in Konfiguration [I/O-Profil] o

[C111]...[C115] C 11 1.C 115 |Viruellerdigitaler Engang CMD1.11...CMD1.15 mit integriertem seriellen
Modbus, unabhangig von der Konfiguration

[C201]...[C210] CZ20 1..C2 10 |Virtueller Digitaleingang CMD2.01...CMD2.10 mit CANopen®
Feldbusmodul in Konfiguration [I/O-Profil] o

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 15 |Virueller Digitaleingang CMD2.11...CMD2.15 mit CANopen®
Feldbusmodul unabhéangig von der Konfiguration

[C301]...[C310] L 30 1.C 3 10 |Virtueller Digitaleingang CMD3.01...CMD3.10 mit Feldbusmodul in
Konfiguration [I/O-Profil] : o

[C311]...[C315] C 3 11..C3 15 |Viruellerdigitaler Eingang CMD3.11...CMD3.15 mit Feldbusmodul,
unabhéangig von der Konfiguration

[C501]...[C510] C50 1..C5 10 |Virtueller Digitaleingang CMD5.01...CMD5.10 mit integriertem Ethernet in
Konfiguration [E/A-Profil] /o
HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E moglich.

[C511]...[C515] LS I 1..CL5 15 |Virtueller Digitaleingang CMD5.11...CMD5.15 mit integriertem Ethernet

unabhéngig von der Konfiguration

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340+-sN4E mdglich.

[Autotuning-Typ] £ un E *

Autotuning-Typ.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] E P - und
o [Regelungsart Motor] L £ £ auf [Reluktanzmotor] 5 ~ V L eingestellt ist.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung

[Standard] S5td Standard-Motormessung
Werkseinstellung

[Rotation] rot Motormessung bei laufender Drehung.

Dieser Parameter kann fiir Folgendes verwendet werden:

® Optimierung der Energieersparnis

® Anwendungen mit geringer Tragheit

o Anwendungen mit hohen Leistungsanforderungen an die Motorregelung

Bei dieser Auswahl wird nur dann ein optimales Resultat der Motormessung
erzielt, wenn weniger als 30 % ohmsche Last in der Anwendung vorhanden
ist.

Wahrend der Autotuning-Sequenz wird der Motor fiir maximal 45 Sekunden
mit halber Nennfrequenz gestartet.
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[Automatisches Autotuning] A w E * Z
Automatisches Autotuning.

A WARNUNG

UNERWARTETE BEWEGUNG

Wird diese Funktion aktiviert, erfolgt bei jedem Einschalten des Umrichters ein Autotuning.
e Stellen Sie sicher, dass die Aktivierung dieser Funktion nicht zu einer unsicheren Bedingung fiihrt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge

haben.

Der Motor muss beim Einschalten des Umrichters ausgeschaltet sein.

Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - eingestellt ist.

[Auswahl Tuning] 5k un X

Einstellung () Code/Wert Beschreibung
[Nein] no Funktion deaktiviert
Werkseinstellung
[Ja] HES Eine Messung wird automatisch bei jedem Start ausgefiihrt.
Auswahl Tuning.
Einstellung () Code/Wert Beschreibung
[Vorgabe] EABb Die Standard-Motorparameterwerte werden fir die Steuerung des Motors
verwendet.
Werkseinstellung
[Messen] MNeEAs Die vom Autotuning ermittelten Werte werden zur Steuerung des Motors
verwendet.
[Angepasst] Lub Die manuell eingestellten Werte werden fiir die Steuerung des Motors

verwendet.

[Schenkeligkeit Mot.] 5 Mo £ %
Informationen zur Schenkeligkeit des Synchronmotors.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn:

e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P -~ und

e [Auswahl Tuning] 5 E u » auf [Messen] ITE A 5 und

e [Regelungsart Motor] L E £ auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:

O [Sync.motor] 5 4, oder

O [Synchronregelung] F 5 4, oder

O [SYN_UVC] 54 r u, oder

O [Reluktanzmotor] 5~V L.

Dieser Parameter unterstltzt die Optimierung der Motorsteuerung fir Synchronmotoren.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nein] no Autouning nicht ausgefihrt
[Niedrige LLS n. Schenkel.
Schenkeligkeit.] Empfohlene Konfiguration: [Typ Winkeleinstell.] A 5 £ = [Zuordn. PSI]
F 5 . oder [Zuord. PSIO] P 5 . o und [Aktiv HF Einpr.] HF  =[Nein] n o
[m.Schenkel.] nLs Mittlere Schenkeligkeit.

Fir eine bessere Performance kdnnen die Einstellungen [Typ
Winkeleinstell.] A 5 £ =[Zuordn. SPM] & F [1 A und [Aktiv HF Einpr.] HF
=[Ja] 4 E 5 verwendet werden.
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Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Hohe HLS Hohe Auspragung.
Auspragung] Fir eine bessere Leistung kénnen die Einstellungen [Typ Winkeleinstell.]

A5t =[Zuordn. IPM] P 1A und [Aktiv HF Einpr.] HF . =[Ja] YE 5
verwendet werden.

[Autotuning Stromst.] £ [ ~ X
Stromverhaltnis einstellen.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P ~ eingestellt ist.

Dieser Parameter zeigt die wahrend der Motormessung an den Motor angelegte Stromstérke in Prozent
des Umrichternennstroms an.

Dieser Parameter wirkt sich auf die Induktivitdtsmessung aus.

Einstellung Beschreibung

[Auto]A u E =...300 % | Werkseinstellung: [Auto]A w £ o

[Typ Winkeleinstell.] A5 £ %
Automatischer Typ Winkeleinstellung.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L £ E auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

[Sync.motor] 5 4 n, oder

[Synchronregelung] F 5 4, oder

[SYN_UVC] 5 49~ wu, oder

e [Reluktanzmotor] 5~ V L.

[Zuordn. PSI] P 5  und [Zuord. PSIO] P 5 . o eignen sich fur alle Typen von Synchronmotoren. Eine
Erhéhung von [Zuord. SPM] 5 P 11 A und [Zuord. IPM] P ITA erhdht je nach Typ des Synchronmotors
die Leistung. Der Parameter [Rotorstrom einspeisen] ~ L , kann verwendet werden, wenn [Zuordn. PSI]
P 5 1 und [Zuord. PSIO] P 5 : o nicht die erwartete Leistung liefern.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[IPM Zuord.] 1PIA Zuordnung fiir IPM-Motor. Zuordnungsmodus fiir innenverdeckten
Permanentmagnetmotor (dieser Motor hat normalerweise eine hohe
magnetische Reluktanz). Er verwendet eine Hochfrequenz-
Beaufschlagung, die gerduscharmer ist als der Standard-
Zuordnungsmodus.

[SPM Zuord] SFMA Zuordnung fir SPM-Motor (Surface-mounted Permanent Magnet Motor)
Zuordnungsmodus fiir oberflachenmontierten Permanentmagnetmotor
(dieser Motor hat normalerweise eine mittlere oder niedrige magnetische
Reluktanz). Er verwendet eine Hochfrequenz-Beaufschlagung, die
gerauscharmer ist als der Standard-Zuordnungsmodus.

[PSI Zuordn.] PS5, Einspeisung Pulssignal. Standardzuordnungsmodus ohne
Rotorbewegung.

Die Winkelmessung erfolgt durch Uberwachung der Reaktion des
Statorstroms auf eine Pulssignaleinspeisung Uber einen breiten
Frequenzbereich.

[Zuord. PSIO] P5 .o Einspeisung Pulssignal optimiert. Optimierter Zuordnungsmodus mit
Rotorbewegung.

Derselbe Vorgang wie bei [Zuordn. PSI] P 5 , erfolgt Gber einen
optimierten Frequenzbereich.

Die Messzeit wird nach dem ersten Fahrbefehl oder Messvorgang
verringert, selbst wenn der Umrichter ausgeschaltet wurde.
Werkseinstellung
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Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Rotorstrom rC Einspeisung von Drehstrom. Zuordnungsmodus mit Rotorbewegung.
einspeisen] Dieser Zuordnungsmodus, der bis zu 4 s erfordert, fihrt die mechanische

Ausrichtung von Rotor und Stator durch.
Der Motor muss gestoppt werden und darf keine ohmsche Last aufweisen.

HINWEIS: Diese Einstellung wird bei Nutzung eines Sinusfilters in der
Anwendung empfohlen.

HINWEIS: Fir einen Synchron-Reluktanzmotor wird die Verwendung
dieser Einstellung empfohlen.

[Keine Zuord] no Keine Zuordnung.

[PSI Zuordn. Strom Max.] 1L - X

Maximalstrom PSI-Zuordnung.

Strompegel in % von [Nennstr. Synchr.mot] ~ L ~ 5 fir Phasenverschiebungs-Messmodi [PSI Zuordn.]
P5 1 und[PSI OZuordn.] P 5 :o. Dieser Parameter wirkt sich auf die Induktivititsmessung aus.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P~ und
e [Regelungsart Motor] [ £ £ auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 4 ~, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_UVC] 54 r u, oder
O [Reluktanzmotor] 5~ V c.

Dieser Strom muss dem maximalen Strompegel der Anwendung entsprechen, da ansonsten eine
Instabilitat auftreten kann.

Wenn [PSI Zuordn. Strom Max.] 1L - auf [AUTO] A u E o eingestellt ist, wird [PSI Zuordn. Strom Max.]
nC ~ vom Umrichter entsprechend den Einstellungen der Motordaten angepasst.

Einstellung Beschreibung

[AUTO] Auk o...300 % Einstellbereich
Werkseinstellung: [AUTO] AuE o

[Rot. Strdmungspegel] - L L %

Rotierender Strémungspegel.

Dieser Parameter ist zugéanglich, wenn [Typ Winkeleinstell.] A 5 £ auf [Rotorstrom einspeisen] - L
eingestellt ist.

Der Strompegel muss entsprechend dem wahrend des Ausrichtungsvorgangs bendétigten Moment
eingestellt werden.

Einstellung Beschreibung

10...300 % Einstellbereich als Prozentsatz des Motornennstroms
Werkseinstellung: 75 %

[Drehmomentstrom des Rotors] -~ E L *

Drehmomentstrom des Rotors.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - und
e [Typ Winkeleinstell.] A 5 £ auf [Rotorstrom einspeisen] ~ L  eingestellt ist, und wenn
e [Regelungsart Motor] [ E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 Y ~, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_.UVC] 549mu.

Einstellung Beschreibung

0...300 % Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 %
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[RCI max. Freq.] - L 5 P X

Maximale Ausgangsfrequenz RCI.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] £ P -~ und
e [Typ Winkeleinstell.] A 5 £ auf [Rotorstrom einspeisen] ~ L . eingestellt ist, und wenn
e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 4 n, oder
O [Synchronregelung] F 5 4, oder
O [SYN_.UVC] 549nu.

Einstellung Beschreibung

[AUTO] Au £ £0...599,0 Hz Einstellbereich

Werkseinstellung: [AUTO] AuE o

[Runde ZahlRCI] - [ - P X

Runde Zahl RCI.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] E P - und
e [Typ Winkeleinstell.] A 5 £ auf [Rotorstrom einspeisen] - L  eingestellt ist, und wenn
e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 Y ~, oder
O [SYN.UVC] 5Y9nu.

Einstellung Beschreibung

[AUTO] Au E o...32767 Einstellbereich
Werkseinstellung: [AUTO] Auk o

[RCI mit Transformator] ~ L /- %

RCI Ausrichtung mit Transformator.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] £ P - und
O [Typ Winkeleinstell.] A 5 £ auf [Rotorstrom einspeisen] eingestelltist. ~ L

e [Regelungsart Motor] [ E E auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 4 n, oder
O [SYN_UVS] 54 u oder
O [Synchronregelung] F 5 4 oder
O [Reluktanzmotor] 5~ V L.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Funktion inaktiv
Werkseinstellung

[Ja] HES Funktion aktiv
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Meni [Motortuning] - [Drehabstimmung] £ - A 11 -

Zugriff

Ubersicht

[Volistédndige Einstellungen] = [Motorparameter] =» [Motordaten] = [Motortuning] =» [Drehabstimmung]

Dieses Menu ist zugénglich, wenn [Erw. Motorsteuerung]A E 1L auf [Ja] 4 E 5 eingestellt ist.

Die Drehabstimmung wird verwendet, um den nominalen Magnetisierungsstrom ([Magnetisierungsstrom]

1 d A) abzuschéatzen, um die magnetische Sattigung zu identifizieren und zu bertcksichtigen, indem der
elektrische Betriebsbereich des Motors verfolgt wird. Diese Funktion vervollstandigt die Funktion [Erw.
Motorregelung]AE L.

Die Drehabstimmung trégt zur Verbesserung der Leistung bei, insbesondere bei niedrigen Frequenzen,
bei Frequenzen héher als die Nennfrequenz Motor und fiir die Regelung mit geschlossenem Regelkreis.

Beispiel fiir eine Anwendung:

Anwendung, bei der die Genauigkeit der Drehmomentregelung, die Drehmomentdynamik und die
Motorfrequenz gréRer als die [Nennfrequenz Motor] F ~ 5 sein missen.

Inkompatibilitat

e Die Drehabstimmung verwaltet nicht die Funktion [Logiksteu. Bremse] & L [ -: [Zuord. Bremsanst.]
b L [ muss auf [Nein] n o eingestellt sein. Wenn eine Bremse verwendet wird, muss die Bremse
manuell bedient werden, um die Drehabstimmung durchzufiihren.

e Die Drehabstimmung ist nicht mit dem Sinusfilter kompatibel.

e Die Drehabstimmung ist nur mit einem Umrichter kompatibel, der einen einzelnen Asynchronmotor
steuert.

Voraussetzungen fiir die Durchfilhrung einer Drehabstimmung

e Experte-Zugriff: [Zugriffsebene] L AL = [Experte] E P

e Asynchronmotor: [Regelungsart Motor] L £ £ =[SVC V] V V [, [FVC] F V [ oder [Energieeinspar.]
nld.

Erweiterte Motorsteuerung aktiviert: [Erw. Motorsteuerung ] FE ML =[Ja] HE 5,

Motortypenschild wurde eingegeben,

Der Motor muss sich im kalten Zustand befinden, um eine Drehabstimmung durchfiihren zu kénnen,
Es ist ratsam, die Drehabstimmung mit minimaler Last oder ohne Last durchzufiihren,

Der Motor muss wahrend der gesamten Ausfiihrung der Drehabstimmung frei arbeiten kénnen.
Wahrend der Drehabstimmung sollte der Motor unter stabilen und normalen Bedingungen arbeiten.
Beispielsweise darf keine Strombegrenzung ausgelost werden.

Standardverfahren zur Durchfiihrung einer Drehabstimmung

A WARNUNG

UNERWARTETE BEWEGUNG

Beim Autotuning wird der Motor bewegt, um die Regelkreise einzustellen.
e Das System nur starten, wenn sich keine Personen oder Hindernisse im Betriebsbereich befinden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Schrit | Aktion

t

1 Stellen Sie [Typ Drehabstimmung] E F A P auf [Sattigung] S AE F ein.

2 Stellen Sie [Drehabstimmung aktivieren] £ u » ~ auf [Autotuning anwenden] Y E 5 ein.
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Schrit | Aktion
t
3 Die Drehabstimmung wird bei der néchsten Ausfiihrungsreihenfolge durchgefiihrt.

Wahrend der Drehabstimmung arbeitet der Umrichter mit einer Frequenz, die durch den Parameter [Freq.

Drehabst.] £ L F ~ definiert ist, und der [Status Umrichter] H /7 / 5 [Autotuning] £ u .

Hinweis:

® Die Ausfuhrungsreihenfolge muss wahrend der Drehabstimmung aktiv bleiben.

® Zu Beginn der Drehabstimmung wird eine Motormessung im Stillstand durchgefiihrt, um den
Motorstatorwiderstand ([Statorwid. AsyncMof] ~ 5 A) und die Streuinduktivitat ([Streuind. AsyncMot]
L F A) zu messen.

e [Zeitkonst. Rotor] £ ~ A, [Magnetisierungsstrom] : d A und [Nennschlupf] » 5L werden nicht Gber die
Motormessung im Stillstand gemessen. Sie sind das Ergebnis einer internen Berechnung.

® Nach der Motormessung im Stillstand werden mehrere Stromzyklen wiederholt (Anzahl je nach [Anz.
Wiederh.] £ n b ). Der Motor arbeitet wahrend dieser gesamten Phase ohne Unterbrechung.

® Die Drehabstimmung kann je nach Motor, Einstellung des Umrichters und Konfiguration der
Drehabstimmung mehr als eine Minute dauern.

4 Am Ende der Drehabstimmung wechselt der [Status Drehabstimmung ] £ u - 5 zu [Autotuning ausgefiihrt]
d o n E. Der Motor wird angehalten und die Ausflihrungsreihenfolge kann entfernt werden.

[Zeitkonst. Rotor] £ ~ A, [Magnetisierungsstrom] . 4 A, [Tangentiale Haupt-Induktivitat] L 0 A,
[Magnetflusskurvenkoeffizient A] A L F A und [Magnetflusskurvenkoeffizient B] & E £ O sind aktualisiert.
Am Ende der Drehabstimmung geschieht auch Folgendes:

e [Drehabstimmung aktivieren] £ u n - wechselt zuriick zu [Keine Aktion] n o,

e [Drehabstimmung wéhlen] 5 £ u - wechselt zuriick zu [Messen] [TE A 5,

e [Status Autotuning] k£ u 5 wechselt zu [Autotuning ausgefiihrt] d o~ E .

Fehler wahrend einer Drehabstimmung
Siehe Beschreibung [Fehler Autotuning] £ n F (siehe Seite 662)

[Typ Drehabstimmung] EFAP
Typ Drehabstimmung Dieser Parameter éandert das verwendete Fluss/Strom-Modell.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P ~ eingestellt ist.

L onF I SHEF
Flux A Flux A
f(LoR, ALFA, bEED)
FH A x FPH A «
L A : LA E
: » E »
dA o dA e
Magnetizing current Magnetizing current
(Id) (Id)
Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Standard] LinF I Standard.

Lineare Anndherung der aus den Motortypenschildparametern
berechneten Magnetkurve.
Werkseinstellung

[Sattigung] SAEF Sattigung.

Nicht-linearer Ansatz der magnetischen Sattigungskurve.

Bei dieser Einstellung muss eine Drehabstimmung durchgefihrt werden,
um :dHA,LOA, AL FA und b E £ O zu schatzen.
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[Drehabstimmung aktivieren] TUNR
Drehabstimmung aktivieren.

A WARNUNG

haben.

UNERWARTETE BEWEGUNG

Beim Autotuning wird der Motor bewegt, um die Regelkreise einzustellen.
e Das System nur starten, wenn sich keine Personen oder Hindernisse im Betriebsbereich befinden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Drehabstimmung] E F A P auf [Sattigung] 5 A £ F eingestellt

ist.

Einstellung

Code/Wert

Beschreibung

[Keine Aktion]

no

Die Drehabstimmung ist nicht im Gange und nicht angefordert.
Werkseinstellung

[Autotuning
anwenden]

YES

Die Drehabstimmung wird bei der ndchsten Ausfiihrungsreihenfolge
durchgefiihrt, dann andert sich der Parameter automatisch auf [Keine
Aktion] no.

Um die Wiederholbarkeit der Ergebnisse zu erleichtern, ist es ratsam, die
Drehabstimmung zu I6schen, bevor eine neue durchgefiihrt wird.
HINWEIS: Die Drehabstimmung kann nicht angefordert werden, wenn
[Logiksteu. Bremse] b L [ konfiguriert ist oder wenn [Akt. Sinusfilter] o F
auf [Ja] 4 E 5 eingestellt ist.

[Autotuning
I6schen]

CLr

LOA, +dA, AL F A und b E E J werden zurlickgesetzt. Die
Standardwerte werden fiir die Steuerung des Motors verwendet. [Status
Drehabstimmung] £ u - 5 wechselt zu [Nicht ausgefiihrt] £ A &.
HINWEIS: Hat keinen Einfluss auf die Parameter der Motormessung im
Stillstand (- 5 A und L F A werden nicht zurlickgesetzt).

[Staus Drehabstimmung] £ w - 5

Staus Drehabstimmung. Schreibgeschutzter Parameter.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Drehabstimmung] E F A P auf [Séttigung] 5 A E F eingestellt

ist.

Dieser Parameter wird beim Ausschalten des Umrichters nicht gespeichert. Zeigt den Status der
Drehabstimmung seit dem letzten Einschalten an.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nicht ausgefiihrt] | EA L Seit dem letzten Einschalten wurde keine Drehabstimmung vorgenommen.
Werkseinstellung

[Anstehend] FEnd Drehabstimmung wurde angefordert, aber noch nicht ausgefihrt.

[Aktiv] Prol Die Drehabstimmung wird ausgefiihrt.

[Stérung] FA.L Bei der Drehabstimmung wurde ein Fehler erkannt.

[Autotuning dankE Die Drehabstimmung wurde ausgefiihrt.

ausgefiihrt] Die von der Drehabstimmung ermittelten Motorparameter werden zur

Steuerung des Motors verwendet.

[Drehabstimmung wahlen] 5k u r

Auswahl Drehabstimmung. Schreibgeschiitzter Parameter.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Drehabstimmung] E F A P auf [Sattigung] 5 A £ F eingestellt

ist.
Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Vorgabe] EAbL Die Standard-Motorparameterwerte werden fir die Steuerung des Motors

verwendet.
Werkseinstellung
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Messen] MEAS Die von der Drehabstimmung ermittelten Werte werden zur Steuerung des
Motors verwendet.

[Angepasst] Lus Die manuell eingestellten Werte werden fiir die Steuerung des Motors
verwendet.

HINWEIS: Mindestens einer der folgenden Parameter wurde manuell
eingegeben: L OA, AL FA oder bE £ O.

[Status Autotuning] £ u 5
Status des Autotuning-Vorgangs. Schreibgeschiitzter Parameter.

Dieser Parameter wird beim Ausschalten des Umrichters nicht gespeichert. Er zeigt den_.Status der
Motormessung im Stillstand seit dem letzten Einschalten an (nur zur Information, keine Anderung

moglich).
Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nicht ausgefiihrt] | EAb Seit dem letzten Einschalten wurde keine Motormessung im Stillstand
vorgenommen.
Werkseinstellung
[Anstehend] FPEnd Motormessung im Stillstand wurde angefordert, aber noch nicht ausgefihrt.
[Aktiv] Prol Motormessung im Stillstand wird ausgefiihrt.
[Stérung] FA.L Bei der Motormessung im Stillstand wurde ein Fehler erkannt.
[Ausgefihrt] dank Motormessung im Stillstand wurde ausgefiihrt.
Die von der Autotuning-Funktion ermittelten Motorparameter werden zur
Steuerung des Motors verwendet.

[Freq. Drehabst.] EL F ~
Sollwertfrequenz der Drehabstimmung.

Wahrend der Drehabstimmung arbeitet der Motor bei dieser Frequenz. Wenn [Hohe Drehzahl] H 5 P
geringer als [Freq. Drehabst] £ L F r ist, wird der Motor bei [Hoher Drehzahl] H 5 P betrieben.

Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Typ Drehabstimmung] £ F A P auf [Sattigung] 5 A E F eingestellt
ist.

Dieser Parameter wird auf die Werkseinstellungen zurtickgesetzt, wenn [Motor Standard] & F ~ oder
[Motor Nennfrequenz] F -~ 5 geéndert wurde.

Fir die Robustheit ist es ratsam, diesen Parameter auf die Werkseinstellung eingestellt zu lassen.

Einstellung | Code/Wert Beschreibung

[Auto] Aukto entspricht [Motor Nennfrequenz] F ~ 5/2.
Werkseinstellung

0,1...599,0 Hz Einstellbereich

[Anz. Wiederh.] En b~
Anzahl der Wiederholungen der Autotuning-Sequenz.

Wahrend der Drehabstimmung werden ein oder mehrere Stromzyklen wiederholt. Der Motor arbeitet
wahrend dieser gesamten Phase ohne Unterbrechung. Dieser Parameter andert die Anzahl der Zyklen.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Drehabstimmung] £ F A P auf [Sattigung] 5 A E F eingestellt
ist.

Die Erhéhung der Anzahl der Zyklen tragt dazu bei, die Genauigkeit der Drehabstimmung zu verbessern.
Auch die Dauer der Drehabstimmung wird verlangert.

Einstellung Beschreibung

1.3 Einstellbereich
Werkseinstellung: 1
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[Haupt-Induktivitat] L A

Haupt-Induktivitat. Schreibgeschiitzter Parameter.

Dieser Parameter ist das Ergebnis einer internen Berechnung unter Verwendung des [Nennmagnetflusses
des Rotors] P H | A und des [Magnetisierungsstroms] :d A.

Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P ~ eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0...65.535 mH (1) Einstellbereich
Werkseinstellung: -

(1): Far Umrichter mit einem Leistungsbereich von < 15 kW. Wenn der Leistungsbereich groRer als 160 kW ist,
betragt der Bereich 0...65.535 pyH, ansonsten 0,00...655,35 mH.

[Tangentiale Haupt-Induktivitat] L O A

Tangentiale Haupt-Induktivitat

Dieser Parameter wird Uber die Abstimmung bei der Drehung geschatzt und von der magnetischen
Sattigungskurve verwendet. Geben Sie nur dann manuell einen Wert ein, wenn Sie eine Umrichterkonfi-
guration kopieren, die iber die Drehabstimmung abgestimmt wurde.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P -~ und
e [Typ Drehabstimmung] £ F A F nicht auf [Séttigung] 5 A E F eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0...65.535 mH Einstellbereich
Werkseinstellung: 0

(1): Far Umrichter mit einem Leistungsbereich von < 15 kW. Wenn der Leistungsbereich groRer als 160 kW ist,
betragt der Bereich 0...65.535 pyH, ansonsten 0,00...655,35 mH.

[Nennmagneftfluss Typenschild] PH O

Nennmagnetfluss auf dem Typenschild. Schreibgeschiitzter Parameter.

Dieser Parameter wird anhand des Motortypenschilds berechnet und fiir die interne Berechnung
verwendet. Dieser Parameter dient zur Wartung von Schneider Electric.

Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,00...655,35 Wb Einstellbereich
Werkseinstellung: -

[Nennmagnetfluss des Rotors] FH A

Nennmagnetfluss des Rotors. Schreibgeschiitzter Parameter.

Dieser Parameter ist der Fluss, der dem [Magnetisierungsstrom] : d A entspricht und im Fluss/Strom-
Modell fiir die Motorsteuerung verwendet wird.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0...655,35 Wb Einstellbereich
Werkseinstellung: -

[Magnetflusskurvenkoeffizient A] AL F A

Koeffizient A der Sattigungsflusskurve.

Dieser Parameter wird tber die Abstimmung bei der Drehung geschéatzt und von der magnetischen
Sattigungskurve verwendet. Geben Sie nur dann manuell einen Wert ein, wenn Sie eine Umrichterkonfi-
guration kopieren, die tUber die Drehabstimmung abgestimmt wurde.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und
e [Typ Drehabstimmung] E F A P nicht auf [Séttigung] 5 A £ F eingestellt ist.
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Einstellung

Beschreibung

-327,67 %...327,67 %

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,00%

[Magnetflusskurvenkoeffizient B] & E £ O

Koeffizient B der Sattigungsflusskurve.

Dieser Parameter wird Uber die Abstimmung bei der Drehung geschétzt und von der magnetischen
Sattigungskurve verwendet. Geben Sie nur dann manuell einen Wert ein, wenn Sie eine Umrichterkonfi-
guration kopieren, die tber die Drehabstimmung abgestimmt wurde.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und
e [Typ Drehabstimmung] E F A P nicht auf [S&ttigung] 5 A E F eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

-327,67 %...327,67 %

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,00%

[1.1d min. Strom] dL |/

Min. Magnetisierungsstrom erster Zyklus Drehabstimmung.

Dieser Parameter bestimmt den minimalen Pegel des Magnetisierungsstroms (Id), der wahrend des ersten
Stromzyklus bei der Drehabstimmung erreicht wird. Wird in % des nominalen Magnetisierungsstroms
ausgedruckt ([Magnetisierungsstrom] : d A).

Dieser Parameter wird auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt, wenn [Magnetisierungsstrom] :d A

geandert wurde.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] E P -~ und
e [Typ Drehabstimmung] £ F A F nicht auf [Séttigung] 5 A E F eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0%...[1. 1d max. Strom] dH |

Einstellbereich
Werkseinstellung: 50%)

[1.1d max. Strom] dH |

Max. Magnetisierungsstrom erster Zyklus Drehabstimmung.

Dieser Parameter bestimmt den maximalen Pegel des Magnetisierungsstroms (Id), der wahrend des
ersten Stromzyklus bei der Drehabstimmung erreicht wird. Wird in % des nominalen Magnetisierungs-
stroms ausgedriickt ([Magnetisierungsstrom] : d A).

Dieser Parameter wird auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt, wenn [Magnetisierungsstrom] d A

geéandert wurde.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und
e [Typ Drehabstimmung] E F A P nicht auf [S&ttigung] 5 A E F eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

[1. I1d min. Strom] :dL /... 300%

Einstellbereich
Werkseinstellung: 100%)

[2. Id min. Strom] 4L 2

Max. Magnetisierungsstrom zweiter Zyklus Drehabstimmung.

Dieser Parameter bestimmt den minimalen Pegel des Magnetisierungsstroms (Id), der wéahrend aller
Stromzyklen bei der Drehabstimmung nach dem ersten Zyklus erreicht wird. Wird in % des nominalen
Magnetisierungsstroms ausgedriickt ([Magnetisierungsstrom]  d A).

Dieser Parameter wird auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt, wenn [Magnetisierungsstrom] :d A

geéndert wurde.
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Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und
o [Anz. Wiederh.] £ n b - groRerist als 1.

Einstellung Beschreibung

0 %... [2. Id max. Strom] dHZ Einstellbereich
Werkseinstellung: 20 %

[2. 1d max. Strom] dHZ
Max. Magnetisierungsstrom zweiter Zyklus Drehabstimmung.

Dieser Parameter bestimmt den maximalen Pegel des Magnetisierungsstroms (Id), der wahrend aller
Stromzyklen bei der Drehabstimmung nach dem ersten Zyklus erreicht wird. Wird in % des nominalen
Magnetisierungsstroms ausgedrickt ([Magnetisierungsstrom]  d A).

Dieser Parameter wird auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt, wenn [Magnetisierungsstrom] 4 A
geéandert wurde.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - und
o [Anz. Wiederh.] E n b ~ groRerist als 1.

Einstellung Beschreibung

[2. 1d min. Strom] 4L Z2... 300% Einstellbereich
Werkseinstellung: 120 %)

[Prif. Autotuning-Fluss] £ wn V
Prufungswert Autotuning-Fluss. Schreibgeschitzter Parameter.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - und
e [Typ Drehabstimmung] £ F A F nicht auf [Séttigung] 5 A E F eingestellt ist.

Dieser Parameter dient zur Wartung von Schneider Electric.

Einstellung | Code/Wert Beschreibung

n ert nicht verfligbar.

N A Wert nicht verfligb

Die Drehabstimmung ist seit dem letzten Einschalten nicht durchgefiihrt worden
oder [Anz. Wiederh] £ n b r ist auf 1 eingestellt.

Werkseinstellung

1...65.535 % Ein numerischer Wert wird nach einer erfolgreichen Drehabstimmung
angezeigt, wenn [Anz. Wiederh] £ n b - auf 2 oder 3 eingestellt ist.
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Meni [Motor Monitoring] 1o P -

Zugriff
[Volistéandige Einst.] =» [Motorparameter] =» [Motor Monitoring]

[ThermNennst. Mot.] E H

Strom fiir die thermische Uberwachung des Motors, der entsprechend dem auf dem Typenschild
angegebenen Bemessungsbetriebsstrom einzustellen ist.

Einstellung () Beschreibung

0,2..1,8 In(M Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.

(1) Entspricht dem Nennstrom des Umrichters, der in der Installationsanweisung und auf dem Typenschild
angegeben ist.

[Therm. Modus Motor] £ H E
Thermischer Uberwachungsmodus Motor.

HINWEIS: Ein Fehler wird erkannt, wenn der thermische Zustand 118 % des Nennzustands erreicht. Die
Reaktivierung erfolgt, wenn er wieder unter 100 % absinkt.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Keine thermische Uberwachung

[Eigenkiihlung] ACL Selbstgekihlter Motor
Werkseinstellung

[Fremdkiihlung] FCL Luftergekuhlter Motor

[FehlReak MotorTemp] = L L

Reaktion auf Uberlastfehler.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Ignorieren] no Erkannte Fehler werden ignoriert.
[Stopp Freilauf] HES Freilauf

Werkseinstellung

NVE61645 03/2020 197




Vollstandige Einst. CSt-

Menii [Thermische Uberwachung] £ P P -

Zugriff

Uber dieses Menii

Aktivierung

[Vollstandige Einst.] =» [Motorparameter] =» [Motor Monitoring] =» [Thermische Uberwachung]

Die Funktion fiir thermische Uberwachung schiitzt vor Uberhitzung, indem durch den Umrichter die
tatsachlichen Temperaturen gemessen werden.

Fir diese Funktion kénnen die Temperaturfihlertypen PTC, PT100, PT1000 und KTY84 verwendet
werden.

Die Funktion bietet zwei Uberwachungsstufen:
e Eine Warnstufe: Der Umrichter |6st ein Ereignis aus, ohne die Anwendung zu stoppen.
e Eine Fehlerstufe: Der Umrichter 16st ein Ereignis aus und stoppt die Anwendung.

Der Temperaturfiihler wird auf die Erkennung des folgenden Fehlers tGberwacht:
o Ubertemperatur

e Flhlerdefekt (Signalverlust)

e Kurzschluss des Fihlers

PTC-
Status

I Spannungs-

\
|
|
i

Kurz- 1 Spannungs-
i
1
i

Offener
schluss frei fuhrend Stromkreis
Kurzschluss Hysterese Offener PTC-Wert
" Stromkreis
Niveau :
Niveau

[Warmeliberw. Alx] £ H X § erméglicht ein Aktivieren der thermischen Uberwachung auf dem
entsprechenden Analogeingang:

e [Nein] » o: Die Funktion ist deaktiviert.

e [Ja] Y E 5: Die thermische Uberwachung ist auf dem entsprechenden Analogeingang Alx aktiviert.

Auswahl| des Warmefiihlertyps

[Typ AlX] A : X E erméglicht die Auswahl des Typs des/der am entsprechenden Analogeingang
angeschlossenen Warmefihler(s):

[Nein] ~ o: kein Temperaturfihler

[PTC-Management] F E c: 1 bis 6 PTC (in Reihe)

[KTY] K £ 9: 1 KTY84

[PT100] /P E 2: 1 PT100 angeschlossen mit zwei Adern

[PT1000] /P E 3: 1 PT1000 angeschlossen mit zwei Adern

[PT100in 3 Adern] /P E 2 3: 1 PT100 angeschlossen mit drei Adern (nur Al4 und Al5)
[PT1000 in 3 Adern] /P E 3 3: 1 PT1000 angeschlossen mit drei Adern (nur Al4 und Al5)
[3 PT100in 3 Adern] 3 P E 2 3: 3 PT100 angeschlossen mit drei Adern (nur Al4 und Al5)
[3 PT1000 in 3 Adern] 3P E 3 3: 3 PT1000 angeschlossen mit drei Adern (nur Al4 und Al5)

2-Draht-Temperaturflihler werden an Analogeingang 2 bis Analogeingang 5 unterstiitzt.

Verdrahtung fiir PT100- und PT1000-Fiihler

Bei 2-Draht-Fuhlern sind die folgenden Verdrahtungen mdglich:

Alx
I COM

Alx
COM
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[Warmeiiberw. Al1]

[A1 Typ] A + IEX

EH IS

Aktivierung Warmeulberw. auf Al1.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nein] no Nein

Werkseinstellung
[Ja] HES Ja

Zuordnung Al1

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Wéarmeiiberw. Al1] £ H | 5 nicht auf [Nein] » = eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Spannung] 10u 0-10 VDC

Werkseinstellung
[Strom] oR 0-20 mA

[Reak. WarmeFehl Al1] £ H 15X

Reaktion der thermischen Uberwachung auf Fehlererkennung an Al1.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A + | E nicht auf
e [Spannung] /0wu oder
e [Strom] OH.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Ignorieren] no Erkannte Fehler werden ignoriert.

[Stopp Freilauf] HES Stopp Freilauf

[Gemé&R STT] SEE Anhalten entsprechend Parameter [Art des Stopps] 5 E £, aber ohne dass
nach dem Anhalten ein Fehler ausgelost wird

[Riickfalldrehzahl] | L F F Wechsel zur Ruickfalldrehzahl, die beibehalten wird, solange der erkannte
Fehler vorhanden ist und der Befehl nicht aufgehoben wird(".

[Stopp Rampe] rnFP Anhalten bei Rampe
Werkseinstellung

Logikausgang zugewiesen werden.

1 Dader erkannte Fehler in diesem Fall keinen Halt auslost, sollte zur Fehleranzeige ein Relais oder ein

[WarmeFehlerpgl Al1] £ H |F X

Fehlererkennungspegel fur Al1.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A + | E nicht auf
e [Spannung] /0O oder

e [Strom] O A oder

e [PTC-Management] P £ [ eingestellt ist.

Einstellung () Beschreibung

-150...200,0°C Einstellbereich

Werkseinstellung: 110,0°C

[WarmeWarnpgl Al1] £ H 1A%

Warnpegel fur Al1.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A : I E nicht auf
e [Spannung] /0wu oder

e [Strom] O A oder

e [PTC-Management] P E [ eingestellt ist.
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Einstellung () Beschreibung

-150...200,0°C Einstellbereich

Werkseinstellung: 90,0°C

[Temperaturwert AI1] E H IV *

[Warmeiiberw. Al3]

[AI3Typ] A I X

Warmewert Al1.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A | E nicht auf
e [Spannung] /0w oder

e [Strom] O A oder

e [PTC-Management] P E L eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

-150...200,0°C Einstellbereich

Werkseinstellung: _

EH3S5
Aktivierung Warmeuberw. auf Al3.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nein] no Nein

Werkseinstellung
[VA] HES Ja

Zuordnung Al3

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Warmeuberw. Al3] £ H 3 5 nicht auf [Nein] n o eingestellt ist.

Identisch mit [Typ Al1] A . | E (siehe Seife 199) mit Werkseinstellung: [Strom] O A.

[Reak. WarmeFehl AI3] £ H 35 X

Reaktion der thermischen Uberwachung auf Fehlererkennung an Al3.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI3] A 3 £ nicht auf
e [Spannung] /0w oder
e [Strom] O A oder

nach dem Anhalten ein Fehler ausgeldst wird

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Ignorieren] nao Erkannte Fehler werden ignoriert.

[Stopp Freilauf] YES Stopp Freilauf

[GemaR STT] SEE Anhalten entsprechend Parameter [Art des Stopps] 5 £ E, aber ohne dass

[Riickfalldrehzahl] | L F F

Wechsel zur Ruckfalldrehzahl, die beibehalten wird, solange der erkannte
Fehler vorhanden ist und der Befehl nicht aufgehoben wird(").

[Stopp Rampe] rF Anhalten bei Rampe

Werkseinstellung

Logikausgang zugewiesen werden.

1 Da der erkannte Fehler in diesem Fall keinen Halt auslost, sollte zur Fehleranzeige ein Relais oder ein

[WarmeFehlerpgl AI3] £ H 3 F %

Fehlererkennungspegel fur Al3.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI3] A « 3 E nicht auf
e [Spannung] /0w oder

e [Strom] O A oder

e [PTC-Management] P E L eingestellt ist.
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Einstellung ()

Beschreibung

-150...200,0°C

Einstellbereich
Werkseinstellung: 110,0°C

[WarmeWarnpgl AI3] £ H 3 A *
Warnpegel fur Al3.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al3] A : 3 E nicht auf

e [Spannung] /0wu oder
e [Strom] O A oder

e [PTC-Management] P £ [ eingestellt ist.

Einstellung ()

Beschreibung

-150...200,0°C

Einstellbereich
Werkseinstellung: 90,0°C

[Temperaturwert AI3] £ H 3V *
Warmewert Al3.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AlI3] A : 3 E nicht auf

e [Spannung] /0w oder
e [Strom] O A oder

e [PTC-Management] P £ [ eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

-150...200,0°C

Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Warmeiiberw. Al4] E H4 5 X

Aktivierung Warmediiberw. auf Al4.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203 eingesteckt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nein] no Nein
Werkseinstellung
[JA] HES Ja
[Al4 Typ] A HEKX
Zuordnung Al4

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Wéarmeiiberw. Al4] £ H 4 5 nicht auf [Nein] » = eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Spannung] 10u 0-10 VDC
[Strom] oR 0-20 mA
Werkseinstellung
[Spannung +/] n l0u -10/+10 VDC

[Reak. WarmeFehl Al4] £ H4 b X

Reaktion der thermischen Uberwachung auf Fehlererkennung an Al4.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al4] A : 4 E nicht auf
e [Spannung] /0O oder
e [Strom] OA.
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Ignorieren] no Erkannte Fehler werden ignoriert.

[Stopp Freilauf] HES Stopp Freilauf

[Gemé&R STT] SEE Anhalten entsprechend Parameter [Art des Stopps] 5 £ £, aber ohne dass
nach dem Anhalten ein Fehler ausgel6st wird

[Riickfalldrehzahl] | L F F Wechsel zur Ruickfalldrehzahl, die beibehalten wird, solange der erkannte
Fehler vorhanden ist und der Befehl nicht aufgehoben wird(").

[Stopp Rampe] rnF Anhalten bei Rampe

Werkseinstellung

1 Da der erkannte Fehler in diesem Fall keinen Halt auslost, sollte zur Fehleranzeige ein Relais oder ein
Logikausgang zugewiesen werden.

[WarmeFehlerpgl Al4] £ H4 F X

Fehlererkennungspegel fiir Al4.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al4] A « 4 E nicht auf
e [Spannung] /0w oder
e [Strom] O A oder

e [PTC-Management] P E L eingestellt ist.

Einstellung ()

Beschreibung

-150...200,0°C

Einstellbereich
Werkseinstellung: 110,0°C

[WarmeWarnpgl Al4] E HH A *

Warnpegel fur Al4.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al4] A 4 £ nicht auf
e [Spannung] /0w oder
e [Strom] O A oder

e [PTC-Management] P E L eingestellt ist.

Einstellung ()

Beschreibung

-150...200,0°C

Einstellbereich
Werkseinstellung: 90,0°C

[Temperaturwert Al4] £ H4 V *

Warmewert Al4.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al4] A « 4 E nicht auf
e [Spannung] /0o oder
e [Strom] O A oder

e [PTC-Management] P E [ eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

-150...200,0°C

Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Warmeiiberw. AI5] £ H 5 5 X

Aktivierung Warmeuberw. auf Al5.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203 eingesteckt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nein] nao Nein

Werkseinstellung
[JA] HES Ja
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[AI5Typ] A 15X

Zuordnung AlI5

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Wéarmeiiberw. AIS] £ H 5 5 nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.
Identisch mit [Typ Al4] A 4 E (siehe Seite 2017).

[Reak. WarmeFehl Al5] £ H5 & X

Reaktion der thermischen Uberwachung auf Fehlererkennung an Al5.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al5] A : 5 E nicht auf

e [Spannung] /0w oder
e [Strom] OA.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Ignorieren] no Erkannte Fehler werden ignoriert.

[Stopp Freilauf] JES Stopp Freilauf

[GemaR STT] SEE Anhalten entsprechend Parameter [Art des Stopps] & E E, aber ohne dass

nach dem Anhalten ein Fehler ausgeldst wird

[Riickfalldrehzahl] | L F F

Wechsel zur Rickfalldrehzahl, die beibehalten wird, solange der erkannte

Fehler vorhanden ist und der Befehl nicht aufgehoben wird(").

[Stopp Rampe] rnF Anhalten bei Rampe
Werkseinstellung

Logikausgang zugewiesen werden.

1 Da der erkannte Fehler in diesem Fall keinen Halt auslost, sollte zur Fehleranzeige ein Relais oder ein

[WarmeFehlerpgl Al5] £ H 5 F %

Fehlererkennungspegel fur Al5.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI5] A 5 E nicht auf
e [Spannung] /0wu oder

e [Strom] O A oder

e [PTC-Management] P E L eingestellt ist.

Einstellung () Beschreibung

-150...200,0°C Einstellbereich
Werkseinstellung: 110,0°C

[WarmeWarnpgl Al5] E H5 A *

Warnpegel fur Al5.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AlI5] A : 5 E nicht auf
e [Spannung] /0w oder

e [Strom] O A oder

e [PTC-Management] P £ L eingestellt ist.

Einstellung () Beschreibung

-150...200,0°C Einstellbereich
Werkseinstellung: 90,0°C

[Temperaturwert Al5] E H5 V *

Warmewert Al5.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI5] A : 5 E nicht auf
e [Spannung] /0wu oder

e [Strom] O A oder

e [PTC-Management] P E [ eingestellt ist.
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Einstellung Beschreibung

-150...200,0°C Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Temp.sensortyp Enc.] E HE E *
Temperatursensortyp Encoder.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn ein vom HTL-Encoder abweichendes Encoder-Modul eingesteckt
ist oder ein integrierter Encoder verwendet wird.

Einstellungen Code/Wert Beschreibung

[Keine] nonk Keine
Werkseinstellung

[PTC] PEL PTC

[PT100] IPEZ PT100

[PT1000] IPE 3 PT1000

[KTY] KEY KTY

[Klixon] KL X Klixon

[Th.Fehlerreakt.Enc] £t HE b X
Reaktion der thermischen Uberwachung auf Fehlererkennung am Eingang des Encoder-.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e ein Encoder-Modul eingesteckt ist oder ein integrierter Encoder verwendet wird und
e [Temp.sensortyp Enc.] £ H E £ nicht auf [Keine] n o n E eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Ignorieren] na Fehlererkennung externer Fehler ignoriert

[Stopp Freilauf] YES Stopp Freilauf

[GemaR STT] SEE Stopp je nach Konfiguration von [Art des Stopps] 5 £ £ (siehe Seite 343),

ohne Abschaltung. In diesem Fall 6ffnet das Fehlerrelais nicht und der
Umrichter ist, sobald der erkannte Fehler nicht mehr vorhanden ist, bereit
zum Wiederanlauf entsprechend den Wiederanlaufbedingungen des
aktiven Befehlskanals (zum Beispiel entsprechend [2/3-Draht-Steuerung]
E L L und[Typ 2-Draht-Strg.] £ L £ (siehe Seite 246)bei Steuerung Uber
die Klemmen). Es ist empfehlenswert, fiir diesen Fehler eine Alarmmeldung
zu konfigurieren (z. B. einem digitalen Ausgang zugeordnet), um die
Ursache des Halts anzuzeigen.

[Riickfalldrehzahl] | L F F Wechsel zur Riickfalldrehzahl, die beibehalten wird, solange der erkannte
Fehler vorhanden ist und der Fahrbefehl nicht aufgehoben wird.(")
[Drehzahl rL5S Der Umrichter behalt die aktuelle Frequenz zum Zeitpunkt des Fehlers bei,
gehalten] solange der Fehler aktiv ist und der Fahrbefehl nicht aufgehoben wird.("
[Stopp Rampe] rfnF Anhalten bei Rampe
Werkseinstellung
[Schnellhalt] FSE Schnellhalt
[DC-Bremsung] dC Halt durch Gleichstrombremsung. Dieser Funktionstyp kann nicht in

Kombination mit bestimmten anderen Funktionen eingesetzt werden.

(1) Da der erkannte Fehler in diesem Fall keinen Halt auslést, sollte zur Fehleranzeige ein Relais oder ein digitaler
Ausgang zugewiesen werden.
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[Th. Fehlerst. Enc] £ HE F X
Thermische Fehlerstufe fir Encoder.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e ein Encoder-Modul eingesteckt ist oder ein integrierter Encoder verwendet wird und

e [Temp.sensortyp Enc.] £ H E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Keine] n o n E oder

O [PTC] PECL.
Einstellung Beschreibung
-150...200,0°C Einstellbereich
Werkseinstellung: 110,0°C

[Th. Warnstufe Enc.] EHE A *
Thermisches Warnniveau fiir Encoder.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e ein Encoder-Modul eingesteckt ist oder ein integrierter Encoder verwendet wird und

e [Temp.sensortyp Enc.] £ H E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Keine] n o n E oder

O [PTC] PECL.
Einstellung Beschreibung
-150...200,0°C Einstellbereich
Werkseinstellung: 90,0°C

[Temp.wert Enc.] EHE *
Temperaturwert Encoder.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e ein Encoder-Modul eingesteckt ist oder ein integrierter Encoder verwendet wird und

e [Temp.sensortyp Enc.] £ H E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Keine] n o n E oder

O [PTC] PECL.
Einstellung Beschreibung
-150...200,0°C Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Riickfalldrehzahl] L F F
Ruckfalldrehzahl.

Einstellung Beschreibung

0,0...599,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 Hz
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Meni [Motor Monitoring] 1o P -

Zugriff
[Volisténdige Einst.] =» [Motorparameter] =» [Motor Monitoring]

Uber dieses Menii

Die Funktion zur thermischen Uberwachung schiitzt den Motor vor Uberhitzung, indem sie den
thermischen Zustand des Motors einschétzt.

[Strombegrenzung] £ L %

Interne Stromgrenze.

HINWEIS

UBERHITZUNG

e Esistsicherzustellen, dass der Motor die erforderliche Nennleistung fiir den angelegten Maximalstrom
besitzt.

o Uberpriifen Sie, dass der Parameter [Strombegrenzung] L L : auf einen niedrigeren bzw. den
gleichen Wert eingestellt ist, wie in dieser Tabelle angezeigt.

e Bei der Bestimmung des Stromgrenzwerts sind der Arbeitszyklus des Motors und alle Faktoren der
jeweiligen Anwendung zu bericksichtigen, einschlief3lich Deklassierungsanforderungen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéaden zur Folge haben.

HINWEIS: Betragt die Einstellung weniger als 0,25 kann der Umrichter im Zustand [Zuord.Verl. AusPhas]
o P L gesperrt werden, wenn dies aktiviert wurde. Liegt sie unterhalb des Leerlaufstroms des Motors,
kann der Motor nicht laufen.

Einstellung () Beschreibung

0 bis 1,8 In(" Einstellbereich
Werkseinstellung: 1,8 In("

(1) Entspricht dem Nennstrom des Umrichters, der in der Installationsanweisung und auf dem Typenschild
angegeben ist.

[Dampfungszeit] 5 o P X
Dampfungszeit.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Begr Uberspg Motor] 5 V L nicht auf [Nicht zugeordnet] » o
eingestellt ist.

Der Wert des Parameters [Opt. Begr.Motorspg.] 5 a F entspricht der Dampfungszeit des verwendeten
Kabels. Er wird firr die Vermeidung von Uberlagerungen der Spannungswellenreflexionen verwendet, die
sich aus groRRen Kabell&ngen ergeben. Er begrenzt Uberspannungen auf das Doppelte der Nennspannung
des DC-Busses.

Da Spannungsspitzen von vielen Parametern abhangen, wie Kabeltyp, unterschiedliche Motorspan-
nungen bei Parallelschaltung, unterschiedliche Kabellangen bei__ParaIIeIschaItung usw., wird empfohlen,
mit einem Oszilloskop die an den Motorklemmen vorhandenen Uberspannungswerte zu prifen.

Um die Gesamtleistung des Umrichters zu erhalten, darf der SOP-Wert nicht unnétig erhéht werden.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[6 ps] E 6 us

[8 ps] g 8 us
Werkseinstellung

[10 ps] 1a 10 ys
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[Aktivierung Sinusfilter] o F %
Aktivierung Sinusfilter.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] [ £ E nicht auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 Y ~, oder

e [Synchronregelung] F 5 4, oder

e [SYN_UVS] 54nwu oder

e [Reluktanzmotor] 5~ V L.

HINWEIS

BESCHADIGUNG DES SINUSFILTERS

Bei Systemen mit Sinusfilter darf die maximale Ausgangsfrequenz [Maximale Ausgangsfrequenz] £ F r
100 Hz nicht Gberschreiten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Kein Sinusfilter
Werkseinstellung

[Ja] HES Verwenden Sie einen Sinusfilter, um Uberspannungen des Motors zu
begrenzen und den erkannten Ableitstrom gegen Erde zu reduzieren, oder
im Falle von Anwendungen mit Aufspanntransformator.

[Ausg. Kurschl. Test] 5k r E
Konfiguration fiir Kurzschlusstest am Ausgang.

Die Umrichterausgange werden bei jedem Einschalten unabhangig von der Konfiguration dieses
Parameters getestet. Ist dieser Parameter auf [Ja] 4 E 5 eingestellt, wird der Test auch bei jeder Ausgabe

eines Fahrbefehls durchgefiihrt. Diese Tests flihren zu einer kurzen Verzégerung (einige wenige ms). Im
Fehlerfall wird der Umrichter verriegelt.

Der Fehler Kurzschluss am Umrichterausgang (Klemmen U-V-W). SCFkann erkannt werden.

Der werkseitig eingestellte Wert wird entsprechend der Katalognummern auf [Ja] 4 E 5 geandert.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Beim Fahrbefehl keinen Test ausfiihren
Werkseinstellung

[Ja] HES Kurzschlusstest am Ausgang bei jedem Fahrbefehl

[Therm. Schw. Motor] E £ d
Thermischer Schwellenwert Motor [Therm. Schw. Motor] £ 5 A Aktivierungswarnung.

Einstellung () Beschreibung

0...118% Einstellbereich

Werkseinstellung: 100 %

[Therm. Niveau Mot 2] £t £ dJ 2
Thermisches Niveau Motor 2 [Therm. Schw. Motor 2] £ 5 2 Aktivierungswarnung.

Einstellung () Beschreibung

0...118% Einstellbereich

Werkseinstellung: 100 %
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[Therm. Niveau Mot 3] EE 4 3

Thermisches Niveau Motor 3[Therm. Schw. Motor 3] £ 5 3 Aktivierungswarnung.

Einstellung ()

Beschreibung

0...118%

Einstellbereich
Werkseinstellung: 100 %

[Therm. Niveau Mot 4] £ £ d 4

Thermisches Niveau Motor 4 [Therm. Schw. Motor 4] £ 5 4 Aktivierungswarnung.

Einstellung ()

Beschreibung

0..118%

Einstellbereich
Werkseinstellung: 100 %
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Meni [Motorsteuerung] o~ L -

Zugriff

Uber dieses Menti

[Volistédndige Einst.] =» [Motorparameter] =» [Motorsteuerung]

In diesem Menii werden die mit der Motorsteuerung verkniipften Parameter angezeigt.

[IR-Kompens.] u F r

Dieser Parameter wird fir die Drehmomentoptimierung bei niedriger Drehzahl oder fiir die Anpassung an
Sonderfalle verwendet (Beispiel: bei parallel geschalteten Motoren zur Reduzierung von [IR-Kompens.]
u F r). Wenn das Drehmoment bei niedriger Drehzahl nicht ausreicht, erhéhen Sie [IR-Kompens.] w F .
Ein zu hoher Wert kann dazu fihren, dass der Motor nicht startet (Verriegelung) oder der
Strombegrenzungsmodus geandert wird.

Einstellung () Beschreibung

0...200 % Einstellbereich
Werkseinstellung: 100 %

[Schlupfkomp.] 5L P X

Schlupfkomp.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L E E auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [SVCV] VVL,oder

e [U/F VS 5 Pkte] u F 5 oder

e [Energieeinspar.] n L d.

Die auf dem Motortypenschild angegebenen Drehzahlen mussen nicht unbedingt genau sein.

Ist die Schlupfeinstellung niedriger als der tatsachliche Schlupf, dreht der Motor im Beharrungszustand
nicht mit der richtigen Drehzahl, sondern mit einer niedrigeren Drehzahl als der Sollwert vorgibt.

Ist die Schlupfeinstellung hoher als der tatsachliche Schlupf, wird der Motor Gberkompensiert und die
Drehzahl ist nicht stabil.

Einstellung () Beschreibung

0...300 % Einstellbereich
Werkseinstellung: 100 %

[U1]u 17X bis [U5S] uw 5§ X

U/F-Profileinstellung.
Spannungspunkt 1 bei 5 Punkten U/F bis Spannungspunkt 5 bei 5 Punkten U/F.
Diese Parameter sind zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L £ £ auf [U/F 5 Pkte] u F 5 eingestellt ist.

Einstellung () Beschreibung

0...800 VAC Einstellbereich entsprechend Bemessung.

Werkseinstellung: 0 VAC

[F1]1F 1% bis[F5] F 5%

Frequenzpunkt 1 bei 5 Punkten U/F bis Frequenzpunkt 5 bei 5 Punkten U/F.
U/F-Profileinstellung.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L £ £ auf [U/F 5 Pkte] u F 5 eingestellt ist.

Einstellung () Beschreibung

0,0...599,0 Hz Einstellbereich

Werkseinstellung: 0,0 Hz
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[Ph.drehung Ausg.] P H r
Phasendrehung Ausgang.

Eine Anderung dieses Parameters bewirkt eine Umkehr von zwei der drei Motorphasen. Dadurch éndert
sich die Drehrichtung des Motors.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[ABC] A&C Standarddrehrichtung
Werkseinstellung

[ACB] AC B Entgegengesetzte Drehrichtung

[Tragheitsfaktor] 5 P G u X
Tragheitsfaktor
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P -~ und
e [Regelungsart Motor] [ E £ auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [U/F VS 5 Pkte] u F 5 oder
O [SYN_U VC] 5 4 n u eingestellt ist.

Einstellung () Beschreibung

1...1.000% Einstellbereich

Werkseinstellung: 40 %

[Aktivierung Boost] b o A X
Aktivierung Boost.
Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - eingestellt ist.

Die Werkseinstellung dieses Parameters ist gedndert auf:

e [Inaktiv] » o, wenn [Regelungsart Motor] L £ £ auf [Reluktanzmotor] 5 - V L eingestellt ist.

e [Konstant][ 5t E, wenn [Regelungsart Motor] L £ £ auf [Sync.mot.] 5 4, [SYN_UVC] 5 4~ u oder
[Synchronregelung] F 5 4 eingestellt ist.

Code/Wert

Einstellung

Beschreibung

[Inaktiv]

no

Kein Boost

[Dynamisch]

d4nA

Dynamischer Boost. Der Wert des Magnetisierungsstroms wird
entsprechend der Motorlast modifiziert.
Werkseinstellung

HINWEIS: Der Umrichter regelt selbst den Wert fiir [MagnetisiStrom]
+ d A um die Performance zu optimieren.

HINWEIS: Diese Auswahl ist nicht zugénglich, wenn [Regelungsart Motor]
L E £ auf [Sync.motor] 5 4 ~, [Synchronregelung] F 5 4,
[Reluktanzmotor] 5~ V L oder [SYN_U VC] 5 Y n u eingestellt ist.

[Statisch]

StAE

Statischer Boost. Der Wert des Magnetisierungsstroms folgt unabhangig
von der Motorlast dem Profil.

HINWEIS: Bei dieser Auswahl werden [Boost] k& o o and [Frequenz-
Boost] F A & berlicksichtigt.

HINWEIS: Diese Auswahl kann fiir einen konischen Motor mit negativem
Wert fiir [Boost] b o o verwendet werden.

[Konstant]

CSEE

Konstanter Boost; der Magnetisierungsstrom wird bei einem Wechsel der
Motordrehrichtung beibehalten Fir die Verzdgerungs- und Stopp-Phase ist
ein zusatzlicher Parameter verfligbar. L 5 E E ist zuganglich, wenn
[Regelungsart Motor] L £ E auf [Sync.mot.] 5 4 ~, [Synchronregelung]

F 5 4, [Reluktanzmotor] 5~ V L[, oder [SYN_U VC] 5 4 n u eingestellt ist.

HINWEIS: Bei dieser Auswahl wird nur [Boost] b o o beriicksichtigt.
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Konischer Motor] | L 1ak Konischer Boost: dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart
Motor] L £ E nicht auf [Sync.motor] 5 4 n, [Synchronregelung] F 5 4,
[Reluktanzmotor] 5~ V L und [SYN_U VC] 5 4 n u eingestellt ist.

HINWEIS: Bei dieser Auswahl kénnen der [Boost] & o o fiir Hochlauf und
der [Boost bei Verzégerg] b o o 2 fiir Verzégerung eingestellt werden.

[Boost] b o o *
Wert bei 0 Hz: % des Magnetisierungsnennstroms (bertcksichtigt, wenn nicht 0).

Ein Gberhohter Wert fiir [Boost] & o o kann zu einer magnetischen Sattigung des Motors und damit zu
einer Reduzierung des Drehmoments fiihren.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte]E P - und

e [Aktivierung Boost] b o A nicht auf [Inaktiv] » o eingestellt ist.

1
A

1 d AX(1+ b o %)
idA \7

v AX(1-b o 0 %) -

3 - Fr
0 FAb

HINWEIS: Fir Synchronmotoren wird empfohlen, diesen Wert zur Optimierung der Steuerung bei
niedriger Drehzahl einzustellen.

Einstellung Beschreibung

-100...100 % Einstellbereich

Wird [Aktivierung Boost] & o A auf [Dynamisch] d 4 » A eingestellt, wird
[Boost] b o o auf 25 % festgelegt.

Werkseinstellung: 0 %

[Boost bei Verzégerung] b o o 2 X
Wert in % des Magnetisierungsnennstroms (berlicksichtigt, wenn nicht 0).

Dieser Parameter wird wahrend der Verzégerungsphase verwendet, um schnell den Magnetisie-
rungsstrom in der Stopp-Phase zu verringern.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] E P -~ und

e [Aktivierung Boost] b o A auf [Konischer Motor]L 1o E eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

-100...0 % Einstellbereich
Werkseinstellung: -25 %

[Frequenz-Boost] F A b X
Wert bei 0 Hz: Drehzahl-Schwellenwert zum Erreichen des Magnetisierungsnennstroms.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte]E P -~ und

e [Aktivierung Boost] b o A nicht auf [Nein] » o und

e [Aktivierung Boost] b o A nicht auf [Konstant]L 5 £ E eingestellt ist.
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Einstellung Beschreibung

0,0...599,0 Hz Einstellbereich

Wird [Aktivierung Boost] b o A auf [Dynamisch] d 4 n A eingestellt, wird
[Frequenz-Boost] F A & auf 30,0 Hz festgelegt.

Werkseinstellung: 0,0 Hz

HINWEIS: Fir Synchronmotoren wird empfohlen, diesen Wert zur Optimierung der Steuerung bei
niedriger Drehzahl einzustellen.

[Schaltpkt. Chopper] V & ~

Einschaltspannung Bremstransistor.

Einstellung () Beschreibung

335...1130 V Einstellbereich
Werkseinstellung: GemaR Nennspannung des Umrichters
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Meni [Magnetfluss Gib. DI] FL -

Zugriff
[Vollstandige Einst.] = [Motorparameter] = [Motorsteuerung] ., [Magnetfluss ib. DI]

Uber dieses Meni
Dieses Meni dient zur Konfiguration des Magnetflusses Uber einen Digitaleingang.

[Magnet Mot] F L o X

Konfiguration Magnetfluss Motor

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES LICHTBOGENS

Wird der Parameter [Magnetfluss Motor] F L u auf [Permanent] F c £ eingestellt, erfolgt immer eine
Magnetisierung, auch wenn der Motor nicht lauft.
e Es ist sicherzustellen, dass diese Einstellung nicht zu unsicheren Zustanden fiihrt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

HINWEIS

UBERHITZUNG

Es ist sicherzustellen, dass der angeschlossene Motor die erforderliche Nennleistung fiir den angelegten
Magnetisierungsstrom besitzt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

Um beim Start friihzeitig ein hohes Drehmoment zu erhalten, muss der Magnetfluss bereits im Motor
aufgebaut worden sein.

Im Modus [Permanent] F L £ baut der Umrichter den Magnetfluss bei seinem Start automatisch auf.
Im Modus [Nicht kontinuierl.] F n L erfolgt eine Magnetisierung, wenn der Motor gestartet wurde.

Der Magnetstrom ist hdher als [Nennstrom Motor] » L ~ (konfigurierter Bemessungsstrom des Motors),
wenn der Magnetfluss erzeugt wird, und wird dann an den Magnetisierungsstrom des Motors angepasst.

Wenn [Regelungsart Motor] L £ £ auf [Sync.motor] 5 Y ~ eingestellt ist, bewirkt der Parameter
[Magnetfluss Motor] F L u die Ausrichtung des Motors und nicht den Magnetfluss.

Wenn [Zuord. Bremsanst.] & L [ nicht auf [Nein] ~ o) eingestellt ist, hat der Parameter [Magnetfluss
Motor] F L u keine Auswirkung.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung
[Nicht kontinuierl.] | Fn L Nicht-permanenter Modus
[permanent] FCEt Permanenter Modus

Diese Option ist nicht méglich, wenn [Auto. DC-Bremsung] A d L
(siehe Seite 349)auf [Ja] 4 E 5 oder wenn [Art des Stopps] 5 E E
(siehe Seite 343)auf [Freilauf] eingestelltist. n 5 E

[Nein] Frno Funktion inaktiv
Werkseinstellung
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[Zuord. Magnetfluss] F L X
Zuord. Eingang Magnetfluss

HINWEIS

UBERHITZUNG

Es ist sicherzustellen, dass der angeschlossene Motor die erforderliche Nennleistung fir den angelegten
Magnetisierungsstrom besitzt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

Die Zuordnung ist nur méglich, wenn [Magnetfluss Motor] F L o auf [Nicht kontinuierl.] F » L eingestellt
ist.

Wenn dem Steuerbefehl der ein DI oder ein Bit zugeordnet ist, wird die Motormagnetisierung im Zustand
1 des zugeordneten Eingangs oder Bits aufgebaut.

Wenn kein DI oder Bit zugeordnet wurde oder wenn dieser DI oder das Bit bei einem Fahrbefehl im
Zustand 0 ist, erfolgt die Magnetisierung beim Anlaufen des Motors.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nicht zugeordnet] | n o Nicht zugeordnet
Werkseinstellung

[DI1]...[DI8] L1I..L B Digitaler Eingang DI1...DI8

HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von DI8 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW mdglich.

[DI11]...[DI16] L+ I 1.L 1B |Digitaleingang DI11...DI16, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.

[CDO00]...[CD10] CdO0..Cd 10 |Virtueller Digitaleingang CMD.0...CMD.10 in Konfiguration [E/A-Profil] : o

[CD11]...[CD15] Cd ! 1.Cd 5 |Virtueller Eingang CMD.11...CMD.15 unabhangig von der Konfiguration

[C101]...[C110] C 10 1..C I 10 |Virtueller Digitaleingang CMD1.01...CMD1.10 mit integriertem seriellem
Modbus in Konfiguration [I/O-Profil] o

[C111]...[C115] C 11 1.C 115 |Viruellerdigitaler Eingang CMD1.11...CMD1.15 mit integriertem seriellen
Modbus, unabhéangig von der Konfiguration

[C201]...[C210] CZ2o l..C2 10 |Virtueller Digitaleingang CMD2.01...CMD2.10 mit CANopen®
Feldbusmodul in Konfiguration [I/O-Profil] : o

[C211]...[C215] Cé 1 1.C¢2 15 |Virueller Digitaleingang CMD2.11...CMD2.15 mit CANopen®
Feldbusmodul unabhangig von der Konfiguration

[C301]...[C310] £ 30 1..C 3 10 |Virtueller Digitaleingang CMD3.01...CMD3.10 mit Feldbusmodul in
Konfiguration [I/O-Profil] o

[C311]...[C315] C 31 1.C3 15 |Viruellerdigitaler Eingang CMD3.11...CMD3.15 mit Feldbusmodul,
unabhangig von der Konfiguration

[C501]...[C510] C50 1.C5 10 |Virtueller Digitaleingang CMD5.01...CMD5.10 mit integriertem Ethernet in
Konfiguration [E/A-Profil] o

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E moglich.

[C511]...[C515] LS5 1 1.5 15 |Virtueller Digitaleingang CMD5.11...CMD5.15 mit integriertem Ethernet
unabhéngig von der Konfiguration

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340+-sN4E moglich.
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[Typ Winkeleinstell.] A 5 £ %
Automatischer Typ Winkeleinstellung.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] [ £ E auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [Sync.motor] 5 Y ~oder

e [Synchronregelung] F 5 4 oder

[SYN_UVS] 5 4w oder

e [Reluktanzmotor] 5~ V L.

[Zuordn. PSI] F 5 : und [Zuord. PSIO] P 5§ , o eignen sich fir alle Typen von Synchronmotoren. Eine
Erhéhung von [Zuord. SPM] 5 F 1 A und [Zuord. IPM] P 11 A erhdht je nach Typ des Synchronmotors
die Leistung. Der Parameter [Rotorstrom einspeisen] ~ L : kann verwendet werden, wenn [Zuordn. PSI]
P 5 1 und [Zuord. PSIO] P 5 o nicht die erwartete Leistung liefern.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[IPM Zuord.] +PINA Zuordnung fur IPM-Motor. Zuordnungsmodus fir innenverdeckten
Permanentmagnetmotor (dieser Motor hat normalerweise eine hohe
magnetische Reluktanz). Er verwendet eine Hochfrequenz-
Beaufschlagung, die gerduscharmer ist als der Standard-
Zuordnungsmodus.

[SPM Zuord] SFNA Zuordnung fur SPM-Motor (Surface-mounted Permanent Magnet Motor)
Zuordnungsmodus fiir oberflachenmontierten Permanentmagnetmotor
(dieser Motor hat normalerweise eine mittlere oder niedrige magnetische
Reluktanz). Er verwendet eine Hochfrequenz-Beaufschlagung, die
gerauscharmer ist als der Standard-Zuordnungsmodus.

[PSI Zuordn.] PS5 Einspeisung Pulssignal. Standardzuordnungsmodus ohne
Rotorbewegung.

Die Winkelmessung erfolgt durch Uberwachung der Reaktion des
Statorstroms auf eine Pulssignaleinspeisung uber einen breiten
Frequenzbereich.

[Zuord. PSIO] P50 Einspeisung Pulssignal optimiert. Optimierter Zuordnungsmodus mit
Rotorbewegung.

Derselbe Vorgang wie bei [Zuordn. PSI] F 5 : erfolgt Gber einen
optimierten Frequenzbereich.

Die Messzeit wird nach dem ersten Fahrbefehl oder Messvorgang
verringert, selbst wenn der Umrichter ausgeschaltet wurde.
Werkseinstellung

[Rotorstrom rL Einspeisung von Drehstrom. Zuordnungsmodus mit Rotorbewegung.
einspeisen] Dieser Zuordnungsmodus, der bis zu 4 s erfordert, fiihrt die mechanische
Ausrichtung von Rotor und Stator durch.

Der Motor muss gestoppt werden und darf keine ohmsche Last aufweisen.

HINWEIS: Diese Einstellung wird bei Nutzung eines Sinusfilters in der
Anwendung empfohlen.

HINWEIS: Firr einen Synchron-Reluktanzmotor wird die Verwendung
dieser Einstellung empfohlen.

[Keine Zuord] no Keine Zuordnung.
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Menii [Opt. Drehzahl Regler] NC L -

Zugriff

[Vollstandige Einst.] = [Motorparameter] . [Motorregelung] = [Opt. Drehzahl Regler]

Uber dieses Menii

Diese Vorgehensweise ist moglich, wenn [Regelungsart Motor] L E £ nicht auf [U/f VC 5 Punkte] w F 5
oder [SYN_U VC] 5 4 n u eingestellt ist.

Empfohlenes Verfahren zur Einstellung des Hochleistungs-Drehzahlreglers

Schritt

Aktion

1

Geben Sie die Motorparameter ein. Wenn Sie einen dieser Parameter nachtraglich andern, missen Sie
das gesamte Verfahren wiederholen.

Die Massentrégheit der angetriebenen Last muss in den Parameter [Massentrégh. Applik] /AP L
eingegeben werden. (siehe Seife 221)

HINWEIS: Bei Anderung eines Motorparameters wird die geschatzte Tragheit neu berechnet und
aktualisiert (Parameter [Ber. Tragheit App.] 4 E 5 E und [Tragh. Mult. Koeff.] J/1u L eingestellt ist. Der
Wert von [Massentragh. Applik] / A P L wird entsprechend dem neuen Wert von [Ber. Tragheit App.]

1 E 5 E auf den Vorgabewert zuriickgesetzt.

Priifen Sie die Reaktion des Drehzahlreglers, indem Sie zunachst [Ist vorwérts] F F P auf 0 setzen (siehe
Diagramme auf der nachsten Seite).

Passen Sie ggf. Uber die Parameter [D&mpfung n-Reg.] 5 £ A und [P Ant. n-Regler] F L G
(siehe Seife 219) die Bandbreite und die Dampfung (Stabilitat) an.

Zur Optimierung der Rampenverfolgung erhéhen Sie den Feed-Forward-Parameter [[Ist vorwérts] F F P
wie auf der folgenden Seite beschrieben, bis das bestmégliche Resultat erzielt wird.

Ggf. kann die Feed-Forward-Bandbreite angepasst werden (wie auf der nachsten Seite gezeigt), um die
Rampenverfolgung weiter zu verbessern oder Stérgerausche am Drehzahlsollwert zu filtern.

Hochleistungs-Drehzahlregler — Einstellung des Parameters [Ist vorwarts] F F P

Dieser Parameter dient zur Einstellung des erforderlichen dynamischen Drehmoment-Feed-Forward flr
die Beschleunigung bzw. das Abbremsen der Trégheit. Die Auswirkung dieses Parameters auf die
Rampenverfolgung ist nachstehend veranschaulicht. Bei Erhdhung des Werts von F F P kann die Rampe
praziser nachverfolgt werden. Bei einem zu hohen Wert kommt es jedoch zu Uberdrehzahl. Die optimale
Einstellung ist erreicht, wenn die Drehzahl prazise der Rampe folgt; dies ist abh&ngig von der Genauigkeit
des Parameters [Massentrégh. Applik] JA P L (siehe Seite 227)und von der Einstellung des Parameters
[Wert Encoder Filter] F F - . (siehe Seife 222)

F F P Einstellungen

Anféangliche Reaktion mit FFP=0 Erhéhung von FFP A
R: Sollwert-Division R: Sollwert-Division
R R
\
121 12
.| T ~—0tw 1 -
08 08
0,6 061
0,4 041
021 02
0 t(s) 0 t(s)
0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500 0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500
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Erhéhung von FFP A
R: Sollwert-Division

R
1.2

1 A
0,8
0,6
0,4

0,2

t(s)

Erhéhung von FFP AN
R: Sollwert-Division

R
1.2

1

0,8
0,6
0,4

0,2

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

t(s)

Hochleistungs-Drehzahlregler — Einstellung des Parameters [Ist vorw. Bandbr.] F F V

Dieser Parameter dient zur Einstellung der Bandbreite des dynamischen Drehmoment-Feed-Forward. Die

Auswirkung dieses Parameters auf die Rampenverfolgung ist nachstehend veranschaulicht. Eine

Verringerung des Werts von F F I dampft die Auswirkungen von Stérungen auf den Drehzahlsollwert
(Drehmomentwelligkeit). Eine zu starke Verringerung relativ zu den Rampeneinstellungen (bei kurzen
Rampen) fuhrt jedoch zu einer Verzégerung und einer Beeintrachtigung der Rampenverfolgung. Bei
Erhdhung des Werts von F F V kann die Rampe praziser nachverfolgt werden, allerdings erhdht sich auch
die Empfindlichkeit gegeniiber Stérgerduschen. Die optimale Einstellung ist erreicht, wenn ein
bestmdglicher Kompromiss zwischen Rampenverfolgung und Stérempfindlichkeit gegeben ist.

F F \ Einstellungen

Anfangliche Reaktion mit FFV=100 %
R: Sollwert-Division

R
1.2

1 o

038
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0,2

0 50 100 150 200 250 300 350 400 450 500

» t(s)

Verringerung von FFV AN
R: Sollwert-Division

R
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Erhéhung von FFV A7
R: Sollwert-Division
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[Typ Drehzahlregler] 5 5L *
Typ des Drehzahlreglers.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte

eingestellt ist:

e [U/fVC 5 Punkte] u F 5 oder

e [SYN_U VC] 5 4 n u eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Standard] S5td Standard-Drehzahlregler
Werkseinstellung
[Hohe HFF Hochleistungs-Drehzahlregler. Wir empfehlen die Deaktivierung von [Anp.
Performance] Verz.rampe ] b~ A =[Nein] n o

[Prop.verst Drehzahl] 5 P G *
Proportionale Verstarkung der Drehzahlregelung

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Typ Drehzahlregler] 5 5L auf [Standard] 5 E J und
e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:

O [U/fVC 5 Punkte] u» F 5§ oder

O [SYN_U VC] 5 4 n u eingestellt ist.

Einstellung ()

Beschreibung

0...1000%

Einstellbereich
Werkseinstellung: 40%

[l Anteil Geschw Reg] 5 : £ X
Integral-Zeit-Konstante der Drehzahlregelung

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Typ Drehzahlregler] 5 5L auf [Standard] 5 E J und
e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:

O [U/fVC 5 Punkte] u» F 5§ oder

O [SYN_U VC] 5 4 n u eingestellt ist.

Einstellung ()

Beschreibung

1...65.535 ms

Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.

[KFilt P Ant Geschw] 5 F C
Drehzabhlfilter-Koeffizient (0 (IP) bis 1 (PI)).

Einstellung ()

Beschreibung

0...100

Einstellbereich
Werkseinstellung: 65

[Filterzeitn gem.] F F H *

Filterzeit gem. Geschw.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P ~ eingestellt ist.

Einstellung ()

Beschreibung

0,0...100,0 ms

Einstellbereich
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters.

218

NVEG61645 03/2020




Vollstandige Einst. CSt-

[Dampfung n-Reg.] £ A *

Dampfung n-Reg. (Dampfungsfaktor).
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Typ Drehzahlregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] H P F und

e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [U/f VC 5 Punkte] u F 5§ oder

O [SYN_U VC] 5 Y n u eingestellt ist.

Stabilitat: Dieser Parameter dient der Riickkehr in den Beharrungszustand nach einer Drehzahl-
Transiente entsprechend der Dynamik der Maschine. Erhdhen §ie schrittweise die Stabilitat, um die
Dampfung des Regelkreises zu erhéhen und so eine mdégliche Uberdrehzahl zu reduzieren.

Einstellung () Beschreibung

0...100% Einstellbereich
Werkseinstellung: 20%

[P Ant. n-Regler] F L G X

P Anteil n-Regler (Bandbreite).

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Typ Drehzahlregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] H F F und

e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [U/f VC 5 Punkte] w F 5§ oder

O [SYN_U VC] 5 Y n u eingestellt ist.

Dieser Parameter dient zur Anpassung der Reaktion auf Drehzahl-Transienten der Maschine in
Abhangigkeit von der Dynamik. Erhéhen Sie bei Maschinen mit hoher ohmscher Last, hoher
Massentragheit oder schnellen Zyklen schrittweise die Verstarkung.

Einstellung () Beschreibung

0...100% Einstellbereich
Werkseinstellung: 20%

[Ist vorwarts] F F P X

Aktivierung und Einstellung des Feed-Forward.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Typ Drehzahlregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] H F F und

e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [U/VC 5 Punkte] u F 5 oder

O [SYN_U VC] 5 Y n u eingestellt ist.

Prozentsatz des Hochleistungs-Reglers fir Feed-Forward. 100 % entsprechen dem unter Verwendung
des Werts von [Massentragh. Applik] /A P L berechneten Wert.

Einstellung () Beschreibung
0...200% Einstellbereich
Werkseinstellung: 0%

[Ist vorw. Bandbr.] F F V *

Bandbreite des Feed-Forward-Filters.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Typ Drehzahlregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] H F F und

e [Regelungsart Motor] L E £ nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [UKFVC 5 Punkte] u F 5 oder

O [SYN_U VC] 5 Y n u eingestellt ist.

Bandbreite des Feed-Forward des Hochleistungs-Drehzahlreglers als Prozentsatz des vordefinierten
Werts.
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Einstellung ()

Beschreibung

20...500%

Einstellbereich
Werkseinstellung: 100%

[Zuord. ext. Vorstg.] £ E F F *

Externer Feed-Forward-Modus.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Analogeingang ist nicht zugewiesen.
Werkseinstellung

[Al1]...[AI3] A.Il.A .3 Analogeingang Al1...Al3
HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von Al3 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW mdglich.

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 Analogeingang Al4...Al5, wenn das |/O-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.

[SollFreq dez LCrC Sollwertfrequenz Uber dezentrales Bedienterminal

Term.]

[Ref. Sollw.- Nndb Sollwertfrequenz Uber Modbus

Modbus]

[Soll CANOpen] CAn Sollwertfrequenz Gber CANopen, wenn ein CANopen-Modul eingesteckt
ist.

[Sollfreq Modul] nEE Sollwertfrequenz tiber Feldbusmodul, wenn ein Feldbusmodul eingesteckt
ist.

[Integrier. EtH Integrier. Ethernet

Ethernet] . . . . . .
HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340-+sN4E mdglich.

[DI7 P.+1.P .8 Digitaleingang DI7...DI8 als Impulseingang verwendet

23::::29229}"[D|8 HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern mit einer

gang Leistung von mehr als 22 kW mdglich.

[RP] P Puls Eingang
HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von weniger als 30 kW mdglich.

[Drehgeber] PL Drehgeber-Referenz, wenn ein Drehgeber-Modul eingesetzt ist oder ein

integrierter Drehgeber verwendet wird.

HINWEIS: Ein integrierter Drehgeber ist nur bei Umrichtern mit einer
Leistung bis 22 kW verfiigbar.

[Tragh. Mult. Koeff] JMuL %

Skalierungsfaktor fiir die Anzeige von Tragheitswerten.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Typ Drehzahlregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] HF F und
e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:

O [U/fVC 5 Punkte] » F 5§ oder

O [SYN_U VC] 5 4 n u eingestellt ist.

Inkrement fiir die Parameter [Massentragh. Applik] /A P L und [Ber. Tragheit App.] JE 5 E, berechnet
vom Umrichter im schreibgeschiitzten Modus: 0,1 gm?, 1 gm?, 10 gm?, 100 gm? oder 1.000 gm?2.

Einstellung

Beschreibung

0,0...6553,5 gm?

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 gm?
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[Ber. Tragheit App.] JEGEX
Berechnete Tragheit der Anwendung.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Typ Drehzahlregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] H P F und
e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [U/f VC 5 Punkte] u F 5§ oder
O [SYN_U VC] 5 Y n u eingestellt ist.
Die Tragheit der angetriebenen Last wird vom Umrichter anhand der Motorparameter im

Schreibschutzmodus berechnet. Auf Grundlage dieses Tragheitswerts bestimmt der Umrichter die
Vorgabeeinstellungen des Drehzahlreglers.

Durch [Tragh. Mult. Koeff.] J/MwuL:-0,1gm? 1 gm? 10 gm? 100 gm? oder 1.000 gm>2.

Einstellung Beschreibung

1...9.999 kg.m? Einstellbereich
Werkseinstellung: —

[Koeff. (J) Appli.] JAL o X
Einstellbares Tragheitsverhaltnis der Anwendung.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Typ Drehzahlregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] H F F und
e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [U/f VC 5 Punkte] w F 5§ oder
O [SYN_U VC] 5 Y n u eingestellt ist.
Dieser Koeffizient legt das Verhaltnis zwischen den Parametern [Ber. Tragheit App.] JE 5 £ und
[Massentragh. Applik] JAFP L fest.

[Massentragh. Applik] 4 A P L = [Ber. Tragheit App.] 4 E 5 £ x [Koeff. (J) Appli.] 4 AL o eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,10...100,00 Einstellbereich
Werkseinstellung: 1

[Massentragh. Applik] JAFL *
Einstellbare Tragheit der Anwendung.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Typ Drehzahiregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] H F F und
e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [U/VC 5 Punkte] u F 5 oder
O [SYN_U VC] 5 Y n u eingestellt ist.
Einstellbare Anwendungstragheit, die vom Umrichter zur Optimierung der Drehzahlregler-Einstellungen
verwendet wird.
Durch [Tragh. Mult. Koeff.] 4w L:0,1gm? 1 gm? 10 gm? 100 gm? oder 1.000 gm>.
HINWEIS: Bei Anderung eines Motorparameters wird die geschatzte Trégheit neu berechnet und
aktualisiert (Parameter [Ber. Tragheit App.] J E 5 £ und [Tragh. Mult. Koeff.] 4/ L). Der Wert von
[Massentragh. Applik] 4 A P L wird entsprechend dem neuen Wert von [Ber. Tragheit App.] J E 5 E auf
den Vorgabewert zurlickgesetzt.

Einstellung Beschreibung

0,00...655,35 kgm? Einstellbereich
Werkseinstellung: -
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[Encoderfilter aktivier.] F F A%
Aktivierung des Istwert-Filters des Encoders.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn ein Encoder-Modul eingesteckt ist oder ein integrierter Encoder
verwendet wird.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Encoder aktiv] £ n u nicht auf [Nein] » o oder
e [Emb Enc Usage] E E n u nicht auf [Nein] ~ o eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] na Filter deaktiviert.
Werkseinstellung

[Ja] HJES Filter aktiviert.

[Wert Encoder Filter] F F ~ *
Wert des Istwert-Filters des Encoders.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und
e [Encoderfilter aktivier.] F F A auf[Ja] 4 £ 5 eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0...40,0 ms Einstellbereich

Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Encoders.

[Kerbfilter Aktivi] » F A X
Aktivierung des Kerbfilters.

Dieser Parameter aktiviert die Kerbfilter-Funktion. Es kdnnen zwei unabhangige Kerbfilter konfiguriert
werden.

Die Zentralfrequenz des Kerbfilters sollte auf den Wert der mechanischen Resonanzfrequenz bzw. auf
einen geringfugig héheren Wert eingestellt werden. Die Hauptfunktion besteht in der méglichst prazisen
Bestimmung der Resonanzfrequenz.

HINWEIS: Bei Frequenzen oberhalb der mechanischen Resonanzfrequenz kénnen je nach Einstellung
der Drehzahlregler- und Motorparameter Vibrationen auftreten. Daher ist es wichtig, die tatsachliche
mechanische Resonanzfrequenz zu identifizieren.

Fuhren Sie zur Inbetriebnahme die folgenden Aktionen durch:

1. Stellen Sie die Motordaten ein.

2. Stellen Sie die Anwendungsdaten ein.

3. Legen Sie die Drehzahlregler-Einstellungen fest.

4. Wahlen Sie im Falle von Vibrationen die Kerbfilter-Einstellungen, wie nachstehend beschrieben.
5. Wenn die Leistung nicht OK ist, wiederholen Sie das Verfahren ab Schritt 3.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e ein Encoder-Modul eingesteckt ist oder ein integrierter Encoder verwendet wird.
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und

e [Typ Drehzahlregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] H F F eingestellt ist.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung

[Erster] IS5E Kerbfilter 1 aktiviert

[Zweiter] dnd Kerbfilter 2 aktiviert

[Alle] ALL Kerbfilter 1 und 2 aktiviert

[Nein] nao Kein Kerbfilter aktiviert
Werkseinstellung
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Kerbfilter-Einstellungen

Mechanische Vibrationen:
Niederfrequenter Schall (LF)

Sensor/Motor-Vibration:
Hochfrequenter Schall (LF)

v

Filter fiir
Drehzahlmessung

verwenden (FFR erhéhen)

LF

v
Aktivierung 1. Kerbfilter

~ Vibrationen ?
T~ - Ja
Nein

Yvy
ENDE

[Kerbfilter 1 Freq] n F F 1%

Zentralfrequenz von Kerbfilter 1.

HF
\ 4

. ‘4Vibrationen ’?  —

Aktivierung 1. Kerbfilter

v

v

Ohne PC-Software

Kerbfilter-
Frequenz (NFF) von

Mit PC-Software

Ohne Kerbfilter starten

Vorgabewert aus erhohen, bis

A 4
max. Frequenz
L mit PC-Software durch
) 4

< Vibrationen ?
Nein _—

Ja
\ 4
Kerbfilter-
Bandbreite (NFB) von
Vorgabewert aus um einen

Oszilloskop in SRFR im
Modus RUN ohne
Aktivierung des Kerbfilters
(nFA = nO) identifizieren

v
Kerbfilter mit dieser
Kerbfilter-Frequenz
aktivieren

<«

Schritt erhéhen (Beispiel: 50 %)

y

~Vibrationen ™

§ kverrlngert’? — Nein

T I
v

Bandbreite des Kerbfilters
(NFB) erhéhen

<«

Nei‘n

Y
- Vibrationen ? >

T Ja

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] E P - und
e [Typ Drehzahlregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] H P F und

o [Kerbfilter Aktivi.] »~ F A auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:

O [Erster] 15 E oder

O [Alle] AL L.
Einstellung Beschreibung
10,0...150,0 Hz Einstellbereich

Werkseinstellung: 15,0 Hz
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[Kerbfilter Bandbr.1] n F & 1%
Bandbreite von Kerbfilter 1.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - und
e [Typ Drehzahlregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] H P F und
o [Kerbfilter Aktivi.] » F A auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Erster] /5L oder
O [Alle] AL L.
Dieser Parameter definiert die Bandbreite von Kerbfilter 1. Ein Filter mit h6herer Bandbreite bietet einen

gréReren Stabilitatsbereich, wenn sich die Resonanzfrequenz der Last (je nach Position des Transport-
wagens oder der darauf einwirkenden Last) &ndert.

HINWEIS: Die Erhéhung der Bandbreite kann die erwartete Umrichterdynamik beeintrachtigen
(Reduzierung der Drehzahlregler-Dynamik).

Einstellung Beschreibung

10...400% Einstellbereich
Werkseinstellung: 100%

[Kerbfilter 1 Tiefe] n F d 1%

Tiefe von Kerbfilter 1.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P~ und

e [Typ Drehzahlregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] H F F und

o [Kerbfilter Aktivi.] » F A auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Erster] I5E oder
o [Alle] AL L.

Dieser Parameter definiert die Verstarkung von Kerbfilter 1 auf der Zentralfrequenz. Bei NFD1 = 100 %
wird kein Filter angewandt.

Einstellung Beschreibung

0...99% Einstellbereich
Werkseinstellung: 10%

[Kerbfilter 2 Freq.] n F F 2 %
Zentralfrequenz von Kerbfilter 2.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und
e [Typ Drehzahlregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] HF F und
o [Kerbfilter Aktivi.] ~ F A auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Zweiter] 2 n d oder

o [Alle] AL L.
Einstellung Beschreibung
10,0...150,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 85,0 Hz

[Kerbfilter Bandbr.2] n F b 2 X

Bandbreite von Kerbfilter 2.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und

e [Typ Drehzahlregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] H P F und

o [Kerbfilter Aktivi.] » F A auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Zweiter] £ n d oder
o [Alle] AL L.
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Dieser Parameter definiert die Bandbreite von Kerbfilter 2. Ein Filter mit hdherer Bandbreite bietet einen
groéReren Stabilitatsbereich, wenn sich die Resonanzfrequenz der Last (je nach Position des Transport-
wagens oder der darauf einwirkenden Last) andert.

HINWEIS: Die Erhéhung der Bandbreite kann die erwartete Umrichterdynamik beeintrachtigen
(Reduzierung der Drehzahlregler-Dynamik).

Einstellung Beschreibung

10...400% Einstellbereich
Werkseinstellung: 100%

[Kerbfilter 2 Tiefe] n F d 2 X

Tiefe von Kerbfilter 2.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und

e [Typ Drehzahiregler] 5 5 L auf [Hohe Performance] H F F und

o [Kerbfilter Aktivi.] » F A auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Zweiter] 2 n d oder
o [Alle] AL L.

Dieser Parameter definiert die Verstarkung von Kerbfilter 2 auf der Zentralfrequenz. Bei n F 4 2 = 100%
wird kein Filter angewandt.

Einstellung Beschreibung

0...99% Einstellbereich
Werkseinstellung: 25%
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Meni [Motorsteuerung] o~ L -

Zugriff

Uber dieses Menii

[Volisténdige Einst.] = [Motorparameter] o [Motorsteuerung]

In diesem Meni werden die mit der Motorsteuerung verkniipften Parameter angezeigt.

[Aktiv HF Einpr.] HF

Aktivierung HF Einprag.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - und

e [Regelungsart Motor] L[ E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Sync.motor] 5 4 ~, oder

O [Synchronregelung] F 5 4, oder

O [SYN_U VS] 5 4 u oder
O [Reluktanzmotor] 5~ V c.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no HF-Einpragung inaktiv.
Werkseinstellung

[Ja] YES HF-Einpragung aktiv.

[Freq. HF Einpragung] F ~

Frequenz des HF-Einpragungssignals.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P -~ und
e [Aktiv HF Einpr.] HF : auf [Ja] 4 E 5 eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

250...1000 Hz

Einstellbereich
Werkseinstellung: 500 Hz

[HF PLL Bandbreite] 5 F &

Bandbreite der HF PLL.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P -~ und
e [Aktiv HF Einpr.] HF : auf [Ja] 4 E 5 eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0...400%

Einstellbereich
Werkseinstellung: 100 %

[Schwellw. Einprég.] /L r

Schwellwert der HF-Einpragung.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und
e [Aktiv HF Einpr.] HF : auf [Ja] 4 E 5 eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0...200 %

Einstellbereich
Werkseinstellung: 50 %
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[Boost Level Zuord.] 5 1 r

Boost Level Zuord. IPMA.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0...200 %

Einstellbereich
Werkseinstellung: 100 %

[Komp. Winkelfehler] FE L

Kompensation Polradwinkelfehler.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] £ P - und
e [Aktiv HF Einpr] HF ., auf[Ja] Y E 5 eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0...500 %

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 %

Uber die Handhabung der Ausgangsspannung und Ubermodulation

[Ubermod. Aktivierung] o V 11 A
Aktivierung Ubermodulation.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E F r eingestellt ist.

Die Ubermodulation dient den folgenden Zwecken:

e zum Ausgleich des durch die Last des Umrichters bedingten Ausgangsspannungsverlusts.

e zur Erhéhung der maximal méglichen Spannung zur Reduzierung des Stromverbrauchs bei hoher
Motorspannung und zur Begrenzung der thermischen Wirkung auf den Motor.

Werkseitig verfiigt der Giber den Zwischenantrieb des Umrichters versorgte Motor:
e einen normalen Ausgangsspannungsmodus, der, abhangig von der DC-Bus-Versorgung, nicht ,null

ist.

e Keine Ubermodulation ([Ubermod. Aktivierung] o V 17 A ist auf [Nein] » oeingestellt): sinusférmige

Auflenleiterspannung.

e Ausgangsspannung, die auf den maximal méglichen Wert beschrankt ist, abh&ngig von der DC-Bus-
Versorgung, die wiederum von der Hauptstromversorgung abhangig ist.

AWON-=

A

A

\ 4

\ 4

Maximal méglicher Wert der Ausgangsspannungsbegrenzung (Standardwert)
VLim mit numerischem Wert unter der Maximalbegrenzung
Ausgangsspannung

Ausgangsspannungsbegrenzung mit vollstandiger Ubermodulation (Sechseck-Form)
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Vorgabe] dEFAulE Die Uberlastmodulation ist nicht konfiguriert.

StandardmaRig stellt die Ausgangsspannungsbegrenzung einen Kreis mit
einem maximalen Radius dar, der von der DC-Bus-Spannung abhangig ist.
Der Radius kann auf einen kleineren Wert verkleinert werden, indem ein
numerischer Wert fir [Ausgangsspannungsbegrenzung] V L /1
eingestellt wird.

Werkseinstellung

[Alle] Full Die Ubermodulation ist aktiv und vollstandig.

Die Ausgangsspannungsbegrenzung stellt ein regelmaRiges Sechseck dar,
abhangig von der DC-Bus-Spannung.

Die AulRenleiterspannungen sind nicht sinusférmig.

[Ausgangsspannungsbegrenzung] V L 11

Ausgangsspannungsbegrenzung.
Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - eingestellt ist.

Dieser Parameter dient dazu, die Ausgangsspannungsbegrenzung auf einen niedrigeren Wert als den
maximalen Standardwert zu andern.

Die Einheit des numerischen Werts dieses Parameters wird als Effektivspannung der Auf3enleiter-
spannung ausgedriickt.

Dieser Parameter kang nicht auf einen numerischen Wert gesetzt werden, wenn [Ubermod. Aktivierung]
o V 1A auf [VOLLSTANDIG] F u L L eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Vorgabe] dEFAulLE Standardwert der Ausgangsspannungsbegrenzung.

Die Ausgangsspannungsbegrenzung ist bei der maximalen
Leistungsfahigkeit der DC-Bus-Spannung, abhéngig von der [Ubermod.
]JEinstellung [Aktivierung] o V TA.

Werkseinstellung

0...9999 V Einstellbereich der Ausgangsspannungsbegrenzung.

Setzen Sie einen Wert ein, der niedriger als der entsprechende [Standard]
dE F Aul E Wertist, um die maximale Ausgangsspannungsbegrenzung
zu reduzieren. Wenn der numerische Wert hdher als der entsprechende
[Standard] d E F A u L E-Wert ist, wird dieser entsprechende
Standardwert verwendet.
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[Taktfrequenz] 5\W F --Men

Zugriff
[Vollstandige Einst.] =» [Motorparameter] =» [Taktfrequenz]

[Taktfrequenz] & F r
Taktfrequenz des Umrichters.

Einstellbereich: Der Maximalwert wird auf 4 kHz begrenzt, wenn der Parameter [Begr Uberspg Motor]
5V L konfiguriert wird.

Wird [Akt. Sinusfilter] o F , auf[Ja] Y E 5 eingestellt, betragt der Mindestwert 2 kHz und der Maximalwert
wird entsprechend der Bemessung des Umrichters auf 6 kHz oder 8 kHz begrenzt.

HINWEIS: Bei tberméaRigem Temperaturanstieg verringert der Umrichter automatisch die Taktfrequenz
und setzt diese zurilick, sobald die Temperatur wieder in den Normalbereich zurtickkehrt.

Fir Motoren mit hoher Drehzahl wird geraten, die PWM-Frequenz [Taktfrequenz] 5 F ~ auf 8, 12 kHz oder
16 kHz zu erhéhen.

Einstellung () Beschreibung

2...8 oder 16 kHz entsprechend der Einstellbereich

Bemessung des Umrichters Werkseinstellung: 4,0 kHz oder 2,5 kHz entsprechend der Bemessung des
Umrichters

[Geréduschreduzierung] n r d
Gerauschreduzierung Motor.

Die zufallige Frequenzmodulation verhindert mdgliche Resonanzen, die bei einer festen Frequenz
auftreten kénnen.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Feste Frequenz
Werkseinstellung

[Ja] HES Frequenz mit zufalliger Modulation

[Typ Taktfrequenz] 5 F £ X
Typ der Taktfrequenz.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P ~ eingestellt ist.

Die Motortaktfrequenz wird grundséatzlich geandert (verringert), wenn die interne Temperatur des
Umrichters zu hoch ist.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung

[SFR Typ 1] HF I Warmeverlustoptimierung

Ermdglicht dem System die Anpassung der Taktfrequenz an die
Motorfrequenz. Diese Einstellung optimiert die thermischen Verluste des
Umrichters, um seinen Wirkungsgrad zu verbessern.

Werkseinstellung

[SFR Typ 2] HFZ2 Ermadglicht dem System, unabhangig von der Motorfrequenz
[Ausgangsfrequenz] 5 F r eine konstante gewahlte Taktfrequenz
[Taktfrequenz] ~ F ~ zu halten.

Bei dieser Einstellung wird das Motorgerdusch durch eine hohe
Taktfrequenz auf ein Minimum reduziert.

Bei Uberhitzung verringert der Umrichter automatisch die Taktfrequenz.
Bei Riickkehr der Temperatur auf den Normalwert wird die Frequenz wieder
auf den urspriinglichen Wert erhoht.
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[Begr Uberspg Motor] 5V L

Spannungsspitzenbegrenzung.
Bei diesem Parameter wird [Nein] » o erzwungen, wenn [Akt. Sinusfilter] o F  auf[Ja] 4 £ 5 gesetzt ist.

Diese Funktion begrenzt Motoriiberspannungen und ist bei folgenden Anwendungen sinnvoll:
o NEMA-Motoren

e Alte oder minderwertige Motoren

e Spindelmotoren

e Riickspulmotoren

Dieser Parameter kann fiir Motoren mit 230/400 V AC, die mit 230 V AC betrieben werden, auf [Nein] n o
eingestellt bleiben, oder auch, wenn das Kabel zwischen Umrichter und Motor folgende Lange nicht
Uberschreitet:

o 4 m bei nicht abgeschirmten Kabeln

e 10 m bei abgeschirmten Kabeln

HINWEIS: Wenn [Begr Uberspg Motor.] wird 5V L auf [Ja] 4 E 5 gesetzt, die maximale Taktfrequenz
[Taktfrequenz] 5 F ~ geédndert.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Funktion inaktiv
Werkseinstellung

[Ja] HES Funktion aktiv

[Begr. Motorspannung] 5 o P %

Begrenzung Motorspannung. Verringert Spannungsreflexionen.

Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Begr Uberspg Motor] 5 V L nicht auf [Nein] » o eingestellt ist. Der
Wert des Parameters [Begr. Motorspannung] 5 o P entspricht der Begrenzung der Motorspannung des
verwendeten Kabels. Er wird fiir die Vermeidung von Uberlagerungen der Spannungswellenreflexionen
verwendet, die sich aus groRen Kabell&dngen ergeben. Er begrenzt Uberspannungen auf das Doppelte der
Nennspannung des DC-Busses. Da Spannungsspitzen von vielen Parametern abhangen, wie Kabeltyp,
unterschiedliche Motorspannungen bei Parallelschaltung, unterschiedliche Kabelldngen bei Parallel-
schaltung usw., wird empfohlen, mit einem Oszilloskop die an den Motorklemmen vorhandenen
Uberspannungswerte zu priifen. Sollte der héhere Wert von [Begr. Motorspannung] 5 = P entsprechend
der Kabellangen nicht ausreichen, muss ein Ausgangsfilter oder ein dV/dt Filter verwendet werden.

Um die Gesamtleistung des Umrichters zu erhalten, darf der 5 o P-Wert nicht unnétig erhéht werden.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[6 min] b 6 min

[8 min] g 8 min
Werkseinstellung

[10 min] 1a 10 min
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d L r --Menu [Eingangsfilter]

Zugriff

Uber dieses Menti

[Eingangsfilter]  F

[Vollstandige Einst.] =» [Motorparameter] = [Eingangsfilter]

Diese Funktion Gberwacht die Welligkeit auf dem DC-Bus durch Erkennung von Instabilitdten. Sie wird
nicht zur Erkennung von Eingangsphasenverlusten verwendet.

Wenn auf dem DC-Bus die Schwingungsfrequenzen nicht mit den am Netz beobachteten Frequenzen
Ubereinstimmen und die Amplitude nicht mit der Fahigkeit des Umrichters (z. B. den DC-Buskonden-
satoren) Ubereinstimmt, 16st der Umrichter die Warnung [DC-Bus-Welligkeit] d L ~ W aus.

Abhangig von der Einstellung von [Konfig. DC-Bus-Welligkeit] d L ~ L wird der Fehler [Fehler DC-Bus-
Welligkeit] J L ~ E ausgeldst, wenn die Warnung [Warn. DC-Bus-Welligkeit] d L ~ W wahrend einer durch
einen internen Festwert festgelegten Zeitspanne andauert.

1

Verwendung eines Eingangsfilters.

Bei diesem Parameter wird [Nein] » o erzwungen, wenn:

e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf [Uff VC 5 Punkte] u F 5 gesetzt ist, oder
e [U1] u I oder ... oder [U5] u 5 ist konfiguriert, oder

e [F1] F | oder ... oder [F5] F 5 ist konfiguriert, oder

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Kein Eingangsfilter verwendet.
Werkseinstellung

[Ja] HES Die Motorregelleistung wird unter Berlicksichtigung der Verwendung eines
Eingangsfilters angepasst, um eine Welligkeit auf dem DC-Bus zu
vermeiden.

[Konfiguration DC-Bus-Welligkeit] 4L - [
Konfiguration DC-Bus-Welligkeitsiiberwachung.
Dieser Parameter ist auf [Fehler] F L £ voreingestellt, wenn [Eingangsfilter] ,F , auf[Ja] HE &

eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Ignorieren] no Die Uberwachungsfunktion der DC-Bus-Welligkeit ist inaktiv.
Auf diese Auswahl kann nicht zugegriffen werden, wenn [Eingangsfilter]
1 F 1 auf[Ja] 4 E 5 eingestellt ist.
Werkseinstellung
[Warnung] WArA Die Uberwachung der DC-Bus-Welligkeit ist aktiviert.
Bei einer DC-Bus-Welligkeit 16st der Umrichter die Warnung [Wamn. DC-
Bus-Welligkeit] J L ~ W aus.
[Fehler] FLE Die Uberwachungsfunktion der DC-Bus-Welligkeit ist vollstandig aktiviert.

Der Umrichter 16st den Fehler [Fehl. DC-Bus-Welligkeit] d L ~ E aus, wenn
die Warnung [Warn. DC-Bus-Welligkeit] d L ~ W anhalt.
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Abschnitt 8.2

[Systemeinheiten festlegen]

Menii [System Einh def] 5w [ -

Zugriff

Uber dieses Menii

[Temperatureinheit]

[Vollsténdige Einst.] =» [System Einh def]

Um die einfache Konfiguration, Inbetriebnahme, Bedienung und Wartung zu gewahrleisten, verwendet der
Umrichter die Einheiten der Anwendung.

Die physikalischen Werte, die von Anwendungseinheiten beschrieben werden, sind:
e Temperaturwerte
e Wahrungswerte

HINWEIS: Einige zusatzliche Standardsystemeinheiten werden automatisch aus konfigurierbaren
Systemeinheiten oder aus anderen Parametern abgeleitet.

Systemeinheiten beziehen sich standardmaRig auf alle Kommunikationsparameter und HMI
(Anzeigeterminal, Webserver, DTM-basierte Software).

Wird eine Systemeinheit geéndert, erfolgt keine Neuskalierung der Werte. Numerische Werte bleiben

erhalten, jedoch andert sich die Bedeutung dieser Werte:

e Nach einer Anderung andert sich das Verhalten des Produkts nicht (der numerische Systemzustand
bleibt gleich).

e Werden neue Werte durch Kommunikationsfunktionen oder tiber HMI in eine neue Einheit geschrieben,
wirkt sich dies auf das Verhalten aus. In diesem Fall missen alle Parameter entsprechend der neu
gewahlten Einheit umkonfiguriert werden.

e Um Probleme infolge einer Anderung von Systemparametereinheiten zu vermeiden, sollten Systemein-
heiten nur wahrend der Installation des Produkts und vor der Inbetriebnahme der Funktionen geéndert
werden.

Die Prazision der physikalischen Werte wird zusammen mit der Einheit bestimmt.
StandardmaRig verfligen Werte Gber ein Vorzeichen.
Werte besitzen folgende Standardbereiche:

16-Bit-Werte 32-Bit-Werte
-32.768 bis 32.767 -2.147.483.648 bis 2.147.483.648
SuEP

Einheit der Standardsystemanwendung fiir die Temperatur.

Verfligbare Temperatureinheiten:

Einheit Symbol Umrechnung

Grad Celsius °C -

Grad Fahrenheit °F TF = 9/5*Tc+32

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[0,1 °C] oI 0,1°C
Werkseinstellung

[0,1°F] oIF 0,1°F
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[Liste Einh. Wéhrung] 5 [

Einheit der Standardsystemanwendung fir die Wahrung.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[EURO] Eurao Euro
Werkseinstellung

[$] dallAr Dollar

[£] Pound Pfund

[Krone] K r Krone

[Renminbi] rflb Renminbi

[Sonstige] okt HEr Sonstige
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Abschnitt 8.3
Meni [Befehl und Sollwert] L ~ P -

Menii [Befehl und Sollwert] L - P -

Zugriff

[Vollstandige Einst.] =» [Befehl und Sollwert]

Kanalparameter ,Befehl und Sollwert* sind zugénglich

Fahrbefehle (Vorwartslauf, Ruckwartslauf, Stopp usw.) und Sollwerte kénnen Uber folgende Kanéale
Ubertragen werden:

Befehl Sollwert

Klemmen: Digitaleingange DI Klemmen: Analogeingange Al, Impulseingang
Anzeigeterminal Anzeigeterminal

Integrierter Modbus Integrierter Modbus

CANopen® CANopen

Feldbusmodul Feldbusmodul

- +/- Drehzahl uber Anzeigeterminal

Integriertes Ethernet Integriertes Ethernet

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340+-sN4E mdglich.

HINWEIS: Die Stopp-Tasten auf dem Anzeigeterminal kénnen als Tasten ohne Prioritat programmiert
werden. Eine Stopp-Taste kann nur Prioritédt haben, wenn der Parameter [Freig. Stopp-Taste] P 5 £ auf
[Stopp-Taste Prioritat] 4 £ 5 oder [Stopptaste Prio]A L L eingestellt ist.

Das Verhalten des Umrichters kann entsprechend den Anforderungen angepasst werden:
o [Nicht getrennt] 5 : /71: Befehl und Sollwert werden uber denselben Kanal Gbertragen.
e [Getrennt] 5 E P: Befehl und Sollwert werden ber unterschiedliche Kanéale tbertragen. In diesen

Konfigurationen erfolgt die Steuerung (iber den Kommunikationsbus in Ubereinstimmung mit dem
DRIVECOM-Standard (nur funf frei zuweisbare Bits (siehe Handbuch Kommunikationsparameter)). Der
Zugriff auf die Anwendungsfunktionen ist Gber die Kommunikationsschnittstelle nicht mdglich.

o [E/A-Profil] + a: Befehl und Sollwert kdnnen aus unterschiedlichen Kanalen stammen. Mit dieser

Konfiguration wird die Nutzung der Kommunikationsschnittstelle vereinfacht und erweitert. Befehle
kénnen Uber die digitalen Eingénge an den Terminals oder Giber den Kommunikationsbus Ubertragen
werden. Bei einer Ubertragung liber den Bus sind die Befehle auf einem Wort verfiigbar, das als
virtuelles Terminal mit ausschlieRlich digitalen Eingéngen fungiert. Den Bits in diesem Wort kénnen
Anwendungsfunktionen zugeordnet werden. Dabei kénnen einem Bit mehrere Funktionen zugewiesen
werden.

HINWEIS: Stopp-Befehle vom Anzeigeterminal bleiben auch dann aktiv, wenn die Klemmen nicht der
aktive Befehlskanal sind.
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Sollwertkanal fiir [Nicht getrennt] 5 . 17, [Getrennt] 5 £ P und [I/O-Profil] , o-Einstellungen (Configurations), PID nicht

konfiguriert

H iil FRA Voreingestellte

Drehzahlen

Grafik-
terminal

Schritt-
betrieb

+/- Drehzahl um einen
Sollwert

‘(FRA + SA2 + SA3 - dA2 - dA3) x MA2 x MA3‘

[PID-REGLER]
| [Hohe
o Drehzah] ~ Rampen

g ACCDEC
¥ f\ | Fr
D AC2 DE2
— ' I [Niedrige
T Drehzahl
: | |
¥

Forced lokal
(1) Hinweis: Forced local ist in [E/A] nicht aktiv.

Das schwarze Quadrat kennzeichnet die werkseitige Zuordnung.

F  I: Klemmen (einschlief3lich 1/0O-Erweiterungsmodul), Anzeigeterminal, integrierter Modbus,
CANopen®, Embedded Ethernet, DI7 Pulseingang, DI8 Pulseingang.

Fr Ib,fir 5E Pund :o:Klemmen (einschliellich I/O-Erweiterungsmodul), Anzeigeterminal,
integrierter Modbus, CANopen®, Embedded Ethernet, DI7 Impulseingang, DI8 Impulseingang.

Fr Ib,fur 5 . 1: Klemmen (einschlieRlich I/O-Erweiterungsmodul), DI7 Pulseingang, DI8 Pulseingang.
SAZ,5A3,dAZ,dA 3, MAZ, [MTA 3: Klemmen (einschlieRlich I/O-Erweiterungsmodul),

Anzeigeterminal, integrierter Modbus, CANopen®, Embedded Ethernet, DI7 Pulseingang, DI8
Pulseingang und Al Virtuell 1.

F r 2: Klemmen (einschlieRlich 1/0O-Erweiterungsmodul), Anzeigeterminal, integrierter Modbus,
CANopen®, Embedded Ethernet und Sollfreq. tiber DI.
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Sollwertkanal fiir [Nicht getrennt] 5 . 11, [Getrennt] 5 £ P und [I/O-Profil] , o-Einstellungen (Configurations), PID mit PID-
Sollwerten an Klemmen konfiguriert

ovF )

[Fr 1] I ()
EEHiHA o
T < PD
! A B
2 F—1  siehe — A3
'? entsprechenden
& Abschnit ﬁ Lee
e ¥
0
: Grafik-
g terminal
b
+
g
£
u [Hohe
5 Drehzahl]  Rampen (2)
ACC DEC
Kanal 1 _/_\_E»
|: ‘ AC2 DE2

I [Niedrige
Kanal 2 | Drehzah\]
I
Forced lokal

(1) Hinweis: Forced local ist in [E/A-Profil] nicht aktiv.
(2) Die Rampen sind nicht aktiv, wenn die PID-Funktion im Automatikbetrieb aktiv ist.

Das schwarze Quadrat kennzeichnet die werkseitige Zuordnung.

F ~ I: Klemmen (einschlieBlich I/O-Erweiterungsmodul), Anzeigeterminal, integrierter Modbus,
CANopen®, Embedded Ethernet, DI7 Pulseingang, DI8 Pulseingang.

Fr Ib,fur 5E Pund :o:Klemmen (einschlieBlich I/O-Erweiterungsmodul), Anzeigeterminal,
integrierter Modbus, CANopen®, Embedded Ethernet, DI7 Impulseingang, DI8 Impulseingang.

Fr Ib,fur 5 :M: Klemmen (einschlieRlich I/O-Erweiterungsmodul), DI7 Pulseingang, DI8 Pulseingang.

SAZ,5A13, dAZ, dA 3: Klemmen (einschlieRlich I/O-Erweiterungsmodul), Anzeigeterminal,
integrierter Modbus, CANopen®, Embedded Ethernet, DI7 Pulseingang, DI8 Pulseingang.

F r 2: Klemmen (einschlieRlich 1/0O-Erweiterungsmodul), Anzeigeterminal, integrierter Modbus,
CANopen®, Embedded Ethernet und Sollfreq. tGber DI.

Befehlskanal fir [Nicht getrennt] 5  1-Konfiguration
Sollwert und Befehl, nicht getrennt.

Der Befehlskanal ist vom Sollwertkanal anhangig. Die Parameter F - |, Fr 2, rFL,FLound FLal
gelten fur Sollwert und Befehl.

Beispiel: Wenn der Sollwert F - 1 = A 1 | ist (Analogeingang an Klemmen), erfolgt die Steuerung Uber
den DI (Digitaleingang an den Klemmen).
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(RUN/STOP/  Al1
FWD/REV)

Ref Freq 1 Konfi
[FRTIL g ‘o] Grafikterminal

Ai1 «i—
[Zuord. !

Umsch. Freq.]

DI
?  [Lokale
Zwangszuord.]

nO
—I_ CMD
Vorwarts
no Ruckwarts
STOPP

LCC— 1M Grafikterminal [T 619- Stopp-Taste]

At — [Steuerungsart] |E|
|
. |

Das schwarze Quadrat kennzeichnet die werkseitige Zuordnung.

Befehlskanal fir Konfiguration [Getrennt] 5 E F

Sollwert und Befehl sind getrennt.
Die Parameter F L o und F L a L gelten fir Sollwert und Befehl.

Beispiel: Wenn der Sollwert tiber Al1 (Analogeingang an Klemmen) im Modus ,Forced lokal“ ist, wird der
Befehl im Modus ,Forced lokal“ Giber den DI (Digitaleingang an den Klemmen) ausgefiihrt.

Die Befehlskanéle L d /und L d 2 sind von den Sollwertkanédlen F - I, F - Ib und F ~ 2 unabhéngig.

(RUN/STOP/
FWD/REV) Al

[ cd1 |[Befehiskanal 1]
Ter — Lcc

DI
Umschaltun: ] ;
LCC_| [ Befehl] 9 Grafikterminal o) [Lokale
| Zwangszuord.]
] ces FLO
Mdb | |
Ter_-!_ CcMD Vorwarts
[Steuerungsart] Rickwarts
Lee || :’ STOPP
I

§
[Freig. Stopp-Taste]

Grafikterminal

cd2 | [Befehlskanal 2]

Das schwarze Quadrat kennzeichnet die werkseitige Zuordnung, auBer fir [Steuerungsart]

CHLCF.
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[Befehiskanal 1] L 4 / und [Befehiskanal 2] L d 2: Klemmen, Anzeigeterminal, integrierter Modbus,
integrierte CANopen® Kommunikationskarte

Befehlskanal fiir I/O-Profil-Konfiguration o
Sollwert und Befehl sind getrennt, wie in Konfiguration [Getrennt] 5 E F.
Die Befehlskandle L d / und [ d 2 sind von den Sollwertkandlen F - [/, F r | b und FR2 unabhéangig.

[Befehiskanal 1]

Ter
LCC |

DI
DI [Lokale
[Umschaltung Zwangszuord.]
Befehl] FLO
CSS !
ol |

Mdb

Ter
u “ CMD
LCC | —> Vorwarts
[Steuerungsart]| CHCF Ruckwérts
STOPP

Mdb

i

[Befehlskanal 2] [Freig. Stopp-Taste]
Grafikterminal

Das schwarze Quadrat kennzeichnet die werkseitige Zuordnung, auler fiir [Steuerungsart]

CHLCF.

[Befehiskanal 1] L 4 / und [Befehiskanal 2] L d 2: Klemmen, Anzeigeterminal, integrierter Modbus,
integrierte CANopen® Kommunikationskarte

Ein Befehl oder eine Aktion kann zugeordnet werden:

e Zu einem festen Kanal, indem ein digitaler Eingang (Dix) oder Cxxx Bit ausgewahlt wird:

o Wird beispielsweise LI3 ausgewahlt, wird diese Aktion vom digitalen Eingang DI3 ausgeldst,
unabhangig davon, welcher Befehlskanal eingeschaltet wird.

O Wird beispielsweise C114 ausgewahlt, wird diese Aktion vom integrierten Modbus mit 14 Bit
ausgeldst, unabhangig davon, welcher Befehlskanal eingeschaltet wird.

e Zu einem umschaltbaren Kanal, indem CDxx Bit ausgewahlt wird:

O Wird beispielsweise Cd11 ausgewahlt, wird diese Aktion ausgeldst durch: LI12, wenn der Kanal der
Klemmen aktiv ist, C111, wenn der Kanal des integrierten Modbus aktiv ist, C211, wenn der Kanal
vom integrierten CANopen® aktiv ist, C311, wenn der Kanal der Kommunikationskarte aktiv ist,
C511, wenn der Ethernet-Kanal aktiv ist.

Ist der aktive Kanal das Grafikterminal, sind die Funktionen und die den umschaltbaren internen Bits CDxx
zugeordneten Befehle nicht aktiv.

HINWEIS: Einige CDxx haben keine entsprechenden Digitaleingdnge und kénnen nur zum Umschalten
zwischen zwei Netzwerken verwendet werden.

[Ref Freq 1 Konfig] F ~ |
Konfiguration Sollwertfrequenz 1.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nicht konfiguriert] no Nicht zugeordnet

[AI1] Al Analogeingang Al1
Werkseinstellung
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[AI2]...[AI3] A.2..A .3 Analogeingang Al2...AlI3

HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von Al3 ist bei Umrichtern mit
einer Leistung von mehr als 22 kW mdglich.

[Al Virtuell 1] AV Virtueller Analogeingang 1

[Al4]...[AI5] A.4..A .5 Analogeingang Al4...Al5, wenn das I/O-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.

[SollFreq dez Term.] LCrC Sollwertfrequenz Giber dezentrales Bedienterminal

[Ref. Sollw.-Modbus] Nndb Sollwertfrequenz iber Modbus

[Sollfreq. CANopen] CAn Sollwertfrequenz tiber CANopen, wenn ein CANopen-Modul eingesteckt
ist.

[Sollfreq KommModul] | n £ £ Sollwertfrequenz tiber Feldbusmodul, wenn ein Feldbusmodul
eingesteckt ist.

[Embedded Ethernet] | E £ H Embedded Ethernet

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E moglich.

[RP] P Impulseingang

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von weniger als 30 kW mdglich.

[Encoder] PG Drehgeber-Referenz, wenn ein Drehgeber-Modul eingesetzt ist oder ein
integrierter Drehgeber verwendet wird.

HINWEIS: Ein integrierter Drehgeber ist nur bei Umrichtern mit einer
Leistung bis 22 kW verfiigbar.

[KanSolw1B] F - Ik

Konfiguration Sollwertfrequenz 1B.
Identisch mit [Ref Freq 1 Konfig] F - I (siehe oben) mit Werkseinstellung: [Nicht konfiguriert] n o.

[Umsch Sollw 1B] - L b

A WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Dieser Parameter kann unerwartete Bewegungen verursachen, zum Beispiel die Umkehrung der

Drehrichtung des Motors, eine plétzliche Beschleunigung oder ein plétzliches Anhalten.

e Es ist sicherzustellen, dass die Einstellung dieses Parameters keine unerwarteten Bewegungen
verursacht.

e Es ist sicherzustellen, dass die Einstellung dieses Parameters nicht zu unsicheren Zusténden fiihrt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Auswahl Umschaltung (1 zu 1B).
e Bei Zustand O des zugeordneten Eingangs oder Bits ist [Ref Freq 1 Konfig] F ~ [ aktiv.
e Bei Zustand [ des zugeordneten Eingangs oder Bits ist [Referenzkanal 1B] F ~ Ik aktiv.

Fir [Umsch Sollw 1B] ~ L & wird [Sollfreq. Kanal 1] F - | erzwungen, wenn [Steuerungsart] L HL F auf
[Nicht getrennt] 5 . /1 und [Ref Freq 1 Konfig] F ~ [ ist Gber die Klemmen zugewiesen (Analogeingénge,
Impulseingang).

HINWEIS: Bei Aktivierung dieser Funktion von einem anderen aktiven Befehlskanal aus wird auch die
Uberwachung dieses neuen Kanals aktiviert.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Sollfreq. Kanal 1] | F r 1 Sollwertkanal = Kanal 1 (fiir RCB)

[Referenzkanal 1B] | F - 1b Sollwertkanal = Kanal 1b (fir RCB)

[DI1]...[DI8] L.1..L.8 Digitaler Eingang DI1...DI8
HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von DI8 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW moglich.
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[Deakt. Rick.] - 1 n

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[DI11]...[DI16] L+ I 1.L . IB6 |Digitaleingang DI11...DI16, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.

[CDO00]...[CD10] CdO0..Cd 10 |Virtueller Digitaleingang CMD.0...CMD.10 in Konfiguration [E/A-Profil] : o

[CD11]...[CD15] Cd ! 1.Cd |5 |Virueller Digitaleingang CMD.11...CMD.15, unabhéngig von der
Konfiguration

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |Virtueller Digitaleingang CMD1.01...CMD1.10 mit integriertem seriellem
Modbus in Konfiguration [I/O-Profil] i o

[C111]...[C115] C 11 1.C 115 |Virueller Digitaleingang CMD1.11...CMD1.15 mit integriertem seriellem
Modbus unabhéangig von der Konfiguration

[C201]...[C210] céeo l..C2 10 |Virueller Digitaleingang CMD2.01...CMD2.10 mit CANopen®
Feldbusmodul in Konfiguration [I/O-Profil] o

[C211]...[C215] L2 1 1.LC2 15 |Virueller Digitaleingang CMD2.11...CMD2.15 mit CANopen®
Feldbusmodul unabhéngig von der Konfiguration

[C301]...[C310] £ 30 1..C 3 10 |Virtueller Digitaleingang CMD3.01...CMD3.10 mit Feldbusmodul in
Konfiguration [I/O-Profil] : o

[C311]...[C315] C311..C3 15 |Virueller Digitaleingang CMD3.11...CMD3.15 mit Feldbusmodul
unabhangig von der Konfiguration

[C501]...[C510] C50/..C5 10 |Virtueller Digitaleingang CMD5.01...CMD5.10 mit integriertem Ethernet in
Konfiguration [E/A-Profil] o
HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++N4E moglich.

[C511]...[C515] LS 1 1.CL5 15 |Virueller Digitaleingang CMD5.11...CMD5.15 mit integriertem Ethernet

unabhangig von der Konfiguration

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E moglich.

Deaktivierung Ruckwartsrichtung.

Die Sperrung der Bewegung in Riickwartsrichtung, gilt nicht fiir Richtungsanfragen, die von digitalen
Eingangen gesendet werden.

Von digitalen Eingédngen gesendete Anfragen fiir Rlickwartsrichtung werden berticksichtigt.

Vom Anzeigeterminal oder der Leitung gesendete Anfragen fir Ruckwartsrichtung werden nicht

beriicksichtigt.

Jeglicher vom PID, summierenden Eingang usw. stammende Drehzahlsollwert fiir Linkslauf wird als

Nullfrequenz (0 Hz) interpretiert.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nein] no Nein

Werkseinstellung
[Ja] HES Ja

[Steuerungsart] CHL F 1

Konfiguration fiir gemischten Modus.

A WARNUNG

haben.

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Durch die Deaktivierung von [I/O-Profil] : o wird der Umrichter auf die Werkseinstellungen

zuruickgesetzt.

e Stellen Sie sicher, dass ein Wiederherstellen der Werkseinstellungen mit der verwendeten
Verdrahtung kompatibel ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
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[Umschaltung Befehl] L L 5

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nicht getrennt] S0 Sollwert und Befehl, gemeinsam
Werkseinstellung
[Getrennt] SEFP Sollwert und Befehl sind getrennt. Diese Zuordnung ist im [E/A-Profil] nicht
zugéanglich. 1o
[E/A-Profil] =} E/A-Profil
*

A WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Dieser Parameter kann unerwartete Bewegungen verursachen, zum Beispiel die Umkehrung der

Drehrichtung des Motors, eine plétzliche Beschleunigung oder ein plétzliches Anhalten.

e Es ist sicherzustellen, dass die Einstellung dieses Parameters keine unerwarteten Bewegungen
verursacht.

e Es ist sicherzustellen, dass die Einstellung dieses Parameters nicht zu unsicheren Zustanden fiihrt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschiden zur Folge
haben.

Umschaltung des Befehlskanals.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Steuerungsart] L H L F auf[Getrennt] 5 E P oder [E/A-Profil] o
eingestellt ist.

Bei Zustand 0 des zugeordneten Eingangs oder Bits ist [Befehlskanal 1] L d [ aktiv. Bei Zustand 1 des
zugeordneten Eingangs oder Bits ist [Befehlskanal 2] [ d 2 aktiv.

HINWEIS: Bei Aktivierung dieser Funktion von einem anderen aktiven Befehlskanal aus wird auch die
Uberwachung dieses neuen Kanals aktiviert.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Befehlskanal 1] Cdl Befehlskanal = Kanal 1 (fir CCS)
Werkseinstellung

[Befehlskanal 2] Lde Befehlskanal = Kanal 2 (fiir CCS)

[DI1]...[DI8] L.1.L.8 Digitaler Eingang DI1...DI8

HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von DI8 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW méglich.

[DI11]...[DI16] L .1 1.L 16 |Digitaleingang DI11...DI16, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.

[C101]...[C110] C 10 1..C I 10 |Virtueller Digitaleingang CMD1.01...CMD1.10 mit integriertem seriellem
Modbus in Konfiguration [I/O-Profil] o

[C111]...[C115] C 11 1.C 115 |ViruellerDigitaleingang CMD1.11...CMD1.15 mit integriertem seriellem
Modbus unabhéangig von der Konfiguration

[C201]...[C210] CZ20 1..C2 10 |Virtueller Digitaleingang CMD2.01...CMD2.10 mit CANopen®
Feldbusmodul in Konfiguration [I/O-Profil] . o

[C211]...[C215] CZ211.C2 15 |Virueller Digitaleingang CMD2.11...CMD2.15 mit CANopen®
Feldbusmodul unabhangig von der Konfiguration

[C301]...[C310] C 30 l..C 3 10 |Virtueller Digitaleingang CMD3.01...CMD3.10 mit Feldbusmodul in
Konfiguration [I/O-Profil] o

[C311]...[C315] L3 1 1..C3 15 |Virueller Digitaleingang CMD3.11...CMD3.15 mit Feldbusmodul
unabhangig von der Konfiguration

[C501]...[C510] C£L50 1..C5 10 |Virtueller Digitaleingang CMD5.01...CMD5.10 mit integriertem Ethernet in
Konfiguration [E/A-Profil] /o

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E mdglich.
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[Befehlskanal 1] L d |

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[C511]...[C515] C5 1 1..LC5 15 |Virueller Digitaleingang CMD5.11...CMD5.15 mit integriertem Ethernet
unabhéngig von der Konfiguration

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E moglich.

*

Zuordnung Befehlskanal 1.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Steuerungsart] L H L F auf [Getrennt] 5 E P oder [E/A-Profil] /o
eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Klemmen] EEr Quelle Klemme
Werkseinstellung
[SollFreq dez Term.] LCcrC Befehl Giber Anzeigeterminal
[Ref. Sollw.-Modbus] | Td b Befehl Uiber Modbus
[Sollfreq. CANopen] CAn Befehl iber CANopen, wenn ein CANopen-Modul eingesteckt ist.
[Sollfreq KommModul] | n E £ Befehl Giber Feldbusmodul, wenn ein Feldbusmodul eingesteckt ist.
[Integrier. Ethernet] EEH Befehl Uber integriertes Ethernet
HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E mdglich.

[Befehlskanal 2] £ d @ X

Zuordnung Befehlskanal 2.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Steuerungsart] L H L F auf [Getrennt] 5 E P oder [E/A-Profil] /o
eingestellt ist.

Identisch mit [Befehlskanal 1] L 4 | bei Werkseinstellung [Sollfreq. Modbus] 174 &.

[Zuord. Umsch. Freq.] - F L

A WARNUNG
UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Dieser Parameter kann unerwartete Bewegungen verursachen, zum Beispiel die Umkehrung der

Drehrichtung des Motors, eine plétzliche Beschleunigung oder ein plétzliches Anhalten.

e Es ist sicherzustellen, dass die Einstellung dieses Parameters keine unerwarteten Bewegungen
verursacht.

e Es ist sicherzustellen, dass die Einstellung dieses Parameters nicht zu unsicheren Zustanden fihrt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Zuordnung Umschaltfrequenz.
Bei Zustand 0 des zugeordneten Eingangs oder Bits ist [Sollfreq. Kanal 1] F ~ [ aktiv.
Bei Zustand 1 des zugeordneten Eingangs oder Bits ist [Sollfreq. Kanal 2] F ~ 2 aktiv.

HINWEIS: Bei Aktivierung dieser Funktion von einem anderen aktiven Befehlskanal aus wird auch die
Uberwachung dieses neuen Kanals aktiviert.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Solifreq. Kanal 1] | F r ! Sollwertkanal = Kanal 1 (fir RFC)

[Solifreq. Kanal 2] | F r & Sollwertkanal = Kanal 2 (fur RFC)

[DI1]...[DI8] LI..L .8 Digitaler Eingang DI1...DI8
HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von DI8 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW mdglich.
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[DI11]...[DI16] L 1 1.L 16 |Digitaleingang DI11...DI16, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.

[CDO00]...[CD10] CdO0..Cd 10 |Virtueller Digitaleingang CMD.0...CMD.10 in Konfiguration [E/A-Profil] : o

[CD11]...[CD15] Cd I 1..Cd 15 |Virtueller Digitaleingang CMD.11...CMD.15, unabhangig von der
Konfiguration

[C101]...[C110] C /0 1..C 110 |Virtueller Digitaleingang CMD1.01...CMD1.10 mit integriertem seriellem
Modbus in Konfiguration [I/O-Profil] o

[C111]...[C115] C 11 1.C 115 |ViruellerDigitaleingang CMD1.11...CMD1.15 mit integriertem seriellem
Modbus unabhangig von der Konfiguration

[C201]...[C210] CLZ20 1..C2 10 |Virueller Digitaleingang CMD2.01...CMD2.10 mit CANopen®
Feldbusmodul in Konfiguration [I/O-Profil] o

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 15 |Virueller Digitaleingang CMD2.11...CMD2.15 mit CANopen®
Feldbusmodul unabhéangig von der Konfiguration

[C301]...[C310] L 30 1.C 3 10 |Virtueller Digitaleingang CMD3.01...CMD3.10 mit Feldbusmodul in
Konfiguration [I/O-Profil] : o

[C311]...[C315] L3 11..C3 15 |Virtueller Digitaleingang CMD3.11...CMD3.15 mit Feldbusmodul
unabhangig von der Konfiguration

[C501]...[C510] C50 1..C5 10 |Virtueller Digitaleingang CMD5.01...CMD5.10 mit integriertem Ethernet in
Konfiguration [E/A-Profil] : o
HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E moglich.

[C511]...[C515] LS 1 1..CL5 15 |Virtueller Digitaleingang CMD5.11...CMD5.15 mit integriertem Ethernet

unabhangig von der Konfiguration

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340+-sN4E mdglich.

[Ref Freq 2 Konfig] F - &

Konfiguration Sollwertfrequenz 2.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nicht konfiguriert] | n o Nicht zugeordnet. Wenn [Steuerungsart] L H L F auf[ Nicht getrennt]
S 11, der Befehl liegt an den Klemmen mit dem Sollwert 0 an. Ist
[Steuerungsart] L H L F auf [Getrennt] 5 E P oder [E/A-Profil] o
eingestellt, ist der Sollwert 0.
Werkseinstellung

[AI1]...[AI3] A.Il.A.3 Analogeingang Al1...AI3
HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von Al3 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW méglich.

[Al4]...[AI5] A/4..A .5 Analogeingang Al4...Al5, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.

[Al Virtuell 1] AV Virtueller Analogeingang 1

[Sollwertfrequenz | w FdE Befehl +/- Drehzahl DIx zugeordnet

iber DI]

[SollFreq dez LCC Sollwertfrequenz tber Grafikterminal.

Term.]

[Ref. Sollw.- ndb Sollwertfrequenz Uber Modbus

Modbus]

[Sollfreq. LARn Sollwertfrequenz tber CANopen, wenn ein CANopen-Modul eingesteckt

CANopen] ist.

[Sollfreq nEEL Sollwertfrequenz tber Feldbusmodul, wenn ein Feldbusmodul eingesteckt

KommModul] ist.

[Embedded EEth Integriertes Ethernet

Ethernet]

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E mdglich.
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[DI7 P.+1.P .8 Digitaleingang DI7...DI8 als Impulseingang verwendet

iﬂ:::::g::g}'"[ms HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern mit einer
gang Leistung von mehr als 22 kW mdglich.

[RP] P Impulseingang

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von weniger als 30 kW mdglich.

[Encoder] PG Drehgeber-Referenz, wenn ein Drehgeber-Modul eingesetzt ist oder ein
integrierter Drehgeber verwendet wird.

HINWEIS: Ein integrierter Drehgeber ist nur bei Umrichtern mit einer
Leistung bis 22 kW verfiigbar.

[Kopie Kanal 1-2] L o P l

Kopieren der Sollwertfrequenz von Kanal 1 nach Kanal 2.

A WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Dieser Parameter kann unerwartete Bewegungen verursachen, zum Beispiel die Umkehrung der

Drehrichtung des Motors, eine plétzliche Beschleunigung oder ein plétzliches Anhalten.

e Es ist sicherzustellen, dass die Einstellung dieses Parameters keine unerwarteten Bewegungen
verursacht.

e Es ist sicherzustellen, dass die Einstellung dieses Parameters nicht zu unsicheren Zustanden fihrt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Ermdglicht das Kopieren des aktuellen Sollwerts und/oder Befehls mit Umschaltung (beispielsweise, um
Drehzahlspitzen zu vermeiden).

Wenn [Steuerungsart] L HL F (siehe Seife 240) auf] Nicht getrennt] 5 /1 oder [Getrennt] 5 E P
eingestellt ist, kann nur von Kanal 1 nach Kanal 2 kopiert werden.

Wenn [Steuerungsart] L H L F auf [E/A-Profil] 1 o eingestellt ist, kann in beide Richtungen kopiert
werden. Es ist nicht mdglich, einen Sollwert oder einen Befehl in einen Klemmenkanal zu kopieren. Der
kopierte Sollwert ist [Vor Rampe Ref Freq] F - H (vor Rampe), sofern der Zielkanal des Sollwerts nicht
Uber +/- Drehzahl eingestellt wird. In diesem Fall ist der kopierte Sollwert [Ausgangsfrequenz] ~ F ~
(hinter Rampe).

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Keine Kopie
Werkseinstellung

[Sollwertfrequenz] | 5 F Kopie des Sollwerts

[Befehl] Cd Befehl kopieren

[Befehls- + ALL Kopie von Sollwert und Befehl

Sollwertfrequenz]

Da das Anzeigeterminal als Befehls- und/oder Sollwertkanal ausgewahlt werden kann, ist die
Konfiguration der Aktionsmodi méglich.

Kommentare:

o Der Anzeigeterminal Befehl/Sollwert ist nur aktiv, wenn der Befehls- und/oder Sollwertkanal des
Terminals aktiv ist, auRer BMP mit Taste flr Lokal/Dezentral (Befehl tiber Anzeigeterminal), die Prioritat
gegenuber diesen Kanélen hat. Die Taste fur Lokal/Dezentral erneut driicken, um die Steuerung wieder
auf den gewahlten Kanal umzuschalten.

e Befehl und Sollwert Giber das Anzeigeterminal sind nicht méglich, wenn das Terminal an mehrere
Umrichter angeschlossen ist.

e Die Funktionen fiir den vordefinierten PID-Sollwert sind nur zuganglich, wenn [Steuerungsart] L HC F
auf [Nicht getrennt] 5 . /7 oder [Getrennt] 5 E P eingestellt ist.

e Der Befehl Uber das Anzeigeterminal ist unabhangig von der gewahlten [Steuerungsart] L HL F
zuganglich.

244

NVEG61645 03/2020



Vollstandige Einst. CSt-

[Lokale Zwangsfrequ.] FL a L

Zuordnung Sollwertquelle ,Forced lokal“.

Einstellung Code/Wert

Beschreibung

[Nicht konfiguriert] | n o

Nicht zugeordnet (Steuerung tiber Klemmen mit Sollwert Null)
Werkseinstellung

Pulseingang]...[DI8
Pulseingang]

[Al1]...[AI3] A.Il.A.3 Analogeingang Al1...AI3
HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von Al3 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW méglich.

[Al4]...[AI5] A/4..A .5 Analogeingang Al4...Al5, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.

[SollFreq dez LCC Grafikterminal

Term.]

[DI7 F.1..P .8 Digitaleingang DI7...DI8 als Impulseingang verwendet

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW méglich.

[RP] P

Impulseingang

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von weniger als 30 kW mdglich.

[Encoder] PLC

Drehgeber-Referenz, wenn ein Drehgeber-Modul eingesetzt ist oder ein
integrierter Drehgeber verwendet wird.

HINWEIS: Ein integrierter Drehgeber ist nur bei Umrichtern mit einer
Leistung bis 22 kW verfugbar.

[Timeout forc. Lokal] F L o E *

Zeit fur Kanalbestatigung nach Erzwingung von ,lokal“.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Lokale Zwangszuord.] F L o nicht auf [Nein] »n o eingestellt ist.

Einstellung Q)

Beschreibung

0,1..30,0 s

Einstellbereich
Werkseinstellung: 10,0 s

[Lokale Zwangszuord.] F L o

Lokale Zwangszuordnung.

Der Modus ,Forced lokal“ ist aktiv, wenn der Eingangszustand 1 lautet.

Fir [Lokale Zwangszuord.] F L o wird [Nein] » o erzwungen, wenn [Steuerungsart] L H L F auf [E/A-

Profil] : o eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert

Beschreibung

[Nicht zugeordnet] | n o

Nicht zugeordnet
Werkseinstellung

[DI1]...[DI8] L.1..L .8 Digitaler Eingang DI1...DI8
HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von DI8 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW méglich.

[DI11]...[DI16] L 1 1.L 16 |Digitaleingang DI11...DI16, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203

eingesteckt ist.

[Zuord. Rickw.lauf] - - 5
Zuordnung Rickwartslauf.

Einstellung Code/Wert

Beschreibung

[Nicht zugeordnet] | n o

Nicht zugeordnet
Werkseinstellung
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Einstellung

Code/Wert

Beschreibung

[DI1]...[DI8]

L.I..L.,H

Digitaler Eingang DI1...DI8

HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von DI8 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW mdglich.

[DI11]...[DI16]

Ll l..L 1B

Digitaleingang DI11...DI16, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.

[CDO0O0]...[CD10]

cdoo...di10

Virtueller Digitaleingang CMD.0...CMD.10 in Konfiguration [E/A-Profil] : o

[CD11]...[CD15]

Cd1ll.LdI5

Virtueller Eingang CMD.11...CMD.15 unabhéngig von der Konfiguration

[C101]..[C110]

cioil.crio

Virtueller Digitaleingang CMD1.01...CMD1.10 mit integriertem seriellem
Modbus in Konfiguration [I/O-Profil] o

[C111]...[C115]

cirri.ciris

Virtueller digitaler Eingang CMD1.11...CMD1.15 mit integriertem seriellen
Modbus, unabhéngig von der Konfiguration

[C201]...[C210]

ceoi.c2io

Virtueller Digitaleingang CMD2.01...CMD2.10 mit CANopen®
Feldbusmodul in Konfiguration [I/O-Profil] o

[C211]...[C215]

ceti.ceils

Virtueller Digitaleingang CMD2.11...CMD2.15 mit CANopen®
Feldbusmodul unabhangig von der Konfiguration

[C301]...[C310]

caoi.c3io

Virtueller Digitaleingang CMD3.01...CMD3.10 mit Feldbusmodul in
Konfiguration [I/O-Profil] o

[C311]...[C315]

c3ari.cais

Virtueller digitaler Eingang CMD3.11...CMD3.15 mit Feldbusmodul,
unabhéngig von der Konfiguration

[C501]...[C510]

csol.Lsio

Virtueller Digitaleingang CMD5.01...CMD5.10 mit integriertem Ethernet in
Konfiguration [E/A-Profil] o

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E moglich.

[C511]...[C515]

cst1.0515

Virtueller Digitaleingang CMD5.11...CMD5.15 mit integriertem Ethernet
unabhangig von der Konfiguration

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E moglich.

[2/3-Draht-Steuerung] £ L [ Z
2- oder 3-Draht-Steuerung.

A WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Wird dieser Parameter geandert, werden die Parameter [Zuord. Riick.lauf] - -~ 5 und [Typ 2-Draht-Strg.]
E [ E sowie die Zuweisungen der Digitaleingdnge auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt.

Stellen Sie sicher, dass diese Anderung mit dem Typ der verwendeten Verdrahtung kompatibel ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge

haben.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[2-Draht- 2C 2-Draht-Steuerung (pegelgesteuert): Das Ein- oder Ausschalten wird Gber
Steuerung] den Zustand (0 oder 1) oder die Flanke (0 zu 1 oder 1 zu 0) des Eingangs

gesteuert.
Beispiel fur eine Source-Verdrahtung:

DI1 Vorwarts
DIx Linkslauf

Werkseinstellung
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Einstellung Code/Wert Beschreibung
[3-Draht- ir 3-Draht-Steuerung (flankengesteuert) [3-Draht]: Ein Impuls Vorwartslauf
Steuerung] oder Rickwértslauf reicht aus, um das Anlaufen des Motors zu steuern; ein

Impuls Stopp reicht aus, um das Anhalten des Motors zu steuern.
Beispiel firr eine Source-Verdrahtung:

DI1 Stopp
DI2 Vorwarts
DIx Linkslauf

[Typ 2-Draht-Strg] £ [ £ X I
Typ 2-Draht-Steuerung.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [2/3-Draht-Steuerung] £ C [ auf [2-Draht-Steuerung] & C

eingestellt wird.

A WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Stellen Sie sicher, dass die Parametereinstellung mit dem Typ der verwendeten Verdrahtung kompatibel

vorwérts]

ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschiden zur Folge

haben.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Pegel] LEL Der Zustand 0 oder 1 wird fiir Betrieb (1) oder Halt (0) bertcksichtigt.

[Ubergang] Ern Eine Zustandsénderung (Ubergang oder Flanke) ist erforderlich, um den
Betrieb einzuleiten und versehentliche Neustarts nach einem Ausfall der
Netzversorgung zu verhindern.
Werkseinstellung

[Pegel mit Prioritat | F F o Der Zustand 0 oder 1 wird fiir Betrieb oder Halt berlcksichtigt, aber das

Eingangssignal ,Vorwartslauf* hat Prioritat gegeniiber dem Eingangssignal
+Ruckwartslauf*.

[Freig. Stopp-Taste] F 5 k£ I
Taste ,STOPP/ZURUCKSETZEN" aktiviert.

Wird diese Funktion auf n o eingestellt, wir die Taste ,STOPP*“ des Anzeigeterminals deaktiviert, wenn
der Parameter [Befehlskanal] L 1 d L nicht auf [SollFreq dez Term.] L L L eingestellt ist.

A WARNUNG

STEUERUNGSVERLUST

Dieser Parameter darf nur auf »n o eingestellt werden, wenn entsprechende alternative Stoppfunktionen
implementiert wurden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge

haben.
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Wenn bei einer 2-Draht-Steuerung nach Pegel (Parameter [2/3-Draht-Steuerung] £ L [ auf [2-Draht-
Steuerung] 2 L und Parameter [Typ-2 Draht-Strg.] £ C £ auf [Pegel] L E L oder [Pegel mit Prioritat
vorwarts] P F o) eingestellt ist und der Parameter F 5 £ auf [Stopp-Taste Prioritat Alle] A L L gesetztist,

startet der Motor, wenn die Taste ,STOP/RESET" des Anzeigeterminals bei aktivem Fahrbefehl gedriickt
wird.

A WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Stellen Sie den Parameter [Freigabe Stopp-Taste] P 5 E bei einer 2-Draht-Steuerung nach Pegel nur auf
[Stopp-Taste Prioritat Alle] AL L, nachdem Sie Uberpriift haben, dass diese Einstellung zu keinen
unsicheren Zustanden fuhren kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Ist der aktive Befehlskanal das Display Terminal, fiihrt die Taste ,STOPP/ZURUCKSETZEN" unabhéngig
von der Konfiguration von [Freig. Stopp-Taste] F 5 E folgende Aktionen durch:

e Im laufenden Betrieb: Einen Stopp entsprechend der [Art des Stopps] 5 £ £,

e Im Modus “Betriebszustand Fehler: einen Fehlerreset-Befehl

In der folgenden Tabelle ist das Verhalten der Funktion dargestellt, wenn das Graphikterminal nicht der
aktive Befehlskanal ist:

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Stopptaste keine | n o Deaktiviert die Taste ,STOPP/ZURUCKSETZEN® auf dem

Prio] Anzeigeterminal.

[Stopp-Taste YES Gibt der Taste ,STOPP/ZURUCKSETZEN" auf dem Anzeigeterminal
Prioritat] Prioritat.

Nur die Stopp-Funktion ist aktiviert. Der Stopp wird im Freilauf durchgefihrt.
Werkseinstellung

[Stopptaste Prio] ALL Gibt der Taste ,STOPP/ZURUCKSETZEN* auf dem Display Terminal
Prioritat.

Die Funktion zur Fehlerrliicksetzung (Fault Reset) und die Stopp-Funktion
sind aktiviert. Der Stopp wird abhangig vom Einstellungswert [Art des
Stopps] 5 E £ durchgefiihrt.

HINWEIS: Die Fehlerreset-Funktion ist im Multi-Point Modus deaktiviert (siehe Seite 44).

[HMI-Befehl] & 1P

HMI-Befehl.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Stopp] SEoP Der Umrichter wird angehalten (Kopie der gesteuerten Drehrichtung und
des Sollwerts des vorherigen Kanals zur Bertcksichtigung beim nachsten
Fahrbefehl).

[StoRfrei] bullF Der Umrichter wird nicht angehalten (Kopie der gesteuerten Drehrichtung
und des Sollwerts des vorherigen Kanals).

[Deaktiviert] d 5 Deaktiviert
Werkseinstellung
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MultiDrive Link-Mechanismus

Einfiihrung
Die MultiDrive Link-Funktion ermdglicht eine direkte Kommunikation zwischen einer Gruppe von
Umrichtern.
Diese Kommunikation erfolgt Giber eine Ethernet-Verbindung zwischen den einzelnen Umrichtern.
Einige Umrichterfunktionen sind Gber MultiDrive Link konfigurierbar.

Topologie

Bei der MultiDrive Link-Funktion handelt es sich um ein Ethernet-basiertes Protokoll.

Der Einsatz ist in folgenden Topologien mdéglich:
e Reihenschaltung (Daisy Chain)

e Sternschaltung

e Redundanter Ring mit RSTP

Weitere Informationen iber Topologien sind im ATV340 Embedded Ethernet-Handbuch verfiigbar.

Eigenschaften von MultiDrive Link
MultiDrive Link-Gruppe:

Eine MultiDrive Link-Gruppe kann folgende Komponenten beinhalten:
e Master (ist obligatorisch).
e Bis zu 10 Slaves.

In einer MultiDrive Link-Gruppe darf nur 1 Master vorhanden sein.

Jeder Umrichter muss in seiner Funktion als Slave Uber eine eigene Slave-ID verfligen.

Funktionsweise des Datenaustauschs:
Jeder Umrichter der MultiDrive Link-Gruppe sendet Daten an alle Umrichter seiner Gruppe.

Diese Daten werden in Datengruppen sortiert, die fiir die jeweilige Anwendung spezifisch sind und
kombiniert genutzt werden.

Diese Daten werden unter Verwendung von UDP-Frames mit Multicast-IP-Adressierung gesendet.

Netzwerkkonfiguration

Die MultiDrive Link-Funktion nutzt folgende Netzwerkressourcen:
e |P-Adresse: 239.192.152.143

e UDP-Ports: 6700 und 6732

e Nicht geroutete Netzwerke

Wenn die MultiDrive Link-Funktion Uber ein Ethernet-Netzwerk genutzt wird, ist die Berlicksichtigung
dieser Ressourcen flr die Konfiguration obligatorisch.

Es kann jeweils nur eine MultiDrive Link-Gruppe Uber dasselbe Ethernet-Netzwerk genutzt werden.

Umrichterkonfiguration
Jeder in einer MultiDrive Link-Gruppe verwendete Umrichter muss Uber eine eigene IP-Adresse verfugen.
Diese IP-Adresse kann manuell eingestellt oder von einem DHCP-Server zugewiesen werden.

Uberwachung der MultiDrive Link-Kommunikation
Jeder Umrichter der MultiDrive Link-Gruppe Uberwacht permanent die Kommunikation, um Folgendes zu
vermeiden:
e Ausflihrung desselben Befehls
e Korruption von Daten in der MultiDrive Link-Gruppe
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Duplizierte Slave-ID:

Die folgende Tabelle zeigt die Reaktion der Funktion bei Erkennung einer duplizierten Slave-ID:

Wenn eine duplizierte Slave-ID...

Dann...

zum selben Zeitpunkt in der MultiDrive Link-Gruppe
erkannt wird,

ist keine Identifizierung des gultigen Umrichters mdglich.
In diesem Fall gilt: beide Umrichter

e werden als ungliltig eingestuft.

@ sind nicht in der MultiDrive Link-Gruppe verfligbar.

o sendet keine Daten an die MultiDrive Link-Gruppe.

erkannt wird und bereits ein Umrichter mit dieser Slave-ID
in Betrieb ist,

wird der vorhandene Umrichter als gliltig eingestuft.
Der duplizierte Umrichter:

e wird als ungltig eingestuft.

e st nicht in der MultiDrive Link-Gruppe verfligbar.

o sendet keine Daten an die MultiDrive Link-Gruppe.

HINWEIS: In diesem Fall ergeben sich keine
Auswirkungen auf die Anwendung.

Eindringling:

Ein Umrichter wird als Eindringling (,Intruder®) einer MultiDrive Link-Gruppe eingestuft, wenn seine Slave-
ID nicht mit der in der Master-Konfiguration angegebenen Anzahl an Slaves konsistent ist.

Wenn die Slave-ID des Umrichters nicht mit der Konfiguration konsistent ist, geschieht Folgendes:

e Der Umrichter stuft sich selbst als ungiiltig ein.

e Er sendet keine Daten an die MultiDrive Link-Gruppe.
o Er akzeptiert keine Daten von der MultiDrive Link-Gruppe.
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Meni [M/S Systemarchitek.] 15 A -

Zugriff

Uber dieses Menii

[Vollsténdige Einstellungen] =» [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.]

Dieses Menu ermdglicht dem Nutzer die Konfiguration der Master/Slave-Architektur.

Konfiguration der Master/Slave-Architektur: Konfiguration des Kommunikationsmodus zwischen dem
Master und den Slaves, d. h. welcher Umrichter als Master fungiert welches Umrichter als Slaves.
Ermdglicht auch die Zuordnung von Drehzahl- und Drehmomentsollwerten.

Master/Slave-Fehlerreaktion: Konfiguration der Reaktion von Master oder Slaves bei Erkennung eines
Fehlers (Master nicht vorhanden, Slave nicht bereit oder Fehler der Kommunikationsverbindung).

Das nachstehende Diagramm zeigt die je nach Konfiguration mit Master/Slave-Funktionen verknipften

Parameter:

Master Slave:
Kommunikations

Konfiguration Zuordnung

Fehlerreaktion in
[MultiDrive Link] (MdL)

MdL

|
|
modus |
|
|
|
|
|
MStE :

St tEr I MsSsI, Mstl >
SLAUE |

I *

AnA } >
|

MSCM : MSSO, MStO

| N

MdL i >
SLU1...SLU10 I

MSid MStEr l MSSn .

I > 0..10 >
|
|
|
|
|
|
|

* [Z2ugriffsebene] L A L ist auf [Experte] eingestellt. £ P -

A\

MSCb, MSdb,
MSdd

Die nachstehende Tabelle beinhaltet Angaben zur Sichtbarkeit der Parameter im Modus [Analog] A ~ A

oder [MultiDrive Link] M d L :

[M/S Komm.modus] 1 5C 1
M/S Kommunikationsmodus

Analog

MultiDrive Link

[M/S Anlagen-ID] N5 . d:
Auswahl Master- oder Slave-ID

Master

Slave 1 bis
Slave 10

[M/S Rolle Anlage] M5dE:
Auswahl Master oder Slave

Master

Slave

[M/S Anzahl Slaves] 155 n:
M/S Anzahl an Slaves

0 bis 10

[M/S EingZuordDZSoll] 755 ::
M/S Eingabezuordnung Master-Drehzahl-Sollwert

Analogeingan
g

[M/S EingZuordDrehm] M5 E :
M/S Eingabezuordnung Master-Drehmoment-
Sollwert

Analogeingan
9

[M/S AusgZuordDZSoll] M55 a:
M/S Ausgabezuordnung Drehzahl-Sollwert

Analogausga
ng

Analogausga
ng*

Analogausga
ng*

Analogausga
ng*

[M/S AusgZuordDrehm] 15 E o:
M/S Ausgabezuordnung Drehmoment-Sollwert

Analogausga
ng

Analogausga
ng*

Analogausga
ng*

Analogausga
ng*

*  Parameter, die zuganglich sind, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] eingestellt ist. £ P
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[M/S Komm.modus] M5C 1
M/S Kommunikationsmodus

Analog

MultiDrive Link

[M/S Zuor. lok. Mod.] M54 :
M/S Zuor. Eing. lok. Mod.

Digitaleingang

Digitaleingang

[M/S Reak. Komm.fehl] 75C &:
M/S Reaktion auf Kommunikationsfehler

Fehlerreaktio
n

Fehlerreaktio
n

[M/S Reak.Fehl.Anl.] 15 d&:
M/S Reaktion auf Fehler Anlage

Fehlerreaktio
n

Fehlerreaktio
n

[M/S Fehlerverz.Anl.] 115 d d:
M/S Fehlerverzdgerung Anlage

Fehlerverzog
erung

Fehlerverzog
erung

*

Parameter, die zuganglich sind, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] eingestellt ist. E P r

HINWEIS:

Die Master/Slave-Funktion kann nur konfiguriert werden, wenn:

e [Regelungsart Motor] L £ £ auf [SVC U] V V [ oder [FVC] F V L oder [Sync.motor] 5 4 n oder
[Synchronregelung] F 5 4 eingestellt ist.

e [BRHDbO] & ~ HO auf [0] O eingestellt ist.

HINWEIS: Wenn ein Umrichter als Slave fungiert, missen die Parameter [Niedrige Drehzahl] L 5 P und
[Hohe Drehzahl] H 5 P auf dieselben Werte eingestellt werden wie beim Master.
HINWEIS: Zur Ubernahme der Master/Slave-Konfiguration ist ein Neustart des Umrichters erforderlich.

HINWEIS: Umrichter mit einer Leistung von 22 kW oder weniger kénnen nicht als Master im Analogmodus
verwendet werden, wenn kein Erweiterungsmodul fir digitale und analoge E/A (VW3A3203) vorhanden ist.

HINWEIS: Die Master/Slave-Funktion im MultiDrive Link-Modus kann nur mit Umrichtern vom Typ
ATV340-+sN4E verwendet werden.

[M/S Komm.modus] 115 C %

Master/Slave-Kommunikationsmodus.

Aktivierung der Master/Slave-Funktion und Wahl des Kommunikationsmodus fiir den Datenaustausch
zwischen den in die Master/Slave-Architektur eingebundenen Umrichtern.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Master/Slave ist nicht konfiguriert.

Werkseinstellung

[MultiDrive Link] ndt Master/Slave wird mit MultiDrive Link konfiguriert.

[Analog] AnA Master/Slave wird mit Analog-E/A konfiguriert.

Es wird empfohlen, einen Digitalausgang des Slave, der [Betriebszust
Fehler] F L £ zugeordnet ist, mit einem auf [Zuord. ext. Fehler] £ £ F
eingestellten Digitaleingang des Masters zu verdrahten. Bei dieser
Einstellung fiihrt ein Fehler des Slave-Umrichters zu einem Stopp des
Masters.

HINWEIS: Falls erforderlich, kann ein Digitalausgang der Slaves, der
[Betriebszust Fehler] F L £ zugeordnet ist, mit einem auf [Zuord. ext.
Fehler] £ E F eingestellten Digitaleingang des Masters verdrahtet werden,
um den Master im Falle eines erkannten Fehlers am Slave-Umrichter zu
stoppen.
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[M/S Anlagen-ID] 15 1d %
Auswahl Master-/Slave-ID
Dieser Parameter dient zur Auswahl der Umrichter-ID fiir die Master/Slave-Anwendung.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S Komm.modus] /15 L 17 auf [MultiDrive Link] eingestellt ist.

ndL
Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Master] NSEEr Master

Werkseinstellung

HINWEIS: Vergewissern Sie sich vor der Auswahl eines Umrichters als
Master, dass eine Motormessung durchgefiihrt wurde. Anderenfalls
deaktivieren Sie mit dem Eingang [M/S Zuor. lok. Mod.] 154
voriibergehend die Master/Slave-Funktion und fiihren Sie dann die
Motormessung durch.

[Slave1]...[Slave10 | 5L V /..5L V | |Slave-ID
] o

[M/S Rolle Anlage] 15 dE %
Auswabhl als Master/Slave.
Auswahl, ob der Umrichter als Master oder Slave fungieren soll.

Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [M/S Komm.modus] /7 5 L /7 auf [Analog] eingestelltist. A~ A

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Master] NSEErF Der Umrichter ist als Master-Umrichter konfiguriert. (Er sendet den
Drehzahl- und Drehmoment-Sollwert an die Slaves.)
Werkseinstellung

[Slave] SLAVE Der Umrichter ist als Slave-Umrichter konfiguriert. (Er verwendet den vom
Master gesendeten Drehzahl- und Drehmoment-Sollwert.)

[M/S Anzahl an Slaves] 1155 A X
Anzahl der Slaves im Master/Slave-System.

Gesamtzahl der Slaves in der Master/Slave-Architektur. Die maximale Anzahl der Slaves in einer
Multidrive Link-Architektur betragt 10. In einer analogen Architektur ist die maximale Anzahl der Slaves von
der Kapazitat der Analog-E/A abhangig.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [M/S Komm.modus] 7 5 C 11 auf [MultiDrive Link] 7d L und

e [M/S Anlagen-ID] 115 :d auf [Master] 15t E - eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0...10 Einstellbereich
Werkseinstellung: 0

[M/S EingZuordDZSoll] 155 %

Eingangszuordnung fur Drehzahlsollwert im Master/Slave-System.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [M/S Komm.modus] /15 L 11 auf [Analog] A~ A und

e [M/S Rolle Anlage] 15 d E auf[Slave] 5L A\ E eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] nao Analogeingang nicht konfiguriert
Werkseinstellung

[AI1]...[AI3] A.I1.A .3 Analogeingang Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A 4.7 .5 Analogeingang Al4...Al5, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.
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Meni [DZ-Istw Al1 Konfig.] M5 r | -

Zugriff
[Volistandige Einstellungen] = [Master/Slave] = [M/S Systemarchitek.] = [DZ-Istw Al1 Konfig.]

Uber dieses Menti

Dieses Mend ist zuganglich, wenn
e [M/S Rolle Anlage] 115 dE auf[Slave] 5L AV E und

e [M/S EingZuordDZSoll] 715 5 : auf [Al1] A + I eingestellt ist.

[TypAM]1 A : IE
Konfiguration des Analogeingangs Al1.
Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Spannung] 10u 0-10 VDC
Werkseinstellung
[Strom] oR 0-20 mA

[AI1 MinWert] v L 1%
Sklpara. Spannung 0% Al1.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A | E auf [Spannung] [0 o eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0...10,0 VDC Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 VDC

[AI1 Max Wert] w H 1%
Sklpara. Spannung 100 % Al1.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A : | E auf [Spannung] [0 o eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0...10,0 VDC Einstellbereich
Werkseinstellung: 10,0 VDC

[AMMinWert] € ~L 1%
Al1 aktueller Skalierungsparameter fiir 0%.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A | E auf [Strom] O A eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0.. 20,0 mA Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 mA

[AI1 MaxWert] L - H 1%
Al1 aktueller Skalierungsparameter fir 100 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A | E auf [Strom] O A eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0.. 20,0 mA Einstellbereich
Werkseinstellung: 20,0 mA
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Meni [DZ-Istw Al2 Konfig.] M5~ 2 -

Zugriff

[Volistandige Einstellungen] =» [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.] = [DZ-Istw Al2 Konfig.]

Uber dieses Menii

Dieses Menl ist zuganglich, wenn

e [M/S Rolle Anlage] 175 d £ auf[Slave] 5L AV E und
e [M/S EingZuordDZSoll] 755 : auf [Al2] A 2 eingestellt ist.

[TypAl2] A 2L

Konfiguration des Analogeingangs Al2.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Spannung] I10u 0-10 VDC
[Spannung +/-] A l0u -10/+10 VDC

Werkseinstellung

[AI2MinWert] w L 2%

Sklpara. Spannung 0% Al2.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al4] A . 2 E auf
e [Spannung] /0o oder
e [Spannung +/-] n 10 u eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Min Wert] » . L | (siehe Seife 255).

[AI2 Max Wert] u +HZ2 X

Sklpara. Spannung 100 % Al2.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al4] A . 2 E auf
e [Spannung] /0o oder
e [Spannung +/-] n |0 u eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Max Wert] u «+ H | (siehe Seife 255).
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Menii [DZ-Istw AI3 Konfig.] M5 r 3 -

Zugriff
[Volistandige Einstellungen] = [Master/Slave] = [M/S Systemarchitek.] = [DZ-Istw Al3 Konfig.]

Uber dieses Menti

Dieses Mend ist zuganglich, wenn
e [M/S Rolle Anlage] 115 dE auf[Slave] 5L AV E und
e [M/S EingZuordDZSoll] 175 5 . auf [AI3] A 3 eingestellt ist.

[TypAI3] A 3L
Konfiguration des Analogeingangs Al3.
Identisch mit [Typ Al2] A . 2 £ (siehe Seite 256) mit Werkseinstellung: [Strom] O A.

[AI3MinWert] w (L 3%
Sklparam. Spannung 0% Al3.
Identisch mit [Al1 Min Wert] u ' L | (siehe Seite 255).
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AlI3] A : 3 k£ auf [Spannung] [0 v eingestellt ist.

[AI3 Max Wert] u +H 3%
Sklparam. Spannung 100 % Al3.
Identisch mit [Al1 Max Wert] u  H | (siehe Seite 255).
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI3] A , 3 £ auf [Spannung] [0 o eingestellt ist.

[AIBMinWert] L ~ L 3%
AI3 aktueller Skalierungsparameter fiir 0%.
Identisch mit [Al1 Min Wert] L - L | (siehe Seife 255).
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI3] A 3 £ auf [Strom] O A eingestellt ist.

[AI3 Max Wert] [ - H 3%
AI3 aktueller Skalierungsparameter fiir 100 %.
Identisch mit [Al1 Max Wert] L - H | (siehe Seite 255).
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI3] A : 3 £ auf [Strom] O A eingestellt ist.
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Menii [DZ-Istw Al4 Konfig.] M5 4 -

Zugriff

[Vollstandige Einstellungen] = [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.] =» [DZ-Istw Al4 Konfig.]

Uber dieses Menii

Dieses Menl ist zuganglich, wenn

e [M/S Rolle Anlage] 175 d £ auf[Slave] 5L AV E und
e [M/S EingZuordDZSoll] 17155 . auf [Al4] A 4 eingestellt ist.

[TypAl4] A HEK

Konfiguration des Analogeingangs Al4.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203 eingesteckt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Spannung] 10u 0-10 VDC
[Strom] oA 0-20 mA
Werkseinstellung
[Spannung +/-] n l10u -10/+10 VDC

[Al4 MinWert] u L 4K

Sklpara. Spannung 0 % Al4.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al4] A 4 £ auf
e [Spannung] /0w oder
e [Spannung +/-] A |0 u eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Min Wert] u L | (siehe Seite 255).

[Al4 Max Wert] w +H4Y X

Sklpara. Spannung 100% Al4.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al4] A  H £ auf
e [Spannung] /0w oder
e [Spannung +/-] A |0 u eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Max Wert] w +H | (siehe Seite 255).

[Al4MinWert] L ~ L 4%

Al4 aktueller Skalierungsparameter fur 0%.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al4] A , 4 £ auf [Strom] 0 A eingestellt ist.

Identisch mit [AI1 Min Wert] C - L [ (siehe Seite 255).

[Al4 Max Wert] [ - H4%

Al4 aktueller Skalierungsparameter fiir 100 %.

Dieser Parameter ist zugéanglich, wenn [Typ Al4] A , 4 £t auf [Strom] O A eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Max Wert] L - H | (siehe Seife 255).
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Mentii [DZ-Istw AI5 Konfig.] M5 r 5 -

Zugriff
[Volistandige Einstellungen] = [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.] = [DZ-Istw Al5 Konfig.]

Uber dieses Menti

Dieses Mend ist zuganglich, wenn
e [M/S Rolle Anlage] 115 dE auf[Slave] 5L AV E und
e [M/S EingZuordDZSoll] 1715 5 . auf [AI5] A : 5 eingestellt ist.

[TypAI5] A 5k X
Konfiguration des Analogeingangs Al5.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203 eingesteckt ist.
Identisch mit [Typ Al4] A 4 E. (siehe Seife 258)

[AI5 Min Wert] » L 5%
Sklparam. Spannung 0 % AlI5.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al5] A 5 E auf
e [Spannung] /0o oder
e [Spannung +/-] n |0 u eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Min Wert] o . L | (siehe Seite 255).

[AI5 Max Wert] o +H5X
Sklparam. Spannung 100% Al5.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al5] A 5 E auf
e [Spannung] /0o oder
e [Spannung +/-] n |0 u eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Max Wert] u « H | (siehe Seite 255).

[AI5 Min Wert] [ ~ L 5%
Al5 aktueller Skalierungsparameter fiir 0 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI5] A 5 £ auf [Strom] O A eingestellt ist.
Identisch mit [Al1 Min Wert] L ~ L | (siehe Seife 255).

[AI5 Max Wert] [ - H5 X
Al5 aktueller Skalierungsparameter fir 100%.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI5] A 5 E auf [Strom] O A eingestellt ist.
Identisch mit [Al1 Max Wert] L - H | (siehe Seite 255).
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Vollstandige Einst. CSt-

Meni [M/S Systemarchitek.] 15 A -

Zugriff
[Vollsténdige Einstellungen] =» [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.]

[M/S EingZuordDrehm] 15k %
Eingangszuordnung fiir Drehmomentsollwert im Master/Slave-System.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [M/S Komm.modus] 15 L 1 auf [Analog] A~ A und
e [M/S Rolle Anlage] 15 d £ auf [Slave] 5L AV E und

e [M/S Steuerungstyp] /715 L £ auf [Drehmoment direkt] £ ~ 9 d, [Drehm. riickwarts] £ - 9 - oder
[Drehm. benutzerdef.] £ - 9 [ eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Analogeingang nicht konfiguriert
Werkseinstellung

[AI1]...[AI3] A.I1..A .3 Analogeingang Al1...Al3

[Al4]...[AI5] A 4.7 .5 Analogeingang Al4...Al5, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.
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Vollstandige Einst. CSt-

Meni [Drehmistw Al1 Konf.] ME - | -

Zugriff
[Vollstandige Einstellungen] = [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.] =» [Drehmistw Al1 Konf.]

Uber dieses Menii

Dieses Mend ist zuganglich, wenn
e [M/S Rolle Anlage] 115 dE auf[Slave] 5L AV E und

e [M/S EingZuordDrehm] 75 £ . auf [Al1] A + I eingestellt ist.

[TypA11 A : IE
Konfiguration des Analogeingangs Al1.
Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Spannung] 10u 0-10 VDC
Werkseinstellung
[Strom] oR 0-20 mA

[AI1 MinWert] v L 1%
Sklpara. Spannung 0% Al1.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A | E auf [Spannung] [0 o eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0...10,0 VDC Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 VDC

[AI1 Max Wert] u H 1%
Sklpara. Spannung 100 % Al1.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A : | E auf [Spannung] [0 o eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0...10,0 VDC Einstellbereich
Werkseinstellung: 10,0 VDC

[AMMinWert] C ~L 1%
Al1 aktueller Skalierungsparameter fiir 0%.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A | E auf [Strom] O A eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0.. 20,0 mA Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 mA

[AI1 MaxWert] L - H 1%
Al1 aktueller Skalierungsparameter fir 100 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al1] A | E auf [Strom] O A eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0.. 20,0 mA Einstellbereich
Werkseinstellung: 20,0 mA
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Vollstandige Einst. CSt-

Menii [Drehmlstw Al2 Konf.] ME - 2 -

Zugriff

[Vollstandige Einstellungen] = [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.] =» [Drehmistw Al2 Konf.]

Uber dieses Menii

Dieses Menl ist zuganglich, wenn

e [M/S Rolle Anlage] 175 d £ auf[Slave] 5L AV E und
e [M/S EingZuordDrehm] 175 £ ., auf [AI2] A : 2 eingestellt ist.

[TypAl2] A 2L

Konfiguration des Analogeingangs Al2.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Spannung] I10u 0-10 VDC
[Spannung +/-] A l0u -10/+10 VDC

Werkseinstellung

[AI2 MinWert] w L 2%

Sklpara. Spannung 0% Al2.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al2] A . 2 E auf
e [Spannung] /0o oder
e [Spannung +/-] n 10 u eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Min Wert] » . L | (siehe Seife 2617).

[AI2 Max Wert] u +HZ2 X

Sklpara. Spannung 100 % Al2.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al2] A . 2 E auf
e [Spannung] /0o oder
e [Spannung +/-] n |0 u eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Max Wert] u +H | (siehe Seife 261).
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Vollstandige Einst. CSt-

Meni [Drehmistw AI3 Konf.] ME - 3 -

Zugriff
[Vollstandige Einstellungen] = [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.] =» [Drehmistw AI3 Konf.]

Uber dieses Menii

Dieses Mend ist zuganglich, wenn
e [M/S Rolle Anlage] 115 dE auf[Slave] 5L AV E und
e [M/S EingZuordDrehm] 175 E . auf [AI3] A : 3 eingestellt ist.

[TypAI3] A 3L
Konfiguration des Analogeingangs Al3.
Identisch mit [Typ Al2] A | 2 £ (siehe Seite 256) mit Werkseinstellung: [Strom] O A.

[AI3MinWert] w (L 3%
Sklparam. Spannung 0% Al3.
Identisch mit [Al1 Min Wert] w L | (siehe Seite 267).
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AlI3] A : 3 k£ auf [Spannung] [0 v eingestellt ist.

[AI3 Max Wert] u +H 3%
Sklparam. Spannung 100 % Al3.
Identisch mit [Al1 Max Wert] w : H | (siehe Seite 261).
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI3] A , 3 £ auf [Spannung] [0 o eingestellt ist.

[AIBMinWert] L ~ L 3%
AI3 aktueller Skalierungsparameter fiir 0%.
Identisch mit [Al1 Min Wert] L - L | (siehe Seife 267).
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI3] A 3 £ auf [Strom] O A eingestellt ist.

[AI3 Max Wert] [ - H 3%
AI3 aktueller Skalierungsparameter fiir 100 %.
Identisch mit [Al1 Max Wert] L - H | (siehe Seite 261).
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI3] A : 3 £ auf [Strom] O A eingestellt ist.
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Vollstandige Einst. CSt-

Menii [Drehmlstw Al4 Konf.] ME - 4 -

Zugriff

[Vollstandige Einstellungen] = [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.] =» [Drehmistw Al4 Konf.]

Uber dieses Menii

Dieses Menl ist zuganglich, wenn

e [M/S Rolle Anlage] 175 d £ auf[Slave] 5L AV E und
e [M/S EingZuordDrehm] 175 £ . auf [Al4] A : 4 eingestellt ist.

[TypAl4] A HEK

Konfiguration des Analogeingangs Al4.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203 eingesteckt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Spannung] 10u 0-10 VDC
[Strom] oA 0-20 mA
Werkseinstellung
[Spannung +/-] n l10u -10/+10 VDC

[Al4 MinWert] u L 4K

Sklpara. Spannung 0 % Al4.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al4] A 4 £ auf
e [Spannung] /0w oder
e [Spannung +/-] A |0 u eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Min Wert] w L | (siehe Seite 2617).

[Al4 Max Wert] w +H4Y X

Sklpara. Spannung 100% Al4.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al4] A  H £ auf
e [Spannung] /0w oder
e [Spannung +/-] A |0 u eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Max Wert] w +H | (siehe Seite 261).

[Al4MinWert] L ~ L 4%

Al4 aktueller Skalierungsparameter fur 0%.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al4] A , 4 £ auf [Strom] 0 A eingestellt ist.

Identisch mit [AI1 Min Wert] L ~ L | (siehe Seite 261).

[Al4 Max Wert] [ - H4%

Al4 aktueller Skalierungsparameter fiir 100 %.

Dieser Parameter ist zugéanglich, wenn [Typ Al4] A , 4 £t auf [Strom] O A eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Max Wert] L - H | (siehe Seife 261).
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Vollstandige Einst. CSt-

Menu [Drehmistw AIS Konf.] ME - 5 -

Zugriff
[Vollstandige Einstellungen] = [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.] =» [Drehmistw Al5 Konf.]

Uber dieses Menii

Dieses Mend ist zuganglich, wenn
e [M/S Rolle Anlage] 115 dE auf[Slave] 5L AV E und
e [M/S EingZuordDrehm] 175 E . auf [AI5] A : 5 eingestellt ist.

[TypAI5] A 5k X
Konfiguration des Analogeingangs Al5.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203 eingesteckt ist.
Identisch mit [Typ Al4] A 4 E. (siehe Seife 258)

[AI5 Min Wert] » L 5%
Sklparam. Spannung 0 % AlI5.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al5] A 5 E auf
e [Spannung] /0o oder
e [Spannung +/-] n |0 u eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Min Wert] o . L | (siehe Seite 261).

[AI5 Max Wert] o +H5X
Sklparam. Spannung 100% Al5.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Al5] A 5 E auf
e [Spannung] /0o oder
e [Spannung +/-] n |0 u eingestellt ist.

Identisch mit [Al1 Max Wert] w +H | (siehe Seite 261).

[AI5 Min Wert] [ ~ L 5%
Al5 aktueller Skalierungsparameter fiir 0 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI5] A 5 £ auf [Strom] O A eingestellt ist.
Identisch mit [Al1 Min Wert] L - L | (siehe Seife 267).

[AI5 Max Wert] [ - H5 X
Al5 aktueller Skalierungsparameter fir 100%.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AI5] A 5 E auf [Strom] O A eingestellt ist.
Identisch mit [Al1 Max Wert] L - H | (siehe Seite 261).
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Vollstandige Einst. CSt-

Meni [M/S Systemarchitek.] 15 A -

Zugriff

[Vollsténdige Einstellungen] =» [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.]

[M/S AusgZuordDZSoll] 15 5 a X

Ausgangsdrehzahl-Sollwert des Master/Slave.

Fir den Drehzahlsollwert des Master-Umrichters gewahlter Analogausgang.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S Komm.modus] /715 L /T nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Kein Analogausgang fiir den Drehzahlsollwert konfiguriert.
Werkseinstellung

[Zuordnung AQ1] | Aa ! Analogausgang A o ! fiir den Drehzahlsollwert konfiguriert.

[Zuordnung AQ2] | Ae”? Analogausgang A o 2 fiir den Drehzahlsollwert konfiguriert.

Zur Uberwachung des Signalverlusts wird empfohlen, eine 4-20mA-Verbindung zwischen Master und Slave zu

verwenden und die Uberwachungsfunktion im Menii [Verlust 4-20 mA] L F L - zu konfigurieren.

HINWEIS: Um diese Konfiguration zu ermdglichen, muss die Standardkonfiguration der Ausgange

unkonfiguriert sein.
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Vollstandige Einst. CSt-

Meni [DZ-Istw AQ1 Konfig.] 715171 | -

Zugriff
[Volistandige Einstellungen] = [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.] = [DZ-Istw AQ1 Konfig.]

Uber dieses Meni
Dieses Menui ist zuganglich, wenn [M/S AusgZuordDZSoll] 17 5 5 o auf [Zuordnung AQ1] A o | eingestellt

ist.
[AQ1 Typ] Ao IE
Typ AO1.
Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Spannung] 10u 0-10 VDC
[Strom] oR 0-20 mA
Werkseinstellung

[Min. Ausgang AQ1] AaL 1%
AO1 aktueller Skalierungsparameter fiir 0 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ1] Ao | E auf [Strom] O A eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0.. 20,0 mA Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 mA

[Max. Ausgang AQ1] Ao H Ik
AO1 aktueller Skalierungsparameter fiir 100%.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ1] Ao | E auf [Strom] O A eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0.. 20,0 mA Einstellbereich
Werkseinstellung: 20,0 mA

[Min. Ausgang AQ1] ual 1%
Parameterwert fir Spannungsskalierung AO1 = 0%.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ1] Ao | E auf [Spannung] /0 u eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0...10,0 VDC Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 VDC

[Max. Ausgang AQ1] uo H Ik
Parameterwert fir Spannungsskalierung AO1 = 100 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ1] Ao | E auf [Spannung] /0 u eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0...10,0 VDC Einstellbereich
Werkseinstellung: 10,0 VDC
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Vollstandige Einst. CSt-

Meni [DZ-Istw AQ2 Konfig.] M52 -

Zugriff
[Volistandige Einstellungen] = [Master/Slave] = [M/S Systemarchitek.] = [DZ-Istw AQ2 Konfig.]

Uber dieses Menil
Dieses Menli ist zuganglich, wenn [M/S AusgZuordDZSoll] /75 5 o auf[Zuordnung AQ2] A o 2 eingestellt

ist.
[AQ2 Typ] Aa 2 E
Typ AQ2.
Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Spannung] 10u 0-10 vDC
[Strom] oA 0-20 mA
Werkseinstellung

[Min. Ausgang AQ2] Ao L 2%
AO2 aktueller Skalierungsparameter fiir 0 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ2] A o 2 £ auf [Strom] O A eingestellt ist.
Identisch mit [Min. Ausgang AQ1] Ao L | (siehe Seite 267).

[Max. Ausgang AQ2] Ao HZ X
AO2 aktueller Skalierungsparameter fiir 100%.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ2] A o 2 £ auf [Strom] O A eingestellt ist.
Identisch mit [Max. Ausgang AQ1] Aa H | (siehe Seife 267).

[Min. Ausgang AQ2] u oL 2%
Parameterwert fir Spannungsskalierung AO2 = 0%.
Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Typ AQ2] A o & £ auf [Spannung] /0 u eingestellt ist.
Identisch mit [Min. Ausgang AQ1] w o L | (siehe Seite 267).

[Max. Ausgang AQ2] ua H2 X
Parameterwert flr Spannungsskalierung AO2 = 100 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ2] A = £ £ auf [Spannung] /0 . eingestellt ist.
Identisch mit [Max. Ausgang AQ1] w o H | (siehe Seite 267).
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Vollstandige Einst. CSt-

Meni [M/S Systemarchitek.] M5 A -

Zugriff
[Vollstéandige Einstellungen] =» [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.]

[M/S AusgZuordDrehm] M5 E o X
Ausgangsdrehmoment-Sollwert des Master/Slave.
Fir den Drehmomentsollwert des Master-Umrichters gewahlter Analogausgang.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Kein Analogausgang fiir den Drehmomentsollwert konfiguriert.
Werkseinstellung

[Zuordnung AQ1] | Ao | Analogausgang A o | fur den Drehzahlsollwert konfiguriert.

[Zuordnung AQ2] | Ao’ Analogausgang A o 2 flir den Drehzahlsollwert konfiguriert.

Zur Uberwachung des Signalverlusts wird empfohlen, eine 4-20mA-Verbindung zwischen Master und Slave zu
verwenden und die Uberwachungsfunktion im Menii [Verlust 4-20 mA] L F L - zu konfigurieren.

HINWEIS: Um diese Konfiguration zu ermdglichen, muss die Standardkonfiguration der Ausgange
unkonfiguriert sein.
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Vollstandige Einst. CSt-

Menii [Drehmistw AQ1 Konf.] ME M | -

Zugriff
[Vollstéandige Einstellungen] = [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.] =» [Drehmistw AQ1 Konf.]

Uber dieses Menil
Dieses Menli ist zuganglich, wenn [M/S AusgZuordDrehm] /75 5 o auf[Zuordnung AQ1] A o | eingestellt

ist.
[AQ1 Typ] A IE
Typ AO1.
Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Spannung] 10u 0-10 vDC
[Strom] oA 0-20 mA
Werkseinstellung

[Min. Ausgang AQ1] Ao L 1%
AO1 aktueller Skalierungsparameter fiir 0 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ1] Ao [ E auf [Strom] O A eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0.. 20,0 mA Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 mA

[Max. Ausgang AQ1] Ao H 1%
AO1 aktueller Skalierungsparameter fiir 100%.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ1] Ao [ E auf [Strom] O A eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0.. 20,0 mA Einstellbereich
Werkseinstellung: 20,0 mA

[Min. Ausgang AQ1] uaL I%
Parameterwert fur Spannungsskalierung AO1 = 0%.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ1] Ao [ E auf [Spannung] /0 o eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0...10,0 VDC Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 VDC

[Max. Ausgang AQ1] ua H Ik
Parameterwert fir Spannungsskalierung AO1 = 100 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ1] Ao [ E auf [Spannung] /0 o eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0...10,0 VDC Einstellbereich
Werkseinstellung: 10,0 VDC
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Vollstandige Einst. CSt-

Menii [Drehmlistw AQ2 Konf.] ME N2 -

Zugriff
[Vollstandige Einstellungen] = [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.] =» [Drehmistw AQ2 Konf.]

Uber dieses Meni
Dieses Menui ist zuganglich, wenn [M/S AusgZuordDrehm] /7 5 5 o auf [Zuordnung AQ2] A o £ eingestellt

ist.
[AQ2 Typ] Aa 2 E
Typ AQ2.
Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Spannung] 10u 0-10 VDC
[Strom] oR 0-20 mA
Werkseinstellung

[Min. Ausgang AQ2] AaL 2%
AO2 aktueller Skalierungsparameter fiir 0 %.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ2] A o 2 £ auf [Strom] 0 A eingestellt ist.
Identisch mit [Min. Ausgang AQ1] Ao L | (siehe Seite 270).

[Max. Ausgang AQ2] Ao HZ X
AO2 aktueller Skalierungsparameter fiir 100%.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ2] A o 2 £ auf [Strom] O A eingestellt ist.

Identisch mit [Max. Ausgang AQ1] Aa H | (siehe Seife 270).

[Min. Ausgang AQ2] o L 2%
Parameterwert fir Spannungsskalierung AO2 = 0%.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ2] A o & t auf [Spannung] !0 u eingestellt ist.
Identisch mit [Min. Ausgang AQ1] w a L | (siehe Seite 270).

[Max. Ausgang AQ2] ua H2 X
Parameterwert fir Spannungsskalierung AO2 = 100 %.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ AQ2] A = 2 E auf [Spannung] /0 o eingestellt ist.
Identisch mit [Max. Ausgang AQ1] u o H | (siehe Seite 270).
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Vollstandige Einst. CSt-

Meni [M/S Systemarchitek.] 15 A -

Zugriff
[Vollsténdige Einstellungen] =» [Master/Slave] =» [M/S Systemarchitek.]

[M/S Zuor. lok. Mod.] M54 %
Zuordnung Master/Slave lokaler Modus.

Digitaleingang zum Umschalten zwischen dem automatischen Master/Slave-Betrieb und dem lokalen
Steuermodus (z. B. im Wartungsmodus).

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S Komm.modus] /75 L /1 auf [MultiDrive Link] /71 d L eingestellt
ist.

HINWEIS: Es wird empfohlen, diesen Modus zu verwenden, wenn das System angehalten und, wenn
mdglich, der Motor mechanisch abgekoppelt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nicht zugeordnet] | n o Nicht zugeordnet
Werkseinstellung

[DI1]...[DI8] LI..L B Digitaler Eingang DI1...DI8

HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von DI8 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW mdglich.

[DI11]...[DI16] L+ I 1.L 1B |Digitaleingang DI11...DI16, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.

[MDL-Komm. Timeout] 1L £ a X
Timeout der MultiDrive Link-Kommunikation.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S Komm.modus] /7 5 C 11 auf [MultiDrive Link] /7 d L eingestellt

ist.

Einstellung Beschreibung

0,01...10,00 s Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,05 s

[M/S Reak. Komm.fehl] 15 LC &%
Master-/Slave-Antwort auf einen Kommunikationsfehler.

Legen Sie fest, wie der Umrichter reagieren soll, wenn ein Kommunikationsfehler der Multi-Drive-Link-
Kommunikation erkannt wird.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S Komm.modus] /7 5 L /1 auf [MultiDrive Link] /71 d L eingestellt

ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Stopp Freilauf] HES Stopp Freilauf
Werkseinstellung

[GemaR STT] SEE Anhalten entsprechend Parameter [Art des Stopps] 5 £ £, aber ohne dass
nach dem Anhalten ein Fehler ausgeldst wird

[Stopp Rampe] rF Anhalten Gber Rampe

HINWEIS: Wenn sich der Master in [Stopp Rampe] ~ /1 P befindet, muss der Slave auf [Stopp Freilauf]
Y E 5 eingestellt werden.
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Vollstandige Einst. CSt-

[M/S Reak.Fehl.Anl] M5d 5%

Master/Slave-Reaktion auf Fehler Anlage.
Definieren Sie, wie der Umrichter reagieren soll, wenn ein Kommunikationsausfall mit einem Geréat eintritt.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S Komm.modus] /7 5 L 1 auf [MultiDrive Link] /7 d L eingestellt
ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Stopp Freilauf] HES Stopp Freilauf
Werkseinstellung
[GemaR STT] SEE Anhalten entsprechend Parameter [Art des Stopps] 5 £ £, aber ohne dass

nach dem Anhalten ein Fehler ausgeldst wird

[Riickfalldrehzahl] | L F F Wechsel zur Ruckfalldrehzahl, die beibehalten wird, solange der erkannte
Fehler vorhanden ist und der Fahrbefehl nicht aufgehoben wird(")

[Stopp Rampe] rnP Anhalten tiber Rampe

1 Da der erkannte Fehler in diesem Fall keinen Halt auslost, sollte zur Fehleranzeige ein Relais oder ein
Logikausgang zugewiesen werden.

HINWEIS: Wenn sich der Master in [Stopp Rampe] ~ 1 P befindet, muss der Slave auf [Stopp Freilauf]
Y E 5 eingestellt werden, [Drehzahl gehalten] ~ L 5 und [Riickfalldrehzahl] L F F sind nicht fur Slave-
Umrichter verfugbar.

[M/S Fehlerverzégerung Anlage] 115 d d %

Master/Slave Fehlerverzégerung Anlage.

Uberwachung der Verzégerung, bevor das System bereit ist. Wenn einer der Umrichter im System nach
dieser Verzogerung nicht bereit ist, wird ein [M/S Anlagenfehler] /15 d F ausgelost.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S Komm.modus] 7 5 L 1 auf [MultiDrive Link] /7 d L eingestellt
ist.

Einstellung Beschreibung

0..60s Einstellbereich
Werkseinstellung: ~ o infinite Zeit warten

[Riickfalldrehzahl] L F F %

Rickfalldrehzahl.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn der Parameter fur Fehlerreaktion auf [Rickfalldrehzahl] L F F
eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0...599,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 Hz
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[M/S Steuerung] 75 E - Menu

Zugriff

Uber dieses Menii

[Vollsténdige Einst.] =» [Master/Slave] =» [M/S Steuerung]

Dieses Ment dient zur Konfiguration des im Modus Master/Slave verwendeten Steuerungstyps.
Diese Funktion ist zuganglich, wenn [M/S Komm.modus] /15 L 1 nicht auf [Nein] n o eingestellt ist.

Master/Slave mechanische Kupplung

Der Master/Slave-Steuerungstyp ,Mechanische Kupplung® ermdéglicht die Auswahl zwischen zwei

Kupplungsarten:

e [Starre] - /L i d Kupplung bedeutet, dass die Rotordrehzahl der einzelnen Motoren anwendungs-
bedingt auf denselben Wert forciert wird. Dieser Typ wird in der Regel fiir Kupplungen wie z. B. Getriebe
und Zahnriemen sowie bei einer Elastizitdt von annahernd ,0“ verwendet.

e Beim Kupplungstyp [Elastisch] £ L A 5 E sind die Rotordrehzahlen der verschiedenen Motoren auf
Grund von Elastizitédt oder Schlupf in der Kupplung unterschiedlich. Dieser Kupplungstyp wird
beispielsweise fur Hangeférderer (unter Verwendung eines Spannsystems) mit langem Bandgurt
verwendet.

Bei Wahl des Kupplungstyps [Elastisch] E L A 5 E sind dieselben Parameter wie beim Kupplungstyp
[Starr] - L 1 d sowie die folgenden zusatzlichen Parameter zuganglich:

e [M/S Filter] 15F -

e [Lastverteilung M/S] N5k -

e [M/S AusgDrehmSollw] 15c £ -

Wenn Sie Parameter im Kupplungsmodus [Elastisch] £ L A 5 £ konfigurieren und anschlieend [Starr]
r 1+ L 1 d wahlen, werden die fur [Elastisch] E L A 5 E konfigurierten Parameter deaktiviert. Im Gegenzug
hat ein Wechsel von [Starr] - L : d auf [Elastisch] E L A 5 E keine Auswirkung auf die Parameter des
Kupplungstyps [Starr] - L . d.

Steuerungstyp Master/Slave

Der Steuerungstyp Master / Slave erméglicht die Auswahl des Steuerungstyps fur den Slave sowie fiir die

Drehrichtung des Slaves im Verhaltnis zur Drehrichtung des Masters:

e [Drehzahl direkt] 5 P d d: Der Slave folgt dem Drehzahlsollwert des Masters in derselben Richtung.

e [Drehzahl riickwarts] 5 P d ~: Der Slave folgt dem Drehzahlsollwert des Masters in umgekehrter
Richtung. Typisch fir Motoren, die auf einer Welle zueinander angeordnet sind (Face-to-Face).

e [Drehmoment direkt] £ - 9 d: Der Slave folgt dem Drehmomentsollwert des Masters in derselben
Richtung.

o [Drehm. riickwarts] £ ~ 9 r: Der Slave folgt dem Drehmomentsollwert des Masters in umgekehrter
Richtung. Typisch fiir Motoren, die auf einer Welle zueinander angeordnet sind (Face-to-Face).

e [Drehm. benutzerdef.] £ ~ 9 L : Der Slave folgt dem Drehmomentsollwert des Masters um den
Drehsollwert herum. Die Drehzahlrichtung kann mit [Richtung DZ-Sollw.] 5§ 5 4 und die Drehmoment-
richtung mit [Vorz. Drehmoment] £ 5 d eingestellt werden.

Ermaéglicht je nach Anwendungsanforderungen die Anwendung eines Drehmomentverhaltnisses oder
einer Drehmomentrampe.

Die folgende Tabelle zeigt die méglichen Falle fiir Aktivierung/Deaktivierung von [Richtung DZ-Sollw.]
5 5 d und [Vorz. Drehmoment] £ 5 d, wenn [M/S Steuerungstyp] /15 C £ auf [Drehm. benutzerdef.]
E r 9L eingestellt ist:

[Richtung DZ-Sollw.] 5 5 d [Vorz. Drehmoment] £ 5 d [M/S Steuerungstyp] M5 E

Inaktiv Inaktiv Slave lauft in dieselbe Richtung wie
der Master (Drehzahl und -moment).

Inaktiv Aktiv Slave lauft in dieselbe Richtung wie

der Master, wendet aber ein
gegensatzliches Moment an.

Aktiv Inaktiv Slave lauft in umgekehrte Richtung
des Masters und wendet ein
gegensatzliches Moment an.
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Konfiguration Stopp

Bremssteuerung

[Richtung DZ-Sollw.] 55 d [Vorz. Drehmoment] £ 5 d [M/S Steuerungstyp] M5 E

Aktiv Aktiv Slave lauft in umgekehrte Richtung

des Masters (Drehzahl und -moment).

Je nach Konfiguration und Stopptyp des Masters weisen die Slaves ein unterschiedliches Stoppverhalten
auf.

Wenn der Master im Freilauf stoppt:

e Wenn [M/S Steuerungstyp] /15 [ £ auf [Drehzahl direkt] 5 F o o oder [Drehzahl riickwarts] 5 F d r
gesetzt ist, stoppen die Slaves entsprechend ihrer Konfiguration fur [Art des Stopps] S £ E.

o Wenn [M/S Steuerungstyp] /15 L £ auf [Drehmoment direkt] £ - 9 d oder [Drehm. riickwérts] £ - 9 -
oder [Drehm. benutzerdef.] £ - 9 c eingestellt ist, stoppen die Slaves, je nach ihrer Prioritat
untereinander, entsprechend der Einstellung von [Typ Stop M Kontr.] £ 5 £ oder [Art des Stopps]
SEE.

Beispiel: Wenn [Typ Stop M Kontr.] £ 5 £ auf [Stopp Freilauf] » 5 £ und [Art des Stopps] 5 t E auf [Bei
Rampe] ~ 1P eingestellt ist, stoppen die Slaves im Freilauf.

Wenn der Master bei Rampe stoppt:

e Wenn [M/S Steuerungstyp] /15 L £ auf [Drehzahl direkt] 5 F d d oder [Drehzahl riickwarts] 5 P d r
gesetzt ist, folgen die Slaves beim Stopp dem Master im Modus Drehzahlregelung.

e Wenn [M/S Steuerungstyp] /15 L E auf [Drehmoment direkt] £ ~ 9 d oder [Drehm. riickwarts] £ - 9~
oder [Drehm. benutzerdef.] £ - 9 £ gesetzt ist, folgen die Slaves beim Stopp dem Master im Modus
Drehmomentregelung.

Die Bremssequenz wird ausschlieBlich durch den Master gesteuert.

Der Master steuert seine Bremse je nach Bremssequenz im Modus [MultiDrive Link] /74 L oder [Analog]
A n A. Optional kann der Master die Bremsen der Slaves Uber denselben Bremsbefehl steuern. Die
Offnungs- und SchlieRzeiten der Bremsen in der Anwendung miissen identisch sein.

Die Bremssequenz wird durch den Master und durch die Slaves gesteuert.

Im Modus [MultiDrive Link] 7 d L kdénnen die Bremsen fur jeden Umrichter individuell gesteuert werden.
Die Synchronisation der Offnungs- und SchlieRzeiten wird durch den Master (iber [MultiDrive Link] /7 d L
gesteuert.

[M/S Kupplungstyp] N5nC

Mechanischer Kupplungstyp Master/Slave.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Starr] rabod Starre Kupplung
Werkseinstellung

[Elastisch] ELASE Elastische Kupplung

[M/S Steuerungstyp] 115 E

Steuerungstyp Master/Slave.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S Rolle Anlage] 1715 4 £ auf [Slave] 5L AV E oder [M/S
Anlagen-ID] 75 / 4 auf [Slave 1]bis [Slave 10] eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Drehmoment ErAd Direkte Drehmomentregelung

direkt] Werkseinstellung

[Drehm. riickwérts] | £~ 9 r Drehmomentregelung Riickwartslauf

[Drehm. Er-A9cC Benutzerdefinierte Drehmomentregelung

benutzerdef.] Ermdglicht die Anwendung eines Drehmomentverhaltnisses oder einer
Drehmomentrampe im Falle verschiedener Motoren.
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Drehzahl direkt] SPdd Direkte Drehzahlregelung
Nicht verfigbar, wenn [M/S Kupplungstyp] M5 1L auf[Starr] - /1L +d
eingestellt ist.

[Drehzahl SPdr Drehzahlregelung Rickwartslauf

riickwarts] Nicht verfigbar, wenn [M/S Kupplungstyp] M5 L auf[Star] - /L +d
eingestellt ist.
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Meni [M/S Drehmomentregelung] 715 9 -

Zugriff

Uber dieses Menii

[Vollstandige Einst.] o [Master/Slave] 4 [M/S Steuerung] = [M/S Drehmomentregelung]

Dieses Mend ist zuganglich, wenn
e [M/S Rolle Anlage] 15 d E ist auf [Slave] 5L AV Eoder [M/S Anlagen-ID]/75 . d ist auf [Slave1] bis

[Slave10] eingestellt, und

e [M/S Steuerungstyp] 15 C £ auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Drehmoment direkt] £ - 9 d oder
O [Drehm. riickwérts] £ - 9~ oder

O [Drehm. benutzerdef.] £ - 9 L.

[Richtung DZ-Sollw.] 55 d %

Richtung Drehzahl-Sollwert.

Zuweisung flr Vorzeichenumkehrung des Drehzahl-Sollwerts aus dem Master.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [M/S Komm.modus] /15 [ T nicht auf [Nein] n o und
e [M/S Steuerungstyp] /15 [ £ auf [Drehm. benutzerdef.] £ - 9 c eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nicht zugeordnet] | n o Nicht zugeordnet
Werkseinstellung

[Ja] HES Ja

[DI1]...[DI8] L.1..L .8 Digitaler Eingang DI1...DI8
HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von DI8 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW méglich.

[DI11]...[DI16] L I 1.L 16 |Digitaleingang DI11...DI16, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.

[CDO0]...[CD10] L dO0..Cd 10 |Virtueller Digitaleingang CMD.0...CMD.10 in Konfiguration [E/A-Profil] : o

[CD11]...[CD15] Ld I I.LCd 15 |Virueller Digitaleingang CMD.11...CMD.15, unabhangig von der
Konfiguration

[C101]...[C110] C 10 1..C 110 |Virtueller Digitaleingang CMD1.01...CMD1.10 mit integriertem seriellem
Modbus in Konfiguration [I/O-Profil] o

[C111]...[C115] C /1 1.C 115 |ViruellerDigitaleingang CMD1.11...CMD1.15 mit integriertem seriellem
Modbus unabhangig von der Konfiguration

[C201]...[C210] CZ20 1..C2 10 |Virueller Digitaleingang CMD2.01...CMD2.10 mit CANopen®
Feldbusmodul in Konfiguration [I/O-Profil] : o

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 15 |Virueller Digitaleingang CMD2.11...CMD2.15 mit CANopen®
Feldbusmodul unabhangig von der Konfiguration

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Virtueller Digitaleingang CMD3.01...CMD3.10 mit Feldbusmodul in
Konfiguration [I/O-Profil] i a

[C311]...[C315] L 31 1..C3 15 |Virueller Digitaleingang CMD3.11...CMD3.15 mit Feldbusmodul
unabhéngig von der Konfiguration

[C501]...[C510] L 50 1..C5 10 |Virtueller Digitaleingang CMD5.01...CMD5.10 mit integriertem Ethernet in
Konfiguration [E/A-Profil] o
HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++<N4E moglich.

[C511]...[C515] LS5 1 1..C5 15 |Virueller Digitaleingang CMD5.11...CMD5.15 mit integriertem Ethernet

unabhéngig von der Konfiguration

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340+-sN4E moglich.
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[Vorz. Drehmoment] £ 5 d %

Zuordnung fur die Vorzeichenumkehr des Sollwerts fir die Drehmomentregelungs-Funktion.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [M/S Komm.modus] /15 L 1 nicht auf [Nein] n o und
e [M/S Steuerungstyp] /75 C £ auf [Drehm. benutzerdef.] £ - 9 = eingestellt ist.

Identisch mit [Richtung DZ-Sollw.] 55 d.

[Drehmomentverhltnis] £ - £ X

Drehmomentverhaltnis.

Dieser Parameter wird verwendet, wenn ein Slave-Motor mit einem anderen Nenndrehmoment als dem
Master-Motor verwendet wird, oder um das Drehmoment zwischen Master und Slave aus dem
Gleichgewicht zu bringen.

Dieser Parameter wendet auf den Drehmomentsollwert einen Faktor in % aus dem Master an.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [M/S Komm.modus] /75 L 1 nicht auf [Nein] » o und

e [M/S Steuerungstyp] /715 L E auf [Drehm. benutzerdef.] £ - 9 c eingestellt ist.

Einstellung ()

Beschreibung

0,0...1000,0%

Auf [Kanal Sollw M] £ ~ [ oder [Kanal DrehmSollw 2] angewandter
Koeffizient. £ r 2
Werkseinstellung: 100,0%

[Sollw. Drehm.Offs.] £ 9o P %

Sollwert Drehmoment-Offset.

Dieser Parameter dient zur Skalierung des Drehmomentsollwerts.

Dieser Parameter wendet auf den Drehmomentsollwert ein Offset in % an.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [M/S Komm.modus] /15 L 1 nicht auf [Nein] n» o und
e [M/S Steuerungstyp] /75 C £ auf [Drehm. benutzerdef.] £ - 9 L eingestellt ist.

Einstellung ()

Beschreibung

-1000,0...1000,0 %

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 %

[Zeit Drehmoment Rampe] £ - P *

Zeit Drehmoment Rampe.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [M/S Komm.modus] /15 L 1 nicht auf [Nein] n» o und
e [M/S Steuerungstyp] /715 [ E auf [Drehm. benutzerdef.] £ - 9L eingestellt ist.

Einstellung ()

Beschreibung

0,0...99,99 s

Zeit des Anstiegs und der Abnahme des Nenndrehmoments fir eine
Sollwertéanderung von 100 %.
Werkseinstellung: 3,00 s

[Typ Stop MKontr.] £ 5 E

Typ Stop M Kontr.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Drehzanhl] SPd Anhalten bei Drehzahlregelung, entsprechend der Konfiguration der Art des
Stopps.

[Stopp Freilauf] nSE Werkseinstellung: Stopp Freilauf
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Drehen] SFn Anhalten bei einem Moment 0, jedoch unter Aufrechterhaltung der
Motormagnetisierung (nur im geschlossenen Regelkreis).

[Zeit Halten MagMot] 5 F £ %
Drehmomentregelung: Haltezeit der Motormagnetisierung.
Haltezeit der Motormagnetisierung nach einem Stopp, um einen schnellen Wiederanlauf zu ermdglichen.

Dieser Parameter gibt die Zeit an, in der der Motor gefluxt beibehalten wird, nachdem die Nulldrehzahl
erreicht ist.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Typ Stop M Kontr.] £ 5 £ auf [Drehen] 5 F n eingestellt ist.

Einstellung () Beschreibung

0,0...3600,0 s Einstellbereich
Werkseinstellung: 1,0 s

[Positives Totband] 4 & P
Drehzahlregulierung positives Totband.

Die Drehmomentregelung ist effektiv innerhalb eines Bereichs um den Drehzahlsollwert herum. Dieser
Bereich wird durch [Positives Totband] 4 & P und [Negatives Totband] d & ~ festgelegt.

AufRerhalb dieses Bereichs schaltet der Umrichter automatisch auf Drehzahlregelung, um die Drehzahl
wieder in den Bereich der Drehmomentregelung zu bringen.

Wert, der dem Drehzahlsollwert algebraisch hinzugefligt wird.

Beispiel fur [Positives Totband] 4 & P = 10:
e Wenn Sollwert = +50 Hz: +50 + 10 = 60 Hz
e Wenn Sollwert =-50 Hz: -50 + 10 =40 Hz

Einstellung () Beschreibung

0,0...2 x [Max. Frequenz] E F r Einstellbereich
Werkseinstellung: 10,0 Hz

[M.-Stg. neg Bandbr] d &
Drehzahlregulierung negatives Totband.

Die Drehmomentregelung ist effektiv innerhalb eines Bereichs um den Drehzahlsollwert herum. Dieser
Bereich wird durch [Positives Totband] 4 & P und [Negatives Totband] d & ~ festgelegt.

AufRerhalb dieses Bereichs schaltet der Umrichter automatisch auf Drehzahlregelung, um die Drehzahl
wieder in den Bereich der Drehmomentregelung zu bringen.

Wert, der vom Drehzahlsollwert algebraisch abgezogen wird.

Beispiel fur [Negatives Totband] d & » = 10:
e Wenn Sollwert = +50 Hz: + 50 - 10 =40 Hz
e Wenn Sollwert =-50 Hz: -50 - 10 = 60 Hz

Einstellung () Beschreibung

0,0...2 x [Max. Frequenz] E F r Einstellbereich
Werkseinstellung: 10,0 Hz

[Drehm.strg Timeout] -~ £ o
Timeout der Drehmomentregelung.
Zeit flr einen Fehler oder Alarm nach dem automatischen Verlassen des Modus Drehmomentregelung.

Einstellung Beschreibung

0,0...999,9 s Einstellbereich
Werkseinstellung: 60 s
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[Drehm.strg Fehler.] £ o b

Reaktion auf Drehmomentregelungsfehler.
Reaktion des Umrichters nach Ablauf der Zeit [M-Stg. Timeout] r £ o.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Warnung] AL Auslésen einer Warnung beim Timeout
Werkseinstellung

[Fehler] FLE Ausldsen eines Fehlers mit Stopp im Freilauf

[Niedriges Drehmoment] L £ 9

Schwellwertgrenze fir Drehmoment niedrig.

Das auf Slave angewandte Drehmoment wird zwischen [Niedriges Drehmoment] L £ 9 und [Hohes
Drehmoment] H £ 9 (ausgedriickt in % des Nenndrehmoments) begrenzt.

Dieser Parameter kann nicht hdher eingestellt sein als [Hohes Drehmoment]H £ 9.

Einstellung ()

Beschreibung

-300,0...[Hohes Drehmoment] H £ 9

Einstellbereich
Werkseinstellung: -300,0 %

[Hohes Drehmoment] HE 9

Schwellwertgrenze fiir Drehmoment hoch.

Dieser Parameter kann nicht niedriger eingestellt sein als [Niedriges Drehmom.] L £ 9.

Einstellung ()

Beschreibung

[Niedriges Drehmom.] L £ 5...300,0 %

Einstellbereich
Werkseinstellung: 300,0 %
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Meni [M/S Steuerung] M5 E -

Zugriff

Uber dieses Menii

[Vollstédndige Einstellungen] =» [Master/Slave] =» [M/S Steuerung]

Dieses Men ist zugénglich, wenn [M/S Komm.modus] 715 L 7 nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.

[Drehmomentfilter] £ ~ F %

Diese Funktionen bietet eine Filterung des Drehmomentsollwerts fiir Slave-Umrichter mit dem Ziel,
Einschrankungen der dynamischen Steuerung (z. B. Verzégerungen bei der Kommunikation)
auszugleichen. Hier kdnnen Sie festlegen, ob die Filterung des Eingangsdrehmoment-Sollwerts aktiviert
werden soll oder nicht.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [M/S Rolle Anlage] 115 d £t auf [Slave] 5L AV Eoder [M/S Anlagen-ID]/7 5 : d auf [Slave1] bis

[Slave10] und
e [M/S Steuerungstyp ] /15 L E auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Drehmoment direkt] £ - 9 d oder
O [Drehm. riickwarts] £ - 9 ~ oder
O [Drehm. benutzerdef.] £ - 9C.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Filterung des Eingangsdrehmoment-Sollwerts deaktiviert
Werkseinstellung

[Ja] HES Filterung des Eingangsdrehmoment-Sollwerts aktiviert

[Bandbr. Drehm.filt.] £ - W X

Festlegung der Bandbreite des Filters in Hz.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [Drehmomentfilter] £ - F auf[Ja] 4 E 5 und

e [M/S Steuerungstyp] 15 L E auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Drehmoment direkt] £ - 9 d oder
O [Drehm. riickwérts] £ - 9~ oder
O [Drehm. benutzerdef.] £ - 9 L.

Einstellung Beschreibung

1...1000 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 20 Hz
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Menti [M/S Filter] M5 F -

Zugriff
[Vollsténdige Einst.] =» [Master/Slave] =» [M/S Steuerung] =» [M/S Filter]

Uber dieses Menii

Dieses Menti ist zuganglich, wenn [M/S Kupplungstyp] /15 1 C auf [Elastisch] £L A5 E und
[Zugriffsebene] L AL auf [Experte] E P - eingestellt ist.

Der Master regelt die Drehzahl und der Slave ist drehmomentgeregelt. Diese Funktion ermdglicht die
Konfiguration der Transferfunktion zwischen Master und Slave entsprechend der Kupplungsdynamik
(elastisch).

Der erweiterte Filter kann unabhangig am Master und/oder an den Slaves eingestellt werden, um die
Elastizitat der Kupplung zu kompensieren:

> A\ A

©)

1 Master
2 Slave
3 Einstellung des erweiterten Filters fir diese elastische Kupplung moglich

[M/S erweit. Filter] NS F E

Aktivierung des erweiterten Master/Slave-Filters.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Erweiterte Filterung deaktiviert
Werkseinstellung

[Ja] YES Erweiterte Filterung aktiviert

[M/S Freq. erw.Filt] 15 F F X
Festlegung der Filterfrequenz in Hz.
Auswirkung des Parameters [M/S Freq. erw.Filt] 15 F F

nsFF Erhéhung von 115 F F

(dB) (dB)

0 = 0 i -

ERs A p 4 b

N\

-2 =

10° 10

ook / - ook
-10° B L F (rad/s) -10° . . F (rad/s)

10 102 103 10* 10 102 103 10°
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Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S erweit. Filter] /715 F E nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

10,0...150 Hz

Einstellbereich
Werkseinstellung: 15,0 Hz

[M/S Bandbr.erw.Filt] 15 F b %

Legt die Bandbreite fest, d. h. die Breite des Stopp-Bands des Filters in % der Filterfrequenz.

Auswirkung des Parameters [M/S Bandbr.erw.Filt] 15 F &

NMN5Fb

(dB)
04

Erhéhung von 115 F &
(dB)
0 ——
4k
-2
Ph.

10° )

T 0

+ F (rad/s) 10° : .
10 10 102 10%

+ F (rad/s)
10

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S erweit. Filter] /15 F E nicht auf [Nein] n o eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

10...400%

Einstellbereich
Werkseinstellung: 100%

[M/S Tiefe erw.Filt] 15 F d %

Legt den Dampfungspegel an der Filterfrequenz fest.
Auswirkung des Parameters [M/S Tiefe erw.Filt.] 15 F d

nNsrFd

(dB)
0

10

-20

90°

+ F (rad/s)

-90°

Erhéhung von 115 F 4
(dB)
0 o S
-0
-20
90°
N 0°b— o B —
+ F (rad/s) -90° "
10 10 102 10 10

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S erweit. Filter] /15 F E nicht auf [Nein] n o eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0...99%

Einstellbereich
Werkseinstellung: 10%
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[M/S Verst.erw.Filt] 15 F G X

Legt die Verstarkung des Filters fest. 100 % ist gleichbedeutend mit einer unitéren Verstarkung.

Auswirkung des Parameters [M/S Verst.erw.Filt.] M5 F C

NsfFh

(dB)
0

Erhéhungvon M5 F G
(dB)
20
N v
19 [ /
./'
18 %
10°
7
/
= ook % - -
10° -
F (rad/s)
10° 10 102 10°

2 F (radls)
10

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S erweit. Filter] 715 F E nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0...1000 %

Einstellbereich
Werkseinstellung: 100%

[M/S Koeff.erw.Filt] 15 F L X

Koeffizient des erweiterten Master/Slave-Filters.
Auswirkung des Parameters [M/S Koeff.erw.Filt.] M5 F C

nNsFrr

(dB)
0

F (rad/s)

Erhéhung von M5 F C
(dB)
20
10+ /
ok
-10
180°
90°F
. N
F (radls) -90° -
10 10 102 10 10"

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S erweit. Filter] 75 F E nicht auf [Nein] »n o eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0...1000 %

Einstellbereich
Werkseinstellung: 100%
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Menii [Lastverteilung M/S] M5 b -

Zugriff
[Vollstédndige Einst.] o [Master/Slave] — [M/S Steuerung] = [Lastverteilung M/S]

Uber dieses Menii

Dieses Mend ist zuganglich, wenn

e [M/S Kupplungstyp] /15 /1L auf [Elastisch] £E L A5 E eingestellt ist und

e [M/S Rolle Anlage] /75 d £ oder [M/S Anlagen-ID] 115 , d auf [Master] 15 E E - eingestellt ist.

Oder wenn:

e [M/S Rolle Anlage] 115 d £t auf [Slave] 5L AV Eoder [M/S Anlagen-ID] 115 : d auf [Slave1] bis
[Slave10] eingestellt ist, und

e [M/S Steuerungstyp ] 15 L E auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
O [Drehzahl direkt] 5 F d 4, oder
O [Drehzahl riickwérts] 5 P d r.

Lastverteilung, Parameter, auf die auf Expertenebene zugegriffen werden kann
Prinzip:

Drehmoment-

Drehzahlsollwert + Sollwert
EEEE—— Rampe — Drehzahlregler >

Last: leich
asl ausg elcl Filter

LbC LbF
LbC1
LbC2
LbC3

Der Lastverteilungsfaktor K wird durch das Drehmoment und die Drehzahl mit den beiden Faktoren K1 und
K2 bestimmt (K = K1 x K2).
K1

1

LbC1 LbC2

K2
LbC
: LbC3 | T
| LbC3 Rt x (1 + LbC3)
/’ LbC

S Drehzahl
T Drehmoment
Rt Nenndrehmoment
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[Lastverteilung] L B A
Konfiguration der Lastverteilung.

Wenn zwei Motoren mechanischen miteinander verbunden sind und dementsprechend mit identischer
Drehzahl laufen und jeder der Motoren von einem Umrichter gesteuert wird, dann kann diese Funktion
verwendet werden, um die Drehmomentverteilung zwischen den beiden Motoren zu optimieren. Hierzu
andert die Funktion die Drehzahl in Abhéngigkeit vom Drehmoment.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] nao Funktion inaktiv
Werkseinstellung

[Ja] YES Funktion aktiv

[Korr. Lastverteilg] L 6 C *
Korrektur der Lastverteilung bei Nenndrehzahl.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Lastverteilung] L b A nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.

T LbC

Nt oo

0 F

N

L—..!_L‘
T Drehmoment
Nt Nenndrehmoment
F Frequenz
Einstellung Beschreibung
0,0...1.000,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 Hz

[Korr unterer Wert] L 6 L 1%
Untergrenze fiir den Drehzahlsollwert der Funktion fir Drehmomentverringerung.

Mindestdrehzahl fiir Lastverteilung in Hz. Unterhalb dieses Schwellwerts erfolgt keine Korrektur.
Verhindert eine Korrektur bei sehr niedriger Drehzahl, wenn dies die Drehung des Motors beeintrachtigen
wirde.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und
e [Lastverteilung] L b A nicht auf [Nein] n o eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0,0...999,9 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 Hz
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[Korr oberer Wert] L b L 2%

Obergrenze fiir den Drehzahlsollwert der Funktion fir Drehmomentverringerung.

Drehzahlsollwert in Hz, bei dessen Uberschreitung eine Korrektur der maximalen Last erfolgt.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] E P - und
e [Lastverteilung] L b A nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

L&LC 1..1.000 Hz

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 Hz

[Drehmoment Offset] L b L 3%
Drehmoment-Offset fiir die Drehmoment-Korrektur.

Mindestdrehmoment fir eine Lastverteilung in % des Nenndrehmoments. Unterhalb dieses Schwellwerts
erfolgt keine Korrektur. Dient zur Vermeidung von Instabilitdten des Drehmoments bei nicht konstanter
Drehmomentrichtung.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] E P -~ und
e [Lastverteilung] L b A nicht auf [Nein] »n o eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0...300%

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0%

[Filter Lastausgl.] L b F X
Filter der Zeitkonstante.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zugriffsebene] L AL auf [Experte] £ P ~ und
e [Lastverteilung] L b A nicht auf [Nein] n o eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

100...20.000 ms

Einstellbereich
Werkseinstellung: 100 ms

[Ausw. M/S Lastausgl. DrehmSoliw] 15 b X

Auswahl Drehmomentsollwert Master/Slave Lastausgleich.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Lastverteilung] L & A nicht auf [Nein] n o eingestellt ist.

Wenn [M/S erweit.

Filter]/7 5 F E auf [Nein] n o eingestellt ist, hat dieser Parameter keine Wirkung.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nicht no Nicht angewendet

angewendet]

[Vor erw. Filter] bBF (LE Vor erweitertem Filter
Werkseinstellung

[Nach erw. Filter] | AF :LE Nach Filter
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Menii [M/S Steuerung] M5 E -

Zugriff

Uber dieses Menii

[Vollsténdige Einstellungen] =» [Master/Slave] = [M/S Steuerung]

Diese Funktion ist zuganglich, wenn [M/S Komm.modus] /15 L 7 nicht auf [Nein] n o eingestellt ist.

Das folgende Diagramm zeigt die Auswirkung der Eingabe und Auswahl von Sollwerten in der
Master/Slave-Struktur:

SLAVE VSD

Von
MdL oder Al

VOR_RAMPE

Rampen —p—eo

MASTER ODER

Von
MdL oder Al

+
VOR_FILT

msIs

-V wres!
—p  Fiterung —p—o

VOR_STRG

CTRL
Wref

Mechanische
Steuerung

HMI oder ext.
Regler

[M/S Eint.Drehm.Soll] 75 £ %

M/S Eintrag Master-Drehmoment-Sollwert in Steuerungskette.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [M/S erweit. Filter] 15 F E nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.

e [M/S Kupplungstyp] 1751 C auf [Elastisch] £L A5 E und

msIT

—L»

—>—s

>

msoT T

of mon
L\ Zu

Erweiterte
L

Fil
Tref ilterung

-

Trae

> .;—ye\ektnschen

—>—e
mSIT

|

I_:_. > ML

Trof ctrt

Zur

Steuerung

Von
MdL
oder Al

Tref_master

Filterung ¢———

e [M/S Rolle Anlage] 115 d £ auf [Slave] 5L AV E oder [M/S Anlagen-ID] 115 : d auf [Slave 1] bis
[Slave 10] eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nicht no Nicht angewendet

angewendet]

[Vor erw. Filter] BF /LE Vor erweitertem Filter
Werkseinstellung

[Nach erw. Filter] | AF ‘L E Nach erweitertem Filter

[M/S AusgDrehmSollw] 115 o £ X

Auswahl Ausgangsdrehmoment-Sollwert des Master/Slave.

Hier kdnnen Sie das Eingangs-Routing der Funktion fur Lastausgleich wéahlen.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [M/S Kupplungstyp] /751 C auf [Elastisch] EL A5 E und

e [M/S erweit. Filter] 15 F E nicht auf [Nein] n o eingestellt ist.
Identisch mit [M/S Eint.Drehm.Soll] 175 . E.
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[M/S Eintrag DZ-Soll] 15 5%
M/S Eintrag Master-Drehzahl-Sollwert in Steuerungskette.

Hier kdnnen Sie das Routing des neuen Drehzahlsollwert-Eingangs wahlen.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [M/S Rolle Anlage] 1715 d £ auf [Slave] 5L AV E oder [M/S
Anlagen-ID] 115  d auf [Slave 1]bis [Slave 10] eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nicht no Nicht angewendet

angewendet]

[Vor Rampe] brf1P Der Drehzahlsollwert-Eingang befindet sich vor dem Rampeneingang im
Steuerungsschema.
Werkseinstellung

[Nach Rampe] ArnNFP Der Drehzahlsollwert-Eingang befindet sich hinter dem Rampeneingang im
Steuerungsschema.

[Vor Regelkreis] bBLEFL

Der Drehzahlsollwert-Eingang befindet sich vor dem Steuerungseingangim
Steuerungsschema.

[M/S Ausg-DZ-Sollw] M5c 5

Auswahl Ausgangsdrehzahl-Sollwert des Master/Slave.
Identisch mit [M/S Eintrag DZ-Soll] 15 . 5.

NVEG61645 03/2020

289




Vollstandige Einst. CSt-

Abschnitt 8.5

[Hebeanwendungen]

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Mend [Logiksteu. Bremse] b L L - 291
Menu [Hubw HSP optim] H5 H - 309
Menu [Lastverteilung] L 4 5 - 315
Meni [Handh. Schlaffseil] 54 ~ - 318
290 NVEB1645 03/2020
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Menu [Logiksteu. Bremse] b L [ -

Zugriff

Uber dieses Menii

[Volistéandige Einst.] = [Hebeanwendungen] = [Logiksteu. Bremse]

HINWEIS: Diese Funktion kann nicht in Kombination mit bestimmten anderen Funktionen eingesetzt
werden.

Diese Funktion erméglicht die Steuerung einer oder mehrerer elektromagnetischen Bremse(n) tGiber einen
einzigen Umrichterausgang bei vertikalen und horizontalen Hubanwendungen sowie Maschinen mit
Unwucht.

Bei vertikalen Bewegungen ist es das Ziel, das Drehmoment Motor in Hubrichtung wahrend des Lésens
und der Betatigung der Bremse aufrechtzuerhalten, um die Last zu halten. Fir ruckfreien Anlauf beim
Lésen der Bremse sowie ruckfreies Anhalten beim Betatigen der Bremse.

Bei horizontalen Bewegungen ist es das Ziel, zu Beginn der Bewegung das Lésen der Bremse mit dem
Aufbau des Drehmoments und beim Anhalten die Betatigung der Bremse mit der Drehzahl Null zu
synchronisieren, um ein Ruckeln zu vermeiden.

Hinweise zur Einstellung der Bremslogik bei einer Anwendung mit vertikaler Hubbewegung

A WARNUNG

UNZUREICHENDES LEISTUNGSNIVEAU/SICHERHEITSINTEGRITATSNIVEAU UND/ODER NICHT-
ORDNUNGSGEMASSER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

e Flhren Sie gemafl EN ISO 12100 und allen anderen fir lhre Anwendung glltigen Normen eine
Risikobewertung durch.

e Verwenden Sie redundante Komponenten und/oder Steuerpfade fir alle kritischen Steuerfunktionen,
die in Ihrer Risikobewertung festgestellt wurden.

e Falls das Transportieren von Lasten zu Gefahren fliihren kann, zum Beispiel zum Durchrutschen oder
Herabfallen von Lasten, betreiben Sie den Umrichter im geschlossenen Regelkreis.

e Uberpriifen Sie, ob die Lebensdauer aller einzelnen Komponenten in Ihrer Anwendung fiir die
vorgesehene Lebensdauer der Gesamtanwendung ausreichend ist.

e Fuhren Sie fir alle potenziellen Fehlersituationen umfangreiche Inbetriebnahmeprifungen durch, um
die Effektivitit der implementierten sicherheitsbezogenen Funktionen und Uberwachungsfunktionen,
beispielsweise die Geschwindigkeitsiiberwachung Giber Encoder und Kurzschlussiiberwachung fiir
alle angeschlossenen Geréate, zu Uberprifen.

e Flhren Sie fiir alle potenziellen Fehlersituationen umfangreiche Inbetriebnahmepriifungen durch, um
zu Uberprifen, dass die unter allen Umstanden Last sicher zum Halten gebracht werden kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Berucksichtigen Sie alle Informationen, die im Anwendungshinweis NHA80973 fir Hubmaschinen
angegeben sind. Dieser kann unter se.com heruntergeladen werden.

Wenn der Umrichter zum Betriebszustand ,Fault* (Fehler) Gbergeht, missen das Netzschiitz und das
Bremsschitz spannungsfrei sein.

A WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

e [Betriebszust ,Fault* (Fehler)] F L £ zu Ausgangsrelais R1 zuordnen.
e SchlielRen Sie die Spule des Netzschiitzes am Ausgangsrelais R1 an.
e SchlieRen Sie das Bremsschiitz dem Netzschiitz nachgeschaltet an.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschiden zur Folge
haben.
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Schritt Aktion

1 Zuweisen der [Zuord. Bremsanst.] b L L. Aktiviert die Funktion und der zugeordnete Ausgang steuert den
Befehl zum Ldsen/Betéatigen der Bremse.

2 Prifen, ob [Bewegungsart] & 5 £ auf [Hubwerk] V E - eingestellt ist.

3 [Startimpuls Bremse] & . P: JA. Es ist darauf achten, dass die Drehrichtung FW dem Anheben der Last
entspricht.

Fir Anwendungen, bei denen sich die gesenkte Last sehr von der angehobenen Last unterscheidet, ist
[Startimpuls Bremse] & P =[2IBR] 2 : b r einzustellen (Beispiel: Anheben stets mit einer Last und
Senken stets im Leerzustand).

4 [Bremskontakt] & L  fiir den Istwert des Bremskontakts bzw. [Istw. Bremsrelais] & - : zur Handhabung
des Istwertes des Bremskontakts zuweisen. Gegebenenfalls [Filter Istw. Bremse] F b L . bzw. [Filter
Istw. Bremsrelais] F b ~ : anpassen.

5 Bremsanzugsstrom [Strom Offn. Bremse] : &~ und [Riick.str. Off.Brems] :r d wenn [Startimpuls
Bremse] & : P =[2IBR] 2 b r: Den Bremsanzugstrom auf den Nennstrom gemaR dem Typenschild
des Motors einstellen. Bei Tests den Bremsanzugstrom anpassen, um die Last ruckfrei zu halten.

6 Hochlaufzeit: Fir Hubanwendungen betragt die empfohlene Einstellung der Hochlauframpen mindestens
0,5 Sekunden. Es ist zu Uberprifen, dass der Umrichter nicht die Strombegrenzung Uberschreitet.
Dieselbe Empfehlung gilt auch fir die Auslaufzeit.

Bitte beachten: Bei einer Hubbewegung muss ein Bremswiderstand verwendet werden.

7 [Zeit Bremsanzug] b r £ : Istin Abhangigkeit vom Bremsentyp einzustellen. Dies ist die erforderliche Zeit,
die die mechanische Bremse fiir das Offnen benétigt.

Der Parameter muss den Hochstwert fir [Filter Istw. Bremse] F & L : und [Filter Istw. Bremsrelais]

F & r 1 bericksichtigen.

8 [Off.freq. Bremse] & 1 r, nur im offenen Regelkreis: Im Modus [Auto] A u £ = belassen und ggf.
anpassen.
9 [Freq. Bremsabfall] & £ n: Im Modus [Auto] belassen und ggf. anpassen.
10 [Ansprechzeit Bremse] & E E : Ist in Abhangigkeit vom Bremsentyp einzustellen. Dies ist die erforderliche

Zeit, die die mechanische Bremse fiir das Schlielen benétigt.
Der Parameter muss den Hochstwert fir [Filter Istw. Bremse] F b L : und [Filter Istw. Bremsrelais]
F b r 1 bericksichtigen.

Hinweise zur Einstellung der Bremslogik bei einer Anwendung mit horizontaler Hubbewegung

A WARNUNG

UNZUREICHENDES LEISTUNGSNIVEAU/SICHERHEITSINTEGRITATSNIVEAU UND/ODER NICHT-
ORDNUNGSGEMASSER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Fihren Sie gemaf EN ISO 12100 und allen anderen fur lhre Anwendung gliltigen Normen eine
Risikobewertung durch.

Verwenden Sie redundante Komponenten und/oder Steuerpfade fiir alle kritischen Steuerfunktionen,
die in lhrer Risikobewertung festgestellt wurden.

Falls das Transportieren von Lasten zu Gefahren fiihren kann, zum Beispiel zum Durchrutschen oder
Herabfallen von Lasten, betreiben Sie den Umrichter im geschlossenen Regelkreis.

Uberpriifen Sie, ob die Lebensdauer aller einzelnen Komponenten in lhrer Anwendung fiir die
vorgesehene Lebensdauer der Gesamtanwendung ausreichend ist.

Fihren Sie fur alle potenziellen Fehlersituationen umfangreiche Inbetriebnahmepriifungen durch, um
die Effektivitit der implementierten sicherheitsbezogenen Funktionen und Uberwachungsfunktionen,
beispielsweise die Geschwindigkeitsiiberwachung Gber Encoder und Kurzschlussiiberwachung fiir
alle angeschlossenen Geréate, zu Uberprifen.

Fihren Sie fiir alle potenziellen Fehlersituationen umfangreiche Inbetriebnahmepriifungen durch, um
zu Uberprufen, dass die unter allen Umstanden Last sicher zum Halten gebracht werden kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Bericksichtigen Sie alle Informationen, die im Anwendungshinweis NHA80973 fir Hubmaschinen
angegeben sind. Dieser kann unter se.com heruntergeladen werden.
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Wenn der Umrichter zum Betriebszustand ,Fault* (Fehler) Gbergeht, missen das Netzschiitz und das
Bremsschitz spannungsfrei sein.

A WARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

e [Betriebszust ,Fault* (Fehler)] F L £ zu Ausgangsrelais R1 zuordnen.
e SchlieRen Sie die Spule des Netzschiitzes am Ausgangsrelais R1 an.
e Schlielen Sie das Bremsschiitz dem Netzschiitz nachgeschaltet an.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschiden zur Folge
haben.

Schritt Aktion

1 Zuweisen der [Zuord. Bremsanst.] b L L . Aktiviert die Funktion und der zugeordnete Ausgang steuert den
Befehl zum Ldsen/Betétigen der Bremse.

2 Die [Bewegungsart] & 5 £ auf [Translation] H o r einstellen.

[Startimpuls Bremse] & : P: Nein.

4 [Bremskontakt] & L . fir den Istwert des Bremskontakts bzw. [Istw. Bremsrelais] b - : zur Handhabung
des Istwertes des Bremskontakts zuweisen. Gegebenenfalls [Filter Istw. Bremse] F b L : bzw. [Filter
Istw. Bremsrelais] F & - : anpassen.

5 [Strom Offn. Bremse] b r: Auf O setzen.

6 [Zeit Bremsanzug] & r E : Ist in Abhangigkeit vom Bremsentyp einzustellen. Dies ist die erforderliche Zeit,
die die mechanische Bremse fiir das Offnen benétigt.

Der Parameter muss den Hochstwert fur [Filter Istw. Bremse] F & L : und [Filter Istw. Bremsrelais]

F b r 1 bericksichtigen.

7 [Freq. Bremsabfall] & £ », nur im offenen Regelkreis: Im Modus [Auto] A u £ a belassen und ggf.
anpassen.
8 [Ansprechzeit Bremse] b E E : Ist in Abhangigkeit vom Bremsentyp einzustellen. Dies ist die erforderliche

Zeit, die die mechanische Bremse fiir das SchlieRen bendétigt.
Der Parameter muss den Hochstwert fur [Filter Istw. Bremse] F & L : und [Filter Istw. Bremsrelais]
F b r 1 bericksichtigen.
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Horizontale Bewegung im offenen Regelkreis

Frequenz
Sollwert
\ ‘
bEn
ﬂmagnetisien
v SdC1
Magnetisierungsnennstrom
T
! t
Ibr erreicht
Drehmomentstrom
—E 0 erreicht
Tor )
t
Drehrichtung
Rechtslauf Linkslauf
t
Relais- oder
Logikausgang
t
Bremskontakt
t
Zustand der Bremse
Geliiftet
! |
! 1
Angezogen L
brt tE|  bEt ttr L
Typ der
Motorregelung 2 2 &
2 I} s
:% E Frequenz Aufschaltung | g
© £ 2
= [} =
g 8 2
=
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Vertikale Bewegung im offenen Regelkreis

Frequenz
Sollwert
bir
JdC \
Jdc 1
t
bEn \
Magnetisierungsstrom @magnetisien
v
Magnetisierungsnennstrom
" t
Ibr erreicht
Drehmomentstrom
: —E 0 erreicht
Ior 4
t
Drehrichtung
Heben Senken
t
Relais- oder
Logikausgang
t
bCl
t
Zustand der Bremse
Geliiftet f "
|
]
! i
Angezogen &
brt 1bE | bE tr t
Typ der
Motorregelung = -
2 5
% g Frequenz
g| £ 8
= S
o
2 s}

Frd = Auf rrS = Ab
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Vertikale oder horizontale Bewegung im geschlossenen Regelkreis

Frequenz

Sollwert

Magnetisierungsstrom

Magnetisierungsnennstrom

Drehmomentstrom

Ibr

Drehrichtung

Relais- oder
Logikausgang

bCl

Zustand der Bremse

Geliiftet

Angezogen

Typ der
Motorregelung

t
Motor magnetisiert
y
— Ibrerreicht t
|: 0 erreicht
v
t
Frd ns
t
t
t
| |
] ]
] |
! H
brt tbE bEt ttr !
=3 -
2 &
K =
.% E Frequenz o
5 ° 2
o
g a

Vertikale Hubbewegung
Frd = Auf
S = Ab

296

NVEG61645 03/2020



Vollstandige Einst. CSt-

Verhalten beim Fahrbefehl

Magnetisierter
Motor
Magnetisierungs- -—————— |

|
nennstrom| | | !
I |
1 | } . -
} \ Ibr erreicht
Drehmoment-, | } |
strom } | i
|
| !
| [ |
\ ‘ '
L |
lbr f—————— #——4‘——’. i
\
\ |
A l .
| I T i

Bei Ausgabe des Fahrbefehls ibermagnetisiert der Umrichter den Motor kurzzeitig, um ein ausreichend
hohes Drehmoment Motor zu erreichen. Der Drehmomentwert wird (iber den Parameter [Strom Offn.
Bremse] b r festgelegt. Dieses Drehmoment ist erforderlich, um die Last beim Offnen der Bremse und
vor Beginn der Drehzahlregelung aufrechtzuerhalten.

Der Parameter [Zeitkonst. Rotor] £ ~ A ist die Zeit, die der Motor zur Magnetisierung benétigt. Der
Umrichter berechnet diesen Parameter anhand der Werte der Parameter [Motor Nennstrom] n L r, [Motor
1 cos Phi] L o 5, [Motor Nennspannung] » n 5 und [Motor Nenndrehzahl] » 5 P, die auf passende Werte
fur die Motorspezifikationen festgelegt sein mussen.

Vor dem Offnen der Bremse iiberpriift der Umrichter (iber den mithilfe des Parameters [Zuord. Bremsanst.]
b L L eingestellten Relaisausgang R2 die folgenden zwei Bedingungen:

o Der Magnetisierungsstrom ist stabil.
e Der Drehmoment-Sollwert wird erreicht.

Ist eine der beiden Bedingungen nicht erflllt, I6st der Umrichter die Bremse nicht und I0st den Fehler
[Bremsansteuerung] b L F aus.

Dieser Fehler wird unter anderem ausgeldst, wenn eine Motorphase nicht richtig an den Umrichtermotor-
ausgang angeschlossen ist.

[Zuord. Bremsanst.] b L [

Zuordnung der Bremsfunktion.

[Zuord. Bremsanst.] & L [ wird auf [Nein] n o forciert, wenn:
e [Regelungsart Motor] [ £ £ auf [U/fVS 5 Pkte] w F 5, [SYN_U VS] 5 4 n u, [Sync.motor] oder 5 4 n,
[Reluktanzmotor] 5~ V L.

e [Zuord. DC-Bremsung] d L , nicht auf [Nicht zugeordnet] eingestellt A o
e [Einfangen im Lauf] F L ~ nicht auf [Nein] eingestellt n o
e [Zuordnung Jog] J o L nicht auf [Nicht zugeordnet] eingestellt n o
e [Istwert PID] P . F nicht auf [Nicht konfiguriert] eingestellt n o
e [Zuord.Verl. AusPhas] o P L auf [Kein Fehler ausgel6st] eingestellt o AL
e [GTSP Modus] £ 911 nicht auf [Nicht konfiguriert] eingestellt ~ o
Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nein] no Nicht zugeordnet
Werkseinstellung
[R2]...[R3] rc..r3 Relaisausgang R2...R3
HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von R3 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW moglich.
[R4]...[R6] rH.rb Relaisausgang R4...R6 bei installiertem Relaisausgangsmodul VW3A3204
[DQ11 do | |..do |2 |Digitalausgang DQ11...0Q12, wenn das E/A-Erweiterungsmodul
Digitalausgang]...[ VW3A3203 eingesteckt ist.
DQ12
Digitalausgang]
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[DQ1 do l.do?d Digitalausgang DQ1...DQ2

gg;alausgang]...[ HINWEIS: Der Zugriff auf die DQ2-Auswahl ist bei Umrichtern mit einer
. Leistung von weniger als 30 kW mdglich.

Digitalausgang]

[Bewegungsart] b 5 £ *
Typ der Bremssequenz.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Bremsanst.] & L L nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.

Fir diesen Parameter wird [Hubwerk] V E - erzwungen, wenn [Zuord. Lastmessung] P E 5 zugeordnet

ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Translation] Hor Bewegung mit Widerstandslast (z. B. Translationsbewegung von
Laufkrénen).

[Hubwerk] VEr Bewegung mit antreibender Last (z. B. Hubwinde).
Werkseinstellung

[Bremskontakt] & L ,*
Rickmeldung Bremse (Bremskontakteingang).
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Bremsanst.] & L L nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.

Wenn die Bremse mit einem Uberwachungskontakt versehen ist (bei geliifteter Bremse geschlossen).

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nicht zugeordnet] | n o Nicht zugeordnet
Werkseinstellung

[DI1]...[DI8] LI..L B Digitaler Eingang DI1...DI8

HINWEIS: Der Zugriff auf die Auswahl von DIS8 ist bei Umrichtern mit einer
Leistung von mehr als 22 kW mdglich.

[DI11]...[DI16] L+ I 1.L 1B |Digitaleingang DI11...DI16, wenn das E/A-Erweiterungsmodul VW3A3203
eingesteckt ist.

[CDO00]...[CD10] CdO00..Cd 10 |Virtueller Digitaleingang CMD.0...CMD.10 in Konfiguration [E/A-Profil] : &

[CD11]...[CD15] Cd ! 1.Cd |5 |Virtueller Eingang CMD.11...CMD.15 unabhangig von der Konfiguration

[C101]...[C110] C 10 1/..C 110 |Virtueller Digitaleingang CMD1.01...CMD1.10 mit integriertem seriellem
Modbus in Konfiguration [I/O-Profil] i o

[C111]...[C115] C 11 1.C 115 |Viruellerdigitaler Eingang CMD1.11...CMD1.15 mit integriertem seriellen
Modbus, unabhéngig von der Konfiguration

[C201]...[C210] ceo l..C2 10 |Virueller Digitaleingang CMD2.01...CMD2.10 mit CANopen®
Feldbusmodul in Konfiguration [I/O-Profil] o

[C211]...[C215] L2 1 1.C2 15 |Virueller Digitaleingang CMD2.11...CMD2.15 mit CANopen®
Feldbusmodul unabhéngig von der Konfiguration

[C301]...[C310] C 30 1..C 3 10 |Virtueller Digitaleingang CMD3.01...CMD3.10 mit Feldbusmodul in
Konfiguration [I/O-Profil] : o

[C311]...[C315] C3 1 1.C3 15 |Viruellerdigitaler Eingang CMD3.11...CMD3.15 mit Feldbusmodul,
unabhéngig von der Konfiguration

[C501]...[C510] C50/..C5 10 |Virtueller Digitaleingang CMD5.01...CMD5.10 mit integriertem Ethernet in
Konfiguration [E/A-Profil] 1o

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E moglich.

[C511]...[C515] LS 1 1.LC5 15 |Virueller Digitaleingang CMD5.11...CMD5.15 mit integriertem Ethernet
unabhangig von der Konfiguration

HINWEIS: Der Zugriff auf diese Auswahl ist bei Umrichtern des Typs
ATV340++sN4E moglich.
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[Filter Istw. Bremse] F &L X

Istwert-Filter der Bremse.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Riickm. Bremse] & L  nicht auf [Nein] n o eingestellt ist.

Einstellung () Beschreibung

0...5000 ms Einstellbereich
Werkseinstellung: 100 ms

[Istw. Bremsrelais] & r

Eingang des Bremsrelais-Istwerts. (auch bekannt als Bremskontakt-Istwertausgang)

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Bremsanst.] & L L nicht auf [Nicht zugeordnef] n o
festgelegt ist.

Identisch mit [Bremskontakt] 5L ..

[Filter Istw. Bremsrelais] F & r

Filter fir Bremsrelais-Istwert. (auch bekannt als Bremskontakt-Istwertfilter)

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Istw. Bremsrelais] & - : nicht auf [Nicht zugeordnet] » o
festgelegt ist.

Einstellung () Beschreibung

0...1000 ms Einstellbereich
Werkseinstellung: 100 ms

[Startimpuls Bremse] &  F *

Startimpuls der Bremse.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [Zuord. Bremsanst.] & L L nicht auf [Nein] » o und

e [Zuord. Lastmessung] F E 5 auf [Nicht konfiguriert] » o festgelegt ist.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Das Motormoment wird in der geforderten Richtung mit Strom [Strom Offn.
Bremse] b r angegeben.
Werkseinstellung: wenn [Bewegungsart] & 5 £ = [Translation]. Ho ~

[Ja] HES Das Motormoment befindet sich immer im Rechtslauf (sicherstellen, dass
diese Drehrichtung dem Hebebetrieb entspricht), mit Strom [Strom Offn.
Bremse] /b r.

Werkseinstellung: wenn [Bewegungsart] & 5 £ = [Hubwerk]. V E r

[2 IBR] cabr Das Moment hat die geforderte Drehrichtung, mit Strom [Strom Offn.
Bremse] /b r fiir Rechtslauf und [Riick.str. Off.Brems] : r d fiir Linkslauf;

fur bestimmte spezifische Anwendungen.

[Strom Offn. Bremse] b r *

Stromschwellwert zur Bremsendéffnung.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zuord. Bremsanst.] & L [ nicht auf [Nein] » o und
e [Zuord. Lastmessung] F £ 5 auf [Nicht konfiguriert] » o festgelegt ist.

Einstellung () Beschreibung

0..1,1In (™M Einstellbereich
Werkseinstellung: [Nennstrom Motor] n L ~

(1) In entspricht dem Nennstrom des Umrichters, der in der Installationsanleitung und auf dem Typenschild
angegeben ist.
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[Riick.str. Off.Brems] - o

Stromschwellwert zur Bremsenéffnung fir den Senkbetrieb.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [Zuord. Bremsanst.] & L L nicht auf [Nein] n o und

e [Startimpuls Bremse]b : P auf [2 IBR mégl.]2 b~ und

e [Zuord. Lastmessung] P E 5 auf [Nicht konfiguriert] n o festgelegt ist.

Einstellung ()

Beschreibung

0..1,1InM

Einstellbereich

Werkseinstellung: 0

angegeben ist.

(1) In entspricht dem Nennstrom des Umrichters, der in der Installationsanleitung und auf dem Typenschild

[Offnungszeit Bremse] b r E *

Offnungszeit der Bremse.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Bremsanst.]& L L nicht auf [Nein] eingestellt ist » o

Einstellung ()

Beschreibung

0,0..5,00 s

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,50 s

HINWEIS: Der intern vom Umrichter beriicksichtigte Mindestwert ist der Hochstwert fiir [Filter Istw. Bremse] F b L
und [Filter Istw. Bremsrelais] F 5 - ..

[Freq. Bremséffnung] & *

Offnungsfrequenz der Bremse.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L E £ nicht auf [FVC] F V L oder
[Sync.motor] F 5 4 und wenn [Bewegungsart] & 5 £ auf [Hubwerk] V E ~ eingestellt ist.

Einstellung ()

Code/Wert

Beschreibung

[Auto]

Auko

Der Umrichter nimmt einen Wert, der auf dem anhand der
Antriebsparameter berechneten Nennschlupf des Motors basiert.

0,0...10,0 Hz

Manuelle Einstellung

Werkseinstellung:

o 0, wenn [Bewegungsart]b 5 £ auf [Translation]H o ~ oder
[Hubwerk]V E ~ eingestellt ist und ein offener Regelkreis vorliegt.

® [Auto] A u E o, wenn [Bewegungsart] &£ 5 £ auf [Hubwerk] V £
eingestellt ist und ein offener Regelkreis vorliegt.

[Ansprechfrequenz Bremse] & E *

Schwellwert der Bremsanzugsfrequenz.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L £ £ nicht auf [FVC]F V L oder
[Sync.motor] F 5 4 und wenn [Zuord. Bremsanst.] & L L nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung

[Auto] Auto Der Umrichter nimmt einen Wert, der auf dem anhand der
Antriebsparameter berechneten Nennschlupf des Motors basiert.

0,0...10,0 Hz Manuelle Einstellung

Werkseinstellung:
® 0 bei geschlossenem Regelkreis.
® [Auto] A u E o bei offenem Regelkreis
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[Bremse schliet bei 0] & £ [ 4 X

Bremsansprechverzdégerung bei Drehzahl 0 wird mit einer Sollwertfrequenz = 0 Hz erreicht.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L £ £ auf einen der folgenden Werte
eingestellt ist:

e [FVC] F V L oder

e [Synchronregelung] F 5 4.

Dieser Parameter dient zur Einstellung der Bremsenanzugsverzdgerung bei Erreichen der Drehzahl Null.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Bremse zieht nicht, wenn die Drehzahl Null beibehalten wird.
Werkseinstellung

0,0..30,0 s Bremsansprechverzdégerung bei Erreichen der Drehzahl Null.
HINWEIS: Der Bremsanzugstyp hangt vom Einstellungswert [BRH b6]
br HEB ab.

[Bremsansprechverzégerung] £ & E *

Verzdgerung der Bremsansprechfrequenz.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Bremsanst.] & L [ nicht auf [Nein] n = eingestellt ist.

Zeitverzdgerung vor Anforderung des Bremsanzugs. Dient zur Verzdgerung des Ansprechens der
Bremse, wenn Sie méchten, dass die Bremse angezogen wird, wenn der Umrichter zum kompletten
Stillstand kommt.

Einstellung () Beschreibung

0,00...5,00 s Werkseinstellung: 0,00 s

[Ansprechzeit Bremse] & E E *

Ansprechzeit der Bremse.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Bremsanst.] & L [ nicht auf [Nein] »n o eingestellt ist.

Einstellung () Beschreibung

0,00...5,00 s Werkseinstellung: 0,50 s

HINWEIS: Der intern vom Umrichter beriicksichtigte Mindestwert ist der Hochstwert fiir [Filter Istw. Bremse] F b L
und [Filter Istw. Bremsrelais] F b r ..

[Aut. DC-Brems. Peg1] 54 1K

Automatische DC-Bremsung Pegel 1

HINWEIS

UBERHITZUNG

Es ist sicherzustellen, dass der angeschlossene Motor in Bezug auf Grofie und Zeit die erforderliche
Nennleistung fir den angelegten DC-Bremsstrom besitzt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [Bewegungsart] & 5 £ auf [Translation] H o - eingestellt ist.
e [Regelungsart Motor] L £ £ nicht auf [FVC ASM] F V L oder [Sync.motor] F 5 4 eingestellt ist.

Einstellung () Beschreibung

0..1,1In (™M Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,7 In ()

(1) In entspricht dem Nennstrom des Umrichters, der in der Installationsanleitung und auf dem Typenschild
angegeben ist.
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[Bremse Drehr. Umk.] & E d *

Anziehen der Bremse bei Drehrichtungsumkehr.

Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, ob die Bremse wahrend des Ubergangs auf Drehzahl Null
bei der Umkehrung der Drehrichtung anziehen soll oder nicht.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Bremsanst.] & L L nicht auf [Nein] ~ = eingestellt ist.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Die Bremse zieht nicht an.
Werkseinstellung

[Ja] YES Die Bremse zieht an.

[[FISprung [n]JUmkehr] Jd L X

Bremse: Frequenzsprung bei Drehrichtungswechsel.

Der Parameter ist zuganglich, wenn

e [Regelungsart Motor] L E E nicht auf einen der folgenden Werte eingestellt ist:
o [FVC] F V C oder
O [Synchronregelung] F 5 4, und wenn

e [Bewegungsart] & 5 £ auf [Hubwerk] V E ~ eingestellt ist.

Bei Umkehr der Sollwertrichtung kann durch diesen Parameter verhindert werden, dass bei einem
Ubergang auf die Drehzahl Null das Drehmoment nicht ausreicht (Loslassen der Last). Der Parameter ist
gegenstandslos, wenn [Bremse Drehr. Umk.] & E 4 auf [Ja] 4 E 5 eingestellt ist.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung

[Auto] Auto Der Umrichter nimmt einen Wert, der auf dem anhand der
Antriebsparameter berechneten Nennschlupf des Motors basiert.

0,0...10,0 Hz Manuelle Einstellung

Werkseinstellung:

e 0, wenn [Bewegungsart]b 5 £ auf [Translation] H o - oder
[Hubwerk] V E r eingestellt ist und ein offener Regelkreis vorliegt.

® [Auto] A u E o, wenn [Bewegungsart] & 5 £ auf [Hubwerk] V £
eingestellt ist und ein offener Regelkreis vorliegt.

[Zeit bis Neustart] £ £ - X

Bremszeit bis zum Wiederanlauf.
Zeit zwischen dem Ende einer Bremsanzugssequenz und dem Beginn der nachsten Bremsabfallsequenz.
Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Zuord. Bremsanst.] & L L nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.

Einstellung () Beschreibung
0,00...15,00 s Werkseinstellung: 0,00 s

[BRHbO] b~ HOX

Auswahl der Wiederanlaufsequenz der Bremse im Fall eines erneuten Fahrbefehls wahrend des
Bremsanzugs.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn

e [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - eingestellt ist,
e [Zuord. Bremsanst.] & L [ nicht auf [Nein] eingestellt ist,
o [M/S Komm.modus] /15 L 11 auf [Nein] »n o eingestellt ist.

Verwendung im offenen und geschlossenen Regelkreis.

HINWEIS: [BRH b0] & ~ H 0 wird auf [Nein] O erzwungen, wenn die Master/Slave-Funktion aktiviert ist
([M/S Komm.modus] 175 L 17 ist auf einen anderen Wert als [Nein] » o gesetzt.

Wahrend der Bremsansprechphase kann ein Fahrbefehl angefordert werden. Je nach Einstellung von
[BRH b0] & ~ H O wird die Sequenz fir den erneuten Bremsabfall ausgefiihrt oder nicht.
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Fahrbefehl

Frequenz

Relais- oder

Logikausgang

Frequenz

bEn

Relais- oder
Logikausgang

HINWEIS:

|
|
|
} |
T
R 1 brHO = 0
A BN 1
P I \
| | |
: I (r——
! | I
1 | 1 -
- T .
I [
Lo bEt 3| tr brt
b | 12| i !
I } 1
!
\_/
|
j - brHO = 1

e Wenn ein Fahrbefehl wahrend der Phase [Zeit bis Neustart] £ £ - angefordert wird, wird die
vollstdndige Bremsansteuersequenz initialisiert.

e Wenn ein Fahrbefehl bei aktiver Option [Bremse Drehr. Umk.] & E 4 angefordert wird, wird die
vollstdndige Bremsansteuersequenz initialisiert.

Einstellung

Code/Wert

Beschreibung

[0]

o

Die Sequenz Anzug/Abfall wird vollstédndig ausgefihrt.
Werkseinstellung

(1]

Wenn der Fahrbefehl wahrend der Bremsansprechphase angefordert wird:

o Vor dem Ende der [Bremsansprechverzdgerung] £ & E wird der
Fahrbefehl sofort ausgefihrt,

® \Wahrend der Phase [Ansprechzeit Bremse] b E £ wird der Fahrbefehl
mit der Handhabung der Zeit [Offnungszeit Bremse] & ~ £ vor dem
Neustart ausgefihrt;

e Nach der Phase [Ansprechzeit Bremse] & £ £ wird die Sequenz der
Bremslogik vollstandig abgeschlossen.

[BRHb1] brH 1K

Deaktivierung des Bremskontaktfehlers im Beharrungszustand.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Bremsanst.] &£ L L nicht auf [Nein] ~ 2 und wenn
[Zugriffsebene] L AL auf [Experte] £ F ~ eingestellt ist.

Einstellung

Code/Wert

Beschreibung

[0]

o

Der Fehler ,Istwert Bremse" im Beharrungszustand ist aktiv (Fehlerzustand,
wenn der Kontakt im Betrieb offen ist). Der Fehler [Istwert Bremse] & - F
wird in allen Betriebsphasen uberwacht.

Werkseinstellung

(1]

Der Fehler ,Istwert Bremse" im Beharrungszustand ist nicht aktiv. Der
Fehler [Istwert Bremse] & - F wird nur wéhrend der Bremsanzugsphasen
und -abfallphasen Uberwacht.
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[BRHb2] b~ He KX

[BRHb3] b~ HIK

Berlicksichtigung der ,Riickmeldung Bremse® bei der Bremsansteuersequenz.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Bremsanst.] & L L nicht auf [Nein] » o und wenn
[Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - eingestellt ist.

Wenn dem ,Istwert Bremse* ein Digitaleingang zugeordnet wird.

e [BRHD2] &~ HZ2 =[0] O: Wahrend der Bremsoéffnungssequenz wird der Sollwert nach Ablauf der Zeit
[Zeit Bremsanzug] & r E freigegeben. Wéhrend der Bremsanzugssequenz wechselt der Strom auf [0]
O entsprechend der Rampe [Zeit Rampe Strom] & ~ - nach Ablauf der Zeit [Ansprechzeit Bremse]
LEE.

e [BRHb2] b~ H2 =[1] I: Der Sollwert wird beim Offnen freigegeben, wenn der Digitaleingang
[Bremskontakt] & L : zu | wechselt. Beim Schlief’en wechselt der Strom zu O, und zwar geman der
Rampe [Zeit Rampe Strom] & ~ ~, wenn der Digitaleingang [Bremskontakt] & L : zu O wechselt.

Fahrbefehl

Relais- oder i
Logikausgang T !
|
: — —
| |
b Ll bE
Frequenz - Drehmom } [~
: entstrom N | ! brr
| |
L brr 7777377: / brH2 =0
—+ —
b
| |
Logikeingang | i
Bremskontakt T —
| |
i } : | ——
Frequenz I Drehmom oy
! entstrom ! :
blr ] L brr | N\ ! I / brr
- % brH2 =1
Einstellung Code/Wert Beschreibung
[0] o Die Sequenz Anzug/Abfall wird vollstdndig ausgefihrt.
Werkseinstellung
[1] / Die Bremse wird sofort wieder gedffnet.

Nur im geschlossenen Regelkreis. Verwaltung des nicht ansprechenden [Bremskontakts] £ L : und/oder
des ansprechenden [Istw. Bremsrelais] & - i, sofern zugeordnet.

A WARNUNG

ABFALLENDE LAST

e Stellen Sie [BRH b3] b ~ H 3 nur auf [1] (1), wenn lhre Anwendung die zugehdérige Warnung
[Bremskon. alle] & L A anzeigt, zum Beispiel durch Zuordnung der Warnung & L A zu einem
Ausgang.

e Wenn die Warnung b [ A ausgeldst wird, muss der Benutzer die folgende Aktion ausfiihren.

a. Die Last in eine sichere Position bringen.

b. Den Umrichter ausschalten.

c. Die Ursache der Warnung feststellen und beseitigen.

d. Vor dem Fortsetzen des reguléren Betriebs, aller elektrischen und mechanischen Komponenten
des Bremse auf ihren ordnungsgemafien Betrieb priifen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge

haben.
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Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Bremsanst.] &£ L L nicht auf [Nein] ~ 2 und wenn
[Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P ~ eingestellt ist.

Einstellung

Code/Wert

Beschreibung

[0]

o

Wahrend der Bremsanzugssequenz missen Bremskontakt und
Bremskontakt-Istwert (Relais) vor Ablauf der Zeit [Ansprechzeit Bremse]
b E £ gedffnet sein, da der Umrichter sonst mit dem Bremskontakt-Fehler
[Istwert Bremse] b ~ F blockiert wird.

Werkseinstellung

(1]

Wahrend der Bremsabfallsequenz miissen Bremskontakt und
Bremskontakt-Istwert (Relais) vor Ablauf von [Ansprechzeit Bremse] & E £
geodffnet sein, da sonst der Alarm [Warng Bremskontakt] & L A ausgelost
und eine Drehzahl von null beibehalten wird.

Wenn diese Einstellung verwendet wird, hangt das Verhalten des
Umrichters von der Einstellung von [BRH b5] b - H5 ab. Entsprechende
Einstellungen sind fiir die jeweiligen Anforderungen in der Beschreibung
von [BRH b5] & ~ H 5 aufgefiihrt.

[BRHb4] b HY K

A WARNUNG

haben.

ABFALLENDE LAST

e Legen Sie den Parameter [BRH_b4] & - H 4 nur auf[1] [ fest, wenn Ihre Anwendung die zugehdrige
Warnung b 5 A anzeigt, zum Beispiel durch Zuordnung der Warnung & 5 A zu einem Ausgang.
e Wenn die Warnung b 5 A ausgeldst wird, muss der Benutzer die folgende Aktion ausfiihren.
a. Die Last in eine sichere Position bringen.
b. Den Umrichter ausschalten.
c. Die Ursache der Warnung feststellen und beseitigen.
d. Vor dem Fortsetzen des regularen Betriebs, aller elektrischen und mechanischen Komponenten
des Bremse auf ihren ordnungsgemaRen Betrieb priifen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge

Nur im geschlossenen Regelkreis. Aus der Bremssequenz (nach [Zeit bis Neustart] £ £ - -Zeit) und ja
nach dem Einstellwert von [BRH b4] & - H 4, Ausldsung eines Fehlers oder Aktivierung des Drehzahlre-
gelkreises bei null, falls eine Bewegung ohne erteilten Fahrbefehl erfolgt (Messung einer Drehzahl, die
oberhalb eines festgelegten Mindestschwellwerts liegt, der durch [BRH_b4_freq BFDT] & F E dfestgelegt

wird).

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E F r eingestellt ist.

Einstellung

Code/Wert

Beschreibung

[0]

o

Bei Bewegungen, fiir die kein Befehl ausgegeben wurde, wird der Fehler

[Fehler: Lastbewgg.] 1 d L F ausgeldst.

Werkseinstellung

Hinweis:

® \Wenn diese Einstellung verwendet wird, hangt das Verhalten des
Umrichters von der Einstellung von [BRH_b4 _freq] b F £ d ab.
Entsprechende Einstellungen sind fir die jeweiligen Anforderungen in
der Beschreibung von [BRH_b4_freq] & F E d aufgeflhrt.

® Dieses Verhalten ist unabh&ngig vom Befehlsprofil und in allen
Betriebszustanden des Umrichters auBer 2- Switch on disabled,
7- Fault Reaction Activeund 8 - Fault states verflgbar.

(1]

Falls eine Bewegung ohne erteilten Fahrbefehl auftritt, wechselt der
Umrichter auf Nulldrehzahlregelung ohne Bremsoéffnungsbefehl, und die
Warnung [Warng Lastbewegung] & 5 A wird ausgelost.

HINWEIS: Wenn diese Einstellung verwendet wird, hangt das Verhalten
des Umrichters von der Einstellung von [BRH_b4_freq] & F £ d und [BRH
b5] b - H5 ab. Entsprechende Einstellungen sind fiir die jeweiligen
Anforderungen in der Beschreibung dieser Parameter aufgefiihrt.
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[BRHDS] b~ H5 X

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Bremsanst.] & L [ nicht auf [Nein] und wenn
[Zugriffsebene] L AL auf [Experte] E F ~ eingestellt ist.

Die Einstellung dieses Parameters wirkt sich auf die Betriebszustdnde des Umrichters innerhalb der
Lastbewegung aus und Uberwacht die Prioritat der Nulldrehzahlerhaltung gegenuiber einigen Ereignissen.
Ist mit den Parametern [BRH b3] &~ H 3 und [BRH b4] & ~ H 4 verknipft.

Unabhéangig von der Einstellung hat die Beibehaltung der Nulldrehzahl keine Prioritét gegeniiber den

folgenden:

e Ein neuer Fahrbefehl zur Steuerung des Umrichters und Bewegung der Last.

e Eine aktive STO.

e Eine Verriegelung des Umrichters mit der Funktion, die mit dem Parameter [Blockierung der Bremse]
L E 5 verknUpft ist.

e Ein Stoppbefehl, der von einem anderen Kanal als dem aktiven Befehlskanal kommt, wenn [BRH b5]
b - H5 auf [0] O gesetzt ist (siehe Tabelle unten).

e Ein Stoppbefehl, der von einem anderen Kanal als dem aktiven Befehlskanal kommt, wenn [BRH b5]
b~ H5 auf [0] O gesetzt ist (siehe Tabelle unten).

Tritt eines dieser Ereignisse ein, wird die Nulldrehzahl unterbrochen.

Einstellung | Code/Wert | Beschreibung

[0] a Die Lastbewegung wird nur in den folgenden Betriebszustadnden des Umrichters

Uberwacht:

o CIA402-Befehlsprofil: 5-Operation Enabled, 6-Quick Stop Active.

® Sonstige Befehlsprofile (Display Terminal, E/A, usw.): 3-Ready to switch on, 4-
Switched-on, 5-Operation enabled.

Wenn beispielsweise das Produkt unter dem Profil CIA402 gesteuert wird:

® |m ,Stopp Freilauf* (NST) oder im ,Betriebszustand Fehler” (FLT) wird die
Lastbewegungserkennung nicht iberwacht.

o Wird der Umrichter durch einen Stoppbefehl (Bit 8 des Befehlwortes CMD) gestoppt,
bleibt der Betrieb des Umrichters aktiv und die Lastbewegungserkennung wird
Uberwacht.

Die Nulldrehzahlerhaltung hat keine Prioritat gegenlber einem ausgeldsten Fehler und
einem Stoppbefehl, der von einem anderen Kanal als dem aktiven Befehlskanal kommt.
Werkseinstellung

[1] I Die Funktion fir die Lastbewegungsiiberwachung ist unabhangig vom Befehlsprofil und
in allen Betriebszustéanden des Umrichters auler, 7- Fault Reaction Active und
8 - Fault states aktiv.

Die Nulldrehzahlerhaltung hat Vorrang vor einem abschaltbaren Fehler (siehe [Deak.
Fehlererk.] 1 n H (siehe Seite 526)).

[BRHb6] b~ HE X
Dieser Parameter ist zugénglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P ~ eingestellt ist.

Die Auswahl des Bremsanzugstyps erfolgt, wenn [Bremse schlieRt bei 0] b £ L d auf einen numerischen
Wert eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[0] o Die Bremse ist geschlossen (einschlieflich die Handhabung von
[Ansprechzeit Bremse] & E E) und die Nulldrehzahl wird noch beibehalten.
Dann:

® \Wenn eine andere Sollwertfrequenz als Null erforderlich ist, wird der
Befehl zum Offnen der Bremse nach Anlegen des Drehmoments mit der
Handhabung der [Zeit Bremsanzug] & r £ gesendet.

o Wenn ein Stopp-Befehl (aulRerhalb des Umrichters) angefordert wird,
wird die Bremsanzugssequenz abgeschlossen.

Werkseinstellung

HINWEIS: Der Bremsbefehl wird nur nach der [Ansprechzeit
Bremse] & E t berlcksichtigt.

[1] / Nach der mit [Bremse schliet bei 0] & E [ d festgelegten Verzégerung
wird vom Umrichter ein Stopp-Befehl ausgefiihrt und die
Bremsanzugssequenz wird vollstdndig abgeschlossen.
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[Zeit Rampe Strom] &~ ~ *

Zeit der Stromrampe der Bremse.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Bremsanst.] & L L nicht auf [Nein] n o eingestellt ist.

Zeit der Rampe des Drehmomentstroms (Anstieg und Abnahme) fiir eine Stromanderung, die dem Wert
von [Strom Offn. Bremse] & .

Einstellung () Beschreibung

0,00...5,00 s Werkseinstellung: 0,00 s

[BRH_b4_freq] b F £ d X

BRH_b4 Frequenzschwellwert erkannt.

Dieser Parameter stellt den Erkennungsschwellenwert fiir [BRH b4] & ~ h 4 dar. Der erforderliche Wert
héangt von der Reaktion der mechanischen Installation ab.

Bei einem zu niedrigen Wert des Parameters [BRH_b4_freq] & F £ d kann dies zur unerwiinschten
Auslésung der Lastbewegungsiiberwachung fihren.

Bei einem zu hohen Wert des Parameters [BRH_b4_freq] & F £ d wird die Lastbewegungsiiberwachung
trotz Notwendigkeit moglicherweise nicht ausgeldst.

A WARNUNG

STEUERUNGSVERLUST

Stellen Sie anhand umfassender Inbetriebnahmepriifungen fir alle Lastbedingungen und alle
potenziellen Fehlerbedingungen sicher, dass die Einstellung fir diesen Parameter fiir die Anwendung
geeignet ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge
haben.

Ist [BRH_b4 freq] & F E d auf [NEIN] ~ o festgelegt, ist die Lastbewegungsiiberwachung deaktiviert.
Unbeabsichtigte Bewegungen und abfallende Lasten werden bei dieser Einstellung nicht erkannt.

A WARNUNG

ABFALLENDE LAST
Es ist sicherzustellen, dass die Einstellung dieses Parameters nicht zu unsicheren Zustanden fihrt.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur Folge

haben.

Der Parameter ist zuganglich, wenn
e [Zuord. Bremsanst.] & L [ ist nicht auf [Nein] ~ = und

e [Regelungsart Motor] L £ £ auf [FVC ASM] F V L oder [Sync.motor (Geber)] F 5 4 festgelegt ist.

Dieser Parameter kann nicht auf [Nein] » o gesetzt werden, wenn [BRH b4 16 -~ H 4 auf [1] [ eingestellt
ist. Durch das erneute Einstellen von [BRH b4] & - H4 auf [0] O wird [BRH_b4_freq] & F E d nicht auf
[Nein] ~ o eingestellt.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung
[Nein] no Die Uberwachung der Lastbewegung ist deaktiviert.
0,1...10 Hz Einstellbereich

Werkseinstellung: 10% von [Motor Nennfrequenz] F ~ 5 oder [Nennfreq.
Sync] F -~ 5 5 je nach [Regelungsart Motor] L £ E.
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[Lasthaltezeit] M4 F E

Lasthaltezeit vor dem Fehler

Bei aktivierter Nulldrehzahlerhaltung wird [Fehler: Lastbewgg.] /1 d L F nach Ablauf dieser Zeitspanne
ausgeldst.

Bei aktivierter Nulldrehzahlerhaltung wird die verbleibende Zeit bis zum Auslésen des Fehlers mit dem
Parameter [Verbleibende Lasthaltezeit] /7 £ & F angezeigt. Wird ein neuer Fahrbefehl erteilt, ist die

Lastbewegungstberwachung voriubergehend inaktiv und die verbleibende Zeit [Verbleibende
Lasthaltezeit] [1E & F angehalten.

Fir das Zurlicksetzen von [Verbleibende Lasthaltezeit] /7 £ & F ist ein Aus- und Einschalten der Stromver-
sorgung oder ein Produktneustart erforderlich.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn
e [BRHDbS] b~ H5 auf[1] /und
e [Regelungsart Motor] [ £ £ auf [FVC ASM] F V L oder [Sync.motor (Geber)] F 5 4 festgelegt ist.

Einstellung () Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Zeit, bevor der Fehler deaktiviert wird.
Werkseinstellung

1...60 Min Einstellbereich

[Verbleibende Lasthaltezeit] ME b F

Verbleibende Lasthaltezeit vor dem Fehler.
Schreibgeschiitzter Parameter.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Lasthaltezeit] /71 d F £ nicht auf [Nein] n o eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0...3.600 s Einstellbereich
Werkseinstellung: -
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Menii [Hubw HSP optim] H 5 H -

Zugriff
[Vollstandige Einst.] = [Hebeanwendungen] = [Hubw HSP optim]

Uber dieses Menii

HINWEIS: Diese Funktion kann nicht in Kombination mit bestimmten anderen Funktionen eingesetzt
werden.

Uber diese Funktion kann die Zykluszeit bei Hubbewegungen optimiert werden, wenn die Last Null oder
niedrig ist. Sie erméglicht einen Betrieb mit ,konstanter Leistung®, damit eine Drehzahl Uber der
Nenndrehzahl erreicht werden kann, ohne dabei den Motornennstrom zu tGberschreiten.

Die Drehzahl bleibt durch den Parameter [Hohe Drehzahl] H 5 P begrenzt.

Die Funktion wirkt auf die Begrenzung des Frequenzsollwerts und nicht auf den Sollwert selbst.

Prinzip
Frequency
HSF 1
G, Ascending
2y
S,
s
,ooh,
Frh5 2
Torque
0 max.
Tr: Rated Torque
motor
torque
Frb5 @6‘
N
@
00° Descending
H5F A

Zwei Betriebsarten sind moglich:

e Modus ,Drehzahlregelung“: Die maximal zuldssige Drehzahl wird vom Umrichter bei einer
vorgeschriebenen Drehzahlstufe berechnet, damit der Umrichter die Last messen kann.

e Modus ,Strombegrenzung®: Die maximale Drehzahl ist die, die eine Strombegrenzung bei Betrieb des
Motors erméglicht (nur in Richtung ,Heben*). Fiir die Richtung ,Senken” wird stets der Betrieb
entsprechend dem Modus ,Drehzahlsollwert* verwendet.
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Modus Geschw Referenz

A/D

H5F

Frs

o5FP

HSF

Cl

/

a5F

EO5

A/D Befehl zum Heben oder Senken

R Sollwert

F Frequenz

Cl Berechneter Grenzwert

oSP Drehzahlstufe, flr die Messung der Last einstellbar
t0S Last Messszeit

Zwei Parameter ermdglichen fiir die Richtung Heben und Senken die Verringerung der vom Umrichter
berechneten Drehzahl.
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Modus Strombegrenzung

A

H&5P -

Frg
5CL

H&5F -

Frs /

5CL

Befehl zum Heben

Sollwert

Frequenz

Durch die Strombegrenzung vorgeschriebener Grenzwert

Strom

SCL Einstellbarer Drehzahlschwellenwert, ab dem die Strombegrenzung aktiv ist.
CLO Strombegrenzung der Funktion HSP, hohe Drehzahl.

orma>»

HINWEIS: Bei Netzunterspannung wird bei einem spezifischen Strom die erreichte Drehzahl kleiner sein
als bei voller Netzspannung.

Betrieb bei konstantem Drehmoment bis zu 87 Hz

Je nach Isolationsklasse des Motors ist es mdglich, den Motor mit einer hdheren Spannung als der auf
seiner Kupplung angegebenen zu versorgen.

Beispielsweise kann ein fiir den Betrieb bei 230 VAC / 50 Hz (in Delta) verdrahteter und gekuppelter
230/400-VAC-Motor mit 400 V versorgt werden, wenn er konstant bei einem Drehmoment bis zu 87 Hz
betrieben wird.

Bei einigen Motoren wird auf dem Typenschild ein Betrieb bei 400 VAC / 87 Hz angegeben.
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Um die Funktion ,Hubw HSP optim* bei einem Betrieb bei 87 Hz zu ermdglichen, miissen die folgenden
Parameter wie folgt konfiguriert sein:

Schritt Aktion

1 [Max. Ausgangsfreq.] £ F - auf 87 Hz konfigurieren.

2 [Hohe Drehzahl] H 5 P auf 87 Hz konfigurieren.

3 [Motor Nennstrom] ~ L ~ mit dem auf dem Motorentypenschild vermerkten Nennstrom fiir Delta-
Kupplung konfigurieren.

4 [Motor Nennfrequenz] F ~ 5 auf 87 Hz konfigurieren.

5 [Motor Nennspannung] o » 5 mit dem Ergebnis folgender Formel konfigurieren:
UNSgyyy = UNSson, X ::i“;:/

6 [Motor Nenndrehzahl] ~ 5 P mit dem Ergebnis folgender Formel konfigurieren:

60 60
NSPg7y, = — X 87 — | — x50 — NSPs¢y,
n, n,

FRSsou, X 60

" NSPsop, n, €N

HINWEIS: Mit Nennleistung: mit ?

7 [Nennleistung Motor] » P - mit dem Ergebnis folgender Formel konfigurieren:

1, NSPy7y, + 30FRSgy,

NPRgzy, = NPRsoyy X —— o
87Hz SOHz = NSPsopz + 30FRSsos;

FRSgop, X 60

n, =
HINWEIS: Mit Nennleistung: NSPsow: — mjp ™ €N

8 Autotuning des Motors durchfiihren, indem [Autotuning] £ u n auf den Wert [Ja] 4 E 5 gesetzt wird.

Al. Seilspg

Mit der Funktion ,Al. Seilspg® kann der Anlauf mit hoher Drehzahl verhindert werden, wenn eine Last
vorhanden, aber abgestellt ist und das Kabel wie in der untenstehenden Abbildung durchhangt.

S

5P deu A —

|

]

|

i

!

]

L I

|

i

E oS5

—

|

]

|

r5EL i

|

|

]

|

]

]

1

S Drehzahl
L Last

Um die Last zu messen, wird die Drehzahlstufe (Parameter OSP) verwendet. Solange diese nicht den
einstellbaren Schwellwert [Schw. Schlaffs. Erk] ~ 5 £ L erreicht hat, der dem Gewicht des Lasthakens
entspricht, wird der effektive Messzyklus nicht ausgeldst.

Uber das Menii[Eingang/Ausgang] : - o - kann der Anzeige des Zustands ,Schlaffseil* ein Logikausgang
oder ein Relais zugeordnet werden.

HINWEIS: Bei Netzunterspannung wird bei einem spezifischen Strom die erreichte Drehzahl kleiner sein
als bei voller Netzspannung.
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[Hubw HSP optim] H5 o
Aktivierung der Funktion fur HSP-Optimierung

Einstellung Code/Wert | Beschreibung

[Nein] no Funktion inaktiv
Werkseinstellung

[Sollwertfrequenz] | 550 Modus Drehzahlsollwert

[Strombegrenzung] | L 5o Modus Strombegrenzung

[Koeff v Hubw. auf] L o F %

Koeffizient fir Optimierung in Richtung Vorwarts (Motor-Quadrant).

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Hubw HSP optim] H 5 o auf [Drehzahlsoliwert] 5 5 o eingestellt
ist.

Einstellung () Beschreibung

0...100% Einstellbereich
Werkseinstellung: 100%

[Gen. v Koeff] [ o - X

Koeffizient fir Optimierung in Richtung Linkslauf (Generator-Quadrant).

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Hubw HSP optim] H 5 o nicht auf [Nein] ~ o eingestellt ist.

Einstellung () Beschreibung

0...100% Einstellbereich
Werkseinstellung: 50%

[Last Messzeit] £ o 5 *
Zeit Drehmomentmessung.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Hubw HSP optim] H 5 o nicht auf [Nein] ~ o eingestellt ist.

Einstellung () Beschreibung

0,10...65,00 s Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,50 s

[Geschw. Last Mess.] o 5 P X
Optimierung der Drehzahl.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Hubw HSP optim] H 5 = nicht auf [Nein] » o eingestellt ist.

Einstellung () Beschreibung

0,0...599,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 40 Hz

[Strom Begr. HSP] L L o %
Optimierung der Strombegrenzung.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Hubw HSP optim] H 5 o auf [Strombegr] L 5 o eingestellt ist.

HINWEIS: Betragt die Einstellung weniger als 0,25 In, kann der Umrichter im Zustand [Ausgangspha-
senverl] = P L gesperrt werden, wenn dies aktiviert wurde.

Einstellung () Beschreibung

0..1,1 In( Einstellbereich
Werkseinstellung: In(")

(1) +n entspricht dem Nennstrom des Umrichters, der in der Installationsanleitung und auf dem Typenschild
angegeben ist.
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[Freq Stromgrung] 5L L %

Einstellbarer Frequenzschwellwert, ab dem die Strombegrenzung bei hoher Drehzahl aktiv ist.
Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Hubw HSP optim] H 5 o auf [Strombegr] L 5 o eingestellt ist.

Einstellung ()

Beschreibung

0,0...599,0 Hz

Einstellbereich
Werkseinstellung: 40,0 Hz

[Konfig. Schlaffseil] ~ 5 4 %

Istwert der Lastmessung.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Hubw HSP optim] H 5 a nicht auf [Nein] ~ o eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nein] no Funktion inaktiv
Werkseinstellung
[Schatzung Gew.] | dr Lastmessung durch Schatzung des Drehmoments des Umrichters.
[Ext Weight PES Messen der Last mit einem Lastsensor. Die Zuordnung ist nur méglich,
Sensor] wenn [Ext Weight Sensor] P E 5 nicht auf [Nicht konfiguriert] » o
eingestellt ist.

[Schw. Schlaffs. Erk] ~ 5£ L X

Schwellenwert der Einstellung, der einer Last entspricht, die geringfligig unter dem Gewicht des leeren

Lasthakens liegt, in % der Nennlast.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Konfig. Schlaffseil] - 5 4 zugewiesen wurde.

Einstellung ()

Beschreibung

0...100%

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0%
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Meni [Lastverteilung] L 4 5 -

Zugriff
[Vollstandige Einst.] = [Hebeanwendungen] = [Lastverteilung]

Uber dieses Menii
Prinzip:

Drehmoment-

Drehzahlsollwert + Solwort
EE— Rampe — Drehzahlregler >

Last: leich .
as auzg el Filter <

LbC LbF
LbC1
LbC2
LbC3

Der Lastverteilungsfaktor K wird durch das Drehmoment und die Drehzahl mit den beiden Faktoren K1 und
K2 bestimmt (K = K1 x K2).

K1

1

LbC1 LbC2

K2
LbC
LbC3 | T
LbC3 Rt x (1 + LbC3)

LbC
/

S Drehzahl
T Drehmoment
Rt Nenndrehmoment

[Lastverteilung] L & A
Konfiguration der Lastverteilung.

Wenn zwei Motoren mechanischen miteinander verbunden sind und dementsprechend mit identischer
Drehzahl laufen und jeder der Motoren von einem Umrichter gesteuert wird, dann kann diese Funktion
verwendet werden, um die Drehmomentverteilung zwischen den beiden Motoren zu optimieren. Hierzu
andert die Funktion die Drehzahl in Abhéngigkeit vom Drehmoment.

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn [Regelungsart Motor] L £ £ auf [SVC UASM] V V L oder [FVC
ASM] F V [ oder [Sync.motor (geberlos)] eingestellt ist. 5 4 ~ oder [Sync.motor (Geber)] F 5 4.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Nein] no Funktion inaktiv
Werkseinstellung

[Ja] HES Funktion aktiv
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[Korr. Lastverteilg] L &L

Korrektur der Lastverteilung bei Nenndrehzahl.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Lastverteilung] L & A auf[Ja] 4 E 5 eingestellt ist.

T LbC
Nt
0 F
Nt
LbC

T Drehmoment
t Nenndrehmoment
F Frequenz

Einstellung Beschreibung

0...1000,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 Hz

[Korr unterer Wert] L L |

Untergrenze fiir den Drehzahlsollwert der Funktion flir Drehmomentverringerung.

Mindestdrehzahl fiir Lastverteilung in Hz. Unterhalb dieses Schwellwerts erfolgt keine Korrektur.
Verhindert eine Korrektur bei sehr niedriger Drehzahl, wenn dies die Drehung des Motors beeintrachtigen
wirde.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und [Lastverteilung]
L b A auf [Ja] eingestelltist. HE 5

Einstellung Beschreibung

0...999,9 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0,0 Hz

[Korr oberer Wert] L 5L 2

Obergrenze fiir den Drehzahlsollwert der Funktion fiir Drehmomentverringerung.
Drehzahlsollwert in Hz, bei dessen Uberschreitung eine Korrektur der maximalen Last erfolgt.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] E P - und [Lastverteilung]
L b A auf [Ja] eingestelltist. HE 5

Einstellung Beschreibung

L &L 1 Hzbei 1000,0 Hz Einstellbereich
Werkseinstellung: 0 Hz

[Drehmoment Offset] L L 3

Drehmoment-Offset flir die Drehmoment-Korrektur.

Mindestdrehmoment fur eine Lastverteilung in % des Nenndrehmoments. Unterhalb dieses Schwellwerts
erfolgt keine Korrektur. Dient zur Vermeidung von Instabilitidten des Drehmoments bei nicht konstanter
Drehmomentrichtung.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] L A L auf [Experte] £ P - und [Lastverteilung]
L b A auf [Ja] eingestelltist. HE 5
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Einstellung Beschreibung

0...300% Einstellbereich
Werkseinstellung: 0%

[Filter Lastausgl.] L b F
Filter der Zeitkonstante.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Lastverteilung]L & A = [Ja] 4 £ 5 und [Zugriffsebene] L A L auf
[Experte] E P r eingestellt ist. Wird im Falle einer flexiblen mechanischen Kupplung verwendet, um
Instabilitdten zu vermeiden.

Einstellung Beschreibung

100...20000 ms Einstellbereich
Werkseinstellung: 100 ms
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Menii [Handh. Schlaffseil] 5 d ~ -

Zugriff

[Volistandige Einst.] =» [Hebeanwendungen] =» [Handh. Schiaffseil]

Uber dieses Menii

Dieses Menu ist zugénglich, wenn [Hubw HSP optim] H 5 o nicht auf [Nein] » o eingestellt.

[Konfig. Schiaffseil] ~ 5 d X

Istwert der Lastmessung.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Nein] na Funktion nicht aktiv
Werkseinstellung
[Schatzung Gew.] | dr Schatzung des Drehmoments des Umrichtermotors.
[Ext Weight FES Messung der Last mit einem Lastsensor. Die Zuordnung ist nur mdoglich,
Sensor] wenn [Ext Weight Sensor] P £ 5 nicht auf [Nicht konfiguriert] n o
eingestellt ist.

[Schw. Schlaffs. Erk] - 5 £ L X

Drehmomentgrenze fir Schlaffseilerkennung.

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Konfig. Schlaffseil] -~ 5 d nicht auf [Nicht zugeordnet] r o

eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0...100%

Einstellbereich
Werkseinstellung: 0%
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Abschnitt 8.6

[Monitoring Hebeanw.]

[Dynam. Lasterkenng] d L d --Meni

Zugriff

Uber dieses Menti

[Vollstandige Einst.] = [Monitoring Hebeanw.] =» [Dynam. Lasterkenng]

Diese Erkennung ist nur mit der Funktion ,Heben mit hoher Drehzahl* verfligbar. Mit dieser Funktion wird
erkannt, ob ein Hindernis angetroffen wurde, das einen plétzlichen Anstieg (beim Heben) bzw. eine
plétzliche Abnahme (beim Senken) der Last verursacht.

Die Erkennung der Abweichung einer Last fiihrt zu einem Fehler [Fehler dyn. Belast.] 4 L F. Uber den
Parameter [Verw. Last Appli] d L & kann die Reaktion des Umrichters auf diesen Fehler konfiguriert
werden.

Die Erkennung der Lastvariation kann auch einem Relais oder einem digitalen Ausgang zugeordnet
werden.

Entsprechend der Konfiguration des Hebens mit hoher Drehzahl sind zwei Erkennungsmodi méglich:

Modus ,Skalierung Freq HMI*

[Hubw HSP optim] H 5 o ist auf [DZ-Istw] 5 5 o eingestellt.

Erkennung einer Drehmomentvariation.

Wahrend des Betriebs mit hoher Drehzahl wird die Last mit der verglichen, die wahrend der
Frequenzstufe gemessen wurde. Die zulassige Lastvariation und die Dauer sind konfigurierbar. Bei
Uberschreitung wird ein Fehler ausgelést.

Modus ,Strombegrenzung®

[Hubw HSP optim] H 5 o ist auf [Strombegrenzung] L 5 o eingestellt. Beim Heben mit hoher Drehzahl
fuhrt eine Erhéhung der Last zu einer Verringerung der Drehzahl. Auch wenn der Betrieb mit hoher
Drehzahl aktiviert wurde, wird ein Fehler ausgeldst, wenn die Motorfrequenz unter den Schwellwert
[Freq Stromgrung] 5 L L fallt. Die Funktion erkennt nur eine Erhéhung der Last im hohen Drehzahl-
bereich (Bereich oberhalb von [Freq Stromgrung] 5 C L ). Beim Senken erfolgt der Betrieb
entsprechend dem Modus Drehzahlregelung.

[Zeit vor Delta Last] £ L d

Aktivierung der Erkennung von Lastvariationen und Einstellung der Zeitverzég