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Yasal Bilgiler

Bu belgede verilen bilgiler, triinler/¢cézimler ile ilgili genel agiklamalari, teknik
Ozellikleri ve/veya dnerileri icermektedir.

Bu belgenin, bir ayrintili inceleme veya isletimsel ya da sahaya 6zgu gelistirme veya
sematik planin yerini almasi amaglanmamistir. Bu belge, Urtinlerin/gézimlerin belirli
kullanici uygulamalari i¢in uygunlugunu veya givenilirligini belirlemek igin
kullanilmamalidir. ilgili uygulama veya kullanim baglaminda uriinlerin/géziimlerin
uygun ve kapsamli risk analizinin gergeklestiriimesi, degerlendirmelerin ve testlerin
yapilmasi ya da bunlarin tercih edilen bir profesyonel uzman (entegrator, belirleyici
vb.) tarafindan gergeklestiriimesinin saglanmasi, bu kullanicilarin sorumlulugundadir.

Schneider Electric markasi, Schneider Electric SE'nin ve istiraklerinin bu belgede
anilan tim ticari markalari, Schneider Electric SE'nin veya istiraklerinin mahdir. Diger
tim markalar, ilgili sahiplerinin ticari markalari olabilir.

isbu belge ve igerigi, yurirlikteki telif hakki yasalari ile koruma altina alinmistir ve
yalnizca bilgilendirme amagli olarak sunulmustur. Bu belgenin herhangi bir kismi,
Schneider Electric'in dnceden yazili izni olmaksizin higbir formda veya hicbir sekilde
(elektronik, mekanik, fotokopi, kayit veya bagka bir sekilde) ve higbir amag igin
¢ogaltilamaz ya da aktarilamaz.

Schneider Electric, is temsilcisinin ticari amagch kullanimi igin herhangi bir hak veya
lisans vermemektedir belge veya igerigi, "oldugu gibi" esasina gére danigsmak igin
munhasir olmayan ve kisisel bir lisans diginda.

Schneider Electric, diledigi zaman bu belge veya formati ile ilgili ya da bunlarin
iceriginde degisiklik ya da giincelleme yapma hakkini sakl tutmaktadir.

Bu materyalin bilgilendirici i¢gerigindeki herhangi bir hatadan ya da eksiklikten
otirii veya igsbu kilavuzda yer alan bilgilerin kullanimindan dogan sonuglardan
otiirii Schneider Electric ve istirakleri yiiriirliikteki yasalarin izin verdigi ol¢lide
herhangi bir sorumluluk veya yiikiimliiliik kabul etmez.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar Guvenlik Bilgisi

Guvenlik Bilgisi

Onemli Bilgi

Lutfen unutmayin

Bu Boliimde Neler Var

Personel NIteIENAINMESI ... .t e e aaaas 7
KUllanim AMECI..........occiiiiiii 7
Urlnle Ngili BilGIer....... .o 8

Bu talimatlari dikkatli bir sekilde okuyun ve montajini, kullanimini, servisini,
bakimini veya muhafazasini denemeden dnce cihaza asina olmak igin cihaza
bakin. Potansiyel tehlikelere karsi uyarmak veya bir prosedirl agiklayan veya
basitlestiren bir bilgiye dikkatinizi cekmek i¢in, bu belgelerin gesitli kisimlarinda
veya aygitta, agagida belirtilen 6zel mesajlar gorilebilir.

izlenmedigi takdirde kisisel yaralanmayla sonuglanacak bir elektrik tehlikesinin

2 Bir “Tehlike” veya “Uyar1” glivenlik etiketine bu semboliin eklenmesi, yonergeler
bulundugunu gésterir.

kullanilir. Olasi yaralanma veya 6lim tehlikelerinden kaginmak igin, tim guvenlik
uyarilarina uyun.

A TEHLIKE

TEHLIKE, kaginilmadig takdirde 6limle veya ciddi yaralanmayla sonuglanacak tehlikeli bir
durumu gosterir.

2 Guvenlik uyari sembolldir. Sizi kisisel yaralanma tehlikelerine kargi uyarmak igin

A UYARI

UYARI, kaginiimadigi takdirde dlimle veya ciddi yaralanmayla sonuglanabilecek tehlikeli bir
durumu gosterir.

A DIKKAT

DIKKAT, kaginilmadigi takdirde hafif veya orta derecede yaralanmayla sonuglanabilecek
tehlikeli bir durumu gésterir.

BILDIRIM

BILDIRIM fiziksel yaralanmayla ilgili olmayan uygulamalari belirtmek igin kullanilir.

Elektrikli cihazlarin montaji, kullanimi, bakimi ve muhafazasi sadece kalifiye
elemanlar tarafindan yapilmalidir. Bu materyalin kullanimindan kaynaklanabilecek
herhangi bir durum i¢in Schneider Electric herhangi bir sorumluluk kabul
etmemektedir.

Kalifiye eleman, elektrikli cihazlarin yapisi, galismasi ve montaji hakkinda bilgi ve
beceri sahibi olan, muhtemel tehlikeleri fark etmek ve bunlardan kaginmak igin
guvenlik egitimi almis olan kisidir.
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Glvenlik Bilgisi

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Personel Nitelendirmesi

Kullanim Amaci

Yalnizca bu kilavuzu ve tim diger ilgili Grin belgelerini taniyan ve anlayan, uygun
egitimi almis kisiler, bu Griin Gzerinde ve bu Urin ile galismaya yetkilidir. Ayrica bu
kisilerin, ilgili tehlikeleri taniyabilmeleri ve bunlardan kaginabilmeleri igin glivenlik
egitimi almis olmalari gerekir. Bu kisiler, yeterli teknik egitime, bilgiye ve deneyime
sahip olmalidir ve ayarlari degistirerek ve trinin kullanildidi bitiin sistemin
mekanik, elektrikli ve elektronik ekipmanlariyla, Grindn kullaniimasi nedeniyle
ortaya cikabilecek potansiyel tehlikeleri 5nceden goérebilmeli ve algilayabilmelidir.
Uriin Gzerinde ve Uriinle galisan bitiin kisiler, bu isleri gergeklestirirken biitiin
gecerli standartlari, direktifleri ve kaza énleme ydnetmeliklerini ¢ok iyi biliyor
olmalidir.

Bu Uriin bu kilavuza uygun olarak endustriyel kullanim igindir.

Bu urln yalnizca uygulanir tim emniyet standartlarina ve yerel yonetmelik ile
direktiflere, belirtilen gerekliliklere ve teknik verilere uygun olarak kullanilabilir. Bu
uriin tehlikeli ATEX bolgesi digina kurulmalidir. Uriini kullanmadan énce,
planlanan uygulamayi g6z 6éniinde bulundurarak bir risk degerlendirmesi
gerceklestirmeniz gerekir. Sonuglara gdre, uygun guvenlik dnlemleri alinmalidir.
Uriin, batiin bir sistem igerisinde bir bilesen olarak kullanildigi icin bu bitiin
sistemin tasarimi araciliiyla (6rnegin makine tasarimi) kisilerin giivenliginden
emin olmaniz gerekir. Net bir bigimde izin verilen kullanim digindaki bagka
herhangi bir kullanim yasaktir ve tehlikelere neden olabilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar Guvenlik Bilgisi

Uriinle ilgili Bilgiler

Bu tahrikte herhangi bir prosediir gergeklestirmeden 6nce bu talimatlari
okuyup anlayin.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

* Yalnizca mevcut kilavuzun ve diger tim ilgili Griin belgelerinin icerigini
taniyan ve tamamen anlayan, uygun egitimi almis, tehlikeleri tanimak ve
bunlardan kaginmak igin gereken tim egitimi almis kisiler bu strtcu
Uzerinde ve bu surucu sistemi ile calismaya yetkilidir.

» Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim, yetkili personel tarafindan
gerceklestiriimelidir.

« Butin ekipmanlarin topraklanmasiyla ilgili olarak buttin diger gegerli
yonetmeliklerin yani sira, butlin yerel ve ulusal elektrik kanunu
gereklilikleriyle uyumu dogrulayin.

* Yalnizca dodru anma degerine sahip, elektriksel olarak yalitiimis aletler ve
6lgim cihazlar kullanin.

» Gerilim varken ekransiz bilesenlere veya terminallere dokunmayin.

« Sdrucu sistemi Gzerinde herhangi bir calisma yapmadan énce motor milini
dénmesini engelleyecek sekilde sabitleyin.

* Motor kablosundaki kullaniimayan iletkenlerin her iki ucunu yaltin.

» DC bara terminalleri veya DC bara kapasitorleri veya fren direnci terminalleri
arasinda kisa devre yapmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Sarucu sistemi Gzerinde bir calisma gerceklestirmeden énce:

» Harici kumanda guict de dahil olmak Uzere tim gu¢ baglantilarini kesin.
Devre kesicinin ya da ana salterin tim devrelerin glicinu kesmedigini
dikkate alin.

+ Sdrdcu sistemiyle ilgili batdn gug anahtarlarinin Gzerine “A¢gmayin” etiketi
yerlestirin.

« B{tln gu¢ anahtarlarini agik konumda kilitleyin.

» DC barasinin yikinin bosalmasi i¢in 15 dakika bekleyin.

+ Gerilim olmadigini dogrulayin. (1)

Suricl sistemine gerilim uygulamadan énce:

+ Isin tamamlandigini ve tiim kurulumun risk dogurmadigini dogrulayin.

+ Sebeke giris terminalleri ile motor ¢ikis terminalleri topraklanmis ve kisa
devre yapilmissa sebeke giris terminalleri ile motor ¢ikis terminallerindeki
topraklamayi ve kisa devreyi ¢ikarin.

« Tum techizatin diizgun topraklandigini kontrol edin.

+ Kapaklar, kapilar, 1zgaralar gibi tim koruyucu techizatin takili ve/veya kapali
oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

(1) Bkz. Gerilimin Olmadiginin Dogrulanmasi bélimu, sayfa 16.
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Guvenlik Bilgisi

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Hasarl Grlnler ya da aksesuarlar, elektrik carpmasina veya beklenmeyen
ekipman calismasina neden olabilir.

ELEKTRIK GARPMASI YA DA TAHMIN EDILEMEYEN EKiPMAN
CALISMASI

Hasarli Urunleri ya da aksesuarlari kullanmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Herhangi bir hasar tespit ederseniz, yerel Schneider Electric satis temsilcinizle
irtibata gegcin.

Bu teghizat her trlU tehlikeli alanin diginda kullaniimak Uzere tasarlanmistir. Bu
techizat yalnizca tehlikeli atmosfer icermedigi bilinen bdlgelere kurulmalidir.

PATLAMA POTANSIYELI
Bu tecghizati yalnizca tehlikeli olmayan bdlgelere kurun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar Guvenlik Bilgisi

Uygulamaniz birbiriyle iligkili cok gesitli mekanik, elektrik ve elektronik bilesenden
olusur ve surtcu pargasidir. Striici yumusak yolverici tek basina, uygulamaniz
icin gecerli glvenlikle ilgili tum gereklilikleri karsilamak icin islevin tamamini
saglamak ne amagldir ne de saglayabilir. Uygulamaya ve uygulamayla ilgili sizin
gerceklestirmeniz gereken risk degerlendirmesine bagli olarak, harici kodlayici,
harici fren, harici izleme aygitlari, korkuluklar vb. dahil ancak bunlarla sinirh
olmamak lzere ¢esitli ek donanimlar gereklidir.Bir makine tasarimcisi/reticisi
olarak makinenizle iligkili tim standartlari bilmeniz ve bunlara uymaniz gereklidir.
Bir risk degerlendirmesi yapmaniz ve uygun Performans Dizeyini (PL) ve/veya
Givenlik Entegrasyon Duzeyini (SIL) belirleyip makinenizi ilgili tim standartlara
uyacak sekilde tasarlamaniz ve tretmeniz gerekir. Bunu yaparken makinedeki
tum bilesenlerin birbiriyle iligkisini dikkate almalisiniz. Ek olarak, makinenizin
kullanicisina, guvenli bir sekilde ¢alistirma ve bakim yapma dahil makine Gzerinde
ve makineyle her tirll isi gergeklestirmesini saglayacak kullanim talimatlarini
saglamaniz gerekir.Bu belgede uygulamaniz i¢in gecerli olan tim norm
standartlarini ve gereklilikleri bildiginiz var sayiimigtir. Striici yumusak yolverici
uygulamanizin tamami igin givenlikle ilgili tim iglevleri saglayamadidi igin gerekli
tim ek ekipmanlari kurarak gerekli Performans Dlzeyi ve/veya Glivenlik
Batanltgu Seviyesine ulasildigindan emin olmaniz gerekir.

A UYARI

YETERSIZ PERFORMANS DUZEYi/GUVENLIK ENTEGRASYON DUZEYi
VE/VEYA TAHMIN EDILMEYEN EKiPMAN CALISMASI

+ ENISO 12100 ve uygulamaniza uygun diger tim standartlar igin bir risk
degerlendirmesi gergeklestirin.

* Risk degerlendirmenizde tanimlanan tim kritik kontrol fonksiyonlarinin
yedek bilesenlerini ve/veya kontrol yollarini kullanin.

+ Ogzellikle, siiriictiytl kapali déngii modunda galigtirmiyorsaniz (6érnegin, gibi
bazi dahili izleme iglevleri saglayan kapali ddngii modunda) risk
degerlendirmenizde tanimlanan herhangi bir tiirde tehlikeyi 6nlemek icin
gerekli tim izleme iglevlerini uygulayin.

* Uygulamanizda kullanilan her bir bilesenin hizmet émrintn uygulamanizin
tamaminin amaglanan hizmet édmru igin yeterli oldugunu dogrulayin.

+ Uygulanan gavenlikle ilgili iglevlerin ve izleme iglevlerinin etkili oldugunu
dogrulamak Uzere tim potansiyel hata durumlari igin kapsamli isletmeye
alma testleri gergeklestirin; érnegin, kodlayicilar kullanarak hiz izleme, tim
bagh cihazlar igin kisa devre izleme ve frenlerin ve korkuluklarin dogru
¢alismasi gibi ancak bunlarla sinirli degil.

» Yikun her kosulda guvenli bir sekilde durdurulabilecegini dogrulamak igin
olasi tum hata durumlarini iceren kapsamli isletmeye alma testleri
gerceklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Uriin; yanhs kablolama, yanlis ayarlar, yanlis veriler veya diger hatalar nedeniyle
beklenmeyen hareketler gerceklestirebilir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN CALISMASI
» Kablo baglantisini EMC gerekliliklerine uygun sekilde, dikkatlice yapin.

+ Uriinl bilinmeyen ya da uygun olmayan ayarlarla ya da verilerle
galistirmayin.

+ Kapsamli bir devreye alma testi gergeklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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Glvenlik Bilgisi

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

AUYARI

KONTROL KAYBI

* Herhangi bir kontrol semasini tasarlayan kisi, kontrol yollarinin potansiyel
ariza durumlarini hesaba katmali ve kritik kontrol fonksiyonlari i¢in ariza
sirasinda ve sonrasinda giivenli bir durum saglamalidir. Onemli kontrol
fonksiyonlarina 6rnek olarak acil stop, asiri hareket durdurma, gii¢ kesintisi
ve tekrar yol verme verilebilir.

+ Onemli kontrol fonksiyonlari igin ayri veya yedek kontrol yollar
saglanmalidir.

» Sistem kontrol yollari, iletisim baglantilarini icerebilir. Beklenmeyen iletim
gecikmeleri veya baglanti arizalarinin sonuglari hesaba katilmalidir.

+ Tum kaza dnleme ydnetmeliklerine ve yerel glvenlik talimatlarina uyun (1).

+ Urliniin her bir uygulamasi, hizmete sokulmadan énce diizgiin ¢alisma
bakimindan 6zel ve eksiksiz olarak test edilmelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

(1) ABD igin: ilave bilgi igin bkz. NEMA ICS 1.1 (son siirim), Safety Guidelines for
the Application, Installation, and Maintenance of Solid State Control ve NEMA ICS
7.1 (son srum), Safety Standards for Construction and Guide for Selection,
Installation and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems.

Bu kilavuzda acgiklanan Grtinlerin sicakhidi ¢galisma sirasinda 80 °C (176 °F)’yi
asabilir.

AUYARI

SICAK YUZEYLER

» Sicak yuzeylerle temastan kaginildigindan emin olun.

* Yanici ya da i1slya hassas pargalari sicak ylzeylerin yakininda birakmayin.
+ Uriiniin her tiirlii islemden énce yeterince sogudugundan emin olun.

» Maksimum yUk kosullari altinda bir test calismasi gerceklestirerek isi
yayiliminin yeterli oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

DUYURU

HATALI SEBEKE GERILIMINE BAGLI ARIZA

Uriiniin giictint agip konfigiire etmeden énce sebeke gerilimi icin onaylandigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Kitap Hakkinda

Kitap Hakkinda

Bu Boliimde Neler Var
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TOIMINOIOJi .. 14
BIZE UlaSIN ... e 14

Gecerlilik Notu

Mevcut belgede verilen orijinal talimatlar ve bilgiler ingilizce yazilmistir (istege
bagl ¢eviriden 6nce).

Bu belge, Altivar Machine ATV320 sdrtculer igin gecgerlidir.

Bu belgede agiklanan aygitlarin teknik 6zellikleri de gevrimigi géranar. Bilgilere
gevrimici erismek icin Schneider Electric ana sayfasina gidin www.se.com/ww/en/
download/.

Bu kilavuzda sunulan 6zellikler ¢cevrimici goriinenlerle ayni olmalidir. Strekli
iyilesme ilkemize uygun olarak, netligi ve dogrulugu iyilestirmek icin zamanla
icerigi degistirebiliriz. Kilavuz ve ¢cevrimici bilgiler arasinda bir fark gérurseniz,
referans olarak ¢evrimigi bilgileri kullanin.

Adim Eylem
1 Gidin: Schneider Electric ana sayfasi www.se.com.
2 Ara kutusunda Urlinuin referansini veya urin aralhidinin adini yazin.

» Referans veya Urln araliginda bosluk vermeyin.

» Benzer modulleri gruplama hakkinda bilgi almak igin, yildizlari (*)
kullanin.

3 Bir referans girerseniz, Uriin veri tablolar arama sonugclarina gidin
ve sizi ilgilendiren referansi tiklatin.

Bir Grlin serisinin adini girerseniz, Uriin Serileri arama sonuglarina
gidin ve sizi ilgilendiren Urln serisini tiklatin.

4 Uriinler arama sonuglarinda birden fazla referans goériiliiyorsa, sizi
ilgilendiren referansi tiklatin.

5 Ekraninizin boyutuna goére, veri sayfasini gérmek igin asagi
kaydirmaniz gerekebilir.

6 Bir veri sayfasini bir .pdf dosyasi olarak kaydetmek veya yazdirmak
icin, Download XXX product datasheet 6gesini tiklatin.

Belgenin Kapsami

Bu belgenin amaci:
» Altivar ATV320 surucu ile ilgili mekanik ve elektrik bilgileri vermek,
* bu sUricinidn kurulumunu ve kablolamasini gdstermek.
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Kitap Hakkinda Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

llgili Belgeler

adresindeki tim Urdnlerimiz hakkinda ayrintili ve kapsamli bilgilere hizli bir sekilde
erismek i¢in tabletinizi veya PC'nizi kullanin www.se.com.

internet sitesi, Uriinler ve ¢oziimler igin ihtiyag duydugunuz bilgileri saglar:
* Ayrintih 6zelliklerin tam katalogu ve secim kilavuzlari,

« Tesisinizi tasarlamaniza yardimci olacak, 20 farkli dosya formatinda
bulunabilen CAD dosyalari,

* Hiz kontrol cihazinizi giincel tutmak igin yazilim ve Grtin yazilimi,

» Elektrik sistemlerimizi ve ekipman veya otomasyonu daha iyi anlamaniz i¢in
¢ok sayida Tanitim Yazisi, Cevresel dokiimanlar, Uygulama Cézumleri,
Teknik Sartnameler,

* Ve son olarak tahrikinizle ilgili, asagida listelenen tim Kullanim Kilavuzlari:

Belgelerin Bashgi Referans Numarasi

ATV320 Katalogu DIA2ED2160311EN (ingilizce), DIA2ED2160311FR (Fransizca)

ATV320 Baslarken NVE21763 (ingilizce), NVE21771 (Fransizca), NVE21772 (Almanca), NVE21773
(Ispanyolca) NVE21774 (ltalyanca), NVE21776 (Cince), NVE21763PT (Portekizce)

ATV320 Getting Started Annex (SCCR) NVE21777 (ingilizce)

ATV320 Kurulum kilavuzu NVE41289 (ingilizce), NVE41290 (Fransizca), NVE41291 (Almanca), NVE41292
(Ispanyolca), NVE41293 (Italyanca), NVE41294 (Cince), NVE41289PT (Portekizce),
NVE41289TR (Tirkge)

ATV320 Programlama kilavuzu NVE41295 (ingilizce), NVE41296 (Fransizca), NVE41297 (Almanca), NVE41298
(Ispanyolca), NVE41299 (Italyanca), NVE41300 (Cince)

ATV320 Modbus Serial Link manual NVE41308 (ingilizce)

(embedded)

ATV320 Modbus TCP - Ethernet IP manual NVE41313 (ingilizce)

(VW3A3616)

ATV320 PROFIBUS DP manual (VW3A3607) | NVE41310 (ingilizce)

ATV320 DeviceNet manual (VW3A3609) NVE41314 (ingilizce)

ATV320 CANopen manual (VW3A3608, 618, NVE41309 (ingilizce)
628)

ATV320 POWERLINK manual (VW3A3619) NVE41312 (ingilizce)

ATV320 EtherCAT manual (VW3A3601) NVE41315 (ingilizce)
ATV320 PROFINET manual (VW3A3627) NVE41311 (Ingilizce)
ATV320 Communication Parameters NVE41316 (ingilizce)
ATV320 DC Bus Sharing Technical Note MFR90089 (ingilizce)
ATV312'den ATV320'e Gegis Kilavuzu QGH39563 (Ingilizce)
ATV320 Emniyet Islevleri kilavuzu NVE50467 (ingilizce), NVE50468 (Fransizca), NVE50469 (Almanca), NVE50470

(Ispanyolca), NVE50472 (italyanca), NVE50473 (Cince)

BMP Senkronize Motor kilavuzu 0198441113981-EN (ingilizce), 0198441113982-FR (Fransizca), 0198441113980-DE
(Almanca), 0198441113984-ES (Ispanyolca), 0198441113983-IT (ltalyanca),
0198441113985-ZH (Cince)

ATV320 ATV Lojik kilavuzu NVE71954 (ingilizce), NVE71955 (Fransizca), NVE71957 (Almanca), NVE71959
(Ispanyolca), NVE71958 (Italyanca), NVE71960 (Cince)

SoMove: FDT SoMove_FDT (ingilizce, Fransizca, Aimanca, Ispanyolca, Italyanca, Cince)

ATV320: DTM ATV320_DTM_Library (Ingilizce, Fransizca, Aimanca, ispanyolca, talyanca, Cince)

ATV320 ATEX manual NVE41307 (ingilizce)

Onerilen Siber Giivenlik En lyi Uygulamalari CS-Best-Practices-2019-340 (ingilizce)
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Kitap Hakkinda

(Diger segenek kilavuzlari ve Talimat sayfalari igin bkz. www.se.com)

Bu teknik yayinlari ve diger teknik bilgileri adresindeki web sitemizden
indirebilirsiniz www.se.com/en/download.

Elektronik urun veri sayfasi

Terminoloji

Bize ulasin

Uriin veri sayfasini almak icin siriictiniin éniindeki QR kodunu tarayin.

Bu kilavuzdaki teknik terimler, terminoloji ve ilgili tanimlar, normal sartlarda ilgili
standartlarda yer alan terimleri ve tanimlari kullanmaktadir.

Sirici sistemleri alaninda, bu terimler asagidakiler dahil olmak izere ancak
bunlarla sinirli kalmamak kaydiyla hata, hata mesaji, ariza, hata, hata sifirlama,
koruma, giivenli durum, giivenlik fonksiyonu, uyari, uyari mesaiji ve benzeri
gibi terimleri igerir.
Digerlerinin yani sira, su standartlar da dahildir:

» |EC 61800 serisi: Ayarlanabilir hizli elektrikli stiriict sistemleri

» |EC 61508 Ed.2 serisi: Elektrikli/elektronik/programlanabilir elektronik
guvenlikle ilgili fonksiyonel givenlik

+ EN 954-1 Makine gtvenligi - kontrol sistemlerinin givenlikle ilgili kisimlari

* 1SO 13849-1 ve 2 Makine gtivenligi - kontrol sistemlerinin glivenlikle ilgili
kisimlari

» |EC 61158 serisi: Endustriyel iletisim aglari - Haberlesme 6zellikleri
» |EC 61784 serisi: Endustriyel iletisim aglari - Profiller

» |EC 60204-1: Makine guvenligi - Makinelerin elektrikli ekipmanlari — Bolim 1:
Genel gereksinimler

» |EC 62443: Endustriyel otomasyon ve kontrol sistemleri icin glivenlik

Ayrica, belirli tehlikelerin agiklamasiyla baglantili olarak ¢aligma alani terimi
kullanilir ve EC Makine Direktifinde (2006/42/EC) ve ISO 12100-1'de risk alani
veya tehlike alaninda oldugu gibi tanimlanir.

Ayrica, bu kilavuzun sonundaki sézlige bakin.

Ulkenizi www.se.com/contact adresinden segin.
Schneider Electric Industries SAS

Genel Merkez

35, rue Joseph Monier

92500 Rueil-Malmaison

Fransa

14
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Asenkron ve Senkron Motorlar icin Hiz Kontrol Cihazlari

Bu Kisimda Neler Var
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar Gerilimin Olmadiginin Dogrulanmasi

Gerilimin Olmadiginin Dogrulanmasi

Talimatlar

DC bara gerilimi DC bara terminalleri PA/+ ile PC/- arasindaki gerilim dlgulerek
belirlenir.

DC bara terminallerinin konumu siriici modeline baglidir.
Siricinizin modelini belirlemek igin siriictnin siricu etiketine bakin.

Bu tahrikte herhangi bir prosediir gergeklestirmeden 6nce bu talimatlari
okuyup anlayin.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

* Yalnizca mevcut kilavuzun ve diger tim ilgili Griin belgelerinin icerigini
taniyan ve tamamen anlayan, uygun egitimi almis, tehlikeleri tanimak ve
bunlardan kaginmak icin gereken tum egitimi almig kisiler bu surtci
Uzerinde ve bu surucu sistemi ile calismaya yetkilidir.

* Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim, yetkili personel tarafindan
gerceklestiriimelidir.

« B0tln ekipmanlarin topraklanmasiyla ilgili olarak butin diger gecerli
yonetmeliklerin yani sira, btlin yerel ve ulusal elektrik kanunu
gereklilikleriyle uyumu dogrulayin.

* Yalnizca dogru anma degerine sahip, elektriksel olarak yalitiimig aletler ve
Olgcliim cihazlari kullanin.

» Gerilim varken ekransiz bilesenlere veya terminallere dokunmayin.

« Sdruci sistemi Gzerinde herhangi bir calisma yapmadan énce motor milini
dénmesini engelleyecek sekilde sabitleyin.

* Motor kablosundaki kullaniimayan iletkenlerin her iki ucunu yaltin.

» DC bara terminalleri veya DC bara kapasitorleri veya fren direnci terminalleri
arasinda kisa devre yapmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.
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Gerilimin Olmadiginin Dogrulanmasi

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

Sirucu sistemi Gzerinde bir galisma gergeklestirmeden once:

Suriici sistemine gerilim uygulamadan 6nce:

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Harici kumanda guicl de dahil olmak tzere tim glg baglantilarini kesin.
Devre kesicinin ya da ana salterin tim devrelerin glicini kesmedigini
dikkate alin.

Siricu sistemiyle ilgili butlin gli¢ anahtarlarinin Gzerine “Agmayin” etiketi
yerlestirin.

Butun guc anahtarlarini agik konumda kilitleyin.
DC barasinin yiikiinin bosalmasi igin 15 dakika bekleyin.
Gerilim olmadigini dogrulayin. (1)

isin tamamlandigini ve tiim kurulumun risk dogurmadigini dogrulayin.

Sebeke giris terminalleri ile motor ¢ikis terminalleri topraklanmis ve kisa
devre yapilmissa sebeke giris terminalleri ile motor ¢ikis terminallerindeki
topraklamay! ve kisa devreyi gikarin.

Tam techizatin diizglin topraklandigini kontrol edin.

Kapaklar, kaplilar, i1zgaralar gibi tim koruyucu techizatin takil ve/veya kapall
oldugunu dogrulayin.

(1) Mevcut belgedeki prosediire, sayfa 17 bakin.

Prosedir

Gerilimin olmadigini dogrulamak i¢in asagidaki eylemleri gerceklestirin

Adim Eylem

1 Gerilimin 42 Vdc'den az oldugunu dogrulamak igin dogru nitelikte bir voltmetre
kullanarak DC barada DC bara terminalleri (PA/+ ve PC/-) arasindaki gerilimi 6lgin

2 DC bara kapasitorlerinin yuki uygun sekilde bosalmamigsa, yerel Schneider Electric
temsilcinizle iletisim kurun.

Uriinii onarmayin ve kullanmayin.

3 Surucl sisteminde bagka higbir gerilim bulunmadigini dogrulayin.

NVE41289TR — 06/2023
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Sdrlciye Genel Bakis

Surucuye Genel Bakis

Bu Boliimde Neler Var

Aksesuarlar ve SeCENEKIEr...........cooiiiiiiiii i 25
Green PremiUmM ™ L e 28
Altivar Verimlilik HESaplayICl.........ccuuiiiiiee e 28

Surucu Cerceve Boyutlari Hakkinda

Sirici gergeve boyutunun ilk basamagi olan 1, 2, 3, 4 ve 5 stricinin oturum
alanyla iligkilidir. Cergceve boyutu ilk harfinden sonra su gelir:

+ kitap form faktoru igin B harfi

» kompakt form faktérd icin C harfi
» |IP66 tahrikler icin W harfi
» IP65 tahrikler icin WS harfleri

Katalog numarasina bagh olarak ayni ¢cergeve boyutundaki bir sirticiiniin farkh
derinlik deg@erleri olabilecegini litfen unutmayin.

"Kitap" Form Faktoriine Sahip Suruculer — Agik Tip

Cerceve boyutu 1B

Cerceve boyutu 2B

» Tekfazli 200...240 V, 0,18...0,75 kW, 1/4...1 HP
3 fazl 380...500 V, 0.37...1.5 kW, 0.5...2 HP

Tek fazli 200...240 V, 1,1...2,2 kW, 1,5..3 HP
3 fazli 380...500 V, 2,2...4 kW, 3...5 HP

ATV320U0-M2B, U0-N4B, U1-N4B

ATV320U1-M2B, U22M2B, U22N4B, U30N4B, U40N4B

18
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Sdrlciye Genel Bakis

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Cerceve boyutu 4B

Cergeve boyutu 5B

« 3fazlh 380...500V, 5,5 kW ve 7,5 kW, 7,5 ve 10 HP

» 3fazli 380...500 V, 11 kW ve 15 kW, 15 ve 20 HP

ATV320U55N4B ve U75N4B

ATV320D11N4B ve D15N4B

"Kompakt"” Form Faktoriine Sahip Suruiculer — Agik Tip

Cergeve boyutu 1C

Cergeve boyutu 2C

* 1fazli 200...240V, 0,18...0,75 kW, 1/4...1 HP
» 3fazli 200...240V, 0,18...0,75 kW,1/4...1 HP

» 1fazli 200...240 V, 1.1...2.2 kW, 1.5..3 HP
» 3fazli 200...240 V, 1.1...2.2 kW, 1.5..3 HP
» 3fazli 380..500V, 0.37...1.5 kW, 0.5...2 HP
» 3fazli 525...600 V, 0.75...1.5 kW, 1...2 HP

ATV320U0-M-C (1)

ATV320U1+M-C, U=N4C, U++S6C (1)

(1) ATV320U-M2C: tek fazl sebeke beslemesi igin olan suruciler. ATV320U+*M3C: 3 fazl sebeke beslemesi igin olan suricler

NOT: Belirli bir gergceve boyutu icin farkh derinlik degerleri olabilir; ayrintilar

Boyut ve Agirliklar boliminde gorulebilir, sayfa 34.

NVE41289TR — 06/2023
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Sdrlciye Genel Bakis

Cergeve boyutu 3C Cerceve boyutu 4C

+ 3fazli 200...240 V, 5,5 kW ve 7,5 kW, 7,5...10 HP
» 3fazli 380...500V, 5,5 kW ve 7,5 kW, 7,5...10 HP
» 3fazli 525...600V, 5,5 kW ve 7,5 kW, 7,5...10 HP

+ 3fazli 200...240 V, 3 kW ve 4 kW, 3...5 HP
» 3fazli 380..500V, 2,2...4 kW, 3..5 HP
+ 3fazli 525...600 V, 2,2 ve 4 kW, 3...5 HP

ATV320U30M3C ve U40M3C ATV320U55M3C ve U75M3C
ATV320U22N4C...U40N4C ATV320U55N4C ve U75N4C
ATV320U22S6C ve U40S6C ATV320U55S6C ve U75S6C

Cergeve boyutu 5C

+ 3fazli 200...240 V, 11 kW ve 15 kW, 15...20 HP
» 3fazli 380...500 V, 11 kW ve 15 kW, 15...20 HP
+ 3fazli 525...600 V, 11 kW ve 15 kW, 15...20 HP

ATV320D11M3C ve D15M3C
ATV320D11N4C ve D15N4C
ATV320D11S6C ve D15S6C
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Sdrlciye Genel Bakis

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Gilclendirilmis IP66 ve IP65 Tahrikleri

Cerceve boyutu 1W(S)

Cerceve boyutu 2W(S)

+ 1fazli 200...240 V, 0,18...0,75 kW, 1/4...1 HP

+ 3fazli 380..500V, 0.37...1.5 kW, 0.5...2 HP

ATV320U02M2W...ATV320U07M2W
ATV320U02M2WS...ATV320U07M2WS (1)

ATV320U04N4W... ATV320U15N4W
ATV320U04N4WS...ATV320U15N4WS (1)

(1) TeSys Vario - anahtar ayirici ile donatiimis tahrikler.

Cergeve boyutu 3W(S)

* 1fazli 200..240V, 1.1..2.2kW, 1.5...3 HP
» 3fazli 380..500V, 2,2...4 kW, 3...5 HP

Scyrider Schneider

ATV320U11M2W...ATV320U22M2W ATV320U11M2WS...ATV320U22M2WS (1)
ATV320U22N4W...ATV320U40N4W ATV320U22N4WS...ATV320U40N4WS (1)

(1) TeSys Vario - anahtar ayirici ile donatiimis tahrikler.

NVE41289TR — 06/2023
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Sdrlciye Genel Bakis

Cergeve boyutu 4W Cerceve boyutu 4WS

* 3fazli 380...500V, 5,5ve 7,5kW, 7,5 ve 10 HP

é \\\\5&\\\\\\\\\\“

Scppeider

Schneider

ATV320U55N4W, ATV320U75N4W ATV320U55N4WS, ATV320U75N4WS (1)

(1) TeSys Vario - anahtar ayirici ile donatiimis tahrikler.

NOT: Belirli bir cerceve boyutu icin farkli derinlik degerleri olabilir; ayrintilar
Boyut ve Agirliklar bélimunde gorilebilir, sayfa 34.

iletisim
Entegre: CANopen ve Modbus Seri hattiyla uyumlu tek port,

istege bagli: Ethernet IP ve Modbus TCP, CANopen RJ45 Papatya Zinciri, Sub-D
ve vida terminalleri, PROFINET, Profibus DP V1, EtherCAT, DeviceNet ve
PowerLink.
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Sdrlciye Genel Bakis

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Katalog Numarasi Agiklamasi

ATV 320

Uriin Yelpazesi
ATV  Altivar

Uriin Tiiri
320 Sdrucu araligi

Giig¢ sinifi faktori

u Gulg x 0,1
D Gug x 1
Giig sinifi

02-04-06-07-11-15-22-30-40-55-75

Elektrikli par¢ga beslemesi

M2 Tek faz, 200 Vac (200...240 Vac)
M3 3 faz, 200 Vac (200...240 Vac)
N4 3 faz, 400 Vac (380...500 Vac)
S6 3 faz, 600 Vac (525...600 Vac)

Uriin Form Faktorii

B "Kitap" form faktori

C "Kompakt" form faktoru

w IP66 govde

ws IP65 TeSys Vario - anahtar ayiricili

22 N4

NOT: olasi kombinasyonlar i¢in kataloga bakin , sayfa 13.

Sarucu etiketi ornegi

Surucu etiketi asagidaki verileri igerir:

® - Alti .
Altivar 320 Altivar 320
@ —— ATV320U04N4C ATV320U04N4B
® 0.37kW -1/2Hp V1.0 IEOO— @ 4kW - 5Hp V1.0 IE00
( U(V) input h ( )
output kW HP
F(Hz) input ;
® output u(v) o:ﬂgz:
I(A) input :
( )o:ﬂzﬂt F(Hz) input
Motor Overload Protection - class 10 ogtput
SCCR:for rating and protection refer to @ I(A) input
Annex of getting started output
( e Motor Overload Protection - class 10
@ @ IP20 Sg((i)lr?:fc;/rerra?;g a;?depcré?gctig:i:fer to Annex of getting started
. o
I's ) @
¢ . |\ P20 )
{ )
' !
°— .
| —
_ Bl
() —
i LR
LLMade in Indonesia 882048101001 JJ kMade in Indonesia 8B2048101001 )
@  Urdn tipi @ Bellenimsirimid (7 Gug kismi kablo Seri numarasi
bilgisi
@ Katalognumarasi ® Gig Kismi Koruma derecesi
Beslemesi
® Gugsinifi ® Sigortalarve agiri (@) Belgeler
yuk koruma
bilgileri
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23



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Sirtclye Genel Bakig

Uretim Tarihi

Uretim tarihini almak icin siiriiciiniin seri numarasini kullanin.

Seri numarasinin ilk 2 karakterinden sonraki dért hane sirasiyla tretim yilini ve
haftasini gosterir.

Yukaridaki suricu etiketi 6rneginde 882048101001 lretim tarihinin yili 2020,
haftasi 48'dr.
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Sdrlciye Genel Bakis Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Aksesuarlar ve Secenekler
Giris

ATV320 sirtcdler islevselliklerini artirmak igin gok sayida aksesuar ve segenek
alacak sekilde tasarlanmistir. Ayrintili agiklama ve katalog numaralari igin www.
se.com adresindeki Kataloga bakin

TUm aksesuarlar ve segenekler kuruluma ve devreye almaya yardimci olan bir
talimat sayfasi ile gelir. Bu nedenle burada sadece kisa bir Urtin agiklamasi
bulunmaktadir.

Aksesuarlar ve Segenekler

AATEHLIKE

YETERSiZ TOPRAKLAMADAN KAYNAKLANAN ELEKTRIK CGARPMASI

+ Butun yerel ve ulusal elektrik kanunu gereklilikleriyle ve butin aygitin
topraklanmasiyla ilgili olarak tim diger uygulanir ydnetmeliklerin
uygunlugunu dogrulayin.

* Gerilim uygulamadan énce cihazi topraklayin.

» Koruyucu topraklama iletkeninin kesiti uygulanir standartlara uyumlu
olmalidir.

» Kablo kanallarini koruyucu topraklama iletkenleri olarak kullanmayin; kablo
kanalinin iginde koruyucu topraklama iletkeni kullanin.

» Kablo ekranlarini koruyucu topraklama iletkenleri olarak degerlendirmeyin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Kontrol Bloku 90° Braket

istege bagl bu braket siriiciiniin yeteri kadar daha az derin bir kabin igine monte
edilmesini saglar. Bu segenek hakkinda daha fazla bilgi i¢in lGtfen www.se.com
adresine bakin. Bu montaj tirli sadece 1B ve 2B gergeve boyutlari igin gegerlidir.
Secenek ayrintili montaj talimat sayfasi ile birlikte génderilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Sirtclye Genel Bakig

1B ve 2B Cerceve Boyutlari igcin GV2 Devre Kesici

ATV320 gerceve boyutlari 1B ve 2B, istege bagl bir GV2 devre kesici ile
donatilabilir sekilde hazirlanmistir. istege bagl GV2 devre kesici, braket ve
adaptor plakasi hakkinda daha fazla bilgi icin litfen www.se.com adresine bakin.
Secgenekler ayrintili montaj Talimat Sayfasi ile birlikte saglanir.

NOT: GV2 adaptéri ve EMC plakasi takili olarak triniin toplam boyutu 424
mm (16,7 ing) olur

1W...4W Cercgeve Boyutlari igcin GV2 Devre Kesici

Bu suruculer ayrintili montaj talimat sayfasiyla birlikte verilen istege bagli taban
plakasi ve GVAPBG65S doner kol kullanilarak istege bagl bir GV2 devre kesici ile
donatilabilir.

UL/CSA uyumlulugu amaciyla se¢im tablolari IEC tiirG devre kesiciler igin bu
belgede veya NVE21777 Baglarken belgesinin EK’inde verilmistir.

Segenek modiilii adaptorii

ATV320¢eee+C, ATV320¢s+sW ve ATV320e++++S'de, iletisim moddilleri igin
VW3A3600 mekanik adaptdrd, ilgili modili dogrudan adaptére takarak daha fazla
iletisim veri yolu ve ag olusturmak Gzere kullanilabilir.

Ekran Terminali

+ Uzak Grafik Goruinti Terminali

» Kapi montaj kiti

» Uzak LED gorunti terminali
Suriicii Montaji ve Kablolama

+ EMC plakasi

26
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Sdrlciye Genel Bakis Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

* ULTip 1 icin uygunluk Kiti

* ULTip 4X, ATV320Q+e++=W icin uygunluk kiti , sayfa 33

+ DIN ray kiti

W ve WS gercgeve boyutlari icin salmastra plakasi
Yedek Pargalar

* Fan degistirme kiti

* Cikarilabilir kontrol terminal blogu
Baglanti ve iletigim

* 2 x RJ45 daisy chain CANopen

* Secenek moduli adaptori

» Haberlesme modiili: DeviceNet, Modbus TCP/ EtherNet/IP, PROFIBUS DP,
EtherCAT, PROFINET, Powerlink
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Sdrlciye Genel Bakis

Green Premium™

Aciklama

Urdinlerin gevre Uzerindeki etkileri, kaynak verimlilikleri ve kullanim émrinin
sonunda uygulanacak talimatlar hakkinda bilgi.

Bilgilere kolay erisim: "Uriiniiniizii Kontrol Edin"

Sertifikalar ve Urunle ilgili bilgiler asagidaki adreste bulunabilir:
www.se.com/green-premium

RoHS ve REACh uyum bildirimlerini, Uriin Cevre Profillerimi (PEP) ve Kullanim
Omri Sonu Talimatlarini (EoLi) indirebilirsiniz.

( Green

Premium"

Product

Altivar Verimlilik Hesaplayici

Aciklama

Bu arag, degisken hizl sirtcinuzin enerji verimliligi seviyesini Ecodesign
standardi EN/IEC 61800-9-2'ye gore hesaplar.

2 belirli durumda:
» Siriicu Verimliligi (CDM Komple Surtctu Moduli):
Performans, tork ve hiz dikkate alinarak 8 galisma noktasina goére belirlenir.
» Sistem Verimliligi (PDS Gui¢ Siricu Sistemi):

Bu, degisken hizli strictnin ve motorunun verimliligini icerir. Performans,
tork ve hiz dikkate alinarak 8 ¢alisma noktasina gdre belirlenir.

Araca kolay erigim

Arag su adreste bulunabilir: altivar-efficiency-calculator.se.app
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Sdrlciyu ayarlama adimlari Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Surucuyu ayarlama adimlari

KURULUM

Siriici denetleyicisini teslim alin ve inceleyin

Etikette basili katalog numarasinin, siparisteki
numarayla ayni oldugunu teyit edin.

] Surdclylt ambalajindan ¢ikarin ve hasar gérmemis
oldugunu teyit edin.

@ Sebeke beslemesini dogrulayin

0 Sebeke beslemesinin siriicinin gig blokunun
besleme araligina uygun oldugunu dogrulayin.

Siiriicliyli monte edin

Surlciyu bu belgedeki talimatlara gére
monte edin.

1 - 4 aras| adimlar gug L]

kapall durumdayken

.. .. [] Varsa, trafoyu/trafolari takin.
gerceklestiriimelidir. y

[] Varsa danhili ve harici segenekleri takin.

@ Siriicuniin kablolamasini yapin

] Baglantilarinin voltaja karsilik

geldiginden emin olarak motoru baglayin.

] Gucin kapali oldugundan emin olduktan
sonra sebeke elektrigini baglayin.

[] Kontroli baglayin.

@ PROGRAMLAMA

Programlama Kilavuzuna bagvurun

NVE41289TR — 06/2023
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Hazirlik Talimatlari

Hazirlik Talimatlari

Uriinii inceleme

Ellecleme

Hasarli Uruinler ya da aksesuarlar, elektrik carpmasina veya beklenmeyen
ekipman galismasina neden olabilir.

ELEKTRIK GARPMASI YA DA TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN
CALISMASI

Hasarli Grtinleri ya da aksesuarlari kullanmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Herhangi bir hasar tespit ederseniz, yerel Schneider Electric satis temsilcinizle
irtibata gegin.

Adim | Eylem
1 Isim plakasinda, sayfa 23 yazan katalog numarasinin siparisle ayni oldugunu dogrulayin.
2 Herhangi bir kurulum isine baglamadan 6nce Urtint gorinir hasarlara kargi kontrol edin.

AUYARI

HATALI TASIMA

+ Kaldirma ve tasima, santiyenin gereksinimlerine ve ilgili tim yonetmeliklere
uygun olarak kalifiye personel tarafindan gergeklestiriimelidir.

+ Kaldirma ve tagima ekipmaninin ¢alisma alaninda herhangi bir kigi veya
engel bulunmadigindan emin olun.

* Yike uygun kaldirma ve tagsima ekipmani kullanin ve sallanma, egim, disus
ve diger potansiyel olarak tehlikeli kogullardan kaginmak icin gerekli tim
Onlemleri alin.

* Bu kilavuzda ve tim iligkili Grtin belgelerinde verilen tim tagima talimatlarini
gOzetin.

+ Ambalajla ilgili islemlerde veya ambalaji acarken Grlinin hasar gérmesinden
ve diger tehlikelerden sakinmak igin her turli 6nlemi alin.

+ Urinle ilgili islemleri orijinal ambalajinda yapin ve orijinal ambalajinda
saklayin.

+ Ambalaj hasar géormisse ya da hasarli gibi gériintiyorsa urtnle ilgili islem
yapmayin ve urind depolamayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Kurulumdan énce Urinl korumak igin ambalajli olarak saklayin ve tim islemleri
ambalajli sekilde yapin. Belirtilen ortam kosullarina uyuldugundan emin olun.

30
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Teknik Veriler

Bu Kisimda Neler Var

CeVIE KOSUIIAIT . .ceeiet e et e e e e e 32
Boyutlar Ve AGIFIIKIAr ........ i 34
Elektrik Verileri - Strticti Gug Siniflandirmalart ... 48
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Cevre Kosullari

Cevre Kosullan

Zorlu gevre sartlarina dayanma

» Kimyasal sinifi 3C3, IEC/EN 60721-3-3 ile uyumlu
» Mekanik sinifi 3S2, IEC/EN 60721-3-3 ile uyumlu

Sicaklik Kosullari
Ortam Hava Sicakligi
Sunun igin Tahrik Sicakhk Aciklamalar
Depolama Tumu °C -25...70 -
°F -13...158
Calisma ATV320e++++B °C -10...50 Glg diislirme olmadan
ATV320¢eee<C °F 14...122
°C 50...60 Glg distrme ile
°F 122...158
ATV320eeesW °C -10...40 Diisme olmaksizin, istisnalarla
ATV3200essWS °F 14...104 M
°C 40...60 Glg disurme ile
°F 104...158

(1) ATV320U55N4W(S) ve ATV320U75N4W(S) icin: 8 kHz'nin Ustlinde dusltrme, sayfa 90

Bagil Nem

Su damlatmadan ve yogusma olmadan: %5...95
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Cevre Kosullari

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Calisma Yuksekligi
Besleme gerilimine gére calistirma yuksekligi
Calisma Yuksekligi Ana Sebeke Ana Sebeke Tiri Diigiirme
TT/TN IT Koseden
Toprakh
>1.000 m (3.300 ft 200/240 V 1 fazli v v v w/o
200/240V 3 fazli v v v w/o
380/500 V 3 fazl v v v w/o
525/600 V 3 fazli v v v w/o
1.000...2.000 m (3.300...6.600 | 200/240 V 1 fazli v v v w
R 200/240 V 3 fazh v v v w
380/500 V 3 fazli v v v w
525/600 V 3 fazli v v v w
2.000...3.000 m 200/240 V 1 fazh v v - w
(6.600..9.9001 200/240 V 3 fazli v v - w
380/500 V 3 fazl v v - w
525/600 V 3 fazli - - - N/A

v Evet
— Hayir

N/A Uygulanamaz

w/o Dislirme olmadan galisma imkani

w Her ilave 100 m igin surticinin nominal akiminin %1 oraninda dusurilmesiile ¢alisma imkani

Kirlilik Derecesi ve Koruma Derecesi

Siriici Kirlilik Derecesi Koruma Derecesi
ATV3200++B 2 IP20
ATV320¢¢++<C 2
ATV320eeeeW 3 IP66

UL Tip 4X I¢ mekan (1)
ATV320eee*WS 3 IP65

UL Tip 12

(1): ATV320e++++W siiriicliler, agagidaki segenek kitleri takildiginda UL Tip 4X i¢
Mekan siniflandirmasi alabilirler.

+  ATV320U--M2W ve ATV320U04...U40N4W icin ,

*  ATV320U55N4W ve ATV320U75N4W igin .
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Boyutlar ve Agirliklar

Boyutlar ve Agirliklar

Cizimler hakkinda

Tim ¢izim CAD dosyalari www.se.com adresinden indirilebilir

NOT: Kurulumunuzu tasarlarken, ek yuva segenegi kullaniimasi durumunda
tim derinlik degerlerinin 40 mm (1,58 in¢) artirlmasi gerektigini litfen hesaba
katin. Bu segcenek modulu Grafik goérinti Terminali ile sGrtict arasinda yer alir
ve derinlik degerinin artmasina neden olur. Bir segenek moduliini baglamayi

saglar.

Cerceve Boyutu 1B

ATV320U02M2B...ATV320U07M2B, ATV320U04N4B...ATV320U15N4B

8 29 8
245 0.31 | |1.41] 0.31
9.65
232 4x D 5.5 2x @10
9.13 14 7 4x ©0.22 2x 90.4
0.55 . 0.28
Cla ol .
=] . %= &3
© ‘@ © =0 ©
NS @l S |-
< QI
83 o3 E
- NS ©0|® ]
NI
~ g [SPARN
R
o
© = 137 s
R : 5.39 0.20
Agirliklar
Katalog Numarasi Kg (Ib) cinsinden
agirhk
ATV320U02M2B...07M2B 2,4 (5,3)
ATV320U04N4B...U15N4B 2,5(5,5)
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Boyutlar ve Agirliklar

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Cerceve Boyutu 1C

ATV320U02M-C
mm mm mm
in. in. in.
4 x @5
4x@0.2
T
UL mio
o T O
1
1 1 &||||\ —‘
6 103
0.24 4.05
72
2.83
ATV320U04M-C
mm mm mm
in. in. in.
6
4 x @5
4x 30.2 10.24
wl i = By
[ )
ol TN .
1 ‘l (afulu} |nl
——T 9 |5
L = ,
6 122 J
0.24 4.8 ‘ 60
2.36
72
2.83
ATV320U06M2C, ATV320U07M2C
mm mm mm
in. in. 6 in.
4 x @5
- 4 X 20.2 g ;0'24‘
} == A
U I )
|
o TR
) W
F’ W‘{ _J_
D
137
5.4
—» <L
0.24

2.83

7.4
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Boyutlar ve Agirliklar

ATV320U06M3C, ATV320U07M3C

mm mm mm
in. in. in.
6
4 x5
4x@0.2 ‘0'24
il !
[ Il )
i -~ o Sy~ o
0| T O
i T !
B 1 7 7
2 ; [
‘ E (e ©
] 5.2 oo @]
" T024 | 1 (e Y
‘ 72
2.83
Agirhiklar
Katalog Numarasi Kg (Ib) cinsinden
agirhik
ATV320U02M-C 0,80 (1,76)
ATV320U04M3C 0,90 (1,98)
ATV320U04M2C, U0O6M3C, UO7M3C 1,0 (2,2)
ATV320U06M2C, UO7M2C 1,10 (2,42)
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Boyutlar ve Agirliklar

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Cerceve Boyutu 2B

mm
in.

01

1

60
2.36

0.28

255
10.04 5

270

258
10.16

10.63

325
12.80

LS
0.2

Agirliklar

mm
in.

9 42 9

ATV320U11M2B...ATV320U22M2B, ATV320U22N4B...ATV320U40N4B

0.35 1.65 | | 0.35
4x 3 5.5 2x @10
4x @0.22 2x @0.4
s
I ol
w Cla R
= 2
)|

5.09

&0 | 0.35

Katalog Numarasi

Kg (Ib) cinsinden agirlik

ATV320U11M2B...U22M2B

2,9(6,4)

ATV320U22N4B...U40N4B

3,0 (6,6)

NVE41289TR — 06/2023

37



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Boyutlar ve Agirliklar

Cerceve Boyutu 2C

ATV320U11M2C...ATV320U22M2C, ATV320U04N4C...ATV320U15N4C,

ATV320U07S6C, ATV320U15S6C

n- n- 4x@5 5

/4x 0.2 joz

[P 153

o0 'O
/g5 C ] o5l
L lille} Y &lw

&1/ N
we— . L=

152 ‘
- 5.98 le 93
3.66
6

- B 105

0.24 113
ATV320U11M3C...ATV320U22M3C

mm mm
in. in.

/4 x@0.2 W,

1
130
5.12
ic]
118
4.65
143
5.63

R
\l_ﬂ 73 IH\;:mmI T
132 N
5.2
6
= =0.24 ;(;2

AN
AN
]
(® | @Fol@e ] i
[ Wig)
[ o &%
® oo @] |
\
105
4.13
mm
in.
3
N

& °
°® ©o EllIm

'

L @0 O

105

4.13

Agirhiklar
Katalog Numarasi Kg (Ib) cinsinden agirlik
ATV320U04N4C...U07N4C 1,2(2,6)
ATV320U11N4C, U15N4C, U07S6C, U15S6C 1,3(2,9)
ATV320U11M3C...U22M3C 1,4 (3,1)
ATV320U11M2C...U22M2C 1,6 (3,5)
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Boyutlar ve Agirliklar Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Cerceve Boyutu 3C

ATV320U30M3C ve U40M3C, ATV320U22N4C...U40N4C, ATV320U22S6C ve

ATV320U40S6C
mm mm AXO5 mm
in in /4 x@0.2 in
6.5
{ .26
Il [of 1 [
M
L
Wit 3
N
kS
o N
~ o
il | s
0
n._ ~ == || :\ i ——
6 ] E @ 0o @E
T T0.24 e 7 | 2%
152 J‘ 0.27 Y Bl
5.98 \ 126 | < 7
4.96 0.27
Agirhklar
Katalog Numarasi Kg (Ib) cinsinden agirhk
ATV320U22S6C 2,0(4,4)
ATV320U22N4C...U30N4C 2,1(4,6)
ATV320U30M3C, U40M3C, ATV320U40N4C 2,2 (4,8)
ATV320U40S6C 2,5(5,5)
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar Boyutlar ve Agirliklar

Cerceve Boyutu 4B

ATV320U55N4B ve ATV320U75N4B

mm mm
in. in.
10 130 _, 10
0.4 5.12 ] 0.4
3 181 5
0.12 7.12 0.2 |
T = oir) - | wio
= Nt o=
- N
I : N
o %
By
|
g ﬁ o|®
- ol~ 21N
gg (e N| o
IR = |
iﬂnﬂﬂﬁﬂ
87
3.4
232 o
9.13
mm mm
in. in

=

[ e Y c—)
[ c—— Y c— [
c—DC—D ]
[ c——— Y c—)
D
| [[—— N —ss)

308

12.13

gI

i
87
L 3.43 I
[[1® | | (&
! /=3
115 N 150
4.53 5.91
Agirliklar
Katalog Numarasi Kg (Ib) cinsinden agirlik
ATV320U55N4B, ATV320U75N4B 7,5(16,5)
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Boyutlar ve Agirliklar

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Cerceve Boyutu 4C

ATV320U55M3C, ATV320U75M3C, ATV320U55N4C, ATV320U75N4C,
ATV320U55S6C, ATV320U75S6C

mT
[
Al il
e[

308
12.13

Agirliklar

2xR25 5
/2% R 0.01 0.2
55 =i
2xR5.5 47 t
2xR0.22
°R
N o
2xR25
2xR0.07hw _ \
| f
[ @@ @ @9
10 130
R —
0.39 5.12
150 .
5.9

232
9.13

@ %$
m & Lo Ces
[ &
o1 ErE] v

Katalog Numarasi

Kg (Ib) cinsinden agirhk

ATV320U55M3C, ATV320U55N4C 3,5(7,7)
ATV320U55S6C, U75S6C
ATV320U75M3C, ATV320U75N4C 3,6 (7,9)
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Boyutlar ve Agirliklar

Cerceve Boyutu 5B

mm
in.

ATV320D11N4B ve ATV320D15N4B

206

8.1 4g4

7.12

53
2.08

\HHEEA| |

245
192 9.65

330
13

7.56

HAR |ERAA

310
12.2

mm
n.

404
15.91

106
4.17

12
4.41

123
4.84

Agirhiklar

in.

in.

10 160 10
7 04 6.3 0.4
0.27
32
™ 8 %
S ol —|N
o @
-6
|
8o [
NIz
=4
=8
™
e’ ‘@9
10 160 10
0.4 6.3 0.4
J Q)
]
;=--
a'“’ﬁ
v\gg
=
o
!
e @ee
[eD) [eD)
(@ I
[ Tle (D)
g 00 @] |
178
7.01

Katalog Numarasi

Kg (Ib) cinsinden agirlik

ATV320D11N4B

8,7 (19,2)

ATV320D15N4B

8,8 (19,4)
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Boyutlar ve Agirliklar Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Cerceve Boyutu 5C

ATV320D11M3C, ATV320D15M3C, ATV320D11N4C, ATV320D15N4C,
ATV320D11S6C, ATV320D15S6C

mm mm
in. in.
9 7
2xR3 0.35 [0.27
2XR0.12 4
caonann- HERAR]—] ik N i
I =T TLp 5
1 [ — *
[Ufl
28 gz ge
D 2xR3
2xR0.12
Mﬁn@ [ JH\S
“@e e@e@ﬁ ‘
6 192 10 160 |
0.24 7.56 0.39 6.3 ‘
180
7.1
mm mm
in. in.
< (@
gL
o1
|
- <IN
® N2 o
N
D) [EED)
0 0O -y
Agirhklar
Katalog Numarasi Kg (Ib) cinsinden agirhik
ATV320D11S6C, ATV320D15S6C 6,5 (14,3)
ATV320D11M3C, ATV320D11N4C 6,8 (15,0)
ATV320D15M3C, ATV320D15N4C 6,9 (15,2)
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Boyutlar ve Agirliklar

IP66/IP65 Surlicliler - Cerceve Boyutu 1W(S)

ATV320U02M2W...ATV320U07M2W, ATV320U02M2WS...ATV320U07M2WS

mm
in.
co,lﬁ 52 4x@55
ols
o|N
&l

Agirhiklar

mm
in.

340
13.39

Katalog Numarasi

Kg (Ib) cinsinden agirlik

ATV320U02M2W 5,0 (11,0)
ATV320U04M2W...ATV320U07M2W 5,1(11,2)
ATV320U02M2WS 5,4 (11,9)
ATV320U04M2WS...ATV320U07M2WS 5,5(12,1)
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Boyutlar ve Agirliklar Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

IP66/IP65 Suruciiler - Cergeve Boyutu 2W(S)

ATV320U04N4W...ATV320U15N4W, ATV320U04N4WS...ATV320U15N4WS

mm mm
in. in.
©|& 22 o 4x@55
“DVQ' | 2.05 i 4x30.22
e ! T i —
A T ® N\ ]
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Y _ S T r‘: O o
231 J
0.09 | R
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Agirhklar
Katalog Numarasi Kg (Ib) cinsinden agirlik
ATV320U04N4W...ATV320U07N4W 5,9 (13,0)
ATV320U11N4W, ATV320U15N4W 6,0 (13,2)
ATV320U04N4WS...ATV320U07N4WS 6,3 (13,9)
ATV320U11N4WS, ATV320U15N4WS 6,4 (14,1)
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Boyutlar ve Agirliklar

IP66/IP65 Surlicliler - Cerceve Boyutu 3W(S)

ATV320U11M2W...ATV320U22M2W, ATV320U11M2WS...ATV320U22M2WS,
ATV320U22N4W...ATV320U40N4W, ATV320U22N4WS...ATV320U40N4WS

mm
n.

©
o
Ol

i

323
12.72

Agirhiklar

mm
n.

340
13.39

235
9.25

Katalog Numarasi

Kg (Ib) cinsinden agirlik

ATV320U11M2W...ATV320U22M2W 7,4 (16,3)
ATV320U22N4W... ATV320U40N4W 7,7(17,0)
ATV320U11M2WS...ATV320U22M2WS 7,8(17,2)
ATV320U22N4WS...ATV320U30N4WS 8,1(17,9)
ATV320U40N4WS 8,2(18,1)
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Boyutlar ve Agirliklar

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

IP66/IP65 Suruciiler - Cergeve Boyutu 4W(S)

ATV320U55N4WS, ATV320U75N4WS
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Katalog Numarasi

Kg (Ib) cinsinden agirlik

ATV320U55N4W, ATV320U75N4W

22 (48,5)

ATV320U55N4WS, ATV320U75N4WS

22,7 (50,0)
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Elektrik Verileri - Sirlici Glg¢ Siniflandirmalari

Elektrik Verileri - Surucu Guc¢ Siniflandirmalari

Tek fazl besleme gerilimi: 200 (-%15)...240 (+%10)V 50/60 Hz

Gl¢ ve Akim Siniflari

Katalog Numarasi ve Gergeve Nominal Gii¢ (1) | Gii¢ Kismi Beslemesi Sirici (cikig)
Boyuty Maks. Girig Akimi Goriiniir Maks. Nominal Maks.
Kuvvet Girig Akim (1) Gegici
200 240 Akimi (2) akim (1)
Vac'de Vac'de 3)
kW HP A A kVA A A A
ATV320U02M2B 1B
ATV320U02M2C 1C 0.18 0,25 34 2,8 0,7 9,6 1,5 2,3
ATV320U02M2W(S) 1w
ATV320U04M2B 1B
ATV320U04M2C 1C 0,37 0,5 6,0 5,0 1,2 9,6 3,3 5,0
ATV320U04M2W(S) 1w
ATV320U06M2C 1C
ATV320U06M2B 1B 0.55 0,75 7.8 6,6 1,6 9,6 3,7 5,6
ATV320U06M2W(S) 1w
ATV320U07M2B 1B
ATV320U07M2C 1C 0,75 1,0 10,1 8.5 2,0 9,6 4,8 7,2
ATV320U07M2W(S) 1w
ATV320U11M2B 2B
ATV320U11M2C 2C 1,1 1,5 13,6 11,5 2,8 19,1 6,9 10,4
ATV320U11M2W(S) 3w
ATV320U15M2B 2B
ATV320U15M2C 2C 1,5 2,0 17,6 14,8 3,6 19,1 8,0 12,0
ATV320U15M2W(S) 3w
ATV320U22M2B 2B
ATV320U22M2C 2C 2,2 3,0 23.9 20,1 4,8 19,1 11,0 16,5
ATV320U22M2W(S) 3w
(1) Anahtarlama frekansi 2...16 kHz arasindan ayarlanabilir, nominal degeri: 4 kHz.

Nominal degerden yliksek anahtarlama frekanslarinda galisma igin. Gl¢ dislrme surlcu (¢ikis) akimina uygulanmalidir,
sayfa 79. Bu durumda, asiri sicaklik artisi olusursa anahtarlama frekansi azaltilabilir.

(2) Maksimum besleme sebeke gerilimi igin, gli¢ acildiginda tepe akimi.

3) Siriict nominal akimin %150'sinde 60 sn'ye kadar ¢galismak tzere tasarlanmistir.
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Elektrik Verileri - Stirlicti Glg Siniflandirmalari Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

3 fazli besleme gerilimi: 200 (-%15)...240 (+%10)V 50/60 Hz

Gug ve Akim Siniflari

Katalog Numarasi ve Cergceve | Nominal Giig (1) Gii¢c Kismi Beslemesi Siiricu (cikis)
soyut Maks. Girig Akimi Goriintir Maks. Nominal Maks.
Kuvvet Girig Akim (1) Gegici
200 240 Akimi (2) akim (1)
Vac'de Vac'de (3)
kW HP A A kVA A A A
ATV320U02M3C 1C 0,18 0.25 2,0 1,7 0,7 9,6 1,5 2,3
ATV320U04M3C 1C 0,37 0,5 3,6 3,0 1,2 9,6 3,3 5,0
ATV320U06M3C 1C 0.55 0,75 4,9 42 1,7 9,6 3,7 5,6
ATV320U07M3C 1C 0,75 1,0 6,3 53 2,2 9,6 4,8 72
ATV320U11M3C 2C 1,1 1,5 8,6 7,2 3,0 9,6 6,9 10,4
ATV320U15M3C 2C 1,5 2,0 11,1 9,3 3,9 9,6 8,0 12,0
ATV320U22M3C 2C 2,2 3,0 14.9 12,5 5,2 9,6 1.0 16,5
ATV320U30M3C 3C 3,0 3,0 18,7 15.7 6,5 28.7 13,7 20,6
ATV320U40M3C 3C 4,0 5,0 23.8 19.9 8,3 28,7 17,5 23.6
ATV320U55M3C 4C 55 7,5 35.4 29,8 12.4 35.2 27,5 413
ATV320U75M3C 4C 7,5 10,0 453 38,2 15,9 35,2 33,0 49.5
ATV320D11M3C 5C 11,0 15,0 60.9 51.4 214 66,7 54,0 81.0
ATV320D15M3C 5C 15.0 20.0 79.7 67,1 27,9 66,7 66,0 99,0
(1) Anahtarlama frekansi 2...16 kHz arasindan ayarlanabilir, nominal degeri: 4 kHz.

Nominal degerden yiiksek anahtarlama frekanslarinda ¢alisma igin. Guc disurme surucl (gikis) akimina uygulanmalidir,
sayfa 79. Bu durumda, asiri sicaklik artisi olugursa anahtarlama frekansi azaltilabilir.

(2) Maksimum besleme sebeke gerilimi igin, glic acildiginda tepe akimi.

3) Surucl nominal akimin %150'sinde 60 sn'ye kadar ¢alismak lzere tasarlanmistir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Elektrik Verileri - Sirlici Glg¢ Siniflandirmalari

3 fazli besleme gerilimi: 380 (-%15)...500 (+10%) Vac 50/60 Hz

Gu¢ ve Akim Siniflari

Katalog Numarasi ve Cerceve Nominal Gii¢ (1) | Gii¢ Kismi Beslemesi Siiricii (cikig)
Boyut Maks. Girig Akimi Goriiniir Maks. Nominal Maks.
Kuvvet Girig Akim (1) Gegici
380 500Vac'd- Akimi (2) akim (1)
Vac'de e (3)
kW HP A A kVA A A A
ATV320U04N4B 1B
ATV320U04N4C 1C 0,37 0,5 2,1 1,6 1,4 10,0 1,5 2,3
ATV320U04N4W(S) 2W
ATV320U06N4B 1B
ATV320U06N4C 1C 0,55 0,75 2,8 2,2 1,9 10,0 1,9 2,9
ATV320U06N4W(S) 2w
ATV320U07N4B 1B
ATV320U07N4C 1C 0,75 1,0 3,6 2,7 2,3 10,0 2,3 3,5
ATV320U07N4W(S) 2W
ATV320U11N4B 1B
ATV320U11N4C 1C 1,1 1,5 5,0 3,8 3,3 10,0 3,0 4,5
ATV320U11N4W(S) 2W
ATV320U15N4B 1B
ATV320U15N4C 1C 1,5 2,0 6,5 4,9 4,2 10,0 4,1 6,2
ATV320U15N4W(S) 2W
ATV320U22N4B 2B
ATV320U22N4C 3C 2,2 3,0 8,7 6,6 57 10,0 55 8,3
ATV320U22N4W(S) 3W
ATV320U30N4B 2B
ATV320U30N4C 3C 3,0 3,0 11,1 8,4 7,3 10,0 7.1 10.7
ATV320U30N4W(S) 3W
ATV320U40N4B 2B
ATV320U40N4C 3C 4,0 5,0 13,7 10,5 9,1 10,0 9,5 14,3
ATV320U40N4W(S) 3W
ATV320U55N4+(S) 4. 55 7,5 20.7 14.5 12.6 27,6 14,3 215
ATV320U75N4+(S) 4. 75 10,0 26.5 18,7 16,2 27,6 17.0 255
ATV320D11N4- 5e 11,0 15,0 36.6 25.6 22,2 36.7 27,7 41.6
ATV320D15N4+ 5e 15,0 20,0 47.3 33,3 28,8 36,7 33,0 49,5
1) Anahtarlama frekansi 2...16 kHz arasindan ayarlanabilir, nominal degeri: 4 kHz:

Nominal degerden ylksek anahtarlama frekanslarinda galisma igin. Gli¢ distrme surlcu (¢ikis) akimina uygulanmalidir,
sayfa 79. Bu durumda, asiri sicaklik artisi olugursa anahtarlama frekansi azaltilabilir.

(2) Maksimum besleme sebeke gerilimi icin, gic¢ acildiginda tepe akimi.

3) Sdrict nominal akimin %150'sinde 60 sn'ye kadar galismak Uizere tasarlanmistir.
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Elektrik Verileri - Stirlicti Glg Siniflandirmalari Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

3 fazli besleme gerilimi: 525 (-%15) ...600 (+10%) Vac 50/60 Hz

Gug ve Akim Siniflari

Katalog Numarasi ve Gergceve | Nominal Giig (1) Gii¢ Kismi Beslemesi Sirucii (cikig)
soyut Maks. Girig Akimi Goriintir Maks. Nominal Maks.
Kuvvet Girig Akim (1) Gegici
525 600 Vac'd- Akimi (2) akim (1)
Vac'de e (3)
kW HP A A kVA A A A
ATV320U07S6C 2C 0,75 1,0 1,5 1,4 1,5 12,0 1,7 2,6
ATV320U15S6C 2C 1,5 2,0 2,6 2,4 2,5 12,0 2,7 4,1
ATV320U22S6C 3C 2,2 3,0 3,7 3,2 34 12,0 3,9 5,9
ATV320U40S6C 3C 4,0 5,0 6,5 58 6,0 12,0 6,1 9,2
ATV320U55S6C 4C 5,5 75 8,4 75 7.8 33.1 9.0 13,5
ATV320U75S6C 4C 7,5 10,0 11.6 10,5 10.9 33,1 11,0 16,5
ATV320D11S6C 5C 11,0 15,0 15.8 14,1 14,7 44.0 17,0 25,5
ATV320D15S6C 5C 15.0 20,0 221 20,1 20.9 44,0 22.0 33,0
1) Anahtarlama frekansi 2...16 kHz arasindan ayarlanabilir, nominal degeri: 4 kHz:

Nominal degerden ylksek anahtarlama frekanslarinda calisma igin. Glc dustrme surlcu (¢ikis) akimina uygulanmalidir,
sayfa 79. Bu durumda, asiri sicaklik artisi olusursa anahtarlama frekansi azaltilabilir.

(2) Maksimum besleme sebeke gerilimi igin, gi¢ acildiginda tepe akimi.

3) Sirtict nominal akimin %150'sinde 60 sn'ye kadar ¢alismak tizere tasarlanmistir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Elektrik Verileri - Yukar Akis Koruma Cihazi

Bu Kisimda Neler Var

[T 1 PP 53
Olast KiSA DEVIE AKIMI......uiiiiieeii ittt et e e e e e e e e e e e e 55
IEC Tipi Devre Kesici — muhafazall..............oooiiii e 58
IEC Tipi Devre Kesici — duvara monte..............ovevivieiiiiieiii e 62
IEC Sigortalari — muhafazall ..o 65
IEC Sigortalari — duvara monte ...........cooeieiiiiiiiiii e 68
UL Devre Kesiciler ve Sigortalar .............coooiiiiiiiiiiiiis e 72
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Giris Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Giris
Genel Bakig

AATEHLIKE

ASIRI AKIMLARDAN YETERSIZ KORUNMA YANGIN YA DA PATLAMAYA
YOL ACABILIR

* Dogru anma deg@erine sahip asiri akim koruma cihazlari kullanin.
» Belirtilen sigortalari/devre kesicileri kullanin.

+ Uriini olasi kisa devre akim sinifi (kisa devre sirasinda gegcen akim)
belirtilen izin verilen maksimum degeri asan bir ana sebekeye baglamayin.

* Akis yukari sebeke sigortalari ve kesitleri ile sebeke kablolarinin
uzunluklarinin anma degerleri belirlenirken olasi gerekli minimum kisa devre
akimini dikkate alin. Akis Yukari Cihaz kismina basvurun.

*  Minimum gerekli uyumlu kisa devre akimi (Isc) kullanilamiyorsa trafonun
glcund artirin veya kablolarin uzunlugunu azaltin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

IEC uygunlugu icin degerler ve Urlnler, mevcut kilavuzda belirtiimistir. Bkz. Olasi
Kisa Devre Bolimu, sayfa 55.

UL/CSA uygunlugu icin de@erler ve Urunler, Urtnle birlikte verilen ATV320
Baslarken Eki NVE21763 iginde belirtilmistir.

Genel

» Siriciye dahili kisa devre durumunda striclyle ilgili Kisa Devre Koruma
Cihazi (SCPD) yukari akig kurulumunu korumaya yardimci olacaktir ve
surlcuye ve ¢evredeki alana verilen hasar azaltilr.

« Sdrucuyle ilgili SCPD, Elektrik Strucu Sisteminin glivenligini saglamaya
yardimci olmak i¢in zorunludur.

Elektrik yalitimi i¢in yerel diizenleme ile yukari akis brangman devre
korumasina ek olarak gelir.

» Sirdcinin dahili kisa devre gibi bir hata durumu algilanmasi durumunda
SCPD hasari hafifletecektir.

» SCPD asagidaki her iki 6zelligi de hesaba katmalidir...
o maksimum uyumlu kisa devre akimi
o minimum gerekli uyumlu kisa devre akimi (Isc).

Minimum gerekli uyumlu kisa devre akimi (Isc) kullanilamiyorsa trafonun gictni
artirin veya kablolarin uzunlugunu azaltin

Diger durumlarda, Kisa Devre Koruma Cihazinin (SCPD) belirli segimi igin
Schneider Electric Musteri Hizmetleri Merkezi'ne (CCC) www.se.com/CCC
basvurun.

Not: Elektronik gig ¢ikisi kisa devre koruma devresi sunun igin gereksinimleri
karsilar: IEC 60364-4-41:2005/AMD1 — Madde 411.
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https://www.se.com/en/download/document/NVE21763
https://www.se.com/CCC

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Giris

Kablolama Semasi

Bu diyagram suricuyle ilgili SCPD turleri, Devre kesici ve Sigorta baglantisi ile
kurulum 6rnegini gosterir.

oL UL
L

SH[(1) D] (1)

(1) Stiriicii
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Olasi Kisa Devre Akimi

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Olasi Kisa Devre Akimi

Hesaplama

Olasi kisa devre akimi Suriici baglanti noktalarinda hesaplanmalidir.

www.se.com/en/product-range-presentation/61013-ecodial-advance-calculation/
adresinde bulunan Schneider Electric araci Ecodial Advance Calculation'l

kullanmanizi 6neririz:

Asagidaki denklemler, Suricu baglanti noktalarinda simetrik tg¢ fazli olasi kisa
devre akimini (Isc) tahmin etmeye izin verir.

Uz
Xt=—-usc
Sn
Zcc = \/ prgtR (Xt + Xcd + Xf)°
Isc = v
J3 Zcc
Isc Simetrik Ug¢ fazl olasi kisa devre akimi (kA)
Xt Trafo reaktans
u Trafonun hig ylik faz-faz voltaji yok (V)
Sn Gorunen trafo giict (kVA)
usc Kisa devre voltaji, trafo veri sayfasina gore (%)
Zcc Toplam kisa devre empedansi (mQ)
P Konduiktor 6z direnci 6rn. Cu: 0,01851 mQ.mm
1 Konduktér uzunlugu (mm)
S Konduktor kablo kesiti (mm?2)
Xc Kondliktor gizgisel reaktansi (0,0001 mQ/mm)

Rf, Xf  Hat filtresinin direng ve reaktansi (mQ) , sayfa 57
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https://www.se.com/en/product-range-presentation/61013-ecodial-advance-calculation

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Olasi Kisa Devre Akimi

Bakir Kabloyla Hesaplama Ornegi (hat filtresi olmadan)

Trafo U Kablo Capraz Isc m(ft) cinsinden kablo uzunluguna baghdir
400 Vac | Kesiti
50 Hz Usc 10 20 40 80 100 160 200 320
(33) (66) (131) (262) (328) (525) (656) (1.050)
kVA % mm2 (AWG) kA kA kA kA kA kA kA kA
100 4 2,5(14) 23 1.4 0,8 0.4 0,3 0.2 0,2 0.1
4(12) 2,9 2.0 1,2 0,6 0.5 0,3 0.2 0,2
6(10) 3,2 2,6 1.6 0,9 0,7 0,5 0.4 0,2
10 (8) 3,4 3,1 2,3 1.4 1,2 0,8 0,6 0,4
25 (4) 3.5 3,4 3,1 2,5 2,2 1,6 1,4 0,9
50 (0) 3,5 3,5 3,3 3,0 2,8 2,3 21 1,5
70 (00) 3,5 3,5 3.4 3,1 29 2,6 2,3 1,8
120 (250 MCM) 3,6 3,5 3,4 3,2 3,1 2,8 2,6 21
250 4 6 (10) 5,7 3,4 1,8 0,9 0,7 0,5 0.4 0,2
10 (8) 71 5.0 29 1,5 1,2 0,8 0,6 0,4
25 (4) 8,4 74 5,5 3,4 2,8 1,8 1,5 0,9
50 (0) 8.6 8,1 7.0 5.2 4,5 3,2 2.7 1,8
70 (00) 8,6 8.2 7,3 5,8 5,2 3,9 3,3 2,3
120 (250 MCM) 8,7 8,3 7,6 6.5 6,0 4,8 4,2 3,0
400 4 6 (10) 6.6 3,6 1,8 0,9 0,7 0,5 0.4 0,2
10 (8) 9,2 5,6 3,0 1,5 1,2 0,8 0,6 0,4
25 (4) 12 9,9 6,5 3,6 29 1.9 1,5 1.0
50 (0) 13 12 9,3 6,1 51 3,4 2,8 1,8
70 (00) 13 12 10 7,2 6,2 4,4 3,6 2,4
120 (250 MCM) 13 13 11 8,6 7,6 57 4.9 3,4
800 6 6 (10) 6,9 3.7 1,9 0,9 0,7 0,5 0.4 0,2
10 (8) 10 5,8 3,0 1,5 1,2 0,8 0,6 0,4
25 (4) 15 11 6,9 3,7 3,0 1,9 1,5 1.0
50 (0) 17 15 11 6,5 5,4 3,5 29 1,8
70 (00) 17 15 12 7.9 6,7 4,6 3,7 2,4
120 (250 MCM) 17 16 13 9.8 8,6 6,2 5,2 3,5
1000 6 6 (10) 71 3,7 1,9 0,9 0,7 0,5 0.4 0,2
10 (8) 11 6,0 3,1 1,5 1,2 0,8 0,6 0,4
25 (4) 18 12 71 3,7 3,0 1,9 1,5 1.0
50 (0) 21 17 12 6,7 55 3,6 29 1,8
70 (00) 21 18 13 8,4 7,0 4,7 3,8 2,4
120 (250 MCM) 22 19 16 11 9,3 6,5 54 3,6
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Olasi Kisa Devre Akimi

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Ek Hat Filtresi Se¢enegi

Kurulum igin bir hat reaktdru veya pasif harmonik fitre gibi bir hat girisi filtresi
segenegi gerekiyorsa minimum kaynagin olasi kisa devre akimi ézelligi strtcu
baglanti noktasina azaltilir ve asagidaki tabloda verilen empedans degerleriyle
(bkz. Hesaplama, sayfa 55) ile tahmin edilecektir.

Sonra, suriclye gére SCPD turl secilecektir. Hic secim yoksa Schneider Electric
Miusteri Hizmetleri Merkezi'ne (CCC) www.se.com/CCC bagvurulmalidir.

EMC filtre serisinin ana kaynagin minimum olasi kisa devre alimi 6zelliginde hig
Onemli etkisi yoktur.

Hat segenegiyle, Isc, trafodan ve kablodan bagimsiz maksimum degere
sinirlanacaktir. Bu yiizden asagidaki denklemler minimum olasi kisa devre
akim o6zelligini tahmin etmek igin kullanilacaktir.

10mMQ<Xf <400mQ = ISCpaxi (KA) =4.7 —0.7 - Log (Xf)
400mQ < Xf<2000mQ = Isc,,, (kA)=2.05-0.26-Log(Xf)

Log: Dogal logaritma

Giris Sok Bobini Filtreleri Empedans Degerleri

Giris Sok Bobini Filtresi mQ olarak Xf
VZ1L004M010, VW3A4551 700
VZ1L007UM50, VW3A4552 300
VZ1L018UM20, VW3A4553 100
VW3A4554 70
VW3A4555 30
VW3A4556 20
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari IEC Tipi Devre Kesici — muhafazali

IEC Tipi Devre Kesici — muhafazali

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA YANGIN TEHLIKESI

Bransman devresi koruyucu cihazin agilmasi hatali bir akimin kesildiginin
g0stergesi olabilir.

« Akim tasiyan pargalar ile kontrol cihazinin diger bilesenleri incelenmeli ve
hasarlilar ise degistiriimelidir.

» Asin yUk rélesinin akim elemani yanarsa tim asir1 yuk rolesi degistiriimelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Fonksiyon

Devre kesici, 3 islevselligi topladigindan sigorta baglantisina karsi gelismis
Ozellikler saglar:

+ kilitli yalitim,
» anahtar (tam yuk kesintisi),
» degistirme olmadan asagi akis kisa devre korumasi.

Kisa Devre Akimi Derecelendirmeleri: Se¢im Tablosu

Not:

» Sdrucudeki integral kati hal kisa devre korumasi, brangman devresi korumasi
saglamaz. Brangsman devresi korumasi yerel kurallara uygun olarak
saglanmalidir.

« Surucunidn gikisinda 100 kA kesinti derecelendirmesi bulunur. Stricinin
¢ikisinda kisa devre olmasina dayali bir derecelendirme saglamanin yani
sira, bu kisa devre akim degerleri strtict dahili bilesenlerinin kisa devresiyle
elde edilmistir. Bu derecelendirmeler kisa devre korumasinin dogru
koordinasyonunu saglar.

Not: Yukaridaki tablodan olasi minimum gerekli kisa devre akimi (Isc) degeri
Hesaplama kismi, sayfa 55 iginde tahmin edilen degerden dusuktir.
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IEC Tipi Devre Kesici — muhafazali

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

240 Vac tek fazh (50/60 Hz)

Not: Maksimum _ Z2  derecelendirmeyle _Z1__ile korundugunda en fazla
rms simetrik kiloAmper, maksimum 240 Vac Volt ileten bir devrede
kullanima uygundur.

_X

Devre kesiciler asagidaki tabloya gére SCPD olarak segilebilir:

Siiriicii Katalog PowerPacT SCCR Tesys GV / Irm SCCR Minimum Muhafaza
Numarasi (a) Katalog ComPact Hacmi
Numarasi (b) | (X) Katalog (X
numarasi
(21, Z2) Min Maks. (A) Min Maks. (L) (ing3)
(21, 22)
(A) (kA) (A) (kA)
ATV320U02M2+ Bel 36015 1500 5 GV2L08 51 100 5 53 3223
ATV320U04M2+ Bel 36015 1500 5 GV2L10 78 200 5 53 3223
ATV320U06M2+ Bel 36015 1500 5 GV2L14 138 300 5 53 3223
ATV320U07M2 BelL36020 1500 5 GV2L16 170 300 5 53 3223
ATV320U11M2- BelL36020 1500 5 GV2L16 170 300 5 53 3223
ATV320U15M2+ Bel36030 1500 5 GV2L20 223 400 5 53 3223
ATV320U22M2- BeL36035 1700 5 GV2L22 327 600 5 53 3223

25 kA icin D, 65 kA icin G, 100 kA igin J, 100 kA icin L, 100 kA icin R.

NOT: (a): Katalog Numarasi adlandirmalari: e = kitap form faktor surtcdleri igin B ve kompakt form faktorli strticiler igin C.

NOT: (b): PowerPacT Katalog Numarasi hakkinda: 240 V araligi igin, tamamlanmasi gereken referanslarda e semboliinii devre
kesicinin kesme performansina karsilik gelen harfle degistirin:
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari IEC Tipi Devre Kesici — muhafazali

240 Vac uc fazh (50/60 Hz)

Not: Maksimum _ Z2 derecelendirmeyle _ Z1 __ile korundugunda en fazla
__ X __rms simetrik kiloAmper, maksimum 240 Vac Volt ileten bir devrede

kullanima uygundur.

Devre kesiciler asagidaki tabloya gére SCPD olarak segilebilir:

Siiriicii Katalog PowerPacT SCCR Tesys GV / Irm SCCR Minimum Muhafaza
Numarasi Katalog ComPact Hacmi

Numarasi (a) | (X) Katalog (X)

numarasi
(21, Z2) Min Maks. (A) Min Maks. (L) (ing3)
(21, Z2)
(A) (kA) (A) (kA)

ATV320U02M3C BelL36015 1500 5 GV2L07 33,5 100 5 53 3223
ATV320U04M3C BelL36015 1500 5 GV2L08 51 100 5 53 3223
ATV320U06M3C BelL36015 1500 5 GV2L10 78 200 5 53 3223
ATV320U07M3C BelL36015 1500 5 GV2L14 138 300 5 53 3223
ATV320U11M3C Bel36015 1500 5 Gv2L14 138 300 5 53 3223
ATV320U15M3C Bel36015 1500 5 GV2L16 170 300 5 53 3223
ATV320U22M3C Bel.36020 1500 5 GV2L20 223 400 5 53 3223
ATV320U30M3C Bel 36020 1500 5 GV2L22 327 600 5 53 3223
ATV320U40M3C BelL36030 1500 5 GV2L22 327 600 5 53 3223
ATV320U55M3C Bel 36040 1700 22 GV3L40 560 900 22 53 3223
ATV320U75M3C BeL36050 1700 22 GV3L50 700 1100 22 53 3223
ATV320D11M3C BelL36070 3000 22 GV3L65 910 1800 22 53 3223
ATV320D15M3C Bel.36090 3000 22 GV3L80 1100 2300 22 53 3223

NOT: (a): PowerPacT Katalog Numarasi hakkinda: 240 V araligi igin, tamamlanmasi gereken referanslarda e semboliinii devre
kesicinin kesme performansina karsilik gelen harfle degistirin:

25 kA i¢in D, 65 kA i¢in G, 100 kA icin J, 100 kA igin L, 100 kA igin R.
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IEC Tipi Devre Kesici — muhafazali Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

415 Vac uc fazh (50/60 Hz)

Not: Maksimum _ Z2  derecelendirmeyle _Z1__ile korundugunda en fazla
__X_rms simetrik kiloAmper, maksimum 415 Vac Volt ileten bir devrede

kullanima uygundur.

Devre kesiciler asagidaki tabloya gére SCPD olarak segilebilir:

Siiriicii Katalog PowerPacT SCCR Tesys GV / Irm SCCR Minimum Muhafaza
Numarasi (a) Katalog ComPact Hacmi
Numarasi (b) | (X) Katalog (X)
numarasi
(21, 22) Min Maks. (A) Min Maks. (L) (ing3)
(21, Z2)
(A) (kA) (A) (kA)
ATV320U04N4+ Bel 36015 1500 5 GV2L07 33,5 100 5 53 3223
ATV320U06N4+ Bel 36015 1500 5 GV2L08 51 100 5 53 3223
ATV320UQ7N4e Bel 36015 1500 5 GV2L08 51 100 5 53 3223
ATV320U11N4 BelL36015 1500 5 GV2L10 78 200 5 53 3223
ATV320U15N4e BelL36015 1500 5 GV2L14 138 300 5 53 3223
ATV320U22N4- BelL36015 1500 5 GV2L14 138 300 5 53 3223
ATV320U30N4e BelL36015 1500 5 GV2L16 170 300 5 53 3223
ATV320U40N4- Bel 36015 1500 5 GV2L16 170 300 5 53 3223
ATV320U55N4 Bel36020 1500 22 GV2L22 327 600 22 53 3223
ATV320U75N4. Bel36030 1500 22 GV2L32 416 700 22 53 3223
ATV320D11N4-. Bel36040 1700 22 GV3L40 560 900 22 53 3223
ATV320D15N4+ Bel 36050 1700 22 GV3L50 700 1100 22 53 3223

NOT: (a): Katalog Numarasi adlandirmalari: e = kitap form faktori striculeri icin B ve kompakt form faktorli surdculer igin C.

NOT: (b): PowerPacT Katalog Numarasi hakkinda: 240 V araligi igin, tamamlanmasi gereken referanslarda e sembollinii devre
kesicinin kesme performansina karsilik gelen harfle degistirin:

18 kA icin D, 35 kA igin G, 65 kA icin J, 100 kA igin L, 100 kA i¢in R.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari IEC Tipi Devre Kesici — duvara monte

IEC Tipi Devre Kesici — duvara monte

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA YANGIN TEHLIKESI

Bransman devresi koruyucu cihazin agilmasi hatali bir akimin kesildiginin
g0stergesi olabilir.

« Akim tasiyan pargalar ile kontrol cihazinin diger bilesenleri incelenmeli ve
hasarlilar ise degistiriimelidir.

» Asin yUk rélesinin akim elemani yanarsa tim asir1 yuk rolesi degistiriimelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Fonksiyon

Devre kesici, 3 islevselligi topladigindan sigorta baglantisina karsi gelismis
Ozellikler saglar:

+ kilitli yalitim,
» anahtar (tam yuk kesintisi),
» degistirme olmadan asagi akis kisa devre korumasi.

Kisa Devre Akimi Derecelendirmeleri: Se¢im Tablosu

Not:

» Sdrucudeki integral kati hal kisa devre korumasi, brangman devresi korumasi
saglamaz. Brangsman devresi korumasi yerel kurallara uygun olarak
saglanmalidir.

« Surucunidn gikisinda 100 kA kesinti derecelendirmesi bulunur. Stricinin
¢ikisinda kisa devre olmasina dayali bir derecelendirme saglamanin yani
sira, bu kisa devre akim degerleri strtict dahili bilesenlerinin kisa devresiyle
elde edilmistir. Bu derecelendirmeler kisa devre korumasinin dogru
koordinasyonunu saglar.

Not: Yukaridaki tablodan olasi minimum gerekli kisa devre akimi (Isc) degeri
Hesaplama kismi, sayfa 55 iginde tahmin edilen degerden dusuktir.
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IEC Tipi Devre Kesici — duvara monte

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

240 Vac tek fazh (50/60 Hz)

Not: Maksimum _ Z2  derecelendirmeyle _Z1__ile korundugunda en fazla
__X_rms simetrik kiloAmper, maksimum 240 Vac Volt ileten bir devrede

kullanima uygundur.

Devre kesiciler asagidaki tabloya gére SCPD olarak segilebilir:

Siiriicii Katalog PowerPacT SCCR Tesys GV / Irm SCCR
Numarasi Katalog Numarasi ComPact Katalog

(a) x) numarasi (X)

(21, 22) Min Maks. (21, Z2) (A) Min Maks.

(A) (kA) (A) (kA)

ATV320U02M2W/(S) Bel 36015 1500 5 GVv2L08 51 100 5
ATV320U04M2W(S) Bel 36015 1500 5 GV2L10 78 200 5
ATV320U06M2W(S) Bel 36015 1500 5 Gv2L14 138 300 5
ATV320U07M2W(S) Bel 36020 1500 5 GV2L16 170 300 5
ATV320U11M2W(S) Bel 36020 1500 5 GV2L16 170 300 5
ATV320U15M2W(S) Bel36030 1500 5 GV2L20 223 400 5
ATV320U22M2W/(S) Bel 36035 1700 5 Gv2L22 327 600 5

25 kA igin D, 65 kA igin G, 100 kA i¢in J, 100 kA icin L, 100 kA igin R.

NOT: (a): PowerPacT Katalog Numarasi hakkinda: 240 V aralidi igin, tamamlanmasi gereken referanslarda e semboliinii devre
kesicinin kesme performansina kargilik gelen harfle degistirin:

415 Vac uc fazh (50/60 Hz)

Not: Maksimum _ Z2  derecelendirmeyle _Z1__ile korundugunda en fazla
X_rms simetrik kiloAmper, maksimum 415 Vac Volt ileten bir devrede

kullanima uygundur.

Devre kesiciler asagidaki tabloya gére SCPD olarak segilebilir:

Siiriicii Katalog Numarasi PowerPacT SCCR Tesys GV / Irm SCCR

Katalog ComPact Katalog

Numarasi (a) (X) numarasi (X)

(21, 22) Min Maks. (21, 22) (A) Min Maks.

(A) (kA) (A) (kA)

ATV320U04N4W(S) Bel 36015 1500 5 GV2L07 33,5 100 5
ATV320U06N4W(S) Bel.36015 1500 5 GV2L08 51 100 5
ATV320U07N4W(S) Bel.36015 1500 5 GV2L08 51 100 5
ATV320U11N4W(S) Bel 36015 1500 5 GV2L10 78 200 5
ATV320U15N4W(S) Bel.36015 1500 5 GV2L14 138 300 5
ATV320U22N4W(S) Bel.36015 1500 5 GV2L14 138 300 5
ATV320U30N4W(S) Bel 36015 1500 5 GV2L16 170 300 5
ATV320U40N4W(S) Bel.36015 1500 5 GV2L16 170 300 5
ATV320U55N4W(S) Bel 36020 1500 22 GV2L22 327 600 22
ATV320U75N4W(S) Bel.36030 1500 22 GV2L32 416 700 22

NOT: (a): PowerPacT Katalog Numarasi hakkinda:

kesicinin kesme performansina kargilik gelen harfle degistirin:

18 kA icin D, 35 kA icin G, 65 kA icin J, 100 kA icin L, 100 kA icin R.

240 V araligi igin, tamamlanmasi gereken referanslarda e semboliini devre
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari IEC Tipi Devre Kesici — duvara monte

415 Vac uc fazh (50/60 Hz), duvara montaj sabitleme kiti ile

Not: Maksimum _ Z2 derecelendirmeyle _ Z1 __ile korundugunda en fazla
__X__rms simetrik kiloAmper, maksimum 415 Vac Volt ileten bir devrede

kullanima uygundur.

Devre kesiciler asagidaki tabloya gére SCPD olarak segilebilir:

Siiriicii Katalog Duvara montaj | PowerPacT SCCR Tesys GV / Irm SCCR
Numarasi sabitleme Kkiti Katalog ComPact
Numarasi (a) (X) Katalog (%)
numarasi
(21, 22) Min Maks. (A) Min Maks.
(21, Z2)
(A) (kA) (A) (kA)
ATV320U04N4C VW3A95812 BelL36015 1500 5 GV2L07 33,5 100 5
ATV320U06N4C VW3A95812 BelL36015 1500 5 GV2L08 51 100 5
ATV320U07N4C VW3A95812 BelL36015 1500 5 GV2L08 51 100 5
ATV320U11N4C VW3A95812 Bel 36015 1500 5 GV2L10 78 200 5
ATV320U15N4C VW3A95812 Bel.36015 1500 5 Gv2L14 138 300 5
ATV320U22N4C VW3A95814 Bel.36015 1500 5 GV2L14 138 300 5
ATV320U30N4C VW3A95814 Bel36015 1500 5 GV2L16 170 300 5
ATV320U40N4C VW3A95814 Bel 36015 1500 5 GV2L16 170 300 5
ATV320U55N4C VW3A95816 Bel.36020 1500 22 GV2L22 327 600 22
ATV320U55N4B VW3A95817
ATV320U75N4C VW3A95816 Bel.36030 1500 22 GV2L32 416 700 22
ATV320U75N4B VW3A95817
ATV320D11N4C VW3A95818 BelL 36040 1700 22 GV3L40 560 900 22
ATV320D11N4B VW3A95819
ATV320D15N4C VW3A95818 BelL36050 1700 22 GV3L50 700 1100 22
ATV320D15N4B VW3A95819

NOT: (a): PowerPacT Katalog Numarasi hakkinda: 240 V aralidi i¢in, tamamlanmasi gereken referanslarda e semboliini devre
kesicinin kesme performansina karsilik gelen harfle degistirin:

18 kA igin D, 35 kA icin G, 65 kA igin J, 100 kA igin L, 100 kA igin R.
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IEC Sigortalari — muhafazali Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

IEC Sigortalari — muhafazali
Girig

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA YANGIN TEHLIKESI

Brangsman devresi koruyucu cihazin agilmasi hatali bir akimin kesildiginin
gOstergesi olabilir.

« Akim tagiyan parcalar ile kontrol cihazinin diger bilesenleri incelenmeli ve
hasarlilar ise degistirilmelidir.

* Asin yuk rélesinin akim elemani yanarsa tim asiri yik rélesi degistiriimelidir.
Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Not: DC bara ve/veya fren baglanti noktalari s6z konusu oldugunda, IEC 61800-
5-1 Bas 2.1 ile uyumlu olmasi igin yalnizca gR, gS veya aR sigortalarin
kullanilmasi zorunludur.

Kisa Devre Akimi Derecelendirmeleri: Se¢cim Tablosu

Not:

« Sdrucudeki integral kati hal kisa devre korumasi, brangman devresi korumasi
saglamaz. Brangsman devresi korumasi yerel kurallara uygun olarak
saglanmalidir.

» Sirdcinin ¢ikisinda 100 kA kesinti derecelendirmesi bulunur. Striiciiniin
cikisinda kisa devre olmasina dayali bir derecelendirme saglamanin yani
sira, bu kisa devre akim degerleri sirticu dahili bilegsenlerinin kisa devresiyle
elde edilmistir. Bu derecelendirmeler kisa devre korumasinin dogru
koordinasyonunu saglar.

Not: Yukaridaki tablodan olasi minimum gerekli kisa devre akimi (Isc) degeri
Hesaplama kismi, sayfa 55 iginde tahmin edilen degerden disuktr.

240 Vac Tek Fazl (50/60 Hz)

Not: Maksimum __Z2  derecelendirmeyle _Z1__ile korundugunda en fazla
X __rms simetrik kiloAmper, maksimum 240 Vac Volt ileten bir devrede

kullanima uygundur.

Gegerli sinirlama sigortalari asagidaki tabloya gére SCPD olarak segilebilir:

Siiriicii Katalog gG SCCR gR-gS- En kiicuik SCCR Minimum Muhafaza
Numarasi (a) aR boyut Hacmi
(21, Z2) (X) (0]
(Z1, 22)
Min Maks. Min Maks. (L) (ing3)
(A) (A)
(A) (kA) (A) (kA)
ATV320U02M2- 8 200 5 8 10x38 100 5 53 3223
ATV320U04M2- 12 300 5 12,5 10x38 200 5 53 3223
ATV320U06M2- 16 400 5 16 10x38 200 5 53 3223
ATV320U07M2 20 1000 5 20 10x38 200 5 53 3223
ATV320U11M2- 25 1000 5 25 10x38 300 5 53 3223
ATV320U15M2- 40 2000 5 40 000 500 5 53 3223
ATV320U22M2- 40 2000 5 40 000 500 5 53 3223

NOT: (a): Katalog Numarasi adlandirmalari: e = kitap form faktori siriculeri igin B ve kompakt form faktorli sirdculer igin C.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar IEC Sigortalari — muhafazal

240 Vac Ug Fazh (50/60 Hz)

Not: Maksimum _ Z2 derecelendirmeyle _Z1 _ile korundugunda en fazla
X__rms simetrik kiloAmper, maksimum 240 Vac Volt ileten bir devrede

kullanima uygundur.

Gegerli sinirlama sigortalar asagidaki tabloya gére SCPD olarak segilebilir:

Siriicii Katalog gG SCCR gR-gS- En kiigiik SCCR Minimum Muhafaza
Numarasi aR boyut Hacmi
(21, 22) (X) (X)
(Z1, Z2)
Min Maks. Min Maks. (L) (ing3)
(A) (A)

(A) (kA) (A) (kA)
ATV320U02M3C 4 200 5 4 10x38 100 5 53 3223
ATV320U04M3C 8 200 5 8 10x38 100 5 53 3223
ATV320U06M3C 10 300 5 10 10x38 100 5 53 3223
ATV320U07M3C 12 300 5 12,5 10x38 200 5 53 3223
ATV320U11M3C 16 400 5 16 10x38 200 5 53 3223
ATV320U15M3C 20 1000 5 20 10x38 200 5 53 3223
ATV320U22M3C 25 1000 5 25 10x38 300 5 53 3223
ATV320U30M3C 40 2000 5 40 14x51 500 5 53 3223
ATV320U40M3C 40 2000 5 40 14x51 500 5 53 3223
ATV320U55M3C 63 3000 22 63 22x58 1000 22 53 3223
ATV320U75M3C 80 4000 22 80 000 1500 22 53 3223
ATV320D11M3C 100 5500 22 100 000 1500 22 53 3223
ATV320D15M3C 125 6500 22 125 00 2000 22 53 3223
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IEC Sigortalari — muhafazali Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

415 Vac Ug Fazh (50/60 Hz)

Not: Maksimum _ Z2 derecelendirmeyle _ Z71 __ile korundugunda en fazla
X__rms simetrik kiloAmper, maksimum 415 Vac Volt ileten bir devrede

kullanima uygundur.

Gecerli sinirlama sigortalari asagidaki tabloya gére SCPD olarak segilebilir:

Siriicii Katalog | gG SCCR gR-gS-aR | En kiigiik SCCR Minimum Muhafaza Hacmi
Numarasi (a) boyut
(21, 22) (X) (21, 22) (X)
Min Maks. Min Maks. | (L) (ing3)
(A) (A)
(A) (kA) (A) (kA)
ATV320U04N4+ | 4 200 5 4 10x38 100 5 53 3223
ATV320U06N4+ | 8 200 5 8 10x38 100 5 53 3223
ATV320UQ07N4- | 8 200 5 8 10x38 100 5 53 3223
ATV320U11N4. 10 300 5 10 10x38 100 5 53 3223
ATV320U15N4e 12 300 5 12,5 10x38 200 5 53 3223
ATV320U22N4- 16 400 5 16 10x38 200 5 53 3223
ATV320U30N4+ | 20 1000 5 20 10x38 200 5 53 3223
ATV320U40N4. | 25 1000 5 25 10x38 300 5 53 3223
ATV320U55N4+ | 40 2000 22 40 14x51 500 22 53 3223
ATV320U75N4+ | 40 2000 22 40 14x51 500 22 53 3223
ATV320D11N4- 63 3000 22 63 000 1000 22 53 3223
ATV320D15N4- | 80 4000 22 80 000 1500 22 53 3223

NOT: (a): Katalog Numarasi adlandirmalari: e = kitap form faktori surtcdleri igin B ve kompakt form faktorli strticiler igin C.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar IEC Sigortalari — duvara monte

IEC Sigortalari — duvara monte
Girig

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA YANGIN TEHLIKESI

Brangsman devresi koruyucu cihazin agilmasi hatali bir akimin kesildiginin
gOstergesi olabilir.

« Akim tasiyan parcalar ile kontrol cihazinin diger bilesenleri incelenmeli ve
hasarlilar ise degistiriimelidir.

* Asiri yuk rélesinin akim elemani yanarsa tim asiri yUk rélesi degistirilmelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Not: DC bara ve/veya fren baglanti noktalari s6z konusu oldugunda, IEC 61800-
5-1 Bas 2.1 ile uyumlu olmasi icin yalnizca gR, gS veya aR sigortalarin
kullanilmasi zorunludur.

Kisa Devre Akimi Derecelendirmeleri: Se¢cim Tablosu

Not:

+ Sdrucudeki integral kati hal kisa devre korumasi, brangman devresi korumasi
saglamaz. Brangsman devresi korumasi yerel kurallara uygun olarak
saglanmalidir.

» Slricinin cikisinda 100 kA kesinti derecelendirmesi bulunur. Striictiniin
¢ikisinda kisa devre olmasina dayali bir derecelendirme saglamanin yani
sira, bu kisa devre akim deg@erleri sUrtict dahili bilegenlerinin kisa devresiyle
elde edilmistir. Bu derecelendirmeler kisa devre korumasinin dogru
koordinasyonunu saglar.

Not: Yukaridaki tablodan olasi minimum gerekli kisa devre akimi (Isc) degeri
Hesaplama kismi, sayfa 55 iginde tahmin edilen degerden dusuktdr.
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IEC Sigortalari — duvara monte Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

240 Vac Tek Fazli (50/60 Hz)

Not: Maksimum _ Z2  derecelendirmeyle _Z1__ile korundugunda en fazla
__X_rms simetrik kiloAmper, maksimum 240 Vac Volt ileten bir devrede

kullanima uygundur.

Gegerli sinirlama sigortalari asagidaki tabloya gére SCPD olarak segilebilir:

Siiriicii Katalog Duvar montaj kiti | gG SCCR gR-gS- En kiigiik SCCR
Numarasi aR boyut
(z1,22) | (X) (09
(21, Z2)
Min Maks. Min Maks.
(A) (A) (kA) (A) (A) (kA)
ATV320U02M2C VW3A95811 8 200 5 8 10x38 100 5
ATV320U02M2W(S) —
ATV320U04M2C VW3A95811 12 300 5 12,5 10x38 200 5
ATV320U04M2W(S) —
ATV320U06M2C VW3A95811 16 400 5 16 10x38 200 5
ATV320U06M2W(S) —
ATV320U07M2C VW3A95811 20 1000 5 20 10x38 200 5
ATV320U07M2W(S) —
ATV320U11M2C VW3A95812 25 1000 5 25 10x38 300 5
ATV320U11M2W(S) —
ATV320U15M2C VW3A95812 40 2000 5 40 000 500 5
ATV320U15M2W(S) —
ATV320U22M2C VW3A95812 40 2000 5 40 000 500 5
ATV320U22M2W(S) —
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar IEC Sigortalari — duvara monte

240 Vac Ug Fazh (50/60 Hz)

Not: Maksimum _ Z2 derecelendirmeyle _Z1 _ile korundugunda en fazla
X__rms simetrik kiloAmper, maksimum 240 Vac Volt ileten bir devrede

kullanima uygundur.

Gegerli sinirlama sigortalar asagidaki tabloya gére SCPD olarak segilebilir:

Siiriicii Katalog Duvar montaj kiti | gG SCCR gR-gS- En kiiciik SCCR
Numarasi aR boyut

(21,22) | (X) (X)

(21, 22)
Min Maks. Min Maks.

(A) (A) (kA) (A) (A) (kA)
ATV320U02M3C VW3A95811 4 200 5 4 10x38 100 5
ATV320U04M3C VW3A95811 8 200 5 8 10x38 100 5
ATV320U06M3C VW3A95811 10 300 5 10 10x38 100 5
ATV320U07M3C VW3A95811 12 300 5 12,5 10x38 200 5
ATV320U11M3C VW3A95813 16 400 5 16 10x38 200 5
ATV320U15M3C VW3A95813 20 1000 5 20 10x38 200 5
ATV320U22M3C VW3A95813 25 1000 5 25 10x38 300 5
ATV320U30M3C VW3A95815 40 2000 5 40 14x51 500 5
ATV320U40M3C VW3A95815 40 2000 5 40 14x51 500 5
ATV320U55M3C VW3A95816 63 3000 22 63 22x58 1000 22
ATV320U75M3C VW3A95816 80 4000 22 80 000 1500 22
ATV320D11M3C VW3A95818 100 5500 22 100 000 1500 22
ATV320D15M3C VW3A95818 125 6500 22 125 00 2000 22
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IEC Sigortalari — duvara monte Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

415 Vac Ug Fazh (50/60 Hz)

Not: Maksimum _ Z2 derecelendirmeyle _ Z71 __ile korundugunda en fazla
X__rms simetrik kiloAmper, maksimum 415 Vac Volt ileten bir devrede

kullanima uygundur.

Gecerli sinirlama sigortalari asagidaki tabloya gére SCPD olarak segilebilir:

Siiriicii Katalog Duvar montaj kiti | gG SCCR gR-gS- En kiiciik SCCR
Numarasi aR boyut
(21,22) | (X (X)
(21, Z2)
Min Maks. Min Maks.
(A) (A) (kA) (A) (A) (kA)
ATV320U04N4C VW3A95812 4 200 5 4 10x38 100 5
ATV320U04N4W(S) —
ATV320U06N4C VW3A95812 8 200 5 8 10x38 100 5
ATV320U06N4W(S) —
ATV320U07N4C VW3A95812 8 200 5 8 10x38 100 5
ATV320U07N4W(S) —
ATV320U11N4C VW3A95812 10 300 5 10 10x38 100 5
ATV320U11N4W(S) —
ATV320U15N4C VW3A95812 12 300 5 12,5 10x38 200 5
ATV320U15N4W(S) —
ATV320U22N4C VW3A95814 16 400 5 16 10x38 200 5
ATV320U22N4W(S) —
ATV320U30N4C VW3A95814 20 1000 5 20 10x38 200 5
ATV320U30N4W(S) —
ATV320U40N4C VW3A95814 25 1000 5 25 10x38 300 5
ATV320U40N4W(S) —
ATV320U55N4C VW3A95816 40 2000 22 40 14x51 500 22
ATV320U55N4B VW3A95817
ATV320U55N4W(S) —
ATV320U75N4C VW3A95816 40 2000 22 40 14x51 500 22
ATV320U75N4B VW3A95817
ATV320U75N4W(S) —
ATV320D11N4C VW3A95818 63 3000 22 63 000 1000 22
ATV320D11N4B VW3A95819
ATV320D15N4C VW3A95818 80 4000 22 80 000 1500 22
ATV320D15N4B VW3A95819

NVE41289TR — 06/2023 71



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

UL Devre Kesiciler ve Sigortalar

UL Devre Kesiciler ve Sigortalar

Referans Belge

UL Sigorta ve devre kesici bilgileri, ATV320 Baslarken i¢in Eki (SCCR)
(NVE21777) iginde verilmistir.

Tamamlayici Bilgiler

Asagdidaki tabloda surtcu ve ilgili devre kesiciye bagli olasi minimum gerekli
kisa devre akimi (Isc) gosterilmektedir.

ATV320 Siiriiciileri Katalog Numarasi

Devre Kesiciler

PowerPact Min. Isc GV-P Min. Isc
200...240 Vac 380...500 Vac 525...600 Vac() (A) (A)
ATV320U02M2+(S) ATV320UQ7N4+(S) - H-L36015 1500 GV2P08 100
ATV320U02M3C ATV320U11N4+(S)
ATV320U04M3C
ATV320U04M2+(S) ATV320U15N4+(S) - H<L36015 1500 GV2P10 200
ATV320U06M3C
ATV320U07M3C
- ATV320U04N4+(S) - H<L36015 1500 GV2P07 100
ATV320U06N4+(S)

- ATV320U40N4- ATV320U07S6C HL36015 1500 GV3P13 300

ATV320U15S6C

ATV320U22S6C

ATV320U40S6C
ATV320U06M2+(S) ATV320U22N4+(S) - H<L36015 1500 GV2P14 300
ATV320U11M3C ATV320U30N4+(S)
ATV320U15M3C
ATV320U07M2+(S) - - H<L36015 1500 GV2P16 300
ATV320U11M2+(S) - - HL36020 1500 GV2P16 300
ATV320U22M3C
ATV320U15M2« - - H-L36030 1500 GV2P20 400
ATV320U30M3C - - H-L36020 1500 GV2P20 400
ATV320U40M3C - - HL36030 1500 GV2P21 600
ATV320U22M2+(S) - - HL36035 1700 GV2P32 700
- ATV320U55N4+(S) - HL36020 1500 GV3P18 400
- - ATV320U55S6S HL36025 1500 GV3P13 300
- - ATV320U75S6C HL36030 1500 GV3P18 400
- ATV320U75N4+(S) - H<L36030 1500 GV3P25 700
- ATV320D11N4- - HL36040 1700 GV3P32 700
- - ATV320D11S6C HeL36045 1700 GV3P25 700
ATV320U55M3C - - H<L36040 1700 GV3P40 900
- ATV320D15N4- - HL36050 1700 GV3P40 900
- - ATV320D15S6C H-L36060 3000 GV3P32 700
ATV320U75M3C - - H-L36050 1700 GV3P50 1100
ATV320D11M3C - - HL36070 3000 GV3P65 1800
ATV320D15M3C - - HL36090 3000 GV4PB80S 6000

(1) Yalnizca giris sok bobini ile
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https://www.se.com/en/download/document/NVE21777

UL Devre Kesiciler ve Sigortalar

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Asagidaki tabloda surlci ve UL248-8'e gore ilgili sinif J sigortaya bagli olasi
minimum gerekli kisa devre akimi (Isc) gosterilmektedir.

Katalog Numarasi Sinif J Sigorta Minimum Isc
- UL248-8

200...240 Vac 380...500 Vac 525...600 Vac(*) (A) (A)

ATV320U02M3C - - 5 300

- ATV320U04N4+(S) ATV320U07S6C 6 300
ATV320U06N4+(S) ATV320U15S6C
ATV320U07N4+(S)

ATV320U02M2+(S) - - 7 500

ATV320U04M3C

- - ATV320U22S6C 10 500

- ATV320U11N4+(S) - 12 500
ATV320U15N4+(S)

ATV320U04M2+(S) ATV320U22N4+(S) ATV320U40S6C 15 500

ATV320U06M3C

ATV320U07M3C

- ATV320U30N4+(S) - 17.5 500

- - ATV320U55S6C 20 500

ATV320U06M2+(S) ATV320U40N4+(S) ATV320U75S6C 25 1000

ATV320U07M2+(S)

ATV320U11M2+(S)

ATV320U11M3C

ATV320U15M3C

ATV320U22M3C

- - ATV320D11S6C 35 1500

ATV320U15M2+(S) ATV320U55N4+(S) - 40 1500
ATV320U75N4+(S)

ATV320U22M2+(S) - ATV320D15S6C 45 2000

ATV320U30M3C

ATV320U40M3C

ATV320U55M3C ATV320D11N4e - 60 2000
ATV320D15N4.

ATV320U75M3C - - 70 2000

ATV320D11M3C - - 100 2500

ATV320D15M3C
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Surucu Montaji

Bu Kisimda Neler Var
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Montaj Kosullari Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Montaj Kosullari

Baslamadan Once

AATEHLIKE

YANGIN VEYA ELEKTRIK GARPMASI TEHLIKESI

Acik tip Grin yangin tehlikelerini kapsamli olarak azaltmaz ve tehlikeli yukli
parcalar ile dogrudan temasa karsl koruma saglar.

« Urlini, yangin ve elektrik garpmasina karsi uygun koruma saglayan
tamamlayici bir muhafazaya takin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

YANGIN RiSKi

Aygit yalnizca beton veya diger yanici olmayan yuzeyler Gzerine monte etmek
igin uygundur.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

iletken yabanci nesneler parazit gerilimine neden olabilir.

AATEHLIKE

ELEKTRIK CARPMASI VE/VEYA TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN
CALISMASI

+ Talas, vida veya tel kirpigi gibi yabanci maddelerin Urinin igine girmesini
Onleyin.

» Tortu ve nemden sakinmak i¢in conta ve kablo girislerinin diizgln
oturdugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Bu kilavuzda aciklanan Urtinlerin sicakhigi ¢galisma sirasinda 80 °C'yi (176 °F)
asabilir.

AUYARI

SICAK YUZEYLER

» Sicak yuzeylerle temastan kaginildigindan emin olun.

* Yanici ya da islya hassas pargalari sicak ylzeylerin yakininda birakmayin.
+ Uriiniin her tiirlii islemden énce yeterince sogudugundan emin olun.

* Maksimum yUk kosullari altinda bir test calismasi gerceklestirerek isi
yaylliminin yeterli oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Montaj Kosullari

Elektrik Strtict Sistemleri (PDS) gucli yerel elektriksel ve manyetik alanlar
olusturabilir. Bu durum elektromanyetik agidan hassas cihazlarda parazite yol
acabilir.

AUYARI

ELEKTROMANYETIK ALANLAR

+ Kalp pili gibi elektronik medikal implanti olan kisileri bu techizattan uzak
tutun.

» Elektromanyetik agidan hassas cihazlari bu teghizatin yakinina koymayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Emniyet Talimatlari iceren Etiket ilistirme

Suriclyle beraber bir etiket kiti verilmigtir.

Adim Eylem
1 Hedef llkedeki glivenlik yonetmeliklerine uyunuz
2 Hedef lilkeye uygun etiketi segin
3 Etiketi cihazin éniine agikca gériilebilecek sekilde ilistirin. Asagida Ingilizce siirimi verilmistir

A A
DANGER

ELECTRIC SHOCK,
EXPLOSION,
OR ARC FLASH.

To service, remove all power.
- Wait 15 minutes
- Verify no voltage is present.
Failure to comply
will result in death
or serious injury

NOT: CSA C22.2 no.274'e gore Kanada'da kullanilan iriinler Canadian Advisory council of Electrical Safety
(CACES) tarafindan tanimlanan gereksinimlere uymalidir.

Kanada'da kullanmak igin tim driinlerde gerekli gift dilli (Fransizca ve ingilizce) giivenlik etiketini tanimlar

Bu gereksinimi karsilamak icin Urinin 6n paneline Fransizca dili givenlik etiketi ekleyin.

ATV320¢¢++B Siiriiciiler igin Montaj Tiirleri

Sirici ortam sicakhdi 50°C (122°F) veya daha az oldugunda, 4 kHz anahtarlama
frekansiyla, kesintisiz galisma igin uygundur.

Bu sicakligin Gstinde 60°C (140°F) sicakliga kadar veya 4 kHz tizerinde kesintisiz
calisma gerekiyorsa, nominal slricl akimi gli¢ dlisirme egrilerine gore
dusurtlmelidir.

4 kHz Gzerinde, asir sicaklik artigi olmasi durumunda siricl anahtarlama
frekansini otomatik olarak azaltacaktir.

1B ve 2B cergeve boyutlarina istege bagli bir GV2 devre kesici (1) takilabilir

(1)
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Montaj Kosullari Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

ATV320+++<C Siiriiciiler igin Montaj Tiirii A

=250 mm
2in.

=50 mm
2in.

Havalandirma kapag! takiliyken her bir yanda = 50 mm (2 in¢) bos alan.

Montaj turd A, 50 °C (122 °F) veya daha az ortam sicakliginda sUrucu ¢alistirmak
igin uygundur

ATV320+++<C Siiriiciiler i¢in Montaj Tiirii B

ANANYA
J L
5 5

)

e (e} (e}

Siruculer yan yana edildigi zaman havalandirma kapagdi ¢ikariimalidir. Koruma
derecesi IP20 olur.

ATV320ee+C Siiriiciiler icin Montaj Tiirii C

=250 mm
2in.

=250 mm
2in.

Her bir yanda = 50 mm (2 ing) bos alan. 50 °C (122 °F) Gizerinde ortam

sicakliginda calistirmak igin havalandirma kapagi ¢ikarilmalidir. Koruma derecesi
IP20 olur.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Montaj Kosullari

Acikliklar ve Montaj Konumu

A 5 N 1 N

\/(3 / ele|e|2) )

@)
e
@)
20[
=tell
00|

> 10 mm
0.39 in.

Katalog Numarasi a(1)

ATV320U-*M2B (2) 50 mm (2 ing)

ATV320U-M2C

ATV320++sM3C

ATV320-+N4B (2)

ATV320++sN4C

ATV320+++S6C

ATV320eeesW(S) 100 mm (4 ing)

(1) Termal kisitlamaya karsilik gelen minimum deger. 1B ve 2B cergeve boyutlarinda, 150 mm (5,9

in¢) aciklik topragi baglamaya yardimci olabilir.

(2) Istege bagl GV2 devre kesici

Genel Montaj Talimatlari

Cihazi dikey konuma £10° yakinlikta monte edin. Cihazin sogutulmasi igin bu
gereklidir.

Montaj yuzeyine standartlara uygun sekilde, Montaj Proseduri kisminda,
sayfa 94 verilen tabloya uygun vidalar kullanarak sabitleyin.

Tam montaj vidalarinda pul da kullaniimalidir.
Sabitleme vidalarini sikin.

Cihazi dis mekanlara monte etmeyin.

Cihazi 1s1 kaynaklarinin ¢ok yakinina monte etmeyin.

Yiksek sicaklik ve yliksek nem gibi ¢cevresel etkilerden ve toz, kir ve iletken
gazlardan koruyun.

Sogutma igin gerekli minimum kurulum uzakliklarina bagh kalin.
Cihazi tutusabilir malzemelerin Uzerine monte etmeyin.
Aygiti saglam, titresimsiz bir destek Gizerine monte edin.

1B ve 2B cergeve boyutlar asagidaki sartlarla gui¢ diisiirmeden yatay olarak
(yan yana montaj harig) kurulabilir:

o hava girigleri olan yan Ustte olmalidir,
o aygit Uzerindeki agikhklar dikey montajla ayni olmalidir.
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Azaltma Egrileri

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Azaltma Egrileri

Aciklama

ATV320+--M2B

ATV320---N4B

Sicaklik ve anahtarlama frekansinin bir iglevi olarak nominal tahrik akimi (In) igin

azaltma egrileri.

In =100 %

90 %

80 %

70 %

60 %

50 %

2 kHz

4 kHz

40 °C (104 °F)

mmmmm== 50 °C (122 °F)

In =100 %

60 °C (140 °F)

8 kHz

12 kHz

16 kHz

90 %

80 %

70 %

60 %

50 %

2 kHz

4 kHz

40 °C (104 °F)

mmmmm== 50 °C (122 °F)

60 °C (140 °F)

8 kHz

12 kHz

16 kHz

SF

SF
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar Azaltma Egrileri

ATV320U02M2C...ATV320U7M2C

Iin
100 %
90 % \ B
I
70 % \\\\‘~~ \\___- .....
60 % |
50 %
2 ILHZ 4 kHz 8 kHz 12 kHz ok o
40 °C (104 °F) - Montaj tiirii A, B ve C
=m==m== 50 °C (122 °F) - Montaj tart C
— — —-60 °C (140 °F) - Montaj turi C
ATV320U02M2W(S)...ATV320U7M2W(S)
I/in
100 %
90 %
N B A
70% ]
60 %
50 %
2 ILHz 4KkHz 8 kHz 12 kHz ok
40°C (104 °F)
mmmmm== 50 °C (122 °F)
— — —-60°C (140 °F)
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Azaltma Egrileri Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

ATV320U11M2C...ATV320U22M2C

/in
100 % —
90 % BN =
80 % P~o
70% SN —
60 %
50 %
| sF
2 kHz 4 KHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz
40 °C (104 °F) - Montaj turi A, Bve C
======= 50 °C (122 °F) - Montaj tiiri C
— — — =60 °C (140 °F) - Montaj tiri C
ATV320U11M2W(S)...ATV320U22M2W(S)
I/ln
100 % -
N —
80 %
70 %
60 %
50 %
‘ SF
2kHz 4KHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz
40 °C (104 °F)
m==m=== 50 °C (122 °F)
— — — =60 °C (140 °F)
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Azaltma Egrileri

ATV320U04N4C...ATV320U15N4C

I/l
100 % -
) ) MM N B S
80 %
70 %
60 %
50 %
| SF
2 kHz 4 KHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz
40 °C (104 °F) - Montaj tiri A,Bve C
======= 50 °C (122 °F) - Montaj tiri A, Bve C
60 °C (140 °F) - Montaj tiri Bve C
ATV320U04N4W(S)...ATV320U15N4W(S)
I/in
100 % —
90 % SN -
\\\\ ~~~~~~~~
80 % _ .
70 % N - -
\\\ ‘\\
60 % ANE
50 % AN
\\
40 % SF
2 kHz 4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz
40 °C (104 °F)
=mmmm== 50 °C (122 °F)
— — —-60°C (140 °F)
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Azaltma Egrileri Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

ATV320U22N4C...ATV320U40N4C

I/in

100 %

90 % S \
N NS
\\ """"" x
80 % > B N

70 % AN
\\
60 % >
50 % AN N
| SF
2 kHz 4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz
40 °C (104 °F) - Montaj tird A, Bve C
smm==== 50 °C (122 oF) - Montaj tart C
— — — =60 °C (140 °F) - Montaj tirii C
ATV320U22N4W(S)...ATV320U40N4W(S)
I/in
100 % —
%) B -
0% T .
AN ™,
N .
N \
70% AN
N AN
Y N
\\ \\
0% — — g
50 % N —
40 % SF
2 kHz 4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz
40 °C (104 °F)
=mmmm== 50 °C (122 °F)
— — —-60°C (140 °F)
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar Azaltma Egrileri

ATV320U55N4C...ATV320U75N4C

In

100 %

90 % >

80 % >

70 %

60 %

50 %

—_——
—_——
-
_—

——
-
-
——

40 %

-
~
~
~~
~

30 %

2 kHz 4 kHz 8 kHz 12 kHz 16 kHz

40 °C (104 °F) - Montaj tird A

==m=m=== 50 °C (122 °F) - Montaj tird A

— — — =60 °C (140 °F) - Montaj turi A
n

100 %

90 % =

80 % ~s 0

70 % =~

60 % S

50 %

40 %
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Azaltma Egrileri

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar Azaltma Egrileri

40 °C (104 °F) - Montaj tirt C
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Azaltma Egrileri Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

ATV320U30M3C...ATV320U40M3C
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar Azaltma Egrileri

ATV320D11M3C ve ATV320D15M3C
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Azaltma Egrileri Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

ATV320U22S6C ve ATV320U40S6C
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar Azaltma Egrileri

ATV320U55N4W(S) ve ATV320U75N4W(S)
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Muhafaza igindeki Siiriiciiler icin Giig Tiiketimi ve Gerekli _
Hava Akisi Asenkron ve Senkron Motorlar Igin Hiz Kontrol Cihazlar

Muhafaza icindeki Siiriiciiler igin Gii¢ Tiiketimi ve
Gerekli Hava Akisi

NOT: ATV320++++W(S) surlcllerde harici fan yoktur. Sogumalari i¢in yalnizca
dahili bir fan ve 1s1 yutucu igerirler.

Katalog Numarasi Cerceve Sogutma Tiri Gii¢ Tuketimi (1) Gereken Minimum Hava Akisi

Boyutu Orani

(W) (m3/sa) (ft3/dk)

ATV320U02M2B 1B Dahili sogutma 19 9,4 55
ATV320U02M2C 1C Fansiz 17 - -
ATV320U02M3C 1C Fansiz 15 - -
ATV320U02M2W(S) 1w Fansiz 17 - -
ATV320U04M2B 1B Dahili sogutma 31 9,4 55
ATV320U04M2C 1C Fansiz 30 - -
ATV320U04M3C 1C Fansiz 27 - -
ATV320U04M2W(S) 1w Fansiz 30 - -
ATV320U04N4B 1B Dahili sogutma 23 9,4 5,5
ATV320U04N4C 2C Dahili sogutma 23 18 10,6
ATV320U04N4W(S) 2W Fansiz 23 - -
ATV320U06M2B 1B Dahili sogutma 35 9,4 5,5
ATV320U06M2C 1C Fansiz 33 - -
ATV320U06M3C 1C Fansiz 31 - -
ATV320U06M2W(S) 1C Fansiz 33 - -
ATV320U06N4B 1B Dahili sogutma 27 9,4 55
ATV320U06N4C 2C Dahili sogutma 27 18 10,6
ATV320U06N4W(S) 2W Fansiz 27 - -
ATV320U07M2B 1B Dahili sogutma 46 11,3 6,7
ATV320U07M2C 1C Fansiz 45 - -
ATV320U07M3C 1C Fansiz 42 - -
ATV320U07M2W(S) 1w Fansiz 45 - -
ATV320UO07N4B 1B Dahili sogutma 31 9,4 55
ATV320U07N4C 2C Dahili sogutma 32 18 10,6
ATV320U07N4W(S) 2W Fansiz 32 - -
ATV320U07S6C 2C Dahili sogutma 34 18 10,6
ATV320U11M2B 2B Dahili sogutma 62 11,3 6,7
ATV320U11M2C 2C Dahili sogutma 61 16 9,4
ATV320U11M3C 2C Dahili sogutma 58 14,8 8,7
ATV320U11M2W(S) 3w Fansiz 61 - -

(1) Nominal akimdaki gug¢ tuketimi
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Muhafaza igindeki Stiriiciiler icin Giig Tiiketimi ve Gerekli

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Hava Akisi
Katalog Numarasi Cerceve Sogutma Turi Giig Tiiketimi (1) Gereken Minimum Hava Akisi
Boyutu Orani
(W) (m3/sa) (ft3/dk)
ATV320U11N4B 1B Dahili sogutma 41 9,4 55
ATV320U11N4C 2C Dahili sogutma 40 18 10,6
ATV320U11N4W(S) 2W Fansiz 40 - -
ATV320U15M2B 2B Dahili sogutma 77 11,3 6,7
ATV320U15M2C 2C Dahili sogutma 76 16 9,4
ATV320U15M3C 2C Dahili sogutma 72 14,8 8,7
ATV320U15M2W(S) 3W Dahili sogutma 76 - -
ATV320U15N4B 1B Dahili sogutma 56 9,4 55
ATV320U15N4C 2C Dahili sogutma 56 18 10,6
ATV320U15N4W(S) 2W Fansiz 56 - -
ATV320U15S6C 2C Dahili sogutma 54 18 10,6
ATV320U22M2B 2B Dahili sogutma 98 11.3 6,7
ATV320U22M2C 2C Dahili sogutma 99 16 9,4
ATV320U22M3C 2C Dahili sogutma 91 14.8 8,7
ATV320U22M2W (S) 3W Fansiz 99 - -
ATV320U22N4B 2B Dahili sogutma 74 11,3 6,7
ATV320U22N4C 3C Dahili sogutma 74 37,7 22,2
ATV320U22N4W(S) 3w Fansiz 74 - -
ATV320U22S6C 3C Dahili sogutma 77 37,7 22.2
ATV320U30M3C 3C Dahili sogutma 105 16,4 9.7
ATV320U30N4B 2B Dahili sogutma 93 11,3 6,7
ATV320U30N4C 3C Dahili sogutma 93 37,7 22,2
ATV320U30N4W(S) 3W Fansiz 93 - -
ATV320U40M3C 3C Dahili sogutma 140 16,4 9,7
ATV320U40N4B 2B Dahili sogutma 111 11,3 6,7
ATV320U40N4C 3C Dahili sogutma 111 37,7 22,2
ATV320U40N4W(S) 3W Fansiz 111 - -
ATV320U40S6C 3C Dahili sogutma 96 37,7 22,2

(1) Nominal akimdaki gui¢ tiiketimi
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Muhafaza igindeki Siiriiciiler icin Giig Tiiketimi ve Gerekli

Hava Akisi Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar
Katalog Numarasi Cergeve Sogutma Tiiri Gii¢ Tuketimi (1) Gereken Minimum Hava Akisi
Boyutu Orani
(W) (m3/sa) (ft3/dk)

ATV320U55M3C 4C Dahili sogutma 242 60 35,3
ATV320U55N4B 4B Dahili sogutma 195 60 35,3
ATV320U55N4C 4C Dahili sogutma 195 60 35,3
ATV320U55N4W(S) 4W Fansiz 195 - -
ATV320U55S6C 4C Dahili sogutma 148 60 35,3
ATV320U75M3C 4C Dahili sogutma 293 60 35,3
ATV320U75N4B 4B Dahili sogutma 229 60 35,3
ATV320U75N4C 4C Dahili sogutma 229 60 35,3
ATV320U75N4W(S) 4w Fansiz 229 - -
ATV320U75S6C 4C Dahili sogutma 175 60 35,3
ATV320D11M3C 5C Dahili sogutma 468 156 91,8
ATV320D11N4B 5B Dahili sogutma 370 156 91.8
ATV320D11N4C 5C Dahili sogutma 370 156 91,8
ATV320D11S6C 5C Dahili sogutma 267 156 91,8
ATV320D15M3C 5C Dahili sogutma 551 156 91,8
ATV320D15N4B 5B Dahili sogutma 452 156 91,8
ATV320D15N4C 5C Dahili sogutma 452 156 91,8
ATV320D15S6C 5C Dahili sogutma 317 156 91,8

(1) Nominal akimdaki gu¢ tiiketimi

NVE41289TR — 06/2023

93



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Montaj Proseddri

Montaj Proseduru

Montaj Delikleri ve Vidalari

Tiam surdcl gug siniflandirmalarti igin vidalarla sabitleme gereklidir:

+ Delik sayisi: 4 montaj deligini kullanin.

+ 1B, 2B, 1C ve 2C cgerceve boyutlarinda sadece 2 delik (sol Ust ve sag alt)
kullanmak mimkandar.

Ust delik

a

J

Gergeve Boyutu Ust delikler Ust delikler | Alt delikler Onerilen Vidalar

a b (varsa) mm (ing)

mm (ing) mm (ing)
1B 5(0.2) - - M5
2B 5(0,2) - - M5
4B 5(0,2) 11 (0,43) 5(0,2) M4
5B 6 (0,24) 14 (0,55) 6 (0,24) M5
1C 5(0,2) - 5(0,2) M4
2C 5(0,2) - 5(0,2) M4
3c 5(0,2) - 5(0,2) M4
4C 5(0,2) 11 (0,43) 5(0,2) M4
5C 6 (0,24) 14 (0,55) 6 (0,24) M5
1W(S)...4W(S) 5,5(0,21) 13 (0,51) 5,5(0,21) M5

NOT: Uriinle birlikte vida teslim edilmez.
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Asenkron ve Senkron Motorlar icin Hiz Kontrol Cihazlari

Surucu kablolama

Bu Kisimda Neler Var

Elektrik Tesisati Talimatlari......... ..o 96
Kablo Uzunlugu Talimatlart ... 99
Genel Kablolama Semalart .............oooiiiiiiii e 101
Role Kontaklari Kablolamas! ............viiiiiiiii e 103
Bir IT veya Késeden Toprakli Sistemde Calisma........cccooooiiiiiiiiiiiiiie, 107
Dahili EMC Filtresinin Baglantisint KESme............cccoooiiiiieiiiii e 108
Sink / Source Anahtari Konfiglirasyonu............c..ccoevviiiiiiiiiiiiiiecceee e, 114
Gli¢ Bloku Terminallerinin OzelliKIeri ............c...ccvveieeeeeeeeeee e 116
GUg Blogunu Kablolama ..o 121
Y O o] F=1 = E] g o] o] = 1 PR 142
Elektromanyetik UyUm ... ... ..o 145
Kontrol Terminalleri Elektrik Verileri....................cocooc 148
Kontrol Bloku Terminallerinin ve lletisim ile G/C Portlarinin Dizenlenmesi ve
(07211 L= SRR 150
Kontrol Pargasini Kablolama...........c.cooiiiiiiii e 152
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Elektrik Tesisati Talimatlar

Elektrik Tesisati Talimatlari

Genel Talimatlar

Tum tesisat igslemleri gerilim yokken yapilmahdir.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu bélimdeki herhangi bir prosediri gerceklestirmeden dnce, Glivenlik
Bilgileri boélimundeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Uriine gerilim uygulayip konfiglire etmeden dnce kablo baglantisinin diizgiin
oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Bu Uriinde 3,5 mA'den fazla kagak akim vardir. Koruyucu topraklama baglantisi
kesilirse driine dokunulmasi durumunda tehlikeli bir temas akimi akabilir.

YUKSEK KAGAK AKIMINDAN KAYNAKLANAN ELEKTRIK GARPMASI

Batun yerel ve ulusal elektrik kanunu gereklilikleriyle ve batin surict sistemi
topraklanmasiyla ilgili tim diger gegerli yonetmeliklerin uyumunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Siricu sistemleri; yanhs kablo baglantisi, yanlis ayarlar, yanlis veriler ya da diger
hatalar nedeniyle beklenmedik hareketler gerceklestirebilir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI
» Kablo baglantisini EMC gerekliliklerine uygun sekilde, dikkatlice yapin.

+ Urlini bilinmeyen ya da uygun olmayan ayarlarla ya da verilerle
calistirmayin.

+ Kapsamli bir devreye alma testi gergeklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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Elektrik Tesisati Talimatlari

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Kablo Ozellikleri

Sirdcu ile motor arasinda 50 m'den (164 ft) uzun kablo kullaniyorsaniz ¢ikis
filtreleri ekleyin (daha fazla bilgi igin kataloga bakin).

IEC 61800-3 standardina gore C2 veya C3 Kategorisi gerekliliklerini karsilamak
icin kihfli kablo kullanin.

Ortak modda akimlari sinirlamak i¢in, motor sarimlarinda dénen akimlari
azaltmak Uzere ortak mod ¢ikis filtreleri (ferrit) kullanin.

Altivar Machine ile standart lineer kapasiteli kablolar kullanilabilir. Daha digiik
lineer kapasiteye sahip kablolar kullanmak kablo uzunlugu performanslarini
artirabilir.

Asiri gerilim sinirlama fonksiyonu [Motor dalgalanma siniri.] 5 » L bir yandan
tork performanslarini azaltirken kablo uzunlugunu artirmanizi saglar (bkz.
Programlama kilavuzu, sayfa 13)

Reziduel Akim Cihazi

Dogru akim, bu suricunin koruyucu topraklama iletkenine verilebilir. Dogrudan ya
da dolayl kontaga kars! ilave koruma olarak reziduel akim cihazi (RCD / GFCI) ya
da rezidiel akim monitéra (RCM) kullanilirsa asagidaki belirli tarler kullaniimalidir:

AUYARI

DOGRU AKIM KORUYUCU TOPRAKLAMA ILETKENINE VERILEBILIR

* Faz ve ndétr iletkene bagli tek fazli strtciler icin A TUru veya F Turl Rezidiel
Akim Cihazi (RCD / GFCI) ya da Reziduel Akim Monitdrt (RCM) kullanin.

* Frekans inverterleriyle kullanimi onaylanmis ve faz ve nétr iletkene bagl
olmayan Ug fazli ve tek fazli cihazlarin her tirlt akimlarina hassas B Tiri
Reziduel Akim Cihazi (RCD / GFCIl) ya da Rezidiel Akim Monitorii (RCM)
kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Rezidiel akim cihazinin kullanimina iligkin diger kosullar:

» Bu slrucude anlik gii¢ uygulandiginda artan bir kagak akimi vardir. Tepki
gecikmesi olan rezidiel akim cihazi (RCD / GFCI) ya da reziduel akim
monitort (RCM) kullanin.

* Yiksek frekansli akimlar mutlaka filtre edilmelidir.
Asagidakileri entegre eden uygun bir model segin:
* Yiksek frekansli akim filtreleme,

» Gug acildiginda kagak sigasindan gelen yukten kaynaklanan akis yukari
cihaz tetiklemesini 6nlemeye yardimci olan bir zaman gecikmesi. Bu zaman
gecikmesi 30 mA cihaz igin uygun degildir; bu durumda, tehlike tetiklemesine
karsi1 bagisikhdi olan cihazlari segin.

Standart kullanimda yUksek kacak akimindan dolayi en az 300 mA'lik bir cihaz
segilmesini 6neririz.

Kurulum 300 mA'den az bir artik akim cihazi gerektiriyorsa, IT veya Kose
Topraklamali Sistemde Caligtirma , sayfa 107kisminda verilen talimatlara uygun
sekilde vidalar gikarilarak 300 mA'den daha dusuk bir aygit kullaniimasi
muimkandr.

Kurulum birkag stiriici gerektirirse surlicti bagina tek bir rezidiel akim cihazi
temin edin.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Elektrik Tesisati Talimatlar

Ekipmani Topraklama

AATEHLIKE

YETERSIZ TOPRAKLAMADAN KAYNAKLANAN ELEKTRIK GARPMASI

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Bitdn yerel ve ulusal elektrik kanunu gereklilikleriyle ve batin aygitin
topraklanmasiyla ilgili olarak tim diger uygulanir ydnetmeliklerin
uygunlugunu dogrulayin.

Gerilim uygulamadan 6nce cihazi topraklayin.

Koruyucu topraklama iletkeninin kesiti uygulanir standartlara uyumlu
olmahdir.

Kablo kanallarini koruyucu topraklama iletkenleri olarak kullanmayin; kablo
kanalinin iginde koruyucu topraklama iletkeni kullanin.

Kablo ekranlarini koruyucu topraklama iletkenleri olarak degerlendirmeyin.

Topraklama vidalarini Topraklama Kablolari kisminda, sayfa 116 verilen
talimatlara uygun sekilde sikin.

Baglanti Talimatlari

Bu Grtnde 3,5 mA'den fazla kagak akim vardir. Koruyucu topraklama baglantisi
kesilirse Uriine dokunulmasi durumunda tehlikeli bir temas akimi akabilir.

YUKSEK KAGAK AKIMINDAN KAYNAKLANAN ELEKTRIK GARPMASI

Batln yerel ve ulusal elektrik kanunu gereklilikleriyle ve bitiin siriicl sistemi
topraklanmasiyla ilgili tim diger gecerli yonetmeliklerin uyumunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Toprak direncinin 1 Ohm veya daha az oldugundan emin olun.

Birden fazla suriclyl topraklarken, asagidaki sekilde gosterildigi gibi her
birini dogrudan baglamaniz gerekir.

Topraklama kablolarini halka yapmayin ve seri olarak baglamayin.
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Kablo Uzunlugu Talimatlari

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Kablo Uzunlugu Talimatlari

Fazla Kablo Uzunluklarinin Sonuglari

Siruculer motorlarla birlikte kullanildiginda hizli anahtarlanan transistorler ve
uzun motor kablolari kombinasyonu DC baglanti geriliminin iki katina kadar tepe
gerilimlere bile yol agabilir. Bu yuksek tepe gerilimi motorun bozulmasina yol agan
motor sargi yalitimi erken eskime sorunlarina yol agabilir.

Asin gerilim sinirlama fonksiyonu bir yandan tork performanslarini distrirken
kablo uzunlugunun artiriimasina imkan sunar.

Motor Kablosunun Uzunlugu

izin verilen sebeke bozulmalari, motorda izin verilen agiri gerilimler, meydana
gelen yatak akimlari ve izin verilen 1si kayiplarindan dolayi invertér ile motor(lar)
arasindaki uzaklik sinirlidir.

Maksimum mesafe blyik 6lgide kullanilan motorlara (yalitim malzemesi),
kullanilan motor kablosu tirtine (blendajli/blendajsiz), kablo désemesine (kablo
kanali, yeralti tesisat...) ve ayrica kullanilan se¢eneklere baglidir.

Motorun Dinamik Gerilim Yuku

Motor terminallerindeki asiri gerilimler motor kablosundaki yansimadan
kaynaklanir. Temel olarak motorlar, 10 m uzunluktaki motor kablosundan
Olgulebilir gerilim tepe dederleriyle strese ugrar. Motor kablosunun uzunluguyla
asiri gerilim degeri de artar.

Frekans invertorinin ¢ikis tarafindaki anahtarlama darbelerinin dik kenarlari
motorda daha fazla ylke yol agar. Gerilimin ddnme orani normalde 5 kV/us'dir,
ancak motor kablosunun uzunlugu arttikga azalir

Asiri gerilimde motor yuki ve geleneksel slricl kullanirken dénme orani

5000 ‘ ‘

wonol\ AVt [Vis]
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1000 —]

100 200 300 400
(328) (656) (984) (1312)

L Metre (fit) olarak motor kablosu uzunlugu

Duzeltici Eylemlere Genel Bakis

Motor kullanim émrinin gelistiriimesine yardimci olmak igin bir dizi basit dnlemler
alinabilir:

* Hizli sirGict uygulamalari igin tasarlanmis motor spesifikasyonu (IEC60034-
25 B veya NEMA 400 6ngdrulmelidir).

* Motor ile surtcl arasindaki uzakligi minimuma dasurdn.
« Ekransiz kablolar kullanin.
« Sdrlcu anahtarlama sikhgini azaltin (2,5 kHz'ye indirilmesi 6nerilir.)
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar Kablo Uzunlugu Talimatlari

ilave bilgiler

ilave ayrintili teknik bilgiler icin www.se.com adresindeki An Improved Approach
for Connecting VSD and Electric Motors (998-2095-10-17-13AR0_EN) tanitim
belgelerine bagvurun.
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Genel Kablolama Semalari Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Genel Kablolama Semalari

Kontrol Bloku Kablolama $Semasi
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(1) Analog ¢ikis
(2) Analog girisler
(3) Potansiyometre SZ1RV1202 (2,2 kQ) veya benzeri (maksimum 10 kQ)

(4) Dijital Girigler - Koruma talimatlari Elektromanyetik Uyumluluk béliminde
verilmistir

Tek veya Ug Fazl Gii¢ Kaynagi - Hat Kontaktorii iceren Diyagram
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(1) Giris sok bobini (kullaniliyorsa).

(2) Bir hata algilandiginda triinii Kapatmak UGzere isletim durumunu Hata olarak
ayarlayan R1 réle ¢ikigini kullanin.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Genel Kablolama Semalari

Tek veya U¢ Fazh Gii¢ Kaynagi - Cikis Kontaktorii iceren Diyagram

Sirtci ile motor arasindaki akis asagdi kontaktor hala agikken Calis komutu
yurGtalirse suricu ¢ikisinda artik gerilim bulunabilir. Bu durum, akis asagi
kontaktdrin kontaklari kapaliyken motor devrenin yanlis tahmin edilmesine yol
acabilir. Motor devrinin bu sekilde yanhs tahmin edilmesi teghizatin beklenmedik
sekilde galismasina veya techizatta hasara yol agabilir.

Ayrica, suricul ile motor arasindaki akis asagi kontaktdr agildiginda gi¢ kademesi
hala etkinse surlcu ¢ikiginda asiri gerilim ortaya ¢ikabilir.

AUYARI

TEGHIZATIN BEKLENMEYEN GALISMASI VE TEGHIZAT HASARI

Sdrucu ile motor arasinda bir akis asadi kontaktor kullanilirsa asagidakileri
dogrulayin:

* Motor ile slriici arasindaki kontaklar, Calis komutu yiritilmeden 6nce
kapatiimalidir.

* Motor ile surticti arasindaki kontaklar agikken glic asamasi
etkinlestiriimemelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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(1) Giris sok bobini (kullaniliyorsa)

(2) Bir hata algilandi§inda Griini Kapatmak tzere isletim durumunu Hata olarak
ayarlayan R1 réle ¢ikisini kullanin.

Preventa Gilivenlik Modiuli Bulunan Sema

ATV320 Emniyet islevleri kilavuzuna bakin , sayfa 13.

102 NVE41289TR — 06/2023



Réle Kontaklari Kablolamasi Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Role Kontaklari Kablolamasi

Bu Boluimde Neler Var

AC yukleriyle CIKIS ROIESI ......c.uuiiiiiiiiiie e 104
Endiktif DC yukleriyle CIKIS ROIESI ........ccoevuiiiiiiiiii e 105
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Réle Kontaklari Kablolamasi

AC yukleriyle Cikis Rolesi

Genel

AC voltaj kaynagi IEC 61800-5-1'e gbre agiri voltaj kategorisi Il (OVC Il) olmalidir.

Aksi halde bir yalitim trafosu kullaniimahdir.

AC Bobini ile kontaktorler

Roéleyle kontrol ediliyorsa bir direng-kapasitor (RC) devresi asagidaki semada
gosterildigi gibi kontaktérin bobinine paralel baglanmalidir.

(™

R
C

O---—-0--—--0 D-———-O

<< om (@) < O

- — — N I

o o ne o o

ATV
(1) AC 250 Vac maksimum.

Schneider Electric AC kontaktérlerinin RC aygitini kolayca takabilmek igin
muhafazada 6zel bir alani olmalidir. Kullanilan kontaktorle iliskilendirilecek RC
aygitini bulmak igin se.com adresindeki motor kontrolii ve koruma bilesenleri
kataloguna MKTED210011EN bakin.

Ornek: 48 Vac kaynak ile LC1D09E7 veya LC1DT20E7 kontaktorleri LAD4RCE
voltaj bastirma aygiti ile kullaniimahdir.

Diger Enduktif AC Yukleri

Diger enduktif AC yukleri igin:
* YUkU kontrol etmek icin Griine bagh yardimci bir kontaktor kullanin.

Ornek: 48 Vac kaynak ile yardimci kontaktorler CAD32E7 veya CAD50E7 ile
LAD4RCE voltaj bastirma aygiti.

« Uglincii taraf endiiktif AC yiikii kullanirken, réle agma sirasinda 375 V iizeri
agiri voltajdan kaginmak i¢in saglayicidan voltaj bastirma aygiti hakkinda bilgi
isteyin.
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Réle Kontaklari Kablolamasi Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Enduktif DC yukleriyle Cikis Rolesi

DC Bobini ile kontaktorler

Transil olarak da adlandirilan iki yonll bir gegici voltaj bastirma (TVS) diyotu olan

réleyle kontrol edilirse asadidaki semada gosterildigi gibi kontaktdrtin bobinine
paralel baglanmalidir.

R1AO
R1BO
R1CO
R2A O
R2C

ATV

(1) DC 30 Vdc maksimum.
(2) TVS diyot

DC bobini olan Schneider Electric kontaktérleri TVS diyodunu igerir. Ek cihaz
gerekli degildir.

Daha fazla bilgi i¢in se.com adresinde bulunan MKTED210011EN motor kontroli
ve koruma bilesenleri kataloguna bakin.

NVE41289TR — 06/2023 105


https://www.se.com
https://www.se.com/en/download/document/MKTED210011EN

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Réle Kontaklari Kablolamasi

Diger Enduktif DC Yukleri

Katistirilmis TVS diyot olmayan diger endiktif DC yukleri asagidaki voltaj
bastirma aygitlarindan biri kullaniimalidir:

* Yukaridaki semada gosterildigi gibi ¢ift yonli TVS aygiti sununla tanimlanir;
o 35 Vdc'den buyuk TVS arizalanma voltaji,
o 50 Vdc'den kuguk TVS kelepgeli voltaji V(TVS)
o Yuk nominal akimindan blyuk TVS pik gl¢ yayihmi, I(ytk) x V(TVS).

Ornek: I(yiik) = 0,9 A ve V(TVS) = 50 Vdc ile TVS pik giicii 45 W'den
blylk olmaldir

o TVS ortalama gli¢ yayilimi asagidaki 0,5 x I(yUk) x V(TVS) x yUk stire
sabiti x saniyedeki islem sayisi ile hesaplanan degerden blyUktir.

Ornek: I(yiik) = 0,9 A ve V(TVS) = 50 Vdc, yiik siire sabiti = 40 ms (yiik
indUksiyonu/ylk direnci) ve her 3 sn'de 1 galisma, TVS ortalama gli¢
yayihmi 0,5 x 0,9 x 50 x 0,04 x 0,33 = 0,3 W'den biyUk olmahdir.

+ Asagidaki semada gosterildigi gibi flyback diyodu.

Q)

Y @
2 2 o < 9
: ¥ x = ¥
i ATV
(1) DC 30 Vdc maksi.
(2) Flyback diyodu

Diyod polarize edilmis bir aygittir. Flyback diyodu sununla tanimlanmalidir:
* 100 Vdc'den buyik ters bir voltaj,
* yiuk nominal akimin iki katinda blyUk nominal akim,

+ termal direng: maksimum 60°C (140°F) ortam sicakliginda 90 / (1,1 x I(yuk))

degerinden dislk eklem - ortam sicakhigi (K/W olarak).
Ornek: I(ylik) = 1,5 Aile bir 100 V, 90/ (1,1 x 1,5) = 54,5 K/W'den az eklem -
ortam termal direng ile 3 A nominal akim diyodu segin.

Bir flyback diyodu kullanarak réle agma siresi TVS diyoduyla olandan daha uzun

olacaktir.
NOT: Kolay kablolama igin kablolar igeren diyotlar kullanin ve dogru sogutma
i¢in diyodun kasasinin her bir tarafindaki kablolarin arasina en az 1 cm
(0,39 in¢) mesafe verin.
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Bir IT veya Késeden Toprakli Sistemde Calisma Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Bir IT veya Koseden Toprakli Sistemde Calisma

Tanim
IT sistemi: izole veya empedans toprakl nétr. Dogrusal olmayan yiikle uyumlu
XM200 tarh veya esdegeri gibi kalici yalitim izleme cihazi kullanin.
Koseden toprakli sistem: Tek fazi toprakli sistem.

Calisma

DUYURU

ASIRI GERILIM VEYA ASIRI ISINMA

Siruci bir IT ya da kdse topraklamali sistem araciliiyla ¢alistiriliyorsa entegre
EMC filtresinin baglantisi mevcut kilavuzda agiklandidi sekilde kesilmelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Dahili EMC Filtresinin Baglantisini Kesme

Dahili EMC Filtresinin Baglantisini Kesme

Filtre Baglantisini Kesme

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu boélimdeki herhangi bir proseduirt gergeklestirmeden dnce, Giivenlik

Bilgileri boélimundeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Siricilerde dahili bir EMC filtresi vardir (*). Bu nedenle toprada kagak akim
aktarirlar. Kagak akim kurulumunuzda uyumluluk sorunlari (rezidiel akim cihazi
veya baska bir sey) olusturuyorsa, asagida gosterildigi gibi Y kapasitorlerini devre
disi birakarak kagak akimini azaltabilirsiniz. Bu konfiglirasyonda Grtin IEC 61800-
3 standardina gére EMC gerekliliklerini karsilamaz.

(*): ATV320++sM3C surtculer (3 fazli 200...240 V sebeke beslemesi igin) ve
ATV320+++S6C siriculer (3 fazli 525...600 V sebeke beslemesi) harictir.

Ayar
Bu tabloda surllere gore ayarlar gosterilmistir:
Siirucu tipi Degerler Ayar
ATV320¢e++-B Tumi IT jumper
ATV320see+C 1faz 240V, en ¢ok 2,2 kW IT jumper
3 faz 400V, en gok 4 kW Vida
3faz240V (1) -
3 fazli 400V 5,5 kW...15 kW( 1) IT jumper
3faz600V (1) -
ATV320ee++<W(S) 1faz 240V, en gok 2,2 kW IT jumper
3 faz 400V, en ¢ok 4 kW Vida
3 fazli 400V 5,5 ve 7,5 kW IT jumper
(1) Bu surtictler EMC filtresi icermez.
108 NVE41289TR — 06/2023



Dahili EMC Filtresinin Baglantisini Kesme

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

ATV320U02M2B...U22M2B, ATV320U04N4B...U40N4B suruciilerde ayarlama

1B ve 2B cgergeve boyutlarinda IT jumper'l Griintin en Ustiinde, GV2 devre kesici
adaptdri montaj vidalarinin arkasinda bulunur.

Surdcilyd bir IT veya Kose topraklamali sistemde galismak veya calismamak
Uzere ayarlamak i¢in asagidaki talimatlari izleyin:

Adim

Eylem

1

@
Anahtar fabrika ayarinda N/ konumuna (@ ayrintisinda gosterilen) ayarlanmistir

Dahili EMC filtresinin baglantisini kesmek igin anahtari ayrintida @ gOsterildigi gibi
ayarlayin

NVE41289TR — 06/2023

109



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar Dahili EMC Filtresinin Baglantisini Kesme

ATV320U55N4B...D15N4B ve ATV320U55N4C...D15N4C siruculerde
ayarlama

4B, 5B, 4C ve 5C gerceve boyutlarinda IT jumper'i 6n tarafta, gi¢ terminallerini
koruyan kapagin arkasinda, gii¢ giris terminallerinin sol tarafinda bulunur.

Siriciyu bir IT veya Kose topraklamali sistemde ¢alismak veya ¢alismamak
Uzere ayarlamak igin asagidaki talimatlari izleyin:

Adim | Eylem
1 Terminal kapagini ¢ikarin , sayfa 126
i @
Anahtar fabrika ayarinda =/ konumuna (@ ayrintisinda gosterilen) ayarlanmistir
3 Dahili EMC filtresinin baglantisini kesmek i¢in anahtari ayrintida @ gOsterildigi gibi
ayarlayin
4 Terminal kapagini geri takin

ATV320U02M2C...U07M2C sluruculerde ayarlama

Siruciyd bir IT veya Kdse topraklamali sistemde galismak veya ¢alismamak
Uzere ayarlamak icin agagidaki talimatlari izleyin:

Adim | Eylem

1 Gug terminali kapagini ¢ikarin , sayfa 128

i
Anahtar fabrika ayarinda konumuna (@ ayrintisinda gosterilen) ayarlanmistir

Dahili EMC filtresinin baglantisini kesmek icin anahtari ayrintida @ gOsterildigi gibi
ayarlayin

4 On kapag: geri takin
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Dahili EMC Filtresinin Baglantisini Kesme Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

ATV320U11M2C...U22M2C suruciilerde ayarlama

Surdciyd bir IT veya Kdse topraklamali sistemde galismak veya ¢alismamak
Uzere ayarlamak icin agagidaki talimatlari izleyin:

Adim | Eylem

1 Glg terminali kapagini gikarin , sayfa 130

Anahtar fabrika ayarinda \&’ konumuna (@ ayrintisinda gosterilen) ayarlanmistir

Dahili EMC filtresinin baglantisini kesmek igin anahtari ayrintida @ gOsterildigi gibi
ayarlayin

4 On kapag geri takin

ATV320U04N4C...U15N4C suruculerde ayarlama

Sirdclyd bir IT veya Kose topraklamali sistemde galismak veya ¢alismamak
Uzere ayarlamak i¢in asagidaki talimatlari izleyin:

Adim | Eylem

1 Guc terminali kapagini gikarin , sayfa 130

2 C\
Vida fabrika ayarinda konumuna (® ayrintisinda gdsterilen) ayarlanmistir
3 Dahili EMC filtresinin baglantisini kesmek igin, viday bulundugu konumdan gikarin ve

7
@ konumuna (® ayrintisinda g0sterilen) ayarlayin

4 On kapag geri takin

NOT:
+ Sadece gonderilmis olan vidayi kullanin.
* Ayar vidasi ¢ikarilmig durumdayken sirtictyd galistirmayin.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar Dahili EMC Filtresinin Baglantisini Kesme

ATV320U22N4C...U40N4C siiruculerde ayarlama

Sdruciyd bir IT veya Kdse topraklamali sistemde ¢calismak veya ¢alismamak
Uzere ayarlamak icin agagidaki talimatlari izleyin:

Adim | Eylem

1 Gug terminali kapagini ¢ikarin , sayfa 132

i
Vida fabrika ayarinda konumuna (@ ayrintisinda gosterilen) ayarlanmistir

3 Dahili EMC filtresinin baglantisini kesmek icin, viday! bulundugu konumdan ¢ikarin ve
@ konumuna (® ayrintisinda gosterilen) ayarlayin

4 On kapag geri takin

NOT:
+ Sadece gonderilmis olan vidayi kullanin.
» Ayar vidasi ¢ikarilmis durumdayken sdrtcuyd ¢alistirmayin.

ATV320U04N4W(S)...U40N4W(S) tahriklerinde ayarlama

Suariclyl bir IT veya Kése topraklamali sistemde galismak veya ¢alismamak
Uzere ayarlamak igin asagidaki talimatlari izleyin:

Adim | Eylem

1 On kapagi ¢ikarin , sayfa 138

2 Vida fabrika ayarinda @ ayrintisinda gdsterilen konuma ayarlanmistir

3 Dahili EMC filtresinin baglantisini kesmek icin, vidayr bulundugu konumdan gikarin ve
@ konumuna (® ayrintisinda gdsterilen) ayarlayin

4 On kapag geri takin

NOT:
» Sadece gonderilmis olan vidayi kullanin.
* Ayar vidasi ¢ikarilmis durumdayken sirliclyu galistirmayin.

@0 T———
De
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Dahili EMC Filtresinin Baglantisini Kesme

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

ATV320U02M2W(S)...U22M2W(S), ATV320U55N4W(S) ve ATV320U75N4W(S)

tahriklerinde ayarlama

Suraciyd bir IT veya Kdse topraklamali sistemde galismak veya ¢alismamak
Uzere ayarlamak i¢in asagidaki talimatlari izleyin:

Adim

Eylem

1

On kapag , sayfa 138 ya da , sayfa 140 birimini gikarin.

2

Anahtar fabrika ayarinda \=/ konumuna (® ayrintisinda gdsterilen) ayarlanmistir

Dahili EMC filtresinin baglantisini kesmek igin anahtari ayrintida @ gOsterildigi gibi
ayarlayin

On kapag: geri takin
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar Sink / Source Anahtari Konfigiirasyonu

Sink / Source Anahtari Konfigurasyonu

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

« Siruci Sink Int veya Sink Ext olarak ayarlanmigsa, 0 V terminalini
topraklamaya veya koruyucu topraklamaya baglamayin.

+ Sink l0jigdi icin konfigure edilen dijital girislerin 6rnegin sinyal kablolarinin
hasar gérmesinden kaynaklanan yanlislikla topraklanmasinin mimkun
olmadigdini dogrulayin.

» Duzgln kontrol devresi topraklama uygulamalari igcin NFPA 79 ve EN 60204
gibi tim uygulanir standartlar ve direktifleri izleyin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Anahtar mantik giriglerinin calismasini programlanabilir kontrol cihazi ¢ikiglari
teknolojisine uyarlamak icin kullanilir. Anahtara erismek Gzere Terminalleri kontrol
etmek igin Erisim prosedurinul , sayfa 123izleyin. Anahtar kontrol terminallerinin ,
sayfa 150altinda bulunur.

» PNP transistorler ile PLC ¢ikislari kullaniliyorsa anahtari Source (fabrika
ayari) olarak ayarlayin.

* NPN transistorler ile PLC c¢ikiglar kullaniliyorsa anahtari Harici olarak
ayarlayin.

Anahtar SRC (Source) Konumuna Ayarli ve Dijital Girisler icin Cikis Gii¢
Kaynagi Kullaniliyor

ATV320eeeeeB
S
Iaf Source

Y - 8 o x © o 3 |
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Source

— 1]

Anahtar SRC (Source) Konumuna Ayarli ve Dijital Girisler i¢in Harici Giig¢
Kaynagi Kullaniliyor
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Sink / Source Anahtari Konfigiirasyonu Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Anahtar SK (Sink) Konumuna Ayarh ve Dijital Girigler igin Cikis Giig
Kaynagi Kullanihyor

ATV320eeeeeB
———

ATV320

Anahtar EXT Konumuna Ayarh ve Dijital Girigler i¢in Harici Giig Kaynagi
Kullanihyor

ATV320eeeeeB

SW1 |

W | ATV320 !
i = i
[— 9 o ¥ © © §

124 V == source |

Sink
ext

=]
NOT:

+ STO girisi de varsayilan olarak 24 Vdc terminaline baglanir. Harici gu¢
kaynagi kapatilirsa STO islevi tetiklenecektir.

+ Urlini agarken STO iglevini tetiklemekten kaginmak igin harici giic
kaynagi 6nceden aciimis olmalidir.

+24 V :
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Glic Bloku Terminallerinin Ozellikleri

Giic Bloku Terminallerinin Ozellikleri

Topraklama Kablolari

Girig ve ¢ikis toprak kablolarinin kesitleri giris ve ¢ikis kablolari igin verilenlerle
aynidir.

Koruyucu topraklama kablosunun minimum kesiti CU kablo i¢in 10 mm2 (AWG 8)
ve AL kablo igin 16 mm2 (AWG 6) olmalidir.

Yiksek kacak akimlar nedeniyle ek bir PE baglantisi yapilmalidir.

Toprak Terminali Vidalari Sitkma Torklari

Cercgeve boyutuna gore sikma torklari
» Cergeve boyutlar B: 0,7...0,8 N-m (6,2...7,1 Ibf-ing)
* Cergeve boyutlar 1C, 2C, 1W...4W:
> Ana topraklama vidasi (M5): 2,4 N-m (21,1 Ibf-ing)
o Girig/Cikis topraklama vidalari (M4): 1,4 N-m (12,4 Ibf-ing)
» Cergeve boyutu 3C, 4C, 5C: 2,4 N-m (21,1 Ibf-ing)

Cerceve Boyutu 1

Besleme ve Cikis Terminalleri

ATV320 Besleme Terminalleri (L1, L2, L3) Cikis Terminalleri (U, V, W)
Kablo Kesiti Sikma Torku | Kablo Kesiti Sikma Torku
Minimum Maksimum (*) Nominal Minimum Maksimum (*) Nominal
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ibf-ing) | mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ibf-ing)
U02M2B, U04M2B, UO6M2B, 1,5 (14) 4 (10) 0,6 (5,3) 1,5 (14) 1,5 (14) 0,7..0,8
uo7M2B 6,2...7,1)
u02M2C, Uo4M2C, U06M2C, 2,5(14) 4(12) 1(8,9) 2,5(14) 4(12) 1(8,9)
U07M2C, U02M3C, U04M3C,
U06M3C, U0O7M3C U02M2W
(S)...UO7TM2W(S)
UO04N4B, UO6N4B, UO7N4B, 1,5 (14) 4 (10) 0,6 (5,3) 1,5 (14) 2,5(12) 0,7..0,8
U11N4B, U15N4B 6,2...7,1)
(*) izin verilen maksimum terminal kesiti. ATV320s++=W(S) tahriklerinde, kablo boyutlarinin kablo salmastrasi boyutuna uygun oldugunu
dogrulayin. Kablo Yonlendirme kismina, sayfa 141 bakin.
DC Bara Terminalleri
ATV320 DC Bara Terminalleri (PA/+ ve PC/-)
Kablo Kesiti Sikma Torku
Minimum Maksimum (*) Nominal
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ibf-ing)
U02M2B, U04M2B, U0O6M2B, UO7M2B 1,5 (14) 1,5 (14) 0,7...0,8 (6,2...7,1)
U04N4B, UOB6N4B, UO7N4B, U11N4B, U15N4B 1,5 (14) 2,5(12) 0,7..0,8 (6,2...7,1)
u02M2C, Uo4M2C, Uo6M2C, U07M2C, U02M3C, U04M3C, UOBM3C, 2,5(14) 4(12) 1,0 (8,9)
U07M3C, U02M2W(S)...UO7TM2W(S)
(*) izin verilen maksimum terminal kesiti. ATV320s++=s\W(S) tahriklerinde, kablo boyutlarinin kablo salmastrasi boyutuna uygun oldugunu
dogrulayin. Kablo Yénlendirme kismina, sayfa 141 bakin.
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Cerceve Boyutu 2

Besleme ve Cikis Terminalleri

ATV320 Besleme Terminalleri (L1, L2, L3) Cikis Terminalleri (U, V, W)
Kablo Kesiti Sikma Kablo Kesiti Sikma Torku
Torku
Minimum Maksimum (*) Nominal Minimum Maksimum (*) Nominal
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ibf-ing)
(Ibf-ing)
u11M2B 2,5(12) 4 (10) 0,6 (5,3) 1,5 (14) 1,5(14) 0,7..0,8
6,2...7,1)
u15M2B 2,5(10) 4(10) 0,6 (5,3) 1,5 (14) 1,5(14) 0,7..0,8
6,2...7,1)
u22mM2B 4 (10) 4(10) 0,6 (5,3) 1,5 (14) 1,5(14) 0,7..0,8
6,2...7,1)
U04N4C, UOBN4C, UO7N4C, 2,5(14) 6 (10) 1,4 (12,4) 2,5(14) 6 (10) 1,4 (12,4)
U07S6C, U1MN4C, U15N4C,
U1586C, U11M3C, U15M3C,
UO4N4W(S)...U15N4W(S)
U11M2C, U15M2C 4(12) 6 (10) 1,4 (12,4) 4(12) 6 (10) 1,4 (12,4)
u22m3C 4(12) 6 (10) 1,4 (12,4) 2,5(14) 6 (10) 1,4 (12,4)
u22mM2C 6(10) 6 (10) 1,4 (12,4) 6 (10) 6 (10) 1,4 (12,4)
U22N4B, U30N4B 1,5 (14) 4 (10) 0,6 (5,3) 1,5 (14) 2,5(12) 0,8 (7,1)
U40N4B 2,5(12) 4(10) 0,6 (5,3) 1,5(14) 2,5(12) 0,8(7,1)

(*) Izin verilen maksimum terminal kesiti. ATV320s++=+W(S) tahriklerinde, kablo boyutlarinin kablo salmastrasi boyutuna uygun oldugunu
dogrulayin. Kablo Yénlendirme kismina, sayfa 141 bakin.

DC Bara Terminalleri

ATV320 DC Bara Terminalleri (PA/+ ve PC/-)

Kablo Kesiti Sikma Torku

Minimum Maksimum (*) Nominal

mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ibf-ing)
U11M2B, U15M2B, U22M2B, U22N4B, U30N4B, U40N4B 1,5 (14) 1,5 (14) 0,7..0,8 (6,2...7,1)
U22N4B, U30N4B, U40N4B 1,5 (14) 2,5(12) 0,7..0,8 (6,2...7,1)
U11M3C, U15M3C, U22M3C, U04N4C, UOBN4C, UO7N4C, U11N4C, 2,5(14) 6 (10) 1,4 (12,4)
U15N4C, U07S6C, U15S6C, UOAN4W(S)...U15N4W(S)
U11M2C, U15M2C 2,5(12) 6 (10) 1,4 (12,4)
u22mM2C 6 (10) 6 (10) 1,4 (12,4)

(*) Izin verilen maksimum terminal kesiti. ATV320s++=W(S) tahriklerinde, kablo boyutlarinin kablo salmastrasi boyutuna uygun oldugunu

dogrulayin. Kablo Yénlendirme kismina, sayfa 141 bakin.
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Cerceve Boyutu 3

Besleme ve Cikis Terminalleri

ATV320 Besleme Terminalleri (L1, L2, L3) Cikig Terminalleri (U, V, W)
Kablo Kesiti Sikma Torku | Kablo Kesiti Sikma Torku
Minimum Maksimum (*) Nominal Minimum Maksimum (*) Nominal
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ibf-ing) | mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ibf-ing)
U22N4C, U3ON4C, U22S6C, | 2,5 (14) 6 (10) 14 (12,4) 2,5 (14) 6 (10) 1,4 (12,4)
U40S6C, U22N4W(S),
U30N4W(S)
U40N4C 4 (12) 6(10) 14 (12,4) 2,5 (14) 6 (10) 1,4 (12,4)
U11M2W(S), U15M2W(S) 4(12) 6 (10) 14 (12,4) 4(12) 6 (10) 1,4 (12,4)
U40N4W(S) 4(12) 6 (10) 14 (12,4) 2,5 (14) 6 (10) 1,4 (12,4)
U30M3C, U22M2W(S) 6 (10) 6 (10) 14 (12,4) 4(12) 6 (10) 1,4 (12,4)
U40M3C 6 (10) 6 (10) 14 (12,4) 6(10) 6 (10) 1,4 (12,4)

(*) izin verilen maksimum terminal kesiti. ATV320s++++W(S) tahriklerinde, kablo boyutlarinin kablo salmastrasi boyutuna uygun oldugunu
dogrulayin. Kablo Yénlendirme kismina, sayfa 141 bakin.

DC Bara Terminalleri

ATV320 DC Bara Terminalleri (PA/+ ve PC/-)
Kablo Kesiti Sikma Torku
Minimum Maksimum (*) Nominal
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ibf-ing)
l(JS2)2N4C, U30N4C, U40N4C, U22S6C, U40S6C, U22N4W(S)...U30N4W 2,5 (14) 6 (10) 1,4 (12,4)
U11M2W(S), U15M2W(S) 2,5(12) 6 (10) 1,4 (12,4)
U30M3C 4(12) 6 (10) 1,4 (12,4)
U40M3C, U22M2W(S) 6 (10) 6 (10) 1,4 (12,4)

(*) izin verilen maksimum terminal kesiti. ATV320s++=W(S) tahriklerinde, kablo boyutlarinin kablo salmastrasi boyutuna uygun oldugunu
dogrulayin. Kablo Yonlendirme kismina, sayfa 141 bakin.
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Cerceve Boyutu 4

Besleme ve Cikis Terminalleri

ATV320 Besleme Terminalleri (L1, L2, L3) Cikis Terminalleri (U, V, W)
Kablo Kesiti Sikma Torku | Kablo Kesiti Sikma Torku
Minimum Maksimum (*) Nominal Minimum Maksimum (*) Nominal
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ibf-in¢) | mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ibf-ing)
U55S6C 2,5 (14) 16 (6) 2,4 (20,8) 2,5 (14) 16 (8) 2,4 (20,8)
U55N4B, U55N4W(S) 4(10) 16 (6) 1,2..15 2,5(12) 16 (6) 1,2.15
(10,6...13,3) (10,6...13,3)
U55M3C, U55N4C 10 (8) 16 (6) 2,4 (20,8) 10 (8) 16 (6) 2,4 (20,8)
U75S6C 4(12) 16 (6) 2,4 (20,8) 4(12) 16 (6) 2,4 (20,8)
U75N4B, U75N4W(S) 6 (8) 16 (8) 1,2..1,5 2,5 (10) 16 (8) 1,2.1,5
(10,6...13,3) (10,6...13,3)
U75M3C, U75N4C 16 (6) 16 (6) 2,4 (20,8) 16 (6) 16 (6) 2,4 (20,8)

(*) Izin verilen maksimum terminal kesiti. ATV320s+=W(S) tahriklerinde, kablo boyutlarinin kablo salmastrasi boyutuna uygun oldugunu
dogrulayin. Kablo Yénlendirme kismina, sayfa 141 bakin.

DC Bara Terminalleri

ATV320 DC Bara Terminalleri (PA/+ ve PC/-)
Kablo Kesiti Sikma Torku
Minimum Maksimum (*) Nominal
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ibf-ing)
U55S6C 2,5 (14) 16 (6) 2,4 (20,8)
U55N4B, U55N4W(S) 2,5(12) 16 (6) 1,2..1,5(10,6...13,3)
U75N4B, U75N4W(S) 2,5(10) 16 (6) 1,2...1,5(10,6...13,3)
U75S6C 4(12) 16 (6) 2,4 (20,8)
U55N4C 6 (10) 16 (6) 2,4 (20,8)
U55M3C, U75N4C 10 (8) 16 (6) 2,4 (20,8)
U75M3C 16 (6) 16 (6) 2,4 (20,8)

(*) Izin verilen maksimum terminal kesiti. ATV320+++=W(S) tahriklerinde, kablo boyutlarinin kablo salmastrasi boyutuna uygun oldugunu
dogrulayin. Kablo Yénlendirme kismina, sayfa 141 bakin.

NVE41289TR — 06/2023

119




Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Glic Bloku Terminallerinin Ozellikleri

Cerceve Boyutu 5

Besleme ve Cikis Terminalleri

ATV320 Besleme Terminalleri (L1, L2, L3) Cikis Terminalleri (U, V, W)
Kablo Kesiti Sikma Torku | Kablo Kesiti Sikma Torku
Minimum Maksimum (*) Nominal Minimum Maksimum (*) Nominal
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ibf-in¢g) | mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ibf-ing)
D11S6C, D15S6C 6 (10) 16 (6) 2,4 (20,8) 6 (10) 16 (6) 2,4 (20,8)
D11N4B 10 (8) 16 (6) 1,2..1,5 6 (8) 16 (6) 1,2..15
(10,6...13,3) (10,6...13,3)
D15N4B 16 (6) 16 (6) 1,2..1,5 10 (8) 16 (6) 1,2..15
(10,6...13,3) (10,6...13,3)
D11N4C 10 (8) 16 (6) 2,4 (28) 16*2 (6*2) 16*2 (6*2) 4,5 (40)
D15N4C 16 (6) 16 (6) 2,4 (28) 16*2 (6*2) 16*2 (6*2) 4,5 (40)
D11M3C, D15M3C 16*2 (6*2) 16*2 (6*2) 4,5 (40) 16*2 (6*2) 16*2 (6*2) 4,5 (40)
(*) izin verilen maksimum terminal kesiti.
DC Bara Terminalleri
ATV320 DC Bara Terminalleri (PA/+ ve PC/-)
Kablo Kesiti Sikma Torku
Minimum Maksimum (*) Nominal
mm? (AWG) mm? (AWG) N-m (Ibf-ing)
D11S6C, D15S6C 6 (10) 16 (6) 2,4 (20,8)
D11N4B 6 (8) 16 (6) 1,2..1,5(10,6...13,3)
D15N4B 10 (8) 16 (6) 1,2..1,5(10,6...13,3)
D11N4C 10 (8) 16 (6) 2,4 (28)
D15N4C 16 (6) 16 (6) 2,4 (28)
D11M3C, D15M3C 16*2 (6*2) 16*2 (6*2) 4,5 (40)

(*) izin verilen maksimum terminal kesiti. ATV320s+++<\W(S) tahriklerinde, kablo boyutlarinin kablo salmastrasi boyutuna uygun oldugunu
dogrulayin. Kablo Yonlendirme kismina, sayfa 141 bakin.
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Guc¢ Blogunu Kablolama

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Kablolarin, Gii¢ Kismi Terminallerinin Ozellikleri bélimiinde belirtildigi sekilde
dizgun désendigini dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

AATEHLIKE

YANGIN VEYA ELEKTRIK GARPMASI TEHLIKESI

+ Kablo kesitleri ile sikma torklari bu belgede verilen spesifikasyonlara uyumlu
olmalidir.

« 25 Vac'den yiksek gerilime sahip baglanti icin esnek cok telli kablolar
kullanirsaniz, tel élglsine ve kablonun belirtilen kesme boyuna bagl olarak
halka tipi kablo pabuclari veya kablo bilezikleri kullanmaniz gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Gili¢ Terminallerinin iglevleri

Terminal Fonksiyon Altivar 320 iCIN

-+ Toprak terminali Tum gti¢ siniflandirmalari ve Cergeve boyutlari
R/L1 - S/L2/N Gu¢ kaynag! ATV320seeeeM2¢

R/L1-S/L2-T/L3 ATV320¢e¢+eN4e, ATV320¢+e+esM3C

PO Fren direncine ¢ikis (+ kutup) (1) ATV32(Qee0eeee C

PB Fren direncine cikis (1) Tum gii¢ siniflandirmalari ve Cergeve boyutlari
PBe Fren direncine ¢ikis (+ kutup) (1) ATV32(Qseeeeee B

PA/+ DC bara + kutup Cerceve boyutu 1C, 2C, 3C, 4 ve 5

PC/- DC bara - kutup Cergeve boyutu 1C, 2C, 3C,4 ve 5

U/T1 -VIT2 - W/T3 Motora giden gikislar Tim glg siniflandirmalari ve Gergeve boyutlari
(1) Fren direnci se¢cenegi hakkinda daha fazla bilgi igin litfen www.se.com adresine bagvurun.
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Fren Direncgleri

Fren enerjisini dagitarak durmak icin fren yaparken veya yavaslatma frenlemesi
sirasinda fren direngleri striicllerin galismasini saglar. Maksimum gegis fren
torkunu etkinlestirirler. Ayrintili agiklama ve katalog numaralari igin, Adresindeki
Katalog ve Fren direngleri talimat sayfasina bakin.

ATEHLIKE

YANGIN TEHLIKESI

» Bazi frenleme direnglerinde, direncin asiri isinmasini algilayan bir termal
anahtar bulunur. Bu termal anahtar, asiri Isinma algilanmasi durumunda
sebeke kontaktorini kapatmak igin stricinin yukari akis yoninde
kullaniimahdir (1).

+ Uglinci taraf tedarikgiden edinilmis bir frenleme direnci kullanildiginda,
herhangi bir ariza modunun glivensiz kosullarla sonuglanmadigindan emin
olmak igin kendi risk degerlendirmenizi EN ISO 12100 ve uygulamaniza
uygun diger tim standartlari uygulayin. Ornegin, asiri isinma algilanmasi
durumunda sebeke kontaktoriini ve/veya frenleme direncini kapatmak igin
termal izleme kullaniimahdir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

(1) Frenleme direncleri talimat sayfasinda NHA87388 saglanan kablolama
semalarina bakin. Bu talimat sayfasi frenleme direnciyle verilir ve/veya www.se.
com adresinden indirilebilir.

Baglanacak direncin minimum degeri:

Katalog Numarasi Q cinsinden Katalog Numarasi Q cinsinden Katalog Numarasi Q cinsinden
Minimum Minimum Minimum
Deger Deger Deger
ATV320U02Mes 40 ATV320D11M3C 5 ATV320UQ07N4- 80
ATV320U04Mee 40 ATV320D15M3C 5 ATV320D11N4- 16
ATV320U06Me+ 40 ATV320U11N4. 54 ATV320D15N4. 16
ATV320UQ7Mee 40 ATV320U15N4. 54 ATV320U07S6C 96
ATV320U11Me- 27 ATV320U22N4. 54 ATV320U15S6C 64
ATV320U15Mee 27 ATV320U30N4- 54 ATV320U22S6C 64
ATV320U22Me« 25 ATV320U40N4+ 36 ATV320U40S6C 44
ATV320U30M3C 16 ATV320U55N4 27 ATV320U55S6C 27
ATV320U40M3C 16 ATV320U75N4. 27 ATV320U75S6C 23
ATV320U55M3C 8 ATV320U04N4- 80 ATV320D11S6C 24
ATV320U75M3C 8 ATV320U06N4+ 80 ATV320D15S6C 24
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Gli¢ Blogunu Kablolama Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Cerceve Boyutu 1B ve 2B i¢in Terminallere Erisme

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu boélimdeki herhangi bir prosedirut gergeklestirmeden 6nce, Giivenlik
Bilgileri bélimundeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Gug terminallerinin kablo baglantisini yapmadan énce terminal kapagini
kapatin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

So=

Cergeve boyutu 1B ve 2B olan surtculerin gi¢ terminallerine erismek igin
asagidaki talimatlari uygulayin:

Adim Eylem

1 Kablo kapagini el ile gekin ve yukari kaldirin.

2 Motor ve fren direnci terminalleri striiciniin altinda yer alir.

1B ve 2B Cerceve Boyutlarinda Fren Direnci Terminallerine Erigsme

Fren direnci terminallerine erigim kirilabilir plastik pargalarla korunmustur. Bu
koruyucu pargalari ¢cikarmak igin bir tornavida kullanin.
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Gug¢ Blogunu Kablolama

Cergeve Boyutu 1B igin Gii¢ Terminallerinin Diizeni

oy

i
[ E

[TRL1 si2™ T3

=

OO0

OO0

PBe PB

U/m1 vIm2 wiT3

L]

[RL1 sw2™ T3

© @ D

O et

5
n @ |90
vy i

- |oojooo
T PBe PB “U/T1 VIT2 WIT3
@ ©)
Hip
@0 |

124

NVE41289TR — 06/2023
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Cerceve Boyutu 1B ve 2B icin DC Bara Terminallerine Erisme

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

+ Kapaklari ve plastik bagliklari DC bara terminallerinden ¢ikarmak igin sadece
elektriksel olarak yalitilmig bir tornavida kullanin.

» DC bara terminalleri artik bagl degilse, plastik bagliklari DC bara
terminallerine yeniden yerlestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

DC bara terminalleri plastik basliklari yedek parca olarak edinilebilir.

®

Hl \H

|
%%& i%%\ e

DC bara terminallerine erismek icin asagidaki islemleri yapin:

Adim Eylem

1 Tornavida kullanarak koruyucu kapaklari kirin.
2 Koruyucu kapaklari ¢ikarin.
3 Plastik koruyucu tapalari terminallerden ¢ikarin.

NOT: Bagl olmadiklarinda DC bara terminalleri plastik tapalar kullanilarak
kapatiimalidir. Bu yapildiginda suricu tekrar IP20 derecesinde olur. Plastik tapalar
kaybolursa yedek parga olarak edinilebilir.
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Cerceve Boyutu 4B ve 5B i¢in Terminallere Erisme

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu boélimdeki herhangi bir proseduri gergeklestirmeden dnce, Giivenlik
Bilgileri boélimindeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Gug terminallerinin kablo baglantisini yaptiktan sonra gerekli koruma derecesini
karsilamak icin terminal kapagini ve kablo tesisati kapagini diizgtince yerine
takin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Gulg¢ besleme terminaller, motor terminalleri ve fren direnci terminalleri sirtictinin
altinda yer alir.

Cergeve boyutu 4B ve 5B olan suriculerin glg¢ terminallerine erismek igin
asagidaki talimatlari uygulayin:

Adim Eylem

1 Tornavida kullanarak kilitteme sekmesini itin.
2 Kablo kapagini gikarin.
3 Terminal kapagini gikarin

Cerceve Boyutu 4B i¢in Gii¢ Terminallerinin Diizeni
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Glg¢ Blogunu Kablolama Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Cergeve Boyutu 5B i¢in Gii¢ Terminallerinin Diizeni
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Gug¢ Blogunu Kablolama

Cerceve Boyutu 1C icin Terminallere Erisme

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu boélimdeki herhangi bir proseduri gergeklestirmeden dnce, Giivenlik
Bilgileri boélimindeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Gug terminallerinin kablo baglantisini yaptiktan sonra gerekli koruma derecesini
karsilamak icin terminal kapagini ve kablo tesisati kapagini diizgtince yerine
takin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Gulg¢ besleme terminaller, motor terminalleri ve fren direnci terminalleri sirtictinin
altinda yer alir.

Cergeve boyutu 1C olan sirtctlerin gl¢ terminallerine erismek icin asagidaki
talimatlari uygulayin:

Adim Eylem
1 Tornavida kullanarak kilitteme sekmesini itin.
2 Kablo kapagini gikarin.
3 Terminal kapagini edik duruma getirin
4 Terminal kapagini gikarin
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Glg¢ Blogunu Kablolama Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Cergeve Boyutu 1C i¢in Gii¢ Terminallerinin Diizeni

513277 S -
L=
. [t ] [sizn
J@@@@@@
00 (DD OO

NVE41289TR — 06/2023 129



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Gug¢ Blogunu Kablolama

Cerceve Boyutu 2C icin Terminallere Erisme

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu boélimdeki herhangi bir proseduri gergeklestirmeden dnce, Giivenlik
Bilgileri boélimindeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Gug terminallerinin kablo baglantisini yaptiktan sonra gerekli koruma derecesini
karsilamak icin terminal kapagini ve kablo tesisati kapagini diizgtince yerine
takin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Gulg¢ besleme terminaller, motor terminalleri ve fren direnci terminalleri sirtictinin
altinda yer alir.

Cergeve boyutu 2C olan siricllerin glic terminallerine erismek icin asagidaki
talimatlar uygulayin:

Adim Eylem

1 Tornavida kullanarak kilitteme sekmesini itin.

2 Kablo kapagini ¢ikarin.
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Glg¢ Blogunu Kablolama Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Adim Eylem
3 Terminal kapagini egik duruma getirin
4 Terminal kapagini gikarin

Cerceve Boyutu 2C i¢in Gii¢ Terminallerinin Diizeni
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Gug¢ Blogunu Kablolama

Cerceve Boyutu 3C icin Terminallere Erisme

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu boélimdeki herhangi bir proseduri gergeklestirmeden dnce, Giivenlik
Bilgileri boélimindeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Gug terminallerinin kablo baglantisini yaptiktan sonra gerekli koruma derecesini
karsilamak icin terminal kapagini ve kablo tesisati kapagini diizgtince yerine
takin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Gulg¢ besleme terminaller, motor terminalleri ve fren direnci terminalleri sirtictinin
altinda yer alir.

Cergeve boyutu 3C olan sirtcllerin gli¢ terminallerine erismek icin asagidaki
talimatlari uygulayin:

Adim Eylem
1 Tornavida kullanarak kilitteme sekmesini itin.
2 Kablo kapagini gikarin.
3 Terminal kapagini egik duruma getirin
4 Terminal kapagini gikarin
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Glg¢ Blogunu Kablolama Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Cerceve Boyutu 3C icin Gii¢ Terminallerinin Diizeni
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Gug¢ Blogunu Kablolama

Cerceve Boyutu 4C icin Terminallere Erisme

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu boélimdeki herhangi bir proseduri gergeklestirmeden dnce, Giivenlik
Bilgileri boélimindeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Gug terminallerinin kablo baglantisini yaptiktan sonra gerekli koruma derecesini
karsilamak icin terminal kapagini ve kablo tesisati kapagini diizgtince yerine
takin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Gulg¢ besleme terminaller, motor terminalleri ve fren direnci terminalleri sirtictinin
altinda yer alir.

Cergeve boyutu 4C olan siricllerin glic terminallerine erismek icin asagidaki
talimatlari uygulayin:

Adim Eylem

1 Tornavida kullanarak kilitteme sekmesini itin.
2 Kablo kapagini ¢ikarin.
3 Terminal kapagini ¢ikarin
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Glg¢ Blogunu Kablolama

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Cergeve Boyutu 4C i¢in Gii¢ Terminallerinin Diizeni
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Gug¢ Blogunu Kablolama

Cerceve Boyutu 5C icin Terminallere Erisme

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu boélimdeki herhangi bir proseduri gergeklestirmeden dnce, Giivenlik
Bilgileri boélimindeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Gug terminallerinin kablo baglantisini yaptiktan sonra gerekli koruma derecesini
karsilamak icin terminal kapagini ve kablo tesisati kapagini diizgtince yerine
takin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Gulg¢ besleme terminaller, motor terminalleri ve fren direnci terminalleri sirtictinin
altinda yer alir.

Cergeve boyutu 5C olan sirtcdlerin gli¢ terminallerine erismek icin asagidaki
talimatlari uygulayin:

Adim Eylem

1 Tornavida kullanarak kilitteme sekmesini itin.
2 Kablo kapagini gikarin.
3 Terminal kapagini gikarin
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Glg¢ Blogunu Kablolama

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Cergeve Boyutu 5C i¢in Gii¢ Terminallerinin Diizeni
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Gug¢ Blogunu Kablolama

Cerceve Boyutlari 1W...3W igin Terminallere Erisme

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu boélimdeki herhangi bir proseduri gergeklestirmeden dnce, Giivenlik
Bilgileri boélimindeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Gug terminallerinin kablo baglantisini yaptiktan sonra gerekli koruma derecesini
karsilamak icin terminal kapagini ve kablo tesisati kapagini diizgtince yerine
takin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Terminallere erismek icin kablo salmastrasi plakasini ve 6n kapagi asagida
gosterildigi gibi ¢ikarin.
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Glg¢ Blogunu Kablolama Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Cergeve Boyutu 1W igin Gii¢ Terminallerinin Diizeni
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Cerceve Boyutu 2W igin Gii¢ Terminallerinin Diizeni
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Cerceve Boyutu 3W i¢in Gii¢ Terminallerinin Diizeni
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Gug¢ Blogunu Kablolama

Cerceve Boyutlari 4W icin Terminallere Erisme

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu boélimdeki herhangi bir proseduri gergeklestirmeden dnce, Giivenlik
Bilgileri boélimindeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Gug terminallerinin kablo baglantisini yaptiktan sonra gerekli koruma derecesini
karsilamak icin terminal kapagini ve kablo tesisati kapagini diizgtince yerine
takin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Terminallere erismek icin kablo salmastrasi plakasini ve 6n kapagi asagida
gOsterildigi gibi ¢cikarin ve agin.

140

NVE41289TR — 06/2023



Glg¢ Blogunu Kablolama Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Cergeve Boyutu 4W igin Gii¢ Terminallerinin Diizeni
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Cerceve Boyutlart 1W...4W icin Kablolarin Kablo Salmastra Plakasinda
Yonlendirilmesi

Kablolari asagidaki tabloya gére yénlendirin:

Delme Kablolar

Giris kablolari

Rdle ¢ikisi kontrol kablolari

Varsa fren direnci kablolari

Motor kablolari

A
B
C Girig/Cikis kontrol kablolari
D
E
F

Topraklama kablosu
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari EMC plakasi montaji

EMC plakasi montaji

1B, 2B Cerceve Boyutlarinda Cikis Konektoriu ve EMC Plakasi Montaji

EMC plakasi ve takmali ¢ikis glicu ve fren Unitesi terminali birbirinden ayrilamaz
sekilde takilir.

Giris terminalleri sriicinin Ustline yer alir.

NOT: Kablolama, konektor surlict Uzerine takil iken ya da degilken yapilabilir.

Takma konektdrind monte etmek i¢in asagidaki talimatlari izleyin:

Adim Eylem
1 Cikis glcu terminali takin.
2 Montaj ve topraklama vidalarini takin (baski: arti eksi HS tipi 2).
3 Freni baglayin (varsa)
4 Motoru ve topraklama kablolarini baglayin

1C Cerceve Boyutunda EMC Plakasi Montaji

EMC plakasini 2 x M5 HS vida kullanarak sabitleyin (1)
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EMC plakasi montaji Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

3 Cerceve Boyutunda EMC Plakasi Montaiji

EMC plakasini 2 x M5 HS vida kullanarak sabitleyin (1)

4B ve 4C Cerceve Boyutlarinda EMC Plakasi Montaji

EMC plakasini 3 x M5 HS vida kullanarak sabitleyin (1)
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5B ve 5C Cerceve Boyutlarinda EMC Plakasi Montaji

EMC plakasini 2 x M5 HS vida kullanarak sabitleyin (1)
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Cerceve Boyutu *W icin EMC Plakasi

Cergeve boyutlari W igin EMC plakalari segenek olarak temin edilir. Litfen daha
fazla bilgi igin kataloga bakin.

NVE41289TR — 06/2023 143



Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

EMC plakasi montaji

Altivar 320.

EMC plakasi
topraklanmig metal
levha.

EMC Plakasi Kablolarini Doseme

1B-2B

Fren direnci
baglantisi igin
blendajl kablo
(kullaniliyorsa).
Blendaj kesintisiz
olmalidir ve ara
terminaller EMC
plakasinin Gzerine
takilmahdir.

EMC plakasini
kontrol edin.

Kumanda
baglantilari ve
STO glivenlik islevi
giris baglantisi igin
blendajli kablo.

Kontrol EMC
plakasi igin montaj
delikleri.

Motor baglantisi

i¢in blendajl kablo,

blendaj her iki ucta
topraga baglanir.
Blendaj kesintisiz
olmalidir ve ara
terminaller EMC
plakasinin Gzerine
takilmahdir.

Role kontak ¢ikigi
icin blendajsiz
kablolar.

© Koruyucu
topraklama
baglantisi.

Siricl gug kaynagi
icin blendajsiz
kablo veya teller.
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Elektromanyetik Uyum

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Elektromanyetik Uyum

Sinir Degerleri

Sinyal parazitleri stirictinin ve surlclye yakin diger teghizatin beklenmeyen
tepkilerine sebep olabilir.

AUYARI

SINYAL VE EKIPMAN PARAZITLERI

+ Kablo tesisatini bu belgede agiklanan EMC gerekliliklerine uygun sekilde
ddseyin.

* Bu belgede agiklanan EMC gerekliliklerine uygunlugu dogrulayin.

+ Urtiniin kullanilacag: tlkedeki uygulanir tim EMC ydnetmeliklerine ve
gerekliliklerine ve ayrica kurulum sahasinda uygulanir tim yénetmelik ve
gerekliliklere uygunlugu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina

neden olabilir.

Bu Uruin (*), kurulum sirasinda bu kilavuzda agiklanan énlemler uygulanirsa
IEC 61800-3 standardina gére EMC gerekliliklerini kargilamaktadir.

(*): ATV320++sM3C siirtculeri (3 fazli 200...240 Vac sebeke beslemesi igin) ve
ATV 320++-S6C surlculer (3 fazli 525...600 Vac sebeke beslemesi igin) hari¢. Bu
surucller EMC filtresi icermez.

Secili kompozisyon (Urtintn kendisi, sebeke filtresi, diger aksesuarlar ve dlguler)
C1 kategorisi gerekliliklerini karsilamiyorsa IEC 61800-3'te gériindigu gibi
asagidaki bilgiler gegerlidir:

AUYARI

TELSIZ PARAZITI

Ev ortaminda bu Urilin telsiz parazitine sebep olabilir ve bu durumda destekleyici
hafifletme 6nlemleri gerekebilir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Kontrol panosuyla ilgili EMC gereksinimleri

EMC olgiitleri Amac

lyi seviyede elektriksel iletkenlige sahip montaj plakalari kullanin, metal | Genis yiizey kontag
pargalarin biiyiik ylizey alanlarini baglayin, temas alanlarindaki boyayr | sayesinde iyi iletim.
giderin.

Kontrol panosunu, kontrol panosu kapagini ve montaj plakasini Emisyonlari azaltir.
topraklama seritleri veya topraklama telleri ile topraklayin. lletkenin
kesiti en az 10 mm2 (AWG 8) olmalidir.

Gug kontaktord, role ve solenoid vana gibi anahtarlama aygitlarina Karsilikli parazit etkisini
parazit azaltma Uniteleri veya ark dnleyiciler (6rnegin, diyot, varistor, azaltir.
RC devresi) takin.

G bilesenleri ile kontrol bilesenlerini ayri takin.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Elektromanyetik Uyum

Blendajli kablolar

Kablo Doseme

Gli¢c Kaynagi

EMC olgiitleri

Amag

Kablo blendajlarinin genis yiizey alanlarini baglayin, kablo kelepgeleri
ve topraklama seritleri kullanin.

Emisyonlari azaltir.

Kablo kelepgeleri kullanarak tim blendajl kablolarin blendajlarinin
genis yuzey alanlarini kontrol panosu girisindeki montaj plakasina
baglayin.

Dijital sinyal kablolarinin blendajlarini, sayfa 101 iki taraftan genis
yuzeyli bicimde veya iletken konektér muhafazalari Gzerinden
topraklayin

Sinyal hatlarini etkileyen
paraziti azaltir, emisyonu
azaltir

Analog sinyal kablolarinin blendajlarini dogrudan aygitta (sinyal girisi)
topraklayin, kablonun diger ucunda blendaji yalitin veya bir kapasitor
Uzerinden (6rnegin, 10 nF, 100 V veya daha yuksek) topraklayin.

Duslk frekansh parazit
nedeniyle toprak
dongdlerini azaltir.

Sadece bakir 6rgulii ve en az %85 kapsama alani olan blendajli motor
kablolari kullanin, blendajin her iki ucunda genis bir yiizey alanini
topraklayin.

Parazit akimlari kontrolli
bir sekilde disa
yonlendirir ve emisyonu
azaltir.

EMC dlgiitleri

Amag

Haberlesme kablolarini ve sinyal hatlarini 60 V izeri dogru ve alternatif
akim hatlariyla birlikte bir kablo kanalinin igcine désemeyin.
(Haberlesme baglantisi kablolari, sinyal hatlari ve analog hatlar ayni
kablo kanalinda olabilir)

Oneri: En az 20 cm aralikli ayri kablo kanallari kullanin.

Karsilikli parazit etkisini
azaltir.

Kablolari olabildigince kisa tutun. Gereksiz kablo halkalari takmayin,
kontrol panosundaki merkezi topraklama noktasindan dista bulunan
toprak baglantisina kisa kablolar kullanin.

Kapasitif ve enduktif
parazit etkilerini azaltir.

Asagidaki durumlarda egpotansiyel baglama iletkenleri kullanin: genis
alanli tesisatlar, farkl gerilim kaynaklari ve birgok binaya yayilmis
tesisat.

Kablo blendajindaki
akimi dugurur, emisyonu
azaltir.

ince telli espotansiyel baglama iletkeni kullanin.

Yiksek frekansli parazit
akimlari diga iletir

Motor ve makine iletken bicimde baglanmamissa (6rnegin izole flangla
veya ylizeysel temas olmayan baglantiyla), motoru topraklama seridi
veya topraklama kablosu ile topraklamaniz gerekir. lletkenin kesiti en
az 10 mm2 (AWG 6) olmalidir.

Emisyonu azaltir,
bagisikligi artirir.

DC besleme igin gift bikimli tel kullanin.

Dijital ve analog girigler igin, 25...50 mm (1...2 ing) arasindaki
araliklarda blendajli bukimli kablolar kullanin.

Sinyal kablolarini
etkileyen paraziti azaltir,
emisyonu azaltir.

EMC olgiitleri

Amacg

Uriinii topraklanmis nétr noktasi olan sebekede calistirin.

Sebeke filtresinin etki
etmesini saglayin.

Asiri gerilim riski varsa asiri akim arrestoru.

Asin gerilimden
kaynaklanan hasar riskini

azaltir.

146
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Elektromanyetik Uyum Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

EMC iyilestirmesiyle ilgili diger onlemler

Uygulamaya bagli olarak asagidaki dnlemlerle EMC'ye bagli degerler

iyilegtirilebilir:

EMC olgiitleri Amag

Sebeke bobinlerini kullanin Sebeke Ust titresimlerini
azaltir, Grindn hizmet
dmrunu uzatir.

Harici sebeke filtreleri kullanin EMC sinir degerlerini
iyilestirir.

Ek EMC 6nlemleri, 6rnegin: Kapali kontrol dolabina montaj ile 15 dB

parazit yayllimini azaltmak

NOT: EKk bir girig filtresi kullaniyorsaniz bunun sdrtcuyle yan yana
yerlestiriimesi ve blendajsiz bir kabloyla dogrudan sebeke beslemesine
baglanmasi gerekir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Kontrol Terminalleri Elektrik Verileri

Kontrol Terminalleri Elektrik Verileri

Terminallerin Ozellikleri

NOT:

 Terminal dizenlemesinin agiklamasi igin bkz. Kontrol Terminallerinin ve
lletisim ve 1/0 Baglanti Noktalarinin Dizeni ve Ozellikleri, sayfa 150

» Fabrika ayari G/C atamasi igin Programlama Kilavuzu, sayfa 13'na bakin.

Terminal Aciklama GIC Elektrik 6zellikleri
Tird
R1A R1 rolesi NO kontagi O Cikig Rolesi 1
R1B R1 rélesi NC kontag o *  Minimum anahtarlama kapasitesi: 24 Vdc igin 5 mA
+ Rezistif yikte maksimum anahtarlama akimi:
R1C R1 roI?S| ortak nokta (6] 250 Vac () ve 30 Vdc igin 3 A
kontagi

+  Enduktif ylikte maksimum anahtarlama akimi:

250 Vac () ve 30 Vdc icin 2 A. Yikte depolanan endiktif enerjiden biylik
toplam enerji yayilimi ile endktif yukte ac veya dc islemine gore bir voltaj
bastirma aygiti bulunmalidir. Endiiktif AC YUkleri Olan Cikis Rolesi , sayfa 104
ve Enduktif DC YUukleri Olan Cikis Rolesi, sayfa 105 bdlumlerine bakin.

*  Yenileme suresi: 2 ms
*  Hizmet émri: Maksimum anahtarlama akiminda 100.000 ¢alisma

COM Analog I/O ortak I/0 oV

AQ1 Analog cikis (6] AQ: Gerilim veya akim igin yapilandirilabilir analog ¢ikis yazilimi
*  Gerilim analog ¢ikisi 0...10 Vdc. Minimum yik empedansi 470 Q,

+  XveY0..20 mA'den programlanarak akim analog ¢ikisi X-Y mA, maksimum
yuk empedansi 800 Q

+  Ornekleme siiresi: 2 ms
e COzunlrlik 10 bit
* Dogruluk:
o +%1,25°C+10°C (77 °F £ 18 °F)
o 60 °C (108 °F) sicaklik degisimi igin +%2
* Dogrusallik £ %0,3

COM Analog I/O ortak I/0 oV

AI3 Akim analog girisi | Analog giris 0-20 mA (veya 4-20 mA, X-20 mA, 20-Y mA). X ve Y, Oila 20 mA
arasinda programlanabilir

*  Empedans: 250 Q
e COzunlrliik: 10 bit
+  Dogruluk:

o +%0,5,25°C (77 °F)

> 60 °C’lik (108 °F) sicaklik varyasyonu igin +%0,7
+ Dogrusallik tam 6lgegin + %0,2'si (maksimum * %0,5)
+  Ornekleme siiresi: 2 ms

Al2 Gerilim analog girigi I iki kutuplu analog giris 0 = 10 Vdc (maksimum gerilim 30 Vdc)
Al2'deki gerilimin + veya — kutbu ayar noktasinin yoniinii ve boylece ¢alisma
yoniinii etkiler.
*  Empedans: 30 kQ
e Cozunurlik: 10 bit
*  Dogruluk:
o +%0,5,25°C (77 °F)
> 60 °C’lik (108 °F) sicaklik varyasyonu igin +%0,7
+ Dogrusallik tam 6lgegin + %0,2'si (maksimum * %0,5)
+  Ornekleme siiresi: 2 ms

10V Referans potansiyometre (0] Analog girigler i¢in dahili besleme
icin glic kaynagi . +10Vdc

* Tolerans: %0...10

*  Akim: maksimum 10 mA
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Kontrol Terminalleri Elektrik Verileri

Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Terminal Aciklama GIC Elektrik 6zellikleri
Turi
Al Gerilim analog girigi | Analog giris 0 + 10 Vdc
* Empedans: 30 kQ
e CozUnurlik: 10 bit donustlrtct
*  Dogruluk:
o +9%0,5,25°C (77 °F)
° 60 °C’lik (108 °F) sicaklik varyasyonu igin +%0,7
* Dogrusallik tam 8lgegin + %0,2'si (maksimum % %0,5)
+  Ornekleme siiresi: 2 ms
COM Analog /O ortak 110 oV
+24 Dijital giris gli¢ kaynag /0 *  +24 Vdc giris beslemesi
* Tolerans: %-15...420
*  Akim: 100 mA
R2A Programlanabilir réle R2 (0] Cikis Rolesi 2
"NO" kontak Mini htarl K itesi: 24 Vdc ici A
R2C . inimum anahtarlama kapasitesi: dcigin 5m
» Rezistif yikte maksimum anahtarlama akimi:
250 Vac (OVC Il) ve 30 Vdc igin 5 A.
+  Enduktif ylkte maksimum anahtarlama akimi:
250 Vac (OVC II) ve 30 Vdcigin 2 A. Yikte depolanan endiktif enerjiden
blyuk toplam enerji yayilhimi ile endiktif ylikte ac veya dc islemine gore bir
voltaj bastirma aygiti bulunmalidir. Enduktif AC Yukleri Olan Cikig Rolesi ,
sayfa 104 ve Endiktif DC Yukleri Olan Cikis Rolesi , sayfa 105 bélumlerine
bakin.
*  Yenileme suresi: 2 ms
*  Kullanim émr:
o Maksimum anahtarlama gliciinde 100.000 galisma
> 1 A'da 1.000.000 islem
STO girisi | *  Girig: +24 Vdc
* Empedans: 1,5 kQ
+  Bkz. Kablolama Semalari boltimd, sayfa 101 ve ATV320 Safety Functions
Manual (NVE50467), www.se.com
P24 Harici 24 Vdc besleme igin 1/0 * +24Vdc
giris / Dijital girigler ve STO «  Tolerans: %-15...+20
icin cikis glic kaynagi A
*  Akim: maksimum 1,1 A
DQ+ Dijital ¢ikis (0] SW1 anahtariyla sink veya source olarak yapilandirilabilen agik kolektor ¢ikigi
DO *  Yenileme siresi: 2 ms
*  Maksimum gerilim: 30 Vdc
*  Maksimum akim: 100 mA
Dl6 Dijital girisler | Dijital giris olarak programlanirlarsa DI1'den Dl4'e ayni 6zellikler
DI5 + DI5 darbe girisi 20 kpps (saniyedeki darbe) olarak programlanabilir.
+ DI6 SW2 anahtari, sayfa 150 ile PTC (Positive Temperature Coefficient) olarak
kullanilabilir.
* Actirma esigi: 3 kQ, sifilama esigi: 1,8 kQ
* Kisadevre algilama esigi < 50 Q
Dl4 Dijital girigler SW1 anahtariyla, sayfa 150 sink veya source olarak yapilandirilabilen 4
programlanabilir dijital girig
DI3 * +24Vdc gig kaynagi (maksimum 30 Vdc)
DI2 « <5Vdcise durum 0, > 11 Vdc ise durum 1 (source modunda)
DI * >16Vdcise durum 0, < 10 Vdc ise durum 1 (sink modunda)
* Yanit stresi Durmada 8 ms
PE Koruyucu toprak - ATV320+++++C hizli iletisim icin koruyucu topraklama. Kablolama ayrintilari Kontrol

Blogu Kablolama kisminda, sayfa 154 verilmistir
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Kontrol Bloku Terminallerinin ve iletisim ile G/G Portlarinin
Diizenlenmesi ve Ozellikleri

Kontrol Bloku Terminallerinin ve lletisim ile G/C
Portlarinin Duzenlenmesi ve Ozellikleri

Kablolama Ozellikleri

AATEHLIKE

YANGIN VEYA ELEKTRIK GARPMASI TEHLIKESI

+ Kablo kesitleri ile sikma torklari bu belgede verilen spesifikasyonlara uyumlu
olmalidir.

+ 25 Vac'den yUksek gerilime sahip baglanti igin esnek ¢ok telli kablolar
kullanirsaniz, tel dlglistine ve kablonun belirtilen kesme boyuna bagl olarak
halka tipi kablo pabuglari veya kablo bilezikleri kullanmaniz gerekir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

ATV320eeeeeB ATV320eeeeeC
Sink ext
DI6 PTC Sinkint | Source
s —1 RA|N)
o [BE S O]l el |
Sinkint R2c | < SW2 SWi1
R1C L
D6 st0|)] DDDDDDD
SW2 @: P24 g coMm| ) 10V A1 COM A2 Al3 COM AQ1M R1A R1B R1C[R2A R2C
PTC - -
SN N EEEEEEE | EEEEE
m®m® 00D .
i [N S +24 DN D2 DI3 D4 DI5 DI6|sTo Paaf: ©
Al2 L ——.
o190 ol | EEEEEEE ©
DI4 [N At ©
0, o g com| Q [R5
: DI2
i DIt () 2O @ @ @
RJ45 o DQ- DQ+ PE

Kablo kesitleri ve sikma torklari

Kontrol Role Cikis Teli Kesiti Diger Tel Kesiti Sikma
Terminalleri Torku
Minimum (1) Maksimum Minimum (1) Maksimum
mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG) mm? (AWG) Nem (lb.in)
Tum 0,75 (18) 1,5 (16) 0,5 (20) 1,5 (16) 0,5(4,4)
terminaller

(1) Bu deger terminalin izin verilen minimum kesitine karsilik gelir.
NOT: Kontrol Terminali Elektrik verileri., sayfa 148

RJ45 iletisim baglanti noktasi

Asagidakileri baglamak igin kullanilir:
» SoMove yazilimi kullanan bir PC
* Modbus seri hatti kullanan bir uzak grafik gérinti terminali
* Modbus veya CANopen agi
» Konfiglirasyon yukleyici araci...

NOT: Uriine baglamadan dnce RJ45 kablonun hasarli olmadigini kontrol edin,
aksi halde kontrol gli¢c kaynagi kaybedilebilir.
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Kontrol Bloku Terminallerinin ve lletisim ile G/G Portlarinin )
Dizenlenmesi ve Ozellikleri Asenkron ve Senkron Motorlar Igin Hiz Kontrol Cihazlari

1W(S)...4W(S) tahrik ¢ergceve boyutlarinda RJ45 portunun kullaniimasi

Kabloyu RJ45 portuna baglamak i¢in asagidaki talimatlari gergeklestirin.

Adim Eylem

1 Yesil lastik bashgi kirmizi daire icine alinmis sekmeyi ¢cekerek yavasca kaldirin.

NOT: Baslik kapaktan gikarilamaz.

2 Diger elinizle kabloyu RJ45 portuna baglayin.

Kabloyu RJ45 portundan c¢ikartirken asagidaki talimatlari gerceklestirin.

Adim Eylem

1 Kabloyu RJ45 portundan ayirin.
2 Yesil lastik bashgi geri yerlestirin.
3 Tahrikin orijinal IP koruma derecesine geri ddnmesine yardimci olmak igin yesil lastik

baslgin tim ylzeyine dikkatlice bastirin.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Kontrol Pargasini Kablolama

Kontrol Parcasini Kablolama

Bagli Aygitlarin PELV Gereksinimleri

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

* Motordaki sicaklik sensorlerinin PELV gereksinimlerine uygun oldugunu
dogrulayin.

* Motor kodlayicisinin PELV gereksinimlerine uygun oldugunu dogrulayin.

+ Sinyal kablolariyla baglanan diger ekipmanlarin PELV gereksinimlerine
uygun oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

+ Tim dijital ve analog G/C sinyalleri ve iletisim sinyalleri igin ekranh kablolar
kullanin.

+ Kablo ekranlarini tek bir noktada topraklayin.
+ lletigim kablolarini ve G/C kablolarini gii¢ kablolarindan ayri dégeyin

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Dijital ve analog giris ve ¢ikiglarin, bu kilavuzda belirtilen blendajli, bukumli cift
kablolarla kablolandigindan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

» Kontrol devrelerini gu¢ kablolarindan uzak tutun. Dijital ve analog girigler/
cikislarigin 25...50 mm (1 in¢ ve 2 ing) hatveye sahip, kilifli, burulmus
kablolar kullanin

+  www.se.com adresinden temin edilebilen kablo uclarinin kullaniimasi
Onerilmektedir.

DUYURU

YANLIS GERILIM
Dijital girislere yalnizca 24 Vdc ile besleme yapin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

istege Bagli Modiilii Takma ve Kablolama

NOT:
* Onayli fieldbus modiili listesi icin kataloga bakin , sayfa 13.

» Fieldbus moddlleri bilgileri igcin www.se.com adresinde bulabilecegdiniz
S1A45591 talimat sayfasina bakin.
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Kontrol Pargasini Kablolama Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Terminallere Erisme

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

Bu boélimdeki herhangi bir prosediirii gergeklestirmeden énce, Giivenlik
Bilgileri bolumundeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Terminallere erismek igin asagidaki drneklerde gosterildigi sekilde kapagi agin.
Tdm vidalar oluklu M3 tipinde, 3,8 mm (0,15 in¢) capindadir.

ATV320eeeeeB ATV320eeeeeC

ATV 320eee++C ve ATV320e++=+W(S) kontrol bloku, kablolamayi kolaylastirmak igin
cikarilabilir.

e\
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Kontrol Pargasini Kablolama

Kontrol Bloku Kablolama

Kontrol bloku terminallerinin kablolamasi i¢in asagidaki talimatlar uygulayin:

Adim Eylem

1 P24, STO, dijital girigler (DI1...DI6), +24, DQ—, DQ+ ve PE terminallerinin kablolamasini
yapin

2 10V, analog girigler (Al1...Al3), COM, dijital giris AQ1 ve COM terminallerinin
kablolamasini yapin

3 Réle ¢ikislarinin kablolamasini yapin

4 PE terminalinin ATV320¢++++C modelinde ATV320¢+++*WV icin kablolamasini asagdida

gosterildigi gibi yapin - 6rnek gergeve boyutu 3C'dir
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Asenkron ve Senkron Motorlar icin Hiz Kontrol Cihazlari

Kurulumu Kontrol Etme

Ac¢madan Once

STO guvenlik fonksiyonu (Guvenli Tork Kapali), DC barasindaki glici kapatmaz.
STO guvenlik fonksiyonu yalnizca motora giden glcu keser. Surtctiye DC bara
gerilimi ve sebeke gerilimi hala mevcuttur.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI TEHLIKESI
» STO guvenlik fonksiyonunu kullanim amaci disinda kullanmayin.

» Sdlrdclnun sebeke prizinden baglantisini kesmek igin STO guvenlik
fonksiyonu devresinin pargasi olmayan uygun bir anahtar kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Uygunsuz ayarlar veya uygunsuz veriler ya da uygunsuz kablo tesisati istenmeyen
hareketleri ve sinyalleri tetikleyebilir, parcalara hasar verebilir ve izleme
fonksiyonlarini devre disi birakabilir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

» Sistemi yalnizca ¢alisma bdlgesinde higbir kisi ya da engel olmadiginda
cahstirin.

» Calisan bir acil stop digmesinin isletimle ilgili herkesin ulasabilecedi yerde
oldugunu dogrulayin.

+ Uruind bilinmeyen ayarlarla veya verilerle calistirmayin.
« Kablo tesisatinin ayarlara uygun oldugunu dogrulayin.

» Bir parametreyi ve degisikligin tim etkilerini tam olarak kavramadikga bir
parametreyi asla degistirmeyin.

+ [sletme alirken tiim calisma durumlari, calisma kosullari ve potansiyel hata
durumlarina yonelik testleri dikkatlice ¢alistirin.

+ Istenmeyen yonlerde hareketlere ve motor salinimlarina hazirlikli olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Glic kademesi istenmeden devre disi birakilirsa (6rnegin elektrik kesintisinden,
hatadan veya islevlerden dolayi) motorun artik kontrolli bir sekilde frenlenememe
olasihgi vardir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Frensiz bir hareketten dolayi yaralanma ve makine hasarlari olusmayacagini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Mekanik Kurulum

Tidm surlcl sisteminin mekanik montajini dogrulayin:

Adim Eylem v
1 Kurulumda belirtilen gerekli mesafelere uyulmus mu?
2 Tum sabitleme vidalarini belirtilen sikma torkuyla siktiniz mi?

Elektrik tesisati

Elektrik baglantilarini ve kablolamayi dogrulayin:

Adim Eylem v
1 Tim koruyucu topraklama iletkenlerini bagladiniz mi?
2 Tum sigortalar ve devre kesiciler dogru degere sahip ve belirtilen tipte mi? (ATV320
Baslarken Eki (SCCR) referansinda saglanan bilgilere bakin: NVE21777).
3 Kablo uglarindaki tim telleri bagladiniz veya yalittiniz mi?
4 Tum kablolari ve konektorleri diizgiin sekilde bagladiniz ve yerlestirdiniz mi?
5 Sinyal kablolarini diizgiin sekilde bagladiniz mi?
6 Gerekli blendaj baglantilart EMC'ye uygun mu?
7 EMC uygunlugu igin tim 6nlemleri aldiniz mi?

Kapaklar ve Contalar

Gerekli koruma derecesini saglamak icin tim aygitlarin, kapilarin ve dolap
kapaklarinin dizgun sekilde takildigini dogrulayin.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

Bakim

Bu Kisimda Neler Var
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Planli Servis islemleri

Planh Servis islemleri

Servis iglemleri

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

Bu bdélimdeki herhangi bir prosediirt gergeklestirmeden 6nce, Giivenlik
Bilgileri bolimundeki talimatlari okuyun ve anlayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Bu kilavuzda agiklanan urinlerin sicakligi ¢galisma sirasinda 80 °C'yi (176 °F)
asabilir.

AUYARI

SICAK YUZEYLER

» Sicak yuzeylerle temastan kaginildigindan emin olun.

* Yanici ya da isiya hassas parcalari sicak ylzeylerin yakininda birakmayin.
+ Urlinln her tirli islemden énce yeterince sogudugundan emin olun.

+ Maksimum yUk kosullari altinda bir test calismasi gerceklestirerek isi
yaylliminin yeterli oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

AUYARI

YETERSIZ BAKIM

Asagidaki agiklanan bakim faaliyetlerinin belirtilen araliklarla yapildigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Cihaz calisirken gevre kosullarina uyulmasi temin edilmelidir. Ayrica, bakim
sirasinda ¢evre kosullari Uzerinde etkisi olabilecek tim faktérleri dogrulayin ve
uygunsa duzeltin.
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Planli Servis Islemleri Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Bakim Faaliyetleri

ilgili parca Aktivite Aralik (1)

Genel durum Muhafaza, HMI, kontrol Gorsel inceleme yapin Asgari olarak her sene
bloku, baglantilar vb. gibi
tum parcalar.

Korozyon Terminaller, konektorler, Muayene edin ve
vidalar, EMC plakasi gerekiyorsa temizleyin
Toz Terminaller, fanlar, pano Muayene edin ve
hava girigleri ve hava gerekiyorsa temizleyin
cikislari, pano hava filtreleri
Sogutma Fan Fanin galismasini
dogrulayin
Sabitleme Elektriksel ve mekanik Sikma torklarini dogrulayin

konektorler igin tim vidalar

(1) Isletmeye alma tarihinden itibaren maksimum bakim araliklari. Bakimi gevresel
kosullara, siirGictiniin galisma kosullarina ve suriiciiniin ¢calisma ve/veya bakim
gereksinimlerini etkileyebilecek diger faktdrlere uyarlamak igin bakim araliklarini
kisaltin.

NOT: Fanin galismasi sirlict termal durumuna baglidir. Strlicii galisiyor ve
fan calismiyor olabilir.

Uriiniin giic baglantisi kesildikten sonra fanlar belirli bir siire daha ¢alismaya
devam edebilir.

ADIKKAT

CALISAN FANLAR
Fanlarla ilgili islem yapmadan énce tamamen durduklari dogrulanmalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi yaralanma veya ekipman hasarina neden
olabilir.

Tanilama ve Sorun Giderme

Bkz. ATV320 Programlama kilavuzu , sayfa 13.

Yedek parcgalar ve onarim

Servis saglanabilir Grlnler:

Latfen Musteri Hizmetleri Merkezinize basvurun: www.se.com/CCC.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari Uzun Siireli Depolama

Uzun Sureli Depolama

Kapasitér iyilestirme

Sirici sebekeye uzun siire baglanmamissa motor galistirilmadan énce
kondansatorler tam performanslarina dondurilmelidir.

DUYURU

AZALMIS KONDANSATOR PERFORMANSI

» Siruciu sebekeye belirtilen stire boyunca baglanmamissa, motoru
galistirmadan 6nce surlclye bir saat boyunca sebeke gerilimi uygulayin.(1)

» Bir saatlik stire gegmeden higbir Calistir komutunun uygulanamadigini
dogrulayin.

» Siricd ilk defa isletmeye aliniyorsa Uretim tarihini dogrulayin ve Gretim tarihi
12 aydan daha énceki tarihi gosteriyorsa belirtilen proseduri uygulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

(1) Siire:
+  +50°C’lik (+122°F) maksimum depolama sicakliginda 12 ay
»  +45°C’lik (+113°F) maksimum depolama sicakliginda 24 ay
+  +40°C’lik (+104°F) maksimum depolama sicakliginda 36 ay

Belirtilen prosediir dahili sebeke kontaktor kontrolinden dolayi Calistir komutu
olmadan gergeklestirilemiyorsa kondansatérlerde kayda deger sebeke akimi
olmamasi igin bu prosedirt glic asamasi etkin, ama motor hareketsiz durumda
yuratin.
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Devreden Cikariimasi Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlar

Devreden Cikariimasi

Uriiniin Sokiilmesi

Uriinii sékerken agagidaki prosediire uyun.

» Tum besleme gerilimini kapatin. Gerilim olmadigini dogrulayin - bkz. Givenlik
Bilgileri bélumuGuvenlik Bilgisi, sayfa 6.

* TUm baglanti kablolarini ¢ikarin.
+  UriinG sokan.

Kullanim Omrii Sonu

Urlin bilegenleri, geri donlsturilebilir ve ayri olarak atiimasi gereken farkli
malzemelerden olusur.

* Ambalaji ylrurlikteki tim dizenlemelere uygun sekilde atin.
+ UrlinQ yardrltkteki tim dizenlemelere uygun sekilde atin.

EoLl (Kullanim Omrii Sonu talimati) gibi gevre korumayla ilgili bilgi ve belgeler igin
bkz. Green Premium bolimiGreen Premium™, sayfa 28.
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari llave Destek

llave Destek

Musteri Hizmetleri Merkezi

ilave destek icin asagidaki adresten Misteri Hizmetleri Merkezine
bagvurabilirsiniz:

www.se.com/CCC.
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Asenkron ve Senkron Motorlar icin Hiz Kontrol Cihazlari

Sozluk

A
AC:

Alternatif Akim
Ariza:

Ariza bir galisma durumudur. izleme iglevleri bir hata algilarsa hata sinifina bagl
olarak bu galisma durumuna bir gegcis tetiklenir. Algilanan hata kaldirildiktan
sonra bu ¢alisma durumundan ¢ikmak igin bir “Ariza sifirlamasi” gereklidir. ilave
bilgi IEC 61800-7, ODVA Ortak Endustriyel Protokol (CIP) gibi ilgili standartlarda
gorulebilir.

D
DC:

Dogrudan Akim

E
ELV:

Ekstra Dusuk Gerilim. Daha fazla bilgi igin: IEC 60449

F

Fabrika ayari:

Uriin sevk edildiginde fabrika ayari

G
GP:

Genel Amagli
Gii¢ asamasi:

Gug asamasi, motoru kontrol eder. Glig agsamasi motorun kontroli igin akim
Uretir.

H

Hata Sifirlama:

Hatanin nedeni kaldinldiktan sonra algilanan bir hata temizlendikten sonra
surlcuoft yolvericisini galisma durumuna geri yiiklemek igin kullanilan bir
fonksiyon bdylece hata artik etkin degildir.

Hata:

Algilanmig (hesaplanmis, dlglilmus ya da sinyallenmis) deger veya kosul ile
belirtiimis veya teorik olarak dogru deger veya kosul arasindaki geliski.

K
Kisaltmalar:
Talep = Gerekli

Opt. = istege Bagli
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Asenkron ve Senkron Motorlar igin Hiz Kontrol Cihazlari

L
L/R:

Endiktans degerinin (L) direng degerine (R) bolimine esit zaman sabiti.

N
NC kontag::

Normalde Kapali kontak
NO kontag:
Normalde Acgik kontak

(@)
OEM:

Orijinal Teghizat Ureticisi
OVCIL:
Asir Voltaj Kategorisi Il, IEC 61800-5-1'e gore

P
PA/+:

DC bara terminali
PC/-:

DC bara terminali
PELV:

Koruyucu Ekstra Diisik Gerilim, izolasyonlu disuk gerilim. Daha fazla bilgi igin:
IEC 60364-4-41

PLC:
Programlanabilir mantik denetleyici

PTC:

Pozitif Sicaklik Katsayisi. sicakligini dlgmek igin motorun igine entegre edilen
PTC isildireng sondalari

PWM:
Darbe Genisligi Modulasyonu

R
REACh:

Kimyasallar ydnetmeliginin Kayit, Degerlendirme, Yetkilendirme ve kisitlamasi

RoHS:

Tehlikeli Maddeler Kisitlamasi

S
SCPD:

Kisa Devre Koruma Cihazi
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Asenkron ve Senkron Motorlar icin Hiz Kontrol Cihazlari

STO:

Emniyetli Tork Kapali: Tork ya da kuvvete neden olabilecek higbir glic motora
beslenmez

T
TVS Diyot:

Gegici Voltaj Bastirma Diyotu

U
Uyar:

Terim glivenlik talimatlari baglami disinda kullaniliyorsa, uyar bir izleme islevi
tarafindan saptanmis olasi bir hata konusunda uyarir. Bir uyari ¢calisma
durumunun gegisine sebep olmaz.

\'
VHP:

Cok Yuksek Beygir Giicu (> 800 kW)
VSD:

Degisken Hizh Suricu
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