Altivar Yumusak Yol Verici ATS480

ATS48 - ATS480 ikame Kilavuzu

NNZ85536.01
10/2021

Schneider
Www.se.com g Electric



Yasal Bilgiler

Schneider Electric markasi, Schneider Electric SE'nin ve istiraklerinin bu kilavuzda
anilan tum ticari markalari, Schneider Electric SE'nin veya istiraklerinin mahdir. Diger
tim markalar, ilgili sahiplerinin ticari markalari olabilir. isbu kilavuz ve igerigi,
yurdrlikteki telif hakki yasalari ile koruma altina alinmistir ve yalnizca bilgilendirme
amagli hazirlanmistir. Bu kilavuzun herhangi bir kismi, Schneider Electric'in 6nceden
yazili izni olmaksizin hicbir formda veya higbir sekilde (elektronik, mekanik, fotokopi,
kayit veya baska bir sekilde) ve higbir amag igin gogaltilamaz ya da aktarilamaz.

Schneider Electric; kilavuza "oldugu gibi" esasiyla bagvurmak igin gayri miinhasir ve
kisisel lisans hari¢ olmak tzere, bu kilavuzun veya iceriginin ticari kullanimina dair
herhangi bir hak veya lisans tanimaz.

Schneider Electric Griinlerinin ve ekipmaninin kurulumu, galigtiriimasi ve bakimi
yalnizca yetkili personel tarafindan yapilmahdir.

Standartlar, teknik 6zellikler ve tasarimlar muhtelif zamanlarda degisiklik
gosterebileceginden isbu kilavuzdaki bilgiler bildirimde bulunmaksizin degisiklige tabi
olabilir.

Bu materyalin bilgilendirici icerigindeki herhangi bir hatadan ya da eksiklikten 6ttru
veya isbu kilavuzda yer alan bilgilerin kullanimindan dodan sonuglardan 6ttra
Schneider Electric ve istirakleri yururlikteki yasalarin izin verdigi 6l¢ciide herhangi bir
sorumluluk veya yukumlilik kabul etmez.
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Glvenlik Bilgisi

Guvenlik Bilgisi

Onemli Bilgi

Latfen unutmayin

Bu talimatlari dikkatli bir sekilde okuyun ve montajini, kullanimini, servisini,
bakimini veya muhafazasini denemeden dnce cihaza asina olmak igin cihaza
bakin. Potansiyel tehlikelere karsi uyarmak veya bir proseduru agiklayan veya
basitlestiren bir bilgiye dikkatinizi cekmek igin, bu belgelerin gesitli kisimlarinda
veya aygitta, asagida belirtilen 6zel mesaijlar gorulebilir.

izlenmedigi takdirde kigisel yaralanmayla sonuclanacak bir elektrik tehlikesinin

f Bir “Tehlike” veya “Uyar1” glvenlik etiketine bu semboliin eklenmesi, yonergeler
bulundugunu gosterir.

kullanilir. Olasi yaralanma veya 6lim tehlikelerinden kaginmak icin, tim guvenlik
uyarilarina uyun.

A TEHLIKE

TEHLIKE, kaginiimadig takdirde éliimle veya ciddi yaralanmayla sonuglanacak tehlikeli bir
durumu gésterir.

2 Givenlik uyari sembolldur. Sizi kisisel yaralanma tehlikelerine karsi uyarmak igin

A UYARI

UYARI, kaginiimadigi takdirde 6lumle veya ciddi yaralanmayla sonuglanabilecek tehlikeli bir
durumu gosterir.

A DIKKAT

DIKKAT, kaginiimadigi takdirde hafif veya orta derecede yaralanmayla sonuglanabilecek
tehlikeli bir durumu gosterir.

BIiLDIRIM

BILDIRIM fiziksel yaralanmayla ilgili olmayan uygulamalari belirtmek igin kullanilir.

Elektrikli cihazlarin montaji, kullanimi, bakimi ve muhafazasi sadece kalifiye
elemanlar tarafindan yapilmalidir. Bu materyalin kullanimindan kaynaklanabilecek
herhangi bir durum igin Schneider Electric herhangi bir sorumluluk kabul
etmemektedir.

Kalifiye eleman, elektrikli cihazlarin yapisi, galismasi ve montaji hakkinda bilgi ve
beceri sahibi olan, muhtemel tehlikeleri fark etmek ve bunlardan kaginmak igin
glvenlik egitimi almis olan kisidir.
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Guvenlik Bilgisi

Personel Nitelendirmesi

Kullanim Amaci

Yalnizca bu kilavuzu ve tim diger ilgili Grtn belgelerini taniyan ve anlayan, uygun
egitimi almis kisiler, bu Grtin Gzerinde ve bu Urln ile galismaya yetkilidir. Ayrica bu
kisilerin, ilgili tehlikeleri taniyabilmeleri ve bunlardan kaginabilmeleri i¢in giivenlik
egitimi almis olmalari gerekir. Bu Kigiler, yeterli teknik egitime, bilgiye ve deneyime
sahip olmalidir ve ayarlari degistirerek ve trindn kullanildigi butiin sistemin
mekanik, elektrikli ve elektronik ekipmanlariyla, trindn kullaniimasi nedeniyle
ortaya cikabilecek potansiyel tehlikeleri 6nceden gérebilmeli ve algilayabilmelidir.
Uriin Gizerinde ve Urinle galisan bitiin kisiler, bu isleri gergeklestirirken bitln
gecerli standartlari, direktifleri ve kaza énleme yénetmeliklerini ¢ok iyi biliyor
olmalidir.

Bu Urlin bu kilavuza uygun olarak endustriyel kullanim igindir.

Bu Urln yalnizca uygulanir tim emniyet standartlarina ve yerel yonetmelik ile
direktiflere, belirtilen gerekliliklere ve teknik verilere uygun olarak kullanilabilir. Bu
uriin tehlikeli ATEX bdlgesi disina kurulmalidir. Urini kullanmadan dnce,
planlanan uygulamayi g6z éninde bulundurarak bir risk degerlendirmesi
gerceklestirmeniz gerekir. Sonuglara gére, uygun guvenlik dnlemleri alinmahdir.
Uriin, bitin bir sistem igerisinde bir bilesen olarak kullanildidi igin bu bitin
sistemin tasarimi araciligiyla (6rnegin makine tasarimi) kisilerin glivenliginden
emin olmaniz gerekir. Net bir bicimde izin verilen kullanim disindaki bagka
herhangi bir kullanim yasaktir ve tehlikelere neden olabilir.

Uriinle ilgili bilgiler

Bu yumusak yolverici ile herhangi bir islem gerceklestirmeden 6nce bu
talimatlari okuyun ve anlayin.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SIGRAMASI TEHLIKESI

» Yalnizca uygun sekilde egitilmis ve mevcut kilavuza ve diger tim uygun urin
belgelerine asina olan ve ilgili tehlikeleri tespit edip 6nlemek icin gerekli tim
egitimi almis ve bu ekipman Uzerinde ve bu ekipman ile galismaya yetkili
olan kisiler.

» Kurulum, ayarlama, onarim ve bakim, yetkili personel tarafindan
gerceklestiriimelidir.

« Butdn ekipmanlarin topraklanmasiyla ilgili olarak buttn diger gegerl
yonetmeliklerin yani sira, btln yerel ve ulusal elektrik kanunu
gereklilikleriyle uyumu dogrulayin.

* Yalnizca dodru anma degerine sahip, elektriksel olarak yalitiimig aletler ve
Olgiim cihazlar kullanin.

» Gerilim varken blendajsiz bilesenlere veya terminallere dokunmayin.

« Ekipman Gzerinde herhangi bir calisma yapmadan énce motor milini
dénmesini engelleyecek sekilde sabitleyin.

* Motor kablosundaki kullaniimayan iletkenlerin her iki ucunu yalitin.
Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.
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Guvenlik Bilgisi

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI, PATLAMA VEYA ARK SICRAMASI TEHLIKESI

Ekipman Gzerinde bir calisma gergeklestirmeden 6nce:
» Tum gerekli kisisel koruyucu ekipmanlari (KKE) kullanin.

» Harici kumanda glcu de dahil olmak Uzere tim gug baglantilarini kesin.
Devre kesicinin ya da ana salterin tim devrelerin glictinud kesmedigini
dikkate alin.

« Ekipmanla ilgili buttin gii¢ anahtarlarinin tzerine “A¢mayin” etiketi yerlestirin.
» B(tln gug¢ anahtarlarini agik konumda kilitleyin.

* Uygun bir nominal gerilim algilama aygitini kullanarak gerilimin
bulunmadigini teyit edin.

Ekipmana gerilim uygulamadan énce:
+ Isin tamamlandigini ve tim kurulumun risk dogurmadigini dogrulayin.

» Sebeke giris terminalleri ile motor ¢ikis terminalleri topraklanmis ve kisa
devre yapilmissa sebeke giris terminalleri ile motor ¢ikis terminallerindeki
topraklamay! ve kisa devreyi gikarin.

» Tum techizatin dizgln topraklandigini kontrol edin.

» Kapaklar, kapilar, 1zgaralar gibi tim koruyucu techizatin takili ve/veya kapali
oldugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Hasarl Grlnler ya da aksesuarlar, elektrik carpmasina veya beklenmeyen
ekipman ¢alismasina neden olabilir.

ELEKTRIK GARPMASI YA DA TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN
CALISMASI

Hasarli Urunleri ya da aksesuarlari kullanmayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Herhangi bir hasar tespit ederseniz, yerel Schneider Electric satis temsilcinizle
irtibata gecin.

Bu teghizat her trlU tehlikeli alanin diginda kullaniimak Gzere tasarlanmistir. Bu
techizat yalnizca tehlikeli atmosfer icermedigi bilinen bdlgelere kurulmalidir.

PATLAMA POTANSIYELI

Bu techizati yalnizca tehlikeli olmayan bdlgelere kurun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.
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Guvenlik Bilgisi

Uygulamaniz birbiriyle iligkili cok gesitli mekanik, elektrik ve elektronik bilesenden
olusur ve yumusak yolverici uygulamanin sadece bir parcasidir. Strticl tek
basina, uygulamaniz igin gegerli gtvenlikle ilgili tim gereklilikleri karsilamak icin
islevin tamamini saglamak ne amaclidir ne de saglayabilir. Uygulamaya ve
uygulamayla ilgili sizin gerceklestirmeniz gereken risk degerlendirmesine bagli
olarak, harici kodlayici, harici fren, harici izleme aygitlari, korkuluklar vb. dahil
ancak bunlarla sinirli olmamak Gzere gesitli ek donanimlar gereklidir.

Bir makine tasarimcisi/Ureticisi olarak makinenizle iligkili tim standartlari bilmeniz
ve bunlara uymaniz gereklidir. Bir risk degerlendirmesi yapmaniz ve uygun
Performans Duzeyini (PL) ve/veya Givenlik Entegrasyon Diizeyini (SIL) belirleyip
makinenizi ilgili tim standartlara uyacak sekilde tasarlamaniz ve Gretmeniz
gerekir. Bunu yaparken makinedeki tim bilesenlerin birbiriyle iliskisini dikkate
almalisiniz. Ek olarak, makinenizin kullanicisina, gtvenli bir sekilde ¢alistirma ve
bakim yapma dahil makine tzerinde ve makineyle her tirll isi gergeklestirmesini
saglayacak kullanim talimatlarini saglamaniz gerekir.

Bu belgede uygulamaniz i¢in gecerli olan tim norm standartlarini ve gereklilikleri
bildiginiz var sayilmistir. Sriict saglayamadigi icin gerekli tim ek ekipmanlari
kurarak gerekli Performans Diizeyi ve/veya Gulivenlik Btlinligu Seviyesine
ulagildigindan emin olmaniz gerekir.

AUYARI

YETERSIiz PERFORMANS DUZEYi_/GUVENLiK ENTEGRASYON DUZEYi
VE/VEYA TAHMIN EDILMEYEN EKIPMAN CALISMASI

+ ENISO 12100 ve uygulamaniza uygun diger tim standartlar igin bir risk
degerlendirmesi gerceklestirin.

» Risk degerlendirmenizde tanimlanan tim kritik kontrol fonksiyonlarinin
yedek bilesenlerini ve/veya kontrol yollarini kullanin.

* Uygulamanizda kullanilan her bir bilesenin hizmet émrintn uygulamanizin
tamaminin amaglanan hizmet édmru igin yeterli oldugunu dogrulayin.

+ Uygulanan gavenlikle ilgili iglevlerin ve izleme iglevlerinin etkili oldugunu
dogrulamak Uzere tim potansiyel hata durumlari igin kapsamli igletmeye
alma testleri gergeklestirin; drnedin, kodlayicilar kullanarak hiz izleme, tim
bagh cihazlar igin kisa devre izleme ve frenlerin ve korkuluklarin dogru
¢alismasi gibi ancak bunlarla sinirli degil.

» Yikun her kosulda guvenli bir sekilde durdurulabilecegini dogrulamak igin
olasi tum hata durumlarini iceren kapsamli isletmeye alma testleri
gerceklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Uriinler yanhs kablolama, yanlis ayarlar, yanlis veriler veya diger hatalar nedeniyle
beklenmeyen hareketler gerceklestirebilir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN CALISMASI
» Kablo baglantisini EMC gerekliliklerine uygun sekilde, dikkatlice yapin.

+ Uriinl bilinmeyen ya da uygun olmayan ayarlarla ya da verilerle
galistirmayin.

+ Kapsamli bir devreye alma testi gergeklestirin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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Glvenlik Bilgisi

AUYARI

KONTROL KAYBI

* Herhangi bir kontrol semasini tasarlayan kisi, kontrol yollarinin potansiyel
ariza durumlarini hesaba katmali ve kritik kontrol fonksiyonlari i¢in ariza
sirasinda ve sonrasinda giivenli bir durum saglamalidir. Onemli kontrol
islevlerine drnek olarak acil stop, asiri hareket durdurma, gu¢ kesintisi ve
tekrar yol verme verilebilir.

+ Onemli kontrol fonksiyonlari igin ayri veya yedek kontrol yollar
saglanmalidir.

» Sistem kontrol yollari, iletisim baglantilarini icerebilir. Beklenmeyen iletim
gecikmeleri veya baglanti arizalarinin sonuglari hesaba katilmalidir.

+ Tum kaza dnleme ydnetmeliklerine ve yerel glvenlik talimatlarina uyun (1).

+ Urliniin her bir uygulamasi, hizmete sokulmadan énce diizgiin ¢alisma
bakimindan 6zel ve eksiksiz olarak test edilmelidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

(1) ABD igin: ilave bilgi igin bkz. NEMA ICS 1.1 (son siirim), Safety Guidelines for
the Application, Installation, and Maintenance of Solid State Control ve NEMA ICS
7.1 (son srum), Safety Standards for Construction and Guide for Selection,
Installation and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems.

Bu kilavuzda acgiklanan Urtinlerin sicakligi galisma sirasinda 80 °C'yi (176 °F)
asabilir.

AUYARI

SICAK YUZEYLER

» Sicak yuzeylerle temastan kaginildigindan emin olun.

* Yanici ya da i1slya hassas pargalari sicak ylzeylerin yakininda birakmayin.
+ Uriiniin her tiirlii islemden énce yeterince sogudugundan emin olun.

» Maksimum yUk kosullari altinda bir test calismasi gerceklestirerek isi
yayiliminin yeterli oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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Guvenlik Bilgisi

Makineler, kontrol cihazlari ve ilgili teghizat genellikle adlara entegre edilir. Yetkisiz
kisiler ve kétu amacli yazilimlar yazilimlara ve aglara yeterince gliivenli olmayan
erisimi kullanarak makineye ve ayrica, makine agi/fieldbus'i ile bagli aglarin
Uzerindeki diger cihazlara erigebilir.

AUYARI

YAZILIM VE AGLAR ARACILIGIYLA MAKINEYE YETKISiz ERIiSIM

» Tehlike ve risk analizinizde ag/fieldbus'a erisim ve bunlar lzerindeki
¢alismadan kaynaklanan tum tehlikeleri g6z 6éniinde bulundurun ve uygun
bir siber glivenlik konsepti gelistirin.

* Makinenin entegre edildigi donanim ve yazilim altyapisi ile bu altyapiya
erisimi kapsayan tim organizasyonel dl¢ut ve kurallarda tehlike ve risk
analizinin g6z énunde bulunduruldugunu ve bunlarin IT glvenlidi ile siber
guvenligi kapsayan ve asagida 6rnegi verilen en iyi uygulama ve
standartlara gore uygulandidini dogrulayin: ISO/IEC 27000 serisi, Bilgi
Teknolojisi Glvenligi Degerlendirmesine Yonelik Ortak Kriterler, ISO/ IEC
15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443, NIST Siber Guvenlik Cercevesi, Bilgi
Guvenligi Forumu - Bilgi Glvenligi igin iyi Uygulama Standardi, SE 6nerilen
Siber Givenlik En lyi Uygulamalari®).

* Uygun ve kanitlanmis ydntemleri kullanarak IT guvenligi ve siber givenlik
etkililiginizi dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

(*): SE Onerilen Siber Giivenlik En lyi Uygulamalari SE.com adresinden
indirilebilir

AUYARI

KONTROL KAYBI

iletisim izleme sisteminin iletisim kesintilerini dogru sekilde tespit ettigini
dogrulamak i¢in kapsamli bir isletmeye alma testi uygulayin

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Bu Urlin CEI 60947-4-1 standardina gore EMC gerekliliklerini karsilar. Bu cihaz A
ortami icin tasarlanmigtir. Bu Uriinin ev ortaminda (B ortami) kullaniimasi,
istenmeyen telsiz parazitine neden olabilir.

AAUYARI

TELSIZ PARAZITI

» Evortaminda (B ortami) bu Urin telsiz parazitine sebep olabilir ve bu
durumda destekleyici hafifletme 6nlemleri gerekebilir.

» ATS480D17Y - ATS480C11Y referanslari, harici baypas kontaktori
eklenerek ev ortamina (B ortami) uyarlanabilir. Diger ATS480 referanslari
icin, baska hafifletme dnlemleri disinmelisiniz.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

DUYURU

HATALI SEBEKE GERILIMINE BAGLI ARIZA

Uriniin glictin( agip konfiglire etmeden énce gsebeke gerilimi igin onaylandigini
dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

NNZ85536.01 - 10/2021


https://www.se.com/ww/en/download/document/CS-Best-Practices-2019-340/
https://www.se.com
https://www.se.com

Kitap Hakkinda

Kitap Hakkinda

Bir Bakista

Belgenin Kapsami

Gegerlilik notu

Bu belgenin amaci:

» ATS480'i ayni ortamda ATS480 ile degistirmek icin mekanik ve elektriksel
bilgi vermek,

» ATS48 yapilandirmasinin ATS480'e nasil aktarilacagini gdstermek igin

+ degistirmeyi etkileyen ATS48 ve ATS480 arasindaki bellenim ve iletisim
farklihklarini vurgulamak igin

NOT:

YUKIG ATS48 ATS46'nin yerini aldijinda bu belge olayi kapsamaz.

Mevcut belgede verilen orijinal talimatlar ve bilgiler ingilizce yazilmistir (istege
bagli geviriden dnce).

NOT: Belgede listelenen Uriinlerin timd bu belgenin ¢evrimici yayinlanmasi
sirasinda bulunmaz. Kilavuzda listelenen veriler, gizimler ve Urin 6zellikleri
ariinler kullanilabilir hale geldikge tamamlanacak ve giincellenecektir. Urlinler
pazarda yayinlandiginda kilavuzdaki gtincellemeler indirilmeye hazir olacaktir.

Bu belge ATS480 icin gecerlidir.

Bu kilavuzda sunulan 6zellikler ¢evrimigi gérinenlerle ayni olmalidir. Strekli
iyilesme ilkemize uygun olarak, netligi ve dogrulugu iyilestirmek icin zamanla
icerigi degistirebiliriz. Kilavuz ve gevrimici bilgiler arasinda bir fark gérurseniz,
referans olarak ¢evrimigi bilgileri kullanin.

Bu belgede agiklanan aygitlarin teknik 6zellikleri de ¢evrimigi géranur. Bilgilere
gevrimigi erismek igin:

Adim

Eylem

1

Schneider Electric ana sayfasina gidin www.se.com.

2

Ara kutusunda Urinun referansini veya Urin araliginin adini yazin.
* Referans veya urtn araliginda bosluk vermeyin.

» Benzer modilleri gruplama hakkinda bilgi almak i¢in, yildizlari (*)
kullanin.

Bir referans girdiyseniz, Uriin veri sayfalari (Product Datasheets)
arama sonuglarina gidin ve ilgilendiginiz referansa tiklayin.

Bir Uriin gesidinin adini girerseniz, Uriin Cesitleri (Product Ranges)
arama sonuglarina gidin ve sizi ilgilendiren model numarasina
tiklayin.

Uriinler (Products) arama sonuglarinda birden fazla referans
gorundrse, ilginizi geken referansa tiklayin.

Ekraninizin boyutuna gore, veri sayfasini gérmek igin asagi
kaydirmaniz gerekebilir.

Bir veri sayfasini bir .pdf dosyasi olarak kaydetmek veya yazdirmak
icin, Download XXX product datasheet 6gesine tiklayin.

NNZ85536.01 - 10/2021
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Kitap Hakkinda

ilgili Belgeler

www.secom adresindeki trdnlerimizle ilgili ayrintili ve kapsamli bilgilere hizl bir
sekilde erismek igin tabletinizi veya PC'nizi kullanin. Internet sitesi, Grtinler ve
¢ozumler igin ihtiya¢ duydugunuz bilgileri saglar:

» Ayrnintilh 6zellikler ve segim kilavuzlari igin tam katalog

» 20'den fazla farkli dosya bigiminde, kurulumunuzu tasarlamaya yardimci

olacak CAD dosyalari

*  Kurulumunuzu gincel tutmak igin tim yazilim ve bellenim

» Elektrik sistemimizi ve ekipmanin veya otomasyonu daha iyi anlamak igin ¢ok
sayida Makale, Cevre belgesi, Uygulama ¢ézimleri, Teknik dzellik...

» Ve son olarak yumusak yol vericinizle ilgili asagida listelenen tim Kullanici

Kilavuzlari:

Belgenin bashg:

Katalog numarasi

Katalog: Altivar Yumusak Yol Verici ATS480

DIA2ED2210602EN (ingilizce), DIA2ED2210602FR
(Fransizca), DIA2ED2210602CN (Gince),
DIA2ED2210602DE (Almanca), DIA2ED2210602IT
(Italyanca), DIA2ED2210602SP (Ispanyolca),
DIA2ED2210602PTBR (Brezilya Portekizcesi),
DIA2ED2210602TR (Ttrkge)

ATS480 Baslarken Kilavuzu

NNZ85504
NNZ85506
NNZ85508
(Portekizce

ingilizce), NNZ85505 (Fransizca),
ispanyolca), NNZ85507 (italyanca),
Almanca), NNZ85509 (Cince), NNZ85510
, NNZ85511 (Tirkge)

— o~~~

UL i¢in ATS480 Baslangig¢ Kilavuzu EKki

NNZ86539 (ingilizce)

ATS480 Kullanim Kilavuzu

NNZ85515 (!ngilizce), NNZ85516 (Fransizca),
NNZ85517 (Ispanyolca), NNZ85518 (ltalyanca),
NNZ85519 (Almanca), NNZ85520 (Cince), NNZ85521
(Portekizce), NNZ85522 (Turkge)

ATS48 - ATS480 ikame Kilavuzu

NNZ85529
NNZ85531

NNZ85533
(Portekizce

Ingilizce), NNZ85530 (Fransizca),
Ispanyolca), NNZ85532 (ltalyanca),
Almanca), NNZ85534 (Cince), NNZ85535
, NNZ85536 (Tirkge)

— o~~~

ATS480 Gomiuli Modbus RTU Kilavuzu

NNZ85539 (ingilizce)

ATS480 Ethernet IP Modbus TCP Kilavuzu
VW3A3720

NNZ85540 (ingilizce)

ATS480 PROFIBUS DP Kilavuzu VW3A3607

NNZ85542 (ingilizce)

ATS480 CANopen Kilavuzu VW3A3608, VW3A3618,
VW3A3628

NNZ85543 (ingilizce)

ATS480 iletisim Parametresi Adresleri

NNZ85544 (ingilizce)

ATS480 Basamakli islev Uygulama Notu

NNZ85564 (ingilizce)

SoMove: FDT

SoMove FDT (ingilizce, Fransizca, Almanca,
Ispanyolca, Italyanca, Cince)

ATS480: DTM

ATS480 DTM Library EN (ingilizce — ilk yiiklenecek),
ATS480 DTM Lang FR (Fransizca), ATS480 DTM
Lang SP (ispanyolca), ATS480 DTM Lang IT
(Italyanca), ATS480 DTM Lang DE (Almanca),
ATS480 DTM Lang CN (Cince)

EcoStruxure Otomasyon Cihazi Bakimi

EADM (ingilizce)

Onerilen Siber Guvenlik En Iyi Uygulamalari

CS-Best-Practices-2019-340 (ingilizce)
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https://www.se.com/en/download/document/DIA2ED2210602EN/
https://www.se.com/en/download/document/DIA2ED2210602FR/
https://www.se.com/en/download/document/DIA2ED2210602CN/
https://www.se.com/en/download/document/DIA2ED2210602DE/
https://www.se.com/en/download/document/DIA2ED2210602IT/
https://www.se.com/en/download/document/DIA2ED2210602SP/
https://www.se.com/en/download/document/DIA2ED2210602PTBR/
https://www.se.com/en/download/document/DIA2ED2210602TR/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85504/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85505/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85506/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85507/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85508/
https://www.se.cn/zh/download/document/NNZ85509/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85510/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85511/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ86539/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85515/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85516/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85517/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85518/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85519/
https://www.se.cn/zh/download/document/NNZ85520/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85521/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85522/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85529/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85530/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85531/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85532/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85533/
https://www.se.cn/zh/download/document/NNZ85534/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85535/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85536/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85539/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85540/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85542/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85543/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85544/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85564/
https://www.se.com/en/download/document/SoMove_FDT/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Library_EN/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_FR/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_SP/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_SP/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_IT/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_DE/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_CN/
https://www.se.com/ww/en/download/document/EADM/
https://www.se.com/ww/en/download/document/CS-Best-Practices-2019-340/

Kitap Hakkinda

Bu sitede teknik yayinlari ve diger teknik bilgileri www.se.com/en/download
adresindeki web sitemizden indirebilirsiniz.

NNZ85536.01 - 10/2021
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Kitap Hakkinda

Bir ATS48’i ATS480 ile nasil degistirirsiniz?

Bu kilavuzun tamamlayicisinda, Schneider Electric SSS (SSS000210049) altinda
degistirme prosediiriini gosteren bir video yer almaktadir.

Lifels®n | Schneider
gEIectrlc

Terminoloji

Bu kilavuzdaki teknik terimler, terminoloji ve ilgili tanimlar, normal sartlarda ilgili
standartlarda yer alan terimleri ve tanimlari kullanmaktadir.

Yumusak yol vericiler alaninda, bunlarla sinirli olmamak kaydiyla hata, hata
mesajl, ariza, hata sifirlama, koruma, giivenli durum, glivenlik fonksiyonu, uyari,
uyarl mesajl vb. igerir.

Digerlerinin yani sira, su standartlar da dahildir:

Avrupa standartlari:
+ |EC 60947-1 Algak Gerilim Ana Salteri ve Kumanda Dislisi — Genel kurallar

+ |EC 60947—4-2 Yari iletken Motor kontrolérleri, Yol Vericiler ve Yumusak Yol
Vericiler

+ |EC 60529 Muhafazalar ile saglanan koruma dereceleri (IP Kodu)
Makine guivenligi — Elektrikli makine ekipmanlari — Genel gereklilikler

+ |EC 60664—1 Algak gerilim besleme sistemlerinde ekipman igin yalitim
koordinasyonu — llkeler, gereklilikler ve testler

+ |EC 61000-4—-2/-4—3/4-4/4-5/4—6/4—11/4—12 Elektromanyetik Uyumluluk
» |EC 60721-3 Cevresel kogullarin siniflandiriimasi

* |EC 61131-2: Programlanabilir denetleyiciler — Bolim 2: Ekipman
gereksinimleri ve testler

+ |EC 60068: Cevresel testler

» |EC 61158 serisi: Endustriyel iletisim aglari - Fieldbus 6zellikleri

» |EC 61784 serisi: Endistriyel iletisim aglari - Profiller

+ |EC 62443: Endustriyel otomasyon ve kontrol sistemleri igin glvenlik
Avrupa Toplulugu direktifleri:

+ 86/188/EEC s Yerinde Guiriiltii Maruziyeti ile iliskili Risklere Karsi isgilerin
Korunmasi

» 2014/35/EU Algak Gerilim Ydnetmeligi
» 2014/30/EU EMC Direktifi
» 2006/42/EC Makine Direktifi

Kuzey Amerikan standartlari:

+ UL 60947-4-2: Algak Gerilim Ana Salteri ve Kumanda Dislisi — Bolim 4-2:
Kontaktorler ve Motor Yol Vericileri — AC Yari lletken Motor Denetgileri ve Yol
Vericiler

14 NNZ85536.01 - 10/2021
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Kitap Hakkinda

Diger standartlar:

+ 1SO 12100:2010: Makine guvenligi - Genel tasarim prensipleri - Risk
degerlendirmesi ve risk azaltma

+ GB/T 14078.6-2016: Algak Gerilim Ana Salteri ve Kumanda Dislisi — Bolim 4-
2: Kontaktérler ve Motor Yol Vericileri — AC Yari lletken Motor Denetgileri ve
Yol Vericiler (Yumusak yol vericiler dahil)

» |EC 61800-9-2: Ayarlanabilir hizli elektrik giici tahrik sistemleri — Bolim 9-2:
Elektrikli tahrik sistemler, motor yol vericileri, gu¢ elektronigi ve bunlarin
surlcu uygulamalari igin eko tasarim - Gug tahriki sistemleri ve motor yol
vericiler igin enerji verimliligi

Ayrica, belirli tehlikelerin agiklamasiyla baglantili olarak ¢alisma alani terimi
kullanilir ve EC Makine Direktifinde (2006/42/EC) ve ISO 12100-1'de risk alani
veya tehlike alaninda oldugu gibi tanimlanir.

Ayrica, bu kilavuzun sonundaki s6zliige bakin.

NNZ85536.01 - 10/2021
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Kitap Hakkinda

Uyumluluk Piktogrami

Bu kilavuz ATS48 ile ATS480 arasindaki compati 6zelliklerini belirtmek igin
asagidaki piktogramlari kullanir:

< E } Uyumlu

Compatible

Kismen uyumlu

Partially compatible

K}Q Uyumlu degil

Not compatible

Bize ulasin

Ulkenizi www.se.com/contact adresinden segin.
Schneider Electric Industries SAS

Genel Merkez

35, rue Joseph Monier

92500 Rueil-Malmaison

Fransa
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ikame Prosediiriine Genel Bakis

Ikame Prosediiriine Genel Bakis

Adim

Eylem

1

Mevcut ATS48 kurulumunun stodunu yapin:
+ ATS480 ile degistirilecek ATS48 ticari referansini not edin
* YUKkli ATS48 segeneklerini ve aksesuarlarini unutmayin:
o Uzak ekran terminali VW3G48101
o GUg terminalleri igin koruyucu kapaklar
o Giris sok bobini
o DNV kitleri
Daha fazla bilgi i¢in bkz. Mevcut ATS48 Kurulumunun envanteri, sayfa 18.

ATS48'in yerini almak igin ATS480 ticari referansini segin:
* Yumusak yol verici referansini ATS480 kataloguyla veya se.com adresinde seciciyle segin
» Gerekli IP koruma derecesi ile eslesmesi icin ekran terminalini ve uzaktan montaj kitini segin
» Gugc terminalleri, giris sok bobinleri ve DNV kitleri icin mevcut koruyucu kapaklari koruyun
Daha fazla bilgi igin bkz. ATS480 Yumusak Yol Verici Secimi ve Aksesuarlari, sayfa 19.

ATS48'i sokiin ve ATS480'i ayni ortamda kurun:
* Ayni muhafaza
* Ayni acikliklar
+ ATS48 ile ATS480 arasindaki derinlik farkini géz éniinde bulundurun
+ Kullanildiginda yeni ekran terminalini ve uzaktan montaj kitini takin
Daha fazla bilgi i¢in bkz. YUkleme, sayfa 22.

Yeni takilan ATS480'in topragini, sebeke beslemesini ve motor beslemesini kablolayin:
+ ATS48 kablolarini yeniden kullanin
* Ayni kablolar bélim, uzunlugu ve konumu

Daha fazla bilgi igin bkz. Gii¢ ve Topraklama Kablolamasi, sayfa 29.

Yeni takilan ATS480'in kontrol terminallerini kablolayin:
» ATS48 kablolarini yeniden kullanin

+ ATS48 ve ATS480 kontrol terminalleri arasindaki yazisma tablosuna bakin
NOT: ATS480 yalnizca 110...230 Vac ile beslenmelidir
Daha fazla bilgi igin bkz. Kontrol Terminallerinin Diizeni Ve Ozellikleri, sayfa 30.

Ag¢madan 6nce bkz. Kurulumu Kontrol Etme, sayfa 34.

ATS480'i baglatin:
+ Dili ve tarihi ayarlayin
» ATS480'in siber glivenlik ilkesini ayarlayin
Bu menl ilk defa ATS480 verildiginde géruntilenir.

Daha fazla bilgi igin bkz. Kontrol Terminallerinin Diizeni Ve Ozellikleri, sayfa 30.

ATS48 yapilandirmasini yeni yiklenen ATS480'e gegirin:
» ATS480’e tedarik edilmelidir
+ SoMove gegis aracini kullanin

Daha fazla bilgi igin bkz. Yapilandirma Gegisi, sayfa 37.

Bu, ATS48'den ATS480'e yapilan degdistirmenin sonucudur.

NNZ85536.01 - 10/2021
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Mevcut ATS48 Kurulumunun envanteri

Mevcut ATS48 Kurulumunun envanteri

ATSA48 Ticari Referansinin Tanimi

ATS480 ile degistirmek icin ATS48 ticari referansini belirleyin.

AT S48 referansi Uriiniin sag tarafinda veya on tarafinda bulunan etiket plakasinda

bulunabilir:

Altistart 48
ATS48D75Y €——

For rati rotection refer to User

HKOOOCCKK

Aksesuarlarin ve Segenek Ticari Referanslarin Tanimlanmasi

Bu tabloyu mevcut yliklemede yerini almak Gizere her ATS48'i ve ilgili segenekleri

not etmek igin kullanin.

Miktarlar | ATS Uzak Koruyucu Girig sok DNV kitleri Aciklamalar
referansi terminal kapaklar bobinleri (Evet/Hayir)
VW3G48101 | glic (Evet/Hayir)
(Evet/Hayir) | terminalleri
(Evet/Hayir)
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
18 NNZ85536.01 - 10/2021



ATS480 Yumusak Yol Verici Segimi ve Aksesuarlari

ATS480 Yumusak Yol Verici Secimi ve Aksesuarlari

Yumusak Yol Verici Segimi

Degistirmek icin ATS48 ile uyumlu ATS480'i segmek icin asagidaki tabloya bakin.

Eski teklifler

ATS48e00Q ATS48e0eY
230...415 Vac 208...690 Vac
ATS48D17Q ATS48D17Y
ATS48D22Q ATS48D22Y
ATS48D32Q ATS48D32Y
ATS48D38Q ATS48D38Y
ATS48D47Q ATS48D47Y
ATS48D62Q ATS48D62Y
ATS48D75Q ATS48D75Y
ATS48D88Q ATS48D88Y
ATS48C11Q ATS48C11Y
ATS48C14Q ATS48C14Y
ATS48C17Q ATS48C17Y
ATS48C21Q ATS48C21Y
ATS48C25Q ATS48C25Y
ATS48C32Q ATS48C32Y
ATS48C41Q ATS48C41Y
ATS48C48Q ATS48C48Y
ATS48C59Q ATS48C59Y
ATS48C66Q ATS48C66Y
ATS48C79Q ATS48C79Y
ATS48M10Q ATS48M10Y
ATS48M12Q ATS48M12Y

Yeni teklifler

ATS480eeeY
208...690 Vac

ATS480D17Y

ATS480D22Y

ATS480D32Y

ATS480D38Y

ATS480D47Y

ATS480D62Y

ATS480D75Y

ATS480D88Y

ATS480C11Y

ATS480C14Y

ATS480C17Y

ATS480C21Y

ATS480C25Y

ATS480C32Y

ATS480C41Y

ATS480C48Y

ATS480C59Y

ATS480C66Y

ATS480C79Y

ATS480M10Y

ATS480M12Y

Belirli eski referanslar ve bunlarin islevleri ikame edilmede bulunur:

Ozel eski teklifler

ATS48eeeYS316, 500 V'a kadar Delta'da
ayarlanabilme 6zelligi

ATS48eeeYS338,
tropik kaplama

ATS48e00(0S338,
tropik kaplama

—

Yeni teklifler

ATS480eeeY

NNZ85536.01 - 10/2021
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ATS480 Yumusak Yol Verici Segimi ve Aksesuarlari

Ekran Terminali ve Uzaktan Montaj Kiti Se¢imi

* ATS48 uzak terminali ATS480 ile uyumlu degil. Onu yeniden

kullanamazsiniz.

m » P65 veya daha yiiksek koruma derecesine erigmek igin Grafik Ekran
Terminalini ve kapak montaj kitini kullanin.

Not compatible * |IP43 icin Diz Metin Ekran Terminalini ve kapak montaj kitini kullanin.

Bir ekran terminali ve kapak montaj kiti segmek i¢in asagidaki tabloya bakin.

Kapi Montaj Ekran terminali Kapi montaj kiti
Kiti koruma
derecesi
IP65 VW3A111 grafik ekran VW3A1112 uzak montaj
terminali se¢enegi kitiSegenek olarak
kullanilabilir kullanilabilir
Scyjeider
Talimat sayfasina
EAV7640603 bakin.
IP 43 VW3A1113 diz metin ekran VW3A 1114 uzaktan montaj
terminali kitiSegenek olarak
iiriine dahildir kullanilabilir
Talimat sayfasina EAV91355
bakin.

Uzaktan montaj kiti icin ATS48 3 metre

kablosunun yerine VIW3A1104R30 kablosunu e
kullanin.
Uzaktan kumanda setiyle birlikte verilmez

20 NNZ85536.01 - 10/2021
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ATS480 Yumusak Yol Verici Segimi ve Aksesuarlari

Guc¢ Terminalleri icin Koruyucu Kapaklar

Compatible

Giig terminalleri igin ATS48 koruyucu kapaklari
ATS480 ile tamamen uyumludur ve yeniden
kullanilabilir.

Giris Sok Bobinleri

Compatible

ATS48 giris sok bobinleri ATS480 ile tamamen
uyumludur ve yeniden kullanilabilir.

DNV Setleri

;M.

Partially compatible

ATS48 DNV kitleri ATS480D17Y'den
ATS480C66Y'ye referanslar icin ATS480 ile tam
uyumludur

ATS480C79Y'den ATS480M12Y'ye referanslar
icin lutfen asagidaki ATS480 kataloguna bakin:
Yeni seti siparis etmek igin SE.com adresini
ziyaret edin

NNZ85536.01 - 10/2021
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Yikleme

Yukleme

Uriinle ilgili bilgiler

iletken yabanci nesneler parazit gerilimine neden olabilir.

AATEHLIKE

ELEKTRIK GARPMASI VE/VEYA TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN
CALISMASI

+ Talas, vida veya tel kirpigi gibi yabanci maddelerin Grinln igine girmesini
Onleyin.

» Tortu ve nemden sakinmak igin conta ve kablo giriglerinin dizgln
oturdugunu dogrulayin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim veya ciddi yaralanmaya neden olur.

Bu kilavuzda agiklanan urinlerin sicakligi ¢galisma sirasinda 80 °C'yi (176 °F)
asabilir.

AUYARI

SICAK YUZEYLER

» Sicak ylzeylerle temastan kaginildigindan emin olun.

* Yanici ya da islya hassas parcalari sicak ylzeylerin yakininda birakmayin.
+ Urlinln her tirli islemden 6nce yeterince sogudugundan emin olun.

+ Maksimum yUk kosullari altinda bir test calismasi gerceklestirerek isi
yaylliminin yeterli oldugundan emin olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

22 NNZ85536.01 - 10/2021



Yikleme

Ellecleme

ATS480 ve ATS48 asagidaki talimatlara gére ayni sekilde islenmelidir.

ATS480 ve ATS48 agirlik birbirinden farkhdir.
Compatible

Agirlik Ve Kaldirma Kulaklar Kullanilabilirligi

Yumusak yol vericiyi takmadan 6nce asagidaki tabloda agirlik, kaldirma kulaklari
kullanilabilirligi ve ambalaj tlrlerini gorin.

Referanslar Agirlik kg (Ib) Kulaklari Ambalaj
kaldirma

ATS480D17Y..D47Y | 4,9(10,8) Hayir Karton kutu
ATS480D62Y...C11Y 8,3(18,2) Hayir Karton kutu
ATS480C14Y...C17Y | 12,4 (27,3) Evet Karton kutu
ATS480C21Y...C32Y | 18,2 (40,1) Evet Palet
ATS480C41Y...C66Y | 51,4 (113,3) Evet Palet
ATS480C79Y..M12Y | 115(253,5) Evet Palet

Paletteki Referanslarin Ambalajini Agma ve Kaldirma

ATS480C21Y'den ATS480M12Y'ye referanslar palet Gizerine monte edilmistir.

ADIKKAT

KESKIN KENARLAR

Paletten bilesenleri ¢ikarirken eldiven tim gerekli gibi kisisel koruyucu
ekipmanlari (KKE) kullanin.

Bu talimatlara uyulmamasi yaralanma veya ekipman hasarina neden
olabilir.

AUYARI

DEVRILEN, DONEN VEYA DUSEN TEGHIZAT

» Techizati débnmekten, devrilmekten ve digsmekten korumak icin gerekli tim
onlemleri alin.

» Techizati ambalajindan ¢ikarmak ve nihai konumuna monte etmek icin
verilen talimatlari izleyin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.
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Yikleme

ATS480C41Y'den ATS480M12Y'ye referanslari kaldirma prosediriine bakin:

Adim

Eylem

1

Kaldirma ekipmanini baglamak i¢in yumusak yolvericinin
ellegleme kulaklarini kullanarak yumusak yolvericiyi bir ving
ile kaldirin. Kaldirma ¢ubugu verilmemistir.

Sikica son kurulum konumuna baglanana kadar uygun
ekipman yoluyla yumusak yolvericiyi asili tutun.

Bu belgede verilen talimatlara uygun olarak yumusak yol
vericiyi son kuruluma veya muhafazanin arkasina tasiyin.

f

|~

e a:45° maksimum

* b: Kaldirma ¢ubugu

24
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Yikleme

Acikliklar

ATS48 ve ATS480'de durum aynt:

*  Minimum agikhk
*  Maksimum aci

Compatible Degisiklik gerekmiyor.

mm n.
n. >100
(3.9

2100
(3.9

Montaj

+ ATS480 ATS48 ile ayni montaj planini kullanir.
* Mevcut ATS48 kurulumundan ayni montaj deliklerini kullanin.

* Delik ¢aplari, konumlar ve montaj vidalari birbirinin aynidir.

Compatible
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Yikleme

Boyut Farklari
+ ATS480 ve ATS48 ayni geniglik ve ylukseklige sahiptir.
é% » ATS480, ATS48’den daha derindir ("c" boyutu):
Partially com patible  Derinlik farkhliklari igin agagidaki tabloya bakin.
/7 Referanslar :L.\1:.S480 derinlik (boyut ATS4_8 . o
c") mm (ing) ile derinlik farki
= mm (ing)
= ATS480D17Y..DA7Y | 203 (8) +13(0,51)
% ATS480D62Y...C11Y 247 (9,72) +12 (0,47)
Dg- ATS480C14Y...C17Y 272 (10,7) +7 (0,27)
\° ATS480C21Y...C32Y 277 (10,9) +7 (0,27)
C | ATS480C41Y...C66Y 314 (12,3) +14 (0,55)
ATS480C79Y...M12Y 329 (12,95) +14 (0,55)

ATS48 ile ATS480 arasindaki derinlik farkini azaltmak igin olasiliklar igin asagidaki
tabloya bakin.

Derinligi azaltmak igin ¢ikarilabilir pargalar Cikarilirsa
derinlik azaltma (ing)

Duz metin gérunta terminali 0,5(0,019)

Duiz metin gérinta terminali + kontrol bindirme 3(0,11)

Dz metin gorintd terminali + kontrol bindirmesi | 5 (0,19)
+ basamaklama

1 1. Kasa

2. Duz metin gérintu
2 terminali

3. Kontrol tuzagi
3

NOT: On tarafta ATS480D17Y...C11Y ile bir IP20 koruma derecesi oldugundan
emin olmak igin kasay! tutmaniz gerekir.
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Yikleme

ATS480 Uzaktan Montaj Kitleri

Diiz Metin ve Grafik Ekran Terminalleri igin uzak montaj kitlerinin sondaj
planlari ATS48 kapi montaj kiti delme planiyla uyumlu degildir:

* Montaj deliklerinin sayisi ve ¢api farkhdir
» ATS480 igin uzak montaj kitleri ATS48 montaj kitlerinden 1,5 mm daha derindir
Not compatible Diiz Metin Terminali ve Grafik Ekran Terminali uzak montaj kitleri igin destek

olusturmak i¢in asagidaki plana bakin.

1 | MUhdr igin conta uygula

80 (3.1)

A
Y

|
|
} @ 22.5(0.9)
|

79.6 (3.1)

120 (4.7)

Olgek 1:1
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Yikleme

4 kati saplamali FH M3 uzunlugu 12 mm (0,47 ing)
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Kablo Baglantisi

Kablo Baglantisi

Gl ve Topraklama Kablolamasi

SOV I

Compatible

ATS480 besleme sebekesi ve topraklama kablolamasi ATS48 ile aynidir.
Besleme gebekesi terminallerinin nominal degeri iki teklif arasinda
aynidir.

ATS48 elektrik koordinasyon elemanlari, korumalar ve kontaktérler
ATS480 ile yeniden kullanilabilir.

ATS48'deki sebeke besleme kablolarinin konumunu belirleyin ve ATS480'in
sebeke beslemesini ayni kablolarla ayni sekilde baglayin.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

Motor déntsuinin yanhs yonind 6nlemek icin ATS480 kablolamasi ATS48
kablolamasiyla ayni olmalidir.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

ATS480 6n goriiniimii

ATS480'in ustten goriiniimii

L1 L2 L3
L

&1 &psiL2 €55/L3

Baglanti 6zellikleri

Sikma torku

Referanslar

Giic Toprak :
baglantilar — =

N-m

ATS480D17Y...D47TY 3

Ibfin | N-m | Ibfin 0B
26 1.7 15

ATS480D62Y...C11Y 10

ATS480C14Y...C17Y 34

ATS480C21Y...C32Y 34

89 3 26
300 | 45 40 H‘ ’i
x

300

ATS480C41Y...C66Y 57

500 24 212

ATS480C79Y...M12Y 57

500

NNZ85536.01 - 10/2021

29



Kablo Baglantisi

Kontrol Terminallerinin Diizeni Ve Ozellikleri

(-

St S

o o o B o D o @

PTC shielded Modbus VP12S

cable screw —‘

U U

Kontrol terminalleri tek yonli eklenti konektorleriyle takilir ve kablolama sirasinda
fisi cikarilabilir.

ATS480 kontrolii 110...230 Vac +%10 - %15, 50/60 Hz cinsinden verilir.

+ ATS48eeeY kontrol blogu 110...230 Vac ile beslenir. Onceki lriin bir
ATS48eeeY ise ATS480eeY icin degisiklik gerekmez.

m ATS48eeeQ kontrol blogu 220...415 Vac ile beslenir. Onceki (iriin bir
ATS48eeeQ ise ATS480eeY icin besleme gerilimini 110...230 Vac'ye
Not compatible uyarlamaniz gerekir.

Gerilimi 110 - 230 Vac'ye uyarlamak i¢cin mevcut 230 Vac kaynak veya trafo
kullanabilirsiniz.

DUYURU

YANLIS GERILIM

» Kontrol besleme terminalleri CL1 / CL2’ye yalnizca 110...230 Vac araliginda
besleme yapin

+ ATS48eeeQ'dan ATS480eeY'ye gecis durumunda, kontrol kaynagi
transformatérind uyarlayin

Bu talimatlara uyulmamasi ekipman hasarina neden olabilir.

CL1/ CL2 6gesinin yukari akis elektrik korumasini segmek icin bu tabloya bakin:

Referanslar Kontrol goriinen giicii (VA)
ATS480D17Y...D22Y 60

ATS480D32Y...C17Y 90

ATS480D21Y...C41Y 106

ATS480C48Y...C66Y 125

ATS480C79Y...M12Y 200

ma ATS480 cikis roleleri ATS48'de 400 Vac yerine maksimum 230 Vac voltajina
izin verir.

Not compatible
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Kablo Baglantisi

ATS48
terminallerinin
adi

ATS480
terminallerinin adi

Aciklama

ATS48 ile ATS480 arasindaki
farklar

CL1 ATS48 ile ayni Kontrol gli¢ kaynagi 110...230 Vac,
-%15...+10%

CL2 Cikartmayi ¢ikarin

R1A ATS48 ile ayni Programlanabilir NO rélesi R1 - Varsayilan | ATS48'de 400Vac yerine 230Vac
olarak Calisma durumu Arizasina ¢ikig rélelerine izin verir.

R1C Atanmistir

R2A ATS48 ile ayni NO rélesi R2 - Baglatma bitisine atandi

R2C

R3A ATS48 ile ayni Programlanabilir NO rélesi R3

R3C

STOP ATS48 ile ayni Dijital Girig 1 - STOP

RUN Dijital Giris 2 - RUN

LI3 DI3 Dijital Giris 3 -

LI4 Dl4 Dijital Giris 4

COM ATS48 ile ayni G/C ortak -

LO+ DQ+ Dijital ¢ikis beslemesi

LO1 DQ1 Programlanabilir dijital ¢ikis 1 -

LO2 DQ2 Programlanabilir dijital ¢ikig 2

AO1 AQ1 Programlanabilir analog ¢ikis 1 -

PTC1 PTC1/AI1 Motor Termal sensdr baglantisi +1 PTC terminali

PTC2 PTC2

Yok PTC3

+24 ATS48 ile ayni Cikis: lojik glic kaynagi / Giris: cihaz blogu 3
kontrol kaynagi

Yok ov 0V kontroli Yeni terminal

RJ45 Modbus Modbus VP12S RS 485 Modbus -

NNZ85536.01 - 10/2021
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Kablo Baglantisi

Kontrol Terminalleri Kablolamasi

ATS480 kontrol terminallerinin ATS48 kontrol terminallerinin kablolarini
yeniden kullanin.

ATS480 kontrol terminallerini ATS48 kontrol terminallerine ayni sekilde
kablolayin.

Com patible Maksimum baglanti kapasitesi ve sikma torku ATS48 ve ATS480 kontrol
terminalleri arasinda aynidir.

NOT: Kontrol parcasinin kablolari ATS480D17Y'den ATS480C17Y'ye
ATS480C17Y referanslari igin 4,5 cm daha uzundur.

Maksimum sikma Minimum kablolar Maksimum baglanti
torku boliimi kapasitesi
Roleler Roleler
hari¢
N.m (Ibf.in) mm? (AWG) mm? (AWG)
0,5 (4,4) 0,5 (20) 0,75 (18) 1,5 (15)
ATS48 ile ATS480 kontrol terminalleri arasindaki asagidaki yazigma tablosuna
bakin:
Kablolardan kurtulma ATS48 ATS480 terminallerinin kabloya
terminalleri esdegeri
CL1 CL1
CL2 CL2
R1A R1A
R1C R1C
R2A R2A
R2C R2C
R3A R3A
R3C R3C
STOP STOP
RUN RUN
LI3 DI3
LI4 Dl4
COM COM
+24 +24
LO+ DQ+
LO1 DQ1
LO2 DQ2
AO1 AQ1
PTC1 PTC1 AN
PTC2 PTC2
RJ45 Modbus Modbus VP12S
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Kablo Baglantisi

Termal problar kablolamasi

2 kablo: 3 seri PTC

ATS
PTC1/AI1

COM

2 kablo: Tek PTC veya PT100

ATS

O PTC1/AI1
com

3 kablo: Tek PT100

ATS
PTC1/AI1

PTC2

--------------------- PTC3

NNZ85536.01 - 10/2021
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Kurulumu Kontrol Etme

Kurulumu Kontrol Etme

Onay Listesi: Acmadan Once

Uygunsuz ayarlar veya uygunsuz veriler ya da uygunsuz kablo tesisati
istenmeyen hareketleri ve sinyalleri tetikleyebilir, pargalara hasar verebilir ve
izleme fonksiyonlarini devre digi birakabilir.

AUYARI

TAHMIN EDILEMEYEN EKIPMAN GALISMASI

+ Sistemi yalnizca ¢calisma bolgesinde higbir kisi ya da engel olmadiginda
gahistirin.

» Calisan bir acil stop diigmesinin igletimle ilgili herkesin ulasabilecegi yerde
oldugunu dogrulayin.

+ Urlind bilinmeyen ayarlarla veya verilerle calistirmayin.
+ Kablo tesisatinin ayarlara uygun oldugunu dogrulayin.

+ Bir parametreyi ve degisikligin tim etkilerini tam olarak kavramadikca bir
parametreyi asla degistirmeyin.

+ Igletme alirken tiim calisma durumlari, calisma kosullari ve potansiyel hata
durumlarina yonelik testleri dikkatlice galistirin.

+ Istenmeyen yonlerde hareketlere ve motor salinimlarina hazirlikl olun.

Bu talimatlara uyulmamasi 6lim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina
neden olabilir.

Onay Listesi: Mekanik Kurulum

Tum yumusak yolverici sisteminin mekanik kurulumunu dogrulayin:

Adim Eylem v
1 Kurulumda belirtilen gerekli mesafelere uyulmus mu?
2 Tam sabitleme vidalarini belirtilen sikma torkuna gére siktiniz
mi?
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Kurulumu Kontrol Etme

Onay Listesi: Elektrik Tesisat

Elektrik baglantilarini ve kablolamayi dogrulayin:

Adim Eylem

1 Tiam koruyucu topraklama iletkenlerini bagladiniz mi?

Vidalari dogru sikma, yumusak yolvericinin montaj ve
kablolama fazlari sirasinda degistirilebilir. Tim terminal

2 vidalarini belirtilen nominal torka siktiginizi dogrulayin ve
ayarlayin.
Tiam sigortalar ve devre kesiciler dogru dedere sahip ve

3 belirtilen tipte mi? Altivar Yumusak Yol Verici ATS480
Katalogunda saglanan bilgilere bakin. Bkz. ligili Belgeler,
sayfa 12.

4 Kablo uglarindaki tim telleri bagladiniz veya yalittiniz mi?

5 Kontrol ve gi¢ kablolarini dogru sekilde ayirip yalittiniz mi?

6 Tum kablolari ve konektorleri dizgun sekilde bagladiniz ve
yerlestirdiniz mi?

7 Sinyal kablolarini diizgiin sekilde bagladiniz mi1?

8 Gerekli blendaj baglantilari EMC'ye uygun mu?

9 EMC uygunludu igin tim dnlemleri aldiniz mi?

CL1/CL2 terminallerinin yalnizca 110...230 Vac ile

10 saglandigini dogruladiniz mi?

R1 R2 ve R3 rdlelerinin gikisinin yalnizca 230 Vac'lik

1| maksimum voltaja bagli oldugunu dogrulayabildiniz mi?

Onay Listesi: Kapaklar ve Contalar

Gerekli koruma derecesini saglamak i¢in tim aygitlarin, kapilarin ve dolap
kapaklarinin dizgun sekilde takildigini dogrulayin.
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ilk Kurulum

IIk Kurulum

ATS480'in ilk glic agilisinda [DIL SEGIMI] L.nG meniisii gériintiilenir. Tagima iglemi
icin ATS480'i hazirlamak i¢in asagidaki adimlara
bakin.

Adim

Eylem

D[DIL SECIMi]DLNGdogrulamak igin Tamam'a veya ESC tusuna basarak bu adimi atlayip etiketleri
Ingilizce'de tutun.

Sonug: Aygit etiketleri simdi segili dilde géruntilenir.

1. D[Saat Dilimi]DTOoPTamam 'a basin atlamak icin ESC tusuna basin.

2. D[Tarih/Saati Ayarla]pT0'de, yerel tarih ve saati ayarlayin ve dogrulamak i¢gin Tamam'a veya
atlamak igin ESCtusuna basin.

Sonug: Cihaz simdi yerel saat ve tarihte ayarlanmistir.

1. D [ilk kurulum]r00T meniisiinde, [Uriine git] PrDM dJesini secin vetusuna basinTamam.
2. Siber glivenlik ilkesi segin:
* Bu aygita erismek icin kimlik bilgileri ayarlamak i¢in adim 4'e bakin.

« Kimlik bilgilerini ayarlamak veya varolan bir siber glivenlik ilkesini yiiklemek igin, [lgili
Belgeler, sayfa 12uygulamasinda ATS480 Kullanici Kilavuzu'na bakin.

1. $D[Temel profili uygula]$DcstTamam 'a basin.

2. Bu profilin islevselliklerini agiklayan mesaji okuyun ve segimi iptal etmek icin ana meniyl ya da
ESC'yi dogrulayip ana menuye erismek icin Tamam'a basin.

Sonug: Siber glvenlik ilkesi kimlik bilgileri olmadan ayarlanir ve aygit devreye alinmaya hazirdir. Bir
ATS48 yapilandirmasini bir ATS480'e gecirme Yapilandirma Gecisi, sayfa 37konusuna bakin.

$D[Temel profili uygula] csE profilini sectiginizde, isleminize veya makinenize erismek igin herhangi
bir kimlik bilgisi gerekmez. Bu ayar yapilandirmayla kaydedilir ve bir yapilandirma yUklenirse veya
kopyalanirsa etkinlesir.

AUYARI

YETKISiz ERiSIM VE MAKINENIN CALISTIRILMASI

Makineniz veya isleminizin yetkisiz personel tarafindan dogrudan veya ag tizerinden erisilebiliyorsa
[Temel profili uygula]csE profilini segmeyin.

Bu talimatlara uyulmamasi 6liim, ciddi yaralanma veya ekipman hasarina neden olabilir.

36

NNZ85536.01 - 10/2021



Yapilandirma Gegisi

Yapilandirma Gegisi

Gereklilikler

Aciklama Katalog numarasi ve baglantisi

Menude [Tiim ayarlar] -> csT [Komuta Kanali] cCPp:
» Parametreyi [Kontrol Modu]fabrikada ayarlanmasi CHCF [SE8 Profili] SES8 (fabrika ayar)
Bu ayar ATS48 konfiglrasyonunu ATS480'e gegirmek icin gereklidir.

SoMove kurulum yazilimi SoMove yazilimi Schneider Electric web sitesinden
Lo indirilebilir:

Sunlari igerir: _—
» SoMove FDT (Ingilizce, Fransizca, Almanca,

* PCigin Ingilizce, Fransizca, ispanyolca, italyanca, Cince) scipsider
Almanca, Italyanca,

ispanyolca ve Gince kurulum
yazilimi SoMove.

ATS480 DTM DTM’ler (Aygit Turid Yoneticileri) Schneider Electric web sitesinden
indirilebilir:

+ DTM: ATS480 DTM Library EN (ingilizce — ilk yuklenecek), ATS480
DTM Lang FR (Fransizca), ATS480 DTM Lang SP (Ispanyolca),
ATS480 DTM Lang IT (ltalyanca), ATS48DTM g DE (Almanca),
ATS480 DTM Lang CN (Cince)

USB/RJ45 kablosu TCSMCNAM3MO002P

» Bir PC'yi aygita baglamak igin
kullanilir.

* Bukablo2,5m/8,20 ft
uzunlugunda, bir USB
baglantisi (PC ucu) ve bir
RJ45 konektoéri (aygit ucu)
vardir.

ATS48'i SoMove yUkla bir bilgisayara baglayin ve ATS48'i acin.

i — |
=
;-3 | o

ATS48

ATS48 Seri Modbus RJ45 baglanti noktasi
RJ45/USB iletisim kablosu TCSMCNAM3MO002P
PC USB baglanti noktasi

SoMove yUkli PC ve ATS480 DTM

a bk wDbd -~
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https://www.se.com/ww/en/download/document/SoMove_FDT/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Library_EN/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_FR/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_FR/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_SP/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_IT/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_DE/
https://www.se.com/ww/en/product/TCSMCNAM3M002P/

Yapilandirma Gegisi

Gecis Proseduru

Adim Eylem
1 1. Yedek kullanim icin SoMove ve ATS480 DTM’li bir bilgisayari ATS48’e baglayin. Bkz.
Gereklilikler, sayfa 37.

2. SoMove uygulamasini baslatin.

3. SoMove ana sayfasinda asagidakilerden birini yapin:

+ Cihaz Doniistiirme digmesine tiklayin

+ CTRL + ALT + Q tuslarina basin, menii gubugunda Dosya -> Cihaz Doniistiirme

diigmesine tiklayin

D Create a Project OFF-line
B Open a Project
= Connect
CJJ Load from Device
’3] Store to Device
E% Edit Connection / Scan
@-v Import / Export

| E?::B Device Conversion
? Help

Sonug: Aygit Doniistiirme iletisim kutusu agiliyor.
2 Cihaz Donistiirme iletisim kutusunda:

1. Tiklayin:

2. Doénustirilecek konfiglirasyon dosyasini (.psx) secin ve Ag 6gesine tiklayin

3. Devam diigmesine tiklayin

Sonug: Donustirmeler igin Gegerli durumda kullanilabilir olan aygitin agilmasi iletisim kutusu
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Yapilandirma Gegisi

Adim Eylem

2. Devam diigmesine tiklayin

Device Conversion

Currently available device for conversions.

Input Device Type:

3 Doénugturmeler igin su anda kullanilabilir durumda olan aygitta:
1. Cikig Cihazi Tirii listesinde hedef cihaz referansini segin

Output Device Type:

ATS480

Single Found

-

ATS480

Back

Continue

Sonug: Cikis cihazi tarl iletisim kutusunda Referansi seg iletisim kutusunun agilmasi

1. Cikis cihazi referansini segin

4 Cikis aygiti turd iletisim kutusunda referansi seg iletisim kutusunda:

2. Kullanilabilir en son ¢ikti aygiti bellenim siriminu segin
3. Cikis cihazi akim degerini kontrol edin
4. Simdi Déniigtur dugmesine tiklayin

[E] Device Conversicn

Select reference in output device type.

Input Device Type:

ATS48

Output Device Type:

ATS480 Reference
[ ATS480D17Y S ‘
Firmware

|V1.0

Max Current

17A

Cancel I Convert Now

Sonug: Donlsturilen parametreler listesinin ve bunlarin degerinin ATS480 projesinde agilmasi

NNZ85536.01 - 10/2021
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Yapilandirma Gegisi

Adim

Eylem

Basariyla psx dosyasi doniistiirme iletisim kutusunda:
1. Girig ve ¢ikis aygitlarini kontrol edin
2. Ac'a tiklayin

Device Conversion

Successful. Your .psx conversion file is success to ATS480.

Input Device Type: Output Device Type:
ATS480.
ATS48 ATS480

Save Open

Sonug: Dondstirilen .psx dosyasiyla yeni ATS480 projesinin agiimasi

Arag gubugunda Cihaza Depola 6gesini tiklatin

[El soMove 28 - Untitled Projectpsx*
Fle View Communicaton Device Togls Hep

CLEIEEET LT LY F

O ?|@ x devigh not connected ® No Error @ No Warning @

My Dashbc Parameters List Diagnostics Display x Debug PMs Services

[0, Altivar Soft Startpr

DTM Version 1.0.101.0

ATS480 Topology Characteristics QR Code
Locate Device Reference : ATS480D17Y Device Name :
Supply Voltage:  208..690V Max Current 17

Modify Topology. Export Topology | Click or scan to access device-specific web based product information

Structure

[ Tcard | Reference Serial Number Fieldbus Address Version Manual
Device ATS480D17Y V10 &
Control Board
Power Board

A None

Press F1 key for DTM help e

b Diconnected | | 0 Dataset | [o] | Modbus Seriak:COM4:248 | Project Loaded |

Sonug: Cihaza Depola iletisim kutusu acildiginda, dénusttrilen .psx dosyasi ¢ikti aygitina yuklenir

Store to Device

Store to device, Please Wait... 50%

40
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Yapilandirma Gegisi

Adim Eylem

7 Aktarim basaril olursa:

Sonug: Cihaza Depola agma Basarili iletisim kutusu

o Store to device is Successful.

oK

Aktarim basarili olmazsa ¢ikis aygitiyla baglantiyr dogrulayin.

Aktarim basarili oldugunda, yeni Modbus iletisim degerlerini hesaba katmak igin aygiti yeniden
baslatin.

Bu, ATS48'den ATS480'e konfigirasyon transferinin tamamlandigi anlamina gelir.

Gegirilen yapilandirmayi degistirmek igin, bkz. ATS480 Kullanici Kilavuzu, llgili Belgeler, sayfa
12iginde.
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Yapilandirma Gegisi

ATS48 Kod Esdegerliligi ATS480 Parametreleri

Bu tabloda ekran terminalinde gortinen ATS48 kodlari ve ATS480 parametreleri

arasindaki esdeger sunulmaktadir.

ATS48 ATS480
Kod HMI erigim HMI erigim yolu Parametre
yolu
5EE Anameni | 1 [Hizli Devreye Alma] svs =P[Hizli Devreye [Hizli Devreye Alma] svs
Alma] s1M

1 SEE 1 [Hizli Devreye Alma] svs =p[Hizli Devreye [Motor nom. Akim] 1IN

L E SEE Alma] 5211 [Akim sinin] 11T

ulnm dr [ [Sebeke gerilimi] ULN

ACLC SEE [Hizlanma] AcC

Ea0 S5EE [ilk galistirma torku] TQ0

SEY SEE [Type Of Stop] sTv

dEL 5EE [Yavaslama] DEC

EdC SEE [Yavaslama Sonu] EDC

brl SEE [Fren Seviyesi] BRC

ELA SEE [DC Braking To Stop] EBA

Fro Anameni | Ana menu [izleme] PROT

EHF Fro 2 [izleme] PROT [Motor sinifi] THP

Lul Fro 2 [izleme] PROT =»D[Proses diisiik yiikii] UL.D [Yetersiz yiik aktivasyonu]
UDLA

ul L Pro [Unid T. Del. Detect] ULT

Eul Fro [DiigYiik.Esik.0 Hizi] LUL

Lul Fro [DiisYiik.Esik.0 Hiz1] LUL

ul L Frao [Diisiik Yiik Yonetimi] uDL

ELS Fro 2 [izleme] PROT [Cok uzun baslangig] T1.S

;’jE - , Prao 2 [izleme] PROT =»D[Proses asiri yiikii] 0LD [Asin Yiik Aktivasyonu] ODLA

ro

Eaol Fro [AsYk SiiresiAlgilama] TOL

Lal Fro [Asin Yiik Algi Esig] 1.oC

PE - Frao [AsrYuk Pros.Yénet.] ODL

Frol

FHr Pro 2 [izleme] PROT [Faz Ters Gev. izl.] prr

b5 Fro [Ynden. Basl. Oncki. Siire] TBS

FHIL Frao [Faz kaybi akim esigi] PHL

rEH Fro [motorun termal durumunu
sifirla] RTHR

PELC Fro 2 [izleme] PROT =pD[Termal goriintiileme] T>> | [AI1 Termal izleme] TH15
[A1 Tipi] AT1T
[AI1 Term Hata yniti] TH1B

dr [ Anamenu | Ana menu [Tiim ayarlar] cST
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ATS48 ATS480
Kod HMI erisim HMI erigim yolu Parametre
yolu
Frl drl 3 [Tum ayarlar] csT =»D[Motor parametreleri] | [Sebeke Frekansi] FrC
dLE | drl s [Inside Delta] D17
55k drl [Kiigiik motor testi] ssT
BSE drl 3 [Tim ayarlar] csT =pD[Motor kablolamasi] [Yiikseltme] BST
MWMT [llk calistirma gerilimi] vO
CLF dr [ [Kontrol Modu] cL.P
1P G 3[Tiim ayarlar] CST =»[6n 1sitma] PRF [On 1sitma seviyesi] 1PR
EFr L [On 1sitma dncesi siire] TPr
E G dr [ 3 [Tiim ayarlar] csT =»[Basla&durdur] ssp [Yavaglama Kazanci] T1G
EL dr L [Tork sinin] TL.T
L5C dr L [Stator Kayip kompanzasyonu]
Lsc
cscr drl 3 [Tiim ayarlar] csT =»[Kademeli] csC [Kademeli Aktivasyon] CsC
Ar5 Frao 3 [Tiim ayarlar] csT =p[Hata/Uyari idaresi] [Oto Hata Sifirlama] ATRr
CSWM
e Ana Menl | Ana Meni [Girig/Cikig] TO
L3 e 4 [Girig/Cikig] 1O [DI3 Yiiksek Atamasi] 131
L H e [DI4 Yiiksek Atamasi] 1.4H
Lol e 4 [Girig/Cikig] 10 =»[DQ1 konfigiirasyon] DO1 [DQ1 Atama] DO1
Lad LG 4 [Girig/Cikig] 10 =»[DQ2 Konfigiirasyonu] D02 | [DQ2 Atama] D02
H o LG 4 [Girig/Cikis] 10 =»[AQ1 konfiglrasyonu] 201 | [AQ1 atamasi] 201
o LG [AQ1 Tipi] r01T
[AQ1 min gikig] A0L1
[AQ1 maks. ¢ikig] A0H1
A5C ne [AQ1 Olgeklendirme] 201 S
ro LG 4 [Girig/Cikig] 70 =»[R1 konfigiirasyonu] R 1 [R1 Atamasi] R1
r 3 LG 4 [Girig/Cikis] 10 =»[R3 konfigiirasyonu] R 3 [R3 Atamasi] R3
SEL Ana menu Ana menu [2. Mot. Parametreleri] ST2
= S5EZ 5 [2. Mot. Parametreleri] sT2 [Motor 2 nominal akimi] TNM2
L2 e [Motor 2 akim sinir] T1.M2
AC 2 S5EF [ivme motoru 2] 2c2
ESZ SELZ [Motor 2 ilk gals. Torku] TQM?2
dE 2 S5k2 [Yavaglama Motoru 2] DEM2
Ed? e [Motor 2 Yavaglama sonu]
EDM2
ELZ S5tE7 [Motor 2 Tork siniri] TLM2
E .z S5k [Yavasl. Kzng. Mtr. 2] T1M2
LaoF Ana menu Ana meniu [Haberlesme] coM
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ATS48 ATS480
Kod HMI erigim HMI erisim yolu Parametre
yolu

EKLE | LoF 6 [Haberlegsme] coM =»[Modbus Fieldbus] MD1 | [Modbus Adresi] 2DD

Ebr LaoF [Modbus baud hizi] TBR

For LoF [Modbus Formati] TF0O

ELF LaoF [Modbus Zaman Asimi] TTO

Sul Ana meniu Ana menu [Ekran] MON

Lab SuF 7 [Ekran] MoN =»D[Motor parametreleri] 1110 [Gii¢ Faktori] cos

LLCr Suf [Motor Akimi] .CR

LFPr SuF [Active Electrical output power
estimation (100% = nominal
motor electrical power)] EPR

LEr St [Motor torku] LTR

PHE S5uF [Faz Yonii] PHE

EHr SuF 7 [Ekran] MON =»D[Termal izleme] TrM [Motor Termal Durumu] THR

rFr drl 7 [Ekran] MON =»D[Saya¢ Yonetimi] ELT [Saat Sayaci Sifirlm] RPR

LAF S5ul 7 [Ekran] MOoN =»D[Enerji parametrelri] EnP [Cks. Glic Thmn. Aktf] EPRW

LFE 5uF 8 [Diagnostikler] DI~ =P»[Diyalog verileri] DDT [Son Hata] LFT

FL5S drl 9 [Cihaz y6netimi] DMT =P[Fabrika ayarlari] rcs | [Fabrika ayarlan] rcCs

EERA SuF Tasinmadi.

Lod S Tasinmadi

rrk Sud Yok
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ATS48 Parametre Degisiklikleri

Asagidaki parametreler ATS48'den ATS480'e degistirilmigtir.

* Yumusak yolverici davranigi ATS48 ve ATS480 arasinda ayni
+ Asagidaki degisiklikler tagsima prosedurini etkilemez
Compatible * Tdm parametrelere erismek icin, [Erigim Seviyesilmenuden LAC

[Tercihlerim] MY P [Uzman] EPR 6Jesini ayarlayin.

O 4 - AO cikisi ile saglanan sinyal turu yapilandirmasi

0 4 ATS48 parametresi AO1 kontrol terminali tarafindan saglanan sinyal tirinu
belirler:

+ 020: 0-20 mA sinyali
* 040: 4 - 20 mA sinyali
ATS480 icin bu islevsellik agsagidaki 3 parametreye ayrilir:
. [AQ1 Tipi] 201 T AQ1 terminali tarafindan saglanan sinyalin tiriini ayarlama
icin
* [AQ1 min ¢ikig] 2011 AQ1'den akim ¢ikisinin alt sinirini ayarlama igin
+ [AQ1 maks. ¢ikig] 2001 AQ1'den akim ¢ikisinin Ust sinirini ayarlama igin

ATS48 ile AO1 ile dlgulen degerin dlceklenmesi A 5 L parametresi tarafindan
glvence altina alinir. Bu islevsellik ATS480 igin parametreyle aynidir [AQ1
Olgeklendirme]201s.

ATS48 parametreleri

Kod Ayar Fabrika ayari
o4 020 - 420 020

* 020: 0-20 mA sinyali
* 040: 4 - 20 mA sinyali

ASC %50...500 200

* Motor akimi élcekleme: na /T 17 AL Nokor AKIMYL AGA- FIL An ASLC ylzdesi

* Motor tork dlgeklemesi: m ol 1nAL Mokaor EorKu LEGArFIL A~ A5 yizdesi
* Motor termal durumu. % /00 L E ¢Ar FIL A~ A5 ylzdesi

« Gucgfaktort: 0 +LE I ArASindA ASC.

» Motor elektrikli aktif gi¢: m = /T 1mn AL Nokor LUGcU L EGAr- FIL AR A5LC yizdesi
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ATS480 parametreleri

Parametre Ayar Fabrika ayari
[AQ1 Tipi] 01T - [Akim] O~
AQ1 Tipi

Bu parametre analog ¢ikis tlrinu ayarlar.

[Gerilim] 1 0U: gerilim gikisi
[Akim] 02: akim gikigi

Erisim yolu: [Girig/Cikis] =P[AI/AQ] =»[AQ1 konfigiirasyonu]

[AQ1 min ¢ikig] 20L.1 0,0...20,0 mA 0,0 mA

AQ1 min ¢ikis degeri
Bu parametre AQ1'den minimum akim ¢ikisini ayarlar

Bu parametre yalnizca [AQ1 Tipi]lodesi 201 T olarak ayarlanirsa [Akim] 02 gorilebilir.

Erisim yolu: [Girig/Cikis] =»[Al/AQ] =»[AQ1 konfigiirasyonu]

[AQ1 maks. gikig] 20H1 0,0...20,0 mA 20,0 mA

AQ1 maks cikig degeri
Bu parametre AQ1’den maksimum akim ¢ikisini ayarlar

Bu parametre yalnizca [AQ1 Tipi]6gesi 201 T olarak ayarlanirsa [Akim] 02 gdrulebilir.

Erisim yolu: [Girig/Cikis] =»[Al/AQ] =»[AQ1 konfigiirasyonu]

[AQ1 Olgeklendirme] 201 s %50...500 200

Analog ¢ikis AQ1 élgeklendirme

Motor akimi 8lgekleme: [AQ1 Olgeklendirme] nominal motor akimiyla carpilmis yiizde
Motor tork 6lgeklemesi: [AQ1 Olgeklendirme] nominal motor torkuyla garpilan yiizde
Motor termal durumu. [AQ1 Olgeklendirme] yiizde, %100 ile garpildi

Glic faktérii: [AQ1 Olgeklendirme] O ile 1 arasinda.

Motor elektrikli aktif giic: [AQ1 Olgeklendirme] nominal motor giicii ile garpilmis yiizde
Erisim yolu: [Girig/Cikis] =»[AI/AQ] =»[AQ1 konfigilirasyonu]
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C L P -Tork kontrolu

CLP ATS48 parametresi tork kontrolinu A¢ik veya KAPALI olarak ayarlar.

ATS480 parametresi [Kontrol Modu]DcC1.P de ayni sekilde davranarak ayarlarin

adi olan fark:
* Acik [Tork Kontrolii] TC
+ KAPALI [Gerilim Kontrolii] vC

ATS48 parametresi

ATS48 Kodu Ayar Fabrika ayari

CLF Acik - KAPALI Yanik

* Acik: Tork kontroll etkin
» KAPALI: Tork kontroll etkin degil
Tork kontroll devre disiyken, hizlandirma ve yavaslatma gerilim varyasyonuyla kontrol edilir.

ATS480 parametresi

Parametre Ayar Fabrika ayari
[Kontrol Modu] cLP - [Tork Kontrolu] TC
Kontrol modu

* [Tork Kontrolii] TC: tork kontroliinG etkinlestirin.
* [Gerilim Kontrolii] vC: gerilim denetimini etkinlestir

Erisim yolu: [Tiim ayarlar] =»[Bagla&durdur]
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b 5 E - Gerilim takviye seviyesi

[Kontrol Modu] CcLP, [Tork Kontrolii] TC olarak ayarlandiginda (fabrika ayari):
+ ATS480 [Yiikseltme] parametresi ATS48 BsTbSt parametresiyle aynidir.

ATS48 ve ATS480 parametresi

ATS48 Kodu Ayar Fabrika ayari

ESE %50...100 veya KAPALI KAPALI

ATS48 L 5 E parametresi, mekanik bir sabit noktanin Gstesinden gelmek igin baslangigta 100 ms'lik bir artis
saglar. Baglatma hizi, %50 ile %100 arasinda ayarlanabilir [Ana Sebeke VoltajiJui.n. Takviye sonunda,
baslatma rampasi A L [ ve £ 9 [ tarafindan ayarlanan baslatma profilini izler.

ATS480 [Yiukseltme] parametresi BsTaynidir.
+ KAPALI: Fonksiyon devre digi
*  %%50...100: takviye sirasinda nominal motor geriliminin %'si olarak ayarlama

A
100% ULN—— :
|
BST x ULN ‘ a
_K_/L/
50% ULN —}— !
|
100 s
|
‘
I . >
+ U: Gerilim
e t:Zaman

» a: Tork kontroli tarafindan olusturulan gerilim
* ULN: [Ana Sebeke Voltaji] UL.N, sebeke beslemesi iginde [Hizli Devreye Alma]ayarlanir sys.

NOT: Bu parametrenin degerinin ¢ok yuksek ayarlanmasi asiri akima ve asagidaki tetikleyici hatasina
neden olabilir: [Asiri akim] oCF

[Kontrol Modu] c1.p, [Gerilim Kontrolii] vC olarak ayarlanmissa:

* ATS48 k5 £ parametresi %25 ile %100 arasinda [Ana $ebeke Voltaji]
ayarlanabiliruLN. Bu aralik iki farkh davranigi yeniden gruplandirir:

o %25 ile %49 arasinda, & 5 £ baglatma rampasinin baglangi¢ gerilimini
ayarlar

° %50ile %100 arasinda, & 5 £ baslatma rampasindan énce baglatma
takvimini 100 ms icin ayarlar

Netlestirmek igin, & 5 £ parametresi agagidaki 2 parametreye bolinmastur:

» [Yiikseltme] BST baslatma rampasini izlemeden énce 100 ms boyunca artis
seviyesini ayarlayan %50 ile %100 arasinda sinirlanmigtir

+ [ilk galigtirma gerilimi] V0 baslatma rampasinin baslangic voltajini
ayarlayan %25 ile %49 arasinda kisitlanmistir

Etkinken [Yiikseltme]yok sayilir BsT [ilk gahistirma gerilimi] v0Ove gériinmez.
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ATS480 parametresi - Gerilim kontroliiyle takviye

Parametre Ayar araligi Fabrika ayari

[Yikseltme] BST %50...[Ana Sebeke Voltaji]100 [KAPALI] oFF
ULNveya [KAPALI] OFF

D[Kontrol Modu]Dc1.PD[Tork Kontrolii], bu egriyi takip ederek baslatilan baslatma rampasi baslatilirvc
[Yiikseltme] BST:

U

4
100% ULN—— !

BST x ULN .
|

50% ULN——

|

r_); » t

« U: Gerilim
e t:Zaman

* b: Gerilim rampasi [Yiikseltme] seviyeye BsTbaslatildi

+ c: Akim sinirlamasi durumunda gerilim rampasi

* ULN: [Ana Sebeke Voltaji] ULN, sebeke beslemesi iginde [Hizli Devreye Alma]ayarlanir sys.
Erisim yolu: [Tiim ayarlar] =»[Basla&durdur]

ATS480 parametreleri - Baglangi¢ voltaji

Parametre Ayar araligi Fabrika ayari
[ilk galigtirma gerilimi] V0 %25...49 [Ana Sebeke Voltaji] %49
ULN

Baslangi¢ rampasinin baslangi¢ gerilimini ayarlayin.

u
100% ULN-

49% ULN1

VO x ULN-
25% ULN-+

* U: Gerilim
+ t:Zaman
+ d: Gerilim baglatma rampasi
Bu parametre asagidaki durumlarda gérunur:
* [Kontrol Modu] c1.p, [Gerilim Kontrolii] vC
* [Yukseltme] BsT D [KAPALI] OFF
Erisim yolu: [Tiim ayarlar] =»[Basla&durdur]
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P E E r o L - Akim agir yukunun etkinlestirilmesi

o L ATS48 parametresi, dlgtlen motor akimi belirlenen esigi astiginda motor
asiri yuk izlemesini ve yumusak yolverici davranigini etkinlestirir:

ATS480 igin bu fonksiyonun etkinlestiriimesi asagidaki 2 parametreye
bélinmustir:

* [Asin Yiik Aktivasyonu] 0DL2A motor agiri yUk izlemeyi etkinlestirmek veya
devre disi birakmak igin

* [AsrYiik Pros.Yonet.] ODL Olgllen motor akimi belirlenen esidi astiginda
yumusak yolverici davranigini ayarlamak igin. Esik ve algilama siiresinin
tanimi ATS48 ile aynidir.

ATS48 parametresi

ATS48 Kodu Ayar Fabrika ayari

PEEral - KAPALI

Motor akimi ayarlanabilir bir deder £ = L degerinden daha uzun bir sure igin ayarlanabilir bir esigi asiyorsa:
* AL A:bir alarm etkinlestirilir (dahili bit ve konfiglire edilebilir lojik ¢ikig)
* o E F:yumusgak yolverici kilitlendi ve = L [ hatasi tetiklendi
* KHAFAL ::buislevi devre disi birak

[
300%f——————————————————————

(hysteresis) —

LOC

1:10% /| Lo

50% T—~/——FT————F—————|-———— — =

detection QOIL

 |: Akim
* t:Zaman
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ATS480 parametreleri

Parametre Ayar Fabrika ayari

[Asin Yiik Aktivasyonu] ODT.A - [Hayir] NO

Asiri Yiik Aktivasyonu

Bu parametre asir ylk izlemeyi etkinlestirir. Yumusak yolverici gériintiilendiginde izleme etkindir [Galigiyor]

RUN.

Motor akimi iginde ayarlanan esigi [Asin Yiik Algi Esiglkisminda ayarlanan degerden daha uzun bir sure
aslyorsa 1.ocyumusak yol verici [AsYk SuresiAlgilamalicinde ayarlanan degere gore hareket ederToL
[AsrYik Pros.Yonet.] ODL.

+ [Evet] YES: Asiri yuk izlemeyi etkinlestir
+ [Hayir] nO: Asiri yuk izlemeyi devre disi birak

[
300%t+——————————————————————

(hysteresis) —

LoC
1-10% _

50% +—o/——Ft————1—————|-———— -

t

detection ODLA

* |: Akim
+ t:Zaman
Erisim yolu: [izZleme] =»[Proses asir yiikii]

[AsrYik Pros.Yonet.] ODL - [Hayir] NO

Asiri Yiik Proses Yoénetimi
Bu parametre motor akimi, icinde ayarlanan dederden daha uzun sire icin [Asiri Yiik Algi Egiglayarlanan
esigi astiginda yumusak yol verici davranigini 1.oC [AsYk SuresiAlgilama] Tol.ayarlar.

+ [Hayir] NO: bir uyariyi tetikleme (dahili bit ve yapilandirilabilir dijital gikis)
* [Evet] YES: hatay! [Proses Asiri Yukii] OL.C tetikle
Bu parametreye [Asin Yiik Aktivasyonu]ogesi OD1.2 olarak ayarlanirsa [Evet]YES erigilebilir.

Erisim yolu: [izleme] =»[Proses asir yukii]
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u L L - Motor diusuk yukuniin etkinlestirilmesi

ULL ATS48 parametresi, 6lglilen motor torku ayarlanan esikten distk oldugunda
motor dUsuk yUk izlemesini ve yumusak yolverici davranisini etkinlestirir:

ATS480 igin bu fonksiyonun etkinlestiriimesi asagidaki 2 parametreye
bélinmustir:

» [Yetersiz yiik aktivasyonu] UDLA motor diisuk yik izlemesini devre disi
birakmayi etkinlestirmek igin

+ [Diisiik Yiik Yonetimi] UDL Olgllen tork ayarlanan esigin altinda oldugunda
yumusak yolverici davranigini ayarlamak igin. Esik ve algilama siiresinin
tanimi ATS48 ile aynidir.

ATS48 parametresi

ATS48 Kodu Ayar Fabrika ayari
ul L - KAPALI

Motor torku ayarlanabilir bir deger £ o L degerinden daha uzun bir sire igin ayarlanabilir bir esik LUL
degerinden diusukse:

* AL A:biralarm etkinlestirilir (dahili bit ve konfiglre edilebilir lojik ¢ikig)

* o E F:yumusak yolverici kilitlendi ve u L F hatasi tetiklendi
* KHAFHAL ,:buislevidevre digI birak
T

(TN)100% +— — — — — — — — — — — — f———————————— — -
+10 % (hysteresis)
LUL
< TUL TUL
0% F—————————— — — ffm——————————— = -
detection uLL t
+ T:Tork
+ t:Zaman
ATS480 parametreleri
Parametre Ayar Fabrika ayan
[Yetersiz yiik aktivasyonu] UD1.2 | [Evet] YES veya [Hayir] NO [Hayir] NO

Yetersiz yliik aktivasyonu
Bu parametre dusuk yuk izlemeyi etkinlegtirir.

Motor torku, iginde ayarlanan dederden daha uzun bir siire [Duislik ylik esigilicin belirlenen esikten disiukse
L.uLyumusak yol verici [Unld T. Del. Detect]icinde ayarlanan degere gore hareket ederuL.T [Dusiik Yiik
Yonetimi] UDL.

T

(TN)100% +— — — — — — — — — — — — /f-——————— — — = — —-
+10 %
LUL
<ULT ULT
0% fF———————————— /f—————————— = -

* T:Tork
+ t:Zaman
Erisim yolu: [izleme] =»[Proses diisiik yiikii]
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ATS480 parametreleri (Devam etti)

[Diisiik Yiik Yonetimi] UDL

[Evet] YES veya [Hayir] NO

[KAPALI] OF =

Diiglik Yiik Yénetimi

Erisim yolu: [izZleme] =»[Proses diisiik yiikii]

Bu parametre, motor torku, icinde ayarlanan degerden daha uzun bir stre [Dustik yiik esigilicin belirlenen
esige dusik oldugunda yumusak yol verici davranisini LUL [Unld T. Del. Detect] UL Tayarlar.

* [Evet] vES: hatay! [Proses Dusuk Yiiku] ULF tetikle
» [Hayir] NO: bir uyariyi tetikleme (dahili bit ve yapilandirilabilir dijital gikis)
Bu parametreye [Yetersiz yiik aktivasyonu]ogesi UDLA olarak ayarlanirsa [Evet]YES erisilebilir.

P t [ -PTC problari ile motor izlemenin etkinlestirilmesi

ATS48 parametresi

PtCARESHYEB FA-ANEEFES . FEL ProbLAFMYLANokEar
EEFNAL +ZLENES  5A3LA- NEOBLGULER Mok ar S1c AKLIG
OtF uyarisini tetiklediginde yumusak yol verici davranigini ayarlar :

ATS48 Kodu

Ayar

Fabrika ayari

-
FEL

KAPALI

* AL A:biralarm etkinlestirilir (dahili bit ve konfigure edilebilir lojik ¢ikig)
* 4 E F:yumusak yol verici kilitlendi ve = £ F hatasi tetiklendi
« KHFAL ::buislevi devre disi birak

Motordaki PTC problari, yumusak yolverici Uzerindeki Al1 girisine baglanmalidir. Bu izleme hesaplanan termal
korumadan (tHP parametresi) bagimsizdir. Her iki koruma turi de ayni anda kullanilabilir.

ATS480 PTC ve PT100 proseslerinin kullaniimasina izin verdiginden, bu
islevsellik asagidaki 5 parametreye bélinmustir:

+ [AH Termal izleme] 7115 Al1 terminalindeki termik prob izlemeyi
etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin

* [AN Tipi] 211 T Al1'de kullanilan termik prob tlrind ayarlamak igin

* [Al1 Term Hata yniti] TH1B Al1 izlemesi bir hata tetiklediginde yumusak

yolverici davranisini ayarlamak igin

+ [AI1 Trm Hata Yaniti] TH1F
* [AI1 Tr Uyarn Seviys] TH1A
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ATS480 parametreleri

Parametre Ayar Fabrika ayari

[Al1 Termal izleme] TH1S - [Hayir] no

Al1'te termal izleme aktivasyonu
Bu parametre, Al1 lizerinde termal problarla termal izlemeyi etkinlestirir

* [Ayarlanmadi] NO: PTC1/Al1 Gizerinde termal izleme devre disi
+ [ANM]211: PTC1/AI1 Uzerinde termal izleme etkin
Erisim yolu: [izleme] =»[Termal goriintiileme]

[AI Tipi] A11T - [PTC YONETIMI] pTC

Al1 Konfigiirasyonu
Bu parametre Al1 Gzerinde prob tirtini ayarlar.

« [PTC YONETIMI] pTC: PTC
+ [PT100] 1pT2: PT100
* [3 kabloda PT100] 1pT23: 3 kabloda PT100
Bu parametre yalnizca [Al1 Termal izleme] 711 sayarlanmamigsa goriiniirfAyarlanmadi] NO.

Erisim yolu: [izleme] =»[Termal goriintiileme]

[Al1 Term Hata yniti] TH1B - [Serbest Durus] YES

Al1 termal hatasi yaniti
Bu parametre, Al1 girisi ile bir hata tetiklendiginde yumusak yolvericinin davranisini ayarlar.

* [Yoksay] NO: Yumusak yolverici hatayi yok sayar

* [Serbest Durus] vES: Hata tetiklenir ve serbest durusta motor durur

+ [STT'ye gore] sTT: Hata tetiklenir ve icinde ayarlanan degere gére motor durur [Durus tipi] STT
Erisim yolu: [izleme] =»[Termal goriintiileme]

[AI1 Trm Hata Yaniti] TH1F -15°C/5°F...200°C/392°F 110°C/230°F

Al1 termal hata seviyesi
Bu parametre sicaklik esigini 6gesini tetikleyecek sekilde [Al1 ter. algi. hata]ayarlar TH1F.

Bu parametre [Al1 Termal izleme]olarak ayarlandiginda 7515 [AI1] 211 gérindr.

Erisim yolu: [izleme] =»[Termal goriintiileme]

[AI1 Tr Uyan Seviys] 7512 -15°C/5°F...200°C/392°F 90°C/194°F

Al1 termal uyari seviyesi
Bu parametre sicaklik esigini [Al1 Termal Uyarisijuyariy! tetikleyecek sekilde Tp1 A ayarlar.

Bu parametre [Al1 Termal izleme]olarak ayarlandiginda 7115 [AI1] 211 gérindr.

Erisim yolu: [izleme] =»[Termal goriintiileme]
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Modbus iletisimi

Modbus iletigimi

ATS480 Katistiriimis Modbus Kablolamasi

ATS480 ile ATS48 iletisim mimarisini kullanmak mimkiindir
* Ayni PLC, ayirici kutular ve T baglantisi kutularini kullanin.
m ATS48 iletisim kablolama 6nerileri ATS480 icin gecerlidir
Com patible . L(l?l’:fgmlmlg Modbus baglanti noktasinda ayni iletisim kablosunu V\W3A8306

1. Istege bagl iletisim modilii
yuvasl

2. Modbus RTU VP12S

Asagidaki istege bagli iletisim modilleri ATS480 ile yeni iletisim protokolleri sunar:
+ Ethernet IP ve Modbus TCP: VW3A3720 ve VW3A3721
* Profibus DP: VW3A3607
+  CANopen: VW3A3608, VW3A3618 ve VIW3A3628

Daha fazla yénerge Ilgili Belgeler, sayfa 12igin bkz. fieldbus kilavuzlari.

Modbus Yapilandirmasi

« ATS480 katistirlimis Modbus ATS48 katistiriimis Modbus ile uyumludur.

o Parametre [Kontrol Modu]asagidaki sekilde ayarlanmalidir CHCF(fabrika
ayari) [SE8 Profili] sES.

o Kurulumunuza uyarlayin degeri [Modbus Formati] COMTF0O menustinde
[Haberlesme] coM =» [Modbus Fieldbus] MD1

o ATS48 Modbus adresleri, ETA word'leri, CMD word'leri ve ¢ergeve formati
ATS480 ile caligir. Degisiklik gerekmiyor.

Compatible . ‘i
Konfigiirasyon aktarim aracini kullanin, bkz. Yapilandirma Gegisi, sayfa

* Yeni bir yapilandirma igin www.se.com adresindeki ATS480 Kullanici
Kilavuzu'na bakin.
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Modbus iletisimi

Parametre

Ayar

Fabrika ayari

[Kontrol Modu] cHCF %

[SES8 Profili] s=8

Kontrol modu konfigiirasyonu

kullanilabilir.

Profil] sTD ayarlayin.

Erisim yolu: [Tim ayarlar] =» [Komuta Kanali]

Bu parametre, yumusak yolverici bir haberlesme baglantisi ile kullaniliyorsa ilgilidir.

+ ATS[Kontrol Modu]48 fieldbus mimarisinin yerine kullanmak caCF [SE8 Profili] SESigin ayarlayin. Bu
ayar ATS48 ile ayni ag gegitlerinin, parametre eslemesinin, komut word'lerinin ve durum word'lerinin
yeniden kullanimini etkinlestirir.Yalnizca Modbus RTU'da

» Katigtirlmis Modbus ve fieldbus moddillerinin en yeni strimlerini kullanmak igin [Kontrol Modu]ayarlayin.
cHCF[Standart Profil] CIA402 sTD
[Standart Profil] sTDtabanlidir.

Bir fieldbus moduliiniin takilmasi veya fisinin ¢ikarilmasi otomatik olarak iginde ayarlanan degeri degistirmez
[Kontrol Modu]cHCE. Fieldbus [Kontrol Modu]modilini caCFkullanmak icin manuel olarak [Standart

Bu parametreye erismek igin menlden [Erigsim Seviyesi]LAC [Tercihlerim] My p=» [Parametre erigimi]
Ogesini PAC olarak ayarlamaniz gerekirflUzman] EPR.
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Urin HMI

Uriin HMI

Ekran Terminallerinin A¢iklamasi

Diiz Metin Ekran Terminali VW3A1113

Bu Diiz Metin Ekran Terminali, yumusak yol vericiye takilan bir yerel kontrol
Unitesidir. Ekran Terminali, 6zel bir kapi montaj kiti kullanilarak duvara monte veya
yerde duran muhafazanin kapisina takilmak lizere ¢ikarilabilir, bkz. Kapi Montaj
Kitinin Kurulumu, sayfa . Ekran Terminali, Modbus seri baglantisi kullanilarak
yumusak yol verici ile iletisim kurar. Her iki katistirilmis Modbus baglantisi
(Modbus HMI & Modbus Fieldbus) kullanilabilir ancak yalnizca bir Ekran Terminali
etkindir (2 Ekran Terminali baglanamaz).

"trlc

1 4
2
3 5

1. ESC:Bir menlden/parametreden ¢ikmak, tetiklenen hatanin ekranini
temizlemek ya da bellekte tutulan dnceki degere dénmek Uzere o anda
gosterilen degeri silmek igin kullanilir

2. Dokunmatik tekerlek / OK: gecerli degeri kaydetmek veya secilen menuyi/
parametreyi se¢cmek icin kullanilir. Dokunmatik teker, menulerde hizh
gezinmek igin kullanihir. Alt/Ust oklar kesin sec¢imler igin ve sad/sol oklar bir
parametrenin sayisal bir degeri ayarlanirken rakamlari segmek igin kullanilir.

3. STOP / RESET: durdurma komutu / bir Ariza Sifirlama (a) uygulayin.
4. Home: ana sayfaya erismek igin kullanilir.
5. RUN: fonksiyonu (a) ¢ahistirir.

(a) RUN ve RESET fonksiyonlari yalnizca [Tim ayarlar]csT = [Komuta Kanali]
CcCcpP menUslnde asagidakilerin yapilmasi durumunda etkindir:

* [Kontrol Modu] ciCF 6gesi [Standart Profil] STD olarak ayarliysa
* [Komut Anahtan] ccs, ekran terminaline komut veren kanala ayarliysa

Ornek: [Komut Anahtari] ccs 6gesi [Komut kanali 1] cD1 ve [Komut kanali 1]
CD1 6gesi [Ref.Freq-Uzak Term.] 1.CC olarak ayarladiginda, ekran terminali
Uzerinden kontrol etkinlesir.
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Urin HMI

I ? 1 I :l)) 1 J—l
RO 0.0a, Tetmn)

Main menL — o

2 Monitoring

Tus

Gorlntileme satiri

Yumusak yol verici durumu, bkz. Yumusak Yol Verici Durumu, sayfa 62

icinde yapilandirilabilir [Tercihlerim] My P

Aktif kontrol kanali
 TERM: terminaller
*  HMI: diiz metin gériuintl terminali

Al W[ N|

+ MDB: katistirilmis Modbus serisi

* CAN: CANopen®

* NET: Haberlesme moduli

+ PWS: DTM tabanli igletmeye alma yazilimi

5 | Mendi satiri: gegerli menii veya alt meniiniin adini gdsterir

6 | Meniiler, alt meniiler, parametreler, degerler, cubuk grafikler ve benzerleri,
maksimum 2 satirlik asagi acilir pencere formatinda goésterilir. Gezinme
butonu tarafindan secilen satir veya deger ters video olarak gdsterilir.
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Urin HMI

Grafik Ekran Terminali VW3A111

Grafik Ekran Terminali istege bagl bir Ekran Terminali olarak sunulur ve Modbus
HMI seri baglantisi kullanilarak Dz Metin Ekran Terminali gibi takilabilir. Bu Ekran
Terminali, duvara monte veya yerde duran muhafazanin kapisina da monte
edilebilir, bkz. Kapi Montaj Kitinin Kurulumu, sayfa . Yalnizca bir Ekran Terminali
etkindir (2 Ekran Terminali baglanamaz).

Schneider

1. STOP / RESET: durdurma komutu / bir Ariza Sifirlama (a) uygulayin.

10.

1.

12.

LOCAL / REMOTE: Yumusak yol vericinin yerel ve uzaktan kontroll arasinda
gecis yapmak igin kullanilir. [Tercihlerim] 1y P =» [Ozellestirme] cUS
menulsinde [Kont.Paneli komutu] 2MP 6gesi [Devre Disi] DTS olarak
ayarlanirsa devre disi kalir.

ESC:Bir meniden/parametreden ¢ikmak, tetiklenen hatanin ekranini
temizlemek ya da bellekte tutulan dnceki degere dénmek Uizere o anda
gOsterilen degeri silmek i¢in kullanihir

F1 hedef F4: yumusak yolverici kimligi, QR kodu, hizli gérintileme ve alt
mendlere erigsmek i¢in kullanilan fonksiyon tuslaridir. F1 ve F4 tuslarina ayni
anda basmak, Grafik Ekran Terminalinin dahili hafizasinda bir ekran
gorintUsu dosyasi olusturur.

Grafik ekran.
Ana sayfa: ana sayfaya erigmek igin kullanilir.

Bilgi: Meniiler, alt meniler ve parametreler hakkinda daha fazla bilgi almak
icin kullanilir. Segilen parametre ya da menu kodu, bilgi sayfasinin ilk
satirinda goruntilenir.

RUN: fonksiyonu (a) ¢alistirir.

Dokunmatik tekerlek / OK: gegerli dederi kaydetmek veya secilen mentyu/
parametreyi segmek igin kullanilir. Dokunmatik teker, menulerde hizl
gezinmek igin kullanilir. Alt/Ust oklar kesin segimler igin ve sa@/sol oklar bir
parametrenin sayisal bir degeri ayarlanirken rakamlari segmek icin kullanilir.

RJ45 Modbus seri baglanti noktasi: Grafik Ekran Terminalini uzaktan
kumandadaki yumusak yol vericiye baglamak igin kullanilir.

MiniB USB baglanti noktasi: Grafik Ekran Terminalini bir bilgisayara
baglamak i¢in kullanilr.

Pil: Pil, yumusak yol verici igin kullaniimaz ve ekran terminali disuk pil dizeyi
icin bir alarm yoktur.

(a) RUN ve RESET fonksiyonlari yalnizca [Tiim ayarlar]csT =» [Komuta Kanali]
CcCcP menUslnde asagidakilerin yapilmasi durumunda etkindir:

[Kontrol Modu] cHCF 6gesi [Standart Profil] sTD olarak ayarliysa
[Komut Anahtari] cCs, ekran terminaline komut veren kanala ayarliysa
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Urin HMI

MLP 00 Term | 1

1 Simply

2 Maonitoring

+‘L‘r 3 Complete settings —3
4 |nputsfQutputs
5 2nd Mot Parameters

Device 1d ‘E" —4

Goruntlileme satiri:

2 Menii satiri: gegerli menii veya alt meniiniin adini gdsterir

3 Meniller, alt meniiler, parametreler, degerler, cubuk grafikler ve benzerleri,
maksimum bes satirlik asagi acilir pencere formatinda gosterilir. Gezinme
butonu tarafindan secilen satir veya deger ters video olarak gosterilir

4 Sekmeleri gésteren béliim (meniide 1 - 4), bu sekmelere F1 ile F4
arasindaki tuslar kullanilarak erisilebilir

] | i |
MHLF 0.0 s 004 Term
= —13:53
\ \
6 5
Tus

1 Yumusak yol verici durumu, bkz. Yumusak Yol Verici Durumu, sayfa 62.

Musteri tanimhdir, [Tercihlerim] MY P icinde degistirilebilir.

Musteri tanimhdir, [Tercihlerim]vy P icinde degistirilebilir.

Aktif kontrol kanali
* TERM: terminaller
*  HMI: diz metin gorinti terminali
» MDB: dahili Modbus seri
* CAN: CANopen®
* NET: Haberlesme modulu

Al WDN

« PWS: DTM tabanli isletmeye alma yazilimi

5| Mevcut zaman

Pil seviyesi

Bilgisayara bagh grafik ekran terminali

Grafik ekran terminali, bir bilgisayara baglandigi sirada SE_VW3A1111 adl bir
USB depolama aygiti olarak taninir.

Bu, kaydedilen yumusak yol verici yapilandirmalarina (DRVCONF klaséru) ve
grafik ekran terminali ekran géruntilerine (PRTSCR klasori) erisilmesini saglar.
Ekran goruntuleri F1 ve F4 tuslarina ayni anda basilarak saklanabilir.
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Urin HMI

Grafik ekran terminalindeki dil dosyalari nasil yukseltilir

Grafik ekran terminali (VW3A1111) dil dosyalari glincellenebilir.
Dil dosyalarinin en son strimuand buradan indirin: Language_Drives_VW3A111.

Asagidaki tabloda grafik ekran terminali i¢in dil dosyalarini glincelleme prosediri
acgiklanmaktadir:

Adim

Eylem

1

Dil dosyalarinin en son strimuand buradan indirin:Language_
Drives_VW3A1111

indirilen dosyay: bilgisayara kaydedin.

Dosyayi acin ve ReadMe metin dosyasindaki talimatlar izleyin.

NNZ85536.01 - 10/2021
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Urin HMI

Yumusak Yol Verici Durumu

Ekran Terminalinde goriinen olasi yumusak yol verici durumlari listesi.

Durum

Kosul

Goriuntulenen hata etiketi

Algilanan hata. Yumusak yol verici Ariza galisma
durumunda.

[Ekran] suP menusuyle kullanici tarafindan segilen
izleme parametresi.
Fabrika ayari: [Motor Akimi] I.CR

Yumusak yol verici galigirken ekran terminalinde
géruntilenen deger.

[Hazir] RDY

RUN komutu ve sebeke beslemesi yok.

[Sebeke Gerilimi Yok] NP

RUN komutu ve sebeke beslemesi yok.

[ikmal kontrolii kaybi] cL2

Kontrol beslemesi kayboldugunda, yumusak yol verici
calismadiginda ve [lkmal Kontrol Kaybi] C1.B [uyari]
2 olarak ayarlandiginda [ikmal kontrolii kaybi] c1.2
uyarisi tetikleniyor.

[Gahisiyor] RUN

Yumusak yol verici galigiyor.

[Bypass edildi] BYP

Baypas etkin

[Hizlaniyor] 2CC

Yumusak yol verici hizlanma asamasinda.

[Yavagliyor] DEC

Yumusak yol verici yavaglama agsamasinda.

[Yeniden baglatiimayi bekle] TBs

Baslatma gecikme slresi gegmedi.

[Oprs durum”Hata"] FL.T

Algilanan hata. Yumusak yol verici Ariza galisma
durumunda.

[Serbest] NST

Yumusak yol verici serbest durmaya seri baglanti ile
zorlanir.

[Frenleme devam ediyor] BRL

Yumusak yol verici frenleme agamasinda.

[Kademeli bekleme] STR

Basamakli modda bir komut (RUN veya STOP)
bekleniyor.

[Akim sinirlamasi] CL.T

Yumusak yol verici akim sinirlamasinda.

[Motor On Isitma] HEA

Motor 6n 1sitmasi, 6n Isitma sekansinin asagidaki
adimlarindan birine kargilik gelir:
+ On isitma diizeni uygulandi ancak [On i1sitma
oncesi siire] TPR gegmedi, 6n Isitma akimi
henlz enjekte edilmedi

+  Onisitma diizeni uygulandi ve[On i1sitma dncesi
siire] TPR gegti, 6n 1sitma akimi enjekte edildi

[Kiglik motor testi] sST

Klguk motor testi strtyor

[Firmware glincelleme] FwUP

Uretici yazihmi glincelleme modu

[Demo mod] DEMO

Gosterim modu etkin

Akim sinirlamasi etkin oldugunda, gértntilenen deger yanip séner.

Yumusak yol verici bir hata algilarsa parametreleri degistirmek hala mimkuindar.
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Urin HMI

On Uriin LED'leri

Itivar
Soft Starter

1 BB STATUS

2 mA

3 @ Com

4

5

6

7

8
Oge | LED Durum ve renk Aciklama
1 DURUM KAPALI Yumusak yol vericinin ¢alismaya hazir olmadigini gésterir

Yesil renkte yanip
sbnme

Yumusak yol vericinin ¢alismadigdini, calismaya hazir
oldugunu gosterir

Yesil renkte titresme

Yumusak yol vericinin gegis durumunda oldugunu goésterir
(hizlanma, yavaslama vb.)

Yesil renkte slrekli
yanma

Yumusak yol vericinin ¢alstigini gosterir

Sari renkte surekli
yanma

Yumusak yol verici yer saptama igleminin devam ettigini
gOsterir

2 Uyari/Hata

Kirmizi renkte yanip
sénme

Yumusak yol vericinin bir uyari algiladigini gésterir

Kirmizi renkte strekli
yanma

Yumusak yol vericinin bir hata algiladigini gosterir

3 COoM Sfm renkte yanip GO6mili Modbus seri aktivitesini gosterir
sénme

4 NET 1 Yesil/Sari Ayrintilar icin haberlesme kilavuzuna bakin

5 NET 2 Yesil/Kirmizi Ayrintilar icin haberlesme kilavuzuna bakin

6 NET 3 Yesil/Kirmizi Ayrintilar icin haberlesme kilavuzuna bakin

7 NET 4 Yesil/Sari Ayrintilar icin haberlesme kilavuzuna bakin

8 Ayriimig
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Sozluk

A
AC:

Alternatif Akim
Ariza:

Ariza bir galisma durumudur. izleme iglevleri bir hata algilarsa hata sinifina bagl
olarak bu galisma durumuna bir gegcis tetiklenir. Algilanan hata kaldirildiktan
sonra bu ¢alisma durumundan ¢ikmak igin bir “Ariza sifirlamasi” gereklidir. ilave
bilgi IEC 61800-7, ODVA Ortak Endustriyel Protokol (CIP) gibi ilgili standartlarda
gorulebilir.

D
DC:

Dogrudan Akim

F

Fabrika ayari:

Uriin sevk edildiginde fabrika ayari

H

Hata Sifirlama:

Hatanin nedeni kaldinldiktan sonra algilanan bir hata temizlendikten sonra
surlcuoft yolvericisini calisma durumuna geri yiiklemek icin kullanilan bir
fonksiyon bdylece hata artik etkin degildir.

Hata:

Algilanmis (hesaplanmisg, 6lgilmus ya da sinyallenmis) deger veya kosul ile
belirtiimis veya teorik olarak dogru deger veya kosul arasindaki geliski.

K
Kisaltmalar:
Talep = Gerekli

Opt. = istege Bagh

N
NC kontagu:

Normalde Kapali kontak
NO kontagi:
Normalde Acik kontak

(@)
OEM:

Orijinal Teghizat Ureticisi
OVCII:
Asin Voltaj Kategorisi Il, IEC 61800-5-1'e gore
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P
PTC:

Pozitif Sicaklik Katsayisi. sicakligini dlgmek igin motorun i¢ine entegre edilen
PTC isildireng sondalari

U
Uyarn:

Terim guvenlik talimatlari baglami disinda kullaniliyorsa, uyari bir izleme islevi
tarafindan saptanmis olasi bir hata konusunda uyarir. Bir uyari calisma
durumunun gegisine sebep olmaz.
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