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Informacién legal

La marca Schneider Electric y cualquier otra marca comercial de Schneider Electric
SE y sus filiales mencionadas en esta guia son propiedad de Schneider Electric SE o
sus filiales. Todas las otras marcas pueden ser marcas comerciales de sus
respectivos propietarios. Esta guia y su contenido estan protegidos por las leyes de
copyright aplicables, y se proporcionan exclusivamente a titulo informativo. Ninguna
parte de este manual puede ser reproducida o transmitida de cualquier forma o por
cualquier medio (electrénico, mecanico, fotocopia, grabacion u otro), para ningun
proposito, sin el permiso previo por escrito de Schneider Electric.

Schneider Electric no concede ningin derecho o licencia para el uso comercial de la
guia o su contenido, excepto por una licencia no exclusiva y personal para
consultarla "tal cual".

La instalacion, utilizacion, mantenimiento y reparacion de los productos y equipos de
Schneider Electric la debe realizar solo personal cualificado.

Debido a la evolucién de las normativas, especificaciones y disefios con el tiempo, la
informacion contenida en esta guia puede estar sujeta a cambios sin previo aviso.

En la medida permitida por la ley aplicable, Schneider Electric y sus filiales no
asumen ninguna responsabilidad u obligacién por cualquier error u omisién en el
contenido informativo de este material o por las consecuencias derivadas o
resultantes del uso de la informacion contenida en el presente documento.
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Informacién de seguridad

Informacion de seguridad

Informacion importante

Tenga en cuenta

Lea atentamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con
el dispositivo antes de instalarlo, utilizarlo, revisarlo o realizar su mantenimiento.
Los mensajes especiales que se ofrecen a continuacion pueden aparecer a lo
largo de la documentacion o en el equipo para advertir de peligros potenciales, o
para ofrecer informacion que aclara o simplifica los distintos procedimientos.

un riesgo de descarga eléctrica, que puede provocar lesiones si no se siguen las

f La inclusién de este icono en una etiqueta “Peligro” o “Advertencia” indica que existe
instrucciones.

de lesiones. Observe todos los mensajes que siguen a este icono para evitar
posibles lesiones o incluso la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacién de peligro que, si no se evita, provocara lesiones graves o
incluso la muerte.

2 Este es el icono de alerta de seguridad. Se utiliza para advertir de posibles riesgos

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacion de peligro que, si no se evita, podria provocar lesiones
graves o incluso la muerte.

A ATENCION

ATENCION indica una situacion peligrosa que, si no se evita, podria provocar lesiones leves
0 moderadas.

AVISO

AVISO indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede provocar
danos en el equipo.

La instalacion, manejo, puesta en servicio y mantenimiento de equipos eléctricos
deberan ser realizados sélo por personal cualificado. Schneider Electric no se
hace responsable de ninguna de las consecuencias del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que cuenta con capacidad y conocimientos
relativos a la construccion, el funcionamiento y la instalaciéon de equipos
eléctricos, y que ha sido formada en materia de seguridad para reconocer y evitar
los riesgos que conllevan tales equipos.
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Informacién de seguridad

Cualificacion del personal

Uso previsto

Solo el personal cualificado que esté familiarizado y conozca el contenido de este
manual y toda la documentacién adicional pertinente tiene autorizacion para
trabajar con este producto. Asimismo, debe haber recibido la formaciéon de
seguridad necesaria para reconocer y evitar los peligros que conlleva. El personal
debe disponer de suficiente experiencia, conocimientos y formacién técnica para
prever y detectar los posibles peligros que puedan surgir como consecuencia del
uso del producto, las modificaciones en los ajustes y el uso del equipo
electrénico, eléctrico y mecanico de todo el sistema en el que se emplee el
producto. El personal que trabaje con el producto debe estar familiarizado con
todas las normas, directivas y regulaciones aplicables sobre prevencion de
accidentes cuando realicen dichos trabajos.

De acuerdo con el manual, este producto esta disefado para uso industrial.

El producto solo puede utilizarse si se cumplen todas las regulaciones y directivas
de seguridad, tanto estandar como locales, los requisitos especificados y los
datos técnicos aplicables. El producto debe estar instalado fuera de la zona de
peligro ATEX. Antes de utilizar el producto, debe realizar una evaluacion de
riesgos segun la aplicacion prevista. Basandose en los resultados, debe implantar
las medidas de seguridad apropiadas. Debido a que el producto se utiliza como
un componente de un sistema completo, debe garantizar la seguridad del
personal mediante el disefio de este sistema completo (por ejemplo, el disefio de
la maquina). Queda terminantemente prohibido cualquier uso distinto al permitido
de forma explicita, ya que podria generar situaciones de riesgo.

Informacion relacionada con el producto

Lea detenidamente estas instrucciones antes de realizar ningun
procedimiento con este arrancador progresivo.

AAPELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

» Solo estara autorizado a trabajar con este equipo el personal debidamente
formado que esté familiarizado con el contenido de este manual y el resto
de documentacién pertinente de este producto, lo entienda completamente
y haya recibido la formacién necesaria para reconocer y evitar los riesgos
que implica.

+ Lainstalacion, ajuste, reparacion y mantenimiento deben ser realizados por
personal cualificado.

» Verifique el cumplimiento de todos los requisitos de los codigos eléctricos
locales y nacionales, asi como del resto de reglamentos aplicables
relacionados con la correcta conexion a tierra de todo el equipo.

+ Utilice solamente equipos de medicion y herramientas aisladas
eléctricamente debidamente aprobados.

* No toque los componentes no apantallados ni los borneros cuando haya
tension.

» Antes de realizar cualquier tipo de tarea en el equipo, bloquee el cigliiefal
del motor para evitar que gire.

» Aisle los dos extremos de los conductores no utilizados del cable del motor.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.
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Informacién de seguridad

A APELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Antes de realizar cualquier tarea en el equipo:
» Utilice todo el equipo de proteccion personal (EPI) necesario.

» Desconecte toda la alimentacion eléctrica, incluida la alimentacién del
control externo que pueda estar presente. Tenga en cuenta que el disyuntor
o el interruptor principal no desactivan todos los circuitos.

» Coloque una etiqueta con el mensaje "No encender" en todos los
interruptores de alimentacion relacionados con el equipo.

* Bloquee todos los interruptores de alimentacion en la posicion abierta.

» Compruebe que no haya tension utilizando un voltimetro de rango
adecuado.

Antes de aplicar tension al equipo:

» Verifique que el trabajo se haya completado y que ninguna parte de la
instalaciéon pueda provocar riesgos.

« Silos terminales de entrada de la red y los terminales de salida del motor se
han conectado a tierra y cortocircuitado, quite la conexién a tierra y los
cortocircuitos de los terminales de entrada de la red y los terminales de
salida del motor.

» Verifique que las conexiones a tierra sean correctas en todo el equipo.

» Compruebe que todo el equipo de proteccién, como las tapas, las puertas y
las rejillas, esté instalado y/o cerrado.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

Los productos o accesorios dafiados pueden causar descargas eléctricas o un
funcionamiento imprevisto del equipo.

AAPELIGRO

DESCARGA ELECTRICA O FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO
No utilice productos o accesorios dafados.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

Pdéngase en contacto con la oficina de ventas local de Schneider Electric si
detecta dafios de cualquier tipo.

Este equipo ha sido disefiado para funcionar fuera de cualquier ubicacién
peligrosa. Instale el equipo Unicamente en zonas sin una atmdsfera peligrosa.

APELIGRO

POSIBILIDAD DE EXPLOSION
Instalar y utilizar este equipo unicamente en ubicaciones no peligrosas.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.
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Informacién de seguridad

Su aplicacion consta de una amplia variedad de componentes mecanicos,
eléctricos y electronicos interconectados, siendo el arrancador progresivo una de
las muchas piezas de la aplicacion. El progresivo del variador del variador por si
mismo no puede proporcionar todas las funciones que permiten cumplir los
requisitos de seguridad que afectan a su aplicacion. Segun la aplicacion y la
evaluacion de riesgos correspondiente que lleve a cabo, tal vez sea necesario
utilizar varios equipos adicionales, que pueden incluir encoders externos, frenos
externos, dispositivos de supervision externos, protecciones, etc.

Como disefiador/fabricante de maquinas, debe estar familiarizado y cumplir con
todas las normas que se apliquen a su maquina. Debe llevar a cabo una
evaluacion de riesgos y determinar el nivel de rendimiento (PL) y el nivel de
integridad de seguridad (SIL), asi como disefar y fabricar su maquina de
conformidad con todas las normas vigentes. Al hacerlo, debe tener en cuenta la
interrelacion de todos los componentes de la maquina. Ademas, debe brindar
instrucciones que permitan al usuario de su maquina realizar cualquier tipo de
trabajo en y con la maquina de forma segura, como su uso y las tareas de
mantenimiento.

El presente documento supone que conoce perfectamente todos los criterios y
requisitos normativos relacionados con su aplicaciéon. Dado que el progresivo del
variador no puede proporcionar todas las funciones relacionadas con la seguridad
para toda la aplicacion, debe asegurarse de que se alcanza el nivel de
rendimiento o de integridad de seguridad requerido instalando todo el equipo
adicional necesario.

AADVERTENCIA

NIVEL DE RENDIMIENTO O NIVEL DE INTEGRIDAD DE SEGURIDAD
INSUFICIENTES O FUNCIONAMIENTO DEL EQUIPO NO PREVISTO

* Realice una evaluacién de riesgos de acuerdo con la norma EN ISO 12100
y con las demas normas que correspondan a su aplicacion.

+ Use componentes redundantes o rutas de control para todas las funciones
de control criticas identificadas en su evaluacion de riesgos.

» Verifique que la vida util de todos los componentes individuales utilizados en
su aplicacién sea suficiente para la vida Util prevista de su aplicacion en
general.

+ Realice pruebas amplias de puesta en servicio para conocer todas las
situaciones de error potenciales y verificar la eficacia de las funciones
relacionadas con la seguridad y las funciones de supervision
implementadas; por ejemplo, sin limitacion, la supervision de velocidad por
medio de encoders, supervision de cortocircuito en todo el equipo
conectado, correcto funcionamiento de los frenos y protecciones.

+ Realice pruebas amplias de puesta en servicio para conocer todas las
posibles situaciones de error y verifique que la carga pueda detenerse de
manera segura en todas las condiciones.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Los productos pueden realizar movimientos inesperados debido a un cableado
incorrecto, ajustes inadecuados, datos incorrectos u otros errores.

AADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO
» Instale cuidadosamente el cableado de acuerdo con los requisitos de CEM.

* No utilice el producto con ajustes o datos desconocidos o inadecuados.
* Realice una prueba de puesta en servicio completa.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafnos en el equipo.
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Informacién de seguridad

A ADVERTENCIA

PERDIDA DEL CONTROL

» El disenador del esquema de control debe tener en cuenta los potenciales
modos de fallo de rutas de control y, para funciones criticas, proporcionar
los medios para lograr un estado seguro durante y después de un fallo de
ruta. Ejemplos de funciones criticas de control son la parada de emergencia,
la parada de sobrerrecorrido, el corte de corriente y el rearranque.

» Para las funciones criticas de control deben proporcionarse rutas de control
separadas o redundantes.

» Las rutas de control del sistema pueden incluir enlaces de comunicacion.
Deben tenerse en cuenta las implicaciones de retardos o fallos de
transmision no anticipados del enlace.

* Respete las normativas de prevencién de accidentes y las directrices
locales de seguridad (1).

+ Cada implementacién del producto debe probarse de forma individual y
exhaustiva para comprobar su funcionamiento correcto antes de ponerse en
servicio.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,

muerte o dafos en el equipo.

(1) Para EE. UU.: Para obtener mas informacién, consulte NEMA ICS 1.1 (edicién
mas reciente), Safety Guidelines for the Application, Installation, and Maintenance
of Solid State Control, y NEMA ICS 7.1 (edicién mas reciente), Safety Standards
for Construction and Guide for Selection, Installation and Operation of Adjustable-
Speed Drive Systems.

La temperatura de los productos descritos en este manual puede superar los
80 °C (176 °F) durante su funcionamiento.

A ADVERTENCIA

SUPERFICIES CALIENTES
» Evite el contacto con superficies calientes.

* No deje los componentes inflamables o sensibles a la temperatura cerca de
superficies calientes.

» Asegurese de que el producto se haya enfriado lo suficiente antes de
manipularlo.

» Compruebe si la disipacion de calor es suficiente; para ello, ejecute una
prueba en condiciones de carga maxima.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafios en el equipo.
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Informacién de seguridad

Las maquinas, los controladores y los equipos relacionados suelen estar
integrados en redes. Personas sin autorizacion o malware podrian acceder a la
maquina, asi como a otros dispositivos de la red/bus de campo de la maquina y
las redes conectadas, a través de accesos no seguros a software y redes.

A ADVERTENCIA

ACCESO NO AUTORIZADO AL EQUIPO A TRAVES DE SOFTWARE Y
REDES

+ En su analisis de peligros y riesgos, tenga en cuenta todos los peligros que
derivan del acceso y el funcionamiento en una red/bus de campo y
desarrolle un concepto de ciberseguridad apropiado.

+ Compruebe que las infraestructuras de hardware y software en las que esta
integrado el equipo, asi como todas las reglas y medidas organizativas que
abarcan el acceso a esta infraestructura, tienen en cuenta los resultados del
analisis de peligros y riesgos y se implementan de acuerdo con las mejores
practicas y las normas que abarcan la ciberseguridad y la seguridad de Tl
(como la serie de normas ISO/IEC 27000, los Criterios Comunes para la
Evaluacion de la Seguridad de las Tecnologias de la Informacién, las
normas ISO/ IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443, NIST Cybersecurity
Framework e Information Security Forum - Standard of Good Practice for
Information Security), SE recommended Cybersecurity Best Practices™).

» Compruebe la efectividad de sus sistemas de seguridad de Tly
ciberseguridad utilizando los métodos comprobados apropiados.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o daifios en el equipo.

(*) : SE Recommended Cybersecurity Best Practices pueden descargarse en SE.
com

AADVERTENCIA

PERDIDA DEL CONTROL

Lleve a cabo una prueba de puesta en servicio exhaustiva para verificar que la
supervision de la comunicacion detecta de forma adecuada las interrupciones
de comunicacion.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Este producto cumple los requisitos sobre CEM establecidos en la norma CEI
60947-4-1. Este dispositivo se ha disefiado para el entorno A. El uso de este
producto en un entorno doméstico (entorno B) puede producir interferencias de
radio indeseadas.

AAADVERTENCIA

INTERFERENCIAS DE RADIO

* Enun entorno doméstico (entorno B), este producto puede provocar
interferencias de radio. En ese caso, sera necesario adoptar medidas
adicionales de mitigacion.

+ Las referencias de ATS480D17Y a ATS480C11Y puede adaptarse a un
entorno doméstico (entorno B) afiadiendo un contactor de bypass externo.
Para otras referencias de ATS480, debe tener en cuenta las medidas de
mitigacion.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafnos en el equipo.
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Informacién de seguridad

AVISO

DESTRUCCION DEBIDO A UNA TENSION DE RED INCORRECTA

Antes de encender y configurar el producto, verifique que esté aprobado en la
tension de red.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse dafios en el
equipo.

NNZ85531.01 - 10/2021
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Acerca del manual

Acerca del manual

Presentacion

Alcance del documento

Nota de validez

El propésito de este documento es:

» proporcionarle informacién mecanica y eléctrica para sustituir el ATS48 por
un ATS480 en el mismo entorno;

* mostrarle como transferir la configuracion del ATS48 al ATS480; y

» destacar las diferencias de firmware y comunicacion entre el ATS48 y el
ATS480 que afectan a la sustitucion.

NOTA:
Este documento no es valido cuando el ATS48 instalado sustituyo al ATS46.

Las instrucciones y la informacion que se ofrecen en el presente documento se
han escrito originalmente en inglés (antes de la traduccién opcional).

NOTA: No todos los productos enumerados en el documento estan disponibles
en el momento de la publicacion de este documento por Internet. Los datos,
ilustraciones y especificaciones de los productos indicados en esta guia se
completaran y actualizaran a medida que evolucionen las disponibilidades de los
productos. Las actualizaciones de la guia estaran disponibles para su descarga
una vez que se presenten los productos en el mercado.

Esta documentacion es valida para el ATS480.

Las caracteristicas que se indican en este manual deben coincidir con las que
figuran online. De acuerdo con nuestra politica de mejoras continuas, es posible
que a lo largo del tiempo revisemos el contenido con el fin de elaborar
documentos mas claros y precisos. En caso de que detecte alguna diferencia
entre el manual y la informacién online, utilice esta ultima para su referencia.

12
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Acerca del manual

Las caracteristicas técnicas de los dispositivos que se describen en este
documento también se encuentran en linea. Para acceder a esta informacioén en

linea:

Paso

Accion

1

Vaya a la pagina de inicio de Schneider Electric www.se.com.

2

En el cuadro Search, escriba la referencia del producto o el nombre
del rango de productos.

* Noincluya espacios en blanco en la referencia ni en el rango de
productos.

» Para obtener informacion sobre como agrupar modulos
similares, utilice asteriscos (*).

Si ha introducido una referencia, vaya a los resultados de busqueda
de Product Datasheets y haga clic en la referencia deseada.

Si ha introducido el nombre de un rango de productos, vaya a los
resultados de busqueda de Product Ranges y haga clic en la gama
deseada.

Si aparece mas de una referencia en los resultados de busqueda
Products, haga clic en la referencia deseada.

En funcion del tamano de la pantalla, es posible que deba desplazar
la pagina hacia abajo para consultar la hoja de datos.

Para guardar o imprimir una hoja de datos como archivo .pdf, haga
clic en Download XXX product datasheet.

Documentos relacionados

Utilice su tableta o PC para acceder rapidamente a informacion detallada y
completa sobre todos nuestros productos en www.se.com El sitio web le
proporciona la informacién que necesita sobre productos y soluciones:

+ Todo el catalogo con caracteristicas detalladas y guias de seleccion

* Los archivos de CAD para ayudarle con el disefio de su instalacién, y
disponibles en mas de 20 formatos distintos

+ Todo el software y el firmware necesarios para mantener su instalacion
actualizada

* Una gran cantidad de libros blancos, documentos de entorno, soluciones de
aplicaciones, especificaciones, etc., para comprender mejor nuestros
equipos y sistemas eléctricos o de automatizacion

* Y, por ultimo, todas las Guias de usuario relacionadas con el arrancador
progresivo, como se indica a continuacion:

Titulo de la documentacion Numero de catalogo

Catalog: Altivar Soft Starter ATS480

DIA2ED2210602EN (inglés), DIA2ED2210602FR
(francés), DIA2ED2210602CN (chino),
DIA2ED2210602DE (aleman), DIA2ED2210602IT
(italiano), DIA2ED2210602SP (espafol),
DIA2ED2210602PTBR (portugués de Brasil),
DIA2ED2210602TR (turco)

ATS480 Getting Started Manual

NNZ85504 (inglés), NNZ85505 (francés), NNZ85506
(espanol), NNZ85507 (italiano), NNZ85508 (aleman),
NNZ85509 (chino), NNZ85510 (portugués),
NNZ85511 (turco)

ATS480 Getting Started Manual Annex for UL NNZ86539 (inglés)

NNZ85531.01 - 10/2021
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Acerca del manual

Titulo de la documentacion

Numero de catalogo

ATS480 User Manual

NNZ85515 (inglés), NNZ85516 (francés), NNZ85517
(espaniol), NNZ85518 (italiano), NNZ85519 (aleman),
NNZ85520 (chino), NNZ85521 (portugués),
NNZ85522 (turco)

Manual de sustitucion de ATS48 por ATS480

NNZ85529 (inglés), NNZ85530 (francés), NNZ85531
(espariol), NNZ85532 (italiano), NNZ85533 (aleman),
NNZ85534 (chino), NNZ85535 (portugués),
NNZ85536 (turco)

ATS480 Embedded Modbus RTU Manual

NNZ85539 (inglés)

ATS480 Ethernet IP Modbus TCP Manual VW3A3720

ATS480 PROFIBUS DP Manual VW3A3607

NNZ85542 (inglés)

ATS480 CANopen Manual VW3A3608, VW3A3618,
VW3A3628

(
NNZ85540 (inglés)

(

(

NNZ85543 (inglés)

ATS480 Communication Parameter Addresses

NNZ85544 (inglés)

ATS480 Cascade Function Application Note

NNZ85564 (inglés)

SoMove: FDT SoMove FDT (inglés, francés, aleman, espafiol,
italiano, chino)
ATS480: DTM ATS480 DTM Library EN (inglés: se instalara en

primer lugar), ATS480 DTM Lang FR (francés),
ATS480 DTM Lang SP (espanol), ATS480 DTM Lang
IT (italiano), ATS480 DTM Lang DE (aleman), ATS480
DTM Lang CN (chino)

EcoStruxure Automation Device Maintenance

EADM (inglés)

Recommended Cybersecurity Best Practices

CS-Best-Practices-2019-340 (inglés)

Puede descargar estas publicaciones técnicas y otra informacion técnica de
nuestro sitio web www.se.com/en/download.

14
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https://www.se.com/en/download/document/NNZ85518/
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https://www.se.cn/zh/download/document/NNZ85520/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85521/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85522/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85529/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85530/
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https://www.se.com/en/download/document/NNZ85539/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85540/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85542/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85543/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85544/
https://www.se.com/en/download/document/NNZ85564/
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http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_FR/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_SP/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_IT/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_IT/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_DE/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_CN/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_CN/
https://www.se.com/ww/en/download/document/EADM/
https://www.se.com/ww/en/download/document/CS-Best-Practices-2019-340/
https://www.se.com/ww/en/download/

Acerca del manual

¢, Como se sustituye un ATS48 por un ATS4807?

53

e L
AL

Terminologia

Como complemento de este manual, se encuentra disponible un video con el
procedimiento de sustitucion en las Preguntas frecuentes de Schneider Electric
(FAQ000210049).

Lifels ®n | Schneider
G Electric

Los términos técnicos, la terminologia y las descripciones correspondientes de
este manual utilizan normalmente los términos o definiciones de las normas
pertinentes.

En el campo de los arrancadores progresivos, se incluyen, entre otros, términos
como error, mensaje de error, averia, fallo, reinicio de fallo, proteccion, estado
seguro, funcién de proteccion, advertencia, mensaje de advertencia, etc.

Entre estas normas se incluyen:

Normas europeas:
+ |EC 60947—-1 Aparamenta de baja tensién. Reglas generales

+ |EC 60947—4-2 Controladores y arrancadores semiconductores y progresivos
de motores de corriente alterna

+ |EC 60529 Grados de proteccion proporcionados por las envolventes
(Codigo IP)
Seguridad de las maquinas. Equipo eléctrico de las maquinas. Requisitos
generales

» |EC 60664—1 Coordinacion de aislamiento de los equipos en los sistemas
(redes) de baja tension. Principios, requisitos y ensayos.

+ |EC 61000—4-2/-4-3/4—4/4—-5/4—6/4—11/4—12 Compatibilidad
electromagnética

« |EC 60721-3 Clasificacion de las condiciones ambientales

+ |EC 61131-2: Autdmatas programables. Parte 2: Requisitos y ensayos de los
equipos

+ |EC 60068: Ensayos ambientales

» Serie IEC 61158: Redes de comunicaciones industriales. Especificacion de
Fieldbus

« Serie IEC 61784: Redes de comunicaciones industriales. Perfiles

+ |EC 62443: Seguridad para los sistemas de automatizacion y control
industrial

Directivas de la Comunidad Europea:

» Directiva 86/188/EEC relativa a la proteccion de los trabajadores contra los
riesgos debidos a la exposicion al ruido durante el trabajo

» Directiva de baja tension 2014/35/UE
» Directiva de compatibilidad electromagnética 2014/30/UE
» Directiva 2006/42/CE relativa a las maquinas

NNZ85531.01 - 10/2021
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Acerca del manual

Normas de América del Norte:

+ UL 60947—4-2: Aparamenta de baja tension. Parte 4-2: Contactores y
arrancadores de motor. Controladores y arrancadores semiconductores de
motores de corriente alterna.

Otras normas:

+ 1SO 12100:2010: Seguridad de las maquinas. Principios generales del
disefio. Evaluacion del riesgo y reduccion del riesgo

+ GB/T 14078.6-2016: Aparamenta de baja tensién. Parte 4-2: Contactores y
arrancadores de motor. Controladores y arrancadores semiconductores de
motores de corriente alterna (incluidos arrancadores progresivos)

+ |EC 61800-9-2: Sistemas de variadores eléctricos de velocidad ajustable.
Parte 9-2: Ecodisefio para los accionamientos eléctricos de potencia,
arrancadores de motores, electrénica de potencia y sus aplicaciones.
Indicadores de eficiencia energética para accionamientos eléctricos de
potencia y arrancadores de motores.

Asimismo, el término zona de funcionamiento se utiliza junto con la descripcién de
peligros especificos y se define como tal para una zona peligrosa o zona de
peligro en la directiva sobre maquinaria CE (2006/42/CE) y en la norma ISO
12100-1.

Consulte también el glosario que encontrara al final de este manual.

16
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Pictograma de compatibilidades

Este manual utiliza los siguientes pictogramas para indicar las compatibilidades
entre el ATS48 y el ATS480:

4 E } Compatible

Compatible

Parcialmente compatible

Partially compatible

ma No compatible

Not compatible

Contacto

Seleccione su pais en www.se.com/contact.
Schneider Electric Industries SAS

Oficina central

35, rue Joseph Monier

92500 Rueil-Malmaison

Francia

NNZ85531.01 - 10/2021 17
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Descripcidn general del procedimiento de sustitucion

Descripcion general del procedimiento de
sustitucion

Paso Accioén

1 Realice el inventario de la instalacion existente del ATS48:
* Anote la referencia comercial del ATS48 para sustituirla por el ATS480
» Tenga en cuenta las opciones y accesorios del ATS48 instalados:

o Terminal de pantalla remota VW3G48101

o Cubiertas protectoras para terminales de alimentacién

o Bobina de inductancia de linea

o Kits DNV

Para obtener mas informacion, consulte Inventario de la instalacion existente del ATS48, pagina
20.

2 Seleccione la referencia comercial del ATS480 para sustituir el ATS48:

» Seleccione la referencia del arrancador progresivo con el catalogo o selector del ATS480 en
se.com

» Seleccione el terminal de pantalla y el kit de montaje a distancia para que coincidan con el
grado de proteccién IP necesaria.

* Mantenga las cubiertas de proteccién existentes para los terminales de alimentacion, las
inductancias de linea y los kits DNV

Para obtener mas informacion, consulte Seleccion y accesorios del arrancador progresivo ATS480,
pagina 21.

3 Desinstale el ATS48 e instale el ATS480 en el mismo entorno:

* Mismo armario

* Mismas distancias

» Considere la diferencia de profundidad entre el ATS48 y el ATS480

» Sise utiliza, instale el nuevo terminal de pantalla y el kit de montaje remoto
Para obtener mas informacién, consulte Instalacion, pagina 24.

4 Conecte la tierra, la red de suministro y la alimentacion del motor del nuevo ATS480 instalado:
* Reutilice los cables del ATS48
* Misma seccion de cables, longitud y posicion

Para obtener mas informacion, consulte Cableado de alimentacion y tierra, pagina 31.

5 Conecte los terminales de control del ATS480 recién instalado:

* Reutilice los cables del ATS48

» Consulte la tabla de correspondencia entre los terminales de control ATS48 y ATS480.
NOTA: El ATS480 solo se debe alimentar con 110 - 230 Vca

Para obtener mas informacion, consulte Disefo y caracteristicas de los terminales de control,
pagina 32.

6 Antes de encender, consulte Comprobacion de la instalacion, pagina 37.

18 NNZ85531.01 - 10/2021
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7 Inicialice el ATS480:
+ Establezca el idiomay la fecha
» Establezca la politica de ciberseguridad del ATS480
Este menu se muestra cuando se suministra el ATS480 por primera vez.

Para obtener mas informacién, consulte Disefio y caracteristicas de los terminales de control,
pagina 32.

8 Migre la configuracion del ATS48 al ATS480 recién instalado:
* Se debe suministrar el ATS480
« Utilice la herramienta de migracién desde SoMove
Para obtener mas informacion, consulte Migracion de configuracion, pagina 40.

Asi concluye la sustitucion del ATS48 al ATS480.

NNZ85531.01 - 10/2021
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Inventario de la instalacion existente del ATS48

Inventario de la instalacion existente del ATS48

Identificacion de la referencia comercial del ATS48

Identifique la referencia comercial del ATS48 que se va a sustituir por el ATS480.

La referencia ATS48 se encuentra en la etiqueta de su placa de caracteristicas
ubicada en el lado derecho o en la parte delantera del producto:

Altistart 48
ATS48D75Y €4——

For rati rotection refer to User

XXKKHKKRNKKK

Identificacion de los accesorios y las referencias comerciales
opcionales

Utilice esta tabla para escribir cada ATS48 y las opciones relacionadas que desee
sustituir en la instalacién existente.

Cantidad | Referencia Terminal Cubiertas Inductan- Kits de DNV | Comenta-
ATS remoto protectoras | cias de linea | (Si/No) rios
VW3G48101 | de (Si/No)
(Si/No) terminales
de
alimenta-
cion
(Si/No)
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17
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Seleccion y accesorios del arrancador progresivo ATS480

Seleccion y accesorios del arrancador progresivo

ATS480

Seleccidén del arrancador progresivo

Consulte la siguiente tabla para seleccionar el ATS480 compatible con el ATS48 a

Nuevas ofertas

ATS480 e Y
208 - 690 Vca

ATS480D17Y

ATS480D22Y

ATS480D32Y

ATS480D38Y

ATS480D47Y

ATS480D62Y

ATS480D75Y

ATS480D88Y

ATS480C11Y

ATS480C14Y

ATS480C17Y

ATS480C21Y

ATS480C25Y

ATS480C32Y

ATS480C41Y

ATS480C48Y

ATS480C59Y

ATS480C66Y

ATS480C79Y

sustituir.
Ofertas anteriores
ATS48 ¢ Q ATS48 e Y
230-415Vca 208 - 690 Vca
ATS48D17Q ATS48D17Y
ATS48D22Q ATS48D22Y
ATS48D32Q ATS48D32Y
ATS48D38Q ATS48D38Y
ATS48D47Q ATS48D47Y
ATS48D62Q ATS48D62Y
ATS48D75Q ATS48D75Y
ATS48D88Q ATS48D88Y
ATS48C11Q ATS48C11Y
ATS48C14Q ATS48C14Y
ATS48C17Q ATS48C17Y
ATS48C21Q ATS48C21Y
ATS48C25Q ATS48C25Y
ATS48C32Q ATS48C32Y
ATS48C41Q ATS48C41Y
ATS48C48Q ATS48C48Y
ATS48C59Q ATS48C59Y
ATS48C66Q ATS48C66Y
ATS48C79Q ATS48C79Y
ATS48M10Q ATS48M10Y
ATS48M12Q ATS48M12Y

ATS480M10Y

ATS480M12Y

Las referencias anteriores especificas y su funcionalidad se incluyen en la

sustitucion:

Ofertas anteriores especificas

ATS48e0eYS316,

\Y

posibilidad de ajuste en Delta de hasta 500

Nuevas ofertas

ATS48eeeYS338,

recubrimiento de tropicalizacion

ATS48e0e0QS338,

recubrimiento de tropicalizacion

ATS480eeeY

NNZ85531.01 - 10/2021
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Seleccion y accesorios del arrancador progresivo ATS480

Seleccién del kit de montaje remoto y del terminal grafico

» Elterminal remoto ATS48 no es compatible con el ATS480. No se puede

reutilizar.
» Para alcanzar un grado de proteccion IP65 o superior, utilice el terminal
grafico y su kit de montaje sobre puerta.
Not compatible + Para IP43, utilice el terminal de texto sin formato y su kit de montaje

sobre puerta.

Consulte la tabla siguiente para elegir un terminal grafico y su kit de montaje

sobre puerta.

Disponible como opcidén

Sehnslder

Grado de Terminal grafico Kit de montaje sobre puerta

proteccion

del kit de

montaje

sobre puerta

IP65 VW3A1111 terminal de VW3A1112 kit de montaje
visualizacion grafica remoto

Disponible como opcién

Consulte la hoja de
instrucciones EAV7640603.

P43 VW3A1113 terminal grafico
de texto sin formato
Incluido con el producto

VIW3A1114 kit de montaje
remoto
Disponible como opcién

()

Schneider

Consulte la hoja de
instrucciones EAV91355.

Utilice el cable VW3A1104R30 para sustituir el
cable ATS48 de 3 metros para el kit de
montaje remoto.

No se incluye con el kit de control remoto

22
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Seleccion y accesorios del arrancador progresivo ATS480

Cubiertas protectoras para terminales de alimentacién

Las cubiertas de proteccion del ATS48 para
terminales de alimentacién son totalmente
compatibles con el ATS480 y pueden reutilizarse.

Compatible

Inductancias de linea

Las inductancias de linea del ATS48 son totalmente
compatibles con las del ATS480 y pueden ser
) reutilizadas.
Compatible
Kits DNV

* Los kits ATS48 DNV son totalmente
compatibles con el ATS480 para las referencias
&3 de ATS480D17Y a ATS480C66Y

. . » Para las referencias de ATS480C79Y a
Partially compatible ATS480M12Y, consulte el catalogo de ATS480
en SE.com para solicitar el nuevo kit

NNZ85531.01 - 10/2021 23
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Instalacion

Informacion relacionada con el producto

Los objetos extranos conductores pueden causar tensiones parasitas.

A APELIGRO

DESCARGA ELECTRICA Y/O FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL
EQUIPO

* Impida que entren en el producto objetos extrafios como virutas, tornillos o
trozos de alambre.

« Compruebe que todas las juntas y las entradas de los cables estén
correctamente colocadas a fin de evitar depodsitos y humedad.

Si no se siguen estas instrucciones, se produciran lesiones graves o la
muerte.

La temperatura de los productos descritos en este manual puede superar los
80 °C (176 °F) durante su funcionamiento.

A ADVERTENCIA

SUPERFICIES CALIENTES
» Evite el contacto con superficies calientes.

* No deje los componentes inflamables o sensibles a la temperatura cerca de
superficies calientes.

+ Asegurese de que el producto se haya enfriado lo suficiente antes de
manipularlo.

» Compruebe si la disipacién de calor es suficiente; para ello, ejecute una
prueba en condiciones de carga maxima.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

24
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Instalacion

Manipulacion
+ EIATS480 y el ATS48 deben manejarse del mismo modo de acuerdo con
las siguientes instrucciones.
. * Los pesos del ATS480 y el ATS48 son idénticos.
Compatible

Peso y disponibilidad de las argollas de elevacién

Consulte los pesos, la disponibilidad de las argollas de elevacién y los tipos de
embalaje en la siguiente tabla antes de instalar el arrancador progresivo.

Referencias Peso kg (Ibs) Argollas de Embalaje
elevacion

ATS480D17Y..D47Y | 4,9(10,8) No Caja de carton
ATS480D62Y...C11Y | 8,3(18,2) No Caja de carton
ATS480C14Y...C17Y | 12,4 (27,3) Si Caja de carton
ATS480C21Y...C32Y 18,2 (40,1) Si Palé
ATS480C41Y...C66Y | 51,4 (113,3) Si Palé
ATS480C79Y..M12Y | 115(253,5) Si Palé

Desempaquetado y elevacion de las referencias en el palé

Las referencias de ATS480C21Y a ATS480M12Y estan montadas en el palé.

AATENCION

BORDES AFILADOS

Utilice todo el equipo personal de proteccion necesario (PPE), como guantes,
para extraer los componentes del palé.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones o dafos
en el equipo.

AADVERTENCIA

DERRIBO, BALANCEO O CAIDA DE EQUIPAMIENTO

» Tome todas las medidas necesarias para impedir que el equipamiento se
desplome, se balancee o caiga.

» Siga las instrucciones proporcionadas para extraer el equipo del embalaje y
montarlo en su posicion final.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafios en el equipo.
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Instalacion

Consulte el procedimiento para elevar las referencias de ATS480C41Y a

ATS480M12Y:

Paso

Accion

1

Levante el arrancador progresivo mediante un elevador
usando las argollas de manipulacién del arrancador
progresivo para fijar el equipo de elevacién. La barra de
elevacién no se suministra.

Mantenga suspendido el arrancador progresivo mediante el
equipo adecuado hasta que esté asegurado en la posicion
de instalacion final.

Mueva el arrancador progresivo a la instalacion final o a la
parte posterior del armario de acuerdo con las instrucciones
suministradas en este documento.

\/

e a:45° maximo

f

* b: Barra de elevacion

26
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Distancias

El ATS48 y el ATS480 tienen idénticos:

» Espacios libres minimos
+ Angulos maximos

Compatible No se requieren cambios.
mm
mm in
in >100
3.9

\___/

/ N\

Montaje
+ EI ATS480 utiliza el mismo plan de montaje que el ATS48.
{ E } + Utilice los mismos orificios de montaje de la instalacion del ATS48.
* Los diametros de los orificios, las posiciones y los tornillos de montaje
Compatible son idénticos.
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Diferencias de dimensiones

&) » EIATS480y el ATS48 tienen la misma anchuray altura.
* EI ATS480 es mas profundo que el ATS48 (dimension "c" en la figura).
Partially compatible + Consulte la siguiente tabla para conocer las diferencias de profundidad.
Referencias Profundidad del Diferencia de
¥—/5 ATS480 (dimensién profundidad con el
= "c") ATS48
g mm (pulgadas) mm (pulgadas)
% ATS480D17Y...D47Y 203 (8) +13(0,51)
% ATS480D62Y...C11Y 247 (9,72) +12(0,47)
Dﬁ ATS480C14Y...C17Y 272 (10,7) +7 (0,27)
C | ATS480C21Y...C32Y 277 (10,9) +7 (0,27)
| ATS480C41Y...C66Y 314 (12,3) +14 (0,55)
ATS480C79Y...M12Y 329 (12,95) +14 (0,55)

Consulte la siguiente tabla para ver las posibilidades de reducir la diferencia de
profundidad entre el ATS48 y el ATS480.

Piezas extraibles para reducir la profundidad | Reduccién de profundidad
si se desmonta
mm (pulgadas)

Terminal de texto sin formato 0,5 (0,019)

Terminal de visualizacion de texto sin formato + | 3 (0,11)
trampa de control

Terminal de visualizacién de texto sin formato + | 5(0,19)
trampa de control + carcasa

1. Carcasa

2. Terminal de texto sin
2 formato

3. Trampa de control

NOTA: Para asegurar un grado de proteccién IP20 en la parte delantera con
el ATS480D17Y...C11Y es necesario mantener la carcasa.
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Instalacion

Kits de montaje remoto del ATS480

Las plantillas de perforacion de los kits de montaje remoto para los
terminales de texto sencillo y de visualizacién grafica no son compatibles
con las plantillas de perforacién del kit de montaje en puerta del ATS48:

» Elnumero y diametro de los orificios de montaje es diferente
* Los kits de montaje remoto para el ATS480 son 1,5 mm mas profundos que
Not compatible los kits de montaje del ATS48

Consulte la siguiente plantilla para crear un soporte para los kits de montaje
remoto de terminal de texto sencillo y terminal de visualizacion grafica.

1 | Aplique junta para sellar

80 (3.1)

|
|
} @ 22.5(0.9)
|

79.6 (3.1)

120 (4.7)

Escala 1:1
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4 esparragos ondulados FH M3 de 12 mm de longitud (0,47 pulgadas)

30
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Cableado

Cableado

Cableado de alimentacion y tierra

o

Compatible

» El cableado atierray la red de alimentacién del ATS480 son idénticos al
ATS48. La denominacion de los terminales de la red eléctrica de
alimentacion es idéntica en ambos casos.

* Los elementos de coordinacion eléctrica, protecciones y contactores del

ATS48 pueden reutilizarse con el ATS480.

Identifique la posicion de los cables de alimentacion de la red eléctrica en el ATS48

y conecte de forma idéntica la alimentacion principal del ATS480 con los mismos
cables.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

El cableado del ATS480 debe ser idéntico al del ATS48 para evitar una
direccion incorrecta de la rotacion del motor.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

NNZ85531.01 - 10/2021
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Vista frontal del ATS480

T

@ @32 BsL3

o,

Caracteristicas de la conexion

Par de apriete
Conexiones | Puesta a tierra
Referencias de

alimentacion

N-m Ibf.in | N-m | Ibf.in
ATS480D17Y..D47Y | 3 26 17 15
ATS480D62Y...C11Y 10 89 3 26
ATS480C14Y...C17Y 34 300 4,5 40
ATS480C21Y...C32Y 34 300
ATS480C41Y...C66Y 57 500 24 212
ATS480C79Y...M12Y 57 500

Vista superior del ATS480

RIS e )

J0ar0agnon

@ 3=

C D =5

M ]3=

j——— g
W,

Diseio y caracteristicas de los terminales de control
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PTC shielded
cable screw
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©

Modbus VP12S
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Cableado

Los terminales de control se instalan con conectores unidireccionales que pueden
desconectarse durante el cableado.

El control del ATS480 se suministra SOLAMENTE en 110 - 230 Vca +10 % - 15
%, 50/60 Hz.

» El bloque de control del ATS48eeeY se suministra con 110 - 230 Vca. Si el
producto anterior es un ATS48eeeY no se necesita ninglin cambio para el
ATS480eeeY.
» El bloque de control del ATS48eeeQ se suministra con 220 - 415 Vca. Si el
Not compatible producto anterior es un ATS48eee(Q debe adaptar la tensién de suministro

a 110 - 230 Vca para el ATS480ee6Y.

Puede usar una fuente de alimentacion de 230 Vca o un transformador para
adaptar la tension a 110 - 230 Vca.

AVISO

TENSION INCORRECTA

* Suministre energia a los terminales de suministro de control CL1/ CL2
dentro de un rango de 110 - 230 Vca solamente.

* Encaso de migracién de ATS48eeeQ a ATS480eeeY, adapte el
transformador de la fuente de control

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse dafios en el
equipo.

Consulte esta tabla para seleccionar la proteccion eléctrica ascendente de CL1 /

CL2:
Referencias Potencia aparente de control (VA)
ATS480D17Y...D22Y 60
ATS480D32Y...C17Y 90
ATS480D21Y...C41Y 106
ATS480C48Y...C66Y 125
ATS480C79Y..M12Y 200
Los relés de salida del ATS480 permiten una tensién maxima de 230 Vca, en
lugar de los 400 Vca del ATS48.
Not compatible
Nombre de los Nombre de los Descripcion Diferencias entre ATS48 y
terminales del terminales del ATS480
ATS48 ATS480
CL1 Igual que el Suministro de potencia de control 110 - 230 Vca,
ATS48 de-15%a+10 %
CL2 Retire la pegatina
R1A Igual que el Relé NO programable R1: asignado al Los relés de salida permiten 230
ATS48 estado operativo Fallo de forma Vca en lugar de los 400 Vca del
R1C predeterminada ATS48.
R2A Igual que el Relé NO R2: asignado al final del arranque
R2C ATS48
R3A Igual que el Relé NO programable R3
R3C ATS48
STOP Igual que el Entrada digital 1: asignada a STOP
ATS48 . . -
RUN Entrada digital 2: asignada a RUN
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Nombre de los
terminales del

Nombre de los
terminales del

Descripcion

Diferencias entre ATS48 y
ATS480

ATS48 ATS480
LI3 DI3 Entrada digital 3
L4 Dl4 Entrada digital 4
COM Igual que el ATS48 | E/S comun -
LO+ DQ+ Alimentacién de salida digital
LO1 DQ1 Salida digital programable 1 -
LO2 DQ2 Salida digital programable 2
AO1 AQ1 Salida analégica programable 1 -
PTC1 PTC1/AI1 Conexion del sensor térmico del motor Terminal +1 PTC
PTC2 PTC2
No presente PTC3
+24 Igual que el Salida: fuente de alimentacion légica /

ATS48 Entrada: alimentacion de control de bloque -

de dispositivos

No presente ov Control OV Terminal nuevo
RJ45 Modbus Modbus VP12S Modbus RS 485 -

34
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Cableado

Cableado de los terminales de control

o0

Compatible

terminales de control del ATS480.

terminales de control del ATS48.

Reutilice los cables de los terminales de control del ATS48 para los
Conecte los terminales de control del ATS480 del mismo modo que los

La capacidad de conexién maximay el par de apriete son los mismos
entre los terminales de control del ATS48 y el ATS480.

NOTA: Los cables de la parte de control tienen una longitud de 4,5 cm para
las referencias ATS480 de ATS480D17Y a ATS480C17Y.

Par de apriete Seccién minima de Capacidad de
maximo cables conexion maxima
Excepto Relés
relés
N.m (Ibf.in) mm? (AWG) mm? (AWG)
0,5(4,4) 0,5 (20) 0,75 (18) 1,5 (15)

Consulte la siguiente tabla de correspondencia entre los terminales de control del

ATS48 y del ATS480:

Terminales del ATS48 que se deben | Terminales del ATS480 equivalentes
desconectar que hay que conectar
CL1 CL1

CL2 CL2

R1A R1A

R1C R1C

R2A R2A

R2C R2C

R3A R3A

R3C R3C

STOP STOP

RUN RUN

LI3 DI3

LI4 Dl4

COoM COM

+24 +24

LO+ DQ+

LO1 DQ1

LO2 DQ2

AO1 AQ1

PTC1 PTC1 A1
PTC2 PTC2

RJ45 Modbus Modbus VP12S
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Cableado de sondas térmicas

2 cables: PTC de 3 series

ATS

PTC1/AI

CoM

2 cables: PTC simple o PT100

—

ATS
PTC1/AI1

COM

3 cables: PT100 simple

ATS
PTC1/AI1

PTC2

PTC3

36
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Comprobacién de la instalacion

Lista de verificacion: Antes de la puesta en tensién

Un cableado, ajustes o datos no adecuados pueden provocar movimientos no
previstos, sefales de disparo, dafos en las piezas o la desactivacion de
funciones de supervision.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

* Arranque el sistema solo si no hay personas ni obstrucciones en la zona de
trabajo.

» Compruebe que haya un pulsador de parada de emergencia al alcance de
todas las personas implicadas en la operacion.

* No utilice el producto con ajustes o datos desconocidos.
» Verifique que el cableado sea apropiado para los ajustes.

* No modifique nunca un parametro a no ser que entienda dicho parametro
completamente y todos los efectos de la modificacion.

» Al poner el equipo en servicio, ejecute cuidadosamente las pruebas en
todos los modos y condiciones de funcionamiento y posibles situaciones de
error.

* Anticipe los posibles movimientos en direcciones no intencionadas o la
oscilacion del motor.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves,
muerte o dafos en el equipo.

Lista de verificacion: Instalacion mecanica

Verifique la instalacién mecanica de todo el sistema de arranque progresivo:

Paso Accién v

¢Lainstalacion cumple los requisitos de distancia

1 especificados?

¢ Apretd todos los tornillos de fijacion de acuerdo con el par de
apriete especificado?

Lista de verificacion: Instalacion eléctrica

Compruebe las conexiones eléctricas y el cableado:

Paso Accion v

¢,Conecto todos los conductores de puesta a tierra de

1 proteccion?

El apriete correcto de los tornillos puede alterarse durante el
montaje y las fases de cableado del arrancador progresivo.
Compruebe y ajuste el apriete de todos los tornillos del
terminal al par nominal especificado.

¢, Todos los fusibles e interruptores automaticos tienen
3 calibres adecuados? ¢ Los fusibles son del tipo especificado?
Consulte la informacién suministrada en el Catalogo del
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arrancador progresivo Altivar ATS480. Consulte Documentos
relacionados, pagina 13.

4 ¢, Conecto o aisld todos los cables en los extremos de los
mismos?
5 ¢ Separé y aislé adecuadamente el cableado de alimentacion
el cableado de control?
| cableado d trol?
6 ¢ Conecto e instald correctamente todos los cables y
conectores?
7 ¢, Conecto correctamente los cables de senal?
8 ¢ Las conexiones de apantallamiento requeridas cumplen los

requisitos de CEM?

¢, Tom¢é todas las medidas para garantizar el cumplimiento de

9 los requisitos de CEM?

10 ¢, Confirmé que los terminales CL1/CL2 solo se suministran
con 110 - 230 Vca?

11 ¢, Confirmé que la salida de los relés R1 R2 y R3 solo estan

conectados a una tensién maxima de 230 Vca?

Lista de verificacion: Tapas y sellados

Compruebe que todos los dispositivos, las puertas y las cubiertas del armario
estén correctamente instalados para cumplir el grado de proteccién requerido.
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Configuracion inicial

Configuracién inicial

El mend [Idioma] LNG se muestra en la primera puesta en marcha del ATS480.
Consulte los pasos siguientes para preparar el ATS480 para el procedimiento de

migracion.
Paso | Accion
En el mend [Idioma] 1.NG, desplacese hasta el idioma del dispositivo deseado y pulse OK para
1 validar o pulse ESC para saltar este paso y mantener las etiquetas en inglés.
Resultado: Las etiquetas de los dispositivos se muestran ahora en el idioma seleccionado.
1. En el menu [Huso Horario] TOP, ajuste el margen UTC local y pulse OK para validar o pulse
ESC para saltar.
2 2. Enel [Poner Fecha/Hora] DTO, ajuste la fecha y hora local y pulse OK para confirmar o pulse
ESC para saltar.
Resultado: El dispositivo ahora esta configurado en la fecha y hora local.
1. En el menu [Ajuste inicial] ROOT, seleccione [Ir al producto] PrRDM y pulseOK.
2. Seleccione una politica de ciberseguridad:
3 + Para establecer el acceso al dispositivo sin credenciales, consulte el paso 4.
+ Para establecer credenciales o cargar una politica de ciberseguridad existente,
consulte el Manual del usuario del ATS480 en Documentos relacionados, pagina 13.
1. Seleccione [Cyberseg.minima]CsE y pulse OK.
2. Lea el mensaje que explica las funciones de este perfil y pulse OK para validar y acceder al
menu principal o ESC para cancelar la seleccion.
Resultado: La politica de ciberseguridad se establece sin credenciales y el dispositivo esta listo para
ser puesto en marcha. Consulte Migracion de configuracion, pagina 40 para migrar una configuraciéon
de un ATS48 a un ATS480.
Al seleccionar el perfil [Cyberseg.minima] CSE, no se necesitaran credenciales para acceder a su
proceso o maquina. Este ajuste se guarda con la configuracién y se activa si se carga o copia una
4 configuracion.

A ADVERTENCIA

ACCESO NO AUTENTICADO Y FUNCIONAMIENTO DE LA MAQUINA

No seleccione el perfil [Cyberseg.minima] CSE si el personal no autorizado puede acceder a su
maquina o proceso, ya sea directamente o a través de una red.

Si no se siguen estas instrucciones, pueden producirse lesiones graves, muerte o dafios en
el equipo.
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Migracion de configuracion

Requisitos

Descripcion

Numero de catalogo y enlace

En el menu [Ajustes Completos] CsT -> [Canal mando] CCP:

» Establezca el parametro [Modo control] cHCF en [Perfil SE8] S8 (ajuste de fabrica)

Este ajuste es necesario para migrar la configuracion del ATS48 al ATS480.

Software de configuracién
SoMove

Incluye:

» Software de configuracion
SoMove para PC en inglés,
francés, aleman, italiano,
espanol y chino.

El software SoMove se puede descargar del sitio web de
Schneider Electric:

» SoMove FDT (inglés, francés, aleman, espafiol,
italiano, chino)

ATS480 DTM Los DTM (administradores de tipos de dispositivos) pueden descargarse
del sitio web de Schneider Electric:
+ DTM: ATS480 DTM Library EN (inglés: se instalara en primer lugar),
ATS480 DTM Lang FR (francés), ATS480 DTM Lang SP (espafiol),
ATS480 DTM Lang IT (italiano), ATS480 DTM Lang DE (aleman),
ATS480 DTM Lang CN (chino)
Cable USB/RJ45 TCSMCNAM3MO002P
» Se utiliza para conectar un PC
al dispositivo.

» Este cable tiene 2,5 m (8,20
pies) de largo, una conexion
USB (extremo PC) y un
conector RJ45 (extremo
dispositivo).

Conecte el ATS48 a un ordenador con SoMove instalado y encienda el ATS48.

(0 ° 61 ¢ 4

— 15

o Db -

- 3 | °

ATS48

Puerto RJ45 Modbus serie ATS48

Cable de comunicacion RJ45/USB TCSMCNAM3MO002P
Puerto USB para PC

PC con SoMove instalado y ATS480 DTM
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https://www.se.com/ww/en/download/document/SoMove_FDT/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Library_EN/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_FR/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_SP/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_IT/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_DE/
http://www.se.com/ww/en/download/document/ATS480_DTM_Lang_CN/
https://www.se.com/ww/en/product/TCSMCNAM3M002P/

Migracion de configuracion

Procedimiento de migracién

Paso Accion
1 1. Conecte un ordenador con SoMove y ATS480 DTM al ATS48 para sustituirlo. Consulte
Requisitos, pagina 40.
2. Inicie la aplicacion SoMove.
3. Enla pagina de inicio de SoMove, lleve a cabo una de las siguientes acciones:
» Haga clic en el botén Conversidn de dispositivo
* Pulse las teclas CTRL + ALT + Q; en la barra de menu, haga clic en Archivo —> Conversién
de dispositivo

Project
‘ D Create a Project OFF-line ‘
‘r‘gj Open a Project ‘
‘ E; Connect ‘

Transfer (back-up / done configuration) R
‘ @j Load from Device ‘
‘. '::5] Store to Device ‘

Tools
‘ C% Edit Connection / Scan ‘
‘ Eﬂ Import / Export ‘
I‘ IE‘%] Device Conversion ‘l
‘. ? Help ‘

Language
English ~

Resultado: Apertura del cuadro de dialogo Conversién de dispositivo.

2 En el cuadro de didlogo Conversion de dispositivo:

1. Haga clic en el botén
2. Seleccione el archivo de configuracion (.psx) que desea convertir y haga clic en Abrir
3. Haga clic en Continuar

Device Conversion X

The device conversion allows to convert a .psx file from one device to another device, Below are the currently available
devices for conversions:

Input Type: Output Type: Additional information:

I:- @ ATV32, ATV312 > .. ATV320

E ATV31 =D ﬁ ATV312
L; ATS48 => . ATS480
[
Upload .psx file

@ Please close the application before installing any DTMs Cancel

Resultado: Apertura del cuadro de dialogo Dispositivo actualmente disponible para
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Paso Accion

conversiones

En el cuadro de dialogo Dispositivo actualmente disponible para conversiones:

1. Seleccione la referencia del dispositivo de destino en la lista Tipo de dispositivo de salida.
2. Haga clic en Continuar

Device Conversion

Currently available device for conversions.

Input Device Type: Output Device Type: Single Found

ATS480 -

A

ATS5480

Back Continue

Resultado: Apertura del cuadro de dialogo Seleccionar referencia en tipo de dispositivo de
salida

NNZ85531.01 - 10/2021



Migracion de configuracion

Paso Accion
4 En el cuadro de dialogo Seleccionar referencia en tipo de dispositivo de salida:
1. Seleccione la referencia del dispositivo de salida
2. Seleccione la version de firmware del dispositivo de salida mas reciente disponible
3. Compruebe el valor nominal de corriente del dispositivo de salida
4. Haga clic en Convertir ahora
[E] Device Conversicn X
Select reference in output device type.
Input Device Type: Output Device Type:
ATS48 ATS480 Reference
[m.mm?‘r = ‘
CD Firmware
|V1.0 - ‘
Max Current
17A
Cancel I Convert Now
Resultado: Apertura de la lista de parametros convertidos y su valor en el proyecto del ATS480
5 En el cuadro de dialogo Conversion de archivos psx correcta:

1. Compruebe los dispositivos de entrada y salida
2. Haga clic en Abrir

Device Conversion ¥

Successful. Your .psx conversion file is success to ATS480.

Input Device Type: Output Device Type:

AT5480.
ATS48 ATS480

Save Open

Resultado: Apertura del nuevo proyecto del ATS480 con el archivo .psx convertido
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Paso

Accion

En la barra de herramientas, haga clic en Guardar en dispositivo

[Bl soMove 2.8 - Untitled Projectpsx*

? 9 x deviglt not connected -

® NoEror  © Nowaming 8}

Parameters List Diagnostics

Q. Altivar Soft Startpr

DTM Version 1.0.101.0

ATS480 Topology Characteristics QR Code
Locate Device Reference : ATS480D17Y Device Name
Supply Voltage:  208..690V Max Current 17
Modify Topology Export Topology. Click or scan to access device-specific web based product information

Structure
Card | Reference | Serial Number Fieldbus Address Version Manual
Device ATS480D17Y vio &
Control Board
Power Board

A None

Press F1 key for DTM help .

| Modbus Serial:com4:248 | Project Loaded

Disconnected | | 0 Data set |||

Resultado: Al abrir el cuadro de didlogo Guardar en dispositivo, se carga el archivo .psx
convertido en el dispositivo de salida.

Store to Device

Store to device, Please Wait_ . 50%

44
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Paso

Accion

7

Si la transferencia se realiza correctamente:

Resultado: Apertura del cuadro de dialogo Almacenamiento en dispositivo correcto

o Store to device is Successful.

oK

Si la transferencia no se realiza correctamente, compruebe la conexién con el dispositivo de salida.

Cuando la transferencia se realice correctamente, reinicie el dispositivo para que se tengan en
cuenta los nuevos valores de comunicacion Modbus.

Esto finaliza la transferencia de configuracion del ATS48 al ATS480.

Para modificar la configuracion migrada, consulte el Manual del usuario del ATS480 en
Documentos relacionados, pagina 13.
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Equivalencia de c6digo ATS48 con parametros ATS480

En esta tabla se presenta la equivalencia entre los codigos del ATS48 y los
parametros del ATS480 visibles en el terminal grafico.

ATS48 ATS480
Cédigo Ruta de Ruta de acceso de HMI Parametro
acceso de
HMI

SEE Menu ppal | 1 [Inicio Sencillo] sYs =P [Inicio Sencillo] STM [Inicio Sencillo] svs

1n S5EE 1 [Inicio Sencillo] svs =¥ [Inicio Sencillo] s | [Corriente Nom Motor] T
L E SEE [Limite corriente] TL.T
ulonm dr [ [Voltaje red] uLN

RCLC SEE [Aceleracion] AccC

ESO SEE [Par Arranque Inicial] TQO0
SEH SEE [Tipo de parada] sTv

dEL SEE [Deceleracion] DEC

EdC SEE [Fin deceleracién] EDC
brL S5EE [Nivel de frenada] BRC
ELA SEE [Paro Frenado CC] EBA
Frao Menu ppal | Menu ppal [Monitorizacion] PROT
EHF Frao 2 [Monitorizacion] PROT [Clase motor] THP

Lol Fro 2 [Monitorizacion] PROT = [Subcarga [Activacion subcarga] UDLA
wl L Fro Proceso] ULD [Retard.detc.subcar.] ULT
Eul Fro [Vel. 0 niv. subca.] .UL
Lol Fro [Vel. 0 niv. subca.] .UL

wl L Fro [Gesti.error subcarga] UDL
ELS Fro 2 [Monitorizacion] PROT [Demora arranque] T1.S
oL Fro 2 [Monitorizacion] PROT =P [Sobrecarga [Activaci. sobrecarga] ODL.A
Eal Fro Proceso] OLD [Retard.detc.sobreca.] TOL
Lol Fro [Umbral sobrecarga] 1.0C
oL Fro [Gest.error. sobrec.] ODL
FHr Fro 2 [Monitorizacion] PROT [Inversion de fase] PHR
ELS Fro [Tiemp.antes Rearran.] TBS
PHL Frao [Umb.int.perd.fase] PHL
rEH Fro [Reset est.term.motor] RTHR
PEL Fro 2 [Monitorizacion] PROT = [Monitoriz. [Supervis. térm. Al1] TH1S

Térmica] TpP [Tipo A AT1T
[Res. err. térm. Al1] TH1B

drl Menu ppal | Menu ppal [Ajustes Completos] CST
Fril dr L 3 [Ajustes Completos] CST =» [Parametros [Frecuencia red] £rC

dLE drl motor] 112 [Bobinado triangulo] DL.T

46
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ATS48 ATS480
Cdédigo Ruta de Ruta de acceso de HMI Parametro
acceso de
HMI
55k drl [Prueba Motor Peque.] SST
L5k drl 3 [Ajustes Completos] ST = [Cableado [Refuerzo] BsT
motor] MWMT [Tension inicial arran.] V0
CLF dr L [Modo control] cLP
1 Fr 1a 3[Ajustes Completos] CST =» [Nivel precalentami.] TPR
EFr 1o [Precalentamiento] = [Tiempo antes precal] TPR
E G drl 3 [Ajustes Completos] csT =» [Marcha & Paro] | [Ganancia decelera.] TIG
EL dr L oer [Limite par] TL.T
L5l drl [Comp pérd estator] 1.sC
£Lsc drl 3 [Ajustes Completos] csT =» [Cascada] csc | [Activacion cascada] csc
Ar5 Fro 3 [Ajustes Completos] CST = [Gestion error/ | [Reset autom. fallos] ATR
adv.] cswM
1o Menu Menu principal [Entrada/Salida] 10
principal
L3 1o 4 [Entrada/Salida] 10 [Asig. elev. de DI3] .31
L 4 1o [Asig. elev. de DI4] 1.4H
Lol 1o 4 [Entrada/Salida] 10 =» [DQ1 configuracion] [Asignacion DQ1] DO1
DO1
Lod 1o 4 [Entrada/Salida] 10 =» [Configuracion DQ2] | [Asign.DQ2] D02
DO2
Ao ] 4 [Entrada/Salida] 10 =» [Config De AQ1] 201 [Asignacion AQ1] 201
o4 = [Tipo de AQ1] ~O1T
[Salida minima AQ1] A0OL1
[Salida maxima AQ1] 20H1
ASC 1o [Escalando AQ1] 201 s
o 1o 4 [Entrada/Salida] 10 =» [Configuracion R1] R1 | [Asignacion de R1] R1
- 1o 4 [Entrada/Salida] 10 =» [Configuracion R3] R3 | [Asignacién de R3] R3
S5k Menu ppal | Menu ppal [20s Parametros Motor] sT2
= S5kE72 5 [20s Parametros Motor] sT2 [Corriente Nom Motor2] 1nM2
L2 e [Limite corriente Mot 2] T1.M2
ALCZ S5EZ [Aceleraciéon Motor 2] ~cM2
ERZ = [Par arranc ini Mot 2] TQM2
dEZ 572 [Deceleracion Motor 2] DEM2
EdZ SEZ [Fin Dec Motor 2] EDM2
ELZ 572 [Limite par Motor 2] T1.M2
E 7 5E°2 [Gan Dec Motor 2] T1M2
LaF Menu ppal | Menu ppal [Comunicacién] coM
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ATS48 ATS480
Caodigo Ruta de Ruta de acceso de HMI Parametro
acceso de
HMI
Add LaF 6 [Comunicacion] coM =» [Modbus Bus de [Direc.Modbus] ~DD
Ebr LaoF campo] 1101 [Vel. trans.Modbus] TBR
For LoF [Formato Modbus] TFO
ELF LaoF [Tiem. espera Modbus] TTO
Suf Menu ppal | Menu ppal [Pantalla] moON
[a5 SuP 7 [Pantalla] ON =» [Parametros motor] 110 [Factor de potencia] COS
LLCr Sl [Corriente motor] 1.CR
LFr Sl [Pot. Salida Activa] EPRr
LEr SuF [Par motor] LTR
FHE Sl [Direccion fase] pPHE
EHr SuF 7 [Pantalla] MON =» [Supervision Térmica] TpM | [Estd.termic.motor] THR
rFr dr 7 [Pantalla] MON =» [Gestion De Contador] E1.T | [Rest. conta. tiempo] RPR
LAF S5uF 7 [Pantalla] MoN =» [Parametros energia] ENP [Estm.pot. activa] EPRW
LFE Sul 8 [Diagnostico] D1~ =» [Datos diag.] DDT [Ultimo error] LET
FLCS dr [ 9 [Gestién dispositivo] DMT =P [Ajustes de [Ajustes de fabrica] rCs
fabrica] FCs
EERAR Suf No migrado.
Lod St No migrado
-k SuF N/D
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Cambios en los parametros del ATS48

o

Compatible

Los siguientes parametros se han modificado del ATS48 al ATS480.

» El comportamiento del arrancador progresivo es idéntico entre el

ATS48 y el ATS480

* Los siguientes cambios no afectan al procedimiento de migracion

» Para acceder a todos los parametros, establezca [Nivel de acceso]

LAC en el menu [Mis Preferencias] MYP en [Experto] EPR.

O 4 - Configuracion del tipo de seial suministrada por la salida AO

Parametros del ATS48

El parametro 0 4 ATS48 establece el tipo de sefial suministrada por el terminal

de control AO1:

¢ 020: sefialde 0 - 20 mA
¢ 040: sefialde 4 - 20 mA

En el ATS480 esta funcionalidad se divide en los 3 parametros siguientes:

+ [Tipo de AQ1] 01T para establecer el tipo de sefial suministrada por el

terminal AQ1

+ [Salida minima AQ1] 2011 para establecer el limite inferior de la salida

actual de AQ1

* [Salida maxima AQ1] 20H1 para establecer el limite superior de la salida

actual de AQ1

Con el ATS48 el escalado del valor medido por AO1 esta asegurado por el
parametro A 5 [ . Esta funcionalidad es idéntica para el ATS480 con el parametro

[Escalando AQ1] 2015s.

Cédigo Ajuste Ajustes de fabrica
o4 020-420 020

+ 020: sefal de 0 - 20 mA

* 040: sehal de 4 - 20 mA
AS5C 50 - 500 % 200

+ Estado térmico del motor: Porcentaje de A 5 L multiplicado por 100 %
* Factor de potencia: A 5L entreOy 1.
+ Energia activa eléctrica del motor: Porcentaje de A 5 L multiplicado por la potencia nominal del motor

« Escalado de corriente del motor: Porcentaje de A 5 L multiplicado por la corriente nominal del motor
» Escalado del par del motor: Porcentaje de A 5 L multiplicado por el par nominal del motor
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Parametros del ATS480

Parametro Ajuste Ajustes de fabrica
[Tipo de AQ1] 2O1T - [Corriente] 0A
Tipo de AQ1

Este parametro establece el tipo de salida analdgica.
* [Tension] 10U: salida de tensién
» [Corriente] 02: salida de corriente
Ruta de acceso: [Entrada/Salida] =» [Al/AQ] =» [Config De AQ1]

[Salida minima AQ1] 20T.1 De 0,0 2 20,0 mA 0,0 mA

Valor de salida minima de AQ1
Este parametro establece la salida de corriente minima de AQ1

Este parametro solo esta visible si [Tipo de AQ1] 201 T estd establecido en [Corriente] 02.
Ruta de acceso: [Entrada/Salida] =» [Al/AQ] =» [Config De AQ1]
[Salida maxima AQ1] 20H1 De 0,0 2 20,0 mA 20,0 mA

Valor de salida maxima de AQ1
Este parametro establece la salida de corriente maxima de AQ1

Este parametro solo esta visible si [Tipo de AQ1] 201 T estéa establecido en [Corriente] 02.
Ruta de acceso: [Entrada/Salida] =» [AI/AQ] =» [Config De AQ1]
[Escalando AQ1] 201S 50 - 500 % 200

Escalando AQ1 salida analogica
» Escalado de corriente del motor: porcentaje de [Escalando AQ1] multiplicado por la corriente nominal del
motor

» Escalado del par del motor: porcentaje de [Escalando AQ1] multiplicado por el par nominal del motor
» Estado térmico del motor: porcentaje de [Escalando AQ1] multiplicado por 100 %
» Factor de potencia: [Escalando AQ1] entre O y 1.

» Energia activa eléctrica del motor: porcentaje de [Escalando AQ1] multiplicado por la potencia hominal
del motor

+ Ruta de acceso: [Entrada/Salida] =» [AI/AQ] =» [Config De AQ1]
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L L P -Control de par

El parametro [ L F del ATS48 ajusta el control de par en Encendido o Apagado.

El parametro del ATS480 [Modo control]CL.P se comporta de manera idéntica, la
diferencia es el nombre de la configuracion:

» Encendido cambia a [Control par] TC
* Apagado cambia a [Control tension] vC

Parametro del ATS48

Codigo del ATS48 Ajuste Ajustes de fabrica

CLFP Encendido/Apagado Encendido

» Encendido: Control de par activo
» Apagado: Control de par inactivo
Cuando el control del par esta inactivo, la aceleracion y la deceleracion se controlan por variacion de tension.

Parametro del ATS480

Parametro Ajuste Ajustes de fabrica

[Modo control] c1.P - [Control par] TC

Modo control
* [Control par] TC: habilitar control de par.
+ [Control tension] vC: habilitar control de tensién
Ruta de acceso: [Ajustes Completos] =» [Marcha & Paro]
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b 5 E - Nivel de aumento de tension

Con [Modo control] CLP establecido en [Control par] TC (ajuste de fabrica):

» El parametro [Refuerzo] BST del ATS480 es idéntico al parametro & 5 £ del
ATS48.

Parametros del ATS48 y el ATS480

Codigo del ATS48 Ajuste Ajustes de fabrica
bESE 50 - 100 % o Apagado APAGADO

El parametro & 5 £ del ATS48 proporciona un impulso de 100 ms al inicio para superar un punto duro
mecanico. El nivel de arranque puede ajustarse entre el 50 % y el 100 % de [Tensién de la red]uLN. Al final
del arranque, la rampa de arranque sigue el perfil de arranque establecidopor AL Ly £ 9 0.

El parametro [Refuerzo] BsT del ATS480 es idéntico.
» Apagado: Funcién inactiva
* Del 50 % al 100 %: ajuste como % de tension nominal del motor durante la elevacion

A |
100% ULN—}- !
BST x ULN : h
_\J/
50% ULN—|— !
|
100 ms

- -t

* U: Tension

+ t: Tiempo

» a: Tensién generada por el control de par

* ULN: [Tension de la red] ULN, el suministro de la red eléctrica ajustado en [Inicio Sencillo]sys.

NOTA: El establecimiento de un valor demasiado alto de este pardmetro puede provocar sobrecorriente y
activar errores como [SOBRECORRIENTE] oCcF

Con [Modo control] C1.p establecido en [Control tension] vC

» Elparametro & 5 £ del ATS48 puede establecerse entre el 25 % y el 100 %
de [Tensién de la red] ULN. Este rango reagrupa dos comportamientos

diferentes:
o Entreel25% yel49 %, b 5 £ establece la tension inicial de la rampa de
arranque

o Entreel50 % yel 100 %, & 5 £ establece el nivel del arranque durante
100 ms antes de seguir la rampa de arranque.

Para aclarar esto, el parametro & 5 £ se ha dividido en los siguientes 2
parametros:

* [Refuerzo] BST restringido entre el 50 % y el 100 % que establece el nivel
del impulso para 100 ms antes de seguir la rampa de arranque

* [Tension inicial arran.] v0 restringido entre el 25 % y el 49 % que fija la
tensidn inicial de la rampa de arranque

Cuando [Refuerzo] BST esta activo, [Tension inicial arran.] V0 se ignoray no es
visible.
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Parametro del ATS480 - Incremento con control de tensiéon

Parametro Intervalo de ajuste Ajustes de fabrica

[Refuerzo] BST 50 - 100 % de [Tensién de lared] | [OFF] OFF
0 ULN [OFF] OFF

Cuando [Modo control] C1.p esta establecido en [Control par] vC la rampa de arranque se inicializa con
[Refuerzo]BsT siguiendo esta curva:

U

' b
100% ULN—- !
BST x ULN .
|
50% ULN |~ : .
100 ms

r_); p 1

+ U: Tension

+ t: Tiempo

+ b: Rampa de tension inicializada en el nivel [Refuerzo] BST

* c¢: Rampa de tension en caso de limitacion de corriente

* ULN: [Tensién de la red] ULN, el suministro de la red eléctrica ajustado en [Inicio Sencillo]sys.
Ruta de acceso: [Ajustes Completos] =» [Marcha & Paro]

Parametros del ATS480 - Tension inicial

Parametro Intervalo de ajuste Ajustes de fabrica
[Tension inicial arran.] V0 25-49 % de [Tension de la red] 49 %
ULN

Ajuste la tension inicial de la rampa de arranque.

u
100% ULN4-

49% ULN 1

VO x ULN-
25% ULNA

+ U: Tensioén
+ t: Tiempo
+ d: Rampa de arranque de tension
Este parametro es visible si:
+ [Modo control] C1.P estd establecido en [Control tension] vC
+ [Refuerzo] BST esta establecido en [OFF] OFF
Ruta de acceso: [Ajustes Completos] =» [Marcha & Paro]

NNZ85531.01 - 10/2021

53



Migracion de configuracion

o L - Activacion de sobrecarga de corriente

Parametro del ATS48

El parametro o : L del ATS48 habilita el control de sobrecarga del motor y el
comportamiento del arrancador progresivo cuando la corriente del motor medida
excede el umbral establecido:

En el ATS480, la activacién de esta funcion se divide en los 2 parametros
siguientes:

* [Activaci. sobrecarga] OD1.2A para activar o desactivar el control de
sobrecarga del motor

* [Gest.error. sobrec.] ODI, para establecer el comportamiento del arrancador
progresivo cuando la corriente del motor medida excede el umbral
establecido. La definicion del umbral y el tiempo de deteccién es la misma
que la del ATS48.

Cédigo del ATS48

Ajuste Ajustes de fabrica

o oL

- APAGADO

Eol:

* |: Intensidad de corriente
+ t: Tiempo

Si la corriente del motor excede un umbral ajustable L = L por un periodo mas largo que un valor ajustable

* AL A:seactiva una alarma (bit interno y salida légica configurable)
* dE F:elarrancador progresivo esta bloqueado y se activa el fallo o L L.
* o F F:desactiva esta funcionalidad

[
300% T ——————————————————————

(hysteresis) —

1-10% _ ____X

50% +—/—-——1T————fF—————-———- - -

LOC

detection QIL
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Parametros del ATS480

Parametro Ajuste Ajustes de fabrica

[Activaci. sobrecarga] oD1.A - [No] NO

Activacion sobrecarga
Este parametro permite el control de sobrecarga. El control esta activo cuando se muestra el arrancador
progresivo [En Marcha]rUN.

Si la corriente del motor excede el umbral establecido en [Umbral sobrecarga]r.oc durante un periodo mayor
que el valor establecido en [Retard.detc.sobreca.] TO1, el arrancador progresivo se comporta de acuerdo con
el valor establecido en [Gest.error. sobrec.] ODT.

+ [Si] YES: Activar el control de sobrecarga
+ [No] No: Desactivar el control de sobrecarga

[
300%f——————————————————————

(hysteresis) —

LOC
-10 %

50% +—F/——1————fF—————|-———— ——

t
detection ODLA

* |: Intensidad de corriente
+ t: Tiempo
Ruta de acceso: [Monitorizacion] =» [Sobrecarga Proceso]

[Gest.error. sobrec.] ODL - [No] no

Gestion de error de sobrecarga

Este parametro establece el comportamiento del arrancador progresivo cuando la corriente del motor excede
el umbral establecido en [Umbral sobrecarga]i.oc durante un periodo mayor que el valor establecido en
[Retard.detc.sobreca.] TOL.

+ [No] No: activar una advertencia (bit interno y salida digital configurable)
» [Si] YES: activar el error [Proceso sobrecarga] 01.C
Se puede acceder a este parametro si [Activaci. sobrecarga] ODLA esta establecido en [Si] YES.

Ruta de acceso: [Monitorizacion] =» [Sobrecarga Proceso]
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u L L - Activacion de la carga insuficiente del motor

El parametro u L L del ATS48 habilita el control de carga insuficiente del motor y
el comportamiento del arrancador progresivo cuando el par del motor medido es
inferior al del umbral establecido:

En el ATS480, la activacién de esta funcion se divide en los 2 parametros
siguientes:

» [Activacion subcarga] UDLA para activar o desactivar el control de carga
insuficiente del motor

+ [Gesti.error subcarga] UDL para establecer el comportamiento del
arrancador progresivo cuando el par medido esta por debajo del umbral
establecido. La definicion del umbral y el tiempo de deteccién es la misma
que la del ATS48.

Parametro del ATS48

Cédigo del ATS48 Ajuste Ajustes de fabrica
wl L - APAGADO

Si el par del motor es menor que un umbral ajustable L o L por un periodo mas largo que un valor ajustable
Ewol:

* AL A:seactiva una alarma (bit interno y salida légica configurable)

* dE F:elarrancador progresivo esta bloqueado y se activa el fallo w L F.

* o F F:desactiva esta funcionalidad
T

(TN)100% +— — — — — — — — — — — — —-——— - ———— — — -
410 % (hysteresis)
LUL
< TUL TUL
20%F+—————————— — — —-——— - —————— = - -
detection uLL t
T Par
+ t: Tiempo
Parametros del ATS480
Parametro Ajuste Ajustes de fabrica
[Activacion subcarga] UDLA [Si] yES o [No] no [No] NOo

Activacion subcarga
Este parametro permite el control de carga insuficiente.

Si el par del motor es inferior al umbral establecido en [Umb subcarga] 1.UL durante un periodo mas largo que
el valor establecido en [Retard.detc.subcar.] ULT, el arrancador progresivo se comporta de acuerdo con el
valor establecido en [Gesti.error subcarga] UDL.

T
(TN)100% = —— —— — — — — — — — — /- ———————— ===

LUL

0%t ————————— — — — /e ——————————— -

T Par
+ t: Tiempo
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Parametros del ATS480 (Continuacion)

Ruta de acceso: [Monitorizacion] =» [Subcarga Proceso]

[Gesti.error subcarga] UDL [Si] YES o [No] NO [OFF] OFF

Gestion error de subcarga

Este parametro establece el comportamiento del arrancador progresivo cuando el par del motor es inferior al
umbral establecido en [Umb subcarga] 1.UL durante un periodo mas largo que el valor establecido en
[Retard.detc.subcar.] ULT.

» [Si] YES: activar el error [Baja carga proceso] ULF
* [No] No: activar una advertencia (bit interno y salida digital configurable)
Se puede acceder a este parametro si [Activacion subcarga] UDLA esta establecido en [Si] YES.

Ruta de acceso: [Monitorizacion] =» [Subcarga Proceso]

P £t [ - Activacién del control del motor por sondas PTC

El parametro F £ [ del ATS48 proporciona un control térmico del motor con
sondas PTC y establece el comportamiento del arrancador progresivo cuando la
temperatura del motor medida activa la advertencia = £ F:

Parametro del ATS48

Cédigo del ATS48 Ajuste Ajustes de fabrica
FEL - APAGADO

Las sondas PTC del motor deben conectarse a la entrada Al1 del arrancador progresivo. Este control es
independiente de la proteccién térmica calculada (parametro tHP). Ambos tipos de proteccién pueden usarse
simultaneamente.

* AL A:seactiva una alarma (bit interno y salida légica configurable)
* dE F:elarrancador progresivo esta bloqueado y se activa el error o £ F.
* o F F:desactiva esta funcionalidad

Debido a que el ATS480 permite el uso de sondas PTC y PT100, esta
funcionalidad se divide en los 5 parametros siguientes:

* [Supervis. térm. Al1] TH1 S para activar o desactivar el control de sonda
térmica en el terminal Al1

+ [Tipo AlI1] A11T para establecer el tipo de sonda térmica utilizada en Al1

* [Res. err. térm. Al1] TH1B para establecer el comportamiento del arrancador
progresivo cuando el control de Al1 active un error

¢ [Niv. err. térm. Al1] TH1F
* [Niv. Adv.. térm. Al1] TH1A
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Parametros del ATS480

Parametro Ajuste Ajustes de fabrica

[Supervis. térm. Al1] TH1S - [No] NO

Activacion de supervision térmica en Al1
Este parametro activa el control térmico con sondas térmicas en Al1

» [No configurado] n0: Control térmico en PTC1/Al1 desactivado
» [AIM] A11: Control térmico activado para PTC1/Al1
Ruta de acceso: [Monitorizacion] =» [Monitoriz. Térmica]

[Tipo AM] AT1T - [PTC] pTC

Configuracién de Al1
Este parametro establece el tipo de sonda en Al1.

+ [PTC] pTC: PTC
+ [PT100] 1pT2: PT100
» [PT100 en 3 hilos] 1p723: PT100 en 3 hilos
Este parametro solo esta visible si [Supervis. térm. Al1] TH1 S no esta establecido en [No configurado] NO.

Ruta de acceso: [Monitorizacion] =» [Monitoriz. Térmical]

[Res. err. térm. Al1] TH1B - [Parada Rueda Libre] vES

Reaccién a error térmico de Al1
Este parametro establece el comportamiento del arrancador progresivo cuando se activa un error mediante la
entrada Al1.

* [lgnorar] NO: El arrancador progresivo ignora el error
+ [Parada Rueda Libre] YES: Se activa el error y se detiene el motor en la rueda libre

» [Por STT] sTT: El error se activa y el motor se detiene de acuerdo con el valor establecido en [Tipo de
parada] sTT

Ruta de acceso: [Monitorizacion] =» [Monitoriz. Térmical]

[Niv. err. térm. Al1] TH1F -15°C/5 °F - 200 °C/392 °F 110 °C/230 °F

Nivel de error térmico para Al1
Este parametro establece el umbral de temperatura para activar el [Error Niv.Térmico Al1] TH1F.

Este parametro es visible cuando [Supervis. térm. Al1] TH1 S esta establecido en [AI1] AT 1.

Ruta de acceso: [Monitorizacion] =» [Monitoriz. Térmica]

[Niv. Adv.. térm. Al1] TH1A -15°C/5 °F - 200 °C/392 °F 90°C/194°F

Nivel de advertencia térmico para Al1
Este parametro establece el umbral de temperatura para activar la advertencia [Adv. termico Al1] TP1A.

Este parametro es visible cuando [Supervis. térm. Al1] TH1 S esta establecido en [AI1] AT 1.

Ruta de acceso: [Monitorizacion] =» [Monitoriz. Térmical]
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Comunicacion Modbus

Cableado de Modbus integrado del ATS480

Es posible utilizar la arquitectura de comunicacién del ATS48 con el ATS480
+ Ultilice los mismos PLC, cajas de distribucion y cajas de conexiones en T.
Las recomendaciones de cableado de comunicacion del ATS48 se aplican al
K_: g ATS480.
Com patible » Utilice ZI mismo cable de comunicacién VW3A8306 en el puerto Modbus
integrado.

1. Ranura para médulos de
comunicacién opcionales

2. Modbus RTU VP12S

Los siguientes modulos de comunicacion opcionales ofrecen nuevos protocolos
de comunicacion con el ATS480:

+ Ethernet IP y Modbus TCP: VW3A3720 y VW3A3721
+ Profibus DP: VW3A3607
» CANopen: VW3A3608, VW3A3618 y VW3A3628

Consulte los manuales de bus de campo en Documentos relacionados, pagina 13
para obtener mas instrucciones.

Configuraciéon de Modbus

* El Modbus del ATS480 integrado es compatible con el Modbus del
ATS48 integrado.

o El parametro [Modo control] CHCF debe estar establecido en [Perfil SE8]
SE8 (ajuste de fabrica).

o Adapte a su instalacién el valor establecido en [Formato Modbus] T70 en

el menu [Comunicacién] coM =» [Modbus Bus de campo] MD1
o Las direcciones de Modbus del ATS48, las palabras ETA, las palabras
. CMD vy el formato de trama funcionan con el ATS480. No se requieren
Compatible cambios.

+ Utilice la herramienta de transferencia de configuracién, consulte
Migracion de configuracion, pagina 40.

» Para obtener una nueva configuracion, consulte el Manual del usuario
del ATS480 en www.se.com.
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Comunicacion Modbus

Parametro

Ajuste

Ajustes de fabrica

[Modo control] ciCF a

[Perfil SE8] 5&8

Configuracion modo control

Ruta de acceso: [Ajustes Completos] =» [Canal mando]

Este parametro es relevante si el arrancador progresivo se utiliza con un bus de campo.

+ Establezca [Modo control] CHCF en [Perfil SE8] st 8 para sustituir la arquitectura de bus de campo del
ATS48. Esta configuracion permite la reutilizacion de las mismas puertas de enlace, asignacion de
parametros, palabras de comando y palabras de estado que en el ATS48.

Disponible unicamente en Modbus RTU.

» Establezca [Modo control] cHCF en [Perfil estandar] sTD para usar las ultimas evoluciones de los

modulos Modbus y de bus de campo integrados.
El [Perfil estandar] sTD se basa en CIA402.

La conexion o desconexién de un médulo de bus de campo no cambia automaticamente el valor establecido
en [Modo control]cHCF. Configure manualmente [Modo control] CHCF en [Perfil estandar] sTD para usar

un moédulo de bus de campo.

Para acceder a este parametro debe establecer [Nivel de acceso] 1.AC en el menu [Mis Preferencias] My P

=) [Acceso A Parametros] PAC en [Experto] EPR.
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HMI del producto

Descripcion de los terminales graficos

Terminal de visualizacion de texto sin formato VW3A1113

Este Terminal de visualizacion de texto sin formato es una unidad de control local
conectada al arrancador progresivo. El terminal gréfico puede desmontarse para
montarse en la puerta del armario montado en la pared o de pie utilizando un kit
de montaje de puerta dedicado. Consulte Instalacion de kit de montaje de puerta,
pagina  Elterminal gréfico se comunica con el arrancador progresivo mediante
la conexién en serie Modbus. Ambas conexiones Modbus insertadas (HMI de
Modbus y bus de campo de Modbus) pueden utilizarse, pero solo puede haber
activo un terminal gréafico (no es posible conectar 2 terminales graficos).

-:trl:

1. ESC:: se utiliza para salir de un menu/parametro, para borrar la notificacion
del error activado o para eliminar el valor actualmente visualizado con el fin
de recuperar el valor anterior retenido en la memoria

2. Rueda tactil / OK: se utiliza para guardar el valor actual o para acceder al
menu/parametro seleccionado. La rueda tactil se utiliza para desplazarse
rapidamente por los menus. Las flechas arriba/abajo se usan para realizar
selecciones precisas, mientras que las flechas derechalizquierda se utilizan
para seleccionar digitos al ajustar un valor numérico de un parametro.

3. STOP / RESET: detener comando/aplicar un restablecimiento de fallos (a).
4. Home:: se utiliza para acceder a la pagina de inicio.
5. RUN: ejecuta la funcién (a).

(a) Las funciones RUN y RESET solo estan activas si, en el menu [Ajustes
Completos] csT = [Canal mando] CCP:

* [Modo control] CHCF esta establecido en [Perfil estandar] sTD

+ [Conmut. comando] CCs esta establecido en el canal que controla el
terminal grafico

Ejemplo: El control mediante el terminal grafico esta activo cuando [Conmut.
comando] cCs esta establecido en [Canal de control 1] CD1 y [Canal de
control 1] cD1 esta establecido en [HMI] 1.cC.
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I ? 1 I :l)) 1 J—l
RO 0.0a, Tetmn)

Main menL — o

2 Monitoring

Tecla

1

Linea de visualizacion

2

Estado del arrancador progresivo, consulte Estado del arrancador
progresivo, pagina 66

Puede configurarse en [Mis Preferencias] My P

Canal de control activo
+ TERM: terminales
» HMI: terminal de visualizacion de texto sin formato
+ MDB: serie Modbus integrado
» CAN: CANopen®
* NET: Médulo de bus de campo
+ PWS: Software de puesta en servicio basado en DTM

Linea de menu: indica el nombre del menu o submenu actuales

Los mendus, los submenus, los parametros, los valores, las graficas de
barras, etcétera, se muestran en un formato de ventana desplegable en un
maximo de 2 lineas. La linea o el valor seleccionados mediante el botén de
navegacion se muestran en video inverso.
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Terminal de visualizacién grafica VW3A1111

El terminal de visualizacion gréfica esta disponible como terminal grafico opcional
y puede conectarse al Terminal de visualizacién de texto sin formato mediante la
conexion de serie de Modbus HMI. Este terminal grafico puede montarse para
montarse en la puerta del armario montado en la pared o de pie. Consulte
Instalacion de kit de montaje de puerta, pagina . Solo puede haber activo un
terminal grafico (no es posible conectar 2 terminales graficos).

Schneider

1. STOP / RESET: detener comando/aplicar un restablecimiento de fallos (a).

10.

1.

12.

LOCAL / REMOTE: se utiliza para cambiar entre el control local y remoto del
arrancador progresivo. Este boton se desactiva si [Control HMI] BMP esta
establecido en [Desactivado] DIS, en el menl [Mis Preferencias] My P =
[Personalizacién] CcUs.

ESC:: se utiliza para salir de un menu/parametro, para borrar la notificacién
del error activado o para eliminar el valor actualmente visualizado con el fin
de recuperar el valor anterior retenido en la memoria

F1 a F4: teclas de funcion que se utilizan para acceder al identificador de la
unidad de suministro, al cédigo QR, a la vista rapida y a los submenus. Al
pulsar simultdneamente las teclas F1 y F4 se genera un archivo de captura
de pantalla en la memoria interna del terminal gréfico.

Pantalla grafica.
Inicio: se utiliza para acceder a la pagina de inicio.

Informacion: se utiliza para tener mas informacion sobre los menus, los
submendus y los parametros. El parametro o el codigo de menu
seleccionados se muestran en la primera linea de la pagina de informacion.

RUN: ejecuta la funcion (a).

Rueda tactil / OK: se utiliza para guardar el valor actual o para acceder al
menu/parametro seleccionado. La rueda tactil se utiliza para desplazarse
rapidamente por los menus. Las flechas arriba/abajo se usan para realizar
selecciones precisas, mientras que las flechas derechalizquierda se utilizan
para seleccionar digitos al ajustar un valor numérico de un parametro.

Puerto serie RJ45 Modbus: se utiliza para conectar el terminal grafico al
arrancador progresivo en control remoto.

Puerto MiniB USB: se utiliza para conectar el terminal grafico a un
ordenador.

Bateria: La bateria no sirve para el arrancador suave y no hay alarma para el
nivel de bateria bajo del terminal grafico.
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(a) Las funciones RUN y RESET solo estan activas si, en el menu [Ajustes
Completos] csT = [Canal mando] cCP:

* [Modo control] CHCF esta establecido en [Perfil estandar] sTD

* [Conmut. comando] cCs esta establecido en el canal que controla el
terminal grafico

MLP 00 Term |1 1
—2
z Monitoring
2 Complete settings —3
4 |nputsfOutputs
5 2nd Mot Parameters
Device Id A —4

1 Linea de visualizacion:
2 Linea de menu: indica el nombre del ment o submenu actuales

Los mendus, los submenus, los parametros, los valores, las graficas de
barras, etcétera, se muestran en un formato de ventana desplegable en un
maximo de cinco lineas. La linea o el valor seleccionados mediante el botén
de navegaciéon se muestran en video marcha atras

4 Seccién donde se muestran fichas (1 a 4 por menu); se puede acceder a
estas fichas mediante las teclas F1 a F4

| T i |
MHLP 00 s 00a Term
=—13:52
\ \
6 5
Tecla

1| Estado del arrancador progresivo, consulte Estado del arrancador
progresivo, pagina 66.

2| Definido por el cliente, puede modificarse en [Mis Preferencias]iiv .

3 | Definido por el cliente, puede modificarse en [Mis Preferencias]iiy o.

4 | Canal de control activo

+ TERM: terminales

* HMI: terminal de visualizacién de texto sin formato

» MBDB: serie Modbus integrado

* CAN: CANopen®

* NET: Mdédulo de bus de campo

+ PWS: Software de puesta en servicio basado en DTM

5 | Hora actual

6 | Nivel de la bateria
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Terminal de visualizacién grafica conectado a un ordenador

El terminal de visualizacion gréfica se reconoce como un dispositivo de
almacenamiento USB denominado SE_VW3A1111 mientras esta conectado a un
ordenador.

Esto permite acceder a las configuraciones guardadas del arrancador (carpeta
DRVCONF) y a las capturas de pantalla del terminal de visualizacién grafica
(carpeta PRTSCR).

Las capturas de pantalla se pueden almacenar pulsando simultaneamente las
teclas de funcién F1y F4.

Coémo actualizar los archivos de idioma en el terminal de visualizacion grafica

Los archivos de idioma del terminal de visualizacion grafica (VW3A1111) pueden
actualizarse.

Descargue la ultima version de los archivos de idioma aqui: Languages_Drives_
VW3A1111.

La siguiente tabla describe el procedimiento para actualizar los archivos de
idioma del terminal de visualizacién grafica:

Paso Accioén

1 Descargue la ultima versién de los archivos de idiomas aqui:
Languages_Drives_VW3A1111

2 Guarde el archivo descargado en el ordenador.

3 Descomprima y siga las instrucciones del archivo de texto ReadMe.
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HMI del producto

Estado del arrancador progresivo

Lista de posibles estados del arrancador progresivo, visible en el terminal grafico.

Estado

Condicion

Etiqueta de error mostrada

Error detectado. El arrancador progresivo esta en el
estado de operacion Fault.

Parametro de control seleccionado por el usuario con
el menu [Pantalla] sUP.
Ajuste de fabrica: [Corriente motor] 1.CR

Valor mostrado en el terminal de visualizaciéon cuando
el arrancador progresivo esta en funcionamiento.

[Listo] RDY

No se suministro la red eléctrica ni el comando RUN.

[No tension de red] NLP

No hay comando RUN ni red eléctrica suministrados.

[Perd.alimenta.control] CL.A

La advertencia [Perd.alimenta.control] CLA se activa
cuando se pierde el suministro de control, el
arrancador progresivo no esta activo y [Perdida
alimen.crtl] C1.B esta establecido en [Advertencia] 2

[En Marcha] rRUN

Arranque progresivo del arrancador.

[Bypassed] BYP

Bypass activo

[Aceleracion] AccC

Arrancador progresivo en fase de aceleracion.

[Deceleracion] DEC

Arrancador progresivo en fase de desaceleracion.

[Esperar rearranque] TBS

No ha transcurrido el tiempo de inicio.

[Estado Operaciéon "Fallo™] FL.T

Error detectado. El arrancador progresivo esté en el
estado de operacion Fault.

[Rueda libre] ST

Arrancador progresivo forzado a parada de rueda
libre por enlace serie.

[Frenado En Curso] BRL

Arrancador progresivo en fase de frenado.

[Esperando Cascada] sTB

En espera de un comando (RUN o STOP) en modo
de cascada.

[Limite de corriente] CL.T

Arrancador progresivo con limite de corriente.

[Precalent Motor] HEA

Precalentamiento del motor, corresponde a uno de los
pasos siguientes de la secuencia de
precalentamiento:

* Laorden de precalentamiento se ha aplicado,
pero no ha transcurrido el tiempo de [Tiempo
antes precal] TPR y aun no se ha inyectado
corriente de precalentamiento

* Orden de precalentamiento aplicada y[Tiempo
antes precal] TPR transcurrido, se ha inyectado
la corriente de precalentamiento

[Prueba motor peque.] SST

Prueba de motor pequefio en curso

[Actualizacion del Firmware] Fwup

Modo de actualizacién de firmware

[Modo Demo] DEMO

Modo de demostracion activo

Cuando la limitacién de corriente esta activa, el valor mostrado parpadea.

Aun es posible modificar los parametros si el arrancador progresivo detecta un

error.
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LED delanteros del producto

Itivar
Soft Starter

N —

0 Ny AW

@ STATUS

mA

Il COM

Ele- | LED Colory estado Descripcion

me-

nto

1 STATUS APAGADO Indica que el arrancador progresivo no esta listo para

arrancar

Verde intermitente

Indica que el arrancador progresivo no esta en
funcionamiento, pero esta listo para arrancar

Parpadeo verde

Indica que el arrancador progresivo esta en estado
transitorio (aceleracién, deceleracion, etc.)

Verde encendido

Indica que el arrancador progresivo esta en funcionamiento

Amarillo encendido

Indica que la localizacion del arrancador progresivo esta en
progreso

2 Advertencia/

Rojo intermitente

Indica que el arrancador progresivo ha detectado una

Error advertencia
Rojo encendido Indica que el arrancador progresivo ha detectado un error

3 COM Amarillo intermitente | Indica la actividad de la serie Modbus integrada

4 NET 1 Verde/amarillo Para obtener mas informacién, consulte el manual del bus
de campo

5 NET 2 Verde/rojo Para obtener mas informacién, consulte el manual del bus
de campo

6 NET 3 Verde/rojo Para obtener mas informacién, consulte el manual del bus
de campo

7 NET 4 Verde/amarillo Para obtener mas informacion, consulte el manual del bus
de campo

8 Reservado
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Glosario

A

Abreviaturas:
Req. = Requerido
Opc. = Opcional

Advertencia:

Si se utiliza el término fuera del contexto de las instrucciones de seguridad, una
advertencia le avisa de un posible error detectado por una funcion de
supervision. Una advertencia no activa la transicion del estado de
funcionamiento.

Ajustes de fabrica:

Ajustes de fabrica al adquirir el producto

C
CA:

Corriente alterna
CC:

Corriente continua
Contacto NA:

Contacto Normalmente abierto

Contacto NC:

Contacto Normalmente cerrado

E

Error:

Discrepancia entre un valor o estado detectado (calculado, medido o senalado) y
el valor o estado especificado o tedricamente correcto.

F

Fallo:

Se trata de un estado de funcionamiento. Si las funciones de supervision
detectan un error, se activa una transicion para este estado de funcionamiento en
funcion del tipo de error. Se requiere un "Restablecimiento de fallos" para salir de
este estado de funcionamiento después de que se haya eliminado la causa del
error detectado. Puede encontrar mas informacion en las normas pertinentes,
como |IEC 61800-7 y el Protocolo industrial comun (CIP) ODVA.

(@)
OEM:

Fabricantes de equipos originales

OVCII:

Categoria Il de sobretension, de acuerdo con la norma IEC 61800-5-1
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P
PTC:

Coeficiente positivo de temperatura. Sondas del termistor PTC integradas en el
motor para medir su temperatura

R

Restablecimiento tras fallo:

Funcion empleada para restablecer el arrancador progresivo a un estado
operativo después de borrarse un error detectado eliminando la causa del error
de modo que ya no esté activo.
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35 rue Joseph Monier
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