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1 Définition du produit
1.1 Catalogue de produit

Nom de produit : Actionneur chauffage REG-K/6x24/230/0,16A

Utilisation : Actionneur
Construction : Rail DIN (montage sur rail)
Réf. MTN6730-0001

1.2 Objet d'utilisation

L'actionneur de chauffage sert a piloter les servomoteurs électrothermiques destinés aux instal-
lations de chauffage ou de refroidissement. Il posséde 6 sorties électroniques, chacune pouvant
commander sans bruit jusqu'a 4 (230 V AC) ou 2 (24 V AC) servomoteurs. Il est possible de
raccorder des entrainements de valve fermés ou ouverts sans tension.

L'actionneur de chauffage recoit des télégrammes de paramétres 1 bit ou 1 octet, envoyés par
exemple par des thermostats d'ambiance KNX. L'actionneur commande ses sorties de valve en
fonction du format de données des parameétres et de la configuration dans I'ETS, de fagon com-
mutante ou avec un signal MLI. Le temps de cycle pour les signaux de sortie MLI constants est
paramétrable séparément pour chaque sortie de valve de I'actionneur de chauffage. Ceci per-
met un ajustement individuel aux différents types de servomoteurs.

En cas de pilotage par des paramétres constants, une limitation optionnelle des paramétres
peut étre planifiée : les paramétres regus sont alors limités a une valeur « minimum » et une va-
leur « maximum ». La valeur de paramétre minimale permet par ex. de réaliser un chauffage ou
un refroidissement de base. La valeur de paramétre maximale limite la plage de paramétres ef-
ficace, ce qui allonge généralement la durée de vie des servomoteurs.

L'actionneur de chauffage posséde une commande de pompe et du besoin de chaleur. Le bud-
get énergétique d'un immeuble d'habitation ou de commerce peut ainsi étre diminué grace a la
transmission et a I'évaluation des plus grands parameétres dans le systéme de chauffage ou de
refroidissement. Dans le cas des fours a combustion appropriés avec commande KNX, il est
possible par ex. d'envoyer directement un télégramme d'information KNX (1 octet constant)
contenant le paramétre actif max. afin de déterminer la température de départ optimale. En al-
ternative ou en complément, I'actionneur de chauffage peut évaluer lui-méme les paramétres de
ses sorties et communiquer une information générale de besoin de chaleur sous forme d'une
surveillance de valeur limite avec hystérésis (1 bit commutant). Il est ainsi possible, avec 'aide
d'un actionneur de commutation KNX, de réaliser une commande efficace énergétiquement des
dispositifs de commande du brileur et de la chaudiére possédant des entrées adaptées (par ex.
commutation en fonction des besoins entre la valeur de consigne de réduction et de confort
dans une chaudiére centrale a condensation).

L'actionneur de chauffage permet de commander de fagon commutante la pompe de circulation
du circuit de chauffage ou de refroidissement par le biais d'un télégramme KNX 1 bit. En cas
d'utilisation de la commande de pompe, la pompe est activée par I'actionneur uniquement si un
paramétre au minimum des sorties dépasse une des valeurs limites définies dans I'ETS avec
hystérésis. La pompe est désactivée dés que la valeur limite est a nouveau atteinte ou dépas-
sée par le bas. Des économies d'énergie électrique sont ainsi réalisées puisque la pompe n'est
activée que si les parameétres sont suffisamment grands et, par conséquent, efficaces. En op-
tion, une protection blocage cyclique empéche le blocage de la pompe si celle-ci n'a pas été ac-
tivée pendant une longue période de par I'évaluation des parameétres.

Pour éviter I'entartrage ou le grippage d'une valve n'ayant pas été commandée depuis un cer-
tain temps, I'actionneur dispose d'une fonction automatique de ringage des valves. Le ringage
des valves peut étre réalisé cycliquement ou via commande de bus et implique la traversée, par
les valves commandées, de la course de valve totale pour une durée définie. Si besoin est, le
ringage intelligent des valves peut étre débloqué. Le ringage cyclique sur la course de valve to-
tale n'est alors effectué que si l'actionneur en cours de fonctionnement ne dépasse pas une va-
leur limite de paramétre minimale définie.

En option, il est possible de procéder a une surveillance cyclique des paramétres. Si la sur-
veillance cyclique est activée et que les télégrammes de parameétres restent désactivés pendant
la durée spécifiée, un mode d'urgence est activé pour la sortie de valve concernée, ce qui per-

Réf. MTN6730-0001 Page 4 de 146



Schneider

dPElectric Définition du produit

met de prédéfinir un paramétre MLI constant paramétrable. En outre, il est possible d'activer sé-
parément une position forcée par sortie via un objet KNX 1 bit. Une valeur de paramétre MLI
définie est alors réglée sur la sortie concernée.

Le mode d'urgence et la position forcée peuvent également étre activés automatiquement en
cas de défaillance de la tension de bus, aprés retour de la tension de bus / secteur et aprés une
opération de programmation ETS. Si besoin est, les parameétres pour le mode d'urgence et la
position forcée peuvent étre influencés par le mode été / hiver, ce qui permet une activation
d'un niveau de chauffage ou de refroidissement différent en fonction des saisons. L'actionneur
permet a tout moment une commutation entre le mode été ou hiver via un objet 1 bit.

L'actionneur de chauffage dispose de vastes fonctions de retour d'informations et d'état. Pour
chaque sortie de valve, il est possible de mettre a disposition le paramétre actif correspondant
en tant qu'information d'état de maniére passive ou comme étant activement émetteur. Un état
de valve combiné permet un retour d'infos global des différentes fonctions d'une sortie en un té-
Iégramme de bus 1 octet seulement.

L'actionneur est en mesure de détecter une surcharge ou un court-circuit sur les sorties de
valves et, par conseéquent, de protéger ces derniéres contre une éventuelle destruction. Les
sorties court-circuitées ou durablement surchargées sont désactivées aprés une durée d'identi-
fication. Dans ce cas, un message de court-circuit / de surcharge peut étre envoyé via un objet
de communication KNX. L'actionneur peut également signaler au KNX une défaillance de la
tension des valves.

Les durées d'activation des sorties de valves peuvent étre détectées et analysées séparément
par le compteur d'heures de fonctionnement. En outre, un mode service est disponible : en cas
de maintenance ou d'installation, celui-ci permet d'amener tous les entrainements de valves af-
fectés dans une position définie (complétement ouverts ou fermés) et de les verrouiller contre
un éventuel pilotage par le biais de télégrammes de paramétres. Le mode service et I'état de
verrouillage sont déterminés par un télégramme de guidage forcé 2 bits.

Les éléments de commande (4 boutons-poussoirs) situés a I'avant de I'appareil permettent d'in-
fluencer manuellement les sorties électroniques de I'actionneur, méme sans tension de bus
KNX ou en état non programmé (activer et désactiver / MLI). Il est ainsi possible de contrdler ra-
pidement le fonctionnement des entrainements de valves raccordés. Par ailleurs, les états des
sorties peuvent étre réglées séparément en cas de défaillance de la tension de bus ou de retour
de la tension bus ou secteur et aprés une opération de programmation ETS.

L'appareil dispose d'un raccordement a la tension secteur indépendant des sorties de valve
pour l'alimentation des circuits électroniques des appareils, de la commande manuelle et du
coupleur de bus intégré. L'alimentation de I'électronique des appareils et du coupleur de bus
s'effectue également a partir de la tension de bus, de telle sorte qu'une procédure de program-
mation via 'ETS ou une commande manuelle est possible méme lorsque I'alimentation en ten-
sion secteur n'est pas raccordée ou est coupée. Tant que la tension de bus est raccordée et
opérationnelle, aucune puissance n'est absorbée du bloc secteur interne a I'appareil. On effec-
tue ainsi des économies d'énergie électrique.

Les sorties de valves disposent d'un raccordement séparé pour 'alimentation des entraine-
ments de valves raccordés (24 V AC ou 230 V AC).

L'appareil est congu pour étre monté sur profilé chapeau dans un petit boitier fermé ou dans
des distributeurs d'installations fixes se trouvant dans des piéces séches.
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2 Montage, raccordement électrique et utilisation

2.1 Consignes de sécurité

L'intégration et le montage d'appareillages électriques doivent étre réservés a des élec-
triciens spécialisés. Respecter les prescriptions applicables en matiére de prévention
des accidents.

Le non-respect de ces instructions peut entrainer des dommages sur I'appareillage, un
incendie ou d'autres dangers.

Risque d'électrocution. L'appareillage n'est pas adapté pour la déconnexion. Méme si
I'appareillage est éteint, la charge n'est pas séparée galvaniquement du secteur.

Risque d'électrocution. Déconnecter toujours I'alimentation secteur avant d'intervenir
sur I'appareil ou sur la charge. Couper en particulier tous les disjoncteurs qui four-
nissent des tensions dangereuses a I'appareillage ou a la charge.

Lors de l'installation, assurer une isolation suffisante entre la tension secteur et le bus !
Respecter une distance minimale de 4 mm entre les cables du bus et les cables secteur.

L'appareillage ne doit pas étre ouvert en dehors des spécifications techniques.
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2.2 Conception de I'appareillage
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Figure 1: Conception de l'appareillage

Raccordement de I'alimentation des servomoteurs électrothermiques (230 V AC ou 24 V
AC)

Clavier pour commande manuelle

Touche et LED de programmation

Raccordement du KNX

Raccordement de I'alimentation en tension secteur (230 V AC)
Sorties de LED d'état

Raccords pour servomoteurs électrothermiques
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2.3 Montage et branchement électrique

Q DANGER'!
Risque de choc électrique en contact des piéces conductrices.
Un choc électrique peut entrainer la mort.

Couper I'appareil avant tous travaux et recouvrir les piéces conductrices avoi-
sinantes !

Montage de I'appareil

= Enclencher sur un profilé chapeau approprié. Les bornes a vis des sorties de valves
doivent se trouver en haut.

[i] Aucun rail de données KNX n'est nécessaire.

i/ Respecter la plage de température (voir caractéristiques techniques) et assurer si néces-
saire un refroidissement suffisant.

Raccorder I'appareil pour les servomoteurs 230 V AC

L
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i 506 | | | o
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/N
KNX
Figure 2: Raccordement de moteurs électrothermiques 230 V AC (exemples de raccordement)

a gauche : conducteur neutre des servomoteurs conduit séparément vers l'actionneur /
a droite : conducteur neutre commun pour les servomoteurs

Raccorder exclusivement des servomoteurs 230 V AC a toutes les sorties.

Ne raccorder par sortie que des servomoteurs de la méme caractéristique (fermé/ouvert sans
courant).

Réf. MTN6730-0001 Page 8 de 146



Schneider

& Electric Montage, raccordement électrique et utilisation

Ne pas raccorder de charges inappropriées (lampes a incandescence, servomoteurs motorisés,
appareils de signalisation, etc.).

Raccorder des servomoteurs pour environnements trés exigeants quant a la fiabilité, de préfé-
rence aux sorties O1 et O4. En cas d'identification d'une surcharge, celles-ci sont désactivées
en dernier.

Ne pas dépasser le nombre maximal de « 4 » servomoteurs par sortie.
Respecter les caractéristiques techniques des servomoteurs utilisés.

m  Raccorder les servomoteurs 230 V AC conformément au schéma de raccordement (fi-
gure 2). Les conducteurs neutres des servomoteurs peuvent étre raccordés soit directe-
ment aux bornes neutres des sorties de I'actionneur de chauffage (exemple de raccorde-
ment a gauche), soit communément a un potentiel neutre adapté (par ex. borne de conduc-
teur neutre dans le tableau de distribution) (exemple de raccordement a droite). Le raccor-
dement du conducteur neutre des servomoteurs directement a I'actionneur n'est pas obli-
gatoirement nécessaire.

[i] Les bornes de conducteurs neutres des sorties de valves sont pontées dans I'appareil. Ne
pas raccorder le conducteur N des bornes de sorties en boucle a d'autres appareils dans le
tableau de distribution ou encore a d'autres consommateurs ! Les bornes de conducteurs
neutre des sorties doivent étre utilisées uniquement pour le raccordement des servomo-
teurs d'un actionneur.

= Raccorder I'alimentation (tension secteur 230 V AC) pour les servomoteurs aux bornes (L)

et 4(N) (1).
Ne pas raccorder de courant continu.
Raccorder la tension secteur aux bornes L N (5).

Le raccordement des conducteurs neutres de la borne secteur est indépendant des bornes
neutres des sorties de valves.

m  Raccorder le cable bus avec la borne de sortie.

) w =]
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Raccorder I'appareil pour les servomoteurs 24 V AC

L
N ?
230V
24 V|
~| N
nbla A nba A
"9l 1791 I%I I%I
| ] ® e o I [} ® 00
9 9 |
[ 4 L) o144 L) 024N B (L) 034 (N) 4 L) o144 L) 024N B L) 034 N)
()(000000 ) ( 00000
YO YL osfnF L) st w) oty VO YL o44n L) 0581) (L) 06 4 (N)
00000000 00 00 0|0 O
(00000000 (00000000
o0 0 (6] )
& ALLOP/CL &ALLOP/CL
o c— o0c—
L N L N
00 00

Figure 3: Raccordement de servomoteurs 24 V AC
a gauche : raccordement séparé des servomoteurs sur l'actionneur /
a droite : conducteur commun pour les servomoteurs

Raccorder exclusivement des servomoteurs 24 V AC a toutes les sorties.

Ne raccorder par sortie que des servomoteurs de la méme caractéristique (fermé/ouvert sans
courant).

Ne pas raccorder de charges inappropriées (lampes a incandescence, servomoteurs motorisés,
appareils de signalisation, etc.).

Raccorder des servomoteurs pour environnements trés exigeants quant a la fiabilité, de préfé-
rence aux sorties O1 et O4. En cas d'identification d'une surcharge, celles-ci sont désactivées
en dernier.

Ne pas dépasser le nombre maximal de « 2 » servomoteurs par sortie.
Respecter les caractéristiques techniques des servomoteurs utilisés.

m  Raccorder les servomoteurs 24 V AC conformément au schéma de raccordement (fi-
gure 3). Il est possible de raccorder les servomoteurs soit individuellement et directement
aux bornes des sorties de l'actionneur de chauffage (exemple de raccordement a gauche),
soit par le biais d'un conducteur commun (exemple de raccordement a droite).

[i] Les bornes marquées « (N) » des sorties de valves sont pontées dans I'appareil. Ces
bornes doivent étre utilisées uniquement pour le raccordement des servomoteurs d'un ac-
tionneur. Ne jamais raccorder un potentiel neutre (tension secteur) !

®=  Raccorder 'alimentation pour les servomoteurs (24 V AC) aux bornes ¥(L) et ¥(N) (1). Utili-
ser ici la tension basse 24 V AC de I'alimentation en tension appropriée (transformateur,
bloc d'alimentation).
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i/ Ne pas raccorder de courant continu.
®m  Raccorder la tension secteur 230 V AC aux bornes L N (5).

[i] Le raccordement des conducteurs neutres de la borne secteur est indépendant des bornes
neutres des sorties de valves.

m  Raccorder le cable bus avec la borne de sortie.
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2.4 Mise en service

L'appareil peut étre mis en service aprés le montage de l'actionneur et le raccordement de la
ligne de bus, de I'alimentation en tension secteur, de I'alimentation des entrainements de valves
et de tous les consommateurs électriques. En régle générale, il est recommandé de suivre la
procédure suivante...

Effectuer la mise en service de I'ETS

Q DANGER!'!
Risque de choc électrique en contact des piéces conductrices.
Un choc électrique peut entrainer la mort.

Couper l'appareil avant tous travaux et recouvrir les piéces conductrices avoi-
sinantes !

m  Activer la tension du bus. Veiller a ce que la tension de bus soit disponible sans interrup-
tion pendant la mise en service.

[i] L'appareil dispose d'un raccordement & la tension secteur indépendant des sorties de valve
pour l'alimentation des circuits électroniques des appareils, de la commande manuelle et
du coupleur de bus intégré. L'alimentation de I'électronique des appareils et du coupleur de
bus s'effectue également a partir de la tension de bus, de telle sorte qu'une procédure de
programmation via 'ETS ou une commande manuelle est possible méme lorsque I'alimen-
tation en tension secteur n'est pas raccordée ou est coupée. Tant que la tension de bus est
raccordée et opérationnelle, aucune puissance n'est absorbée du bloc secteur interne a
I'appareil. On effectue ainsi des économies d'énergie électrique.

Contrdle: la LED de programmation rouge doit s'allumer en cas de pression de la touche
de programmation.

= Concevoir et programmer I'adresse physique a l'aide de I'ETS.
m  Télécharger données d'application avec I'ETS.
L'appareil est opérationnel.

[i] Méme sila tension de bus n'est pas appliquée ou dans I'état non programmé, les sorties de
valves de l'actionneur peuvent étre commutées par commande manuelle si I'alimentation
en tension secteur est activée. Ainsi, il est déja possible de contrbler le fonctionnement des
entrainements de valves raccordées aux sorties individuelles lors de I'utilisation en mode
Chantier.
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2.5 Utilisation

2.5.1 Eléments de commande

01-03 04-06
01 02 03 # 04 05086 #
®8) 0000000
_I \ ~ / (6)
©—Ny

7| \
(12) (13) (14)

Figure 4: Eléments de commande et d'affichage a I'avant de I'appareil

(6) 01...06 : LED d'état des sorties de valves (les LED s'allument lorsque les sorties sont ali-
mentées)
#01-03, #04-06 : affichage « Surcharge / court-circuit » pour groupe de sortie correspon-
dant

(8) Touche < : activation/désactivation de la commande manuelle.
(9) LED <\ : LED en MARCHE signale le mode manuel permanent.
(10) Touche OPEN : ouvrir la valve (le sens d'action paramétré de la valve est pris en compte)

(11) LED OPEN : LED en MARCHE en mode manuel signale une valve ouverte ou en train de
s'ouvrir

(12) Touche CLOSE : fermer la valve (le sens d'action paramétré de la valve est pris en
compte)

(13) LED CLOSE : LED en MARCHE en mode manuel signale une valve fermée ou en train de
se fermer

(14) Touche ALL OP / CL : fonction de commande centrale pour toutes les sorties de valves.
Toutes les valves s'ouvrent et se ferment en alternance.

[i] LED OPEN (10) et CLOSE (13) : les LED s'allument de maniére fixe pendant une com-
mande manuelle et indiquent I'état de valve réglé ou a régler (la valve est fermée ou se
ferme / la valve est ouverte ou s'ouvre). Pour les sorties de valves qui fonctionnent avec un
paramétre 8 bits (MLI), les LED indiquent de la méme maniere I'état logique de valve. Les
LED ne signalent pas les phases d'activation et de désactivation dynamiques de la modula-
tion de largeur d'impulsion.

Si aucune tension de valve n'est raccordée ou activée sur les bornes y(L) et {(N), les LED
sont toujours éteintes, méme en cas de présence de la tension de bus ou de I'alimentation
en tension secteur (bornes L N), les sorties de valves ne se trouvant pas sous tension.
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2.5.2 Indicateurs d'état et comportement de la sortie

Affichage d'état

Les LED d'état O1...06 indiquent si le flux de courant est activé ou désactivé sur la sortie
concernée. Les valves de chauffage et de refroidissement s'ouvrent et se ferment selon leur ca-
ractéristique.

Servomoteur LED MARCHE LED ARRET

fermé sans courant |Sortie sous tension Sortie sans tension
Valve ouverte / phase d'ouverture | Valve fermée / phase de fermeture
Chauffage ou refroidissement actif

Ouvert sans courant | Sortie sous tension Sortie sans tension
Valve fermée / phase de fermeture |Valve ouverte / phase d'ouverture
Chauffage ou refroidissement actif

Indicateur d'état selon I'état d'alimentation des sorties de valves

[i] Pour les sorties de valves qui fonctionnent avec un paramétre 8 bits (MLI), les LED in-
diquent les phases d'activation et de désactivation dynamiques de la modulation de largeur
d'impulsion.

[i] Siaucune tension de valve n'est raccordée ou activée sur les bornes (L) et ¥(N), les LED
d'état sont toujours éteintes, méme en cas de présence de la tension de bus ou de I'ali-
mentation en tension secteur (bornes L N), les sorties de valves ne se trouvant pas sous
tension.

[i] Pour I'affichage d'état par LED, le sens d'action de la valve configuré dans I'ETS par sortie
n'est pas pris en compte. Par conséquent, les LED n'indiquent pas immédiatement I'état
des valves (fermé / ouvert). Une inversion de l'affichage d'état selon le sens d'action de la
valve n'a donc pas lieu.

Affichage court-circuit / surcharge

Pour protéger I'appareil et les servomoteurs raccordés, l'appareil détermine la sortie concernée
en cas de surcharge ou de court-circuit et la met hors circuit. Les sorties qui ne sont pas sur-
chargées continuent de fonctionner, si bien que les piéces correspondantes sont toujours
chauffées ou refroidies.

- En cas de court-circuits ou de surcharges, I'actionneur met d'abord les groupes de sorties
concernés 01...03 ou 04...06 hors tension.

- L'actionneur détermine la sortie surchargée ou court-circuitée dans jusqu'a 4 cycles de
contrdle.

- Si, en cas d'une simple surcharge faible, aucune sortie n'a pu étre clairement identifiée
comme étant surchargée, I'actionneur met les différentes sorties du groupe surchargé hors
tension, les unes aprés les autres.

- L'identification d'une surcharge ou d'un court-circuit peut étre envoyée au KNX séparément
pour chaque sortie de valve via un télégramme de notification 1 bit.

Les LED d'état #01-03 ou #04-06 situées a I'avant de I'appareil clignotent lentement pendant
la durée d'identification d'une surcharge ou d 'un court-circuit (1 Hz) pour signaler la désactiva-
tion temporaire des groupes de sorties. Les LED clignotent rapidement lorsque I'actionneur a
formellement identifié une surcharge ou un court-circuit sur toutes les sorties ou quelques sor-
ties de valves du groupe concerné.

i/ Dans la phase de contréle d'identification de court-circuit / de surcharge, les sorties du ou
des groupe(s) concerné(s) ne peuvent étre sélectionnées manuellement.
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[i] La cycle de contrdle est expliqué en détail au chapitre « Description du logiciel » de la pré-
sente documentation.

Pilotage des sorties en mode manuel

En cas de commande manuelle, toutes les sorties de valves sont pilotées avec une modulation
de largeur d'impulsion (MLI) via la touche OPEN, indépendamment du format de données des
paramétres configuré (1 bit ou 1 octet). La durée de cycle du signal MLI pour une sortie de
valve activée via la commande manuelle est configurée de maniére centrale sur la page de pa-
rameétres « Commande manuelle » dans I'ETS. Par conséquent, une commande manuelle per-
met d'utiliser sur place sur lI'appareil une durée de cycle différente que celle qui est utilisée
lorsque Il'actionneur fonctionne en mode normal (pilotage via télégrammes KNX). En cas d'ordre
CLOSE, les valves sont toujours fermées entierement (0 %).

La fonction de commande centrale de I'ensemble des sorties de valves avec la touche ALL OP
I CL constitue une exception. Ici, I'actionneur pilote toujours les sorties de valves avec un signal
permanent (0 % ou 100 %).

En cas de commande manuelle, le sens d'action configuré de la valve (ouverte sans tension /
fermée sans tension) est pris en compte lors du pilotage de la valve. Dans le cas de valves fer-
mées sans tension, la durée d'activation dérive directement de la MLI configurée et de la durée
du cycle. Exemple : MLI = 30 %, durée de cycle = 10 minutes -> durée d'activation = 3 minutes,
durée de désactivation = 7 minutes.

Dans le cas de valves ouvertes sans tension, la durée d'activation est inversée. Exemple : MLI
= 30 %, durée de cycle = 10 minutes -> durée d'activation = 7 minutes, durée de désactivation =
3 minutes.

[i] L'actionnement de la touche OPEN en cas de valves déja ouvertes n'entraine aucune réac-
tion. La durée de cycle d'un signal MLI n'est pas redémarrée. Une pression sur la touche
CLOSE n'entraine aucune réaction en cas de valves déja fermées.

[i] Apres l'activation du mode manuel permanent, les derniers états des sorties réglés restent
activés dans un premier temps. Pour les sorties de valves ouvertes, la modulation de lar-
geur d'impulsion est toutefois adaptée automatiquement a la valeur prédéfinie de la com-
mande manuelle.

Apreés l'activation du mode manuel courte durée, les derniers états des sorties réglés res-
tent également activés dans un premier temps. Pour les sorties de valves ouvertes, la mo-
dulation de largeur d'impulsion n'est toutefois pas adaptée a la valeur prédéfinie de la com-
mande manuelle. Ceci ne se produit que lorsque les valves sont d'abord fermées a la suite
d'une commande manuelle courte durée avant d'étre ré-ouvertes.

[i] A 'état de livraison, le sens d'action de la valve est préréglé sur « fermé sans tension »
pour I'ensemble des sorties de valves. L'actionneur fonctionne alors avec une MLI de 50 %
et une durée de cycle de 20 minutes.

Fonction First Open

Dans la plupart des cas, les entrainements de valves fermés sans tension disposent d'une

« fonction First Open ». Avant de pouvoir étre utilisé normalement en association avec l'action-
neur de chauffage, un tel entrainement de valve doit étre alimenté pendant une durée détermi-
né lors de la premiére mise en service électrique, de maniére a désactiver un blocage méca-
nique interne.

En régle générale, un blocage intact a I'état de livraison des entrainements entraine une ferme-
ture incompléte du servomoteur. De ce fait, le débit des entrainements de valves et de l'installa-
tion hydraulique peut étre contrdlé aprés l'installation et la mise en service, et ce, sans pilotage
électrique des entrainements. Autre avantage : les installations peuvent chauffer ou refroidir
dans une zone restreinte grace a l'ouverture minimale de la valve a I'état de livraison (protection
contre le gel/la chaleur), et ce, sans que la régulation de la température ambiance soit opéra-
tionnelle.
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i/ Enrégle générale, les entrainements de valves fermés sans tension dotés de la fonction
First Open ne sont pas complétement fermés a I'état de livraison. De tels entrainement
doivent étre déverrouillés via la fonction First Open et activés par I'actionneur de chauffage
pour pouvoir étre utilisés.

Le pilotage des entrainements de valves pour I'exécution de la fonction First Open est possible
en toute simplicité par le biais de la commande manuelle de I'actionneur de chauffage (en mode
Chantier, uniquement par le biais de I'alimentation en tension des valves et secteur appliquée).
A I'état de livraison, I'actionneur fonctionne avec une MLI de 50 % et une durée de cycle de

20 minutes. On obtient ainsi une durée d'activation de 10 minutes si I'ordre « Ouvrir la valve »
est exécuté via la commande manuelle. Cette durée est suffisamment longue pour permettre
une execution conforme de la fonction First Open. Dans I'ETS, il est possible de paramétrer la
durée de cycle ainsi que la MLI et, donc, de les régler a la valeur souhaitée.

En alternative, la fonction de commande centrale peut également étre utilisée via la touche ALL
OP / CL pour I'exécution de la fonction First Open. Toutes les sorties de valves exécutent ainsi
simultanément 'ordre d'ouverture ou de fermeture (selon le dernier préréglage).
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2.5.3 Modes de fonctionnement

La commande manuelle de I'actionneur distingue les modes de fonctionnement suivants...

==

=

Fonctionnement sur bus : commande via thermostat d'ambiance, touches sensorielles ou
d'autres appareils de bus,

Mode manuel temporaire : commande manuelle sur place a l'aide du clavier, retour auto-
matique au fonctionnement sur bus,

Mode manuel permanent : commande manuelle exclusivement au niveau de I'appareil (par
ex. mode Chantier, phase de mise en service).

Si le mode manuel est activé, il est impossible de piloter les sorties via le bus.

En cas de défaillance de la tension de bus, le mode manuel reste possible, si I'alimentation
en tension secteur de I'actionneur (bornes L N) est activée. Lors du retour de la tension de
bus, il est possible - en fonction du paramétrage - de terminer (fonction centrale de réinitia-
lisation) ou de poursuivre sans interruption un mode manuel.

En fonctionnement sur bus, le mode manuel peut étre verrouillé a I'aide d'un télégramme.
Si le blocage est activé, le mode manuel se termine.

Toute commande manuelle de 'appareil est impossible si I'actionneur a été programmé via
I'ETS avec le mauvais programme d'application ou si le programme d'application a été dé-
chargé. A I'état de livraison de I'actionneur, la commande manuelle peut déja étre utilisée
par 'ETS avant la mise en service (mode Chantier).

De plus amples informations relatives a la commande manuelle, en particulier aux réglages
possibles des parameétres et au comportement de changement entre les autres fonctions
de l'actionneur, sont disponibles au chapitre 4 « Description du logiciel » de la présente do-
cumentation.

Activer le mode manuel temporaire
La commande manuelle est autorisée et non verrouillée dans I'ETS.

]

Appuyer briévement sur la touche <.
Le mode manuel temporaire est activé.
La LED d'état O1 clignote. La LED <\ reste éteinte.

Apres l'activation du mode manuel courte durée, les derniers états des sorties réglés res-
tent activés dans un premier temps. Pour les sorties de valves ouvertes, la modulation de
largeur d'impulsion n'est pas adaptée a la valeur prédéfinie de la commande manuelle. Ce-
ci ne se produit que lorsque les valves sont d'abord fermées a la suite d'une commande
manuelle courte durée avant d'étre ré-ouvertes.

Au bout de 5 secondes sans pression d'une touche, I'actionneur revient automatiquement
en fonctionnement sur bus.

Désactiver le mode manuel temporaire
L'appareil est en mode manuel temporaire.

Aucune pression pendant 5 secondes.
- Ou -

Sélectionner toutes les sorties successivement en appuyant briévement sur la touche <.
Appuyer ensuite une nouvelle fois sur la touche.

- ou -
par désactivation de la tension secteur et de la tension de bus.
- Ou -
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®m  par retour de la tension de bus en cas de présence de la tension secteur, mais uniquement
si le parameétre « Comportement de la commande manuelle en cas de retour de la tension
de bus » est paramétré sur « Terminer la commande manuelle ».

Le fonctionnement sur bus est activé. Les LED 01...06 ne clignotent plus, mais indiquent
I'état des sorties si I'alimentation en tension des valves ainsi que la tension de bus ou sec-
teur sont activées.

La commande manuelle est toujours terminée apres une opération de programmation ETS.

Si le mode manuel temporaire est désactivé, I'état réglé pour toutes les sorties par la com-
mande manuelle n'est pas modifié. Cependant, si une fonction dotée d'une priorité plus
élevée que le fonctionnement normal (par ex. position forcée, mode service) a été activée
pour les sorties de valves par le bus avant ou pendant la commande manuelle, I'actionneur
exécute la fonction ayant la priorité la plus élevée pour les sorties concernées.

==

Activation du mode manuel permanent

La commande manuelle est autorisée et non verrouillée dans I'ETS.
Le fonctionnement sur bus ou le mode manuel temporaire est activé.
= Appuyer sur la touche < pendant au moins 5 secondes.

Le mode manuel permanent est activé et la LED < est allumée. La LED d'état O1 clignote.
Les deux LED OPEN et CLOSE indiquent I'état actuel de O1.

[i] Apres l'activation du mode manuel permanent, les derniers états des sorties réglés restent
activés dans un premier temps. Pour les sorties de valves ouvertes, la modulation de lar-
geur d'impulsion est toutefois adaptée automatiquement a la valeur prédéfinie de la com-
mande manuelle.

Désactivation du mode manuel permanent
L'appareil est en mode manuel permanent.
= Appuyer sur la touche <\ pendant au moins 5 secondes.

- ou -

®m  par désactivation de la tension secteur et de la tension de bus.
- ou -

®  par blocage de la commande manuelle via I'objet de blocage correspondant,
- Ou -

®m  par retour de la tension de bus en cas de présence de la tension secteur, mais uniquement
si le paramétre « Comportement de la commande manuelle en cas de retour de la tension
de bus » est paramétré sur « Terminer la commande manuelle ».

Le fonctionnement sur bus est active. Les LED 01...06 ne clignotent plus, mais indiquent
I'état des sorties si I'alimentation en tension des valves ainsi que la tension de bus ou sec-
teur sont activées.

La commande manuelle est toujours terminée aprés une opération de programmation ETS.

En fonction du paramétrage de l'actionneur dans I'ETS, les sorties sont réglées sur |'état
réglé en dernier par la commande manuelle ou suivi en interne (par ex. position forcée,
mode service) en cas de désactivation du mode manuel permanent.

==

Commande des sorties

En mode Manuel, les sorties peuvent étre commandées directement. Les sorties sont toujours
pilotées par modulation de largeur d'impulsion via une commande manuelle avec I'ordre OPEN.
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La durée de cycle du signal MLI pour une sortie de valve activée via la commande manuelle est
configurée de maniére centrale sur la page de paramétres « Commande manuelle » dans
I'ETS. En cas d'ordre CLOSE, les valves sont complétement fermées (0 %).

L'appareil est en mode manuel permanent ou temporaire.

= Actionner brigvement, < 1 s, la touche <\ de maniére répétée jusqu'a ce que la sortie sou-
haitée soit sélectionnée.

La LED de la sortie sélectionnée 01...06 clignote. De plus, I'état de la sortie sélectionnée
est signalé par la LED OPEN ou CLOSE.

= Appuyer sur la touche OPEN.
La valve s'ouvre (le sens d'action paramétré de la valve est pris en compte).
= Appuyer sur la touche CLOSE.
La valve se ferme (le sens d'action paramétré de la valve est pris en compte).
Les LED OPEN ou CLOSE indiquent I'état de la valve.

Mode manuel temporaire : aprés avoir parcouru toutes les sorties, I'appareil quitte le mode
manuel en cas de pression bréve de la touche <.

[i] L'exécution de I'ordre OPEN en cas de valves déja ouvertes n'entraine aucune réaction. La
durée de cycle d'un signal MLI n'est pas redémarrée. Une pression sur la touche CLOSE
n'entraine aucune réaction en cas de valves déja fermeées.

[i] Selon les paramétres configurés dans I'ETS, des télégrammes de retour d'informations
peuvent étre envoyés au bus en cas de commande via les objets d'état d'une sortie.

=

Commander toutes les sorties simultanément

Toutes les sorties de valves de I'actionneur peuvent étre pilotées simultanément. Contrairement
a la fonction de commande via les touches OPEN ou CLOSE, I'actionneur pilote toujours les
sorties de valves avec un signal permanent (0 % ou 100 %) en cas de commande simultanée.
Les valves se ferment ou s'ouvrent ainsi complétement. Aucune modulation de largeur d'impul-
sion n'est exécutée.

Cette fonction de commande convient particulierement pour I'exécution de la fonction First
Open de valves fermées sans tension lors de la premiére mise en service.

L'appareil est en mode manuel permanent.
= Actionner la touche ALL OP / CL.

Les valves s'ouvrent et se ferment en alternance a chaque pression de touche (ouvrir
toutes -> fermer toutes -> ouvrir toutes...). Le sens d'action paramétré de la valve est pris
en compte.

[i] L'exécution de I'ordre central OPEN en cas de valves déja ouvertes entraine une interrup-
tion de la MLI. Le paramétre passe a 100 %. La durée de cycle d'un signal MLI n'est pas
redémarrée. L'exécution de I'ordre central CLOSE n'entraine aucune réaction en cas de
valves déja fermées.

i/ Latouche ALL OP / CL n'a aucune fonction en mode manuel courte durée. Une pression
sur cette touche n'entraine aucune réaction.

Verrouiller la commande de bus des sorties individuelles par la commande manuelle

Il est possible de bloquer certaines sorties de valves a l'aide de la commande manuelle de
fagon a ce qu'elles ne puissent plus étre pilotées par le bus.

L'appareil est en mode manuel permanent.
Le blocage de la commande de bus doit étre autorisé dans I'ETS.

= Actionner brievement la touche <\ de maniére répétée jusqu'a ce que la sortie souhaitée
soit sélectionnée.
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La LED d'état de la sortie sélectionnée 01...06 clignote. Les deux LED OPEN et CLOSE
indiquent I'état actuel de la sortie sélectionnée.

= Appuyer simultanément sur les touches OPEN et CLOSE pendant au moins 5 secondes.

La sortie de valve sélectionnée est verrouillée (impossible de la piloter par le bus). La LED
d'état de la sortie verrouillée clignote rapidement en permanence (méme lorsque la com-
mande manuelle est désactivée).

(i Une sortie verrouillée par la commande manuelle ne peut plus étre pilotée qu'en mode ma-
nuel permanent.

Déverrouiller la commande de bus des sorties individuelles a I'aide de la commande ma-
nuelle

L'appareil est en mode manuel permanent.

La commande de bus d'une sortie de valve a été bloquée au préalable en mode manuel perma-
nent.

= Actionner brigvement la touche <\ de maniére répétée jusqu'a ce que la sortie souhaitée
soit sélectionnée.

La LED d'état de la sortie sélectionnée 01...06 clignote rapidement. Les deux LED OPEN
et CLOSE indiquent I'état actuel de la sortie sélectionnée.

= Appuyer simultanément sur les touches OPEN et CLOSE pendant au moins 5 secondes.
La sortie sélectionnée est validée.

La sortie de valve sélectionnée est déverrouillée (il est a nouveau possible de la piloter via
le bus une fois la commande manuelle désactivée).

La LED d'état de la sortie validée clignote lentement.
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3 Caractéristiques techniques

Généralités

Température ambiante
Température de stockage/transport
Largeur d'intégration

Marque de contrble

Puissance stand-by

Pertes en puissance

Alimentation KNX

KNX Medium

Mode de mise en service
Tension nominale KNX
Puissance absorbée KNX

Alimentation de I'appareil 230 V AC (L, N)
Tension nominale
Fréquence réseau

Alimentation des sorties de valves 230 V AC
Tension nominale

Alimentation des sorties de valves 24 V AC
Tension nominale

Sorties de valve

Type de contact
Tension de commutation
Courant de commutation
Courant d'activation
Courant d'activation

Nombre d'entrainements par sortie
Entrainements 230 V
Entrainements 24 V

Raccordements

Type de raccordement

Type de raccordement du bus
unifilaire

a fils minces sans embout

a fils minces avec embout

-5..+45°C
-25...+70°C

72 mm / 4 modules
KNX/ EIB

max. 0,4 W

max. 1 W

TP

Mode S

DC 21...32V TBTS
max. 250 mW

AC110..230V ~
50 /60 Hz

AC 230V ~

AC 24V ~

Semi-conducteur (Triac), €
AC24/230V ~

5...160 mA

max. 1,5 A (2s)

max. 0,3 A (2 min)

max. 4

max. 2

Borne a vis

Borne de raccordement
0,5 ... 4 mm?

0,5...4 mm?2
0,5...2,5mm?
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4 Description logicielle
4.1 Spécification logicielle

Chemins de recherche ETS : 7.1 Chauffage/régulation temp. piéce par piéce / / Actionneur
chauffage REG-K/6x24/230/0,16A
7.1.13 Chauffage/actionneur de commutation / Actionneur
chauffage REG-K/6x24/230/0,16A

Type IA : « 00 »hex / « 0 » pec

Raccord IA : pas de connecteur

Application:

N° Description bréve Nom Version a partir de la
version de
masque

1 Application actionneur de chauffage Commutation PWM 1.0 SystemB

multifonction : 2068/1.0 pour ETS3.0 (07B0)
pilotage de 6 sorties de valves max. a partir de la
pour servomoteurs électrothermiques. version d,
Avec commande manuelle. ETS4 a par-
tir de la ver-
sion 4.1.7 et
ETS5
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& Electric Etendue des fonctions

4.2 Logiciel « Commutation PWM 2068 / 1.0 »

4.2.1 Etendue des fonctions

6 sorties de valves électroniques indépendantes les unes des autres.

Pilotage de valve (ouverte / fermée sans tension) paramétrable pour chaque sortie.
Evaluation de parameétres au choix « commutant 1 bit », « constant 1 octet » ou « constant
1 octet avec valeur limite de parameétre et hystérésis ».

Pour un paramétre de taille 1 octet, les sorties sont pilotées par une modulation de largeur
d'impulsion (MLI). La durée de cycle est alors paramétrable pour chaque sortie.

Possibilité de retour d'informations d'état (1 bit ou 1 octet) de chaque sortie automatique ou
sur requéte de lecture.

Retour d’'infos global de tous les états de valve via télégramme 4 octets possible.

Un état de valve combiné permet un retour d'infos global des différentes fonctions d'une
sortie en un télégramme de bus 1 octet seulement.

Message de défaillance de la tension de service de la valve configurable (1 bit).

Message de surcharge et de court-circuit réglable séparément pour que chaque sortie
valve via un objet 1 bit (polarité paramétrable). Réinitialisation globale possible de tous les
messages de court-circuit et de surcharge.

Commande de pompe et du besoin de chaleur agissant favorablement sur le budget éner-
gétique d'un immeuble d'habitation ou de commerce. Mise a disposition du paramétre max.
actif directement par télégramme KNX (1 octet constant). En alternative ou en complément,
évaluation des parameétres de I'actionneur pour la mise a disposition d'une information gé-
nérale de besoin de chaleur sous forme d'une surveillance de valeur limite avec hystérésis
(1 bit commutant. Pilotage de la pompe de circulation d'un circuit de chauffage ou de refroi-
dissement par le biais d'un télégramme KNX 1 bit avec évaluation de valeur limite. En op-
tion, une protection blocage cyclique empéche le blocage de la pompe.

Mode été ou hiver sélectionnable via un objet (polarité paramétrable).

Chaque sortie de valve peut étre verrouillée en position forcée via le bus. Différentes va-
leurs de paramétres peuvent étre paramétrées pour le mode été et hiver.

Surveillance cyclique du parameétre de chaque sortie réglable en tenant compte d'une du-
rée de surveillance paramétrable. Si un télégramme de paramétre reste désactivé pendant
la durée de surveillance définie, la sortie de valve concernée passe en mode d'urgence.
Différentes valeurs de paramétres peuvent étre configurées pour le mode été et hiver. Té-
Iégramme de défaut paramétrable.

En cas de pilotage par des paramétres constants, une limitation optionnelle des para-
meétres peut étre planifiée : les paramétres regus sont alors limités a une valeur « mini-
mum » et une valeur « maximum ».

Ringage de valves automatique pour éviter I'entartrage ou le grippage d'une valve n'ayant
pas été commandée depuis un certain temps.

Compteur d'heures de fonctionnement pour l'enregistrement des durées d'activation des
sorties de valves.

Mode service pour la maintenance ou l'installation d'entrainements de valves (verrouillage
des sorties de valves dans un état défini). Le mode service et I'état de verrouillage sont dé-
terminés par un télégramme de guidage forcé 2 bits.

Commande manuelle des sorties indépendante du KNX (par exemple pour le mode Chan-
tier) avec affichages de I'état par LED. Propre message de retour d'informations d'état sur
le KNX pour la commande manuelle. La commande manuelle peut en outre étre verrouillée
par le KNX. Propre durée de cycle et réglage MLI pour les sorties de valves commandées
manuellement. Pilotage central de toutes les sorties de valves (0 % / 100 %).

Réactions en cas de défaillance et de retour de la tension de bus et aprés une opérations
de programmation ETS réglables pour chaque sortie de valve.

Les différentes messages de retour d'informations et d'état activement émetteurs peuvent
étre retardés globalement aprés le retour de la tension de bus ou aprés une opération de
programmation ETS.

Réglage des parameétres des sorties individuellement (chaque sortie de valve posséde ses
propres parameétres) ou, en alternative, globalement (toutes les sorties de valves ont la
méme configuration, avec un seul paramétrage).
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4.2.2 Remarques relatives au logiciel

Conception et mise en service ETS

Pour la conception et la mise en service de I'appareil, 'lETS4 a partir de la version 4.1.7 ou
I'ETS5 est recommandé. La conception et la mise en service de I'appareil sont également pos-
sibles avec 'ETS3 a partir de la version « d ».

Mode Safe State

Si I'appareil ne fonctionne pas correctement, par exemple en raison d'une conception ou d'une
mise en service erronée, I'exécution du programme d'application chargé peut étre maintenue en
activant le mode Safe State. En mode Safe State, il est impossible de piloter les sorties de
valves via le KNX ou la commande manuelle. L'actionneur a un comportement passif en mode
Safe State, car le programme d'application n'est pas exécuté (état d'exécution : terminé). Seul
le logiciel systéme fonctionne encore, de sorte que les fonctions de diagnostic ETS ainsi que la
programmation de I'appareil sont toujours possibles.

Activer le mode Safe State
®m  Couper la tension de bus et l'alimentation en tension secteur. Patienter quelques instants.
= Appuyer sur la touche de programmation et la maintenir enfoncée.

= Appliquer la tension de bus ou secteur. Ne relacher la touche de programmation que
lorsque la LED de programmation clignote lentement.

Le mode Safe State est activé. En appuyant a nouveau briévement sur la touche de pro-
grammation, le mode de programmation peut également étre activé et désactivé comme
d'habitude en mode Safe State. La LED de programmation s'arréte alors de clignoter. Le
mode Safe State reste toutefois actif.

i/ Le mode Safe State peut étre arrété en désactivant la tension d'alimentation
(bus et secteur) ou par une programmation ETS.

Décharger le programme d'application

Le programme d'application peut étre déchargé par I'ETS. L'appareil n'a alors aucune fonction.
Une commande manuelle devient alors impossible.
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4.2.3 Tableau d'objets

Nombre d'objets de communication : 104
(Numéro d'objet max. 284 - entre vide s)

Nombre d'adresses (max.) : 760
Nombre d'affectations (max.) : 760

4.2.3.1 Objets pour les fonctions d'appareils

Fonctionne- Surveillance de la tension de service

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D<—| 1 Défaillance tension de Sorties de valve - 1 bit 1005 K,-,T,L
service Sortie

Description Objet de sortie 1 bit pour la signalisation d'une défaillance de la tension de

service (24 V AC ou 230 V AC) des sorties de valves. La polarité du télé-
gramme est paramétrable.

Fonctionne- Commande de pompe
ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 2 Commutation de la pompe Pompe - Sortie 1bit 1001 K,-T,L

Description Objet de sortie 1 bit pour le pilotage direct d'une pompe de circulation de I'ins-
tallation de chauffage ou de refroidissement. La pompe est activée par I'ac-
tionneur uniquement si un paramétre au minimum des sorties affectées dé-
passe une des valeurs limites définies dans I'ETS avec hystérésis. La pompe
est désactivée dés que la valeur limite est a nouveau atteinte ou dépassée par
le ba)s. L'actionne évalue également en option un télégramme externe (ob-
jet 3).

La polarité du télégramme est paramétrable. Aprés le retour de la tension de
bus et aprés une opération de programmation ETS, I'actionneur envoie
d'abord I'état « Pompe ARRET » sans temporisation. L'actionneur actualise
ensduite I'état « Pompe MARCHE » si la condition nécessaire est satisfaite et
aprés ecoulement de la « Temporisation pompe ACTIVE » configurée en op-
tion.
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Fonctionne- Commande de pompe
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 3 Commande de pompe Pompe - Entrée 1bit 1001 K, E, -, (L)
externe
Description Objet d'entrée 1 bit pour le montage en cascade de plusieurs actionneurs

avec commande de pompe. L'objet émetteur pour la commande de pompe
d'un autre actionneur de chauffage peut étre relié a cet objet. L'actionneur de
chauffage local relie logiquement le télégramme externe a I'état interne de la
pompe en tant que OU et transmet le résultat de ce lien via l'objet 2.

La polarité du télégramme est préréglée : « 0 » = Pompe ARRET, « 1 » =
Pompe MARCHE.

Les télégrammes cycliques sur cet objet avec une polarlte de télégramme
identique (MARCHE -> MARCHE, ARRET -> ARRET) n'entrainent aucune ré-
action. Aprés une réinitialisation de I'appareil, aucune demande de |'état actuel
de cet objet n'est effectuée. L'actionneur ne tient compte de cet état lors du pi-
lotage de la pompe qu'au moment ou un télégramme de bus est regu.

Fonctionne- Evaluation du paramétre max.

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 4 Parameétre max. Sortiesde valve - 1oc- 5001 K, - TL
Sortie tets

Description Objet de sortie 1 octet pour la transmission du paramétre constant max. de

I'actionneur de chauffage a un autre appareil de bus (par ex. fours a combus-
tion appropriés avec commande KNX ou visualisation intégrée). L'actionneur
de chauffage évalue tous les parameétres 1 octet actifs des sorties de valves
et, en option, le paramétre max. externe recgu (objet 5) et envoie le paramétre
max. correspondant via cet objet.

Pour les sorties de valves configurées dans I'ETS sur les formats de données
de paramétres « commutant (1 bit) » ou « constant (1 octet) avec valeur limite
de paramétres », aucune évaluation du paramétre prédéfini via le bus n'est ef-
fectuée. Exception : pour de telles sorties de paramétres, il est également
possible qu'un paramétre constant soit actif (par ex. aprés le retour de la ten-
sion de bus / secteur ou par position forcée et mode d'urgence ou commande
manuelle). Dans ce cas, ce parameétre constant est également pris en compte
dans le calcul du paramétre max. jusqu'a ce que les fonctions nommées ayant
la priorité la plus élevée soient terminées ou qu'un nouveau télégramme de
parametres qui neutralise le paramétre constant au niveau de la sortie de
valve, soit recgu via le bus.

Apres le retour de la tension de bus et aprés une opération de programmation
ETS, l'actionneur envoie la valeur actuelle du paramétre max. sans temporisa-
tion si I'envoi automatique en cas de modification est configuré. Aprés une ré-
initialisation compléte de l'appareil, I'actionneur n'envoie pas automatique si
tous les paramétres sont réglés sur 0 %.

Aprés une réinitialisation de I'appareil, I'actionneur démarre immeédiatement la
durée pour un envoi cyclique (si paramétré), de sorte que la valeur d'objet ac-
tive aprés la réinitialisation soit transmise cycliquement.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.
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Fonctionne- Evaluation du paramétre max.
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 5 Paramétre max. externe Sortiesde valve- 1 o0c- 5001 K, E, - (L)
Entrée tets 1
Description Objet d'entrée 1 octet pour le montage en cascade de plusieurs actionneurs

avec évaluation du parameétre constant max. L'objet émetteur du paramétre
max. d'un autre actionneur de chauffage peut étre relié a cet objet. L'action-
neur de chauffage local surveille le télégramme externe avec les propres pa-
ramétres constants actifs et transmet le paramétre max. via I'objet 4.

Les télégrammes cycliques sur cet objet avec une valeur identique n'en-
trainent aucune réaction. Aprés une réinitialisation de I'appareil, aucune de-
mande de |'état actuel de cet objet n'est effectuée. L'actionneur ne tient
compte de cet état lors de I'évaluation qu'au moment ou un télégramme de
bus est recu.

Fonctionne- Message de besoin de chaleur

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 6 Besoin de chaleur Sorties de valve - 1 bit 1002 K- T,L
Sortie

Description Objet de sortie 1 bit pour la transmission d'une information générale de besoin

de chaleur a des commandes de brileur ou de chaudiére appropriées. Un be-
soin de chaleur est signalé par I'actionneur uniquement si un paramétre au mi-
nimum des sorties affectées dépasse une des valeurs limites définies dans
I'ETS avec hystérésis. L'annulation d'un message de besoin de chaleur a lieu
dés que la valeur limite est atteinte ou a nouveau dépassée par le bas. L'ac-
tionne évalue également en option un télégramme externe (objet 7).

La polarité du télégramme est paramétrable. Aprés le retour de la tension de
bus et aprés une opération de programmation ETS, I'actionneur envoie
d'abord I'état « Aucun besoin de chaleur » sans temporisation. L'actionneur
actualise ensuite I'état « Besoin de chaleur » si la condition nécessaire est sa-
tisfaite et aprés écoulement de la « Temporisation besoin de chaleur AC-
TIVE » configurée en option.

Fonctionne- Message de besoin de chaleur

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 7 Besoin de chaleur externe Sorties de valve - 1 bit 1002 K, E, -, (L)’
Entrée

Description Objet d'entrée 1 bit pour le montage en cascade de plusieurs actionneurs

avec message du besoin de chaleur. L'objet émetteur d'un message du be-
soin de chaleur d'un autre actionneur de chauffage peut étre relié a cet objet.
L'actionneur de chauffage local relie logiquement le télégramme externe a
I'état interne du propre besoin de chaleur en tant que OU et transmet le résul-
tat de ce lien via I'objet 6.

La polarité du télégramme est préréglée : « 0 » = Besoin de chaleur INACTIF,
« 1 » = Besoin de chaleur ACTIF.

Les télégrammes cycliques sur cet objet avec une polarlte de télégramme
identique (MARCHE -> MARCHE, ARRET -> ARRET) n'entrainent aucune ré-
action. Aprés une réinitialisation de I'appareil, aucune demande de I'état actuel
de cet objet n'est effectuée. L'actionneur ne tient compte de cet état lors de
I'évaluation du besoin de chaleur qu'au moment ou un télégramme de bus est
regu.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.
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Fonctionne- Commutation du mode de fonctionnement été / hiver
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 8 Commutation Eté/hiver Mode de service - 1 bit 1002 K, E, - (L)
Entrée 1
Description Objet d'entrée 1 bit pour la commutation entre le mode été et hiver La polarité

du télégramme est paramétrable. L'état est enregistré dans I'appareil en cas
de défaillance de la tension de bus ou secteur et rétabli aprés une réinitialisa-
tion de l'appareil.

Les télégrammes cycliques sur cet objet avec une polarité de télégramme
identique (MARCHE -> MARCHE, ARRET -> ARRET) n'entrainent aucune ré-
action.

Fonctionne- Message de court-circuit / de surcharge

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D<—| 9 Réinit. court-circ./surcharge Sorties de valve - 1 bit 1015 K, E, - (L)
Entrée 1

Description Objet d'entrée 1 bit pour la réinitialisation centrale de tous les messages de

court-circuit / de surcharge des sorties de valves. La polarité du télégramme
est préréglée : « 0 » = Aucune réaction, « 1 » = Réinitialiser tous les mes-
sages.

Les messages de court-circuit / de surcharge peuvent étre réinitialisés via I'ob-
jet uniquement si le cycle de contrble (temps d'attente et durée du cycle de
test) des sorties de valves concernées est terminé.

Fonctionne- Retour d’'infos global d'état

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 10 Retour d’infos global d'état Sorties de valve - 4 oc- 27001 K, -, (T),
Sortie tets (L)?

Description Objet de sortie 4 octets pour le retour d'infos d'état global de toutes les sorties

de valves. Dans le retour d'infos global, les états des valves sont regroupés
dans un seul télégramme. L'objet contient les informations de retour d'informa-
tions orientées bit. L'objet est lisible en tant qu'objet activement émetteur ou
peut étre lu de maniére passive (en fonction des paramétres).

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniére valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.

2: Les balises de communication sont marquées automatiquement en fonction du paramétrage.
Balise « T » en cas d'objet de notification actif ; balise « L » en cas d'objet d'état passif.
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Fonctionne- Activer / désactiver le mode service
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 12 Activer / désactiver Mode service - En- 2 bit 2 001 K, E, - (L)
trée 1
Description Objet d'entrée 2 bits pour I'activation et la désactivation du mode service. Le

bit 1 du télégramme active le mode service avec la valeur « 1 ». Les sorties de
valves affectées sont alors verrouillées dans I'état prédéfini par le bit 0 (« 0 » =
fermée / « 1 » = ouverte). Le sens d'action configuré de la valve est ainsi pris
en compte. La valeur « 0 » dans le bit 1 désactive a nouveau le mode service.
0x = mode service désactivé

10 = mode service activé, valves fermées

11 = mode service activé, valves ouvertes

Fonctionne- Etat mode service

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 13 Etat actif / inactif Mode service - 1bit 1002 K, -T,L
Sortie

Description Objet de sortie 1 bit pour le message d'état concernant I'activation ou non du

mode service. La polarité du télégramme est préréglée :

« 0 » = mode service inactif, « 1 » = mode service actif.

La valeur d'objet n'est pas envoyée automatiquement aprés une réinitialisation
de l'appareil (opération de programmation ETS, retour de la tension de bus /
secteur).

Fonctionne- Commande manuelle

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 14 Blocage Commande ma- 1bit 1003 KE,- (L)
nuelle - Entrée

Description Objet d'entrée 1 bit pour le blocage des touches de la commande manuelle

sur l'appareillage. La polarité est paramétrable.

Fonctionne- Commande manuelle

ment:

Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise

D‘-I 15 Etat Commande ma- 1bit 1002 K,-T,L
nuelle - Sortie

Description Objet de sortie 1 bit pour la transmission de I'état de la commande manuelle.

L'objet est « 0 » lorsque la commande manuelle est désactivée (fonctionne-
ment bus). L'objet est « 1 » lorsque la commande manuelle est active. L'affi-
chage temporaire ou permanent de la commande manuelle en tant qu'infor-
mation d'état est paramétrable.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.
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4.2.3.2 Objets pour les sorties de valves

Fonctionne- Spécification de paramétre

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 58 Parameétre Sortie de valve X - 1 bit 1001 K, E, - (L)
120, Entrée (X =1...6) 1
170,
220,
270
Description Objet d'entrée 1 bit pour le préréglage d'un paramétre commutant, par ex. d'un

thermostat d'ambiance KNX. La polarité du télégramme est préréglée : « 0 » =
fermer la valve, « 1 » = ouvrir la valve. Le sens d'action paramétré de la valve
est pris en compte lors du pilotage électrique de la valve.

Cet objet n'est disponible que pour les sorties de valves configurées dans
I'ETS au format de données des parameétres « commutant (1 bit) ».

Fonctionne- Spécification de paramétre

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I %] Paramétre Sortie de valve X- 1 o0c- 5001 K, E, - (L)
121, Entrée (X=1...6) tets 1
171,
221,
271
Description Objet d'entrée 1 octet pour le préréglage d'un paramétre constant, par ex. d'un

thermostat d'ambiance KNX (0...100 % -> 0...255). Cet objet n'est disponible
que pour les sorties de valves configurées dans I'ETS au format de données
des parameétres « constant (1 octet) avec modulation de largeur d'impulsion
(MLI) » ou « constant (1 octet) avec valeur limite de paramétre ». Pour le for-
mat de parameétre « constant (1 octet) avec modulation de largeur d'impulsion
(MLI) », la valeur du télégramme est convertie par I'actionneur en un signal de
commutation a modulation de largeur d'impulsion équivalent au niveau des
sorties de valves. Le comportement d'actionnement est constamment adapté
par l'actionneur en fonction du parameétre recu. La durée de cycle peut étre
configurée dans I'ETS. En tenant compte du sens d'action paramétré de la
valve, la sortie est alimentée ou non en fonction de la position devant étre
adoptée par la valve. Le comportement d'actionnement est automatiquement
inversé dans le cas d'un entrainement ouvert sans tension.

Pour le format de paramétres « constant (1 octet) avec valeur limite de para-
métre », le parametre constant regu est converti en un signal de sortie com-
mutant en fonction d'une valeur limite paramétrée. Le servomoteur s'ouvre
lorsque le paramétre atteint ou dépasse la valeur limite. Pour éviter une fer-
meture et une ouverture constantes du servomoteur en cas de parameétres
proches de la valeur limite, une hystérésis doit également étre mesurée. Le
servomoteur se ferme alors dés que le paramétre passe sous la valeur limite,
moins I'hystérésis paramétrée. La conversion du signal d'entrée constant en
un parametre commutant s'effectue dans l'appareil. Lors du traitement, I'ac-
tionneur analyse le paramétre converti comme un parameétre 1 bit regu. Il
transmet I'état directement a la sortie correspondante en tenant compte du
sens d'action paramétré de la valve.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.
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Fonctionne- Etat de la valve
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I % Ret. d'infos param. de valve  Sortie de valve X - 1 bit 1 001 K, - T,L!
122, Sortie (X = 16)
172,
222,
272
Description Objet de sortie 1 bit pour le retour d'informations du paramétre commutant ac-

tif d'une sortie de valve. La polarité du télégramme est préréglée : « 0 » =
valve fermée, « 1 » = valve ouverte.

Cet objet n'est disponible que pour les sorties de valves configurées dans
I'ETS au format de données des paramétres « commutant (1 octet) » ou

« constant (1 octet) avec valeur limite de paramétre ».

Pour de telles sorties de parametres, il est également possible qu'un para-
métre constant (MLI a la sortie) soit actif (par ex. aprés le retour de la tension
de bus / secteur ou par position forcée et mode d'urgence ou commande ma-
nuelle). Dans ce cas, I'objet d'état signale un « 0 » si le paramétre est égal a
« 0 % ». L'objet renvoie un « 1 » si le paramétre réglé est égal a « 1...100 % ».
L'objet envoie I'état actuel aprés le retour de la tension de bus et aprés une
opération de programmation ETS, le cas échéant, aprés écoulement de la
temporisation d'envoi (paramétrable).

Fonctionne- Etat de la valve

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I gg Ret. d'infos param. de valve  Sortie de valve X- 1o0c- 5001 K,- T,L
123, Sortie (X =1...6) tets
173,
223,
273
Description Objet de sortie 1 octet pour le retour d'informations du paramétre constant ac-

tif d'une sortie de valve (0...100 % -> 0...255).

Cet objet n'est disponible que pour les sorties de valves configurées dans
I'ETS au format de données des paramétres « constant (1 octet) avec modula-
tion de largeur d'impulsion (MLI) ».

L'objet envoie I'état actuel aprés le retour de la tension de bus et aprés une
opération de programmation ETS, le cas échéant, aprés écoulement de la
temporisation d'envoi (paramétrable).

1: Les balises de communication sont marquées automatiquement en fonction du paramétrage.
Balise « T » en cas d'objet de notification actif ; balise « L » en cas d'objet d'état passif.
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Fonctionne- Position forcée de valve
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 52’ Position forcée Sortie de valve X - 1 bit 1003 K, E, - (L)
124, Entrée (X =1...6) 1
174,
224,
274
Description Objet d'entrée 1 bit pour I'activation et la désactivation d'une position forcée.

La polarité de télégramme peut étre configurée.

Les actualisations de I'objet de « Position forcée active » a « Position forcée
active » ou de « Position forcée inactive » a « Position forcée inactive » n'en-
trainent aucune réaction. L'état préréglé via I'objet position forcée est enregis-
tré dans l'appareil en cas de défaillance de la tension de bus et rétabli auto-
matiquement aprés le retour de la tension de bus et/ou secteur.

Fonctionne- Surveillance de paramétres

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I %g Panne du parameétre Sortie de valve X - 1bit 1005 K,-T,L
125, Sortie (X =1...6)
175,
225,
275
Description Objet de sortie 1 bit pour la signalisation d'un paramétre défaillant (aucun télé-

gramme de parameétre n'a été recu pendant la durée de surveillance en cas de
surveillance des paramétres active). La polarité de télégramme peut étre
configurée.

L'objet « Défaut de paramétre » n'envoie pas automatiquement I'état immédia-
tement aprés une opération de programmation ETS ou le retour de la tension
de bus. Un paramétre défaillant doit d'abord étre a nouveau détecté (écoule-
ment de la durée de surveillance sans télégramme de paramétre), de maniére
a pouvoir envoyer la valeur d'objet. C'est également le cas lors du rétablisse-
ment d'un mode d'urgence enregistré apres une réinitialisation de I'appareil.

Fonctionne- Limitation de paramétre

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I %g’ Limitation de parameétre Sortie de valve X - 1 bit 1002 K, E, -, (L)’
126, Entrée (X =1...6)
176,
226,
276
Description Objet d'entrée 1 bit pour I'activation et la désactivation en fonction des besoins

d'une limitation de paramétre. La polarité du télégramme est préréglée :

« 0 » = limitation de paramétres inactive /

« 1 » = limitation de paramétres active. Les actualisations de I'objet de « 1 »
vers « 1 » ou de « 0 » vers « 0 » n'entrainent aucune réaction.

Si besoin est, cet objet n'est disponible que pour les sorties de valves configu-
rées dans I'ETS au format de données des parameétres « constant (1 octet)
avec modulation de largeur d'impulsion (MLI) ».

Une activation de la limitation de parameétres par l'actionneur est possible
aprés le retour de la tension de bus ou aprés une opération de programmation
ETS. L'état de la limitation de paramétres n'est alors pas suivi automatique-
ment dans I'objet de communication.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.
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Fonctionne- Ringage des valves
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 5; Rincage des valves Sortie de valve X - 1 bit 1003 K, E, -, (L)’
127, démarrage Entrée (X =1...6)
177, Ringage valves
227, démarrage/arrét
Description Objet d'entrée 1 bit pour le démarrage et I'arrét d'un ringage de valve. Cet ob-

jet permet également d'activer un ringage des valves en fonction du temps ou
des événements. |l est également possible, par ex., de monter en cascade
plusieurs actionneurs de chauffage interconnectés, de sorte que ces derniers
exécutent un ringage simultané des valves (liaisons entre les objets d'état indi-
viduels et les objets d'entrée du ringage des valves).

La polarité du télégramme est paramétrable. En option, il est possible d'éviter
un arrét via l'objet.

La durée d'un ringage cyclique des valve est redémarrée dés qu'un ringage
des valves démarré en externe est arrété par le biais d'un télégramme d'arrét
ou aprés écoulement de la durée de ringage. Les actualisations de l'objet de
« Marche » vers « Marche » ou d'« arrét » vers « arrét » sont ignorées. Par
conséquent, la durée d'un ringage des valves en cours ou la durée de cycle
d'un ringage cyclique des valves n'est pas redémarrée.

Fonctionne- Ringage des valves

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I 28, Ringage des valves état Sortie de valve X- 1bit 1002 K,-, T,L
12’8, Sortie (X = 16)
178,
228,
278
Description Objet de sortie 1 bit pour le retour d'informations d'état d'un ringage des

valves. La polarité du télégramme est

préréglée : « 0 » = Ringage des valves INACTIF,

« 1 » = Rincage des valves ACTIF.

L'objet envoie I'état actuel sans temporisation aprés une opération de pro-
grammation ETS et aprés le retour de la tension de bus et secteur.

Fonctionne- Identification de surcharge / de court-circuit

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D<—| %3’ Message court- Sortie de valve X - 1 bit 1005 K, -TL
129, circ./surcharge Sortie (X =1...6)
179,
229,
279
Description Objet de sortie 1 bit pour la signalisation d'une surcharge ou d'un court-circuit
détecté(e) sur la sortie de valve concernée. La polarité du télégramme est pa-
ramétrable.

L'objet envoie toujours I'état actuel de maniére temporisée apres le retour de
la tension de bus et aprés une opération de programmation ETS en cas de
configuration d'une temporisation apres le retour de la tension de bus sur la
page de parameétres « Généralités ».

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.
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Fonctionne- Etat de valve combiné
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I gg Ret. d'infos état valve combi  Sortie de valve X - 1 o0c- ---1 K,-, T,L2
130, Sortie (X=1...6) tets
180,
230,
280
Description Objet de sortie 1 octet pour le retour d'informations combiné de diverses infor-

mations d'état d'une sortie de valve. Le codage bit est défini comme suit :

Bit O : état de parameétre (« 0 » = ARRET, 0 % / « 1 » = MARCHE,

« 1...100 % »)

Bit 1 : court-circuit (« 0 » = pas de court-circuit / « 1 » = court-circuit)

Bit 2 : surcharge (« 0 » = pas de surcharge / « 1 » = surcharge)

Bit 3 : rincage de valve (« 0 » = aucun ringage de valve / « 1 » =ringage de
valve activé)

Bit 4 : mode service (« 0 » = aucun mode service / « 1 » = mode service acti-
vé)

Bit 5 : commande manuelle (« 0 » = aucune comm. manuelle / (« 1 » = comm.
manuelle activée)

Bit 6 : position forcée (« 0 » = aucune pos. forcée / « 1 » = pos. forcée active)
Bit 7 : non attribué (toujours « 0 »)

L'objet envoie I'état actuel aprés le retour de la tension de bus et aprés une
opération de programmation ETS, le cas échéant, aprés écoulement de la
temporisation d'envoi (paramétrable).

Fonctionne- Compteur d'heures de fonctionnement

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I g] Valeur limite/valeur de Sortie de valve X - 2 oc- 7 007 K, E, -, (L)
131, démarrage Compteur Entrée (X=1...6) tets 4
181, d'heures de fonct. 3
231,
281
Description Objet d'entrée 2 octets pour la spécification externe d'une valeur limite/valeur

de démarrage du compteur d'heures de fonctionnement d'une sortie de valve.
Plage de valeurs : 0...65535

Fonctionne- Compteur d'heures de fonctionnement

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D<—| g% Réinit. compt. heures fonct. Sortie de valve X - 1 bit 1015 K, E, - (L)
132, Entrée (X =1...6) 4
182,
232,
282
Description Objet d'entrée 1 bit pour la réinitialisation du compteur d'heures de fonctionne-

ment d'une sortie de valve (« 1 » = Redémarrage, « 0 » = Aucune réaction).

1: Type DP non standardisé.

2: Les balises de communication sont marquées automatiquement en fonction du paramétrage.
Balise « T » en cas d'objet de notification actif ; balise « L » en cas d'objet d'état passif.

3: Objet de valeur limite ou objet de valeur de départ en fonction du type de compteur
paramétré du compteur d'heures de fonctionnement.

4: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.
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Fonctionne- Compteur d'heures de fonctionnement
ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I gg Valeur du compteur d'heures  Sortie de valve X - 2 oc- 7 007 K,-, T, (L)
133, de fonctionnement Sortie (X=1...6) tets 1
183,
233,
283
Description Objet de sortie 2 octets pour la transmission ou la lecture de I'état actuel du

compteur d'heures de fonctionnement d'une sortie de valve.

La valeur de I'objet de communication n'est pas perdue en cas de défaillance
de la tension de bus et est envoyée activement au bus apreés le retour de la
tension de bus ou aprés une opération de programmation ETS. A I'état de li-
vraison, la valeur est « 0 ».

Fonctionne- Compteur d'heures de fonctionnement

ment:
Objekt Fonctionnement Nom Type DPT Balise
D‘-I gj Ecoul. compt. heures fonct. Sortie de valve X - 1bit 1002 K,-, T, (L)
134, Sortie (X=1...6) 1
184,
234,
284
Description Objet de sortie 1 bit pour signaler que le compteur d'heures de fonctionnement

est écoulé (compteur de sens avant = valeur limite atteinte/compteur de sens
arriére = valeur « 0 » atteinte). En cas de message, la valeur d'objet est en-
voyée activement au bus (« 1 » = signalisation active/« 0 » = signalisation in-
active).

La valeur de I'objet de communication n'est pas perdue en cas de réinitialisa-
tion de I'appareil et est envoyée activement au bus aprés le retour de la ten-
sion de bus ou aprés une opération de programmation ETS.

1: Pour la lecture, la balise L doit étre marquée. La derniere valeur écrite dans I'objet via le bus
lue.
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4.2.4 Description fonction
4.2.4.1 Description fonction intercanaux

4.2.4.1.1 Configuration de paramétre

Pour simplifier la configuration, toutes les sorties de valves peuvent étre affectées aux mémes
paramétres et donc étre paramétrées de maniére identique dans I'ETS. Le paramétre « Ré-
glage des paramétres des sorties » sur la page de paramétres « Généralités » définit, si chaque
sortie de valve de I'appareil peut étre paramétrée individuellement, ou si toutes les sorties
doivent étre configurées par les mémes paramétres.

Avec le réglage « Toutes les sorties identiques », le nombre de paramétres dans I'ETS est ré-
duit. Les paramétres visibles sont alors automatiquement utilisés pour toutes les sorties de
valves. Seuls les objets de communication peuvent alors étre congus séparément pour les sor-
ties. Ce réglage doit par exemple étre sélectionné lorsque tous les servomoteurs doivent se
comporter de la méme maniére et qu'ils doivent étre commandés uniquement par différentes
adresses de groupes (par ex. dans des complexes de bureaux ou des chambres d'hétels).
Avec le réglage de paramétre « Chaque sortie individuellement », chaque sortie de valve pos-
séde sa propre page de paramétres dans I'ETS.

Réf. MTN6730-0001 Page 36 de 146



Schneider Logiciel « Commutation PWM 2068 / 1.0 »

& Electric Description fonction

4.2.4.1.2 Priorités

L'actionneur de chauffage distingue différentes fonctions et différents événements qui
concernent globalement tous ou certains entrainements de valves affectés ou qui ne sont effec-
tifs que pour certaines sorties. Une commande des priorités est nécessaire du fait que ces fonc-
tions et événements ne peuvent étre exécutés simultanément. Chaque fonction globale ou
orientée sortie et chaque événement posséde une priorité. La fonction ou I'événement ayant la
priorité la plus élevée est prioritaire par rapport aux fonctions et aux événements ayant une
priorité plus basse.

Les priorités suivantes sont définies...

- Court-circuit / surcharge (priorité la plus élevée)

- Commande manuelle

- Comportement apres programmation ETS

- Comportement en cas de défaillance de la tension de bus / aprés le retour de la tension de
bus ou de la tension secteur

- Mode service

- Ringcage des valves

- Position forcée

- Limitation de paramétre

- Mode d'urgence (par surveillance cyclique du paramétre)

- Mode normal (pilotage par télégrammes de parameétres)

i/ Le comportement aprés une opération de programmation ETS est exécuté uniquement en
cas de modifications dans la configuration de I'appareil. En cas de téléchargement d'appli-
cation uniquement, avec une conception qui se trouve dans l'actionneur, ce dernier exé-
cute le comportement aprés le retour de la tension de bus.

En cas de commande manuelle et en mode service, un parameétre définit séparément le com-
portement respectif des sorties de valves a la fin de ces fonctions. L'actionneur de chauffage
exécute le comportement paramétré uniquement si aucune fonction ayant une priorité moindre
n'est active au moment de l'autorisation. Si une fonction subordonnée est active (par ex. posi-
tion forcée), I'actionneur exécute a nouveau le comportement de cette fonction.
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[i] Exception : une fonction ayant une priorité plus élevée (par ex. commande manuelle) est
active. Auparavant, une fonction ayant une priorité moindre (par ex. mode service) était ac-
tive. Cette fonction est désactivée tandis que la fonction supérieure reste active. A la fin de
la fonction ayant une priorité plus élevée, I'état des sorties doit étre suivi. L'actionneur éva-
lue alors le paramétre de la fonction inférieure et controle le préréglage ou le paramétre du
comportement a cet endroit. L'actionneur exécute ensuite le spécification de parameétre de
la fonction inférieure. Si cette fonction est également préréglée ou paramétrée pour le suivi,
I'actionneur passe une nouvelle fois au niveau inférieur et évalue le comportement qui y est
configuré.

Exemple 1 : le mode service est actif (valve complétement ouverte / paramétre 100 %). En
dernier lieu, une valeur de 10 % a été préréglée par le télégramme de parameétres (mode
normal). Aucune autre fonction n'est active. Le mode service est paramétré de sorte qu'a la
fin de cette fonction, I'état de la sortie doit étre suivi.

La commande manuelle permanente est alors activée. L'actionneur reprend le paramétre
de la commande manuelle (par ex. 50 %). Tandis que la commande manuelle est active le
mode service est désactivé via le KNX. L'actionneur reste en commande manuelle jusqu'a
ce que cette derniére soit terminé via le clavier. Etant donné qu'aucune fonction inférieure
n'est encore active, I'actionneur de chauffage évalue le paramétre « Comportement a la fin
de la commande manuelle permanente en cas de fonctionnement sur bus ». Comme ce
parameétre est réglé sur « Suivre toutes les sorties », l'actionneur évalue désormais le para-
métre a suivre. Pour ce faire, il contrdle le préréglage du comportement a la fin du mode
service. Ici également, I'état doit étre suivi. L'actionneur évalue donc les autres fonctions in-
férieures. Comme aucune autre fonction n'était et n'est active, 'actionneur régle la derniére
spécification de paramétre a la sortie de valve par le biais d'un télégramme KNX (ici 10 %).

Exemple 2 : le mode service est actif (valve complétement ouverte / paramétre 100 %). En
dernier lieu, une valeur de 10 % a été préréglée par le télégramme de parameétres (mode
normal). Aucune autre fonction n'est active. Le mode service est paramétré de sorte qu'a la
fin de cette fonction, aucun changement ne doit étre effectué.

La commande manuelle permanente est alors activée. L'actionneur reprend le paramétre
de la commande manuelle (par ex. 50 %). Tandis que la commande manuelle est active le
mode service est désactivé via le KNX. L'actionneur reste en commande manuelle jusqu'a
ce que cette derniére soit terminé via le clavier. Etant donné qu'aucune fonction inférieure
n'est encore active, I'actionneur de chauffage évalue le parameétre « Comportement a la fin
de la commande manuelle permanente en cas de fonctionnement sur bus ». Comme ce
parameétre est réglé sur « Suivre toutes les sorties », I'actionneur évalue désormais le para-
métre a suivre. Pour ce faire, il contrdle le préréglage du comportement a la fin du mode
service. Le paramétrage indique qu'aucun changement ne doit avoir lieu. L'actionneur de
chauffage reprend alors le paramétre (ici 100 %) du mode service pour la sortie de valve
concernée et le régle a la sortie. Dans ce cas, I'actionneur n'évalue aucune autre fonction
inférieure.
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4.2.4.1.3 Commande manuelle

L'appareil dispose d'une commande manuelle électronique pour toutes les sorties de valves. Un
clavier doté de 4 touches de fonction et de 3 LED d'état situé sur I'avant de I'appareil permet de
régler les modes de service de l'appareil suivants...

- Fonctionnement sur bus : commande via thermostat d'ambiance, touches sensorielles ou
d'autres appareils de bus,

- Mode manuel temporaire : commande manuelle sur place a I'aide du clavier, retour auto-
matique au fonctionnement sur bus,

- Mode manuel permanent : commande manuelle exclusivement au niveau de I'appareil (par
ex. mode Chantier, phase de mise en service).

Le chapitre « Utilisation » donne une description détaillée de la commande des touches de
fonction, du pilotage des sorties de valves et de I'affichage de I'état. Les paragraphes suivants
décrivent plus précisément le paramétrage, le retour d'informations d'état, le blocage par la
commande de bus et le comportement en cas de changement avec d'autres fonctions de I'ap-
pareil lors de I'activation et la désactivation de la commande manuelle.

La commande manuelle est possible uniquement lorsque I'alimentation en tension secteur ou
de bus de l'appareil est activée. A I'état de livraison, la commande manuelle est entierement au-
torisée. Dans cet état non programme, toutes les sorties peuvent étre pilotées grace a la com-
mande manuelle, ce qui permet un contrdle fonctionnel rapide des entrainements de valves rac-
cordés (par exemple sur un chantier de construction).

Aprés la premiére mise en service de l'actionneur par I'ETS, la commande manuelle peut étre
autorisée ou verrouillée séparément pour les différents états de fonctionnement. La commande
manuelle peut ainsi étre verrouillée en fonctionnement sur bus (si la tension de bus est appli-
quée). Le blocage total de la commande manuelle n'est également possible qu'en cas de dé-
faillance de la tension de bus. Par conséquent, le mode manuel peut étre verrouillé entierement
lorsque le blocage de bus mais aussi le blocage de défaillance du bus sont actifs.

Autoriser la commande manuelle

Les paramétres « Commande manuelle en cas de défaillance de la tension de bus » et « Com-
mande manuelle en cas de fonctionnement sur bus » de la page de paramétres « Commande
manuelle » autorisent le mode manuel pour les différents états de fonctionnement ou le ver-
rouillent.

= Régler le paramétre « Commande manuelle en cas de défaillance de la tension de bus »
sur « autorisé ».

La commande manuelle est en principe autorisée dans I'ETS si la tension de bus est
désactivée. Ce réglage correspond a la livraison d'usine.

m  Régler le paramétre « Commande manuelle en cas de défaillance de la tension de bus »
sur « verrouillé ».

La commande manuelle est entiérement verrouillée lorsque la tension de bus est désacti-
vée. Etant donné que, dans cet état, toute commande de bus est impossible, les sorties de
I'actionneur ne peuvent plus étre pilotées.

= Régler le paramétre « Commande manuelle en cas de fonctionnement sur bus » sur « au-
torisé ».

La commande manuelle est en principe autorisée dans I'ETS si la tension de bus est appli-
quée. Les sorties de I'actionneur peuvent étre pilotées par le bus ou par la commande ma-
nuelle. Ce réglage correspond a la livraison d'usine.

m  Régler le paramétre « Commande manuelle en cas de fonctionnement sur bus » sur « ver-
rouillé ».
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La commande manuelle est entiérement verrouillée lorsque la tension de bus est appli-
quée. Dans cette configuration, les sorties de I'actionneur peuvent exclusivement étre pilo-
tées par une commande de bus.

Régler la fonction de blocage de la commande manuelle

La commande manuelle peut étre verrouillée séparément par le bus - méme pendant une com-
mande manuelle activée. Dés que I'objet de blocage regoit un télégramme de blocage lorsque
la fonction de blocage est autorisée, I'actionneur met immédiatement fin a une commande ma-
nuelle activée, le cas échéant, et verrouille les touches de fonction situées a I'avant de I'appa-
reil. La polarité du télégramme de I'objet de blocage est paramétrable.

La commande manuelle en cas de fonctionnement sur bus doit étre autorisée.

m  Régler le paramétre « Fonction de blocage ? » de la page de paramétres « Commande
manuelle » sur « Oui ».

La fonction de blocage de la commande manuelle est autorisée et I'objet de blocage appa-
rait.

= Paramétrer la polarité de télégramme souhaitée avec le parameétre « Polarité de I'objet de
blocage ».

[i] Avec la polarité « 0 = verrouillé ; 1 = autorisé », la fonction de blocage est activée immédia-
tement (valeur d'objet = « 0 ») aprés un retour de la tension de bus/secteur ou une opéra-
tion de programmation ETS. Dans ce cas, un télégramme d'autorisation « 1 » doit ensuite
étre envoyé a l'objet de blocage pour activer la commande manuelle.

[i] En cas de défaillance de la tension de bus, le blocage par I'objet de blocage est toujours in-
actif (la commande manuelle est alors soit autorisée, soit entierement verrouillée, en fonc-
tion du paramétrage). Aprées le retour de la tension de bus et secteur, tout blocage actif au
préalable reste inactif si la polarité de I'objet de blocage n'est pas inversée. En cas de dé-
faillance et de réactivation de la tension de bus uniquement (tension secteur appliquée
sans interruption), le blocage reste activé.

[i] Siun blocage met fin & une commande manuelle active, I'actionneur envoie également un
message d'état « Commande manuelle inactive » au bus, si le message d'état est autorisé.

Régler le message d'état de la commande manuelle

L'actionneur peut envoyer un message d'état au bus par un objet séparé, lorsque la commande
manuelle est activée ou désactivée. Le télégramme d'état peut uniquement étre envoyé sila
tension de bus est appliquée. La polarité du message d'état est paramétrable.

La commande manuelle en cas de fonctionnement sur bus doit étre autorisée.

m  Régler le paramétre « Envoyer état ? » de la page de paramétres « Commande manuelle »
sur « Oui ».

Le message d'état de la commande manuelle est autorisé et I'objet d'état apparait.

= Définir pour le paramétre « Fonction et polarité de I'objet d'état », si le télégramme d'état
doit passer sur « 1 » de maniére générale lorsque la commande manuelle est activée ou
uniquement lorsque la commande manuelle permanente est activée.

L'objet d'état est toujours « 0 » lorsque la commande manuelle est désactivée.
L'état n'est pas envoyé automatiquement apres le retour de la tension de bus / secteur.

Si un blocage met fin a une commande manuelle active, I'actionneur envoie également un
message d'état « Commande manuelle inactive » au bus.

=) ] =
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Régler le comportement au début et a la fin de la commande manuelle

La commande manuelle différencie le mode manuel courte durée et le mode manuel perma-
nent. En fonction de ces modes de service, le comportement est différent, spécialement a la fin
de la commande manuelle. Il est essentiel de noter que la commande de bus est toujours ver-
rouillée lorsque le mode manuel est active, la commande manuelle possédant une priorité plus
élevée (voir page 37-38).

Comportement au début de la commande manuelle :

Le comportement au début de la commande manuelle est différent pour le mode manuel courte
durée ou permanent. Lors de I'activation du mode manuel courte durée, les derniers états des
sorties réglés restent actifs dans un premier temps. Pour les sorties de valves ouvertes, la mo-
dulation de largeur d'impulsion n'est pas adaptée a la valeur prédéfinie de la commande ma-
nuelle. Ceci ne se produit que lorsque les valves sont d'abord fermées a la suite d'une com-
mande manuelle courte durée avant d'étre ré-ouvertes. Apres l'activation du mode manuel per-
manent, les derniers états des sorties réglés restent également activés dans un premier temps.
Pour les sorties de valves ouvertes, la modulation de largeur d'impulsion est toutefois adaptée
automatiquement a la valeur prédéfinie de la commande manuelle.

Comportement a la fin de la commande manuelle :

Le comportement a la fin de la commande manuelle est différencié pour le mode manuel courte
durée et pour le mode manuel permanent.

Le mode de commande manuelle courte durée s'arréte automatiquement dés que la derniere
sortie a été sélectionnée et que la touche de sélection < a été pressée une nouvelle fois. Si le
mode manuel temporaire est désactivé, I'état réglé pour toutes les sorties par la commande ma-
nuelle n'est pas modifié. Cependant, si une fonction dotée d'une priorité plus élevée que le fonc-
tionnement normal (par ex. position forcée, mode service) a été activée pour les sorties de
valves par le bus avant ou pendant la commande manuelle, I'actionneur exécute la fonction
ayant la priorité la plus élevée pour les sorties concernées.

Le mode de commande manuelle permanent est désactivé si la touche de sélection <\ est
pressée pendant plus de 5 s. En fonction du paramétrage de I'actionneur dans I'ETS, les sorties
sont réglées sur I'état réglé en dernier par la commande manuelle ou suivi en interne (par ex.
position forcée, mode service) en cas de désactivation du mode manuel permanent. Le para-
meétre « comportement a la fin de la commande manuelle permanente en cas de fonctionne-
ment sur bus » détermine alors la réaction.

m  Régler le paramétre « Comportement a la fin de la commande manuelle permanente en
cas de fonctionnement sur bus » sur « aucun changement ».

Aprées la fin de la commande manuelle permanente, I'état momentané de toutes les sorties
de valves reste inchangé. Cependant, si une fonction dotée d'une priorité moindre que la
commande manuelle (par ex. position forcée, mode service) a été activée avant ou pen-
dant la commande manuelle, I'actionneur régle la réaction définie pour cette fonction pour
les sorties de valves concernées.

= Régler le paramétre « Comportement a la fin de la commande manuelle permanente en
cas de fonctionnement sur bus » sur « suivre les sorties ».

Lorsque la commande manuelle permanente est active, tous les télégrammes entrants et
les modifications d'état sont suivis en interne. A la fin de la commande manuelle, les sorties
de valves sont réglées conformément a I'ordre recu en dernier ou a la fonction ayant une
priorité moindre activée en dernier.

i/ Le comportement a la fin de la commande manuelle permanente est défini sur « Aucun
changement » lorsque la tension de bus n'est pas appliquée (par ex. utilisation sur chantier
de construction).

Les processus de commande déclenchés pendant la commande manuelle sont envoyés
au bus par les objets de retour d'informations, s'ils sont autorisés et activement émetteurs.

i/ Une opération de programmation ETS met toujours fin @ un mode de commande manuelle
activé. Le comportement paramétré ou déterminé n'est alors pas exécuté a la fin de la
commande manuelle. Au lieu de cela, I'actionneur exécute le comportement paramétré
aprés une opération de programmation ETS.

=

Réf. MTN6730-0001 Page 41 de 146



Schneider Logiciel « Commutation PWM 2068 / 1.0 »

& Electric Description fonction

Régler le comportement de la commande manuelle en cas de retour de la tension de bus

En option, une commande manuelle active, courte durée ou permanente, peut étre terminée ou
non en cas de défaillance de la tension de bus. En principe : si I'alimentation en tension secteur
n'est pas activée, une commande manuelle est possible lorsque la tension de bus est présente
(les sorties de valves peuvent alors étre commandées uniquement si l'alimentation en tension
des valves est disponible). Dans ce cas, si la tension de bus est désactivée, I'actionneur ter-
mine toujours la commande manuelle puisque les circuits électroniques des appareils ne sont
plus alimentés en tension. Lors du retour de la tension de bus (alimentation en tension secteur
désactivée), la commande manuelle est toujours désactivée.

m  Régler le paramétre « Comportement de la commande manuelle en cas de retour de la
tension de bus » sur « Terminer la commande manuelle ».

Lors du retour de la tension de bus, une commande manuelle active en raison de la pré-
sence de l'alimentation en tension secteur, est terminée. Ainsi, il est par ex. possible de
désactiver simultanément la commande manuelle via une réinitialisation du bus dans le cas
de plusieurs actionneurs avec un parameétrage identique.

= Régler le paramétre « Comportement de la commande manuelle en cas de retour de la
tension de bus » sur « Ne pas terminer la commande manuelle ».

Lors du retour de la tension de bus, une commande manuelle active en raison de la pré-
sence de l'alimentation en tension secteur, n'est pas toujours terminée.

Régler le blocage de la commande de bus

Les sorties de valves individuelles peuvent étre bloquées sur place pendant une commande
manuelle permanente, de sorte que les sorties bloquées ne peuvent plus étre pilotées par des
télégrammes de parameétres d'entrée ou des fonctions d'appareils ayant une priorité moindre.
Un blocage de la commande de bus est déclenché par une commande directe en mode manuel
permanent et signalé par le clignotement rapide de la LED d'état sur la face avant de I'appareil.
Les sorties verrouillées peuvent alors exclusivement étre pilotées dans la commande manuelle
permanente.

La commande manuelle en cas de fonctionnement sur bus doit étre autorisée.

= Régler le paramétre « Commande de bus des sorties individuelles verrouillable en cas de
fonctionnement sur bus ? » de la page de parameétres « Commande manuelle » sur
« Oui ».

La fonction de blocage de la commande de bus est autorisée et peut étre activée sur place.

= Régler le paramétre « Commande de bus des sorties individuelles verrouillable en cas de
fonctionnement sur bus ? » de la page de paramétres « Commande manuelle » sur
« Non ».

La fonction de blocage de la commande de bus est désactivee.

[i] Le blocage sur place permet de neutraliser d'autres fonctions de I'actionneur pouvant étre
activées par le bus (par ex. mode service ou fonction de blocage). En fonction du paramé-
trage de l'actionneur dans I'ETS, les sorties sont réglées sur I'état réglé en dernier ou suivi
en interne par la commande manuelle lorsque le blocage est autorisé et que le mode ma-
nuel permanent est ensuite désactivé.

[i] Un blocage de la commande de bus activé sur place n'est pas remis a zéro en cas de re-
tour de la tension de bus, si la tension secteur était appliquée sans interruption. Une dé-
faillance de la tension de bus et secteur ou une opération de programmation ETS désac-
tive toujours le blocage de la commande de bus.

Régler la durée de cycle et la MLI de la commande manuelle

En cas de commande manuelle, toutes les sorties de valves sont pilotées avec une modulation
de largeur d'impulsion (MLI) via la touche OPEN, indépendamment du format de données des
paramétres configuré (1 bit ou 1 octet). La valeur moyenne du signal de sortie résultant de la
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modulation de largeur d'impulsion configurée statiquement (en tenant compte de la durée de
cycle réglée) sert de mesure pour la position de valve moyenne de la valve réglable et constitue
ainsi une référence pour la température ambiante réglée lors de la commande manuelle. La du-
rée de cycle du signal MLI, a l'instar de la MLI en soi, peut étre configurée dans I'ETS sur la
page de paramétres « Commande manuelle ». Par conséquent, une commande manuelle per-
met d'utiliser sur place sur lI'appareil une durée de cycle différente que celle qui est utilisée
lorsque I'actionneur fonctionne en mode normal (pilotage via télégrammes KNX).

En cas d'ordre CLOSE, les valves sont toujours fermées entierement (0 %). En cas de fonction
de commande centrale de toutes les sorties de valves avec la touche ALL OP / CL, 'actionneur
pilote toujours les sorties de valves avec un signal permanent (0 % ou 100 %).

m  Configurer les paramétres « Durée de cycle en cas de commande manuelle » et « MLI en
cas de commande manuelle (5...100 %) » de la page de paramétres « Commande ma-
nuelle » sur les valeurs requises.

Pour les sorties de valves ouvertes, I'actionneur paramétre la modulation de largeur d'im-
pulsion (MLI) réglée sur la durée de cycle préréglée. En cas de mode manuel court durée,
ceci ne se produit qu'aprés avoir appuyé sur la touche OPEN. En cas de mode manuel per-
manent, I'actionneur régle la MLI immédiatement aprés I'activation de la commande ma-
nuelle pour les sorties de valves ouvertes.

En cas de commande manuelle, le sens d'action configuré de la valve (ouverte sans ten-
sion / fermée sans tension) est pris en compte lors du pilotage de la valve. Dans le cas de
valves fermées sans tension, la durée d'activation dérive directement de la MLI configurée
et de la durée du cycle.

Exemple : MLI = 30 %, durée de cycle = 10 minutes -> durée d'activation = 3 minutes, du-
rée de désactivation = 7 minutes.

Dans le cas de valves ouvertes sans tension, la durée d'activation est inversée. Exemple :
MLI = 30 %, durée de cycle = 10 minutes -> durée d'activation = 7 minutes, durée de
désactivation = 3 minutes.

i) A l'état de livraison, I'actionneur fonctionne avec une MLI de 50 % et une durée de cycle de
20 minutes.
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4.2.4.1.4 Mode service

Le mode service permet le verrouillage de toutes ou de certaines sorties de valves comman-
dées par bus en cas de maintenance ou d'installation. En cas de mode service actif, les servo-
moteurs peuvent étre amenés dans une position définie (complétement ouverts ou fermés) et
verrouillés contre une éventuelle commande par le biais de télégrammes de paramétres. Le
mode service et I'état de verrouillage sont déterminés par un télégramme de guidage forcé

2 bits selon KNX DPT 2.001.

Le premier bit (bit 0) de I'objet « Mode service - Activer / désactiver I'entrée » indique directe-
ment I'état de verrouillage. Le mode service est activé ou désactivé par le deuxieme bit (bit 1).
L'état de verrouillage dans le télégramme n'est évalué par l'actionneur que si le bit 1 indique le
mode service actif. Sinon, le bit 0 est ignoré.

[i] Les valves pilotées via le mode service s'ouvrent ou se ferment complétement de maniére
fixe. Aucune modulation de largeur d'impulsion n'est exécutée. Le sens d'action configuré
de la valve est pris en compte lors du pilotage électrique des sorties.

Bit1 |Bit0 |Fonctionnement

0 X Mode service non actif -> pilotage normal selon la régle de priorité
0 X Mode service non actif -> pilotage normal selon la régle de priorité
1 0 Mode service actif : fermer les valves

1 1 Mode service actif : ouvrir les valves

Codage bit du mode service

Un mode service influence les messages d'état des sorties de valves concernées. En fonction
du format de données des paramétres paramétré et si un mode service est actif, les paramétres
suivants sont considérés comme...

- commutant (1 bit) :
Valve fermée = ARRET
Valve ouverte = MARCHE
- constant (1 octet) avec modulation de largeur d'impulsion (MLI) :
Valve fermée = 0 %
Valve ouverte = 100 %
- constant (1 octet) avec valeur limite de paramétre :
Valve fermée = ARRET
Valve ouverte = MARCHE

[i] Le parameétre préréglé par un mode service actif est également pris en compte dans le cal-
cul d'un besoin de chaleur et du paramétre max. En outre, le mode service influence la
commande de pompe.

Le comportement des sorties de valves affectées peut étre paramétré a la fin du mode service.
De plus, un objet d'état 1 bit peut signaler si le mode service est actif ou non.

[i] Les actualisations de I'objet de « Mode service actif » & « Mode service actif » en conser-
vant I'état de valve forcé ou de « Mode service inactif » a « Mode service inactif » ne
montrent aucune réaction quant au comportement des sorties de valves. Le télégramme
d'état du mode service est néanmoins ré-envoyé lors de chaque actualisation.

[i] Les sorties de valves verrouillées via le mode service, peuvent également étre pilotées par
commande manuelle. A la fin d'une commande manuelle, I'actionneur exécute a nouveau
la réaction de service pour les sorties de valves concernées, si le mode service est tou-
jours actif a ce moment.
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Autoriser le mode service

Le mode service doit d'abord étre activé sur la page de paramétres « Généralités » pour pou-
voir étre activé et désactivé via le KNX lors du fonctionnement de I'actionneur.

Régler le paramétre « Utiliser le mode service ? » sur « Oui ».

Le mode service est autorisé. L'objet de communication « Mode service - Désactiver / acti-
ver I'entrée » devient visible. Les sorties de valves des pages de paramétres « Ax - Affecta-
tions » peuvent étre affectées.

Régler le parameétre « Utiliser le mode service ? » sur « Non ».

Le mode service est indisponible. Aucune sortie de valve ne peut étre affectée au mode
service dans I'ETS.

Affecter les sorties au mode service

Une affectation doit étre effectuée pour permettre au mode service d'influencer une sortie de
valve. Sur les pages de parameétres « Ax - Affectations », I'affectation au mode service peut étre
définie individuellement pour chaque sortie de valve.

Régler le paramétre « Affectation au mode service ? » sur « Oui ».

La sortie de valve correspondante est affectée au mode service. Le verrouillage est effec-
tué selon la valeur d'objet en cas de mode service actif.

Régler le paramétre « Affectation au mode service ? » sur « Non ».

La sortie de valve n'est pas affectée au mode service. L'activation et la désactivation de la
fonction de service n'influence pas la sortie.

Les affectations ne peuvent étre effectuées sur les pages de paramétres « Ax - Affecta-
tions » que si le mode service est autorisé sur la page de paramétres « Généralités ».

Définir le comportement a la fin du mode service

En cas de désactivation du mode service, les sorties de valves affectées sont a nouveau autori-
sées. Un pilotage de ces sorties est ensuite possible via des télégrammes de paramétres ou via
d'autres fonctions ayant une priorité moindre. Le paramétre « Comportement a la fin du mode
service » définit I'état adopté par les sorties de valves concernées apres l'autorisation.

[i] Ala fin du mode service, I'actionneur exécute le comportement paramétré uniquement si

aucune fonction ayant une priorité moindre n'est active au moment de I'autorisation. Si une
telle fonction est active (par ex. position forcée), I'actionneur I'exécute.

Régler le paramétre sur « aucun changement ».

Avec ce réglage, les sorties de valves affectées n'indiquent aucune réaction a la fin du
mode service. Elles restent dans le dernier état réglé, jusqu'a la conversion d'une nouvelle
spécification de parametre.

Régler le parameétre sur « Fermer completement toutes les sorties ».

Avec ce réglage, toutes les sorties de valves affectées se ferment complétement. Ici égale-
ment, les servomoteurs restent cet état, jusqu'a la conversion d'une nouvelle spécification
de parametre.

Régler le paramétre sur « Ouvrir complétement toutes les sorties ».

Avec ce réglage, toutes les sorties de valves affectées s'ouvrent complétement. Les servo-
moteurs restent cet état, jusqu'a la conversion d'une nouvelle spécification de paramétre.

Régler le paramétre sur « Suivre les états ».

Avec ce paramétrage, I'état de valve regu pendant la fonction de service ou préréglé avant
la fonction est suivi a la fin du mode service.
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Configurer la fonction d'état du mode service

Un mode service actif peut étre affiché en option par un objet d'état 1 bit. Un télégramme avec
la valeur « 1 » indique un mode service actif. Un télégramme avec la valeur « 0 » indique une
fonction de service désactivée.

L'objet de communication d'état est disponible dés que le mode service est autorisé dans I'ETS.

[i] En cas d'actualisations de I'objet d'entrée 2 bits de « Mode service actif » & « Mode service
actif » ou de « Mode service inactif » a « Mode service inactif », le télégramme d'état est
toujours ré-envoye.

[i] La valeur d'objet de la fonction d'état n'est pas envoyée automatiquement au bus aprés

une réinitialisation de I'appareil (opération de programmation ETS, retour de la tension de
bus / secteur).
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4.2.4.1.5 Retour d’infos global

Aprés des ordres centraux ou aprés le retour de la tension de bus/secteur, la quantité de télé-
grammes d'une ligne KNX est généralement élevée, car de nombreux appareils de bus en-
voient I'état de leurs objets de communication comme retour d'informations. Cet effet se produit
notamment en cas d'utilisation de visualisations. Le retour d'infos global peut étre utilisé pour
que la quantité de télégrammes reste faible lors de l'initialisation.

Dans le retour d'infos global, les états de toutes les sorties de valves sont regroupés en fonction
des bits (figure 5).
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Figure 5: Structure de I'objet du retour d'infos global

L'objet 4 octets du retour d'infos global comprend I'information d'état des 6 sorties de valves.
Chaque sortie de valve posséde alors un bit qui signale I'état (bit « S ») et un autre bit qui définit
le masquage (bit « M »). Les bits « S » correspondent aux états de valves logiques et sont soit
« 1 » (valve ouverte), soit « 0 » (valve fermée). Avec I'état « 1 », les bits « M » indiquent que la
sortie est disponible et donc, que le bit « S » correspondant peut étre évalué. L'état « 0 » dans
un bit « M » indique que l'actionneur ne posséde pas ce numéro de sortie. Dans ce cas, les bits
« S » correspondants sont également « 0 » en permanence, car il n'y a aucun état de valve.

L'actionneur de chauffage existant posséde 6 sorties. Ainsi, les valeurs d'objet suivantes
peuvent par exemple se présenter...

« 00 3F 00 xx », x = états de commutation

-> uniquement pour sorties de valve 1 et 2 ouvertes : « 00 3F 00 03 »

-> uniquement pour sorties de valve 1 et 3 ouvertes : « 00 3F 00 05 »

-> toutes les sorties de valve ouvertes : « 00 3F 00 3F »

L'état des bits « S » dans le retour d'infos global dépend du paramétre actif de la sortie de
valve. Les parameétres constants sont convertis en un état 1 bit :

0% ->«0»/«1..100% » -=> « 1 »

Le sens d'action de la valve configuré dans I'ETS par sortie est évalué lors du pilotage élec-
trique des servomoteurs.
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>= Valeur limite

Parameétre | Paramétre Paramétre Valeur limite du | Sortie Retour d’infos
« Format de « Valve a l'état paramétre pour | de valve global bits « S »
données de hors tension » I'ouverture de
I'entrée de la valve
paramétre »

«0» commutant fermé ARRET 0
(1 bit)

ouvert MARCHE 0

«1» commutant fermé MARCHE 1

(1 bit) -
ouvert ARRET 1

«0% » constant fermé ARRET 0
(1 octet)
avec MLI ouvert MLI actif 0
constant fermé ARRET 0
(1 octet) avec
valeur limite ouvert MARCHE 0

« 1...100% »| constant fermé MLI actif 1
(1 octet) -
avec MLI ouvert ARRET 1
constant fermé Parameétre ARRET 0
(1 octet) avec < Valeur limite -
valeur limite Hystérésis
ouvert Parametre MARCHE 0
< Valeur limite -
Hystérésis
fermé Parameétre MARCHE 1
>= Valeur limite
ouvert Paramétre ARRET 1

sorties de valves

Figure 6: Etat dans le retour d'infos global en fonction du paramétre actif et configuration des

L'utilisation du retour d'infos global dans des applications de visualisation appropriées serait
possible - par exemple dans les batiments publics comme les écoles ou les hdpitaux - ou les
états de valves de tous les actionneurs sont affichés de maniére centralisée et aucun affichage
séparé des états n'a lieu sur les postes de commande. Dans ce genre d'applications, le retour
d'infos global peut remplacer les retours d'infos d'état individuels et donc réduire considérable-
ment la charge du bus.

Activer le retour d'infos global

Le retour d'infos global est une fonction globale de I'appareil et peut étre autorisé dans le nceud

de paramétre « Valve / pompe ».

Régler le paramétre « Retour d’infos global d'état des sorties de valve (ouvert/fermé) ? »

sur « Oui ».

Le retour d'infos global est autorisé. L'objet de retour d'infos global est visible dans I'ETS.
Régler le paramétre sur « Non ».
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Le retour d'infos global est désactivé. Aucun objet de retour d'infos global n'est disponible.

Type de retour d'inform. global

Le retour d'infos global peut s'effectuer sous la forme d'un objet de notification actif ou d'un ob-
jet d'état passif. Dans le cas d'un objet de notification actif, le retour d'informations est envoyé
automatiquement au bus lors de chaque changement d'un état contenu. Dans la fonction en
tant qu'objet d'état passif, aucune transmission automatique de télégramme n'a lieu. La valeur
d'objet doit étre lue a cet endroit. L'ETS marque automatiquement les balises de communication
de I'objet nécessaires a la fonction.

Le retour d'infos global doit étre autorisé.
m  Régler le paramétre « Type de retour d'infos global » sur « objet de notification actif ».

L'actionneur envoie automatiquement le retour d'infos global lors de I'actualisation d'une
valeur d'objet. Le retour d'infos global actuel est toujours envoyé aprés une réinitialisation
de l'appareil (programmation ETS, retour de la tension de bus et secteur, uniquement re-
tour de la tension de bus).

= Régler le paramétre sur « objet d'état passif ».

Un retour d'infos global n'est envoyé en réponse que lorsque l'objet est lu par le bus. Au-
cune transmission automatique du retour d'infos global n'a lieu aprés le retour de la tension
de bus/secteur ou aprés une opération de programmation ETS.

Régler le retour d'infos global en cas de retour de la tension de bus/secteur ou de pro-
grammation ETS

Le retour d'infos global est envoyé au bus lors de I'utilisation en tant qu'objet de notification actif
apres le retour de la tension de bus et secteur, aprés le retour de la tension de bus uniquement
ou aprés une opération de programmation ETS. Dans ces cas, le retour d'informations peut s'ef-
fectuer de maniére temporisée, la durée de temporisation étant alors réglée globalement pour
tous les retours d'informations de 'appareil sur la page de paramétres « Généralités ».

Le retour d'infos global doit étre autorisé et le type de retour d'informations doit étre réglé sur
« objet de notification actif ».

®m | e paramétre « Temporisation de retour d'infos aprés retour de la tension de bus ? » sur
« Oui ».

Le retour d'infos global est envoyé de maniére temporisée apreés le retour de la tension de
bus et secteur, aprés le retour de la tension de bus uniquement ou aprés une opération de
programmation ETS. Aucun retour d'informations n'est envoyé pendant une durée de tem-
porisation, méme si un état de valve change.

®m e paramétre « Temporisation de retour d'infos aprés retour de la tension de bus ? » sur
« Non ».

Le retour d'infos global est envoyé immédiatement aprés le retour de la tension de bus /
secteur ou aprés une opération de programmation ETS.

Régler I'envoi cyclique du retour d'infos global

L'objet du retour d'infos global peut également envoyer sa valeur de maniére cyclique, en plus
de la transmission en cas d'actualisation.

Le retour d'infos global doit étre autorisé et le type de retour d'informations doit étre réglé sur
« objet de notification actif ».

m  Régler le paramétre « Envoi cyclique du retour d'informations ? » sur « Oui ».
L'envoi cyclique est active.
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m  Régler le paramétre « Envoi cyclique du retour d'infos global ? » sur « Non ».

L'envoi cyclique est désactivé, si bien qu'un retour d'infos global n'est envoyé au bus qu'en
cas de changement de I'un des états de valve.

La durée du cycle est définie de maniére centralisée pour tous les télégrammes de retour
d'informations cycliques sur la page de paramétres « Généralités ».

[i] Pendant une durée de temporisation active, aucun retour d'infos global n'est envoyé,
méme en cas de changement d'un état de valve.

=
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4.2.4.1.6 Commutation été / hiver

L'actionneur dispose d'une commutation été/hiver. En fonction de la saison, il est ainsi possible
de régler différentes valeurs de consigne de paramétres pour une sortie de valve en mode d'ur-
gence ou en position forcée. Le mode été ou hiver est directement préréglé via I'objet de com-
munication 1 bit « Commutation été / hiver ». La polarité de télégramme peut étre configurée
dans I'ETS.

L'état « Eté » ou « Hiver » préréglé via I'objet est enregistré dans l'appareil et rétabli aprés une
réinitialisation de I'appareil. Il est possible de paramétrer dans I'ETS si la valeur enregistrée doit
étre rétablie aprés une opération de programmation ETS ou, alternativement, si un mode défini
(été ou hiver) doit étre active.

Il est également possible de commuter le mode de fonctionnement lorsqu'un mode d'urgence
est activé (si appelé via une surveillance de paramétres) ou pendant une position forcée active
(si activée via I'objet). Dans ce cas, la valeur correspondant au mode de fonctionnement est ac-
tivée immédiatement aprés la commutation. Si la valeur pour le mode d'urgence ou pour la posi-
tion forcée a été appelée lors du retour de la tension de bus / secteur ou aprés une opération de
programmation ETS , les paramétres ne sont pas modifiés par une commutation du mode de
fonctionnement.

Autoriser la commutation été / hiver

La commutation été / hiver doit d'abord étre activée sur la page de paramétres « Généralités »
pour permettre une commutation entre le mode été et hiver lors du fonctionnement de I'action-
neur.

m  Régler le paramétre « Commutation Mode été/ hiver ? » sur « Oui ». Configurer le para-
métre « Polarité objet commutation été / hiver » sur la polarité de télégramme nécessaire.

La commutation été / hiver est autorisée. L'objet de communication « Commutation été / hi-
ver » est visible. Pour les sorties de valves, des valeurs de parameétres d'été et d'hiver
peuvent étre paramétrées pour le mode d'urgence et pour une position forcée.

m  Régler le paramétre « Commutation Mode été/ hiver ? » sur « Non ».

La commutation été / hiver n'est pas disponible. Pour les sorties de valves, seule une va-
leur de parameétre peut étre paramétrée individuellement pour le mode d'urgence ou pour
une position forcée.

Définir le comportement de la commutation été / hiver aprés une opération de program-
mation ETS

L'état « Eté » ou « Hiver » préréglé via l'objet « Commutation été / hiver » est enregistré dans
I'appareil et rétabli aprés une réinitialisation de I'appareil (retour de la tension de bus ou sec-

teur). Le paramétre « Mode de fonctionnement aprés une opération de programmation ETS »
sur la page de paramétres « Généralités » définit également le mode de fonctionnement actif
aprés une mise en service ETS.

= Régler le paramétre sur « Mode été ».

Pour ce réglage, I'actionneur active le mode été aprés une opération de programmation
ETS. La valeur enregistrée dans l'appareil est ainsi écrasée.

= Régler le paramétre sur « Mode hiver ».

Pour ce réglage, I'actionneur active le mode hiver apres une opération de programmation
ETS. La valeur enregistrée dans l'appareil est ainsi écrasée.

= Régler le paramétre sur « aucun changement (mode de fonctionnement enregistré) ».
Pour ce paramétrage, I'actionneur active le dernier mode de fonctionnement enregistré.
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i/ Le mode de fonctionnement suivi aprés le retour de la tension de bus / secteur ou préréglé
aprés une opération de programmation ETS n'est pas suivi par I'actionneur dans I'objet de
communication.
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4.2.4.1.7 Besoin de chaleur et parameétre maximal

Commande du besoin de chaleur

L'actionneur de chauffage dispose d'une commande du besoin de chaleur. L'actionneur évalue
ainsi en continu les parametres des sorties affectées et communique en tant que grandeur de
commande 1 bit une information générale de besoin de chaleur sous forme d'une surveillance
de valeur limite avec hystérésis. Il est ainsi possible, avec I'aide d'un actionneur de commuta-
tion KNX, de réaliser une commande efficace énergétiquement des dispositifs de commande du
brlleur et de la chaudiére possédant des entrées adaptées (par ex. commutation en fonction
des besoins entre la valeur de consigne de réduction et de confort dans une chaudiére centrale
a condensation).

Un besoin de chaleur est signalé par l'actionneur via I'objet homonyme uniquement si un para-
meétre au minimum des sorties affectées dépasse une des valeurs limites définies dans I'ETS
avec hystérésis. L'annulation d'un message de besoin de chaleur a lieu dés que la valeur limite
est atteinte ou a nouveau dépassée par le bas (figure 7). La polarité du télégramme de l'infor-
mation du besoin de chaleur est paramétrable.

i/ De méme, les sorties de valves affectées dont les paramétres sont prédéfinis par format de
données « commutant (1 bit) » et « commutant (1 octet) avec valeur limite de paramétre »,
influent sur la commande du besoin de chaleur. Avec « commutant (1 bit) », un paramétre
« ARRET » est interprété comme « 0 % » et un paramétre « MARCHE » comme
« 100 % ». Avec « commutant (1 octet) avec valeur limite de paramétre », I'actionneur éva-
lue de la méme maniére le signal de sortie commutant converti (« ARRET » est interprété
comme « 0 % », « MARCHE » est interprété comme « 100 % »).

[i] Pour certaines fonctions et certains événements, les sorties de valves configurées sur les
formats de données de paramétres « commutant (1 bit) » et « commutant (1 octet) avec
valeur limite de paramétre », sont toujours pilotées via paramétre constant par une modula-
tion de largeur d'impulsion (MLI), si le réglage des paramétres doit étre différent de 0 % ou
de 100 % (aprés le retour de la tension de bus, aprés une opération de programmation
ETS, en cas de commande manuelle, en cas de position forcée active et en cas de mode
d'urgence actif). La MLI est exécutée jusqu'a ce que les fonctions nommées aient été ter-
minées ou que les fonctions subordonnées soient toutes désactivées apres les événe-
ments précités et qu'un nouveau télégramme de paramétres qui neutralise le paramétre
constant au niveau de la sortie de valve, soit recu via le bus.

Dans ce cas, le paramétre constant réglé par la MLI est également pris en compte dans la
commande du besoin de chaleur.

[i] Aprés le retour de la tension de bus et aprés une opération de programmation ETS, I'ac-
tionneur envoie d'abord I'état « Aucun besoin de chaleur » sans temporisation. L'actionneur
actualise ensuite I'état « Besoin de chaleur » si la condition nécessaire est satisfaite et
aprés écoulement de la « Temporisation besoin de chaleur ACTIVE » configurée en option.

(i Une sortie de valve avec court-circuit / surcharge (valve complétement fermée si fermée
sans tension ou complétement ouverte si ouverte sans tension) n'influence pas la com-
mande du besoin de chaleur.
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Figure 7: Information du besoin de chaleur avec exemple de paramétrage

En option, I'actionneur peut évaluer un télégramme externe d'information du besoin de chaleur
(par e x. d'un autre actionneur de chauffage). De ce fait, plusieurs actionneurs avec message
de besoin de chaleur peuvent étre montés en cascade. L'actionneur de chauffage local relie lo-
giquement la valeur de télégramme 1 bit de I'objet « Besoin de chaleur externe » a I'état interne
du propre besoin de chaleur en tant que OU et transmet le résultat de ce lien via I'objet « Be-
soin de chaleur ». La polarité du télégramme de I'objet externe est préréglée :

« 0 » = Besoin de chaleur INACTIF, « 1 » = Besoin de chaleur ACTIF.

L'actionneur transmet le télégramme d'un besoin de chaleur actif aprés constatation unique-
ment, aprés écoulement de la durée de temporisation définie par le parameétre « Temporisation
besoin de chaleur ACTIVE ». Aucune demande de besoin de chaleur n'est envoyée si I'action-
neur ne détecte pas de besoin de chaleur pendant la durée définie.

L'actionneur annule l'information du besoin de chaleur aprés constatation uniquement aprés
écoulement de la durée de temporisation définie par le paramétre « Temporisation besoin de
chaleur INACTIVE ». L'information du besoin de chaleur n'est pas annulée si I'actionneur dé-
tecte un nouveau besoin de chaleur pendant la durée définie.

Autoriser et configurer la fonction besoin de chaleur

La fonction besoin de chaleur doit d'abord étre activée sur la page de parameétres « Valves /
pompe » pour pouvoir étre activée lors du fonctionnement de I'actionneur.

m  Régler le paramétre « Activer la fonction '‘Besoin de chaleur' ? » sur « Oui ». Configurer le
paramétre « Polarité objet besoin de chaleur » sur la polarité de télégramme nécessaire.
Définir également la valeur limite et I'hystérésis.

La commande du besoin de chaleur est activée. L'information du besoin de chaleur est ac-
tive selon la polarité du télégramme réglée, si un paramétre au minimum des sorties de
valves affectées dépasse la valeur limite paramétrée plus I'hystérésis. Le besoin de chaleur
devient inactif dés que la valeur limite est a nouveau atteinte ou dépassée par le bas.

Sur les pages de paramétres « Ax - Affectations », les sorties de valves doivent étre affec-
tées individuellement a la commande du besoin de chaleur, de sorte qu'elles soient prises
en compte dans l|'évaluation des besoins.

m  Régler le paramétre « Activer la fonction 'Besoin de chaleur' ? » sur « Non ».
La commande du besoin de chaleur n'est pas disponible.
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Autoriser la détection d'un besoin de chaleur externe

En option, I'actionneur peut évaluer un télégramme externe d'information du besoin de chaleur
(par e x. d'un autre actionneur de chauffage). De ce fait, plusieurs actionneurs avec message
de besoin de chaleur peuvent étre montés en cascade.

L'objet doit étre autorisé pour que le besoin de chaleur externe puisse étre détecte.

= Régler le paramétre « Détecter un besoin de chaleur externe ? » sur « Oui ».

L'objet « Besoin de chaleur externe » est autorisé. L'actionneur de chauffage local relie lo-
giquement la valeur de télégramme 1 bit de cet objet a I'état interne du propre besoin de
chaleur en tant que OU et transmet le résultat de ce lien via I'objet « Besoin de chaleur ».

= Régler le paramétre « Détecter un besoin de chaleur externe ? » sur « Non ».

La détection d'un besoin de chaleur externe est impossible. L'actionneur détermine unique-
ment de maniére autonome l'information du besoin de chaleur.

[i] Les télégrammes cycliques sur l'objet « Besoin de chaleur externe » avec une polarité de
télégramme identique (MARCHE -> MARCHE, ARRET -> ARRET) n'entrainent aucune ré-
action.

[i] Aprés une réinitialisation de I'appareil, aucune demande de I'état actuel de I'objet « Besoin
de chaleur externe » n'est effectuée. L'actionneur ne tient compte de cet état lors de I'éva-
luation du besoin de chaleur qu'au moment ou un télégramme de bus est regu.

Configurer la temporisation de la commande du besoin de chaleur

Si besoin est, il est possible de temporiser I'activation et la désactivation de l'information du be-
soin de chaleur.

m  Régler le paramétre « Temporisation du besoin de chaleur ACTIVE » sur la durée souhai-
tee.
L'actionneur transmet le télégramme d'un besoin de chaleur actif aprés constatation uni-
quement aprés écoulement de la durée de temporisation définie. Aucune demande de be-
soin de chaleur n'est envoyée si I'actionneur ne détecte pas de besoin de chaleur pendant
la durée définie.

m  Régler le paramétre « Temporisation du besoin de chaleur INACTIVE » sur la durée sou-
haitée.
L'actionneur annule l'information du besoin de chaleur aprés constatation uniquement
apres écoulement de la durée de temporisation définie. L'information du besoin de chaleur
n'est pas annulée si I'actionneur détecte un nouveau besoin de chaleur pendant la durée
définie.

Parameétre max.

L'actionneur influe sur le budget énergétique d'un immeuble d'habitation ou de commerce grace
a la transmission et a I'évaluation des paramétres max. dans le systéme de chauffage ou de re-
froidissement. Dans le cas des fours a combustion appropriés avec commande KNX, il est pos-
sible par ex. d'envoyer l'information contenant le paramétre max. 1 octet actif directement via un
télégramme KNX afin de déterminer la température de départ optimale. Si la fonction est autori-
sée, l'actionneur de chauffage évalue tous les paramétres 1 octet actifs des sorties de valves et
envoie le paramétre max. correspondant en cas de modification a hauteur de l'intervalle défini
dans I'ETS ou cycliguement via l'objet « Paramétre max. ».
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[i] Pour les sorties de valves configurées dans I'ETS sur les formats de données de para-
meétres « commutant (1 bit) » ou « constant (1 octet) avec valeur limite de paramétres »,
aucune évaluation du paramétre prédéfini via le bus n'est effectuée.

Exception : pour de telles sorties de paramétres, il est également possible qu'un paramétre
constant soit actif (apres le retour de la tension de bus, aprés une opération de program-
mation ETS, en cas de commande manuelle, en cas de position forcée active et en cas de
mode d'urgence actif). Dans ce cas, ce paramétre constant est également pris en compte
dans le calcul du paramétre max. jusqu'a ce que les fonctions nommeées ayant la priorité la
plus élevée soient terminées ou qu'un nouveau télégramme de parameétres qui neutralise le
parameétre constant au niveau de la sortie de valve, soit recu via le bus.

[i] Aprés le retour de la tension de bus et aprés une opération de programmation ETS, I'ac-
tionneur envoie la valeur actuelle du paramétre max. sans temporisation si I'envoi automa-
tique en cas de modification est configuré. Aprés une réinitialisation compléte de I'appareil,
I'actionneur n'envoie pas automatique si tous les parameétres sont réglés sur 0 %.

Aprés une réinitialisation de I'appareil, I'actionneur démarre immédiatement la durée pour
un envoi cyclique (si paramétre), de sorte que la valeur d'objet active apres la réinitialisa-
tion soit transmise cycliquement.

[i] Une sortie de valve avec court-circuit / surcharge (valve complétement fermée si fermée
sans tension ou complétement ouverte si ouverte sans tension) n'influence pas I'évaluation
du paramétre max.

En option, I'actionneur peut évaluer un télégramme externe de paramétre max. (par ex. d'un
autre actionneur de chauffage). De ce fait, plusieurs actionneurs avec message de parameétre
peuvent étre montés en cascade. L'actionneur de chauffage local compare la valeur de télé-
gramme 1 octet de I'objet « Paramétre max. externe » avec son propre paramétre max. et
transmet la valeur maximum via I'objet « Paramétre max. ».

Autoriser la fonction « Paramétre max. »

La fonction « Paramétre max. » doit d'abord étre activée sur la page de paramétres « Valves /
pompe » pour pouvoir étre activée lors du fonctionnement de I'actionneur.

m  Régler le paramétre « Activer la fonction 'Paramétre max.' ? » sur « Oui ».

La fonction « Parameétre max. » est activée. L'actionneur compare toujours les paramétres
1 octet des sorties de valves affectées et signale le paramétre max. via I'objet de communi-
cation homonyme.

= Régler le paramétre « Activer la fonction 'Paramétre max.' ? » sur « Non ».
La fonction de transmission du parameétre max. n'est pas disponible.

Configurer le comportement d'envoi de la fonction « Paramétre max. »

Le parameétre max. déterminé par l'actionneur de chauffage est envoyé activement au bus. Le
paramétre « Envoi du paramétre max. » définit a quel moment un télégramme est envoyé via
I'objet « Paramétre max. ».

m  Régler le paramétre sur « uniquement en cas de modification ». Configurer le paramétre
« Envoi en cas de modification de » sur l'intervalle de modification souhaité pour I'envoi au-
tomatique.

Un télégramme est alors envoyé uniquement si le paramétre max. est modifié de l'intervalle
de modification paramétré.

m  Régler le paramétre sur « uniquement de maniére cyclique ».

L'actionneur envoie le télégramme « Paramétre max. » uniquement de maniére cyclique.
La durée de cycle est définie globalement pour tous les retours d'infos sur la page de para-
meétres « Généralités ».
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Régler le paramétre sur « en cas de modification et de maniére cyclique ». Configurer le
parameétre « Envoi en cas de modification de » sur l'intervalle de modification souhaité pour
I'envoi automatique.

L'actionneur envoie le télégramme « Paramétre max ». de maniére cyclique et en complé-
ment, si le paramétre est modifié de l'intervalle de modification paramétre.

Autoriser la détection d'un paramétre max. externe

En option, I'actionneur peut évaluer un télégramme externe de paramétre max. (par ex. d'un
autre actionneur de chauffage). De ce fait, plusieurs actionneurs avec message de paramétre
peuvent étre montés en cascade.

L'objet doit étre autorisé pour qu'un paramétre max. externe puisse étre détecté.

=

Régler le paramétre « Détecter le paramétre max. externe ? » sur « Oui ».

L'objet « Paramétre max. externe » est autorisé. L'actionneur de chauffage local compare
la valeur de télégramme 1 octet de cet objet avec son propre parameétre max. et transmet
la valeur maximum via I'objet « Paramétre max. ».

Régler le paramétre « Détecter le paramétre max. externe ? » sur « Non ».

La détection d'un parameétre max. externe est impossible. L'actionneur détecte de maniére
autonome le paramétre max. des sorties de valves qui lui sont affectées.

Les télégrammes cycliques sur l'objet « Parameétre max. externe » avec une valeur de télé-
gramme identique n'entrainent aucune réaction.

Apres une réinitialisation de I'appareil, aucune demande de I'état actuel de I'objet « Para-
meétre max. externe » n'est effectuée. L'actionneur ne tient compte de cette valeur lors de
I'évaluation du paramétre max. qu'au moment ou un télégramme de bus est recu.
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4.2.4.1.8 Commande de pompe

L'actionneur de chauffage permet de commander de fagon commutante la pompe de circulation
du circuit de chauffage ou de refroidissement par le biais d'un télégramme KNX 1 bit. En cas
d'utilisation de la commande de pompe, la pompe est activée par I'actionneur via I'objet « Acti-
ver la pompe » uniqguement si un parametre au minimum des sorties affectées dépasse une des
valeurs limites définies dans I'ETS avec hystérésis. La pompe est désactivée dés que la valeur
limite est a nouveau atteinte ou dépassée par le bas (figure 8). Des économies d'énergie élec-
trique sont ainsi réalisées puisque la pompe n'est activée que si les paramétres sont suffisam-
ment grands et, par conséquent, efficaces.

En option, une protection blocage cyclique empéche le blocage de la pompe si celle-ci n'a pas
été activée pendant une longue période de par I'évaluation des parameétres. La polarité du télé-
gramme de la commande de pompe est paramétrable.

i/ De méme, les sorties de valves affectées dont les paramétres sont prédéfinis par format de
données « commutant (1 bit) » et « commutant (1 octet) avec valeur limite de paramétre »,
influent sur la commande de pompe. Avec « commutant (1 bit) », un parameétre « ARRET »
est interprété comme « 0 % » et un paramétre « MARCHE » comme « 100 % ». Avec
« commutant (1 octet) avec valeur limite de paramétre », l'actionneur évalue de la méme
maniére le signal de sortie commutant converti (« ARRET » est interprété comme « 0 % »,
« MARCHE » est interprété comme « 100 % »).

[i] Pour certaines fonctions et certains événements, les sorties de valves configurées sur les
formats de données de paramétres « commutant (1 bit) » et « commutant (1 octet) avec
valeur limite de parameétre », sont toujours pilotées via paramétre constant par une modula-
tion de largeur d'impulsion (MLI), si le réglage des paramétres doit étre différent de 0 % ou
de 100 % (aprés le retour de la tension de bus, aprés une opération de programmation
ETS, en cas de commande manuelle, en cas de position forcée active et en cas de mode
d'urgence actif). La MLI est exécutée jusqu'a ce que les fonctions nommées aient été ter-
minées ou que les fonctions subordonnées soient toutes désactivées aprés les évene-
ments précités et qu'un nouveau télégramme de paramétres qui neutralise le paramétre
constant au niveau de la sortie de valve, soit regu via le bus.

Dans ce cas, le paramétre constant réglé par la MLI est également pris en compte dans la
commande de pompe.

[i] Apres le retour de la tension de bus et aprés_une opération de programmation ETS, I'ac-
tionneur envoie d'abord I'état « Pompe ARRET » sans temporisation. L'actionneur actualise
ensduite I'état « Pompe MARCHE » si la condition nécessaire est satisfaite et aprés écoule-
ment de la « Temporisation pompe ACTIVE » configurée en option.

i/ Une sortie de valve avec court-circuit / surcharge (valve complétement fermée si fermée
sans tension ou complétement ouverte si ouverte sans tension) n'influence pas la com-
mande de pompe.
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Figure 8: Commande de pompe avec exemple de paramétrage

En option, I'actionneur peut évaluer un signal de commande de pompe externe (par ex. d'un
autre actionneur de chauffage). De ce fait, plusieurs actionneurs avec commande de pompe
peuvent étre montés en cascade. L'actionneur de chauffage local relie logiquement la valeur de
télégramme 1 bit de l'objet « Commande de pompe externe » a I'état interne de la pompe en
tant que OU et transmet le résultat de ce lien via I'objet « Activer la pompe ». La polarité du télé-
gramme de I'objet externe est préréglée : « 0 » = Pompe ARRET, « 1 » = Pompe MARCHE.

L'actionneur transmet le télégramme MARCHE a la pompe aprés constatation uniquement
apreés écoulement de la durée de temporisation définie. La pompe n'est pas activée si l'action-
neur constate, pendant la durée définie, que la pompe doit rester désactivée du fait d'un nou-
veau dépassement par le bas de la valeur limite.

L'actionneur transmet le télégramme ARRET a la pompe aprés constatation uniqguement aprés
écoulement de la durée de temporisation définie. La pompe n'est pas désactivée si I'actionneur
constate, pendant la durée définie, que la pompe doit encore rester activée du fait d'un nouveau
dépassement par le haut de la valeur limite.

Les durées de temporisation de la commande de pompe peuvent étre utilisées comme
exemples, pour ajuster la durée de fonctionnement de la pompe au temps de réaction des ser-
vomoteurs pilotés. Ainsi, une pompe ne sera activée que lorsque les servomoteurs seront effec-
tivement ouverts par I'actionneur aprés un pilotage électrique (ajuster la temporisation Pompe
ACTIVE au temps mort des servomoteurs). [l en va de méme pour la fermeture des entraine-
ments de valves.

Lorsque la commande de pompe est autorisée, une protection blocage cyclique optionnelle
peut empécher le blocage de la pompe si celle-ci n'a pas été activée pendant une longue pé-
riode de par I'évaluation des parameétres (par ex. dans le cas d'installations de chauffage en
été). Le paramétre « Durée pour l'activation cyclique de la pompe » définit l'intervalle hebdoma-
daire de la fonction de protection lorsque la protection blocage est autorisée. Si la pompe n'est
pas activée une fois au minimum par la commande de pompe pendant la durée définie, I'action-
neur exécute la protection blocage, le cas échéant de maniére récurrente. La durée de cycle est
réinitialisée et redémarrée lors de chaque pilotage de la pompe par la commande dédiée. La
durée de cycle est démarrée pour la premiére fois aprés une réinitialisation de I'appareil.
Lorsque la protection blocage est autorisée, le paramétre « Durée d'activation de la pompe »
définit la durée de fonctionnement de la pompe pour la fonction de protection cyclique. L'action-
neur active la pompe sans interruption, pour la durée réglée, si une protection blocage doit étre
exécutée.
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Autoriser et configurer la fonction Commande de pompe

La commande de pompe doit d'abord étre activée sur la page de paramétres « Valves /
pompe » pour pouvoir étre activée lors du fonctionnement de I'actionneur.

m  Régler le paramétre « Activer la fonction 'Commande de pompe' ? » sur « Oui ». Configurer
le paramétre « Polarité objet commande de pompe » sur la polarité de télégramme néces-
saire. Définir également la valeur limite et I'nystérésis.

La commande de pompe est activée. La pompe est activée selon la polarité du télégramme
réglée, si un paramétre au minimum des sorties de valves affectées dépasse la valeur li-
mite paramétrée plus I'hystérésis. La pompe est désactivée dés que la valeur limite est a
nouveau atteinte ou dépassée par le bas.

Sur les pages de paramétres « Ax - Affectations », les sorties de valves doivent étre affec-
tées individuellement a la commande de pompe, de sorte qu'elles soient prises en compte
dans |'évaluation des paramétres.

m  Régler le paramétre « Activer la fonction ‘Commande de pompe' ? » sur « Non ».
La commande de pompe n'est pas disponible.

Autoriser la détection d'une commande de pompe externe

En option, I'actionneur peut évaluer un télégramme externe de commande de pompe (par ex.
d'un autre actionneur de chauffage). De ce fait, plusieurs actionneurs avec commande de
pompe peuvent étre montés en cascade.

L'objet doit étre autorisé pour qu'un signal de commande de pompe externe puisse étre détecté.

m  Régler le paramétre « Détecter la commande de pompe externe ? » sur « Oui ».

L'objet « Commande de pompe externe » est autorisé. L'actionneur de chauffage local relie
logiquement la valeur de télégramme 1 bit de cet objet a I'état interne de la commande de
pompe propre en tant que OU et transmet le résultat de ce lien via l'objet « Activer la
pompe ».

m  Régler le paramétre « Détecter la commande de pompe externe ? » sur « Non ».

La détection d'un signal de commande de pompe externe est impossible. L'actionneur
commande la pompe uniquement de maniere autonome.

[i] Les télégrammes cycliques sur I'objet « Commande de pompe externe » avec une polarité
de télégramme identique (MARCHE -> MARCHE, ARRET -> ARRET) n'entrainent aucune
réaction.

[i] Aprés une réinitialisation de I'appareil, aucune demande de I'état actuel de I'objet « Com-
mande de pompe externe » n'est effectuée. L'actionneur ne tient compte de cet état lors de
la commande de pompe qu'au moment ou un télégramme de bus est regu.

Configurer la protection blocage de la commande de pompe

Lorsque la commande de pompe est autorisée, une protection blocage cyclique optionnelle
peut empécher le blocage de la pompe si celle-ci n'a pas été activée pendant une longue pé-
riode de par I'évaluation des paramétres. La protection blocage doit d'abord étre autorisée sur la
page de paramétres « Valves / pompe » pour pouvoir étre exécutée lors du fonctionnement de
I'actionneur.

m  Régler le paramétre « Activer la protection blocage ? » sur « Oui ». En outre, définir l'inter-
valle de la fonction de protection avec le paramétre « Durée pour I'activation cyclique de la
pompe ». Paramétrer le paramétre « Durée d'activation de la pompe » sur la durée de
fonctionnement souhaitée de la pompe.

La protection blocage est activée. Si la pompe n'est pas activée une fois au minimum par la
commande de pompe pendant la durée de cycle définie, I'actionneur exécute la protection
blocage, le cas échéant de maniére récurrente. L'actionneur active la pompe sans interrup-
tion, pour la durée réglée.

= Régler le paramétre « Activer la protection blocage ? » sur « Non ».
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La protection blocage est désactivée.

i/ Une protection blocage démarrée est toujours exécutée en intégralité. Elle ne peut étre ar-
rétée prématurément par la réception de nouveaux parameétres et par un redémarrage
consécutif de la durée de cycle.
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4.2.4.1.9 Défaillance de la tension de service de la valve

Pour le pilotage des entrainements de valves, I'actionneur requiert une alimentation en tension
de service séparee (24 V AC ou 230 V AC). Les sorties de valves ne peuvent étre pilotées élec-
triquement que lorsque l'alimentation en tension de service des valves est activée. Si ce n'est
pas le cas, les entrainements se déplacent jusqu'a atteindre la position au repos (ouvert / fermé
sans tension). Pour qu'une éventuelle défaillance de I'alimentation en tension des valves puisse
étre détectée, il est possible, en option, d'envoyer un message de défaut 1 bit au bus via I'objet
« Défaillance de la tension de service ». La polarité du télégramme de ce message de défaut
est paramétrable.

Si l'actionneur détecte I'absence de la tension au niveau des valves, le télégramme de dé-
faillance (« Tension défaillante ») est immédiatement transmis. L'actionneur n'annule le mes-
sage de défaut (« Tension appliquée ») que lorsque la tension est réactivée au niveau des
valves.

Une valve ouverte complétement (ouvert sans tension) en raison de la défaillance de la tension
de service des valves n'est pas prise en compte dans le calcul du besoin de chaleur ou du « pa-
ramétre max. » et n'a aucune influence sur la commande de pompe.

Autoriser le message « Défaillance de la tension de service de la valve »

Le message de défaut concernant la tension de service des valves doit d'abord étre autorisé sur
la page de paramétres « Valves / pompe » pour pouvoir étre évalué lors du fonctionnement de
l'actionneur.

m  Régler le paramétre « Signaler une défaillance de la tension de service des valves ? » sur
« Oui ». Configurer le paramétre « Polarité objet Défaillance de la tension de service » sur
la polarité de télégramme nécessaire.

Le message de défaillance est autorisé. L'actionneur envoie activement un télégramme

« tension défaillante » lorsqu'il détecte une alimentation de tension des valves défaillante
ou désactivée et si l'alimentation en tension de bus est encore activée. L'actionneur envoie
un télégramme « Tension appliquée » dés que l'alimentation en tension des valves est ré-
tablie et si la tension de bus est également activée.

m  Régler le paramétre « Signaler une défaillance de la tension de service des valves ? » sur
« Non ».

Le message de défaillance n'est pas disponible.

Régler le comportement du message de défaillance en cas de retour de la tension de bus

L'objet pour la transmission d'une défaillance de la tension de service des valves peut envoyer
activement I'état du retour d'informations aprées le retour de la tension de bus et aprés une opé-
ration de programmation ETS. En option, il est possible de paramétrer dans I'ETS si une trans-
mission active du télégramme doit avoir lieu ou non aprés une réinitialisation de I'appareil.
Aprés une réinitialisation de I'appareil, le message de défaillance de I'alimentation de la tension
de service des valves peut - en option - étre envoyé de maniére temporisée, la durée de tempo-
risation étant alors réglée globalement pour tous les retours d'informations de I'appareil sur la
page de paramétres « Généralités ».

m  Régler le paramétre « Temporisation de retour d'informations aprés le retour de la tension
de bus ? » sur « Oui ».

Le retour d'informations « Défaillance de la tension de service » est envoyé activement
apres le retour de la tension de bus et secteur, aprés le retour de la tension de bus unique-
ment ou aprés une opération de programmation ETS.

= Uniguement si « Temporisation de retour d'informations aprés le retour de la tension de
bus ? » = « Oui » : régler le paramétre « Temporisation de retour d'informations aprés re-
tour de la tension de bus ? » sur « Oui ».
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Le retour d'informations « Défaillance de la tension de service » est envoyé de maniére
temporisée apres le retour de la tension de bus et secteur, aprés le retour de la tension de
bus uniquement ou aprés une opération de programmation ETS. Aucun retour d'informa-
tions n'est envoyé pendant une durée de temporisation, méme I'état change.

Uniquement si « Temporisation de retour d'informations aprés le retour de la tension de
bus ? » = « Oui » : régler le parameétre « Temporisation de retour d'informations apres re-
tour de la tension de bus ? » sur « Non ».

Le retour d'informations « Défaillance de la tension de service » est envoyé immédiatement
aprés le retour de la tension de bus / secteur ou aprés une opération de programmation
ETS.

Régler le paramétre « Temporisation de retour d'informations aprés le retour de la tension
de bus ? » sur « Non ».

Le retour d'informations n'est pas envoyé automatiquement aprés la réinitialisation de I'ap-
pareil.

Régler I'envoi cyclique du message de défaillance

Le télegramme de notification « Défaillance de la tension de service » peut étre envoyé cycli-
quement si I'actionneur détecte une défaillance de la tension de service des valves. Si la ten-
sion de service des valves est disponible, I'envoi n'est généralement pas cyclique.

Régler le paramétre « Envoi cyclique en cas de retour d'informations en cas d'absence de
tension ? » sur « Oui ».

L'actionneur reproduit cycliquement le télégramme de notification « Défaillance de la ten-
sion de service » si un défaillance de la tension de service des valves a été détectée. La
durée de cycle est définie globalement pour tous les retours d'infos sur la page de para-

meétres « Généralités ».

Régler le paramétre « Envoi cyclique en cas de retour d'informations en cas d'absence de
tension ? » sur « Non ».

En régle générale, le télégramme de notification « Défaillance de la tension de service »
n'est pas reproduit cycliquement.

L'envoi n'est pas cyclique pendant la temporisation aprés le retour de la tension de bus /
secteur ou aprés une opération de programmation ETS.
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4.2.4.2 Description fonctionnelle orientée canal

4.2.4.2.1 Sens d'action de la valve

L'actionneur de chauffage posséde 6 sorties électroniques, chacune pouvant commander sans
bruit jusqu'a 4 (230 V AC) ou 2 (24 V AC) servomoteurs. Il est possible de raccorder des entrai-
nements de valve fermés ou ouverts sans tension. Le paramétre « Valve a I'état hors tension
(sens d'action de la valve) » sur les pages de parameétres « Ax - Généralités » définit le type
d'entrainement raccordé a une sortie de valve.

[i] Ne raccorder par sortie de valve que des servomoteurs de la méme caractéristique (fer-
mé/ouvert sans courant). Le type d'entrainement doit étre adapté au paramétrage.

Le sens d'action configuré de la valve est pris en compte lors de chaque pilotage électrique de
la valve. Dans le cas de parameétres 1 octet et de valves fermées sans tension, la durée d'acti-
vation dérive directement de la MLI configurée et de la durée du cycle.

Exemple : MLI = 30 %, durée de cycle = 10 minutes -> durée d'activation = 3 minutes, durée de
désactivation = 7 minutes.

Dans le cas de paramétres 1 octet et de valves ouvertes sans tension, la durée d'activation est
inversée. Exemple : MLI = 30 %, durée de cycle = 10 minutes -> durée d'activation = 7 minutes,
durée de désactivation = 3 minutes.

Les paramétres conformes au format de données 1 bit ne sont pas inversés en cas d'entraine-
ments de valves fermés sans tension. Exemple : paramétre MARCHE -> sortie désactivée, pa-
ramétre ARRET -> sortie désactivée.

En revanche, les paramétres commutants sont inversés en cas d'entrainements de valves ou-
verts sans tension. Exemple : parameétre MARCHE -> sortie désactivée, paramétre ARRET ->
sortie activée.

[i] Pour I'affichage d'état par LED, le sens d'action de la valve configuré dans I'ETS par sortie
n'est pas pris en compte. Par conséquent, les LED n'indiquent pas immédiatement I'état
des valves (fermé / ouvert). Une inversion de |'affichage d'état selon le sens d'action de la
valve n'a donc pas lieu.

[i] A 'état de livraison, le sens d'action de la valve est préréglé sur « fermé sans tension »
pour I'ensemble des sorties de valves.
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4.2.4.2.2 Comportement de réinitialisation

Les états des sorties de valves peuvent étre réglés séparément aprés une défaillance de la ten-
sion de bus, aprés le retour de la tension de bus ou secteur ou aprés une opération de pro-
grammation ETS.

Régler le comportement en cas de défaillance de la tension de bus

Le paramétre « Comportement en cas de défaillance de la tension de bus » est disponible sé-
parément pour chaque sortie de valve sur la page de paramétres « Ax Généralités ». L'action-
neur exécute le comportement configuré dans I'ETS en cas de défaillance de la tension de bus
et de mise a disposition ininterrompue de I'alimentation en tension secteur. En cas de dé-
faillance simultanée de I'alimentation en tension de bus et secteur, les sorties de valves n'in-
diquent pas le comportement paramétré. Dans ce cas et méme si la valve est sous tension, les
sorties sont toujours désactivées puisque les circuits électroniques des appareils ne sont plus
alimentés en énergie et que I'actionneur devient alors inutilisable. Dans cet état de fonctionne-
ment, les entrainements de valves fermés sans tension se ferment complétement et les entrai-
nements de valves ouverts sans tension s'ouvrent. Le sens d'action de la valve configuré ne
peut plus étre évalué en cas de défaillance de la tension de bus et secteur.

i/ En cas de défaillance de I'alimentation en tension secteur uniquement et si la tension de
bus et de valve reste disponible, I'actionneur n'indique aucune réaction.

m  Régler le paramétre sur « aucun changement ».

En cas de défaillance de la tension de bus et si I'alimentation en tension secteur est dispo-
nible, la sortie de valve n'indique aucune réaction. Le paramétre actif avant la défaillance
de la tension de bus est maintenu si I'alimentation en tension des valves est encore acti-
vée.

= Régler le paramétre sur « Prédéfinir le paramétre ».

L'actionneur régle la valeur de parameétres prédéfinie par le paramétre « Paramétre en cas
de défaillance de la tension de bus » pour la sortie de valve. Pour les sorties de valves
configurées dans I'ETS sur les formats de données de paramétres « commutant (1 bit) » ou
« constant (1 octet) avec valeur limite de paramétre », le paramétre « Paramétre en cas de
défaillance de la tension de bus » permet de prédéfinir un parameétre constant. Dans ce
cas, une modulation de largeur d'impulsion (5 % ... 95 %) est exécutée pour les sorties de
parameétres concernées. Pour les préréglages « 0 % » et « 100 % », les sorties de valves
sont commandées durablement. La MLI prédéfinie reste active jusqu'a ce que d'autres
fonctions (commande manuelle, court-circuit/surcharge) soient exécutées, ce qui entraine
une neutralisation du paramétre constant au niveau de la sortie de valve.

= Régler le paramétre sur « Activer le paramétre comme pour la position forcée ».

Pour la sortie de valve, I'actionneur appelle la valeur de paramétre configurée dans I'ETS
de la position forcée. Le mode de fonctionnement actif (été / hiver) est ainsi pris en compte
en cas de configuration d'une commutation été / hiver. Il faut veiller a ce que la fonction de
position forcée ne soit pas exécutée pour ce réglage ! L'actionneur appelle uniquement la
valeur de parameétre définie pour la position forcée.

= Régler le paramétre sur « Activer le paramétre comme pour le mode d'urgence ».

Pour la sortie de valve, I'actionneur appelle la valeur de paramétre configurée dans I'ETS
du mode d'urgence. Le mode de fonctionnement actif (été / hiver) est ainsi pris en compte
en cas de configuration d'une commutation été / hiver. Il faut veiller a ce que le mode d'ur-
gence ne soit pas exécuté (comme dans le cas d'un paramétre défaillant a la suite d'une
surveillance de paramétres) pour ce réglage ! L'actionneur appelle uniquement la valeur de
paramétre définie pour le mode d'urgence.
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i/ En cas de défaillance de la tension de bus, I'actionneur enregistre le paramétre dans I'ap-

pareil, de sorte que la valeur de paramétre puisse a nouveau étre rétablie lors du retour de
I'alimentation des appareils (paramétrable). L'enregistrement est effectué aprés la réinitiali-
sation préalable de I'appareil (opération de programmation ETS, retour de la tension de
bus) uniquement si la réinitialisation remonte a plus de 30 secondes. Dans le cas contraire,
I'actionneur n'enregistre pas la valeur de paramétre actuelle ! Une ancienne valeur, enre-
gistrée auparavant par I'actionneur lors d'une défaillance de la tension de bus, est alors ap-
pliquée. En cas de défaillance de la tension de secteur uniquement, I'actionneur n'enre-
gistre pas la valeur de paramétre actuelle.

En cas de défaillance de la tension de bus pendant une commande manuelle sur l'appareil,
le paramétre « Comportement en cas de défaillance de la tension de bus » n'est pas exé-
cuté.

Régler le comportement aprés retour de la tension de bus ou secteur

Le paramétre « Comportement apres retour de la tension de bus ou secteur » est disponible sé-
parément pour chaque sortie de valve sur la page de paramétres « Ax Généralités ».

Régler le paramétre sur « Prédéfinir le parameétre ».

L'actionneur régle la valeur de parameétres prédéfinie par le paramétre « Paramétre en cas
de retour de la tension de bus ou secteur » pour la sortie de valve. Pour les sorties de
valves configurées dans I'ETS sur les formats de données de paramétres « commutant

(1 bit) » ou « constant (1 octet) avec valeur limite de paramétre », le paramétre « Para-
métre aprés retour de la tension de bus ou secteur » permet de prédéfinir un paramétre
constant. Dans ce cas, une modulation de largeur d'impulsion (5 % ... 95 %) est exécutée
pour les sorties de paramétres concernées. Pour les préréglages « 0 % » et « 100 % », les
sorties de valves sont commandées durablement. La MLI prédéfinie reste active jusqu'a ce
que d'autres fonctions soient exécutées ou qu'un nouveau télégramme de parameétres soit
recu via le bus, ce qui entraine une neutralisation du paramétre constant au niveau de la
sortie de valve.

Régler le paramétre sur « Activer le paramétre comme pour la position forcée ».

Pour la sortie de valve, I'actionneur appelle la valeur de paramétre configurée dans I'ETS
de la position forcée. Le mode de fonctionnement actif (été / hiver) est ainsi pris en compte
en cas de configuration d'une commutation été / hiver. Il faut veiller a ce que la fonction de
position forcée ne soit pas exécutée pour ce réglage ! L'actionneur appelle uniquement la
valeur de parametre définie pour la position forcée.

Régler le paramétre sur « Activer le paramétre comme pour le mode d'urgence ».

Pour la sortie de valve, I'actionneur appelle la valeur de paramétre configurée dans I'ETS
du mode d'urgence. Le mode de fonctionnement actif (été / hiver) est ainsi pris en compte
en cas de configuration d'une commutation été / hiver. Il faut veiller a ce que le mode d'ur-
gence ne soit pas exécuté (comme dans le cas d'un paramétre défaillant a la suite d'une
surveillance de paramétres) pour ce réglage ! L'actionneur appelle uniquement la valeur de
parameétre définie pour le mode d'urgence.

Régler le paramétre sur « Paramétre comme avant défaillance de la tension de bus »

Apres le retour de la tension de bus ou secteur, la valeur de paramétre réglée a la sortie de
valve correspond a la valeur active lors de la derniére défaillance de la tension de bus. En
cas de défaillance de la tension de bus, I'actionneur enregistre le paramétre dans I'appa-
reil, de sorte que la valeur de paramétre puisse a nouveau étre rétablie lors du retour de
I'alimentation des appareils. L'enregistrement est effectué aprés la réinitialisation préalable
de l'appareil (opération de programmation ETS, retour de la tension de bus) uniquement si
la réinitialisation remonte a plus de 30 secondes. Dans le cas contraire, I'actionneur n'enre-
gistre pas la valeur de parameétre actuelle ! Une ancienne valeur, enregistrée auparavant
par l'actionneur lors d'une défaillance de la tension de bus, est alors appliquée. En cas de
défaillance de la tension de secteur uniquement, l'actionneur n'enregistre pas la valeur de
parameétre actuelle.
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[i] Un état de valve réglé aprés le retour de la tension de bus/secteur est suivi dans les objets
d'état de paramétres. Des objets de retour d'informations activement émetteurs com-
mencent leurs envois apres le retour de la tension de bus/secteur uniqguement lorsque l'ini-
tialisation de I'actionneur est terminée et que, le cas échéant, la « Durée de temporisation
apres le retour de la tension de bus » a expiré.

Régler le comportement aprés une opération de programmation ETS

Le paramétre « Comportement aprés opération de programmation ETS » est disponible séparé-
ment pour chaque sortie de valve sur la page de paramétres « Ax - Généralités ». Ce paramétre
permet de configurer le comportement d'une sortie indépendamment du comportement aprés le
retour de la tension de bus / secteur.

= Régler le paramétre sur « Comportement comme apreés le retour de la tension de bus ».

Aprés une opération de programmation ETS, la sortie de valve se comporte comme le défi-
nit le parametre « Comportement aprés le retour de la tension de bus ou secteur ». Si le
comportement y est paramétré sur « Paramétre comme avant la défaillance de la tension
de bus », la valeur de paramétre réglée aprés une opération de programmation ETS cor-
respond a la valeur active lors de la derniere défaillance de la tension de bus. Une opéra-
tion de programmation ETS n'écrase pas la valeur de paramétre enregistrée.

= Régler le paramétre sur « Prédéfinir le paramétre ».

L'actionneur régle la valeur de parameétres prédéfinie par le paramétre « Paramétre aprés
une opération de programmation ETS » pour la sortie de valve. Pour les sorties de valves
configurées dans I'ETS sur les formats de données de paramétres « commutant (1 bit) » ou
« constant (1 octet) avec valeur limite de parameétre », le paramétre « Parameétre aprés
opération de programmation ETS » permet de prédéfinir un paramétre constant. Dans ce
cas, une modulation de largeur d'impulsion (5 % ... 95 %) est exécutée pour les sorties de
parameétres concernées. Pour les préréglages « 0 % » et « 100 % », les sorties de valves
sont commandées durablement. La MLI prédéfinie reste active jusqu'a ce que d'autres
fonctions soient exécutées ou qu'un nouveau télégramme de parametres soit recu via le
bus, ce qui entraine une neutralisation du paramétre constant au niveau de la sortie de
valve.

m  Régler le paramétre sur « Activer le paramétre comme pour la position forcée ».

Pour la sortie de valve, I'actionneur appelle la valeur de paramétre configurée dans I'ETS
de la position forcée. Le mode de fonctionnement actif (été / hiver) est ainsi pris en compte
en cas de configuration d'une commutation été / hiver. Il faut veiller a ce que la fonction de
position forcée ne soit pas exécutée pour ce réglage ! L'actionneur appelle uniquement la
valeur de parameétre définie pour la position forcée.

= Régler le paramétre sur « Activer le paramétre comme pour le mode d'urgence ».

Pour la sortie de valve, I'actionneur appelle la valeur de paramétre configurée dans I'ETS
du mode d'urgence. Le mode de fonctionnement actif (été / hiver) est ainsi pris en compte
en cas de configuration d'une commutation été / hiver. Il faut veiller a ce que le mode d'ur-
gence ne soit pas exécuté (comme dans le cas d'un paramétre défaillant a la suite d'une
surveillance de paramétres) pour ce réglage ! L'actionneur appelle uniquement la valeur de
parametre définie pour le mode d'urgence.

i/ Le comportement aprés une opération de programmation ETS est exécuté uniquement en
cas de modifications dans la configuration de I'appareil. En cas de téléchargement d'appli-
cation uniquement, avec une conception qui se trouve dans l'actionneur, ce dernier exé-
cute le « comportement aprés le retour de la tension de bus ou secteur » paramétré.

Une opération de programmation ETS peut également étre exécutée sans tension secteur.
L'alimentation en tension secteur n'est pas indispensable pour un téléchargement ETS.

[i] Un état de valve réglé aprés une opération de programmation ETS est suivi dans les objets
d'état de parametres. Des objets de retour d'informations activement émetteurs com-
mencent leurs envois uniquement lorsque l'initialisation est terminée et que, le cas
échéant, la « Durée de temporisation aprés le retour de la tension de bus » a expiré.

=
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i/ Un mode manuel actif est arrété par une programmation ETS.
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4.2.4.2.3 Formats des données des parameétres

L'actionneur de chauffage regoit des télégrammes de paramétres 1 bit ou 1 octet, envoyés par
exemple par des thermostats d'ambiance KNX. En régle générale, le régulateur détermine la
température ambiante et génére les télégrammes de paramétres a l'aide d'un algorithme de ré-
gulation. L'actionneur commande ses sorties de valve en fonction du format de données des
paramétres et de la configuration dans I'ETS, de fagon commutante ou avec un signal MLI. Le
temps de cycle pour les signaux de sortie MLI constants est paramétrable séparément pour
chaque sortie de valve de I'actionneur de chauffage. Ceci permet un ajustement individuel aux
différents types de servomoteurs.

[i] Il convient de prendre en considération que I'actionneur de chauffage a encastrer n'effec-
tue aucune régulation de température elle-méme. L'actionneur convertit les télégrammes
ou les spécifications de parameétres recus en des signaux de sortie constants ou commu-
tants par le biais des fonctions d'appareil.

Le parameétre « Format de données de I'entrée de paramétre », disponible séparément pour
chaque sortie de valve sur la page de paramétres « Ax - Paramétres/Etat/Mode de fonctionne-
ment », définit le format d'entrée des objets de paramétres.

Format de données de I'entrée de parameétre « commutant (1 bit) »

Dans le cas d'un paramétre 1 bit, le télégramme recgu via l'objet de paramétres est transmis di-
rectement a la sortie de I'actionneur correspondante en tenant compte du sens d'action de la
valve paramétré. En cas de réception d'un télégramme « MARCHE », la valve est entiérement
ouverte. La sortie est alors alimentée en tension en cas de valves fermées sans tension et non
alimentée en tension en cas d'entrainements de valves ouverts sans tension. La valve est entié-
rement fermée lorsqu'un télégramme « ARRET » est regu. La sortie de valve est alors alimen-
tée en tension en cas d'entrainements de valves ouverts sans tension et non alimentée en ten-
sion en cas de valves fermées sans tension.

Les sorties de valves configurées sur les formats de données de paramétres « commutant

(1 bit) », sont toujours pilotées via paramétre constant par une modulation de largeur d'impul-
sion (MLI) pour les fonctions et événements énumérés ci-aprés, dans la mesure ou le réglage
des parametres doit étre différent de 0 % ou 100 %...

- position forcée active,

- mode d'urgence activé,

- en cas de défaillance de la tension de bus,

- aprés le retour de la tension de bus ou secteur,
- aprés une opération de programmation ETS,

- en cas de commande manuelle.

La MLI est exécutée jusqu'a ce que les fonctions nommées aient été terminées ou que les fonc-
tions subordonnées soient toutes désactivées aprés les événements précités et qu'un nouveau

télégramme de parametres qui neutralise le paramétre constant au niveau de la sortie de valve,
soit regu via le bus.

i/ Dans les cas précités, le paramétre constant est également inclus dans le calcul du para-
métre max. et dans la commande de pompe et du besoin de chaleur (fonctions en option).

i] Les sorties de valves dont les paramétres sont prédéfinis par format de données « commu-
tant (1 bit) », influent sur la commande de pompe et du besoin de chaleur. Un paramétre
« ARRET » est ainsi interprété comme « 0 % » et un paramétre « MARCHE » comme
« 100 % ».

Format de données de I'entrée de parameétre « constant (1 octet) avec modulation de lar-
geur d'impulsion (MLI) »

Les paramétres correspondant au format de données « constant 1 octet » sont convertis par
I'actionneur en un signal de commutation a modulation de largeur d'impulsion équivalent au ni-
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veau des sorties de valves. La valeur moyenne du signal de sortie résultant de cette modulation
(en tenant compte de la durée de cycle réglable par sortie dans I'actionneur) sert de mesure
pour la position de valve moyenne de la valve réglable et constitue ainsi une référence pour la
température ambiante réglée . Un décalage de la valeur moyenne et donc une modification de
la puissance de chauffage est atteinte par la modification du comportement d'actionnement des
impulsions d'activation et de désactivation du signal de sortie (figure 9). Le comportement d'ac-
tionnement est constamment adapté par I'actionneur en fonction des paramétres regus (mode
normal) ou des fonctions d'appareils actives (par ex. commande manuelle, position forcée,
mode d'urgence).

Temps de cycle

Valve
ouverte

Valeur moyenne
Parameétre : 50 %

Valve _|
fermée T

Valve

ouverte Valeur moyenne
Paramétre : 25 %

Valve
fermée

-~V

Valeur moyenne

Valve Paramétre : 75 %
ouverte

Valve
X >
fermée T

Figure 9: Valeur moyenne résultante par comportement d'actionnement variable dans le cas
d'une modulation de largeur d'impulsion

En tenant compte du sens d'action paramétré de la valve, les sorties correspondantes sont ali-
mentées ou non en fonction de la position devant étre adoptée par la valve. Le comportement
d'actionnement est automatiquement inversé dans le cas d'un entrainement ouvert sans ten-
sion. En fonction du type de valve utilisé, un décalage inopiné de la valeur moyenne est donc
impossible.

Exemple : paramétre : 60 % ->

- comportement d'actionnement fermé sans tension : 60 % MARCHE, 40 % ARRE:I',
- Comportement d'actionnement ouvert sans tension : 40 % MARCHE, 60 % ARRET

Exemple : paramétre : 100 % ->

- Comportement d'actionnement fermé sans tension : MARCHE en permanence,
- comportement d'actionnement ouvert sans tension : ARRET en permanence.

Les boucles de régulation sont souvent soumises a des modifications intermittentes lors de la
définition de la valeur de consigne (par ex. protection antigel, mode nuit, ...) ou a des grandeurs
perturbatrices ayant une action de courte durée (par ex. variations de la valeur de mesure liées
a une ouverture bréve de fenétres ou de portes a proximité du capteur). Afin que le réglage du
comportement d'actionnement du paramétre souhaité puisse étre atteint rapidement et sans in-
fluencer de maniére négative sur le temps de réaction du systtme commandé, méme en cas de
durée de cycle prolongée, I'actionneur se sert d'un procédé particulier d'adaptation continue des
paramétres trés efficace.

Il convient de tenir compte des cas suivants...
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- Cas1
Modification de paramétre, par ex. de 80 % a 30 % pendant la phase d'ouverture de la
valve (figure 10).
L'ancienne valeur de consigne (80 %) était active avant la réception du nouveau paramétre
(30 %). Le nouveau paramétre est désormais regu pendant la phase d'ouverture de la
valve. A ce moment, I'actionneur détecte qu'il est encore possible de raccourcir la phase
d'ouverture afin qu'elle corresponde au nouveau paramétre (30 %). Cette opération n'a au-
cune influence sur la durée de cycle.
Aprés réception du nouveau parametre, le nouveau comportement d'actionnement est di-
rectement réglé.

Temps de cycle (100 %)

Valve
ouverte -«

80 % 20 %| 30% 70 % 30 % 70 % 30 % 70 %

Valve
fermée

~v

nouveau parameétre: 30 %

Figure 10: Exemple de modification d'un parameétre 80 % -> 30 % pendant la phase d'ouverture
de la valve

- Cas?2
Modification de paramétre, par ex. de 80 % a 30 % pendant la phase de fermeture de la
valve (figure 11).
L'ancienne valeur de consigne (80 %) était active avant la réception du nouveau paramétre
(30 %). Le nouveau paramétre est désormais regu pendant la phase de fermeture de la
valve. A ce moment, I'actionneur détecte qu'il est encore possible de prolonger la phase de
fermeture afin qu'elle corresponde au nouveau paramétre (30 %). La durée de cycle reste
inchangée, le moment du début de la période est néanmoins décalé automatiquement.
Apres réception du nouveau parametre, le nouveau comportement d'actionnement est di-
rectement réglé.

Temps de cycle (100 %

Valve .
ouverte —

80 % 20 % 80 % 570% 30 % 70 % 30 %

Valve
fermée

~v

nouveau parameétre: 30 %

Figure 11: Exemple de modification d'un paramétre de 80 % -> 30 % pendant la phase de fer-
meture de la valve

- Cas3
Modification de paramétre, par ex de 80 % a 30 % pendant la phase d'ouverture de la
valve (phase d'ouverture trop longue) (figure 12).
L'ancienne valeur de consigne (80 %) était active avant la réception du nouveau parameétre
(30 %). Le nouveau parameétre est désormais regu pendant la phase d'ouverture de la
valve. A ce moment, I'actionneur détecte qu'il est nécessaire d'arréter immédiatement la
phase d'ouverture et de fermer la valve, afin que le comportement d'actionnement corres-
ponde au nouveau paramétre (30 %). La durée de cycle reste inchangée, le moment du
début de la période est néanmoins décalé automatiquement.
Aprées réception du nouveau paramétre, le nouveau comportement d'actionnement est di-
rectement réglé.
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A
Temps de cycle (100 %)

Valve | L ...
ouverte

80 % 20 % 50 % (70 % 30 % 70 % 30 %

Valve
fermée

~v

nouveau paramétre: 30 %

Figure 12: Exemple de modification d'un paramétre 80 % -> 30 % pendant la phase d'ouverture
de la valve (phase d'ouverture trop longue)

- Cas4
Modification de paramétre, par ex. de 30 % a 80 % pendant la phase d'ouverture de la
valve (figure 13).
L'ancienne valeur de consigne (30 %) était active avant la réception du nouveau parametre
(80 %). Le nouveau paramétre est désormais recu pendant la phase d'ouverture de la
valve. A ce moment, I'actionneur détecte qu'il est encore possible de prolonger la phase
d'ouverture afin qu'elle corresponde au nouveau paramétre (80 %). Cette opération n'a au-
cune influence sur la durée de cycle.
Aprés réception du nouveau parameétre, le nouveau comportement d'actionnement est di-
rectement réglé.

Temps de cycle (100 %)

Valve
ouverte —

30 % 70 % éO% 20 % 80 % 20 % 80 %

Valve
fermée

-~V

nouveau paramétre: 80 %

Figure 13: Exemple de modification d'un parameétre 30 % -> 80 % pendant la phase d'ouverture
de la valve

- Casb
Modification de paramétre, par ex. de 30 % a 80 % pendant la phase de fermeture de la
valve (figure 14).
L'ancienne valeur de consigne (30 %) était active avant la réception du nouveau paramétre
(80 %). Le nouveau paramétre est désormais regu pendant la phase de fermeture de la
valve. A ce moment, I'actionneur détecte qu'il est encore possible de raccourcir la phase de
fermeture afin qu'elle corresponde au nouveau paramétre (80 %). La durée de cycle reste
inchangée, le moment du début de la période est néanmoins décalé automatiquement.
Aprés réception du nouveau parametre, le nouveau comportement d'actionnement est di-
rectement réglé.

Temps de cycle (100 %)

Valve

ouverte <—§
30 % 70 % 30 % |20 % 80% 20 % 80 % 20 %| 80 %

Valve
fermée

t
nouveau paramétre: 80 %

Figure 14: Exemple de modification d'un paramétre de 30 % -> 80 % pendant la phase de fer-
meture de la valve
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- Casb
Modification de paramétre, par ex. de 30 % a 80 % pendant la phase de fermeture de la
valve (phase de fermeture trop longue) (figure 15).
L'ancienne valeur de consigne (30 %) était active avant la réception du nouveau paramétre
(80 %). Le nouveau paramétre est désormais recu pendant la phase de fermeture de la
valve. A ce moment, I'actionneur détecte qu'il est nécessaire d'arréter immédiatement la
phase de fermeture et d'ouvrir la valve, afin que le comportement d'actionnement corres-
ponde au nouveau paramétre (80 %). La durée de cycle reste inchangée, le moment du
début de la période est néanmoins décalé automatiquement.
Aprés réception du nouveau parameétre, le nouveau comportement d'actionnement est di-
rectement reglé.

Temps de cycle (100 %)

Valve
ouverte

«—
30 % 70 % 30% | 40% 80 % 20 % 80 % 20 %

Valve
fermée

~Vv

nouveau paramétre: 80 %

Figure 15: Exemple de modification d'un parameétre 30 % -> 80 % pendant la phase d'ouverture
de la valve (phase d'ouverture trop longue)

Format de données de I'entrée de parameétre « Commutant (1 octet) avec valeur limite de
parameétre »

Il est possible d'utiliser le format de données avec évaluation de valeur limite en alternative pour
la conversion d'un parameétre 1 octet en une modulation de largeur d'impulsion constante au ni-
veau d'une sortie de valve. Le paramétre constant regu est alors converti en un signal de sortie
commutant en fonction d'une valeur limite paramétrée. Le servomoteur s'ouvre lorsque le para-
métre atteint ou dépasse la valeur limite (figure 16). Pour éviter une fermeture et une ouverture
constantes du servomoteur en cas de paramétres proches de la valeur limite, une hystérésis
doit également étre mesurée. Le servomoteur se ferme alors dés que le paramétre passe sous
la valeur limite, moins I'hystérésis paramétrée.

Le format de données 1 octet avec évaluation de la valeur limite permet de convertir une régu-
lation constante par I'actionneur de chauffage en une régulation a deux points. Ce principe est
particulierement avantageux en cas de chauffages au sol pour lesquels la commande constante
des valves ne permet pas d'atteindre le comportement de chauffage souhaité en raison de
l'inertie. Souvent, dans le cas de chauffages au sol temporisés, de petits paramétres constants
(uniguement des phases d'activation courtes en cas de MLI) n'occasionnent aucun gain de
chauffage notable. Dans le cas de grands paramétres constants, les phases de désactivation
courtes d'une MLI n'ont généralement aucun effet sur les chauffages au sol ou autres systemes
de chauffage comparables. La régulation a deux points représente ici une alternative simple et
efficace. Les valves s'ouvrent et se ferment complétement. On évite les positions constantes de
valves inutiles lors de la commande par des télégrammes de parameétres. De plus, la durée de
vie des servomoteurs électrothermiques est augmentée.

La conversion du signal d'entrée constant en un parametre commutant s'effectue dans l'appa-
reil. Lors du traitement, I'actionneur analyse le paramétre converti comme un parameétre 1 bit
recu. |l transmet |'état directement a la sortie correspondante en tenant compte du sens d'action
paramétré de la valve. De ce fait, un ordre « Ouvrir la valve » (paramétre regu >= valeur limite)
permet d'ouvrir complétement la valve. La sortie est alors alimentée en tension en cas de
valves fermées sans tension et non alimentée en tension en cas d'entrainements de valves ou-
verts sans tension. Un ordre « Fermer la valve » (paramétre regu < Valeur limite - Hystérésis)
permet de fermer complétement la valve. La sortie de valve est alors alimentée en tension en
cas d'entrainements de valves ouverts sans tension et non alimentée en tension en cas de
valves fermées sans tension.
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Comme c'est le cas pour un paramétre d'entrée 1 bit, les sorties de valves configurées sur les
formats de données de parameétres « constant (1 octet) avec valeur limite de parameétre », sont
toujours commandées via paramétre constant par une modulation de largeur d'impulsion (MLI)
pour les fonctions et événements énumérés ci-aprés, dans la mesure ou le réglage des para-
métres doit étre différent de 0 % ou 100 %...

- position forcée active,

- mode d'urgence activé,

- en cas de défaillance de la tension de bus,

- apres le retour de la tension de bus ou secteur,
- apres une opération de programmation ETS,

- en cas de commande manuelle.

La MLI est exécutée jusqu'a ce que les fonctions nommées aient été terminées ou que les fonc-
tions subordonnées soient toutes désactivées apres les événements précités et qu'un nouveau

télégramme de paramétres qui neutralise le paramétre constant au niveau de la sortie de valve,
soit recgu via le bus.

[i] Dans les cas précités, le paramétre constant est également inclus dans le calcul du para-
métre max. et dans la commande de pompe et du besoin de chaleur (fonctions en option).

[i] Les sorties de valves dont les paramétres sont prédéfinis par format de données « commu-
tant (1 octet) avec valeur limite de paramétre », influent sur la commande de pompe et du
besoin de chaleur. L'actionneur évalue ainsi le S|gnal de sortie commutant converti (« AR-
RET » est interprété comme « 0 % », « MARCHE » est interprété comme « 100 % »).

Parametre 4

Valeur limite +

Valeur limite - |
Hystérésis

Valve

ouverte
Valve

- >
fermée T

Figure 16: Exemple d'une évaluation de parameétres avec valeur limite
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4.2.4.2.4 Temps de cycle

Le parameétre « Durée de cycle » définit la durée de période du signal de sortie & modulation de
largeur d'impulsion d'une sortie de valve. Il permet une adaptation des servomoteurs utilisés
aux durées de cycle réglables (durée de déplacement requise par I'entrainement pour régler la
valve de la position complétement fermée a la position entierement ouverte). Outre la durée de
cycle réglable, le temps mort (temps pendant lequel les servomoteurs n'indiquent aucune réac-
tion lors de I'activation et de la désactivation) doit également étre pris en compte. Si différents
entrainements avec des durées de cycle réglables différentes sont utilisés sur une sortie, il faut
tenir compte de la durée la plus importante.

i Le parameétre « Durée de cycle » est également disponible pour les entrainements de
valves dont le format de données de parameétres est configuré sur « commutant (1 bit) » ou
« constant (1 octet) avec valeur limite de paramétre ». Pour de telles sorties de valves, une
modulation de largeur d'impulsion pour laquelle la durée de cycle doit étre prédéfinie, peut
également étre exécutée en cas de position forcée active, de mode d'urgence, de com-
mande manuelle, de défaillance de la tension de bus, aprés le retour de la tension de bus
ou de la tension secteur ou aprés une opération de programmation ETS.

En principe, pour le réglage de la durée de cycle, deux cas peuvent étre pris en compte...

Cas 1
Durée de cycle > 2 x Durée de cycle réglable des entrainements utilisés (ETA)

Dans ce cas, les durées d'activation ou de désactivation de I'actionneur sont suffisamment
longues pour que les entrainements disposent d'assez de temps pour étre ouverts et fermés
complétement au cours d'une période (figure 17).

- Avantage :
La valeur moyenne souhaitée pour le paramétre et donc la température ambiante requise
est réglée de maniére relativement précise par plusieurs entrainements commandés simul-
tanément.
- Inconvénient :
Il convient de prendre en considération que la course de valve totale peut réduire la durée
de vie des entrainements. Dans certains cas, avec des durées de cycle trés longues (>
15 minutes) et une faible inertie du systéme, la dissipation de chaleur dans la piéce a proxi-
mité des radiateurs peut étre irréguliére et ressentie comme génante.
Ce réglage de la durée de cycle est recommandé pour les systemes de chauffage lents, a
inertie (par ex. chauffage au sol).

i/ Méme sile de nombre d'entrainements différents éventuellement commandés est plus im-
portant, ce réglage est recommandé afin que la moyenne des courses de déplacement des
valves puisse étre réalisée plus facilement.

=
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\ Exemple : paramétre env. 60 %
Valve 4 Durée de période (par ex. 12 min.)
Ouvert
60 % -f---|----f--- S B et b 2Rl T
Fermé
W
Tension MAR.—+
de sortie 60 % 40 % 60 %
ARRET >
. — — —» -~ —» o Temps
fermé sans Temps mort Temps mort Temps mort|
courant
i&-par. ex. 3 min— i&-par. ex. 3 min-» [€-par. ex. 3 min-»
Durée de cycle réglable Durée de cycle réglable Durée de cycle réglable

Figure 17: Déroulement théorique de la course de valve représenté sous forme d'exemple pour

Cas 2

une

durée de cycle > 2 x durée de cycle réglable

Durée de cycle < Durée de cycle réglable des entrainements utilisés (ETA)

Dans ce cas, les durées d'activation et de désactivation de I'actionneur sont tellement courtes
que les entrainements ne disposent pas d'un temps suffisant pour étre ouverts et fermés com-
pletement au cours d'une période (figure 18).

Avantage : ce réglage permet de garantir un débit d'eau constant dans les radiateurs et
permet ainsi une dissipation de chaleur homogéene dans la piéce. En cas de commande
d'un seul moteur électrothermique, I'adaptation continue de la valeur permet une compen-
sation du décalage de la valeur moyenne provoquée par une durée de cycle courte et donc

un réglage de la température ambiante souhaitée.

Inconvénient : si plusieurs entrainements sont commandés simultanément, la valeur

moyenne souhaitée pour le paramétre et donc la température ambiante requise sont ré-
glées trés difficilement ou avec des écarts importants.
Ce réglage de la durée de cycle est recommandé pour les systémes de chauffage rapides
(par ex. radiateur).
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Exemple : paramétre env. 60 %
Le régulateur identifie « Température trop
élevée » et envoie un nouveau parameétre

Ventil A Durée de période (par ex. 2 min.) (par ex. 40 %)

Ouvert

60 %-f----f-----

Fermé

A
A
18

Tension MAR-—

de sortie 60%| | 40% \so % [40%| 60% |40%| 60% |40%
ARRET . y \
fermé sans \= '/ = ) N & > ¢
courant Temps mort , ouvrir le temps fermer le temps
! mort plus court mort plus court

[—par. ex. 3 min——p!
Durée de cycle réglable *

Figure 18: Déroulement théorique de la course de valve représenté sous forme d'exemple pour
une
durée de cycle < durée de cycle réglable

Le débit d'eau régulier a travers la valve et donc I'échauffement constant de I'entrainement pro-
voquent une variation et une modification des temps morts des entrainements lors des phases
d'ouverture et de fermeture. En raison de la durée de cycle réduite en tenant compte des temps
morts, le parameétre requis (valeur moyenne) est uniquement réglé avec un écart important
dans certaines conditions. Dans la mesure ou la température ambiante peut étre réglée de ma-
niére constante aprés un certain temps, le régulateur doit réaliser une compensation du déca-
lage de la valeur moyenne provoquée par une durée de cycle courte grace a une adaptation en
continu du paramétre. En général, I'algorithme de régulation (régulation a action proportionnelle
et intégrale) implémenté dans le régulateur assure la compensation des écarts de régulation.
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4.2.4.2.5 Position forcée

Il est possible de configurer séparément et d'activer - en fonction des besoins - une position for-
cée pour chaque sortie de valve. En cas de position forcée active, une valeur de paramétre dé-
finie est réglée au niveau de la sortie. Les sorties de valves concernées sont alors verrouillées
de sorte a ne plus pouvoir étre pilotées via des fonctions subordonnées a la position forcée (le
pilotage via des télégrammes de paramétres en fait également partie).

La valeur de paramétre de la position forcée est toujours constante et est configurée individuel-
lement dans I'ETS (de 0 a 100 % par pas de 10 %). Le paramétre est exécuté électriquement a
la sortie par le biais d'une modulation de largeur d'impulsion (MLI).

[i] Siune position forcée est activée, les sorties de valves configurées sur les formats de don-
nées de parametres « commutant (1 bit) » ou « constant (1 octet) avec valeur limite de pa-
rameétre », sont toujours commandées via paramétre constant par une modulation de lar-
geur d'impulsion. Dans ce cas, ce paramétre constant est également pris en compte dans
le calcul du parameétre max. (fonction optionnelle) jusqu'a la fin de la position forcée et jus-
qu'a ce qu'aucune autre fonction avec une spécification de paramétre constante (par ex.
mode service, commande manuelle) ne soit plus active.

[i] Le sens d'action configuré de la valve (fermée sans tension / ouverte sans tension) est pris
en compte lors du pilotage électrique des sorties par une position forcée. Dans le cas de
valves fermées sans tension, la durée d'activation dérive directement de la MLI configurée
et de la durée du cycle. Dans le cas de valves ouvertes sans tension, la durée d'activation
est inversée.

L'actionneur dispose d'une commutation été/hiver. En fonction de la saison, il est ainsi possible
de régler différentes valeurs de consigne de paramétres pour une sortie de valve en position
forcée (voir page 51). Il est également possible de commuter le mode de fonctionnement lors-
gu'une position forcée est active. Dans ce cas, la valeur correspondant au mode de fonctionne-
ment est activée immédiatement aprés la commutation.

Si aucune commutation été / hiver n'est prévue dans I'actionneur, une seule et unique valeur de
parameétre peut étre paramétrée dans I'ETS pour la position forcée.

La position forcée est activée et désactivée par sortie de valve via un objet 1 bit séparé. La po-
larité de télégramme peut étre configurée. Selon la commande des priorités, une position forcée
active peut étre neutralisée par d'autres fonctions d'appareil ayant une priorité plus élevée (par
ex. mode service, commande manuelle). A la fin d'une fonction ayant une priorité plus élevee,
I'actionneur exécute a nouveau la réaction forcée pour les sorties de valves concernées, si la
position forcée est toujours activée a ce moment.

En option, la valeur de paramétre de la position forcée peut étre activée en cas de défaillance
de la tension de bus, aprés le retour de la tension de bus / secteur et aprés une opération de
programmation ETS. Ainsi , il s'agit uniquement d'appeler le paramétre paramétré et non d'acti-
ver la position forcée, comme effectué via I'objet 1 bit.

[i] Le paramétre préréglé par une position forcée active est également pris en compte dans le
calcul d'un besoin de chaleur. En outre, le parameétre de la position forcée influence la com-
mande de pompe.

Le comportement d'une sortie de valve est définie fixement a la fin d'une position forcée. Pour
les sorties de valves concernées, l'actionneur suit toujours I'état ayant été préréglé en dernier

par les fonctions avec une priorité moindre (mode d'urgence) ou par le fonctionnement sur bus
normal (pilotage via les télégrammes de paramétres).

[i] Aprés une réinitialisation de I'appareil (retour de la tension de bus / secteur, opération de
programmation ETS), les objets de parameétres ont d'abord la valeur « 0 ».

Autoriser I'objet de la position forcée et configurer la position forcée

Pour permettre I'utilisation de la position forcée en tant que fonction de verrouillage, celle-ci doit
d'abord étre autorisée dans I'ETS sur la page de paramétres « Ax - Parametre/Etat/Mode de
fonctionnement » : I'objet de communication est alors visiblement activé.
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m  Régler le paramétre « Utiliser I'objet pour la position forcée ? » sur « Oui ». Pour le para-
métre « Polarité objet Position forcée », configurer la polarité de télégramme nécessaire.
De plus, paramétrer les valeurs de paramétres souhaitées (en option pour le mode été et
hiver)

L'objet de la position forcée est autorisé. La sortie de valve concernée est verrouillée a la
valeur de paramétre définie par le biais d'un télégramme selon la polarité « Guidage forcé
actif » (en option, selon le dernier mode de fonctionnement préréglé).

= Régler le paramétre « Utiliser I'objet pour la position forcée ? » sur « Non ».

L'objet de la position forcée n'est pas disponible. La position forcée est impossible pour le
verrouillage de la sortie de valve. Il est possible de paramétrer uniquement des valeurs de
parameétres puisqu'un état pour le comportement de réinitialisation de la sortie doit pouvoir
étre défini en option.

=

Les actualisations de I'objet de « Position forcée active » a « Position forcée active » ou de
« Position forcée inactive » a « Position forcée inactive » n'entrainent aucune réaction.

[i] L'état préréglé via I'objet position forcée est enregistré dans I'appareil en cas de défaillance
de la tension de bus et rétabli automatiquement aprés le retour de la tension de bus et/ou
secteur. L'actionneur active la position forcée aprés le retour de la tension de bus/secteur
et verrouille ainsi la sortie, si I'état suivi le prévoit. Lors de la spécification de paramétre, le
comportement qui prévaut correspond toujours a celui qui est défini par le paramétre
« Comportement aprés le retour de la tension de bus ou secteur » (le paramétre de la posi-
tion forcée n'est jamais activé), selon l'ordre des priorités.

L'état suivi de la position forcée n'est pas suivi dans I'objet de communication par I'action-
neur.

[i] La position forcée est toujours désactivée et I'objet de la position forcée est égal a « 0 »
aprés une opération de programmation ETS. En cas de polarité « 0 = Position forcée active
/ 1 = Aucune position forcée active », un télégramme « 0 » doit d'abord étre regu avant que
la position forcée ne puisse étre activée.
Si la valeur d'objet « 0 » sauvegardée précédemment est rétablie apres le retour de la ten-
sion de bus / secteur, l'actionneur active également la position forcée en cas de polarité
« "0 = Position forcée active / 1 = Aucune position forcée active » et verrouille la sortie !

[i] Sil'objet de la position forcée n'est pas autorisé, seuls les paramétres sont disponibles, des
valeurs préréglées devant étre mises a disposition pour le comportement de réinitialisation
de l'actionneur en cas de besoin (« Activer les paramétres comme pour la position for-
cée »).
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4.2.4.2.6 Surveillance cyclique de paramétres / mode d'urgence

Si besoin est, il est possible de procéder a une surveillance cyclique des paramétres. Si la sur-
veillance cyclique est activée et que les télégrammes de parameétres restent désactivés pendant
la durée spécifiée, un mode d'urgence est activé pour la sortie de valve concernée, ce qui per-
met de prédéfinir un parameétre MLI constant paramétrable dans I'ETS.

La valeur de paramétre du mode d'urgence est toujours constante et est configurée individuelle-
ment dans I'ETS (de 0 a 100 % par pas de 10 %). Le paramétre est exécuté électriquement a la
sortie par le biais d'une modulation de largeur d'impulsion (MLI).

[i] Sile mode d'urgence est activé, les sorties de valves configurées sur les formats de don-
nées de parametres « commutant (1 bit) » ou « constant (1 octet) avec valeur limite de pa-
rametre », sont toujours commandées via paramétre constant par une modulation de lar-
geur d'impulsion. Dans ce cas, ce paramétre constant est également pris en compte dans
le calcul du paramétre max. (fonction optionnelle) jusqu'a la fin du mode service et jusqu'a
ce qu'aucune autre fonction avec une spécification de paramétre constante (par ex. posi-
tion forcée, commande manuelle) ne soit plus active.

[i] Le sens d'action configuré de la valve (fermée sans tension / ouverte sans tension) est pris
en compte lors du pilotage électrique des sorties par un mode service. Dans le cas de
valves fermées sans tension, la durée d'activation dérive directement de la MLI configurée
et de la durée du cycle. Dans le cas de valves ouvertes sans tension, la durée d'activation
est inversée.

L'actionneur dispose d'une commutation été/hiver. En fonction de la saison, il est ainsi possible
de régler différentes valeurs de consigne de paramétres pour une sortie de valve en mode d'ur-
gence (voir page 51). Il est également possible de commuter le mode de fonctionnement lors-
qu'un mode d'urgence est activé. Dans ce cas, la valeur correspondant au mode de fonctionne-
ment est activée immédiatement aprés la commutation.

Si aucune commutation été / hiver n'est prévue dans l'actionneur, une seule et unique valeur de
paramétre peut étre paramétrée dans I'ETS pour le mode service.

Si la surveillance des parameétres est autorisée, I'actionneur contréle la réception de télé-
grammes par |'objet de paramétres pendant une durée réglable. La durée est définie individuel-
lement pour chaque sortie de valve par le paramétre « Durée de surveillance ». La durée réglée
doit étre au minimum deux fois plus grande que la durée pour un envoi cyclique du paramétre
du régulateur afin de garantir qu'au moins un télégramme sera recu pendant la durée de sur-
veillance. La surveillance cyclique de parameétres est continue. L'actionneur déclenche automa-
tiguement la durée de surveillance chaque fois qu'un télégramme de parametre est recu et
aprés chaque réinitialisation de I'appareil. Si les télégrammes de paramétres restent désactivés
pendant la durée de surveillance, l'actionneur active le mode d'urgence.

[i] Sila commande de bus d'une sortie de valve a été bloquée a la suite d'une commande ma-
nuelle permanente, aucune surveillance des paramétres n'est effectuée pour la sortie
concernée. Un mode d'urgence activé est ainsi terminé. Lors de 'autorisation de la com-
mande de bus par une commande manuelle permanente, I'actionneur redémarre la durée
de surveillance et controle les télégrammes de parameétres regus.

Selon la commande des priorités, une surveillance des paramétres active peut étre neutralisée
par d'autres fonctions d'appareil ayant une priorité plus élevée (par ex. mode service, com-
mande manuelle). A la fin d'une fonction ayant une priorité plus élevée, I'actionneur exécute a
nouveau le mode service pour les sorties de valves concernées, si celui-ci est toujours activé
par le biais de télégrammes de paramétres manquants.

En option, la valeur de paramétre du mode service peut étre activée en cas de défaillance de la
tension de bus, aprés le retour de la tension de bus / secteur et aprés une opération de pro-
grammation ETS. Ainsi , il s'agit uniquement d'appeler le paramétre paramétré et non d'activer
le mode service, comme effectué a la suite d'une surveillance de paramétres.

[i] Le parameétre préréglé par un mode d'urgence actif est également pris en compte dans le
calcul d'un besoin de chaleur. En outre, le paramétre du mode service influence la com-
mande de pompe.

Le comportement d'une sortie de valve est définie fixement a la fin d'un mode service (réception
d'un nouveau parameétre d'entrée). Pour les sorties de valves concernées et si aucune fonction
ayant une priorité plus élevée n'est active, I'actionneur suit toujours I'état ayant été préréglé en
dernier par le fonctionnement sur bus normal (pilotage via les téléegrammes de parametres).
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[i] Aprés une réinitialisation de I'appareil (retour de la tension de bus / secteur, opération de
programmation ETS), les objets de paramétres ont d'abord la valeur « 0 ».

[i] L'état du mode d'urgence (actif ou inactif) est enregistré dans I'appareil en cas de dé-
faillance de la tension de bus et rétabli automatiquement aprés le retour de la tension de
bus et/ou secteur. L'actionneur active le mode d'urgence aprés le retour de la tension de
bus/secteur si I'état suivi le prévoit.

L'actionneur met a disposition le télégramme d'état 1 bit « Défaillance paramétre ». Pour une
sortie de valve surveillée, en cas d'absence d'un télégramme de parameétres et d'activation
consécutive du mode d'urgence, I'actionneur envoie un message de défaut via cet objet d'état.
La polarité du télégramme est paramétrable. L'actionneur n'annule le message de défaut de la
surveillance cyclique que lorsque un télégramme de paramétre au minimum a été regu pour la
sortie de valve surveillée. En option, le télégramme de défaut peut également étre envoyé cycli-
quement pendant 'activation d'un mode d'urgence.

[i] L'objet « Défaut de paramétre » n'envoie pas automatiquement I'état immédiatement aprés
une opération de programmation ETS ou le retour de la tension de bus. Un paramétre dé-
faillant doit d'abord étre a nouveau détecté (écoulement de la durée de surveillance sans
telégramme de paramétre), de maniére a pouvoir envoyer la valeur d'objet. C'est égale-
ment le cas lors du rétablissement d'un mode d'urgence enregistré aprés une réinitialisa-
tion de l'appareil.

Autoriser la surveillance cyclique de paramétres
La surveillance cyclique de paramétre ne peut étre utilisée que si elle est autorisée dans I'ETS.

m  Régler le paramétre « Activer la surveillance des paramétres ? » de la page de paramétres
« Ax - Paramétre/Etat/Mode de fonctionnement » sur « Oui ». Configurer la durée de sur-
veillance des paramétres.

La surveillance cyclique de paramétres est activée. Si les télégrammes de parameétres res-
tent désactivés pendant la durée de surveillance définie par le parameétre homonyme, le
mode d'urgence est activé pour la sortie de valve concernée, ce qui permet a l'actionneur
de régler un paramétre MLI constant. Ce paramétre est défini par le « Paramétre en cas de
mode d'urgence actif... » (le cas échéant, séparément pour le mode été et hiver).

m  Régler le paramétre « Activer la surveillance des parameétres ? » sur « Non ».
La surveillance cyclique de paramétres est désactivée.

Configurer le message de défaut de la surveillance cyclique des paramétres

En cas d'identification d'un défaut de parameétre, l'actionneur peut - en option - envoyer un télé-
gramme de défaut via l'objet « Défaut du paramétre ».

= Régler le paramétre « Polarité objet Défaut de paramétre » de la page de paramétres « Ax
- Paramétre/Etat/Mode de fonctionnement » sur la polarité de télégramme nécessaire.

Pour une sortie de valve surveillée, en cas d'absence d'un télégramme de paramétres et
d'activation consécutive du mode d'urgence, I'actionneur envoie un message de défaut via
I'objet d'état « Défaut de paramétre » selon la polarité de télégramme configuré. L'action-
neur n'annule le message de défaut de la surveillance cyclique que lorsque un télégramme
de paramétre au minimum a été recgu pour la sortie de valve surveillée.

= Régler le paramétre « Envoi cyclique en cas de défaut du parameétre ? » sur « Oui ».

En cas d'identification d'un défaut de parameétre, 'actionneur peut envoyer cycliquement un
télégramme de défaut. La durée de cycle est définie globalement pour toutes les fonctions
de retour d'informations et d'état cycliques sur la page de parameétres « Généralités ».

= Régler le paramétre « Envoi cyclique en cas de défaut du parameétre ? » sur « Non ».
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En cas d'identification d'un défaut de paramétre, I'actionneur envoie une seule fois un télé-
gramme de défaut.
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4.2.4.2.7 Limitation de paramétre

Si une sortie de valve est pilotée via des télégrammes de parameétres et que le format de don-
nées des paramétres « constant (1 octet) avec modulation de largeur d'impulsion (MLI) » est
configuré, une limitation de parameétres peut étre utilisée en option. La limitation de paramétres
permet de limiter les paramétres regus via le bus ou les paramétres du mode d'urgence en cas
de surveillance des parameétres, au « Minimum » et au « Maximum » de la plage autorisée. La
valeur de paramétre minimale permet par ex. de réaliser un chauffage ou un refroidissement de
base. La valeur de paramétre maximale limite la plage de parameétres efficace, ce qui allonge
généralement la durée de vie des servomoteurs.

Dans I'ETS, les limites sont réglées de maniére fixe et ne peuvent pas étre dépassées ou ne
pas étre atteintes lorsque la limitation de parameétres est activée et lorsque I'appareil fonctionne.

Dés que la limitation de paramétres est active, les paramétres regus ou préréglés via le mode
d'urgence sont limités selon les valeurs limites de I'ETS. Le comportement en rapport avec le
paramétre minimal ou maximal peut étre décrit comme suit...

- Parameétre minimal :
Le parameétre « Paramétre minimal » définit la valeur limite de paramétre inférieure. Le ré-
glage peut étre réalisé par pas de 5 % dans une plage comprise entre 0 %...50 %. En cas
de limitation de parameétres active, la valeur de paramétre minimale réglée ne doit pas étre
dépassée par le bas. Si des paramétres plus petits (y compris 0 %) sont préréglés pour
I'actionneur, ce dernier régle le paramétre minimal configuré.

- Parameétre maximal :
Le paramétre « Paramétre maximal » définit la valeur limite de paramétre supérieure. Le
réglage peut étre réalisé par pas de 5 % dans une plage comprise entre 55 % et 100 %. En
cas de limitation de paramétres active, la valeur de paramétre maximale réglée ne doit pas
étre dépassée. Si des paramétres plus grands sont préréglés pour le régulateur, ce dernier
regle le paramétre maximal configuré.

Si la limitation de parameétres est supprimée, I'actionneur ne suit pas automatiquement les va-
leurs non limitées pour le dernier paramétre préréglé. D'abord, un nouveau paramétre doit a
nouveau étre préréglé aprés suppression de la limitation, de sorte que ces nouvelles valeurs
puissent étre converties sur la sorties de valve.

Autoriser la limitation de paramétre
La limitation de paramétres ne peut étre utilisée que si elle est autorisée dans I'ETS.

m  Régler le paramétre « Utiliser la limitation de paramétre ? » de la page de paramétres « Ax
- Paramétre/Etat/Mode de fonctionnement » sur « Oui ».

La limitation de paramétres est autorisée. Le paramétre « Activation de la limitation de pa-
rametre » définit si la fonction de limitation peut étre activée ou désactivée selon les be-
soins, via un objet de communication. En alternative, la limitation de paramétres peut rester
active en permanence.

= Régler le paramétre « Utiliser la limitation de parameétre ? » sur « Non ».
La limitation de paramétres est indisponible.

Régler I'activation de la limitation de paramétre

Le paramétre « Activation de la limitation de paramétre » sur la page de paramétres « Ax - Pa-
ramétre/Etat/Mode de fonctionnement » définit le mode d'action de la fonction de limitation.

La limitation de paramétres doit étre autorisée.
m  Régler le paramétre « Limitation de paramétre » sur « via l'objet ».
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La limitation de paramétres peut étre activée (télégramme « 1 ») et désactivée (télé-
gramme « 0 ») uniquement par le biais de I'objet de communication 1 bit « Limitation de pa-
rameétres ». Le comportement de la limitation de paramétres aprés une réinitialisation de
I'appareil (retour de la tension de bus, opération de programmation ETS) peut étre défini
séparément.

m  Régler le paramétre sur « activé en permanence ».

La limitation de paramétres reste active en permanence. Elle ne peut étre influencée par
un objet. Les parameétres préréglés via le KNX ou par mode d'urgence sont toujours limités.

Régler le comportement d'initialisation de la limitation de parameétre

La limitation de paramétres peut étre activée ou désactivée via I'objet de communication 1 bit
séparé « Limitation de paramétres », ou étre activée de maniére permanente. En cas de com-
mande via l'objet, une activation de la limitation de paramétres par 'actionneur est possible
apres le retour de la tension de bus ou aprés une opération de programmation ETS. Les para-
meétres « Activer la limitation de paramétres aprés le retour de la tension de bus ? » et « Limita-
tion de paramétres aprés une opération de programmation ETS » définissent le comportement
d'initialisation.

il En cas de limitation de paramétres active de maniére permanente, le comportement d'ini-
tialisation ne peut pas étre configuré aprés le retour de la tension de bus ou aprés une opé-
ration de programmation ETS, si la limitation est toujours active. Dans ce cas, aucun objet
n'est disponible.

La limitation de paramétres doit étre autorisée.

m  Régler le paramétre « Activer la limitation de paramétres apres le retour de la tension de
bus ? » sur « Non ».

La limitation de paramétres aprés le retour de la tension de bus n'est pas automatiquement
activée. L'activation de la fonction de limitation requiert la réception préalable d'un télé-
gramme « 1 » via l'objet « Limitation de paramétres ».

m  Régler le paramétre « Activer la limitation de paramétres aprés le retour de la tension de
bus ? » sur « Oui ».

Avec ce réglage, 'actionneur active automatiquement la limitation de paramétres aprés le
retour de la tension de bus. La désactivation de la limitation requiert la réception d'un télé-
gramme « 0 » via l'objet « Limitation de paramétres ». La limitation peut alors étre activée
ou désactivée a tout moment via I'objet.

m  Régler le paramétre « Activer la limitation de paramétres aprés une opération de program-
mation ETS ? » sur « Non ».

La limitation de paramétres n'est pas automatiquement activée aprés une opération de pro-
grammation ETS. L'activation de la fonction de limitation requiert la réception préalable
d'un télégramme « 1 » via 'objet « Limitation de paramétres ».

= Régler le paramétre « Activer la limitation de paramétres aprés une opération de program-
mation ETS ? » sur « Oui ».

Avec ce réglage, I'actionneur active automatiquement la limitation de paramétres apres une
opération de programmation ETS. La désactivation de la limitation requiert la réception
d'un télégramme « 0 » via I'objet « Limitation de paramétres ». La limitation peut alors étre
activée ou désactivée a tout moment via l'objet.

[i] L'état de la limitation de parameétres n'est alors pas suivi automatiquement dans l'objet de
communication aprés une réinitialisation de I'appareil.

Réf. MTN6730-0001 Page 84 de 146



Schneider Logiciel « Commutation PWM 2068 / 1.0 »

& Electric Description fonction

[i] Il faut tenir compte du fait qu'en raison de la commande des priorités apreés le retour de la
tension de bus et aprés une opération de programmation ETS, I'actionneur exécute le com-
portement paramétré sur la page de paramétres « Ax - Généralités » par les paramétres
« Comportement apres le retour de la tension de bus ou secteur » et « Comportement
aprés une opération de programmation ETS ». Les parameétres préréglés aprés une réini-
tialisation de I'appareil ne sont pas influencés par une limitation de paramétres ! Une limita-
tion de paramétres influence exclusivement les parameétres d'entrée préréglés via le KNX
et les paramétres du mode d'urgence en cas de surveillance des paramétres.
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4.2.4.2.8 Fonctions d'état

Etat des paramétres

En option, un objet d'état peut étre autorisé pour chaque sortie de valve. L'objet d'état met a dis-
position le paramétre actif pour chaque sortie de valve, soit en tant qu'objet activement émet-
teur ou de maniéere passive (objet lisible). Pour le retour d'informations d'état de I'ensemble des
fonctions, I'actionneur tient compte de l'influence du parameétre converti a la sortie. En fonction
du format de données configuré du parameétre d'entrée, I'objet d'état posséde les formats de
données suivants...

- Parameétre d'entrée « commutant (1 bit) » :
Format de données de I'objet d'état « 1 bit »,

- Parametre d'entrée « constant (1 octet) avec modulation de largeur d'impulsion (MLI) » :
Format de données de I'objet d'état « 1 octet »,

- Parametre d'entrée « constant (1 octet) avec valeur limite de paramétre » :
Format de données de I'objet d'état « 1 bit ».

En fonction des formats de données d'entrée des paramétres et de I'état de fonctionnement
d'une sortie de valve, les objets d'état adoptent différentes valeurs d'état.

[i] L'actionneur distingue différentes fonctions et différents événements pouvant influencer les
sorties de valves. Une commande des priorités est nécessaire du fait que ces fonctions et
événements ne peuvent étre exécutés simultanément. Chaque fonction globale ou orientée
sortie et chaque événement posséde une priorité (voir page 37-38). La fonction ou l'évé-
nement ayant la priorité la plus élevée est prioritaire par rapport aux fonctions et aux éve-
nements ayant une priorité plus basse.

La commande des priorités influence également les objets d'état. L'état transmis corres-
pond toujours a celui actuellement réglé sur une sortie de valve. Si une fonction ayant une
priorité plus élevée est terminée, les objets d'état adoptent la valeur de paramétre des
fonctions ayant une priorité moindre, a condition qu'elles soient actives.

Valeurs d'état pour le paramétre d'entrée « commutant (1 bit) »...

- Etat de fonctionnement « Fonctionnement normal »
-> Valeur d'état = Valeur de paramétre d'entrée regue en dernier (« 0 » ou « 1 »),

- Etat de fonctionnement « Mode d'urgence » (0...100 %)
-> Valeur d'état = Paramétre de mode d'urgence (« 0 » pour 0 %, « 1 » pour 1...100 %),

- Etat de fonctionnement « Position forcée » (0...100 %)
-> Valeur d'état = Paramétre forcé (« 0 » pour 0 %, « 1 » pour 1...100 %),

- Etat de fonctionnement « Ringage des valves » (0 %, 100 %)
-> Valeur d'état = Paramétre actuel dans I'opération de ringage (« 0 » si la valve est fer-
mée, « 1 » si la valve est ouverte),

- Etat de fonctionnement « Mode service » (0 %, 100 %)
-> Valeur d'état = Paramétre de service (« 0 » si la valve est fermée par guidage forcé, « 1
» si la valve est ouverte par guidage forcé),

- Etat de fonctionnement « Aprés une réinitialisation de I'appareil » (0...100 %)
-> Valeur d'état = apres le préréglage par le paramétre « Comportement aprés le retour de
la tension de bus ou secteur » ou « Comportement aprés une opération de programmation
ETS » (« 0 » pour 0 %, « 1 » pour 1...100 %),

- Etat de fonctionnement « Commande manuelle » (5...100 %)
-> Valeur d'état = Paramétre du mode manuel (« O » pour 0 % CLOSE,
« 1 » pour 5...100 % OPEN),

- Etat de fonctionnement « Défaillance de la tension de valve » (0 %, 100 %)
-> Valeur d'état = Parameétre selon le sens d'action de la valve (« 0 » si fermée sans ten-
sion, « 1 » si ouverte sans tension),

- Etat de fonctionnement « Court-circuit / surcharge » (0 %, 100 %)
-> Valeur d'état = Parameétre selon le sens d'action de la valve (« 0 » si fermée sans ten-
sion, « 1» si ouverte sans tension).
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Valeurs d'état pour le paramétre d'entrée « constant (1 octet) avec modulation de largeur d'im-
pulsion (MLI) »...

Etat de fonctionnement « Fonctionnement normal » -> Valeur d'état = Valeur de paramétre
d'entrée recue en dernier (0...100 %),

Etat de fonctionnement « Mode d'urgence » (0...100 %)

-> Valeur d'état = Paramétre de mode d'urgence (0...100 %),

Etat de fonctionnement « Position forcée » (0...100 %)

-> Valeur d'état = Paramétre forcé (0...100 %),

Etat de fonctionnement « Ringcage des valves » (0 %, 100 %)

-> Valeur d'état = Paramétre actuel dans I'opération de ringcage (« 0 % » si la valve est fer-
mée, « 100 % » si la valve est ouverte),

Etat de fonctionnement « Mode service » (0 %, 100 %)

-> Valeur d'état = Paramétre de service (« 0 % » si la valve est fermée par guidage forcé,

« 100 % » si la valve est ouverte par guidage forcé),

Etat de fonctionnement « Aprés une réinitialisation de I'appareil » (0...100 %)

-> Valeur d'état = apres le préréglage par le parameétre « Comportement apres le retour de
la tension de bus ou secteur » ou « Comportement aprés une opération de programmation
ETS » (« 0 » pour 0 %, « 1 » pour 1...100 %),

Etat de fonctionnement « Commande manuelle » (5...100 %)

-> Valeur d'état = Paramétre du mode manuel (0 % CLOSE, 5...100 % OPEN),

Etat de fonctionnement « Défaillance de la tension de valve » (0 %, 100 %)

-> Valeur d'état = Parameétre selon le sens d'action de la valve (0 % si fermée sans tension,
100 % si ouverte sans tension),

Etat de fonctionnement « Court-circuit / surcharge » (0 %, 100 %)

-> Valeur d'état = Paramétre selon le sens d'action de la valve (0 % si fermée sans tension,
100 % si ouverte sans tension),

Valeurs d'état pour le paramétre d'entrée « constant (1 octet) avec valeur limite de para-
meétre »...

Etat de fonctionnement « Fonctionnement normal »

-> Valeur d'état = selon I'évaluation de la valeur de paramétre d'entrée par la valeur limite
et I'nystérésis (« 0 » si le paramétre < Valeur limite - Hystérésis ou « 1 » si le paramétre >=
Valeur limite),

Etat de fonctionnement « Mode d'urgence » (0...100 %)

-> Valeur d'état = Paramétre de mode d'urgence (« 0 » pour 0 %, « 1 » pour 1...100 %),

Etat de fonctionnement « Position forcée » (0...100 %)

-> Valeur d'état = Paramétre forcé (« 0 » pour 0 %, « 1 » pour 1...100 %),

Etat de fonctionnement « Ringage des valves » (0 %, 100 %)

-> Valeur d'état = Paramétre actuel dans I'opération de ringage (« 0 » si la valve est fer-
mée, « 1 » sila valve est ouverte),

Etat de fonctionnement « Mode service » (0 %, 100 %)

-> Valeur d'état = Paramétre de service (« 0 » si la valve est fermée par guidage forcé, « 1
» si la valve est ouverte par guidage forcé),

Etat de fonctionnement « Aprés une réinitialisation de I'appareil » (0...100 %)

-> Valeur d'état = apres le préréglage par le paramétre « Comportement aprés le retour de
la tension de bus ou secteur » ou « Comportement aprés une opération de programmation
ETS » (« 0 » pour 0 %, « 1 » pour 1...100 %),

Etat de fonctionnement « Commande manuelle » (5...100 %)

-> Valeur d'état = Paramétre du mode manuel (« O » pour 0 % CLOSE,

« 1 » pour 5...100 % OPEN),

Etat de fonctionnement « Défaillance de la tension de valve » (0 %, 100 %)

-> Valeur d'état = Parameétre selon le sens d'action de la valve (« 0 » si fermée sans ten-
sion, « 1 » si ouverte sans tension),
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- Etat de fonctionnement « Court-circuit / surcharge » (0 %, 100 %)
-> Valeur d'état = Paramétre selon le sens d'action de la valve (« 0 » si fermée sans ten-
sion, « 1 » si ouverte sans tension).

Activer la fonction d'état des paramétres

Le retour d'informations d'état est une fonction des sorties de valves et peut étre autorisé sur les
pages de paramétres « Ax - Paramétre/Etat/Mode de fonctionnement ».

m  Régler le paramétre « Signaler le paramétre de valve » sur « Oui ».

Le retour d'informations d'état est autorisé. L'objet d'état de la sortie de valve est visible
dans I'ETS.

m  Régler le paramétre sur « Non ».
Le retour d'informations d'état est désactivé. Aucun objet d'état n'est disponible.

Régler le type de fonction d'état des parameétres

Le retour d'informations d'état peut étre utilisé comme un objet de natification actif ou comme un
objet d'état passif. Le retour d'informations est également envoyé directement au bus en tant
qu'objet de notification actif lors de chaque modification de la valeur d'état. Dans la fonction en
tant qu'objet d'état passif, aucune transmission de télégramme n'a lieu en cas de changement.
La valeur d'objet doit ainsi étre lue a cet endroit. L'ETS marque automatiquement les balises de
communication des objets d'état nécessaires a la fonction.

Le parametre « Type de retour d'informations » est créé séparément pour chaque sortie de
valve sur la page de parameétres « Ax - Paramétre/Etat/Mode de fonctionnement ».

Le retour d'informations d'état doit étre autorisé.
m  Régler le paramétre sur « Objet de notification actif ».

Le télégramme de retour d'informations est envoyé dés que I'état change. Aprés le retour
de la tension de bus, en cas de défaillance ou de retour de la tension d'alimentation des
servomoteurs ou aprés une opération de programmation ETS, une transmission par télé-
gramme du retour d'informations s'effectue automatiquement (le cas échéant, de maniére
temporisée).

[i] L'objet d'état n'émet pas si I'état n'est pas modifié par I'activation ou la désactivation des
fonctions d'appareils ou par de nouveaux parameétres d'entrée. En principe, seules les mo-
difications du paramétre sont envoyées.

m  Régler le paramétre sur « objet d'état passif ».

Le télégramme de retour d'informations n'est alors envoyé en réponse que lorsque I'objet
d'état est lu par le bus via un télégramme de lecture. Aprés le retour de la tension de bus,
en cas de défaillance ou de retour de la tension d'alimentation des servomoteurs ou aprés
une opération de programmation ETS, la transmission par télégramme du retour d'informa-
tions n'est pas automatique.

Régler la temporisation du retour d'informations d'état des paramétres

L'état du retour d'informations d'état est envoyé au bus lors de I'utilisation en tant qu'objet de
notification actif aprés le retour de la tension de bus ou aprés une opération de programmation
ETS. Dans ces cas, le retour d'informations peut s'effectuer de maniére temporisée, la durée de
temporisation étant alors réglée globalement pour toutes les sorties de valves sur la page de
paramétres « Généralités ».

®m | e paramétre « Temporisation de retour d'infos aprés retour de la tension de bus ? » sur
« Oui ».
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Le retour d'informations d'état est envoyé de maniére temporisée aprés le retour de la ten-
sion de bus ou aprés une opération de programmation ETS. Aucun retour d'informations
n'est envoyé pendant une durée de temporisation, méme si I'état de valve change pendant
la temporisation.

®m | e paramétre « Temporisation de retour d'infos aprés retour de la tension de bus ? » sur
« Non ».

Le retour d'informations d'état est envoyé immédiatement apres le retour de la tension de
bus ou aprés une opération de programmation ETS.

[i] En cas de défaillance et de retour de la tension d'alimentation des servomoteurs, le retour
d'informations d'état est toujours envoyé sans temporisation si I'alimentation en tension de
bus est activée.

Envoi cyclique du retour d'informations d'état des parameétres

Le télégramme de retour d'informations d'état peut également étre envoyé de maniére cyclique
par l'objet de notification actif, en plus de la transmission en cas de modification.

= Régler le paramétre « Envoi cyclique du retour d'informations ? » sur « Oui ».
L'envoi cyclique est activé.
= Régler le paramétre « Envoi cyclique du retour d'informations ? » sur « Non ».

L'envoi cyclique est désactivé, si bien que le retour d'informations n'est envoyé au bus
qu'en cas de modification d'état par I'actionneur.

La durée de cycle est définie de maniére centrale pour toutes les sorties de valves sur la
page de parameétres « Généralités ».

[i] L'envoi n'est jamais cyclique pendant une durée de temporisation active aprés le retour de
la tension de bus ou aprés une opération de programmation ETS.

=

Etat de valve combiné

L'état de valve combiné permet un retour d'infos global des différentes fonctions d'une sortie de
valve en un télégramme de bus 1 octet seulement. Il permet de transmettre de maniére ciblée
les informations d'état d'une sortie a un récepteur approprié (par ex. visualisation KNX) sans de-
voir évaluer les différentes fonctions d'état et de retour d'informations globales et orientées ca-
nal de l'actionneur. L'objet de communication « Retour d'informations Etat de valve combiné »
comprend 7 informations d'état différentes, codées par bits (figure 19).

Bits 7 6 B) 4 3 2 1 0
non attribué (toujours « 0 »)

Pos. forcée (« 0 » = aucune position forcée active / « 1 » = pos. forcée active)

Cmd. man. (« 0 » = aucune cmd. manuelle active / « 1 » = cmd. manuelle perm. active)

Mode service (« 0 » = aucun mode service actif / « 1 » = mode service actif)

Ringage de valve (« 0 » = aucun ringage de valve actif / « 1 » = ringage de valve actif)

Surcharge (« 0 » = pas de surcharge / « 1 » = surcharge identifiée)

Court-circuit (« 0 » = pas de court-circuit / « 1 » = court-circuit identifié)

Etat des paramétres (« 0 » = Paramétre ARRET, 0 % / « 1 » = Paramétre MARCHE, 1...100 %)

Figure 19: Codage bit de I'objet « Retour d'informations Etat de valve combiné »
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Les bits du retour d'informations de I'état de valve combiné ont la signification suivante...

Bit 0 « Etat des paramétres »:

L'état des paramétres transmis correspond toujours a I'état des parameétres actuellement
réglé sur une sortie de valve. La commande des priorités de I'actionneur est ainsi prise en
compte. Les fonctions et les événements ayant une priorité plus élevé commande les fonc-
tions et les événements ayant une priorité plus basse. Si une fonction ayant une priorité
plus élevée est terminée, l'information d'état adopte la valeur de paramétre des fonctions
ayant une priorité moindre, a condition qu'elles soient actives.

Le parametre actif est toujours mis a disposition en tant qu'information 1 bit dans I'objet
combiné. Les paramétres constants (MLI a la sortie de valve) sont convertis en un état 1 bit
(état « O» = parameétre 0 % / état « 1» = paramétre 1...100 %).

Bit 1 « Court-circuit » :

Dans ce bit d'état, la valeur « 1 » permet de transmettre I'information de court-circuit sur la
sortie de valve. Le bit devient « 1 » dés que I'actionneur a effectué avec succes le cycle de
contrdle d'identification de court-circuit. Le bit devient « 0 » lorsque le court-circuit a été éli-
miné et réinitialisé.

Bit 2 « Surcharge » :

Dans ce bit d'état, la valeur « 1 » permet de transmettre l'information de surcharge élec-
trique sur la sortie de valve. Le bit devient « 1 » dés que I'actionneur a effectué avec suc-
cés le cycle de contréle d'identification de surcharge. Le bit devient « 0 » lorsque la sur-
charge a été éliminée et réinitialisée.

Bit 3 « Ringage des valves » :

Avec « 1 », ce bit indique un ringage actif des valves (durée de l'opération de rincage en
cours). A I'état « 0 », aucun ringage des valves n'est actif.

Bit 4 « Mode service » :

Le mode service est une fonction globale de l'actionneur. Quelques sorties de valves
peuvent étre affectées au mode service. Avec « 1 », ce bit indiqgue un mode service actif.
La sortie de valve concernée regle ensuite le paramétre du mode service. Dans ce cas, la
sortie est verrouillée par le bus pour une commande via les paramétres d'entrée. A I'état

« 0 », aucun mode service n'est actif.

Bit 5 « Commande manuelle » :

La commande manuelle est également une fonction globale de I'actionneur. Le paramétre
de sorties de valves individuelles peut étre influencé a la suite d'une commande manuelle.
Avec « 1 », ce bit indigue une commande manuelle permanente active. A I'état « 0 », au-
cune commande manuelle n'est active. En cas de commande manuelle courte durée, I'état
n'est pas « 1 » dans I'objet combiné.

Bit 6 « Position forcée » : .

Avec « 1 », ce bit indique une position forcée active. A I'état « 0 »; aucune position forcée
n'est active.

Bit 7 « non attribué »:

Ce bit est toujours égal a « 0 ».

Activer I'état de valve combiné

Le retour d'informations d'état combiné est une fonction des sorties de valves et peut étre auto-
risé sur les pages de parametres « Ax - Parametre/Etat/Mode de fonctionnement ».

Régler le paramétre « Fournir un retour d'informations sur I'état de valve combiné ? » sur
« oui ».

Le retour d'informations de I'état de valve combiné est autorisé. L'objet d'état 1 octet est vi-
sible dans I'ETS.

Régler le paramétre sur « Non ».

Le retour d'informations de I'état de valve combiné est désactivé. Aucun objet d'état 1 octet
n'est disponible.
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Régler le type d'état de valve combiné

L'état de valve combiné peut étre utilisé comme un objet de natification actif ou comme un objet
d'état passif. Le retour d'informations est également envoyé directement au bus en tant qu'objet
de notification actif lors de chaque modification de la valeur d'état. Dans la fonction en tant
qu'objet d'état passif, aucune transmission de télégramme n'a lieu en cas de changement. La
valeur d'objet doit ainsi étre lue a cet endroit. L'ETS marque automatiquement les balises de
communication des objets d'état nécessaires a la fonction.

Le parametre « Type de retour d'informations d'état combiné » est créé séparément pour
chaque sortie de valve sur la page de paramétres « Ax - Paramétre/Etat/Mode de fonctionne-
ment ».

Le retour d'informations d'état combiné doit étre autorisé.
m  Régler le paramétre sur « Objet de notification actif ».

Le téléegramme de retour d'informations est envoyé dés que I'état change. Aprés le retour
de la tension de bus et aprés une opération de programmation ETS, une transmission par
télégramme du retour d'informations s'effectue automatiquement (le cas échéant, de ma-
niére temporisée).

[i] L'objet d'état combiné n'émet pas si les informations d'état ne sont pas modifiées par I'acti-
vation ou la désactivation des fonctions d'appareils ou par de nouveaux paramétres d'en-
trée. En principe, seules les modifications sont envoyées.

i] En cas de défaillance et de retour de la tension d'alimentation des servomoteurs, le retour
d'informations d'état combiné n'est pas envoyé.

= Régler le paramétre sur « objet d'état passif ».

Le télégramme de retour d'informations n'est alors envoyé en réponse que lorsque I'objet
d'état est lu par le bus via un télégramme de lecture. Aprés le retour de la tension de bus
ou aprés une opération de programmation ETS, aucune transmission automatique par télé-
gramme du retour d'informations n'est effectuée.

Régler la temporisation de I'état de valve combiné

L'état du retour d'informations d'état combiné est envoyé au bus lors de I'utilisation en tant
qu'objet de notification actif aprés le retour de la tension de bus ou aprés une opération de pro-
grammation ETS. Dans ces cas, le retour d'informations peut s'effectuer de maniére tempori-
sée, la durée de temporisation étant alors réglée globalement pour toutes les sorties de valves
sur la page de paramétres « Généralités ».

m | e paramétre « Temporisation de retour d'infos aprés retour de la tension de bus ? » sur
« Oui ».

Le retour d'informations d'état combiné est envoyé de maniére temporisée apres le retour

de la tension de bus ou aprés une opération de programmation ETS. Aucun retour d'infor-

mations n'est envoyé pendant une durée de temporisation, méme si les informations d'état
changent pendant la temporisation.

®m | e paramétre « Temporisation de retour d'infos aprés retour de la tension de bus ? » sur
« Non ».

Le retour d'informations d'état combiné est envoyé immédiatement aprés le retour de la
tension de bus ou aprés une opération de programmation ETS.

Régler I'envoi cyclique de I'état de valve combiné

Le télégramme de retour d'informations de I'état de valve combiné peut également étre envoyé
de maniére cyclique par l'objet de natification actif, en plus de la transmission en cas de modifi-
cation.

= Régler le paramétre « Envoi cyclique du retour d'informations ? » sur « Oui ».
L'envoi cyclique est activé.
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m  Régler le paramétre « Envoi cyclique du retour d'informations ? » sur « Non ».

L'envoi cyclique est désactivé, si bien que le retour d'informations n'est envoyé au bus
qu'en cas de modification d'état par I'actionneur.

La durée de cycle est définie de maniére centrale pour toutes les sorties de valves sur la
page de parameétres « Généralités ».

[i] L'envoi n'est jamais cyclique pendant une durée de temporisation active aprés le retour de
la tension de bus ou aprés une opération de programmation ETS.

=
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4.2.4.2.9 Identification des courts-circuits et des surcharges

L'actionneur est en mesure de détecter une surcharge ou un court-circuit sur les sorties de
valves et de protéger ces derniéres contre une éventuelle destruction en les mettant hors ten-
sion. Les sorties court-circuitées ou durablement surchargées sont désactivées aprés une du-
rée d'identification. Dans ce cas, les messages de court-circuit / surcharge peuvent - en option -
étre envoyés par le biais d'objets de communication 1 bit séparés.

L'identification des courts-circuits / surcharges est, en principe, toujours activée si la sortie de
valve se trouve sous tension et est effectuée dans deux groupes de sortie. Les sorties 1 a 3 et
les sorties 4 a 6 forment respectivement un groupe. En cas d'erreur, I'actionneur détecte le
court-circuit / la surcharge uniquement par groupe. L'actionneur exécute ensuite un cycle de
controle particulier qui garantit l'identification formelle des sorties de valves électriquement sur-
chargées. Les messages de court-circuit / surcharge ne sont envoyés au bus que lorsque les
sorties de valves court-circuitées ou surchargées ont été clairement identifiées. Aprés la détec-
tion d'une erreur dans un groupe, toutes les sorties de ce groupe sont immédiatement désacti-
vées pendant 6 minutes (phase de repos d'arrét / sorties sans tension). Pendant ce temps, le
circuit de détection d'erreur est thermiquement réinitialisé.

Les LED d'état #01-03 ou #04-06 situées a I'avant de I'appareil clignotent lentement pendant
la durée d'identification d'une surcharge ou d 'un court-circuit (1 Hz) pour signaler la désactiva-
tion temporaire des groupes de sorties. Les LED clignotent rapidement lorsque l'actionneur a
formellement identifié une surcharge ou un court-circuit sur toutes les sorties ou quelques sor-
ties de valves du groupe concerné.

Cycle de controle

Pendant le cycle de contrble, I'actionneur détermine les sorties surchargées ou court-circuitées,
a l'origine de la désactivation accidentelle, en activant et en désactivant progressivement et de
facon décalée chaque sortie de valve du groupe concerné. Dans le cas d'une faible surcharge
sur une seule sortie de valve, par ex., il est possible qu'aucune surcharge ne soit détectée lors
du contrdle individuel de la sortie, pendant la phase d'activation, la surcharge étant trop faible. II
peut ainsi s'avérer nécessaire de démarrer plusieurs cycles de contrdle, jusqu'a ce que la sortie
surchargée puisse étre clairement identifiée. Chaque sortie de groupe est équipée d'un comp-
teur qui enregistre le nombre de cycles de contrdle démarrés jusqu'ici pour un groupe. Le
compteur augmente d'un pas chaque fois qu'une sortie de valve n'a pas été clairement identi-
fiée comme étant court-circuitée ou surchargée pendant le cycle de contréle. Si une nouvelle
erreur a été détectée dans un groupe de sortie ayant déja été contrélé quant a la présence
éventuelle d'un court-circuit/ d'une surcharge (état du compteur > « 0 »), les sorties sont alimen-
tées pendant une durée d'activation prolongée dans le nouveau cycle de contrble. Dans le pre-
mier cycle de contréle, la durée d'activation est de 1 seconde, dans le 2e cycle, de

10 secondes, dans le 3e cycle, de 1 minute et dans le 4e cycle, de 4 minutes.

L'état du compteur est exclusivement enregistrée dans I'appareil et ne peut étre lue.

Dans le cas d'une surcharge totalisée, les différentes surcharges faibles présentes sur plusieurs
sorties s'accumulent pour former une surcharge globale plus importante. En cas de surcharge
totalisée, il peut arriver qu'aucune sortie ne soit clairement identifiée comme étant surchargée,
méme aprés quatre cycles de contrble. Dans ce cas, I'actionneur désactive - aprés le quatrieme
cycle de contréle - chaque sortie de valve d'un groupe jusqu'a la suppression de la surcharge.

Le cycle de contrdle pour l'identification des sorties de valves surchargées ou court-circuitées

en détail...

-1
Un court-circuit ou une surcharge a été détecté dans un groupe. L'actionneur désactive
toutes les sorties de valves du groupe concerné. La phase de repos d'arrét (6 minutes) est
démarrée.
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-2
La premiére sortie de valve du groupe concerné (sortie 1 ou sortie 4) est activée pendant
env. 1 seconde si elle n'a pas déja été désactivée lors d'un cycle de contrOle précédent. Si
la sortie a déja été désactivée, I'actionneur active la sortie suivante (sortie 2 ou sortie 4,
etc.).

- 2.a
Si aucune surcharge ou aucun court-circuit n'est détecté pendant la durée d'activation, en
raison de la présence d'un court-circuit / d'une surcharge sur une autre sortie ou en raison
de son insignifiance (faible surcharge), la sortie est a nouveau désactivée. Passer a
I'étape 3.

- 2.b
Si un court-circuit ou une surcharge est détecté(e) sur la sortie de valve contrblée, cette
derniére est immédiatement désactivée par forgage. La sortie est désactivée. Une phase
de repos d'arrét de 6 minutes est ensuite démarrée pendant laquelle le circuit de détection
d'erreur est thermiquement réinitialisé. Pendant ce temps, le groupe de sortie concerné est
complétement désactivé.

- 3.
Le contréle de sortie démarré dans I'étape 2 est suivi du contrble de la prochaine sortie
n'‘ayant pas été désactivée dans le groupe concerné, de la méme maniére, avec un inter-
valle d'env. 4 seconde entre chaque contréle de sortie, jusqu'a ce que la derniére sortie de
valve du groupe ait été traitée ou que les deux groupes aient été traités.

- 4.
Le cycle de contrble n'est définitivement terminé que lorsque toutes les sorties d'un groupe
ont été traitées ou que les deux groupes ont été traités.

- 4.a
Les sorties de valves identifiées comme étant surchargées ou court-circuitées pendant le
cycle de contréle du ou des groupes restent désactivées et ne peuvent plus étre activées
avant la réinitialisation. Le compteur de cycles de contrdle est supprimé. Toutes les sorties
de valves non concernées sont a nouveau pilotées normalement.
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- 4.b
Si aucune sortie n'a été identifiée comme étant surchargée ou court-circuitée (cause pro-
bable : faible surcharge) pendant le cycle de contrble, le compteur de cycles de contréle
pour ce ou ces groupes est augmenté par incrément, de sorte que toutes les sorties de
valves concernées soient testées plus longuement dans le prochain cycle, I'objectif étant
de détecter des surcharges faibles.
Exception : si le cycle de contrble précédent correspondait au 4e cycle sans détection d'er-
reur, I'actionneur part du principe qu'il s'agit d'une surcharge totalisée sur plusieurs sorties.
Dans ce cas, I'actionneur désactive automatiquement une sortie du groupe concerné en
priorité (sortie 3 ou sortie 6). Comme lors de l'identification réguliere d'une erreur, le comp-
teur de cycles de contréle est alors supprimé et la durée du prochain cycle sera alors a
nouveau de 1 s. Si 4 cycles sont a nouveau effectués sans qu'une sortie ne soit identifiée
comme étant surchargée ou court-circuitée, I'actionneur admet une nouvelle fois une sur-
charge totalisée et désactive automatiquement et durablement les prochaines sorties du ou
des groupes (d'abord sortie 2 et/ou sortie 5 ; puis aprés quatre cycles supplémentaires,
sortie 1 et/ou sortie 4).

- o
Toutes les sorties de valves non désactivées pendant les cycles de contrdles fonctionne-
ment ensuite normalement.

Raccorder des servomoteurs pour environnements trés exigeants quant a la fiabilité, de
préférence aux sorties 1 et 4. En cas d'identification d'une surcharge, celles-ci sont désacti-
vées en dernier, comme décrit précédemment.

Les télégrammes de notification - s'ils sont configurés dans I'ETS pour une sortie de valve -
sont envoyés uniquement pour les sorties ayant été désactivées aprés la détection d'une
erreur ou aprés une surcharge totalisée prioritaire dans le cycle de contréle.

La réinitialisation d'un court-circuit ou d'une surcharge pendant un cycle de contrble en
cours est toujours ignorée.

Pour évaluer plus faiblement des surcharges détectées, dues a des influences perturba-
trices extérieures rares, comme par ex. de puissants couplages électromagnétiques dans
le réseau de basse tension (coup de foudre a proximité), le compteur de cycles est baissé
de 1 aprés un délai de 28 jours sans identification d'une autre surcharge ou d'un nouveau
court-circuit. On évite ainsi qu'aprés de longues périodes, les sorties de valves ne soient
simplement désactivées si aucune surcharge ou aucun court-circuit n'a été identifié aprés
le 4e cycle.

[i] Une sortie de valve désactivée via le bus (sortie non alimentée) peut également étre ali-
mentée pendant la phase d'identification d'un court-circuit ou d'une surcharge, pour la du-
rée définie dans le cycle de contrdle !

T =

Un court-circuit ou une surcharge influence I'état des paramétres des sorties de valves d'un
groupe. Dés le début de la phase d'identification de court-circuit / surcharge, I'actionneur régle
I'état des parametres sur « ARRET » / « 0 % » (si fermé sans tension) ou sur « MARCHE » /

« 100 % » (si ouvert sans tension). Cet état de valve est conservé pendant toute la phase
d'identification et pour les sorties de valves identifiées comme étant court-circuitées ou surchar-
gées. Les phases d'alimentation pendant les cycles de contréle n'influencent pas I'état des pa-
rametres.

[i] L'état des paramétres compris dans I'état de valve combiné n'est pas influencé par un
court-circuit ou une surcharge.

i Une sortie de valve avec court-circuit / surcharge (valve complétement fermée si fermée
sans tension ou complétement ouverte si ouverte sans tension) n'influence pas le calcul du
« parameétre max. » ou encore les commandes de pompe et du besoin de chaleur.
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Exemple d'identification de surcharge / court-circuit...

Exemple 1
Cas d'erreur = Court-circuit sur la sortie de valve 4.

Un court-circuit génére un signal de court-circuit / surcharge dans les groupes de sorties
A4...A6. Le déroulement suivant est ainsi obtenu...

Durée |Sorties Message KNX Remarque

contr. |1 [2 |3 |4 [5 |6 |1 [2 |3 |4 [5 |6

6min [N |N (N |O |0 (O |- |- [- |- [- |- La surcharge n'agit que sur un groupe !

<1s N [N [N [1 JOo |0 (- |- |- [T |- [- [4splustard contr. la sortie 4 > Court-circuit

6émin [N [N [N |O |O [0 |- - - - - - |Phase de repos d'arrét. Mess. de court-circuit

1s N [N [N [0 |1 |0 |- - - - - - Contréler la sortie 5 > Aucune erreur

1s N [N |N |0 [0 |1 |- - - - - - |4 s plus tard contr. la sortie 6 > Auc. erreur

- N [N |N |0 [N [N [- - - - - - 4 s plus tard La sortie 4 reste désactivée ! Toutes
les autres sorties continuent de fonct. « normal. » !

Figure 20: Court-circuit sur la sortie de valve 4

"0" Sortie sans tension

"1" Sortie sous tension

"N" Fonctionnement normal de la sortie de valve

"T" Court-circuit / surcharge identifié(e) (télégramme de notification recu, si paramétré)

Pour la prochaine détection d'erreur dans le groupe 4...6 : durée d'activation du contrdle : 10 s

Exemple 2
Cas d'erreur = faible surcharge sur la sortie de valve 2.

La surcharge est si faible qu'aucune erreur n'est détectée pendant la durée d'activation de 1 se-
conde. En cas de surcharge faible, il faut s'attendre a ce que le signal de court-circuit / sur-
charge agisse uniquement sur le groupe de sortie concerné (ici : sorties 1 a 3). Le déroulement
suivant est ainsi obtenu...

Durée |Sorties Message KNX Remarque

contr. (1 |2 (3 |4 |5 [6 |1 |2 |[3 5 |[6

6min [0 |0 [0 [N |N [N |- |- [- |- |- [- |Lasurcharge n'agit que sur un groupe !

1s 1 10 [0 [N |N [N |- |- [- - |- |- [Contrbler la sortie 1 > Aucune erreur

1s 0 |1 |0 [N [N |N |- - - - - - |4 s plus tard contr. la sortie 2 > Auc. erreur
1s 0 |0 |1 N [N [N |- - - - - - 4 s plus tard contr. la sortie 3 > Auc. erreur
- N [N [N [N |N [N |- |- |- [- |- |- |4splustard :toutes les sort. fonction. normal

Figure 21: Faible surcharge sur la sortie de valve 2 / premier cycle de contréle

Pour la prochaine détection d'erreur dans le groupe 1...3 : durée d'activation du contrdle : 10 s
Il faut s'attendre a ce qu'une surcharge soit a nouveau détectée en mode normal dans le groupe
de sortie concerné auparavant...
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Durée | Sorties Message KNX Remarque
contr. [1 |2 |3 |4 [5 |6 |1 |2 [3 |4 |5 [6
6min [0 |O |0 [N [N [N |- |- [- [- |- [- La surcharge n'agit que sur un groupe !
10s 1 10 [0 [N |N |N |- - - - |- - Contréler la sortie 1 - Aucune erreur
<10s |0 |1 [0 [N |N N [- [T |- |- |- [- |4 splustard contr. la sortie 2-> Surcharge
6min [0 |0 |O [N [N |N |- - - - - - Phase de repos d'arrét. Mess. de surcharge
10s 0 |0 [1 N [N |N |- - - - - - 4 s plus tard contr. la sortie 3> Auc. erreur
- N [0 IN [N |IN [N |- - - - - - 4 s plus tard La sortie 2 reste désactivée ! Toutes
les autres sorties continuent de fonct. « normal. » !

Figure 22: Faible surcharge sur la sortie de valve 2 / deuxiéme cycle de contréle

Pour la prochaine détection d'erreur dans le groupe 1...3 : durée d'activation du contrdle : 1 s

Exemple 3
Cas d'erreur = Surcharge totalisée dans le groupe de sortie « Sortie 1 a 3 ».

La surcharge des sorties de valves est si faible qu'aucune sortie n'a été clairement identifiée
comme étant court-cicuitée ou surchargée pendant les cycles de contrdle d'une durée de 4 mi-
nutes. Le déroulement suivant est ainsi obtenu...

Durée |Sorties Message KNX Remarque

contr. |1 |2 [3 (4 [5 |6 |1 |2 |3 |4 6

6min |0 |0 [0 |N [N [N |- [- |- [- [- |- [Lasurcharge n'agit que sur un groupe !

1s 1 [0 ]0 [N [N |N ([- |- [- - |- |- |Contrdler la sortie 1> Aucune erreur

1s 0 [1 [0 [N [N [N [- [- |- - |- |- |4 splustard contr. la sortie 2 > Auc. erreur
1s 0 [0 [1 [N [N [N [- [- |- - |- |- |4 splustard contr. la sortie 3 > Auc. erreur
- N [N [N [N |N |N |- |- |- - |- |- |4 splus tard :toutes les sort. fonction. normal

Figure 23: Surcharge totalisée dans le groupe de sortie 1...3 / premier cycle de contréle

Pour la prochaine détection d'erreur dans le groupe 1...3 : durée d'activation du contrdle : 10 s
Il faut s'attendre a ce qu'une surcharge soit 8 nouveau détectée en mode normal dans le groupe
de sortie concerné auparavant...

Durée |Sorties Message KNX Remarque

contr. |1 |2 [3 (4 [5 |6 |1 |2 |3 |4 6

6min |0 |0 [0 |N [N [N |- [- |- [- [- |- [Lasurcharge n'agit que sur un groupe !

10s 1 [0 ]0 [N [N |N ([- |- [- - |- |- |Contrdler la sortie 1 > Aucune erreur

10s 0 [1 [0 [N [N [N |- [- |- - |- |- |4 splustard contr. la sortie 2 > Auc. erreur
10s 0 [0 [1 [N [N [N [- [- |- - |- |- |4 splustard contr. la sortie 3 > Auc. erreur
- N [N [N [N |N N |- |- |- - |- |- |4 splus tard :toutes les sort. fonction. normal

Figure 24: Surcharge totalisée dans le groupe de sortie 1...3 / deuxiéme cycle de contréle

Pour la prochaine détection d'erreur dans le groupe 1...3 : durée d'activation du contrdle : 1 min.
Il faut s'attendre a ce qu'une surcharge soit 8 nouveau détectée en mode normal dans le groupe
de sortie concerné auparavant...
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Durée | Sorties Message KNX Remarque
contr. |1 |2 (3 [4 [5 [6 |1 |2 |3 |4 |5 |6
6min [0 [0 [0 [N [N [N |- [- |- |- |- |- La surcharge n'agit que sur un groupe !
Tmin |1 [0 |0 [N [N N [- |- [- |- |- |- Contrbler la sortie 1 > Aucune erreur
1min |0 |1 0 [N [N [N |- - - - - - 4 s plus tard contr. la sortie 2 > Auc. erreur
fmin |0 |0 [1 [N [N [N [- [- [- [- [- [- [4splustard contr.lasortie 3 > Auc. erreur
- N [N [N [N [N [N |- |- [- [- [- |- [4splustard :toutes les sort. fonction. normal

Figure 25: Surcharge totalisée dans le groupe de sortie 1...3 / troisiéme cycle de contrble

Pour la prochaine détection d'erreur dans le groupe 1...3 : durée d'activation du contrdle : 4 min.
Il faut s'attendre a ce qu'une surcharge soit 8 nouveau détectée en mode normal dans le groupe
de sortie concerné auparavant...

Durée | Sorties Message KNX Remarque

contr. (1 (2 [3 [4 [5 [6 |1 |2 |3 |4 |5 |6

6min |0 |0 [0 [N [N [N [- [- [- - - ]- La surcharge n'agit que sur un groupe !

4min_ |1 [0 [0 N [N N [- |- |- - |- |- |Contrdler la sortie 1 > Aucune erreur

4min |0 |1 |0 [N [N [N [- [- [- - |- |- |4 splus tard contr. la sortie 2 > Auc. erreur

4min |0 |0 [1 [N [N [N [- [- [- - |- |- |4 splus tard contr. la sortie 3 > Auc. erreur

- N [N [0 (N (N [N |- |- [T |- |- |- |4splustard:la sortie 3 est automatiquement
désactivée en priorité. Toutes les autres sort.
continuent de fonctionner « normalement »

Figure 26: Surcharge totalisée dans le groupe de sortie 1...3 / quatriéme cycle de controle

Pour la prochaine détection d'erreur dans le groupe 1...3 : durée d'activation du contrdle : 1 s

Télégrammes de notification Court-circuit/surcharge

Les télégrammes de notification sont envoyés uniquement pour les sorties ayant été désacti-
vées aprés la détection d'une erreur ou aprés une surcharge totalisée prioritaire dans le cycle
de contréle. |l faut toutefois que le télégramme de notification soit autorisé sur la page de para-
metres « Ax - Paramétre/Etat/Mode de fonctionnement » en réglant le paramétre « Message
court-circuit / surcharge ? » sur « Oui ». La polarité du télégramme de notification est paramé-
trable.

Un message de court-circuit / surcharge actif est conservé apres la réinitialisation de I'appareil
par le retour de la tension de bus. Dans ce cas également, le message de court-circuit / sur-
charge doit d'abord étre réinitialisé (voir « Réinitialiser court-circuit / surcharge » plus tard). Si
aucun court-circuit et aucune surcharge n'a été identifié avant la défaillance de la tension de
bus / secteur, I'actionneur envoie d'abord un télégramme de notification « aucun court-circuit /
aucune surcharge » aprés le retour de la tension de bus. En cas de présence d'un court-circuit
ou d'une surcharge apreés le retour de la tension de bus / secteur, I'actionneur démarre une nou-
velle phase d'identification.

Aprés une opération de programmation ETS, les messages de court-circuit / surcharge sont
toujours désactives. En cas de sorties de valves court-circuitées ou surchargées, I'actionneur
exécute d'abord une phase d'identification avant de détection des sorties de valves défaillantes.

i L'objet envoie toujours I'état actuel de maniére temporisée aprés le retour de la tension de
bus et aprés une opération de programmation ETS en cas de configuration d'une tempori-
sation aprés le retour de la tension de bus sur la page de paramétres « Généralités ».

[i] Les états « Court-circuit » et « Surcharge » sont également transmis a I'état de valve com-
biné (voir page 89-90).
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Réinitialiser un court-circuit / une surcharge

Les sorties de valves identifiées comme étant court-circuitées ou surchargées sont désactivées
par l'actionneur. Les sorties de valves concernées ne peuvent alors plus étre pilotées par une
fonction de I'actionneur. La cause de l'erreur doit étre éliminée et I'état « Court-circuit / sur-
charge » doit étre réinitialisé pour que les sorties puissent a nouveau étre pilotées.

Il existe deux possibilités pour la remise en service d'une ou de plusieurs sortie(s) de valve(s)
désactivée(s)...

- Réinitialisation globale de tous les états de court-circuit / surcharge :
Tous les états de surcharge / court-circuit de I'actionneur peuvent étre réinitialisés commu-
nément. Pour ce faire, I'objet de communication 1 bit « Réinitialisation court-circuit / sur-
charge » est disponible. Ce dernier peut étre autorisé sur la page de parameétres « Valve /
pompe » en réglant le paramétre « Réinitialisation globale de tous les messages 'Court-cir-
cuit / surcharge' ? » sur « Oui ». Dés que l'actionneur recgoit un télégramme « 1 » via cet
objet, les états de surcharge / court-circuit sont immédiatement réinitialisés. L'actionneur
désactive alors I'état de surcharge / de court-circuit de chaque sortie de valve et annule
également les messages de surcharge / de court-circuit. Si, a ce moment-la, toutes ou
quelques sorties de valves sont encore surchargées ou court-circuitées, une nouvelle
phase d'identification est démarrée.
Un télégramme « 0 » sur I'objet « Réinitialisation court-circuit / surcharge » n'indique au-
cune réaction.

[i] La réinitialisation globale d'un court-circuit ou d'une surcharge pendant un cycle de contrdle
en cours est toujours ignorée.

- Réinitialisation par désactivation de I'alimentation en tension des valves :
les états de surcharge / court-circuit peuvent étre réinitialisés via la désactivation de I'ali-
mentation en tension des valves. La procédure suivante est ainsi nécessaire :

a) Désactivation de I'alimentation en tension des valves. L'actionneur envoie immédiate-
ment un télégramme de notification « Défaillance de la tension de service » si cette fonc-
tion est globalement autorisé dans I'ETS et si la tension de bus est encore activée. De plus,
tous les messages de surcharge / de court-circuit des sorties de valves sont réinitialisés. Si
aucune tension de bus n'est activée a ce moment-1a, I'actionneur réinitialise les messages
de surcharge / de court-circuit aprés la réactivation de la tension de bus.

b) Elimination de la cause de la surcharge / du court-circuit

c) Réactivation de I'alimentation en tension des valves. Les valves peuvent ensuite étre a
nouveau pilotées normalement. De par I'activation de l'alimentation en tension des valves,
I'actionneur annule également le message « Défaillance de la tension de bus » si cette
fonction est globalement autorisée dans I'ETS.

d) Aprés le retour de I'alimentation en tension des valves, si toutes ou quelques sorties de
valves sont encore surchargées ou court-circuitées, une nouvelle phase d'identification est
démarrée.

[i] La désactivation de la tension des valves pendant un cycle de contréle en cours entraine
uniquement la réinitialisation des messages de surcharge / de court-circuit existants. Le
cycle de contréle n'est pas arrété.
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4.2.4.2.10 Ringage des valves

Pour éviter I'entartrage ou le grippage d'une valve n'ayant pas été commandée depuis un cer-
tain temps, I'actionneur dispose d'une fonction automatique de ringage des valves. Le ringage
des valves peut étre réalisé cycliquement ou via commande de bus et implique la traversée, par
les valves commandées, de la course de valve totale pour une durée définie. Lors d'un ringage
des valves, 'actionneur active sans interruption un paramétre de 100 % pour la sortie de valve
concernée, pendant la moitié de la « durée de rincage des valves » paramétrée. Les valves
s'ouvrent ainsi complétement. A la moitié de la durée, 'actionneur commute le paramétre sur

0 %, ce qui entraine une fermeture compléte des valves raccordées.

Si besoin est, le ringage intelligent des valves peut étre débloqué. Le ringage cyclique sur la
course de valve totale n'est alors effectué que si I'actionneur en cours de fonctionnement ne dé-
passe pas une valeur limite de paramétre minimale définie.

[i] Pour les sorties de valves configurées au format de données « commutant (1 bit) » ou
« constant (1 octet) avec valeur limite de paramétre », I'actionneur exécute les paramétres
« 1 » (correspond a « 100 % » - ouvrir complétement) et « 0 » (correspond a « 0 % » - fer-
mer complétement) a la suite d'un ringage des valves.

[i] L'actionneur prend en compte le sens d'action de la valve configuré dans I'ETS lors du pilo-
tage électrique de la sortie de valve.

A la fin d'un rincage des valves, I'actionneur régle automatiquement le paramétre suivi selon la
commande des priorités (voir page 37-38).

[i] L'actionneur n'exécute pas le ringage des valves si une fonction ayant une priorité plus éle-
vée est active. Néanmoins, l'actionneur démarre la durée de ringage en interne dés que
I'appareil regoit I'ordre de ringage des valves (cycliquement ou par commande de bus). Si
des fonctions ayant une priorité plus élevée sont encore terminées pendant que la durée
de ringage est active, I'actionneur s'acquitte de la durée résiduelle de la fonction de
rincage. Si la durée de ringage s'écoule encore pendant qu'une fonction ayant une priorité
plus élevée est active, il n'y a aucune durée résiduelle. L'actionneur n'exécute donc pas le
ringage des valves démarré au préalable.

[i] En cas de blocage de la commande de bus de sorties de valves individuelles a la suite
d'une commande manuelle permanente, I'actionneur enregistre en arriére-plan les ordres
de démarrage d'un ringage des valves. Dans ce cas, I'actionneur démarre immédiatement
la durée de ringage, aprés la suppression de la fonction de blocage. Si la commande ma-
nuelle est ensuite terminée pendant la durée de ringage démarrée (et si aucune autre fonc-
tion ayant une priorité plus élevée n'est active), I'actionneur exécuté également activement
le rincage des valves.

[i] L'actionneur exécute un ringage des valves en démarrant la durée de ringage, méme si
I'alimentation en tension des valves est désactivée. Une défaillance de la tension de bus in-
terrompt immédiatement une opération de ringage active. Apres le retour de la tension de
bus ou secteur, une opération de ringage interrompue au préalable n'est pas exécutée une
seconde fois.

[i] Un ringage des valves influence le retour d'informations d'état du paramétre actif.

Le rincage des valves posséde un objet d'état 1 bit séparé. En option, cet objet peut étre utilisé,
par ex. pour indiquer l'exécution d'un ringage des valves (durée de I'opération de ringage en
cours) a une visualisation KNX. Le télégramme d'état peut également étre utilisé, par ex. pour
bloquer un thermostat d'ambiance KNX pendant la durée du ringage des valves. En cas de
longues durées de ringage notamment, le blocage de la régulation de la température ambiante -
le cas échéant, en association avec le blocage de la commande du régulateur - permet d'éviter
un comportement oscillatoire de la régulation.

La polarité du télégramme de I'objet d'état est préréglée : « 0 » = Ringage des valves INACTIF,
« 1 » = Rincage des valves ACTIF.
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[i] L'objet envoie I'état actuel sans temporisation aprés une opération de programmation ETS
et aprés le retour de la tension de bus et secteur.

Autoriser le ringage des valves
Le ringage des valves ne peut étre utilisé que s'il est autorisé dans I'ETS.

= Régler le paramétre « Utiliser la fonction 'Ringage des valves' ? » de la page de para-
meétres « Ax - Ringcage des valves » sur « Oui ». Pour le paramétre « Durée du ringage des
valves », paramétrer la durée d'exécution de la fonction de ringage (100 % -> 0 %).

Le rincage des valves est autorisé. Dans I'ETS, d'autres paramétres qui définissent I'activa-
tion ou non d'un ringage des valves cyclique et / ou commandé par bus, deviennent vi-
sibles.

[i] La durée du ringage des valves doit étre réglé a la durée de cycle réglable des servomo-
teurs thermoélectriques, de sorte que ceux-ci s'ouvrent et se ferment complétement. En
regle générale, on garantit ceci en configurant la durée de ringage sur la valeur doublée de
la durée de cycle réglable.

= Régler le paramétre « Utiliser la fonction 'Ringage des valves' ? » sur « Non ».
Le ringage des valves n'est pas disponible.

Configurer le ringage cyclique des valves

Si besoin est, I'actionneur peut exécuter le ringage des valves de maniére cyclique. En cas d'uti-
lisation du ringcage cyclique des valves, une opération de ringcage automatisée peut étre démar-
rée de maniére récurrente pendant une durée de cycle paramétrable (1 a 26 semaines). Ainsi,
la durée de ringage des valves configurée dans I'ETS définit également la durée d'ouverture et
de fermeture complétes et uniques des entrainements de valves pilotés. A la fin d'une opération
de ringage, la durée de cycle est toujours redémarrée par l'actionneur.

Le ringage des valves doit étre autorisé et une durée de ringage valide doit étre paramétrée.

m  Régler le paramétre « Activer le ringage cyclique des valves ? » sur « Oui ». Pour le para-
métre « Durée de cycle », configurer le rythme d'exécution du ringage cyclique automatisé
des valves.

Le ringage cyclique des valves est autorisé.
m  Régler le paramétre « Activer le rincage cyclique des valves ? » sur « Non ».

Le ringage cyclique des valves est complétement verrouillé. Un ringage des valves peut
étre démarré uniquement par lI'objet de communication (si autorisé).

i/ Chaque opération de programmation ETS réinitialise la durée de cycle. La premiére opéra-
tion d'un ringage cyclique des valves a lieu aprés une opération de programmation ETS,
aprés écoulement du premier cycle.

En cas de défaillance de la tension de bus, l'actionneur enregistre la durée résiduelle du
cycle actuel. Aprés le retour de la tension de bus, la durée de cycle résiduelle est redémar-
ree.

Une défaillance de la tension de bus interrompt immédiatement une opération de ringage
active. Apres le retour de la tension de bus ou secteur, une opération de ringage interrom-
pue au préalable n'est pas exécutée une seconde fois. L'actionneur démarre alors un nou-
veau cycle pour le ringage cyclique des valves.

En option, il est possible d'activer en plus le ringage cyclique intelligent des valves. Le ringage
des valves n'est alors effectué de maniére récurrente que si la valeur limite de paramétre mini-
male paramétrée dans I'ETS n'est pas dépassée dans le cycle en cours. Si le paramétre actif
dépasse la valeur limite, I'actionneur arréte la durée de cycle. L'actionneur ne redémarre alors
la durée de cycle qu'en cas de réglage d'un paramétre « 0 % » ou « ARRET » (complétement
fermé) au cours de la modification des paramétres (figure 27). Le ringage des valves reste ainsi
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désactivé si la valve a déja parcouru une course définie suffisamment longue.

Si la valve n'a pas été fermée entierement au minimum une fois aprés le dépassement de la va-
leur limite paramétrée (parameétre « 0 % » ou « ARRET »), le ringage cyclique des valves n'a
pas lieu.

L'utilisation d'un ringage des valves cyclique intelligent permet I'exécution d'opérations de
ringage sur la course de valve totale, uniquement si celles-ci sont utiles et vraiment néces-
saires. En été, I'utilisation de la puissance de chauffage est par ex. plutét rare. Par conséquent,
les valves sont rarement pilotées par les paramétres, le ringcage des valves devant alors étre ef-
fectué en tant que protection blocage. En hiver, les valves de chauffage sont souvent pilotées
par des télégrammes de paramétres normaux, selon les besoins.

Le ringage intelligent des valves évite ainsi I'exécution d'un ringage redondant des valves en hi-
ver. En été, la commande intelligent exécute un ringage cyclique des valves.

[i] La durée de cycle est toujours démarrée aprés une opération de programmation ETS. Ceci
se produit également si le paramétre actif aprés le téléchargement dépasse la valeur limite
paramétrée.

i/ La combinaison d'un ringage intelligent des valves avec limitation de paramétres et d'une
valeur limite de paramétre n'est pas envisagée. Si une valeur limite minimale de la limita-
tion de paramétres est disponible, le paramétre actif de la sortie de valve concernée n'est
jamais « 0 % ». Par conséquent, I'actionneur ne redémarre jamais la durée de cycle a la
suite d'un ringage intelligent des valves.

Parameétre &

[ /

Valeur limite

~Y

Temps de cycle y

durée de cycle oo
paramétrée

~v

} f ¥

Durée de cycle écoulée Arrét Durée de cycle Redémarrage Durée de cycle

Valve
ouverte

Ringage des
valves
Valve

a
fermée T

Figure 27: Exemple d'une valeur limite de paramétre minimale pour le ringage intelligent des
valves

m  Régler le paramétre « Utiliser le ringage intelligent des valves ? » sur « Oui ». Pour le para-
métre « Valeur limite du paramétre minimal (10...100 %) », définir la valeur limite de para-
métre.

Le ringage cyclique intelligent des valves est activé. Le rincage des valves n'est alors effec-
tué que si la valeur limite paramétrée est dépassée au minimum une fois pendant le cycle
précédent et si la valve a ensuite été réglée sur le parametre « 0 % ».

m  Régler le paramétre « Utiliser le ringage intelligent des valves ? » sur « Non ».

Le ringage cyclique intelligent des valves est désactivé. Le ringage des valves est toujours
effectué apres écoulement de la durée de cycle réglée.
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i/ En option, le ringage des valves peut étre démarré et, si besoin est, arrété via un objet de
communication. Si le ringage des valves a été démarré par I'objet, I'actionneur arréte la du-
rée de cycle du ringage cyclique des valves. La durée de cycle n'est alors redémarrée
qu'aprés exécution sans interruption de I'opération de ringage ou dés qu'un ordre d'arrét
est regu via l'objet.

Configurer le ringage des valves commandé par bus via I'objet

Si besoin est, le ringage des valves peut étre démarré et, en option, arrété via un objet de com-
munication 1 bit propre. Il est ainsi possible d'activer une opération de ringage de la valve en
fonction du temps ou des éveénements. Il est également possible, par ex., de monter en cas-
cade plusieurs actionneurs de chauffage interconnectés, de sorte que ces derniers exécutent
un ringage simultané des valves (liaisons entre les objets d'état individuels et les objets d'entrée
du rincage des valves).

La commande de bus du ringage des valves ne peut étre utilisée que si elle est autorisée dans
I'ETS.

Le ringage des valves doit étre autorisé et une durée de ringage valide doit étre paramétrée.

m  Régler le paramétre « Ringage des valves avec possibilité de pilotage externe ? » sur
« Oui ». Pour le parametre « Polarité objet 'Ringage des valves Marche / Arrét », paramé-
trer la polarité de télégramme et définir ainsi la possibilité d'un démarrage et d'un arrét
commandés par bus ou, alternativement, la possibilité d'un démarrage uniquement.

Le ringage des valves commandé par bus est autorisé. L'objet de communication est vi-
sible. Le nom de I'objet se conforme au réglage de la polarité de télégramme autorisée

(« Ringcage des valves démarrage / arrét » ou « Ringage des valves démarrage »). Lors de
la réception d'un ordre de démarrage, l'actionneur démarre immédiatement la durée confi-
gurée pour une opération de ringage. L'actionneur exécute activement le ringage des
valves si aucune fonction ayant une priorité plus élevée n'est active. Si I'arrét commandé
par bus est autorisé, I'actionneur réagit aussi aux ordres d'arrét en interrompant immédiate-
ment les opérations de ringage en cours.

= Régler le paramétre « Ringage des valves avec possibilité de pilotage externe ? » sur
« Non ».

Le ringage des valves commandé par bus n'est pas disponible. Le rincage des valves ne
peut étre effectué que cycliquement.

[i] Les actualisations de I'objet de « Marche » vers « Marche » ou d'« arrét » vers « arrét »
sont ignorées. Par conséquent, la durée d'un ringage des valves en cours ou la durée de
cycle d'un ringage cyclique des valves n'est pas redémarrée.

i/ Un rincage des valves commandé par bus via I'objet peut étre combiné avec un ringage cy-
clique des valves. Si le ringage des valves a été démarré par I'objet, I'actionneur arréte la
durée de cycle du ringage cyclique des valves. La durée de cycle n'est alors redémarrée
qu'aprés exécution sans interruption de I'opération de ringage ou dés qu'un ordre d'arrét
est recu via l'objet.
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4.2.4.2.11 Compteur d'heures de fonctionnement

Le compteur d'heures de fonctionnement détermine la durée d'activation d'une sortie de valve.
Pour le compteur d'heures de fonctionnement, une sortie est activée lorsqu'elle est alimentée, la
LED d'état a I'avant de I'appareil est alors allumée. Le compteur d'heures de fonctionnement dé-
termine ensuite la durée d'ouverture des valves fermées sans tension ou de fermeture des
valves ouvertes sans tension.

Le compteur d'heures de fonctionnement additionne a la minute prés, pour les sorties de valves
alimentées, la durée d'activation déterminée respectivement en heures pleines (figure 28). Les
heures de fonctionnement additionnées sont suivies dans un compteur a 2 octets et enregis-
trées de maniére non volatile dans I'appareil. L'état actuel du compteur peut étre envoyé au bus
de maniére cyclique ou, en cas de modification d'une valeur d'intervalle par I'objet de communi-
cation « Valeur du compteur d'heures de fonctionnement ».

i/ En cas de modulation de largeur d'impulsion (MLI) sur une sortie de valve, le compteur
d'heures de fonctionnement évalue uniquement la durée d'activation du signal MLI.

A
) MARCHE
Sortie de valve ‘ 20Min.‘ ‘ 20Min.‘ ’ 20 Min. 60 Min. 5 Min.
ARRET » Temps
[Minutes]
A
Etat du 2 E—
compteur [h] 1
GIlIIlIlIIIlIHHlIlIHHIIIIIHHHHIHHH IIIlIlIllIlIlIlllIIIIIIIIIIIIIIHTHI;Temps
10 0 40 (132 70 80 90 100 110 122ho 130 140 150 160 [Minutes]

Figure 28: Mode de fonctionnement du compteur d'heures de fonctionnement (sur I'exemple
d'un compteur de sens avant)

A I'état de livraison, les valeurs d'heures de fonctionnement de toutes les sorties de valves de
I'actionneur sont a « 0 ». Si le compteur d'heures de fonctionnement n'est pas autorisé dans le
paramétrage d'une sortie, aucune heure de fonctionnement n'est comptée pour la valve concer-
née. Toutefois, dés que le compteur d'heures de fonctionnement est débloqué et immédiate-
ment aprés la mise en service de I'actionneur par I'ETS, les heures de fonctionnement sont dé-
terminées et additionnées.

Si un compteur d'heures de fonctionnement est a nouveau bloqué ultérieurement dans le para-
métrage et que l'actionneur est programmé avec ce blocage, toutes les heures de fonctionne-
ment préalablement comptées pour la sortie de valve concernée sont supprimées. Lors d'une
nouvelle autorisation, le compteur d'heures de fonctionnement est toujours sur I'état du comp-
teur « 0 ».

Les valeurs d'heures de fonctionnement enregistrées dans I'appareil (heures pleines) ne sont
pas perdues en cas de défaillance de la tension de bus et secteur ou en cas d'opération de pro-
grammation ETS. Dans ce cas, les minutes de fonctionnement additionnées (pas d'heure pleine
atteinte pour le moment) sont toutefois rejetées.

Aprés le retour de la tension de bus ou aprés un téléchargement ETS, I'actionneur actualise de
maniére passive I'objet de communication « Valeur du compteur d'heures de fonctionnement »
pour chaque sortie de valve. La valeur d'objet peut étre lue si la balise de lecture est définie. La
valeur d'objet est envoyée en fonction du paramétrage pour I'envoi automatique, le cas échéant,
activement sur le bus, dés que la temporisation d'envoi paramétrée aprés le retour de la tension
de bus a expiré.

Une commande des sorties de valves a la main par commande manuelle est détectée par le
compteur d'heures de fonctionnement, de sorte que I'activation d'une sortie active également un
comptage d'heures de fonctionnement et que la désactivation manuelle interrompe le comp-
tage.

Les heures de fonctionnement ne sont pas comptées si la tension d'alimentation des valves
n'est pas activée.
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[i] Si seules I'alimentation en tension secteur de I'actionneur et la tension des valves sont acti-
vées (tension de bus désactivée / mode Chantier), les heures de fonctionnement addition-
nées en cas de défaillance de la tension secteur ne sont pas enregistrées !

Activer le compteur d'heures de fonctionnement

Le compteur d'heures de fonctionnement compte uniquement les heures de fonctionnement
d'une sortie de valve, a la condition qu'il soit activé dans I'ETS.

m  Régler le paramétre « Compteur d'heures de fonctionnement » de la page de paramétres «
Ax - Compteur d'heures de fonctionnement » sur « Oui ».

Le compteur d'heures de fonctionnement est activé.

m  Régler le paramétre « Compteur d'heures de fonctionnement » de la page de paramétres «
Ax - Compteur d'heures de fonctionnement » sur « Non ».

Le compteur d'heures de fonctionnement est désactivé.

[i] La désactivation du compteur d'heures de fonctionnement suivie d'une opération de pro-
grammation ETS provoque la réinitialisation de I'état du compteur sur « 0 ».

Réglage du type de compteur du compteur d'heures de fonctionnement

Le compteur d'heures de fonctionnement peut étre configuré au choix en tant compteur de sens
avant ou de sens arriére. En fonction de ce type de compteur, une valeur limite ou une valeur
de départ peut étre réglée en option, ce qui permet par exemple de surveiller le temps de fonc-
tionnement d'un servomoteur en limitant la plage de comptage.

Compteur de sens avant:

Aprés l'activation du compteur d'heures de fonctionnement par déblocage dans I'ETS ou redé-
marrage, les heures de fonctionnement sont comptées, la valeur de départ étant « 0 ». Le
compteur peut compter jusqu'a 65535 heures, puis il s'arréte et indique une expiration du comp-
teur via l'objet « Expiration du compteur d'heures de fonctionnement ».

Une valeur limite peut étre réglé en option dans I'ETS ou prédéfinie via I'objet de communication
« Valeur limite du compteur d'heures de fonctionnement ». Dans ce cas, la notification sur le
bus s'effectue par I'objet « Expiration du compteur d'heures de fonctionnement » dés que la va-
leur limite d'expiration du compteur est atteinte ; le compteur continue toutefois de fonctionner
(si il n'est pas redémarré) jusqu'a la valeur maximale 65535 heures, puis il s'arréte. Ce n'est que
le redémarrage qui initie une nouvelle procédure de comptage.

Compteur de sens arriére:

Apres le déblocage du compteur d'heures de fonctionnement dans I'ETS, I'état du compteur se
trouve a « 0 » et I'actionneur indique une expiration du compteur pour la sortie de valve concer-
née via l'objet « Expiration du compteur d'heures de fonctionnement » aprés l'opération de pro-
grammation ou apreés le retour de la tension de bus. Ce n'est qu'aprés le redémarrage que le
compteur de sens arriére est réglé sur la valeur maximale 65535 et que la procédure de comp-
tage est lancée.

Une valeur de départ peut étre réglé en option dans I'ETS ou prédéfinie via I'objet de communi-
cation « Valeur de départ du compteur d'heures de fonctionnement ». Aprés un redémarrage, si
une valeur de départ est réglée, le compteur de sens arriére est initialisé avec cette valeur et
non avec la valeur maximale. Le compteur réalise un compte a rebours heure par heure a partir
de la valeur de départ. Si le compteur de sens arriére atteint la valeur « 0 », I'expiration du
compteur est signalée au bus via l'objet « Expiration du compteur d'heures de fonctionnement »
et la procédure de comptage est arrétée. Ce n'est que le redémarrage qui initie une nouvelle
procédure de comptage.

L'utilisation du compteur d'heures de fonctionnement doit étre réglée sur la page de paramétres
« Ax - Compteur d'heures de fonctionnement ».
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m  Régler le paramétre « Type de compteur » sur « Compteur de sens avant ». Régler le pa-
rameétre « Valeur limite prédéfinie ? » sur « Oui, comme paramétre » ou « Oui, comme regu
par objet » si une surveillance de la valeur limite est nécessaire. Dans le cas contraire, ré-
gler le paramétre sur « Non ». Pour le réglage « Oui, comme paramétre », parameétrer la
valeur limite nécessaire (1...65535 h).

Le compteur compte les heures de fonctionnement en sens avant, a partir de « 0 ».
Lorsque la surveillance de la valeur limite est activée, I'actionneur envoie un télégramme

« 1 » via l'objet « Expiration du compteur d'heures de fonctionnement » pour la sortie de
valve concernée, dés que la valeur limite prédéfinie est atteinte. Dans le cas contraire, I'ex-
piration du compteur est envoyée uniquement lorsque la valeur maximale 65535 est at-
teinte.

m  Régler le paramétre « Type de compteur » sur « Compteur de sens arriere ». Régler le pa-
ramétre « Valeur de démarrage prédéfinie ? » sur « Oui, comme paramétre » ou « Oui,
comme regu par objet » si une valeur de démarrage prédéfinie est nécessaire. Dans le cas
contraire, régler le paramétre sur « Non ». Pour le réglage « Oui, comme paramétre », pa-
ramétrer la valeur de départ nécessaire (1...65535 h).

Le compteur compte les heures de fonctionnement en sens arriére aprés un redémarrage,
jusqu'a « 0 ». En présence d'une valeur de démarrage prédéfinie, un compte a rebours est
réalisé a partir de cette valeur. Sinon, la procédure de comptage débute a la valeur maxi-
male 65535. L'actionneur envoie un télégramme « 1 » via l'objet « Expiration du compteur
d'heures de fonctionnement » pour la sortie de valve concernée, dés que la valeur « 0 » est
atteinte.

[i] La valeur de I'objet de communication « Expiration du compteur d'heures de fonctionne-
ment » est enregistrée en interne de maniére non volatile. Aprés un retour de la tension de
bus ou opération de programmation ETS, I'objet est initialisé avec la valeur enregistrée pré-
cédemment. Dans ce cas, si un compteur d'heures de fonctionnement est identifié comme
ayant expiré et que la valeur d'objet est donc a « 1 », un télégramme est également envoyé
activement au bus. Si le compteur n'a pas encore expiré (valeur d'objet « 0 »), aucun télé-
gramme n'est envoyé apreés le retour de la tension de bus / secteur ou aprés une opération
de programmation ETS.

i/ En cas de valeur limite ou de valeur de démarrage prédéfinie via I'objet : les valeurs récep-
tionnées via 'objet sont reprises de maniére valide uniquement lors d'un redémarrage du
compteur d'heures de fonctionnement et enregistrées en interne de maniére non volatile.
Apreés un retour de la tension de bus ou opération de programmation ETS, I'objet est initiali-
sé avec la derniére valeur enregistrée. Les valeurs réceptionnées sont perdues en cas de
défaillance de la tension de bus ou d'un téléchargement ETS, si aucun redémarrage du
compteur n'a été exécuté au préalable. Pour cette raison, il est recommandé de toujours
exécuter un redémarrage du compteur lorsqu'une nouvelle valeur de démarrage ou valeur
limite est prédéfinie.

Tant qu'aucune valeur limite ou valeur de démarrage n'a été réceptionnée via l'objet, une
valeur standard fixe de 65535 est prédéfinie. Les valeurs réceptionnées via l'objet et enre-
gistrées sont réinitialisées sur la valeur standard, lorsque le compteur d'heures de fonction-
nement est bloqué dans les paramétres de I'ETS et qu'un téléchargement ETS est exécuté.

i/ En cas de valeur limite ou de valeur de démarrage prédéfinie via I'objet : si la valeur de dé-
marrage ou la valeur limite est prédéfinie a « 0 », I'actionneur ignore un redémarrage du
compteur de maniére a éviter une réinitialisation non souhaitée
(par ex. en cas d'utilisation sur chantier de construction -> heures de fonctionnement déja
comptées par la commande manuelle).

[i] Sile sens de comptage d'un compteur d'heures de fonctionnement est inversé par un
changement de paramétrage dans I'ETS, un redémarrage du compteur doit toujours étre
exécuté aprés la programmation de I'actionneur, afin que le compteur se réinitialise.

Redémarrer le compteur d'heures de fonctionnement

L'état du compteur des heures de fonctionnement peut a tout moment étre réinitialisé grace a
I'objet de communication « Réinitialisation du compteur d'heures de fonctionnement ». La polari-
té du télégramme de réinitialisation est prédéfinie de maniére fixe : « 1 » = Redémarrage / « 0 »
= Aucune réaction.
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= Décrire I'objet de communication « Réinitialisation du compteur d'heures de fonctionne-
ment » avec « 1 ».

Lors d'un redémarrage, le compteur de sens avant est initialisé avec la valeur « 0 » et le
compteur de sens arriére avec la valeur de démarrage. Si aucune valeur de démarrage n'a
été paramétrée ou prédéfinie via I'objet, la valeur de démarrage est réglée de maniére fixe
sur 65535.

Pour chaque redémarrage du compteur, I'état du compteur initialisé est activement envoyé
vers le bus. Lors d'un redémarrage, le message d'une expiration du compteur est égale-
ment réinitialisé. Un télégramme « 0 » est alors envoyé au bus via I'objet « Expiration du
compteur d'heures de fonctionnement ».

La valeur limite ou valeur de démarrage est en outre initialisée.

[i] Siune nouvelle valeur limite ou valeur de démarrage a été prédéfinie via I'objet de commu-
nication, un redémarrage du compteur doit ensuite également toujours étre exécuté. Dans
le cas contraire, les valeurs réceptionnées en cas de défaillance de la tension de bus / sec-
teur ou par un téléchargement ETS sont perdues.

[i] Siune valeur de démarrage ou une valeur limite est prédéfinie avec « 0 », il existe lors du
redémarrage, différents types de comportements selon le principe de définition de la va-
leur...

En cas de définition comme paramétre :

le compteur expire immédiatement aprés un redémarrage du compteur.

En cas de définition via un objet :

Un redémarrage du compteur est ignoré afin d'éviter une réinitialisation non souhaitée (par
ex. aprés l'installation des appareils, au cours de laquelle les heures de fonctionnement ont
déja été comptées par la commande manuelle). Pour exécuter le redémarrage, une valeur

limite ou une valeur de démarrage supérieure a « 0 » doit d'abord étre prédéfinie.

Réglage du comportement d'envoi du compteur d'heures de fonctionnement

La valeur actuelle du compteur d'heures de fonctionnement est toujours suivie dans I'objet de
communication « Valeur du compteur d'heures de fonctionnement ». Apres le retour de la ten-
sion de bus ou aprés un téléchargement ETS, I'actionneur actualise de maniére passive I'objet
de communication « Valeur du compteur d'heures de fonctionnement » pour chaque sortie de
valve. La valeur d'objet peut étre lue si la balise de lecture est définie.

Le comportement d'envoi de cet objet de communication peut en outre étre réglé.

L'utilisation du compteur d'heures de fonctionnement doit étre réglée sur la page de paramétres
« Ax - Compteur d'heures de fonctionnement ».

m  Régler le paramétre « Envoi automatique de la valeur de comptage » de la page de para-
métres « Ax - Compteur d'heures de fonctionnement » sur « Si changement de valeur d'in-
tervalle ». Régler le paramétre « Intervalle de valeur de comptage (1 a 65535 h) » sur la
valeur souhaitée.

L'état du compteur est envoyé au bus, dés qu'il change de l'intervalle de la valeur de comp-
tage prédéfinie. Apres le retour de la tension de bus et secteur ou aprés une opération de
programmation ETS, la valeur d'objet est automatiquement et immédiatement envoyée si
I'état actuel du compteur correspond a l'intervalle de valeur de comptage ou un multiple de
cet intervalle. Un état de compteur « 0 » est toujours envoyé dans ce cas.

En cas de retour de la tension de bus uniquement (alimentation en tension secteur de I'ac-
tionneur disponible sans interruption), la valeur d'objet n'est pas envoyée.

= Régler le paramétre « Envoi automatique de la valeur du compteur » sur « Cyclique ».

La valeur de comptage est envoyée de maniére cyclique. La durée de cycle est définie sur
la page de paramétres « Généralités ». Aprés le retour de la tension de bus et secteur ou
aprés une opération de programmation ETS, I'état du compteur est envoyé au bus apres
expiration du temps de cycle paramétré.
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4.2.4.3 Etat de livraison

A I'état de livraison de l'actionneur, I'appareil a un comportement passif, c.a-d. qu'aucun télé-
gramme n'est envoyé au bus. Un pilotage des sorties par la commande manuelle sur I'appareil
est possible si I'alimentation en tension de bus ou secteur et I'alimentation en tension des
valves sont activées. En cas de commande manuelle, il n'y a aucun retour d'informations sur le
bus. Les autres fonctions de l'actionneur sont désactivées.

L'appareil peut étre programmé et mis en service par 'ETS. L'adresse physique est préréglée
sur 15.15.255.

A Ia livraison d'usine, les caractéristiques suivantes sont aussi configurées (toutes les sorties de
valves)...

- Sens d'action de la valve : fermé sans tension

- Modulation de largeur d'impulsion si « Ouvrir la valve » : 50 %

- Durée de cycle : 20 minutes

- Comportement en cas de défaillance de la tension de bus : activer le paramétre du mode
d'urgence (30 %), si I'alimentation en tension des valves et secteur est disponible. Lors
d'une défaillance de la tension de bus et secteur, toutes les sorties de valves sont mises a
I'ARRET.

- Comportement aprés le retour de la tension de bus : fermer toutes les valves (les sorties
de valves sont mises a I'ARRET).

[i] L'état de livraison ne peut étre rétabli en déchargeant le programme d'application a l'aide
de I'ETS. Si le programme d'application est déchargé, les sorties de valves restent toujours
désactivées. Dans ce cas, la commande manuelle n'a aucune fonction.
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4.2.5 Parameétre
Description Valeurs
Od Généralités

Réglage des para-
meétres des sorties

toutes les sorties identiques

chaque sortie individuelle

Temporisation aprées re- 0...59
tour de la tension

secteur

Minutes (0...59)

0...17...59

Commentaire

Pour simplifier la configuration, toutes
les sorties de valves peuvent étre affec-
tées aux mémes paramétres et donc
étre paramétrées de maniére identique
dans I'ETS. Ce paramétre définit, si
chaque sortie de valve peut étre para-
métrée individuellement, ou si toutes les
sorties doivent étre configurées par les
mémes paramétres.

Avec le réglage « Toutes les sorties
identiques », le nombre de paramétres
dans I'ETS est réduit. Les paramétres
visibles sont alors automatiquement utili-
sés pour toutes les sorties de valves.
Seuls les objets de communication
peuvent alors étre congus séparément
pour les sorties. Ce réglage doit par
exemple étre sélectionné lorsque tous
les servomoteurs doivent se comporter
de la méme maniére et qu'ils doivent
étre commandés uniquement par diffé-
rentes adresses de groupes (par ex.
dans des complexes de bureaux ou des
chambres d'hétels).

Avec le réglage de paramétre « Chaque
sortie individuellement », chaque sortie
de valve posséde sa propre page de pa-
ramétres dans I'ETS.

Afin de réduire le trafic de télégrammes
sur la ligne bus aprées l'activation de la
tension de bus (réinitialisation du bus),
aprées le raccordement de I'appareil a la
ligne de bus ou aprés une opération de
programmation ETS, il est possible de
temporiser certains retours d'infos actifs
de l'actionneur. Dans ce cas, le para-
meétre détermine une durée de tempori-
sation pour I'ensemble des canaux. Les
télégrammes de retour d'informations ou
d'état pour l'initialisation sont envoyés
au bus uniquement aprés écoulement
de la durée paramétrée a cet endroit, si
les fonctions de retour d'informations et
d'état doivent étre envoyées de maniére
temporisée.

Réglage des minutes de la durée de
temporisation.

Réglage des secondes de la durée de
temporisation.
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Durée pour l'envoi cy- 0..23
clique des retours d'in-

fos

Heures (0...23)

Minutes (0...59) 0...2..59
Secondes (10...59) 10...59
Durée pour l'envoi cy- 0..23
clique des heures fonc-
tionnement

Heures (0...23)

Minutes (0...59) 0...59

Secondes (10...59) 10...59

Commutation Mode été/

hiver

non

oui
Polarité objet « Commu- 1 = été /0 = hiver
tation été / hiver » 1 = hiver/ 0 = été

Les retours d'infos de I'actionneur
peuvent également envoyer leur état au
bus de fagon cyclique (en fonction du
paramétrage). Le paramétre « Durée
pour I'envoi cyclique du retour d'informa-
tions » définit généralement la durée de
cycle pour toutes les sorties de valves.
Réglage des heures de la durée de
cycle.

Réglage des minutes de la durée de
cycle.

Réglage des secondes de la durée de
cycle.

Les compteurs d'heures de fonctionne-
ment peuvent également envoyer leur
valeur de comptage au bus de fagon cy-
clique (en fonction du paramétrage). Le
paramétre « Durée pour I'envoi cyclique
des heures de fonctionnement » définit
généralement la durée de cycle pour
toutes les sorties de valves.

Réglage des heures de la durée de
cycle.

Réglage des minutes de la durée de
cycle.

Réglage des secondes de la durée de
cycle.

L'actionneur dispose d'une commutation
été/hiver. En fonction de la saison, il est
ainsi possible de régler différentes va-
leurs de consigne de paramétres pour
une sortie de valve en mode d'urgence
ou en position forcée.

La commutation été / hiver n'est pas dis-
ponible. Pour les sorties de valves,
seule une valeur de paramétre peut étre
paramétrée individuellement pour le
mode d'urgence ou pour une position
forcée.

La commutation été / hiver est autori-
sée. L'objet de communication « Com-
mutation été / hiver » est visible. Pour
les sorties de valves, des valeurs de pa-
ramétres d'été et d'hiver peuvent étre
paramétrées pour le mode d'urgence et
pour une position forcée.

Ce parametre définit la polarité de télé-
gramme de l'objet « Commutation été /
hiver ». Il est visible uniquement si la
commutation été / hiver est autorisée.
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Mode de fonctionne- L'état « Eté » ou « Hiver » préréglé via
ment aprés une opéra- I'objet « Commutation été / hiver » est
tion de programmation enregistré dans l'appareil et rétabli
ETS aprés une réinitialisation de I'appareil

(retour de la tension de bus ou secteur).
Le paramétre « Mode de fonctionne-
ment aprés une opération de program-
mation ETS » définit le mode de fonc-
tionnement actif aprés une mise en ser-
vice ETS.

Mode Eté Pour ce réglage, l'actionneur active le
mode été aprés une opération de pro-
grammation ETS. La valeur enregistrée
dans l'appareil est ainsi écrasee.

Mode Hiver Pour ce réglage, I'actionneur active le
mode hiver apres une opération de pro-
grammation ETS. La valeur enregistrée
dans l'appareil est ainsi écrasée.

aucune modification Pour ce paramétrage, I'actionneur active
(mode de service enregis- le dernier mode de fonctionnement en-
tré) registré.
Utiliser le mode ser- Le mode service permet le verrouillage
vice ? de toutes ou de certaines sorties de

valves commandées par bus en cas de
maintenance ou d'installation. En cas de
mode service actif, les servomoteurs
peuvent étre amenés dans une position
définie (complétement ouverts ou fer-
més) et verrouillés contre une éventuelle
commande par le biais de télégrammes
de paramétres. Le mode service doit
étre activé a cet endroit pour pouvoir
étre activé et désactivé via le KNX lors
du fonctionnement de I'actionneur.

non Le mode service est indisponible. Au-
cune sortie de valve ne peut étre affec-
tée au mode service dans I'ETS.

oui Le mode service est autorisé. L'objet de
communication « Mode service - Désac-
tiver / activer I'entrée » devient visible.
Les sorties de valves des pages de pa-
rameétres « Ax - Affectations » peuvent
étre affectées.

Comportement a lafin  aucun changement Le parameétre « Comportement a la fin

du mode service du mode service » définit I'état adopté
fermer complétement par les sorties de valves concernées en
toutes les sorties cas de désactivation du mode service.

Ce parameétre est uniquement visible
ouvrir complétement toutes lorsque le mode service est utilisé.
les sorties

Suivre les états

O Valve / pompe
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Retour d’infos global
d'état des sorties de
valve (ouvert /
fermé) ?

Type de retour d'inform.
global

Durée de temporisation
pour retour d'informa-
tions aprés retour de la
tension

de bus ?

non

oui

un objet de notification
actif

objet d'état passif

Aprés des ordres centraux ou apreés le
retour de la tension de bus/secteur, la
quantité de télégrammes d'une ligne
KNX est généralement élevée, car de
nombreux appareils de bus envoient
I'état de leurs objets de communication
comme retour d'informations. Cet effet
se produit notamment en cas d'utilisa-
tion de visualisations. Le retour d'infos
global peut étre utilisé pour que la quan-
tité de télégrammes reste faible lors de
l'initialisation.

Le retour d'infos global est désactivé.
Aucun objet de retour d'infos global n'est
disponible.

Le retour d'infos global est autorisé.
L'objet de retour d'infos global est visible
dans I'ETS.

Le retour d'infos global peut s'effectuer
sous la forme d'un objet de notification
actif ou d'un objet d'état passif. Dans le
cas d'un objet de natification actif, le re-
tour d'informations est envoyé automati-
quement au bus lors de chaque change-
ment d'un état contenu. Dans la fonction
en tant qu'objet d'état passif, aucune
transmission automatique de télé-
gramme n'a lieu. La valeur d'objet doit
étre lue a cet endroit. L'ETS marque au-
tomatiquement les balises de communi-
cation de I'objet nécessaires a la fonc-
tion.

Ce parameétre est visible uniquement si
le retour d'informations global est autori-
sé.

L'actionneur envoie automatiquement le
retour d'infos global lors de I'actualisa-
tion d'une valeur d'objet. Le retour d'in-
fos global actuel est toujours envoyé
aprés une réinitialisation de I'appareil
(programmation ETS, retour de la ten-
sion de bus et secteur, uniquement re-
tour de la tension de bus).

Un retour d'infos global n'est envoyé en
réponse que lorsque I'objet est lu par le
bus. Aucune transmission automatique
du retour d'infos global n'a lieu apres le
retour de la tension de bus/secteur ou
apres une opération de programmation
ETS.

Le retour d'infos global est envoyé au
bus lors de I'utilisation en tant qu'objet
de notification actif aprés le retour de la
tension de bus et secteur, apreés le re-
tour de la tension de bus uniquement ou
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aprés une opération de programmation
ETS. Dans ces cas, le retour d'informa-
tions peut s'effectuer de maniére tempo-
risée, la durée de temporisation étant
alors réglée globalement pour tous les
retours d'informations de I'appareil sur la
page de paramétres « Généralités ».
Ce parametre est visible uniquement si
le retour d'informations global est autori-
sé.

non Le retour d'infos global est envoyé im-
médiatement apres le retour de la ten-
sion de bus / secteur ou aprés une opé-
ration de programmation ETS.

oui Le retour d'infos global est envoyé de
maniére temporisée apres le retour de la
tension de bus et secteur, apreés le re-
tour de la tension de bus uniquement ou
aprés une opération de programmation
ETS. Aucun retour d'informations n'est
envoyé pendant une durée de tempori-
sation, méme si un état de valve

change.
Envoi cyclique du retour L'objet du retour d'infos global peut éga-
d'informations ? lement envoyer sa valeur de maniére

cyclique, en plus de la transmission en
cas d'actualisation.
Ce parameétre est visible uniquement si
le retour d'informations global est autori-
sé.

non L'envoi cyclique est désactivé, si bien
qu'un retour d'infos global n'est envoyé
au bus qu'en cas de changement de l'un
des états de valve.

oui L'envoi cyclique est activé.
Signaler une défaillance non L'actionneur surveille la tension d'ali-
de la tension de service oui mentation des entrainements de valves.
des valves ? En cas de défaillance, un télégramme

de notification 1 bit peut étre envoyé. Ce
paramétre autorise la fonction de retour
d'informations.

Polarité objet « Dé- 0 = présence de tension/ Ce paramétre regle la polarité du télé-
faillance tension de ser- 1 = tension défaillante gramme de notification pour la transmis-
vice » sion d'une défaillance de la tension de
0 = tension défaillante / service des valves. |l est visible unique-
1 = présence de tension ment si « Signaler une défaillance de la
tension de service des valves ? » =
« oui ».
Envoyer le retour d'in- non L'objet pour la transmission d'une dé-
formations aprés lere-  oui faillance de la tension de service des
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tour de la tension
de bus ?

Durée de temporisation
pour retour d'informa-
tions aprés retour de la
tension

de bus ?

non

oui

Envoi cyclique en cas non
de retour d'informations oui
en cas

d'absence de tension ?

valves peut envoyer activement I'état du
retour d'informations apreés le retour de
la tension de bus et aprés une opération
de programmation ETS. Ce paramétre
définit si une transmission active du télé-
gramme doit avoir lieu ou non aprés une
réinitialisation de I'appareil.

Ce parametre est visible uniquement si
« Signaler une défaillance de la tension
de service des valves ? » = « oui ».

Le retour d'informations « Défaillance de
la tension de service » est envoyé au
bus aprés le retour de la tension de bus
et secteur, aprées le retour de la tension
de bus uniqguement ou aprés une opéra-
tion de programmation ETS. Dans ces
cas, le retour d'informations peut s'effec-
tuer de maniére temporisée, la durée de
temporisation étant alors réglée globale-
ment pour tous les retours d'informa-
tions de I'appareil sur la page de para-
meétres « Généralités ».

Ce parametre est visible uniquement si
la fonction de notification et I'envoi aprés
le retour de la tension de bus sont auto-
risés.

Le retour d'informations « Défaillance de
la tension de service » est envoyé im-
médiatement aprés le retour de la ten-
sion de bus / secteur ou aprés une opé-
ration de programmation ETS.

Le retour d'informations « Défaillance de
la tension de service » est envoyé de
maniére temporisée apres le retour de la
tension de bus et secteur, aprés le re-
tour de la tension de bus uniquement ou
aprés une opération de programmation
ETS. Aucun retour d'informations n'est
envoyé pendant une durée de tempori-
sation, méme I'état change.

Le téléegramme de notification « Dé-
faillance de la tension de service » peut
étre envoyé cycliquement si I'actionneur
détecte une défaillance de la tension de
service des valves. Ce parameétre définit
si une transmission cyclique du télé-
gramme doit avoir lieu ou non. Si la ten-
sion de service des valves est dispo-
nible, I'envoi n'est généralement pas cy-
clique.

Ce parameétre est visible uniquement si
« Signaler une défaillance de la tension
de service des valves ? » = « oui ».
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Réinitialisation globale  non
de tous les messages oui
« Court-circuit /

surcharge » ?

Activer la fonction « Be- non
soin de chaleur » ? oui

Polarité objet « Besoin 0 = Aucun besoin de cha-
de chaleur » leur/
1 = Besoin de chaleur

0 = Besoin de chaleur /
1 = Aucun besoin de cha-

L'actionneur est en mesure de détecter
une surcharge ou un court-circuit sur les
sorties de valves et, par conséquent, de
protéger ces derniéres contre une éven-
tuelle destruction. Les sorties court-cir-
cuitées ou durablement surchargées
sont désactivées aprés une durée
d'identification. Dans ce cas, un mes-
sage de court-circuit / de surcharge peut
étre envoyé via un objet de communica-
tion KNX.

Ce parametre définit si une réinitialisa-
tion globale et, par conséquent, simulta-
née des messages de court-circuit / de
surcharge de I'ensemble des sorties de
valves est possible. Si le réglage est

« oui », I'objet de communication 1 bit

« Réinitialisation court-circuit / sur-
charge » est disponible.

Les messages de court-circuit / de sur-
charge peuvent étre réinitialisés via |'ob-
jet uniquement si le cycle de contrdle
(temps d'attente et durée de cycle de
test) des sorties de valves concernées
est terminé.

L'actionneur de chauffage peut évaluer
lui-méme les paramétres de ses sorties
et communiquer une information géné-
rale de besoin de chaleur sous forme
d'une surveillance de valeur limite avec
hystérésis (1 bit commutant). Il est ainsi
possible, avec l'aide d'un actionneur de
commutation KNX, de réaliser une com-
mande efficace énergétiquement des
dispositifs de commande du brdleur et
de la chaudiére possédant des entrées
adaptées (par ex. commutation en fonc-
tion des besoins entre la valeur de
consigne de réduction et de confort
dans une chaudiére centrale a conden-
sation).

La commande du besoin de chaleur de
I'actionneur peut étre autorisée de ma-
niére centrale a cet endroit (réglage

« Oui »). Sur les pages de paramétres
« Ax - Affectations », les sorties de
valves doivent étre affectées individuel-
lement a la commande du besoin de
chaleur, de sorte qu'elles soient prises
en compte dans I'évaluation des be-
soins.

Ce parameétre définit la polarité du télé-
gramme de I'objet « Besoin de cha-

leur ». Il est visible uniquement si la
fonction de besoin de chaleur est autori-
sée.
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leur

Détecter un besoin de non
chaleur externe ? oui

Valeur limite du para- 0...100
meétre minimal pour le

besoin de chaleur

(0...100 %)

Hystérésis pour la va- 1...10...20
leur limite du paramétre

minimal

(1...20 %)

Temporisation besoin 0..23
de chaleur ACTIVE
Heures (0...23)

Minutes (0...59) 0..5...59

L'actionneur est en mesure d'évaluer un
besoin de chaleur externe (par ex. d'un
autre actionneur de chauffage). L'action-
neur de chauffage local relie logique-
ment le télégramme externe a I'état in-
terne du propre besoin de chaleur en
tant que OU et transmet le résultat de ce
lien via l'objet « Besoin de chaleur ».

Ce parameétre autorise I'objet « Besoin
de chaleur externe » avec le réglage

« oui ». Il est visible uniquement si la
fonction de besoin de chaleur est autori-
sée.

Un besoin de chaleur est signalé par
I'actionneur uniqguement si un parametre
au minimum des sorties affectées dé-
passe la valeur limite définie a cet en-
droit, plus I'hystérésis (voir paramétre
suivant). L'annulation d'un message de
besoin de chaleur a lieu dés que la va-
leur limite est atteinte ou & nouveau dé-
passée par le bas.

Ce parameétre est visible uniquement si
la fonction de besoin de chaleur est au-
torisée.

Ce parametre définit I'hystérésis de la
valeur limite du paramétre minimal de la
commande du besoin de chaleur. Un
besoin de chaleur est signalé par I'ac-
tionneur si un paramétre dépasse la va-
leur limite définie, plus I'hystérésis défi-
nie a cet endroit.

Ce parameétre est visible uniquement si
la fonction de besoin de chaleur est au-
torisée.

L'actionneur transmet le télégramme
d'un besoin de chaleur actif aprés
constatation uniquement aprés écoule-
ment de la durée de temporisation défi-
nie a cet endroit. Aucune demande de
besoin de chaleur n'est envoyée si I'ac-
tionneur ne détecte pas de besoin de
chaleur pendant la durée définie a cet
endroit. Ce paramétre est visible unique-
ment si la fonction de besoin de chaleur
est autorisée.

Définition des heures de la durée de
temporisation.

Définition des minutes de la durée de
temporisation.
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Secondes (0...59) 0..59

Temporisation besoin 0..23
de chaleur INACTIVE
Heures (0...23)

Minutes (0...59) 0..5...59

Secondes (0...59) 0..59

Activer la fonction « Pa- non
rametre max. » ? oui

Envoi du paramétre
max.

Définition des secondes de la durée de
temporisation.

L'actionneur annule l'information du be-
soin de chaleur aprés constatation uni-
quement aprés écoulement de la durée
de temporisation définie a cet endroit.
L'information du besoin de chaleur n'est
pas annulée si l'actionneur détecte un
nouveau besoin de chaleur pendant la
durée définie a cet endroit. Ce para-
meétre est visible uniquement si la fonc-
tion de besoin de chaleur est autorisée.
Définition des heures de la durée de
temporisation.

Définition des minutes de la durée de
temporisation.

Définition des secondes de la durée de
temporisation.

L'actionneur peut déterminer le para-
métre constant max. et le transmettre a
un autre appareil de bus (par ex. fours a
combustion appropriés avec commande
KNX ou visualisation intégrée). Avec le
réglage « oui », l'actionneur de chauf-
fage évalue tous les paramétres 1 octet
actifs des sorties de valves et, en option,
le paramétre max. externe regu (objet

« Paramétre max. externe ») et envoie
le paramétre max. correspondant via
I'objet « Paramétre max. ».

Pour les sorties de valves configurées
dans I'ETS sur les formats de données
de paramétres « commutant (1 bit) » ou
« constant (1 octet) avec valeur limite de
paramétres », aucune évaluation du pa-
ramétre prédéfini via le bus n'est effec-
tuée. Exception : pour de telles sorties
de paramétres, il est également possible
qu'un parameétre constant soit actif (par
ex. apres le retour de la tension de bus /
secteur ou par position forcée et mode
d'urgence ou commande manuelle).
Dans ce cas, ce paramétre constant est
également pris en compte dans le calcul
du parameétre max. jusqu'a ce que les
fonctions nommées ayant la priorité la
plus élevée soient terminées ou qu'un
nouveau télégramme de paramétres qui
neutralise le paramétre constant au ni-
veau de la sortie de valve, soit regu via
le bus.

Le parametre max. déterminé par l'ac-
tionneur de chauffage est envoyé active-
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ment au bus. Ce paramétre définit a
quel moment un télégramme est envoyé
via I'objet « Paramétre max. ».

Ce parameétre est visible uniquement si
la fonction « Paramétre max. » est dis-

ponible.
Uniquement en cas de Un télégramme est alors envoyé unique-
modification ment en cas de modification du para-
métre max.
Uniquement cyclique L'actionneur envoie le télégramme « Pa-

ramétre max. » uniquement de maniére
cyclique. La durée de cycle est définie
globalement pour tous les retours d'infos
sur la page de paramétres « Générali-

tés ».
en cas de changementet  L'actionneur envoie le télégramme « Pa-
cyclique rameétre max. » en cas de modification
de la valeur d'objet et de maniére cy-
clique.

Envoi en cas de modifi- 0,3 %, 0,5 %, 1...3...20 % L'intervalle de modification du paramétre

cation de max. pour I'envoi automatique est défini
a cet endroit. Ainsi, I'actionneur envoie
une nouvelle valeur de télégramme uni-
quement si le paramétre max. a été mo-
difié de l'intervalle défini a cet endroit
depuis le dernier envoi.
Ce parameétre est visible uniquement si
la fonction « Paramétre max. » est dis-

ponible.
Détecter le paramétre non L'actionneur est en mesure d'évaluer un
max. externe ? oui paramétre max. externe (par ex. d'un

autre actionneur de chauffage). L'action-
neur de chauffage local surveille le télé-
gramme externe avec les propres para-
meétres constants actifs et transmet le
paramétre max. via I'objet « Paramétre
max. ».

Ce parameétre autorise I'objet « Para-
meétre max. externe » avec le réglage

« oui ». Il est visible uniquement si la
fonction « Paramétre max. » est autori-

sée.
Activer la fonction non L'actionneur de chauffage permet de
« Commande de oui commander de fagon commutante la
pompe » ? pompe de circulation d'un circuit de

chauffage ou de refroidissement par le
biais d'un télégramme KNX 1 bit.

La commande de pompe de l'actionneur
peut étre autorisée de maniére centrale
a cet endroit (réglage « Oui »). Sur les
pages de paramétres « Ax - Affecta-
tions », les sorties de valves doivent étre
affectées individuellement a la com-
mande de pompe, de sorte qu'elles
soient prises en compte dans la com-
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Polarité objet « Com-
mande de pompe »

Détecter la commande
de pompe externe ?

Valeur limite du para-
meétre minimal pour la
pompe

(0...100 %)

Hystérésis pour la va-

leur limite du paramétre

minimal
(1...20 %)

Temporisation pompe
ACTIVE
Minutes (0...59)

0 = Désactiver la pompe /
1 = Activer la pompe

0 = Activer la pompe/
1 = Désactiver la pompe

non
oul

0...100

1..20

0...59

mande.

Ce parametre définit la polarité du télé-
gramme de l'objet « Commande de
pompe ». Il est visible uniquement si la
commande de pompe est autorisée.

L'actionneur est en mesure d'évaluer un
signal de commande de pompe externe
(par ex. d'un autre actionneur de chauf-
fage). L'actionneur de chauffage local
relie logiquement le télégramme externe
a I'état interne de la pompe en tant que
OU et transmet le résultat de ce lien via
I'objet « Activer la pompe ».

Ce parametre autorise I'objet « Com-
mande de pompe externe » avec le ré-
glage « oui ». Il est visible uniquement si
la commande de pompe est autorisée.

L'actionneur commute la pompe unique-
ment si un paramétre au minimum des
sorties affectées dépasse la valeur limite
définie a cet endroit, plus I'hystérésis
(voir paramétre suivant). La pompe est
désactivée dés que la valeur limite est a
nouveau atteinte ou dépassée par le
bas.

Ce parameétre est visible uniquement si
la commande de pompe est autorisée.

Ce parametre définit I'hystérésis de la
valeur limite du paramétre minimal de la
commande de pompe. L'actionneur
commute la pompe uniquement si un
parameétre dépasse la valeur limite défi-
nie, plus I'nystérésis définie a cet en-
droit.

Ce parameétre est visible uniquement si
la commande de pompe est autorisée.

L'actionneur transmet le télégramme
MARCHE a la pompe aprés constatation
uniquement aprés écoulement de la du-
rée de temporisation définie a cet en-
droit. La pompe n'est pas activée si l'ac-
tionneur constate, pendant la durée défi-
nie a cet endroit, que la pompe doit res-
ter désactivée du fait d'un nouveau dé-
passement par le bas de la valeur limite.
Ce parameétre est visible uniquement si
la commande de pompe est autorisée.
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Secondes (0...59) 0...10...59

Temporisation pompe 0..23
INACTIVE
Heures (0...23)

Minutes (0...59) 0...10...59

Secondes (0...59) 0..59

Activer la protection blo- non
cage oui

Temps pour 'activation  1...26
cyclique de la pompe
(1 a 26 semaines)

Durée d'activationde la 1...5...15
pompe
(1 a 15 minutes)

Od Commande manuelle

Définition des minutes de la durée de
temporisation.

Définition des secondes de la durée de
temporisation.

L'actionneur transmet le télégramme
ARRET a la pompe aprés constatation
uniquement aprés écoulement de la du-
rée de temporisation définie a cet en-
droit. La pompe n'est pas désactivée si
I'actionneur constate, pendant la durée
définie a cet endroit, que la pompe doit
encore rester activée du fait d'un nou-
veau dépassement par le haut de la va-
leur limite. Ce paramétre est visible uni-
quement si la commande de pompe est
autorisée.

Définition des heures de la durée de
temporisation.

Définition des minutes de la durée de
temporisation.

Définition des secondes de la durée de
temporisation.

Lorsque la commande de pompe est au-
torisée, une protection blocage cyclique
optionnelle peut empécher le blocage de
la pompe si celle-ci n'a pas été activée
pendant une longue période de par
I'évaluation des paramétres. Ce para-
meétre autorise la protection blocage cy-
clique avec le réglage « Oui ».

L'intervalle de la fonction de protection
est défini a cet endroit lorsque la protec-
tion blocage est autorisée. Si la pompe
n'est pas activée une fois au minimum
par la commande de pompe pendant la
durée définie a cet endroit, I'actionneur
exécute la protection blocage, le cas
échéant de maniére récurrente.

Lorsque la protection blocage est autori-
sée, la durée de fonctionnement de la
pompe pour la fonction de protection cy-
clique doit étre définie a cet endroit.
L'actionneur active la pompe sans inter-
ruption, pour la durée réglée a cet en-
droit, si une protection blocage doit étre
exécutée.
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Parameéetre

Commande manuelle si
défaillance tension de
bus

Commande manuelle si
fonctionnement sur bus

Fonction de blocage ?

Polarité de I'objet de
blocage

Envoyer état ?

Fonction et polarité de
I'objet d'état

Comportement a la fin
de la commande ma-
nuelle permanente en

bloqué
autoriser

bloqué
autoriser

Oui
Non

0 = autoriser;

1 =bloqué
0 = bloqué;

1 = autoriser
Oui

non

0 = inactif;

1 = commande manuelle
active

0 = inactif;
1 = cmd. manuelle perma-
nente active

Dans le cas d'une défaillance de la ten-
sion de bus (tension de bus désactivée),
il est possible de paramétrer a cet en-
droit si la commande manuelle doit étre
possible, ou si elle doit étre désactivée.

Pour le fonctionnement sur bus (tension
de bus activée), il est possible de para-
métrer a cet endroit si la commande ma-
nuelle doit étre possible, ou si elle doit
étre désactivee.

La commande manuelle peut étre ver-
rouillée par le bus - méme pendant une
commande manuelle activée. A cet ef-
fet, I'objet de blocage peut étre autorisé
a cet endroit.

Ce parameétre est uniquement visible
lorsque la commande manuelle est au-
torisée en fonctionnement sur bus.

Ce parametre régle la polarité de I'objet
de blocage.

Ce parameétre est uniquement visible
lorsque la commande manuelle est au-
torisée en fonctionnement sur bus.

L'état actuel de la commande manuelle
peut étre envoyé au bus par un objet
d'état séparé si la tension de bus est
disponible (réglage : « Oui »).

Ce parameétre est uniquement visible
lorsque la commande manuelle est au-
torisée en fonctionnement sur bus.

Ce parametre indique les informations
que contient I'objet d'état. L'objet est
toujours « 0 » lorsque la commande ma-
nuelle est désactivée.

Ce parameétre est uniquement visible
lorsque la commande manuelle est au-
torisée en fonctionnement sur bus.

L'objet est « 1 » lorsque la commande
manuelle est activée (temporaire ou per-
manente).

L'objet n'est « 1 » que lorsque la com-
mande manuelle permanente est acti-
vée.

Le comportement de I'actionneur a la fin
de la commande manuelle permanente
dépend de ce paramétre.
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Parameéetre

cas de fonctionnement
sur bus

aucun changement

Suivre les sorties

Comportement de la
commande manuelle de
retour de la tension de
bus

secteur

Terminer la commande
manuelle

Ne pas terminer la com-
mande manuelle

Ce parameétre est uniquement visible
lorsque la commande manuelle est au-
torisée en fonctionnement sur bus.

Aprés la fin de la commande manuelle
permanente, I'état momentané de toutes
les sorties de valves reste inchangé. Ce-
pendant, si une fonction dotée d'une
priorité moindre que la commande ma-
nuelle (par ex. position forcée, mode
service) a été activée avant ou pendant
la commande manuelle, I'actionneur
régle la réaction définie pour cette fonc-
tion pour les sorties de valves concer-
nées.

Lorsque la commande manuelle perma-
nente est active, tous les télégrammes
entrants et les modifications d'état sont
suivis en interne. A la fin de la com-
mande manuelle, les sorties de valves
sont réglées conformément a 'ordre
recu en dernier ou a la fonction ayant
une priorité moindre activée en dernier.

Ce parametre définit si une commande
manuelle active, courte durée ou perma-
nente, est terminée ou non en cas de
défaillance de la tension de bus.

En principe : si I'alimentation en tension
secteur n'est pas activée, une com-
mande manuelle est possible lorsque la
tension de bus est présente (les sorties
de valves peuvent alors étre comman-
dées uniquement si l'alimentation en
tension des valves est disponible). Dans
ce cas, si la tension de bus est désacti-
vée, l'actionneur termine toujours la
commande manuelle puisque les circuits
électroniques des appareils ne sont plus
alimentés en tension. Lors du retour de
la tension de bus (alimentation en ten-
sion secteur désactivée), la commande
manuelle est toujours désactivée.

Ce parametre est uniquement visible
lorsque la commande manuelle est au-
torisée en fonctionnement sur bus.

Lors du retour de la tension de bus, une
commande manuelle active en raison de
la présence de I'alimentation en tension
secteur, est terminée. Ainsi, il est par ex.
possible de désactiver simultanément la
commande manuelle via une réinitialisa-
tion du bus dans le cas de plusieurs ac-
tionneurs avec un paramétrage iden-
tique.

Lors du retour de la tension de bus, une
commande manuelle active en raison de
la présence de l'alimentation en tension

secteur, n'est pas toujours terminée.
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Parameéetre

Commande de bus des
sorties individuelles ver-
rouillable en cas de

fonctionnement sur bus

Temps de cycle en cas
de commande manuelle

MLI en cas de com-
mande manuelle
(5...100 %)

Od Ax - Généralités

Valve a I'état hors ten-
sion

(sens d'action de la
valve)

oui

non

0,5 minutes
1 minute
1,5 minutes
2 minutes

195 minutes

20 minutes (recomman-
dé)

5...50...100

fermé
ouvert

Les sorties de valves individuelles
peuvent étre bloquées sur place pen-
dant une commande manuelle perma-
nente, de sorte que les sorties bloquées
ne peuvent plus étre pilotées par des té-
Iégrammes de paramétres d'entrée ou
des fonctions d'appareils ayant une prio-
rit¢ moindre. Un blocage par la com-
mande manuelle est permis uniquement
si ce paramétre est réglé sur « Oui ».
Ce parametre est uniquement visible
lorsque la commande manuelle est au-
torisée en fonctionnement sur bus.

En cas de commande manuelle, toutes
les sorties de valves sont pilotées avec
une modulation de largeur d'impulsion
(MLI) via la touche OPEN, indépendam-
ment du format de données des para-
meétres configuré (1 bit ou 1 octet). La
durée de cycle du signal MLI pour une
sortie de valve activée via la commande
manuelle est configurée par le biais de
ce paramétre. Par conséquent, une
commande manuelle permet d'utiliser
sur place sur I'appareil une durée de
cycle différente que celle qui est utilisée
lorsque I'actionneur fonctionne en mode
normal (pilotage via télégrammes KNX).
En cas d'ordre CLOSE, les valves sont
toujours fermées compléetement (0 %).
La fonction de commande centrale de
I'ensemble des sorties de valves avec la
touche ALL OP / CL constitue une ex-
ception. Ici, I'actionneur pilote toujours
les sorties de valves avec un signal per-
manent (0 % ou 100 %).

Ce parametre définit le rapport impul-
sions-pauses de la modulation de lar-
geur d'impulsion de la commande ma-
nuelle pour les sorties de valve ou-
vertes.

Les entrainements de valve fermés sans
tension ou, alternativement, ouverts
sans tension peuvent étre raccordés a
une sortie de valve. Pour chaque pilo-
tage électrique des sorties de valves,
I'actionneur tient compte du sens d'ac-
tion de la valve défini a cet endroit afin
que les préréglages de parameétres
(valve fermée ARRET, 0 % / valve ou-
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Parameéetre

Comportement lors du
retour de la tension
défaillance

Paramétre en cas de
défaillance de la tension
de bus

aucun changement

Prédéfinir le paramétre

Activer le paramétre pour la
position forcée

Activer le paramétre pour
le mode d'urgence

0%
5 %
10 %

90 %
95 %
100 %

verte MARCHE 1 a 100 %) soient exé-
cutés conformément au sens d'action.
En cas de défaillance de la tension d'ali-
mentation de la valve et de court-circuit
ou de surcharge, les sorties de valves
ne sont plus alimentées. L'actionneur
tient compte de cet état et influence
également le retour d'informations des
parameétres en fonction du sens d'action
de la valve paramétré.

En cas de défaillance de tension de bus,
les sorties de valves adoptent le com-
portement paramétré a cet endroit.

Le parameétre actif avant la défaillance
de la tension de bus est maintenu.

L'actionneur régle la valeur de para-
meétres prédéfinie par le parametre « Pa-
ramétre en cas de défaillance de la ten-
sion de bus » dans I'ETS pour la sortie
de valve.

Pour la sortie de valve, l'actionneur ap-
pelle la valeur de paramétre configurée
dans I'ETS de la position forcée. Le
mode de fonctionnement actif (été / hi-
ver) est ainsi pris en compte en cas de
configuration d'une commutation été /
hiver.

Il faut veiller a ce que la fonction de po-
sition forcée ne soit pas exécutée pour
ce réglage ! L'actionneur appelle uni-
quement la valeur de paramétre définie
pour la position forcée.

Pour la sortie de valve, l'actionneur ap-
pelle la valeur de paramétre configurée
dans I'ETS du mode d'urgence. Le
mode de fonctionnement actif (été / hi-
ver) est ainsi pris en compte en cas de
configuration d'une commutation été /
hiver.

Il faut veiller a ce que le mode d'urgence
ne soit pas exécuté (comme dans le cas
d'un paramétre défaillant a la suite d'une
surveillance de paramétres) pour ce ré-
glage ! L'actionneur appelle uniquement
la valeur de parameétre définie pour le
mode d'urgence.

La valeur de paramétre a régler en cas
de défaillance de la tension de bus est
définie a cet endroit. Ce paramétre n'est
visible que lorsque le « Comportement
en cas de défaillance de la tension de
bus » = « Prédéfinir le paramétre ».
Pour les sorties de valves configurées
dans I'ETS sur les formats de données
de paramétres « commutant (1 bit) » ou
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Parameéetre

Comportement aprés
retour de la tension de
bus ou

secteur

Prédéfinir le paramétre

Activer le paramétre pour la

position forcée

Activer le paramétre pour le

mode d'urgence

Paramétre comme avant
défaillance tension de bus

« constant (1 octet) avec valeur limite de
paramétre », ce paramétre permet éga-
lement de prédéfinir un paramétre
constant. Dans ce cas, une modulation
de largeur d'impulsion (5 % ... 95 %) est
exécutée pour les sorties de parameétres
concernées. Pour les préréglages

« 0% » et « 100 % », les sorties de
valves sont commandées durablement.
La MLI prédéfinie reste active jusqu'a ce
que d'autres fonctions (commande ma-
nuelle, court-circuit/surcharge) soient
exécutées, ce qui entraine une neutrali-
sation du paramétre constant au niveau
de la sortie de valve.

Aprés le retour de la tension de bus ou
secteur, les sorties de valves adoptent
le comportement paramétré a cet en-
droit.

L'actionneur régle la valeur de para-
meétres prédéfinie par le parameétre « Pa-
ramétre en cas de retour de la tension
de bus ou secteur » dans I'ETS pour la
sortie de valve.

Pour la sortie de valve, l'actionneur ap-
pelle la valeur de paramétre configurée
dans I'ETS de la position forcée. Le
mode de fonctionnement actif (été / hi-
ver) est ainsi pris en compte en cas de
configuration d'une commutation été /
hiver.

Il faut veiller a ce que la fonction de po-
sition forcée ne soit pas exécutée pour
ce réglage ! L'actionneur appelle uni-
quement la valeur de paramétre définie
pour la position forcée.

Pour la sortie de valve, l'actionneur ap-
pelle la valeur de paramétre configurée
dans I'ETS du mode d'urgence. Le
mode de fonctionnement actif (été / hi-
ver) est ainsi pris en compte en cas de
configuration d'une commutation été /
hiver.

Il faut veiller a ce que le mode d'urgence
ne soit pas exécuté (comme dans le cas
d'un paramétre défaillant a la suite d'une
surveillance de paramétres) pour ce ré-
glage ! L'actionneur appelle uniquement
la valeur de parameétre définie pour le
mode d'urgence.

Apres le retour de la tension de bus ou
secteur, la valeur de paramétre réglée a
la sortie de valve correspond a la valeur
active lors de la derniére défaillance de
la tension de bus. En cas de défaillance
de la tension de bus, I'actionneur enre-
gistre le paramétre dans I'appareil, de
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Parameéetre

Paramétre aprés retour 0 %
de latensionde busou 5%
secteur 10 %

90 %
95 %
100 %

Comportement aprés
programmation ETS

Comportement comme
apres retour de tension de
bus

sorte que la valeur de paramétre puisse
a nouveau étre rétablie lors du retour de
I'alimentation des appareils. L'enregis-
trement est effectué aprés la réinitialisa-
tion préalable de I'appareil (opération de
programmation ETS, retour de la ten-
sion de bus) uniquement si la réinitiali-
sation remonte a plus de 30 secondes.
Dans le cas contraire, I'actionneur n'en-
registre pas la valeur de paramétre ac-
tuelle ! Une ancienne valeur, enregistrée
auparavant par I'actionneur lors d'une
défaillance de la tension de bus, est
alors appliquée.

En cas de défaillance de la tension de
secteur uniquement, I'actionneur n'enre-
gistre pas la valeur de paramétre ac-
tuelle.

La valeur de paramétre a régler en cas
de retour de la tenson de bus ou secteur
est définie a cet endroit. Ce parametre
n'est visible que lorsque le « Comporte-
ment apreés le retour de la tension de
bus ou secteur » = « Prédéfinir le para-
meétre ».

Pour les sorties de valves configurées
dans I'ETS sur les formats de données
de paramétres « commutant (1 bit) » ou
« constant (1 octet) avec valeur limite de
parameétre », ce parametre permet éga-
lement de prédéfinir un paramétre
constant. Dans ce cas, une modulation
de largeur d'impulsion (5 % ... 95 %) est
exécutée pour les sorties de parametres
concernées. Pour les préréglages

« 0% » et « 100 % », les sorties de
valves sont commandées durablement.
La MLI prédéfinie reste active jusqu'a ce
que d'autres fonctions soient exécutées
ou qu'un nouveau télégramme de para-
meétres soit regu via le bus, ce qui en-
traine une neutralisation du parametre
constant au niveau de la sortie de valve.

Aprés une opération de programmation
ETS, les sorties de valves adoptent le
comportement paramétré a cet endroit.

Aprés une opération de programmation
ETS, la sortie de valve se comporte
comme le définit le paramétre « Com-
portement aprés le retour de la tension
de bus ou secteur ». Si le comportement
y est paramétré sur « Paramétre comme
avant la défaillance de la tension de

bus », la valeur de paramétre réglée
apres une opération de programmation
ETS correspond a la valeur active lors
de la derniére défaillance de la tension
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Parameéetre

Prédéfinir le paramétre

Activer le paramétre pour la

position forcée

Activer le paramétre pour le

mode d'urgence

Paramétre aprés une 0%

opération de program- 5%

mation ETS 10 %
90 %
95 %
100 %

de bus. Une opération de programma-
tion ETS n'écrase pas la valeur de para-
meétre enregistrée.

L'actionneur régle la valeur de para-
meétres prédéfinie par le parametre « Pa-
rameétre aprés une opération de pro-
grammation ETS » dans I'ETS pour la
sortie de valve.

Pour la sortie de valve, l'actionneur ap-
pelle la valeur de paramétre configurée
dans I'ETS de la position forcée. Le
mode de fonctionnement actif (été / hi-
ver) est ainsi pris en compte en cas de
configuration d'une commutation été /
hiver.

Il faut veiller a ce que la fonction de po-
sition forcée ne soit pas exécutée pour
ce réglage ! L'actionneur appelle uni-
quement la valeur de paramétre définie
pour la position forcée.

Pour la sortie de valve, l'actionneur ap-
pelle la valeur de paramétre configurée
dans I'ETS du mode d'urgence. Le
mode de fonctionnement actif (été / hi-
ver) est ainsi pris en compte en cas de
configuration d'une commutation été /
hiver.

Il faut veiller a ce que le mode d'urgence
ne soit pas exécuté (comme dans le cas
d'un paramétre défaillant a la suite d'une
surveillance de paramétres) pour ce ré-
glage ! L'actionneur appelle uniquement
la valeur de paramétre définie pour le
mode d'urgence.

La valeur de paramétre a régler aprées
une opération de programmation ETS
est définie a cet endroit. Ce paramétre
n'est visible que lorsque le « Comporte-
ment aprés une opération de program-
mation ETS » = « Prédéfinir le para-
meétre ».

Pour les sorties de valves configurées
dans I'ETS sur les formats de données
de paramétres « commutant (1 bit) » ou
« constant (1 octet) avec valeur limite de
paramétre », ce paramétre permet éga-
lement de prédéfinir un paramétre
constant. Dans ce cas, une modulation
de largeur d'impulsion (5 % ... 95 %) est
exécutée pour les sorties de parameétres
concernées. Pour les préréglages

« 0% » et « 100 % », les sorties de
valves sont commandées durablement.
La MLI prédéfinie reste active jusqu'a ce
que d'autres fonctions soient exécutées
Ou qu'un nouveau télégramme de para-
meétres soit regu via le bus, ce qui en-
traine une neutralisation du paramétre
constant au niveau de la sortie de valve.
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Parameéetre

O Ax - Paramétre/Etat/Mode de fonctionnement

Format de données de
I'entrée de paramétre

commutant (1 bit)

const. (1 octet) ac modul.

larg. d'impuls. (MLI)

L'actionneur de chauffage recoit des té-
Iégrammes de paramétres 1 bit ou 1 oc-
tet, envoyés par exemple par des ther-
mostats d'ambiance KNX. En regle gé-
nérale, le régulateur détermine la tem-
pérature ambiante et génére les télé-
grammes de paramétres a l'aide d'un al-
gorithme de régulation. L'actionneur
commande ses sorties de valve en fonc-
tion du format de données des para-
métres et de la configuration dans I'ETS,
de fagon commutante ou avec un signal
MLLI.

Dans le cas d'un paramétre 1 bit, le télé-
gramme regu via I'objet de parameétres
est transmis directement a la sortie de
I'actionneur correspondante en tenant
compte du sens d'action de la valve pa-
ramétré. En cas de réception d'un télé-
gramme « MARCHE », la valve est en-
tierement ouverte. La sortie est alors ali-
mentée en tension en cas de valves fer-
mées sans tension et non alimentée en
tension en cas d'entrainements de
valves ouverts sans tension. La valve
est entierement fermée lorsqu'un télé-
gramme « ARRET » est recgu. La sortie
de valve est alors alimentée en tension
en cas d'entrainements de valves ou-
verts sans tension et non alimentée en
tension en cas de valves fermées sans
tension.

Les paramétres correspondant au for-
mat de données « Constamment 1 octet
avec modulation de largeur d'impulsion
(MLI) » sont convertis par I'actionneur
en un signal de commutation & modula-
tion de largeur d'impulsion équivalent au
niveau des sorties de valves. La valeur
moyenne du signal de sortie résultant de
cette modulation (en tenant compte de
la durée de cycle réglable par sortie
dans l'actionneur) sert de mesure pour
la position de valve moyenne de la valve
réglable et constitue ainsi une référence
pour la température ambiante réglée .
Un décalage de la valeur moyenne et
donc une modification de la puissance
de chauffage est atteinte par la modifi-
cation du comportement d'actionnement
des impulsions d'activation et de désac-
tivation du signal de sortie. Le comporte-
ment d'actionnement est constamment
adapté par l'actionneur en fonction des
paramétres regus (mode normal) ou des
fonctions d'appareils actives (par ex.
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Durée de cycle pour pa-
rameétre constant sur la
sortie de valve

commutant (1 octet) avec

valeur limite de paramétre

0,5 minutes
1 minute
1,5 minutes
2 minutes

195 minutes

20 minutes (recomman-
dé)

1...10...100

commande manuelle, position forcée,
mode d'urgence).

Il est possible d'utiliser le format de don-
nées avec évaluation de valeur limite en
alternative pour la conversion d'un para-
métre 1 octet en une modulation de lar-
geur d'impulsion constante au niveau
d'une sortie de valve. Le parametre
constant regu est alors converti en un si-
gnal de sortie commutant en fonction
d'une valeur limite paramétrée. Le ser-
vomoteur s'ouvre lorsque le paramétre
atteint ou dépasse la valeur limite. Pour
éviter une fermeture et une ouverture
constantes du servomoteur en cas de
paramétres proches de la valeur limite,
une hystérésis doit également étre me-
surée. Le servomoteur se ferme alors
dés que le paramétre passe sous la va-
leur limite, moins I'hystérésis paramé-
trée.

Le parametre « Durée de cycle » définit
la fréquence de commutation du signal
de sortie a modulation de largeur d'im-
pulsion d'une sortie de valve. Il permet
une adaptation des servomoteurs utili-
sés aux durées de cycle réglables (du-
rée de déplacement requise par I'entrai-
nement pour régler la valve de la posi-
tion complétement fermée a la position
entierement ouverte). Outre la durée de
cycle réglable, le temps mort (temps
pendant lequel les servomoteurs n'in-
diquent aucune réaction lors de I'activa-
tion ou de la désactivation) doit égale-
ment étre pris en compte. Si différents
entrainements avec des durées de cycle
réglables différentes sont utilisés sur
une sortie, il faut tenir compte de la du-
rée la plus importante.

Le parameétre « Durée de cycle » est
également disponible pour les entraine-
ments de valves dont le format de don-
nées de paramétres est configuré sur

« commutant (1 bit) » ou « constant

(1 octet) avec valeur limite de para-
métre ». Pour de telles sorties de
valves, une modulation de largeur d'im-
pulsion pour laquelle la durée de cycle
doit étre prédéfinie, peut également étre
exécutée en cas de position forcée ac-
tive, de mode d'urgence, de commande
manuelle, de défaillance de la tension
de bus, aprés le retour de la tension de
bus ou de la tension secteur ou aprés
une opération de programmation ETS.
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Valeur limite du para-
métre pour l'ouverture
de la valve
(1...100 %)

Hystérésis Valeur limite  1...5...10
pour la fermeture de la

valve

(1...10 %)

Activer la surveillance non
des parameétres ? oui

Durée de surveillance 0...10...59
Minutes (0...59)

Secondes (10...59) 10...59

Avec le format de données de para-
meétres 1 octet avec évaluation de valeur
limite, le parameétre constant regu est
converti en un signal de sortie commu-
tant en fonction d'une valeur limite para-
métrée a cet endroit. Le servomoteur
s'ouvre lorsque le paramétre atteint ou
dépasse la valeur limite.

Ce parameétre est disponible uniquement
pour le format de données des para-
meétres « commutant (1 octet) avec va-
leur limite de paramétre ».

Avec le format de données des para-
meétres 1 octet avec évaluation de valeur
limite, le paramétre constant regu est
converti en un signal de sortie commu-
tant. Pour éviter une fermeture et une
ouverture constantes du servomoteur en
cas de paramétres proches de la valeur
limite, une hystérésis doit également
étre mesurée. Le servomoteur se ferme
alors dés que le paramétre passe sous
la valeur limite, moins I'hystérésis para-
métrée.

Ce parameétre est disponible uniquement
pour le format de données des para-
meétres « commutant (1 octet) avec va-
leur limite de paramétre ».

En option, il est possible d'autoriser la
surveillance cyclique des parameétres a
cet endroit (réglage « oui »). Si la sur-
veillance cyclique est activee et que les
télégrammes de parameétres restent
désactivés pendant la durée de sur-
veillance définie par le paramétre homo-
nyme, le mode d'urgence est activé pour
la sortie de valve concernée, ce qui per-
met de prédéfinir un paramétre MLI
constant paramétrable dans I'ETS.

Ce parameétre définit la durée de la sur-
veillance des parameétres. L'actionneur
doit au minimum recevoir un télé-
gramme de parameétres pendant la du-
rée spécifiée ici. Si le télégramme de
paramétres reste désactivé, l'actionneur
suggére une défaillance et active le
mode d'urgence pour la sortie de valve
concernée. Ce paramétre est visible uni-
quement en cas de surveillance des pa-
rameétres autorisée.

Définition des minutes de la durée de
surveillance.

Définition des secondes de la durée de
surveillance.
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Polarité objet « Défaut 0 = Aucun défaut / En cas d'identification d'un défaut de pa-
du paramétre » 1 = Défaut rameétre, I'actionneur peut - en option -
envoyer un télégramme de défaut via
0 = Défaut / I'objet « Défaut du paramétre ». Ce pa-
1 = Aucun défaut rameétre définit la polarité du télégramme
de défaut.

Ce parameétre est visible uniquement en
cas de surveillance des paramétres au-

torisée.
Envoi cyclique en cas non En cas d'identification d'un défaut de pa-
de défaut du para- oui ramétre, I'actionneur peut - en option -
meétre ? envoyer cycliquement un télégramme de

défaut via I'objet « Défaut du para-
meétre ». Si besoin, il est possible d'auto-
riser I'envoi cyclique du télégramme de
défaut a cet endroit (réglage « oui »).
Ce parametre est visible uniquement en
cas de surveillance des paramétres au-

torisée.
Paramétre en cas de 0% En cas d'identification d'un défaut du pa-
mode d'urgence actif 10 % ramétre d'entrée et de défaillance de la
tension de bus, aprés le retour de la ten-
30 % sion de bus ou secteur et aprés une
opération de programmation ETS (para-
90 % métrable), la valeur de paramétre du
100 % mode d'urgence paramétrée a cet en-
droit peut étre réglée en tant que para-
métre actif.

En cas d'appel de la valeur de para-
meétre du mode d'urgence, les sorties de
valves configurées sur les formats de
données de paramétres « commutant

(1 bit) » ou « constant (1 octet) avec va-
leur limite de paramétre », sont toujours
commandées via paramétre constant
par une modulation de largeur d'impul-
sion.

Ce parameétre est disponible uniquement
en cas d'absence de la commutation été

/ hiver.
Paramétre en cas de 0 % En cas d'identification d'un défaut du pa-
mode d'urgence actif 10 % rameétre d'entrée et de défaillance de la
Eté tension de bus, aprés le retour de la ten-
30 % sion de bus ou secteur et aprés une
opération de programmation ETS (para-
90 % métrable), la valeur de paramétre du
100 % mode d'urgence paramétrée a cet en-

droit peut étre réglée en tant que para-
meétre actif. Le paramétre prédéfini ici
est repris uniquement si le mode été est
active.

En cas d'appel de la valeur de para-
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Parameétre en cas de 0 %
mode d'urgence actif 10 %
Hiver
70 %
90 %
100 %
Paramétre en cas de 0 %
position forcée active 10 %
30 %
90 %
100 %

meétre du mode d'urgence, les sorties de
valves configurées sur les formats de
données de paramétres « commutant

(1 bit) » ou « constant (1 octet) avec va-
leur limite de paramétre », sont toujours
commandées via paramétre constant
par une modulation de largeur d'impul-
sion.

Ce parameétre est disponible uniquement
en cas de présence de la commutation
été / hiver.

En cas d'identification d'un défaut du pa-
ramétre d'entrée et de défaillance de la
tension de bus, aprés le retour de la ten-
sion de bus ou secteur et aprés une
opération de programmation ETS (para-
métrable), la valeur de paramétre du
mode d'urgence paramétrée a cet en-
droit peut étre réglée en tant que para-
métre actif. Le paramétre prédéfini ici
est repris uniquement si le mode hiver
est activé.

En cas d'appel de la valeur de para-
meétre du mode d'urgence, les sorties de
valves configurées sur les formats de
données de paramétres « commutant

(1 bit) » ou « constant (1 octet) avec va-
leur limite de paramétre », sont toujours
commandées via paramétre constant
par une modulation de largeur d'impul-
sion.

Ce parametre est disponible uniquement
en cas de présence de la commutation
été / hiver.

En cas de position forcée active par ob-
jet 1 bit et de défaillance de la tension
de bus, apres le retour de la tension de
bus ou secteur et aprés une opération
de programmation ETS (paramétrable),
la valeur de parameétre forcée parame-
trée a cet endroit peut étre réglée en
tant que paramétre actif.

En cas d'appel de la valeur de para-
meétre de la position forcée, les sorties
de valves configurées sur les formats de
données de paramétres « commutant

(1 bit) » ou « constant (1 octet) avec va-
leur limite de paramétre », sont toujours
commandées via parameétre constant
par une modulation de largeur d'impul-
sion.

Ce parameétre est disponible uniquement
en cas d'absence de la commutation été
/ hiver.
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Paramétre en cas de 0 %
position forcée active 10 %
Eté

30 %

90 %

100 %
Paramétre en cas de 0 %
position forcée active 10 %
Hiver

70 %

90 %

100 %
Utiliser I'objet pour la non
position forcée ? oui

En cas de position forcée active par ob-
jet 1 bit et de défaillance de la tension
de bus, aprés le retour de la tension de
bus ou secteur et aprés une opération
de programmation ETS (paramétrable),
la valeur de parameétre forcée paramé-
trée a cet endroit peut étre réglée en
tant que paramétre actif. Le paramétre
prédéfini ici est repris uniquement si le
mode été est activé.

En cas d'appel de la valeur de para-
meétre de la position forcée, les sorties
de valves configurées sur les formats de
données de paramétres « commutant
(1 bit) » ou « constant (1 octet) avec va-
leur limite de paramétre », sont toujours
commandées via paramétre constant
par une modulation de largeur d'impul-
sion.

Ce parametre est disponible uniquement
en cas de présence de la commutation
été / hiver.

En cas de position forcée active par ob-
jet 1 bit et de défaillance de la tension
de bus, aprées le retour de la tension de
bus ou secteur et aprés une opération
de programmation ETS (paramétrable),
la valeur de parameétre forcée parame-
trée a cet endroit peut étre réglée en
tant que parameétre actif. Le paramétre
prédéfini ici est repris uniquement si le
mode hiver est activé.

En cas d'appel de la valeur de para-
métre de la position forcée, les sorties
de valves configurées sur les formats de
données de paramétres « commutant
(1 bit) » ou « constant (1 octet) avec va-
leur limite de paramétre », sont toujours
commandées via parameétre constant
par une modulation de largeur d'impul-
sion.

Ce parametre est disponible uniquement
en cas de présence de la commutation
été / hiver.

Il est possible de configurer séparément
et d'activer a cet endroit - en fonction
des besoins - une position forcée pour
chaque sortie de valve. En cas de posi-
tion forcée active, une valeur de para-
meétre définie est réglée au niveau de la
sortie (voir parameétre « Parameétre en
cas de position forcée active... »). Les
sorties de valves concernées sont alors
verrouillées de sorte a ne plus pouvoir
étre pilotées via des fonctions subordon-
nées a la position forcée (le pilotage via
des télégrammes de paramétres en fait
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Polarité objet « Position
forcée »

Fournir un retour d'infor-
mations sur le para-
métre de valve ?

Type de retour d'infor-
mations

0 = Aucune pos. forcée /
1 = Pos. forcée active

0 = Pos. forcée active /
1 = Aucune pos. forcée

non
oui

un objet de notification
actif

également partie).

La position forcée est activée et désacti-
vée par sortie de valve via un objet 1 bit
séparé. Ce paramétre autorise I'objet
(réglage « Oui »).

En cas d'objet autorisé pour la position
forcée, la polarité du télégramme de
I'objet « Position forcée » est définie a
cet endroit.

En option, un objet d'état peut étre auto-
risé a cet endroit (réglage « Oui ») pour
chaque sortie de valve. L'objet d'état
met a disposition le paramétre actif pour
chaque sortie de valve, soit en tant
qu'objet activement émetteur ou de ma-
niére passive (objet lisible). Pour le re-
tour d'informations d'état de I'ensemble
des fonctions, I'actionneur tient compte
de l'influence du parameétre converti a la
sortie.

Le retour d'informations d'état peut étre
utilisé comme un objet de notification
actif ou comme un objet d'état passif. Le
retour d'informations est également en-
voyé directement au bus en tant qu'objet
de notification actif lors de chaque modi-
fication de la valeur d'état. Dans la fonc-
tion en tant qu'objet d'état passif, au-
cune transmission de télégramme n'a
lieu en cas de changement. La valeur
d'objet doit ainsi étre lue a cet endroit.
L'ETS marque automatiquement les ba-
lises de communication des objets d'état
nécessaires a la fonction.

Ce parameétre est disponible uniquement
si le retour d'informations d"état est au-
torisé.

Le téléegramme de retour d'informations
est envoyé dés que I'état change. Aprés
le retour de la tension de bus, en cas de
défaillance ou de retour de la tension
d'alimentation des servomoteurs ou
apres une opération de programmation
ETS, une transmission par télégramme
du retour d'informations s'effectue auto-
matiquement (le cas échéant, de ma-
niére temporisée). L'objet d'état n'émet
pas si I'état n'est pas modifié par I'acti-
vation ou la désactivation des fonctions
d'appareils ou par de nouveaux para-
métres d'entrée. En principe, seules les
modifications du paramétre sont en-
voyees.
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objet d'état passif

Durée de temporisation
pour retour d'informa-
tions aprés retour de la
tension

de bus ?

oui

non
Envoi cyclique du retour
d'informations ?

oui

Le téléegramme de retour d'informations
n'est alors envoyé en réponse que
lorsque I'objet d'état est lu par le bus via
un télégramme de lecture. Aprés le re-
tour de la tension de bus, en cas de dé-
faillance ou de retour de la tension d'ali-
mentation des servomoteurs ou aprés
une opération de programmation ETS,
la transmission par télégramme du re-
tour d'informations n'est pas automa-
tique.

L'état du retour d'informations d'état est
envoyé au bus lors de l'utilisation en tant
qu'objet de notification actif aprés le re-
tour de la tension de bus ou aprés une
opération de programmation ETS. Dans
ces cas, le retour d'informations peut
s'effectuer de maniére temporisée, la
durée de temporisation étant alors ré-
glée globalement pour toutes les sorties
de valves sur la page de paramétres

« Généralités ».

Ce parametre est disponible uniquement
si le retour d'informations d'état est auto-
risé et uniquement si I'objet est active-
ment émetteur.

Le retour d'informations d'état est en-
voyé de maniére temporisée aprés le re-
tour de la tension de bus ou aprés une
opération de programmation ETS. Au-
cun retour d'informations n'est envoyé
pendant une durée de temporisation,
méme si |'état de valve change pendant
la temporisation. En cas de défaillance
et de retour de la tension d'alimentation
des servomoteurs, le retour d'informa-
tions d'état est toujours envoyé sans
temporisation si I'alimentation en tension
de bus est activée.

Le retour d'informations d'état est en-
voyé immédiatement aprés le retour de
la tension de bus ou aprés une opéra-
tion de programmation ETS.

Le télégramme de retour d'informations
d'état peut également étre envoyé de
maniére cyclique par I'objet de notifica-
tion actif, en plus de la transmission en
cas de modification.

Ce parameétre est disponible uniquement
si le retour d'informations d'état est auto-
risé et uniquement si l'objet est active-
ment émetteur.

L'envoi cyclique est activé. La durée de
cycle est définie de maniére centrale
pour toutes les sorties de valves sur la
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non

Fournir un retour d'infor- non
mations oui
sur |'état de valve com-

biné ?

Type de retour d'infor-
mations d'état combiné

un objet de notification
actif

page de parameétres « Généralités ».
L'envoi n'est jamais cyclique pendant
une durée de temporisation active aprés
le retour de la tension de bus ou aprés
une opération de programmation ETS.

L'envoi cyclique est désactivé, si bien
que le retour d'informations n'est envoyé
au bus qu'en cas de modification d'état
par l'actionneur.

L'état de valve combiné permet un re-
tour d'infos global des différentes fonc-
tions d'une sortie de valve en un télé-
gramme de bus 1 octet seulement. Il
permet de transmettre de maniere ciblée
les informations d'état d'une sortie a un
récepteur approprié (par ex. visualisa-
tion KNX) sans devoir évaluer les diffé-
rentes fonctions d'état et de retour d'in-
formations globales et orientées canal
de l'actionneur. L'objet de communica-
tion « Retour d'informations Etat de
valve combiné » comprend 7 informa-
tions d'état différentes, codées par bits.
Ce parameétre autorise I'état de valve
combiné avec le réglage « Oui ».

L'état de valve combiné peut étre utilisé
comme un objet de notification actif ou
comme un objet d'état passif. Le retour
d'informations est également envoyé di-
rectement au bus en tant qu'objet de no-
tification actif lors de chaque modifica-
tion de la valeur d'état. Dans la fonction
en tant qu'objet d'état passif, aucune
transmission de télégramme n'a lieu en
cas de changement. La valeur d'objet
doit ainsi étre lue a cet endroit. L'ETS
marque automatiquement les balises de
communication des objets d'état néces-
saires a la fonction.

Ce parameétre est disponible uniquement
si I'état de valve combiné est débloqué.

Le télégramme de retour d'informations
est envoye dés que I'état change. Aprés
le retour de la tension de bus et aprés
une opération de programmation ETS,
une transmission par télégramme du re-
tour d'informations s'effectue automati-
quement (le cas échéant, de maniére
temporisée). L'objet d'état combiné
n'émet pas si les informations d'état ne
sont pas modifiées par I'activation ou la
désactivation des fonctions d'appareils
ou par de nouveaux paramétres d'en-
trée. En principe, seules les modifica-
tions sont envoyées. En cas de dé-
faillance et de retour de la tension d'ali-
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Parameéetre

objet d'état passif

Durée de temporisation
pour retour d'informa-
tions aprés retour de la
tension

de bus ?

oui

non
Envoi cyclique du retour
d'informations ?

oui

mentation des servomoteurs, le retour
d'informations d'état combiné n'est pas
envoye.

Le télégramme de retour d'informations
n'est alors envoyé en réponse que
lorsque I'objet d'état est lu par le bus via
un télégramme de lecture. Aprés le re-
tour de la tension de bus ou aprés une
opération de programmation ETS, au-
cune transmission automatique par télé-
gramme du retour d'informations n'est
effectuée.

L'état du retour d'informations d'état
combiné est envoyé au bus lors de I'utili-
sation en tant qu'objet de natification ac-
tif aprés le retour de la tension de bus
ou aprés une opération de programma-
tion ETS. Dans ces cas, le retour d'infor-
mations peut s'effectuer de maniére
temporisée, la durée de temporisation
étant alors réglée globalement pour
toutes les sorties de valves sur la page
de parametres « Généralités ».

Ce parameétre est disponible uniquement
si I'état de valve combiné est débloqué.

Le retour d'informations d'état est en-
voyé de maniére temporisée apres le re-
tour de la tension de bus ou aprées une
opération de programmation ETS. Au-
cun retour d'informations n'est envoyé
pendant une durée de temporisation,
méme si |'état de valve change pendant
la temporisation. En cas de défaillance
et de retour de la tension d'alimentation
des servomoteurs, le retour d'informa-
tions d'état est toujours envoyé sans
temporisation si I'alimentation en tension
de bus est activée.

Le retour d'informations d'état est en-
voyé immédiatement aprés le retour de
la tension de bus ou aprés une opéra-
tion de programmation ETS.

Le télégramme de retour d'informations
d'état combiné peut également étre en-
voyeé de maniére cyclique par l'objet de
notification actif, en plus de la transmis-
sion en cas de modification.

Ce parameétre est disponible uniquement
si |'état de valve combiné est débloqué.

L'envoi cyclique est activé. La durée de
cycle est définie de maniére centrale
pour toutes les sorties de valves sur la
page de paramétres « Généralités ».
L'envoi n'est jamais cyclique pendant
une durée de temporisation active aprés
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non

Message court-circuit/  non
surcharge ? oui

Polarité objet « Court- 0 = Aucun court-circ.,
circuit / surcharge » surch. /

1 = Court-circ., surch.

0 = Court-circ., surch. /
1 = Aucun court-circ.,
surch.

O Ax - Ringage des valves

Utiliser la fonction non
« Ringage des oui
valves » ?

1...5...59

le retour de la tension de bus ou aprés
une opération de programmation ETS.

L'envoi cyclique est désactivé, si bien
que le retour d'informations n'est envoyé
au bus qu'en cas de modification d'état
par l'actionneur.

L'actionneur est en mesure de détecter
une surcharge ou un court-circuit sur les
sorties de valves et, par conséquent, de
protéger ces derniéres contre une éven-
tuelle destruction. Les sorties court-cir-
cuitées ou durablement surchargees
sont désactivées aprés une durée
d'identification. Dans ce cas, un mes-
sage de court-circuit / de surcharge peut
étre envoyé via un objet de communica-
tion KNX.

Ce parametre autorise I'objet « Message
court-circuit / surcharge » avec le ré-
glage « oui ».

En cas d'objet autorisé pour le message
de court-circuit / surcharge, la polarité
du télégramme de I'objet « Message
court-circuit / surcharge » est définie a
cet endroit.

Pour éviter I'entartrage ou le grippage
d'une valve n'ayant pas été commandée
depuis un certain temps, I'actionneur
dispose d'une fonction automatique de
ringage des valves. Le ringage des
valves peut étre réalisé cycliquement ou
via commande de bus et implique la tra-
versée, par les valves commandées, de
la course de valve totale pour une durée
définie. Lors d'un ringage des valves,
I'actionneur active sans interruption un
paramétre de 100 % pour la sortie de
valve concernée, pendant la moitié de la
« durée de ringage des valves » para-
métrée. Les valves s'ouvrent ainsi com-
plétement. A la moitié de la durée, I'ac-
tionneur commute le paramétre sur 0 %,
ce qui entraine une fermeture compléte
des valves raccordées.

Ce parametre autorise le ringcage des
valves avec le réglage « Oui ».

On définit ici la durée d'exécution de la
fonction de ringage (100 % -> 0 %). La
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Durée du ringage des
valves
(1 a 59 minutes)

Activer le ringage cy-
clique des valves ?

oui

non

Temps de cycle 1..26
(1 a 26 semaines)

durée du ringage des valves doit étre ré-
glé a la durée de cycle réglable des ser-
vomoteurs thermoélectriques, de sorte
que ceux-ci s'ouvrent et se ferment
complétement. En régle générale, on
garantit ceci en configurant la durée de
ringage sur la valeur doublée de la du-
rée de cycle réglable.

Ce parameétre est disponible uniquement
en cas de ringage des valves autorisé.

Si besoin est, I'actionneur peut exécuter
le rincage des valves de maniére cy-
clique. En cas d'utilisation du ringage cy-
clique des valves, une opération de
ringage automatisée peut étre démarrée
de maniére récurrente pendant une du-
rée de cycle paramétrable (1 a 26 se-
maines). Ainsi, la durée de ringcage des
valves configurée dans I'ETS définit
également la durée d'ouverture et de
fermeture complétes et uniques des en-
tralnements de valves pilotés. A la fin
d'une opération de ringage, la durée de
cycle est toujours redémarrée par l'ac-
tionneur.

Ce parametre est disponible uniquement
en cas de ringage des valves autorisé.

Le ringcage cyclique des valves est auto-
risé. Chaque opération de programma-
tion ETS réinitialise la durée de cycle.
La premiére opération d'un ringage cy-
clique des valves a lieu apres une opé-
ration de programmation ETS, aprés
écoulement du premier cycle. En cas de
défaillance de la tension de bus, I'action-
neur enregistre la durée résiduelle du
cycle actuel. Aprés le retour de la ten-
sion de bus, la durée de cycle résiduelle
est redémarrée. Une défaillance de la
tension de bus interrompt immédiate-
ment une opération de ringage active.
Aprés le retour de la tension de bus ou
secteur, une opération de ringage inter-
rompue au préalable n'est pas exécutée
une seconde fois. L'actionneur démarre
alors un nouveau cycle pour le ringage
cyclique des valves.

Le rincage cyclique des valves est com-
plétement verrouillé. Un ringage des
valves peut étre démarré uniquement
par l'objet de communication (si autori-
sé).

Ce parametre définit le rythme d'exécu-
tion du ringage cyclique automatisé des
valves.

Ce parameétre est disponible uniquement
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gEIectric Parametre
en cas de ringage cyclique des valves
autorisé.
Utiliser le ringage intelli- non En option, il est possible d'activer en
gent des valves ? oui plus le ringage cyclique intelligent des

valves a cet endroit. Le ringage des
valves n'est alors effectué de maniére
récurrente que si la valeur limite de pa-
ramétre minimale paramétrée n'est pas
dépassée dans le cycle en cours. Sile
paramétre actif dépasse la valeur limite,
l'actionneur arréte la durée de cycle.
L'actionneur ne redémarre alors la du-
rée de cycle qu'en cas de réglage d'un
parameétre « 0 % » ou « ARRET » (com-
pletement fermé) au cours de la modifi-
cation des paramétres. Le ringage des
valves reste ainsi désactivé si la valve a
déja parcouru une course définie suffi-
samment longue.

Si la valve n'a pas été fermée entiére-
ment au minimum une fois aprés le dé-
passement de la valeur limite paramé-
trée (paramétre « 0 % » ou « ARRET »),
le ringage cyclique des valves n'a pas
lieu.

Ce parametre est disponible uniquement
en cas de ringage cyclique des valves

autorisé.
Valeur limite du para- 10...50...100 Ce parametre définit la valeur de para-
meétre minimal meétre minimale du ringage intelligent
(10...100 %) des valves. Le ringcage intelligent des

valves n'est alors effectué de maniére
récurrente que si la valeur limite de pa-
ramétre minimale paramétrée a cet en-
droit n'a pas été dépassée dans le cycle
en cours. Si le paramétre actif dépasse
la valeur limite, I'actionneur arréte la du-
rée de cycle.

Ce parameétre est disponible uniquement
en cas de ringage cyclique des valves

autorisé.
Ringage des valves non Si besoin est, le ringage des valves peut
avec possibilité de pilo- oui étre démarré et, en option, arrété via un
tage externe ? objet de communication 1 bit propre. Il

est ainsi possible d'activer une opération
de ringage de la valve en fonction du
temps ou des évenements. Il est égale-
ment possible, par ex., de monter en
cascade plusieurs actionneurs de chauf-
fage interconnectés, de sorte que ces
derniers exécutent un ringage simultané
des valves (liaisons entre les objets
d'état individuels et les objets d'entrée
du ringage des valves). La commande
de bus du ringage des valves ne peut
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Parameéetre

Polarité objet « Ringage 0 = arrét/1 = démarrage

des valves démarrage /

arrét » 0 = démarrage / 1 = arrét

0 =---/1 = Démarrage (ar-

rét impossible)

Od Ax - Compteur d'heures de fonctionnement

Utiliser le compteur non
d'heures de fonctionne-
ment ? oui

étre utilisée que si elle est autorisée a
cet endroit.

Ce parameétre est disponible uniquement
en cas de ringage des valves autorisé.

Ce parametre définit la polarité du télé-
gramme de l'objet pour un ringage ex-
terne des valves. Le nom de l'objet se
conforme au réglage de la polarité de té-
légramme autorisée (« Ringage des
valves démarrage / arrét » ou « Ringage
des valves démarrage »). Lors de la ré-
ception d'un ordre de démarrage, l'ac-
tionneur démarre immédiatement la du-
rée configurée pour une opération de
ringcage. L'actionneur exécute active-
ment le ringage des valves si aucune
fonction ayant une priorité plus élevée
n'est active. Si I'arrét commandé par bus
est autorisé, I'actionneur réagit aussi
aux ordres d'arrét en interrompant im-
meédiatement les opérations de ringage
en cours.

Le compteur d'heures de fonctionne-
ment peut étre autorisé a cet endroit. Le
compteur d'heures de fonctionnement
détermine la durée d'activation d'une
sortie de valve. Pour le compteur
d'heures de fonctionnement, une sortie
est activée lorsqu'elle est alimentée, la
LED d'état a I'avant de 'appareil est
alors allumée. Le compteur d'heures de
fonctionnement détermine ensuite la du-
rée d'ouverture des valves fermées sans
tension ou de fermeture des valves ou-
vertes sans tension.

Si le compteur d'heures de fonctionne-
ment n'est pas autorisé, aucune heure
de fonctionnement n'est comptée pour
la sortie de valve concernée. Toutefois,
dés que le compteur d'heures de fonc-
tionnement est débloqué et immédiate-
ment aprés la mise en service de l'ac-
tionneur par I'ETS, les heures de fonc-
tionnement sont déterminées et addi-
tionnées.

Si un compteur d'heures de fonctionne-
ment est a nouveau bloqué ultérieure-
ment dans le paramétrage et que l'ac-
tionneur est programmé avec ce blo-
cage, toutes les heures de fonctionne-
ment préalablement comptées sont sup-
primées. Lors d'une nouvelle autorisa-
tion, le compteur d'heures de fonction-
nement est toujours sur I'état du comp-
teur « 0 ».
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Type de compteur Compteur de sens avant

Compteur de sens arriére

Valeur limite prédéfi- non
nie ?
oui, comme regu par objet

oui, comme parametre

Valeur limite 0...65535
(0...65535 h)

Valeur de démarrage non
prédéfinie ?

oui, comme regu par objet

oui, comme parametre

Valeur de démarrage 0...65535
(0...65535 h)

Envoi automatique de la
valeur de comptage

Le compteur d'heures de fonctionne-
ment peut étre configuré en tant comp-
teur de sens avant ou de sens arriére.
Le réglage effectué a cet endroit in-
fluence le visibilité des autres para-
metres et objets du compteur d'heures
de fonctionnement.

En cas d'utilisation du compteur de sens
avant, une valeur limite peut étre prédé-
finie en option. Ce paramétre indique si
la valeur limite peut étre réglée via un
parametre séparé ou adaptée individuel-
lement par un objet de communication
propre du bus. Le réglage « Non »
désactive la valeur limite.

Ce parameétre est visible uniquement
pour le type de compteur « Compteur de
sens avant ».

La valeur limite du compteur de sens
avant est réglée ici.

Ce parametre est uniquement visible
pour le type de compteur « Compteur de
sens avant », lorsque le paramétre

« Valeur limite prédéfinie ? » est réglé
sur « Oui, comme paramétre ».

En cas d'utilisation du compteur de sens
arriére, une valeur de démarrage peut
étre prédéfinie en option. Ce paramétre
indique si la valeur de démarrage peut
étre réglée via un parametre séparé ou
adaptée individuellement par un objet de
communication propre du bus. Le ré-
glage « Non » désactive la valeur de dé-
marrage.

Ce parameétre est visible uniquement
pour le type de compteur « Compteur de
sens arriére ».

La valeur limite du compteur de sens ar-
riere est réglée ici.

Ce parameétre est uniquement visible
pour le type de compteur « Compteur de
sens arriére », lorsque le paramétre

« Valeur de démarrage prédéfinie ? »
est réglé sur « Oui, comme parameétre ».

L'état actuel du compteur d'heures de
fonctionnement peut étre envoyé active-
ment au bus via l'objet de communica-
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cycliquement

si changement de valeur

d'intervalle

Intervalle de valeur de 1...65535
comptage (1...65535 h)

Od Ax - Affectations

Affectation a la fonction non
« Commande de oui
pompe » ?

Affectation a la fonction non
« Besoin de chaleur » ?  oui

tion « Valeur du compteur d'heures de
fonctionnement ».

L'état du compteur est envoyé au bus
de fagon cyclique et en cas de modifica-
tion. La durée de cycle est paramétrée
globalement sur la page de paramétres
« Généralités ».

L'état du compteur est envoyé au bus
uniquement en cas de modification.

L'intervalle de la valeur de comptage
pour I'envoi automatique est réglé a cet
endroit. Aprés la valeur de temps para-
métrée a cet endroit, I'état actuel du
compteur est envoyé au bus.

Ce parameétre est uniquement visible
lorsque le paramétre « Envoi automa-
tique de la valeur de comptage » est ré-
glé sur « Si changement de valeur d'in-
tervalle ».

L'actionneur de chauffage permet de
commander de fagon commutante la
pompe de circulation d'un circuit de
chauffage ou de refroidissement par le
biais d'un télégramme KNX 1 bit. La
commande de pompe est une fonction
globale de l'actionneur de chauffage.
Elle est autorisée et configurée sur la
page de paramétres « Valve / pompe ».
Le parameétre « Affectation a la fonction
‘Commande de pompe' ? » permet de
définir si la sortie de valve concernée
est prise en compte dans la commande
de pompe.

Le préréglage du paramétre dépend de
I'autorisation de la fonction. Si la com-
mande de pompe n'est pas autorisée
sur la page de paramétres « Valve /
pompe », I'ETS régle ce paramétre sur
« non ». Dans ce cas, une affectation
est impossible. Sila commande de
pompe est autorisée, ce paramétre est
préréglé sur « oui ».

L'actionneur de chauffage peut évaluer
lui-méme les paramétres de ses sorties
et communiquer une information géné-
rale de besoin de chaleur sous forme
d'une surveillance de valeur limite avec
hystérésis (1 bit commutant). Il est ainsi
possible, avec l'aide d'un actionneur de
commutation KNX, de réaliser une com-
mande efficace énergétiquement des
dispositifs de commande du brdleur et
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Affectation a la fonction non
« Parameétre max. » ? oui

de la chaudiére possédant des entrées
adaptées (par ex. commutation en fonc-
tion des besoins entre la valeur de
consigne de réduction et de confort
dans une chaudiére centrale a conden-
sation). La commande du besoin de
chaleur est une fonction globale de I'ac-
tionneur de chauffage. Elle est autorisée
et configurée sur la page de paramétres
« Valve / pompe ». Le paramétre « Af-
fectation a la fonction 'Besoin de cha-
leur' ? » permet de définir si la sortie de
valve concernée est prise en compte
dans la commande du besoin de cha-
leur.

Le préréglage du paramétre dépend de
I'autorisation de la fonction. Si la fonc-
tion de besoin de chaleur n'est pas auto-
risée sur la page de parameétres « Valve
/ pompe », 'ETS régle ce paramétre sur
« non ». Dans ce cas, une affectation
est impossible. Si la fonction de besoin
de chaleur est autorisée, ce paramétre
est préréglé sur « oui ».

L'actionneur peut déterminer le para-
meétre constant max. et le transmettre a
un autre appareil de bus (par ex. fours a
combustion appropriés avec commande
KNX ou visualisation intégrée). Avec le
réglage « oui », l'actionneur de chauf-
fage évalue tous les paramétres 1 octet
actifs des sorties de valves et, en option,
le paramétre max. externe regu (objet

« Paramétre max. externe ») et envoie
le paramétre max. correspondant via
I'objet « Paramétre max. ». Pour les sor-
ties de valves configurées dans I'ETS
sur les formats de données de para-
meétres « commutant (1 bit) » ou

« constant (1 octet) avec valeur limite de
parameétres », aucune évaluation du pa-
ramétre prédéfini via le bus n'est effec-
tuée.

Exception : pour de telles sorties de pa-
ramétres, il est également possible
qu'un paramétre constant soit actif

(par ex. apres le retour de la tension de
bus / secteur ou par position forcée et
mode d'urgence ou commande ma-
nuelle). Dans ce cas, ce paramétre
constant est également pris en compte
dans le calcul du paramétre max. jus-
gu'a ce que les fonctions nommées
ayant la priorité la plus élevée soient ter-
minées ou qu'un nouveau télégramme
de paramétres qui neutralise le para-
meétre constant au niveau de la sortie de
valve, soit recu via le bus.

La fonction « Paramétre max. » est une
fonction globale de I'actionneur de
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Affectation au mode non
service ? oui

chauffage. Elle est autorisée et configu-
rée sur la page de paramétres « Valve /
pompe ». Le parameétre « Affectation a
la fonction 'Paramétre max.' ? » permet
de définir si la sortie de valve concernée
est prise en compte dans I'évaluation du
parameétre maximal.

Le préréglage du paramétre dépend de
l'autorisation de la fonction. Si la fonc-
tion « Paramétre max. » n'est pas auto-
risée sur la page de paramétres « Valve
/ pompe », 'ETS régle ce paramétre sur
« non ». Dans ce cas, une affectation
est impossible. Si la fonction « Para-
meétre max. » est autorisée, le paramétre
peut étre modifié. Il est alors également
préréglé sur « non ».

Le mode service permet le verrouillage
de toutes ou de certaines sorties de
valves commandées par bus en cas de
maintenance ou d'installation. En cas de
mode service actif, les servomoteurs
peuvent étre amenés dans une position
définie (complétement ouverts ou fer-
més) et verrouillés contre une éventuelle
commande par le biais de télégrammes
de parametres. Le mode service est une
fonction globale de I'actionneur de
chauffage. Celle-ci est autorisée et
configurée sur la page de paramétres

« Généralités ». Le parameétre « Affecta-
tion au mode service ? » permet de défi-
nir si la sortie de valve concernée est in-
fluencée par le mode service.

Le préréglage du paramétre dépend de
l'autorisation de la fonction. Si le mode
service n'est pas autorisé sur la page de
paramétres « Généralités », I'ETS régle
ce parameétre sur « non ». Dans ce cas,
une affectation est impossible. Si le
mode service est autorisé, ce paramétre
est préréglé sur « oui ».
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5 Annexes

5.1 Index des mots clés

A

Affichage court-circuit / surcharge.......... 14
Affichage d'état.........................l 14
C

Chemins de recherche ETS.................... 22
commande de pompe..........ceeveveeevvnnnnnn. 58
Commande du besoin de chaleur........... 53
compteur d'heuresde ... 104
fonctionnement
COUrt-CirCuit.......cooeeeeeeee 93
Cycle de contréle..........cccvveeeiiiiiiiiinnnenn. 93
D

durée de cycle.......cccooviiiiiiiiiiiiiieee, 75
E

Etat de valve combiné.............cccccoo....... 89
Etat des parametres...........cocceveeveuennn... 86
F

Fonction First Open..............cccccl. 15
L

I'état de livraison..........cccccccuvviiiiininnnnee. 108
limitation de paramétres...............ccc...... 83
M

Mode Safe State........cccccveeeiiiiiiiienns 24
Mode SErViCe..........coeeeveeii i, 44
P

Parameétre maX......ccccccvvvveeieeen, 55
protection blocage...........ccccceeeiiiiiiieennn. 59
R

retour d'infos global............ceevevveieneeennn. 47
rincage des valves...........ccccceeeeeeniee 100
ringage intelligent des valves ............... 102
S

sens d'action de la valve......................... 64
sSurcharge......coooceeeivii e, 93
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