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1 Definicion del producto
1.1 Catalogo del producto

Nombre del producto: Actuador de calefaccion REG-K/6x24/230/0,16A
Aplicacion: Actuador

Forma constructiva: REG (Montaje en linea)

Num. de art. MTNG6730-0001

1.2 Descripcion de su funcién

La finalidad del actuador de calefaccion es accionar accionamientos reguladores electrotérmi-
cos (ETA) para instalaciones de calefaccion o refrigeracion. Dispone de 6 salidas electronicas,
que permiten accionar respectivamente sin ruido hasta 4 (AC 230 V) o 2 (AC 24 V) acciona-
mientos reguladores. Se pueden conectar tanto accionamientos de valvulas cerrados sin ten-
sion como abiertos sin tension.

El actuador de calefaccion recibe telegramas de variables de control de 1 bit o 1 byte, enviados
por ejemplo por reguladores de temperatura KNX. El actuador controla sus salidas de valvula,
en funcion del formato de datos de las variables de control y de la configuracion en el ETS, de
forma conmutable o mediante una sefial PWM. El tiempo de ciclo para sefales de salida PWM
constantes se puede parametrizar por separado para cada salida de valvula del actuador de
calefaccion. Para ello se puede realizar una adaptacion individual para diferentes tipos de ac-
cionamiento reguladores.

En el accionamiento mediante variables de control constantes se puede configurar opcional-
mente una limitacion de variable de control, que permite limitar las variables de control recibi-
das dentro de los limites "minimo" y "maximo". A través de una variable de control minima se
puede, p.ej. realizar un calentamiento o una refrigeracién principal. Una variable de control ma-
xima permite limitar el rango efectivo de las variables de control, lo cual influye por lo general
positivamente en la vida util de accionamiento reguladores.

El actuador de calefaccion dispone de un control de demanda de calor y de bomba. De esta
forma se puede influir positivamente sobre la demanda energética de un edificio o casa comer-
cial, registrando y evaluando las variables de control maximas en el sistema de calefaccion o
refrigeracion. Una caldera de condensacién con control KNX integrado puede preparar, por
ejemplo para calcular la temperatura de avance 6ptima, la informacion de la maxima variable
de control activa directamente mediante telegrama KNX (1 byte constante). De forma alternati-
va o adicional, el actuador de calefaccion puede evaluar por si mismo las variables de control
de sus salidas y poner a disposicion informacién general de demanda De calor en forma de una
supervision de limites con histéresis (1 bit conmutable). De esta forma es posible, mediante un
actuador de conmutacion KNX, realizar un control energéticamente eficiente de controladores
de quemadores y calderas que dispongan de entradas de mando adecuadas (p.ej. conmuta-
cion en funcion de la demanda entre valor de reduccion y de confort en una instalacion central
termal de condensacion).

El actuador de calefaccion permite ademas controlar de forma conmutable la bomba de circula-
cion del circuito de calefaccion o refrigeracion a través de un telegrama KNX de 1 bit. Al utilizar
un control de bomba, la bomba Unicamente es conectada por el actuador si al menos una varia-
ble de control de las salidas supera uno de los limites definidos en ETS con histéresis. La des-
conexion de la bomba se realiza si se alcanza el limite o si el valor cae de nuevo por debajo del
mismo. De esta forma se ahorra energia eléctrica, ya que la bomba Unicamente es activada
con variables de control suficientemente grandes y en consecuencia eficientes. Una proteccion
antibloqueo ciclica evita opcionalmente el bloqueo de la bomba, cuando ésta no ha sido conec-
tada durante un periodo prolongado por la evaluacién de la variable de control.

Para evitar la calcificacion o bloqueo de una valvula no accionada durante un periodo prolonga-
do, el actuador dispone de una funcion automatica de lavado de valvula. Un lavado de valvula
puede realizarse de forma ciclica o mediante comandos de bus y provoca que las valvulas ac-
cionadas operen durante una duracion determinada a plena carrera. Si se requiere se puede
habilitar el lavado inteligente de valvula. En este caso solo se ejecuta un lavado ciclico a plena
carrera, cuando no se haya superado durante el funcionamiento del actuador un limite minimo
de variable de control.
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Opcionalmente se puede ejecutar una supervision ciclica de las variables de control. Si durante
una supervision ciclica activa se omiten telegramas de variables de control durante un tiempo
especificado, se activa para la salida de valvula afectada un modo de emergencia, para el cual
se puede definir una variable de control PWM constante parametrizable. Ademas es posible ac-
tivar por separado una posicion forzada a través de un objeto KNX de 1 bit para cada salida. En
este caso se ajusta un valor de variable de control PWM definido en la salida correspondiente.
El modo de operacion de emergencia y la posicion forzada también se pueden activar automati-
camente en caso de averia de tension de bus, tras restablecimiento de la tension de bus/red y
después de una operacion de programacion ETS. Las variables de control para el modo de
operacién de emergencia y la posicion forzada puede modificarse cuando se requiera a traves
del modo de operacion verano/invierno del actuador, con lo que es posible activar diferentes ni-
veles de calefaccion o refrigeracidn en funcion de la estacion del ano. A través de un objeto de
1 bit, el actuador permite en todo momento la conmutacién entre los modos de operacion de
verano o invierno.

El actuador de calefaccion dispone de amplias funciones de notificacion y estado. De forma se-
parada para cada salida de valvula se puede configurar el envio pasivo o activo de la variable
de control activa como informacion de estado. Un estado de valvula combinado permite la noti-
ficacion acumulada de diferentes funciones de una salida en un telegrama de bus de 1 byte.

El actuador es capaz de detectar una sobrecarga o un cortocircuito en las salidas de valvula 'y
protegerlas en consecuencia para evitar la destruccién de las mismas. Las salidas cortocircuita-
das o sobrecargadas de forma continua son desactivadas al cabo de un tiempo de identifica-
cion. En este caso se puede enviar un mensaje de cortocircuito/sobrecarga a través del objeto
de comunicacién KNX. El actuador también puede notificar la averia de la tension de valvula en
el KNX.

Los tiempos de conexion de las salidas de valvula se pueden registrar y evaluar por separado
mediante contadores de horas de servicio. Ademas existe un modo de servicio disponible, el
cual, en caso de mantenimiento e instalacion, acciona todos los accionamientos de valvula
asignados en una posicion definida (completamente abierto o cerrado) y puede bloquear contra
accionamiento mediante telegramas de variables de control. EI modo de servicio y el estado de
bloqueo se encuentran predeterminados por un telegrama de guiado forzoso de 2 bits.

Con los elementos de mando (4 teclas) del frontal del aparato se pueden modificar las salidas
electronicas del actuador manualmente incluso sin tension de bus KNX o estando sin progra-
mar (conexioén y desconexion / PWM). De esta manera, se puede realizar una rapida compro-
bacion del funcionamiento de los accionamientos de valvula conectados. Ademas, los estados
de las salidas se pueden ajustar por separado en caso de caida de tensién de bus por estable-
cimiento de tensién de bus o de red, asi como durante un proceso de programacion ETS.

El aparato dispone de una conexién de tensién de red independiente de las salidas de valvula
para la alimentacion del sistema electrénico del manejo manual y del acoplador de bus integra-
do. La alimentacion del sistema electrénico del aparato y del acoplador de bus se realiza tam-
bién mediante la tension de bus, por lo que es posible efectuar un proceso de programacion a
través del ETS o un manejo manual incluso si la alimentacion de red esta apagada o desconec-
tada. Siempre y cuando la tensién de bus esté conectada y lista para el funcionamiento, no se
demandara energia del alimentador interno del aparato. De esta forma se ahorra energia eléc-
trica.

Las salidas de valvula disponen de una conexién independiente para alimentar los acciona-
mientos de valvula conectados (AC 24 V o AC 230 V).

El aparato ha sido disefiado para ser montado en perfiles DIN en pequefios armarios cerrados
o en distribuidores en instalaciones fijas situadas en espacios interiores secos.

Nuam. de art. MTN6730-0001 Pagina 5 de 150



Schneider

& Electric Montaje, conexidn eléctrica y manejo

2 Montaje, conexidn eléctrica y manejo

2.1 Indicaciones de seguridad

Sélo las personas cualificadas eléctricamente pueden instalar y montar aparatos eléctri-
cos. Durante estas operaciones es necesario observar las normas de prevencioén de acci-
dentes vigentes.

Si no se observa el manual de instrucciones existe el riesgo de provocar incendios, da-
fos en los equipos u otras situaciones de peligro.

Peligro de descarga eléctrica. El aparato no es adecuado para la desconexion directa. In-
cluso con el aparato desconectado, la carga no esta separada galvanicamente de la red.

Peligro de descarga eléctrica. Desconectar el aparato antes de proceder a realizar tareas
o someter a carga. Tenga en cuenta todos los interruptores de potencia susceptibles de
suministrar tensiones peligrosas al aparato o a la carga.

Durante la instalacion es necesario asegurarse de que existe un aislamiento suficiente
entre la tension de alimentacion y el bus. Se debe mantener una distancia minima de
4 mm entre el cable de bus y los hilos de tension de red.

Esta prohibido abrir el aparato y utilizarlo sin respetar sus especificaciones técnicas.
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2.2 Estructura del aparato
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Imagen 1: Estructura del aparato

Conexién para alimentacion de actuadores electrotérmicos (AC 230V o AC 24 V)
Teclado para el manejo manual

Tecla de programacién y LED

Conexion KNX

Conexidn para alimentacion de tension de red (AC 230 V)

Salidas LED de estado

Conexiones para accionamientos reguladores electrotérmicos
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2.3 Montaje y conexion eléctrica

Q iPELIGRO!
Peligro de descarga eléctrica por contacto con piezas conductoras de corrien-
te.

Las descargas eléctricas pueden provocar la muerte.

Antes de trabajar en el dispositivo, cortar la corriente y cubrir los componentes
conductores de tension que se encuentren en el entorno.

Montar el aparato

= Fijacién a presion en un perfil DIN adecuado. Los terminales roscados de las salidas de
valvula deben encontrarse arriba.

i/ No se requiere ningun perfil de datos KNX.

[i] Préstese atencion al rango de temperaturas admisible (véanse datos técnicos) y, eventual-
mente, dispdngase de la suficiente refrigeracion.

Conectar el aparato para accionamientos reguladores AC 230 V

L
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| 9| | 9 | | 9 | 9
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o c— o c—
L N L N
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.
KNX

Imagen 2: Conexion para accionamientos reguladores AC 230 V (ejemplos de conexién)
izquierda: conductor neutral de los accionamientos reguladores guiados de forma independien-
te al actuador /
derecha: conductor neutral comun para accionamientos reguladores

Conectar en todas las salidas exclusivamente accionamientos reguladores AC 230 V.
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Conectar por salida solo accionamientos reguladores con misma caracteristica (cerrados/abier-
tos sin corriente).

No conectar cargas no adecuadas (lamparas incandescentes, accionamiento reguladores con
motor, dispositivos de sefiales, etc.).

Conectar los accionamientos reguladores para entornos con exigencias superiores a la protec-
cioén contra averia, preferentemente a las salidas O1 a O4. Estos se desconectan en ultimo lu-
gar en el curso de un reconocimiento de sobrecarga.

No sobrepasar la cantidad maxima de "4" accionamientos reguladores en cada salida.
Observar los datos técnicos de los accionamientos reguladores utilizados.

= Conectar los accionamientos reguladores CA 230 V segun el plano de conexiones (figu-
ra 2). Los conductores neutrales de los accionamientos reguladores se pueden unir, bien
directamente con los terminales N de las salidas del actuador de calefaccion (ejemplo de
conexion izquierda), o alternativamente de forma conjunta con un potencial N adecuado
(p-€j. terminal de conductor N en el distribuidor) (ejemplo de conexién derecha). No es ab-
solutamente necesario conectar los conductores neutrales de los accionamientos regula-
dores directamente al actuador.

[i] Los terminales de los conductores neutrales de las salidas de valvula estan puenteadas in-
ternamente en el aparato. jNo conectar en bucle los conductores neutrales de los termina-
les de salida con otros aparatos en el distribuidor o con otros consumidores! Los termina-
les de conductores neutrales de las salidas deben utilizarse exclusivamente para conectar
los accionamientos reguladores de un actuador.

®m  Conectar la alimentacién (Netzspannung AC 230 V) para accionamientos reguladores en
los terminales ¥(L) y +(N) (1).

No conectar ninguna tensién continua.
Conectar la tension de alimentacion a los terminales L N (5).

La conexion de los conductores neutrales del terminal de conexion de red es independien-
te de los terminales N de las salidas de valvula.

m  Conectar el cable de bus al terminal de conexion.

] w
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Conectar el aparato para accionamientos reguladores AC 24 V
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Imagen 3: Conexion para accionamientos reguladores AC 24 V
izquierda: conexion independiente de los accionamientos reguladores en el actuador /
derecha: conductor comun para accionamientos reguladores

Conectar en todas las salidas exclusivamente accionamientos reguladores AC 24 V.

Conectar por salida solo accionamientos reguladores con misma caracteristica (cerrados/abier-
tos sin corriente).

No conectar cargas no adecuadas (lamparas incandescentes, accionamiento reguladores con
motor, dispositivos de sefiales, etc.).

Conectar los accionamientos reguladores para entornos con exigencias superiores a la protec-
cion contra averia, preferentemente a las salidas O1 a O4. Estos se desconectan en ultimo lu-

gar en el curso de un reconocimiento de sobrecarga.

No sobrepasar la cantidad maxima de "2" accionamientos reguladores en cada salida.

Observar los datos técnicos de los accionamientos reguladores utilizados.

= Conectar los accionamientos reguladores CA 24 V segun el plano de conexiones (figu-
ra 3). Es posible conectar los accionamientos reguladores individualmente y directamente
a los terminales de las salidas del actuador de calefaccion (ejemplo de conexidn izquierda)
o alternativamente a través de un conductor comun (ejemplo de conexién derecha).

[i] Los terminales identificados con "N" de las salidas de valvula estan puenteados interna-
mente en el aparato. Estos terminales deben utilizarse exclusivamente para conectar los
accionamientos reguladores de un actuador. {Bajo ninguna circunstancia debe conectarse
el potencial N ( tension de red)!

Nuam. de art. MTN6730-0001
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®m  Conectar la alimentacion para accionamientos reguladores (AC 24 V) en los terminales
¥(L) y ¥(N) (1). Para ello, utilizar la tension baja AC 24 V de un suministro de tension ade-
cuado (transformador, fuente de alimentacion).

i/ No conectar ninguna tension continua.
m  Conectar la tension de red AC 230 V a los terminales L N (5).

[i] La conexién de los conductores neutrales del terminal de conexion de red es independien-
te de los terminales N de las salidas de valvula.

m  Conectar el cable de bus al terminal de conexion.

Nuam. de art. MTN6730-0001 Pagina 11 de 150



Schneider

& Electric Montaje, conexidn eléctrica y manejo

2.4 Puesta en funcionamiento

Una vez montado el actuador y realizada la conexién de la linea del bus, de la alimentacion de
la red, de la alimentacion de los accionamientos de valvula y de todos los consumidores eléctri-
cos, se puede poner el aparato en funcionamiento. En general, se recomienda seguir los si-
guientes procedimientos...

Realizar la puesta en marcha del ETS.

Q iPELIGRO!
Peligro de descarga eléctrica por contacto con piezas conductoras de corrien-
te.

Las descargas eléctricas pueden provocar la muerte.

Antes de trabajar en el dispositivo, cortar la corriente y cubrir los componentes
conductores de tension que se encuentren en el entorno.

m  Activar la tension del bus. Asegurarse de que la tension de bus no sufra interrupciones du-
rante la puesta en marcha.

[i] El aparato dispone de una conexién de tension de red independiente de las salidas de val-
vula para la alimentacion del sistema electrénico del manejo manual y del acoplador de
bus integrado. La alimentacion del sistema electronico del aparato y del acoplador de bus
se realiza también mediante la tensién de bus, por lo que es posible efectuar un proceso
de programacion a través del ETS o un manejo manual incluso si la alimentacién de red
estd apagada o desconectada. Siempre y cuando la tensién de bus esté conectada vy lista
para el funcionamiento, no se demandara energia del alimentador interno del aparato. De
esta forma se ahorra energia eléctrica.

Comproba_\cién: presionando la tecla de programacion, se debe iluminar el LED de progra-
macion rojo.

= Configurar y programar la direccion fisica con ayuda del ETS.

m  Descargar los datos de la aplicacion con el ETS.
El aparato esta listo para funcionar.

[i] Sin estar la tensién de bus activa o estando sin programar, también es posible conmutar
las salidas de valvula del actuador manualmente siempre que esté activada la alimenta-
cion de red. En el modo de funcionamiento 'Obra’, también se ofrece la posibilidad de com-
probar el funcionamiento de los accionamientos de valvula conectados a cada una de las
salidas.
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2.5 Manejo

2.5.1 Elementos de mando

01-03 04-06
01 02 03 # 04 05086 #
®8) 0000000
_I \ ~ / (6)
©—Ny

7| \
(12) (13) (14)

Imagen 4: Elementos de manejo y de indicacion situados en el frontal del aparato

(6) 0O1...06: LED de estado de las salidas de valvula (los LED se iluminan cuando circula co-
rriente por las salidas)

#01-03, #04-06: indicacion "sobrecarga / cortocircuito" para el grupo de salida corres-
pondiente

(8) Tecla <\: activacion/desactivacion del modo manual.
(9) LED <\: con el LED encendido sefializa un modo manual permanente.

(10) Tecla OPEN: abrir valvula (se tiene en cuenta el sentido de actuacién de la valvula para-
metrizado)

(11) LED OPEN: con el LED encendido en modo manual sefaliza una valvula abierta o abrién-
dose

(12) Tecla CLOSE: cerrar valvula (se tiene en cuenta el sentido de actuacion de la valvula pa-
rametrizado)

(13) LED CLOSE: con el LED encendido en modo manual sefializa una valvula cerrada o ce-
rrandose

(14) Tecla ALL OP / CL.: funcion central de manejo para todas las salidas de valvula. Todas las
valvulas se abren y cierran alternativamente.

[i] LED OPEN (10) a CLOSE (13): los LEDs se iluminan estaticamente durante un manejo
manual e indican el estado de valvula ajustado o a ajustar (valvula cerrada o cerrandose /
valvula abierta o abriéndose). También las salidas de valvula que operan con una variable
de control de 8 bits (PWM), los LED indican de la misma manera estatica el estado légico
de la valvula. Los LED no indican las fases dinamicas de conexion y desconexion de la
modulacion de amplitudes de impulso.

Si no se encuentra conectada ninguna tension de valvula en los terminales ¥(L) y ¥(N), en-
tonces los LED siempre se encontraran desconectados, también con tension de bus o ali-
mentacion de tensién de red existente (terminales L N), ya que las salidas de valvulas no
son alimentadas.
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2.5.2 Indicaciones de estado y comportamiento de salida

Indicacion de estado

ElI LED de estado O1...06 indica si se ha conectado o desconectado el flujo de corriente eléctri-
ca en la salida correspondiente. Las valvulas de calefaccion o refrigeracion conectadas abren y
cierran segun sus caracteristicas.

Accionamiento regula- |[LED ON LED OFF
dor
cerrado sin corriente salida alimentada salida no alimentada

valvula abierta / fase de apertura |valvula cerrada / fase de cierre
calentamiento o enfriamiento ac-
tivo

abierto sin corriente salida alimentada salida no alimentada

valvula cerrada / fase de cierre  |valvula abierta / fase de apertura
calentamiento o enfriamiento ac-
tivo

Indicacion de estado segun el estado de alimentacion de las salidas de valvula

[i] En las salidas de valvula que operan con una variable de control de 8 bits (PWM), los
LEDs muestran dinamicamente las fases de conexion y desconexion de la modulacién de
amplitudes de impulso.

[i] Sino se encuentra conectada ninguna tension de véalvula en los terminales ¥(L) y +(N), en-
tonces todos los LED de estado siempre se encontraran desconectados, también con ten-
sion de bus o alimentacion de tension de red existente (terminales L N), ya que las salidas
de valvulas no son alimentadas.

[i] En la indicacion de estado LED no se tiene en cuenta el sentido de actuacion de valvula
configurado para cada salida en el ETS. En consecuencia, los LED no muestran inmedia-
tamente el estado de valvula (abierto/cerrado). Por ello no se produce una inversién de la
indicacién de estado segun el sentido de actuacion de la valvula.

Indicacidén cortocircuito / sobrecarga

Para proteger el dispositivo y determinar los accionamientos reguladores conectados el aparato
determina la salida afectada en caso de sobrecarga o de cortocircuito y la desconecta. Las sali-
das no sobrecargadas continuan trabajando, de forma que los espacios respectivos contindan
siendo calentados o enfriados.

- En caso de cortocircuito o sobrecarga, el actuador desconecta primero los grupos de sali-
da afectados 01...03 0 04...06.

- Enun total de hasta 4 ciclos de prueba, el actuador determina la salida sobrecargada o
cortocircuitada.

- Sien caso de sobrecarga débil no pudiera identificarse ninguna salida claramente como
sobrecargada, el actuador desconectara sucesivamente las salidas individuales del grupo
sobrecargado.

- Una sobrecarga detectada o un cortocircuito detectado pueden ser notificados por separa-
do para cada salida de valvula mediante telegrama de 1 bit al KNX.

Los LEDs de estado #01-03 o #04-06 parpadean en el panel frontal del aparato lentamente
durante la identificacién de sobrecarga o cortocircuito (1 Hz), para indicar que los grupos de sa-
lida se encuentran desactivados temporalmente. Los LEDs parpadean rapidamente cuando el
actuador identifica de forma segura todas las salidas de valvula o salidas de valvula individua-
les del grupo afectado como sobrecargadas o cortocircuitadas.
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En la fase de comprobacién de una identificacion de cortocircuito/sobrecarga no pueden
seleccionarse las salidas del/los grupo(s) afectado(s) en el manejo manual.

i] Elciclo de prueba se explica detalladamente en el capitulo "Descripcion del software" de
esta documentacion.

Activacion de las salidas en modo de operaciéon manual

Todas las salidas de valvula se activan en modo de operacion manual a través de la tecla
OPEN, independientemente del formato de datos de variable de control configurado (1 bit o 1
byte), con una modulacién de amplitudes de impulsos (PWM). El tiempo de ciclo de la senal
PWM para una salida de valvula activada mediante manejo manual se configura de forma cen-
tral en la pagina de parametros "Modo de operacion manual" en el ETS. En consecuencia, se
puede utilizar un tiempo de ciclo diferente al funcionamiento normal del actuador mediante un
manejo manual in situ en el aparato (activacion mediante telegramas KNX). Con el comando
CLOSE se cierran siempre completamente las valvulas (0 %).

Existe una excepcion con la funcion de manejo central de todas las salidas de valvula con la te-
cla ALL OP / CL. En este caso, el actuador acciona las salidas de valvula siempre con una se-
nal permanente (0 % o 100 %).

En el modo de operaciéon manual se tiene en cuenta el sentido de actuacion de valvula configu-
rado (cerrado sin corriente / abierto sin corriente) en el accionamiento de la valvula. Para valvu-
las cerradas sin corriente, el tiempo de conexion se deriva directamente de la PWM configura-
da y del tiempo de ciclo. Ejemplo: PWM = 30 %, tiempo de ciclo = 10 minutos -> tiempo de co-
nexion = 3 minutos, tiempo de desconexién = 7 minutos.

Para valvulas abiertas sin corriente se invierte la duracién de la conexién. Ejemplo: PWM = 30
%, tiempo de ciclo = 10 minutos -> tiempo de conexion = 7 minutos, tiempo de desconexiéon = 3
minutos.

[i] El accionamiento de la tecla OPEN con valvulas ya abiertas no produce ningun efecto. El
tiempo de ciclo de una sefal PWM no se reinicia. Asimismo, el accionamiento de la tecla
CLOSE tampoco muestra ninguna reaccién cuando las valvulas se encuentran ya cerra-
das.

[i] Tras la conexion del modo de operacidon manual permanente, los estados de las salidas
configurados por ultima vez permanecen primero activos. Para salidas de valvulas abiertas
se adapta la modulacién de amplitudes de impulso automaticamente al valor de consigna
del manejo manual.

Tras la conexién del modo de operacion manual breve, los estados de las salidas configu-
rados por ultima vez también permanecen primero activos. No obstante, para salidas de
valvulas abiertas no se adapta la modulacién de amplitudes de impulso al valor de consig-
na del manejo manual. Ello no se produce hasta que las valvulas sean cerradas durante
un manejo manual breve y abiertas de nuevo a continuacion.

[i] En la configuracién de fabrica, el sentido de actuacién de la valvula para todas las salidas
de valvula esta ajustado como "cerrado sin corriente". El actuador trabaja entonces con
una PWM de 50% y un tiempo de ciclo de 20 minutos.

Funcién First Open

La mayoria de los casos, los accionamientos de valvula cerrados sin corriente disponen de una
"funcion First Open". Un accionamiento regulador de este tipo debe alimentarse durante una
duraciéon determinada durante la primera puesta en funcionamiento eléctrica, antes de que pue-
da ser utilizado en combinacién con un actuador de calefaccién, de forma que se desactive un
bloqueo mecanico interno.

Por lo general, un bloqueo intacto en el estado de suministro de los accionamientos provoca
que el accionamientos regulador no cierre completamente. De esta forma se puede comprobar
el flujo de los accionamientos de valvula y la instalacion hidraulica durante la instalacion y
puesta en servicio, incluso sin necesidad de activacion eléctrica de los accionamientos. Otra
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ventaja es que las instalaciones pueden calentar o enfriar mediante apertura de la valvula en el
estado de suministro en un rango de ajuste limitado (proteccidn contra heladas/calor), sin la
presencia de una regulacién de temperatura de espacios operativa.

[i] Los accionamientos de valvulas cerrados sin corriente con funcion First Open, por lo gene-
ral, no se encuentran completamente cerrados en el estado de suministro. Dichos acciona-
mientos deben desbloquearse con la funcion First Open y activarse asi para poder ser utili-
zados por el actuador de calefaccion.

La activacion de los accionamientos de valvula para ejecutar la funcion First Open puede reali-
zarse sencillamente mediante manejo manual del actuador de calefaccion (en modo de obra
unicamente mediante alimentacién de red y tension de valvula conectada). En el estado de su-
ministro, el actuador trabaja con una PWM del 50% y un tiempo de ciclo de 20 minutos. De esta
forma resulta un tiempo de conexién de 10 minutos al ejecutarse manualmente el comando
"abrir valvula". Este tiempo es suficiente para ejecutar correctamente la funcion First Open. En
el ETS se puede parametrizar tanto el tiempo de ciclo como la PWM del manejo manual, adap-
tandolo a un valor deseado.

De forma alternativa también puede utilizarse la funcién central de manejo con la tecla ALL OP
| CL para ejecutar la funcion First Open. Con esta funcion todas las salidas de valvula ejecutan
simultaneamente el comando de apertura o cierre (segun el ultimo preajuste).
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2.5.3 Modos de funcionamiento

El manejo manual del actuador permite los siguientes modos de funcionamiento...

==

=

Modo bus: manejo mediante reguladores de temperatura ambiente, palpadores u otros dis-
positivos de bus,

Modo manual breve: manejo manual in situ mediante el teclado, regreso automatico al mo-
do bus,

Manejo manual permanente: control manual exclusivo en el aparato (p.ej. modo de obra,
fase de puesta el servicio).

Con el modo manual activo, no es posible activar las salidas a través del bus.

El modo manual es posible en caso de caida de tension del bus, siempre y cuando la ali-
mentacién de tension de red del actuador (terminales L N) se encuentre conectada. Al res-
tablecerse la tension del bus, se podra finalizar el modo manual (funcién central de reset) o
reanudarse sin interrupciones, segun la parametrizacion.

En modo bus, es posible bloquear el modo manual mediante un telegrama. Al activarse el
bloqueo se pone fin al modo manual.

Si el actuador ha sido programado por el ETS con un programa de aplicacion incorrecto o
si se ha descargado el programa de aplicacion, no sera posible realizar un manejo manual.
En el estado de suministro del actuador es posible utilizar el manejo manual antes de la
puesta en servicio a través del ETS (modo de obra).

En el capitulo 4 "Descripcion del software" de esta documentacién se puede consultar mas
informacién sobre el manejo manual, especialmente sobre los posibles ajustes de parame-
trizacién y sobre el comportamiento al cambio al pasar de una funcién a otra del actuador.

Activar modo manual breve
El manejo manual esta habilitado en el ETS y no esta bloqueado.

[i]

Pulsar brevemente la tecla <.
El modo manual breve esta activado.
El LED de estado O1 parpadea. EI LED <\ permanece apagado.

Tras la conexién del modo de operacion manual breve, los estados de las salidas configu-
rados por ultima vez permanecen primero activos. Para salidas de valvulas abiertas no se
adapta la modulacién de amplitudes de impulso al valor de consigna del manejo manual.
Ello no se produce hasta que las valvulas sean cerradas durante un manejo manual breve
y abiertas de nuevo a continuacion.

Si tras 5 segundos no se pulsa ninguna tecla, el actuador pasa automaticamente al modo
bus.

Desconectar modo manual breve
El aparato se encuentra en modo manual breve.

Durante 5 segundos no pulsar.
- O -

Seleccionar todas las salidas, una tras otra, pulsando brevemente la tecla<.. Después,
pulsar de nuevo la tecla.

- 0 -
mediante desconexion de la tension de red y de la tension del bus
- 0 -
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Mediante el restablecimiento de la tension del bus con tensién de red existente, no obstan-
te sodlo si el parametro "comportamiento del modo de operacion anual al restablecerse la
tension del bus" se encuentra ajustado como "finalizar modo de operaciéon manual".

Modo bus activo. Los LEDs 01...06 ya no parpadean, sino que muestran el estado de la
salida, siempre y cuando la alimentacién de tension de valvula y la tension de bus o red se
encuentre conectada.

Tras una operacién de programacion ETS finaliza siempre el modo de operacion manual.

Al desactivarse el modo manual breve, no se modifica el estado de todas las salidas ajus-
tado mediante el modo manual. Sin embargo, cuando a través del bus, antes o durante el
modo manual para las salidas de valvula se activa una funcién con una prioridad mas alta
que el modo de operacion normal (p. €j.: posicidn forzada, funcion servicio), el actuador
ejecuta, para las salidas afectadas, la funcion con mayor prioridad.

Activar modo manual permanente
El manejo manual esta habilitado en el ETS y no esta bloqueado.
El modo bus o el modo manual breve esta activado.

H

Pulsar la tecla <, como minimo 5 segundos.

El modo de operacion permanente se encuentra activado y el LED < se ilumina. EI LED
de estado O1 parpadea. Los dos LEDs OPEN y CLOSE muestran el estado actual de O1.

Tras la conexién del modo de operacion manual permanente, los estados de las salidas
configurados por ultima vez permanecen primero activos. Para salidas de valvulas abiertas
se adapta la modulacion de amplitudes de impulso automaticamente al valor de consigna
del manejo manual.

Desactivar modo manual permanente
El aparato se encuentra en modo manual permanente.

=] =]

Pulsar la tecla <\ como minimo 5 segundos.

- 0 -

mediante desconexion de la tension de red y de la tension del bus

- 0 -

mediante bloqueo del modo de operacion manual a través del objeto de bloqueo corres-
pondiente,

-0-

Mediante el restablecimiento de la tension del bus con tension de red existente, no obstan-

te sélo si el parametro "comportamiento del modo de operacion anual al restablecerse la
tension del bus" se encuentra ajustado como "finalizar modo de operacién manual”.

Modo bus activo. Los LEDs 01...06 ya no parpadean, sino que muestran el estado de la
salida, siempre y cuando la alimentacion de tension de valvula y la tension de bus o red se
encuentre conectada.

Tras una operacion de programacion ETS finaliza siempre el modo de operaciéon manual.

En funcién de la parametrizacion del actuador en el ETS, al desactivar el modo manual
permanente, las salidas se ajustan al ultimo estado ajustado en el modo manual o al esta-
do actualizado internamente (p.ej. posicion forzada, funcion de servicio).
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Manejar salidas

En el modo manual se pueden manejar las salidas de forma directa. Las salidas se activan
siempre mediante un manejo manual con el comando OPEN con modulacion de amplitudes de
impulso. El tiempo de ciclo de la sefial PWM para una salida de valvula activada mediante ma-
nejo manual se configura de forma central en la pagina de parametros "Modo de operacién ma-
nual" en el ETS. Con el comando CLOSE se cierran completamente las valvulas (0 %).

El aparato se encuentra en modo manual permanente o breve.
m  Pulsar brevemente la tecla <\, < 1 s, hasta que se haya seleccionado la salida deseada.

El LED de la salida seleccionada O1...06 parpadea. Adicionalmente se indica el estado de
la salida seleccionada a través del LED OPEN o CLOSE.

®  Pulsar la tecla OPEN.
La valvula se abre (se tiene en cuenta el sentido de actuacion de la valvula parametrizado)
m  Pulsar la tecla CLOSE.

La valvula se cierra (se tiene en cuenta el sentido de actuacion de la valvula parametriza-
do)

Los LEDs OPEN o CLOSE indican el estado de la valvula.

[i] Modo manual breve: tras recorrer todas las salidas, el aparato abandona el modo manual
al volver a pulsar brevemente la tecla <.

[i] La ejecucion del comando OPEN con valvulas ya abiertas no produce ningun efecto. El
tiempo de ciclo de una sefial PWM no se reinicia. Asimismo, el accionamiento de la tecla
CLOSE tampoco muestra ninguna reaccion cuando las valvulas se encuentran ya cerra-
das.

[i] En funcién de la configuracion de parametros en el ETS se emiten a través de los objetos
de estado de una salida eventualmente telegramas de respuesta al realizar operaciones
de manejo en el bus.

Manejar todas las salidas al mismo tiempo

Se pueden accionar simultaneamente todas las salidas de valvula del actuador. A diferencia de
la funcion de manejo mediante las teclas OPEN o CLOSE, el actuador controla siempre, al rea-
lizas un accionamiento simultaneo de las salidas de valvula, con una sefal permanente (0% o
100%). De esta forma se cierran o abren las valvulas completamente. No se realiza ninguna
modulacién de amplitudes de impulso.

Esta funcion de manejo resulta especialmente practica para ejecutar la funcion First Open de
valvulas cerradas sin corriente durante la primera puesta en servicio.

El aparato se encuentra en modo manual permanente.
®m  Pulsar las teclas ALL OP / CL.

Con cada pulsacion de tecla se abren y cierran las valvulas alternativamente (abrir todas -
> cerrar todas -> abrir todas...). Se tiene en cuenta el sentido de actuacién parametrizado
de la valvula.

[i] La ejecucion del comando central OPEN con la valvula ya abierta provoca la cancelacion
de la PWM. La variable de control cambia a 100%. El tiempo de ciclo de una sefal PWM
no se reinicia. La ejecucion del comando central CLOSE no produce ningun efecto con las
valvulas ya cerradas.

[i] Latecla ALL OP / CL no produce ningln efecto en el modo manual breve. La pulsacion de
la tecla no produce ningun efecto.

Bloquear, mediante el modo manual, el control de bus sobre las salidas individuales.

Es posible bloquear las salidas de valvulas seleccionadas a través del modo manual, de forma
que éstas no puedan ser accionadas a través del bus.
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El aparato se encuentra en modo manual permanente.
En el ETS se debe haber autorizado previamente el bloqueo del control de bus.

Pulsar brevemente la tecla <\ las veces necesarias hasta que se haya seleccionado la sa-
lida deseada.

El LED de estado de las salidas seleccionadas 01...06 parpadea Los dos LEDs OPEN y
CLOSE muestran el estado actual de la salida seleccionada.

Pulsar simultdneamente las teclas OPEN y CLOSE durante al menos 5 segundos.

La salida de valvulas seleccionadas se encuentra bloqueada (ya no es posible realizar un
accionamiento a través del bus). El LED de estado de la salida bloqueada parpadea per-
manentemente de forma rapida (también con el modo manual desactivado).

Una salida bloqueada en modo manual sélo se puede manipular en el modo manual per-
manente.

Desbloquear el control de bus de salidas individuales con el modo manual
El aparato se encuentra en modo manual permanente.

El control de bus de una salida de valvula ha sido previamente bloqueado en modo manual per-
manente.

Pulsar brevemente la tecla <\ las veces necesarias hasta que se haya seleccionado la sa-
lida deseada.

El LED de estado de las salidas seleccionadas 01...06 parpadea rapidamente. Los dos
LEDs OPEN y CLOSE muestran el estado actual de la salida seleccionada.

Pulsar simultdneamente las teclas OPEN y CLOSE durante al menos 5 segundos.
La salida seleccionada esta autorizada.

La salida de valvula seleccionada esta desbloqueada (es posible nuevamente realizar un
accionamiento a través del bus tras desactivar el modo manual).

El LED de estado de la salida habilitada parpadea lentamente.
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3 Datos técnicos

General

Temperatura ambiente

Temperatura de almacenamiento/ transporte
Anchura de montaje

Marca de homologacion

Potencia en espera (standby)

Potencia disipada

Alimentacion KNX

Medio KNX

Modo de puesta en funcionamiento
Tension nominal KNX

Potencia absorbida KNX

Alimentacion del aparato AC 230 V (L, N)
Tensién nominal
Frecuencia de la red

Alimentacion de las salidas de valvula AC 230 V

Tensioén nominal

Alimentacion de las salidas de valvula AC 24 V

Tensidén nominal

Salidas de valvula

Tipo de contacto

Tension de conexidn
Intensidad de conmutacion
Corriente de encendido
Corriente de encendido

Numero de accionamientos por salida
Accionamientos 230 V
Accionamientos 24 V

Conexiones

Tipo de conexion

Tipo de conexion bus
monofilar

flexible sin funda terminal
flexible con funda terminal

-5...+45°C
-25...+70°C

72 mm / 4 modulos
KNX/ EIB

max. 0,4 W

max. 1 W

TP

Modo S

DC 21...32V MBTS
max. 250 mW

AC110..230V ~
50 /60 Hz

AC 230V

AC 24V

Semiconductor (Triac), €
AC24/230V ~
5...160 mA

max. 1,5A (2 s)

max. 0,3 A (2 min)

max. 4
max. 2

Terminal de rosca
Borne de conexion

0,5 ... 4 mm?
0,5...4 mm?2
0,5...2,5mm?
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4 Descripcion del software
4.1 Especificacion del software

Ruta de busqueda ETS: 7.1 Calefacc./Control individual de temperat. / / Actuador de ca-
lefaccion REG-K/6x24/230/0,16A
7.1.13 Calefaccion/Actuador binario / Actuador de calefaccion
REG-K/6x24/230/0,16A

Tipo de IFE: "00"Hex / "0" pec
Conexion de IFE: sin conector
Aplicacion:
Nu- Breve descripcion Nombre Version a partir de la
m. version de
la mascara
1 Aplicaciéon de actuador de calefacciéon  Conectar PWM 2068 1.0 SistemaB
multifuncional: /1.0 para ETS3.0 (07B0)
Control de hasta 6 salidas de valvula a partir de la
para accionamientos reguladores elec- version d,
trotérmicos. Con manejo manual. ETS4 a par-
tir de la ver-
sion4.1.7y
ETS5
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4.2 Software "Conectar PWM 2068/1.0"

4.2.1 Funciones

6 salidas de valvula electrénicas independientes

Accionamiento de valvula (abierta/cerrada sin tensién) parametrizable para cada salida.
Evaluacién de variable de control a elegir "conmutable 1 bit", "constante 1 byte" o "cons-
tante 1 byte con limite de variable de control e histéresis".

Para una variable de control de 1 byte, las salidas se accionan mediante una modulacién
de amplitudes de impulso. El tiempo de ciclo de cada salida se puede parametrizar.
Posibilidad de respuesta de notificacion de estado (1 bit o 1 byte) de cada salida automati-
ca o mediante peticion de lectura.

Posibilidad de acuse de recibo colectivo de todos los estados de valvula mediante telegra-
ma de 4 bytes.

Un estado de valvula combinado permite la notificacién acumulada de diferentes funciones
de una salida en un unico telegrama de bus de 1 byte.

Notificacion de averia de la tensién de servicio de la valvula configura hable (1 bit).
Notificacion de sobrecarga y cortocircuito mediante un objeto de 1 bit ajustable por separa-
do para cada salida de valvula (polaridad parametrizable). Posibilidad de reset global de
todas las notificaciones de sobrecarga y cortocircuito.

Control de demanda de calor y de bombas, para influir positivamente el consumo energéti-
co de una vivienda o local de negocios. Facilitacion de la maxima variable de control activa
directamente mediante telegrama KNX (1 byte constante). Evaluacion alternativa o adicio-
nal de las variables de control del actuador para facilitar informacién general de demanda
de calor en forma de supervision de limite con histéresis (1 bit conmutable). Accionamiento
de una bomba de circulacion del circuito de calefaccion o refrigeracién a través de un tele-
grama KNX de 1 bit con evaluacién de valor limite. Una proteccion antibloqueo ciclica evita
opcionalmente el bloqueo de la bomba.

Modo verano o modo invierno seleccionables mediante un objeto (polaridad parametriza-
ble).

Cada salida de valvula puede ser bloqueada en una posicién forzada controlada mediante
bus. Para los modos de verano e invierno existen diferentes valores de variables de control
parametrizables.

Comprobacion ciclica de la variable de control de cada salida ajustable teniendo en cuenta
un tiempo de vigilancia parametrizable. Si no se emite un telegrama de variable de control
dentro del tiempo de vigilancia establecido, la salida de valvula afectada pasa al modo de
emergencia. Para los modos de verano e invierno existen diferentes valores de variables
de control. Telegrama de anomalia parametrizable.

En el accionamiento mediante variables de control constantes se puede configurar opcio-
nalmente una limitaciéon de variable de control, que permite limitar las variables de control
recibidas dentro de los limites "minimo" y "maximo".

Lavado automatico de valvula para evitar la calcificacion o bloqueo de una valvula no ac-
cionada durante un periodo prolongado.

Contador de horas de funcionamiento para registrar los tiempos de conexion de las salidas
de valvula.

Funcionamiento en modo de servicio para mantenimiento o instalacién de accionamientos
de valvula (bloqueo de las salidas de valvula en un estado definido). El modo de servicio y
el estado de bloqueo se encuentran predeterminados por un telegrama de guiado forzoso
de 2 bits.

Manipulacién manual de las salidas con independencia del KNX con indicacién de estado
mediante LED (como ejemplo, para el modo de obra). Notificacién propia de estado en el
KNX para manejo manual. El bloqueo manual puede bloquearse ademas a través del
KNX. Tiempo de ciclo propio y ajuste PWM para salidas de valvula manejadas manual-
mente. Control central de todas las salidas de valvula (0 % / 100 %).

Las reacciones ante la caida de la tension de bus y el restablecimiento de la misma y tras
una programacion del ETS se pueden ajustar para cada salida de valvula.

Diversas notificaciones de estado o respuestas de envio activo se pueden retardar de for-
ma global tras el restablecimiento de la tensién de bus o tras un proceso de programacion
del ETS.

Ajuste individual de los parametros de las salidas (cada salida de valvula posee parame-
tros propios) o alternativamente de forma global (todas las salidas de valvula se configuran
al mismo tiempo mediante una Unica parametrizacion).
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4.2.2 Indicaciones sobre el software

Programacion ETS y puesta en funcionamiento

Para la configuracion y puesta en servicio del aparato se recomienda la ETS4 a partir de la ver-
sion 4.1.7 o la ETS5. También se puede realizar una configuracion y puesta servicio del apara-
to con la ETS3 a partir de la version "d".

Modo estado seguro

Cuando, por ejemplo, el aparato no funciona correctamente debido a un mal disefo de la insta-
lacion o a una puesta en marcha defectuosa, se puede detener la ejecucion de la aplicacion
cargada mediante la activacion del Modo Estado Seguro. En el modo "Estado Seguro" no es
posible activar las salidas de valvula manualmente mediante KNX o manejo manual. El actua-
dor se comporta en el modo Estado seguro de manera pasiva, ya que la aplicacion no se ejecu-
ta (estado de ejecucion: finalizado). Solo sigue funcionando el software del sistema, de tal for-
ma que sigue siendo posible realizar las funciones de diagndstico del ETS y la programacion
del aparato.

Activar el Modo Estado Seguro
= Desconectar la tension de bus y la tension de alimentacion de la red. Aguardar un rato.
®m  Pulsar la tecla de programacién manteniéndola pulsada.

m  Conectar la tension de bus o la tensidn de red. Soltar la tecla de programacién sélo cuan-
do el LED de programacién parpadee lentamente.

El Modo Estado Seguro esta ahora activado. Pulsando de nuevo brevemente la tecla de
programacion, también se puede activar y desactivar, como de costumbre, el modo de pro-
gramacion en el Modo Estado Seguro. EI LED de programacion deja de parpadear en con-
secuencia. El Modo Estado Seguro permanece no obstante activo.

(i Se puede finalizar el Modo Estado Seguro mediante la desconexién de la tension de ali-
mentacién (bus y red) o mediante un proceso de programacion del ETS.

Descarga de la aplicacién

La aplicaciéon se puede descargar a través del ETS. En este caso el aparato se sin funciona-
miento. Ya no es posible realizar un manejo manual.
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4.2.3 Tabla de objetos

Numero de objetos de comunica- 104
cion: (Numero max. de objetos 284 - espacios entre ellos)
Numero de direcciones (max.): 760
Numero de asignaciones (max.): 760

4.2.3.1 Objetos para funciones del aparato

Funciona- Supervision de la tension de servicio
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
D<-| 1 Caida de tension servicio Sélo para salidas 1 bit 1.005 clon
de valvula: C,-T,L
Descripcion Objeto de salida de 1 bit para notificar una caida de la tensién de servicio
(AC 24 V o AC 230 V) de las salidas de valvula. La polaridad del telegrama es
parametrizable.
Funciona- Control de la bomba
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D‘-I 2 Conectar bomba Bomba - salida 1bit 1.001 clon
C,-TL
Descripcion Objeto de salida de 1 bit para accionamiento directo de una bomba de circula-

cion de la instalacion de calefaccion o refrigeracion. La bomba solamente es
conectada por el actuador si al menos una variable de control de salidas asig-
nada supera uno de los limites definidos en ETS con histéresis. La descone-
xion de la bomba se realiza si se alcanza el limite o si el valor cae de nuevo
por debajo del mismo. Ademas el actuador evalua opcionalmente un telegra-
ma externo (objeto 3).

La polaridad del telegrama es parametrizable. Tras el restablecimiento de la
tensién de bus y tras un proceso de programacioén ETS, el actuador envia pri-
mero siempre el estado (bomba Off) sin retardo. El actuador actualiza a conti-
nuacion el estado "bomba On", siempre y cuando se cumpla la condicién para
ello y transcurrido un "retardo de bomba ACTVQO" opcionalmente configurado.
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Funciona- Control de la bomba
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D‘-I 3 Control externo de bomba Bomba - salida 1bit  1.001 clon
C,E, - (L)
Descripcion Objeto de entrada de 1 bit para conexion en cascada de varios actores con

control de bomba. En este objeto se puede integrar el objeto emisor para el
control de la bomba de un actuador de calefaccion diferente. El actuador de
calefaccion local vincula Iégicamente el telegrama externo con el estado inter-
no de la bomba como "O" y emite el resultado de esta vinculacién a través del
objeto 2.

La polaridad del telegrama esta predefinida: "0" = bomba Off, "1" = bomba On.
Los telegramas ciclicos sobre este objeto con la misma polaridad de telegra-
ma (On -> On, Off -> Off) no provocan ninguna reaccién. Tras un reset del
aparato no se produce ninguna consulta del estado actual de este objeto. So-
lamente al recibirse un telegrama de bus el actuador tiene en cuenta este es-
tado al accionar la bomba.

Funciona- Evaluacién de la maxima variable de control
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D‘-I 4 Maxima variable de control Sélo para salidas 1 byte 5.001 clon

de valvula: C,-T,L
Descripcion Objeto de salida de 1 byte para comunicar la maxima la variable de control

constante del actuador de calefaccion a otro aparato de bus (p.ej. calderas de
condensacion adecuadas con control KNX integrado o visualizacion). El ac-
tuador de calefaccion evalla todas las variables de control activas de 1 bytes
de las salidas de valvula y opcionalmente la maxima variable de control exter-
na recibida (objeto 5) y envia cada variable de control maxima a través de es-
te objeto.

En las salidas de valvula configuradas en el ETS con los formatos de datos de
variable de control "conmutable (1 bit)" o "constante (1 byte) con limite de va-
riable de control", no se produce ninguna evaluacién de las variables de con-
trol predeterminadas a través del bus. Excepcion: también para dichas salidas
de variables de control es posible que una variable de control constante se
encuentre activa (p.ej. tras restablecimiento de la tensién de bus/red o me-
diante posicion forzada y modo de emergencia o manejo manual). En dicho
caso también se tiene en cuenta dicha variable de control constante en el cal-
culo de la maxima variable de control, hasta que las funciones mencionadas
con una prioridad superior hayan finalizado o se haya recibido un nuevo tele-
grama de variable de control a través del bus, el cual anule la variable de con-
trol constante en la salida de la valvula.

Tras el restablecimiento de la tensién de bus y tras un proceso de programa-
cion ETS, el actuador envia el valor actual de la maxima variable de control
sin retardo, siempre y cuando el envio automatico en caso de modificacion se
encuentre configurado. El actuador no envia automaticamente tras un reset
completo del aparato, si todas las variables de control estan ajustadas a 0%.
Tras un reset del aparato, el actuador inicio traumaticamente el tiempo para el
envio ciclico (siempre en cuando se encuentre configurado), de forma que se
envie ciclicamente el valor del objeto efectivo tras el reset.

1: Para la lectura ha de estar fijada la bandera (flag) "L". Se lee el ultimo valor registrado en el
objeto a través del bus.
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Funciona- Evaluacién de la maxima variable de control
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D‘-I 5 Maxima variab. control Salidas de valvula 1 byte 5.001 clon

externa - entrada C,E - (L)

1

Descripcion Objeto de entrada de 1 byte para conexién en cascada de varios actuadores

con evaluacién de la maxima variable de control constante. En este objeto se
puede integrar el objeto emisor de una variable de control maxima de un ac-
tuador de calefaccion diferente. El actuador de calefaccién local supervisa el
telegrama externo con las propias variables de control constantes activas y
emite la maxima variable de control a través del objeto 4.

Los telegramas ciclicos sobre este objeto con el mismo valor no provocan nin-
guna reaccion. Tras un reset del aparato no se produce ninguna consulta del
estado actual de este objeto. Solamente al recibirse un telegrama de bus el
actuador tiene en cuenta este estado en la evaluacion.

Funciona- Notificacién de demanda de calor
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
|:|<-| 6 Calor necesario Sélo para salidas 1 bit  1.002 clon

de valvula: C,-T,L
Descripcion Objeto de salida de 1 bit para determinar una informacion de demanda de ca-

lor general en controles de caldera y quemador adecuados. Una demanda de
calor so6lo es senalizada por el actuador si al menos una variable de control de
salidas asignadas supera uno de los limites definidos en ETS con histéresis.
La retirada de la notificacion de demanda de calor se realiza al alcanzarse el
valor limite o al rebasarse nuevamente por defecto. Ademas el actuador eva-
lba opcionalmente un telegrama externo (objeto 7).

La polaridad del telegrama es parametrizable. Tras el restablecimiento de la
tension de bus y tras un proceso de programacion ETS, el actuador envia
siempre primero el estado "ninguna demanda de calor" sin retardo. El actua-
dor actualiza a continuacion el estado "demanda de calor", siempre y cuando
se cumpla la condicién para ello y transcurrido un "retardo de demanda de ca-
lor ACTIVO" opcionalmente configurado.

Funciona- Notificacién de demanda de calor
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
D<—| 7 Calor externo necesario Salidas de valvula 1 bit  1.002 clon

- entrada C,E, - (L)
Descripcion Objeto de entrada de 1 bit para conexién en cascada de varios actores con

notificaciéon de demanda de calor. En este objeto se puede integrar el objeto
emisor de de una notificacién de demanda de calor de un actuador de cale-
faccion diferente. El actuador de calefaccion local vincula légicamente el tele-
grama externo con el estado interno de la demanda de calor propia como "O"
y emite el resultado de esta vinculacién a través del objeto 6.

La polaridad del telegrama esta predefinida: "0" = demanda de calor INACTI-
VA, "1" = demanda de calor ACTIVA.

Los telegramas ciclicos sobre este objeto con la misma polaridad de telegra-
ma (On -> On, Off -> Off) no provocan ninguna reaccién. Tras un reset del
aparato no se produce ninguna consulta del estado actual de este objeto. So-
lamente al recibirse un telegrama de bus el actuador tiene en cuenta este es-
tado en la evaluacién de la demanda de calor.

1: Para la lectura ha de estar fijada la bandera (flag) "L". Se lee el ultimo valor registrado en el
objeto a través del bus.
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Funciona- Conmutacion del modo de funcionamiento verano / invierno
miento:

Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-

D‘-I 8 Conmutacion verano/invierno Modo de funciona- 1 bit  1.002 cion
miento - entrada C,E - (L)
1

Descripcion Objeto de entrada de 1 bit para conmutacién entre los modos de verano e in-
vierno. La polaridad del telegrama es parametrizable. El estado se memoriza
internamente en el aparato en caso de caida de tensién de bus o red y se res-
tablece tras un reset del aparato.

Los telegramas ciclicos sobre este objeto con la misma polaridad de telegra-
ma (On -> On, Off -> Off) no provocan ninguna reaccion.

Funciona- Notificacion de cortocircuito / sobrecarga
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D<—| 9 Reset Cortoc. / Sobrecarga Salidas de valvula 1 bit 1.015 clon
- entrada C,E, — (L)
1
Descripcion Objeto de entrada de 1 bit para reset central de todas las notificaciones de
cortocircuito/sobrecarga de todas las salidas de valvula La polaridad del tele-
grama esta predefinida: "0" = ninguna reaccién, "1" = resetear todos los avi-
SOS
Las notificaciones individuales de cortocircuito/sobrecarga soélo pueden rese-
tearse a través del objeto si ha concluido el ciclo de comprobacién (tiempo de
espera y tiempo de ciclo de test) en las salidas de valvula afectadas.
Funciona- Acuse recibo colectivo Estado
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
] | 10 Acuse recibo colectivo Solo para salidas 4 byte 27.001 "
Estado de valvula: C,- (M),
(Ly
Descripcion Objeto de salida de 4 bytes para respuesta colectiva de estado de todas las

salidas de valvula. En la respuesta de notificacion colectiva los estados de
valvula se agrupan en un solo telegrama. El objeto contiene, orientado a bits,
la informacion de respuesta. El objeto puede ser emisor activo o legible pasi-
vo (en funcion de los parametros).

1: Para la lectura ha de estar fijada la bandera (flag) "L". Se lee el ultimo valor registrado en el
objeto a través del bus.

2: Las marcas de comunicacion se establecen automaticamente en funcion de la parametriza-
cion. Marca "T" para objeto de aviso activo; marca "R" para objeto de estado pasivo.
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Funciona- Activar / Desactivar el modo de servicio
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D‘-I 12 Activar / Desactivar Modo de servicio - 2 bit  2.001 clon

entrada C,E - (L)

1

Descripcion Objeto de entrada de 2 bits para activar y desactivar el modo de servicio. El

telegrama de 1 bit activa con el valor "1" el modo de servicio. Las salidas de
valvula asignadas se encuentran entonces bloqueadas en el estado predefini-
do por el bit 0 ("0" = cerrado / "1" abierto). El sentido de actuacién de la valvu-
la configurado se tiene en cuenta. El valor "0" en bit 1 desactiva de nuevo el
modo de servicio.

0x = modo de servicio desactivado

10 = modo de servicio activado, valvulas cerradas

11 = modo de servicio activado, valvulas abiertas

Funciona- Modo de servicio Estado
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
D‘-I 13 Estado activo / inactivo Modo de servicio - 1bit 1.002 "

salida C,-TL
Descripcion Objeto de salida de 1 bit para notificar si el modo de servicio se encuentra ac-

tivo o no. La polaridad del telegrama esta predefinida:

"0" = modo de servicio inactivo, "1" = modo de servicio activo.

El valor del objeto no es emitido automaticamente tras un reset del aparato
(proceso de programacion ETS, restablecimiento de la tensién de bus/red).

Funciona- Manejo manual
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D‘-I 14 Bloqueo Manejo manual - 1 bit  1.003 clon
entrada C,E, - (L)
Descripcion Objeto de entrada de 1 bit para bloquear los pulsadores del manejo manual
en el aparato. La polaridad se puede parametrizar.
Funciona- Manejo manual
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
D‘-I 15 Estado Manejo manual - 1 bit  1.002 clon
salida C-TL
Descripcion Objeto de salida de 1 bit para notificar el estado del manejo manual. El objeto

es "0" cuando el mando manual esta desactivado (funcionamiento de bus). El
objeto es "1" cuando el mando manual se encuentra activo. Se puede para-
metrizar que se muestre el manejo manual temporal o permanente como in-
formacion de estado.

1: Para la lectura ha de estar fijada la bandera (flag) "L". Se lee el ultimo valor registrado en el
objeto a través del bus.
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4.2.3.2 Objetos para salidas de valvula

Funciona- Consigna de variable de control
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D‘-I 20, Variable de control Salida de vélvula 1 bit  1.001 clon
120, X - C,E,— (L)
170, Entrada (X = 1...6) 1
220,
270
Descripcion Objeto de entrada de 1 bit para predeterminar una variable de control conmu-

table, p.ej. un regulador de temperatura ambiente KNX. La polaridad del tele-
grama esta predefinida: "0" = cerrar valvula, "1" = abrir valvula. Se tiene en
cuenta el sentido de actuacion parametrizado de la valvula al realizar el accio-

namiento eléctrico.

Este objeto unicamente se encuentra disponible para salidas de valvula confi-
guradas en el ETS con el formato de datos de variable de control "conmutable

(1 bit)".

1: Para la lectura ha de estar fijada la bandera (flag) "L". Se lee el ultimo valor registrado en el

objeto a través del bus.
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Funciona- Consigna de variable de control
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D‘-I 21, Variable de control Salida de valvula 1 byte 5.001 clon

121, X - 1C E,— (L)

171,
221,
271

Descripcion

Entrada (X = 1...6)

Objeto de entrada de 1 byte para predeterminar una variable de control cons-
tante, p.ej. un regulador de temperatura ambiente KNX (0...100 % -> 0...255).
Este objeto unicamente se encuentra disponible para salidas de valvula confi-
guradas en el ETS con los formatos de datos de variable de control "constan-
te (1 byte) con modulacion de amplitudes de impulso (PWM)" o "constante (1
byte) con limite de variable de control". En el formato de variable de control
"constante (1 byte) con modulacién de amplitudes de impulso (PWM)" el valor
del telegrama es convertido por el actuador en una senal de conmutacién
equivalente con amplitud de impulso modulada en las salidas de valvula. El
aparato adapta continuamente el factor de trabajo de los impulsos en funcion
de la variable de control recibida. La duracion del ciclo puede configurarse en
el ETS. Teniendo en cuenta el sentido de actuacion de la valvula configurado,
la salida recibe corriente o no en funcién de la posicién de valvula a alcanzar.
El factor de trabajo de los impulsos se invierte automaticamente en un accio-
namiento abierto sin corriente.

Con el formato de variable de control "constante (1 byte) con limite de variable
de control", la variable de control constante recibida se convierte en funcion
del limite parametrizado en una sefal de salida conmutable. El accionamiento
regulador abre cuando la variable de control alcanza o supera el valor limite.
Para evitar un cierre y apertura constante del accionamiento regulador en va-
riables de control en el rango de los valores limite se evalla adicionalmente
una histéresis. El accionamiento regulador sélo cierra cuando la variable de
control cae por debajo del valor limite menos la histéresis parametrizada. La
conversion de la sefial de entrada constante en una variable de control con-
mutable se realiza internamente en el aparato. El actuador evalua la variable
de control transformada durante el procesamiento como una variable de con-
trol de 1 bit recibida. Este envia el estado directamente a la salida correspon-
diente teniendo en cuenta el sentido de actuacion de la valvula parametriza-
do.

1: Para la lectura ha de estar fijada la bandera (flag) "L". Se lee el ultimo valor registrado en el
objeto a través del bus.
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Funciona-
miento:

Objeto

22,
O 72,
122,
172,
222,

272

Descripcion

Respuesta variable de Salida de valvula 1 bit  1.001
control X- C,-T,L!

Estado de valvula

Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-

cion
Salida (X =1...6)

Objeto de salida de 1 bit para notificar respuesta de la variable de control con-
mutable activa de una salida de valvula. La polaridad del telegrama esta pre-
definida: "0" = valvula cerrada, "1" = valvula abierta.

Este objeto unicamente se encuentra disponible para salidas de valvula confi-
guradas en el ETS con los formatos de datos de variable de control "conmuta-
ble (1 bit) o "constante (1 byte) con limite de variable de control".

Excepcion: también para dichas salidas de variables de control es posible que
una variable de control constante (PWM en la salida) se encuentre activa
(p-€j. tras restablecimiento de la tension de bus/red o mediante posicion forza-
da y modo de emergencia o manejo manual). En este caso, el objeto de esta-
do devuelve un "0", si la variable de control se corresponde con "0 %". El ob-
jeto devuelve un "1" si la variable de control ajustada se corresponde con
"1...100 %".

El objeto envia el estado actual tras el restablecimiento de la tensién de bus y
tras un proceso de programacion ETS eventualmente tras concluir el retardo
de envio (parametrizable).

Funciona-
miento:

Objeto

23,
O 7,
123,
173,
223,
273

Descripcion

Estado de valvula

Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-

cion

Respuesta variable de Salida de valvula 1 byte 5.001
control X - C,-T,L

Salida (X = 1...6)

Objeto de salida de 1 byte para notificar respuesta de la variable de control
constante activa de una salida de valvula (0...100 % -> 0...255).

Este objeto unicamente se encuentra disponible para salidas de valvula confi-
guradas en el ETS con el formato de datos de variable de control "constante
(1 byte) con modulaciéon de amplitudes de impulso (PWM)".

El objeto envia el estado actual tras el restablecimiento de la tension de bus y
tras un proceso de programacion ETS eventualmente tras concluir el retardo
de envio (parametrizable).

1: Las marcas de comunicacion se establecen automaticamente en funcion de la parametriza-
cion. Marca "T" para objeto de aviso activo; marca "R" para objeto de estado pasivo.
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Funciona- Posicion forzada de valvula
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D‘-I 23 Posicion forzada Salidade valvula  1bit 1.003 "
1221, X - CE - (L)
174, Entrada (X = 1...6) 1
224,
274
Descripcion Objeto de entrada de 1 bit para activar y desactivar una posicion forzada. La
polaridad de telegrama se puede configurar.
Las actualizaciones del objeto de "Posicion forzada activa" a "Posicién forza-
da activa" o de "Posicién forzada inactiva" a "Posicién forzada inactiva" no
muestran ninguna reaccion. El estado predefinido para el objeto de posicion
forzada se memoriza en el aparato en caso de caida de tension de bus y se
restablece automaticamente tras el restablecimiento de la tension de bus y/o
red.
Funciona- Comprobacion de la variable de control
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
(1] % Fallo variable de control Salida de valvula ~ 1bit  1.005 <"
125, X- C,-TL
175, Salida (X =1...6)
225,
275
Descripcion Objeto de salida de 1 bit para indicar un fallo de variable de control (con la su-

pervision de variable de control activa no se ha recibido ningun telegrama de
variable de control dentro del tiempo de supervision). La polaridad de telegra-
ma se puede configurar.

Nada mas restablecerse la tension de bus o tras un proceso de programacion
ETS, el objeto "fallo de variable de control" no emite automaticamente el esta-
do. Debe detectarse primero nuevamente un fallo de variable de control (fina-
lizacion del tiempo de supervision sin telegrama de variable de control), para
que se envie el valor del objeto. Este también es el caso si se ha restablecido
un modo de emergencia memorizado tras un reset del aparato.

1: Para la lectura ha de estar fijada la bandera (flag) "L". Se lee el ultimo valor registrado en el
objeto a través del bus.
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Funciona- Limite variable de control
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D‘-I 32’ Limite variable de control Salidade valvula  1bit 1.002 "
126, X - C,E, - (L)
176, Entrada (X = 1...6)
226,
276
Descripcion Objeto de entrada de 1 bit para activacion y desactivacion de una limitacion
de variable de control segun las necesidades. La polaridad de telegrama esta
predefinida: "0" = limite variable de control inactivo /
"1" = limite variable de control activo. Las actualizaciones del objeto de "1" a
"1" 0 de "0" a "0" no muestran ninguna reaccion.
Este objeto unicamente se encuentra disponible, en caso de necesidad, para
salidas de valvula configuradas en el ETS con el formato de datos de variable
de control "constante (1 byte) con modulacién de amplitudes de impulso
(PWM)".
Es posible activar automaticamente la limitacion de variable de control tras el
restablecimiento de la tension de bus o tras un proceso de programacion del
ETS por parte del actuador. El estado de la limitacidn de la variable de control
no se notifica entonces automaticamente en el objeto de comunicacion.
Funciona- Lavado de la valvula
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
[l] %  Lavado de valvula Inicio Salida de valvula  1bit 1.003 <"
127, Lavado valvula Inicio / X - C.E, - (L)
;Z Parada Entrada (X = 1...6)
277
Descripcion Objeto de entrada de 1 bit para iniciar y detener un lavado de valvula. A tra-

vés de este objeto se puede activar un lavado de valvula controlado por tiem-
po o suceso. También es posible, por ejemplo, conectar varios actuadores de
calefaccion en cascada, para que ejecuten al mismo tiempo un lavado de val-
vula (vinculos de los diferentes objetos de estado con los objetos de entrada
del lavado de valvula).

La polaridad del telegrama es parametrizable. Opcionalmente se puede evitar
una parada a través del objeto.

La duracion de un lavado de valvula ciclico se reinicia en cuanto se detiene
un lavado de valvula iniciada externamente mediante un telegrama de parada
0 una vez transcurrida la duraciéon de lavado. Se ignoran las actualizaciones
del objeto de "inicio" a "inicio" o de "parada" a "parada". En este caso no se
reinicia un lavado de valvula en curso o la duracién del ciclo de lavado de val-
vula ciclico.

1: Para la lectura ha de estar fijada la bandera (flag) "L". Se lee el ultimo valor registrado en el
objeto a través del bus.
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Funciona- Lavado de la valvula
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
(1] % lavadodelavalvulaestado ~Salidadevalvula 1bit 1.002  °°"

128, X - C,-TL

178, Salida (X =1...6)

228,

278
Descripcion Objeto de salida de 1 bit para notificacion de respuesta de estado de un lava-

do de valvula. La polaridad del telegrama esta predefinida:

"0" = lavado de valvula no activo, "1" = lavado de valvula activo.

El objeto notifica el estado actual tras el restablecimiento de la tension de bus
y red y tras un proceso de programacion ETS sin retardo.

Funciona- Identificacién de sobrecarga/cortocircuito
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D‘-I ;g’ Aviso cortoc. / sobrecarga Salida de valvula  1bit 1.005  ©©"
129, X- C-TL
179, Salida (X =1...6)
229,
279
Descripcion Objeto de salida de 1 bit para indicar una sobrecarga identificada o un corto-
circuito en la salida de valvula afectada. La polaridad del telegrama es para-
metrizable.

El objeto envia siempre con retardo el estado actual tras el restablecimiento
de la tensién de bus y tras un proceso de programaciéon ETS, siempre y cuan-
do se haya configurado en la pagina de parametros "General" un retardo tras
el restablecimiento de la tension de bus.

Funciona- Estado de valvula combinado
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
D‘-I 5358 Respuesta estado valvula Salida de vélvula 1 byte ---1 clon
130, combi X - C,-T,L2
180, Salida (X =1...6)
230,
280
Descripcion Objeto de salida de 1 byte para notificacion combinada de respuesta de diver-

sas informaciones de estado de una salida de valvula. La codificacion de bit
esta predefinida de la siguiente manera:

bit 0: estado de variable de control ("0" = Off, 0 % / "1" = On, "1...100 %")

bit 1: cortocircuito ("0" = ningun cortocircuito / "1" = cortocircuito)

bit 2: sobrecarga ("0" = ninguna sobrecarga / "1" = sobrecarga)

bit 3: lavado de valvula ("0" = ningun lavado de valvula / "1" = lavado de valvu-
la activo)

bit 4: funcionamiento de servicio ("0" = ningun funcionamiento de servicio / "1"
= funcionamiento de servicio activo)

bit 5: manejo manual ("0" = ningn manejo manual / "1" = manejo manual acti-
vVO)

bit 6: posicion forzada ("0" = sin posicién forzada / "1" = posicion forzada acti-
va)

bit 7: no asignado (siempre "0")

El objeto envia el estado actual tras el restablecimiento de la tension de bus y

1: Tipo de DP no estandarizado

2: Las marcas de comunicacion se establecen automaticamente en funcion de la parametriza-
cion. Marca "T" para objeto de aviso activo; marca "R" para objeto de estado pasivo.
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tras un proceso de programacion ETS eventualmente tras concluir el retardo
de envio (parametrizable).

Funciona- Contador de horas de servicio
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
[l 3} Valorlimite/Valor e inicio del Salida de valvula 2 byte 7.007 clon
131, contador de horas de X - C,E, - (L)
;g} funcionamiento ' Entrada (X = 1...6) 2
281
Descripcion Objeto de entrada de 2 bytes para preajuste externo de un valor limite / valor

de inicio del contador de horas de servicio de una salida de valvula.
Rango de valores: 0...65535

Funciona- Contador de horas de servicio
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
D‘-I gg Reset cont. horas de servicio Salida de valvula  1bit  1.015 "
132, X - CE- ()
182, Entrada (X = 1...6) 2
232,
282
Descripcion Objeto de entrada de 1 bit para reiniciar el contador de horas de servicio de
una salida de valvula ("1" = reinicio, "0" = sin reaccién).
Funciona- Contador de horas de servicio
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefaliza-
D<—| gg Valor contador horas servicio Salida de valvula 2 byte 7.007 clon
133, X - C,-T(L)?
183, Salida (X =1...6)
233,
283
Descripcion Objeto de salida de 2 bytes para transmitir o leer el estado actual del contador

del contador de horas de servicio de una salida de valvula.

El valor del objeto de comunicacién no se pierde si se produce una caida de

tensién de bus y se envia al bus de forma activa tras el regreso de la tension
de bus o tras el proceso de programacion del ETS. En la configuracion de fa-
brica, el valor es "0".

1: Objeto de valor limite u objeto de valor de inicio en funcién del tipo de contador de horas de
servicio parametrizado.

2: Para la lectura ha de estar fijada la bandera (flag) "L". Se lee el ultimo valor registrado en el
objeto a través del bus.
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Funciona- Contador de horas de servicio
miento:
Objeto Funcionamiento Nombre Tipo DPT Sefializa-
D‘-I gj Transcurso cont. horas Salidade valvula  1bit 1.002 "
134,  Servic. X - C,-T(L)'
184, Salida (X =1...6)
234,
284
Descripcion Objeto de salida de 1 bit para avisar de que el contador de horas de servicio

ha concluido (contador de avance = valor limite alcanzado / contador de retro-
ceso = valor "0" alcanzado). En caso de mensaje, el valor del objeto se envia
al bus de forma activa ("1" = mensaje activo / "0" = mensaje inactivo).

El valor del objeto de comunicacién no se pierde si se produce un reset del
aparato y se envia al bus de forma activa tras el regreso de la tensién de bus
o tras el proceso de programacion del ETS.

1: Para la lectura ha de estar fijada la bandera (flag) "L". Se lee el ultimo valor registrado en el
objeto a través del bus.
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4.2.4 Descripcion de la funcion
4.2.4.1 Descripcion funcional extendida a los canales

4.2.4.1.1 Configuracién de parametros

Para que la configuracion resulte mas sencilla, en el ETS se pueden asignar todas las salidas
de valvula a los mismos parametros y, por tanto, parametrizarse de la misma manera. El para-
metro "Ajuste de los parametros de las salidas" de la pagina de parametros "General" indica si
cada salida de valvula del aparato se puede parametrizar de forma individual o si todas las sali-
das se deben configurar con los mismos parametros.

Con el ajuste "todas las salidas igual" se reduce el nimero de parametros en el ETS. Los para-
metros visibles se aplican entonces a todas las salidas de valvula de forma automatica. En este
caso, unicamente los objetos de comunicacion se podran configurar de forma separada para
las salidas. Este ajuste se debe seleccionar, por ejemplo, cuando todos los accionamientos re-
guladores tienen el mismo comportamiento y se deben controlar solamente por direcciones de
grupo diferentes (p. ej. en complejos de oficinas o en habitaciones de hotel).

En el ajuste de parametros "cada salida individual", cada salida de valvula posee paginas de
parametros propias en el ETS.
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4.2.4.1.2 Prioridades

El actuador de calefaccion distingue diversas funciones y sucesos, los cuales afectan global-
mente bien a todos o a algunos accionamientos de valvula asignados, o que so6lo resultan efec-
tivos para salidas individuales especificas. Dado que estas funciones y sucesos no pueden eje-
cutarse simultaneamente, debe indicarse un control de prioridad. Cada funcién global u orienta-
da a la salida y cada suceso posee una prioridad. La funciéon o el suceso con la mayor prioridad
priman sobre las funciones y sucesos clasificados con menor prioridad.

Se encuentran definidas las siguientes prioridades...

- Sobrecarga / cortocircuito (maxima prioridad)

- Manejo manual

- Comportamiento tras proceso programacién ETS

- Comportamiento en caso de restablecimiento de la tensién de red o bus / caida de tensién
de bus

- Modo de servicio

- Lavado de la valvula

- Posicion forzada

- Limite variable de control

- Modo de emergencia (mediante supervision ciclica de la variable de control)

- Funcionamiento normal (accionamiento mediante telegramas de variable de control)

[i] El comportamiento tras un proceso de programacion ETS se ejecuta Unicamente si se han
producido cambios en la configuracion del aparato. Si se ejecuta Unicamente una descarga
de aplicacién con una configuracion, ya existente en el actuador, el actuador ejecutara el
comportamiento tras el restablecimiento de la tensién de bus.

En caso de manejo manual y en el modo de servicio, un parametro define por separado cada
comportamiento de las salidas de valvula a la conclusiéon de estas funciones. El actuador de ca-
lefaccidon Unicamente ejecuta el comportamiento parametrizado, si en el momento de la habilita-
cion no se encuentra ninguna funcién activa con una prioridad inferior. Si se encuentra activada
una funcién subordinada (p.ej. posicién forzada), el actuador ejecutara nuevamente el compor-
tamiento de esta funcion.
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[i] Particularidad: una funcion con una prioridad elevada (p.ej. manejo manual) se encuentra
activa. Antes se encontraba activa una funcién con una prioridad inferior (p.ej. modo de
servicio). Esta funcion queda desactivada mientras que la funcién de rango superior se en-
cuentra aun activa. A la conclusién de la funcién con una prioridad de rango superior se
actualizara el estado de las salidas. El actuador evalué entonces la variable de control de
la funcion subordinada y comprueba como esta predefinido o parametrizado el comporta-
miento en dicha posicién. A continuacion, el actuador ejecuta la consigna de variable de
control de la funcion subordinada. Si para esta funcion también se encuentra parametriza-
da o predefinida la actualizacion, el actuador pasara a un nivel inferior y evaluara en el
mismo el comportamiento configurado.

Ejemplo 1: el modo de servicio se encuentra activo (valvula completamente abierta / varia-
ble de control 100%). La ultima consigna fue de un valor de 10% a través de un telegrama
de variable de control (modo normal). No existe ninguna otra funcion activa. El modo de
servicio se encuentra parametrizado de forma que al concluir esta funcién se debe actuali-
zar el estado de salida.

A continuacion se activa el manejo manual permanente. El actuador toma la variable de
control del manejo manual (p.ej. 50%). Mientras que el manejo manual se encuentra activo
se desactiva a través del KNX el modo de servicio. El actuador permanece en el modo de
manejo manual hasta ser finalizado a través del panel de teclas. Al no encontrarse ninguna
otra funciéon subordinada activa, el actuador de calefaccion evalua el parametro "comporta-
miento al finalizar un manejo manual permanente en modo de bus". Dado que este para-
metro se encuentra configurado como "actualizar salidas", el actuador evalua a continua-
cion la variable de control a actualizar. El actuador comprueba cémo se encuentra predefi-
nido el comportamiento al finalizar el modo de servicio. También aqui se debe actualizar el
estado. Para ello el actuador evalla las demas funciones subordinadas. Dado que no exis-
ten o existian otras funciones activas, el actuador ajusta en la salida de valvula la ultima
consigna de variable de control a través del telegrama KNX (aqui 10%).

Ejemplo 2: el modo de servicio se encuentra activo (valvula completamente abierta / varia-
ble de control 100%). La ultima consigna fue de un valor de 10% a través de un telegrama
de variable de control (modo normal). No existe ninguna otra funcion activa. El modo de
servicio se encuentra parametrizado de forma que al concluir esta funcién no debe reali-
zarse ninguna modificacion.

A continuacion se activa el manejo manual permanente. El actuador toma la variable de
control del manejo manual (p.ej. 50%). Mientras que el manejo manual se encuentra activo
se desactiva a través del KNX el modo de servicio. El actuador permanece en el modo de
manejo manual hasta ser finalizado a través del panel de teclas. Al no encontrarse ninguna
otra funciéon subordinada activa, el actuador de calefaccion evalua el parametro "comporta-
miento al finalizar un manejo manual permanente en modo de bus". Dado que este para-
metro se encuentra configurado como "actualizar salidas", el actuador evalua a continua-
cion la variable de control a actualizar. El actuador comprueba cémo se encuentra predefi-
nido el comportamiento al finalizar el modo de servicio. Aqui se encuentra parametrizado
que no debe realizarse ninguna modificacion. Asi, el actuador de calefaccion toma la varia-
ble de control del modo de servicio para la salida de valvula afectada (aqui 100%) y la con-
figura en la salida. En este caso, el actuador no evalua ninguna otra funcion subordinada.
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4.2.4.1.3 Manejo manual

El aparato dispone de un manejo manual electronico para todas las salidas de valvula. Con el
teclado de 4 teclas de funcion y 3 LED de estado dispuesto en el frontal del aparato se pueden
seleccionar los siguientes modos de funcionamiento:

- Modo bus: manejo mediante reguladores de temperatura ambiente, palpadores u otros dis-
positivos de bus,

- Modo manual breve: manejo manual in situ mediante el teclado, regreso automatico al mo-
do bus,

- Manejo manual permanente: control manual exclusivo en el aparato (p.ej. modo de obra,
fase de puesta el servicio).

El manejo de las teclas de funcion, el control de las salidas de valvula y la indicacion de estado
se describen con detalle en el capitulo "Manejo". En los siguientes apartados se describe con
exactitud la parametrizacion, la respuesta de notificacion del estado, el bloqueo a través de la
manipulacién por bus y el comportamiento al cambio con otras funciones del aparato al activar
y desactivar el manejo manual.

El manejo manual sélo se puede realizar si la alimentacion de red o de bus del aparato esta ac-
tivada. En el estado de suministro, el manejo manual se encuentra completamente activo. En
este estado sin programar, todas las salidas se pueden controlar a través del manejo manual,
por lo que se puede realizar una rapida comprobacién del funcionamiento de los accionamien-
tos de valvula conectados (por ejemplo en obra).

Tras la primera puesta en marcha del actuador, con el ETS se puede activar o bloquear el ma-
nejo manual para diferentes estados de funcionamiento de manera independiente. De esta ma-
nera, se puede bloquear el manejo manual en modo bus (estando disponible la tensién de bus).
También es posible bloquear completamente el manejo manual cuando sélo se produce la cai-
da de la tensién de bus. En consecuencia, el manejo manual se bloquea totalmente cuando
tanto el bloqueo de bus como el bloqueo por caida de bus estan activos.

Autorizar manejo manual

Mediante los parametros "Manejo manual con caida de tension de bus" y "Manejo manual con
modo bus", en la pagina de parametros "Manejo manual”, se bloquea o se autoriza el manejo
manual para los diferentes estados de funcionamiento.

= Configurar el parametro "Manejo manual con caida de tension de bus" como "autorizar".

En principio, se autoriza el manejo manual estando la tension de bus desactivada. Este
ajuste corresponde con la configuracion suministrada de fabrica.

= Configurar el parametro "Manejo manual con caida de tensién de bus" como "bloqueado”.

El manejo manual se encuentra totalmente bloqueado cuando la tensién de bus se en-
cuentra desactivada. Como en este estado tampoco es posible realizar ningun manejo a
través del bus, ya no es posible controlar las salidas del actuador.

= Configurar el parametro "Manejo manual con modo bus" como "autorizado".

En principio, se autoriza el manejo manual estando la tensién de bus activada. Las salidas
del actuador se pueden controlar bien mediante el bus o bien manualmente. Este ajuste
corresponde con la configuracion suministrada de fabrica.

= Configurar el parametro "Manejo manual con modo bus" como "bloqueado”.

El manejo manual se encuentra totalmente bloqueado cuando la tension de bus se en-
cuentra activada. Con esta configuracién, las salidas del actuador sélo se pueden controlar
a través del bus.
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Configurar la funcién de bloqueo del manejo manual

El manejo manual se puede bloquear, de manera independiente, a través del bus, incluso du-
rante un manejo manual activado. Estando activada la funcién de bloqueo, en el momento en
que se recibe un telegrama de bloqueo a través del objeto de bloqueo, el actuador finaliza de
inmediato cualquier manejo manual que eventualmente se encuentre activado y bloquea las te-
clas de funcion del frontal del aparato. La polaridad del telegrama del objeto de bloqueo es pa-
rametrizable.

El manejo manual con modo bus debe estar autorizado.

m  Ajustar el parametro "4 Funcion de bloqueo?" de la pagina de parametros "Manejo ma-
nual", a "Si".

Ahora, la funcién de bloqueo del manejo manual se encuentra habilitada y el objeto de blo-
queo es visible.

= Configurar en el parametro "Polaridad del objeto de bloqueo" la polaridad de telegrama de-
seada.

[i] Con la polaridad "0 = bloqueada; 1 = autorizada" la funcion de bloqueo se activa de inme-
diato tras el regreso de la tension de bus/red o tras un proceso de programacioén del ETS
(valor de objeto "0"). En este caso, para activar, en primer lugar, un manejo manual se de-
be enviar un telegrama de autorizacion "1" al objeto de bloqueo.

i/ En caso de producirse una caida de la tension de bus, el bloqueo a través del objeto de
bloqueo siempre se encuentra inactivo (por lo tanto, el manejo manual se encuentra autori-
zado o totalmente bloqueado segun la parametrizacion). Tras la restauracion de la tension
de bus y red, un bloqueo activo anteriormente estara siempre desactivado en caso de po-
laridad no invertida del objeto de bloqueo. Si nicamente se ha producido una caida y la
consiguiente reconexién de la tensién de bus (tensién de red existente sin interrupciones),
se mantendra el bloqueo activo.

i/ Cuando se pone fin a un manejo manual activo mediante un bloqueo, el actuador envia
también un mensaje de estado "Manejo manual inactivo" al bus, siempre y cuando esté au-
torizado el mensaje de estado.

Configurar el mensaje de estado del manejo manual

Cuando el manejo manual se activa o se desactiva, el actuador puede enviar al bus un mensa-
je de estado a través de un objeto independiente. El telegrama de estado solo se puede enviar
si la tension de bus esta conectada. La polaridad del mensaje de estado se puede parametri-
zar.

El manejo manual con modo bus debe estar autorizado.

= Configurar el parametro "¢ Enviar estado?" de la pagina de parametros "Manejo manual", a
"SI’".

Ahora, el mensaje de estado del manejo manual se encuentra autorizado y el objeto de es-
tado es visible.

= Determinar, con el parametro "Funcion y polaridad objeto de estado" si el telegrama de es-
tado sera, en general, "1" al activarse el manejo manual o sélo al activarse el manejo ma-
nual permanente.

El objeto de estado siempre es "0" cuando se desactiva el manejo manual.
El estado no se envia automaticamente tras el restablecimiento de la tensién de bus/red.

Cuando se pone fin a un manejo manual activo mediante un bloqueo, el actuador envia
también un mensaje de estado "Manejo manual inactivo" al bus.

= ] =

Configurar el comportamiento al comienzo y al final del manejo manual

El manejo manual diferencia entre el modo manual breve y el permanente. En funcion de estos
modos de funcionamiento, el comportamiento puede variar especialmente al finalizar el manejo
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manual. Principalmente, se debe tener en cuenta que durante un modo manual activado, el ma-
nejo mediante bus siempre se encuentra bloqueado, ya que el manejo manual posee una prio-
ridad superior (véase pagina 39-40).

Comportamiento al comienzo del manejo manual:

El comportamiento al comienzo del manejo manual difiere para el modo manual breve o perma-
nente. Al activar el modo de operacién manual breve, los estados de las salidas configurados
por ultima vez continuaran activos. Para salidas de valvulas abiertas no se adapta la modula-
cion de amplitudes de impulso al valor de consigna del manejo manual. Ello no se produce has-
ta que las valvulas sean cerradas durante un manejo manual breve y abiertas de nuevo a conti-
nuacion. Tras la conexidon del modo de operacion manual permanente, los estados de las sali-
das configurados por ultima vez también permanecen primero activos. Para salidas de valvulas
abiertas se adapta la modulacién de amplitudes de impulso automaticamente al valor de con-
signa del manejo manual.

Comportamiento al final del manejo manual

El comportamiento, al finalizar el manejo manual, diferencia entre el modo manual breve o per-
manente.

El modo manual breve se desactiva automaticamente en el momento en que se marque la ulti-
ma salida y se vuelva a pulsar la tecla de seleccion <. Al desactivarse el modo manual breve,

no se modifica el estado de todas las salidas ajustado mediante el modo manual. Sin embargo,
cuando a través del bus, antes o durante el modo manual para las salidas de valvula se activa

una funcién con una prioridad mas alta que el modo de operacién normal (p. €j.: posicion forza-
da, funcion servicio), el actuador ejecuta, para las salidas afectadas, la funcidon con mayor prio-
ridad.

El modo manual permanente se desactiva si se pulsa la tecla de seleccion <\ durante mas de 5
segundos. En funcion de la parametrizacion del actuador en el ETS, al desactivar el modo ma-
nual permanente, las salidas se ajustan al ultimo estado ajustado en el modo manual o al esta-
do actualizado internamente (p.ej. posicion forzada, funcion de servicio). El parametro "Com-
portamiento al final del manejo manual permanente con modo bus" determina la reaccion.

m  Ajustar el pardmetro "Comportamiento al final del manejo manual permanente con modo
bus" como "Sin variacion".

Tras finalizar el manejo manual permanente, el estado momentaneo de todas las salidas
de vélvula permanece invariable. No obstante, si durante o antes del manejo manual se
activa una funcion con una prioridad inferior al manejo manual (p.ej. posicion forzada, fun-
cionamiento de servicio), el actuador ajusta la reaccién determinada para esta funcion para
las salidas de valvula afectadas.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento al final del manejo manual permanente con modo
bus" como "Actualizar salidas".

Estando activo el manejo manual permanente, todos los telegramas entrantes y modifica-
ciones estado son actualizados internamente. Al finalizar el manejo manual se conectan
las salidas de valvula segun el ultimo comando recibido o la ultima funcién activada con
menor polaridad.

i/ EI comportamiento al final del manejo manual permanente, sin estar la tensién de bus acti-
vada (p. €j. modo de funcionamiento obra), se ajusta de forma invariable como "Sin varia-
cion".

Las operaciones ejecutadas durante un manejo manual son enviadas al bus a través de
los objetos de respuesta, si estos estan autorizados y si se envian de forma activa.

[i] Enun proceso de programacion ETS siempre se finaliza un modo de manejo manual acti-
vado. Con ello, al finalizar el manejo manual no se realiza el comportamiento parametriza-
do o prefijado. En vez de ello, el actuador ejecuta el comportamiento parametrizado tras un
proceso de programacion ETS.

=

Ajustar el comportamiento del manejo manual al restablecerse la tension de bus.

Un manejo manual breve o permanente activo puede finalizarse o no opcionalmente en caso
de caida de la tensién de bus. Por lo general se considera: con una alimentacion de tension de
red no conectada, en caso de presencia de tensidn de bus es posible realizar un manejo ma-
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nual (las salidas de valvula se pueden excitar entonces Unicamente con presencia de alimenta-
cion de tension de valvula). Si se desconecta en este caso la tension de bus, el actuador siem-
pre finalizara también el manejo manual, ya que no se produce ninguna alimentacién de ten-
sion de la unidad electronica del aparato. Al restablecerse la tension de bus (alimentacion de
tension de red desconectada), el manejo manual siempre estara desactivado.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento del manejo manual al restablecerse la tension de
bus" a "finalizar manejo manual".

Al restablecerse la tension de bus se finaliza un manejo manual activo por una alimenta-
cion de tension de red existente. De esta forma es posible, por ejemplo, desactivar al mis-
mo tiempo el manejo manual mediante un reset de bus en varios actuadores con el mismo
ajuste de parametros.

m  Ajustar el parametro "Comportamiento del manejo manual al restablecerse la tensién de
bus" a "no finalizar manejo manual".

Al restablecerse la tension de bus nunca se finaliza un manejo manual activo por una ali-
mentacion de tension de red existente.

Configurar el bloqueo del control de bus

Las salidas de valvula individuales pueden bloquearse in situ durante un manejo manual per-
manente, de forma que las salidas bloqueadas dejen de poder ser excitadas mediante telegra-
mas de entrada de variables de control o0 mediante funciones de aparato con una prioridad infe-
rior. El bloqueo del manejo mediante bus se inicia con el manejo local en modo manual perma-
nente y se sefaliza mediante el parpadeo rapido del LED de estado en el frontal del aparato.
Las salidas bloqueadas pueden, entonces, controlarse solamente en el modo manual perma-
nente.

El manejo manual con modo bus debe estar autorizado.

m  Ajustar el parametro "Control de bus de salidas individuales bloqueables en modo bus ?"
de la pagina de parametros "Manejo manual”, a "Si".

Ahora, la funcién para el bloqueo del control de bus se encuentra autorizada y se puede
activar localmente.

m  Ajustar el parametro "Control de bus de salidas individuales bloqueables en modo bus ?"
en la pagina de parametros "Manejo manual”, a "No".

Ahora, la funcién para el bloqueo del control de bus se encuentra desactivada.

i/ Mediante un bloqueo iniciado in situ, otras funciones del actuador que pueden ser activa-
das a través del bus (p.ej. modo de servicio o posicion forzada), poseen una prioridad su-
perior. En funcién de la parametrizacién del actuador en el ETS, con la liberacion del blo-
queo y la inmediata desactivacion del modo manual permanente, las salidas se ajustan
con el ultimo estado ajustado en el modo manual o el estado actualizado internamente.

[i] Alregresar la tension de bus no se restablece el bloqueo del control de bus activado local-
mente, siempre y cuando la tension de alimentacidon haya estado conectada sin interrup-
ciones. La caida de la tension de bus y de red o un proceso de programacion del ETS de-
sactiva siempre el bloqueo del control de bus.

Ajustar el tiempo de ciclo y PWM del manejo manual

Todas las salidas de valvula se activan en modo de operacion manual a través de la tecla
OPEN, independientemente del formato de datos de variable de control configurado (1 bit o 1
byte), con una modulacién de amplitudes de impulsos (PWM). El valor medio de la sefal de sa-
lida resultante de la modulacién de amplitudes de impulso estatica configurada es una medida
para la posicién media de la valvula de control, teniendo en cuenta el tiempo de ciclo ajustado
en el aparato, y una referencia para la temperatura ambiente ajustada en el manejo manual. El
tiempo de ciclo de la sefial PWM, al igual que la PWM, puede configurarse en la pagina de pa-
rametros "manejo manual" en el ETS. En consecuencia, se puede utilizar un tiempo de ciclo di-
ferente al funcionamiento normal del actuador mediante un manejo manual in situ en el aparato
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(activacion mediante telegramas KNX).

Con el comando CLOSE se cierran siempre completamente las valvulas (0 %). En la funcién de
manejo central de todas las salidas de valvula con la tecla ALL OP / CL, el actuador controla
siempre las salidas de valvula con una sefial permanente (0 % o 100 %).

m  Configurar los parametros "tiempo de ciclo en manejo manual" y "PWM en manejo manual
(5... 100 %)" en la pagina de parametros "manejo manual" con los valores necesarios.

Para las salidas de valvula abiertas, el actuador ajusta la modulacion de amplitudes de im-
pulso ajustada (PWM) con el tiempo de ciclo predefinido. En el manejo manual breve esto
se produce tras pulsar la tecla OPEN. En el manejo manual permanente, el actuador ajus-
ta la PWM directamente tras activar el manejo manual para las salidas de valvula abiertas.
En el modo de operaciéon manual se tiene en cuenta el sentido de actuacién de valvula
configurado (cerrado sin corriente / abierto sin corriente) en el accionamiento de la valvula.
Para valvulas cerradas sin corriente, el tiempo de conexién se deriva directamente de la
PWM configurada y del tiempo de ciclo.

Ejemplo: PWM = 30 %, tiempo de ciclo = 10 minutos -> tiempo de conexién = 3 minutos,
tiempo de desconexion = 7 minutos.

Para valvulas abiertas sin corriente se invierte la duracion de la conexién. Ejemplo: PWM =
30 %, tiempo de ciclo = 10 minutos -> tiempo de conexiéon = 7 minutos, tiempo de desco-
nexién = 3 minutos.

[i] En el estado de suministro, el actuador trabaja con una PWM del 50% y un tiempo de ciclo
de 20 minutos.
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4.2.4.1.4 Modo de servicio

El modo de servicio permite el bloqueo controlado por bus de todas o algunas salidas de valvu-
la en caso de mantenimiento o instalacién. Los accionamientos reguladores pueden, con el mo-
do de servicio activo, pueden accionarse en una posicion definida (completamente abiertos o
cerrados) y bloquearse contra accionamiento por telegramas de variables de control. El modo
de servicio y el estado de bloqueo se encuentran predeterminados por un telegrama de guiado
forzoso de 2 bits segun KNX DPT 2.001.

El primer bit (bit 0) del objeto "modo de servicio - activar / desactivar entrada” indica inmediata-
mente el estado de bloqueo. Con el segundo bit (bit 1) del objeto se activa o desactiva el modo
de servicio. el estado de bloqueo en el telegrama solamente es evaluado por el actuador si el
bit 1 prevé un modo de servicio activo. De lo contrario se ignorara el bit 0.

[i] Las valvulas accionadas a través del modo de servicio abren o cierran completamente de
forma estatica. No se realiza ninguna modulacién de amplitudes de impulso. En el acciona-
miento eléctrico de las salidas se tiene en cuenta el sentido de actuacion de la valvula con-
figurado.

Bit 1 |Bit 0 | Funcién

0 X Modo de servicio no activo -> accionamiento normal segun regla de prioridad
0 X Modo de servicio no activo -> accionamiento normal segun regla de prioridad
1 0 Modo de servicio activo: cerrar valvulas

1 1 Modo de servicio activo: abrir valvulas

Codificacion de bits del modo de servicio

Un modo de servicio afecta a los mensajes de estado de las salidas de valvula afectadas. En
funcion del formato de datos de variable de control parametrizado, se toman las siguientes va-
riables de control en un modo de servicio activo

- conmutable (1 bit):
Valvula cerrada = Off
Valvula abierta = On

- siempre (1 Byte) con modul. anchura impulso (PWM):
Valvula cerrada = 0 %
Valvula abierta = 100 %

- constante (1 byte) con limite de variable de control:
Valvula cerrada = Off
Valvula abierta = On

[i] La variable de control predeterminada por un modo de servicio activo también se tienen en
cuenta en la determinacién de una demanda de calor y de la maxima variable de control.
Ademas, el modo de servicio también influye en el control de la bomba.

Se puede configurar el comportamiento de las salidas de valvula asignadas al concluir el modo
de servicio. Adicionalmente, un objeto de estado de 1 bit puede indicar si el modo de servicio
se encuentra activo o no.

[i] Las actualizaciones del objeto de "modo de servicio activo" a "modo de servicio activo”
manteniendo el estado de valvula forzado o de "modo de servicio no activo" a "modo de
servicio no activo" no producen ninguna reaccion en el comportamiento de las salidas de
valvula. El telegrama de estado del modo de servicio no se envia de nuevo con cada ac-
tualizacion.

[i] Las salidas de valvula bloqueadas por el modo de servicio pueden seguir siendo acciona-
das mediante manejo manual. Al concluir un manejo manual, el actuador ejecuta de nuevo
la reaccion de servicio para las salidas de valvula afectadas, si el modo de servicio aun se
encuentra activo en ese momento.

Nuam. de art. MTN6730-0001 Pagina 46 de 150



SChnEider Software "Conectar PWM 2068/1.0"

& Electric Descripcién de la funcién

Habilitar modo de servicio

El modo de servicio debe ser habilitado en la pagina de parametros "General", para que pueda
ser activado y desactivado durante el funcionamiento del actuador a través del KNX.

m  Ajustar el parametro "Utilizar modo de servicio ?" con el valor "si".

El modo de servicio se encuentra habilitado. El objeto de comunicacion "Modo de servicio -
activar/desactivar entrada" se vuelve visible. Se pueden asignar salidas de valvula en las
paginas de parametros "Asignhaciones Ax".

m  Ajustar el parametro "Utilizar modo de servicio ?" con el valor "no".

El modo de servicio no se encuentra disponible. No pueden asignarse salidas de valvula al
modo de servicio en el ETS.

Asignar salidas al modo de servicio

Para que una salida de valvula se vea afectada por el modo de servicio debe realizarse una
asignacion. en las paginas de parametros "Asignaciones Ax" se puede definir por separado pa-
ra cada salida de valvula la asignacién al modo de servicio.

m  Ajustar el parametro "Asignacién al modo de servicio ?" con "si".

La correspondiente salida de valvula se encuentra asignada al modo de servicio. Se blo-
queara con el modo de servicio activo segun el valor del objeto.

m  Ajustar el parametro "Asignacién al modo de servicio ?" con el valor "No".

La correspondiente salida de valvula no se encuentra asignada al modo de servicio. La ac-
tivacion y desactivacion de la funcion de servicio no afecta a la salida.

[i] Las asignaciones solo pueden realizarse en las paginas de parametros "Asignaciones Ax",
siempre y cuando se encuentre habilitado el modo de servicio en la pagina de parametros
n n
General".

Definir el comportamiento al concluir el modo de servicio

Al desactivar el modo de servicio se habilitan de nuevo las salidas de valvulas signadas. Enton-
ces es posible accionar estas salidas mediante telegramas de variable de control o mediante
otras funciones con una prioridad inferior. El parametro "Comportamiento al finalizar el modo de
servicio" define el estado que deben adoptar las salidas de valvula afectadas tras la habilita-
cion.

i) Alfinalizar el modo de servicio, el actuador Unicamente ejecuta el comportamiento para-
metrizado, si en el momento de la habilitacién no se encuentra ninguna funcion activa con
una prioridad inferior. Si una funcion de este tipo estuviera activa (p.ej. posicion forzada),
el actuador la ejecutara.

m  Ajustar el parametro con el valor "ningiin cambio".

Con este ajuste, las salidas de vélvulas signadas no producen ningun efecto al finalizar el
modo de servicio. Estas permanecen en el ultimo estado configurado hasta que se produz-
ca una nueva consigna de variable de control.

m  Ajustar el parametro con "cerrar completamente todas las valvulas".

Con este ajuste, todas las salidas de valvulas asignadas cierran completamente. También
aqui, los accionamientos reguladores permanecen en este estado hasta que se produzca
una nueva consigna de variable de control.

= Ajustar el parametro con "abrir completamente todas las valvulas".

Con este ajuste, todas las salidas de valvulas asignadas abren completamente. Los accio-
namientos reguladores permanecen en este estado hasta que se produzca una nueva con-
signa de variable de control.

m  Ajustar el parametro con el valor "Actualizar estados".
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Con este parametro se ejecuta al concluir el modo de servicio el estado de valvula recibido
durante la funcion de servicio o predefinido antes de la funcién.

Configurar la funcién de estado del modo de servicio

Un modo de servicio activo se puede mostrar opcionalmente mediante un objeto de estado de

1 bit. Un telegrama con el valor "1" muestra el modo de servicio activo. Un telegrama con el va-
lor "0" indica una funcién de servicio desactivada.

En cuanto el modo de servicio se encuentra habilitado en el ETS, también se encuentra dispo-

nible el objeto de comunicacién de estado.

[i] En las actualizaciones del objeto de entrada de 2 bit de "modo de servicio activo" a "modo
de servicio activo" manteniendo el estado de valvula forzado o de "modo de servicio no ac-
tivo" a "modo de servicio no activo" siempre se envia de nuevo el telegrama de estado.

[i] El valor del objeto de la funcién de estado no se emite automaticamente al bus tras un re-
set del aparato (proceso de programacion ETS, restablecimiento de la tension de bus/red).
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4.2.4.1.5 Acuse de recibo colectivo

Tras recibir comandos centrales o tras el restablecimiento de la tensién de bus/red, la carga de
envios de telegramas de una linea KNX suele ser elevada, ya que muchos dispositivos de bus
envian el estado de sus objetos de comunicacién en forma de respuesta. Este efecto se produ-
ce, en especial, cuando se utilizan sistemas de visualizacién. Para mantener una carga baja de
envios de telegramas en la inicializacion, se puede utilizar el acuse de recibo colectivo.

En el acuse de recibo colectivo se recogen los estados de todas las salidas de valvula con
orientacion de bit (figura 5).
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Imagen 5: Estructura del objeto del acuse de recibo colectivo

El objeto de 4 byte del acuse de recibo colectivo contiene la informacién de estado de las 6 sa-
lidas de valvula. Cada salida de valvula posee un bit que indica el estado de conmutacién (bit
"S") y otro que define el enmascaramiento (bit "M"). Los bits "S" se corresponden con los esta-
dos logicos de valvula y son "1" (valvula abierta) o "0" (valvula cerrada). Los bits "M" indican a
través del estado "1" que existe la salida y en consecuencia puede evaluarse el bit "S" corres-
pondiente. El estado "0" en un bit "M" indica que la actuador no dispones de este niumero de
salida. En este caso, los bits "S" correspondientes también son siempre "0" porque no hay nin-
gun estado de valvula.

El actuador de calefaccién existente dispone de 6 salidas. En consecuencia resultan, a modo
de ejemplo, los siguientes valores de objeto...

"00 3F 00 xx", x = estados de conmutacion

-> sblo salidas de valvula 1y 2 abiertas: "00 3F 00 03"

-> sblo salidas de valvula 1y 3 abiertas: "00 3F 00 05"

-> todas las salidas de valvula abiertas: "00 3F 00 3F"

El estado de los bits "S" en el acuse de recibo colectivo depende de la variable de control activa
de una salida de valvula. Las variables de control constantes se convierten en un estado de 1
bit: 0 % ->"0"/"1...100 %" -> "1"

También se evalua en el accionamiento eléctrico de los accionamiento reguladores el sentido
de actuacion de valvula configurado para cada salida en el ETS.
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Variable de | Parametro Parametro Limite de la Salidad Acuse de
control "Formato de "Valvula en variable de de valvula recibo colectivo

datos de la estado sin control para bits "S"

entrada de tension" abrir la valvula

var. de contr."

,0° conmutable cerrada OFF 0
(1 bit)
abierto ON 0
W1 conmutable cerrada ON 1
(1 bit) -
abierto OFF 1
,0 %" constante cerrada OFF 0
(1 byte)
con PWM abierto PWM activa | 0
constante cerrada OFF 0
(1 byte) con -
valor limite abierto ON 0
,1...100 %" | constante cerrada PWM activa | 1
(1 byte) -
con PWM abierto OFF 1
constante cerrada Variable de OFF 0
(1 byte) con control < histér.
valor limite de valor limite
abierto Variable de ON 0

control < histér.
de valor limite

cerrada Variable de ON 1
control >= valor
limite

abierto Variable de OFF 1
control >=
valor limite

Imagen 6: El estado en el acuse de recibo colectivo depende de la variable de control y de la
configuracion de las salidas de valvula

Se podria utilizar el acuse de recibo colectivo en aplicaciones de visualizacidon adecuadas - por
ejemplo, en edificios publicos como escuelas y hospitales - en donde los estados de valvula de
todos los sistemas actuadores se muestran de forma centralizada y no hay ninguna visualiza-
cion del estado separada en dispositivos de mando. En tales aplicaciones, el acuse de recibo
colectivo puede sustituir las respuestas individuales de estado y, por tanto, reducir la carga del
bus.

Activar la respuesta de notificacion colectiva

El acuse de recibo colectivo es una funcién global del aparato que puede habilitarse en el nodo
de parametros "valvula / bomba".

m  Ajustar el parametro "Acuse de recibo colectivo estado salidas de valvula (abierto / cerra-
do) ?" con "si".

El acuse de recibo colectivo se encuentra habilitado. El objeto de acuse de recibo se en-
cuentra visible en el ETS.

m  Ajustar el parametro con "no".
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El acuse de recibo colectivo se encuentra desactivado. No se encuentra ningun objeto de
acuse de recibo disponible.

Tipo de acuse de recibo colectivo

El acuse de recibo colectivo puede producirse en funcién de un objeto de notificacién activo un
objeto de estado pasivo. Con objeto de notificacién activo, se emite automaticamente al bus el

acuse de recibo cada vez que se modifica un estado recibido. En la funcién como objeto de es-
tado pasivo no se produce ninguna transmisién automatica de telegramas. En este caso se de-
be leer el valor del objeto. EI ETS establece automaticamente las marcas de comunicacion del

objeto necesarias para la funcién.

El acuse de recibo colectivo debe encontrarse habilitado.
m  Ajustar el parametro "tipo de acuse de recibo colectivo" a " objeto de notificacion activo”.

El actuador notifica automaticamente el acuse de recibo colectivo al actualizarse el valor
del objeto. Tras un reset del aparato (proceso de programacion ETS, restablecimiento de
la tension de bus y red, sélo restablecimiento de la tensidon de bus) se emite siempre un
acuse de recibo colectivo actual.

m  Ajustar el parametro a "objeto de estado pasivo".

Unicamente se envia un acuse de recibo colectivo como respuesta si el objeto es leido por
el bus. El telegrama de acuse de recibo colectivo no se envia automaticamente tras resta-
blecerse la tension de bus o de red o tras un proceso de programacion ETS .

Ajustar el acuse de recibo colectivo para restablecimiento de la tension de bus/red o pro-
ceso de programacioén ETS

El acuse de recibo colectivo se emite en el bus como objeto de notificacidn activo tras restable-
cerse la tension de bus/red, tras restablecerse unicamente la tensién de bus o tras un proceso
de programacion ETS. En estos casos se puede retrasar la respuesta, ajustandose el tiempo
de retardo de forma global para todos los acuses de recibo en la pagina de parametros "Gene-
ral" de forma conjunta.

El acuse de recibo colectivo debe encontrarse habilitado y el tipo de acuse de recibo debe estar
configurado como "objetos de notificacién activo”.

m  Ajustar el parametro "; Retardo para respuesta tras regreso de la tensiéon de bus?" con el
valor "si".

El acuse de recibo colectivo se envia con retardo tras el restablecimiento de la tensién de
bus y red, tras el restablecimiento Unico de la tension de bus o tras un proceso de progra-
macién ETS. Durante el transcurso del tiempo de retardo no se envia ninguna respuesta,
tampoco si se modifica el estado de valvula.

m  Ajustar el parametro " Retardo para respuesta tras regreso de la tension de bus?" con el
valor "no".

El acuse de recibo colectivo se envia inmediatamente tras el restablecimiento de la tension
de bus / red, tras el restablecimiento de la tensién de red o tras un proceso de programa-
cién ETS.

Configuracion del envio ciclico de la respuesta de notificacion colectiva

El objeto del acuse de recibo colectivo también puede enviar su valor, adicionalmente a la
transmision, de forma ciclica al realizarse una actualizacion.

El acuse de recibo colectivo debe encontrarse habilitado y el tipo de acuse de recibo debe estar
configurado como "objetos de notificacién activo".

m  Ajustar el parametro " Envio ciclico de la respuesta ?" con el valor "si".
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El envio ciclico esta activado.
m  Ajustar el parametro " Envio ciclico del acuse de recibo colectivo?" con el valor "no".

El envio ciclico esta desactivado, de forma que un acuse de recibo colectivo Unicamente
se envia al bus al modificarse uno de los estados de la valvula.

El tiempo de ciclo se define de forma central para todos los telegramas de respuesta cicli-
cos en la pagina de parametros "General".

[i] Durante un tiempo de retardo activo no se envia ninglin acuse de recibo colectivo, aun en
caso de modificarse un estado de valvula.

=
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4.2.4.1.6 Conmutacion verano / invierno

El actuador dispone de una conmutacion verano / invierno. Aqui se pueden ajustar, en funcion
de la estacion del ano, diferentes valores tedricos de variables de control para una salida de
valvula para el modo de emergencia o para posicion forzada. El modo de funcionamiento vera-
no o invierno se predetermina inmediatamente a través del objeto de conmutacion de 1 bit
"Conmutacién verano/invierno". La polaridad de telegrama se puede configurar en el ETS.

El estado "verano" o " invierno" predeterminado a través del objeto se memoriza internamente
en el aparato en caso de caida de tension de bus o red y se restablece tras un reset del apara-
to. En el ETS se puede parametrizar si se debe restaurar el valor almacenado tras un proceso
de programacion ETS o si debe activarse alternativamente un modo de servicio definido (vera-
no o invierno).

También es posible conmutar un modo de funcionamiento durante un modo de emergencia
(siempre y cuando sea activado mediante una supervision de variable de control) o durante una
posicién forzada activa (siempre y cuando haya sido activada a través del objeto). En este caso
se activa inmediatamente tras la conmutacion el valor perteneciente al modo de funcionamien-
to. Si el valor para el modo de emergencia o la posicion forzada es llamado al restablecerse la
tension de bus/red o tras un proceso de programaciéon ETS, las variables de control no se mo-
difican al producirse una conmutacion del modo de funcionamiento.

Habilitar conmutacion de veranol/invierno

La conmutacion de verano/invierno debe ser habilitada en la pagina de parametros "General”,
para que pueda conmutarse durante el funcionamiento del actuador entre los modos de verano
e invierno.

m  Ajustar el parametro "; Conmutacion modo verano/invierno?" con el valor "si". Configurar el
parametro "Polaridad objeto 'conmutacion verano/invierno™ con la polaridad de telegrama
requerida.

La conmutacion verano/invierno se encuentra habilitada. Se muestra el objeto de comuni-
cacion "Conmutacion verano/invierno”. Para las salidas de valvula se pueden parametrizar
valores de variable de control para verano e invierno para el modo de emergencia y para
una posicién forzada.

m  Ajustar el parametro " Conmutacion modo verano/invierno?" con el valor "no".

La conmutacioén verano/invierno no se encuentra disponible. En las salidas de valvula se
puede parametrizar exclusivamente un valor de variable de control por separado para el
modo de emergencia o una posicion forzada.

Definir el comportamiento de la conmutacién veranol/invierno tras un proceso de progra-
macion ETS

El estado "verano" o " invierno" predeterminado a través del objeto "conmutacion verano/invier-
no" se memoriza internamente en el aparato y se restablece tras un reset del aparato (restable-
cimiento de la tensién de bus o red). El parametro "modo de funcionamiento tras proceso de
programacion ETS" en la pagina de parametros "General" define ademas que modo de funcio-
namiento permanece activo tras una puesta en servicio ETS.

m  Ajustar el parametro "Funcionamiento verano".

Con este ajuste, el actuador activa el funcionamiento de verano tras un proceso de progra-
macion ETS. El valor memorizado internamente en el aparato se sobrescribe.

m  Ajustar el parametro a "Modo invierno".

Con este ajuste, el actuador activa el funcionamiento de invierno tras un proceso de pro-
gramacién ETS. El valor memorizado internamente en el aparato se sobrescribe.

m  Ajustar el parametro con el valor "ningiin cambio (modo de funcionamiento memorizado)".

Con esta parametrizacion, el actuador activa el ultimo modo de funcionamiento memoriza-
do.
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i/ ElI modo de funcionamiento ejecutado tras un restablecimiento de la tension de bus/red o
predefinido tras un proceso de programacién no es ejecutado por el actuador en el objeto
de comunicacion.
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4.2.4.1.7 Demanda de calor y variable de control maxima

Control de la demanda de calor

El acto de calefaccion dispone de un control de la demanda de calor. Aqui, el actuador evalla
constantemente las variables de control de las salidas asignadas y pone a disposicién informa-
cion general de demanda de calor en forma de una supervision de limites con histéresis en for-
ma de variable de control de 1 bit. De esta forma es posible, mediante un actuador de conmuta-
cion KNX, realizar un control energéticamente eficiente de controladores de quemadores y cal-
deras que dispongan de entradas de mando adecuadas (p.ej. conmutacién en funcién de la de-
manda entre valor de reduccion y de confort en una instalacion central termal de condensa-
cion).

Una demanda de calor sdlo es sefializada por el actuador a través del objeto del mismo nom-
bre si al menos una variable de control de salidas asignadas supera uno de los limites definidos
en ETS con histéresis. La retirada de la notificacion de demanda de calor se realiza al alcanzar-
se el valor limite o al rebasarse nuevamente por defecto (figura 7). La polaridad del telegrama
de la informacién de necesidad de calor es parametrizable.

[i] También las salidas de valvulas asignadas que reciben de forma predefinida las variables
de control mediante formato de datos "conmutable (1 bit)" y "conmutable (1 byte) con limite
de variable de control", afectan al control de la demanda de calor. Con "conmutable (1
bit)", una variable de control "OFF" se interpreta como "0 %" y una variable de control "ON"
se interpreta como "100 %". Con "conmutable (1 byte) con valor limite de variable de con-
trol" el actuador evaliua de la misma manera la sefal de salida conmutable convertida
("OFF" se interpreta como "0 %", "ON" se interpreta como "100 %").

i En algunas funciones y sucesos, las salidas de valvula configuradas con los formatos de
datos de variable de control "conmutable (1 bit)" y "conmutable (1 byte) con limites de va-
riable de control", siempre se accionan mediante variable de control constante a través de
una modulacion de amplitudes de impulso (PWM), debiendo ajustarse variables de control
distintas de 0% o0 100% (tras restablecimiento de la tension de bus, tras un proceso de pro-
gramacién ETS, en un manejo manual, en una posicién forzada activa y en un modo de
emergencia activo). La PWM se ejecuta hasta que hayan finalizado las funciones mencio-
nadas o hasta que tras los eventos mencionados no exista ninguna funcién subordinada
activa y se reciba a través del bus un nuevo telegrama de variable de control que controle
la variable de control constante en la salida de valvula.

La variable de control constante ajustada por la PWM se incluyen este caso en el control
de la demanda de calor.

[i] Tras el restablecimiento de la tensién de bus y tras un proceso de programacion ETS, el
actuador envia siempre primero el estado "ninguna demanda de calor" sin retardo. El ac-
tuador actualiza a continuacion el estado "demanda de calor", siempre y cuando se cumpla
la condicion para ello y transcurrido un "retardo de demanda de calor ACTIVO" opcional-
mente configurado.

i/ Una salida de valvula afectada por cortocircuito/sobrecarga (valvula completamente cerra-
da con configuracion cerrada sin corriente o completamente abierta con configuracion
abierta sin corriente) no afecta al control de la demanda de calor.
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Imagen 7: Informacion sobre demanda de calor con ejemplo de desarrollo de variable de con-
trol

Opcionalmente, el actuador puede evaluar un telegrama externo sobre informacién de necesi-
dad de calor (p.ej. de otro actuador de calefaccion). De esta forma se pueden conectar varios
actuadores en cascada con notificacion de demanda de calor. El actuador de calefaccion local
vincula légicamente un valor de telegrama de 1 bit del objeto "demanda externa de calor" con el
estado interno de la demanda de calor propia como "O" y emite el resultado de esta vinculacion
a través del objeto "demanda de calor". La polaridad del telegrama del objeto externo esta pre-
definida: "0" = demanda de calor INACTIVA, "1" = demanda de calor ACTIVA.

El actuador no envia el telegrama de una demanda de calor activa detectada hasta que haya
transcurrido el tiempo de retardo definido a través del parametro "retardo demanda de calor
ACTIVQO". No se emite ningun requerimiento de demanda de calor si el actuador no detecta
dentro del tiempo establecido ninguna necesidad de calor.

El actuador no retira una informacién de demanda de calor detectada hasta que haya transcu-
rrido el tiempo de retardo definido a través del parametro "retardo demanda de calor INACTI-
VO". La informacién de demanda de calor no se retira si el actuador detecta dentro del tiempo
establecido una nueva demanda de calor.

Habilitar y configurar la funciéon de demanda de calor

La funcién Demanda de calor debe ser habilitada primero en la pagina de parametros "Valvulas
/ bomba", para que pueda ser utilizada por el actuador durante el funcionamiento.

m  Ajustar el parametro "Activar la funcion 'demanda de calor'?" con el valor "si". Configurar el
parametro "Polaridad objeto 'demanda de calor™ con la polaridad de telegrama requerida.
Definir ademas el limite y la histéresis.

El control de la demanda de calor se encuentra activado. La informacién sobre demanda
de calor permanece activa conforme a la polaridad de telegrama ajustada, siempre que al
menos una variable de control de las salidas de valvula asignadas rebase el limite parame-
trizado mas la histéresis. La demanda de calor queda desactivada al alcanzarse el limite o
al caer de nuevo por debajo del limite parametrizado.

En las paginas de parametros "asignaciones Ax" se deben asignar las salidas de valvula
individualmente al control de la demanda de calor, de forma que se incluyan en el calculo
de la demanda.

m  Ajustar el parametro "Activar la funcion 'demanda de calor'?" con el valor "no".
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El control de la demanda de calor no se encuentra disponible.

Habilitar la deteccion de una demanda de calor externa

Opcionalmente, el actuador puede evaluar un telegrama externo sobre informacién de necesi-
dad de calor (p.ej. de otro actuador de calefaccion). De esta forma se pueden conectar varios
actuadores en cascada con notificacion de demanda de calor.

Para que pueda detectarse una demanda de calor externa se debe habilitar el objeto.

m  Ajustar el parametro "detectar demanda de calor externa?" con el valor "si".

El objeto "demanda de calor externa" se encuentra activado. El actuador de calefaccién lo-
cal vincula el valor de telegrama de 1 bit de este objeto con el estado interno de la deman-
da de calor propia légicamente como "O" y emite el resultado de esta vinculacion a través
del objeto "demanda de calor".

m  Ajustar el parametro "detectar demanda de calor externa?" con el valor "no".

La deteccion de una demanda de calor externa no es posible. El actuador calcula de forma
exclusiva independiente la informacién de la demanda de calor.

Los telegramas ciclicos sobre el objeto "demanda de calor externa" con la misma polaridad
de telegrama (On -> On, Off -> Off) no provocan ninguna reaccion.

[i] Tras un reset del aparato no se produce ninguna consulta del estado actual del objeto "de-
manda de calor externa". Solamente al recibirse un telegrama de bus el actuador tiene en
cuenta este estado en la evaluacion de la demanda de calor.

=

Configurar el retardo para el control de la demanda de calor

Si se precisa, se puede retardar la activacion y desactivacion de la informacion de la demanda
de calor.

m  Ajustar los parametros "retardo de la demanda de calor ACTIVO" con la duracién deseada.

El actuador no envia el telegrama de una demanda de calor activa detectada hasta que
haya transcurrido el tiempo de retardo definido. No se emite ningun requerimiento de de-
manda de calor si el actuador no detecta dentro del tiempo establecido ninguna necesidad
de calor.

m  Ajustar el parametro "retardo de la demanda de calor INTIVO" con la duracion deseada.

El actuador no retira una informacién de demanda de calor detectada hasta que haya
transcurrido el tiempo de retardo definido. La informacién de demanda de calor no se retira
si el actuador detecta dentro del tiempo establecido una nueva demanda de calor.

Maxima variable de control

El actuador permite mediante la evaluacién y transmision de la maxima variable de control en el
sistema de calefaccion o refrigeracion influir sobre el consumo de energia de un edificio o casa
comercial. Una caldera de condensacion con control KNX integrado puede preparar, por ejem-
plo para calcular la temperatura de avance 6ptima, la informacion de la maxima variable de
control de 1 byte directamente mediante telegrama KNX. El actuador de calefaccion evalua con
la funcién habilitada todas las variables de control de 1 byte de las salidas de valvula y envia
respectivamente la maxima variable de control en caso de modificacion en un intervalo determi-
nado en el ETS o de forma ciclica a través del objeto "variable de control maxima".
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i En las salidas de véalvula configuradas en el ETS con los formatos de datos de variable de
control "conmutable (1 bit)" o "constante (1 byte) con limite de variable de control", no se
produce ninguna evaluacion de las variables de control predeterminadas a través del bus.
Excepcién: también para dichas salidas de variables de control es posible que una variable
de control constante se encuentre activa (tras restablecimiento de la tension de bus, tras
un proceso de programacion ETS, al realizar su manejo manual, en caso de posicion for-
zada activa y en caso de modo de emergencia activo). En dicho caso también se tiene en
cuenta dicha variable de control constante en el calculo de la maxima variable de control,
hasta que las funciones mencionadas con una prioridad superior hayan finalizado o se ha-
ya recibido un nuevo telegrama de variable de control a través del bus, el cual anule la va-
riable de control constante en la salida de la valvula.

[i] Tras el restablecimiento de la tension de bus y tras un proceso de programacién ETS, el
actuador envia el valor actual de la maxima variable de control sin retardo, siempre y cuan-
do el envio automatico en caso de modificacién se encuentre configurado. El actuador no
envia automaticamente tras un reset completo del aparato, si todas las variables de control
estan ajustadas a 0%.

Tras un reset del aparato, el actuador inicio traumaticamente el tiempo para el envio ciclico
(siempre en cuando se encuentre configurado), de forma que se envie ciclicamente el va-
lor del objeto efectivo tras el reset.

i/ Una salida de valvula afectada por cortocircuito/sobrecarga (valvula completamente cerra-
da con configuracion cerrada sin corriente o completamente abierta con configuracion
abierta sin corriente) no influye en la evaluacién de la maxima variable de control.

Opcionalmente, el actuador puede evaluar un telegrama externo sobre la maxima variable de
control (p.ej. de otro actuador de calefaccion). De esta forma se pueden conectar varios actua-
dores en cascada con notificacién de variable de control. El actuador de calefaccion local com-
para el valor del telegrama de 1 byte del objeto "mayor variables de control externa" con una
variable de control maxima propia y emite el mayor valor a través del objeto "maxima variable
de control".

Habilitar la funcion "maxima variable de control”

La funcién "maxima variable de control" debe ser habilitada primero en la pagina de parametros
"Valvulas / bomba", para que pueda ser utilizada por el actuador durante el funcionamiento.

m  Ajustar el parametro "Activar funcién 'maxima variable de control' ?" con el valor "si".

La funcién "maxima variable de control" se encuentra activada. El actuador compara cons-
tantemente la variable de control de 1 byte de salidas de valvula asignadas y natifica la
maxima variable de control a través del objeto de comunicacién del mismo nombre.

m  Ajustar el parametro "Activar funcion 'maxima variable de control' ?" con el valor "no".
La funcién para transmitir la maxima variable de control no se encuentra disponible.

Configurar el comportamiento de envio de la funciéon "maxima variable de control”

La variable de control determinada por el actuador de calefaccién se envia de forma activa al
bus. El parametro "enviar la maxima variable de control" decide cuando debe enviarse un tele-
grama a través del objeto "maxima variable de control".

m  Ajustar el pardmetro con el valor "sélo en caso de modificacion". Configurar el parametro
"enviar al producirse una modificacion de" con el intervalo de modificacion deseado para el
envio automatico.

Un telegrama solo se envia si se modifica la maxima variable de control en la cuantia del
intervalo de modificacion configurado.

= Ajustar el parametro a "solo ciclicamente".
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El actuador envia el telegrama "maxima variable de control" exclusivamente de forma cicli-
ca. El tiempo de ciclo se define globalmente para todos los mensajes de respuesta en la
pagina de parametros "General".

Ajustar el parametro con el valor "s6lo en caso de modificacion y sélo ciclicamente”. Confi-
gurar el parametro "enviar al producirse una modificacion de" con el intervalo de modifica-
cion deseado para el envio automatico.

El actuador envia el telegrama "maxima variable de control" ciclicamente y adicionalmente,
si se modifica la maxima variable de control en la cuantia del intervalo de modificacion
configurado.

Habilitar la deteccion de la maxima variable de control externa

Opcionalmente, el actuador puede evaluar un telegrama externo sobre la maxima variable de
control (p.ej. de otro actuador de calefaccion). De esta forma se pueden conectar varios actua-
dores en cascada con notificacién de variable de control.

Para que pueda detectarse una variable de control maxima externa se debe habilitar el objeto.

=

Ajustar el parametro "Detectar variable de control maxima externa ?" con el valor "si".

El objeto "variable de control maxima externa" se encuentra habilitado. El actuador de ca-
lefaccién local compara el valor del telegrama de 1 byte de este objeto "maxima variable
de control externa" con una variable de control maxima propia y emite el mayor valor a tra-
vés del objeto "maxima variable de control".

Ajustar el parametro "Detectar variable de control maxima externa ?" con el valor "no".

No es posible detectar una variable de control maxima externa. El actuador detecta auto-
maticamente la maxima variable de control de sus salidas de valvula asignadas.

Los telegramas ciclicos al objeto "maxima variable de control externa" con el mismo valor
de telegrama no producen ningun efecto.

Tras un reset del aparato no se produce ninguna consulta del estado actual del objeto "ma-
xima variable de control externa". Solamente al recibirse un telegrama de bus el actuador
tiene en cuenta este valor al evaluar la maxima variable de control.
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4.2.4.1.8 Control de la bomba

El actuador de calefaccién permite controlar de forma conmutable la bomba de circulacion del
circuito de calefaccion o refrigeracion a través de un telegrama KNX de 1 bit. Al utilizar el con-
trol de bomba, la bomba unicamente es conectada por el actuador a través del objeto "conectar
bombas" si al menos una variable de control de las salidas asignadas supera uno de los limites
definidos en el ETS con histéresis. La desconexién de la bomba se realiza si se alcanza el limi-
te o si el valor cae de nuevo por debajo del mismo (figura 8). De esta forma se ahorra energia
eléctrica, ya que la bomba unicamente es activada con variables de control suficientemente
grandes y en consecuencia eficientes.

Una proteccién antibloqueo ciclica evita opcionalmente el bloqueo de la bomba, cuando ésta no
ha sido conectada durante un periodo prolongado por la evaluacién de la variable de control. La
polaridad del telegrama del control de la bomba es parametrizable.

i/ También las salidas de valvulas asignadas que reciben de forma predefinida las variables
de control mediante formato de datos "conmutable (1 bit)" y "conmutable (1 byte) con limite
de variable de control", afectan al control de la bomba. Con "conmutable (1 bit)", una varia-
ble de control "OFF" se interpreta como "0 %" y una variable de control "ON" se interpreta
como "100 %". Con "conmutable (1 byte) con valor limite de variable de control" el actua-
dor evalla de la misma manera la sefial de salida conmutable convertida ("OFF" se inter-
preta como "0 %", "ON" se interpreta como "100 %").

i En algunas funciones y sucesos, las salidas de valvula configuradas con los formatos de
datos de variable de control "conmutable (1 bit)" y "conmutable (1 byte) con limites de va-
riable de control", siempre se accionan mediante variable de control constante a través de
una modulacion de amplitudes de impulso (PWM), debiendo ajustarse variables de control
distintas de 0% o 100% (tras restablecimiento de la tension de bus, tras un proceso de pro-
gramacion ETS, en un manejo manual, en una posicion forzada activa y en un modo de
emergencia activo). La PWM se ejecuta hasta que hayan finalizado las funciones mencio-
nadas o hasta que tras los eventos mencionados no exista ninguna funcién subordinada
activa y se reciba a través del bus un nuevo telegrama de variable de control que controle
la variable de control constante en la salida de valvula.

La variable de control constante ajustada por la PWM también se incluye en este caso en
el control de la bomba.

[i] Tras el restablecimiento de la tensién de bus y tras un proceso de programacién ETS, el
actuador envia primero siempre el estado (bomba Off) sin retardo. El actuador actualiza a
continuacion el estado "bomba On", siempre y cuando se cumpla la condicién para ello y
transcurrido un "retardo de bomba ACTVO" opcionalmente configurado.

i/ Una salida de valvula afectada por cortocircuito/sobrecarga (valvula completamente cerra-
da con configuracion cerrada sin corriente o completamente abierta con configuracion
abierta sin corriente) no afecta al control de la bomba.
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Imagen 8: Control de bomba con ejemplo de desarrollo de variable de control

El actuador puede evaluar opcionalmente una senal externa de control de bomba (p.ej. de otro
actuador de calefaccion). De esta forma se pueden conectar varios actuadores en cascada con
control de bomba. El actuador de calefaccion local vincula Iégicamente el valor del telegrama
de 1 bit del objeto "control de bomba externo" con el estado interno de la bomba como "O"y
transmite el resultado de esta vinculacion a través del objeto "conectar bomba". La polaridad
del telegrama del objeto externo esta predefinida: "0" = bomba Off, "1" = bomba On.

El actuador sélo emite el telegrama de conexién a la bomba una vez transcurrido el retardo de-
finido. La bomba no se conecta si el actuador determina dentro del intervalo de tiempo fijado,
que la bomba debe permanecer desconectada por rebasarse nuevamente por defecto el valor
limite mas histéresis.

El actuador solo emite el telegrama de desconexion a la bomba una vez transcurrido el retardo
definido. La bomba no se conecta si el actuador determina dentro del intervalo de tiempo fijado,
que la bomba aun debe permanecer conectada por rebasarse nuevamente por exceso el valor
limite mas histéresis.

Los tiempos de retardo del control de la bomba se pueden utilizar como ejemplo para ajustar el
tiempo de ejecucion de la bomba al tiempo de reaccion de los accionamientos reguladores ac-
cionados. Asi, una bomba s6lo debe conectarse cuando los accionamientos reguladores abren
realmente tras la excitacion eléctrica por parte del actuador (ajustar el retardo de bomba ACTI-
VO al tiempo muerto de los accionamientos reguladores). Lo mismo es valido para el cierre de
los accionamientos de valvula.

Con el control de bomba habilitado, una proteccion antibloqueo ciclica evita opcionalmente el
bloqueo de la bomba, cuando ésta no ha sido conectada durante un periodo prolongado por la
evaluacion de la variable de control (p.ej. en instalaciones de calefaccién en los meses de vera-
no). El parametro "tiempo para conexion ciclica de la bomba" define, con la proteccion antiblo-
queo definida, el intervalo semanal de la funcién de proteccién. Si no la bomba no es conecta-
da al menos una vez dentro del tiempo configurado por el control de la bomba, el actuador eje-
cutara - eventualmente de nuevo - la proteccion antibloqueo. Con cada excitacion de la bomba
por parte del control de la misma se resetea y reinicia el tiempo de ciclo. El tiempo de ciclo se
inicia por primera vez tras un reset del aparato.

Con la proteccion antibloqueo habilitada, el parametro "tiempo de conexién de la bomba" define
la duraciéon de la marcha de la bomba para la funcion de proteccion ciclica. El actuador conecta
la bomba durante el tiempo configurado sin interrupciones, siempre y cuando deba ejecutarse
una proteccién antibloqueo.
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Habilitar y configurar la funcién Control de bomba

El control de bomba debe ser habilitado primero en la pagina de parametros "Valvulas / bom-
ba", para que pueda ser utilizada por el actuador durante el funcionamiento.

m  Ajustar el parametro "Activar funcién 'control de bomba' ?" con el valor "si". Configurar el
parametro "Polaridad objeto 'control de bomba™ con la polaridad de telegrama requerida.
Definir ademas el limite y la histéresis.

El control de la bomba se encuentra activado. La bomba se conecta conforme a la polari-
dad del telegrama ajustada, siempre que al menos una variable de control de las salidas
de valvula asignadas rebase el limite parametrizado mas la histéresis. La bomba se desco-
necta al alcanzarse el limite o al caer de nuevo por debajo del limite parametrizado.

En las paginas de parametros "asignaciones Ax" se deben asignar las salidas de valvula
individualmente al control del control de bomba, de forma que se incluyan en la evaluacién
de variables de control.

m  Ajustar el parametro "Activar funcion 'control de bomba' ?" con el valor "no".
El control de bomba no se encuentra disponible.

Habilitar la detecciéon de un control externo de bomba

Opcionalmente, el actuador puede evaluar un telegrama externo para el control de bomba (p.€j.
de otro actuador de calefaccién). De esta forma se pueden conectar varios actuadores en cas-
cada con control de bomba.

Para que pueda detectarse una sefial externa de control de bomba se debe habilitar el objeto.

m  Ajustar el parametro "Detectar control externo de bomba ?" con el valor "si".

El objeto "control externo de bomba" se encuentra habilitado. El actuador de calefaccion
local vincula l6gicamente el valor del telegrama de 1 bit de este objeto con el estado inter-
no del propio control de bomba como "O" y transmite el resultado de esta vinculacion a tra-
vés del objeto "conectar bomba".

m  Ajustar el parametro "Detectar control externo de bomba ?" con el valor "no".

La deteccion de una sefial externa de control de bomba no es posible. El actuador controla
la bomba exclusivamente de forma auténoma.

Los telegramas ciclicos al objeto "control externo de bomba" con la misma polaridad de te-
legrama (On -> On, Off -> Off) no provocan ninguna reaccion.

[i] Tras un reset del aparato no se produce ninguna consulta del estado actual del objeto
"control externo de bomba". Solamente al recibirse un telegrama de bus el actuador tiene
en cuenta este estado al controlar la bomba.

=

Configurar la proteccion antibloqueo del control de la bomba

Con el control de bomba habilitado, una proteccion antibloqueo ciclica evita opcionalmente el
bloqueo de la bomba, cuando ésta no ha sido conectada durante un periodo prolongado por la
evaluacion de la variable de control. La proteccion antibloqueo debe ser habilitada primero en
la pagina de parametros "Valvulas / bomba", para que pueda ser ejecutada por el actuador du-
rante el funcionamiento.

m  Ajustar el parametro "Activar la proteccion antibloqueo ?" con el valor "si". Definir ademas
en el parametro "tiempo para conexion ciclica de la bomba" el intervalo de la funcién de
protecciéon. Configurar el parametro "tiempo de conexion de la bomba" con la duracion de-
seada de la marcha de la bomba.

La proteccién antibloqueo se encuentra activada. Si no la bomba no es conectada al me-
nos una vez dentro del tiempo de ciclo configurado por el control de la bomba, el actuador
ejecutara - eventualmente de nuevo - la proteccién antibloqueo. El actuador conecta en-
tonces la bomba durante el tiempo de conexion predefinido sin interrupciones.

m  Ajustar el parametro "Activar la proteccion antibloqueo ?" con el valor "no".
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La proteccién antibloqueo se encuentra desactivada.

i/ Una proteccién antibloqueo iniciada se ejecuta siempre integramente hasta el final. No se
puede cancelar antes de tiempo mediante la recepcidén de nuevas variables de control y un
reinicio resultante del tiempo de ciclo.
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4.2.4.1.9 Caida de la tension de servicio de la valvula

Para excitar los accionamientos de la valvula, el actuador necesita una alimentaciéon de tensién
de servicio independiente (AC 24 V o AC 230 V). Las salidas de valvula sélo se pueden excitar
eléctricamente si la alimentacion de tensién de servicio de la valvula se encuentra conectada.
Si no existe alimentacién de tension de valvula, los accionamientos se mueven a la posicion de
reposo (abierto / cerrado sin corriente). Para que una caida de la alimentacién de tension de la
valvula en el actuador no quede sin detectar, se puede enviar opcionalmente una notificacién
de fallo de 1 bit a través del objeto "caida de la tensidén de servicio" al bus. La polaridad del tele-
grama de esta notificacion de fallo es parametrizable.

Si el actuador detecta una ausencia de tension de valvula, el telegrama de fallo se envia inme-
diatamente ("caida de tension"). El actuador no retira el mensaje de fallo hasta que se resta-
blezca la tensién de la valvula ("tensién existente").

Una valvula completamente abierta por la caida de tension de servicio de la valvula (abierta sin
corriente) no se incluye en el calculo de la demanda de calor o de la "maxima variable de con-
trol" y no influye sobre el control de la bomba.

Habilitar el mensaje "Caida de la tension de servicio de la valvula"

La notificacion de caida de tension de servicio de la valvula debe ser habilitado primero en la
pagina de parametros "Valvulas / bomba", para que pueda ser utilizada por el actuador durante
el funcionamiento.

m  Ajustar el pardmetro "notificar la caida de tension de servicio de las valvulas ?" con el valor
"si". Configurar el parametro "Polaridad objeto 'caida de tensién de servicio™ con la polari-
dad de telegrama requerida.

La notificacion de fallo se encuentra habilitada. El actuador envia activamente un telegra-
ma "caida de tensién" al detectar una caida o desconexion de la alimentacion de tension
de valvula, encontrandose la alimentacion de tension de bus aun conectada. El actuador
envia un telegrama "tensién existente" en cuanto se restablece la alimentacion de tensién
de valvula y la tensién de bus también se encuentra conectada.

m  Ajustar el pardmetro "notificar la caida de tension de servicio de las valvulas ?" con el valor
n n
no".

El mensaje de fallo no se encuentra disponible.

Configurar la notificacion de fallo al regresar la tension de bus

El objeto para transmitir un fallo de la tensién de servicio de valvula puede enviar de forma acti-
va el estado de la notificacion tras regresar la tension de bus y tras un proceso de programa-
cion ETS. Opcionalmente se puede configurar en el ETS si debe producirse o no una transmi-
sion activa del telegrama tras un reset del aparato.

Tras un reset del aparato, el mensaje de fallo de la alimentacién de tension de servicio se pue-
de realizar opcionalmente con retardo, ajustandose el tiempo de retardo de forma global para
todas las senales de respuesta en la pagina de parametros "General".

m  Ajustar el parametro "Enviar sefal de respuesta tras regreso de la tension de bus ?" con el
valor "si".

La sefial de respuesta "caida de tension de servicio" se envia activamente tras el restable-
cimiento de la tensién de bus y red, tras el restablecimiento unico de la tensién de bus o
tras un proceso de programaciéon ETS.

®m  Solo para "Enviar senal de respuesta tras regreso de la tension de bus ?" ="si": Ajustar el
parametro "; Retardo para respuesta tras regreso de la tension de bus?" con el valor "si".

La sefial de respuesta "caida de tension de servicio" se envia con retardo tras el restable-
cimiento de la tension de bus y red, tras el restablecimiento unico de la tension de bus o
tras un proceso de programacion ETS. Durante el transcurso del tiempo de retardo no se
envia ninguna respuesta, tampoco si se modifica el estado.
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®m  Solo para "Enviar senal de respuesta tras regreso de la tension de bus ?" ="si": Ajustar el
parametro " Retardo para respuesta tras regreso de la tension de bus?" con el valor "no".

La sefial de respuesta "caida de tension de servicio" se envia inmediatamente tras el res-
tablecimiento de la tension de bus y red o tras un proceso de programacion ETS.

m  Ajustar el parametro "Enviar sefal de respuesta tras regreso de la tension de bus ?" con el
valor "no".

La sefial de respuesta no se envia automaticamente tras un reset del aparato.

Ajustar el envio ciclico del mensaje de fallo

El telegrama de aviso "caida de tensién de servicio" se puede enviar ciclicamente, siempre y
cuando el actuador detecte una caida de tension de servicio de valvula. En caso de presencia
de tension de servicio de valvula, no se produce por lo general un envio ciclico.

= Ajustar el pardmetro "Envio ciclico de la respuesta en caso de ausencia de tensién ?" con
el valor "si".

El actuador repite ciclicamente el telegrama de aviso "caida de tensién de servicio", siem-
pre y cuando el actuador haya detectado una caida de tension de servicio de valvula. El
tiempo de ciclo se define de forma general para todos los mensajes de respuesta en la pa-
gina de parametros "General".

m  Ajustar el parametro "Envio ciclico de la respuesta en caso de ausencia de tension ?" con
el valor "no".

El telegrama de aviso "caida de la tension de servicio" no se repite por lo general de forma
ciclica.

i/ Durante un retardo tras el restablecimiento de la tension de bus o tras un proceso de pro-
gramacion ETS no se produce un envio ciclico.
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4.2.4.2 Descripcion funcional orientada a los canales

4.2.4.2.1 Sentido de funcionamiento de la valvula

El actuador de calefacciéon de 6 salidas electrénicas, que permiten accionar respectivamente
sin ruido hasta 4 (AC 230 V) o 2 (AC 24 V) accionamientos reguladores. Se pueden conectar
tanto accionamientos de valvulas cerrados sin tension como abiertos sin tensién. El parametro
"valvula en estado sin tensién (sentido de actuacion de la valvula)" en las paginas de parame-
tros " Ax - General" determina qué tipo de accionamiento se encuentra conectado en una salida
de valvula.

i/ Segun la salida de valvula, inicamente pueden conectarse accionamientos reguladores de
las mismas caracteristicas (cerrado/abierto sin corriente). El tipo de accionamiento debe
ser compatible con la parametrizacion.

El sentido de actuacion de valvula configurado se tiene en cuenta en cada excitacion eléctrica
de valvula. Para variables de control de 1 byte y valvulas cerradas sin corriente, el tiempo de
conexién se deriva directamente de la PWM configurada y del tiempo de ciclo.

Ejemplo: PWM = 30 %, tiempo de ciclo = 10 minutos -> tiempo de conexion = 3 minutos, tiempo
de desconexién = 7 minutos.

Para variables de control de 1 byte y valvulas abiertas sin corriente se invierte la duracién de la
conexion. Ejemplo: PWM = 30 %, tiempo de ciclo = 10 minutos -> tiempo de conexion = 7 minu-
tos, tiempo de desconexion = 3 minutos.

Las variables de control segun el formato de datos de 1 bit no se aplican en accionamientos de
valvulas cerrados sin corriente. Ejemplo: variable de control ON -> salida conectada, variable
de control OFF -> salida desconectada.

Las variables de control computables, por contra, se aplican de forma invertida para acciona-
mientos de valvula abiertos sin corriente. Ejemplo: variable de control ON -> salida desconecta-
da, variable de control OFF -> salida conectada.

[i] En laindicacion de estado LED no se tiene en cuenta el sentido de actuacion de valvula
configurado para cada salida en el ETS. En consecuencia, los LED no muestran inmedia-
tamente el estado de valvula (abierto/cerrado). Por ello no se produce una inversion de la
indicacion de estado segun el sentido de actuacion de la valvula.

i En la configuracién de fabrica, el sentido de actuacién de la valvula para todas las salidas
de valvula esta ajustado como "cerrado sin corriente”.
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4.2.4.2.2 Comportamiento al reinicio

Los estados de de las salidas de valvula se pueden configurar por separado tras una caida de
la tension de bus, tras restablecerse la tension de bus o de red o tras un proceso de programa-
cién del ETS.

Configurar comportamiento con caida de tensién de bus

El parametro "Comportamiento tras caida de tension de bus" esta disponible de forma indepen-
diente para cada salida de valvula en la pagina de parametros "Ax — General". El actuador eje-
cuta el comportamiento configurado en el ETS al producirse una caida de la tension de bus, en-
contrandose aun disponible la alimentacion de tension de red sin interrupcién. Si se produce
una caida simultanea de la alimentacion de bus y red, las salidas de valvula no ejecutaran el
comportamiento parametrizado. En este caso, las salidas se desconectaran siempre, incluso
con presencia de tension de valvula, ya que la electrénica del aparato deja de suministrar ener-
gia, por lo que el actuador queda inoperativo. En este estado de funcionamiento, los acciona-
mientos de valvula cerrados sin corriente cierran completamente y los accionamientos de val-
vula abiertos sin corriente abren. El sentido de actuacion de valvula configurado ya no puede
ser evaluado en caso de caida de la tension de bus y red.

[i] Siunicamente se produce una caida de la alimentacién de tension de red con presencia
de tension de bus y valvula, el actuador no mostrara ninguna reaccion.

m  Ajustar el parametro con el valor "ningun cambio".

En caso de caida de tensidn de bus y presencia de alimentacion de tensién de red, la sali-
da de valvula no mostrara ninguna reaccién. La variable de control activa antes de la caida
de la tensién de bus permanece invariable, siempre y cuando la alimentacion de la tension
de valvula aun permanezca conectada.

m  Ajustar el parametro a "preasignar variable de control".

El actuador configura para la salida de valvula el valor de variable de control predetermina-
do a través del parametro "variable de control en caso de caida de tension de bus". Para
salidas de valvula configuradas en el ETS con los formatos de datos de variable de control
"conmutable (1 bit) o "constante (1 byte) con limite de variable de control", también se pue-
de predeterminar con el parametro "variable de control en caso de caida de tension de
bus" una variable de control constante. En este caso se ejecuta para las salidas de varia-
ble de control afectadas una modulaciéon de amplitudes de impulso (5 % ... 95%. Con las
consignas "0 %"y "100 %" se excitan permanentemente las salidas de valvula. La PWM
predefinida permanece activa hasta que se ejecutan otras funciones (manejo manual, cor-
tocircuito/sobrecarga), teniendo eventualmente la variable de control constante una priori-
dad superior en la salida de valvula.

m  Ajustar el parametro a "activar variable de control para posicién forzada".

El actuador llama para la salida de valvula el valor de variable de control de la posicién for-
zada configurado en el ETS. Para ello se tiene en cuenta el modo de funcionamiento acti-
vo (verano / invierno), siempre y cuando se haya configurado una conmutacion de verano /
invierno. jTéngase en cuenta que con este ajuste no se ejecuta la funcién de posicion for-
zada! El actuador llama unicamente el valor de variable de control determinado para la po-
sicién forzada.

m  Ajustar el parametro a "activar variable de control para modo de emergencia".

El actuador llama para la salida de valvula el valor de variable de control del modo de
emergencia configurado en el ETS. Para ello se tiene en cuenta el modo de funcionamien-
to activo (verano / invierno), siempre y cuando se haya configurado una conmutacién de
verano / invierno. jTéngase en cuenta que con este ajuste no se ejecuta el modo de emer-
gencia (como en el caso de un fallo de variable de control durante una supervision de va-
riable de control)! El actuador llama unicamente el valor de variable de control determinado
para el modo de emergencia.
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i] El actuador memoriza internamente la variable de control activa en caso de caida de ten-

sion de bus, de forma que el valor de la variable control al restablecerse la alimentacion
del aparato pueda ser restaurado (parametrizable). La memorizacién se realiza tras un re-
set previo del aparato (proceso de programacion ETS, restablecimiento de la tensién de
bus) unicamente si el reset ha sido realizado hace mas de 30 segundos. jDe lo contrario,
el actuador no memoriza el valor actual de la variable de control! Sera valido entonces el
valor antiguo memorizado anteriormente por el actuador en caso de caida de tensién de
bus. Si sélo se produce una caida de la alimentacion de la tension de red, el actuador no
memorizara el valor actual de la variable de control!

Si falla la tensién de bus mientras hay un manejo manual activado en el aparato, el para-
metro "Comportamiento con caida de tensién de bus" no se ejecutara.

Configuraciéon del comportamiento tras el retorno de la tension de bus o de red

El parametro "Comportamiento tras retorno tension de bus o de red" esta disponible de forma
independiente para cada salida de valvula en la pagina de parametros "Ax — General".

Ajustar el parametro a "preasignar variable de control".

El actuador configura para la salida de valvula el valor de variable de control predetermina-
do a través del parametro "variable de control tras restablecimiento de la tension de bus o
red". Para salidas de valvula configuradas en el ETS con los formatos de datos de variable
de control "conmutable (1 bit) o "constante (1 byte) con limite de variable de control", tam-
bién se puede predeterminar con el parametro "variable de control tras restablecimiento de
la tension de bus o red" una variable de control constante. En este caso se ejecuta para
las salidas de variable de control afectadas una modulacion de amplitudes de impulso
(5% ... 95 %. Con las consignas "0 %" y "100 %" se excitan permanentemente las salidas
de vélvula. La PWM predeterminada permanece activa, hasta que se ejecutan otras fun-
ciones o se recibe a través del bus un nuevo telegrama de variable de control, teniendo la
variable de control constante en la salida de valvula una mayor prioridad.

Ajustar el parametro a "activar variable de control para posicién forzada".

El actuador llama para la salida de valvula el valor de variable de control de la posicién for-
zada configurado en el ETS. Para ello se tiene en cuenta el modo de funcionamiento acti-
vo (verano / invierno), siempre y cuando se haya configurado una conmutacién de verano /
invierno. jTéngase en cuenta que con este ajuste no se ejecuta la funcién de posicién for-
zada! El actuador llama unicamente el valor de variable de control determinado para la po-
sicion forzada.

Ajustar el parametro a "activar variable de control para modo de emergencia".

El actuador llama para la salida de valvula el valor de variable de control del modo de
emergencia configurado en el ETS. Para ello se tiene en cuenta el modo de funcionamien-
to activo (verano / invierno), siempre y cuando se haya configurado una conmutacién de
verano / invierno. jTéngase en cuenta que con este ajuste no se ejecuta el modo de emer-
gencia (como en el caso de un fallo de variable de control durante una supervision de va-
riable de control)! El actuador llama unicamente el valor de variable de control determinado
para el modo de emergencia.

Ajustar el parametro a "Variable control como antes de caida tensién bus".

Tras restablecerse la tension de bus o red se ajusta en la salida de valvula el valor de va-
riable de control que se encontraba activo al producirse la ultima caida de tension de bus.
El actuador memoriza internamente la variable de control activa en caso de caida de ten-
sién de bus, de forma que el valor de la variable control al restablecerse la alimentacién
del aparato pueda ser restaurado. La memorizacion se realiza tras un reset previo del apa-
rato (proceso de programacion ETS, restablecimiento de la tension de bus) unicamente si
el reset ha sido realizado hace mas de 30 segundos. jDe lo contrario, el actuador no me-
moriza el valor actual de la variable de control! Sera valido entonces el valor antiguo me-
morizado anteriormente por el actuador en caso de caida de tensién de bus. Si sélo se
produce una caida de la alimentacién de la tension de red, el actuador no memorizara el
valor actual de la variable de control!
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H

Un estado de valvula ajustado tras establecerse la tensién de bus/red es actualizado en
los objetos de estado de variable de control. Tras restablecerse la tension de bus/red, los
objetos de respuesta de envio activo también transmiten hasta que haya finalizado la ini-
cializacion y, dado el caso, haya transcurrido el "Tiempo de retardo tras restablecimiento
de la tensién de bus".

Configuracién del comportamiento tras un proceso de programacioén del ETS

El parametro "Comportamiento tras proceso programacion ETS" esta disponible de forma inde-
pendiente para cada salida de valvula en la pagina de parametros "Ax - General". Mediante es-
te parametro se puede configurar el comportamiento de una salida independientemente del
comportamiento tras el restablecimiento de la tensién de bus o de red.

Ajustar el parametro a "mismo comportamiento que tras el restablecimiento de la tension
de bus".

La salida de valvula se comporta tras un proceso de programacion ETS tal y como lo defi-
ne el parametro "comportamiento tras restablecimiento de la tension de bus o red". Si el
comportamiento se encuentra configurado como "variable de control igual que antes de la
caida de tension de bus", tras un proceso de programacién ETS también se configura el
valor de la variable de control activo en el momento de la ultima caida de tensién de bus.
El proceso de programacién ETS no sobrescribe el valor de variable de control memoriza-
do.

Ajustar el parametro a "preasignar variable de control".

El actuador configura para la salida de valvula el valor de variable de control predetermina-
do a través del parametro "variable de control tras proceso de programacion ETS". Para
salidas de valvula configuradas en el ETS con los formatos de datos de variable de control
"conmutable (1 bit) o "constante (1 byte) con limite de variable de control", también se pue-
de predeterminar con el pardmetro "variable de control tras proceso de programacion ETS"
una variable de control constante. En este caso se ejecuta para las salidas de variable de
control afectadas una modulacion de amplitudes de impulso (5 % ... 95%. Con las consig-
nas "0 %"y "100 %" se excitan permanentemente las salidas de valvula. La PWM prede-
terminada permanece activa, hasta que se ejecutan otras funciones o se recibe a través
del bus un nuevo telegrama de variable de control, teniendo la variable de control constan-
te en la salida de valvula una mayor prioridad.

Ajustar el parametro a "activar variable de control para posicion forzada".

El actuador llama para la salida de valvula el valor de variable de control de la posicién for-
zada configurado en el ETS. Para ello se tiene en cuenta el modo de funcionamiento acti-
vo (verano / invierno), siempre y cuando se haya configurado una conmutacion de verano /
invierno. jTéngase en cuenta que con este ajuste no se ejecuta la funcion de posicion for-
zada! El actuador llama unicamente el valor de variable de control determinado para la po-
sicion forzada.

Ajustar el parametro a "activar variable de control para modo de emergencia".

El actuador llama para la salida de valvula el valor de variable de control del modo de
emergencia configurado en el ETS. Para ello se tiene en cuenta el modo de funcionamien-
to activo (verano / invierno), siempre y cuando se haya configurado una conmutacién de
verano / invierno. jTéngase en cuenta que con este ajuste no se ejecuta el modo de emer-
gencia (como en el caso de un fallo de variable de control durante una supervision de va-
riable de control)! El actuador llama unicamente el valor de variable de control determinado
para el modo de emergencia.

El comportamiento tras un proceso de programacion ETS se ejecuta unicamente si se han
producido cambios en la configuracién del aparato. Si se ejecuta Unicamente una descarga
de aplicacién con una configuracion, ya existente en el actuador, el actuador ejecutara el
"comportamiento tras el restablecimiento de la tensién de bus o red" parametrizado.

El proceso de programacion del ETS se puede ejecutar también sin tension de red. Para
una descarga de ETS no se requiere la tension de red.
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i/ Un estado de valvula ajustado tras un proceso de programacion ETS es actualizado en los
objetos de estado de variable de control. Los objetos de respuesta de envio activo, tam-
bién tras un proceso de programacién del ETS, no envian hasta que ha finalizado la inicia-
lizacion y, dado el caso, ha transcurrido el "Tiempo de retardo tras regreso de la tension de

bus".
[i] Un proceso de programacién del ETS finaliza el modo manual si esta activo.

Nuam. de art. MTN6730-0001 Pagina 70 de 150



SChnEider Software "Conectar PWM 2068/1.0"

& Electric Descripcién de la funcién

4.2.4.2.3 Formatos de datos para variables de control

El actuador de calefaccion recibe telegramas de variables de control de 1 bit o 1 byte, enviados
por ejemplo por reguladores de temperatura KNX. Por lo general, el regulador calcula la tempe-
ratura ambiente y genera los telegramas de variable de control en base a un algoritmo de regu-
lacion. El actuador controla sus salidas de valvula, en funcion del formato de datos de las varia-
bles de control y de la configuracion en el ETS, de forma conmutable o mediante una sefal
PWM. El tiempo de ciclo para sefales de salida PWM constantes se puede parametrizar por
separado para cada salida de valvula del actuador de calefaccion. Para ello se puede realizar
una adaptacién individual para diferentes tipos de accionamiento reguladores.

[i] Se debe tener en cuenta que el actuador de calefaccion no ejecuta ninguna regulacién de
temperatura por si mismo. El actuador convierte los telegramas de variables de control re-
cibidos o las consignas de variable de control mediante funciones de aparato en sefiales
de salida constantes o conmutables.

El parametro "formato de datos de la entrada de variable de control", existente independiente-
mente para cada salida de valvula en las paginas de parametros "Ax - variables de control / es-
tado / modo de funcionamiento", determina el formato de entrada de los objetos de variable de
control.

Formato de datos de la entrada de variable de control "conmutable (1 bit)"

Para una variable de control de 1 bit, el telegrama recibido a través del objeto de variable de
control se transmite directamente a la salida correspondiente del actuador teniendo en cuenta
el sentido de actuacién configurado de la valvula. Cuando se recibe un telegrama "ON" se abre
completamente la valvula. A continuacion se alimenta la salida en valvulas cerradas sin corrien-
te y no se alimenta en accionamientos de valvula abiertos sin corriente. La valvula se cierra
completamente cuando se recibe un telegrama "OFF". La salida de valvula en valvulas cerra-
das sin corriente no se alimenta y se alimenta en accionamientos de valvula abiertos sin co-
rriente.

En las siguientes funciones y eventos listados se excitan siempre las salidas de valvula, confi-
guradas en el formato de datos de variable de control "conmutable (1 bit)", mediante una modu-
lacion de amplitudes de impulso (PWM), debiendo ajustarse las variables de control diferentes
de 0% 0 100%...

- posicion forzada activa,

- modo de emergencia activo,

- en caso de caida de la tensién de bus,

- tras restablecimiento de la tensiéon de bus o de alimentacion,
- tras un proceso de programacion del ETS,

- tras un manejo manual.

La PWM se ejecuta hasta que hayan finalizado las funciones mencionadas o hasta que tras los
eventos mencionados no exista ninguna funcién subordinada activa y se reciba a través del bus
un nuevo telegrama de variable de control que controle la variable de control constante en la
salida de vélvula.

i/ En los casos mencionados también se incluye la variable de control constante en el calculo
de la maxima variable de control y en el control de la demanda de calor y de la bomba
(funciones opcionales).

[i] Las salidas de valvulas que reciben de forma predefinida las variables de control mediante
formato de datos "conmutable (1 bit)", afectan al control de la demanda de calor y de la
bomba. Una variable de control "OFF" se interpreta entonces como "0 %" y una variable de
control "ON" se interpreta como "100 %".
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Formato de datos de la entrada de variable de control "constante (1 byte) con modula-
cion de amplitudes de impulso (PWM)"

Las variables de control que se corresponden con el formato de datos "constante 1 byte" son
convertidas por el actuador en una sefal de conmutacion equivalente con amplitud de impulso
modulada en las salidas de valvula. El valor medio de la sefial de salida resultante de esta mo-
dulacion es una medida para la posicion media de la valvula de control, teniendo en cuenta el
tiempo de ciclo configurable en el actuador en cada salida, y una referencia para la temperatura
ambiente ajustada. El valor medio se puede desplazar, modificandose, por tanto, la potencia de
calentamiento, modificando el factor de trabajo de los impulsos de conexion y desconexion de
la sefal de salida (figura 9). El aparato adapta continuamente el factor de trabajo de los impul-
sos en funcién de la variable de control recibida (funcionamiento normal) o mediante funciones
de aparato activas (p.ej. manejo manual, posicion forzada, modo de emergencia).

Tiempo de ciclo

Valvula
abierta

Valor medio
de variable de
control: 50%

Valvula
cerrada

~v_|

Valvula
abierta

Valor medio
de variable de
Valvula control: 25 %
cerrada

~v

Valor medio
de variable de
control: 75 %

Valvula
abierta

Valvula
g
cerrada T

Imagen 9: Valor medio resultante mediante factor de trabajo variable en una modulacién de
amplitudes de impulso

Teniendo en cuenta el sentido de actuacion de la valvula configurado, las salidas correspon-
dientes son alimentadas o no en funcién de la posicion de valvula a alcanzar. El factor de traba-
jo de los impulsos se invierte automaticamente en un accionamiento abierto sin corriente. De
esta forma no se produce ningun desvio involuntario del valor medio del tipo de valvula emplea-
do.

Ejemplo: variable de control: 60% ->

- Factor de trabajo cerrado sin corriente: 60 % ON, 40 % OFF,
- Factor de trabajo abierto sin corriente: 40 % ON, 60 % OFF.

Ejemplo: variable de control: 100% ->

- Factor de trabajo cerrado sin corriente: permanente ON,
- Factor de trabajo abierto sin corriente: permanente OFF.
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Los circuitos de regulacién se ven sometidos con frecuencia a cambios discontinuos en la es-
pecificacién del valor de consigna (p. €j., proteccion contra heladas, modo nocturno, etc.) o a
variables de perturbacién con efectos de corta duracion (p. €j., variaciones del valor medido de-
bido a la apertura breve de ventanas o puertas situadas cerca del sensor). Para que en estos
casos el ajuste del factor de trabajo de la variable de control deseada se pueda efectuar lo mas
rapida y exactamente posible, incluso con un tiempo de ciclo de duracién superior, sin afectar
negativamente al tiempo de reaccion del sistema controlado, el actuador utiliza un método es-
pecial para adaptar la variable de control de forma continua.

Se tienen en cuenta los siguientes casos...

- Caso1
Modificacion de la variable de control, p. ej., del 80% al 30% durante la fase de apertura de
la valvula (figura 10).
Antes de recibirse la nueva variable de control (30 %), el valor de consigna antiguo (80 %)
se encontraba activo. La nueva variable de control se recibe durante la fase de apertura de
la valvula. En este punto, el actuador detecta que todavia se puede reducir la fase de aper-
tura para que se corresponda con la nueva variable de control (30%). El tiempo de ciclo no
se ve afectado por este proceso.
Se ha ajustado el nuevo factor de trabajo inmediatamente después de recibirse la nueva
variable de control.

4 Tiempo de ciclo (100%)
Valvula .
abierta «—
80 % 20 %| 30 % 70% 30 % 70 % 30 % 70 %
Valvula : _
cerrada T

Nueva variable de control: 30%

Imagen 10: Ejemplo de una modificaciéon de la variable de control 80% -> 30% durante la fase
de apertura de la valvula

- Caso?2
Modificacion de la variable de control, p. €j., del 80% al 30% durante la fase de cierre de la
valvula (figura 11).
Antes de recibirse la nueva variable de control (30 %), el valor de consigna antiguo (80 %)
se encontraba activo. La nueva variable de control se recibe durante la fase de cierre de la
valvula. En este punto, el actuador detecta que todavia se puede prolongar la fase de cie-
rre para que se corresponda con la nueva variable de control (30%). El tiempo de ciclo per-
manece invariable, pero el inicio del periodo se desplaza automaticamente.
Se ha ajustado el nuevo factor de trabajo inmediatamente después de recibirse la nueva
variable de control.

4 _ | .Tiempo de ciclo (100%)
Valvula
abierta —_—
80 % 20 % 80 % {70 % 30 % 70 % 30 %
Valvula R
cerrada T

Nueva variable de control: 30 %

Imagen 11: Ejemplo de una modificacion de la variable de control 80% -> 30% durante la fase
de cierre de la valvula
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Caso 3

Modificacion de la variable de control, p. €j., del 80% al 30% durante la fase de apertura de
la valvula (fase de apertura demasiado larga) (figura 12).

Antes de recibirse la nueva variable de control (30 %), el valor de consigna antiguo (80 %)
se encontraba activo. La nueva variable de control se recibe durante la fase de apertura de
la valvula. En este punto, el actuador detecta que es necesario interrumpir de inmediato la
fase de apertura y cerrar la valvula para que el factor de utilizacién se corresponda con la
nueva variable de control (30%). El tiempo de ciclo permanece invariable, pero el inicio del
periodo se desplaza automaticamente.

Se ha ajustado el nuevo factor de trabajo inmediatamente después de recibirse la nueva
variable de control.

 E T » |iempo de ciclo (100%)
vawda | |
abierta 4—
80 % 20 % 50 % 70 % 30 % 70 % 30 %
Valvula : _
cerrada T

Nueva variable de control: 30 %

Imagen 12: Ejemplo de una modificacién de la variable de control 80% -> 30% durante la fase

de apertura de la valvula (fase de apertura excesiva)

Caso 4

Modificacion de la variable de control, p. ej., del 30% al 80% durante la fase de apertura de
la valvula (figura 13).

Antes de recibirse la nueva variable de control (80 %), el valor de consigna antiguo (30 %)
se encontraba activo. La nueva variable de control se recibe durante la fase de apertura de
la valvula. En este punto, el actuador detecta que todavia se puede prolongar la fase de
apertura para que se corresponda con la nueva variable de control (80%). El tiempo de ci-
clo no se ve afectado por este proceso.

Se ha ajustado el nuevo factor de trabajo inmediatamente después de recibirse la nueva
variable de control.

4 Tiempo de ciclo (100%)
Valvula
abierta —
30 % 70 % 80 % 20 % 80 % 20 % 80 %
Valvula _
cerrada T

Nueva variable de control: 80 %

Imagen 13: Ejemplo de una modificacion de la variable de control 30% -> 80% durante la fase

de apertura de la valvula

Caso 5

Modificacion de la variable de control, p. ej., del 30% al 80% durante la fase de cierre de la
valvula (figura 14).

Antes de recibirse la nueva variable de control (80 %), el valor de consigna antiguo (30 %)
se encontraba activo. La nueva variable de control se recibe durante la fase de cierre de la
valvula. En este punto, el actuador detecta que todavia se puede acortar la fase de cierre
para que se corresponda con la nueva variable de control (80%). El tiempo de ciclo perma-
nece invariable, pero el inicio del periodo se desplaza automaticamente.

Se ha ajustado el nuevo factor de trabajo inmediatamente después de recibirse la nueva
variable de control.
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A . .
. Tiempo de ciclo (100%)
Valvula
abierta «—
30 % 70 % 30 % |20 %) 80 % 20 % 80 % 20 %| 80 %
Valvula _
cerrada T

Nueva variable de control: 80 %

Imagen 14: Ejemplo de una modificacién de la variable de control 30% -> 80% durante la fase
de cierre de la valvula

- Casob
Modificacion de la variable de control, p. €j., del 30% al 80% durante la fase de cierre de la
valvula (fase de cierre demasiado larga) (figura 15).
Antes de recibirse la nueva variable de control (80 %), el valor de consigna antiguo (30 %)
se encontraba activo. La nueva variable de control se recibe durante la fase de cierre de la
valvula. En este punto, el actuador detecta que es necesario interrumpir de inmediato la fa-
se de cierre y abrir la valvula para que el factor de trabajo se corresponda con la nueva va-
riable de control (80%). El tiempo de ciclo permanece invariable, pero el inicio del periodo
se desplaza automaticamente.
Se ha ajustado el nuevo factor de trabajo inmediatamente después de recibirse la nueva
variable de control.

4 Tiempo de ciclo (100%)
vavaa | e >
abierta -
30 % 70 % 30 % 40 % 80 % 20 % 80 % 20 %
Valvula N
cerrada T

Nueva variable de control: 80 %

Imagen 15: Ejemplo de una modificacion de la variable de control 30% -> 80% durante la fase
de apertura de la valvula (fase de apertura excesiva)

Formato de datos de la entrada de variable de control "conmutable (1 byte) con limite de
variable de control"

De forma alternativa a la conversién de una variable de control de 1 byte en una modulacion
continua de amplitudes de impulso en una salida de valvula se puede utilizar el formato de da-
tos con evaluacion del limite. Aqui se convierte la variable de control constante recibida en fun-
cion del limite parametrizado en una sefial de salida conmutable. El accionamiento regulador
abre cuando la variable de control alcanza o supera el valor limite (figura 16). Para evitar un
cierre y apertura constante del accionamiento regulador en variables de control en el rango de
los valores limite se evalua adicionalmente una histéresis. El accionamiento regulador sélo cie-
rra cuando la variable de control cae por debajo del valor limite menos la histéresis parametri-
zada.

A través del formato de datos de 1 byte con evaluacion de limite, el actuador de calefaccion
puede convertir una regulacion constante en una regulacion de dos puntos. Este principio resul-
ta especialmente util para calefacciones de suelo en las cuales una excitacion constante de val-
vulas no produce el comportamiento de calentamiento deseado debido a la lentitud. En calefac-
ciones de suelo lentas, pequenas variables de control constantes (sélo pequenas fases de co-
nexién en la PWM) apenas producen un rendimiento de calentamiento considerable. Para gran-
des variables de control constantes, en las calefacciones de suelo o sistemas de calentamiento
similares, las fases de desconexion breves de una PWM no producen por lo general ningun al-
guno. La regulacion de dos puntos resulta aqui una alternativa sencilla y eficaz. Las valvulas
abren y cierran completamente. Las posiciones constantes de valvula innecesarias se evitan
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durante la excitacion mediante telegramas de variable de control. Ademas se incrementa la vi-
da util de los accionamientos reguladores electrotérmicos.

La conversion de la sefal de entrada constante en una variable de control conmutable se reali-
za internamente en el aparato. El actuador evalla la variable de control transformada durante
el procesamiento como una variable de control de 1 bit recibida. Este envia el estado directa-
mente a la salida correspondiente teniendo en cuenta el sentido de actuacion de la valvula pa-
rametrizado. De esta forma, la valvula se abre completamente con un comando "abrir valvula"
(variable de control recibida >= valor limite). A continuacién se alimenta la salida en valvulas
cerradas sin corriente y no se alimenta en accionamientos de valvula abiertos sin corriente. La
valvula Sierra completamente con un comando "cerrar valvula" (variable de control recibida <
valor limite - histéresis). La salida de valvula en valvulas cerradas sin corriente no se alimenta y
se alimenta en accionamientos de valvula abiertos sin corriente.

Al igual que en una variable de control de entrada de 1 bit, todas las salidas de valvula, configu-
radas con el formato de datos de variable de control "constante (1 byte) con limite de variable
de control", se excitan siempre en las siguientes funciones y sucesos por variable de control
constante mediante modulacién de amplitudes de impulso (PWM), debiendo ajustarse las varia-
bles de control diferentes de 0% o 100%...

- posicién forzada activa,

- modo de emergencia activo,

- en caso de caida de la tension de bus,

- tras restablecimiento de la tensién de bus o de alimentacion,
- tras un proceso de programacion del ETS,

- tras un manejo manual.

La PWM se ejecuta hasta que hayan finalizado las funciones mencionadas o hasta que tras los
eventos mencionados no exista ninguna funcién subordinada activa y se reciba a través del bus
un nuevo telegrama de variable de control que controle la variable de control constante en la
salida de valvula.

i/ En los casos mencionados también se incluye la variable de control constante en el calculo
de la maxima variable de control y en el control de la demanda de calor y de la bomba
(funciones opcionales).

[i] Las salidas de valvulas que reciben de forma predefinida variables de control mediante for-
mato de datos "conmutable (1 byte) con limite de variable de control", afectan al control de
la demanda de calor y de la bomba. Aqui, el actuador evalla la sefial de salida conmutable
convertida ("OFF" se interpreta como "0 %", "ON" se interpreta como "100 %").
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Variable A
de control
Valor limite + /
Valor limite -|
histéresis
t

Valvula :
abierta
Valvula

cerrada |

t

Imagen 16: Ejemplo de una evaluacién de variable de control con valor limite
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4.2.4.2.4 Tiempo de ciclo

El parametro "tiempo de ciclo" determina la duracion del periodo de la sefal de salida modula-
da por amplitudes de impulso de una salida de valvula. Este permite la adaptacion a los tiem-
pos de ciclo de ajuste de los accionamientos reguladores empleados (tiempo de desplazamien-
to, que el accionamiento precisa para ajustar la valvula desde la posicion completamente cerra-
da hasta la posicién completamente abierta). Adicionalmente al tiempo de ciclo de ajuste debe
tenerse en cuenta el tiempo muerto (tiempo durante el cual los accionamientos reguladores no
muestran ninguna reaccién al conectar o desconectar). Si se utilizan varios accionamientos con
diferentes tiempos de ciclo de ajuste en una salida, se debera tener en cuenta el mayor de es-
tos tiempos.

[i] También para accionamientos de valvula, cuyo formato de datos de variable de control se
encuentra configurado como "conmutable (1 bit)" o "constante (1 byte) con limite de varia-
ble de control", se encuentra disponible el parametro "tiempo de ciclo". También para estas
salidas de valvula se puede ejecutar una modulacién de amplitudes de impulso en una po-
sicion forzada activa, en un modo de emergencia, en un manejo manual, en caso de caida
de tension de bus, tras restablecimiento de la tension de bus o red o tras un proceso de
programacion ETS, para los cuales sea necesaria la definicion de un tiempo de ciclo.

Basicamente pueden considerarse dos casos para ajustar el tiempo de ciclo...

Caso 1
Tiempo de ciclo > 2 x tiempo de ciclo de ajuste de los accionamientos empleados (ETA)

En este caso, los tiempos de conexion y de desconexion del actuador son tan largos que los
accionamientos tienen tiempo suficiente para abrirse y cerrarse completamente durante un pe-
riodo (figura 17).

- Ventagja:
El valor medio deseado para la variable de control y, por tanto, la temperatura ambiente re-
querida, se ajustan de forma relativamente precisa, incluso si se controlan varios acciona-
mientos simultdneamente.

- Desventaja:
Se debe tener en cuenta que, debido a la carrera de valvula completa puede reducirse la
vida util de los accionamientos. En determinadas circunstancias, con tiempos de ciclos
muy largos (> 15 minutos) y una leve retardo del sistema, la emision de calor en la sala en
el area del radiador puede ser irregular y molesta.

Este ajuste del tiempo de ciclo se recomienda para sistemas de calefaccion lentos, de ac-
cion lenta (p. ej. calefaccion de suelo).

[i] Este ajuste también se recomienda cuando se controla una gran nimero de accionamien-
tos, posiblemente diferentes, ya que permite calcular mejor la media de los trayectos de
desplazamiento de las valvulas.

=
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Ejemplo: variable de control aprox. 60 %

Vélvula A Duracién del periodo (p.ej. 12 min.)

Abierto

60 %-f---|---o|- - S Rt Gt SRR ] R T

Cerrado

A
A

Tensioén On -

LIS

de salida 60 % 40 % 60 %
Off >
—> — . —p — Tiempo
cerrado sin Tiempo Tiempo - ¥ Tiempo
corriente muerto muerto muerto
4 p.ej. 3min. & p.ej. 3min. ¢ p.ej. 3min. P
Tiempo de ciclo de ajuste Tiempo de ciclo de ajuste  Tiempo de ciclo de ajuste

Imagen 17: Desarrollo ideal de la carrera de la valvula representado para un
tiempo de ciclo > 2 x tiempo de ciclo de ajuste

Caso 2
Tiempo de ciclo < tiempo de ciclo de ajuste de los accionamientos empleados (ETA)

En este caso, los tiempos de conexidon y de desconexién del actuador son tan cortos que los
accionamientos no tienen tiempo suficiente para abrirse o cerrarse completamente durante un
periodo (figura 18).

- Ventaja: este ajuste garantiza un flujo de agua continuo a través de los radiadores y, con
ello, una emision de calor homogénea en la sala. Si solamente se controla un acciona-
miento regulador, el regulador puede utilizar la adaptacion continua de la variable de con-
trol para compensar el desplazamiento del valor medio causado por el breve tiempo de ci-
cloy, por tanto, ajustar la temperatura ambiente deseada.

- Desventaja: si se controla mas de un accionamiento al mismo tiempo, el valor medio de-
seado para la variable de control y, por tanto, la temperatura ambiente requerida se ajus-
tan de manera poco precisa o con grandes desviaciones.

[i] Este ajuste del tiempo de ciclo se recomienda para sistemas de calefaccion mas rapidos
(p. €j. radiadores).
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Ejemplo: variable de control aprox. 60%

X ” . . . El regulador detecta "temperatura excesiva"
Valvula (y  DUEEE CElpeiED (), 2u) y envia una nueva variable de control (p.ej. 40%)

Abierto

60 %-f----f-----

Cerrado

A
a\

Tensién de On

TXC

salida 60 % \so % [40%| 60% |40%| 60% | 40%
Off i} \
> — —>  —
cerrado sin N —
corriente Tiempo muerto 0 menor tiempo menor tiempo
J muerto apertura muerto cerrar

[&—— p. &j. 3min. —»
Tiempo de ciclo de ajuste *

Imagen 18: Desarrollo ideal de la carrera de la valvula representado para un
tiempo de ciclo < tiempo de ciclo de ajuste

El flujo de agua continuo a través de la valvula y el calentamiento permanente resultante del
accionamiento varia y modifica los tiempos muertos de los accionamientos durante las fases de
apertura y de cierre. Debido al breve tiempo de ciclo, y teniéndose en cuenta los tiempos muer-
tos, la variable de control requerida (valor medio) solamente se puede ajustar en determinadas
circunstancias con una desviacion superior. Para poder ajustar una temperatura ambiente
constante tras un tiempo determinado, el regulador debe compensar el desplazamiento del va-
lor medio causado por el breve tiempo de ciclo mediante la adaptacién continua de la variable
de control. Normalmente, el algoritmo de control (regulacién Pl) implementado en el regulador
se encarga de compensar las desviaciones de regulacion.
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4.2.4.2.5 Posicion forzada

Para cada salida de valvula se puede configurar independientemente una posicion forzada y
activarla segun las necesidades. En una posicion forzada activa se configura un valor de varia-
ble de control definido en la salida. Las salidas de valvula afectadas se bloquean entonces, de
forma que no puedan ser excitadas a través de funciones subordinadas a la posiciéon forzada
(también la excitacién mediante telegramas de variables de control).

El valor de variable de control de la posicion forzada es siempre constante y se configura indivi-
dualmente en el ETS (0...100 % en pasos de 10 %). La variable de control se ejecuta en la sali-
da eléctricamente mediante una modulacién de amplitudes de impulso (PWM).

i/ En una posicion forzada activa, las salidas de valvula configuradas con los formatos de da-
tos de variable de control "conmutable (1 bit)" o "constante (1 byte) con limites de variable
de control", siempre se accionan mediante variable de control constante a través de una
modulacion de amplitudes de impulso (PWM). En este caso, también se incluye esta varia-
ble de control constante en el calculo de la maxima variable de control (funcién opcional),
hasta que se finaliza la posicion forzada y ninguna otra funcién se encuentra activa con
consigna constante de variable de control (p.ej. modo de emergencia, manejo manual).

i/ En el accionamiento eléctrico de las salidas mediante una posicién forzada se tiene en
cuenta el sentido de actuacion de la valvula configurado (cerrado sin corriente / abierto sin
corriente). Para valvulas cerradas sin corriente, el tiempo de conexion se deriva directa-
mente de la PWM configurada y del tiempo de ciclo. Para valvulas abiertas sin corriente se
invierte la duracion de la conexion.

El actuador dispone de una conmutacion verano / invierno. Aqui se pueden ajustar, en funcion
de la estacion del ano, diferentes valores tedricos de variables de control para una salida de
valvula para posicion forzada (véase pagina 53). También es posible cambiar el modo de fun-
cionamiento durante una posicion forzada activa. En este caso se activa inmediatamente tras la
conmutacién el valor perteneciente al modo de funcionamiento.

Si el actuador no prevé una conmutacion de verano/invierno, unicamente puede configurarse
para la posicion forzada un valor de variable de control en el ETS.

La posicion forzada se activa y desactiva para cada salida de valvula a través de un objeto in-
dependiente de 1 bit. La polaridad de telegrama se puede configurar. Segun el control de priori-
dades, una posicion forzada activa puede tener una prioridad superior a través de otras funcio-
nes del aparato con prioridad superior (p.ej. modo de servicio, manejo manual). Al final de una
funcién con prioridad superior, el actuador vuelve a ejecutar la reaccién forzada para las salidas
de valvula afectadas si la posicion forzada todavia esta activada en este momento.
Opcionalmente el valor de la variable de control de la posicion forzada también se puede acti-
var automaticamente en caso de caida de tension de bus, tras restablecimiento de la tension
de bus/red y después de una operacion de programacion ETS. Aqui se trata de una llamada de
la variable de control parametrizada y no de la activacion de la posicion forzada, como se pro-
duce a través del objeto de 1 bit.

[i] La variable de control predeterminada mediante una posicion forzada activa también se in-
cluye en el calculo de la demanda de calor. Ademas, la variable de control de la posicion
forzada también influye sobre el control de la bomba.

Al final de una posicién forzada, el comportamiento de una salida de valvula se encuentra defi-
nido de forma fija. El actuador siempre actualiza el estado de las salidas de valvula afectadas,
predeterminado por ultima vez mediante funciones con una prioridad inferior (modo de emer-
gencia) o por el servicio de bus normal (excitaciéon mediante telegramas de variables de con-
trol).

[i] Tras un reset del aparato (restauracion de la tensién de bus/red, proceso de programacion
ETS), los objetos de variable de control contienen primero el valor "0".

Habilitar objeto de la posicion forzada y configurar la posicion forzada

Para poder utilizar la posicion forzada como funcién de bloqueo se debe habilitar primero en el
ETS en la pagina de parametros "Ax variable de control / estado / modo de funcionamiento”, de
esta forma se muestra el objeto de comunicacion.
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Ajustar el parametro "utilizar objeto para posicion forzada ?" con el valor "si". En el para-
metro "Polaridad objeto 'posicion forzada™, definir la polaridad de telegrama requerida. Pa-
rametrizar ademas los valores de variables de control deseados (opcional para servicio de
verano e invierno).

El objeto de la posicion forzada se encuentra habilitado. La salida de valvula afectada se
bloquea mediante un telegrama conforme a la polaridad "guiado forzado activo" con el va-
lor de variable de control definido (opcional segun el Ultimo modo de funcionamiento pre-
determinado).

Ajustar el parametro "utilizar objeto para posicion forzada ?" con el valor "no".

El objeto de la posicion forzada no se encuentra disponible. La posicion forzada para blo-
quear la salida de valvula no es posible. So6lo se pueden parametrizar los valores de la va-
riable de control, para que pueda definirse opcionalmente un estado para el comporta-
miento de reset de la salida de valvula.

Las actualizaciones del objeto de "Posicion forzada activa" a "Posicion forzada activa" o de
"Posicion forzada inactiva" a "Posicion forzada inactiva" no muestran ninguna reaccion.

El estado predefinido para el objeto de posicion forzada se memoriza en el aparato en ca-
so de caida de tension de bus y se restablece automaticamente tras el restablecimiento de
la tension de bus y/o red. El actuador activa tras el restablecimiento de la tension de
bus/red la posicion forzada y bloquea de esta forma la salida, siempre y cuando ello esté
previsto en el estado actualizado. En la consigna de variable de control no obstante siem-
pre es determinante, en funcién de la secuencia de prioridades, el comportamiento que de-
fine el parametro "comportamiento tras restablecimiento de la tension de bus o red" (no se
activa la variable de control de la posicion forzada).

El estado actualizado de la posicion forzada no es actualizado por el actuador en el objeto
de comunicacion.

Tras un proceso de programacion ETS, una posicion forzada siempre se encuentra desac-
tivada y el objeto de la posicion forzada "0". En la polaridad "0 = posicion forzada activa / 1

= ninguna posicién forzada" se debe recibir primero un telegrama "0", de forma que se acti-
ve la posicién forzada.

iSi tras el restablecimiento de la tensién de bus/red se restablece el valor de objeto "0" pre-
viamente guardado, el actuador también activara con la polaridad "0 = posicion forzada ac-
tiva / 1 = ninguna posicion forzada" la posicion forzada y bloqueara la salida!

Para un objeto de posicion forzada no habilitado unicamente se encuentran disponibles los
parametros de variable de control, para que existan valores de consigna validos para el
comportamiento de reset del actuador cuando se requiera ("activar la variable de control al
igual que para la posicion forzada").
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4.2.4.2.6 Supervision ciclica de la variable de control / modo de emergencia

Si se requiere, se puede ejecutar una supervision ciclica de las variables de control. Si durante
una supervisioén ciclica activa se omiten telegramas de variables de control durante un tiempo
especificado, se activa para la salida de valvula afectada un modo de emergencia, para el cual
se puede definir una variable de control PWM constante parametrizable en el ETS.

El valor de variable de control del modo de emergencia siempre es constante y se configura in-
dividualmente en el ETS (0...100 % en pasos de 10 %). La variable de control se ejecuta en la
salida eléctricamente mediante una modulacién de amplitudes de impulso (PWM).

[i] En Un modo de emergencia activo, las salidas de valvula configuradas con los formatos de
datos de variable de control "conmutable (1 bit)" o "constante (1 byte) con limites de varia-
ble de control", siempre se accionan mediante variable de control constante a través de
una modulacion de amplitudes de impulso (PWM). En este caso, también se incluye esta
variable de control constante en el calculo de la maxima variable de control (funcion opcio-
nal), hasta que finaliza el modo de emergencia y ninguna otra funcién se encuentra activa
con consigna constante de variable de control (p.ej. posicion forzada, manejo manual).

i/ En el accionamiento eléctrico de las salidas mediante un modo de emergencia se tiene en
cuenta el sentido de actuacién de la valvula configurado (cerrado sin corriente / abierto sin
corriente). Para valvulas cerradas sin corriente, el tiempo de conexién se deriva directa-
mente de la PWM configurada y del tiempo de ciclo. Para valvulas abiertas sin corriente se
invierte la duracion de la conexion.

El actuador dispone de una conmutacion verano / invierno. Aqui se pueden ajustar, en funcion
de la estacion del ano, diferentes valores tedricos de variables de control para una salida de
valvula en caso de modo de emergencia (véase pagina 53). También es posible cambiar el
modo de funcionamiento durante un modo de emergencia activo. En este caso se activa inme-
diatamente tras la conmutacion el valor perteneciente al modo de funcionamiento.

Si el actuador no prevé una conmutacion de verano/invierno, inicamente puede configurarse
para el modo de emergencia un valor de variable de control en el ETS.

El actuador comprueba, con la supervisién de variable de control habilitada, el objeto de varia-
ble de control al recibir telegramas dentro de la ventana de tiempo configurada. La ventana de
tiempo se define independientemente para cada salida de valvula con el parametro "tiempo de
supervision". El tiempo ajustado debe ser al menos el doble que el tiempo configurado para el
envio ciclico de la variable de control del regulador, para garantizar que se reciba al menos un
telegrama dentro del tiempo de supervision. La supervision ciclica de la variable de control se
realiza continuamente. El actuador reinicia automaticamente el tiempo de supervision cada vez
que recibe un telegrama de variable de control y tras un reset del aparato. Si no se produce
ningun telegrama de variable de control dentro del tiempo de supervision, el actuador activara
el modo de emergencia.

[i] Sise ha bloqueado el control de bus de una salida de valvula durante un manejo manual
permanente, dejara de ejecutarse la supervision de variable de control para la salida afec-
tada. En este caso también finaliza el modo de emergencia activo. Al habilitarse el control
de bus mediante un manejo manual permanente, el actuador reinicia el tiempo de supervi-
sién y comprueba la entrada de telegramas de variable de control.

Segun el control de prioridades, una supervision de variables de control activa puede tener una
prioridad superior a través de otras funciones del aparato con prioridad superior (p.ej. modo de
servicio, manejo manual). Al finalizar una funcién con prioridad superior, el actuador ejecuta
nuevamente el modo de emergencia para las salidas de valvula afectadas, siempre y cuando
este se encuentre aun activado debido a la ausencia de telegramas de variables de control.
Opcionalmente el valor de la variable de control del modo de emergencia también se puede ac-
tivar automaticamente en caso de caida de tension de bus, tras restablecimiento de la tension
de bus/red y después de una operacién de programacién ETS. Aqui se trata de una llamada de
la variable de control parametrizada y no de la activacion del modo de emergencia, tal y como
se produce durante una supervision de variables de control.

[i] La variable de control predeterminada por un modo de emergencia activo también se tie-
nen en cuenta en la determinaciéon de una demanda de calor. Ademas, la variable de con-
trol del modo de emergencia también influye sobre el control de la bomba.

Al finalizar un modo de emergencia (recepcion de una nueva variable de control de entrada), el
comportamiento de una salida de valvula se encuentra definido de forma fija. El actuador siem-
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pre actualiza el estado de las salidas de valvula afectadas - siempre y cuando ninguna funcion
con una prioridad superior se encuentra activa - predeterminado por ultima vez o por el servicio
de bus normal (excitacion mediante telegramas de variables de control).

[i] Tras un reset del aparato (restauracion de la tensién de bus/red, proceso de programacion
ETS), los objetos de variable de control contienen primero el valor "0".

[i] El estado predefinido del modo de emergencia (activo o inactivo) se memoriza en el apara-
to en caso de caida de tension de bus y se restablece automaticamente tras el restableci-
miento de la tensién de bus y/o red. El actuador activa tras el restablecimiento de la ten-
sion de bus/red el modo de emergencia, siempre y cuando ello esté previsto en el estado
actualizado.

El actuador prepara el telegrama de estado de 1 bit "fallo de variable de control". En cuanto fal-
te un telegrama de variable de control en una salida de valvula supervisada y se active en con-
secuencia el modo de emergencia, el actuador enviara un mensaje de fallo a través de este ob-
jeto de estado. La polaridad del telegrama es parametrizable. El actuador no retirara el mensaje
de fallo de la supervision ciclica hasta que se haya recibido nuevamente al menos un telegra-
ma de variable de control para la salida de valvula supervisada. Opcionalmente también se
puede enviar ciclicamente el telegrama de fallo durante un modo de emergencia activo.

[i] Nada mas restablecerse la tension de bus o tras un proceso de programacion ETS, el ob-
jeto "fallo de variable de control" no emite automaticamente el estado. Debe detectarse pri-
mero nuevamente un fallo de variable de control (finalizacién del tiempo de supervision sin
telegrama de variable de control), para que se envie el valor del objeto. Este también es el
caso si se ha restablecido un modo de emergencia memorizado tras un reset del aparato.

Autorizar la comprobacion ciclica de la variable de control

La supervision ciclica de la variable de control sélo puede utilizarse si ha sido habilitada en el
ETS.

m  Ajustar el parametro "Activar la supervision de la variable de control ?" en la pagina de pa-
rametros "Ax - variable de control / estado / modo de funcionamiento" con el valor "Si".
Configurar el "tiempo de supervisién" de la supervision de la variable de control.

La supervision ciclica de la variable de control esta activada. Si no se reciben telegramas
de variable de control dentro del tiempo de supervision definido con el parametro del mis-
mo nombre, se activara el modo de emergencia para la salida de valvula afectada, ajustan-
do el actuador una variable de control PWM constante. Esta variable de control se define a
través de los parametros "variable de control en modo de emergencia activo..." (Eventual-
mente de forma independiente para el modo verano e invierno).

m  Ajustar el parametro "Activar la supervisién de la variable de control ?" con el valor "no".
La supervision ciclica de la variable de control esta desactivada.

Configurar un mensaje de fallo para la supervision ciclica de la variable de control

Al detectarse un fallo en la variable de control, el actuador puede enviar opcionalmente un tele-
grama de fallo a través del objeto "fallo variable de control".

m  Ajustar el parametro "Polaridad objeto 'fallo variable de control™, en la pagina de parame-
tros "Ax — variable de control / estado / modo de funcionamiento”, con la polaridad de tele-
grama requerida.

En cuanto falte un telegrama de variable de control en una salida de valvula supervisada y
se active en consecuencia el modo de emergencia, el actuador enviara un mensaje de fa-
llo a través de el objeto de estado "fallo variable de control" segun la polaridad de telegra-
ma configurada. El actuador no retirara el mensaje de fallo de la supervision ciclica hasta
que se haya recibido nuevamente al menos un telegrama de variable de control para la sa-
lida de valvula supervisada.
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m  Ajustar el parametro "envio ciclico en caso de fallo en variable de control ?" con el valor
"SI’"_

Al identificarse un fallo de variable de control, el actuador envia el telegrama de fallo de
forma ciclica. El tiempo de ciclo se define lo general para todas las funciones ciclicas de
estado y de respuesta en la pagina de parametros "General".

m  Ajustar el parametro "envio ciclico en caso de fallo en variable de control ?" con el valor
n n
no".

Al identificarse un fallo de variable de control, el actuador envia el telegrama de fallo una
unica vez.
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4.2.4.2.7 Limite variable de control

Si una salida de valvula es excitada mediante telegramas de variable de control constantes y el
formato de datos de variable de control se encuentra configurado como "constante (1 byte) con
modulacion de amplitudes de impulso (PWM)", se podra utilizar opcionalmente una limitacién
de variable de control. La limitacidon de variable de control permite limitar dentro de los limites
"minimo" y "maximo" las variables de control recibidas a través del bus o las variables de con-
trol del modo de emergencia al realizarse una supervisién de variables de control. A través de
una variable de control minima se puede, p.ej. realizar un calentamiento o una refrigeracién
principal. Una variable de control maxima permite limitar el rango efectivo de las variables de
control, lo cual influye por lo general positivamente en la vida util de accionamiento regulado-
res.

Los limites se ajustan de forma fija en el ETS y, cuando el limite de variable de control esta ac-
tivo, las variables de control no pueden superar el valor maximo ni quedar por debajo del valor
minimo durante el funcionamiento del aparato.

En cuanto se activa la limitacion de variable de control, se limitan las variables de control recibi-
das o predeterminadas por un modo de emergencia conforme a los limites del ETS. El compor-
tamiento en relacion a la variable de control minima o maxima se describe entonces de la si-
guiente forma...

- Variable de control minima:
El parametro "variable de control minima" define el limite inferior de la variable de control.
El ajuste se puede efectuar en pasos de 5% en un rango de 0 %...50 %. Si el limite de va-
riable de control esta activado, no se rebasara por defecto el valor minimo de la variable
de control configurado. Si el actuador recibe variables de control inferiores predefinidas (in-
cluido 0 %), ajustara la variable de control minima configurada.

- Variable de control maxima:
El parametro "variable de control maxima" define el limite superior de la variable de control.
El ajuste se puede efectuar en pasos de 5% en un rango de 55%...100%. Si el limite de
variable de control esta activado, no se rebasara el valor maximo de la variable de control
configurado. Si el regulador recibe variables de control superiores predefinidas, ajustara la
variable de control maxima configurada.

Cuando se desactiva la limitacion de variables de control, el actuador no actualizara automati-
camente la ultima variable de control predefinida a los valores no limitados. Primero debera
predefinir tras desactivar la limitacion una nueva variable de control, de forma que se puedan
aplicar en la salida de valvula estos nuevos valores.

Habilitar la limitacién de variable de control
La limitacion de la variable de control sélo puede utilizarse si ha sido habilitada en el ETS.

m  Ajustar el parametro "utilizar limitacion de variable de control ?" en la pagina de parametros
"Ax - variable de control / estado / modo de funcionamiento" con el valor "Si".

La limitacion de la variable de control se encuentra habilitada. EI parametro "activacion de
la limitacion de la variable de control" define si la funcion de limitacion puede ser activado
desactivada en base a las necesidades a través de un objeto de comunicacion. Alternati-

vamente se puede activar permanentemente la limitacion de la variable de control.

= Ajustar el parametro "utilizar limitacion de variable de control ?" con el valor "no".
La limitacion de la variable de control no se encuentra disponible.

Ajustar la activacion de la limitaciéon de la variable de control

El parametro "activacion de la limitacion de la variable de control" en la pagina de parametros
"Ax - variable de control / estado / modo de funcionamiento” define la forma de actuacion de la
funcion de limitacion.
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La limitacion de la variable de control debe encontrarse habilitada.
m  Ajustar el parametro "limitacion de variable de control' mediante objeto".

La limitacion de la variable de control inicamente puede ser activada (telegrama "1") y de-
sactivada (telegrama "0") a través del objeto de comunicacién de 1 bit "limitacién de la va-
riable de control". El comportamiento de la limitacién de la variable de control tras un reset
del aparato (restablecimiento de la tensién de bus, proceso de programacion ETS) se pue-
de definir por separado.

= Ajustar el parametro a "activado permanentemente”.

La limitacion de la variable de control se encuentra permanentemente activa. No puede ser
modificada a través de un objeto. Las variables de control predeterminadas a través del
KNX o el modo de emergencia se limitan siempre.

Ajustar el comportamiento de inicializacion de la limitacion de la variable de control

La limitacién de la variable de control puede ser activada o desactivada a través del objeto de
comunicacion de 1 bit "limitacion de la variable de control", o alternativamente estar también
permanentemente activa. En caso de control a través del objeto, es posible activar automatica-
mente el limite de variable de control tras el regreso de la tension de bus o tras un proceso de
programacion del ETS mediante el actuador. Los parametros "¢ Activar limite de variable de
control tras restablecimiento de la tension de bus ?" y " Limitacién de variable de control tras
proceso de programacion ETS?" definen el comportamiento de inicializacion.

[i] Con el limite de variable de control permanente no es posible configurar el comportamiento
de inicializacion tras el restablecimiento de la tensién de bus o un proceso de programa-
cion ETS, porque la limitacion se encuentra siempre activa. En este caso tampoco existen
objetos.

La limitacion de la variable de control debe encontrarse habilitada.

m  Ajustar el parametro "4 Activar limitacion de variable de control tras restablecimiento de la
tension de bus ?" con el valor "No".

La limitacion de la variable de control no se activa automaticamente tras restablecerse la
tension de bus. Debe recibirse primero un telegrama "1" a través del objeto "limitacion de
la variable de control" para activar la funcién de limitacion.

m  Ajustar el parametro "¢ Activar limitacion de variable de control tras restablecimiento de la
tension de bus ?" con "si".

Con este ajuste, el actuador activa automaticamente la limitacién de la variable de control
tras el restablecimiento de la tension de bus. Para definir la limitacion se debe recibir un te-
legrama "0" a través del objeto "limitacién de la variable de control". La limitacion se puede
activar o desactivar entonces en todo momento a través del objeto.

= Ajustar el parametro "¢ Activar limitacion variable de control tras proceso de programacion
ETS?" con el valor "No".

La limitacion de la variable de control no se activa automaticamente tras un proceso de
programacion ETS. Debe recibirse primero un telegrama "1" a través del objeto "limitacion
de la variable de control" para activar la funcién de limitacion.

= Ajustar el parametro " Activar limitacion variable de control tras proceso de programacion
ETS?" con "si".

Con este ajuste, el actuador activa automaticamente la limitacién de la variable de control
tras un proceso de programacién ETS. Para definir la limitacion se debe recibir un telegra-
ma "0" a través del objeto "limitacion de la variable de control". La limitacidén se puede acti-
var o desactivar entonces en todo momento a través del objeto.

i] El estado de la limitacion de la variable de control no se notifica automaticamente tras un
reset del aparato en el objeto de comunicacion.
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i] Debe tenerse en cuenta, que el actuador, debido al control de prioridades tras el restable-
cimiento de la tensién de bus y tras un proceso de programacion ETS ejecuta el comporta-
miento parametrizado en la pagina de parametros "Ax - General" a través de los parame-
tros "comportamiento tras restablecimiento de la tension de bus o red" y "comportamiento
tras un proceso de programacion ETS". jLa limitacion de la variable de control no afecta a
las variables de control predeterminadas tras un reset del aparato mediante parametriza-
cion! Una parametrizacién de la variable de control afecta exclusivamente a las variables
de control de entrada predeterminadas a través del KNX y a las variables de control del
modo de emergencia en caso de supervisién de variables de control.
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4.2.4.2.8 Funciones de estado

Estado de las variables de control

Para cada salida de valvula se puede habilitar opcionalmente un objeto de estado. El objeto de
estado prepara, con emisioén activa o pasiva (objeto legible), la correspondiente variable de
control activa de una salida de valvula. El actuador tiene en cuenta en la notificacion de res-
puesta del estado todas las funciones que influyen en la variable de control aplicada en la sali-
da. En funcion del formato de datos configurado de la variable de control de entrada, el objeto
de estado posee los siguientes formatos de datos...

- Variable de control de entrada "conmutable (1 bit)":
Formato de datos objeto de estado "1 bit",

- Variable de control de entrada "constante (1 byte) con modulacién de amplitudes de impul-
so (PWM)":
Formato de datos objeto de estado "1 byte",

- Variable de control de entrada "constante (1 byte) con limite de variable de control":
Formato de datos objeto de estado "1 bit".

En funcion de los formatos de datos de entrada de las variables de control y del estado de fun-
cionamiento de una salida de valvula, los objetos de estado adoptando diferentes valores de
estado.

[i] El actuador distingue entre varias funciones y resultados que pueden afectar a salidas de

valvula. Dado que estas funciones y sucesos no pueden ejecutarse simultaneamente, exis-
te un control de prioridad. Cada funcién global u orientada a la salida y cada suceso posee
una prioridad (véase pagina 39-40). La funcién o el suceso con la mayor prioridad priman
sobre las funciones y sucesos clasificados con menor prioridad.
El control de prioridades afecta también a los objetos de estado. Siempre se transmite co-
mo estado, el estado ajustado actualmente en una salida de valvula. Si se finaliza una fun-
cion con una prioridad elevada, los objetos de estado adoptan el valor de variable de con-
trol de funciones con una prioridad inferior, siempre y cuando se encuentren activas.

Valores de estado en variable de control de entrada "conmutable (1 bit)"...

- Estado de funcionamiento "Funcionamiento normal”

-> Valor de estado = ultimo valor de variable de control de entrada recibido ("0" o "1"),
- Estado de servicio "modo de emergencia” (0...100 %)

-> Valor de estado = variable de control de modo de emergencia ("0" para 0 %,

"1" para 1...100 %),

- Estado de funcionamiento "Posicion forzada" (0...100 %)
-> Valor de estado = variable de control forzada ("0" para 0 %, "1" para 1...100 %),

- Estado de funcionamiento "lavado de valvula" (0 %, 100 %)
-> Valor de estado = variable de control actual en el proceso de lavado ("0" para valvula
cerrada, "1" para valvula abierta),

- Estado de funcionamiento "modo de servicio" (0 %, 100 %)
-> Valor de estado = variable de control de servicio ("0" para valvula cerrada forzosamente,
"1" abierta forzosamente),

- Estado de funcionamiento "tras reset del aparato” (0...100 %)
-> Valor de estado = tras consigna mediante parametro "comportamiento tras restableci-
miento de la tensién de bus o red" o "comportamiento tras proceso de programaciéon ETS"
("0" para 0 %, "1" para 1...100 %),

- Estado de funcionamiento "manejo manual” (5...100 %)
-> Valor de estado = variable de control de manejo manual ("0" para 0 % CLOSE,
"1" para 5...100 % OPEN),

- Estado de funcionamiento "caida de tensién de valvula" (0 %, 100 %)
-> Valor de estado = variable de control segun sentido de actuacién de valvula ("0" para
cerrado sin corriente, "1" para abierto sin corriente),
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- Estado de funcionamiento "cortocircuito / sobrecarga” (0 %, 100 %)
-> Valor de estado = variable de control segun sentido de actuacién de valvula ("0" para
cerrado sin corriente, "1" para abierto sin corriente).

Valores estado para variable de control de entrada "constante (1 byte) con modulaciéon de am-
plitudes de impulso (PWM)"...

- Estado de funcionamiento "funcionamiento normal" -> Valor de estado = ultimo valor de va-
riable de control de entrada recibido (0...100 %),

- Estado de servicio "modo de emergencia” (0...100 %)
-> Valor de estado = variable de control de modo de emergencia (0...100 %),

- Estado de funcionamiento "Posicién forzada" (0...100 %)
-> Valor de estado = variable de control forzada (0...100 %),

- Estado de funcionamiento "lavado de valvula" (0 %, 100 %)
-> Valor de estado = variable de control actual en el proceso de lavado ("0 % para valvula
cerrada, "100 % para valvula abierta),

- Estado de funcionamiento "modo de servicio" (0 %, 100 %)
-> Valor de estado = variable de control de servicio ("0 % para valvula cerrada forzosamen-
te, "100 % abierta forzosamente),

- Estado de funcionamiento "tras reset del aparato” (0...100 %)
-> Valor de estado = tras consigna mediante parametro "comportamiento tras restableci-
miento de la tensién de bus o red" o "comportamiento tras proceso de programacion ETS"
("0" para 0 %, "1" para 1...100 %),

- Estado de funcionamiento "manejo manual” (5...100 %)
-> Valor de estado = variable de control de manejo manual (0 CLOSE, 5...100 % OPEN),

- Estado de funcionamiento "caida de tensién de valvula" (0 %, 100 %)
-> Valor de estado = variable de control segun sentido de actuacion de valvula (0 % para
cerrado sin corriente, 100 % para abierto sin corriente).

- Estado de funcionamiento "cortocircuito / sobrecarga" (0 %, 100 %)
-> Valor de estado = variable de control segun sentido de actuacién de valvula (0 % para
cerrado sin corriente, 100 % para abierto sin corriente).

Valores de estado para variable de control de entrada "constante (1 byte) con limite de variable
de control"...

- Estado de funcionamiento "Funcionamiento normal"
-> Valor de estado = segun evaluacion del valor de variable de control de entrada median-
te valor limite e histéresis ("0" para variable de control < valor limite - histéresis o "1" para
variable de control >= limite),

- Estado de servicio "modo de emergencia” (0...100 %)
-> Valor de estado = variable de control de modo de emergencia ("0" para 0 %,
"1" para 1...100 %),

- Estado de funcionamiento "Posicion forzada" (0...100 %)
-> Valor de estado = variable de control forzada ("0" para 0 %, "1" para 1...100 %),

- Estado de funcionamiento "lavado de valvula" (0 %, 100 %)
-> Valor de estado = variable de control actual en el proceso de lavado ("0" para valvula
cerrada, "1" para valvula abierta),

- Estado de funcionamiento "modo de servicio" (0 %, 100 %)
-> Valor de estado = variable de control de servicio ("0" para valvula cerrada forzosamente,
"1" abierta forzosamente),

- Estado de funcionamiento "tras reset del aparato" (0...100 %)
-> Valor de estado = tras consigna mediante parametro "comportamiento tras restableci-
miento de la tensién de bus o red" o "comportamiento tras proceso de programacion ETS"
("0" para 0 %, "1" para 1...100 %),

- Estado de funcionamiento "manejo manual” (5...100 %)
-> Valor de estado = variable de control de manejo manual ("0" para 0 % CLOSE,
"1" para 5...100 % OPEN),
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- Estado de funcionamiento "caida de tensién de valvula" (0 %, 100 %)
-> Valor de estado = variable de control segun sentido de actuacién de valvula ("0" para
cerrado sin corriente, "1" para abierto sin corriente),

- Estado de funcionamiento "cortocircuito / sobrecarga" (0 %, 100 %)
-> Valor de estado = variable de control segun sentido de actuacion de valvula ("0" para
cerrado sin corriente, "1" para abierto sin corriente).

Activar la funcion de estados de variable de control

El mensaje de respuesta de estado es una funcién de las salidas de valvula y se puede habili-
tar en las paginas de parametros "Ax - variable de control / estado / modo de funcionamiento”.

m  Ajustar el parametro "notificacién de respuesta de la variable de control de valvula" con el
valor "si".

La notificacion de respuesta de estado se encuentra habilitada. El objeto de estado de la
salida de valvula resulta visible en el ETS.

m  Ajustar el parametro con "no".

La notificacion de respuesta de estado se encuentra desactivada. No se encuentra ningun
objeto de estado disponible.

Ajustar el tipo de funcién de estado de variable de control

La Notificacién de respuesta de estado se puede utilizar como un objeto de notificacion activo o
como un objeto de estado pasivo. Como objeto de comunicacién activo, la notificacion de res-
puesta también se envia directamente al bus cada vez que se modifica el valor del estado. En
la funcidon como objeto de estado pasivo no se produce ninguna transmision de telegramas
cuando se produce una variacion. Para ello se debe leer el valor del objeto. EI ETS establece
automaticamente las marcas de comunicacion de los objetos de estado necesarias para la fun-
cion.

El parametro "tipo de notificacion de respuesta” se configura por separado para cada salida de
valvula en la pagina de parametros "Ax — Variable de control / estado / modo de funcionamien-
to".

La notificacion de respuesta de estado debe encontrarse habilitada.

m  Ajustar el parametro a "objeto de notificacion activo".

El telegrama de notificacion de respuesta se envia en cuanto se modifica el estado. Tras
restablecerse la tensién de bus, en caso de caida y restablecimiento de la tension de ali-
mentacién de los accionamientos reguladores o tras un proceso de programacion ETS se
produce (eventualmente de forma retardada) automaticamente una transmision de telegra-
ma de la notificacion de respuesta.

i El objeto de estado no comunica, si el estado no se ha modificado por la activacion o de-
sactivacion de funciones del aparato o por nuevas variables de control de entrada. Basica-
mente se envian Unicamente modificaciones de la variable de control.

m  Ajustar el parametro a "objeto de estado pasivo".

El telegrama de respuesta unicamente se envia como respuesta si el objeto de estado del
bus es leido por un telegrama de lectura. Tras restablecerse la tension de bus, en caso de
caida y restablecimiento de la tension de alimentacion de los accionamientos reguladores
o tras un proceso de programacion ETS no se produce automaticamente una transmisién

de telegrama de la notificacién de respuesta.

Ajustado el retardo de la notificacion de respuesta de estado de la variable de control

El estado de la respuesta del estado se envia al bus tras restablecerse la tension de bus o tras
un proceso de programacion ETS en caso de utilizarse como un objeto de comunicacion activo.
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En estos casos se puede retrasar la respuesta, ajustandose el tiempo de retardo de forma glo-
bal y conjunta para todas las salidas de valvula en la pagina de parametros "General".

Ajustar el parametro "¢ Retardo para respuesta tras regreso de la tension de bus?" con el
valor "si".

La respuesta del estado se envia con retardo tras regresar la tension de bus o tras un pro-
ceso de programacion del ETS. Durante un tiempo de retardo en curso no se envia ningu-
na respuesta, aunque durante ese tiempo varie el estado de la valvula.

Ajustar el parametro "¢ Retardo para respuesta tras regreso de la tension de bus?" con el
valor "no".

La respuesta del estado se envia de inmediato tras regresar la tension de bus o tras un
proceso de programacion del ETS.

Al producirse una caida y restablecimiento de la tensién de alimentacién de los acciona-
mientos reguladores se envia la respuesta de estado siempre sin retardo, siempre y cuan-
do la alimentacion de tension de bus se encuentra conectada.

Ajustar el envio ciclico de la respuesta de estado de la variable de control

El telegrama de respuesta de estado, ademas de transmitirse en caso de producirse un cam-
bio, también se puede enviar de forma ciclica a través del objeto de notificacion activo.

=

Ajustar el parametro "¢ Envio ciclico de la respuesta ?" con el valor "si".
El envio ciclico esta activado.
Ajustar el parametro "4 Envio ciclico de la respuesta ?" con el valor "no".

El envio ciclico esta desactivado, de manera que el actuador solo envia la respuesta al
bus en caso de modificacion del estado.

El tiempo de ciclo se define de forma central para todas las salidas de valvula en la pagina
de parametros "General".

Durante un tiempo de retardo activo tras un restablecimiento de la tension de bus o tras un
proceso de programacion ETS no se produce ningun envio ciclico.

Estado de valvula combinado

El estado de valvula combinado permite la notificacion acumulada de diferentes funciones de
una salida de valvula en un telegrama de bus de 1 byte. Resulta util, transmitir las informacio-
nes de estado de una salida a un receptor adecuado (p.ej. visualizacion KNX), sin tener que
evaluar diversas funciones globales, como las funciones de respuesta y estado orientadas al
canal. El objeto de comunicacion "respuesta estado de valvula combinada” contiene 7 informa-
ciones de estado diferentes, codificadas mediante bit (figura 19).

Bits 7 6 o) 4 3 2 1 0
no ocupado (siempre "0")

posicién forzada ("0" = nin. posicién forzada act. / "1" = pos. forzada inactiva)

Manejo manual ("0) = ningiin manejo manual activo / "1" = manejo manual perm. activo)

Modo de servicio ("0" = ningn modo de servicio / "1" = modo de servicio activo)

Lavado de valvula ("0" = ningun lavado de valvula activo / "1" = lavado de valvula activo)

Sobrecarga ("0" = ninguna sobrecarga / "1" = sobrecarga identificada)

Cortocircuito ("0" = ninguin cortocircuito / "1" = cortocircuito identificado)

Estado de variable de control ("0" = variable de control OFF, 0 % / "1" = variable de control ON, 1...100 %)

Imagen 19: Codificacion mediante bit del objeto "respuesta estado de valvula combinada"
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A continuacion se describe significado de los bits de la respuesta combinada del estado de val-
vula...

bit 0 "estado de variable de control™:

El estado de la variable de control transmite siempre el estado de la variable de control
ajustado actualmente en una salida de valvula. Aqui se tiene en cuenta el control de priori-
dades del actuador. Las funciones o sucesos con una prioridad superior controlan las fun-
ciones y sucesos de menor prioridad. Si se finaliza una funcion con una prioridad elevada,
la informacion de estado adopta el valor de variable de control de funciones con una priori-
dad inferior, siempre y cuando se encuentren activas.

La variable de control activa siempre es preparada en el objeto combinado como informa-
cion de 1 bit. Las variables de control constantes (PWM en la salida de valvulas) se con-
vierten en un estado de 1 bit (estado "0" = variable de control 0 % / estado "1" = variable
de control 1... 100 %).

bit 1 "cortocircuito™:

En este bit de estado se transmite mediante el valor "1" la informacioén de que la salida de
valvula se encuentra cortocircuitada. El bit pasa a ser "1", en cuanto el actuador ha realiza-
do con éxito el ciclo de comprobacién para detectar el cortocircuito. El bit pasa a ser "0",
una vez eliminado y reseteado el cortocircuito.

bit 2 "sobrecarga":

En este bit de estado se transmite mediante el valor "1" la informacién de que la salida de
valvula se encuentra sobrecargada eléctricamente. El bit pasa a ser "1", en cuanto el ac-
tuador ha realizado con éxito el ciclo de comprobacion para detectar la sobrecarga. El bit
pasa a ser "0", una vez eliminada y reseteada la sobrecarga.

bit 3 "lavado de valvula":

Este bit indica mediante "1" un lavado de valvula activo (tiempo para proceso de lavado en
curso). Con el estado "0" no se encuentra ningun lavado de valvula activo.

bit 4 "modo de servicio":

El modo de servicio es una funcion global del actuador. Se pueden asignar al modo de ser-
vicio salidas de valvula individuales. Este bit indica mediante "1" un modo de servicio acti-
vo. La salida de valvula afectada ajusta entonces la variable de control del modo de servi-
cio. En este caso, la salida se encuentra bloqueada por el bus para una excitacion median-
te variables de control de entrada. Con el estado "0" el modo de servicio no se encuentra
activo.

bit 5 "manejo manual":

También el manejo manual es una funcién global del actuador. La variable de control de
salidas de valvula individuales puede verse influida por un manejo manual. Este bit indica
mediante "1" un manejo manual permanente activo. Con el estado "0" no se encuentra nin-
gun manejo manual activo. Con un manejo manual temporal, el estado en el objeto combi-
nado no es "1".

bit 6 "posicion forzada":

Este bit indica mediante "1" una posicién forzada activa. Con el estado "0" no existe ningu-
na posicién forzada activa.

bit 7 "no asignado™:

Este bit es siempre "0".

Activar estado de valvula combinado

El mensaje de respuesta de estado combinado es una funcién de las salidas de valvula y se
puede habilitar en las paginas de parametros "Ax - variable de control / estado / modo de fun-
cionamiento".

Ajustar el parametro "notificar respuestas de estado de valvula combinado” con el valor
nm

SI.

La respuesta del estado de valvula combinado se encuentra habilitada. El objeto de estado
de 1 byte resulta visible en el ETS.

Ajustar el parametro con "no".
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La respuesta del estado de valvula combinado se encuentra desactivada. No se encuentra
ningun objeto de estado de 1 byte disponible.

Ajustar el tipo de estado de valvula combinado

El estado de valvula combinado se puede utilizar como un objeto de notificacion activo o como
un objeto de estado pasivo. Como objeto de comunicacién activo, la notificacion de respuesta
también se envia directamente al bus cada vez que se modifica el valor del estado. En la fun-
cion como objeto de estado pasivo no se produce ninguna transmision de telegramas cuando
se produce una variacion. Para ello se debe leer el valor del objeto. EI ETS establece automati-
camente las marcas de comunicacién de los objetos de estado necesarias para la funcion.

El parametro "tipo de respuesta de estado combinada" se configura por separado para cada sa-
lida de valvula en la pagina de parametros "Ax — Variable de control / estado / modo de funcio-
namiento".

La respuesta de estado combinada debe encontrarse habilitada.
m  Ajustar el parametro a "objeto de notificacion activo".

El telegrama de notificaciéon de respuesta se envia en cuanto se modifica el estado. Al re-
gresar la tension de bus y tras un proceso de programacion ETS (ev. con retardo) se trans-
mite automaticamente el telegrama de la respuesta.

[i] El objeto de estado combinado no comunica, si las informaciones de estado no se han mo-
dificado por la activacién o desactivacién de funciones del aparato o por nuevas variables
de control de entrada. Basicamente se envian Unicamente modificaciones.

[i] Al producirse una caida y restablecimiento de la tension de alimentacion de los acciona-
mientos reguladores no se envia la respuesta de estado combinada.

= Ajustar el parametro a "objeto de estado pasivo".

El telegrama de respuesta unicamente se envia como respuesta si el objeto de estado del
bus es leido por un telegrama de lectura. Al regresar la tensién de bus o tras un proceso
de programacion del ETS no se transmite automaticamente el telegrama de la respuesta.

Ajustar el tiempo de retardo del estado de valvula combinado

El estado de la respuesta de estado combinada se envia al bus tras restablecerse la tensién de
bus o tras un proceso de programacién ETS en caso de utilizarse como un objeto de comunica-
cion activo. En estos casos se puede retrasar la respuesta, ajustandose el tiempo de retardo de
forma global y conjunta para todas las salidas de valvula en |la pagina de parametros "General".

m  Ajustar el parametro "; Retardo para respuesta tras regreso de la tension de bus?" con el
valor "si".

La respuesta de estado combinada se envia con retardo tras regresar la tensién de bus o
tras un proceso de programacién del ETS. Durante un tiempo de retardo en curso no se
envia ninguna respuesta, aunque durante ese tiempo se modifiquen las informaciones de
estado.

m  Ajustar el parametro "; Retardo para respuesta tras regreso de la tension de bus?" con el
valor "no".

La respuesta del estado combinada se envia de inmediato tras regresar la tension de bus
o tras un proceso de programacién del ETS.

Ajustar el envio ciclico del estado de valvula combinado

El telegrama de respuesta de estado del estado de valvula combinado, ademas de transmitirse
en caso de producirse un cambio, también se puede enviar de forma ciclica a través del objeto
de notificacién activo.
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m  Ajustar el parametro " Envio ciclico de la respuesta ?" con el valor "si".
El envio ciclico esta activado.
m  Ajustar el parametro " Envio ciclico de la respuesta ?" con el valor "no".

El envio ciclico esta desactivado, de manera que el actuador solo envia la respuesta al
bus en caso de modificacion del estado.

El tiempo de ciclo se define de forma central para todas las salidas de valvula en la pagina
de parametros "General".

i Durante un tiempo de retardo activo tras un restablecimiento de la tension de bus o tras un
proceso de programacion ETS no se produce ningun envio ciclico.

=
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4.2.4.2.9 Deteccion de cortocircuito y sobrecarga

El actuador es capaz de detectar una sobrecarga eléctrica o un cortocircuito en las salidas de
valvula y protegerlas mediante desconexion para evitar la destruccién de las mismas. Las sali-
das cortocircuitadas o sobrecargadas de forma continua son desactivadas al cabo de un tiempo
de identificacion. Opcionalmente se pueden enviar en este caso notificaciones de cortocircui-
to/sobrecarga a través de objetos de comunicacién independientes de 1 bit.

La deteccion de cortocircuito y sobrecarga se encuentra siempre activa en el estado de cone-
xién de una salida de valvula (salida alimentada) y se realiza basicamente en dos grupos de
salida. Las salidas 1 a 3 y las salidas 4 a 6 conforman respectivamente las salidas. En caso de
fallo, el actuador detecta primero una sobrecarga / cortocircuito con referencia a un grupo. Por
ello, el actuador ejecuta a continuacion un ciclo especial de comprobacion que garantiza la de-
teccion segura de las salidas de valvula efectivamente sobrecargadas eléctricamente. Las noti-
ficaciones de sobrecarga/cortocircuito solo pueden enviarse al bus una vez determinadas exac-
tamente las salidas de valvula sobrecargadas o cortocircuitadas. Tras una deteccién de fallo en
un grupo se desactivan inmediatamente todas las salidas de este grupo durante 6 minutos (fa-
se de reposo de desconexion / salidas no alimentadas). Durante este tiempo, la conmutacion
de deteccién de fallo se reposiciona térmicamente.

Los LEDs de estado #01-03 o #04-06 parpadean en el panel frontal del aparato lentamente
durante la identificacién de sobrecarga o cortocircuito (1 Hz), para indicar que los grupos de sa-
lida se encuentran desactivados temporalmente. Los LEDs parpadean rapidamente cuando el
actuador identifica de forma segura todas las salidas de valvula o salidas de valvula individua-
les del grupo afectado como sobrecargadas o cortocircuitadas.

Ciclo de comprobacioén

En el ciclo de comprobacién, el actuador determina, mediante conexién secuencial retardada y
desactivacién de cada salida de valvula de los grupos afectados, las salidas sobrecargadas o
cortocircuitadas que han provocado la desconexion por fallo. En caso de sobrecarga débil, por
ejemplo en una unica salida de valvula, puede ocurrir en un ciclo de comprobacién, que no se
detecte ninguna sobrecarga durante la comprobacién individual de la salida en la fase de cone-
xion, al ser la sobrecarga muy débil. De esta forma puede resultar necesario iniciar varios ciclos
de comprobacion hasta que se pueda identificar claramente la salida sobrecargada. Cada gru-
po de salida esta equipado con un contador que memoriza el nimero de los ciclos de compro-
bacidn iniciados hasta el momento para un grupo. Cada vez que no es posible detectar durante
un ciclo de comprobacion ninguna salida de valvula especifica como sobrecargada o cortocir-
cuitada, el contador afiade un ciclo de comprobacién. Si en un grupo de salida en el que se ha-
ya realizado previamente sin éxito una comprobacion de sobrecarga/cortocircuito se detecta de
nuevo un fallo (estado del contador > "0"), se alimentaran las salidas en un nuevo ciclo de com-
probacion con un tiempo de conexion prolongado. En el primer ciclo de comprobacion, el tiem-
po de conexion es de 1 segundo, en el 2° ciclo 10 segundos, en el 3er ciclo 1 minuto y en el 4°
ciclo 4 minutos.

El estado del contador se memoriza exclusivamente en el aparato y no puede ser leido.

En una suma de sobrecargas, se suman las diferentes sobrecargas débiles que se producen
bajo circunstancias en varias salidas a modo de sobrecarga total superior. En caso de suma de
sobrecargas puede ocurrir que incluso tras cuatro ciclos de comprobacion no se detecte clara-
mente una salida como sobrecargada. En este caso, el actuador desactiva tras el cuarto ciclo
salidas de valvula individuales de un grupo de salida hasta que no se produzca ninguna sobre-
carga mas.

El ciclo de comprobacién para identificar salidas de valvula sobrecargadas o cortocircuitadas

en detalle...

-1
Se ha detectado una sobrecarga o cortocircuito en un grupo. El actuador desactiva todas
las salidas de valvula del grupo afectado. Se inicia la fase de reposo de desconexion (6 mi-
nutos).
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-2
La primera salida de valvula del grupo afectado (salido 1 o salida 4) conecta durante
aprox. 1 segundo, si esta salida no ha sido desactivada ya previamente por un ciclo de
comprobacién anterior. Si la salida ya ha sido desactivada, el actuador conecta la siguiente
salida (salida 2 o salida 4, etc.).

- 2.a
Si no se detecta durante el tiempo de conexidn ninguna sobrecarga o ningun cortocircuito,
porque la sobrecarga / el cortocircuito se produce en otra salida o es insuficiente (sobre-
carga deébil), se desconectara nuevamente la salida. Continuar con paso 3.

- 2.b
Si se detecta una sobrecarga o un cortocircuito en la salida de valvula comprobada, se
producira en esta salida una desconexién forzosa inmediata. Se desactiva la salida. A con-
tinuacion se inicia una fase de reposo de desconexiéon de 6 minutos, en la cual se reposi-
ciona térmicamente la conmutacion de deteccion de fallo. Durante este tiempo, el grupo de
salida afectado permanece completamente desconectado.

- 3.
La comprobacién de salida iniciada en el paso 2 se reanuda con la siguiente salida aun no
desactivada del grupo afectado de la misma forma en un intervalo de aprox. 4 segundos
entre cada comprobacion de salida, hasta que se haya procesado la ultima salida de val-
vula del grupo o de ambos grupos.

- 4
El ciclo de comprobacion finaliza completamente si al final se han procesado todas las sali-
das de valvula de un grupo o de ambos grupos.

- 4. .a
Las salidas de valvula detectadas durante el ciclo de comprobacion del grupo(s) como so-
brecargadas o cortocircuitadas permanecen a partir de ahora desactivadas y no pueden
ser conectadas hasta que se produzca un reset. Se borra el contador de ciclos de compro-
bacion. Todas las salidas de valvula no afectadas se excitan normalmente.
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4. b

Si durante el ciclo de comprobacion no se detecta ninguna salida como sobrecargada o
cortocircuitada (probablemente sobrecarga mas débil), el contador de ciclos de comproba-
cion anade un grupo para este grupo(s), de forma que en el siguiente ciclo se comproba-
ran todas las salidas de valvulas afectadas con un tiempo de retardo prolongado, para po-
der detectar también sobrecargas mas débiles.

Excepcion: si el proceso de comprobacion ejecutado anteriormente era ya el 4° ciclo con-
secutivo sin error detectado, el actuador considerara que se trata de una suma de sobre-
cargas en varias salidas. En este caso el actuador desactiva automaticamente segun prio-
ridades una salida del grupo afectado (salida 3 o salida 6). Aqui, al igual que en una identi-
ficacion regular de un fallo, se borra del contador de ciclos de comprobacion y en el si-
guiente ciclo se comprueba nuevamente con un tiempo de conexion de 1 s. Si se ejecutan
en adelante de nuevo 4 ciclos sin que se detecten las salidas durante la comprobacién in-
dividual como sobrecargadas o cortocircuitadas, el actuador partida de nuevo de una suma
de sobrecargas y desactiva automaticamente las siguientes salidas del grupo(s) de forma
p()ermanente (primero la salida 2 y/o salida 5, tras otros cuatro ciclos la salida 1 y/o salida
4).

5.
Todas las salidas de valvula no desactivadas en los ciclos de comprobacién seguiran ope-
rando a continuacion de forma normal.

Conectar los accionamientos reguladores para entornos con exigencias superiores a la
proteccidon contra averia, preferentemente a las salidas A1 y 4. Estos se desconectan, de
la forma descrita, en ultimo lugar en el curso de un reconocimiento de sobrecarga.

Los telegramas de notificacidn, siempre y cuando se encuentren configurados en el ETS
para una salida de valvula, Unicamente se generan para las salidas de valvula que hayan
sido desactivadas forzosamente tras detectarse un fallo o tras una suma de sobrecargas
segun prioridades en el ciclo de comprobacion.

El reset de una sobrecarga o de un cortocircuito durante un ciclo de comprobacion en cur-
SO se ignora.

Para evaluar mas débilmente sobrecargas detectadas que se hayan producido por interfe-
rencias extremadamente raras, como p.ej. mediante fuertes acoplamientos electromagnéti-
cos en la tension de baja tension (impacto de rayo en las inmediaciones), el contador de
ciclos descuenta 1 ciclo al cabo de un periodo de 28 dias sin detectar ninguna otra sobre-
carga o un nuevo cortocircuito. De esta forma se evita que tras largos periodos se desco-
necten salidas de valvula tras el 4° ciclo sin identificacién de una sobrecarga clara o corto-
circuito.

jTambién se puede alimentar una salida de valvula desconectada a través del bus (salida
no alimentada) durante la fase de deteccidén de sobrecarga o cortocircuito durante el tiem-
po definido en el ciclo de comprobacion!

Un cortocircuito o una sobrecarga influye en el estado de variable de control de las salidas de
valvula de un grupo de salida. Ya al comienzo de la fase de identificacion de cortocircuito/so-
brecarga, el actuador ajusta el estado de la variable de control segun el sentido de actuacion
de la valvula, bien "OFF" / "0 %" (para cerrado sin corriente) o a "ON" / "100 %" (para abierto
sin corriente). Durante la duracién total de la fase de identificacion y para las salidas de valvula,
identificadas como cortocircuitadas o sobrecargadas, se mantiene este estado de valvula. Las
fases de alimentacion durante los ciclos de comprobacion no afectan al estado de la variable
de control.

]

El estado de variable de control contenido en el estado de valvula combinado no se ve
afectado por un cortocircuito o una sobrecarga.
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i/ Una salida de valvula afectada por cortocircuito/sobrecarga (valvula completamente cerra-
da con configuracion cerrada sin corriente o completamente abierta con configuracion
abierta sin corriente) no influye en el calculo de la "maxima variable de control" o los con-
troles de demanda de calor y de bomba.

Ejemplos para deteccion de sobrecarga / cortocircuito...

Ejemplo 1
Fallo = cortocircuito en la salida de valvula 4.

Un cortocircuito generara en el grupo de salida A4...A6 una sefal de cortocircuito/sobrecarga.
Asi resulta el siguiente desarrollo...

Tiempo| Salidas Notificacion KNX Observacion

compr.{1 [2 [3 |4 |5 |6 |1 |2 |3 [4 [5 |[6

6min [N [N (N |O [0 (O |- [- [- |- [- |- jSobrecarga afecta sélo a un grupo!

<1s N [N [N |1 0 |0 |- [- [- [P [- [- [4s mas tarde comprobar salida 4 - cortocirc.

6min [N [N (N |O [0 (O |- [- |- |- [- |- Fase de reposo descon.. naotific. cortocircuito

1s N I[N [N [0 |1 [0 [- |- [- |- |- [- |Comprobar salida5 -> ningun fallo

1s N [N [N J0O JO0 |1 |- |- [- [- [- [- [4s mastarde compr. salida 6-> ningun fallo

- N [N |N |0 (N [N |- - - - - - |i4s mas tarde la salida 4 permanece desact.|
jLas demas sal. contin. trab. forma "normal"!

Imagen 20: Cortocircuito en la salida de valvula 4.

"0" salida no alimentada
"1" salida alimentada
"N" Funcionamiento normal de la salida de valvula

"P" Cortocircuito/sobrecarga identificado (se emite un telegrama de notificacion, siempre y
cuando se haya configurado)

En la siguiente deteccién de fallo en el grupo 4-6: tiempo de conexidén de comprobacion: 10 s

Ejemplo 2
Fallo = sobrecarga deébil en la salida de valvula 2.

La sobrecarga es tan débil, que un tiempo de conexion de 1 segundo no da lugar a la deteccion
del fallo. En caso de sobrecarga débil, cabe esperar que la sefial de sobrecarga/cortocircuito
unicamente afecte al grupo de salida directamente afectado (aqui: salidas 1 a 3). Asi resulta el
siguiente desarrollo...

Tiempol| Salidas Notificacion KNX Observacion

compr.[1 [2 |3 |4 [5 [6 |1 |2 |3 [4 [5 |6

6min [0 [0 [0 [N [N [N |- |- |- [- [- [- [jSobrecarga afecta sélo a un grupo!

1s 1 10 [0 [N [N [N |- |- [- |- |- [- |Comprobar salida5 - ningun fallo

1s 0 |1 |0 [N [N [N [- [- |- |- |- |- |4s mas tarde compr. salida 2> ningun fallo
1s 0 [0 |1 N [N |N |- [- |- |- |- |- [4s mas tarde compr. salida 3 ningun fallo
-—- N [N [N |N |N [N |- [- [- [- [- [- |4s mas tarde: todas las sal. trab. forma norm.

Imagen 21: Sobrecarga débil en la salida de valvula 2 / primer ciclo de comprobacion.
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En la siguiente deteccion de fallo en el grupo 1...3: tiempo de conexién de comprobacién: 10 s
Cabe esperar que en el modo de funcionamiento normal se detecte nuevamente una sobrecar-
ga en el grupo de salida afectado previamente...

Tiempo| Salidas Notificacion KNX Observacion

compr.[1 |2 |3 |4 |5 [6 |1 [2 |3 |4 [5 |6

6min [0 [0 O |N N [N |- [- [- |- |- [- jSobrecarga afecta sélo a un grupo!

10s 1 10 JO0 [N [N [N |- |- |- |- [- |- |Comprobar salida 1> ningun fallo

<10s [0 [1 ]0 [N [N [N |- ([P [- |- |- [- [4s mas tarde compr. salida 2-> sobrecarga

6min [0 [0 O |N N N [- [- [- |- |- |- Fase de reposo de descon.. notific. sobrecar.

10s 0 [0 [1 [N N [N [- |- |- [- |- |- |4s mas tarde compr. salida 3= ningun fallo

- N |0 [N [N |IN [N |- - - - - - i4s mas tarde la salida 2 permanece desact.!
jLas demas sal. contin. trab. forma "normal"!

Imagen 22: Sobrecarga débil en la salida de valvula 2 / segundo ciclo de comprobacién.

En la siguiente deteccidn de fallo en el grupo 1...3: tiempo de conexién de comprobacion: 1 s

Ejemplo 3
Fallo = suma de sobrecargas en el grupo de salida "salida 1 a 3".

La sobrecarga de las salidas de valvula individuales es tan débil, que no es posible identificar
claramente ninguna salida como sobrecargada o cortocircuitada durante los ciclos de compro-
bacion hasta un tiempo de conexién de comprobacion de 4 minutos. Asi resulta el siguiente de-
sarrollo...

Tiempo| Salidas Notificacion KNX Observacion

compr.|1 (2 |3 |4 [5 |6 (1 |2 |3 [4 |5 |6

6min |0 |0 [0 |N [N [N |- [- |- [- [- |- [jSobrecarga afecta sélo a un grupo!

1s 1 [0 |0 [N [N N (- |- [- [- |- [- [Comprobar salida1-> ningun fallo

1s 0 |1 [0 IN [N [N |- [- |- |- |- |- [4s mastarde compr. salida 2> ningun fallo
1s 0 |0 [1 IN [N [N |- [- |- |- |- |- [4s mas tarde compr. salida 3= ningun fallo
-—- N [N [N [N |N [N |- |- [- |- [- |- |4s mastarde: todas las sal. trab. forma norm.

Imagen 23: Suma de sobrecargas en el grupo de salida 1...3 / primer ciclo de comprobacion.

En la siguiente deteccion de fallo en el grupo 1...3: tiempo de conexién de comprobacién: 10 s
Cabe esperar que en el modo de funcionamiento normal se detecte nuevamente una sobrecar-
ga en el grupo de salida afectado previamente...

Tiempo| Salidas Notificacion KNX Observacién

compr.|1 |2 |3 [4 [5 [6 [1 [2 [3 |4 |5 |6

6min |0 |0 [0 |N [N [N |- [- |- [- |- |- [iSobrecarga afecta sélo a un grupo!

10s 1 [0 |0 [N [N N (- |- [- [- |- [- [Comprobar salida 1-> ningun fallo

10s 0 |1 [0 IN [N [N |- [- |- |- |- |- [4s mas tarde compr. salida 2> ningun fallo
10s 0 |0 (1 N [N [N |- [- |- |- |- |- [4s mas tarde compr. salida 3= ningun fallo
-—- N [N N [N N [N |- |- [- |- |- |- |4s mas tarde: todas las sal. trab. forma norm.

Imagen 24: Suma de sobrecargas en el grupo de salida 1...3 / segundo ciclo de comprobacion

En la siguiente deteccion de fallo en el grupo 1...3: tiempo de conexion de comprobacién: 1
min.

Cabe esperar que en el modo de funcionamiento normal se detecte nuevamente una sobrecar-
ga en el grupo de salida afectado previamente...
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Tiempo| Salidas Notificacion KNX Observacion
compr.|1 [2 |3 [4 |5 [6 [1 |2 [3 |4 [5 |6
6min [0 |0 [0 |N [N |N [- - - - - - iSobrecarga afecta s6lo a un grupo!
1fmin |1 [0 [0 [N [N N [- |- [- |- |- [- |Comprobar salida 1> ningun fallo
1fmin |0 [1 |0 [N [N N [- |- [- |- |- |- |4s mas tarde compr. salida 2-> ningun fallo
fmin |0 |0 [1 [N [N [N [- |- [- [- [- [- [4s mastarde compr. salida 3> ningun fallo
- N [N [N [N [N [N |- - - - - - 4s mas tarde: todas las sal. trab. forma norm.

Imagen 25: Suma de sobrecargas en el grupo de salida 1...3 / tercer ciclo de comprobacion.

En la siguiente deteccién de fallo en el grupo 1...3: tiempo de conexién de comprobacion: 4
min.

Cabe esperar que en el modo de funcionamiento normal se detecte nuevamente una sobrecar-
ga en el grupo de salida afectado previamente...

Tiempo| Salidas Notificacion KNX Observacion

compr.|1 |2 [3 |4 [5 |6 |1 |2 |3 [4 |5 |6

6min |0 |0 |0 [N [N [N [- [- |[- - - ]- iSobrecarga afecta sélo a un grupo!

4min |1 [0 [0 [N [N N [- |- |- [- |- |- [Comprobar salida 1> ningun fallo

4min |0 |1 |0 [N [N [N [- [- [- - |- |- |4s mas tarde compr. salida 2-> ningun fallo

4min |0 |0 |1 [N [N [N [- [- [- - |- |- |4s mas tarde compr. salida 3 ningun fallo

- N [N [0 [N [N [N |- - P |- - - |4s mas tarde: la salida 3 se desactiva autom.
segun prioridad. jLas demas salidas
contindan trabajando de forma "normal!

Imagen 26: Suma de sobrecargas en el grupo de salida 1...3 / cuarto ciclo de comprobacion.

En la siguiente deteccién de fallo en el grupo 1-3: tiempo de conexidon de comprobacion: 1's

Telegrama de notificacion cortocircuito / sobrecarga

Los telegramas de notificacion Unicamente se envian para las salidas que hayan sido desacti-
vadas durante el ciclo de comprobacion en funcion de la prioridad tras detectarse un fallo otras
una suma de sobrecargas. Requisito: el telegrama de notificacion en la pagina de parametros
"Ax - variable de control / estado / modos de funcionamiento" haya sido habilitado con el ajuste
"si" a través del parametro "notificacion cortocircuito / sobrecarga ?" La polaridad el telegrama
del telegrama de aviso es parametrizable.

Un mensaje activo de cortocircuito/sobrecarga se mantiene tras un reset del aparato por resta-
blecimiento de la tensién de bus. La notificacion de cortocircuito/sobrecarga también debe res-
taurarse primero en este caso (véase "restaurar cortocircuito / sobrecarga" mas abajo). Si antes
de la caida de tension de bus/red no se ha identificado ningn cortocircuito ni una sobrecarga,
el actuador enviara tras restablecerse la tension de bus un telegrama de notificacion "ningun
cortocircuito / ninguna sobrecarga". Si tras el restablecimiento de la tension de bus/red se pro-
duce un cortocircuito o una sobrecarga, el actuador iniciara una nueva fase de identificacion.
Tras un proceso de programacion del ETS, las notificaciones de cortocircuito/sobrecarga siem-
pre se desactivan. Aqui, el actuador realiza de nuevo una fase de identificacion en caso de sali-
das de valvula cortocircuitadas o sobrecargadas, para detectar las salidas de valvula defectuo-
sas.

[i] El objeto envia siempre con retardo el estado actual tras el restablecimiento de la tension
de bus y tras un proceso de programacion ETS, siempre y cuando se haya configurado en
la pagina de parametros "General" un retardo tras el restablecimiento de la tension de bus.

[i] Los estados "cortocircuito" y "sobrecarga” también se notifican en el estado de valvula
combinado (véase pagina 92-93).
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Restablecer cortocircuito / sobrecarga

Las salidas de valvula identificadas como cortocircuitadas o sobrecargadas son desactivadas
por el actuador. Las salidas de valvula afectadas ya no pueden ser excitadas por ninguna fun-
cion del actuador. La causa del fallo debe ser corregida y ademas se debe restablecer el esta-
do "cortocircuito / sobrecarga”, de forma que puedan volver a excitarse las salidas.

Para la nueva puesta en servicio de una o varias salidas de valvula desactivadas existen alter-
nativamente dos posibilidades...

- Restablecimiento global de todos los estados de sobrecarga/cortocircuito:
Todos los estados de sobrecarga/cortocircuito del actuador se pueden restaurar conjunta-
mente. Para ello existe el objeto de comunicacion de 1 bit "reset cortocircuito/sobrecarga”,
que puede ser habilitado en la pagina de parametros "valvula/bomba" mediante el parame-
tro "restauracion global de todos los mensajes 'cortocircuito/sobrecarga’ ?" con el ajuste
"si". En cuanto el actuador recibe a través de este objeto un telegrama "1", se restauran in-
mediatamente todos los estados de sobrecarga/cortocircuito. El actuador desactiva enton-
ces el estado de sobrecarga/cortocircuito de cada salida de valvula y restaura todos los
mensajes de sobrecarga/cortocircuito. Si en este momento contindan cortocircuitadas o
sobrecargadas todas o salidas de valvula individuales, comenzara una nueva fase de iden-
tificacion.
Un telegrama "0" al objeto "reset cortocircuito/sobrecarga” no produce ninguna reaccion.

[i] El reset global de una sobrecarga o de un cortocircuito durante un ciclo de comprobacion
€n curso siempre se ignora.

- Reset mediante desconexién de la alimentacion de la tensién de la valvula:
Los estados de sobrecarga/cortocircuito se pueden resetear desconectando la alimenta-
cion de tension de la valvula. Para ello es necesaria la siguiente forma de actuacion:

a) Desconexién de la alimentacion de tension de la valvula. Para ello, el actuador envia in-
mediatamente a continuacion un telegrama de notificacién "caida de tensioén de servicio",
siempre y cuando esta funcién haya sido habilitada globalmente en el ETS y la tension de
bus aun se encuentre conectada. Ademas se resetean todos los mensajes de sobrecar-
galcortocircuito de las salidas de valvula. Si en este momento no se encuentra conectada
ninguna tension de bus, el actuador reseteara los mensajes de sobrecarga/cortocircuito
tras reconectar la tension de bus.

b) Eliminacién de la causa de cortocircuito/sobrecarga

c) Reconexion de la alimentacion de tension de valvula. A continuacion se pueden accio-
nar de nuevo las valvulas normalmente. Con la conexién de la alimentacion de tension de
valvula, el actuador retira también el mensaje "caida de tension de servicio", siempre cuan-
do se haya habilitado esta funcién en el ETS.

d) Si tras restablecerse la alimentacion de tensidén de valvula contintan cortocircuitadas o
sobrecargadas todas o salidas de valvula individuales, comenzara una nueva fase de iden-
tificacion.

(i La desconexion de la tensién de valvula durante un ciclo de comprobacion en curso provo-
ca unicamente el reseteo de los mensajes de sobrecarga/cortocircuito existentes. No se
cancela el ciclo de comprobacion.
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4.2.4.2.10 Lavado de la valvula

Para evitar la calcificacién o bloqueo de una valvula no accionada durante un periodo prolonga-
do, el actuador dispone de una funcién automatica de lavado de valvula. Un lavado de valvula
puede realizarse de forma ciclica o mediante comandos de bus y provoca que las valvulas ac-
cionadas operen durante una duracion determinada a plena carrera. En un lavado de valvula, el
actuador activa para la salida de valvula afectada sin interrupciones durante la mitad de la "du-
racién del lavado de valvula" configurada una variable de control de 100%. De esta forma las
valvulas se abren completamente. Tras la mitad del tiempo, el actuador conecta con la variable
de control 0%, por lo que las valvulas conectadas se cierran completamente.

Si se requiere se puede habilitar el lavado inteligente de valvula. En este caso solo se ejecuta
un lavado ciclico a plena carrera, cuando no se haya superado durante el funcionamiento del
actuador un limite minimo de variable de control.

i/ También para salidas de vélvula configuradas con los formatos de datos "conmutable (1
bit)" o "constante (1 byte) con limite de variable de control", el actuador utiliza durante un
lavado de valvula las variables de control "1" (representa abrir completamente "100%") y
"0" (representa cerrar completamente "0 %").

[i] El actuador tiene en cuenta el sentido de actuacion de valvula configurado en el ETS al ex-
citar eléctricamente la salida de valvula.

Al finalizar un lavado de valvula, el actuador ajusta automaticamente la variable de control de
de prioridad superior conforme al control de prioridades (véase pagina 39-40).

i) El actuador no ejecuta ningun lavado de valvula si existe una funcién activa con una priori-
dad superior. No obstante, el actuador inicia internamente la duracién de lavado, en cuanto
el aparato obtiene un comando para lavado de valvula (de forma ciclica o mediante co-
mandos de bus). Si durante una duracién de lavado activa se finalizan funciones con ma-
yor prioridad, el actuador ejecutara el tiempo restante de la funcién de lavado. Si la dura-
cién de lavado aun se ejecuta durante la actividad de una funciéon con mayor prioridad, no
quedara ningun tiempo restante. En consecuencia, el actuador no ejecuta el lavado de val-
vula iniciado previamente.

[i] Si el control de bus de salidas de valvula individuales se encuentra bloqueado por un ma-
nejo manual permanente, el actuador guarda en segundo plano los comandos de inicio de
un lavado de valvula. En este caso, el actuador inicia la duraciéon de lavado inmediatamen-
te tras de deshabilitarse la funcion de bloqueo. Si a continuacién se finaliza el manejo ma-
nual dentro de la duracién de lavado iniciada (y no se encuentran activas otras funciones
con una prioridad superior), el actuador también ejecutara el lavado de valvula de forma
activa.

[i] El actuador ejecuta un lavado de valvula mediante inicio de la duracién de lavado, también
con la alimentacion de tension de valvula desconectada. Una caida de la tension de bus
interrumpe inmediatamente el proceso de lavado activo. Tras restablecerse la tension de
bus/red no se ejecuta nuevamente un proceso de lavado previamente interrumpido.

i/ Un lavado de vélvula influye en la respuesta de estado de la variable de control activa.

Un lavado de valvula dispone de un objeto de estado independiente de 1 bit. Opcionalmente se
puede utilizar este objeto, p.ej., para mostrar una visualizacion KNX, indicando la ejecucién de
un lavado de valvula (tiempo para proceso de lavado en curso). El telegrama de estado se pue-
de utilizar también p.ej. para bloquear un regulador de temperatura ambiente KNX durante el
tiempo de lavado de valvula. Sobre todo en tiempos de lavado prolongados, el bloqueo de la
regulacion de temperatura ambiente en combinacidn con el bloqueo del manejo del regulador
puede resultar positivo, para suprimir el comportamiento de oscilacion de la regulacion.

La polaridad del telegrama el objeto de estado esta predefinida: "0" = lavado de valvula no acti-
vo, "1" = lavado de valvula activo.

[i] El objeto notifica el estado actual tras el restablecimiento de la tension de bus y red y tras
un proceso de programacion ETS sin retardo.
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Habilitar el lavado de valvula
El lavado de valvula solo puede utilizarse si ha sido habilitado en el ETS.

m  Ajustar el parametro "Utilizar funcién 'lavado de valvula' ?" en la pagina de parametros "Ax
- lavado de valvula" con el valor "si". Parametrizar en el parametro "duracién del lavado de
valvula" la duracién de la ejecucioén de la funcién de lavado (100% -> 0 %).

En lavado de valvula se encuentra habilitado. En el ETS se visualizan parametros adicio-
nales que determinan si un lavado de valvula debe ser activado de forma ciclica y/o con-
trolada por bus.

i/ Se debe ajustar la duracion del lavado de valvula al tiempo de ciclo de ajuste de los accio-
namientos reguladores electrotérmicos, de forma que estos abran y cierren completamente
Esto se garantiza por lo general, configurando la duracion de lavado con el doble de tiem-
po del ciclo de ajuste.

m  Ajustar el parametro "Utilizar funcién 'lavado de valvula' ?" con el valor "no".
El lavado de valvula no se encuentra disponible.

Configurar el lavado ciclico de valvula

El actuador puede ejecutar ciclicamente el lavado de valvula segun las necesidades. Al utilizar-
se el lavado ciclico de valvula se puede iniciar automaticamente y de forma recurrente un pro-
ceso de lavado en un tiempo de ciclo parametrizado (1... 26 semanas). También aqui, la dura-
cion de lavado de valvula configurada en el ETS define el tiempo para la apertura y cierre Unica
y completa de los accionamientos de valvula accionados. Al final de un proceso de lavado, el
actuador reinicia siempre el tiempo de ciclo.

El lavado de valvula debe encontrarse habilitado y también se debe configurar una duracion de
lavado valida.

m  Ajustar el parametro "Activar lavado ciclico de valvula ?" con el valor "si". Configurar en el
parametro "tiempo de ciclo" el ritmo con el que debe ejecutarse automaticamente lavado
de valvula.

El lavado ciclico de valvula se encuentra habilitado.
m  Ajustar el parametro "Activar lavado ciclico de valvula ?" con el valor "no".

El lavado ciclico de valvula se encuentra completamente bloqueado. Un lavado de valvula
s6lo puede iniciarse a través del objeto de comunicacién (si éste se encuentra activado).

i/ Cada proceso de programacion ETS resetea el tiempo de ciclo. El primer proceso de lava-
do con lavado ciclico de valvula se produce tras un proceso de programacion una vez
transcurrido el primer ciclo de tiempo.

En caso de caida de tension de bus, el actuador memoriza el tiempo restante remanente
del ciclo de tiempo actual. Tras restablecerse la tension de bus se reinicia el tiempo de ci-
clo restante.

Una caida de la tension de bus interrumpe inmediatamente el proceso de lavado activo.
Tras restablecerse la tensién de bus/red no se ejecuta nuevamente un proceso de lavado
previamente interrumpido. El actuador inicia entonces un nuevo ciclo de tiempo para el la-
vado ciclico de valvula.

Opcionalmente se puede activar de forma adicional el lavado inteligente y ciclico de valvula.
Aqui unicamente se ejecuta un lavado de valvula recurrente si el ciclo de tiempo actual no so-
brerebasa un limite de variable de control minimo parametrizado en el ETS. Si la variable de
control activa sobrepasa el limite, el actuador detendra el tiempo de ciclo. El actuador reinicia el
tiempo de ciclo solamente si en el desarrollo posterior de la modificacion de variable de control
se ha configurado una variable de control "0 %" u "OFF" (completamente cerrado) (figura 27).
De esta forma se omite un lavado de valvula si la valvula ha ejecutado ya una carrera suficien-
temente definida.

Si tras rebasarse el limite parametrizado, la valvula no ha sido completamente cerrada al me-
nos una vez (variable de control "0 %" u "OFF"), ya no se realizara ningun lavado ciclico de val-
vula mas.
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Al utilizar el lavado ciclico e inteligente de valvula inicamente se realizaran procesos de lavado
en la carrera completa de valvula, si esto resultan razonables y realmente necesarios. En los
meses de verano, la utilizacion de potencia de calefaccidn suele ser escasa. En consecuencia,
las valvulas son menos accionadas por variables de control, por lo que un lavado de valvula de-
beria ejecutarse como proteccién antibloqueo. En los meses de verano las valvulas de calefac-
cion suelen ser accionadas a menudo segun las necesidades a través de telegramas normales
de variables de control.

El lavado inteligente de valvula se utiliza para no realizar un lavado de valvula redundante en
invierno. En verano, el control inteligente realiza un lavado ciclico de valvula.

[i] Tras un proceso de programacion ETS se inicia siempre el tiempo de ciclo. Esto también
ocurre, si la variable de control activa sobrepasa el limite parametrizado tras la descarga.

[i] No se prevé la combinacion de un lavado inteligente de valvula con una limitacion de varia-
ble de control con un limite minimo de variable de control. Si existe un limite minimo de la
limitacion de variable de control, la variable de control activa de la salida de valvula afecta-
da nunca sera "0 %". En consecuencia, el actuador tampoco reiniciaria el tiempo de ciclo
en un lavado inteligente de valvula.

Variable A
de control

Valor limite \ /

~V

Tiempo de ciclo“

Tiempo de ciclo
parametrizado

~v

! f t

Tiempo de ciclo Parada tiempo de ciclo  Reinicio tiempo de ciclo
A finalizado

Valvula
abierta

Lavado de la

valvula
Valvula o
cerrada T

Imagen 27: Ejemplo de un limite minimo de variable de control para el lavado inteligente de val-
vula

m  Ajustar el parametro "utilizar lavado inteligente de valvula ?" con el valor "si". Definir en el
parametro "limite variable de control minima (10...100 %)" el limite de la variable de con-
trol.

El lavado ciclico e inteligente de valvula se encuentra activado. Un lavado de valvula uni-
camente se ejecuta si se rebasa al menos una vez el limite parametrizado en el ciclo de
tiempo anterior y si a continuacion se acciona la valvula con la variable de control "0 %".

m  Ajustar el parametro "utilizar lavado inteligente de valvula ?" con el valor "no".

El lavado ciclico e inteligente de valvula se encuentra desactivado. Un lavado de valvula
siempre se realiza en cuanto ha transcurrido el tiempo de ciclo ajustado.
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i/ Un lavado de vélvula puede ser iniciado opcionalmente mediante un objeto de comunica-
cién y también detenido segun las necesidades. Si un lavado de valvula ha sido iniciado a
través del objeto, el actuador detendra el tiempo de ciclo de lavado ciclico de valvula. El
tiempo de ciclo no volvera a iniciarse hasta que ser ejecutado el proceso de lavado hasta
el final sin interrupciones o se reciba un comando de parada a través del objeto.

Configurar el lavado de valvula controlado mediante bus a través del objeto

El lavado de valvula puede ser iniciado y opcionalmente detenido en funcién de las necesida-
des a través de un objeto de comunicacion de 1 bit. De esta forma es posible activar un proce-
so de lavado de valvula controlado mediante tiempo o suceso. También es posible, por ejem-
plo, conectar varios actuadores de calefaccién en cascada, para que ejecuten al mismo tiempo
un lavado de valvula (vinculos de los diferentes objetos de estado con los objetos de entrada
del lavado de valvula).

El Control de bus del lavado de valvula sélo puede utilizarse si ha sido habilitado en el ETS.

El lavado de valvula debe encontrarse habilitado y también se debe configurar una duracion de
lavado valida.

= Ajustar el parametro "lavado de valvula accionable externamente ?" con el valor "si". Para-
metrizar en el pardmetro "polaridad objeto 'lavado de valvula inicio / parada™ la polaridad
del telegrama, determinando asi la posibilidad de inicio y parada controlados por bus o al-
ternativamente solo el inicio.

El lavado de valvula controlado por bus se encuentra habilitado. El objeto de comunicacion
resulta visible. EI nombre del objeto se ajusta en base al ajuste de la polaridad de telegra-
ma admisible ("lavado de valvula inicio / parada" o "lavado de valvula inicio"). Con la recep-
cion de un comando de inicio, el actuador inicia inmediatamente el tiempo configurado pa-
ra un proceso de lavado. El actuador también ejecuta activamente el lavado de valvula,
siempre y cuando no exista una funcion activa con una prioridad superior. Si la parada
controlada por bus se encuentra habilitada, el actuador también reacciona a los comandos
de parada, interrumpiendo inmediatamente todos los procesos de lavado en curso.

m  Ajustar el parametro "lavado de valvula accionable externamente ?" con el valor "no".

El lavado de valvula controlado por bus no se encuentra disponible. Un lavado de valvula
s6lo puede realizarse de forma ciclica.

[i] Se ignoran las actualizaciones del objeto de "inicio" a "inicio" o de "parada" a "parada". En
este caso no se reinicia un lavado de valvula en curso o la duracion de un ciclo de lavado
de valvula ciclico.

[i] Un lavado de valvula controlado por bus a través del objeto se puede combinar con un la-
vado ciclico de valvula. Si un lavado de valvula ha sido iniciado a través del objeto, el ac-
tuador detendra el tiempo de ciclo de lavado ciclico de valvula. El tiempo de ciclo no volve-
ra a iniciarse hasta que ser ejecutado el proceso de lavado hasta el final sin interrupciones
0 se reciba un comando de parada a través del objeto.
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4.2.4.2.11 Contador de horas de servicio

El contador de horas de servicio calcula el tiempo de conexion de una salida de valvula. Para el
contador de horas de servicio existe una salida activada, si esta es alimentada se iluminara el
LED de estado en el frontal del aparato. A continuacion, el contador de horas de servicio calcu-
la el tiempo durante el cual se se encuentran abiertas las valvulas cerradas sin corriente o ce-
rradas las valvulas abiertas sin corriente.

El contador de horas de servicio suma para las salidas de valvula alimentadas minuto a minuto
el tiempo de conexion calculado hasta completar una hora (figura 28). Las horas de servicio su-
madas se actualizan en un contador de 2 bytes y se almacenan en la memoria no volatil del
aparato. La indicaciéon actual del contador se puede enviar al bus ciclicamente o en caso de
modificacion por un valor de intervalo mediante el objeto de comunicacién "Valor contador de
horas de servicio".

i/ Enla modulacién de amplitudes de impulso (PWM) en una salida de valvula, el contador
de horas de servicio evalua unicamente el tiempo de conexién de la sefial PWM.

A
) ON
Salidad de valvula ‘ 20Min.‘ ‘ 20Min.‘ ’ 20 Min. 60 Min. 5 Min.
OFF » Tiempo
[Minutos]
A
Valor del 2 E—
contador [h] 1
GIlIIlIlIlIlIHHlIlHIHIIIIIHHHHIHHH IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIHHH;Tiempo
10 0 40 (132 70 80 90 100 110 122ho 130 140 150 160 [Minutos]

Imagen 28: Funcionamiento del contador de horas de servicio (ftomando como ejemplo un con-
tador de adicion)

los valores de horas de servicio de todas las salidas de valvula del actuador se encuentran con-
figuradas en el estado de entrega con el valor "0". Si el contador de horas de servicio no esta
habilitado en la parametrizacion de una salida, no se contaran las horas de servicio de la valvu-
la afectada. Sin embargo, cuando se activa el contador de horas de servicio, las horas de servi-
cio se registraran y sumaran a través del ETS inmediatamente tras la puesta en marcha del ac-
tuador.

En caso de que posteriormente se vuelva a bloquear el contador de horas de servicio en los
parametros y el actuador se programe con este bloqueo, se borraran todas las horas de servi-
cio contadas de la salida de valvula afectada. Cuando el contador de horas de servicio se vuel-
ve a liberar la indicacion siempre es "0".

Los valores de las horas de servicio (horas enteras) almacenados en el aparato no se pierden
en caso de caida de la tensién de bus y red o por un proceso de programacién del ETS. Los
minutos de servicio (todavia no se ha llegado a una hora entera) sumados, sin embargo, si que
se pierden en este caso.

Al regresar la tension de bus o tras una descarga del ETS, el actuador actualiza pasivamente el
objeto de comunicacion "Valor contador de horas de servicio" de cada salida de valvula. El va-
lor del objeto se puede leer si esta fijada la bandera de lectura. Dado el caso, el valor de objeto
se envia al bus de forma activa en funcién de la parametrizacién del envio automatico, en
cuanto haya transcurrido el retardo de envio parametrizado tras regresar la tension de bus.

El contador de horas de servicio detecta el manejo manual de las salidas de valvula con el ma-
nejo manual, de manera que la conexion de una salida también activa el computo de las horas
de servicio y la desconexion manual lo interrumpe.

No se cuentan horas de servicio si la tensién de alimentacion de las valvulas no se encuentra
conectada.
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[i] Sisolo esta conectada la alimentacién de tension de red del actuador y la tension de val-
vula (la tensién de bus esta desconectada / modo de funcionamiento de obra), las horas
de servicio sumadas no se guardan en caso de caida de la tensién de red.

Activacion del contador de horas de servicio

El contador de horas de servicio Unicamente cuenta las horas de servicio de una salida de val-
vula, siempre y cuando haya sido activado en el ETS.

m  Ajustar en la pagina de parametros "Ax — Contador de horas de servicio" el parametro "uti-
lizar contador de horas de servicio ?" con el valor "si".

El contador de horas de servicio esta activado.

m  Ajustar en la pagina de parametros "Ax — Contador de horas de servicio" el parametro "uti-
lizar contador de horas de servicio ?" con el valor "no".

El contador de horas de servicio esta desactivado.

[i] La desactivacion del contador de horas de servicio y un posterior proceso de programacion
ETS provoca un reset a "0" del contador.

Configuracién del tipo de contador de horas de servicio

El contador de horas de servicio se puede configurar, de forma opcional, como contador de adi-
cion o de sustraccién. En funcién del tipo de contador se puede ajustar, de forma opcional, un
valor limite o un valor de inicio, con el que se puede supervisar, por ejemplo, el tiempo de fun-
cionamiento de un accionamiento regulador restringiendo el rango de conteo.

Contador de adicion:

Una vez activado el contador de horas de servicio mediante la liberacion en el ETS o el reinicio,
las horas de servicio se empiezan a contar a partir de "0". Como maximo se puede contar hasta
65535 horas; al llegar a este numero, el contador se para y notifica que ha finalizado a través
del objeto "Transcurso cont. horas servic.".

De forma opcional, se puede ajustar un valor limite en el ETS o especificarse a través del obje-
to de comunicacion "Valor limite contador de horas de servicio". En este caso, el transcurso del
contador se comunica al bus a través del objeto "Transcurso cont. horas servic." cuando se al-
canza el valor limite; sin embargo, el contador continia en marcha, en caso de que no se reini-
cie, hasta llegar al valor maximo de 65535 horas y entonces se para. Solamente se inicia un
nuevo computo cuando se efectda un reinicio.

Contador de sustraccion:

Tras la liberacién del contador de horas de servicio en el ETS, el contador esta a "0" y el actua-
dor comunica el transcurso del contador para la salida de valvula afectada a través del objeto
"Transcurso cont. horas servic." tras el proceso de programacién o al regresar la tension de
bus. El contador de sustraccion solo se ajusta al valor maximo 65535 y se inicia el computo tras
el reinicio.

De forma opcional, se puede ajustar un valor de inicio en el ETS o especificarse a través del
objeto de comunicacién "Valor de inicio contador de horas de servicio". En caso de haberse
ajustado un valor de inicio, el contador de sustraccién se inicializa con este valor en vez de con
el valor maximo tras un reinicio. A continuacion, el contador cuenta las horas hacia atras (res-
tando) a partir del valor de inicio. Una vez que el contador de sustraccion llega al valor "0", se
comunica al bus el transcurso del contador a través del objeto "Transcurso cont. horas servic."
y se para el cdmputo. Solamente se inicia un nuevo cémputo cuando se efectda un reinicio.

La utilizacion del contador de horas de servicio debe ajustarse en la pagina de parametros "Ax
— contador de horas de servicio".

m  Ajustar el parametro "Tipo de contador" a "Contador de adicion". Ajustar el parametro
"¢ Valor limite permitido?" en "si, como parametro" o "si, recibido como a través de objeto",
cuando se requiera una supervision del valor limite. De lo contrario, ajustar el parametro
en "No". Con la configuracion "si, como parametro”, parametrizar el valor limite necesario
(1...65535 h).
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El contador cuenta las horas de servicio hacia delante empezando a partir de "0". Si la su-
pervision del valor limite esta activada, el actuador envia un telegrama "1" para la salida de
valvula afectada a través del objeto "Transcurso cont. horas servic." en cuanto se alcanza
el valor limite predefinido. De lo contrario, el transcurso del contador no se envia hasta que
se alcanza el valor maximo 65535.

m  Ajustar el parametro "Tipo de contador" a "Contador de sustraccion". Ajustar el parametro
"s Valor de inicio permitido?" en "si, como parametro" o "si, recibido como a través de obje-
to", cuando sea necesario especificar un valor de inicio. De lo contrario, ajustar el parame-
tro en "No". Con la configuracién "si, como parametro", parametrizar el valor de inicio ne-
cesario (1...65535 h).

Tras un reinicio, el contador cuenta las horas de servicio hacia atras hasta llegar a "0". Si
se ha especificado un valor de inicio, se cuenta a partir de este hacia abajo. De lo contra-
rio, el cdmputo se inicia a partir del valor maximo 65535. El actuador envia un telegrama
"1" la salida de valvula afectada a través del objeto "Transcurso cont. horas servic." en
cuanto se alcanza el valor "0".

[i] El valor del objeto de comunicacion "Transcurso cont. horas servic." se almacena interna-
mente en la memoria no volatil. Tras el regreso de la tensién de bus o un proceso de pro-
gramacioén del ETS, el objeto se inicializa con el valor almacenado anteriormente. Si en es-
te caso se ha marcado un contador de horas de servicio como transcurrido, es decir, si el
valor de objeto es "1", se enviara adicionalmente un telegrama de forma activa al bus. Si el
contador todavia no se ha parado (valor de objeto "0"), no se enviara ningun telegrama
tras el regreso de la tensién de bus/red o tras un proceso de programacion del ETS.

[i] En caso de haberse especificado un valor limite o un valor de inicio a través del objeto:
Los valores recibidos a través del objeto se aceptan primero al reiniciarse el contador de
horas de servicio y se almacenan internamente en la memoria no volatil. Tras el regreso
de la tension de bus o un proceso de programacion del ETS, el objeto se inicializa con el
ultimo valor almacenado. Los valores recibidos se pierden en caso de caida de la tension
de bus o de descarga del ETS si no se reiniciado antes el contador. Por este motivo, se re-
comienda reiniciar siempre el contador tras especificar un nuevo valor de inicio o limite.
Mientras no se reciba un valor limite o de inicio a través del objeto, permanecera prefijado
el valor estandar 65535. Los valores almacenados o recibidos a través del objeto se vuel-
ven a ajustar al valor estandar cuando se bloquea el contador de horas de servicio en los
parametros del ETS y se realiza una descarga del ETS.

i/ En caso de haberse especificado un valor limite o de inicio a través del objeto: Si se espe-
cifica un valor limite o de inicio "0", el actuador ignora el reinicio del contador para impedir
un reinicio no deseado (p. ej. en el modo de funcionamiento de obra -> horas de servicio
ya contadas con el manejo manual).

i] Sise invierte el sentido de computo de un contador de horas de servicio modificando los
parametros en el ETS, se debera reiniciar siempre el contador tras la programacion del ac-
tuador para que el contador se vuelva a inicializar.

Reinicio del contador de horas de servicio

La indicacion de las horas de servicio del contador se puede reiniciar en todo momento me-
diante el objeto de comunicacion "Reset contador de horas de servicio". La polaridad del tele-
grama de reset esta prefijada: "1" = reinicio / "0" = sin reaccion.

m  Definir el objeto de comunicacion "Reset contador de horas de servicio" con "1".

En caso de reinicio, el contador de adicion se inicializa con el valor "0" y el contador de
sustraccion, con el valor de inicio. Si no se ha parametrizado ningun valor de inicio o no se
ha especificado ninguno a través del objeto, el valor de inicio esta prefijado en 65535.
Cada vez que se reinicie el contador, la indicacion del contador inicializada se enviara de
forma activa al bus. En caso de reinicio, también se reiniciara el aviso de un transcurso del
contador. En este caso, se enviara un telegrama "0" al bus a través del objeto "Transcurso
cont. horas servic.".

Ademas, también se inicializara el valor limite o de inicio.
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[i] Sise ha especificado un nuevo valor limite o de inicio a través del objeto de comunicacion,
a continuacion se debera reiniciar siempre el contador. De lo contrario, se perderan los va-
lores recibidos en caso de caida de la tensién de bus/red o de descarga del ETS.

i] Si se especifica un valor de inicio o limite "0", se pueden producir varios comportamientos
tras el reinicio en funcién del principio del valor predefinido...
En caso de especificacion como parametro:
El contador se pone en marcha inmediatamente tras el reinicio.
En caso de especificacién a través de objeto:
El reinicio del contador se ignora para impedir un reinicio no deseado (por ejemplo, tras la
instalacion de los aparatos, cuando las horas de servicio ya se han contado con el manejo
manual). Para efectuar el reinicio, primero se debe especificar un valor limite o de inicio
superior a "0".

Configuraciéon del comportamiento de envio del contador de horas de servicio

El valor actual del contador de horas de servicio siempre se actualiza en el objeto de comunica-
cion "Valor contador horas servicio". Al regresar la tension de bus o tras una descarga del ETS,
el actuador actualiza pasivamente el objeto de comunicacion "Valor contador de horas de servi-
cio" de cada salida de valvula. El valor del objeto se puede leer si esta fijada la bandera de lec-
tura.

Ademas, se puede configurar el comportamiento de envio de este objeto de comunicacion.

La utilizacion del contador de horas de servicio debe ajustarse en la pagina de parametros "Ax
— contador de horas de servicio".

m  Ajustar el parametro "Envio automatico del valor del contador" de la pagina de parametros
"Ax — Contador de horas de servicio" en "en caso de modificacién en la cuantia del valor
del intervalo". Ajustar el valor deseado en el parametro "Intervalo del valor del contador
(1..65535 h)".

La indicacion del contador se envia al bus en cuanto esta cambia al intervalo del valor del
contador especificado. Tras regresar la tension de bus y red o tras un proceso de progra-
macion del ETS, el valor de objeto se envia de forma inmediata y automaticamente si el
estado actual del contador se corresponde con el intervalo del valor del contador o un mul-
tiplo de este. En este caso, una indicacién del contador "0" se envia siempre.

El valor del objeto no se envia si unicamente se produce un restablecimiento de la tension
de bus (alimentacion de tension de red del actuador existente sin interrupciones).

m  Ajustar el parametro "envio automatico del valor del contador" con el valor "ciclico".

El valor del contador se envia ciclicamente. El tiempo de ciclo se define en la pagina de
parametros "General". Tras regresar la tension de bus y red o tras un proceso de progra-
macioén del ETS, el estado del contador se envia al bus tras finalizar el tiempo de ciclo pa-
rametrizado.
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4.2.4.3 Configuracion de fabrica

Con la configuracion de fabrica, el actuador muestra un comportamiento pasivo, es decir: no se
envian telegramas al bus. El control de las salidas a través del manejo manual en el aparato es
posible si la alimentacion de tensidon de bus o red y la alimentacién de la tensién de valvulas se
encuentran conectadas. Durante el manejo manual no se envian respuestas de notificacion al
bus. Otras funciones del actuador permanecen desactivadas.

Con el ETS se puede programar y poner en marcha el aparato. 15.15.225 es la direccion fisica
prefijada.

La configuracion de fabrica cuenta ademas con las siguientes caracteristicas (todas las salidas
de valvulas)...

- Sentido de actuacion de la valvula: cerrado sin corriente

- Modulacién de amplitudes de impulso para "abrir valvula": 50 %

- Tiempo de ciclo: 20 minutos

- Comportamiento en caso de caida de tension de bus: activar la variable de control para el
modo de emergencia (30 %), siempre que exista alimentacion de tension de red y valvula.
En caso de caida de tension de bus y red se desconectan todas las salidas de valvula.

- Comportamiento tras restablecimiento de la tension de bus: todas las valvulas cierran (las
salidas de valvula conmutar a OFF).

[i] La configuracion de fabrica no puede ser restaurada descargando el programa de aplica-
cion a través del ETS. En un programa de aplicacion descargado todas las salidas de val-
vula permanecen siempre desconectadas. El manejo manual queda en este caso sin fun-
cion.

Nuam. de art. MTN6730-0001 Pagina 111 de 150



Schneider
&Electric

Software "Conectar PWM 2068/1.0"
Parametros

4.2.5 Parametros

Descripcion Valores
Od General

Ajustes de los parame-
tros de las salidas

todas las salidas por igual

cada salida individual-
mente

Retardo tras regreso de 0...59
tension bus
Minutos (0...59)

0...17...59

Comentario

Para que la configuracion resulte mas
sencilla, en el ETS se pueden asignar
todas las salidas de valvula a los mis-
mos parametros y, por tanto, parametri-
zarse de la misma manera. Este para-
metro indica si cada salida de valvula
del aparato se puede parametrizar de
forma individual o si todas las salidas se
deben configurar con los mismos para-
metros.

Con el ajuste "todas las salidas igual" se
reduce el niumero de parametros en el
ETS. Los parametros visibles se aplican
entonces a todas las salidas de valvula
de forma automatica. En este caso, Uni-
camente los objetos de comunicacion se
podran configurar de forma separada
para las salidas. Este ajuste se debe se-
leccionar, por ejemplo, cuando todos los
accionamientos reguladores tienen el
mismo comportamiento y se deben con-
trolar solamente por direcciones de gru-
po diferentes (p. ej. en complejos de ofi-
cinas o en habitaciones de hotel).

En el ajuste de parametros "cada salida
individual", cada salida de valvula posee
paginas de parametros propias en el
ETS.

Para reducir del trafico de telegramas a
través de la linea de bus tras conectar la
tension de bus (reinicio de bus), tras co-
nectar el aparato a la linea de bus o tras
realizar un proceso de programacién en
el ETS, es posible retardar todas las
respuestas de notificacion activas selec-
cionadas del actuador. Este parametro
determina un tiempo de retardo para los
canales. Los telegramas de estado o
respuesta para inicializacion Unicamente
se envian al bus una vez transcurrido el
tiempo parametrizado en esta posicion,
siempre y cuando deban enviarse las
funciones de estado y respuesta con re-
tardo.

Ajuste de los minutos del tiempo de re-
tardo.

Ajuste de los segundos del tiempo de
retardo.
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Tiempo para envioci- 0...23
clico respuesta de notifi-

cacién

Horas (0...23)

Minutos (0...59) 0...2..59

Segundos (10...59) 10...59

Tiempo para envio ci- 0...23
clico horas de funciona-

miento

Horas (0...23)

Minutos (0...59) 0...59

Segundos (10...59) 10...59

Conmutacion modo ve-
rano/invierno

no
si

Polaridad objeto "con- 1 =verano /0 = invierno

mutacion verano / in- 1 = invierno / 0 = verano

vierno"

Con independencia de la parametriza-
cion, las respuestas de notificacion del
actuador pueden enviar también ciclica-
mente su estado al bus. El parametro
"Tiempo para envio ciclico de la res-
puesta" determina el tiempo de ciclo ge-
neral para todas las salidas de valvula.
Ajuste de las horas del tiempo de ciclo.

Ajuste de los minutos del tiempo de ci-
clo.

Ajuste de los segundos del tiempo de ci-
clo.

En funcién de su parametrizacion, los
contadores de horas de servicio también
pueden enviar ciclicamente al bus sus
valores de conteo. El parametro "Tiem-
po para envio ciclico horas de funciona-
miento" establece, en general, el tiempo
ciclo para todas las salidas de valvula.
Ajuste de las horas del tiempo de ciclo.

Ajuste de los minutos del tiempo de ci-
clo.

Ajuste de los segundos del tiempo de ci-
clo.

El actuador dispone de una conmuta-
cion verano / invierno. Aqui se pueden
ajustar, en funcién de la estacion del
afo, diferentes valores tedricos de va-
riables de control para una salida de val-
vula para el modo de emergencia o para
posicion forzada.

La conmutacioén verano/invierno no se
encuentra disponible. En las salidas de
valvula se puede parametrizar exclusi-
vamente un valor de variable de control
por separado para el modo de emergen-
cia 0 una posicion forzada.

La conmutacion verano/invierno se en-
cuentra habilitada. Se muestra el objeto
de comunicacion "Conmutacién vera-
no/invierno". Para las salidas de valvula
se pueden parametrizar valores de va-
riable de control para verano e invierno
para el modo de emergencia y para una
posicion forzada.

Este parametro determina la polaridad
de telegrama del objeto "conmutacion
verano/invierno". Sélo resulta visible si
se ha habilitado la conmutacion de vera-
no/invierno.
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Modo de funcionamien-
to tras proceso de pro-
gramacién ETS

Utilizar Modo de servi-
cio?

Comportamiento al con-
cluir el modo de servicio

Modo verano

Modo invierno

sin modificacién (modo
funcionamiento memori-
zado)

no

si

sin modificacion

cerrar completamente to-
das las salidas

abrir completamente todas
las salidas

El estado "verano" o " invierno" prede-
terminado a través del objeto "conmuta-
cion verano/invierno" se memoriza inter-
namente en el aparato y se restablece
tras un reset del aparato (restableci-
miento de la tension de bus o red). El
parametro "modo de funcionamiento
tras proceso de programacioén ETS" de-
fine qué modo de funcionamiento per-
manece activo tras una puesta en servi-
cio ETS.

Con este ajuste, el actuador activa el
funcionamiento de verano tras un proce-
so de programacién ETS. El valor me-
morizado internamente en el aparato se
sobrescribe.

Con este ajuste, el actuador activa el
funcionamiento de invierno tras un pro-
ceso de programacion ETS. El valor me-
morizado internamente en el aparato se
sobrescribe.

Con esta parametrizacion, el actuador
activa el ultimo modo de funcionamiento
memorizado.

El modo de servicio permite el bloqueo
controlado por bus de todas o algunas
salidas de valvula en caso de manteni-
miento o instalacion. Los accionamien-
tos reguladores pueden, con el modo de
servicio activo, pueden accionarse en
una posicion definida (completamente
abiertos o cerrados) y bloquearse contra
accionamiento por telegramas de varia-
bles de control. El modo de servicio de-
be ser habilitado aqui para que pueda
ser activado y desactivado durante el
funcionamiento del actuador a través del
KNX.

El modo de servicio no se encuentra
disponible. No pueden asignarse salidas
de valvula al modo de servicio en el
ETS.

El modo de servicio se encuentra habili-
tado. El objeto de comunicacion "Modo
de servicio - activar/desactivar entrada"
se vuelve visible. Se pueden asignar sa-
lidas de valvula en las paginas de para-
metros "Asignaciones Ax".

El parametro "Comportamiento al finali-
zar el modo de servicio" define el estado
que deben adoptar las salidas de valvu-
la afectadas al desactivar el modo de
servicio. Este parametro solo resulta vi-
sible al emplearse el modo de servicio.
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actualizar estados

Od4 Valvula / bomba

Acuse recibo colectivo
estado salidas de valvu-
la (abierto /

cerrado) ?

no

si

Tipo de acuse de recibo
colectivo

objeto de comunicacién
activo

objeto de estado pasivo

Tras recibir comandos centrales o tras
el restablecimiento de la tension de
bus/red, la carga de envios de telegra-
mas de una linea KNX suele ser eleva-
da, ya que muchos dispositivos de bus
envian el estado de sus objetos de co-
municacién en forma de respuesta. Este
efecto se produce, en especial, cuando
se utilizan sistemas de visualizacion.
Para mantener una carga baja de en-
vios de telegramas en la inicializacion,
se puede utilizar el acuse de recibo co-
lectivo.

El acuse de recibo colectivo se encuen-
tra desactivado. No se encuentra ningun
objeto de acuse de recibo disponible.

El acuse de recibo colectivo se encuen-
tra habilitado. El objeto de acuse de re-
cibo se encuentra visible en el ETS.

El acuse de recibo colectivo puede pro-
ducirse en funcién de un objeto de notifi-
cacion activo un objeto de estado pasi-
vo. Con objeto de notificacion activo, se
emite automaticamente al bus el acuse
de recibo cada vez que se modifica un
estado recibido. En la funcién como ob-
jeto de estado pasivo no se produce nin-
guna transmision automatica de telegra-
mas. En este caso se debe leer el valor
del objeto. ElI ETS establece automati-
camente las marcas de comunicacién
del objeto necesarias para la funcion.
Este parametro sélo esta visible con la
respuesta de notificacion colectiva acti-
vada.

El actuador notifica automaticamente el
acuse de recibo colectivo al actualizarse
el valor del objeto. Tras un reset del
aparato (proceso de programacién ETS,
restablecimiento de la tension de bus y
red, solo restablecimiento de la tension
de bus) se emite siempre un acuse de
recibo colectivo actual.

Unicamente se envia un acuse de reci-
bo colectivo como respuesta si el objeto
es leido por el bus. El telegrama de acu-
se de recibo colectivo no se envia auto-
maticamente tras restablecerse la ten-
sion de bus o de red o tras un proceso
de programacion ETS .
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¢, Retardo para respues-
ta tras regreso de la
tension de bus?

no

si
¢ Envio ciclico de la res-
puesta?

no

si
Notificar la caida de no

tension de servicio de si
las valvulas ?

Polaridad objeto "caida 0 = tension existente /
tension de servicio" 1 = caida de tension

0 = caida de tension /
1 = tensiodn existente

El acuse de recibo colectivo se emite en
el bus como objeto de notificacion activo
tras restablecerse la tension de bus/red,
tras restablecerse Unicamente la tension
de bus o tras un proceso de programa-
cion ETS. En estos casos se puede re-
trasar la respuesta, ajustandose el tiem-
po de retardo de forma global para to-
dos los acuses de recibo en la pagina
de parametros "General" de forma con-
junta.

Este parametro sélo esta visible con la
respuesta de notificacion colectiva acti-
vada.

El acuse de recibo colectivo se envia in-
mediatamente tras el restablecimiento
de la tension de bus / red, tras el resta-
blecimiento de la tensiéon de red o tras
un proceso de programacion ETS.

El acuse de recibo colectivo se envia
con retardo tras el restablecimiento de
la tension de bus y red, tras el restable-
cimiento unico de la tension de bus o
tras un proceso de programacion ETS.
Durante el transcurso del tiempo de re-
tardo no se envia ninguna respuesta,
tampoco si se modifica el estado de val-
vula.

El objeto del acuse de recibo colectivo
también puede enviar su valor, adicio-
nalmente a la transmisién, de forma ci-
clica al realizarse una actualizacion.
Este parametro sélo esta visible con la
respuesta de notificacion colectiva acti-
vada.

El envio ciclico esta desactivado, de for-
ma que un acuse de recibo colectivo
Unicamente se envia al bus al modificar-
se uno de los estados de la valvula.

El envio ciclico esta activado.

El actor supervisa la alimentacion de
tension de los accionamientos de valvu-
la. En caso de caida de tension se pue-
de enviar un telegrama de notificacion
de 1 bit. Este parametro habilita la fun-
cioén de respuesta.

Este parametro ajusta la polaridad de
telegrama del telegrama de notificacion
para comunicar una caida de la tension
de servicio de la valvula. Sélo resulta vi-
sible con "Naotificar la caida de tensién
de servicio de las valvulas ? ="si".
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Enviar respuesta tras no
restablecimiento si
de la tension de bus ?

¢, Retardo para respues-
ta tras regreso de la
tension de bus?

no

si

¢ Envio ciclico de lares- no
puesta en caso de si
ausencia de tension?

El objeto para transmitir un fallo de la
tension de servicio de valvula puede en-
viar de forma activa el estado de la noti-
ficacion tras regresar la tension de bus y
tras un proceso de programacion ETS.
Este parametro predetermina si debe
producirse 0 no una transmisién activa
del telegrama tras un reset del aparato.
Este parametro sélo resulta visible con
"Notificar la caida de tension de servicio
de las valvulas ? ="si".

La sefal de respuesta "caida de tension
de servicio" se envia al bus tras el resta-
blecimiento de la tensién de bus y red,
tras el restablecimiento unico de la ten-
sion de bus o tras un proceso de progra-
macion ETS. En estos casos se puede
retrasar la respuesta, ajustandose el
tiempo de retardo de forma global para
todos los acuses de recibo en la pagina
de parametros "General" de forma con-
junta.

Este parametro sélo resulta visible con
la funcién de notificacion habilitada y el
envio tras restablecimiento de la tension
de bus habilitado.

La sefal de respuesta "caida de tension
de servicio" se envia inmediatamente
tras el restablecimiento de la tensién de
bus y red o tras un proceso de progra-
macion ETS.

La senal de respuesta "caida de tension
de servicio" se envia con retardo tras el
restablecimiento de la tension de bus y
red, tras el restablecimiento Unico de la
tension de bus o tras un proceso de pro-
gramacién ETS. Durante el transcurso
del tiempo de retardo no se envia ningu-
na respuesta, tampoco si se modifica el
estado.

El telegrama de aviso "caida de tension
de servicio" se puede enviar ciclicamen-
te, siempre y cuando el actuador detec-
te una caida de tensién de servicio de
valvula. Este parametro predetermina si
debe producirse o no una transmision
ciclica del telegrama. En caso de pre-
sencia de tension de servicio de valvula,
no se produce por lo general un envio
ciclico.

Este parametro sélo resulta visible con
"Notificar la caida de tensién de servicio
de las valvulas ? = "si".
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"Reset global de todos  no
los avisos"cortocircuito  si
/ sobrecarga" ?

Activar funciéon "deman- no
da de calor" ? si

Polaridad objeto "de- 0 = ninguna demanda de
manda de calor"" calor/
1 = demanda de calor

0 = demanda de calor /
1 = ninguna demanda de
calor

El actuador es capaz de detectar una
sobrecarga o un cortocircuito en las sali-
das de valvula y protegerlas en conse-
cuencia para evitar la destruccion de las
mismas. Las salidas cortocircuitadas o
sobrecargadas de forma continua son
desactivadas al cabo de un tiempo de
identificacion. En este caso se puede
enviar un mensaje de cortocircuito/so-
brecarga a través del objeto de comuni-
cacion KNX.

Este parametro define si es posible rea-
lizar un reset global y por lo tanto simul-
taneo de las notificaciones de cortocir-
cuito/sobrecarga de todas las salidas de
valvula. Con el ajuste "si", el objeto de
comunicacion de 1 bit "reset cortocircui-
to/sobrecarga" se encuentra disponible.
Las notificaciones individuales de corto-
circuito/sobrecarga soélo pueden rese-
tearse a través del objeto si ha conclui-
do el ciclo de comprobacion (tiempo de
espera y tiempo de ciclo de test) en las
salidas de valvula afectadas.

El actuador de calefaccion puede eva-
luar por si mismo las variables de con-
trol de sus salidas y poner a disposicion
informacion general de demanda De ca-
lor en forma de una supervision de limi-
tes con histéresis (1 bit conmutable). De
esta forma es posible, mediante un ac-
tuador de conmutacion KNX, realizar un
control energéticamente eficiente de
controladores de quemadores y calde-
ras que dispongan de entradas de man-
do adecuadas (p.ej. conmutacion en
funcién de la demanda entre valor de re-
duccién y de confort en una instalacién
central termal de condensacion).

Aqui se puede habilitar el control de la
demanda de calor del actuador de forma
central (ajuste "si"). En las paginas de
parametros "asignaciones Ax" se deben
asignar las salidas de valvula individual-
mente al control de la demanda de ca-
lor, de forma que se incluyan en el cal-
culo de la demanda.

Este parametro define la polaridad del
telegrama del objeto "demanda de ca-
lor". Sélo resulta visible con la funcion
de demanda de calor habilitada.
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Detectar demanda de no
calor externa? si

Valor limite Variable de 0...100
control minima para de-

manda de calora

(0...100 %)

Histéresis para valor li-  1...10...20
mite Variable de control

minima

(1...20 %)

Retardo necesidad de 0..23
calor ACTIVO
Horas (0...23)

Minutos (0...59) 0...5...59

Segundos (0...59) 0..59

El actuador es capaz de evaluar una ne-
cesidad de calor externa (p.ej. de otro
actuador de calefaccion). El actuador de
calefaccion local vincula l6gicamente el
telegrama externo con el estado interno
de la demanda de calor propia como "O"
y emite el resultado de esta vinculacion
a través del objeto "demanda de calor".
Este parametro habilita, con el ajuste
"si" el objeto "demanda de calor exter-
na". Solo resulta visible con la funcion
de demanda de calor habilitada.

El actuador soélo sefiala una necesidad
de demanda si al menos una variable de
control de salidas asignadas rebasa en
esta posicion el limite definido mas la
histéresis (véase siguiente parametro).
La retirada de la notificacion de deman-
da de calor se realiza al alcanzarse el
valor limite o al rebasarse nuevamente
por defecto.

Este parametro sélo resulta visible con
la funcion de demanda de calor habilita-
da.

Este parametro determina la histéresis
del valor limite de la variable de control
minima del control de la demanda de
calor. El actuador solo sefala la deman-
da de calor si una variable de control re-
basa el limite definido mas la histéresis
definida en dicha posicién.

Este parametro sélo resulta visible con
la funcidn de demanda de calor habilita-
da.

El actuador no envia el telegrama de
una demanda de calor activa detectada
hasta que haya transcurrido el tiempo
de retardo definido en esta posicion. No
se emite ningun requerimiento de de-
manda de calor si el actuador no detec-
ta dentro del tiempo aqui establecido
ninguna necesidad de calor. Este para-
metro solo resulta visible con la funcion
de demanda de calor habilitada.
Definicion de las horas del tiempo de re-
tardo.

Definicion de los minutos del tiempo de
retardo.

Definicion de los segundos del tiempo
de retardo.
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Retardo necesidad de 0..23
calor INACTIVO
Horas (0...23)

Minutos (0...59) 0...5...59

Segundos (0...59) 0..59

Activar funciéon "maxima no
variable de control" ? si

El actuador no retira una informacién de
demanda de calor detectada hasta que
haya transcurrido el tiempo de retardo
aqui definido. La informacién de deman-
da de calor no se retira si el actuador
detecta dentro del tiempo aqui estable-
cido una nueva demanda de calor. Este
parametro sélo resulta visible con la fun-
cion de demanda de calor habilitada.
Definicion de las horas del tiempo de re-
tardo.

Definicion de los minutos del tiempo de
retardo.

Definicion de los segundos del tiempo
de retardo.

El actuador puede calcular la maxima
variable de control constante y transmi-
tirla a otro aparato de bus (p.ej. calderas
de condensacion adecuadas con control
KNX integrado o visualizacion). El ac-
tuador de calefaccion evaltua con el
ajuste "si" todas las variables de control
activas de 1 byte de las salidas de val-
vula y opcionalmente la maxima variable
de control externa recibida (objeto "ma-
xima variable de control externa") y en-
via cada variable de control maxima a
través del objeto "maxima variable de
control".

En las salidas de valvula configuradas
en el ETS con los formatos de datos de
variable de control "conmutable (1 bit)" o
"constante (1 byte) con limite de varia-
ble de control", no se produce ninguna
evaluacion de las variables de control
predeterminadas a través del bus. Ex-
cepcion: también para dichas salidas de
variables de control es posible que una
variable de control constante se encuen-
tre activa (p.ej. tras restablecimiento de
la tension de bus/red o mediante posi-
cion forzada y modo de emergencia o
manejo manual). En dicho caso también
se tiene en cuenta dicha variable de
control constante en el calculo de la ma-
xima variable de control, hasta que las
funciones mencionadas con una priori-
dad superior hayan finalizado o se haya
recibido un nuevo telegrama de variable
de control a través del bus, el cual anule
la variable de control constante en la sa-
lida de la valvula.
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Envio de la maxima va-
riable de control

unicamente en caso de
cambio

solo ciclico

en caso de cambio y ciclico

Envio al producirse la 0,3 %, 0,5 %, 1...3...20 %
modificacion de

Detectar maxima varia- no
ble de control externa ? si

Activar funcién "control no
de bomba" ? si

La variable de control determinada por
el actuador de calefaccién se envia de
forma activa al bus. Este parametro de-
cide cuando debe enviarse un telegra-
ma a través del objeto "maxima variable
de control".

Este parametro unicamente se encuen-
tra disponible con la funcion "maxima
variable de control" habilitada.

Un telegrama solo se envia si se modifi-
ca la maxima variable de control.

El actuador envia el telegrama "maxima
variable de control" exclusivamente de
forma ciclica. El tiempo de ciclo se defi-
ne globalmente para todos los mensajes
de respuesta en la pagina de parame-
tros "General".

El actuador envia el telegrama "maxima
variable de control" de forma ciclica al
modificarse el valor del objeto.

En esta posicion se define el intervalo
de modificacion de la maxima variable
de control para el envio automatico. El
actuador solamente envia un nuevo va-
lor de telegrama si se modifica la maxi-
ma variable de control desde el ultimo
envio en el intervalo fijado en esta posi-
cion.

Este parametro unicamente se encuen-
tra disponible con la funcién "maxima
variable de control" habilitada.

El actuador es capaz de evaluar una va-
riable de control maxima externa (p.ej.
de otro actuador de calefaccién). El ac-
tuador de calefaccion local supervisa el
telegrama externo con las propias varia-
bles de control constantes activas y emi-
te la maxima variable de control a través
del objeto "maxima variable de control".
Este parametro habilita, con el ajuste
"si" el objeto "maxima variable de con-
trol externa". Solo se encuentra disponi-
ble con la funcién "maxima variable de
control" habilitada.

El actuador de calefaccion permite con-
trolar de forma conmutable la bomba de
circulacion de un circuito de calefaccion
o refrigeracion a través de un telegrama
KNX de 1 bit.

En esta posicion se puede habilitar el
control de la bomba del actuador de for-
ma central (ajuste "si"). En las paginas
de parametros "asignaciones Ax" se de-
ben asignar las salidas de valvula indivi-
dualmente al control del control de bom-
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ba, de forma que se incluyan en el con-
trol.

Polaridad objeto "con- 0 = desconectar bomba/ Este parametro define la polaridad del
trol de bomba" 1 = conectar bomba telegrama del objeto "control de bom-
ba". Sélo resulta visible con el control de
0 = conectar bomba/ bomba habilitado.

1 = desconectar bomba

Detectar control externo
de bomba ?

Valor limite Variable de
control minima para
bomba

(0...100 %)

Histéresis para valor li-
mite Variable de control
minima

(1...20 %)

Retardo de bomba AC-
TIVO
Minutos (0...59)

no
si

0...100

El actuador es capaz de evaluar una se-
nal externa de control de bomba (p.ej.
de otro actuador de calefaccién). El ac-
tuador de calefaccion local vincula 16gi-
camente el telegrama externo con el es-
tado interno de la bomba como "O"y
emite el resultado de esta vinculacién a
través del objeto "conectar bomba".
Este parametro habilita, con el ajuste
"si" el objeto "control externo de bom-
ba". Sélo resulta visible con el control de
bomba habilitado.

El actuador solo conecta la bomba si al
menos una variable de control de sali-
das asignadas rebasa en esta posicién
el limite definido mas la histéresis (véa-
se siguiente parametro). La descone-
xion de la bomba se realiza si se alcan-
za el limite o si el valor cae de nuevo
por debajo del mismo.

Este parametro sélo resulta visible con
el control de bomba habilitado.

Este parametro determina la histéresis
del valor limite de la variable de control
minima del control de bomba. El actua-
dor solo conecta la bomba si una varia-
ble de control rebasa el limite definido
mas la histéresis definida en dicha posi-
cion.

Este parametro so6lo resulta visible con
el control de bomba habilitado.

El actuador sélo emite el telegrama de
conexion a la bomba una vez transcurri-
do el retardo definido en dicha posicion.
La bomba no se conecta si el actuador
determina dentro de este intervalo de
tiempo fijado, que la bomba debe per-
manecer desconectada por rebasarse
nuevamente por defecto el valor limite
mas histéresis. Este parametro solo re-
sulta visible con el control de bomba ha-
bilitado.

Nuam. de art. MTN6730-0001

Pagina 122 de 150



Schneider
&Electric

Software "Conectar PWM 2068/1.0"
Parametros

Segundos (0...59) 0...10...59
Retardo de bomba 0..23
INACTIVO

Horas (0...23)

Minutos (0...59) 0...10...59

Segundos (0...59) 0..59

Activar la proteccién an- no
tibloqueo si

Tiempo para la cone- 1..26
Xién ciclica de la bomba
(1...26 semanas)

Tiempo de conexién de 1...5...15
la bomba
(1...15 minutos)

Od Manejo manual

Definicion de los minutos del tiempo de
retardo.

Definicion de los segundos del tiempo
de retardo.

El actuador sélo emite el telegrama de
desconexion a la bomba una vez trans-
currido el retardo definido en dicha posi-
cion. La bomba no se conecta si el ac-
tuador determina dentro de este interva-
lo de tiempo fijado, que la bomba aun
debe permanecer conectada por reba-
sarse nuevamente por exceso el valor li-
mite mas histéresis. Este parametro s6-
lo resulta visible con el control de bom-
ba habilitado.

Definicion de las horas del tiempo de re-
tardo.

Definicion de los minutos del tiempo de
retardo.

Definicion de los segundos del tiempo
de retardo.

Con el control de bomba habilitado, una
proteccién antibloqueo ciclica evita op-
cionalmente el bloqueo de la bomba,
cuando ésta no ha sido conectada du-
rante un periodo prolongado por la eva-
luacion de la variable de control. Este
parametro habilita con el ajuste "si" la
proteccién antibloqueo ciclica.

En esta posicion se define el intervalo
de la funcién de proteccion con la pro-
teccion antibloqueo habilitada. Si no la
bomba no es conectada al menos una
vez dentro del tiempo configurado por el
control de la bomba, el actuador ejecu-
tara - eventualmente de nuevo - la pro-
teccion antibloqueo.

Con la proteccion antibloqueo habilitada
se debe determinar en esta posicion la
duracion de la marcha de la bomba para
la funcién de proteccion ciclica. El ac-
tuador conecta la bomba durante el
tiempo configurado sin interrupciones,
siempre y cuando deba ejecutarse una
proteccién antibloqueo.
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Manejo manual con cai-
da de tension de bus

Manejo manual en mo-
do bus

¢ Funcién de bloqueo?

Polaridad del objeto de
bloqueo

¢ Enviar estado?

Funcién y polaridad del
objeto de estado

Comportamiento al fina-
lizar el manejo manual
permanente en modo
bus

bloqueado
liberado

bloqueado
liberado

Si
No

0 = liberado;
1 = bloqueado

0 = bloqueado;
1 = liberado

si

no

0 = inactivo;

1 = act. manual activa

0 = inactivo;
1 = manejo manual perma-
nente activado

En caso de producirse un fallo de la ten-
sion de bus (tension de bus desactiva-
da), aqui se puede parametrizar si el
manejo manual debe permitirse o si éste
se encuentra desactivado.

Aqui se puede parametrizar si para el

modo bus (tension de bus activada) se
permite el manejo manual o si éste se
encuentra desactivado.

El manejo manual se puede bloquear a
través del bus, incluso durante un ma-
nejo manual activado. Para ello, en este
punto se puede autorizar el objeto de
blogueo.

Este parametro solamente se encuentra
visible cuando se ha autorizado el ma-
nejo manual durante el modo bus.

Este parametro ajusta la polaridad del
objeto de bloqueo.

Este parametro solamente se encuentra
visible cuando se ha autorizado el ma-
nejo manual durante el modo bus.

El estado actual del manejo manual se
puede enviar al bus a través de un obje-
to independiente de estado cuando se
dispone de tension de bus (ajuste: "Si").
Este parametro solamente se encuentra
visible cuando se ha autorizado el ma-
nejo manual durante el modo bus.

Con este parametro se indica la infor-
macion que incluye el objeto de estado.
El objeto siempre es "0" cuando el ma-
nejo manual esta desactivado.

Este parametro solamente se encuentra
visible cuando se ha autorizado el ma-
nejo manual durante el modo bus.

El objeto es "1" cuando el manejo ma-
nual esta activado (permanente o breve)

El objeto solamente es "1" cuando el
manejo manual permanente se encuen-
tra activado.

El comportamiento del actuador al finali-
zar el manejo manual permanente de-
pende de este parametro.

Este parametro solamente se encuentra
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sin modificacion

Actualizacion de las salidas

Comportamiento del
manejo manual al resta-
blecerse la

tension bus

finalizar manejo manual

no finalizar manejo manual

visible cuando se ha autorizado el ma-
nejo manual durante el modo bus.

Tras finalizar el manejo manual perma-
nente, el estado momentaneo de todas
las salidas de valvula permanece inva-
riable. No obstante, si durante o antes
del manejo manual se activa una fun-
cion con una prioridad inferior al manejo
manual (p.ej. posicion forzada, funciona-
miento de servicio), el actuador ajusta la
reaccion determinada para esta funcion
para las salidas de valvula afectadas.

Estando activo el manejo manual per-
manente, todos los telegramas entran-
tes y modificaciones estado son actuali-
zados internamente. Al finalizar el ma-
nejo manual se conectan las salidas de
valvula segun el ultimo comando recibi-
do o la ultima funcién activada con me-
nor polaridad.

Este parametro define si debe finalizar-
se 0 no un manejo manual activo breve
0 permanente en caso de caida de ten-
sion de bus.

Por lo general se considera: con una ali-
mentacion de tensién de red no conec-
tada, en caso de presencia de tension
de bus es posible realizar un manejo
manual (las salidas de valvula se pue-
den excitar entonces unicamente con
presencia de alimentacién de tension de
valvula). Si se desconecta en este caso
la tension de bus, el actuador siempre fi-
nalizara también el manejo manual, ya
que no se produce ninguna alimentacion
de tension de la unidad electrénica del
aparato. Al restablecerse la tensién de
bus (alimentacién de tension de red
desconectada), el manejo manual siem-
pre estara desactivado.

Este parametro solamente se encuentra
visible cuando se ha autorizado el ma-
nejo manual durante el modo bus.

Al restablecerse la tension de bus se fi-
naliza un manejo manual activo por una
alimentacion de tensién de red existen-
te. De esta forma es posible, por ejem-
plo, desactivar al mismo tiempo el ma-
nejo manual mediante un reset de bus
en varios actuadores con el mismo ajus-
te de parametros.

Al restablecerse la tensidon de bus nunca
se finaliza un manejo manual activo por
una alimentacion de tension de red exis-
tente.
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Control de bus bloquea- si
ble de salidas individua-
les con modo bus no

Tiempo de ciclico en 0,5 minutos

manejo manual 1 minuto
1,5 minutos
2 minutos

195 minutos
20 minutos (recomenda-
do)

PWM en manejo ma- 5...50...100
nual
(5...100 %)

Od Ax - General

Valvula en estado sin cerrada
tension abierto
(sentido de actuacién

de valvula)

Las salidas de valvula individuales pue-
den bloquearse in situ durante un mane-
jo manual permanente, de forma que las
salidas bloqueadas dejen de poder ser
excitadas mediante telegramas de en-
trada de variables de control o mediante
funciones de aparato con una prioridad
inferior. Sélo se permite realizar un blo-
queo mediante el manejo manual cuan-
do este parametro esta configurado co-
mo "Si".

Este parametro solamente se encuentra
visible cuando se ha autorizado el ma-
nejo manual durante el modo bus.

Todas las salidas de valvula se activan
en modo de operacién manual a través
de la tecla OPEN, independientemente
del formato de datos de variable de con-
trol configurado (1 bit o 1 byte), con una
modulacion de amplitudes de impulsos
(PWM). El tiempo de ciclo de la sefial
PWM para una salida de valvula activa-
da mediante manejo manual se configu-
ra a través este parametro. En conse-
cuencia, se puede utilizar un tiempo de
ciclo diferente al funcionamiento normal
del actuador mediante un manejo ma-
nual in situ en el aparato (activacion me-
diante telegramas KNX).

Con el comando CLOSE se cierran
siempre completamente las valvulas (0
%).

Existe una excepcién con la funcién de
manejo central de todas las salidas de
valvula con la tecla ALL OP / CL. En es-
te caso, el actuador acciona las salidas
de valvula siempre con una sefal per-
manente (0 % o 100 %).

Este parametro determina el comporta-
miento impulso-pausa de la modulacion
de amplitudes de impulso del manejo
manual para salidas de valvula abiertas.

En una salida de valvula se pueden co-
nectar accionamientos de valvula cerra-
do sin corriente o alternativamente
abiertos sin corriente. El actuador tiene
en cuenta en cada excitacion eléctrica
de las salidas de valvula el sentido de
actuacién de valvula configurado en es-
ta posicion, para que las consignas de
variable de control (valvula cerrada
OFF, 0% / valvula abierta ON, 1...100
%) sean efectuadas en sentido correcto.
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Comportamiento en ca-
so de caida de la
tension de bus

sin modificacion

definir variable de control

Activar variable control co-
mo para pos. forz.

Activar variable control
como para func. emerg.

Variable de control en 0%

caso de caida de ten- 5%

sion de bus 10 %
90 %
95 %

En caso de caida de tension de alimen-
tacion de valvula y en caso de cortocir-
cuito o sobrecarga, las salidas de valvu-
la dejan de ser alimentadas. El actuador
tiene en cuenta este estado y también
influye en la respuesta de variable de
control en funcion del sentido de actua-
cion de valvula parametrizado.

En caso de caida de la tension de bus,
las salidas de valvula muestran el com-
portamiento parametrizado en esta posi-
cion.

La variable de control activa antes de la
caida de la tension de bus permanece
invariable.

El actuador configura para la salida de
valvula el valor de variable de control
predeterminado a través del parametro
"variable de control en caso de caida de
tension de bus" en el ETS.

El actuador llama para la salida de val-
vula el valor de variable de control de la
posicion forzada configurado en el ETS.
Para ello se tiene en cuenta el modo de
funcionamiento activo (verano / invier-
no), siempre y cuando se haya configu-
rado una conmutacién de verano / in-
vierno.

iTéngase en cuenta que con este ajuste
no se ejecuta la funcion de posicion for-
zada! El actuador llama unicamente el
valor de variable de control determinado
para la posicion forzada.

El actuador llama para la salida de val-
vula el valor de variable de control del
modo de emergencia configurado en el
ETS. Para ello se tiene en cuenta el mo-
do de funcionamiento activo (verano /
invierno), siempre y cuando se haya
configurado una conmutacion de verano
/ invierno.

iTéngase en cuenta que con este ajuste
no se ejecuta el modo de emergencia
(como en el caso de un fallo de variable
de control durante una supervision de
variable de control)! El actuador llama
unicamente el valor de variable de con-
trol determinado para el modo de emer-
gencia.

Aqui se define el valor de la variable de
control a ajustar en caso de caida de
tension de bus. Este parametro sola-
mente resulta visible cuando "Compor-
tamiento con caida de tension de bus" =
"predefinir variable de control".
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100 %

Comportamiento tras
retorno de tension de
red o de

tension bus

definir variable de control

Activar variable control co-
mo para pos. forz.

Activar variable control co-
mo para func. emerg.

Para salidas de valvula configuradas en
el ETS con los formatos de datos de va-
riable de control "conmutable (1 bit) o
"constante (1 byte) con limite de varia-
ble de control", también se puede pre-
determinar con este parametro una va-
riable de control constante. En este ca-
SO se ejecuta para las salidas de varia-
ble de control afectadas una modulacion
de amplitudes de impulso (5 % ... 95%.
Con las consignas "0 %"y "100 %" se
excitan permanentemente las salidas de
valvula. La PWM predefinida permanece
activa hasta que se ejecutan otras fun-
ciones (manejo manual, cortocircuito/so-
brecarga), teniendo eventualmente la
variable de control constante una priori-
dad superior en la salida de valvula.

Tras el restablecimiento de la tension de
bus o red, las salidas de valvula mues-
tran el comportamiento parametrizado
en esta posicion.

El actuador configura para la salida de
valvula el valor de variable de control
predeterminado a través del parametro
"variable de control tras restablecimien-
to de la tensién de bus o red" en el ETS.

El actuador llama para la salida de val-
vula el valor de variable de control de la
posicién forzada configurado en el ETS.
Para ello se tiene en cuenta el modo de
funcionamiento activo (verano / invier-
no), siempre y cuando se haya configu-
rado una conmutacion de verano / in-
vierno.

iTéngase en cuenta que con este ajuste
no se ejecuta la funcion de posicién for-
zada! El actuador llama unicamente el
valor de variable de control determinado
para la posicion forzada.

El actuador llama para la salida de val-
vula el valor de variable de control del
modo de emergencia configurado en el
ETS. Para ello se tiene en cuenta el mo-
do de funcionamiento activo (verano /
invierno), siempre y cuando se haya
configurado una conmutacién de verano
/ invierno.

iTéngase en cuenta que con este ajuste
no se ejecuta el modo de emergencia
(como en el caso de un fallo de variable
de control durante una supervisién de
variable de control)! El actuador llama
unicamente el valor de variable de con-
trol determinado para el modo de emer-
gencia.
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Variable control como an-
tes de caida tension bus

Variable de control tras 0 %
restablecimiento de la 5%
tension de red o de la 10 %
tension bus
90 %

95 %
100 %

Comportamiento tras
proceso programacion
ETS

Comportamiento como tras
regreso la tensién de bus

Tras restablecerse la tension de bus o
red se ajusta en la salida de valvula el
valor de variable de control que se en-
contraba activo al producirse la ultima
caida de tension de bus. El actuador
memoriza internamente la variable de
control activa en caso de caida de ten-
sion de bus, de forma que el valor de la
variable control al restablecerse la ali-
mentaciéon del aparato pueda ser restau-
rado. La memorizacion se realiza tras
un reset previo del aparato (proceso de
programacion ETS, restablecimiento de
la tension de bus) unicamente si el reset
ha sido realizado hace mas de 30 se-
gundos. jDe lo contrario, el actuador no
memoriza el valor actual de la variable
de control! Sera valido entonces el valor
antiguo memorizado anteriormente por
el actuador en caso de caida de tension
de bus.

Si s6lo se produce una caida de la ali-
mentacion de la tension de red, el ac-
tuador no memorizara el valor actual de
la variable de control!

Aqui se define el valor de variable de
control a ajustar tras restablecerse la
tension de bus o red. Este parametro
solamente resulta visible si "Comporta-
miento al restablecerse la tension de
bus o red" = "predefinir variable de con-
trol".

Para salidas de valvula configuradas en
el ETS con los formatos de datos de va-
riable de control "conmutable (1 bit) o
"constante (1 byte) con limite de varia-
ble de control", también se puede pre-
determinar con este parametro una va-
riable de control constante. En este ca-
SO se ejecuta para las salidas de varia-
ble de control afectadas una modulacién
de amplitudes de impulso (5 % ... 95%.
Con las consignas "0 %"y "100 %" se
excitan permanentemente las salidas de
valvula. La PWM predeterminada per-
manece activa, hasta que se ejecutan
otras funciones o se recibe a través del
bus un nuevo telegrama de variable de
control, teniendo la variable de control
constante en la salida de valvula una
mayor prioridad.

Tras un proceso de programacion ETS,
las salidas de valvula muestran el com-
portamiento parametrizado en esta posi-
cion.

La salida de valvula se comporta tras un
proceso de programacion ETS tal y co-
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definir variable de control

Activar variable control co-
mo para pos. forz.

Activar variable control co-
mo para func. emerg.

Variable de control tras 0 %
proceso de programa- 5%
cion ETS 10 %

90 %
95 %
100 %

mo lo define el parametro "comporta-
miento tras restablecimiento de la ten-
sién de bus o red". Si el comportamiento
se encuentra configurado como "varia-
ble de control igual que antes de la cai-
da de tension de bus", tras un proceso
de programacion ETS también se confi-
gura el valor de la variable de control
activo en el momento de la ultima caida
de tension de bus. El proceso de pro-
gramacion ETS no sobrescribe el valor
de variable de control memorizado.

El actuador configura para la salida de
valvula el valor de variable de control
predeterminado a través del parametro
"variable de control tras proceso de pro-
gramacion ETS" en el ETS.

El actuador llama para la salida de val-
vula el valor de variable de control de la
posicién forzada configurado en el ETS.
Para ello se tiene en cuenta el modo de
funcionamiento activo (verano / invier-
no), siempre y cuando se haya configu-
rado una conmutacion de verano / in-
vierno.

iTéngase en cuenta que con este ajuste
no se ejecuta la funcion de posicién for-
zada! El actuador llama unicamente el
valor de variable de control determinado
para la posicién forzada.

El actuador llama para la salida de val-
vula el valor de variable de control del
modo de emergencia configurado en el
ETS. Para ello se tiene en cuenta el mo-
do de funcionamiento activo (verano /
invierno), siempre y cuando se haya
configurado una conmutacién de verano
/ invierno.

iTéngase en cuenta que con este ajuste
no se ejecuta el modo de emergencia
(como en el caso de un fallo de variable
de control durante una supervisién de
variable de control)! El actuador llama
unicamente el valor de variable de con-
trol determinado para el modo de emer-
gencia.

Aqui se define el valor de variable de
control a ajustar tras un proceso de pro-
gramacion ETS. Este parametro sola-
mente resulta visible si "Comportamien-
to tras proceso de programacion ETS" =
"predefinir variable de control”.

Para salidas de valvula configuradas en
el ETS con los formatos de datos de va-
riable de control "conmutable (1 bit) o
"constante (1 byte) con limite de varia-
ble de control", también se puede pre-
determinar con este parametro una va-
riable de control constante. En este ca-
SO se ejecuta para las salidas de varia-
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ble de control afectadas una modulacién
de amplitudes de impulso (5 % ... 95%.
Con las consignas "0 %"y "100 %" se
excitan permanentemente las salidas de
valvula. La PWM predeterminada per-
manece activa, hasta que se ejecutan
otras funciones o se recibe a través del
bus un nuevo telegrama de variable de
control, teniendo la variable de control
constante en la salida de valvula una
mayor prioridad.

Od Ax - Variable de control / estado / modo de funcionamiento

Formato de datos de la
entrada de variable de
control

conmutable (1 bit)

siempre (1 Byte) con mo-
dul. anchura impulso
(PWM)

El actuador de calefaccion recibe tele-
gramas de variables de control de 1 bit
o 1 byte, enviados por ejemplo por regu-
ladores de temperatura KNX. Por lo ge-
neral, el regulador calcula la temperatu-
ra ambiente y genera los telegramas de
variable de control en base a un algorit-
mo de regulacion. El actuador controla
sus salidas de valvula, en funcion del
formato de datos de las variables de
control y de la configuracion en el ETS,
de forma conmutable o mediante una
sefal PWM.

Para una variable de control de 1 bit, el
telegrama recibido a través del objeto
de variable de control se transmite di-
rectamente a la salida correspondiente
del actuador teniendo en cuenta el sen-
tido de actuacion configurado de la val-
vula. Cuando se recibe un telegrama
"ON" se abre completamente la valvula.
A continuacion se alimenta la salida en
valvulas cerradas sin corriente y no se
alimenta en accionamientos de valvula
abiertos sin corriente. La valvula se cie-
rra completamente cuando se recibe un
telegrama "OFF". La salida de valvula
en valvulas cerradas sin corriente no se
alimenta y se alimenta en accionamien-
tos de valvula abiertos sin corriente.

Las variables de control que se corres-
ponden con el formato de datos "cons-
tante 1 byte con modulaciéon de amplitu-
des de impulso (PWM)" son convertidas
por el actuador en una sefial de conmu-
tacién equivalente con amplitud de im-
pulso modulada en las salidas de valvu-
la. El valor medio de la sefial de salida
resultante de esta modulacion es una
medida para la posicion media de la val-
vula de control, teniendo en cuenta el
tiempo de ciclo configurable en el actua-
dor en cada salida, y una referencia pa-
ra la temperatura ambiente ajustada. El
valor medio se puede desplazar, modifi-
candose, por tanto, la potencia de ca-
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conmutable (1 byte) con li-
mite de variable de control

Tiempo de ciclo para 0,5 minutos

variable de control 1 minuto

constante en la salida 1,5 minutos

de valvula 2 minutos
19,5 minutos
20 minutos (recomenda-
do)

lentamiento, modificando el factor de
trabajo de los impulsos de conexion y
desconexion de la sefal de salida. El
aparato adapta continuamente el factor
de trabajo de los impulsos en funcion de
la variable de control recibida (funciona-
miento normal) o mediante funciones de
aparato activas (p.ej. manejo manual,
posicion forzada, modo de emergencia).

De forma alternativa a la conversioén de
una variable de control de 1 byte en una
modulacion continua de amplitudes de
impulso en una salida de valvula se
puede utilizar el formato de datos con
evaluacion del limite. Aqui se convierte
la variable de control constante recibida
en funcion del limite parametrizado en
una sefial de salida conmutable. El ac-
cionamiento regulador abre cuando la
variable de control alcanza o supera el
valor limite. Para evitar un cierre y aper-
tura constante del accionamiento regu-
lador en variables de control en el rango
de los valores limite se evalua adicional-
mente una histéresis. El accionamiento
regulador solo cierra cuando la variable
de control cae por debajo del valor limite
menos la histéresis parametrizada.

El parametro "tiempo de ciclo" determi-
na la frecuencia de conexion de la senal
de salida modulada por amplitudes de
impulso de una salida de valvula. Este
permite la adaptacion a los tiempos de
ciclo de ajuste de los accionamientos re-
guladores empleados (tiempo de des-
plazamiento, que el accionamiento pre-
cisa para ajustar la valvula desde la po-
sicion completamente cerrada hasta la
posicion completamente abierta). Adi-
cionalmente al tiempo de ciclo de ajuste
debe tenerse en cuenta el tiempo muer-
to (tiempo durante el cual los acciona-
mientos reguladores no muestran ningu-
na reaccion al conectar o desconectar).
Si se utilizan varios accionamientos con
diferentes tiempos de ciclo de ajuste en
una salida, se debera tener en cuenta el
mayor de estos tiempos.

También para accionamientos de valvu-
la, cuyo formato de datos de variable de
control se encuentra configurado como "
conmutable (1 bit)" o "constante (1 byte)
con limite de variable de control", se en-
cuentra disponible el parametro "tiempo
de ciclo". También para estas salidas de
valvula se puede ejecutar una modula-
cion de amplitudes de impulso en una
posicién forzada activa, en un modo de
emergencia, en un manejo manual, en
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Limite de la variable de 1...10...100
control para abrir la val-

vula

(1...100 %)

Histéresis limite para 1...5...10
cerrar la valvula
(1...10 %)

¢Activar la comproba-  no
cion de la variable de si
control?

Tiempo de supervision  0...10...59
Minutos (0...59)

caso de caida de tension de bus, tras
restablecimiento de la tensién de bus o
red o tras un proceso de programacion
ETS, para los cuales sea necesaria la
definicion de un tiempo de ciclo.

Con el formato de datos variable de
control 1 byte con evaluacion de limite,
la variable de control constante recibida
se convierte aqui en funcion del limite
parametrizado en una sefial de salida
conmutable. El accionamiento regulador
abre cuando la variable de control al-
canza o supera el valor limite.

Este parametro s6lo se encuentra dispo-
nible en el formato de datos de variable
de control "conmutable (1 byte) con limi-
te de variable de control".

Con el formato de datos variable de
control 1 byte con evaluacion de limite,
la variable de control constante recibida
se convierte en una senal de salida con-
mutable. Para evitar un cierre y apertura
constante del accionamiento regulador
en variables de control en el rango de
los valores limite se evalua adicional-
mente una histéresis. El accionamiento
regulador sélo cierra cuando la variable
de control cae por debajo del valor limite
menos la histéresis parametrizada.

Este parametro sélo se encuentra dispo-
nible en el formato de datos de variable
de control "conmutable (1 byte) con limi-
te de variable de control".

Opcionalmente se puede habilitar aqui
la supervision ciclica de las variables de
control (ajuste "si"). Si con la supervi-
sion ciclica activa no se reciben telegra-
mas de variable de control dentro del
tiempo de supervision definido con el
parametro del mismo nombre, se activa-
ra el modo de emergencia para la salida
de valvula afectada, pudiéndose prede-
terminar una variable de control PWM
constante parametrizable.

Este parametro determina el tiempo de
supervision de la variable de control.
Dentro de la ventana de tiempo aqui es-
pecificada el actuador debe recibir al
menos un telegrama de variable de con-
trol. Si no se produce ningun telegrama
de variable de control, el actuador pre-
supone que existe un fallo y activa el
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Segundos (10...59) 10...59

Polaridad objeto "fallo 0 =sin fallo /

variable control" 1 = fallo
0 =fallo/
1 = sin fallo

Envio ciclico en caso de no
fallo en variable de con- si
trol ?

Variable de controlcon 0 %

modo de emergencia 10 %
activo
30 %
90 %
100 %

Variable de controlcon 0 %
modo de emergencia 10 %

modo de emergencia para la salida de
valvula afectada. Este parametro sélo
se encuentra disponible si se encuentra
habilitada la supervision de variables de
control.

Determinacién de los minutos del tiem-
po de vigilancia.

Determinacién de los segundos del
tiempo de supervision.

Al detectarse un fallo en la variable de
control, el actuador puede enviar opcio-
nalmente un telegrama de fallo a traveés
del objeto "fallo variable de control". Es-
te parametro define la polaridad del tele-
grama de fallo.

Este parametro so6lo se encuentra dispo-
nible si se encuentra habilitada la super-
vision de variables de control.

Al identificarse un fallo de variable de
control, el actuador también puede en-
viar el telegrama de fallo opcionalmente
de forma ciclica. Aqui se puede activar
el envio ciclico del telegrama de fallo en
funcion de las necesidades (ajuste "si").
Este parametro sélo se encuentra dispo-
nible si se encuentra habilitada la super-
vision de variables de control.

Al detectarse un fallo de la variable de
control de entrada y también en caso de
caida de la tensién de bus, tras resta-
blecerse la tensién de bus o redes y tras
un proceso de programacién ETS (para-
metrizable), el valor de variable de con-
trol de modo de emergencia aqui confi-
gurado se puede ajustar como variable
de control activa.

Al llamarse el valor de variable de con-
trol del modo de emergencia, las salidas
de valvula configuradas con los forma-
tos de datos de variable de control "con-
mutable (1 bit)" o "constante (1 byte)
con limites de variable de control", siem-
pre se accionan mediante variable de
control constante a través de una modu-
lacion de amplitudes de impulso (PWM).
Este parametro sélo se encuentra dispo-
nible si no se prevé una conmutacion
verano/invierno.

Al detectarse un fallo de la variable de
control de entrada y también en caso de
caida de la tension de bus, tras resta-
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activo 30 %
Verano
90 %
100 %

Variable de controlcon 0 %

modo de emergencia 10 %

activo

Invierno 70 %
90 %
100 %

Variable de controlcon 0 %
posicion forzada activa 10 %

30 %

90 %
100 %

blecerse la tension de bus o redes y tras
un proceso de programacioéon ETS (para-
metrizable), el valor de variable de con-
trol de modo de emergencia aqui confi-
gurado se puede ajustar como variable
de control activa. La variable de control
aqui definida sélo se acepta si se en-
cuentra activado el modo de verano.

Al llamarse el valor de variable de con-
trol del modo de emergencia, las salidas
de valvula configuradas con los forma-
tos de datos de variable de control "con-
mutable (1 bit)" o "constante (1 byte)
con limites de variable de control”, siem-
pre se accionan mediante variable de
control constante a través de una modu-
lacion de amplitudes de impulso (PWM).
Este parametro sélo se encuentra dispo-
nible si se prevé una conmutacion vera-
no/invierno.

Al detectarse un fallo de la variable de
control de entrada y también en caso de
caida de la tension de bus, tras resta-
blecerse la tensidén de bus o redes y tras
un proceso de programacién ETS (para-
metrizable), el valor de variable de con-
trol de modo de emergencia aqui confi-
gurado se puede ajustar como variable
de control activa. La variable de control
aqui definida sélo se acepta si se en-
cuentra activado el modo de invierno.

Al llamarse el valor de variable de con-
trol del modo de emergencia, las salidas
de vélvula configuradas con los forma-
tos de datos de variable de control "con-
mutable (1 bit)" o "constante (1 byte)
con limites de variable de control", siem-
pre se accionan mediante variable de
control constante a través de una modu-
lacion de amplitudes de impulso (PWM).
Este parametro sélo se encuentra dispo-
nible si se prevé una conmutacion vera-
no/invierno.

En caso de posicion forzada activa me-
diante objeto de 1 bit y también en caso
de caida de la tension de bus, tras res-
tablecerse la tension de bus o redes y
tras un proceso de programacion ETS
(parametrizable), el valor de variable de
control forzada aqui configurado se pue-
de ajustar como variable de control acti-
va.

Al llamarse el valor de variable de con-
trol de la posicién forzada, las salidas de
valvula configuradas con los formatos
de datos de variable de control "conmu-
table (1 bit)" o "constante (1 byte) con li-
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Variable de controlcon 0 %
posicion forzada activa 10 %
Verano

30 %

90 %
100 %

Variable de controlcon 0 %
posicion forzada activa 10 %
Invierno

70 %

90 %
100 %

Utilizar objeto para posi- no
cion forzada ? si

mites de variable de control", siempre
se accionan mediante variable de con-
trol constante a través de una modula-
cion de amplitudes de impulso (PWM).
Este parametro sélo se encuentra dispo-
nible si no se prevé una conmutacion
verano/invierno.

En caso de posicion forzada activa me-
diante objeto de 1 bit y también en caso
de caida de la tension de bus, tras res-
tablecerse la tension de bus o redes y
tras un proceso de programacion ETS
(parametrizable), el valor de variable de
control forzada aqui configurado se pue-
de ajustar como variable de control acti-
va. La variable de control aqui definida
solo se acepta si se encuentra activado
el modo de verano.

Al llamarse el valor de variable de con-
trol de la posicién forzada, las salidas de
valvula configuradas con los formatos
de datos de variable de control "conmu-
table (1 bit)" o "constante (1 byte) con li-
mites de variable de control", siempre
se accionan mediante variable de con-
trol constante a través de una modula-
cion de amplitudes de impulso (PWM).
Este parametro sélo se encuentra dispo-
nible si se prevé una conmutacion vera-
no/invierno.

En caso de posicion forzada activa me-
diante objeto de 1 bit y también en caso
de caida de la tension de bus, tras res-
tablecerse la tension de bus o redes y
tras un proceso de programacion ETS
(parametrizable), el valor de variable de
control forzada aqui configurado se pue-
de ajustar como variable de control acti-
va. La variable de control aqui definida
solo se acepta si se encuentra activado
el modo de invierno.

Al llamarse el valor de variable de con-
trol de la posicién forzada, las salidas de
valvula configuradas con los formatos
de datos de variable de control "conmu-
table (1 bit)" o "constante (1 byte) con li-
mites de variable de control", siempre
se accionan mediante variable de con-
trol constante a través de una modula-
cion de amplitudes de impulso (PWM).
Este parametro sélo se encuentra dispo-
nible si se prevé una conmutacion vera-
no/invierno.

Para cada salida de valvula se puede
configurar aqui independientemente una
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Polaridad objeto "posi- 0 = ninguna posicién for-
cion forzada" zada/
1 = posicioén forzada acti-
va

0 = posicion forzada activa
/

1 = ninguna posicién forza-
da

¢ Responder variable de no
control de la valvula? si

Tipo de respuesta

posicion forzada y activarla segun las
necesidades. En una posicion forzada
activa se configura un valor de variable
de control definido en la salida (véase
parametro "variable de control para po-
sicion forzada activa..."). Las salidas de
valvula afectadas se bloquean enton-
ces, de forma que no puedan ser excita-
das a través de funciones subordinadas
a la posicion forzada (también la excita-
cion mediante telegramas de variables
de control).

La posicién forzada se activa y desacti-
va para cada salida de valvula a través
de un objeto independiente de 1 bit. Es-
te p)arémetro habilita el objeto (ajuste
IISI’II .

Con el objeto para posicion forzada ha-
bilitado se define aqui la polaridad de te-
legrama del objeto "posicion forzada".

Para cada salida de valvula se puede
habilitar aqui opcionalmente un objeto
de estado (ajuste "si"). El objeto de es-
tado prepara, con emisién activa o pasi-
va (objeto legible), la correspondiente
variable de control activa de una salida
de valvula. El actuador tiene en cuenta
en la notificacion de respuesta del esta-
do todas las funciones que influyen en
la variable de control aplicada en la sali-
da.

La Notificacion de respuesta de estado
se puede utilizar como un objeto de noti-
ficacion activo o como un objeto de es-
tado pasivo. Como objeto de comunica-
cion activo, la notificacién de respuesta
también se envia directamente al bus
cada vez que se modifica el valor del
estado. En la funcion como objeto de
estado pasivo no se produce ninguna
transmisién de telegramas cuando se
produce una variacion. Para ello se de-
be leer el valor del objeto. EI ETS esta-
blece automaticamente las marcas de
comunicacion de los objetos de estado
necesarias para la funcion.

Este parametro sélo se encuentra dispo-
nible cuando la notificacién de respues-
ta de estado se encuentra habilitada.
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objeto de comunicacién
activo

objeto de estado pasivo

¢ Retardo para respues-
ta tras regreso de la
tensioén de bus?

si

no

El telegrama de notificacion de respues-
ta se envia en cuanto se modifica el es-
tado. Tras restablecerse la tension de
bus, en caso de caida y restablecimien-
to de la tension de alimentacion de los
accionamientos reguladores o tras un
proceso de programacion ETS se pro-
duce (eventualmente de forma retarda-
da) automaticamente una transmision
de telegrama de la notificacion de res-
puesta. El objeto de estado no comuni-
ca, si el estado no se ha modificado por
la activacién o desactivacion de funcio-
nes del aparato o por nuevas variables
de control de entrada. Basicamente se
envian unicamente modificaciones de la
variable de control.

El telegrama de respuesta unicamente
se envia como respuesta si el objeto de
estado del bus es leido por un telegra-
ma de lectura. Tras restablecerse la ten-
sion de bus, en caso de caida y resta-
blecimiento de la tensién de alimenta-
cion de los accionamientos reguladores
o tras un proceso de programacion ETS
no se produce automaticamente una
transmision de telegrama de la notifica-
cion de respuesta.

El estado de la respuesta del estado se
envia al bus tras restablecerse la ten-
sion de bus o tras un proceso de progra-
macion ETS en caso de utilizarse como
un objeto de comunicacion activo. En
estos casos se puede retrasar la res-
puesta, ajustandose el tiempo de retar-
do de forma global y conjunta para to-
das las salidas de valvula en la pagina
de parametros "General".

Este parametro s6lo se encuentra dispo-
nible cuando la notificacién de respues-
ta de estado se encuentra habilitada y
solamente si el objeto envia de forma
activa.

La respuesta del estado se envia con
retardo tras regresar la tension de bus o
tras un proceso de programacién del
ETS. Durante un tiempo de retardo en
Curso no se envia ninguna respuesta,
aunque durante ese tiempo varie el es-
tado de la valvula. Al producirse una
caida y restablecimiento de la tension
de alimentacion de los accionamientos
reguladores se envia la respuesta de
estado siempre sin retardo, siempre y
cuando la alimentacién de tension de
bus se encuentra conectada.

La respuesta del estado se envia de in-
mediato tras regresar la tensién de bus
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¢ Envio ciclico de la res-
puesta?

si

no

Notificar estado de val- no
vula si
combinado ?

Tipo de respuesta de
estado combinada

o tras un proceso de programacion del
ETS.

El telegrama de respuesta de estado,
ademas de transmitirse en caso de pro-
ducirse un cambio, también se puede
enviar de forma ciclica a través del obje-
to de notificacion activo.

Este parametro s6lo se encuentra dispo-
nible cuando la notificacion de respues-
ta de estado se encuentra habilitada y
solamente si el objeto envia de forma
activa.

El envio ciclico esta activado. El tiempo
de ciclo se define de forma central para
todas las salidas de valvula en la pagina
de parametros "General". Durante un
tiempo de retardo activo tras un resta-
blecimiento de la tensién de bus o tras
un proceso de programacion ETS no se
produce ningun envio ciclico.

El envio ciclico esta desactivado, de
manera que el actuador solo envia la
respuesta al bus en caso de modifica-
cion del estado.

El estado de valvula combinado permite
la notificacion acumulada de diferentes
funciones de una salida de valvula en
un telegrama de bus de 1 byte. Resulta
atil, transmitir las informaciones de esta-
do de una salida a un receptor adecua-
do (p.ej. visualizacion KNX), sin tener
que evaluar diversas funciones globa-
les, como las funciones de respuesta y
estado orientadas al canal. El objeto de
comunicacion "respuesta estado de val-
vula combinada" contiene 7 informacio-
nes de estado diferentes, codificadas
mediante bit.

Este parametro habilita con el ajuste "si"
el estado de valvula combinado.

El estado de valvula combinado se pue-
de utilizar como un objeto de notifica-
cion activo o como un objeto de estado
pasivo. Como objeto de comunicacion
activo, la notificacion de respuesta tam-
bién se envia directamente al bus cada
vez que se modifica el valor del estado.
En la funciéon como objeto de estado pa-
sivo no se produce ninguna transmision
de telegramas cuando se produce una
variacion. Para ello se debe leer el valor
del objeto. ElI ETS establece automati-
camente las marcas de comunicacion
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objeto de comunicacién
activo

objeto de estado pasivo

¢ Retardo para respues-
ta tras regreso de la
tension de bus?

si

no

de los objetos de estado necesarias pa-
ra la funcion.

Este parametro sélo esta disponible si el
estado de valvula combinado se en-
cuentra habilitado.

El telegrama de notificacion de respues-
ta se envia en cuanto se modifica el es-
tado. Al regresar la tensidén de bus y tras
un proceso de programacion ETS (ev.
con retardo) se transmite automatica-
mente el telegrama de la respuesta. El
objeto de estado combinado no comuni-
ca, si las informaciones de estado no se
han modificado por la activacion o de-
sactivacion de funciones del aparato o
por nuevas variables de control de en-
trada. Basicamente se envian Unica-
mente modificaciones. Al producirse una
caida y restablecimiento de la tensién
de alimentacion de los accionamientos
reguladores no se envia la respuesta de
estado combinada.

El telegrama de respuesta unicamente
se envia como respuesta si el objeto de
estado del bus es leido por un telegra-
ma de lectura. Al regresar la tension de
bus o tras un proceso de programacién
del ETS no se transmite automatica-
mente el telegrama de la respuesta.

El estado de la respuesta de estado
combinada se envia al bus tras restable-
cerse la tension de bus o tras un proce-
so de programacion ETS en caso de uti-
lizarse como un objeto de comunicacion
activo. En estos casos se puede retra-
sar la respuesta, ajustandose el tiempo
de retardo de forma global y conjunta
para todas las salidas de valvula en la
pagina de parametros "General".

Este parametro sélo esta disponible si el
estado de valvula combinado se en-
cuentra habilitado.

La respuesta del estado se envia con
retardo tras regresar la tension de bus o
tras un proceso de programacion del
ETS. Durante un tiempo de retardo en
Curso no se envia ninguna respuesta,
aunque durante ese tiempo varie el es-
tado de la valvula. Al producirse una
caida y restablecimiento de la tensién
de alimentacién de los accionamientos
reguladores se envia la respuesta de
estado siempre sin retardo, siempre y
cuando la alimentacién de tension de
bus se encuentra conectada.

La respuesta del estado se envia de in-
mediato tras regresar la tensién de bus
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¢ Envio ciclico de la res-
puesta?

si

no

Aviso cortoc. / sobrecar- no

ga? Si
Polaridad objeto "cor- 0 = ningun cortocircuito,
toc. / sobrecarga" sobrecarga /
1 = cortocircuito, sobre-
carga
0 = cortocircuito, sobrecar-
ga/
1 = ningun cortocircuito, so-
brecarga

Od Ax - lavado de la valvula

Utilizar funcion "lavado no
de valvula" ? si

o tras un proceso de programacion del
ETS.

El telegrama de respuesta de estado
combinada, ademas de transmitirse en
caso de producirse un cambio, también
se puede enviar de forma ciclica a tra-
vés del objeto de notificacion activo.
Este parametro solo esta disponible si el
estado de valvula combinado se en-
cuentra habilitado.

El envio ciclico esta activado. El tiempo
de ciclo se define de forma central para
todas las salidas de valvula en la pagina
de parametros "General". Durante un
tiempo de retardo activo tras un resta-
blecimiento de la tensién de bus o tras
un proceso de programacion ETS no se
produce ningun envio ciclico.

El envio ciclico esta desactivado, de
manera que el actuador solo envia la
respuesta al bus en caso de modifica-
cion del estado.

El actuador es capaz de detectar una
sobrecarga o un cortocircuito en las sali-
das de valvula y protegerlas en conse-
cuencia para evitar la destruccion de las
mismas. Las salidas cortocircuitadas o
sobrecargadas de forma continua son
desactivadas al cabo de un tiempo de
identificacion. En este caso se puede
enviar un mensaje de cortocircuito/so-
brecarga a través del objeto de comuni-
cacion KNX.

Este parametro habilita con el ajuste "si"
el objeto "aviso cortocircuito/sobrecar-

gall.

Con el objeto para aviso de cortocircui-
to/sobrecarga habilitado se define aqui
la polaridad de telegrama del objeto
"aviso cortocircuito/sobrecarga”.

Para evitar la calcificacién o bloqueo de
una valvula no accionada durante un

periodo prolongado, el actuador dispone
de una funcién automatica de lavado de
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Duracion del lavadode  1...5...59
valvula
(1...59 minutos)

Activar lavado ciclico de
valvula ?

valvula. Un lavado de valvula puede
realizarse de forma ciclica o mediante
comandos de bus y provoca que las val-
vulas accionadas operen durante una
duracion determinada a plena carrera.
En un lavado de valvula, el actuador ac-
tiva para la salida de valvula afectada
sin interrupciones durante la mitad de la
"duracién del lavado de valvula" configu-
rada una variable de control de 100%.
De esta forma las valvulas se abren
completamente. Tras la mitad del tiem-
po, el actuador conecta con la variable
de control 0%, por lo que las valvulas
conectadas se cierran completamente.
Este parametro habilita con el ajuste "si"
el lavado de valvula.

Aqui se predetermina la duracion de la
ejecucion de la funcion de lavado (100%
-> 0 %). Se debe ajustar la duracién del
lavado de valvula al tiempo de ciclo de
ajuste de los accionamientos regulado-
res electrotérmicos, de forma que estos
abran y cierren completamente Esto se
garantiza por lo general, configurando la
duracién de lavado con el doble de tiem-
po del ciclo de ajuste.

Este parametro sélo se encuentra dispo-
nible si se encuentra habilitado el lavado
de valvula.

El actuador puede ejecutar ciclicamente
el lavado de valvula segun las necesida-
des. Al utilizarse el lavado ciclico de val-
vula se puede iniciar automaticamente y
de forma recurrente un proceso de lava-
do en un tiempo de ciclo parametrizado
(1... 26 semanas). También aqui, la du-
raciéon de lavado de valvula configurada
en el ETS define el tiempo para la aper-
tura y cierre unica y completa de los ac-
cionamientos de valvula accionados. Al
final de un proceso de lavado, el actua-
dor reinicia siempre el tiempo de ciclo.
Este parametro s6lo se encuentra dispo-
nible si se encuentra habilitado el lavado
de valvula.

El lavado ciclico de valvula se encuentra
habilitado. Cada proceso de programa-
cion ETS resetea el tiempo de ciclo. El
primer proceso de lavado con lavado ci-
clico de valvula se produce tras un pro-
ceso de programacion una vez transcu-
rrido el primer ciclo de tiempo. En caso
de caida de tension de bus, el actuador
memoriza el tiempo restante remanente
del ciclo de tiempo actual. Tras restable-
cerse la tensién de bus se reinicia el
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no

Tiempo de ciclo 1..26
(1...26 semanas)

Utilizar lavado inteligen- no
te de valvula ? si

Valor limite Variable de 10...50...100

control minima
(10...100 %)

tiempo de ciclo restante. Una caida de
la tension de bus interrumpe inmediata-
mente el proceso de lavado activo. Tras
restablecerse la tension de bus/red no
se ejecuta nuevamente un proceso de
lavado previamente interrumpido. El ac-
tuador inicia entonces un nuevo ciclo de
tiempo para el lavado ciclico de valvula.

El lavado ciclico de valvula se encuentra
completamente bloqueado. Un lavado
de valvula sélo puede iniciarse a través
del objeto de comunicacion (si éste se
encuentra activado).

Este parametro define el ritmo con el
que debe ejecutarse automaticamente
lavado de valvula ciclico.

Este parametro sélo se encuentra dispo-
nible si se encuentra habilitado el lavado
de valvula ciclico.

Opcionalmente se puede activar aqui de
forma adicional el lavado inteligente y
ciclico de valvula. Aqui Unicamente se
ejecuta un lavado de valvula recurrente
si el ciclo de tiempo actual no sobrere-
basa un limite de variable de control mi-
nimo parametrizado. Si la variable de
control activa sobrepasa el limite, el ac-
tuador detendra el tiempo de ciclo. El
actuador reinicia el tiempo de ciclo sola-
mente si en el desarrollo posterior de la
modificacion de variable de control se
ha configurado una variable de control
"0 %" u "OFF" (completamente cerrado).
De esta forma se omite un lavado de
valvula si la valvula ha ejecutado ya una
carrera suficientemente definida.

Si tras rebasarse el limite parametriza-
do, la valvula no ha sido completamente
cerrada al menos una vez (variable de
control "0 %" u "OFF"), ya no se realiza-
ra ningun lavado ciclico de valvula mas.
Este parametro sélo se encuentra dispo-
nible si se encuentra habilitado el lavado
de valvula ciclico.

Este parametro define el limite minimo
de variable de control del lavado de val-
vula inteligente. Un lavado de valvula in-
teligente unicamente se ejecuta de for-
ma recurrente si el ciclo de tiempo ac-
tual no sobrerebasa en esta posicion el
limite minimo de variable de control pa-
rametrizado. Si la variable de control ac-
tiva sobrepasa el limite, el actuador de-
tendra el tiempo de ciclo.
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Lavado de valvula ac- no
cionable externamente  si
?

Polaridad objeto "Lava- 0 = detener /1 = iniciar

do de valvula inicio / pa-

rada" 0 = iniciar / 1 = detener

0 =---/1 = arrancar (para-

da no posible)

Od Ax - contador de horas de servicio

¢ Utilizar contador de no
horas de servicio?
si

Este parametro s6lo se encuentra dispo-
nible si se encuentra habilitado el lavado
de valvula ciclico.

El lavado de valvula puede ser iniciado
y opcionalmente detenido en funcion de
las necesidades a través de un objeto
de comunicacién de 1 bit. De esta forma
es posible activar un proceso de lavado
de valvula controlado mediante tiempo o
suceso. También es posible, por ejem-
plo, conectar varios actuadores de cale-
faccion en cascada, para que ejecuten
al mismo tiempo un lavado de valvula
(vinculos de los diferentes objetos de
estado con los objetos de entrada del la-
vado de valvula). El control de bus del
lavado de valvula sélo puede utilizarse
si ha sido habilitado aqui.

Este parametro s6lo se encuentra dispo-
nible si se encuentra habilitado el lavado
de valvula.

Este parametro determina la polaridad
de telegrama del objeto para el lavado
de valvula externo. EI nombre del objeto
se ajusta en base al ajuste de la polari-
dad de telegrama admisible ("lavado de
valvula inicio / parada" o "lavado de val-
vula inicio"). Con la recepcion de un co-
mando de inicio, el actuador inicia inme-
diatamente el tiempo configurado para
un proceso de lavado. El actuador tam-
bién ejecuta activamente el lavado de
valvula, siempre y cuando no exista una
funcion activa con una prioridad supe-
rior. Si la parada controlada por bus se
encuentra habilitada, el actuador tam-
bién reacciona a los comandos de para-
da, interrumpiendo inmediatamente to-
dos los procesos de lavado en curso.

En esta posicion se puede habilitar el
contador de horas de servicio. El conta-
dor de horas de servicio calcula el tiem-
po de conexion de una salida de valvu-
la. Para el contador de horas de servicio
existe una salida activada, si esta es ali-
mentada se iluminara el LED de estado
en el frontal del aparato. A continuacion,
el contador de horas de servicio calcula
el tiempo durante el cual se se encuen-
tran abiertas las valvulas cerradas sin
corriente o cerradas las valvulas abier-
tas sin corriente.

Si el contador de horas de servicio no
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Tipo de contador

¢ Valor limite permitido?

Valor limite (0...65535
h)

¢ Valor de inicio permiti-
do?

Contador de adicion

Contador de sustraccion

no

si, recibido como a través
de objeto

si, como parametro

0...65535

no

si, recibido como a través
de objeto

si, como parametro

esta habilitado no se contaran las horas
de servicio de la salida de valvula afec-
tada. Sin embargo, cuando se activa el
contador de horas de servicio, las horas
de servicio se registraran y sumaran a
través del ETS inmediatamente tras la
puesta en marcha del actuador.

En caso de que posteriormente se vuel-
va a bloquear el contador de horas de
servicio en los parametros y el actuador
se programe con este bloqueo, se bo-
rraran todas las horas de servicio conta-
das previamente. Cuando el contador
de horas de servicio se vuelve a liberar
la indicacién siempre es "0".

El contador de horas de servicio se pue-
de configurar como contador de adicion
o de sustraccion. El ajuste realizado en
este punto afecta a la visibilidad del res-
to de parametros y objetos del contador
de horas de servicio.

Si se utiliza el contador de adicion se
puede especificar un valor limite opcio-
nal. Este parametro indica si el valor li-
mite se puede ajustar a través de un pa-
rametro separado o adaptar individual-
mente a través de un objeto de comuni-
cacion propio desde el bus. El ajuste
"No" desactiva el valor limite.

Este parametro solamente resulta visi-
ble con el tipo de contador "contador de
adicién".

Aqui se ajusta el limite del contador de
adicion.

Este parametro sélo resulta visible con
el tipo de contador "contador de adi-
cion", si el parametro "consigna de limi-
te ?" esta ajustado en "si, como para-
metro".

Si se utiliza el contador de sustraccion
se puede especificar un valor de inicio
opcional. Este parametro indica si el va-
lor de inicio se puede ajustar a través de
un parametro separado o adaptar indivi-
dualmente a través de un objeto de co-
municacién propio desde el bus. El ajus-
te "No" desactiva el valor de inicio.

Este parametro solamente resulta visi-
ble con el tipo de contador "contador de
sustraccion”.
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Valor de inicio 0...65535
(0...65535 h)

Envio automatico del
valor del contador

ciclico

con modificacion alrede-
dor del valor del intervalo

Intervalo del valor del 1...65535
contador (1...65535 h)

O Ax - asignaciones

Asignacion a funcion no
"control de bomba" ? si

Aqui se ajusta el valor inicial del conta-
dor de sustraccion.

Este parametro sélo resulta visible con
el tipo de contador "contador de sustrac-
cion" y ademas unicamente si el para-
metro "consigna de valor inicial ?" esta
ajustado en "si, como parametro".

La indicacion actual del contador de ho-
ras de servicio se puede enviar al bus
de forma activa mediante el objeto de
comunicacion "Valor contador de horas
de servicio".

La indicacién del contador se envia al
bus ciclicamente y en caso de cambio.
El tiempo de ciclo se configura de forma
general para todos los canales en la pa-
gina de parametros "General".

La indicacion del contador se envia al
bus Unicamente en caso de cambio.

Aqui se ajusta el intervalo del valor del
contador para el envio automatico. Tras
el tiempo parametrizado en esta pagina
se envia la indicacién actual del conta-
dor al bus.

Este parametro solamente resulta visi-
ble cuando el parametro "¢ Envio auto-
matico del valor del contador?" se en-
cuentra ajustado con el valor "al modifi-
carse en la cuantia del valor de interva-
lo".

El actuador de calefaccion permite con-
trolar de forma conmutable la bomba de
circulacion de un circuito de calefaccion
o refrigeracion a través de un telegrama
KNX de 1 bit. El control de bomba es
una funcion global del actuador de cale-
faccion. Este se configura y habilita en
la pagina de parametros "habilitar valvu-
la / bomba" Con el parametro "asigna-
cion a funcion 'control de bomba' ?" se
determina si la salida de valvula afecta-
da debe incluirse en el control de bom-
ba.

El preajuste del parametro depende de
la habilitaciéon de la funcién. Si no se en-
cuentra habilitado el control de bomba
en la pagina de parametros "valvula /
bomba", el ETS ajusta este parametro
de forma fija con el valor "no". En este
caso no es posible realizar una asigna-
cion. Si el control de bomba se encuen-
tra habilitado, el parametro se encuentra
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Asignacion a funcion no
"demanda de calor" ? si

Asignacion a funcion no
"maxima variable de si
control" ?

preajustado con el valor "si".

El actuador de calefaccion puede eva-
luar por si mismo las variables de con-
trol de sus salidas y poner a disposicion
informacion general de demanda De ca-
lor en forma de una supervision de limi-
tes con histéresis (1 bit conmutable). De
esta forma es posible, mediante un ac-
tuador de conmutacion KNX, realizar un
control energéticamente eficiente de
controladores de quemadores y calde-
ras que dispongan de entradas de man-
do adecuadas (p.ej. conmutacion en
funcioén de la demanda entre valor de re-
duccién y de confort en una instalacién
central termal de condensacion). El con-
trol de la demanda de calor es una fun-
cién global del actuador de calefaccion.
Este se configura y habilita en la pagina
de parametros "habilitar valvula / bom-
ba" Con el parametro "Asignacién a fun-
cion 'demanda de calor' ?" se determina
si la salida de valvula afectada debe in-
cluirse en el control de la demanda de
calor.

El preajuste del parametro depende de
la habilitacién de la funcién. Si no se en-
cuentra habilitada la funcién de deman-
da de calor en la pagina de parametros
"valvula / bomba", el ETS ajusta este
parametro de forma fija con el valor
"no". En este caso no es posible realizar
una asignacion. Si la funciéon demanda
de calor se encuentra habilitada, el pa-
rametro se encuentra preajustado con el
valor "si".

El actuador puede calcular la maxima
variable de control constante y transmi-
tirla a otro aparato de bus (p.ej. calderas
de condensacion adecuadas con control
KNX integrado o visualizacion). El ac-
tuador de calefaccion evalua con el
ajuste "si" todas las variables de control
activas de 1 byte de las salidas de val-
vula y opcionalmente la maxima variable
de control externa recibida (objeto "ma-
xima variable de control externa") y en-
via cada variable de control maxima a
través del objeto "maxima variable de
control". En las salidas de valvula confi-
guradas en el ETS con los formatos de
datos de variable de control "conmuta-
ble (1 bit)" o "constante (1 byte) con li-
mite de variable de control", no se pro-
duce ninguna evaluacién de las varia-
bles de control predeterminadas a tra-
vés del bus.
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Asignacion al modo de  no
servicio ? si

Excepcién: también para dichas salidas
de variables de control es posible que
una variable de control constante se en-
cuentre activa (p.ej. tras restablecimien-
to de la tension de bus/red o mediante
posicion forzada y modo de emergencia
o0 manejo manual). En dicho caso tam-
bién se tiene en cuenta dicha variable
de control constante en el calculo de la
maxima variable de control, hasta que
las funciones mencionadas con una
prioridad superior hayan finalizado o se
haya recibido un nuevo telegrama de
variable de control a través del bus, el
cual anule la variable de control cons-
tante en la salida de la valvula.

La funcién "maxima variable de control"
es una funcion global del actuador de
calefaccion. Este se configura y habilita
en la pagina de parametros "habilitar
valvula / bomba" Con el parametro
"Asignacion a funcién 'maxima variable
de control' ?" se determina si la salida
de valvula afectada debe incluirse en la
evaluacion de la maxima variable de
control.

El preajuste del parametro depende de
la habilitacién de la funcion. Si no se en-
cuentra habilitada la funciéon "maxima
variable de control" en la pagina de pa-
rametros "valvula / bomba", el ETS ajus-
ta este parametro de forma fija con el
valor "no". En este caso no es posible
realizar una asignacion. Si la funcién
"maxima variable de control" se encuen-
tra habilitada, se podra editar el parame-
tro. Entonces se encontrara asimismo
preajustada con el valor "no".

El modo de servicio permite el bloqueo
controlado por bus de todas o algunas
salidas de valvula en caso de manteni-
miento o instalacion. Los accionamien-
tos reguladores pueden, con el modo de
servicio activo, pueden accionarse en
una posicién definida (completamente
abiertos o cerrados) y bloquearse contra
accionamiento por telegramas de varia-
bles de control. El modo de servicio es
una funcion global del actuador de cale-
faccion. Este se configura y habilita en
la pagina de parametros "General" Con
el parametro "Asignacion al modo de
servicio ?" Se determina si la salida de
valvula afectada debe ser influida por el
modo de servicio.

El preajuste del parametro depende de
la habilitacién de la funcién. Si no se en-
cuentra habilitado el modo de servicio
en la pagina de parametros "General",
el ETS ajusta este parametro de forma
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fija con el valor "no". En este caso no es
posible realizar una asignacion. Si el
modo de servicio se encuentra habilita-
do, el parametro se encuentra preajus-
tado con el valor "si".
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