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Quick Guide 11.2016 QG EVEO0107 (en)

SRI990 Analog Positioner

These instructions are to be used as a guide for quick start-up. For more detailed information please
refer to the standard documents “Master Instructions” and “Product Specification Sheet”. These can
be found on our Website.

1. Mounting to actuators

During operation the flat side of the spindle 9 on the back of the positioner must always point towards
the arrow 26. The working angle around this position is + 45°

1.1 Mounting to linear actuators

NAMUR mounting Direct mounting NAMUR mounting
- lefthand - - right hand -

Feedback lever for linear actuators: Carrier bolt B:
The carrier bolt B is in the slot of the feedback lever A 1 threaded sleeve
and the compensating spring F touches the carrier bolt. 2 Stud

3 coupling piece
1 2 3
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2  SRI990 QG EVE0107 (en)

1.2 Mounting to rotary actuators

* Do not tighten grub screw 4 against the thread of
spindle 9!

* When in use the flat side of the spindle 9 must move
(0 < 100%) in front of the arrow 26.

* When the product temperature rises, the drive shaft
1 increases in length. Therefore, the rotary adaptor 3
must be mounted so that approx. 1 mm (0.04 in.) of
clearance results between the drive shaft 1 and the
rotary adaptor 3. This is achieved by placing an
appropriate number of washers 5, on the feedback
spindle 9, before attaching the rotary adaptor. Two
washers should result in a clearance of 1 mm

Actuator, left turning

<0 M
N

2 Pneumatic connections

Air supply (s): 1,4 to 6 bar (but not more than the max. pressure of actuator), free of oil, dust and water !

Single acting, direct mounting Single acting Double acting
s airsupply y1, y2 pneumatic outputs (--) closed
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3. Electrical connections

The safety requirements of document EX EVE0001 as well as the requirements of PSS EVE0107 and
MI EVEO107 for SRI990 must be observed!
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3.3 Limit switch

SRI990-xxXT or U

Two-wire proximity sensors,
Acc. to DIN 19234 or NAMUR
Supply voltage DC 8 V

] 1 Switching amplifier with
4J:_ i °/ intrinsically safe control circuit
[
[T 1
Switching amplifier with
intrinsically safe control circuit
N
[0[0] SRI990-xxxV
1'1 1_2 mﬁ
0o E Warning: For connection of micro
switches please refer to M|l (Master
3.1 Setpoint 3.2 Position Instruction) and respect the safety
T feedback 4-20 mA requirements described in document
+ |- (SRI990-xxQ) EX EVEO001.
+ -

31|32
+ | —

Input 4 to 20 mA Analog output 4 to 20 mA,

Two-wire system,
Supply voltage DC 8 to 48 V*

4 START UP (setting by means of local switches and potentiometers)

4.1 Initial setting

After mounting the positioner on the
actuator, air and electrical input connected,
proceed as follow.

First all switches must be in position I. This
is the setting for Input signal “4 to 20 mA”
and “Left mounted” (counter clockwise
rotation).

s|u|nfuln|nfn]|a]|]S
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* For intrinsically safe circuits please refer to certificate / data label for max. operating voltages etc.
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4.2 Configuration direction of rotation of feedback shaft

4.3 Setting of zero, span and gain

a) Apply 4 mA to Input.

b) Turn potentiometer P3 for zero point (ZERO) until actuator
just begins to move from its end position.

Rotation P3 to the right: zero point is increased

Rotation P3 to the left: zero point is reduced

c) Apply 20 mA to Input

d) Turn potentiometer P2 for span (S) until actuator exactly
reaches its end position.

Rotation P2 to the right: span is increased

Rotation P2 to the left: span is reduced

e) The loop amplification of the positioner is set via
potentiometer P4. Trim the gain so that the actuator will not
swing at constant given input value.

f) Re-check zero and span settings.

Defined as direction of rotation of feedback
shaft from the start to the end position, looking
at the positioner from the
front. Switch 1+2 to “R”
if necessary.

R= right turn (clockwise)
L= left turn (counter cw)

"R" - IIL||
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Achtung . /0N [isl-am
; 6[ - N
Switches 3+8_to gl nalmalan
I for operation. |[g|~El 3 p ¢
Details see MI [:I:]
Schalter 3+8 auf
I fir Betrieb.
Siehe hierzu MI B
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5 Setting and Start Up of position transmitter 4-20 mA

The electronic connection of the position transmitter must be
assured. Both LED’s are then light up.

Adjusting the start of the measuring range (4mA)

a) Move the actuator to the starting position.

b) Press push button S1 ,Config Output 4 mA* longer than
2 seconds. During this time LED 1 lights up. After
2 seconds both LED’s are light up again, the value for
4 mA is stored.

Adjusting the end of the measuring range (20 mA)
a) Move the actuator to the end position.

o9 r

| s2
3 ZERO
T

Attention /_\
Achtuna

-
m
=]

n[e]wol=]

b) Press push button S2 ,Config Output 20 mA*® longer than 2 seconds. During this time LED 2
lights up. After 2 seconds both LED’s are light up again, the value for 20 mA is stored.

Invensys Systems, Inc.
38 Neponset Avenue
Foxboro, MA 02035
United States of America

Global Customer Support
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SRI990 Analoger Stellungsregler

Diese Instruktionen dienen als Anleitung fir eine schnelle Inbetriebnahme. Ausfiihrlichere Informa-
tionen sind in den Dokumenten “Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung” und “Typenblatt”, die Sie
auch auf unserer Webseite finden.

1. Montage an Antrieb

Auf der Riickseite des Stellungsreglers ist die Anlenkwelle 9 . Die Anlenkwelle steht richtig, wenn der
Pfeil 26 auf die Flachstelle der Anlenkwelle zeigt. Der Arbeitsbereich ist dann + 45 Grad um diese
Position.

1.1 Montage an Linearantriebe

Anbau nach NAMUR
- linksseitig -

Anbau nach NAMUR
- rechtsseitig -

Anlenkhebel bei Linearantrieben: Anlenkbolzen B:
Der Anlenkbolzen B greift in den Schlitz des Anlenkhebels A 1 Gewindehiilse
ein. Die Ausgleichsfeder F liegt am Anlenkbolzen an. 2 Gewindestift

3 Kupplungsstiick
1 2 3
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1.2 Anbau an Schwenkantriebe

* Den Gewindestift 4 NICHT gegen das Gewinde der
Anlenkwelle 9 schrauben, sondern gegen die Flachstelle!
* Bei 50% Sollwert muss sich die Flachstelle der
Anlenkwelle 9 vor dem Pfeil 26 befinden.

« Bei steigender Produkttemperatur reduziert sich der
Abstand zwischen Antriebswelle 1 und Kupplungssttick 3.
Daher sollte ein Spiel von etwa 1 mm gewahrleistet sein.
Dies wird erreicht, indem vor dem Anschrauben des
Kupplungsstiicks eine entsprechende Anzahl von
Scheiben 5 auf die Anlenkwelle 9 gelegt wird. Die genaue
Anzahl der Scheiben ist durch Versuch zu bestimmen. 2
Scheiben sollten ein Spiel von ca. 1 mm ergeben.

Anbau bei linksdrehendem Antrieb

2 Pneumatische Anschliisse

Zuluftversorgung (s): 1,4 bis 6 bar (aber nicht hoher als der Maximaldruck des Antriebes), frei von Ol,
Staub und Wasser!

Einfachwirkend, Direktanbau Einfachwirkend Doppeltwirkend
s Zuluft y1, y2 pneumatische Ausgange (--) zu
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3. Elektrische Anschliisse

Die Sicherheitsbestimmungen im Dokument EX EVE00O1 sowie die Bestimmungen in PSS EVE0107
und MI EVEO107 fur SRI990 mussen beachtet werden.
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3.3 Grenzwertgeber

SRI990-xxXT oder U
Zweidraht-Sensoren,
nach DIN 19234 oder NAMUR
Versorgungsspannung DC 8 V

(13

T
26 ) 1G] v

Schaltverstarker mit
eigensicherem Steuerstromkreis

l||—h

Schaltverstarker mit
eigensicherem Steuerstromkreis

SRI990-xxxV

11§12
0l Achtung: Beim Anschluss der
Mikroschalter sind die Hinweise in
3.1 Sollwert 3.2 Stellungs- der MI (Inbetriebnahme- und
T rickmeldung 4 bis 20 mA Wartungsanleitung) sowie die
+ | - (SRI1990-xxQ) Sicherheitsbestimmungen im
Dokument EX EVEOO0O01 zu

* - beachten.

Eingang 4 bis 20 mA

Analog-Ausgang 4 bis 20 mA,
Zweidraht-System
Zu versorgen mit DC 8 bis 48 V*

4 INBETRIEBNAHME (Einstellung mit lokalen Schaltern und Potentiometern)

4.1 Grundeinstellung

Nach Anbau an den Antrieb und pneumatischem
und elektrischem Anschluss, gehen Sie vor wie
folgt: Zuerst missen alle Schalter in Position |
stehen. Das ist die Einstellung fur Eingangssignal
“4 bis 20 mA” und “Linksanbau” (Drehrichtung im
Gegen-Uhrzeigersinn).
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* Bei Einsatz im Ex-gefahrdeten Bereich sind die max. Versorgungsspannungen etc. auf dem Typenschild bzw.
Baumusterprifbescheinigung zu beachten!
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4.2 Konfigurierung der Drehrichtung der Anlenkwelle

4.3 Einstellung von Nullpunkt, Spanne und Verstarkung
a) Am Eingang 4 mA anlegen.

b) Zur Nullpunkteinstellung am Potentiometer P3 drehen, bis
der Antrieb sich aus seiner Endlage herausbewegt.
Rechtsdrehung P3: Nullpunkt-Anhebung

Linksdrehung P3: Nullpunkt-Absenkung

¢) Am Eingang 20 mA anlegen.

d) Zur Einstellung der Spanne am Potentiometer P2 drehen,
bis der Antrieb seine Endlage exakt erreicht.

Rechtsdrehung P2: Spanne wird gréRer

Linksdrehung P2: Spanne wird kleiner

e) Die Kreisverstarkung des Stellungsreglers wird mit dem
Potentiometer P4 so eingestellt, dass der Antrieb bei
konstantem Eingangswert nicht schwingt.

f) Nullpunkt und Spanne nochmals Uberprifen.

Definiert als Richtung von der Anfangs- zur
Endlage, wenn man auf die Frontseite des
Stellungsreglers blickt.

Ggf. mit Schaltern 1+2 einstellen:
Anlenkwelle dreht
R= rechtsherum
L= linksherum

"R" - IIL||
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Details see MI [:I:]
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Siehe hierzu MI B
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5 Einstellung der Stellungsrickmeldung 4 - 20 mA

Der Stellungsumformer muss korrekt angeschlossen sein.
Beide LEDs leuchten.
Einstellen von Messbereichsanfang (4 mA)

a) Stellantrieb in Anfangsstellung fahren

b) Driicken der Taste S1 ,Config Output 4 mA* langer als
2s. Wahrend dieser Zeit leuchtet LED 1. Nach 2s
leuchten wieder beide LEDs; der 4 mA-Wert ist damit
gespeichert.

Einstellen von Messbereichsende (20 mA)
a) Stellantrieb in Endstellung bringen

)
Ls1 ][ sz |

Attention f
Achtuna

b) Driicken der Taste S2 ,,Config Output 20 mA* langer als 2s. Wéahrend dieser Zeit leuchtet LED 2.
Nach 2s leuchten wieder beide LEDs; der 20 mA-Wert ist damit gespeichert.

Invensys Systems, Inc.
38 Neponset Avenue
Foxboro, MA 02035
United States of America

Global Customer Support

Toll free: 1-866-746-6477
Global: 1-508-549-2424

Foxboro. | &P
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Guide rapide d'utilisation 11.2016

QG EVE0107 (fr)

SRI990 Positionneur analogique

Ces instructions sont une aide pour une mise en service rapide. Pour plus d’informations sur le produit
veuillez vous reporter aux documents standards « manuel d'utilisation » et « fiches techniques »

disponibles sur internet.

1. Montage sur servomoteur

En fonctionnement la fleche 26 doit toujours pointer le méplat de I'axe de traversée 9. La zone de

travail est de + 45° autour de la position centrale.

1.1 Montage sur servomoteurs linéaires

Montage NAMUR Montage direct Montage NAMUR

- a gauche -

- a droite -

Levier d’accouplement pour servomoteurs
linéaires:

Le doigt d’accouplement B doit se trouver dans
la lumiére du levier d'accouplement A et le
ressort de compensation F doit étre en contact
avec le doigt d’accouplement.

Doigt d'entrainement B:
1 douille filetée

2 tige

3 piece d’accouplement

1 2\ 3
T T =
N )

e’
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1.2 Montage sur servomoteurs rotatifs

* Ne pas visser la vis 4 contre le filetage de I'axe de
traversée 9, mais sur le méplat!

* En fonctionnement le méplat de I'axe de traversée 9
doit tourner devant la fleche 26.

 L’'axe du servomoteur 1 s'allonge sous I'effet de la
chaleur produite lors du fonctionnement du
servomoteur. C’est pourquoi 'adaptateur 3 doit étre
monter de facon a ce qu'il y ait, entre lui et I'axe de
transmission 1, un jeu d’environ 1 mm. Ce jeu peut
étre obtenu en ajoutant un nombre approprié de
rondelles 5 sur I'axe de traversée 9.

Servomoteur, sens de rotation anti-horaire

2 Raccordements pneumatiques

<0 M
N

Air d’alimentation (s) : 1,4 a 6 bar (en respectant la pression de travail maximum du servomoteur) air

propre, déshuilé, sans poussiéere et eau!

Simple effet, montage direct
s air d'alimentation y1, y2 sorties pneumatiques (--) fermé

Simple effet

Double effet
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SRI990 3

3. Raccordements électriques

Les recommandations de sécurité du document EX EVEOOO1 ainsi que les recommandations de la

PSS EVEO0105 et de la Ml EVE0105 doivent étr

Q|

['(} . [,.::j .
e][e][0)[e][e][6)
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e observées !

3.3 Fins de course

SRI990-xxxT or U

Capteurs inductifs technique deux
fils, selon DIN 19234 ou NAMUR
Tension d’'alimentation 8V CC

Amplificateur séparateur avec
sécurité intrinséque

Amplificateur séparateur avec
sécurité intrinséque

e
[0[0] SRI990-xxxV
1'1 1_2 mﬁ
00 E Attention : Pour le raccordement
des micro-contacts respecter les
3.1 Signal d’entrée 3.2 Recopie de recommandations de la Ml
T position 4-20 mA (instructions de mise en service) et
+ | - (SRI1990-xxQ) du document EX EVE0OO1.
+ -
3132
Signal 4-20 mA

Sortie analogique 4-20 mA,
Technique deux fils,
Tension d’alimentation 8 & 48 VV CC*

4 Mise en marche du positionneur (au moyen des mirco-switch et potentiométres)

4.1 Réglage initial

Aprés le montage sur le servomoteur, les
raccordements pneumatiques et électriques
faits, procéder comme ceci:

Au début tous les micro-switch doivent étre
en position I. Cette configuration signifie,
signal d’entrée 4-20 mA et rotation du levier
anti-horaire.
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* Pour les installations dans des zones & sécurité intrinseéque se reporter aux certificats et aux labels pour les tensions maxima

d'utilisation.
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4.2 Configuration du sens de rotation du levier de feedback

avant.

4.3 Configuration du zéro, course et gain
a) Appliquer 4 mA en entrée.

b) Tourner le potentiometre P3 (ZERO) jusqu’a ce que le
servomoteur commence a bouger de sa position 0%.
Rotation P3 vers la droite: augmenter le point zéro

Rotation P3 vers la gauche: diminuer le point zéro

c¢) Appliquer 20 mA en entrée.

d) Tourner le potentiométre P2 pour la course (S) jusqu’a ce le
servomoteur soit exactement dans sa position finale 100%.
Rotation P2 vers la droite: augmenter la course

Rotation P2 vers la gauche: diminuer la course

e) Le gain du positionneur est donné par le potentiométre P4.
Ajuster le gain de fagon & avoir un positionnement stable du
servomoteur.

f) Contr6ler de nouveau les réglages du zéro et de la course.

Micro-switch 1+2 sur "R”
si nécessaire.

R=right turn (Horaire)
L= left turn (Anti-horaire)

Le sens est défini par la rotation du levier de la
position 0% a la position 100% en regardant le
positionneur en face

IIL||

3 ZERO

Attention
Achtung &
Switches 3+8 to

I for operation.
Details see MI

Schalter 3+8 auf
I fir Betrieb.
Siehe hierzu MI B
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5 Réglage et mise en marche du transmetteur de position 4-20 mA

Une fois le raccordement électrique du transmetteur de position
réalisé, les deux LED s’allument.

Ajuster le départ de la gamme de mesure (4 mA)

a) Déplacer le servomoteur en position de départ (0%).

b) Appuyer sur le bouton-poussoir S1 « Config Output 4 mA »
pendant plus de deux secondes. Pendant ce temps la LED 1
s’allument. Aprés deux secondes, les deux LED s’allument a
nouveau, la valeur pour 0% - 4 mA est sauvegardée.

Ajuster la fin de la gamme de mesure (20 mA)

a) Déplacer le servomoteur en position 100% de la course.

o9 r
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3 ZERO i
2 Pl em

Attention 3=

Achtung A Ea—

b) Appuyer sur le bouton poussoir S2 « Config Output 20mA » pendant plus de deux secondes. Pendant
ce temps la LED 2 s’allument. Au bout de deux secondes, les deux LED s’allument a nouveau, la valeur

pour 100% - 20 mA est sauvegardée.

Invensys Systems, Inc.
38 Neponset Avenue
Foxboro, MA 02035
United States of America

Global Customer Support

Toll free: 1-866-746-6477
Global: 1-508-549-2424
Website:
http://support.ips.invensys.com

Foxboro.

by Schneider Electric

ifelsOn

Copyright 2010-2016 Invensys Systems, Inc.
All rights reserved.

Invensys, Foxboro, and I/A Series are trade-
marks of Invensys Limited, its subsidiaries,
and affiliates. All other trademarks are the
property of their respective owners.

DOKT 536 022 134

FD-QG-PO-004-FR 1116



Guida rapida 11.2016 QG EVEO0107 (it)

SRI990 Posizionatore analogico

Queste istruzioni sono un supporto per consentire una guida rapida al montaggio e alla messa in
servizio del posizionatore. Per informazioni dettagliate del prodotto fate riferimento alla
documentazione ufficiale "Master instruction” e "Product Specification Sheet” disponibili sul sito
Internet.

1. Montaggio sull’attuatore

Durante I'operazione di montaggio il lato smussato del perno 9, sul retro del posizionatore, deve
sempre essere rivolto verso la freccia 26. L'angolo di lavoro da questa posizione & di + 45°.

1.1 Montaggio su attuatori lineari

Montaggio NAMUR Montaggio direct Montaggio NAMUR
- lato sinistro - - lato destro -

Leva di feedback per attuatori lineari: Perno d’accoppiamento B:
Il perno B va inserito nella feritoia della leva di 1 bussola

feedback A. La molla di compensazione F 2 perno

tocca il perno. 3 giunto d’accoppiamento

1 2\ 3
L s \ )
L

e
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1.2 Montaggio su attuatori rotativi

* Non avvitare il grano sul lato filettato del perno 9!

* Durante il funzionamento, il lato smussato del perno 9 deve
muoversi (0 — 100 %) sul lato indicato dalla freccia 26.

* Quando la temperatura aumenta, I'albero dell’attuatore 1,
per effetto della dilatazione termica, si allunga. L’adattatore
per movimento rotativo 3 deve essere montato in modo da
garantire un gioco di circa 1mm(0.04 in.) tra l'albero
dell’attuatore 1 e I'adattatore rotativo 3. Questo si ottiene
infilando un numero appropriato di rondelle 5 nel perno di
feedback9, prima di fissare I'adattatore rotativo. Due
rondelle dovrebbe essere sufficienti per garantire un gioco di
Tmm.

Attuatore con movimento a sinistra

2 Collegamenti pneumatici

Aria di alimentazione (s): da 1,4 a 6 bar (ma non maggiore della pressione massima dell’attuatore) esente
da olio particolato e acqua.

Singolo effetto, montaggio diretto Singolo effetto Doppio effetto
s aria di alimentazione y1, y2 uscite pneumatiche (--) chiuso
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3. Collegamenti elettrici

Le raccomandazioni di sicurezza del documento EX EVE0O1 cosi come le raccomandazioni della PSS
EVEO0107 e della Ml EVE0107 devono essere rispettate.

Q|
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3.3 Fine corsa

SRI990-xxxT or U

Sensori di prossimita a due fili

in accordo con la DIN 19234 o
NAMUR

Tensione d’alimentazione DC 8 V

l||—h
/_I

Amplificatore con circuito di
separazione a sicurezza intrinseca

Amplificatore con circuito di

separazione a sicurezza intrinseca
[0[0]
e ﬁiﬂ SRI990-xXXV
0o E Attenzione : Il collegamento dei
micro-switch deve essere fatto
rispettando le raccomandazioni della
MI (montaggio e servizio) e le
3.1 Signale di comando 3.2 trasmettitore di raccomandazioni di sicurezza del
(Setpoint) posizione 4-20 mA documento EX EVE0001.

(SRI1990-xxQ)

11112
&
+ - Uscita analogica 4-20 mA,

: Tecnica due fili,
Signale 4-20 mA Tensione d’alimentazione DC 8 a 48 V*

4 Messa in servizio (impostazione tramite i switch locali e potenziometri)

4.1 Regolazione iniziale

Dopo aver provveduto al montaggio del
posizionatore sull'attuatore e al collegamento
elettrico e pneumatico, procedete nel seguente
modo: All'inizio tutti i switch debbono essere sulla
posizione |. Questo significa una configurazione
per un segnale d’'ingresso 4-20mA e una
rotazione della leva nel senso anti-orario.
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* Per le installazioni in zona a sicurezza intrinseca, riportarci ai certificati e alle targhette segnaletiche per le tensione massime
d’utilizzo.
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4.2 Configurazione del senso di rotazione della leva di feedback

= |
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4.3 Configurazione dello zero, corsa e guadagno

a) Dare 4mA in ingresso

b) Girare il potenziometro P3 (ZERO) fino a fare muovere
I'attuatore della sua posizione 0%.

Girare P3 a destra: aumento del punto zero

Girare P3 a sinistra: riduzione del punto zero

c) Dare 20 mA in ingresso

d) Girare il potenziometro P2 (S) per la corsa fino a posizionare
I'attuatore nella sua esatta posizione 100%

Girare P2 a destra: aumento la corsa

Girare P2 a sinistra: riduzione la corsa

e) Il guadagno del posizionatore € dato dal potenziometro P4.
Aggiustare il guadagno per avere un posizionamento stabile
dell’'attuatore.

f) Controllare di nuovo le regolazioni fatte del zero e della corsa.

Il senso & definito dalla rotazione della leva
della posizione 0% alla posizione 100%
guardando il posizionatore dalla faccia avanti.
Switch 1+2 su "R” se
necessario

R=right turn (orario)
L=left turn (anti-orario)

"R" - IIL||

hwmmbdmAE

A ZERO
AT
Attention
Achtung

Switches 3+8 to
I for operation.
Details see MI

Schalter 3+8 auf
I fir Betrieb.
Siehe hierzu MI |3

O
~
]
w15, ]°|D
o ~
G

G R

5 Messain servizio del trasmettitore di posizione 4-20 mA

L’elettronica deve essere collegata alla sorgente di tensione.
| due LED devono essere accesi.

Regolazione del 4 mA

a) Portare I'attuatore nella posizione di partenza.
b) Premere il tasto S1 ,Config Output 4 mA* per 2
secondi. Il LED 1 si accende. Dopo 2 secondi, i due LED
sono nuovamente accesi e il valore di4 mA e
memorizzato.

Regolazione del 20 mA
a) Portare I'attuatore in posizione finale.

()
1O
1O

N EE .

B

3 ZERO
T

Attention /_\
Achtuna

o

b) Premere il tasto S2 ,,Config Output 20 mA*® per 2 secondi. Il LED 2 si accende. Dopo le 2
secondi, i due LED sono nuovamente accesi e il valore di 20 mA & memorizzato.

Invensys Systems, Inc.
38 Neponset Avenue
Foxboro, MA 02035
United States of America

Global Customer Support
Toll free: 1-866-746-6477
> (. FOXbOI'O. Global: 1-508-549-2424
NS 19 - | Website:
by Schneider Elcctric | hitp://support.ips.invensys.com

Copyright 2010-2016 Invensys Systems, Inc.
All rights reserved.

Invensys, Foxboro, and I/A Series are trade-
marks of Invensys Limited, its subsidiaries,
and affiliates. All other trademarks are the
property of their respective owners.

DOKT 536 022 134
FD-QG-PO-004-IT 1116



Guia rapida 112016 QG EVEO0107 (es)

SRI990 Posicionador analégico

Estas instrucciones deben usarse como guia para una rapida puesta en servicio. Para una
informacion mas detallada, véanse los documentos estandar "Master Instructions” y "Product
Specification Sheet”. Estos documentos se encuentran en nuestra Web.

1. Montaje en actuadores

Durante la operacion, el lado plano del eje 9 de la parte trasera del posicionador, debe apuntar
siempre hacia la flecha 26. El angulo de trabajo alrededor de esta posicion es + 45°.

1.1 Montaje en actuadores lineales

Montaje NAMUR Montaje directo Montaje NAMUR
- alaizquierda - - ala derecha -

Palanca de realimentacién para actuadores lineales: Perno guia B:
El perno guia B se situa en la ranura de la palanca de 1 manguito roscado
realimentacion A , y el muelle de compensacion F , toca 2 taco
al perno guia. 3 pieza de acoplamiento
1 2 3
L ) )
L
MGf

Lifels On | Foxboro.

by Schneider Electric
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1.2 Montaje en actuadores rotativos

*i No apretar el tornillo 4 contra la rosca del eje 9 j

* Durante el uso, el lado plano del eje 9 debe moverse

(0 —~100 %) frente a la flecha 26.

* Cuando la temperatura del producto sube, el arbol del
accionador 1 incrementa su longitud. Por tanto, el adaptador
rotativo 3 debe ser montado de manera que haya una
holgura de aprox.1 mm (0,04”) entre el arbol del accionador
1y el adaptador rotativo 3 . Esto se consigue colocando el
numero apropiado de arandelas 5 en el eje de
realimentacion 9 antes de montar el adaptador rotativo. Dos
arandelas provocan una holgura de 1 mm.

Actuador, giro a laizquierda

<0 M
N

2 Conexiones neumaticas

Aire de alimentacion (s): 1,4 a 6 bar ( pero no rebasar la presion maxima del actuador), libre de aceite,
polvo y agua j

Simple efecto, montaje directo Simple efecto Doble efecto
s alimentacion y1, y2 salidas (--) cerrado
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3. Conexiones eléctricas

i Para el SRI990 deben observarse los requisitos de seguridad del documento EX EVEQOOQO01, asi
como también los requisitos contenidos en las PSS EVE0107 y MI EVE0107 !

Q|

['(} . [,.::j .
e][e][0)[e][e][6)

1)z llz_jlaul
EEEE
N

3.3 Limite de carrera

SRI990-xxxT 6 U

Sensores de proximidad de dos
hilos de acuerdo con DIN 19234 6
NAMUR

Alimentaciéon 8 V CC

] dNo! tlo A . Amplificador de commutacion con
| circuito de seguridad intrinseca

l||—h

Amplificador de commutacién con
circuito de seguridad intrinseca

[0[0] SRI990-xxxV
1'1 1_2 m E
0o E Atencion: Para la conexion de
microinterruptores, véase la Mi
3.1 Punto de 3.2 Transmisor de (Master Instruction) y obsérvense
consigna posicion 4 a 20 mA los requisitos de seguridad descritos
T (SRI1990-xxQ) en el documento EX EVEQ001.

+ | =

3132
+ - + | -

Entrada 4 a 20 mA

Salida analdgica 4 a 20 mA,
sistema a dos hilos,
Alimentacion 8 a 48 V CC*

4 PUESTA EN SERVICIO (Sintonizado mediante los conmutadores y potenciémetros locales)

4.1 Sintonizado inicial

Tras el montaje del posicionador en el actuador,
conectado el aire de alimentacion y realizadas las
conexiones eléctricas, procédase como sigue: Al
principio todos los conmutadores deben estar en la
posicion |. Este es el sintonizado para una sefial de
entrada "4 a 20 mA” y un "montaje a la izquierda”
(sentido de rotacion anti-horario).

w

—
L]
L]
L]
L]
.
.
L]
.

(oo~ | Jeo|nof— |

- mEmEEEEs

* Para los circuitos de seguridad intrinseca, véanse los valores maximos de tension, etc. en el Certificado y/o Placa de Datos
del Instrumento.
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4.2 Configurar la direccién de rotacion del eje de realimentacién

4.3 Sintonizado del cero, amplitud (span) y ganancia
a) Aplicar 4 mA a la entrada.

b) Mover el potenciémetro de cero P3 (ZERO) hasta que
el actuador empiece a moverse desde su posicion inicial.
Rotacion de P3 a la derecha: aumenta el punto de cero
Rotacion de P3 a la izquierda: disminuye el punto de cero
c) Aplicar 20 mA a la entrada

d) Mover el potenciometro de amplitud P2 (S) hasta que el
actuador alcance exactamente la posicion final.

Rotacion de P2 a la derecha: aumenta la amplitud
Rotacion de P2 a la izquierda: disminuye la amplitud

e) La amplificacion del lazo del posicionador se logra mediante
el potenciometro P4. Ajustar la ganancia hasta que el actuador
se estabilice a un valor constante de la sefial de entrada.

f) Rehacer los ajustes de cero y amplitud.

Definida como direccién de rotacion del eje de
realimentacién desde la posicién inicial a la
final, mirando al posicionador de frente.
Conmutar 1+2 a "R’ si

es necesario. "R" =+ —"L"
R = giro a la derecha
(horario)

L = giro a la izquierda
(anti-horario)

[ N[o]o]s]wr[=]
- LEL B R R BN |

3 ZERO

Attention 3/~ Wl g

Achtung . /0N [isl-am
6] - N
8|

Switches 3+8 to
I for operation.
Details see MI

&

Schalter 3+8 auf
I fir Betrieb.
Siehe hierzu MI B

N7 S @
PN
]

@) O) o

5 Sintonizado y Puesta en Marcha del transmisor de posicién 4-20 mA

Asegurar la conexion eléctrica del transmisor de posicion.

Entonces lucen ambos LEDs.

Ajuste del inicio del campo de medida (4 mA)

a) Mover el actuador a la posicion de inicio.

b) Pulsar el boton S1 ,Config Output 4 mA* mas de 2
segundos. Durante este tiempo luce el LED 1. Tras 2
segundos lucen ambos LEDs de nuevo, y el valor para
4 mA queda memorizado.

Ajuste del final del campo de medida (20 mA)

a) Mover el actuador a la posicion final.

o9 e

[ s2 LED |
3 ZERO i
2 N 2 em
Attention /_\ 3]
Achtung Ea—

b) Pulsar el boton S2 ,Config Output 20 mA“mas de 2 segundos. Durante este tiempo luce el LED 2.
Tras 2 segundos lucen ambos LEDs de nuevo, y el valor para 20mA queda memorizado.

Invensys Systems, Inc.
38 Neponset Avenue
Foxboro, MA 02035
United States of America

Global Customer Support

Toll free: 1-866-746-6477

e (NN FOXbOI‘O. Global: 1-508-549-2424
Sl — | Website:

by Schnelder Ele<tric | hito://support.ips.invensys.com

Copyright 2010-2016 Invensys Systems, Inc.
All rights reserved.

Invensys, Foxboro, and I/A Series are trade-
marks of Invensys Limited, its subsidiaries,
and affiliates. All other trademarks are the
property of their respective owners.
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Guia Rapido 11.2016 QG EVEO0107 (pt)

SRI990 Posicionador Analdgico

Estas instrucdes devem ser utilizadas como um guia rapido para colocacdo em servi¢o. Para
informacdes mais detalhadas, consultar os documentos standard "Master Instructions” e "Product
Specification Sheet” que poderdo ser encontrados na nossa pagina da Internet.

1. Montagem aos atuadores

Durante a operacéo o lado do chanfro do eixo 9 na traseira do posicionador deve estar sempre
apontado para a seta 26. O angulo de rotacdo ao redor desta marca € de + 45°,

1.1 Montagem em atuadores lineares

Montagem NAMUR Montagem Directa Montagem NAMUR
- lado esquerdo - - lado direito -

Alavanca de realimentagcdo para actuadores lineares Parafuso viajante B:
O parafuso viajante B se encaixa no rasgo da alavancaAea 1 pucha roscada
mola de compensagéo F fica encostada no parafuso viajante 2 prisioneiro

3 acoplador

1 2 3
L - )
r 7

e’

Lifels On | Foxboro.

by Schneider Electric




2  SRI990 QG EVE0107 (pt)

1.2 Montagem em atuadores rotativos

* N&o aperte o parafuso de trava 4 contra a rosca
doeixo 9!

* Durante a operacdo, o lado do chanfro do eixo 9
deve mover-se (0 a 100%) defronte a seta 26.

* Quando a temperatura do processo aumenta, 0 eixo
de movimento 1 se dilata, aumentando o seu comprimento.
Portanto, o adaptador rotativo 3 deve ser montado
com uma folga aproximada de 1mm(0.04") entre

0 eixo de movimento 1 e o adaptador rotativo 3.

Isto é obtido pela colocacdo da quantidade necesséria
de arruelas 5, no eixo de realimentacdo 9, antes da
colocacédo do adaptador rotativo. Duas arruelas devem
ser suficientes para obter-se a folga de 1 mm.

Atuador, rotagao anti-horéaria Atuador, rotacao horéria

2 Conex0es pneumaticas

Alimentacéo de ar (s): De 1.4 até 6 bar (sempre inferior a maxima presséo suportada pelo atuador), isento
de 6leo, po e agua!

Simples acdo, montagem direta Simples acdo Dupla acéo
s ar de alimentagdo yl, y2 saidas pneumaticas (--) fechada
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3. Ligacdes elétricas

As condi¢Bes de seguranga do documento EX EVE0QOO1 e as condi¢des dos documentos PSS
EVEO0107 e Ml EVEO0107 para o SRI990 devem ser respeitadas.

Q|

['(} . [,.::j .

e][e][0)[e][e][6)

3.3 Fins de Curso

SRI990-xxxT or U

Sensor de proximidade a dois fios
conforme DIN 19234 ou NAMUR
Tensao de Alimentacdo: 8 V CC

Amplificador chaveado com circuito
de controle intrinsecamente seguro

1)z -1 @aul
AEEEE
] N
4 o |
) [
[
e
[0[0]
11§12 m@
i ﬂﬂ
3.1 Ponto de ajuste 3.2 Transmissor de
TR posicéo 4-20 mA
+ |- (SRI1990-xxQ)
+ —

31|32
+ | —

Amplificador chaveado com circuito
de controle intrinsecamente seguro

SRI990-xxxV

Aviso: Para a ligacdo dos micro
interruptores  ver Ml  (Master
Instruction) e respectivas condicdes

de seguranca  descritas
documento EX EVE0OO1.

Entrada 4 to 20 mA

Saida analdgica 4 a 20 mA,
ligacdo a dois fios,
Tenséo de Alimentacdo 8 to 48 V CC*

4 PARTIDA (Ajustes por meio das chaves locais e potencidmetros)

4.1 Ajustes Iniciais

Apds a montagem do posicionador ao atuador e
executadas as ligacdes elétricas e pneuméticas,
proceda conforme segue: Inicialmente, todas as
chaves deverédo estar na posicéo I.

Este é o0 ajuste para sinal de entrada "4 a 40 mA” e
"Montagem a esquerda” (rotacao anti-horaria).

(oo~ | Jeo|nof— |

w

—
L]
L]
L]
L]
.
.
L]
.

- mEmEEEEs

* Para circuitos de seguranca intrinseca favor verificar certificado / placa sinalética para tenséo de alimentacdo maxima, etc.

no




4 srigeo QG EVE0107 (pt)

4.2 Configure a dire¢&o de rotagdo do eixo de realimentacdo

O sentido de rotagdo do eixo de realimentagéo é
determinado observandose o percurso da
alavanca de realimentagdao, | _
desde o inicio até o final de R =3
seu curso, olhandose o
posicionador de frente. Se
necessario rotagéo "R”
passe as chaves 1+2 para
a posicao correspondente.
R = a direita

(rotagédo horaria)
L = a esquerda

(rotac&o anti-horaria)

IIL||

bwmmbdmAE

4.3 Ajuste do zero, faixa e ganho
a) Aplique 4 mA a entrada

. . N o
b) Para o ajuste do ponto zero (ZERO), gire o potenciémetro P3 < _Z.IEES
até que o atuador inicie a movimentar-se em relagao a sua posicao Attention
inicial. Achtung
Gire o potenciémetro P3 para a direita para aumentar o ponto zero. || Switches 3+8 to

I for operation.
Details see MI

Gire o potenciémetro P3 para a esquerda para diminuir o ponto zero
c) Apligue 20 mA a entrada

d) Para ajustar a faixa (SPAN), gire o potenciébmetro P2 até §°¥Eit§£t2§§bf‘”f O
que o atuador atinja o final de seu curso. Gire o potenciémetro Siehe hierzu MI |3 ~
P2 para a direita para aumentar a faixa. Gire o potenciémetro E LS @ | D
P2 para a esquerda para diminuir a faixa. <5 A 3 .
e) A ganho (GAIN) do posicionador é ajustado através do potenci6- 4 G
metro P4. Ajuste o ganho de forma que o atuador ndo oscile para

um sinal de entrada constante.
f) Confira os ajustes de zero e de faixa.

Estabelecer a ligacéo electronica do transmissor de posi¢éo.
a) Mover o atuador para a posicao inicial. O
gundos ambos os LED’s acedem, o valor para 4 mA esta memorizado
b) Pressionar botdo S2 ,Config Output 20 mA" mais de 2 segundoss. Durante este intervalo de

5 Ajuste e Colocacdo em servigo do transmissor de posicao 4-20 mA
Ambos os LED’s devem acender.
Ajuste do inicio da gama de medida (4 mA)

b) Pressionar botdo S1 ,Config Output 4 mA* mais de 2 segundos. 1

Durante este intervalo de tempo o LED 1 acende. Depois dos 2 s

. . . Attention

Ajuste do fim da gama de medida (20 mA) Achtun::; &
a) Mover o atuador para a posi¢éo final.

tempo o LED 2 acende. Depois dos 2 segundos ambos os LED’s acendem, o valor de 20 mA esta
memorizado.

Invensys Systems, Inc. Copyright 2010-2016 Invensys Systems, Inc.
38 Neponset Avenue All rights reserved.

Foxboro, MA 02035 Invensys, Foxboro, and I/A Series are trade-
United States of America marks of Invensys Limited, its subsidiaries,

and affiliates. All other trademarks are the
property of their respective owners.

Global Customer Support

ita 1s (N Foxboro. | Toll free: 1-866-746-6477
eSS T =22 7 | Global: 1-508-549-2424
by Schneider Electric Website: DOKT 536 022 134
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SRI990 AHanoroBbIN NO3UMLMUOHHLIN PerynsaTop

[aHHbIe MHCTPYKUMKM Criy)aT pyKOBOACTBOM 418 6bICTPOro 3anycka npubopa B aKkcnnyataumio.
Bonee nogpobHele cBegeHNA MMEKTCH B JOKYMeHTax “PykoBOACTBO MO BBOAY B AKCMfyaTaLuio
NpoduUNakTU4eckomy obcny>xmsaHunio” n “TMnNoBoN NNCT”, KOTOPbIE MOXHO HAWTU TaKKe Ha HaLlem
Beb-cante.

1. MoHTaxX Ha NpUBOAHLIX MeXaHU3Max

Ha 3agHen CTOpoHe NO3NLMOHHOIO perynatopa HaxoauTcs WwapHUpHbIA Ban 9. Ban pacnonoxeH
npaBuIbHO, ECIM CTperika 26 ykasbiBaeT Ha NbiCcKy Bana. Pabounii gnana3oH coctaBnseT toraa + 45°
OTHOCUTESBHO 3TOW MO3NLNK.

1.1 MoHTaX Ha NMHeNHbIX NPUBOAHLIX MeXaHUu3Max

MoHnTax no NAMUR [MpsAmMon MoHTax MonTax no NAMUR
- NEBOCTOPOHHUN - - MPaBOCTOPOHHUN -

Pblyar NnMHeNHbIX NPUBOAHLIX MEXaHU3MOB: Bont B:
BonTt B 3auennsertca B wnuue polyara A. 1 pe3b605§9 BTYJIKa
KomneHcauunoHHas npyxvHa F npuneraet k 6onTy. 2 HapesHoW WTUdT

3 coeANHUTENbHbIN ANEeMeHT

1 2 3

AU

e’

.
.

< (hn | Foxboro.

by Schneider Electric
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1.2 MoHTaX Ha NOBOPOTHbIX NPUBOAHLIX MeXaHU3Max

* [MoBopaymBaTtb HapesHon wTndt 4 HE NMPOTWB pesbbbl
Bana 9, a NnpoTuB nbiCkM Bana!

* Mpu poctmxeHnn 50% 3agaHHOro 3Ha4YeHUs nbicka Bana 9
OOIMKHa HaxoaUTbLCSA HAaNpPOTUB CTPeSKu 26.

* [pun NOBbILWEHUN TEMNEPATYPLI U3AENUSA YMEHbLLAETCS
paccTosiHue Mexay NpUBOAHbIM BariomM 1 1 coeguHNTENbHBLIM
anemeHToM 3. [NoaTomy crnegyeT obecneynTb 3a30p BENNYNHON
okosno 1 MM. OTO gocTUraeTcs NyTemM HageBaHus
COOTBETCTBYIOLLIErO KonmyecTBa wanb 5 Ha WwapHUpHbIA Ban 9
nepen yCTaHOBKOW COEAUHUTENbHOMO afieMeHTa. TOYHOoe YnCcno
Wwanb crnegyeT onpeaennuTb ONbITHLIM NyTeM. [1na co3gaHus
3a3opa okono 1 MM 0BbI4HO AOCTATOYHO 2-X LWano.

MoHTax Ha NPUBOAHLIX MeXaHn3max MoHTax Ha NPUBOAHLIX MeXaHn3amax
C NeBOCTOPOHHMM BpalieHnem C NPaBOCTOPOHHUM BpalleHnem

2 TlHeBMaTHn4yecKue NoaKNO4YeHUs
MpuToyHbIN BO3ayX (S): 1,4 - 6 6ap (HO He Bbilwe, YemM MakCUManbHOe AaBreHune NPUBOAHOIO MexaHn3ma),
He cofepxaluuin macna, nbinu n soabi!

MpocToe pgencrteune, npssMon lNpocToe pencreune [lBonHoe gencTteue
MOHTaX
S NPUTOYHLIV BO3ayX Y1, y2 BbIxoAbl AN NHEBMATUKN  (--) 3aKPbIThI
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3. dneKkTpuyeckue NoaKnYEeHUs

Cnepyet 6e3ycnoBHO cobntogaTh npaBuia TEXHUKN 6e30MacHOCTU, N3MNOXEHHbIE B AJOKYMEHTE
EX EVE0001, a Takke B fokymeHTax PSS EVE0107 n Ml EVE0107 gna SRI990.

Q|

9] |

3.3 Jatuuk npegenbHbIX
3HauYeHun

T

@) Bl@

0[0[0[0[0[0 S SRI990-xxxT wm U
2] 1)31az] 1] [BYyXNpOBO/HbIE CEHCOPbI,
nin U cornacko DIN 19234 nm NAMUR
| BN MuTatowee HanpskeHWe NocT. Toka
N
8V
4 ol |

MepekntoyatoLwmmn ycunuTens ¢ camo-
3aLUMLLEHHON Lenbio ynpaBneHus

[Nepekntovatrowmn ycunutens ¢ camo-
3aLLMLLIEHHON LieNbo yrpaBreHus

N
10I0]
ez ﬁiﬂ SRI990-xxxV
ik Ol
BHumaHue: [lpu  nogknioyeHuu
MUKponepeknoyaTtenen Heobxoau-
3.1 3apaHHOe 3.2 BbIXo4HOM TOKOBbIN Mo cobniogatbe ykasaHua B Ml
3HayYeHue curHan 4 -20 mA (PykoBoacTtBo no BBOAY B
T (SRI1990-xxQ) aKcnnyataumMio M npodunakTu-
+ |- YeckoMy OOCNYXMBaHWIO), a Takke
+ npaBuna TexHukn Ges3onacHocTM B
- 3+1 32 nokymeHTe EX EVE0001.
Bxoa 4 -20 mA L AHanoroBbin Bxog 4 - 20 mA,

OBYXNpPOBOAHasi cuctema
MuTatowee HanpsbkeHne 8 - 48 V nocT. Toka *

4 BBO[ B AKCIUTYATALMIO (HacTpoika c nomowbio nokanbHbIX Nepeknioyarenei u

NnOTeH LI,VIOMeTpOB)

4.1 OcHOBHasi HacTpouka

Mocne yctaHoBkM npubopa Ha NPUBOAHOM
MeXaHU3Me 1 NOAKMNIYEHMS MHEBMATUKN U
ANEKTpUYECTBa HYXKHO caenatb criegytollee:
Bce nepekntoyaTenu OOMKHbI HAXOOUTLCH B
nonoxeHun |. 3To HacTpowka Ans BXOOHOMO
curHana “4 - 20 mA” n “neBoCTOPOHHUI MOHTaxX”
(HanpaBneHve BpaLleHMs — NPOTMB YacoBON
CTpenku).

(oo~ | [eo[ro]— |

* [Mpun ncnonb3oBaHMn BO B3pbIBOOMACHOW 30HE crnefyert cTporo cobnogaTte Makc. 3Ha4YeHUs NMTaroLLero Hanps>XXeHna n 1.4.,
YKa3aHHble Ha 3aBofcKkoln Tabnuuke unu B nacnopTe ucnbiTaHumn!
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4.2 KoHdurypupoBaHue HanpaBneHUs BpalleHUA WapHUpHOro Bana

4.3 HacTpoiika HyneBou TOUYKWU, UHTepBarna v ycuneHus
a) MNMopatb Ha Bxoa 4 mA.

b) lna ycTaHOBKM HYNEeBOW TOYKM BpaLlaTb pyyKy NnoTeHumomeTpa
P3, noka npnBOAHON MeXaHN3M He Ha4YHeT ABMKEHNE U3
KOHEYHOro MONOXEHMUS.

BpalueHne P3 BnpaBo: NOBbILWEHWE HYNEBON TOUKN

BpalueHve P3 BneBo: NOHWXKXEHNE HyNeBOW TOUKM

c) MNogaTtb Ha Bxoa 20 mA.

d) [Ins HacTpomnkn MHTepBana BpalwaTb py4Ky noTeHunomeTpa
P2, noka npBoAHOM MeXaHn3M TOYHO He AOCTUTHET CBOEro
KOHEYHOro MONOXEHMUS.

BpalieHve P2 BnpaBo: yBenuyeHue nHTepsana

BpalueHne P2 BneBo: yMeHbLUEHUEe nHTepBana

€) YcuneHume KoHTypa Nno3vLUMOHHOIO perynatopa HacTpouTb C
NOMOLLIbIO NoTeHumnomeTpa P4 Taknum obpasom, 4Tobbl npu

bwmmbdmAg

Onpe,qenﬂeTc:ﬂ KaK HanpasneHne oT HavalrbHO-
ro 40 KOHEYHOro nosfioXkXeHud, ecrnim CMOTpETb
Ha NepeaHIo CTOPOHY perynsaTopa.
MNpun Heo6xoaAMMOCTH perynmpyeTcs
nepekniovarenamm 1+2: "R" -
R= Ban BpaulaeTcsa BnpaBso
L= san BpalaeTtcs Breso

IIL||

3 ZERO
V%

Attention

Achtung &

Switches 3+8 to
I for operation.
Details see MI

Schalter 3+8 auf
I fir Betrieb.
Siehe hierzu MI

NZ S
N
]

NOCTOSIHHOM 3Ha4YeHMM Ha BXoAe He BO3HMKaro konebdaHun npunBOoAHOINoO MexaHm3ima.

f) Ewie pa3 npoBepuTb HACTPOWKY HYNEBOW TOYKN U UHTEpBana.

5 HacTtpo#uka BbIXOgHOro TOKOBOro curHana 4 - 20mA

lMpeobpasoBaTenb NONOXEHNS [OIKEH OblTb NPaBUIbHO
noakmntoveH. Oba ceeToAMOAA OOJKHBI CBETUTHCS.
HacTpowka Hayana anana3oHa uamepeHui (4 mA)

a) lNMepemecTnTb NpMBOL B HAYarbHOE MOMOXEHME.

b) Haxumatb knaBuwy S1 ,Config Output 4 mA® 6onbluie 2 - x
cekyHa. B TedeHune aToro BpemeHn roput ceetoamog 1.
Yepes 2 cekyHObl CHOBa 3aropatoTcsa oba ceeToamoaa,
napameTp 4 mA coxpaHsieTcs B namsaTy.

HacTtpoiika koHUa Anana3oHa usmepeHui (20 mA)

a) lNMepemecTnTb NPMBOA B KOHEYHOE MOSIOXKEHME.

B
bl

1 | 2
[ s2 LED |
3 ZERO i
2 N 2 em
Attention /_\ 3|«
Achtung Ea—

b) HaxumaTtb knaBuwy S2 "Config Output 20 mA® 6onbLue 2 - x cek. B aTo Bpemsi roput ceeToamog 2.
YUepes 2 cekyHabl CHOBa 3aropatotcst oba ceetoamnoaa; napameTp 20 mA coxpaHsieTcs B namsATy.

Invensys Systems, Inc.
38 Neponset Avenue
Foxboro, MA 02035
United States of America

b Global Customer Support
o~ F Foxboro. | Toll free: 1-866-746-6477
SOn | DEAMMIY | Global: 1-508-549-2424

by Schneider Electric Website:
http://support.ips.invensys.com

DOKT 536 022 134
FD-QG-PO-004-RU

Copyright 2010-2016 Invensys Systems, Inc.
All rights reserved.
Invensys, Foxboro, and I/A Series are trade-
marks of Invensys Limited, its subsidiaries,
and affiliates. All other trademarks are the
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Kratko uputstvo 11.2016 QG EVEO0107 (sr)
SRI990 Analogni pozicioner

Ovo uputstvo je namenjeno za brzi start-up pozicionera. Za detaljnije informacije pogledajte standardne
dokumenta “Master Instructions” (Glavno, sveobuhvatno uputstvo) i “Product Specification Sheet”
(Specifikacija Proizvoda). Ovi dokumenti se mogu pronaci na naSim web stranicama.

1. MONTIRANJE NA AKTUATORE

Tokom rada ravna strana osovine 9 na zadnjoj strani pozicionera mora uvek da bude okrenuta ka
strelici 26. Radni ugao oko ove pozicije je + 45°.

1.1 MONTIRANJE NA LINEARNE AKTUATORE

NAMUR montiranje direktno montiranje NAMUR montiranje
- sa leve strane - - sa desne strane -

Poluga povratne sprege za linearne aktuatore: Noseci zavrtanj B:
Nosedéi zavrtanj B se nalazi u prorezu poluge povratne 1 Caura sa navojem
sprege A i kompenzaciona opruga F dodiruje nosedi 2 Zavrtanj bez glave
zavrtanj. 3 Spojnica
1 2 3
A, A\
L o )
C A/ ——R P
I ‘,//‘3 | Me

Lifels On | Foxboro.

by Schneider Electric




2  SRI990 QG EVE0107 (sr)

1.2 MONTIRANJE NA ROTACIONE AKTUATORE
* Nemoijte pritezati bezglavi zavrtanj 4 prema navoju osovine 9!
* Kada se koristi, ravna strana osovine 9 se mora
kretati (0 <« 100%) naspram strelice 26.

* Kada se povecava temperatura pozicionera,
pogonska osovina 1 se izduzuje. Prema tome,
rotacioni adapter 3 mora biti montiran tako da ukupni
zazor izmedu pogonske osovine 1 i rotacionog
adaptera 3 iznosi aproksimativno 1 mm (0,04 in.). To
se postize postavljanjem odgovarajuceg broja
podmetaca 5, na osovinu povratne sprege 9, pre
postavljanja rotacionog adaptera. Dva podmetaca ce
rezultirati zazorom od oko 1 mm.

Aktuator, levo rotirajuci

<0 M
N

2 PNEUMATSKI PRIKLJUCCI

Napajanje instrumental gasom (s): 1,4 do 6 bar (ali ne viSe
od max. pritiska aktuatora), bez ulja, prasine i vode!

Jednostrano dejstvo, Jednostrano dejstvo dvostrano dejstvo
montiranje Direktno
s napajanje vazduhom y1, y2 pneumatskiizlazi (--) zatvoren



QG EVE0107 (sr) SRI990 3

3. ELEKTRICNI PRIKLJUCCI

Zahtevi o bezbednosti navedeni u dokumentu EX EVE0001, kao i zahtevi iz PSS EVE0107 i MI
EVEO0107 za SRI990 moraju se uzeti u obzir.

Q|

3.3 Krajniji prekidaci

8 SRI990-xxxT ili U
OlOl0[00[O Dvoziéni blizinski senzori,
iyl U&U Acc. to DIN 19234 ili NAMUR
E]P xl\]\ Napon napajanja DC 8 V
] N
4 ] - (Ae8Lte = ML - Prekidac¢ki pojacavac - Upravijatko
< [ l "(ﬁ kolo u svojstvenoj bezbednosti
[0
- Prekidacki poja¢avac - Upravljacko
kolo u svojstvenoj bezbednosti
N
s 8. SRI990-xxxV
oo E Upozorenje : Za povezivanje mikro
prekidaca obavezno pogledajte Ml
3.1 Zadata vrednost 3.2 Transmiter (Master Instruction) i ispoStujte
TRED pozicije 4-20 mA zahteve o bezbednosti navedene u
+ |- (SRI990-xxQ) dokumentu EX EVE00O1.
+ -

31|32
+ | —

Ulaz 4 do 20 mA Analogni izlaz 4 to 20mA

2 Zi¢ni sistem
Napon napajanja DC 11 do 48 V*

4 START UP (Podesavanje koris¢enjem lokalnih prekidaca i potenciometara)

4.1 Pocetno podesSavanje

Nakon montaZze pozicionera na aktuator,
priklju¢enja instrumental gasa i elektriCnih
priklju¢aka, postupite na sledeéi nacin.

Prvo svi prekida¢i moraju biti u poziciji I. To je
podeSavanje za ulazni signal “4 do 20 mA” i
“levo montirani pozicioner”

(rotacija u smeru kretanja kazaljke na satu).

w

—
L]
L]
L]
L]
.
.
L]
.

(oo~ | Jeo|nof— |

B

* Za kola u svojstvenoj bezbednosti pogledajte certifikat o podudarnosti/natpis o maksimalnim radnim naponima.
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QG EVE0107 (sr)

4.2 Konfiguracija smera rotacije osovine povratne sprege

neophodno

4.3 PodesSavanje nule, opsega i pojacanja

a) Podesite 4 mA na ulaz.

b) Okrenite potenciometar P3 za podeSavanje nulte tacke (ZERO)
sve dok aktuator ne zapoCne kretanje iz svoje krajnje pozicije.
Okretanje P3 na desno: nulta tacka se povecava

Okretanje P3 na levo: nulta tacka se smanjuje.

c) Podesite 20 mA na ulaz.

d) Okrenite potenciometar P2 za opseg (S) sve dok aktuator
stvarno ne dostigne svoju krajnju poziciju Okretanje P2 na desno:
opseg se povecava. Okretanje P2 na levo: opseg se smanjuje.

e) Pojactavacka petlja pozicionera se podeSava potenciometrom
P4. Fino podesiti pojacanje tako da aktuator ne osciluje za
konstantnu ulaznu vrednost.

f) Ponovo proveriti podeSavanje nule i opsega.

R= okretanje u desno
(u smeru kazaljki na satu)
L= okretanje u levo
(u smeru suprotnom od
smera kazaljki na satu)

DefiniSe se kao smer rotacije osovine povratne
sprege od pocetne do krajnje pozicije, gledajuci
pozicioner sa prednje strane.
Prebacite 1+2 na “R” ako je '

"R" - IIL||

ANERERNEREE
- LN LER BE -

3 EEBE

Attention
Achtung

Switches 3+8 to
I for operation.
Details see MI

Schalter 3+8 auf
I fir Betrieb.
Siehe hierzu MI 3

d

O
~
¥ 1.5 1% |0
] (o)

5 PodesSavanje i pustanje u rad transmitera pozicije 4-20 mA

Elektri€ni priklju¢ak transmitera pozicije se mora osigurati.

Obe LED diode moraju biti upaljene.

Podesavanje pocetka mernog opsega (4 mA)

a) Dovedite aktuator u pocCetni polozaj.
b) Pritisnite dugme ,,Config Output 4 mA* duze od 2
sekunde. Za ovo vreme LED 1 svetli. Posle 2 sekunde obe
LED diode svetle, vrednost za 4 mA je saCuvana.

Podesavanje kraja mernog opsega (20 mA)

a) Dovedite aktuator u krajnji polozaj.

()

51

Attention
Achtuna

b) Pritisnite dugme ,,Config Output 20 mA*" duZe od 2 sekunde. Za ovo vreme LED 2 svetli. Posle

2 sekunde obe LED diode svetle, vrednost za 20 mA je sauvana.

Global Customer Support
Toll free: 1-866-746-6477

v Foxboro. |Global: 1-508-549-2424

Invensys Systems, Inc. Copyright 2010-2016 Invensys Systems, Inc.
38 Neponset Avenue All rights reserved.

Foxboro, MA 02035 Invensys, Foxboro, and I/A Series are trade-
United States of America marks of Invensys Limited, its subsidiaries,
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Skrécona Instrukcja 112016 QG EVEO0107 (pl)
SRI990 Pozycjoner Analogowy

Niniejsza instrukcja utatwia szybki rozruch pozycjonera. Dla uzyskania szczegétowych informacji patrz
do dokumentoéw: ,Master instruction” (Ml) i ,Product specification Sheet” (PSS). Znajdziesz je na
stronie interneto.

1. MONTAZ NA SILOWNIKU

Podczas montazu ptaska strona koncowki trzpienia 9 z tytu ustawnika musi przez caly czas
znajdowac sie na wprost strzatki 26. Zakres obrotu wynosi +45°.

1.1 MONTAZ NA SILOWNIKACH LINIOWYCH

Montaz wg NAMUR Montaz bezposredni Montaz wg NAMUR
- lewostronny - - prawostronny -

Dzwignia sprzezenia zwrotnego dla silownikow Sworzen posredniczacy B:
liniowych: _ o 1 Tuleja z gwintem wewnet
Sworzen posredniczacy B (przenoszacy ruch z trzpienia 2 Sruba dwustronna
zaworu) znajduje sie w szczelinie dzwigni A przyciskany 3 Ztgczka

przez sprezyne F. 1 5 3

A4

e’

Foxboro.

by Schneider Electric
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2  SRI990 QG EVE0107 (pl)

1.2 MONTAZ NA SILOWNIKACH OBROTOWYCH

* Nie dokrecac sruby ustalajgcej 4 do czesci gwintowanej
trzpienia 9!

* Podczas pracy ruch ptaskiej czeéci trzpienia 9 musi sie
odbywac w catym zakresie (0 < 100) naprzeciw strzatki 26.
* Przy wzroscie temperatury watek napedowy 1 sitownika
wydtuza sie. Dlatego ztgczka sprzegajaca 3 musi by¢
zamontowana tak, zeby zostawi¢ 1 mm szczeling miedzy
watkiem 1 a zlgczkg 3. Mozna to uzyskac¢ podktadajac na
trzpieh 9 odpowiednig ilos¢ podktadek 5 w odpowiedniej
fazie montazu lub w inny sposéb. Dwie podktadki powinny
zapewni¢ wymagang przestrzen.

Sitownik, obrét w lewa strone

2 PRZYLACZA PNEUMATYCZNE

Zasilanie powietrzem: 1,4 do 6 bar, (lecz nie wiecej, niz maksymalne cis$nienie sitownika), wolne od oleju, pytéw i wody!

Montaz bezposredni Jednostronnego dziatania Dwustronnego dziatania
(jednostronnego dziatania)
s powietrze zasilajgce y1, y2 powietrze wyjsciowe (do sitownika) (--) zaslepka
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3. PRZYLACZA ELEKTRYCZNE

Nalezy przestrzega¢ wymogow bezpieczenstwa zawartych w EX EVE0001, jak réwniez zalecen
zawartych w PSS EVE0107 oraz Ml EVEQ107 dla SRI990!

Q|

| '(} . ,.::j .
e][e][0)[e][e][6)

[
11](12 -1|¥|3_2|-_[|
OA0AED
] N

3.3 taczniki krancowe

SRD991-xxxT lub U
Dwuprzewodowe czujniki zblizeniowe
wg DIN 19234 lub NAMUR.

Napigcie zasilania 8 V DC

Wzmacniacz komutowany w
obwodzie iskrobezpiecznym

Wzmacniacz komutowany w
obwodzie iskrobezpiecznym

PN
HH) SRI990-xxxV
1'1 1_2 mﬁ
U0 E Uwaga: Podtgczajgc mikro-
wytaczniki, przestrzegaé
3.1 Setpoint 3.2 Sprzezenie dokumentacji Ml (Master Instruction)
(wartos¢ zadana) zwrotne 4-20 mA , oraz wymogéw bezpieczeristwa
TRED (SRI1990-xxQ) zawartych w EX EVE0001.

+ | =

I
o Wyjscie analogowe 4-20 mA w
Wejscie 4 - 20 mA systemie dwuprzewodowym,

napiecie zasilania 8 - 48 V DC *

4 URUCHOMIENIE (konfiguracja z uzyciem przetacznikéw lokalnych i potencjometréw)
4.1 Nastawy poczatkowe

Po zamontowaniu ustawnika na sitowniku,
wykonaniu potgczeh pneumatycznych i
elektrycznych wykonaj czynnosci wg opisu ponize;.
Na poczatku wszystkie przetgczniki muszag by¢ w
pozyciji |. Jest to ustawienie sygnatu 4 — 20 mA

i montazu lewostronnego.

w

—
L]
L]
L]
L]
.
"
L]
"

(oo~ | [eo[ro]— |

B

* Dla obwodéw iskrobezpiecznych przestrzegaé zalecen na tabliczce znamionowej, odnosnie maksymalnego napiecia itp.
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4.2 Konfiguracja kierunku obrotu trzpienia sprzezenia zwrotnego

poz Il.

4.3 Ustawianie zera, zakresu i wzmocnienia

a) Podaj sygnat 4 mA na wejscie

b) Obracaj potencjometrem P3 (ZERO) az do momentu, gdy
sitownik wtasnie rozpocznie ruch z pozycji kohcowej.

Obrot P3 w prawo — potozenie zera rosnie

Obrét P3 w lewo — potozenie zera maleje

c) Podaj sygnat 20 mA na wejscie

d) Obracaj potencjometrem P2 (ZAKRES) ozn. S az sitownik
wiasnie osiggnie drugg pozycje koncowa.

Obrét P2 w prawo — zwigkszamy zakres.

Obrét P2 w lewo — zmniejszamy zakres.

e) Wzmocnienie pozycjonera ustawiamy potencjometrem P4.
Ustaw wzmocnienie tak, zeby potozenie sitownika nie kotysato
sie przy stalym sygnale wejsciowym.

f) Sprawdz ponownie nastawy zera i zakresu.

5 Uruchomienie przekaznika potozenia 4-20 mA
Sprawdzi¢ podigczenie elektryczne. Obie diody LED powinny
sie Swiecic.
Ustawienie poczatku zakresu pomiarowego (4 mA)
a) Ustawi¢ sitownik do pozycji poczgtkowe;.
b) Nacisnij przycisk S1 ,Konfig. Wyjscia 4 mA* dtuzej
niz 2 sekundy. W tym czasie $wieci sie dioda LED 1. Po
2 sekundach zaswiecg sie znowu obie diody LED,
wartos¢ dla 4 mA jest zapamietana.
Ustawienie konca zakresu pomiarowego (20 mA)
a) Ustawi¢ sitownik do pozycji koncowe;.

Dla kierunku ,w lewo”
przetaczniki 12 w poz I.

Jest on zdefiniowany jako kierunek obrotu
trzpienia podczas ruchu od pozyciji startowej do
koncowej patrzagc na pozycjoner z przodu.
Dla kierunku ,w prawo”
(zgodnie z kier. wsk.
zegara) przefgczniki 1i2 w

IiR" -

Details see MI

Schalter 3+8 auf
I fir Betrieb.

I for operation. |[gl-mm

" L.I

3 ZERO [ mm
N £ EUII
Attention
R \ E
i 6] - Nl
Switches 3+8 to 7{- .

Siehe hierzu MI B

AN

E

(L Jed

[ s2 LED |

= ZERO
T

1]
2
Attention /_\ 3
Achtuna ;

b) Nacisnij przycisk S2 ,Konfig. Wyjscia 20 mA*® dtuzej niz 2 sekundy. W tym czasie swieci sie dioda
LED 2. Po 2 sekundach zaswiecg sie znowu obie diody LED, wartos¢ dla 20mA jest zapamietana .

Invensys Systems, Inc.
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United States of America
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