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Rechtliche Hinweise

Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen umfassen allgemeine
Beschreibungen, technische Merkmale und Kenndaten und/oder Empfehlungen in
Bezug auf Produkte/Lésungen.

Dieses Dokument ersetzt keinesfalls eine detaillierte Analyse bzw. einen betriebs-
und standortspezifischen Entwicklungs- oder Schemaplan. Es darf nicht zur
Ermittlung der Eignung oder Zuverlassigkeit von Produkten/Lésungen fir spezifische
Benutzeranwendungen verwendet werden. Es liegt im Verantwortungsbereich eines
jeden Benutzers, selbst eine angemessene und umfassende Risikoanalyse,
Risikobewertung und Testreihe fiir die Produkte/Lésungen in Ubereinstimmung mit
der jeweils spezifischen Anwendung bzw. Nutzung durchzufiihren bzw. von
entsprechendem Fachpersonal (Integrator, Spezifikateur oder dhnliche Fachkraft)
durchfiihren zu lassen.

Die Marke Schneider Electric sowie alle anderen in diesem Dokument enthaltenen
Markenzeichen von Schneider Electric SE und seinen Tochtergesellschaften sind das
Eigentum von Schneider Electric SE oder seinen Tochtergesellschaften. Alle anderen
Marken kdnnen Markenzeichen ihrer jeweiligen Eigentiimer sein.

Dieses Dokument und seine Inhalte sind durch geltende Urheberrechtsgesetze
geschutzt und werden ausschlief3lich zu Informationszwecken bereitgestellt. Ohne
die vorherige schriftliche Genehmigung von Schneider Electric darf kein Teil dieses
Dokuments in irgendeiner Form oder auf irgendeine Weise (elektronisch,
mechanisch, durch Fotokopieren, Aufzeichnen oder anderweitig) zu irgendeinem
Zweck vervielfaltigt oder Uibertragen werden.

Schneider Electric gewahrt keine Rechte oder Lizenzen fiir die kommerzielle Nutzung
des Dokuments oder dessen Inhalts, mit Ausnahme einer nicht-exklusiven und
personlichen Lizenz, es ,wie besehen” zu konsultieren.

Schneider Electric behalt sich das Recht vor, jederzeit ohne entsprechende
schriftliche Vorankiindigung Anderungen oder Aktualisierungen mit Bezug auf den
Inhalt bzw. am Inhalt dieses Dokuments oder dessen Format vorzunehmen.

Soweit nach geltendem Recht zuldssig, tibernehmen Schneider Electric und
seine Tochtergesellschaften keine Verantwortung oder Haftung fiir Fehler oder
Auslassungen im Informationsgehalt dieses Dokuments oder fiir Folgen, die
aus oder infolge der sachgeméaBen oder missbrauchlichen Verwendung der
hierin enthaltenen Informationen entstehen.
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Vorwort

Sicherheitshinweise

Wichtige Informationen

Bitte beachten

Lesen Sie sich diese Anweisungen sorgfiltig durch und machen Sie sich
vor Installation, Betrieb, Bedienung und Wartung mit dem Gerét vertraut. Die
nachstehend aufgefiihrten Warnhinweise sind in der gesamten
Dokumentation sowie auf dem Gerit selbst zu finden und weisen auf
potenzielle Risiken und Gefahren oder bestimmte Informationen hin, die
eine Vorgehensweise verdeutlichen oder vereinfachen.

Wenn dieses Symbol zusatzlich zu einer Gefahren- oder
Warnmeldung angezeigt wird, besteht eine elektrische Gefahr, die
bei Nichtbefolgung der Anweisungen zu schweren bzw. todlichen

Verletzungen fihren kann.

Dies ist das Sicherheitswarnsymbol. Es wird verwendet, um Sie auf
mogliche Kdrperverletzungen hinzuweisen. Beachten Sie alle mit
diesem Symbol aufgefuihrten Hinweise, um Verletzungen oder
Unfalle mit Todesfolge zu vermeiden.

A AGEFAHR

GEFAHR verweist auf eine Gefahrensituation, die, wenn sie nicht vermieden
wird, schwerwiegende Kdrperverletzung oder sogar Tod zur Folge hat.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

AWARNUNG

WARNUNG macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die bei
Nichtbeachtung zu schweren bzw. tédlichen Verletzungen fiihren kann.

AVORSICHT

VORSICHT macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die bei
Nichtbeachtung zu leichten Verletzungen fiihren kann.

HINWEIS

HINWEIS gibt Auskunft Gber Vorgehensweisen, bei denen keine Verletzungen
drohen.

Elektrische Gerate dirfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und
gewartet werden. Schneider Electric haftet nicht fir Schaden, die durch die
Verwendung dieses Materials entstehen.

Als qualifiziertes Fachpersonal gelten Mitarbeiter, die tber die entsprechenden
Fahigkeiten und Kenntnisse in Bezug auf Konstruktion, Montage und Betrieb von
elektrischen Geraten verfigen und eine Schulung zur Erkennung und Vermeidung
mdglicher Gefahren absolviert haben.
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Sicherheitsvorkehrungen

Arbeiten zur Installation, Verdrahtung, Prifung und Instandhaltung missen in
Ubereinstimmung mit allen lokalen und nationalen elektrischen Standards
durchgefiihrt werden.

A AGEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER
EINES LICHTBOGENS

» Tragen Sie angemessene personliche Schutzausristung (PSA) und wenden
Sie sichere Arbeitsverfahren fur elektrische Anlagen an. Beachten Sie lhre
Ortlichen Vorschriften.

« Diese Geréate dirfen nur in Bereichen installiert werden, die ausschlie3lich
fur Elektrofachpersonal und elektrisch eingewiesenes Personal zuganglich
sind, das Uber die entsprechende Genehmigung verfiigt und die von
qualifiziertem Elektrofachpersonal gewartet werden.

+ Diese Gerate durfen nur in Bereichen ohne brennbare Materialien installiert
werden.

» Schalten Sie jegliche Spannungsversorgung der Hilfskontakte aus und
schalten Sie die sekundaren Stromwandler kurz, bevor Sie Arbeiten an oder
in den Geraten vornehmen.

» Verwenden Sie fur die Prifung vorhandener Spannung stets einen
Spannungsfiihler mit geeigneter Bemessungsspannung.

» Vor Instandhaltungsarbeiten an den Geraten sicherstellen, dass alle
Trennschalter getrennt sind. Es kénnen mehrere vorhanden sein.

»  Warten Sie nach der Trennung der Stromversorgung 15 Minuten, damit sich
die Kondensatoren entladen kdnnen, bevor Sie die Abdeckungen 6ffnen
oder entfernen.

+ Bringen Sie alle Komponenten und Abdeckungen wieder an, bevor Sie
erneut Spannung anlegen.

» Suchen Sie den Innenbereich vor dem Anbringen aller Abdeckungen
sorgfaltig nach im Gerat vergessenen Werkzeugen ab.

» Stellen Sie sicher, dass der Nennwert des Neutralleiters fur jede Einheit im
System groRer ist als der eingestellte Grenzwert des Neutralleiterstroms.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

AWARNUNG

MOGLICHE BEEINTRACHTIGUNG DER VERFUGBARKEIT, INTEGRITAT
UND VERTRAULICHKEIT DES SYSTEMS

+ Andern Sie das Standardpasswort bei der ersten Verwendung, um
unbefugten Zugriff auf Gerateeinstellungen und Informationen zu
verhindern.

» Deaktivieren Sie nach Mdglichkeit nicht verwendete Ports bzw. Dienste und
Standardkonten, um Pfade fur bdswillige Angriffe zu minimieren.

* Richten Sie mehrere Cyber-Schutzschichten vor allen Netzwerkgeraten ein
(z. B. Firewalls, Netzwerksegmentierung, Netzwerkangriffserkennung
(Intrusion Detection) und -schutz).

*  Wenden Sie die Best Practices zur Cybersicherheit an (z. B. ,Least
Privilege“ (Prinzip der geringsten Rechte), ,Segregation of Duties*
(Funktionstrennung)), um unbefugte Offenlegung, Verlust, Veranderung von
Daten und Protokollen bzw. die Unterbrechung von Diensten oder einen
unbeabsichtigten Betrieb zu verhindern.

» Schranken Sie den Zugriff zum Gerat auf befugtes Personal ein.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.
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Einfuhrung

Aktiver Oberschwingungsfilter

Aktive Oberschwingungsfilter sind statische leistungselektronische Produkte, die
digitale Logik und IGBT-Halbleiter verwenden, um eine Stromwellenform zu
synthetisieren, die in das Stromnetz eingespeist wird, um
Oberschwingungsstrome zu beseitigen, die durch nichtlineare Lasten verursacht
werden. Der aktive Oberschwingungsfilter verwendet Stromwandler, um den
Laststrom zu messen und den Anteil an vorhandenem Oberschwingungsstrom zu
bestimmen. Durch die Einspeisung des synthetisierten Stroms werden
Netzoberschwingungsstrome stark gemindert, wodurch die Erwdrmungseffekte
des Oberschwingungsstroms verringert und die Spannungsverzerrung reduziert
werden.

Aktive Oberschwingungsfilter kbnnen auflerdem den schlechten
Verschiebestromleistungsfaktor (DPF) und den Netzstromausgleich korrigieren.
Die DPF-Korrektur kann entweder fiir voreilende (kapazitive) oder nacheilende
(induktive) Lasten vorgesehen werden, die einen schlechten DPF verursachen.
Der Netzstromausgleich wird durch Messung des vorhandenen gegenlaufigen
Stroms sowie des Nullstroms und der Einspeisung des inversen dieser Strome
zum Ausgleich des Stroms fur das vorgelagerte Netz erreicht.

Schneider Electric Aktiver Oberschwingungsfilter EasyLogic™ APF-Gehause sind
fur die IP20-rackmontierte, IP20- und IP31-wandmontierte Varianten erhaltlich.
EasyLogic™ APF kann von Dreiphasenleitern gespeist werden, um
Korrekturstrom fiir Lasten zu liefern, die Phase zu Phase angeschlossen sind
oder Dreiphasen- und Neutralleitern, um Korrekturen fiir Lasten zu liefern, die
Phase zu Phase und Phase zu Neutralleiter verbunden sind. Die Menge des
Nullstroms fiir die bis zu dreifache Phasenstromkorrektur. Die
Neutralleiterverdrahtung muss auf der Grundlage der ausgewahlten
Neutralleiterstromkorrektur entsprechend dimensioniert werden.

Das EasyLogic™ APF-Modul kann als eine Erweiterungseinheit verwendet
werden, z. B. zur Installation in anderen Schaltschranktypen wie dem Motor
Control Center (MCC). Nach der Erweiterung wird dem gesamten System
automatisch eine Host-Einheit zugewiesen. Das erweiterte System wird mit einer
HMI ausgestattet, die die Anzeige und Anpassung der Parametereinstellungen
des gesamten Systems oder einer anderen Einheit im Parallelsystem ermdglicht.
Fir die Erweiterungseinheit missen nur Kabel wie Stromkabel und Parallelkabel
angeschlossen werden.
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Betrieb

Betrieb

—  2023/07/10 L ¢ ) i
= ows7 *Run  ofp8 } %L1 Schpeider
Grid
T{- Ay 49.9 Hz cT M
Grid i Load
A
L1 L2 L3 N r L1 L2 L3 N
Grid U(V) 401 400 401 Load I{A) 58.8 58.9 595 0.0
- Load
Grid THDu(%) 23 22 21 oy 150 162 181
Grid 1(A) 44.1 428 438 0.0 V Load PF 0722 0702 0710
R .A APF
Grid THRi(%) 7.2 79 86 APE Output(A) 40.7 417 420
Grid P APF Load
0995 0995 0994 Rate) 407 4L7 42
8,
inf  [l©

Die HMI von Schneider Electric EasyLogic™ APF ist ein Farb-LCD-Touchscreen
und hat zwei GréRen: 4,3 Zoll und 7 Zoll, und die Auflésungen sind 480*272 Pixel,
800*480 Pixel. Die beiden Touchscreens haben eine Helligkeit von 250 Nit. Das
4,3-Zoll-HMI ist im wandmontierten Modul integriert und das 7-Zoll-HMI wird
extern verwendet, wenn die rack- oder wandmontierten Module in
Parallelschaltung angeschlossen sind.

Grundlegende Bedienungsanleitung

Vor dem Betrieb der HMI sollten Sie die grundlegende Funktionsweise der HMI
Uberprifen und verstehen. Die Benutzeroberflache der HMI von Schneider
Electric EasyLogic™ APF umfasst den Informationsanzeigebereich und den
Bereich fiur Betriebsanweisungen wie folgt:

—_ 2023/07/10 Q. 9 i
09:57 *Run o8 f %L1 Sclé-}?[d[gr
Grid
e 499 Hz cT
Grid = Load
A
| |
L1 L2 L3 N 51} L2 L3 N
Grid U(V) 401 400 401 Load (A} 588 58.9 59.5 0.0
Grid THOU®%) 23 22 21 o 150 162 181
Grid 1(4) 441 428 438 00 .! LoadPF 0722 0702 0710
. APF
Grid THDi(%) 7.2 7.9 86 407 417 420
APF Output(A)
. APF Load
Grid PF 0995 0995 0994 Raterwy 407 417 42
Bl o
il - B ()

A. In diesem Bereich wird der aktuelle Betriebsstatus von EasyLogic™ APF und
Echtzeit-Messanzeigen flr das Stromnetz und die Last, wie z. B. die THDi-
Anzeige, angezeigt. Andere ahnliche Bereiche sind Bereiche, in denen
Diagramme und Kurven angezeigt werden.

B. In diesem Bereich werden die Funktionsschaltflachen angezeigt, die tber
EasyLogic™ APF betéatigt werden kdnnen.

Die Funktionen, die auf der HMI verwendet werden koénnen, sind durch
angehobene oder hervorgehobene Grafik- und Textschaltflachen, Mendas,
Eingabeaufforderungsfelder oder Eingabefelder gekennzeichnet, wie unten
dargestellt:

EZAPF3160898DE_01
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Aktiver Oberschwingungsfilter

@

Measurement]

Ein Beispiel fir eine hervorgehobene Schaltflache, die angibt, dass diese fur den
Zugang zur Anzeige der Messungen geklickt werden kann.

KaEx

Ein Beispiel fir eine hervorgehobene Schaltflache, die angibt, dass diese fiir den
Zugang zur nachsten Seite geklickt werden kann.

| Power Harmonics Histegram Waveform Module Info

Ein Beispiel flr ein Men(, das angibt, dass dieses geklickt werden kann, um
Zugang zur entsprechenden Anzeige der Informationen zu erhalten und das griin
hervorgehobene MenU zeigt die derzeit angezeigten Informationen.

RS485 Baud Rate(bps) 19200 v

A

19200

9600

4800

2400

1200

Ein Beispiel fur ein Eingabefeld, das angibt, dass Sie im Dropdown-Eingabefeld
auf den gewlinschten Parameterwert klicken kénnen.

Compensation Rate ‘ 100%

Ein Beispiel fur ein Eingabefeld, das angibt, dass dieses flir die Eingabe des
bendtigten Parameterwerts geklickt werden kann.

EAHHEHENHERHN
\1He\shHsHe\r\aHeHoH S
BORRRBEON 0N ESN
B 3 EY R Y 1 T
BER BOORE

Ein Beispiel fur eine virtuelle Tastatur, die angibt, dass Sie Informationen eingeben
mussen.

HINWEIS

VERMEIDEN SIE EIN TIPPEN AUF DAS HMI IN RASCHER FOLGE

Wenn Sie in rascher Folge auf den Touchscreen tippen, ruft dies die blaue
Kalibrierungsanzeige auf.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéaden zur Folge
haben.

EZAPF3160898DE_01
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Betrieb

Die blaue Kalibrierungsanzeige ist eine normale Funktion des Touchscreens, und
das Aufrufen dieser Anzeige weist nicht auf eine abnormale Funktion des
Bildschirms hin. Wenn Sie diese Anzeige versehentlich aufrufen, kénnen Sie den
Anweisungen auf dem Bildschirm folgen und nach Abschluss der
Bildschirmkalibrierung automatisch zur urspriinglichen Benutzeroberflache
zurlckkehren.

Einfuhrung in die 7-Zoll-HMI

Startbildschirm

Der Startbildschirm der 7-Zoll-HMI ist wie folgt:

2023/07/10

fdid * Run 8 ,’Q’, L1 Sd&rﬁ'gﬁf

N
Grid = Load
| ]
L1 L2 3 N L1 L2 =0
Grid U(V) 401 400 401 LoadI(A) 588 589 595 00
= Load
Grid THOu(%) 23 22 21 Tom 150 162 181
Grid 1(4) 441 428 438 00 -! LoadPF 0722 0702 0710
Grid THDI%) 7.2 79 86 APF 407 417 420
APF Output{A) : g

Grid PF

t Bl

Grid

499 Hz
I{ Frequency
O L:K““““M

APF Load
0.995 0995 0994 Rate) 407 417 42

Der Startbildschirm der HMI wird verwendet, um die Mentschaltflache, das
Datum, den APF-Status, die Anzahl der Parallelmodule, den Benutzer, das
Stromnetz, die Last und APF-Ausgangsinformationen, die Home-Taste und die
Ein-Aus-Taste anzuzeigen, einschliellich:

=: MenuUschaltflache, klicken Sie auf Menu.

Netz (Grid): Anzeige der Netzfrequenz, Netz U, Netz THDu, Netz |, Netz
THDi, Netz PF.

Last (Load): Anzeige Last |, Last THDi, Last PF.
APF: Anzeige APF-Ausgang, APF-Lastrate.

: Sie kbnnen den APF ein- oder ausschalten.

Benutzerzugriffberechtigung

Das HMI des Schneider Electric APF ist mit vier Ebenen fiir
Benutzerzugriffsberechtigung konfiguriert, namlich:

Besucherberechtigung: Besucher konnen den Startbildschirm sehen.

Bedienerberechtigung: Berechtigungen der Ebene |. Die Bediener kdnnen
Vorgange durchfiihren, nachdem sie das Berechtigungspasswort dieser
Ebene eingegeben haben, z. B. das Offnen der Anzeige der Einstellungen,
um allgemeine Parameter einzustellen oder um die Gerate ein- und
auszuschalten.

Admin-Berechtigung: Berechtigung der Ebene Il. Nach der Eingabe des
Berechtigungspassworts dieser Ebene kann der leitende Bediener weitere
Vorgange auf der Grundlage der Berechtigungen der Ebene | durchfiihren,
z. B. das Offnen der Benutzeroberflache zur Einstellung erweiterter
Parameter.

10
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Betrieb Aktiver Oberschwingungsfilter

» Herstellerberechtigung: Berechtigung der Ebene lll. Der professionelle
Bediener des Herstellers kann nach Eingabe des Berechtigungspassworts
dieser Ebene weitere Vorgange auf der Grundlage der Berechtigung der
Ebene Il durchfiihren. Schneider Electric stellt Endkunden keine Passworter
fur Berechtigungen der Ebene Il zur Verfugung.

Die Bedienoberflache fiir Benutzer mit Berechtigungen der Ebene | und der
Ebene Il zur Eingabe des Berechtigungspassworts lautet wie folgt:

2023/07/10 + Running L Q Schneider

¢ Get permissions 09:57 Elec

Please Input Password

‘ Submit ‘

‘ Cancel

AVORSICHT

DIE GERATE IN UBEREINSTIMMUNG MIT DEN ANFORDERUNGEN DER
CYBERSICHERHEIT BETREIBEN

Befolgen Sie stets die Cybersicherheitsrichtlinien von Schneider Electric fiir den
Betrieb der Anlage.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Verletzungen oder
Sachschaden zur Folge haben.

Die Anforderungen an die Cybersicherheit von Schneider Electric finden Sie im
Kapitel Cybersicherheit, Seite 58.

Falls erforderlich, kbnnen Sie das Passwort auf der oben genannten
Benutzeroberflache Get Permissions zurlicksetzen. Klicken Sie auf Reset
Password, um das folgende Fenster zu 6ffnen, um das Passwort zu
aktualisieren:

2023/07/10
unning

Password 28 £ |1 Schneider
assword gy 1 (ALl cceric

LEle

Answer three questions correctly to reset your password

Sie mussen drei Passwort-Sicherheitsfragen richtig beantworten, bevor Sie lhr
Passwort aktualisieren kdnnen. Zur Einstellung der Sicherheitsfragen, siehe den
Abschnitt Einstellungen, Seite 17 fir Einzelheiten.

EZAPF3160898DE_01 11
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Betrieb

Nachdem Sie die Sicherheitsfragen richtig beantwortet haben, konnen Sie das

neue Passwort wie folgt einstellen:

2023/07/10

¢ Change Password

09:57

* Running o?:; 8
NANY)

£ L1 Schpeider

Note: Please change the password if current password is the default password!

New Password: |

’ Support 8-16 bits

Confirm Password: ’

Cancel

{at
Menu
Klicken Sie auf = auf dem Startbildschirm, um das Menu aufzurufen.
In diesem Abschnitt wird das Menu der 7-Zoll-HMI vorgestellt, die sechs
UntermenUs enthalt: Measurement, Event Log, Setting, Help, Fault Reset und
About.
¢ 322537,'07,'10 «Run S8 (Q/I L1 Sclén[ﬁig!_alt:
Measurement Event log Setting
[ O O
Help Fault Reset About
ﬁ ON
12 EZAPF3160898DE_01



Betrieb

Aktiver Oberschwingungsfilter

Anzeige der Messwerte

Klicken Sie Measurement auf dem MenUbildschirm, um die Messwerte

aufzurufen.

In diesem Abschnitt wird die Anzeige der Messwerte der 7-Zoll-HMI vorgestellt,
die vier Untermenus enthalt: Power, Harmonics Histogram,
Waveform, Module Info.

2023/07/10 : >
{ Measurement 257 * Running X 8
Grid
P(kw) QikVar) S(kVA) cos
L1 0.8 13.2 132 0.060
L2 0.6 13.3 133 0.048
L3 0.6 13.2 132 0.052
Load
P(kwW) QikVar) S(kVA) cosd
L1 0.7 12.3 123 0.061
L2 0.5 12.4 12.4 0.049
L3 0.6 12.3 124 0.053
Power Harmonics Histogram Waveform Module Info
@
LnJ @

Leistungsmessung

Klicken Sie auf das Messmeni Power, das die Leistungsmessung enthalt, die die
Leistungsdaten auf der Netz- und Lastseite in Echtzeit anzeigt, einschlieRlich
Wirkleistung (P), Blindleistung (Q), Scheinleistung (S) und
Verschiebestromleistungsfaktor (coso).

< Measurement

2023/07/10 « Running

2. 8

-’1 -
Ll Schr}glden_'

DEleceric

Power

o Ee]

09:57 9Ny
Grid

P(kW) Q(kVar) S(kVA) cosd

L1 08 132 132 0.060

L2 06 133 133 0.048

L3 06 132 132 0.052
Load

P(kw) Q(kVar) S(kVA) cos¢

L1 07 123 123 0.061

L2 05 124 124 0.049

L3 06 123 124 0.053

Harmonics Histogram Waveform Module Info

Histogramm der Oberschwingungen

Klicken Sie auf das Messmeni Harmonics Histogram und die
Benutzeroberflache zeigt den Inhalt jeder Oberschwingung auf der Netz- und
Lastseite einer beliebigen Phase in Echtzeit in der Form eines Histogramms an.
Klicken Sie im Histogramm, um die verschiedenen Phasen von THDi und THDu

anzuzeigen.

Klicken Sie auf < oder > am unteren Rand der Benutzeroberflache, um die Seite
vor- und zurtickzublattern, um den Inhalt jeder Oberschwingung zu Uberprifen.

Das 7-Zoll-HMI kann maximal den Inhalt der 50. Oberschwingung anzeigen.

EZAPF3160898DE_01
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Betrieb

2023/07/10

< Measurement * Running % 8 &Ll Sdb-}lecild[g:

100 4o’
@ Load
® Grid

50
‘ J J ‘ 1 i ]
13 5 7 9 11 13 15 47 19 A 23 25 27 29
@morn Omhorz (Ol (Otout (O Tebut2 () THDUL3

Power Harmonics Histogram Waveform Module Info

@ e

Anzeige der Wellenformmessung

Klicken Sie auf das Messmeniu Waveform, das die Benutzeroberflache zur
Wellenformmessung enthalt, die den Dreiphasenstrom und die
Dreiphasenspannung auf der Netzseite, den Dreiphasenstrom auf der Lastseite
und die kompensierte Dreiphasenstrom-Wellenform in Echtzeit anzeigt.

Klicken Sie auf das Dropdown-Menl am unteren Bildschirmrand und wahlen Sie
die relevanten Informationen aus, die angezeigt werden sollen.

Der Bildschirm WAVES (Wellen) kann bis zu vier verschiedene Werte gleichzeitig
anzeigen. Sie kdnnen auf eines der Felder am unteren Bildschirmrand klicken, um
eine Tabelle mit den 13 verschiedenen Werten anzuzeigen, die verfugbar sind.

2023107110 ; & -
¢ Measurement .o, * Running  of, 8 &'—1 Schneider

100

-50

-100

90 180 270
® Gridl,, ~ @ Gridl, ~ @ Gridls ~ @ None ~
Power Harmonics Histogram Waveform Module Info
@
‘ None A
Comp. 1, Grid V,
Comp. | Grid V,
Comp. | Grid V,
Grid I, Load |,
Grid I, Load |,
a
Grid I, Load .

14
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Betrieb Aktiver Oberschwingungsfilter

Keine Der Kanal zeigt keine Wellenform an
Komp. I+ Wellenform des L1-Kompensationsstroms
Komp. 2 Wellenform des L2-Kompensationsstroms
Komp. Ip3 Wellenform des L3-Kompensationsstroms
Netz IL1 Wellenform des L1-Netzstroms

Netz I 2 Wellenform des L2-Netzstroms

Netz I3 Wellenform des L3-Netzstroms

Netz U1 Wellenform der L1-Neutralleiterspannung
Netz U.» Wellenform der L2-Neutralleiterspannung
Netz Urs Wellenform der L3-Neutralleiterspannung
Last I+ Wellenform des L1-Laststroms

Last I.2 Wellenform des L2-Laststroms

Last I3 Wellenform des L3-Laststroms

Modul-Informationen

Klicken Sie unter Berechtigung Ebene | auf das Messmenu Module Info, das
folgende Elemente enthalt: Compensation Current, Voltage(V), Others und

Select.
{ Measurement ;ggonm * Running g 8 rHLL Sd&n{:ﬁige{
Compensation Current Others
Effective Value(A) Load Rate(%)
L1 IGBT Temperature 26.1
L1 39 264
L2 IGBT Temperature 269
L2 38 2.59
L3 IGBT Temperature 25.5
L3 ! .
40 266 Inlet Temperature 251
Voltage (V) Outlet Temperature 26.1
Positive Bus Voltage 3333
Negative Bus Voltage 3333
Power Harmonics Histogram Waveform Module Info Select: ‘ M. 1 ‘
/1 J,
Lnl S

« Compensation Current: APF-Kompensationsstrom Effektiver Wert (A) und
Lastrate (%).

+ Voltage (V): APF-Busspannung einschlie8lich Positive Bus Voltage und
Negative Bus Voltage.

« Others: Zeigt die IGBT-Temperatur verschiedener Phasen und die
Temperaturinformationen von Einlass und Auslass in Echtzeit an.

+ Select: Klicken Sie auf die Registerkarte in der unteren rechten Ecke der
Modul-Info-Benutzeroberflache. Wahlen Sie System oder ein beliebiges
Parallelmodul aus, um die Informationen anzuzeigen.

EZAPF3160898DE_01 15



Aktiver Oberschwingungsfilter

Betrieb
< Module Selection ~ ZZ° . Running &2 (Q/]L]_ Schneider
EF@ 01 ﬁ% 02 ﬁ% 03 ﬁ% 04
X offline
ﬁ'@ 05 @D 06 @D 07 ﬁ@ 08

2l ©

Klicken Sie bei Berechtigung Ebene Il auf das Messmenl Module Info, die
Informationen von Others sind anders, einschlief3lich Total Operate Time und T:

More Than 50% Load.

2023/07/10
{ Measurement g,

* Running 6%8

(L2 Seipeider

Compensation Current

Effective Value(A) Load Rate(%)
L1 39 264
L2 38 2.59
L3 4.0 266
Voltage (V)
Positive Bus Voltage 3333
Negative Bus Voltage 3333

Power Harmonics Histogram Waveform

@ B

Others

L1 IGBT Temperature
L2 IGBT Temperature
L3 IGBT Temperature
Inlet Temperature
Outlet Temperature
Total Operate Time

T: More Than 50% Load

Module Info

26.1
26.9
255
25.1
26.1
00:00:00
00:00:00

Select: | M.1

16
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Betrieb

Aktiver Oberschwingungsfilter

Einstellungen

Systemeinstellung

Das Hauptziel der Schneider Electric APFs ist die Filterung von
Oberschwingungsstromen im Stromnetz, um unterdessen die Blindleistung und
die Unsymmetrie des Stromnetzes zu kompensieren. In der Benutzeroberflache
.Einstellungen” kdnnen Sie die entsprechende Betriebsart einstellen und die
Betriebsparameter der Gerate entsprechend dem Status des Stromnetzes vor Ort
anpassen.

Klicken Sie auf die Option Setting auf dem Menubildschirm, um die Einstellungen
aufzurufen.

Sie missen das Berechtigungspasswort eingeben, um auf die verschiedenen
Benutzeroberflachen fir die Berechtigungseinstellungen zugreifen zu kdnnen. Fir
die Berechtigungsanmeldung, siehe den Abschnitt Benutzerzugriffberechtigung,
Seite 10.

In diesem Abschnitt wird die Anzeige der Einstellungen der 7-Zoll-HMI vorgestellt,
die vier Untermenis enthalten: System, Compensation, Communication und
Customize.

< Setting 38:253-;07“0 * Running Z 8 :)\L‘/, L1 Scfbn[ﬁlder
| Grid Setting

Connection Type 3P4W v Nominal Voltage 400

Nominal Frequency 50Hz

I CT Setting

CT Ratio 1000 .5 CT Location ‘ Load ]
L1 CT Wiring A+ v L2 CT Wiring ‘ B+ v ‘
L3 CT Wiring C+

Systen Compensation Communication Customize

1 o ,

(ot I Bl

Klicken Sie unter Berechtigung Ebene | auf das Meni System und die
Benutzeroberflache zeigt die allgemeinen Einstellungsparameter an,
einschlieBlich Grid Setting, CT Setting, Operation Parameter Setting und
Capacity Setting.

< Setting ;ggomo * Running \ 8 f(\)w L1 Scl&v}ﬁigqr
| Grid Setting

Connection Type ‘ 3PAW ‘ Nominal Voltage 400

Nominal Frequency ‘ 50Hz ‘

| CT Setting

CT Ratio | 1000 .5 CT Location Load

L1 CT Wiring ‘ A+ ‘ L2 CT Wiring B+

L3 CT Wiring ‘ c+ ‘

System Compensation Communication Customize

' [0} 3
T B ]

EZAPF3160898DE_01
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Aktiver Oberschwingungsfilter

Betrieb

2023/07/10
09:57 DElectric

Operation Parameter Setting

Power On Mode Manual mode Operation Mode Harmonic Comp. ~~
Compensation Mode Intelligent N Control Algorithm Enable N
Compensation Rate 100%

Capacity Setting

Total Capacity 600 Total module Qty 6

Master Module No. 0

Temperature Derating Enable ~ Altitude Derating 10%
Compensation Communication Customize

lo] <]

Die Parametereinstellungen werden wie folgt beschrieben:

Connection Type: Wahlen Sie die entsprechenden 3-phasigen 3-Leiter-
Parameter oder 3-phasigen 4-Leiter-Parameter gemaf dem vom Gerat
angewandten Leitersystem aus. Wenn dieser Parameter falsch eingestellt ist,
wird er einen Fehleralarm auslésen.

Nominal Voltage: Die Betriebsspannung des APF-Systems betragt 208 V,
400 V und 480 V. Diese Spannung kann entsprechend der Netzspannung des
APF ausgewahlt werden.

Nominal Frequency: Unterteilt in 50 Hz und 60 Hz. Entsprechende
Parameter sind gemafR der Netzfrequenz einzustellen.

CT Ratio: Stellen Sie die Parameter des Ubersetzungsverhaltnisses des
externen Stromwandlers fest. APF kann nur auf Stromwandler mit einem
Strom der Sekundar-Seite von 5 A angewendet werden, und der
Einstellbereich flr Primarstrom betragt 1~30000 A.

HINWEIS

STROMWANDLER MIT DER KORREKTEN SPEZIFIKATION
VERWENDEN UND KONFIGURIEREN

* Verwenden Sie Stromwandler, die die technischen Anforderungen von
APF erflllen.

+ Dieselben Ubersetzungsverhaltnisparameter wie der Stromwandler
mussen im HMI konfiguriert und Gbernommen werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur
Folge haben.

CT Location: Unterteilt in Load-Seite und Grid-Seite. Eine Auswahl geman
der tatsachlichen Montageposition des externen Stromwandlers muss
vorgenommen werden.

L1/L2/L3-Stromwandler-Verdrahtung: Der Standardwert ist A+, B+ und C+.
Wenn ein Verdrahtungsfehler vorliegt, kdnnen Sie diese Einstellung
anpassen, um sie zu korrigieren, ohne die Verdrahtung zu andern.

Power On Mode: Dies ist in Automatic und Manual unterteilt.

o Im Automatic mode startet APF die Filterung der Ausgabe automatisch,
nachdem das System eingeschaltet wurde.

o |Im Manual mode muss das System manuell in der HMI gestartet werden.
o Das System schaltet standardmaRig auf Manual mode.

18
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Betrieb

Aktiver Oberschwingungsfilter

Operation mode: Das Dropdown-Menii des Eingabefelds enthalt bis zu 13
Betriebsarten, einschliellich Harmonic compensation mode, Hybrid
operation modes, Auto-ageing -Betriebsmodus usw. Der Benutzer kann
den entsprechenden Betriebsmodus entsprechend dem tatsachlichen
Stromnetz oder dem Laststatus vor Ort auswahlen.

o

Harmonic compensation mode: Ein einfacher Betriebsmodus zur
Kompensation von Oberschwingungen. Nach Auswahl dieses Modus
filtert APF nur Oberschwingungen im Stromnetz heraus.

Hybrid operation modes: Wenn die Lage des Stromwandlers das
Stromnetz ist und der Steuerungsalgorithmus auf enable eingestellt ist,
hat dies keine Prioritat. Die Kompensation von Oberschwingungsstrom
(H), Blindstrom (Q) und Schieflaststrom (B) wird proportional zur
gesamten verfugbaren Kapazitat verteilt. In der anderen Einstellung
kompensiert APF die Prioritat der Reihe nach entsprechend dem Status
der Ausgangskapazitat der Gerate. Wird zum Beispiel die Betriebsart H+Q
+B ausgewahilt, gibt der APF den gesamten Strom aus, der fur die
Korrektur des Umfangs an Oberschwingungsstrom (H) erforderlich ist. Die
verbleibende Ausgangskapazitat wird fur die Blindleistung (Q) und dann
fur die Schieflast (B) verwendet.

Betriebsart Auto-ageing : Dies ist ein werkseitiger Testmodus oder ein
technischer Debuggingmodus und kein Betriebsmodus, der fur den
Standort des Kunden anwendbar ist. Nach Auswahl dieses Modus arbeitet
APF im Modus der aktiven Ausgabe von Blindstrom.

Harmonic Comp. Q+H
H+Q Q+H+B
H+Q+B Q+B+H
Auto-ageing B+H
H+B+Q B+H+Q
H+B B+Q+H
Mixed Mode

Modus Compensation : Dieser ist in drei Typen unterteilt: Intelligent,
Sequential und All.

o

Intelligent Kompensierung: Der intelligente Fourier-Algorithmus wird
angewandt, um auf intelligente Weise auf den besten Filtereffekt
einzustellen, der Resonanzen bis zu einem gewissen Grad vermeiden
kann.

Sequential Kompensierung: Der Fourier-Algorithmus wird verwendet, um
die ausgewahlten Oberschwingungen schnell herauszufiltern.

All Kompensierung: Der Algorithmus der Momentan-Blindleistung wird
verwendet, um verschiedene Oberschwingungen und Blindleistung im
System schnell herauszufiltern.

Es wird empfohlen, zuerst die Betriebsart Intelligent Kompensation
auszuwahlen. Wenn es notwendig ist, den Kompensationseffekt der
Oberschwingung bestimmter Ordnungen anzupassen, dann passen Sie zum
Modus Sequential Kompensation oder All Kompensation an.

EZAPF3160898DE_01
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Betrieb

Control Algorithm: Fir diese Funktion kann die Option enable und disable
im Dropdown-Men dieses Eingabefelds ausgewahlt werden. Wenn der
Stromwandler sich auf der Seite der Spannungsversorgung befindet und die
Gerate im Kompensationszustand mit Riickfiihrung sind, wird empfohlen auf
enable zu setzen, um eine prazisere Kompensationswirkung zu erzielen. Der
Standardwert ist enable.

Compensation Rate: Stellen Sie das Kompensationsverhaltnis des Stroms
ein, der vom APF zu kompensieren und zu messen ist. Der Einstellbereich ist
0 % ~ 100 %. Der Standardwert lautet 100 %.

Total Capacity: Zeigt die Gesamtkapazitat des parallelgeschalteten Systems
an, das von der HMI (iberwacht wird. Das Eingabefeld muss gemaf dem
Gesamtstrombelastbarkeitswert des parallelgeschalteten Moduls eingegeben
werden und die Einheit ist A.

Total Module Qty: Stellen Sie die Gesamtanzahl der von der HMI
Uberwachten Module ein. Der Einstellbereich ist 1~8.

Master Module No.: Der Standardwert ist 0. Sie kénnen jedes Modul im
Parallelsystem als das Master-Modul festlegen. Der Master-Modus hangt
jedoch von der Einbauposition des Stromwandlers und den Einstellungen fiir
den Oberschwingungsmodus 2 ab.

Temperature Derating: APF verflgt Uber eine integrierte Schutzfunktion fur
die Geratetemperatur, die die Leistung automatisch in Abhangigkeit von der
internen Uberwachungstemperatur reduzieren kann. Fiir diese Funktion kann
die Option enable und disable im Dropdown-Men( dieses Eingabefelds
ausgewahlt werden. Diese Funktion ist standardmaRig aktiviert.

Altitude Derating: Dieser Parameter wird verwendet, um die maximale
Leistung des Gerats zu steuern, und wird haufig verwendet, um den Hohen-
Reduzierwert festzulegen. Der Einstellbereich ist 0 % ~ 100 %. Wenn Sie den
Wert der Hohenreduzierung auf 10 % einstellen, betragt die maximale
Leistung 90 % der Nennleistung von APF.

Klicken Sie unter Berechtigung Ebene Il auf das Einstellungsmeni System, um
die folgenden Elemente der erweiterten Parametereinstellung auf der Grundlage
von Einstellungsparametern flr die Berechtigung der Ebene | hinzuzufugen:
einschliellich Com. Parameter Setting, Reactive Power Setting, Other
Setting, Protection Setting.

2023/07/10
09:57

| Com. Parameter Setting

Fundamental Phase Offset| 0.00
| Reactive Power Setting
Target Power Factor 1.00

Compensation

Capacitive
Compensation enable

Communication Customize

L1 Harmonic Comp. Rate 100% L2 Harmonic Comp. Rate | 100%
L3 Harmonic Comp. Rate 100% L1 Phase Offset 0.00
L2 Phase Offset 0.00 L3 Phase Offset 0.00

Enable

20

EZAPF3160898DE_01



Betrieb

Aktiver Oberschwingungsfilter

2023/07/10
09:57

\ Other Setting

Unbalance Load 0%
Threshold

THDU Llimit (%) 0% Fan Speed Ratio
\ Protection Setting

Abnormal Input Current | Enable ~~ | Overheat Times

ECO Mode Load 0%
Threshold

Scijeider

100%

Manufacturer Login

Compensation Communication Customize

) <]

L1/L2/L3 Oberschwingungskompensation Rate: Die
Oberschwingungskompensationsrate kann gemal dem gemessenen
Oberschwingungsstrom der verschiedenen Phasen, die zu kompensieren
sind, pro Phase eingestellt werden. Der Einstellbereich ist 0 % ~ 110 %. Der
Standardwert lautet 100 %.

L1/L2/L3 Phase Offset: Wenn zwischen der Primar- und Sekundéarseite des
externen Stromwandlers eine Phasenwinkeldifferenz vorliegt, kann dieser
Parameter zur Feinabstimmung eingestellt werden, um eine bessere
Messwirkung zu erzielen.

Fundamental Phase Offset: Wenn zwischen der Primar- und Sekundarseite
des externen Stromwandlers eine Phasenwinkeldifferenz vorliegt, kann
dieser Parameter zur Feinabstimmung eingestellt werden, um eine bessere
Messwirkung der Blindleistung zu erzielen.

Target Power Factor: Dieses Eingabefeld legt den Zielwert fiir den
Leistungsfaktor des Stromnetzes fest, wenn die Blindleistung kompensiert
wird. Der Einstellbereich ist -1~1. Der Standardwert ist 1.

Capacitive Compensation enable: Fiir diese Funktion kann die Option
enable und disable im Dropdown-MenU dieses Eingabefelds ausgewahlt
werden. Diese Funktion ist standardmaRig aktiviert. Wenn diese Funktion
deaktiviert ist, wird die kapazitive Blindleistung nicht kompensiert.

Unbalance Load Threshold: Wenn der Unsymmetriegrad des Stromnetzes,
in dem sich die Gerate befinden, den Sollwert tiberschreitet, wird das System
ausgleichen. Der Standardwert lautet 0 %. Bitte wenden Sie sich an
Schneider Electric, um weitere Informationen zu erhalten, wie dieser
Parameter angepasst wird.

THDU Limit (%): Wenn der THDu des Stromnetzes, in dem sich die Gerate
befinden, den Sollwert Gberschreitet, wird das System ausgleichen. Der
Standardwert lautet 0 %. Bitte wenden Sie sich an Schneider Electric, um
weitere Informationen zu erhalten, wie dieser Parameter angepasst wird.

Fan Speed Ratio: Die Lifterdrehzahl kann angepasst werden und der
Standardwert betragt 100 %. Der Einstellbereich ist 50 % ~ 100 %.

Abnormal input Current: Fiir diese Funktion kann die Option enable und
disable im Dropdown-Menu dieses Eingabefelds ausgewahlt werden. Wenn
der Feldstrom sprunghaft ansteigt, kann dies dazu fiihren, dass die APF
falschlicherweise einen Uberstromfehler meldet. In diesem Fall kann diese
Option so eingestellt werden, dass diese Funktion deaktiviert wird, um das
Debugging vor Ort zu erleichtern. Der Standardwert ist enable.

Overheat times: Wenn die interne Temperatur von APF zu hoch ist, stoppt
das Gerat automatisch die Ausgabe und stellt automatisch die Ausgabe
wieder her, sobald die interne Temperatur wieder normal ist. Wenn der
Sollwert jedoch Uberschritten wird, stellt das Gerat den Betrieb ein und
meldet einen Ubertemperaturfehler, der manuell behoben werden muss,
bevor das Gerat wieder in Betrieb genommen werden kann. Der
Standardwert ist 3.

EZAPF3160898DE_01
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Betrieb

ECO Mode Load Threshold: Ein niedriger Lastkoeffizient kann eingestellt
werden. Wenn die Ausgabe des APF-Systems unter den Zielparameter fallt,
stoppt das Gerat die Ausgabekompensation. Der Einstellbereich ist 0 % ~
100 %. Der Standardwert lautet 0 %.

Einstellungen fiir die Oberschwingungskompensation

Klicken Sie auf das Meni Compensation und die Benutzeroberflache wird

Folgendes anzeigen: Ordnung der Oberschwingungen, Kompensationsrate,
Phase Angle, Kompensation Mode und Grid THDI jeder Oberschwingung,
dreiphasiges Grid THDI(%), dreiphasige Load THDI(%).

Setting * Running A 8 fdLl Schr}ei‘d_er

2023/07/10

System C Communication Customize

09:57 o
Qdd Comp. Rate Phase Angle Mode Grid THDI Parameter Value
) * Grid THDI(%)
3 100% 0.00 B A 6.9%
L1 98
Lz 97
5 100% 0.00 BEM 5.7% 5 93
3 3
7 100% 0.00 4.9%
* Load THOI(%)
L1 326
9 100% 0.00 3.7% L2 355
L3 356
11 100% 0.00 3.1%

Folgende Parameter kdnnen in dieser Anzeige eingestellt werden:

2~51. Oberschwingungskompensationsrate: 0~110 % einstellbar. Stellen
Sie die Kompensationsrate fir jede Oberschwingung separat durch Eingabe
des Werts ein, und die maximale Kompensation betragt das 1,1-fache.

2~51. Oberschwingungsphasenwinkel-Versatz: Einstellbereich -180~180.
Er wird verwendet, um den Versatz-Phasenwinkel dieser Oberschwingung
festzulegen. Es wird empfohlen, das Debugging mit einem Schrittwinkel von
+/-0,2 Grad durchzufihren.

Fir 3P3W, wird die Oberschwingungskompensation von 3 und ihrem
ganzzahligen Vielfachen blockiert. Die Einstellung des ganzzahligen
Vielfachen von 3 ist ungiiltig.

Modus 1/2/3: Klicken Sie auf das Hakchen in dem Modus, der der
Oberschwingung entspricht, um die Kompensation der Oberschwingung zu
starten.

Modus 1: Herkémmlicher Kompensationsmodus.

Modus 2: Intelligenter Kompensationsmodus, der zum Debugging verwendet
werden kann, um Resonanzen zu vermeiden. Wenden Sie sich an Schneider
Electric, um weitere Informationen zu erhalten.

Modus 3: Oberschwingungskompensationsmodus hoher Ordnung, der im
Allgemeinen fiir die Oberschwingungskompensation tiber der 10. Ordnung
verwendet wird, um eine bessere Wirkung als die herkémmliche
Kompensation zu erzielen. Wenden Sie sich an Schneider Electric, um
weitere Informationen zu erhalten.

Ungerade Oberschwingungen: Klicken Sie hier, um zu allen Einstellungen
fir ungerade Oberschwingungen umzuschalten.

Gerade Oberschwingungen: Klicken Sie hier, um zu allen Einstellungen fir
gerade Oberschwingungen umzuschalten.

</>: Klicken Sie hier, um die Oberschwingungen anderer als der auf der
aktuellen Seite angezeigten Ordnungen anzuzeigen und einzustellen.
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Betrieb Aktiver Oberschwingungsfilter

Kommunikationseinstellung

Nach dem Klicken auf das Meni Communication zeigt die Benutzeroberflache
die Kommunikationsparameter im Hintergrund an, einschliel3lich RS485 Address,
Baud Rate (Bps), Parity Bits, Data Bits, und Stop Bit.

¢ Seting 2o + Running (8 Fyt Sepeider
RS485 Address ‘ 1 ‘ Baud Rate (Bps) 19200
Parity Bits ‘ None ‘ Data Bits 8
Stop Bit ‘ 1 ‘
System Compensation  Communication Customize
3
‘T_l oN MU

Die Parametereinstellungen werden wie folgt beschrieben:

* RS485 Address: Wird zur Einstellung der Kommunikationsadresse der HMI
verwendet.

+ RS485 Baud Rate: Ermoglicht die Einstellung der Kommunikationsrate. Es
gibt funf Parameter fiir die Einstellung von 19200/9600/4800/2400/1200.

» Parity Bits: Wird zur Einstellung des Priifmodus verwendet, einschliellich
der Prufung auf fehlende Paritat, Prifung auf ungerade Paritat und Prifung
auf gerade Paritat.

+ Data Bits: Unterteilt in die zwei Formate 7 und 8.
» Stop Bit: Unterteilt in die zwei Formate 1 und 2.

Anpassung der Einstellungen

Klicken Sie auf das Meni Customize und die Parameter Datum, Language,
Monitor, Backlight Brightness, Lighting Time, Power Saving, Security
Questions, Change Operator Password, Report, Upgrade und Factory Reset
werden angezeigt.

2023/07/10 « Running G 8 I,Q‘ L1 Schneider

¢ Cpa
< Setting 09:57 GEle

Date | 2023-07-100957:00 ‘ ‘ ower Saving ‘

Language ‘ English ‘ ‘ Security Qeustions ‘
Monitor ‘ Jianye ‘ ‘ Change Operator Password ‘
Backlight Brightness ‘ 50 ‘ ‘ . ‘
(10-64) .
Lighting Time
120 ‘ set |
(10s-255s) ‘ ‘ >
System Compensation = Communication Customize

{;} ¥, Report ‘ £ Upgrade H Factory Reset

Die Parametereinstellungen werden wie folgt beschrieben:

+ Date: Zeigt das aktuelle interne Datum und die Uhrzeit der HMI an. Klicken
Sie nach der Anderung auf sync, um die Anderung der internen HMI-Uhr
abzuschlieRen.
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Language: Zeigt die Sprache der aktuellen HMI-Benutzeroberflache an (nur
Englisch).

Monitor: Dieser Parameter muss nicht eingestellt werden.

Backlight Brightness: Zeigt den aktuellen Helligkeitswert der
Hintergrundbeleuchtung an. Der Helligkeitswert kann zwischen 10 und 64
geandert werden. Nachdem die Einstellung der Hintergrundbeleuchtung
abgeschlossen ist, muss der Monitor neu gestartet werden. Der Betrieb des
Moduls wird dadurch jedoch nicht beeintrachtigt und verbleibt im
urspringlichen Zustand.

Lighting Time: Zeigt die Beleuchtungsdauer der aktuellen HMI an. Die Zeit
kann zwischen 10 s und 255 s geandert werden.

Report herunterladen: Klicken Sie diese Option, um Daten in verschiedenen
Zeitbereichen herunterzuladen. Klicken Sie nach dem AnschlieRen des USB-
Datentragers in den USB-Anschluss der HMI auf diese Schaltflache und
wahlen Sie in den Popup-Optionen aus, um den Wochenbericht,
Monatsbericht und Jahresbericht in den Ordner Record-x des USB-
Datentragers herunterzuladen.

Software Upgrade: Klicken Sie auf diese Schaltflache und die HMI wird
automatisch aktualisiert, wenn festgestellt wird, dass sich eine
Aktualisierungsdatei auf dem USB-Datentrager befindet. Einzelheiten zur
Softwareaktualisierung finden Sie im Abschnitt Fehlerbehebung, Seite 68.

Factory Reset: Stellen Sie alle Standardwerte wieder her und I6schen Sie
alle Alarme und Betriebsprotokolle.

Spezielle Parameter fiir die Berechtigung der Ebene |
(Bedienerberechtigung): Das Bedienerpasswort andern.

Spezielle Parameter fiir die Berechtigung der Ebene |
(Administratorberechtigung): Das Administratorpasswort andern.

Power Saving: Wie in der Abbildung unten gezeigt, kdnnen Sie die Ein-/
Ausschaltzeit von Arbeitstagen und das Datum von arbeitsfreien Tagen
einstellen.

erSaving g5y L1 Seiysider
Working day
PowerOn | 08 ' h | 00 | min Power Off | 17 | h | 00 | min Time Switch|:| Off
B4 Mon. [ Tue ‘Wed. Thu. Fri Sat. Sun

Non-working day

Start Date | 2022 |- 11 |4 12 End Date | 2022 11 13 ‘ Delete Item

—» 2022-11-12-2022-11-13

Al - B |

o Working day: Wahlen Sie Working day in einer Woche (Montag bis
Sonntag optional) aus und geben Sie die Ein-/Ausschaltzeit jedes Tags ein
und klicken Sie auf Time Switch, um die Einstellung des Arbeitstags
abzuschlieRen.

> Non-working day: Geben Sie das Start- und Enddatum des gewiinschten
Ruhedatums ein und klicken Sie auf Add Item, um die Einstellung
abzuschlieRen. Wenn Sie keine bestimmte Ruhetagseinstellung mehr
bendtigen, klicken Sie einfach auf Non-working day setting (in diesem
Fall wird vor der ausgewahlten Einstellung des Ruhetags ein gruner Pfeil
hinzugefligt), und klicken Sie dann auf Delete Item, um den
Léschvorgang abzuschlief3en.

24
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» Die Benutzeroberflache fiir die Passworteinstellung ist bei allen
Berechtigungen dieselbe: Legen Sie wie in der nachfolgenden Abbildung
dargestellt ein neues Passwort fest und bestatigen Sie es.

e 2023/07/10 . .
< Getpermissions  ge5; * Running &8 Sdbnnen'gg.':

Please Input Password

Caneel m

@

< Reset Password 229710, Running &8 (Q/,Ll Schneider

Answer three questions correctly to reset your password

Change Question m

{at

¢ Change Password 33:253;07110 * Running & 8 (f\)_/l L1 SCIb"l[Ienlgel"

Note: Please change the password if current password is the default password!

New Password: | ‘ Support 8-16 bits

Confirm Password: | ‘

Cancel m
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» Einstellung von Sicherheitsfragen: Stellen Sie Fragen zur
Passwortsicherheit nach Aufforderung ein, wie in der nachfolgenden
Abbildung gezeigt.

(L1 Sclyeider

< Security Questions Set * Running

Set up at least three questions. Each blank supports up to 26 characters.

Name of the first secondary school ‘
you attended?

‘What was your first telephone number? ‘

Name of your junior class teacher? ‘

The name of your most familiar childhood ‘
friend?

Name of the person who has influenced ‘
you most?

ol E BN

26 EZAPF3160898DE_01



Betrieb

Aktiver Oberschwingungsfilter

Ereignisprotokoll

Klicken Sie auf Event Log auf dem Menubildschirm, um die Anzeige Event Log

aufzurufen.

In diesem Abschnitt wird die Anzeige Event Log der 7-Zoll-HMI vorgestellt, die
drei Untermenis enthalt: Active Alarm, Historic Alarms und Operations.

ol

2023/07/10

{ EventLog (g5, + Warning
Number Alarms
1 2#422 Comm. Error
2 2#Zero Voltage Abnormal
& 2#Software Version Error
4 2#Capacity Read Error
5 2#Monitor Setting Error
Active Alarm  Historic Alarms Operations

<G

FyL1 Schpeider

Start Ti
2022-11-12

2022-11-12

2022-11-12

2022-11-12

2022-11-12

me

16:22:33
16:19:17
16:19:14
16:19:10

16:19:10

‘ Download

Die APF 7-Zoll-HMI von Schneider Electric kann insgesamt 500 Active Alarm
und Historic Alarms aufzeichnen. Insgesamt kénnen 1000 Operations
aufgezeichnet werden. Wenn der interne Datensatz voll ist, wird der alteste

Datensatz automatisch Uberschrieben.
1. Active Alarm

Wie in der Abbildung dargestellt, zeigt diese Benutzeroberflache
Informationen zu aktiven Alarmen der Gerate sowie den Zeitpunkt des

Auftretens des Alarms an.

{ Event Log ggzsa;omo /N » Warning
Number Alarms
1 2#422 Comm. Error
2 2#Zero Voltage Abnormal
& 2#Software Version Error
4 2#Capacity Read Error
5 2#Monitor Setting Error
Active Alarm  Historic Alarms Operations
@ B 5]

L1 Schpeider
Start Time
2022-11-12 16:22:33
2022-11-12 16:19:17
2022-11-12 16:19:14
2022-11-12 16:19:10

2022-11-12 16:19:10

| Download

Klicken Sie in der Benutzeroberflache Active Alarm auf ! in der unteren
linken Ecke zum Ein- und Ausschalten des Alarm-Warntons der HMI.

EZAPF3160898DE_01
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2. Historic Alarms

Wie in der Abbildung dargestellt, zeigt diese Benutzeroberflache
Informationen zu historischen Alarmen der Gerate und den Zeitpunkt des
Auftretens sowie der Endzeit des Alarms an.

*« Running &8

Start Time

2022-11-12 10:00:55

2022-11-12 09:55:00

2022-11-12 09:52:06

2023/07/10
< Event Log 0957
Number Alarms
1 1#Control software
compatibility failure

2 2#Inverter overtemperature

3 3#Abnormal input voltage
Active Alarm  Historic Alarms Operations
&

<> ]

Q) =
(%L1 Schpeider
End Time
2022-11-12 10:02:06
2022-11-12 09:56:18

2022-11-12 09:53:22

‘ Download

3. Operations

Wie in der Abbildung dargestellt, zeichnet diese Benutzeroberflache
Vorgange auf, die Parameter an die Gerate verteilen, einschliel3lich dem
Zeitpunkt des Auftretens sowie der Endzeit der Vorgange.

< Event Log (2132537/07/10 * Running ; 8
Number Detailed Event Log Start Time
1 Monitor #admin login 2022-11-12 08:20:55
2 System #compensation rate 2022-11-12 08:19:.08
System #2 harmonic 1.

3 compensation 2022-11-12 08:17:25
Active Alarm  Historic Alarms Operations
L[J o ‘ S

(L1 Sclyider
Value Change
1.000 -> 1.000
1.00 -> 0.50
0.00 -> 0.00

‘ Download

4. Download

Klicken Sie in der Benutzeroberflache des Ereignisprotokolls auf Download
in der oberen rechten Ecke zum Herunterladen der Alarmaufzeichnungen,
Betriebsprotokolle, Verlaufsdaten und Fehlerpunktinformationen, die auf der
HMI auf dem USB-Datentrager aufgezeichnet wurden.

SchlieRen Sie vor dem Herunterladen den USB-Datentrager am USB-
Anschluss der HMI an. Offnen Sie die Anzeige ,Ereignisprotokoll“ und klicken
Sie auf Download, und springen Sie zur Anzeige ,Berechtigungen abrufen®.
Nachdem Sie die Genehmigung erhalten haben, rufen Sie die
Benutzeroberflache fir die allgemeine Bedienung auf. Klicken Sie auf
Download und das Dialogfeld zur Funktionsauswahl wird angezeigt. Nach
dem Klicken auf die Schaltflache Daten, die heruntergeladen werden sollen,
und der Eingabeaufforderung der Anzeige download succeeded, wird der
Ordner ,Record-x" automatisch auf dem USB-Datentrager erstellt, der den
heruntergeladenen Datensatzbericht enthalt.

28
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Hilfe

Klicken Sie auf Help auf dem Menubildschirm, um die Hilfe-Anzeige aufzurufen.

In diesem Abschnitt wird die Anzeige ,Hilfe* der 7-Zoll-HMI vorgestellt, die acht
Untermenus enthalt: Inverter Over-temperature, Voltage Issue, Frequency
Issue, Non-compen. | output, Inverter Overload, CT Ratio setting Error,
Monitor Setting Error und Emergency shutdown.

Einfuhrung in die einzelnen Hilfethemen:
* Inverter Over-temperature
* Voltage Issue
* Frequency Issue
* Non-compen. | output
* Inverter Overload
* CT Ratio setting Error
* Monitor Setting Error
* Emergency shutdown

< Help [2)2:253;07/10 * Running /,4 8 |;*2/| L1 SCIbflﬁlfc!er

Inverter Over-Temperature ‘ ‘ Voltage Issue ‘ ‘ Frequency Issue ‘

‘ Non-Compen. | Output ‘ ‘ Inverter Overload ‘ ‘ CT Ratio Setting Error

| Monitor Setting Error ‘ Emergency Shutdown

o B

Fehler - Rucksetzen

2023/07/10
09:57

* Run &8

L1 Sehyy

eider
leceric

@

5

€3

Measurement Event log Setting
12 O (D
Help Fault Reset About

i Bl

Wenn APF auf bestimmte Fehleralarme stoft (z. B. einen Ubertemperaturalarm),
wechselt das Gerat automatisch in den Betriebssperrzustand: das Gerat stoppt
die Oberschwingungsausgabe und kann den Betrieb nicht automatisch wieder
aufnehmen. Nach Behebung des Fehlers mussen Sie auf die Schaltflache Fault
Reset klicken, um den Fehlersperrzustand vor dem Neustart der Anlage manuell
zu léschen.

EZAPF3160898DE_01
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Es sollte beachtet werden, dass der Vorgang des Anklickens von Fault Reset nur
den Betriebssperrzustand des Gerats freigibt und die zuvor generierten
Fehleralarmaufzeichnungen nicht I6scht.

Informationen
Klicken Sie auf About auf dem MenUbildschirm, um das Fenster ,Info Gber”
aufzurufen.
{ About Xzwr0 * Running :%/ 8 (Q/.Ll Scl&n{(‘aid(e‘t:’
Software Version MG324D025B000C005
System Model ID 380-150/150-3-0-1-0
Select: ﬁ‘
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Einfuhrung in die 4,3-Zoll-HMI

Startbildschirm

Der Startbildschirm der 4,3-Zoll-HMI ist wie folgt:

—— 20230710 . ;
=  gasy + Running sc"&“?giqr
Frequency 493 Hz cT
Grid H = m—:zﬁj\ Load
Grid ) 5 | R 1 i Losd LG )2 s N
GridU(v) 401 400 401 lead|(4) 588 589 535 00
Grid Load _
THDu (%) 23 22 21 THD 3) 150 16.2 181
Gridijal  44.1 44.1 44.1 0.0 Lead PF 0722 0708 0.701
Grid a APF ~
THDiw -2 72 BB Output(ay 407 417 420
PF
GidPF  DOO5 (0895 0.994 APF  paermy 407 417 a2

Der Startbildschirm der HMI wird verwendet, um die Mentschaltflache, das
Datum, den APF-Status, den Benutzer, das Stromnetz, die Last- und APF-
Ausgangsinformationen, die Home-Taste und die Ein-Aus-Taste anzuzeigen,
einschliellich:

=: MenlUschaltflache, klicken Sie auf Mend.

Grid: Netzfrequenz Grid U (V), Grid THDu (%), Netz | (A), Grid THDi (%),
Grid PF anzeigen.

Load: Load I (A), Load THDi (%) und Load PF anzeigen.
APF: APF Output (A) und APF Load Rate (%) anzeigen.

: Sie konnen die APF ON oder OFF schalten.

Benutzerzugriffberechtigung

Die Berechtigungsverwaltung der 4,3-Zoll-HMI &hnelt der der 7-Zoll-HMI, die
ebenfalls in vier Zugriffsebenen und drei Ebenen der Berechtigungsverwaltung
unterteilt ist. Genauere Angaben hierzu finden Sie in Abschnitt
Benutzerzugriffberechtigung, Seite 10.

{nt

{ Get permissions = goe; * Running A

2023/07/10 YK i
(L1 Seppeider

Please input password

Cancel Yes

EZAPF3160898DE_01
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AVORSICHT

DIE GERATE IN UBEREINSTIMMUNG MIT DEN ANFORDERUNGEN DER
CYBERSICHERHEIT BETREIBEN

Befolgen Sie stets die Cybersicherheitsrichtlinien von Schneider Electric fiir den

Betrieb der Anlage.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Verletzungen oder

Sachschaden zur Folge haben.

Die Anforderungen an die Cybersicherheit von Schneider Electric finden Sie im

Kapitel Cybersicherheit, Seite 58.

Falls erforderlich, kdnnen Sie das Passwort auf der oben genannten Oberflache

fur die Eingabe von Berechtigungen
Password, um das folgende Fenste
aktualisieren:

zuricksetzen. Klicken Sie auf Reset
r zu 6ffnen, um das Passwort zu

2023107110

0957 +* Runn

{ Reset Password

Answer three questions correc

Change Question

Al B

What is your first telephone number?

i 0,11 Schneider
ing HL1 S

tly to reset your password

Sie missen drei Passwort-Sicherhe
Passwort aktualisieren kdnnen. Info
Abschnitt Einstellungen, Seite 39.

Nachdem Sie die Sicherheitsfragen
neue Passwort wie folgt einstellen:

itsfragen richtig beantworten, bevor Sie lhr
rmationen zu Sicherheitsfragen finden Sie im

richtig beantwortet haben, kdnnen Sie das

202300710
0957

¢ Change Password * R

is the default p

New Password

Confirm Passwaord

Cancel

MNote: Please change the passw

unning AL Sdi}nzejﬂgf

rd if current password

sword!

Support 8-16 bits

32

EZAPF3160898DE_01



Betrieb

Aktiver Oberschwingungsfilter

Menu

Klicken Sie auf = auf dem Startbildschirm, um die Benutzeroberflache ,Meni“

aufzurufen.

In diesem Abschnitt wird das Menu-Fenster der 4,3-Zoll-HMI vorgestellt, das funf
Untermenis enthalt: Measurement, Event Log, Setting, Fault Reset und

About.
égﬁfc?'rm = Running
Measurement Ewvent log

O

Fault Reset

€3

Setting

D

About

%1 Schpeider

EZAPF3160898DE_01
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Anzeige der Messwerte

Klicken Sie auf die measurement auf dem Menibildschirm, um die Messwerte
aufzurufen.

Die Anzeige der Messwerte der 4,3-Zoll-HMI ist wie folgt:

{ Measurement 33_253;0?“0 * Running pet

@ Voltage Current

@ Power & Others

ﬁ (=] J]

Anzeige der Spannungen

Klicken Sie auf Voltage in der Benutzeroberflache, um die Messwerte der
Netzspannung aufzurufen. Diese Benutzeroberflache zeigt Folgendes an:
Voltage(V), Freq(Hz) und THDU(%).

2002307710

{ Grid Voltage = 450> * Running i SC%"!EI!EIFE:[

“oltage(V) Freq({Hz) THDU (%)
L1 2395 50.0 2.2
L2 240.0 50.0 2.3
L3 238.1 50.0 2.2

{;} |+ Wave all Hist

Klicken Sie am unteren Rand der Benutzeroberflache auf Wave bzw. Histogram,
um die entsprechenden Informationen anzuzeigen.

Klicken Sie auf Wave zum Offnen des Fensters der Wellenformanzeige, wie unten
dargestellt:
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Anzeige der Strome

{ Grid Voltage 3213;‘0’."'10 » Running

Waveform

11

L

G o]

Grid Vi1~

Grid Wiz

Schneider

Klicken Sie auf Histogram zum Offnen des Fensters der Histogrammanzeige, wie

unten dargestellt:

2023407710

0957 + Running

{ Grid Voltage

W Histogram

%L1 Schpeider

Load

L2

Klicken Sie auf die Schaltflachen der verschiedenen Phasen am unteren Rand
des Histogramms, um die Spannungsinformationen der entsprechenden Phasen

anzuzeigen.

Klicken Sie auf < oder > in der unteren rechten Ecke des Bildschirms, um die
Seite vor- und zuriickzublattern, um den Inhalt jeder Oberschwingung zu
Uberprifen. Der 4,3-Zoll-HMI-Bildschirm kann maximal den Inhalt der 50.

Oberschwingung anzeigen.

Klicken Sie auf Current in der Benutzeroberflache, um die Messwerte der
Strommessung aufzurufen, zu denen die drei Untermenis von | Grid, | Load, |

Comp. gehoren.

(A): Klicken Sie auf das Menu | Grid zur Anzeige von Parametern wie Strom pro

Phase auf der Netzseite, Cos¢ und THDi(%).

EZAPF3160898DE_01
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{ Current ggfgo?'fm * Running Ir(:‘}:‘ L1 sc%"?:cdqr
RMS|A) THDI(%)
L1 554 0.061 4.2
L2 56.0 0.046 37
L3 55.9 0.057 4.1
N 3z
| Grid | Load | Comp.
ﬁ o Wave al Hist.

Klicken Sie auf Wave und Histogram am unteren Rand des Fensters, um auf
relevante Informationen zuzugreifen.

Klicken Sie auf Wave, um die Benutzeroberflache fiir die Netzstromwellenform

wie folgt aufzurufen:

- 2023/07110
< | Grid 0057
Waweform

* Running

A Sci&qslzider

Elzceric

G HE]

® Load L1+

Load .z ~

Klicken Sie auf Histogram, um die Benutzeroberflache des aktuellen
Histogramms wie folgt aufzurufen:

¢ 1 Grig | 2020710 » Running L1 Schpeider
| Histogram Grid load @
1003
2%
60%
45
ana " 3
20% 't I I I
e N T
1 2 | 4 5 & r) a 9 o0 1 12 1
@ 2

Klicken Sie auf die Schaltflachen der verschiedenen Phasen am unteren Rand
des Histogramms, um die Strominformationen der entsprechenden Phasen

anzuzeigen.

Klicken Sie auf < oder > in der unteren rechten Ecke des Bildschirms, um die
Seite vor- und zuriickzublattern, um den Inhalt jeder Oberschwingung zu

Uberprifen.

(B): Klicken Sie auf das Menu | Load zur Anzeige der Parameter wie Strom pro

Phase auf der Lastseite, cosg und THDi.

36
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¢ Current gglzsa?mmo + Running AL &f&?ﬂgqr
RMS{4) THDI (%)
L1 515 0.060 41
L2 52.2 0.048 3.6
L3 52.2 0.052 41
M 3.0
| Grid | Load | Comp.
o
(C): Klicken Sie auf das Meni | Comp. zur Anzeige der Parameter wie
Kompensationsstrom und Lastrate jeder Phase.
{ Current gggoma * Running P ch.'y,e;gﬁ[
RMS{A) Load Rate(%)
L1 3.8 2.57
L2 3.8 2.54
L3 3.8 2.53
| Grid | Load | Comp.
@
Klicken Sie auf Wave, um die Benutzeroberflache fiir die Wellenform des
Kompensationsstroms zu 6ffnen, die der Benutzeroberflache fiir die Wellenform
des Netzstroms und der Benutzeroberflache fir die Wellenform des Laststroms
ahnlich ist.
Leistungsmessung

Klicken Sie auf Power in der Benutzeroberflache, um die Anzeige der
Leistungsmessung aufzurufen. Dieses Fenster zeigt die Wirkleistung,
Blindleistung, Scheinleistung und den Leistungsfaktor jeder Phase auf der Netz-

oder Lastseite an.

<{ Power gglzsa;omo * Running

ujw (k\?arl (kiSIA]
Grid L1 0.8 13.2 13.2
Grid L2 0.6 13.3 13.3
Grid L3 0.6 13.2 13.2
Load L1 0.7 -12.3 123
Load L2 0.5 -124 12.4
Load L3 0.6 -12.3 12.3

Schneider

'Q’m L1 GEleceric

PF
0.060
0.048
0.052
0.061

0.049
0.053

B
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Anzeige weiterer Messwerte

Klicken Sie unter Berechtigung Ebene | auf das Messment Others, das folgendes
enthalt: Comp. |, Voltage(V), Temp.(°C).

20023007710

{ Others » Running JAE Schneider

0957 a[le:t ric
Comp. | RMS (A)  Load Rate(%)
L1 38 2.57 L1 L2 L3
IGET
L2 38 2.54 246 242 242
L3 38 253 Inlet 20.0
Positive Bus Valtage D.O
Hagative Bus Valtage 0.0

G ES]

»  Comp. I: APF-Kompensationsstrom Effektiver Wert RMS (A) und Load Rate
(%).

» Voltage (V): APF-Busspannung einschlieRlich Positive Bus Voltage und
Negative Bus Voltage.

*  Temp. (°C): Zeigt die IGBT-Temperatur verschiedener Phasen und die
Temperaturinformationen von Inlet und Outlet in Echtzeit an.

Klicken Sie bei Berechtigung Ebene Il auf das Messmeni Others. Es gibt noch
weitere Informationen, einschlielRlich Total Operate Time und T:More Than 50%

Load.
{ Others Sg%%,mwm * Running PR Scl‘&rﬁjﬂel[
L1 38 257 L1 L2 L3
IGET

L2 a8 2.54 246 242 242
L3 38 253 Inlet 20.0

Pasitive Bus Valtage 0.0 [Total Operate Time 00:00:00

egative Bus Valtage 0.0 [T Mara Than 50% Load 00:00:00
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Einstellungen

Systemeinstellung

Klicken Sie auf die Option Setting auf dem Menubildschirm, um die Einstellungen

aufzurufen.

Klicken Sie unter Berechtigung Ebene | auf das Men( Setting und die
Benutzeroberflache zeigt die allgemeinen Einstellungsparameter an,
einschliellich Grid Setting, CT Setting, Running Setting, Capacity Setting.

ﬁ;} on Q)

¢ Setting gg%%,m?'rm » Running PUYR | Sd&n:iigqr
| Grid Setting
Connection Type IP4W v
Nominal Voltage 400 v
MNominal Frequency 50Hz w
| CT Setting
System Compensation Communication Customize
RN >
{ Setting Sgiﬁl;ﬂ?.flﬂ * Running Ak SC%"\:EF:@EII:
CT Ratio 1000 ' 5
CT Loeation Load v
L1 CT Wiring At v
L2 CT Wiring B+ W
L3 CT Wiring C+ v
System Compensation Communication Customize

2023/07/10

{ Setting (ge7 * Running

| Running Setting
Power On Mode
Operation Mode
Comp. Mode

Control Algorithm Enable

System Compensation Communication

-

Manual mode

Harmonic Comp.

Intelligent

A1 Scfén_slaider

Eleceric

Ay

Customize

EZAPF3160898DE_01
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@

{ Setting égia;ﬁ""fm = Running A SCEP“_C:'?'%‘[_'
Comp. Rate 100%
System Compensation Communication Customize

on ¢ 3

{ Setting égia;'ﬂf.flﬂ = Running A Scl&rﬁl(dc‘m:
| Capacity Setting
Total Capacity 150
Total Module Qty. 1
Master Module Mo, ]
Temperature Derating Enable ~
System Compensation Communication Customize
{ Setting giﬂ?.-ﬂ?."w = Running PR Sc%n:[ejg_e[u:
Altitude Derating 10%
System Compensation Communication Customize
\

Die Parametereinstellungen werden wie folgt beschrieben:

Connection Type: Wahlen Sie die entsprechenden 3P3W- (3-phasigen 3-
Leiter) oder 3P4W- (3-phasigen 4-Leiter) Parameter gemaf dem vom Geréat
angewandten Leitersystem aus. Wenn dieser Parameter falsch eingestellt ist,
wird er einen Fehleralarm auslésen.

Nominal Voltage: Die Betriebsspannung des APF-Systems betragt 208 V,
400 V und 480 V. Diese Spannung kann entsprechend der Netzspannung des
APF ausgewahlt werden.

Nominal Frequency: Unterteilt in 50 Hz und 60 Hz. Entsprechende
Parameter sind gemaR der Netzfrequenz einzustellen.

CT Ratio: Stellen Sie die Parameter des Ubersetzungsverhéltnisses des
externen Stromwandlers fest. APF kann nur auf Stromwandler mit einem
Strom der Sekundar-Seite von 5 A angewendet werden, und der
Einstellbereich fir Primarstrom betragt 1~30000 A.

40
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CT Location: Unterteilt in Load-Seite und Grid-Seite. Eine Auswahl gemaf
der tatsachlichen Montageposition des externen Stromwandlers muss
vorgenommen werden.

HINWEIS

STROMWANDLER MIT DER KORREKTEN SPEZIFIKATION
VERWENDEN UND KONFIGURIEREN

+ Verwenden Sie Stromwandler, die die technischen Anforderungen von
APF erflllen.

+ Dieselben Ubersetzungsverhéltnisparameter wie der Stromwandler
mussen im HMI konfiguriert und ibernommen werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéaden zur
Folge haben.

L1/L2/L3-Stromwandler-Verdrahtung: Der Standardwert ist A+, B+ und C+.
Wenn ein Verdrahtungsfehler vorliegt, kdnnen Sie diese Einstellung
anpassen, um sie zu korrigieren, ohne die Verdrahtung zu andern.

Power On Mode: Dies ist in Automatic mode und Manual mode unterteilt.

o Im Automatic mode startet APF die Filterung der Ausgabe automatisch,
nachdem das System eingeschaltet wurde.

o |Im Manual mode muss das System manuell in der HMI gestartet werden.
o Das System schaltet standardmafig auf Manual mode.

Operation mode: Das Dropdown-Ment des Eingabefelds enthalt bis zu 13
Betriebsarten, verschiedene Kombinationen von Oberschwingung (H),
Blindleistung (Q) und Unsymmetrie (B), Auto-Alterung-Betriebsmodus usw.
Der Benutzer kann den entsprechenden Betriebsmodus gemal dem
tatséchlichen Stromnetz oder dem Laststatus vor Ort auswahlen. Ahnlich wie
bei der 7-Zoll-HMI, siehe bitte den Abschnitt Einstellungen, Seite 17.

Compensation Mode: Dieser ist in drei Typen unterteilt: Intelligent,
Sequential und All.

o Intelligent Kompensierung: Der intelligente Fourier-Algorithmus wird
angewandt, um auf intelligente Weise auf den besten Filtereffekt
einzustellen, der Resonanzen bis zu einem gewissen Grad vermeiden
kann.

o Sequential Kompensierung: Der Fourier-Algorithmus wird verwendet, um
die ausgewahlten Oberschwingungen schnell herauszufiltern.

o All Kompensierung: Der Algorithmus der Momentan-Blindleistung wird
verwendet, um verschiedene Oberschwingungen und Blindleistung im
System schnell herauszufiltern.

Es wird empfohlen, zuerst die Betriebsart Intelligent Kompensation
auszuwahlen. Wenn es notwendig ist, den Kompensationseffekt der
Oberschwingung bestimmter Ordnungen anzupassen, dann passen Sie zum
Modus Sequential Kompensation oder All Kompensation an.

Control Algorithm: Fir diese Funktion kann die Option enable und disable
im Dropdown-Men( dieses Eingabefelds ausgewahlt werden. Wenn der
Stromwandler sich auf der Seite der Spannungsversorgung befindet und die
Gerate im Kompensationszustand mit Rickfihrung sind, wird empfohlen auf
enable zu setzen, um eine prazisere Kompensationswirkung zu erzielen. Der
Standardwert ist enable.

Compensation Rate: Stellen Sie das Kompensationsverhaltnis des Stroms
ein, der vom APF zu kompensieren und zu messen ist. Der Einstellbereich ist
0 % ~ 100 %. Der Standardwert lautet 100 %.

Total Capacity: Gibt die Kapazitat des Moduls an, und die Einheit ist A.

Total Module Qty.: Stellen Sie die Anzahl der Module ein. Die Einstellung ist
1.

Master Module No.: Der Standardwert ist O.
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» Temperature Derating: APF verfiigt Gber eine integrierte Schutzfunktion fir
die Geratetemperatur, die die Leistung automatisch in Abhangigkeit von der
internen Uberwachungstemperatur reduzieren kann. Fiir diese Funktion kann
die Option enable und disable im Dropdown-Menu dieses Eingabefelds
ausgewahlt werden. Diese Funktion ist standardmaRig aktiviert.

+ Altitude Derating: Dieser Parameter wird verwendet, um die maximale
Leistung des Gerats zu steuern, und wird hdufig verwendet, um den Héhen-
Reduzierwert festzulegen. Der Einstellbereich ist 0 % ~ 100 %. Wenn Sie den
Wert der Hohenreduzierung auf 10 % einstellen, betragt die maximale
Leistung 90 % der Nennleistung von APF.

Klicken Sie unter Berechtigung Ebene Il auf das Einstellungsmenu System, um
die folgenden Elemente der erweiterten Parametereinstellung auf der Grundlage
von Einstellungsparametern fur die Berechtigung der Ebene | hinzuzuftgen:
einschliellich Compensation Setting, Comp. Parameter Setting, Reactive
power Setting, Other Setting und Protection Setting.

¢ Cotting | 20230710 — . .
L 2etting g6 * Running AL Sd&n:ezlfﬂelr

| Compensation Setting

L1 Harmo, Comp. Rate 100%
L2 Harmo, Comp. Rate 100%
L3 Harmo. Comp. Rate 100%
L1 Phase Offset 0.00
System Compensation Communication Customize

Faadl ’ \
=l & <

{ Setting {2}213;‘0;‘."10 « Running I'?_;' L1 sc%"lﬂlpif‘:r
| Comp. Parameter Setting

L2 Phase Offset 0.00

L3 Phase Offset 0.00

Fundamental
0.00

Phase Offset

System Compensation Communication Customize

{ Setting égi:];‘(].r'."lﬂ = Running A sc%"ﬂ'?[‘;f
| Reactive power Setting
Target Power Factor 1.00

Capacitive Camp.

S
Enable Enable

System Compensation Communication Customize
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. VI T2 Te f *
Setting é;i{;o“m * Running % L1 SCE,.“_C'E’C"
| Other Setting
Unbalance Load
Threshold 0%
THDU limit (%6) 0%
Fan Speed Ratio 100%
ystem Compensation Communication Customize
|
{ Setting gg?’fﬂf"‘w « Running 111 SCI’&"I_I.‘,‘KIFC!C!"

H

Protection Setting

Abnormal Input Enabl
Current nasie
Overheat Timeas 3
ECO Mode Load 0%

I'hreshold

Manufacturer Login

system Compensation Communication Customize

Bl ]

L1/L2/L3 Oberschwingungskompensation Rate: Die
Oberschwingungskompensationsrate kann gemal dem gemessenen
Oberschwingungsstrom der verschiedenen Phasen, die zu kompensieren
sind, pro Phase eingestellt werden. Der Einstellbereich ist 0 % ~ 110 %. Der
Standardwert lautet 100 %.

L1/L2/L3 Phase Offset: Wenn zwischen der Primar- und Sekundarseite des
externen Stromwandlers eine Phasenwinkeldifferenz vorliegt, kann dieser
Parameter zur Feinabstimmung eingestellt werden, um eine bessere
Messwirkung zu erzielen.

Fundamental Phase Offset: Wenn zwischen der Primar- und Sekundarseite
des externen Stromwandlers eine Phasenwinkeldifferenz vorliegt, kann
dieser Parameter zur Feinabstimmung eingestellt werden, um eine bessere
Messwirkung der Blindleistung zu erzielen.

Target Power Factor: Dieses Eingabefeld legt den Zielwert fiir den
Leistungsfaktor des Stromnetzes fest, wenn die Blindleistung kompensiert
wird. Der Einstellbereich ist -1~1. Der Standardwert ist 1.

Capacitive Comp. Enable: Fiir diese Funktion kann die Option enable und
disable im Dropdown-Meni dieses Eingabefelds ausgewahlt werden. Diese
Funktion ist standardmaRig aktiviert. Wenn diese Funktion deaktiviert ist, wird
die kapazitive Blindleistung nicht kompensiert.

Unbalance Load Threshold: Wenn der Unsymmetriegrad des Stromnetzes,
in dem sich die Gerate befinden, den Sollwert tiberschreitet, wird das System
ausgleichen. Der Standardwert lautet O %. Bitte wenden Sie sich an
Schneider Electric, um weitere Informationen zu erhalten, wie dieser
Parameter angepasst wird.

THDU Limit(%): Wenn der THDu des Stromnetzes, in dem sich die Gerate
befinden, den Sollwert Uberschreitet, wird das System ausgleichen. Der
Standardwert lautet 0 %. Bitte wenden Sie sich an Schneider Electric, um
weitere Informationen zu erhalten, wie dieser Parameter angepasst wird.

Fan Speed Ratio: Die Lufterdrehzahl kann angepasst werden und der
Standardwert betragt 100 %. Der Einstellbereich ist 50 % ~ 100 %.

EZAPF3160898DE_01
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Abnormal Input Current: Fiir diese Funktion kann die Option Enable und
Disable im Dropdown-Menu dieses Eingabefelds ausgewahlt werden. Wenn
der Feldstrom sprunghaft ansteigt, kann dies dazu fiihren, dass die APF
falschlicherweise einen Uberstromfehler meldet. In diesem Fall kann diese
Option so eingestellt werden, dass diese Funktion deaktiviert wird, um das
Debugging vor Ort zu erleichtern. Der Standardwert ist Enable.

Overheat Times: Wenn die interne Temperatur von APF zu hoch ist, stoppt
das Gerat automatisch die Ausgabe und stellt automatisch die Ausgabe
wieder her, sobald die interne Temperatur wieder normal ist. Wenn der
Sollwert jedoch Uberschritten wird, stellt das Gerat den Betrieb ein und
meldet einen Ubertemperaturfehler, der manuell behoben werden muss,
bevor das Gerat wieder in Betrieb genommen werden kann. Der
Standardwert ist 3.

ECO Mode Load Threshold: Ein niedriger Lastkoeffizient kann eingestellt
werden. Wenn die Ausgabe des APF-Systems unter den Zielparameter fallt,
stoppt das Geréat die Ausgabekompensation. Der Einstellbereich ist 0 % ~
100 %. Der Standardwert lautet O %.

Einstellung der Oberschwingungskompensation

Klicken Sie auf die Registerkarte Compensation und die Benutzeroberflache wird
Folgendes anzeigen: Ordnung der Oberschwingungen, Kompensationsrate,
Phase Angle, Kompensation Mode, Load THDI(%) und Grid THDI(%)

- R %L1 Schpeider
Odd Comp.Rate  Phase Angle Mode * Load THDI{%)
I (Max]
3 100% 0.0 B4 B B
55.5%
5 100% 0.0
* Grid THDI(%)
7 100% 0.0 Wax)
69.0%
9 100% 0.0
System _ompensation Communication Customize

Folgende Parameter kdnnen in dieser Anzeige eingestellt werden:

2~51. Oberschwingungskompensationsrate: 0~110 % einstellbar. Stellen
Sie die Kompensationsrate fir jede Oberschwingung separat durch Eingabe
des Werts ein, und die maximale Kompensation betragt das 1,1-fache.

2~51. Oberschwingungsphasenwinkel-Versatz: Einstellbereich -180~180.
Er wird verwendet, um den Versatz-Phasenwinkel dieser Oberschwingung
festzulegen. Es wird empfohlen, das Debugging mit einem Schrittwinkel von
+/-0,2 Grad durchzufihren.

Fiir 3P3W, wird die Oberschwingungskompensation von 3 und ihrem
ganzzahligen Vielfachen blockiert. Die Einstellung des ganzzahligen
Vielfachen von 3 ist ungultig.

Modus 1/2/3: Klicken Sie auf das Hakchen in dem Modus, der der
Oberschwingung entspricht, um die Kompensation der Oberschwingung zu
starten.

Modus 1: Herkdmmlicher Kompensationsmodus.

Modus 2: Intelligenter Kompensationsmodus, der zum Debugging verwendet
werden kann, um Resonanzen zu vermeiden. Wenden Sie sich an Schneider
Electric, um weitere Informationen zu erhalten.
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Modus 3: Oberschwingungskompensationsmodus hoher Ordnung, der im
Allgemeinen fir die Oberschwingungskompensation tber der 10. Ordnung
verwendet wird, um eine bessere Wirkung als die herkémmliche
Kompensation zu erzielen. Wenden Sie sich an Schneider Electric, um
weitere Informationen zu erhalten.

Ungerade Oberschwingungen: Klicken Sie hier, um zu allen Einstellungen
fur ungerade Oberschwingungen umzuschalten.

Gerade Oberschwingungen: Klicken Sie hier, um zu allen Einstellungen fiir
gerade Oberschwingungen umzuschalten.

</>: Klicken Sie hier, um die Oberschwingungen anderer als der auf der
aktuellen Seite angezeigten Ordnungen anzuzeigen und einzustellen.

Kommunikationseinstellung

Klicken Sie gemaR der Abbildung auf Communication und die
Benutzeroberflache zeigt die Parameter der Hintergrundkommunikation an,
einschlieRlich Lokale Adresse, Master-Adresse sowie Baudrate. Ahnlich wie bei
der 7-Zoll-HMI, siehe bitte Kommunikationseinstellung, Seite 23 fiir eine
Beschreibung der Parametereinstellungen.

{ Setting + Running i Scl'&n(‘ugm:
RS485 Address 1
DSW Address 1
Baud Rate (Bps) 19200
System Compensation Communication  Customize
#

Anpassung der Einstellungen

Klicken Sie auf die Registerkarte Customize und die Benutzeroberflache wird die
folgenden Parameter anzeigen: Language, Change Password, Security

Questions, Factory Reset, Power Saving.

{ Setting ﬁi};‘(’]/."m * Running I‘_" L1 5‘%’}%‘5’0"
Language English
‘ Change Password ‘ Factory Reset ‘
Security Questions ‘ Power Saving ‘
System Compensation Communication  Customize
B

Klicken Sie auf die Einstellungsschaltflache Power Saving, um die
Zeiteinstellungen wie folgt einzugeben:

EZAPF3160898DE_01
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¢ gg;fi{ra‘;Savmg ggéa?m M0 . Running A 5‘5’%‘.’!!’,".!
Power saving
Power On B8 ;| 00 Power Off 16 |: 00

Working day

Man, Tue, Wed. [ | Thu. [ |Fri
[ ]sat [ ]Sun

System Compensation Communication  Customize

@ :

P Savi 20230710 z i
¢ Bower Saving | 03010 Burning fiis Scpsider

Mon-working
day Start | 2022 - 11 - 12 End | 2022 - 11 - 15

Start Date End Date
2022-11-12 2022-11-15
System Compensation Communication  Customize

ﬂ& = Add 5] Delete €

Beachten Sie bitte beim Festlegen der Sicherheitsfragen, dass mindestens drei
Sicherheitsfragen festgelegt sind und jede Frage bis zu 26 Zeichen unterstitzt.

Security Questions | 202307110 . Schneider
< Setting 09:57 Running ML GEieceric

Set up at Lleast 3 security questions.
Each blank supports up to 26 characters.

The name of your most familiar childhood friend?

RN ¢ 3
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Ereignisprotokoll

Klicken Sie auf Event log auf dem Startbildschirm, um zum Ereignisprotokoll zu

gelangen.

In diesem Abschnitt wird die Aufzeichnung der 4,3-Zoll-HMI vorgestellt, die drei
Untermenis enthalt: Active Alarms, Historic Alarms und Operations.

Die 4,3-Zoll-HMI kann ahnlich zum 7-Zoll-HMI insgesamt 100 Active Alarms und
Historic Alarms aufzeichnen. Insgesamt kdnnen 100 Operations aufgezeichnet
werden. Wenn der interne Datensatz voll ist, wird der dlteste Datensatz
automatisch tberschrieben. Das 4,3-Zoll-HMI verflgt nicht Gber eine Funktion

zum Herunterladen von Aufzeichnungen.
1. Active Alarms

Wie in der Abbildung dargestellt, zeigt diese Benutzeroberflache aktuelle
Alarminformationen der Gerate und den Zeitpunkt des Auftretens des Alarms

an.

20230710

e * Running

{ Ewvent log

Alarm

No.

1 Inverter short-circuit fault

2 Abnormal input current

L1 Schneider

Start Time
2022-11-12 08:06

2022-11-12 08:06

Active Alarms Historic Alarms

@

Operations

< >

Klicken Sie auf < und > in der unteren rechten Ecke des Bildschirms, um

weitere Ereignisdatensatze anzuzeigen.
2. Historic Alarms

Wie in der Abbildung dargestellt, zeigt diese Benutzeroberflache
Informationen zu historischen Alarmen der Gerate und den Zeitpunkt des

Auftretens sowie der Endzeit des Alarms an.

abnormalities

3 System failure

< Eventlog 53?53}‘!'0?#10 * Running
MNo. Alarm Start Time
1 Abnormal input voltage 2022-11-12 08:08
2 | |noutfrequency 2022-11-12 08:08

2022-11-12 08:08

fyL1  Schneider

End Time
2022-11-12 08:10
2022-11-12 08:10

2022-11-12 08:10

G HE)

Active Alarms Historic Alarms

Operations

! >

Klicken Sie auf < und > in der unteren rechten Ecke des Bildschirms, um
weitere Ereignisdatensatze anzuzeigen.
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3. Benutzeroberflache fiir Operations-Aufzeichnungen

Wie in der Abbildung dargestellt, werden in dieser Benutzeroberflache
Vorgange aufgezeichnet, die Parameter an die Gerate verteilen,
einschliellich dem Zeitpunkt des Auftretens sowie der Anderung des

Betriebswerts.
{ Eventlog + Running i SC%’EIE}SEI[
Detailed Event Log Start Time Value Change
1 | Hammonic compensstion 2022-11-12 16:06  1.00 -> 0.50
rate setting ’ ' '
2 Setting the CT ratio 2022-11-12 16:06  300.00 -> 200.00
3 Set CT position 2022-11-12 1606 1.00-=1.00

Active Alarms Historic Alarms  Operations

Al O <

Klicken Sie auf < und > in der unteren rechten Ecke des Bildschirms, um
weitere Ereignisdatensatze anzuzeigen.

Informationen

Klicken Sie auf About im Menubildschirm, um die Benutzeroberflache zu 6ffnen
und die Versionsinformationen der HMI anzuzeigen.

<{ About Sg?simma + Running PR &%ﬁgqr
Software Version MG322 D22

System Model ID  380-0/0-4-0-0
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Fehler - Riicksetzen

2023/07/10

gy * Running

Y11 Sehpeider

@ 5] €

Measurement Event log Setting

O (O

Fault Reset About

Wenn APF auf bestimmte Fehleralarme stoRt (z. B. einen Ubertemperaturalarm),
wechselt das Gerat automatisch in den Betriebssperrzustand: das Gerat stoppt
die Oberschwingungsausgabe und kann den Betrieb nicht automatisch wieder
aufnehmen. Nach Behebung des Fehlers missen Sie auf Fault Reset klicken, um
den Fehlersperrzustand vor dem Neustart der Anlage manuell zu 16schen.

Es sollte beachtet werden, dass der Vorgang des Anklickens von Fault Reset nur
den Betriebssperrzustand des Gerats freigibt und die zuvor generierten
Fehleralarmaufzeichnungen nicht 16scht.
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Betriebsanweisungen fur das Starten/
Herunterfahren und Debugging

In diesem Abschnitt werden das Ein-/Ausschalten und das Debugging-Verfahren
der Schneider Electric APF beschrieben. Zur Vereinfachung der Darstellung wird
die Anzeige der 7-Zoll-HMI vorgestellt. Die Bedienung der 4,3-Zoll-HMI ist &hnlich
und wird nicht wiederholt.

Schritte zum Starten

Nach dem Einschalten des Schneider Electric APF-Moduls (oder des Multi-Modul-
Parallelsystems) kann der Startvorgang durchgefihrt werden.

AAGEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER
EINES LICHTBOGENS

+ Tragen Sie angemessene personliche Schutzausriistung (PSA) und wenden
Sie sichere Arbeitsverfahren fir elektrische Anlagen an. Beachten Sie lhre
Ortlichen Vorschriften.

» Diese Gerate durfen nur in Bereichen installiert werden, die ausschlieRlich
fur Elektrofachpersonal und elektrisch eingewiesenes Personal zuganglich
sind, das Uber die entsprechende Genehmigung verfligt und die von
qualifiziertem Elektrofachpersonal gewartet werden.

« Diese Gerate durfen nur in Bereichen ohne brennbare Materialien installiert
werden.

+ Schalten Sie jegliche Spannungsversorgung der Hilfskontakte aus und
schalten Sie die sekundaren Stromwandler kurz, bevor Sie Arbeiten an oder
in den Geraten vornehmen.

» Verwenden Sie fir die Priifung vorhandener Spannung stets einen
Spannungsfiihler mit geeigneter Bemessungsspannung.

+ Vor Instandhaltungsarbeiten an den Geraten sicherstellen, dass alle
Trennschalter getrennt sind. Es kénnen mehrere vorhanden sein.

* Warten Sie nach der Trennung der Stromversorgung 15 Minuten, damit sich
die Kondensatoren entladen kdnnen, bevor Sie die Abdeckungen 6ffnen
oder entfernen.

» Bringen Sie alle Komponenten und Abdeckungen wieder an, bevor Sie
erneut Spannung anlegen.

» Suchen Sie den Innenbereich vor dem Anbringen aller Abdeckungen
sorgfaltig nach im Gerat vergessenen Werkzeugen ab.

» Stellen Sie sicher, dass der Nennwert des Neutralleiters fiir jede Einheit im
System groRer ist als der eingestellte Grenzwert des Neutralleiterstroms.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

A AGEFAHR

GEFAHR VON STROMSCHLAG, EXPLOSION ODER STICHFLAMME

* Nach dem Einschalten des Stromanschlusses des Gerats wird die interne
Hilfsstromversorgung des Gerats automatisch eingeschaltet.

+ Geeignete Messgerate mit Nennspannungen sollten immer verwendet
werden, um sicherzustellen, dass die Stromversorgung vorliegt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.
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Die Schritte zum Starten sind wie folgt:

1.

Schliel3en Sie den Leistungsschalter zwischen dem Stromnetz und dem
Modul oder System.

Nach dem Einschalten startet die Hilfsstromversorgung im System
automatisch und das HMI leuchtet auf. Die griine Betriebsanzeige auf dem
Modulbildschirm blinkt und zeigt an, dass sich das Gerat im Standby-Zustand
befindet.

Geratestatus prifen

Klicken Sie im Standby-Modus auf Measurement auf dem Menubildschirm,
wahlen Sie das Menli Power und Uberpriifen Sie das Stromnetz. Priifen Sie,
ob die elektrischen Parameterwerte (Spannung, Strom, Frequenz, Leistung
usw.) mit dem tatsachlichen Status lbereinstimmen und ob die
Parallelmodule normal in Betrieb sind.

Oberschwingungsausgabe starten
Wenn sich das Gerat im Standby-Status befindet:

* Wenn der Einschaltmodus zuvor auf Automatic gestellt war, wird das
System automatisch die Filterung der Ausgabe starten, wenn der
System-Selbsttest die Startbedingungen erfillt und die griine
Betriebsanzeige auf der Modulanzeige eingeschaltet bleibt und der HMI-
Steuerungsbildschirm anzeigt, dass das Modul lauft.

* Wenn der Einschaltmodus zuvor auf Manual gestellt war, wird das Gerat
eingeschaltet, wenn Sie auf die Schaltflache Power On in der unteren
linken Ecke klicken und die Berechtigung bestatigt wird, dass das
System die Filterung der Ausgabe gestartet hat, und die griine
Betriebsanzeige auf der Modulseite eingeschaltet bleibt, und der HMI-
Steuerungsbildschirm anzeigt, dass das Modul l1auft. Das System
befindet sich standardmafig im Modus Manual.

» Nachdem das Modul mit der Filterung des Ausgangs begonnen hat,
klicken Sie auf Measurement auf dem Mentbildschirm, um die Wirkung
der Oberschwingungsbehandlung und die Ergebnisse der internen
Temperaturiberwachung des Moduls unter den anderen Messwerten
anzuzeigen.

Schritte zum Herunterfahren

Wenn das APF-Modul (oder ein Multi-Modul-Parallelsystem) ausgeschaltet
werden muss, kann ein Herunterfahren durchgefiihrt werden.

Die Schritte zum Herunterfahren sind wie folgt:

1.

Ausschalten der Oberschwingungsausgabe

Klicken Sie auf der HMI-Startseite auf die Schaltflache Power Off. Nach
Bestatigung der Genehmigung schliefst das Modul die
Oberschwingungsausgabe.

A AGEFAHR

GEFAHR VON STROMSCHLAG, EXPLOSION ODER STICHFLAMME

+ Die Betatigung der Schaltflache ,Herunterfahren® kann nur die
Oberschwingungsausgabe der Gerate anhalten und kann nicht die
Gerate vollstandig ausschalten.

+ Geeignete Messgerate mit Nennspannungen sollten immer verwendet
werden, um sicherzustellen, dass keine Spannung anliegt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

In diesem Zustand sind Vorgange wie die Modulwartung verboten.
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2. Trennen Sie den Stromkreis

Trennen Sie den Leistungsschalter zwischen dem Stromnetz und dem Modul
oder System. Das System wird dann vollstandig ausgeschaltet.

A AGEFAHR

GEFAHR VON STROMSCHLAG, EXPLOSION ODER STICHFLAMME

»  Warten Sie 15 Minuten nach dem Abschalten der Stromversorgung,
damit sich der Kondensator im Modul entladen kann

* Geeignete Messgerate mit Nennspannungen sollten immer verwendet
werden, um sicherzustellen, dass die Stromversorgung innerhalb der
Gerate vollstandig ausgeschaltet ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Systemparameterkonfiguration

Wenn das APF-Modul eingeschaltet wird und die HMI aufleuchtet, miissen die
Parameter des Moduls oder des Parallelsystems vor dem Starten der
Oberschwingungsausgabe eingestellt werden, damit die APF Uber die
gewinschte Kapazitat der Oberschwingungsausgabe verfligt. Der Abschnitt
»Schnelle Parametereinstellungen® bietet eine Einflihrung, wie Sie die APF schnell
einstellen kdnnen, um die Fahigkeit zur grundlegenden
Oberschwingungsausgabe zu erreichen, wahrend der Abschnitt ,Erweiterte
Parametereinstellungen® eine Einflhrung bietet, wie Sie die APF einstellen
kdnnen, sodass diese Uber mehr Funktionen verfiigt, um eine Anpassung an
komplexere Anwendungsszenarien zu ermdglichen.

Schnelle Parametereinstellung

Schneider Electric APF kann die allgemeinen Betriebsparameter des Moduls tber
die Berechtigung der Ebene | (Berechtigung des Bedieners) in der
Benutzeroberflache fir die Systemeinstellung konfigurieren, sodass APF (ber die
grundlegende Fahigkeit zur Oberschwingungsausgabe verfiigt.

Die allgemeinen Grundeinstellungen sind:

* Operation Mode-Einstellung: Wahlen Sie den Modus der
Oberschwingungskompensation aus.

+ Connection Type: Wahlen Sie die entsprechenden 3-phasigen 3-Leiter- oder
3-phasigen 4-Leiter-Parameter gemal dem angewandten Leitersystem aus.

+ Nominal Voltage: Die Betriebsspannung des APF-Systems betragt 208 V,
400 V und 480 V. Diese Spannung kann entsprechend der Netzspannung des
APF ausgewahlt werden.

* Nominal Frequency: Unterteilt in 50 Hz und 60 Hz. Entsprechende
Parameter sind gemaR der Netzfrequenz einzustellen.

+ CT Ratio: Stellen Sie die Parameter des Ubersetzungsverhaltnisses des
externen Stromwandlers fest.

* CT Location: Unterteilt in Load-Seite und Grid-Seite. Eine Auswahl gemaf
der tatsachlichen Montageposition des externen Stromwandlers muss
vorgenommen werden.

* L1/L2/L3-Stromwandler-Verdrahtung: Der Standardwert ist A+, B+ und C+.
Wenn ein Verdrahtungsfehler vorliegt, kdnnen Sie diese Einstellung
anpassen, um sie zu korrigieren, ohne die Verdrahtung zu andern.

* Power On Mode: Wahlen Sie den manuellen Start und wahlen Sie den
automatischen Start nach dem Debugging.
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Compensation Mode-Einstellung: Wahlen Sie den intelligenten
Kompensationsmodus aus.

Compensation Rate-Einstellung: Geben Sie 100 % ein.

Operation Mode: Modus der Oberschwingungskompensation zur
Kompensation von Oberschwingungen.

Total Capacity-Einstellung: Stellen Sie dies entsprechend der
Gesamtkapazitat des Parallelmoduls ein und die Einheit ist A.

Total Module Qty-Einstellung: Stellen Sie entsprechend der tatsachlichen
Anzahl der Module ein, die von der HMI Gberwacht werden.

Other parameters: Halten Sie die Standardeinstellungen bei.

2023/07/10

{ Setting gc7 unning & 8 Al Schneider

Deiee
| Grid Setting
Connection Type 3P4W v Nominal Voltage 400
Nominal Frequency 50Hz
| CT setting
CT Ratio 1000 : 5 CT Location Load
L1 CT Wiring A+ L2 CT Wiring B+
L3 CT Wiring C+

System Compensation = Communication Customize
&}

2023/07/10 . RBunning KL 6 £ 11 Schneider
0957 unning oy 6 (L1 Dhieciric

¢ Setting

I Operation Parameter Setting

Power On Mode ‘ Manual mode . ‘ Operation Mode Harmonic Comp.
Compensation Mode ‘ Intelligent ‘ Control Algorithm Enable
Compensation Rate ‘ 100% ‘

I Capacity Setting

Total Capacity 600 Total module Qty 5]
Master Module No. 0

Temperature Derating ‘ Enable ‘ Altitude Derating 10%
System Compensation = Communication Customize

<]

Nach Abschluss der oben aufgefiihrten Einstellungen miissen Sie zunachst zum
Mendbildschirm der HMI zurtickkehren und auf die Schaltflache measurement
klicken, um festzustellen, ob die tatsachlichen Statusparameter des Stromnetzes
und der Last, Messwellenformen und andere Daten richtig und korrekt sind, um zu
beurteilen, ob der Stromwandler und die Stromleitung richtig angeschlossen sind.
Nachdem Sie bestatigt haben, dass die Parametereinstellungen korrekt sind und
APF keinen Fehleralarm aufweist, klicken Sie auf Strom ON. Nach der
Bestatigung der Zustimmung startet das Gerat die Oberschwingungsausgabe und
Uberwacht und regelt automatisch die Oberschwingungen im Stromnetz.

Die Statusparameter des Stromnetzes und die Last vor der APF-Filterung vor Ort
sind wie folgt:
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2023/07/10 . . ) hnei
< Measurement g5 Running g 8 r(\}/. L1 Sc&‘sﬁ'(df{
Grid
Pkw) QlkVar) S(kVA) cost
L1 08 13.2 132 0.060
L2 06 13.3 133 0.048
L3 06 13.2 132 0.052
Load
P(kw) QlkVar) S(kVA) cosd
L1 0.7 12.3 123 0.061
L2 0.5 124 124 0.049
L3 06 12.3 124 0.053
Power Harmonics Histogram Waveform Module Info
&

Erweiterte Parametereinstellungen

Am tatsdchlichen Betriebsstandort von APF wird die Wirkung des APF-Filters
durch die Netzqualitat des Stromnetzes und die Anderung von
Umgebungsbedingungen wie z. B. Temperatur und Klima beeinflusst. Schneider
Electric APF bietet gezielte Parametereinstellungen fiir Blindleistung,
Unsymmetrie oder Temperaturanderungen am Anwendungsstandort, um die
Anpassungsfahigkeit der Gerate an komplexe Anwendungsszenarien zu
verbessern.

Zusatzlich zur schnellen Parametereinstellung kbnnen einige erweiterte
Parameter angepasst werden, um verschiedene Anwendungsanforderungen zu
erfillen.

In Anbetracht der professionellen Bedienung, die bei der Parameteranpassung
erforderlich ist, missen flr einige Parameter hohere Berechtigungen
(Berechtigung der Ebene Il) festgelegt werden.

2023/07/10

< Setting o557 * Running 55 6 ;\1,. L1 Scl"}r}ﬁiggll:

I Operation Parameter Setting

Power On Mode ‘ Manual mode v~ ‘ Operation Mode ‘ Harmonic Comp. ‘

Compensation Mode ‘ Intelligent v ‘ Control Algorithm ‘ Enable N ‘
Compensation Rate ‘ 100% ‘

| Capacity Setting

Total Capacity ‘ 600 ‘ Total module Qty ‘ [5] ‘
Master Module No. ‘ 0

Temperature Derating ‘ Enable AV Altitude Derating ‘ 10% ‘

Communication Customize

[ <]

System

o

Compensation

54

EZAPF3160898DE_01



Betriebsanweisungen fiir das Starten/Herunterfahren und

Debugging

Aktiver Oberschwingungsfilter

. 20230710 e O a 0\ - Schneider
{ Setting gge; unning S 8 (%12 Schneider

Electric

| Com. Parameter Setting

L1 Harmonic Comp. Rate ‘ 100% ‘ L2 Harmonic Comp. Rate | 100%
L3 Harmonic Comp. Rate ‘ 100% ‘ L1 Phase Offset 0.00
L2 Phase Offset | 0.00 | L3 Phase Offset 0.00

Fundamental Phase Oﬁset‘ 0.00 ‘

| Reactive Power Setting
Capacitive

3 . ~
Target Power Factor ‘ 1.00 Compensation enable Enable
System Compensation Communication Customize
@ W] Ea[ER
- - ; QL q 9 i
€ Setting [2)223;07/10 * Running k8 ( >| L2 Sclbn;‘eul‘c!e‘r
| Other Setting
Unbalance Load ‘ 0% ‘
Threshold e
THDU timit (%) ‘ 0% ‘ Fan Speed Ratio 100% ‘
| Protection Setting
Abnormal Input Current ‘ Enable y ‘ Overheat Times 3 ‘

o ]

ECO Mode Load

[0 |
Threshold

‘ Manufacturer Login ‘

System Compensation Communication Customize

1. Wenn im Stromnetz nicht nur Oberschwingungen und Blindleistung vorliegen.
Die Einstellungen missen wie folgt angepasst werden:

* Operation Mode-Einstellung: Wahlen Sie den Modus fiir
Oberschwingung + Blindleistung (H+Q) oder Blindleistung +
Oberschwingung (Q+H) aus. Siehe bitte den Abschnitt Einstellungen,
Seite 17 fur EinfGhrungen in die Betriebsart.

» Target Power Factor-Einstellung: Geben Sie 1 ein.
+ Capacitive Compensation enable: Aktivieren auswahlen.

2. Wenn im Stromnetz nicht nur Oberschwingungen, sondern auch
Unsymmetrie vorliegen.

Die Einstellungen miissen wie folgt angepasst werden:

* Operation Mode-Einstellung: Wahlen Sie den Modus fir
Oberschwingung + Unsymmetrie (H+B) oder Unsymmetrie +
Oberschwingung (B+H) aus. Siehe bitte den Abschnitt Einstellungen,
Seite 17 fur Einfuhrungen in die Betriebsart.

* Unbalance Load Threshold-Einstellung: Geben Sie 0 % ein.

3. Wenn im Stromnetz nicht nur Oberschwingungen, sondern auch Blindleistung
und Unsymmetrie vorliegen.

Die Einstellungen mussen wie folgt angepasst werden:

* Operation Mode-Einstellung: Wahlen Sie den Modus fiir
Oberschwingung + Blindleistung + Unsymmetrie (H+Q+B) oder eine
andere Kombination der drei Modi aus. Siehe bitte den Abschnitt
Einstellungen, Seite 17 fur die EinfGhrung in die Betriebsart.

» Target Power Factor-Einstellung: Geben Sie 1 ein.
+ Capacitive Compensation enable: Aktivieren auswahlen.
» Unbalance Load Threshold-Einstellung: Geben Sie 0 % ein.

EZAPF3160898DE_01
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4. Wenn die Umgebungstemperatur am APF-Standort den angegebenen
Grenzwert fur die Umgebungstemperatur Uberschreitet.

Die Einstellungen mussen zusatzlich zu den vorherigen Einstellungen
angepasst werden:

Temperature Derating-Einstellung: Wahlen Sie ,Aktivieren” aus.

5. Wenn APF in groRer H6he angewendet wird.

Die Einstellungen mussen zusatzlich zu den vorherigen Einstellungen
angepasst werden:

Altitude Derating: Geben Sie den entsprechenden Faktor gemafs der
tatsachlichen Hohe ein. Die Schnelleinstellungen kénnen Sie auch der
folgenden Tabelle entnehmen.

Héhe <1500 m <2000 m <2500 m <3000m <3700m
f'zif(;‘rk“"”s' 0% 5% 10 % 15 % 22 %

System-Debugging

Nach dem Einschalten des APF-Moduls oder -Systems iberwacht APF
automatisch den Netzstatus und fihrt eine Oberschwingungssteuerung durch,
wenn es die Parametereinstellung abschliet und die Oberschwingungsausgabe
der Gerate einschaltet. Manchmal ist es jedoch erforderlich, die Systemparameter
auf der Grundlage einer automatischen Kompensation manuell anzupassen und
zu optimieren, um den Oberschwingungssteuerungseffekt von APF weiter zu
optimieren.

Debugging-Schritte:

1.

Prufen Sie vor dem Debugging zuerst ob Alarmelemente auf der
Bildschirmoberflache vorhanden sind und ob die Daten (THDi usw.) auf der
Benutzeroberflache mit dem tatsachlichen Betriebszustand Ubereinstimmen.

Wahrend des Debuggings wird empfohlen, den Leistungsanalysator fur die
Vergleichsmessung zu verwenden, um das Debugging und die Optimierung
zu erleichtern.

— 2023/07/10 . Run A g 9| Schneider
a7 Run ok 8 (L1 Gtlectri

Grid

ﬂ Frequency

Grid

499 Hz cT
f"tﬁ;{:mz-xxx--

Load

I,

L1 L2 L3 N L1 L2 L3 N

Grid U(V) 401 400 401 Load 1(A) 588 589 595 0.0

Load
THDI(%) 15.0 16.2 181

! Load PF
Grid THDI%) 72 79 86 g:fput(A) 407 417 420

APF Load
Rateiw) 407 417 42

Grid THDu(%) 2.3 2.2, 21

Grid I(A) 441 428 438 00 0702 0710

Grid PF 0.995 0.995

K

0.894
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2. Rufen Sie liber die Anzeige der Messwerte des Menubildschirms das Meni

,Oberschwingung“ auf, beobachten Sie den Inhalt jeder Oberschwingung auf
der Netzseite aus dem Oberschwingungsverteilungsdiagramm und wahlen
Sie jede Oberschwingung aus, die optimiert und kompensiert werden muss.

2023/07/10 ; QL o 0 :
<{ Measurement ¢, * Running  <f5 8 ',L;»/‘ L1 Sc%‘}ﬁpldtelr
100 g
» Load
@ Grid
50
0 o0 00 ol o mm o0 Ll 00 ol 0 o il ,fl oo JI 00 MOL 00 O i 0n
1 3 5 7 9 1 13 15 17 19 21 23 25 27 29
@morr (Omoiz (O)THoLs (O)tHoutl () Teoutz () THDULS
Power Harmonics Histogram Waveform Module Info
. —_—
Al <L

3. Kehren Sie zum Startbildschirm zurlick, geben Sie die Einstellungen ein und

wahlen Sie das System, um den Modus Compensation von Intelligent auf
Sequential zu andern.

. Klicken Sie auf Compensation in den Einstellungen, um die

Benutzeroberflache zur Einstellung der Oberschwingungskompensation
aufzurufen.

€ Setting ;g?;m"m * Running , 8 '/(\-}»/‘ L1 SC%‘}tﬁild‘el!'
Odd Comp. Rate Phase Angle Mode Grid THDI Parameter Value
3 T 100% | 000 6.9% * Grid THDI(%)
L1 98
R Lz 9.7
5 100% 0.00 5.7% 93
— _ 3 9.
7 100% 0.00 4.9%
* Load THDI{%)
L1 326
9 100% 0.00 3.7% L 355
5.5
L3 356
11 100% 0.00 3.1%
System Compensation Communication Customize
@ B <D

. Passen Sie entsprechend den in Schritt 2 ausgewahlten zu optimierenden

Oberschwingungen die Parameter der Kompensationsrate jeder
Oberschwingung einzeln an (der Hochstwert kann auf 110 % eingestellt
werden) und beobachten Sie die THDi-Daten. Wenn diese dem Standard
entsprechen, ist das Debugging abgeschlossen. Wenn nicht, fahren Sie mit
Schritt 6 fort.

. Stellen Sie in der Benutzeroberflache zur Oberschwingungskompensation

auch die Phasenwinkelparameter jeder Oberschwingung nacheinander ein
(es wird empfohlen, das Debugging des Phasenwinkelversatzes bei einem
Schrittwinkel von +/- 0,2 Grad durchzufiihren), bis die Filteranforderungen
erfullt sind.

Nach dem obigen Debugging kann APF die Oberschwingungen innerhalb des von
der Norm geforderten Bereichs steuern. Wenn wahrend des Debuggings
Probleme auftreten, wenden Sie sich bitte an die Hotline des Kundendienstes von
Schneider Electric, um entsprechende Hilfe zu erhalten.
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Cybersicherheit

Wir bei Schneider Electric haben Cybersicherheit immer als eine zentrale
Anforderung betrachtet und sind bestrebt, zuverlassigere, stabilere und sicherere
Produkte anzubieten, um potenzielle Netzwerkrisiken zu minimieren und das
Leben, Eigentum und die Umwelt unserer Kunden besser zu schitzen.

Cybersicherheit zielt darauf ab, lhr System, lhr Kommunikationsnetzwerk und Ihre
Gerate vor moglichen Schaden, Datenmanipulation oder der Offenlegung
vertraulicher Informationen zu schitzen. Zusatzlich zu den Empfehlungen fir APF
in diesem Artikel wird dringend empfohlen, dass Sie das Sicherheitskonzept
,Defense-in-Depth® von Schneider Electric befolgen, um Cybersicherheit zu
erreichen, die in der technischen Systemspezifikation ,How to reduce vulnerability
to cyber-attacks” (Reduzierung der Schwachstellen fur Cyber-Angriffe)
beschrieben wird. Dartber hinaus finden Sie weitere nitzliche Ressourcen und
aktuelle Informationen im Support-Portal fiir Cybersicherheit von Schneider
Electric.

AWARNUNG

ANDERN DES STANDARDPASSWORTS BEI DER ERSTEN VERWENDUNG

Durch die Anderung des Standardpassworts bei der ersten Verwendung
koénnen nicht autorisierte Zugriffe und Anderungen an wichtigen Daten wie
Betriebsparametern und der Konfiguration des Gerats verhindert werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschiaden zur Folge haben.

Geratesicherheit

» Die auf Public-Key-Infrastruktur (PKI) basierende Technologie fir digitale
Signaturen wird verwendet, um die Echtheit und Integritat der Geratefirmware
zu gewabhrleisten und béswillige Code-Injection zu verhindern

* Verwenden Sie Verifizierungstechnologie, um die Integritat wichtiger
Konfigurations- und Geschaftsdaten, die in den Geraten gespeichert sind, zu
gewahrleisten

+ Stellen Sie passwortbasierte Zugriffskontrolle (siehe den Abschnitt und
Benutzerzugriffberechtigung, Seite 31) bereit, um sicherzustellen, dass nur
autorisiertes Personal auf die Geratekonfiguration zugreifen und diese
andern kann

» Nach der dreifachen Eingabe eines falschen Passworts in Folge werden die
Gerate fur 5 Minuten gesperrt, was die Moéglichkeit eines Brute-Force-Angriffs
effektiv verringert

» Unterstitzt das Zurticksetzen von Passwortern mithilfe von Sicherheitsfragen
(siehe den Abschnitt und Benutzerzugriffberechtigung, Seite 31). Die
Benutzer missen die Sicherheitsfragen bei der ersten Verwendung einstellen
und die Antworten ordnungsgemaf aufbewahren

+ Stellen Sie mithilfe von Schliisseln sicher, dass nur autorisiertes Personal
Uber APF-Schrankturschlussel verfiigen kann und Zugriff auf wichtige
Schnittstellen (wie USB, TF) und Komponenten erhalt

+ Die Gerate werden mit einem deaktivierten Debugging-Port ausgeliefert, um
Angreifer am Auslesen und Andern der Firmware- und
Konfigurationsparameter der Gerate zu hindern

» Eine strenge Eingabeprifung stellt sicher, dass nur legitime Daten von der
HMI und Modbus RTU akzeptiert werden

58
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Passwortverwaltung

Das Passwort ist ein wichtiger Schutz vor Netzwerkangriffen oder Schaden an
den Geraten. Das Standardpasswort lautet wie folgt:

» Passwort Ebene | (Bediener): 08080808
» Passwort Ebene Il (Administrator): 87654321

Die folgenden Regeln missen befolgt werden, um das Standardpasswort beim
ersten Mal zu andern:

» Das neue Passwort enthalt 8 bis 16 Zeichen

» Das Passwort muss mindestens zwei der folgenden Zeichenkombinationen
enthalten:

+ Variable
* Grofbuchstaben
* Kleinbuchstaben
« Sonderzeichen
Best Practices flur Passworter, einschlielich, aber nicht ausschlieRlich:

+ Andern Sie das Passwort regelmaRig und verwenden Sie das alte Passwort
nicht erneut

» Teilen Sie keine personlichen Passworter

+ Zeigen Sie das Passwort bei der Eingabe nicht an

+ Ubertragen Sie Passwérter nicht per E-Mail oder auf andere Weise

» Speichern Sie |hr Passwort nicht auf einem PC oder anderen Geraten

» Unterstitzt das Zuriicksetzen von Passwortern durch Sicherheitsfragen. Es
wird dringend empfohlen, dass Benutzer Sicherheitsfragen und
entsprechende Antworten gemalf} der Eingabeaufforderungen bei der ersten
Verwendung festlegen und die Antworten ordnungsgemaf aufbewahren

Zugriffssteuerung

APF bietet die Moglichkeit eines lokalen Zugriffs und eines Modbus RTU-
basierten Fernzugriffs. Sie missen sicherstellen, dass nur autorisierte Benutzer
darauf zugreifen kénnen.

Lokaler Zugriff

Er bietet Angreifern verschiedene Mdglichkeiten, lokal auf Gerate zuzugreifen und
diese zu steuern. Installiert die APF in einem sicheren Bereich und implementiert
und verwaltet Zugriffsregeln fir den sicheren Bereich. Es wird empfohlen, dass:

« Dieser Bereich stets verschlossen bleibt

» Der Bereich mit einem Zugangskontrollsystem ausgestattet ist, und nur
autorisiertes Personal Uber die Schliissel oder Zugangscodes verfiigen

+ Die Kommunikationsanschliisse und Netzwerkkabel, die in den sicheren
Bereich fihren, sowie die Verbindungsanschlisse an den
Kommunikationsgeraten au3erhalb des Raums geschiitzt sind

Modbus RTU-basierter Fernzugriff

APF bietet nur eine Fernzugriffs-Schnittstelle fir Modbus RTU. Folgendes wird
empfohlen, wenn das lokale System mithilfe von Uberwachungs- und
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Steuerungssoftware (SCADA) oder Fernzugriff ilber Modbus RTU per Gateway
auf APF zugreift:

+ Die Modbus-Kommunikationskabel und -Anschlisse sind geschitzt

» Stellen Sie sicher, dass der Computer, der Modbus RTU fiir den Zugriff auf
APF verwendet, zum Anmelden einen Benutzernamen und ein Passwort
bendtigt

» Passworter folgen strengen Passwortregeln

+ Stellen Sie den Sperrbildschirm des Rechners so ein, dass der
Rechnerbildschirm gesperrt wird, wenn er nicht verwendet wird oder wenn
der Timer abgelaufen ist

» Das Betriebssystem auf dem Computer muss verstarkt werden, Antiviren-
Software muss installiert werden und die Virenbibliothek muss auf dem
aktuellen Stand gehalten werden

» Der Computer darf keine direkte Verbindung zum Internet haben

Firmware-Update

Wenn Sie eine Firmware-Aktualisierung durchfiihren miissen, ziehen Sie bitte das
HMI-Software-Upgrade zu Rate oder wenden Sie sich an die Techniker des
technischen Supports von Schneider Electric oder einen lokalen Vertreter, um das
Upgrade abzuschlieRen.

Sichere Entsorgung

Wenn die Gerate entsorgt werden missen, verwenden Sie bitte die Option
Zuriicksetzen auf Werkeinstellungen (siehe den Abschnitt Einstellungen, Seite
17 und Einstellungen, Seite 39) und vernichten Sie diese Uber sichere Kanale, um
sicherzustellen, dass die Gerate nicht erneut in Inrem Betriebssystem eingesetzt
oder illegal verwendet werden.

Netzsicherheitsllicken oder -ereignisse

Sie kénnen das Schneider Electric Cybersecurity Vulnerability Portal (https://www.
se.com/ww/en/work/support/cybersecurity/vulnerability-policy.jsp) besuchen, um
die Richtlinie zum Schwachstellenmanagement zu tberpriifen oder potenzielle
Cybersicherheit-Schwachstellen oder Ereignisse zu melden.

Lizenzvereinbarung fur Open-Source-Bibliotheken

Die folgenden Open-Source-Bibliotheken werden in diesem Produkt verwendet,
die alle mit der Open-Source-Lizenz libereinstimmen.

Bibliotheksname Open-Source-Lizenz

atftp https://www.gnu.org/licenses/gpl.html
Bridge-Utils https://www.gnu.org/licenses/gpl.html
busybox https://www.gnu.org/licenses/gpl.html
dbus-glib https://lwww.gnu.org/licenses/gpl.html
glibc https://lwww.gnu.org/copyleft/lesser.html
gmp https://www.gnu.org/copyleft/lesser.html
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iperf https://opensource.org/licenses/NCSA
iproute2 https://www.gnu.org/licenses/gpl.html
iw http://www.isc.org/downloads/software-support-policy/isc-license/
kmod https://www.gnu.org/copyleft/lesser.html
libatomic1 https://lwww.gnu.org/licenses/gpl.html
libffi https://opensource.org/licenses/MIT
libgpg-error https://www.gnu.org/copyleft/lesser.html
Libiniparser https://opensource.org/licenses/MIT
libnl https://lwww.gnu.org/copyleft/lesser.html
libsanitizer http://www.linfo.org/bsdlicense.html
libts https://www.gnu.org/licenses/gpl.html
libusb https://www.gnu.org/copyleft/lesser.html
linux_kernel https://www.gnu.org/licenses/gpl.html

linuxconsoletools

https://www.gnu.org/licenses/gpl.html

mtd

https://www.gnu.org/licenses/gpl.html

netbsd-resolv

http://www.linfo.org/bsdlicense.html

openssl https://www.openssl.org/source/license.html

readline https://www.gnu.org/licenses/gpl.html

safestring https://opensource.org/licenses/MIT

snmp https://www.agentpp.com/licenses/SNMP_PP_LICENSE.txt
sqlite3 http://en.wikipedia.org/wiki/Public_domain

uboot https://lwww.gnu.org/licenses/gpl.html

util-linux https://www.gnu.org/licenses/gpl.html

zlib http://zlib.net/zlib_license.html
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EasyLogic™ APF HMI-Firmware-
Aktualisierungsanweisung

1. Aktualisierung der HMI-Kommunikation
* Medienanforderung aktualisieren
(1) USB-Datentrager.

» Aktualisierungsverfahren
(1) Schalten Sie EasyLogic™ APF aus.

— 2023/07/10 i
= oss7 * Run f% 8 (Q/l L1 Sdbrgﬁlg?lr
Grid
froqueney 432 Mz cT
Grid 0 Load
I
L1 L2 L3 N Tl L1 L2 L3 N
F
Grid U(V) 401 400 401 [ Loadl(d) 588 589 595 00
= Load
Grid THDu(%) 2.3 23 21 THDiw) 150 162 181
Grid 1(4) 441 428 438 00 -! LoadPF 0722 0702 0710
i i APF
Grid THDi(%) 7.2 79 86 APF outputisy 407 417 420
y APF Load
Grid PF 0.995 0995 0994 Rate(%s) 407 417 42

ol @

(2) Kopieren Sie die Datei monitor.tar.gz auf einen USB-Datentrager.

w » This PC » USB Drive (E)

W

D Name

| monitor.tar.gz
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(3) SchlieRen Sie den USB-Datentrager am Steckplatz auf der linken
Seite des HMI an (wie unten gezeigt).

-

(4) Wahlen Sie Setting und geben Sie zum Fortfahren das Passwort

(08080808) ein.
< | w *Run Bpe FL1 Sciyeider
Measurement Event log Setting
Iz O 0
Help Fault Reset About

@ E

(5) Wahlen Sie Customize und klicken Sie dann auf Upgrade.

¢ Setting Mo

Date
Language

Manitor

Backlight Brightness
(10-64)

Lighting Time
{10s-255s)

System Compensation

2l O

* Running

2023-07-10095700 | | Swnec |
English V
Jianye

60 | ‘

120 | ‘

Communication

O .
(L1 Sepeider

‘ Change Operator Password ‘
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Ein paar Signaltone werden ertonen, sobald die Aktualisierung gestartet
wurde. Anschliefiend wird die HMI neu gestartet und die Aktualisierung
wird mit einigen Signalténen abgeschlossen.
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2. Aktualisierung der HMI-Benutzeroberflache

Medienanforderung aktualisieren
(1) SD-Karte und SD-Kartenleser.

by

(2) Die SD-Kartenkapazitat sollte 2G - 8G betragen. Das Dateisystem

der SD-Karte muss im Format FAT32 sein.

Format USB Drive (D:)
Capacity:
7.40 GB

File system
FAT32 (Default)

Allocation unit size

4096 bytes

Restore device defaults

Volume label

X

Format options

Quick Format

Close

Aktualisierungsverfahren

(1) Schalten Sie EasyLogic™ APF aus.

7l O

— 2023/07/10 < ) .
= 0987 * Run oD 8 I& L1 Sd‘,'}'}ﬁ'ﬂ'i'{
Grid
) < e L cT
L ,L\i;m“e“
Grid I Load
A
L1 L2 L3 N H L1 L2 13 N

Grid U(V) 401 400 401 Loadl(d) 588 589 595 00

= Load
Grid THDu(%) 23 22 21 THoiw) 150 162 181
Grid I(4) 441 428 438 00 - LoadPF 0722 0702 0710
Grid THDI%) 72 79 86 o~ g:fpm‘ n 407 417 420

. APF Load
Grid PF 0995 0995 0994 Rate(w) 407 417 42
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(2) Kopieren Sie den Ordner DWIN_SET auf die SD-Karte.

we *» USB Drive (D)

D Mame

DWIN_SET

(3) SchlieRen Sie die SD-Karte am Steckplatz auf der linken Seite des
HMI an (wie unten gezeigt). Sie héren ein Klickgerausch, sobald die SD-
Karte erfolgreich eingesetzt wurde.

-

(4) Nach dem Einsetzen der SD-Karte erscheint fur eine gewisse Zeit ein
blauer Bildschirm, gefolgt von einem Blinken aller aktuellen HMI-
Benutzeroberflachen nacheinander. Es dauert 1-2 Minuten, bis dieser
Vorgang abgeschlossen wurde.

(5) Nach Abschluss des Vorgangs wird die Startoberflache angezeigt
(siehe unten).

EcodP truxure
EasylLogic™ APF

66 EZAPF3160898DE_01



EasyLogic™ APF HMI-Firmware-Aktualisierungsanweisung Aktiver Oberschwingungsfilter

(6) Entfernen Sie die SD-Karte und starten Sie die HMI neu (die APF-
Stromversorgung aus- und einschalten), um die Aktualisierung
abzuschlieRen.

3. Schalten Sie den Leistungsschalter von EasyLogic™ APF aus und
schalten Sie ihn dann ein

4. Uberpriifen Sie die Softwareversion

Sie konnen auf About klicken, um die Software Version vor und nach der
Aktualisierung zu prifen.

202307110 P
;95; ' * Run PN ]

I__,; _g_l L1 Scl’&q{;i_t:!cr

(@

€3

Measurement Event log Setting
d O O
Help Fault Reset About
@ B
{ About 3313;071’10 * Running :i- 8 ‘/El% L1 Sdbnqnc!er

Software Version MG324D025B000C005

System Model ID 380-150/150-3-0-1-0

Select: M. 1

L
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Fehlerbehebung

Wenn die Schneider Electric APF einen Fehler erkennt, leuchtet die rote
Fehlerleuchte am Gehause des Gerats auf und die HMI zeigt auflerdem die
Fehlerinformationen an und 16st einen Alarmsummer aus.

Im Allgemeinen stoppt das Gerat bei einem geringfligigen Fehler automatisch die
Oberschwingungsausgabe und nimmt den Betrieb automatisch wieder auf, wenn
sich das Gerat im Normalzustand befindet. Bei einem schwerwiegenden Fehler
wird das Gerat nach einem Stopp der Ausgabe nicht automatisch wieder gestartet
und muss nach der Fehlerbehebung manuell wieder gestartet werden. Im Notfall
ist es erforderlich, den Not-Aus-Schalter (EPO) zu driicken, um die
Oberschwingungsausgabe der Gerate zwangsweise zu stoppen.

A AGEFAHR

ES BESTEHT DIE GEFAHR EINES UNERWARTETEN BETRIEBS DER
GERATE

» Die Betatigung des Not-Aus-Schalters (EPO) kann nur die
Oberschwingungsausgabe der Gerate anhalten und kann nicht die Gerate
vollstandig ausschalten.

+ Geeignete Messgerate mit Nennspannungen sollten immer verwendet
werden, um sicherzustellen, dass keine Spannung anliegt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen hat Tod oder schwere
Verletzungen zur Folge.

Trennen Sie den vorderen Leistungsschalter der APF-Leitung, um die Gerate
vollstandig abzuschalten.

Nachfolgend werden als Referenz die allgemeinen Fehlerinformationen und
Lésungen von Schneider Electric APF aufgefihrt.
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Aktiver Oberschwingungsfilter

Nr.

Fehlermeldung

Kurzschluss des
Wechselrichters

Beschreibung

Der durch einen IGBT flieRende Strom
Uberschreitet den eingestellten Wert

Losung

Priifen Sie, ob IGBT, Hall, Buskondensator,
Wechselrichterinduktor und Eingangsrelais
kurzgeschlossen sind

Ausgangsstrom

1. Fehlalarm durch zu hohen Laststrom

1. Stellen Sie bei einem Fehlalarm die Option
Abnormaler Eingangsstrom mithilfe der
Parametereinstellung auf deaktiviert, um
gegen den Fehlalarm zu schitzen

2. Fdr die Systemresonanz muss zuerst die
Resonanzfrequenz des Systems festgestellt
werden und dann muss die
Resonanzfrequenz und die
Oberschwingungskompensationsordnung
nahe der Frequenz geschlossen werden, um
die Resonanz zu beseitigen oder

2 abnormal ausgelost abzuschwachen
2. Resonanz 3. Resonanz kann auftreten, wenn ein
vollstandiger Kompensationsmodus oder ein
héherer
Oberschwingungskompensationsmodus
verwendet wird. Wenn es keine andere
alternative Methode gibt, kdnnen Sie
versuchen, den Kompensationsmodus in den
intelligenten Kompensationsmodus
umzuschalten oder alternativ dazu die hohe
Oberschwingungskompensationsrate zu
reduzieren, um Resonanzen zu vermeiden
: P : : Der Lufter muss ausgetauscht werden. Wenden
3 Lufterfehler Eﬂdrflg?ritggjl ?;rt‘ é_:tﬁsgésttoﬂgflgsgcﬁg?jig?s Sie sich bitte an ginen Produkttechniker von
Schneider Electric
Prifen Sie, ob die Umgebungstemperatur zu hoch
Ubertemperatur des I__Die Tempe_ratur de§ KUhIergIer_nents ist, ob der Lufteinlass und -auslass des Systems
4 Wechselfichters Uberschreitet die hochstzulassige frei sind und ob der Lifter ordnungsgeman
Betriebstemperatur funktioniert. Wenden Sie sich andernfalls bitte an
einen Produkttechniker von Schneider Electric.
Fehler beim
Einstellen des
\S/ér%rgma;ggéir- o . } Wenn das Stromwandlerverhaltnis zu klein ist,
5 (4.3 Zoll) Der tatsachliche Laststrom ist groRer als der muss der Stromwandler ausgetauscht werden und
’ Nennerkennungsstrom des Stromwandlers dieser muss das 1,5- bis 2-fache der Spitzenlast
Transformator- betragen
Riickwartsfehler
(7 Zoll)
Es muss bestatigt werden, ob die Erkennung des
6 Wechselrichter- 1. Resonanz Ausgleichsstroms von APF korrekt ist. Wenn
Uberlast 2 Filterfehler irgendein Problem auftritt, wenden Sie sich bitte an
’ einen Produkttechniker von Schneider Electric
Wahrend des Normalbetriebs von APF
Uberschreitet die Summe der positiven und
7 Systemfehler negativen Busspannung den Sollwert A oder liegt | Wenden Sie sich bitte an einen Produkttechniker
unter dem Sollwert B oder die Differenz zwischen | von Schneider Electric
der positiven und negativen Busspannung
Uberschreitet den Software-Sollwert C
L — . . Wenden Sie sich bitte an einen Produkttechniker
8 \S/g];tsvivc?r:(se{ehler dK:;nSS%?irﬁénét#nggﬁmfghen den Versionen von Schneider Electric. Schalten Sie die DSP- und
CPLD-Software aus und aktualisieren Sie diese
1. Das System ist langer als 50 Sekunden
Fehler der eingeschaltet und es ist kein DSP fiir die Wenden Sie sich bitte an einen Produkttechniker
9 Uberwachungsein- Uberwachung eingestellt von Schneider Electric, um die Systemparameter
stellung 2. Es liegt ein Konflikt in den zuriickzusetzen
Parametereinstellungen vor
10 Lesefehler der Einstellungsfehler der systemeigenen Kapazitat Wenden Sie sich bitte an einen Produkttechniker

Kapazitat

von Schneider Electric
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Aktiver Oberschwingungsfilter Fehlerbehebung
Nr. Fehlermeldung Beschreibung Loésung
Es gibt im Allgemeinen mehrere Griinde fir
diesen Fehler:
1. Der Not-Halt-Taster ist geschlossen
2. Der Not-Halt-Taster wurde falsch Uberprﬁfer) Sie die Ursache Schritt fiir Schritt.
11 Notabschaltung 5 Wenden Sie sich bitte an einen Produkttechniker
ausgewahlt ’ - . .
. von Schneider Electric, wenn ein Problem auftritt
3. Fehlalarm der Uberwachung
4. Verdrahtungsfehler des Not-Halt-Tasters
5. Interner Relaisfehler des Moduls
1. Bei einer Spannung uber dem Grenzwert
handelt es sich um ein normales Phanomen,
das nach Wiederherstellung der Spannung
Wenn dieser Alarm auftritt, kann im Allgemeinen von selbst wiederhergestellt werden kann
auf Folgendes geschlossen werden: 2. Wenn das Verdrahtungssystem des Moduls
1. Die Feldspannung Uberschreitet den nicht mit der tatsachlichen Verdrahtung
zulassigen Bereich des Moduls Ubereinstimmt, muss das
Verdrahtungssystem des Moduls oder der
12 Spannung abnormal 2. Das Verdrahtungssystem des Moduls : .
P 9 stimmt nicht mit dem tatsachlichen Verdrahtungsmodus durch ein er.\.Ne|t‘ertes
Verdrahtungssystem tberein Passwort entsprechend den tatse_a_chhchen
(einschliefilich der Standardphase) VAVr;c()jréi:rungen des Standorts geandert
3. Die interne Sicherung des Moduls ist 3. Bei einem Modulausfall miissen der
beschadigt Geratecode und die Softwareversion
aufgezeichnet und dem Kundendienst von
Schneider Electric rechtzeitig gemeldet
werden
1. Setzen Sie den Wahlschalter zuriick, wenn
der Wahlschalter nicht 000 ist
2. Die interne Verdrahtung des Moduls muss
vom Kundendiensttechniker von Schneider
Electric betrieben werden
3. Entsprechend dem Parameter-
Einstellungsfehler muss die Anzahl der
1. 485 Verdrahtungsfehler Paralleleinheiten als die tatsachliche Anzahl
) . der Module eingestellt werden
e 2. Filter-Wéhifehler -
Kommunikationsfeh- . 4. Bei einem Wabhlfehler muss das Modul
13 ler (nur 7-Zoll- 3. Falsche Parameter-Einstellung gemaR dem Benutzerhandbuch kontinuierlich
Einheit) 4. GroRe Anzahl an untergeordneten Modulen ab 000 codiert werden
und verz6gerte Kommunikation tritt auf 5. Bei Verdrahtungsproblemen die Verdrahtung
5. Der Monitor ist vom Filterhost getrennt korrigieren. Im Allgemeinen liegt dieser
Fehler nichtim Modul selbst vor. Wenn dies
nicht zu den oben genannten Problemen
gehort, ist mithilfe der Fehlerbehebung ein
rechtzeitiges Feedback zur Situation vor Ort
erforderlich
6. Im Falle einer Kommunikationsverzdégerung
einen Neustart nach dem Ausschalten
durchfiihren
1. Wenden Sie sich bitte an den
Kundendiensttechniker von Schneider
1. Die Frequenz Uberschreitet den Grenzwert Etlaiigl:%rgﬁgtn die Frequenz den Grenzwert
14 Frequenz abnormal .
2. Der Spannungseinbruch verursacht 2. Bei einem Fehlalarm, der durch einen
Fehlalarme Spannungseinbruch verursacht wird, muss
diese an den Kundendienst von Schneider
Electric zurickgemeldet werden
Korrigieren Sie den Verdrahtungsmodus
1. Eﬂ'edE'lnStZ"uﬂ? des t timmt nicht 2. Wenn nach der Korrektur des
15 Bus-Diff Abnormal odulverdrantungssystems stimmt nic Verdrahtungsmodus immer noch eine

mit der tatsachlichen Verdrahtung Gberein
Die Bus-Abtastschaltung ist abnormal

abnormale Busdifferenz vorliegt, wenden Sie
sich an den Produkttechniker von Schneider
Electric, um eine Losung zu erhalten
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Fehlerbehebung

Aktiver Oberschwingungsfilter

Nr.

Fehlermeldung

Beschreibung

Losung

1.

Der Thyristor und die Antriebsleitung missen
zur Uberpriifung demontiert werden

2. Prufen Sie, ob die Einstellung des
dreiphasigen n-Leiters auf dem Monitor mit
der tatsachlichen Verdrahtung Ubereinstimmt

1. Der Thyristor ist beschadigt oder die und ob der N-Leiter fehlt oder falsch
Thyristor-Antriebsleitung hat einen angeschlossen ist. Bei einem Schranktyp mit
schlechten Kontakt einem System mit Parallelschaltung darf der

. . N-Leiter zwischen den Modulen nicht
16 Sanftanlauf-Fehler 2. Die Bus-Abtastschaltung ist abnormal angeschiossen werden, wenn ein

3. Der Einstellungsfehler des dreiphasigen dreiphasiges Drei-Leiter-System verwendet
n-Leiters stimmt nicht mit der tatsachlichen wird
Verdrahtung Giberein 3. Achten Sie darauf, ob die

Eingangsverdrahtung ein Gegensystem
aufweist. Wenn die im Monitor angezeigte
Wellenform der Dreiphasenspannung nicht in
der Reihenfolge A-B-C ist, dann gehort sie
zum Gegensystem

1. Uberpriifen Sie im Parallelsystem, ob die
Stellung des Stromwandlers des Monitors

1. 422 Kommunikationsleitung hat einen rlcht'g elngesFeIIt '.St und ob.erfalsch auf

422 schlechten Kontakt oder fallt ab Leistungsseite eingestellt ist
Kommunikationsfeh- o . 2. Schalten Sie die 422-Kommunikationsleitung
17 ler (4,3 Zoll) 2. ﬁggcﬁgg};ugla(eg;glszsgﬁrgrnﬁjnikation in aus und schliel}en Sie diese wieder an.
Reihe esdhaltet ist, fuhrt ein Ausfall eines Beheben Sie die anderen Fehler der anderen
422 Komm.- Fehler Mod Isg'n der Mitte ’ 492 Module im System. Wenn der 422-
(7 Zoll) Koml:nukikation;fehzlgrn in-allen Modulen Kommunikationsfehler nach der
am Back-End Fehlerbehebung immer noch nicht behoben
werden kann, wenden Sie sich an den
Kundendiensttechniker von Schneider
Electric, um Unterstiitzung zu erhalten

1. Uberpriifen Sie im Parallelsystem, ob die
Stellung des Stromwandlers des Monitors
richtig eingestellt ist und ob er falsch auf
Leistungsseite eingestellt ist

2. Schalten Sie die CAN-

1. Die CAN-Kommunikationsleitung hat einen Kommunikationsleitung aus, stecken Sie sie

CAN- schlechten Kontakt oder fallt ab wieder ein und Uberpriifen Sie, ob die
Kommunikationsfeh- 2. Bei der Kommunikation mit mehreren Verdrahtung unterbrochen oder umgekehrt
18 ler (4,3 Zoll) Modulen wird kein passender Widerstand wurde
hinzugefiigt oder es werden zu viele 3. Ausschalten und verwenden Sie ein

CAN-Komm.- Fehler
(7 Zoll)

passende Widersténde hinzugefigt

3. CAN-H und CAN-L sind umgekehrt
angeschlossen

Multimeter, um den Gesamtwiderstand an
beiden Enden von CAN-H und CAN-L zu
messen und die Anzahl der passenden
Widerstande zu priifen, die dem Bus
hinzugefiigt wurden. Fligen Sie
entsprechende Widerstande hinzu, wenn kein
Widerstand hinzugeflgt wird. Entfernen Sie
einige Widerstande, wenn zu viele
Widerstande hinzugefligt werden
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