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Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

Wichtige Informationen

Bitte beachten

Lesen Sie sich diese Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich vor
Installation, Betrieb, Bedienung und Wartung mit dem Gerat vertraut. Die
nachstehend aufgefihrten Warnhinweise sind in der gesamten Dokumentation
sowie auf dem Gerat selbst zu finden und weisen auf potenzielle Risiken und
Gefahren oder bestimmte Informationen hin, die eine Vorgehensweise
verdeutlichen oder vereinfachen.

Wird dieses Symbol zusatzlich zu einem Sicherheitshinweis des Typs ,Gefahr” oder
é L~Warnung“ angezeigt, bedeutet das, dass die Gefahr eines elektrischen Schlags

besteht und die Nichtbeachtung der Anweisungen unweigerlich Verletzung zur Folge
hat.

aufmerksam. Beachten Sie alle unter diesem Symbol aufgefiihrten Hinweise, um
Verletzungen oder Unfalle mit Todesfalle zu vermeiden.

A GEFAHR

GEFAHR macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge hat.

A WARNUNG

WARNUNG macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, leichte Verletzungen zur Folge haben kann.

HINWEIS

HINWEIS gibt Auskunft Gber Vorgehensweisen, bei denen keine Verletzungen drohen.

2 Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf mdgliche Verletzungsgefahren

Elektrische Gerate dirfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und
gewartet werden. Schneider Electric haftet nicht fir Schaden, die durch die
Verwendung dieses Materials entstehen.

Als qualifiziertes Fachpersonal gelten Mitarbeiter, die Uber Fahigkeiten und
Kenntnisse hinsichtlich der Konstruktion und des Betriebs elektrischer Gerate und
deren Installation verfiigen und eine Schulung zur Erkennung und Vermeidung
moglicher Gefahren absolviert haben.

EIO0000003740.02



Uber dieses Handbuch

Uber dieses Handbuch

Anwendungsbereich des Dokuments

Lesen Sie sich vor der Erstinbetriebnahme des Lexium 62 Drive System die in
diesem Handbuch enthaltenen Informationen durch und machen Sie sich im
Detail damit vertraut. Beachten Sie insbesondere die spezifischen
Sicherheitshinweise, Seite 11. Nur Personen, die die im Kapitel Qualifikation des
Personals, Seite 19 genannten Anforderungen erfillen, dirfen mit dem Betrieb
des Lexium 62 Drive System betraut werden.

Ein Exemplar dieser Anleitung muss standig fur das Personal vorliegen, das fur
den Betrieb des Lexium 62 Drive System zustandig ist.

Dieses Handbuch ermdglicht Ihnen die sichere und ordnungsgemafie Nutzung
des gesamten Funktionsumfangs des Lexium 62 Drive System.

Halten Sie sich an die Anweisungen in diesem Handbuch, um folgende Ziele zu
erreichen:
* Minimierung der Risiken

* Reduzierung der Reparaturkosten und der Ausfallzeit des Lexium 62 Drive
System

» Erhoéhung der Betriebsdauer des Lexium 62 Drive System
» Steigerung der Zuverlassigkeit des Lexium 62 Drive System

Giiltigkeit

Dieses Dokument wurde fiir EcoStruxure™ Machine Expert V2.0 aktualisiert.

Die technischen Merkmale der hier beschriebenen Geréate sind auch online
abrufbar. Um auf die Online-Informationen zuzugreifen, gehen Sie zur Homepage
von Schneider Electric www.se.com/ww/en/download/.

Die in diesem Handbuch vorgestellten Merkmale sollten denen entsprechen, die
online angezeigt werden. Im Rahmen unserer Bemihungen um eine standige
Verbesserung werden Inhalte im Laufe der Zeit mdglicherweise Uberarbeitet, um
deren Verstandlichkeit und Genauigkeit zu verbessern. Sollten Sie einen
Unterschied zwischen den Informationen im Handbuch und denen online
feststellen, nutzen Sie die Online-Informationen als Referenz.

Informationen zur Produktkonformitat sowie Umwelthinweise (RoHS, REACH,
PEP, EOLI usw.) finden Sie unter www.se.com/ww/en/work/support/green-
premium/.

Weiterfuhrende Dokumente

Dokumenttitel Referenz

EcoStruxure Machine Expert — EI00000002854 (ENG)
Programmierhandbuch

EI00000002855 (FRE)
EI00000002856 (GER)
EI00000002857 (ITA)

EI00000002858 (SPA)
EI00000002859 (CHS)

LXM62LTO0AO01000 Lexium 62 Link Terminal, NVE50846 (ENG);
Anweisungsblatt

SH3-Servomotor — Benutzerhandbuch 0198441113987 (ENG)

8 EI00000003740.02
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Uber dieses Handbuch

Normen und Begrifflichkeiten

Dokumenttitel

Referenz

MH3-Servomotor — Motorhandbuch

0198441114042 (ENG);

BMP-Synchronmotor — Motorhandbuch

0198441113981 (ENG)

Die technischen Begriffe, Terminologie, Symbole und die entsprechenden
Beschreibungen in diesem Handbuch, oder die in beziehungsweise auf den
Produkten selbst erscheinen, sind im Allgemeinen von den Begriffen und
Definitionen der internationalen Normen hergeleitet.

Im Bereich der funktionalen Sicherheitssysteme, Antriebe und allgemeinen
Automatisierungssysteme betrifft das unter anderem Begriffe wie Sicherheit,
Sicherheitsfunktion, Sicherer Zustand, Fehler, Fehlerreset/Zurlicksetzen bei
Fehler, Ausfall, Stérung, Warnung/Warnmeldung, Fehlermeldung, geféhrlich/

gefahrbringend usw.

Unter anderem schlieRen diese Normen ein:

Standard

Beschreibung

IEC 61131-2:2007

Speicherprogrammierbare Steuerungen, Teil 2:
Betriebsmittelanforderungen und Prifungen.

ISO 13849-1:2015

Sicherheit von Maschinen: Sicherheitsspezifische Teile von
Steuerungen.

Allgemeine Gestaltungsleitsatze.

EN 61496-1:2013

Sicherheit von Maschinen: Berlihrungslos wirkende Schutzeinrichtung.

Teil 1: Allgemeine Anforderungen und Prufungen.

ISO 12100:2010

Sicherheit von Maschinen - Allgemeine Gestaltungsleitsatze -
Risikobeurteilung und Risikominderung

EN 60204-1:2006

Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausristung von Maschinen -
Teil1: Allgemeine Anforderungen

1ISO 14119:2013

Sicherheit von Maschinen - Verriegelungseinrichtungen in Verbindung
mit trennenden Schutzeinrichtungen - Leitsatze fiir Gestaltung und
Auswahl

ISO 13850:2015

Sicherheit von Maschinen - Not-Halt- Gestaltungsleitsatze

IEC 62061:2015

Sicherheit von Maschinen - Funktionale Sicherheit von
sicherheitsbezogenen elektrischen, elektronischen und elektronisch
programmierbaren Steuerungen.

IEC 61508-1:2010

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/
programmierbarer elektronischer Systeme: Allgemeine Anforderungen.

IEC 61508-2:2010

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/
programmierbarer elektronischer Systeme: Anforderungen fiir
sicherheitsbezogene elektrische/elektronische/programmierbare
elektronische Systeme.

IEC 61508-3:2010

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/
programmierbarer elektronischer Systeme: Softwareanforderungen.

IEC 61784-3:2016

Industrielle Kommunikationsnetze - Profile - Teil 3: Funktional sichere
Ubertragung bei Feldbussen - Allgemeine Regeln und Festlegungen fur
Profile.

2006/42/EC Maschinenrichtlinie
2014/30/EU EG-Richtlinie Elektromagnetische Vertraglichkeit
2014/35/EU EG-Richtlinie Niederspannung

Zusatzlich kann die in vorliegendem Dokument verwendete Nomenklatur
tangential verwendet werden, wenn sie aus anderen Normen abgeleitet ist, wie z.

B.:
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Uber dieses Handbuch

Standard

Beschreibung

Normenreihe IEC
60034

Drehende elektrische Maschinen

Reihe IEC 61800

Elektrische Leistungsantriebssyteme mit einstellbarer Drehzahl

Serie IEC 61158

Digitale Datenkommunikation in der Leittechnik — Feldbus fiir industrielle
Leitsysteme

Bei einer Verwendung des Begriffs Betriebsumgebung/Betriebsbereich in
Verbindung mit der Beschreibung bestimmter Gefahren und Risiken entspricht der
Begriff der Definition von Gefahrenbereich oder Gefahrenzone in der
Maschinenrichtlinie (2006/42/EC) der Norm /SO 12100:2010.

HINWEIS: Die vorherig erwadhnten Standards kénnen auf die spezifischen
Produkte in der vorliegenden Dokumentation zutreffen oder nicht. Weitere
Informationen lber die einzelnen anwendbaren Normen die hier
beschriebenen Produkte betreffend, entnehmen Sie den entsprechenden
Tabellen dieser Produktbezeichnungen.

10
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Spezifische Sicherheitshinweise

Spezifische Sicherheitshinweise

Ubersicht

Dieses Kapitel enthalt wichtige Sicherheitshinweise fiir den Betrieb des Lexium 62
Drive System. Das Lexium 62-System entspricht den anerkannten technischen
Sicherheitsvorschriften.

Produktinformationen

Uberblick

Das Risiko fiir die Gesundheit und Sicherheit von Personen durch Gefahren, die
vom Lexium 62 Drive System ausgehen, wurde konstruktiv minimiert. Dennoch
bleibt ein Restrisiko bestehen, denn das Lexium 62 Drive System arbeitet mit
elektrischen Spannungen und Stromen sowie Bewegung.

Sind Tatigkeiten mit Restrisiken verbunden, erfolgt an den betreffenden Stellen
ein Sicherheitshinweis. Dieser enthalt die eventuell auftretende Gefahr sowie
deren mdgliche Folgen und beschreibt Malknahmen zum Vermeiden der Gefahr.

Elektrische Teile

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

» Trennen Sie alle Gerate, einschliellich der angeschlossenen Komponenten,
vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation
oder Entfernung von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten.

+ Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten®,
an allen Ein-/Aus-Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-
Position.

* Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstdndigen Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren.

* Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines
Spannungsmessgerats mit geeigneter Bemessungsspannung und
vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung unter 42,4 VVdc
betragt.

» Gehen Sie nicht davon aus, dass der DC-Bus spannungsfrei ist, wenn die
DC-Bus-LED aus ist.

» Sichern Sie die Motorwelle gegen Fremdantrieb, bevor Sie Arbeiten am
Antriebssystem vornehmen.

« Kurzschlisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises
sind zu vermeiden.

* Installieren und sichern Sie alle Abdeckungen, Zubehdrteile, Hardware,
Kabel und Leiter und stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgemaf
geerdet ist, bevor Sie Spannung anlegen.

» Betreiben Sie dieses Gerat und angeschlossene Gerate nur mit der
angegebenen Spannung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

EIO0000003740.02 1



Spezifische Sicherheitshinweise

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

» Betreiben Sie elektrische Komponenten nur mit einem verbundenen
Erdschutzkabel (schutzleiter).

» Stellen Sie nach der Installation sicher, dass alle elektrischen Gerate sicher
mit dem Erdschutzkabel (Schutzleiter) verbunden sind, so dass die
Verbindung mit dem Verbindungsdiagramm Ubereinstimmt.

» Decken Sie die stromfiihrenden Komponenten vor der Aktivierung des
Gerats sicher ab, um einen Kontakt zu vermeiden.

» Beruhren Sie die elektrischen Verbindungspunkte der Komponenten nicht,
wenn das Modul Strom fiihrt.

» Sorgen Sie fir Schutz vor indirektem Berthren.

» Verbinden und trennen Sie Kabel und Klemmen nur, wenn Sie sichergestellt
haben, dass die Stromversorgung zum System komplett abgeschaltet ist.

* |solieren Sie die nicht verwendeten Leiter an beiden Enden des
Motorkabels.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG DURCH HOHE LECKSPANNUNG
(BERUHRSPANNUNG)

» Bringen Sie an den aulteren Enden des Sammelschienenverbunds, Seite
117 die Klemmenabdeckungen an.

» Schalten Sie die Spannungszufuhr zum Gerat erst dann ein, wenn beide
Enden des Sammelschienenverbunds mit Klemmenabdeckungen
ausgestattet sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG DURCH HOHE LECKSPANNUNG
(BERUHRSPANNUNG)

» Stellen Sie vor der Arbeit am Produkt sicher, dass es vollstandig entladen ist.

+ Nach dem Trennen der Spannungsversorgung darf der CN6-Anschluss der
Netzleitung am Lexium 62 Power Supply-Modul nicht berthrt werden, da
dieser noch etwa 1 Sekunde lang gefahrliche Spannung flhrt.

» Betreiben Sie Lexium 62 Komponenten nur in einem Schaltschrank, der nur
mit der Hilfe von Werkzeugen gedffnet werden kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Spezifische Sicherheitshinweise

Montage und Handhabung

HeiRe Oberflachen

Dieses Produkt hat einen Ableitstrom Uber 3,5 mA. Durch eine Unterbrechung der
Erdverbindung kann bei einer Beriihrung des Gehauses ein gefahrlicher
Beruhrungsstrom flieRen.

A GEFAHR

UNZUREICHENDE ERDUNG

* Verwenden Sie fir die Schutzerdung einen Kupferleiter mit einem
Querschnitt von mindestens 10 mm2 (AWG 6) bzw. zwei Kupferleiter, die
mindestens denselben Querschnitt wie die Spannungsversorgungsleiter an
den Netzklemmen aufweisen.

« Stellen Sie die Einhaltung aller geltenden Vorschriften hinsichtlich Erdung
des Antriebssystems sicher.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

AWARNUNG

STOSSEN, SCHEREN, SCHNEIDEN UND SCHLAGEN WAHREND DER
HANDHABUNG

+ Beachten Sie die allgemeinen Konstruktions- und Sicherheitsregulierungen
fur den Aufbau und die Handhabung.

* Verwenden Sie geeignete Geratschaften flir die Montage und den Transport,
sowie geeignete Werkzeuge.

* Vermeiden Sie ein Einklemmen und Quetschen durch geeignete
Vorsichtsmaflinahmen.

» Decken Sie Kanten und Ecken ab, um Schnittverletzungen oder -schaden zu
vermeiden.

» Tragen Sie geeignete Schutzkleidung (beispielsweise Schutzbrillen,
Schutzstiefel, Schutzhandschuhe).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Die Metalloberflachen des Produktes kdnnen wahrend des Betriebes 65 °C (149 °
F ) (wenn metallisch blank) Gberschreiten.

AWARNUNG

HEISSE OBERFLACHEN
* Verhindern Sie ungeschitzten Kontakt mit heilen Oberflachen.

» Bringen Sie keine brennbaren oder hitzeempfindlichen Teile in die Nahe der
heilRen Oberflachen.

« Stellen Sie durch einen Probebetrieb mit maximaler Last sicher, dass die
Warmeabfuhr ausreichend ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

EIO0000003740.02
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Spezifische Sicherheitshinweise

Magnetische und elektromagnetische Felder

Leiter und Motoren kdnnen starke elektrische und magnetische Felder erzeugen.
Dies kann zu Stérungen von empfindlichen Geraten flihren.

AWARNUNG

ELEKTROMAGNETISCHE FELDER

» Sorgen Sie dafiir, dass sich Personen mit elektronischen medizinischen
Implantaten, wie z. B. Herzschrittmachern, vom Motor und den Leitern fern
halten.

» Bringen Sie keine Gerate, die gegentiiber elektromagnetischen Emissionen
empfindlich sind, in der Nahe des Motors oder der Leiter an.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

14
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Spezifische Sicherheitshinweise

Gefahrbringende Bewegungen

Gefahrbringende Bewegungen kdnnen verschiedener Art sein:
» Fehlende oder fehlerhafte Referenzierung des Antriebs
» Verdrahtungs- oder Verkabelungsfehler
* Fehler im Anwendungsprogramm
* Fehler in den Komponenten
* Fehler im Messwert- und Signalgeber

HINWEIS: Sorgen Sie durch die Uberwachung der priméaren Anlage und
Primarmaflinahmen fir persdnliche Sicherheit. Verlassen Sie sich nicht nur auf
die interne Uberwachung der Antriebskomponenten. Passen Sie die
UberwachungsmaRnahmen und andere MaRnahmen geman einer Risiko-
und Fehleranalyse an die spezifischen Bedingungen der Installation an.

A GEFAHR

NICHT VORHANDENE ODER UNZUREICHENDE SICHERHEITSGERATE

* Der Aufenthalt im Gefahrenbereich ist durch Schutzzdune, Schutzgitter,
Schutzabdeckungen, Lichtschranken oder Ahnliches zu verhindern.

* Messen Sie die Sicherheitsgerate ordnungsgemafn ab und entfernen Sie sie
nicht.

*  Nehmen Sie keine Modifikationen vor, welche die Sicherheitsgerate
herunterstufen, untauglich machen oder auf andere Weise aulRer Kraft
setzen.

» Die Antriebe und die Motoren, die diese steuern, missen zum Stillstand
gebracht werden, bevor Sie auf sie zugreifen oder den Gefahrenbereich
betreten.

¢ Schitzen Sie Arbeitsbereiche und Betriebsterminals vor unautorisiertem
Betrieb.

» Positionieren Sie die NOT-AUS-Schalter so, dass sie jederzeit schnell und
einfach erreichbar sind.

» Prifen Sie vor der Inbetriebnahme sowie bei Wartungsarbeiten die Funktion
der NOT-AUS-Einrichtung.

» Sichern Sie das Gerat tiber einen NOT-AUS-Kreis gegen unbeabsichtigten
Anlauf durch Freischalten des Leistungsanschlusses der Antriebe oder
verwenden Sie eine sichere Anlaufsperre.

+ \Validieren Sie das System und die Installation vor dem ersten Start.

» Betrieb von Hochfrequenz-, Fernsteuer- und Funkgeraten in der Nahe der
Geréateelektronik und deren Zuleitungen vermeiden. Im Bedarfsfall eine
spezielle EMV-Prifung der Anlage durchfiihren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

Antriebssysteme kénnen durch falschen Anschluss, falsche Einstellungen, falsche
Daten oder andere Fehler unbeabsichtigte Bewegungen ausfiihren.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTE/R BEWEGEUNG ODER MASCHINENBETRIEB
» Installieren Sie die Verdrahtung sorgfaltig gemaR den EMC-Anforderungen.

» Betreiben Sie das Produkt keinesfalls mit unbekannten Einstellungen oder
Daten.

* Fihren Sie umfassende Inbetriebnahmetests durch, welche die
Konfigurationseinstellungen und -daten verifizieren, die Position und
Bewegung bestimmen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.
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Spezifische Sicherheitshinweise

Schutzkleinspannungskreise (PELV)

Samtliche Signal- und Steuerspannungen mussen in PELV-Kreisen

(Funktionskleinspannung mit sicherer Trennung) bereitgestellt werden. Das
bedeutet insbesondere, dass Schutzvorkehrungen gegen den direkten und
indirekten Kontakt mit gefahrlichen Spannungen getroffen werden mussen:

» Stellen Sie sicher, dass die PE-bezogene Spannung (Schutzerde) 30 VDC
nicht Gberschreitet.

» Schutzkleinspannungskreise (PELV) sind von anderen im Schaltschrank
implementierten Schaltkreisen zu trennen.

Verbinden Sie die Anschlisse GND / 0 V mindestens an einem Punkt im
Schaltschrank.

Trennen Sie hoch- und niederspannungsfiihrende Leiter und halten Sie sich an
die Norm IEC 61800-5-1, Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer
Drehzahl - Anforderungen an die Sicherheit.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG AUFGRUND VON UNZUREICHENDER
SCHUTZTRENNUNG

Schlief3en Sie an die Signalspannungsanschlisse dieser Produkte nur Gerate,
elektrische Komponenten oder Leitungen an, die eine ausreichende sichere
Trennung von den Stromkreisen gemaf den geltenden Normen aufweisen (IEC
61800-5-1: Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl -
Anforderungen an die Sicherheit).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Spezifische Sicherheitshinweise

BestimmungsgemaRe Verwendung

Installation

Installieren und betreiben Sie diese Anlage in einem Schaltschrank, der fiir die
gedachte Umgebung eingestuft ist und mit einem Verriegelungsmechanismus
(Schlissel oder Werkzeug) versehen ist.

Erforderliche SchutzmaBnahmen

Planen Sie vor der Installation des Gerats angemessene Schutzeinrichtungen ein,
die den ortlichen, regionalen und nationalen Normen entsprechen. Nehmen Sie
keine Komponenten ohne entsprechende Schutzeinrichtungen in Betrieb. Testen
Sie nach der Installation, Inbetriebnahme oder Instandsetzung die eingesetzten
SchutzmalRnahmen.

Fihren Sie vor dem Einsatz des Produktes eine Risikobeurteilung in Bezug auf
die konkrete Anwendung durch und ergreifen Sie entsprechend dem Ergebnis die
Sicherheitsmalinahmen.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

Stellen Sie sicher, dass bei der Konzeption lhrer Maschine eine Risikoanalyse
nach EN/ISO 12100 durchgeflihrt und respektiert wird.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschiaden zur Folge haben.

Wenn vorliegende Gegebenheiten die Sicherheit beeintrachtigen oder eine
Anderung des Betriebsverhaltens des Lexium 62 Komponenten bewirken,
mussen Sie den Lexium 62 Komponenten unmittelbar abschalten und sich mit
Ihrem Schneider Electric-Ansprechpartner in Verbindung setzen.

Nur Originalzubehor

Verwenden Sie nur die in der Dokumentation angegebenen Zubehér- und
Anbauteile und keine Fremdgerate oder -komponenten, die nicht ausdrticklich von
Schneider Electric zugelassen sind.

Der Lexium 62 Drive System enthalt keine vom Anwender zu wartenden Bauteile.
Der Lexium 62 Drive System darf in keiner Weise verandert werden. Fir
Reparaturen und einen Teileaustausch jeglicher Art wenden Sie sich bitte an
Schneider Electric.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

* Verwenden Sie ausschlief3lich von Schneider Electric zugelassene Software
und Hardware mit diesem Produkt.

* Lassen Sie die Wartung nur von einem autorisierten Schneider Electric
Service Center durchfiihren.

+ Aktualisieren Sie Ihr Anwendungsprogramm bei jeder Anderung der
physikalischen Hardware-Konfiguration.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.
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Spezifische Sicherheitshinweise

Umgebungsspezifische Einschrankungen

In folgenden Umgebungen dirfen Sie die Komponenten nicht einsetzen:
» Gefahrliche (explosive) Atmosphéaren
* Mobile, tragbare, schwimmende oder fliegende Systeme
* Lebenserhaltende Systeme
» Anlagen in bewohnten Umgebungen
» Unter Tage

Dieses Produkt ist fiir den Betrieb aulRerhalb explosionsgefahrdeter Bereiche
vorgesehen. Installieren Sie das Produkt nur in Bereichen, in denen keine
explosionsfahige Atmosphare auftreten kann.

A GEFAHR

EXPLOSIONSGEFAHR

Installieren und betreiben Sie das Produkt ausschlieRlich in Bereichen, in denen
keine explosionsfahige Atmosphare auftreten kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Spezifische Sicherheitshinweise

Qualifikation des Personals

Zielgruppe dieser Anleitung

Elektrische Ausrustung darf nur von Elektrofachkraften installiert, betrieben,
repariert oder in Betrieb genommen werden. Schneider Electric haftet nicht fir
Schaden, die durch die Verwendung dieses Materials entstehen.

Qualifiziertes Fachpersonal

Als qualifiziertes Fachpersonal gelten Mitarbeiter, die Uber Fahigkeiten und
Kenntnisse in Bezug auf die Konstruktion und den Betrieb elektrischer Gerate im
Allgemeinen und der betroffenen Anlage im Besonderen verfiigen und eine
Schulung zur Erkennung und Vermeidung méglicher Gefahren absolviert haben.

Die Elektrofachkrafte missen in der Lage sein, mégliche Gefahren zu erkennen,
die durch Parametrierung, Anderung der Parameterwerte und allgemein durch die
mechanische, elektrische und elektronische Ausristung entstehen kdnnen. Den
Elektrofachkraften missen die Normen, Bestimmungen und
Unfallverhitungsvorschriften bekannt sein, die sie bei Arbeiten am
Antriebssystem zu beachten haben.

Designierte Sicherheitsfunktionen

Elektrofachkrafte, die mit designierten Sicherheitsfunktionen arbeiten, miissen
entsprechend der Komplexitat der Maschine und den Anforderungen der Norm
ISO 13849-1 geschult werden. Die Schulung muss den Produktionsprozess und
die Beziehung zwischen desiginierter Sicherheitsfunktion und Maschine
umfassen.

Richtlinien zur Qualifikation sind in folgender Verdffentlichung verfugbar: Safety,
Competency and Commitment: Competency Guidelines for Safety-Related
System Practitioners. |IEEE-Verdffentlichungen, ISBN 0 85296 787 X, 1999.
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System - Uberblick

System - Uberblick

System - Uberblick

System - Uberblick

Das Steuerungssystem besteht, abhangig von lhrer Anwendung, aus mehreren
Einzelkomponenten.

Uberblick tiber das PacDrive 3-System

Magelis Software ™
HMI Ethernet, TCP/IP, OPC, FTP, HTTP, SMS, SMTP
[Rpp——

nj N

s PacDrive LMC Eco, PacDrive LMC Pro und PacDrive LMC Pro2
* Logic Motion Controllers

@
Safety PLC SLCx00 IT/coM
Logic Motion

sercos + Integrated Safety @
- -

0000ee00ccceescsccccecsssccceccssscccccccscccccccodeccccccccccccccce
Other field busses:
« Profibus DP
«CAN
«Ethernet/IP

« Profinet

el
A Stand-alone (CECNERS

~ ¥ ServoDrives
LXM52

Multiaxes Servo Drives LXM 62
& +Connection Module ILM62CM
+Power Supply Module LXM62P++«

"
Distribution
Box

eesccsssccsccce

e
B

TeSys ATV 312 ILx ™7 SH3 SH3 Torque Linear LM62

Remotel/O Remotel/O Motor Motor

1 Software EcoStruxure Machine Expert

2 Safety Logic Controller gemaf IEC 61508 und ISO 13849
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System - Uberblick

Logic Motion Controller

Uberblick

Produkt Beschreibung
Der Logic Motion Controller (LMC) mit dem Echtzeit-Betriebssystem
.;\”! VxWorks realisiert zentral die Logic Controller- und

Bewegungsfunktionen. Der Logic Motion Controller synchronisiert,
koordiniert und erstellt die Bewegungsfunktionen einer Maschine fiir
max.:

* 0 Sercos-Servoantriebe fir den Controller LMC100

* 4 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller LMC101

* 6 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller LMC106

* 8 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller LMC201

* 12 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller LMC212
» 16 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller LMC216
» 8 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller LMC300

* 16 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller LMC400
* 16 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller LMC402
* 99 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller LMC600
* 130 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller LMC802
* 130 Sercos-Servoantriebe fiir den Controller LMC902

EI00000003740.02
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System - Uberblick

Lexium 62 Power Supply

Uberblick
Produkt Beschreibung
Die zentrale Lexium 62 Power Supply mit einem
gemeinsamen Zwischenkreis versorgt den/die
angeschlossenen Servoantrieb(e) mit der
erforderlichen Leistung.
Weitere Informationen finden Sie unter:
*  Einbau und Wartung, Seite 107
* LED-Anzeigen der Lexium 62 Power
Supply, Seite 148
»  Elektrische Anschliisse — Lexium 62
Power Supply, Seite 156
*  Mechanische und elektrische Daten —
AN I Lexium 62 Power Supply, Seite 180
==
1 "J Lexium
[ [ H LXM 62 PSD
L \
\
N
Referenzen
Produkt Referenz
Spannungsversorgung LXM62PD20A11000
LXM62PD84A11000
Typenschlussel
Nr. Bedeutung
Produktfamilie LXM = Lexium
Grole | 62 = Lexium 62
Art ‘ P = Power Module
Spitzenstrom D84 =84 A
D20=20A
Varianten A = Power Supply Module
Optionen 1 =1 oder 3 Phasen x 208...480 VAC
Hardware-Release 1
Intern 0 = Serienproduktion
Kunde 00 =
Standard
Typenschlissel LXM 62 P D84 1 1 0 00
(Beispiel)
22 EI00000003740.02



System - Uberblick

Technisches Typenschild

Das technische Typenschild befindet sich seitlich am Gehause.

Bezeichnung Bedeutung

LXM62PDxXXXXXXX Handelsreferenz

Input ac/dc Eingangsspannung und/oder -strom (Nenn-
und/oder Spitzenwert je Eingang)

Output dc Ausgangsspannung und -strom (Nenn- und/

oder Spitzenwert je Ausgang)

Control Voltage

Eingangssteuerspannung und -strom

Multiple rated equipment, see instruction
manual

Die verschiedenen Verdrahtungsschemas mit
entsprechend unterschiedlichen Kapazitaten
kdénnen der Bedienungsanleitung enthommen
werden.

Short Circuit Current Rating

Maximales Niveau des Kurzschlussstroms

1P20

IP-Schutzart

Country of origin

Herstellungsland

Schneider Electric

Hersteller

Symbole

In diesem Feld sind die Symbole fur
Erklarungen und Zertifizierungen abgebildet

Logistisches Typenschild

Das logistische Typenschild befindet sich auf der Oberseite des Gehauses.

Bezeichnung

Bedeutung

RS:01 Hardware-Version

LXM62PDXxXXXXXXX Handelsreferenz

dd.mm.yyyy Herstellungsdatum

2528044067 Seriennummer (auch im Barcode verfigbar)
Power Supply Produktreihe

EIO0000003740.02
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System - Uberblick

Lexium 62 Servo Drive

Uberblick

Das Lexium 62-Servo-Antriebssystem wird fiir den Betrieb von Servoantrieben im
Multi-Achsverbund verwendet.

Die leistungselektronischen Komponenten des Lexium 62 werden in einem
Schaltschrank montiert.

Produkt Beschreibung

Die Lexium 62 Servo Drives stellen die erforderlichen Phasenstrome
fur die Positionsregelung der angeschlossenen Servomotoren bereit.
Die Lexium 62 Servo Drives umfassen Lexium 62 Single Drives und/
oder Lexium 62 Double Drives.

Daruber hinaus eignen sich die Lexium 62 Servo Drives fir
Anwendungen, in denen Asynchronmotoren zum Einsatz kommen.

Um die unterschiedlichen Anforderungen in Bezug auf die
Servoachsen der Anwendung zu erfiillen, sind die Lexium 62 Servo
Drives in verschiedenen Stromklassen verfigbar.

Der Lexium 62 tragt zu einer Vereinfachung der Antriebsverdrahtung
bei. Dies gilt auch fir die Verkabelung der Schaltschrankantriebe ins
Feld. Alle Anschlusse, die von aufRen verdrahtet werden kénnen
(Spannungseingang, Zwischenkreis, 24-VDC-Versorgung, Sercos,
Motor, Geber, E/A-Module, E/A-Versorgung, Ready und Inverter
Enable), ermdglichen eine schnelle und problemlose Konfiguration am
Antrieb.

Weitere Informationen finden Sie unter:
*  Einbau und Wartung, Seite 107
* LED-Anzeigen des Lexium 62 Servo Drive, Seite 151
» Elektrische Anschlusse:
flir die Lexium 62 Varianten C, D, E, F, Seite 160
fiir die Lexium 62 Varianten G, Seite 161

fiir den Single Drive LXM62DC13C21000/LXM62DC13E21000,
Seite 162

* Mechanische und elektrische Kenndaten:
fiir die Lexium 62 Single Drives, Seite 182
flir die Lexium 62 Double Drives, Seite 187

Lexium 62 Single Drives — Referenzen

Produkt Variante Referenz

Single Servo Drives C LXM62DU60C
LXM62DD15C
LXM62DD27C
LXM62DD45C
LXM62DC13C

Single Servo Drives - G LXM62DU60G
Advanced
LXM62DD15G
LXM62DD27G
LXM62DD45G

LXM62DC13G

Single Servo Drives - E LXM62DUGOE
Embedded Safety
LXM62DD15E
LXM62DD27E
LXM62DD45E

LXM62DC13E

24
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System - Uberblick

Lexium 62 Double Drives — Referenzen

Typenschlussel

Produkt

Variante Referenz

D LXM62DU60D
LXM62DD15D
LXM62DD27D

Double Servo Drives
Embedded Safety

F LXM62DUGOF
LXM62DD15F
LXM62DD27F

Nr. Bedeutung
Produktfamilie LXM = Lexium
Grole 62 = Lexium 62
Art D = Drive Module (Antriebsregler)
Spitzenstrom U60=6A
D15=15A
D27 =27 A
D45=45A
C13=130A
Varianten C = Single Drive HW-STO SIL 3 Ple
D = Double Drive HW-STO SIL 3 Ple
E = Single Drive Embedded Safety SIL 3 Ple
F = Double Drive Embedded Safety SIL 3 Ple
G = Single Drive Advanced( SIL 3 Ple
Optionen ‘ 2 =250...700 Vdc
Intern | 1
Anschlussvariante ‘ 0 = Standardprodukt
Kunde 00=
Standard
Typenschliissel LXM 62 D ue6o C 2 1 0 00
(Beispiel)
(1) Der erweiterte Typ ,Advanced” unterstitzt die Funktionen ,Maschinengebereingang® und ,Inkrementalgeberausgang*.

EI00000003740.02
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System - Uberblick

Technisches Typenschild

Das technische Typenschild befindet sich seitlich am Gehause.

Bezeichnung

Beschreibung

LXMB2XXXXXXXXXX

Handelsreferenz

Schneider Electric

Hersteller

Input ac/dc Eingangsspannung und/oder -strom (Nenn- und/oder Spitzenwert je
Eingang)
Output ac/dc Ausgangsspannung und -strom (Nenn- und/oder Spitzenwert je

Ausgang)

Control Voltage

Steuerspannung

Motor Overload
Protection

Klasse des Motoriberlastschutzes

IP20

IP-Schutzart

Short Circuit Current
Rating

Maximaler Pegel des Kurzschlussstroms

Certifications

Logistisches Typenschild

Das logistische Typenschild befindet sich auf der Oberseite des Gehauses.

Bezeichnung

Beschreibung

LXMB2XXXXXXXXXX Handelsreferenz

Code Seriennummer als Barcode

2528128802 Seriennummer

#000000 Kundennummer (nur bei Kundenversionen)
10.11.2015 Herstellungsdatum (DOM)

RS 01 Hardware-Version

26
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System - Uberblick

Lexium 62 DC Link Terminal und Lexium 62 DC Link Support

Module

Uberblick

Eine Verdrahtung mit der Lexium 62 DC Link Terminal ermdglicht die Verbindung
von zwei oder mehr Reihen mit Lexium 62-Antrieben.

Die Geratereihen kénnen an unterschiedlichen Orten untergebracht werden:

* Im selben Schaltschrank, beispielweise eine Reihe liber der anderen, oder

* In separaten Schaltschranken
Fir eine Verdrahtung mit der Lexium 62 DC Link Terminal sind folgende

Komponenten erforderlich:

Produkt

Beschreibung

Die Lexium 62 DC Link Terminal LXM62LT0O0A01000 erméglicht
den Anschluss eines Kabels zum Bus Bar Module mit den
Lexium 62-Geraten.

Die Lexium 62 DC Link Terminal kann ebenfalls rechts oder
links vom Sammelschienenmodul mit den Lexium 62-Geraten
montiert werden.

Die Steckverbinder werden bei der Herstellung der Maschine,
im Rahmen der Installation in der Betriebsanlage oder bei der
Wartung an den Lexium 62-Geraten angebracht. Im Normalfall
werden die Lexium 62-Gerate direkt, ohne Unterbrechung
verkabelt. Wenn die Verwendung von Zwischenanschllissen
zwischen Schaltschranken geplant ist, miissen diese so
ausgelegt sein, dass sie wahrend des Betriebs nicht getrennt
werden kénnen.

Im Lieferumfang des Lexium 62 DC Link Terminal ist eine
Vorrichtung zur Zugentlastung der Kabel enthalten.
Weitere Informationen finden Sie unter:

*  Einbau und Wartung, Seite 107

»  Elektrische Anschliisse — Lexium 62 DC Link Terminal,
Seite 175

*  Mechanische und elektrische Daten — Lexium 62 DC Link
Terminal, Seite 191

Das Lexium 62 DC Link Support Module LXM62LS18A01000
kann in das Lexium 62 Drive System integriert werden.

Das Lexium 62 DC Link Support Module ist ein Passivmodul mit
Kondensatoren.
Weitere Informationen finden Sie unter:

*  Einbau und Wartung, Seite 107

»  Elektrische Anschliisse — Lexium 62 DC Link Support
Module, Seite 174

*  Mechanische und elektrische Daten — Lexium 62 DC Link
Support Module, Seite 193

Weitere Informationen finden Sie unter LXM62LTO0OA01000 Lexium 62 DC Link
Terminal — Anweisungsblatt, Seite 8.

EI00000003740.02

27




System - Uberblick

Referenzen

Typenschlussel

Produkt Referenz
Lexium 62 DC Link Terminal LXM62LT0O0A01000
Lexium 62 DC Link Support Module LXM62LS18A01000

Nr. Bedeutung
Produktfamilie LXM = Lexium
GroRe 62 = Lexium 62
Art LS = DC Link Support Module
LT = DC Link Terminal

Werte Wert LXM62LSxxx

18 = 1,76 mF (mFarad*10)

Wert LXM62LTxxx

00 = None
Varianten A
Optionen 0
Hardware-Release ‘ 1
Intern | 0
Kunde 00 =

Standard

Typenschliissel LXM 62 LS 18 A 0 1 0 00
(Beispiel)

Technisches Typenschild

Das technische Typenschild befindet sich seitlich am Gehause.

Bezeichnung

Beschreibung

LXMB2XXXXXXXXXX

Handelsreferenz

Schneider Electric

Hersteller

Input a.c./d.c.

Eingangsspannung und/oder -strom (Nenn- und/oder Spitzenwert je
Eingang)

Output a.c./d.c.

Ausgangsspannung und -strom (Nenn- und/oder Spitzenwert je
Ausgang)

Control Voltage

Steuerspannung

Motor Overload
Protection

Klasse des Motoriiberlastschutzes

IP20

IP-Schutzart

Short Circuit Current
Rating

Maximales Niveau des Kurzschlussstroms

Certifications

28
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System - Uberblick

Logistisches Typenschild

Das logistische Typenschild befindet sich auf der Oberseite des Gehauses.

Bezeichnung

Beschreibung

LXMB2XXXXXXXXXX Handelsreferenz

Code Seriennummer als Barcode

2528128802 Seriennummer

#000000 Kundennummer (nur bei Kundenversionen)
10.11.2015 Herstellungsdatum (DOM)

RS 01 Hardware-Version

EI00000003740.02
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System - Uberblick

QR-Code - Beschreibung

QR-Code

Der QR-Code befindet sich auf der Frontklappe. Beim Scannen des Codes
werden folgende Informationen bereitgestellt:

» Handelsreferenz des Antriebs

» Seriennummer (SN: XXXXXXXXXX)

» Herstellungsdatum (DOM: tt.mm.jjjj)
» Hardwares-Revision (z. B. RS: 01)
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System - Uberblick

SH3 Servo Motor

Uberblick

Produkt Beschreibung

Die SH3-Motoren sind Wechselstrom-Synchron-Servomotoren mit
einem niedrigen Eigentragheitsmoment und speziell fir
hochdynamische Positionieraufgaben ausgelegt.

Ein Antriebssystem besteht aus dem Servomotor und dem
Antriebsverstarker. Nur wenn Motor und Antriebsverstarker
aufeinander abgestimmt sind, wird die optimale Leistung erreicht.

Hochdynamische Wechselstrom-Servomotoren

Durch das niedrige Eigentragheitsmoment und die hohe Uberlastbarkeit erfiillt der
SH3-Motor zahlreiche Anforderungen beziglich Genauigkeit, Dynamik und
Effizienz.

Die SH3-Motoren haben folgende Merkmale:

Optionen und Zubehor

Uberlastschutz durch integrierten Temperatursensor (externe Auswertung
erforderlich)

Niedriges Tragheitsmoment

Hohe Leistungsdichte

Hohe Dynamik

Hohe Uberlastbarkeit

GroRer Drehmomentbereich

Spezielle Wicklung fur niedrige Phasenstrome

Motoranschlisse Uber Rundsteckverbinder

Einfache Inbetriebnahme durch elektronisches Typenschild im SinCos-Geber
Geringer Wartungsbedarf

Die Motoren sind mit Optionen lieferbar, zum Beispiel:

Verschiedene Gebersysteme
Haltebremse

Verschiedene Wellenausfiihrungen
Verschiedene Schutzarten
Verschiedene Baulangen
Verschiedene BaugréfRRen
Verschiedene Anschlussvarianten

Weitere Informationen erhalten Sie im SH3-Servomotor — Benutzerhandbuch,
Seite 8.
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MH3 Servo Motor

Uberblick

Produkt Beschreibung

Die MH3-Motoren sind Wechselstrom-Synchron-Servomotoren mit
hoher Leistungsdichte. Ein Antriebssystem besteht aus dem
Wechselstrom-Synchron-Servomotor und dem dazugehérigen
Antriebsverstérker. Nur wenn Motor und Antriebsverstarker
aufeinander abgestimmt sind, wird die optimale Leistung erreicht.

Dynamische Wechselstrom-Servormotoren

Mit vier Flanschgrofien und drei unterschiedlichen Langen pro Flanschgrofie
eignen sich die Servomotoren fir eine breite Palette an Anwendungen und
decken einen Stillstandsmomentenbreich von 1,4 bis 65 Nm (1.0 bis 47.9 Ibf ft) fir
Geschwindigkeiten bis 6000 U/min. Die MH3-Servomotoren weisen ein mittleres
Tragheitsmoment auf, d. h. sie sind fir Anwendungen mit gro3en Lasten geeignet.
Die Wechselstrom-Synchron-Servomotoren zeichnen sich aus durch:

* Hohe Leistungsdichte: Durch den Einsatz neuester Magnetmaterialien und
optimiertem Aufbaukonzept erhalten Sie Motoren mit kiirzerer Baulange bei
vergleichbarem Drehmoment.

* Hoher Spitzendrehmoment: Spitzendrehmoment bis zum 4-fachen
Dauerstillstandsmoment mdglich.

Optionen und Zubehor

Die Motoren sind mit Optionen lieferbar, zum Beispiel:
» Haltebremse
» Verschiedene Wellenausflihrungen
* Verschiedene Baulangen
» Verschiedene Baugrofien

Weitere Informationen erhalten Sie im MH3-Servomotor — Motorhandbuch, Seite
8.
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BMP-Synchronmotor

Uberblick

Kenndaten

Optionen und Zubehor

Produkt Beschreibung

Die BMP-Motoren sind Wechselstrom-Synchronmotoren mit hoher
Leistungsdichte. Ein Antriebssystem besteht aus dem Wechselstrom-
Synchron-Servomotor und dem dazugehdrigen Antriebsverstarker.
Nur wenn Motor und Antriebsverstarker aufeinander abgestimmt sind,
wird die optimale Leistung erreicht.

Die Wechselstrom-Synchron-Motoren zeichnen sich aus durch:

* Hohe Leistungsdichte: Durch den Einsatz neuester Magnetmaterialien und
optimiertem Aufbaukonzept erhalten Sie Motoren mit kiirzerer Baulange bei
vergleichbarem Drehmoment.

* Hohe Energieeffizienz: Durch ein optimiertes Stator- und Rotordesign
unterstitzt mit Permanentmagneten. Da diese Motoren eine kleinere
Baugrofie besitzen und ohne Zwangskihlung arbeiten, kann die
Oberflachentemperatur hoher sein als bei einem Asynchronmotor.

Die Motoren sind mit Optionen lieferbar, zum Beispiel:
* Verschiedene Baulangen
» Verschiedene BaugroRen

Weitere Informationen erhalten Sie im BMP-Synchronmotor — Motorhandbuch,
Seite 8.

Kombination von Lexium 62- und BMP-Motoren

Lexium 62-Antrieb BMP-Motor

Referenz In Imax Referenz In Imax

Zwischenkreisspannung: 283...339 VDC (UNetz: 1~ 200...240 VAC)

LXM62DUO6 | 2 6 BMP0701R 1,45 5
2 6 BMP0702R 2,08 5,6
2 6 BMP1001R 2,7 7,2
LXM62DD15 | 5 15 BMP1002R 5,72 12
5 15 BMP1401F 4,42 10,4
5 15 BMP1401F 4,42 12
LXM62DD27 | 9 27 BMP1401R 7,74 16,5
9 27 BMP1402F 9,24 16,5

Zwischenkreisspannung: 693...831 VDC (UNetz: 3~ 400...480 VAC)

LXM62DUO6 | 2 6 BMPO0701F 0,8 2,3
2 6 BMP0702F 1,16 2,9
2 6 BMP1001F 1,4 4,5
2 6 BMP1401C 2,29 6,2
LXM62DD15 | 5 15 BMP1002F 3,05 6,2
5 15 BMP1401F 4,12 8,3
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Lexium 62-Antrieb BMP-Motor
5 15 BMP1401C 4,83 8,3
LXM62DD27 9 27 BMP1401F 6,45 14,3

Weitere Informationen erhalten Sie im BMP-Synchronmotor — Motorhandbuch,

Seite 8.
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SinCos-Geber

Uberblick

Ein SinCos-Geber kann als Maschinengeber verwendet werden. Der Geber muss
ein elektronisches Typenschild Gber die Hiperface-Schnittstelle zur
Inbetriebnahme zur Verfiigung stellen.

HINWEIS: Der Geber muss 1 kB Speicher fur das elektronische Typenschild

zur Verfugung stellen.

Die folgende Tabelle enthalt die geberspezifischen Kenndaten:

Merkmal Wert
Signalform Sinus
Versorgungsspannung 7..12VDC
Maximaler Versorgungsstrom 150 mA

SinCos-Perioden pro Sekunde

Max. 100.000 SinCos-Perioden / Sekunde = max. 100 kHz

Auflésung pro Umdrehung

Bis zu 1024 SinCos-Perioden / Umdrehung

Kabellange

Biszu75m

Kabelschirm

Muss mit Geber und Antrieb verbunden sein

Differentialausgangsspannung
am Antriebseingang

0,8 Vpp...1,1 Vpp

Differentialausgangsverzdge-
rung

2,5VDC

Weitere Informationen finden Sie in den elektrischen Kenndaten der

Geberschnittstelle:

* Mechanische und elektrische Daten — Single Drives, Seite 182

* Mechanische und elektrische Daten — Double Drives, Seite 187
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Projektierung

Elektromagnetische Vertraglichkeit, EMV

Elektromagnetische Storung der Signale und Gerate

Dieses Produkt erfillt die EMV-Anforderungen nach der Norm IEC 61800-3, wenn
die in diesem Handbuch beschriebenen EMV-MalRnahmen bei der Installation
eingehalten werden.

Gestorte Signale kdnnen unvorhergesehene Reaktionen des Antriebs sowie
anderer Gerate in seiner Umgebung hervorrufen.

AWARNUNG

STORUNG VON SIGNALEN UND GERATEN
» Betreiben Sie den Antrieb nur mit dem spezifizierten externen NetZfilter.

» Fuhren Sie die Verdrahtung gemaf den im vorliegenden Dokument
beschriebenen EMV-Malinahmen durch.

+ Stellen Sie die Einhaltung der im vorliegenden Dokument beschriebenen
EMV-Vorgaben sicher.

« Stellen Sie sicher, dass alle EMV-Vorschriften des Landes, in dem das
Produkt betrieben wird, und alle am Installationsort geltenden EMV-
Vorschriften eingehalten werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

AWARNUNG

ELEKTROMAGNETISCHE STORUNGEN VON SIGNALEN UND GERATEN

Richten Sie angemessene Verfahren zur EMV-Abschirmung gemaf der Norm
IEC 61800-3 ein, um einen unbeabsichtigten Geratebetrieb zu vermeiden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Diese Geréatetypen sind nicht fiir eine Verwendung in 6ffentlichen
Niederspannungsnetzen vorgesehen, die Privathaushalte mit Spannung
versorgen. Bei einem Einsatz in einem derartigen Netz muss mit
Funkfrequenzstérungen gerechnet werden.

AWARNUNG

HOCHFREQUENTE STORUNGEN

Verwenden Sie diese Produkte nicht in Stromnetzen flir Privathaushalte.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.
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Schaltschrankaufbau

Geschirmte Kabel

Kabelverlegung

Voraussetzung fur die Einhaltung der angegebenen Grenzwerte ist ein EMV-

gerechter Aufbau. Abhangig vom Anwendungsfall kbnnen durch folgende
MaRnahmen die EMV-abhangigen Werte verbessert werden:

MaBnahmen zur EMV

Ziel

Die Gerate mussen auf einer leitfahigen
Oberflache montiert werden. Verzinkte oder
verchromte Montageplatten verwenden,
metallische Teile groRflachig verbinden, an
Auflageflachen Lackschicht entfernen.

Gute Leitfahigkeit durch flachigen Kontakt.

Schaltschrank (Gehause), Tur und
Montageplatten Gber Erdungsbander oder
Erdungsleitungen mit einem Querschnitt tiber 10
mm2 (AWG 6) erden.

Emission verringern.

Schalteinrichtungen wie Schitze, Relais oder
Magnetventile durch Entstérkombinationen oder
Funkenldschglieder ergénzen (z. B. Dioden,
Varistoren, RC-Glieder).

Gegenseitige Stéreinkopplung verringern.

Leistungs- und Steuerungskomponenten
getrennt montieren.

Gegenseitige Storeinkopplung verringern.

MaRnahmen zur EMV

Ziel

Kabelschirme flachig anschliel3en,
Kabelschellen und Erdungsbander verwenden.

Emission verringern.

Schirme von digitalen Signalleitungen beidseitig
groB¥flachig oder Uber leitfahige Steckergehause
erden.

Storeinwirkung auf Signalkabel verringern,
Emissionen verringern.

Schirm von analogen Signalleitungen direkt am
Gerat (Signaleingang) erden, am anderen
Kabelende den Schirm isolieren oder Uber einen
Kondensator erden, z. B. 10 nF.

Erdschleifen durch niederfrequente Stérungen
verringern.

MaBnahmen zur EMV

Ziel

Verlegen Sie keine Feldbus-Kabel und
Signaladern mit DC- und AC-Spannungen von
mehr als 60 V in einem einzigen Kabelkanal.
(Feldbus-Kabel, Signalleitungen und analoge
Leitungen kénnen im selben Kabelkanal verlegt
werden). Empfehlung: Verlegung in getrennten
Kabelkanalen mit mindestens 20 cm (7.84 in)
Abstand.

Gegenseitige Storeinkopplung verringern.

Kabel so kurz wie mdéglich halten. Keine
unnétigen Kabelschleifen einbauen, kurze
Kabelflihrung vom zentralen Erdungspunkt im
Schaltschrank zum aufienliegenden
Erdungsanschluss.

Kapazitive und induktive Storeinkopplungen
verringern.

Potentialausgleichsleiter (Litzekabel mit
gleichem Potential an allen Erdungspunkten, die
mit einer aquipotenziellen Masseflache
verbunden sind) bei Anlagen mit grof¥flachiger
Installation, bei unterschiedlicher
Spannungseinspeisung und bei
gebaudelibergreifender Installation verwenden.

Strom auf Kabelschirm verringern, Emissionen
verringern.

Potentialausgleichsleiter mit Litzekabel
verwenden.

Ableiten hochfrequenter Storstrome.
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Spannungsversorgung

Motor- und Geberkabel

MaBnahmen zur EMV

Ziel

Wenn Motor und Maschine nicht leitend
verbunden sind, zum Beispiel durch isolierten
Flansch oder nicht flachige Verbindung, muss
der Motor Uiber Erdungsband oder
Erdungsleitung geerdet werden.
Leiterquerschnitt mindestens 10 mm2 (AWG 6).

Emissionen verringern, Storfestigkeit erhéhen

Twisted Pair fur 24-VDC-Signale verwenden.

Stoéreinwirkung auf Signalkabel verringern,
Emissionen verringern.

MaBRnahmen zur EMV

Ziel

Produkt an Netz mit geerdetem Neutralpunkt
betreiben.

Wirkung des Netzfilters ermdglichen.

Qberspannungsableiter bei Risiko von
Uberspannung verwenden.

Risiko von Schéaden durch Uberspannungen
verringern.

Aus EMV-Sicht sind Motorkabel und Geberkabel von Bedeutung. Verwenden Sie
nur vorkonfektionierte Kabel oder Kabel mit den vorgeschriebenen Eigenschaften
und beachten Sie die folgenden Mallnahmen zur EMV.

MaBnahmen zur EMV

Ziel

Keine Schaltelemente in Motorkabel oder
Geberkabel einbauen.

Stdreinkopplung verringern.

Motorkabel mit mindestens 20 cm (7.84 in)
Abstand zu Signalkabel verlegen oder
Schirmbleche zwischen Motorkabel und
Signalkabel einsetzen.

Gegenseitige Storeinkopplung verringern.

Fir Kabelstrecken nahe der max. zulassigen
Kabellange (75 m / 246.06 ft.)
Potentialausgleichskabel verwenden.

Strom auf Kabelschirm verringern.

Motorkabel und Geberkabel ohne Trennstelle
verlegen(1).

Storstrahlung verringern.

(1) Wenn ein Kabel fur die Installation durchtrennt werden muss, missen an der Trennstelle die
Kabel mit Schirmverbindungen und Metallgehduse verbunden werden.

Weitere MaBnahmen zur Verbesserung der EMV

Je nach Anwendungsfall kann durch folgende Maf3nahmen ein EMV-kompatibler

Aufbau erzielt werden:

MaBnahmen zur EMV

Ziel

Vorgeschalteter Anschluss einer Netzdrossel
(Choke)

Reduzierung der Netzoberschwingungen,
Verlangerung der Produktlebensdauer

Vorschaltung externer Netzfilter

Verbesserung der EMV-Grenzwerte

Speziell EMV-gerechter Aufbau, z .B. in einem
geschlossenen Schaltschrank mit 15 dB
Dampfung der abgestrahlten Stérungen

Verbesserung der EMV-Grenzwerte

38
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Schaltschrankplanung

Schutzart (IP)

Uberblick

Bauen Sie die Komponenten so ein, dass eine der tatsachlichen
Betriebsumgebung entsprechende Schutzart (Ingress Protection: IPxx)
gewahrleistet wird.

Weitere Informationen zur IP-Schutzart der Komponente finden Sie unter
Umgebungsbedingungen, Seite 178.

Folgende Umgebungsbedingungen kdnnen z. B. die Komponente beschadigen:

Ol

Feuchtigkeit
Elektromagnetische Stérungen
Umgebungstemperatur
Metallstaubablagerungen

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

Beachten und befolgen Sie die Spezifikationen in den individuellen
Betriebshandbiichern der individuellen Komponenten hinsichtlich von
Umgebungs-, Lager- und Transporttemperaturen.

Verhindern Sie eine Feuchtigkeitsbildung wahrend des Betriebs, der
Lagerung und des Transports der individuellen Komponenten.

Befolgen Sie beim Betrieb, Transport und bei der Lagerung der
Systemkomponenten die Vibrations- und Schockanforderungen in den
Betriebshandbichern der Komponenten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen

oder Sachschéaden zur Folge haben.
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Mechanische und klimatische Umgebungsbedingungen im Schaltschrank

Uberblick

Schritt

Aktion

1

Klimatische und mechanische Umweltbedingungen beachten.

Weitere Informationen zu den allgemeinen klimatischen und mechanischen
Umgebungsbedingungen nach IEC 60721 finden Sie unter Umgebungsbedingungen,

Seite 178.

Technische Kenndaten des Geréts auf die Angabe zulassiger Abweichungen priifen (z.

B. hohere StoRbelastung oder Temperatur).

40
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Verwendung von Kiihlaggregaten

Einbau eines Kiihlaggregats

So gehen Sie beim Einbau eines Kiihlaggregats vor:

Schritt

Aktion

1

Kuhlaggregate so anordnen, dass kein Kondenswasser aus dem Kuhlaggregat in die
installierten Elektronikkomponenten tropft bzw. mit dem Kuihlluftstrom eingespriiht wird.

Fir Kuhlaggregate auf dem Schaltschrankdach besondere
Schaltschrankkonstruktionen vorsehen.

Schaltschrankkonstruktion so gestalten, dass der Lifter des Kiihlaggregats das nach
Abschaltpausen angesammelte Kondenswasser nicht auf die Elektronikkomponenten
sprihen kann.

Beim Einsatz von Kuhlaggregaten nur gut abgedichtete Schaltschranke verwenden,
damit keine Betauung durch zutretende feuchtwarme AuRenluft entsteht.

Beim Betrieb von Schaltschranken bei gedffneten Tiiren wahrend der Inbetriebnahme
oder Wartung sicherstellen, dass nach dem SchlieBen der Tiren die
Elektronikkomponenten zu keiner Zeit kihler als die Luft im Schaltschrank sind, um eine
Betauung zu verhindern.

Kuhlaggregat auch bei abgeschalteter Anlage weiter betreiben, damit die Temperatur
der Schaltschrankluft und die der installierten Elektronikkomponenten auf gleichem
Niveau bleiben.

Kulhlaggregate mit fester Temperatureinstellung auf 40 °C (104 °F) oder niedriger
einstellen.

Bei Kuihlaggregaten mit nachgefiihrter Temperatur die Temperaturbegrenzung auf 40 °C
(104 °F) einstellen, sodass die Schaltschrankinnentemperatur nicht unter der
AuRenlufttemperatur liegt.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

Folgen Sie den Installationsanleitungen, so dass keine Kondensation von der
Kihleinheit in elektrische Gerate gelangen kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Einbau eines Kuhlaggregats
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Informationen zur Verdrahtung

Allgemeines zur Verdrahtung

Uberblick

Verwenden Sie in lhrer Anwendung, wo immer und wann immer méglich,
ausschlielich von Schneider Electric zugelassene Gerate und insbesondere
vorgefertigte Kabel von Schneider Electric.

Weitere Informationen finden Sie unter Merkmale der Kabel, Seite 43.

Verwenden Sie fiir die Befestigung der Anschliisse ein sachgemalles
Anzugsmoment bzw. einen geeigneten Schraubendreher.

Weitere Informationen zu Anzugsmomenten und Kabelquerschnitten finden Sie
unter Elektrische Stromanschliisse, Seite 156.

Beachten und implementieren Sie die folgenden Punkte bei der Verdrahtung:

1. Beachten Sie die erforderlichen minimalen Kabelquerschnitte in
Ubereinstimmung mit dem Lasttragevermdgen der angeschlossenen Gerate.

2. Prifen Sie die Intaktheit der Kabelschirme, um die Masseverbindung zu
gewabhrleisten.

3. Stellen Sie sicher, dass flir alle verbundenen Gerate ein ordnungsgemafer
Potentialausgleichs-Erdungsanschluss vorhanden ist.

4. Stellen Sie die Anbindung der Motoren an die Maschinenerdung sicher.
5. Verhindern Sie Erd- und Masseschleifen.

6. Trennen Sie die Kabelanschlussklemmen nicht, wenn diese unter Spannung
stehen.

7. Vergewissern Sie sich, dass alle Masseanschlisse uber eine ausreichende
Oberflachenkontinuitat verfigen.

8. Vertauschen Sie die Motorphasen nicht.
9. Vertauschen Sie die Geberanschliisse nicht.

10. Vertauschen Sie die NOT-AUS-Schaltkreise nicht. Dies ist besonders dann
zu beachten, wenn flr die Achsen A und B des Lexium 62 Double Drive zwei
verschiedene Sicherheitskreise verwendet werden.

Sind z. B. zwei von einem Punkt ausgehende parallele Leitungen dargestellt, so
ist es unzulassig, nur eine Leitung zu verlegen und diese an einem spateren
Punkt zu verzweigen. Bei einer derartigen Verdrahtung kann es zu
Induktionsschleifen (Stérsender und -antennen) sowie zu stérenden
Verschleppungen kommen.

A GEFAHR

FALSCHE ODER NICHT VORHANDENE ERDUNG

Vor der Geratemontage ist der Lack an den Montagestellen grof¥flachig zu
entfernen (metallisch blank).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Merkmale der Kabel

Uberblick

Folgende Kenndaten gelten fir die Motor- und Geberkabel:

-20...+80 / -4...+176 (bewegt)

Kabel Eigenschaft Einheit

Motorkabel AWM Stil -

Geberkabel AWM Stil -

Isolationsspannung Motorversorgungskabel Leistungsader: 1000 (UL und CSA) [VAC]
Signalader Bremse: 600 (UL und CSA)

Isolationsspannung Geberkabel 300 (UL und CSA) [VAC]

Temperaturbereich -40...490 / -40...+194 (fest verlegt) [°C]1/[°F]

Biegeradius

5 x Durchmesser (fest verlegt) -

12 x Durchmesser (bewegt)

Korrosionsbestandigkeit der Kabelisolation

Olbestéandig PUR, Wasserstoffperoxid -

Kabelummantelung

Halogenfrei

Schirm

Schirmgeflecht

Uberdeckung des Schirmgeflechts

=85

[%]

Motor- und Geberkabel sind schleppkettentauglich.

Merkmale des Sercos-Kabels (siehe Katalog Schneider Electric fur die
verschiedenen verfiigbaren Kabel):

Eigenschaft

Wert

Spannungsisolation (Ummantelung)

300 VDC

Temperaturbereich

-20 bis +60 °C (-4 bis +140 °F)

Kabeldurchmesser

5,8 +0,2 mm (0.23 + 0,008 in.)

Biegeradius

8 x Durchmesser (fest verlegt)

Kabelummantelung

PVC, flammwidrig

Kabeltyp und -schirmung

CAT6 mit S/FTP (Sercos )
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Konfektionierung und Codierung der Kabel

Uberblick

Fir die Konfektionierung und Codierung der Kabel ist das im Lieferumfang des

Gerats enthaltene zutreffende Anschlusskit zu verwenden.

Power Supply - Zubehorkit

Zubehorteil Nummer Anschlussbezeichnung
Stecker Ready 1 CN4
Stecker 24 V-In 1 CN5
Stecker AC-In 1 CN6
Stecker Zwischenkreis 1 CN7
Sercos-Kabel 130 mm (5.11 in) 1 -
Single Drive - Zubehorkit
Zubehorteil Antriebsrefe- Nummer Anschlussbezeichnung
renz
Stecker digitale E/A 1 CN4
Stecker 24-V-E/A-Versorgung 1 CN5
Stecker Inverter Enable 1 CN6
Stecker Inverter Enable 2-kanalig 1 CN11
Codierreiter PC5 zur Codierung des Motorsteckers 1 -
Codierreiter FMC zur Codierung des Motorsteckers 1 -
Sercos-Kabel 90 mm (3.54 in) LXM62DD 1 -
LXM62DU
Sercos-Kabel 115 mm (4.52 in) LXM62DC 1 -
Sercos-Kabel 130 mm (5.11in.) 1 -
Sercos-Kabel 150 mm (5.90 in) 1 -
Schirmplatte 1 -
Motorstecker LXM62DD 1 CN8
LXM62DU
Motorverbindung, bestehend aus zwei separaten Motorsteckern: LXM62DC
Motortemperatur und Haltebremse 1 CN8_1
Motorphasen 1 CN8_2
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Double Drive - Zubehorkit

Zubehorteil Nummer Anschlussbezeichnung
Stecker digitale E/A 2 CN4

Stecker 24-V-E/A-Versorgung 1 CN5

Stecker Inverter Enable 1 CN6

Stecker Inverter Enable 2-kanalig 1 CN11

Motorstecker 2 CNB8/CN10

Codierreiter PC5 zur Codierung des Motorsteckers 2 -

Codierreiter FMC zur Codierung des Motorsteckers 2 -

Sercos-Kabel 90 mm (3.54 in)

Schirmplatte
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ESD-SchutzmaRnahmen

Allgemeines

Halten Sie sich an die folgenden Anweisungen, um Schaden aufgrund
elektrostatischer Entladungen zu vermeiden:

HINWEIS

ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG
» Beruhren Sie die elektrischen Verbindungen oder Komponenten nicht.

* Vermeiden Sie elektrostatische Entladungen, beispielsweise durch das
Tragen geeigneter Kleidung.

« Wenn Sie Schalttafeln beriihren miissen, bertihren Sie diese nur an den
Kanten.

» Entfernen Sie bestehende statische Ladungen durch das Berlihren
geerdeter Metalloberflachen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge

haben.
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Bedingungen fur eine UL/CSA-konforme Verwendung

Allgemeines

Wenn Sie das Lexium 62 Drive System in Ubereinstimmung mit den
Anforderungen der Norm UL bzw. CSA einsetzen, missen Sie zusatzlich zu den
im vorliegenden Dokument genannten Installationsanforderungen folgende
Voraussetzungen erfullen:

+ Installieren Sie das Lexium 62 Drive System mit offener Bauweise bei einer
maximalen Umgebungstemperatur von 40 °C / 55 °C mit Derating.

* Verbinden Sie das Lexium 62 Drive System nur mit einem Netz, bei dem der
Sternpunkt geerdet ist (max. 480 Y / 277 V).

* Installieren Sie das Lexium 62 Drive System nur in Umgebungen, die
Verschmutzungsgrad 2 entsprechen.

+ Gemal den UL 61800-5-1-Vorgaben muss eine direkte Messung der Motor-
Ubertemperatur vorgenommen werden. Aus diesem Grund ist der
Temperatursensor des Motors je nach Antriebsreferenz mit dem Anschluss
CNB8 oder CN10 zu verbinden (bei einem Single Drive wird CN8, bei einem
Double Drive werden die Anschliisse CN8 und CN10 vewendet, wobei ein
Sensor jeweils mit einem Anschluss verbunden wird). Weitere Informationen
finden Sie unter Elektrischer Anschluss — Lexium 62 Servo Drive, Seite 171.

* Verwenden Sie zum Schutz der Lexium 62 Power Supply eine Sicherung der
Klasse J gemal UL 248 mit einer Absicherung von max. 50 A /600 VAC fur
einen Einsatz in einem Schaltkreis, der bis zu 50 kA effektiv symmetrisch /
480 VAC maximal bereitstellen kann, wenn ein Schutz Gber Sicherungen der
Klasse J mit einer Absicherung von maximal 125 % des Eingangsnennstroms
des AC/DC-Wandlers gewahrleistet ist.

* Verwenden Sie eine Trennstromversorgung fur Steuerkreise mit einer
Nennspannung von 24 VDC (max. Spannung 42,4 V).

Der integrierte Halbleiter-Kurzschlussschutz bietet keinen Schutz fir
Zweigstromkreise. Zweigstromkreise missen in Ubereinstimmung mit dem
National Electric Code und anderen lokalen Sicherheitsstandards oder
Gleichwertigem geschitzt werden.

Kurzschlussfestigkeit (SCCR)

Verbinden Sie das Lexium 62 Drive System mit einem Versorgungsnetz, das den
funktionsunfahigen SCCR-Wert (Short Circuit Current Rating —
Kurzschlussfestigkeit) in der nachstehenden Tabelle nicht Gberschreitet, oder
ergreifen Sie geeignete Sicherheitsmaflinahmen gemafl UL 508 A SB4 fur den
Versorgungskreis (Zufuhrstromkreis) des Schaltschranks, um den
Kurzschlussstrom auf einen Wert unter dem niedrigsten SCCR-Wert der
verwendeten Gerate aus folgender Tabelle zu begrenzen.

HINWEIS: Die Abzweigschutzvorrichtung wird dem Lexium 62 Drive System
vorgeschaltet, d. h. vor die Spannungsversorgungsmodule LXM62P++<A1, die
gemeinsam mit den Antrieben zum Einsatz kommen.

HINWEIS: Die Offnung der Abzweigschutzvorrichtung (d. h. Sicherungen,
wenn UL-Konformitat gegeben ist, oder ein beliebiger Leistungsschalter) kann
ein Hinweis darauf sein, dass ein ungdltiger Zustand unterbrochen wurde.
Uberprifen Sie die stromflihrenden Teile und andere Teile des Gerats auf
Schaden, um das Risiko eines Brands oder eines elektrischen Schlags zu
reduzieren (bei Beschadigungen sind diese Teile auszutauschen). Bei einer
Beschadigung des Schutzschalters oder Teilen des Schutzschalters ist der
komplette Schutzschalter auszutauschen (beim Ausfall der Schmelzsicherung
einer Phase sind auch die Schmelzsicherungen der anderen Phasen zu
tauschen, da eine Vorschadigung zu erwarten ist; bei vorgeschadigten
Sicherungen besteht kein Risiko eines elektrischen Schlags oder Brands,

aber sie konnten vorzeitig auslosen). Ermitteln Sie in jedem Fall die Quelle fur
die Offnung des Abzweigstromkreisschutzes, bevor Sie die Stromversorgung
zum Gerat wieder einschalten.
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A GEFAHR

BRAND, ELEKTRISCHER SCHLAG ODER LICHTBOGEN

Uberpriifen und Sie die stromfiihrenden Teile oder andere Komponenten der
Motorsteuerung und tauschen Sie sie im Falle einer Aktivierung des Netz- oder
Abzweigstromkreisschutzes aus.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

Lexium 62 Drive System Referenzen SCCR, SCCR,
mit ohne
Netzdros- | Netzdros-
sel sel
Lexium 62 Power Supply LXM62P 50 kKA 5kA
Lexium 62 Servo Drive LXM62D 50 kKA 5kA
Lexium 62 DC Link Support Module LXM62LS 50 kA 5 kA

Nach CSA 22.2 Nr. 14 ist nur eine Kurzschlussfestigkeit von 5 kA zulassig.

HINWEIS: Fir Netzdrosseln gemaf UL 508A (SB 4.2.1 Ausnahme Nr. 1) ist
keine Kurzschlussfestigkeit (SCCR) erforderlich.

Verdrahtungshinweise

» Fur die Verdrahtung der Lexium 62 Power Supply und des Lexium 62 Servo
Drive (fur LXM62DD und LXM62DU) sind Kupferleiter fir mindestens 60 C°
(140 F°) zu verwenden.

» Fur die Verdrahtung des Lexium 62 Servo Drive LXM62DC sind Kupferleiter
fir mindestens 75 °C (167 °F) zu verwenden.

+ Der Querschnitt ist je nach Last des Systems und in der Anwendung
eingesetztem Uberlastschutz auszuwahlen.

Beachten Sie bei der Auswahl des Querschnitts fiir die Klemmenleisten die
Angaben in den nachstehenden Tabellen:

Bei Lexium 62 Power Supply

Anschluss Anzugsmoment [Nm] / Verbindungsquerschnitt [mm?] /
[Ibf in] [AWG]()

CN1 2,5/22 -/-

CN5 -/- (n. z. oder N/A) 0,5...16/20...6

CN6 -/- (n. z. oder N/A) 0,75...16/18...6

CN7 -/~ (n. z. oder N/A) 0,2..6/24..10

CN4 -/~ (n. z. oder N/A) 0,5...1.5/20...16

(1) Zum Schutz der Lexium 62 Power Supply ist eine Sicherung der Klasse J nach UL 248 mit einer

Absicherung von max. 50 A / 600 VAC zu verwenden.

Bei Lexium 62 Servo Drive

Anschluss Antriebsreferen- Anzugsmoment | Verbindungsquer-
zen [Nm] / [Ibf in] schnitt [mm?] / [AWG]

CN1 - 2,5/22 -/-

CN8/CN10 LXM62DD -/- (n. z. oder N/A) | 0,2..6/24...10
LXM62DU

CN8_1 LXM62DC -/- (n.z. oder N/A) | 0,2...1,5/24...16

CN8_2 -/- (n. z. oder N/A) | 4...6/12...10

CN5 - -/- (n. z.oder N/A) | 0,2..1,5/24...16
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Anschluss Antriebsreferen- Anzugsmoment Verbindungsquer-
zen [Nm] / [Ibf in] schnitt [mm?] / [AWG]

CN4 -/- (n. z. oder N/A) | 0,2...1,5/24...16

CN6 -/-(n.z.oder N/A) | 0,2...1,5/24..16

+ Stellen Sie sicher, dass die Schrauben des Verdrahtungsbusses (CN1) mit
2,5 Nm (22 Ibf in) angezogen sind.

* Verwenden Sie ausschlief3lich von Schneider Electric zugelassene
Motorkabel, die den Anforderungen nach NFPA 79 entsprechen.

» Bevor Sie das Lexium 62 DC Link Terminal fiir die Verdrahtung heranziehen,
sehen Sie sich folgende Informationen an: Richtlinien zur Kabelauswahl flir

den Anschluss an das Lexium 62 Link Terminal, Seite 66.

HINWEIS: Der Antrieb umfasst einen Uberlastschutz zwischen Antriebsregler

und Motor.

Zwischenkreiskopplung

Bei Verwendung des Zwischenkreisanschlusses an CN7 der Lexium 62 Power
Supply ist mittels einer geeigneten Sicherung oder eines Leistungsschalters
sicherzustellen, dass der Strom Uber diesen Anschluss auf 35 A begrenzt bleibt.
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Absicherung des Netzanschlusses

Allgemeines

Diese Angaben gelten nur fiir die Absicherung des Netzanschlusses jedes Lexium
62 Power Supply:

+ Spannungsversorgung mittels angemessener Malinahmen gegen
Kurzschluss und Uberlast schitzen.

+ Uberlastschutz in Ubereinstimmung mit dem Dauerstrom des Gerats
einrichten.

o Lexium 62 Power Supply (LXM62PD84A11000) max. 40 A (3-phasig)
o Lexium 62 Power Supply (LXM62PD20A11000) max. 10 A (3-phasig)

HINWEIS: Die Offnung der Abzweigschutzvorrichtung (d. h. Sicherungen,
wenn UL-Konformitat gegeben ist, oder ein beliebiger Leistungsschalter) kann
ein Hinweis darauf sein, dass ein unglltiger Zustand unterbrochen wurde.
Uberpriifen Sie die stromfiihrenden Teile und andere Teile des Systems auf
Schaden, um das Risiko eines Brands oder eines elektrischen Schlags zu
reduzieren (bei Beschadigungen sind diese Teile auszutauschen). Bei einer
Beschadigung des Schutzschalters oder Teilen des Schutzschalters ist der
komplette Schutzschalter auszutauschen (beim Ausfall der Schmelzsicherung
einer Phase sind auch die Schmelzsicherungen der anderen Phasen zu
tauschen, da eine Vorschadigung zu erwarten ist; bei vorgeschadigten
Sicherungen besteht kein Risiko eines elektrischen Schlags oder Brands,
aber sie kdnnten vorzeitig auslésen). Ermitteln Sie in jedem Fall die Quelle fir
die Offnung des Abzweigstromkreisschutzes, bevor Sie die Stromversorgung
zum Gerat wieder einschalten.

A GEFAHR

BRAND, ELEKTRISCHER SCHLAG ODER LICHTBOGEN

Uberpriifen und Sie die stromfiihrenden Teile oder andere Komponenten der
Motorsteuerung und tauschen Sie sie im Falle einer Aktivierung des Netz- oder
Abzweigstromkreisschutzes aus.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

Zulassige Kombinationen

Netzschitz und Motorschutzschalter zum Schutz der Lexium 62 Power Supply
wie folgt kombinieren:

Netzstrom Zwischenkreis- | Anschlusstechnik AbsicherungLexium 62 Power | AbsicherungLexium 62 Power
strom (mit Supply (LXM62PD20A11000) Supply (LXM62PD84A11000)
Netzdrossel)
16 A <8A ,1-phasig Leistungsschalter iC60N, -
Charakteristik C, 16 A
20A <10A 1-phasig Leistungsschalter iC60N, -
Charakteristik C, 20 A
9,5A <10A 3-phasig TeSys Modell U LUB12 mit -
LUCA12BL
12A <125A 3-phasig - TeSys Modell U LUB12 mit
LUCA12BL
18 A <19A 3-phasig - TeSys Modell U LUB32 mit
LUCA18BL
32A <335A 3-phasig - TeSys Modell U LUB32 mit
LUCA32BL
40 A <S42A 3-phasig - Netzschitz LC1D40ABD
Motorschutzschalter GV3P40
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Die externe 24-VDC-Versorgung des Lexium 62 Power Supplysmoduls mit
geeigneten Hilfsvorrichtungen auf 50 A begrenzen.
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Netzschiitz

Allgemeines

Fir das Lexium 62 Power Supply ist ein Netzschiitz erforderlich, damit die
Leistungszufuhr zu den Lexium 62 Komponenten unterbrochen werden kann. Das
Netzschitz wird Uber den Ready-Relaisausgang gesteuert. Das bedeutet, das
Netzschltz wird aktiviert, sobald der Kontakt des Ready-Relaisausgangs
geschlossen wird. Die Ready-Kette kann zusatzliche Schalter umfassen, um die
Reaktion des Netzschitzes zu unterbinden oder die Freigabe des Schitzes auch
bei geschlossenem Kontakt des Ready-Relaisausgangs zu veranlassen, je nach
den Anforderungen |hrer funktionalen Sicherheitsarchitektur.

Die Auswahl des Netzschiitzes hat in Ubereinstimmung mit den
Sicherheitsanforderungen der Netzleitung zu erfolgen.

Weitere Informationen finden Sie unter Sicherung der Netzverbindung, Seite 50.
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Netzfilter

Allgemeines

Das interne Netzfiltersystem ist effektiv, wenn die Summe aller Motorkabellangen
max. 150 m betragt. Fir Anwendungen, bei denen die Summe der
Motorkabelldngen 150 m Uberschreitet, ist ein externer NetZfilter erforderlich,
damit die normativen Grenzwerte eingehalten werden kénnen.

EMV-Filter
Lange der Motorkabel Klasse nach IEC 61800 Hinweise
<15...150 m (49...492 ft) C3 -
> 150 m (492 ft) C3 Externer EMV-Filter

erforderlich

HINWEIS: Weitere Informationen zur Netzfilterung erhalten Sie bei Ihrem
Schneider Electric-Ansprechpartner.

EIO0000003740.02

53




Projektierung

Netzdrossel (Choke)

Uberblick

Fir die Anwendung ist eine Netzdrossel (Choke) erforderlich: Eine Netzdrossel
ermdglicht die Reduzierung der harmonischen Oberschwingungen des
Netzstroms. Die Netzdrossel muss bei Nennlast einen Spannungsabfall von
mindestens 4 % aufweisen.

Ohne UL/CSA-Zertifizierung

Netzdrossel ohne UL /CSA-Zertifizierung:
» Schneider Electric: VW3SKLNO016HOO3E furArchitekturen bis 16 A, einphasig

Mit UL/CSA-Zertifizierung

Netzdrossel mit UL / CSA-Zertifizierung:
» Schneider Electric: VPM05D100000 fir Architekturen bis 10 A
» Schneider Electric: VPM05D250000 fiir Architekturen bis 25 A
» Schneider Electric: VPM05D500000 fir Architekturen bis 50 A
» Schneider Electric: VW3A4551 fiir Architekturen bis 4 A
» Schneider Electric: VW3A4552 fur Architekturen bis 10 A
» Schneider Electric: VW3A4553 fiir Architekturen bis 16 A
» Schneider Electric: VW3A4554 fur Architekturen bis 30 A
» Schneider Electric: VW3A4555 fiir Architekturen bis 60 A

Eine geschirmte Ausflihrung der Anschlusskabel ist nicht nétig.

HINWEIS: Vergewissern Sie sich, dass der Nennstrom der Netzdrossel den
vorgegebenen Uberlastschutz der Schutzeinrichtung tberschreitet.

Beziehung zwischen Netzstrom und Zwischenkreisstrom (im
dreiphasigen Betrieb)

Der Netzstrom entspricht in etwa dem Zwischenkreisstrom sowie dem Strom der
Netzdrossel. Verwenden Sie fur die Auslegung der Netzdrossel eine
Dimensionierung des Netzstroms auf 100 % bis 110 % des Zwischenkreisstroms.
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Anschluss der Lexium 62 Power Supply

Uberblick

LXM62P eee
LXM62-Servoantrieb
LXM62-Servoantrieb
LXM62-Servoantrieb

Spannungsversorgungsmodul

Do,
Q'
<

oo —————- -

1
T
}
]
1 Mains filter
: | 1 (optional) Netzd |
Sicherun |—| etzdrosseln
3~ 400 VAC g #
Netz- i "
1
4

[

| Leistungs- ——
| schalter schiitz
50A

—J

Sicherung |:

. 24vVDC

TeSys-Modell U

HINWEIS: Der Eingangsstrom der 24-VDC-Spannungsversorgung muss auf
max. 50 A begrenzt werden. Das lasst sich wie oben gezeigt durch eine 50-A-
Sicherung erreichen. Eine 50-A-Sicherung ist insbesondere dann
unerlasslich, wenn eine 24-VDC-Spannungsversorgung ohne
Strombegrenzung verwendet wird.

Weitere Informationen finden Sie unter Sicherung der Netzverbindung, Seite 50.
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Parallelschaltung mehrerer Lexium 62 Power Supplies (LXM62PD84A11000)

Uberblick

Werden Zwischenkreisstrome bendétigt, die Gber die Bemessungsdaten eines
Lexium 62 Power Supply hinausgehen, kénnen bis zu 3 Lexium 62 Power
Supplies vom Typ LXM62PD84A11000 parallel geschaltet werden.

Durch die Parallelschaltung mehrerer Lexium 62 Power Supplies
(LXM62PD84A11000) kann der verfiigbare Zwischenkreisstrom und damit die
Leistung erhéht werden.

Auch die maximale Zwischenkreiskapazitat I1&sst sich durch die Parallelschaltung
mehrerer Lexium 62 Power Supply-Gerate erhdhen. Eine einzelne Lexium 62
Power Supply kann eine Zwischenkreis-Gesamtleistung von 12,5 mF bereitstellen
(einschlief3lich der internen Zwischenkreiskapazitat der Lexium 62 Power Supply).

Die zusatzliche Kapazitat bei einer zweiten und jeder weiteren parallel
geschalteten LXM62PD84A11000 betragt jeweils 9,4 mF.

Parallelschaltung von bis zu 3 Lexium 62 Power Supplies (LXM62PD84A11000)

@%gTQ_SE 233 [ 8| 8|8
280 380 [g8a | =|=|E
o E o o E o o [ c c c
PN |2GAN OGN ] G| @
n O Y n oY n OY o o o
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I<g=1~4 €5 c 5% @ o | @
g = |12 - {2 - Rl R|R
c c c N o~ o
g 1S g S22
fn |U’ " x X [ X
- - -
| |
Rd Ra Rd
ov 7] i i
Hauptschalt | T
auptschaiter | Netzfilter Netz-
| ‘
Sicherung | _ (optional) Sicherung drosseln
3~ 400V AC—H— 45—/
max. 120 A Netz- max. 40 A

schitz

mac. 40 A

max. 40 A

Optionale 24-VDC-
Spannungsversorgungen
(nur rforderlich bei

1> 50 A fiir 24 VDC)

Far die 24-VDC-Versorgungseingange sind keine Sicherungen erforderlich, sofern
geeignete 24-VDC-Spannungsversorgungsmodule verwendet werden, die
gewabhrleisten, dass der Ausgangsstrom unter 50 A verbleibt.

Leistungsdaten bei einer Parallelschaltung:

Anzahl Lexium 62 Power Zwischenkreisstrom Dauerausgangsleistung bei | Zulassige

Supplies LXM62PD84 400-VAC-Netzeingang Zwischenkreiskapazitat
Dauerstrom Spitzenstrom

1 42,0 A 84,0 A 22,1 kW 12,5 mF()

2 739A 147,0 A 38,9 kW 21,9 mF(1)

3 110,9 A 189,0 A 58,4 kW 31,3 mF(1)

(1) Gesamtsumme der Zwischenkreiskapazitaten der an die Lexium 62 Power Supplysmodule angeschlossenen Gerate, einschlieBlich der
Zwischenkreiskapazitat der Lexium 62 Power Supplysmodule selbst.

HINWEIS: Es dirfen maximal drei Lexium 62 Power Supplysmodule vom Typ
LXM62PD84A11000 parallel geschaltet werden, um das
Sammelschienenmodul nicht zu tberlasten.
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A GEFAHR

BRAND, ELEKTRISCHER SCHLAG ODER LICHTBOGEN

» Auf einem Zwischenkreis dirfen maximal drei Lexium 62 Power Supply
Modules installiert werden.

* An jedem Punkt der DC- und der 24-V-/0-V-Verbindung ist ein Dauerstrom
von maximal 120 A zul&ssig.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

HINWEIS: Informationen zur Berechnung des maximalen
Zwischenkreisstroms lhres spezifischen Lexium 62 Drive System finden Sie
unter Berechnung des unglinstigsten 24-V-/0-V-Gleichstroms, Seite 67. Wenn
Sie bei lhrer Berechnung 120 A Uiberschreiten, missen Sie
strombegrenzende Sicherungen zum Zwischenkreis hinzufigen. Weitere
Informationen finden Sie unter Externe Sicherung, Seite 69.

Eine Parallelschaltung mehrerer Lexium 62 Power Supplies vom Typ
LXM62PD20A 11000 ist nicht zulassig.

Desgleichen ist der kombinierte Parallelbetrieb eines Lexium 62 Power Supply
vom Typ LXM62PD20A11000 und eines Lexium 62 Power Supply vom Typ
LXM62PD84A 11000 unzulassig.

Anwendung - Netzdrossel

Jedes Lexium 62 Power Supply (LXM62PD84A11000) muss Uber eine eigene
Netzdrossel versorgt werden. Die Netzdrossel gewahrleistet unter anderem eine
gleichmaRigere Verteilung der Last unter den einzelnen Lexium 62 Power Supply
(LXM62PD84A11000).

Die Netzdrosseln mussen vom selben Typ sein, damit sichergestellt werden kann,
dass die Last gleichmafig auf die einzelnen Lexium 62 Power Supplysmodule
verteilt wird.

Die Netzdrossel muss gegen Uberlast geschiitzt werden.

Anwendung - Netzschitz / Ready

Wenn ein Lexium 62 Power Supply (LXM62PD84A11000) einen Fehler aufweist,
muss sichergestellt werden, dass alle parallelgeschalteten Lexium 62 Power
Supplies (LXM62PD84A11000) gleichzeitig vom Netz getrennt werden.

Daher missen die Ready-Signale des Lexium 62 Power Supply
(LXM62PD84A11000) in Reihe geschaltet und auf ein gemeinsames Netzschitz
gefuhrt werden.

Daruber hinaus muss die Leitungsspannung an alle Spannungsversorgungen
gleichzeitig angelegt werden. Das Netzschiitz gewahrleistet, dass alle betroffenen
Lexium 62 Power Supply Modules gleichzeitig mit Strom versorgt werden.

Wenn Sie die Netzspannung an den Spannungsversorgungen nicht zusammen
anwenden/trennen, kdnnen Sie das Stromversorgungssystem Uberlasten.

AWARNUNG

UBERLAST DER SPANNUNGSVERSORGUNG

+ Stellen Sie in einer Installation mit mehreren Spannungsversorgungen
sicher, dass alle Spannungsversorgungen gleichzeitig mit Spannung
versorgt werden.

« Stellen Sie sicher, dass alle Spannungsversorgungen gleichzeitig vom Netz
getrennt werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.
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Anwendung - 24-V-Spannungsversorgung

Bei Maschinen mit einer 24-V-Versorgung bis zu 50 A ist die Verwendung eines
Netzteils ausreichend, das mit einer beliebigen Lexium 62 Power Supply
(LXM62PD84A11000) verbunden werden kann.

Die 24-V-Einspeisung ist pro Lexium 62 Power Supply (LXM62PD84A11000) auf
50 A beschrankt.

Der Strom je Lexium 62 Power Supply (LXM62PD84A11000) muss auf 50 A
begrenzt werden. Das kann beispielsweise durch die Verwendung angemessener
Netzteile erreicht werden, die die Ausgangsspannung bei Erreichen der
Leistungsgrenze drosseln.

Eine Parallelschaltung muss vom Hersteller der Netzteile zugelassen werden. Der
Gesamtstrom darf 120 A nicht Ubersteigen.

Verwenden Sie bei einer Parallelschaltung keine passiven
Spannungsversorgungsmodule mit Sicherungen. Passive Netzteile mit
Sicherungen sind fiir eine Begrenzung des Stroms auf weniger als 50 A
ungeeignet, da sie den Strom abschalten, anstatt die Spannung zu reduzieren.
Deshalb ist mit dieser Art von Netzteil keine gleichmafliige Lastverteilung mdglich.
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Verdrahtung mit der Lexium 62 DC Link Terminal

Uberblick

Eine Verdrahtung mit der Lexium 62 DC Link Terminal ermdglicht die Verbindung
von Sammelschienenmodulen mit mehreren Reihen von:

« Lexium 62-Geraten, die im selben Schaltschranks nicht direkt nebeneinander
angeordnet sind, oder

* Lexium 62-Geraten, die in separaten Schaltschradnken untergebracht sind.

Bei einer Verdrahtung mit dem Lexium 62 DC Link Terminal werden Reihen ohne
Spannungsversorgung von den Reihen gespeist, die tber
Spannungsversorgungsmodule verfligen.

Unter einer Geratereihe bzw. einem Gerate-Island versteht man die Kombination
folgender Lexium 62-Gerate, die direkt tGiber das Bus Bar Module miteinander
verbunden sind:

* Lexium 62 Power Supply

* Lexium 62 Servo Drive

* Lexium 62 DC Link Support Module
* Lexium 62 Connection Module

HINWEIS: Bei der Verdrahtung mit dem Lexium 62 DC Link Terminal sind
elektrische Einschrankungen zu beachten. Beachten Sie die zulassigen
Topologien und elektrischen Einschrankungen, Seite 64.

Zulassige Topologien bei einer Verdrahtung mit dem Lexium 62
DC Link Terminal

Die nachfolgend vorgestellten sieben zuldssigen Topologien beinhalten Lexium 62
DC Link Support Module. Allerdings ist der Einsatz eines Lexium 62 DC Link
Support Module nur zwingend nétig bei langen Kabeln (Kabellangen, Seite 64)
oder wenn ein Single Drive LXM62DC13 in einer Reihe ohne Lexium 62 Power
Supply ist.

HINWEIS: Jedes Gerate-Island ohne eigene Lexium 62 Power Supply
bendtigt die 24-V-Versorgung der Lexium 62 DC Link Terminal.
HINWEIS:

» Bei einer Verdrahtung mit einer Lexium 62 DC Link Terminal werden
keine Ringtopologien unterstutzt.

» Eine Verdrahtung mit einer Lexium 62 DC Link Terminal bietet
Unterstitzung flir maximal sechs Geratereihen bzw. Gerate-Islands.

» Die 24-V- und 0-V-Versorgung kénnen tber die Lexium 62 DC Link
Terminal fir mehrere Gerate-Islands bereitgestellt werden.

* Anstatt die 24-V-Spannung Gber mehrere Reihen zu verteilen, kann fr
Reihen ohne Lexium 62 Power Supply auch eine externe 24-V-
Versorgung direkt an die Lexium 62 DC Link Terminal angeschlossen
werden.

A GEFAHR

BRAND, ELEKTRISCHER SCHLAG ODER LICHTBOGEN

Verwenden Sie das Lexium 62 DC Link Terminal nur zur Verbindung von
Lexium 62-Geraten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Topologie 1: Kopplung von zwei (oder mehr) Reihen in einem
Schaltschrank mit separater 24-V-Spannungsversorgung
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LXM62DCLT: Lexium 62 DC Link Terminal

Die 24-V- und 0-V-Klemmen mussen immer auf dem Sammelschienenmodul
montiert werden, selbst wenn keine Drahte an die Klemmen angeschlossen sind.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG

+ Installieren Sie stets alle flinf Anschliisse sowie den Haltebligel des Lexium
62 DC Link Terminal.

* Von den 5 installierten Anschliissen miissen immer mindestens die
Klemmen PE, DC- und DC+ verdrahtet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Topologie 2: Kopplung von zwei (oder mehr) Reihen in einem
Schaltschrank ohne separate 24-V-Spannungsversorgung
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LXM62DCLT: Lexium 62 DC Link Terminal

Topologie 3: Kopplung von zwei Spannungsversorgungen

’LXM62DCLT

PE, DC-, DC+

LXM62 Power Supply
LXM62 Servo Drive

24 vde —]
400 Vac

‘LXM62DCLT

LXM62 Power Supply
LXM62 Servo Drive

24 vde —]
400 Vac

LXM62DCLT: Lexium 62 DC Link Terminal
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HINWEIS:
» Die Lexium 62 Power Supply Modules werden parallel, Seite 56
geschaltet.
» Die Lexium 62 Power Supply Modules missen im selben Schaltschrank
untergebracht werden.

Topologie 4: Kopplung von zwei Schaltschranken

I Cable length < 15 m (49.2 ft) I

= PE, DC-, DC+ ==

24 Vdc —H

| LXM62DCLT

LXM62 DC Link Support Module

[ LXM62DCLT

LXM62 Power Supply
LXM62 Servo Drive
LXM62 Servo Drive
LXM62 Servo Drive
LXM62 Servo Drive

24 Vdc ——l

400 Vac

LXM62DCLT: Lexium 62 DC Link Terminal

Topologie 5: Kopplung von zwei oder mehr Schaltschranken in
einer Linientopologie

L S Cable length < 50 m (164 ft) |
I 1

Cable length < 15 m (49.2 ft) Cable length < 15 m (49.2 ft)

-- PE, DC-, DC+ -= PE, DC-, DC+

24 Vdc—1, 24 Vdc—

LXM62 Power Supply

LXM62 Servo Drive
LXM62 Servo Drive

LXM62DCLT

[ LXM62DCLT

LXM62 DC Link Support Module
LXM62 Servo Drive
LXM62 Servo Drive

| LXM62DCLT

LXM62DCLT

LXM62 DC Link Support Module
LXM62 Servo Drive
LXM62 Servo Drive

24 vdc —I

400 Vac

LXM62DCLT: Lexium 62 DC Link Terminal

HINWEIS:

» Die Lexium 62 Power Supply Modules miissen im selben Schaltschrank
untergebracht werden.

* In dieser Topologie sind bis zu 6 Lexium 62-Gerate-Islands zulassig.
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Topologie 6: Kopplung von zwei oder mehr Schaltschranken in
einer Sterntopologie

PE, DC-, DC+ ——
(4]
Sl 3
O ©
3 cable length between )] ] o) o)
arbitrary devices < 50 m (164 ft) AN = S >
©| | £ =
= g|0o a
] PEoC ocr 5 = o o
= = 3| 5!.15
Q £l o )
> [a) £
= o] o N
Q. N — [{e] ©
Q. [{e] O
S [l = =
a |2 ~ | X =
e[ X © | 4 3
[ -l S
8 X
o - ———
o 5 o
© PE, DC-, DC+ IS _g
= PE, DC-, DCH] — al é ° o
5 | | : ) 24 Vdc - ~ S 4 2
S ©o| ¢ | E =
Q3 S|g|o o
24 Vdc—11 ~ S g CI>.> > o g g
24Vdc—| ©o| ¢ | £ = = 3 5 5
S| o O (@) ~ | o &
400 Vac X| & o <] £
[ > S bt | % %
L— a9 | © o) Q
o ® a2 2
£ ~ | X x
5 % % o | - —
g81= b= 2
~ | X x 3
o |4 i .
=
>
3

LXM62DCLT: Lexium 62 DC Link Terminal
HINWEIS:

Die Lexium 62 Power Supply Modules missen im selben Schaltschrank
untergebracht werden.

In dieser Topologie sind bis zu 6 Lexium 62-Gerate-Islands zulassig.

Fir die Realisierung der Sternverbindungen sind externe Klemmen
erforderlich (z. B. fir eine Hutschiene).

Fir eine einzelne Verbindung zwischen einem Lexium 62-Gerate-Island
und dem nachstliegenden Lexium 62-Gerate-Island ist eine maximale
Kabelldnge von 15 m (49.2 ft) einzuhalten.

Topologie 7: Kopplung von zwei oder mehr Schaltschranken in
einer kombinierten Linien- und Sterntopologie

PE, DC-, DC+ -

S cable length between

arbitrary devices < 50 m (164 ft) 24 vde —

PE, DC-, DC+ -

| LXM62DCLT

LXM62 DC Link Support Module

24 Vdc —H

LXM62 Servo Drive
LXM62 Servo Drive

LXM62DCLT
LXM62DCLT

| LXM62DCLT

LXM62 DC Link Support Module

LXM62 Power Supply
LXM62 Servo Drive
LXM62 Servo Drive

PE, DC-, DC+
24 Vdc —

24 vdc J

400 Vac

LXM62DCLT

LXM62 Servo Drive
LXM62 Servo Drive

LXM62 DC Link Support Module

LXM62DCLT: Lexium 62 DC Link Terminal
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HINWEIS:

» Die Lexium 62 Power Supply Modules missen im selben Schaltschrank
untergebracht werden.

* In dieser Topologie sind bis zu 6 Lexium 62-Gerate-Islands zulassig.

» Fur die Realisierung der Sternverbindungen sind externe Klemmen
erforderlich (z. B. fir eine Hutschiene).

Elektrische Einschrankungen bei einer Verdrahtung mit der
Lexium 62 DC Link Terminal

Kriterium

Beschreibung

Absolute
Kabellangenbe-
grenzung

Fur eine einzelne Verbindung zwischen einem Lexium 62-Gerate-Island
und dem nachstliegenden Lexium 62-Gerate-Island ist eine maximale
Kabelldange von 15 m (49.2 ft) einzuhalten.

Die Gesamtlange des Kabels zwischen einem Lexium 62-Gerat und einem
anderen Lexium 62-Gerat anhand einer Verdrahtung Uber die Lexium 62
DC Link Terminal darf maximal 50 Meter (164 ft) betragen.

Lexium 62 DC
Link Support
Module

Fir jede Reihe ohne Lexium 62 Power Supply muss ein Lexium 62 DC Link
Support Module installiert werden, wenn:

die Gesamtlange des Kabels zwischen der Reihe und der nachsten Reihe

mit einer Lexium 62 Power Supply oder einem Lexium 62 DC Link Support

Module 3 m (9.84 ft) Giberschreitet.

ein Lexium 62-Antrieb vom Typ LXM62DC13 in der Reihe vorhanden ist.
HINWEIS: In diesem Fall werden mehr als ein Lexium 62 DC Link
Support Module bendétigt.

HINWEIS: Unter der Kabelgesamtlange versteht man die Summe der
Einzelverbindungen mit dem Lexium 62 DC Link Terminal.

Spannungsver-
sorgung

Die Uber die Lexium 62 DC Link Terminal verbundenen Lexium 62 Power
Supply Module miissen in einem Schaltschrank untergebracht werden.

Die Netzversorgung der iber das Lexium 62 DC Link Terminal
verbundenen Lexium 62 Power Supply Modules muss mit demselben
Netzschitz betrieben werden.

Single Drive
LXM62DC13

Die Antriebe vom Typ Single Drive LXM62DC13 missen in Verbindung mit
einer Lexium 62 Power Supply oder einem Lexium 62 DC Link Support
Module in derselben Reihe eingesetzt werden.

In einer Reihe ohne Lexium 62 Power Supply muss ein Lexium 62 DC Link
Support Module pro Single Drive LXM62DC13 installiert werden.

Querschnitt der
Kabel/Drahte

Die Strombelastbarkeit des Lexium 62 DC Link Terminal ist von der
Verwendung geeigneter Kabel/Drahte sowie von der Art der Installation
der Kabel/Drahte abhangig.

Bei Verwendung von Kabeln/Drahten mit kleineren Querschnitten und bei
einem System, das einen Dauerstrom unterstiitzen kann, der den fir die
Querschnitte der Kabel/Drahte, Seite 175 zuldssigen Nennwert
Uberschreitet, miissen externe Sicherungen zur Strombegrenzung in die
Verbindung uber das Lexium 62 DC Link Terminal integriert werden.

A GEFAHR

unter.

BRANDGEFAHR

» Zwischen jeder Reihe ohne Lexium 62 DC Link Support Module oder Lexium
62 Power Supply-Modul und der ndchsten Reihe mit einem Lexium 62
Power Supply oder Lexium 62 DC Link Support Module-Modul darf eine
globale Kabellange von maximal 3 m (9.84 ft) nicht Gberschritten werden.

* Installieren Sie in Reihen ohne Lexium 62 DC Link Support Module-Modul
ein LXM62DC13-Modul fiir jeden Antrieb vom Typ Lexium 62 Power Supply.

+ Bringen Sie alle Lexium 62 Power Supply Modules mit verbundenem
Zwischenkreis im gleichen Schaltschrank mit gemeinsamem Netzschitz

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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A GEFAHR

BRAND, ELEKTRISCHER SCHLAG ODER LICHTBOGEN

» Auf einem Zwischenkreis dirfen maximal drei Lexium 62 Power Supply
Modules installiert werden.

* An jedem Punkt der DC- und der 24-V-/0-V-Verbindung ist ein Dauerstrom
von maximal 120 A zul&ssig.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

A AGEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS AUFGRUND .
UNSACHGEMASSER VERDRAHTUNG ZWISCHEN SCHALTSCHRANKEN

+ Verwenden Sie ausschliellich geeignete und zertifizierte Kabel in
Ubereinstimmung mit den geltenden Normen.

* Verwenden Sie ausschlief3lich Kabel mit geeignetem Querschnitt.

* Verwenden Sie keine einzelnen Drahte aulRerhalb des Schaltschranks.
Verwenden Sie nur Kabel.

» Achten Sie auf den vom Hersteller angegebenen zuldssigen Biegeradius der
Kabel/Drahte.

« Untersuchen Sie die Kabel/Drahte nach der Installation auf Defekte und/
oder Beschadigungen jeder Art.

*  Verwenden Sie aulRerhalb des Schaltschranks Kabelfiihrungen und andere
geeignete Vorrichtungen zum Schutz der Kabel/Drahte vor Beschadigung
und mechanischer Beanspruchung.

+ Entfernen Sie die Isolation genau in Ubereinstimmung mit der Abisolierlange
der Kabelleiter.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

AWARNUNG

HOHE ELEKTROMAGNETISCHE STRAHLUNG

» Fur Einzelverbindungen Uber eine Lexium 62 DC Link Terminal darf eine
Kabelldnge von 15 m (49,2 ft) nicht Uberschritten werden.

» Zwischen einem Lexium 62-Gerat und einem beliebigen anderen Lexium 62-
Gerat, die Uber ein Lexium 62 DC Link Terminal miteinander verbunden sind,
ist eine globale Kabellange von maximal 50 Metern (164 ft) einzuhalten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschiaden zur Folge haben.
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Richtlinien zur Kabelauswahl fiir den Anschluss an das Lexium 62 DC Link Terminal

Allgemeine Anforderungen

Die Auswahl der Kabel fiir einen Anschluss an das Lexium 62 DC Link Terminal
wird hauptsachlich vom Gleichstrom bestimmt. Die Bemessungsgrole der Kabel
muss entweder am potenziell unguinstigsten Gleichstromwert ausgerichtet sein
oder es muss eine zusatzliche externe Sicherung zugeschaltet werden. Dariiber
hinaus mussen die Kabel im Hinblick auf die erforderliche Spannungsisolation
ausgewahlt werden.

Der Nennstrom der Kabel und damit die Kabelauswahl hangt ebenfalls von
bestimmten Umgebungsparametern ab:

» Zulassige Kabeltemperatur
» Lufttemperatur und Gruppierungsfaktor
+ Installationsverfahren
Geltende értliche, regionale, landesspezifische und internationale Vorschriften

A AGEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS AUFGRUND .
UNSACHGEMASSER VERDRAHTUNG ZWISCHEN SCHALTSCHRANKEN

+ Verwenden Sie ausschliel3lich geeignete und zertifizierte Kabel in
Ubereinstimmung mit den geltenden Normen.

* Verwenden Sie ausschliel3lich Kabel mit geeignetem Querschnitt.

* Verwenden Sie keine einzelnen Drahte auRerhalb des Schaltschranks.
Verwenden Sie nur Kabel.

» Achten Sie auf den vom Hersteller angegebenen zulassigen Biegeradius der
Kabel/Drahte.

« Untersuchen Sie die Kabel/Drahte nach der Installation auf Defekte und/
oder Beschadigungen jeder Art.

* Verwenden Sie aul3erhalb des Schaltschranks Kabelflihrungen und andere
geeignete Vorrichtungen zum Schutz der Kabel/Drahte vor Beschadigung
und mechanischer Beanspruchung.

+ Entfernen Sie die Isolation genau in Ubereinstimmung mit der Abisolierlange
der Kabelleiter.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Berechnung des potenziell ungunstigsten Gleichstromwerts

Berechnung des ungiinstigsten 24-V-/0-V-Gleichstroms

Wenn bei einem 24-V-/0-V-Anschluss tber Lexium 62 DC Link Terminaln keine
externen Sicherungen implementiert werden, muss das Kabel fiir jede 24-V-/0-V-
Verbindung gemal dem potenziell ungiinstigsten Gleichstromwert bemessen sein
Dieser Wert entspricht der Summe der Nennstréme aller angeschlossenen 24-V-
Spannungsversorgungsmodule.

HINWEIS: Im unguinstigsten Fall Ubersteigt der 24-V-/0-V-Gleichstrom 120 A.
Das bedeutet, es missen externe Sicherungen zum 24-V-/0-V-Anschluss
zugeschaltet werden, um den Gleichstrom auf maximal 120 A zu begrenzen.

Berechnung des ungiinstigsten DC+/DC-Gleichstroms

Wenn bei einem DC+/DC—Anschluss Uber Lexium 62 DC Link Terminal keine
externen Sicherungen implementiert werden, muss das Kabel fir jede DC+/DC—
Verbindung gemal dem potenziell unginstigsten Gleichstromwert bemessen
sein.

HINWEIS: Im ungtinstigsten Fall Gbersteigt der DC+/DC-Gleichstrom 120 A.
Das bedeutet, es missen externe Sicherungen zur DC+/DC—Verkabelung
zugeschaltet werden, um den Gleichstrom auf maximal 120 A zu begrenzen.

Der maximale Dauergleichstrom tUber den Kabelanschluss lasst sich
folgendermalen berechnen:

» Schlagen Sie die Nennleistung fiir jede Motor-Antriebskombination im
System (die Nennleistung einer Motor-Antriebskombination entspricht den
minimalen Nennleistungswerten des Antriebs und des Motors) sowie fir die
Lexium 62 Power Supply Modules nach.

HINWEIS: Verwenden Sie stets die Werte fir eine Netznennspannung
von 400 VAC, selbst wenn die Maschine bei 480 VAC installiert ist.

* Addieren Sie die Nennleistungswerte der Motor-Antriebskombinationen und
der Lexium 62 Power Supplysmodule im System, die links von der Lexium 62
DC Link Terminal installiert sind. (Ziehen Sie bei einer Parallelschaltung
mehrerer Lexium 62 Power Supplysmodule die Tabelle Leistungsdaten bei
Parallelschaltung, Seite 56 heran, um die entsprechende globale
Dauerausgangsleistung der parallel geschalteten Lexium 62 Power
Supplysmodule zu identifizieren.)

» Addieren Sie die Nennleistungswerte der Motor-Antriebskombinationen und
der Lexium 62 Power Supplysmodule im System, die rechts von der Lexium
62 DC Link Terminal installiert sind. (Ziehen Sie bei einer Parallelschaltung
mehrerer Lexium 62 Power Supplysmodule die Tabelle Leistungsdaten bei
Parallelschaltung, Seite 56 heran, um die entsprechende globale
Dauerausgangsleistung der parallel geschalteten Lexium 62 Power
Supplysmodule zu identifizieren.)

* Nehmen Sie den kleineren Wert dieser zwei Nennleistungssummen (um die
Dauerhéchstleistung der Motor-Antriebskombinationen und der Lexium 62
Power Supplysmodule zu erhalten, die Gber die Verbindung der Lexium 62
DC Link Terminal Gbertragen werden kann).

» Teilen Sie diese Dauerhochstleistung durch 540 V (entspricht der
Gleichstromzwischenkreisspannung bei einer Netzspannung von 400 VAC),
um den maximalen Dauergleichstrom fiir den Kabelanschluss zu erhalten.

HINWEIS: Selbst wenn das System mit 480 VAC gespeist wird, muss fir
die Berechnung eine Spannung von 540 V fur den
Gleichstromzwischenkreis wie bei 400 VAC verwendet werden,
vorausgesetzt, es werden ebenfalls die Dauerleistungswerte fur eine 400-
VAC-Versorgung angewendet.
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Beispiel fiir die Berechnung des DC+/DC-Dauernennstroms

Als Grundlage gilt die nachstehend skizzierte Konfiguration des Lexium 62 Drive

System.

Es gelten folgende Voraussetzungen:

» Die Lexium 62 Power Supplysmodule P1 und P2 sind parallel geschaltet und
werden mit 400 VAC gespeist.

» Die Lexium 62-Antriebe werden mit einer PWM-Frequenz von 8 kHz

+ Das System ist fiir eine maximale Umgebungstemperatur von 40 °C (104 °F)

\

D3

[Lxme2DCLT

LXM62 DC Link

Support Module
D6

[LXm62DCLT
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G
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[LXme2DCLT

LXM62 DC Link
Support Module
D5

1 Lexium 62 Drive Islands links von der Verdrahtung der Lexium 62 DC Link

Terminal

2 Lexium 62 Drive Islands rechts von der Verdrahtung der Lexium 62 DC Link

Terminal

3 Verdrahtung der Lexium 62 DC Link Terminal, fir die der DC+/DC—

Dauernennstrom berechnet wird

LXM62DCLT Lexium 62 DC Link Terminal

Referenz Antrieb Antriebsdauer- Motor Motordauerleis- Dauerleistung der Motor-

leistung tung Antriebskombination oder parallel
geschalteten Lexium 62 Power

PN, Lxme2D OF PN, Mot SupplyModules
PN, Lxvezp

P1+P2 LXM62PD84 -/- (n. z. oder N/A) | -/- (n. z. oder -/- (n. z. oder N/A) | 38,9 kW ()

N/A)

D1 LXM62DD27E 3,4 kW) SH31003P 2,39 kKW®@) 2,39 kW®)

D2 LXM62DD27E 3,4 kKW@) SH31003P 2,39 kW®) 2,39 kW®)

D3 LXM62DD27E 3,4 kW@ SH31003P 2,39 kW@®) 2,39 kW)

D4 LXM62DD27E 3,4 kW@ SH31003P 2,39 kw@) 2,39 kW)

D5 LXM62DD27E 3,4 kW) SH31003P 2,39 kW@) 2,39 kW®)

D6 LXM62DD27E 3,4 kW) SH31003P 2,39 kKW®) 2,39 kW®)

(1) Siehe Leistungsdaten bei Parallelschaltung, Seite 56

(2): Siehe Technische Daten - Single Drive, Seite 182

(3) Siehe das SH3-Servomotor - Benutzerhandbuch (siehe das SH3-Servomotor - Benutzerhandbuch)

(4) Die Dauerleistung einer Motor-Antriebskombination entspricht dem Mindestwert der Antriebsdauerleistung und der Motordauerleistung.
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Die Summe der Dauerleistungen links vom Lexium 62 DC Link Terminal:

Pler =Puptip2 + Pyt +Pups
=38.9kW +2.39kW +2.39 kW
=43.7kW

Die Summe der Dauerleistungen rechts vom Lexium 62 DC Link Terminal:

i

=2.39kW +2.39kW +2.39kW +2.39 kW
=9.6kW

P'gm =IDN,D3 +PN,D4 +PN,D5 +P6N,D6

Die maximale Dauerleistung auf der rechten Seite ist niedriger als die Leistung auf
der linken Seite des Lexium 62 DC Link Terminal. Damit kdbnnen die an das
Lexium 62 DC Link Terminal anzuschlieBenden DC+/DC—-Leiter auf der Grundlage
der maximalen Dauerleistung der rechten Seite bemessen werden. Daraus ergibt
sich folgender DC+/DC—-Dauerstrom tber die Verbindung des Lexium 62 DC Link
Terminal:

_ P _9.6kW _

o= =17.8A
540V 540V

In diesem Beispiel ist die Zuschaltung externer Sicherungen zum DC+/DC—
Anschluss der Lexium 62 DC Link Terminal tberflissig, da die installierten DC
+/DC-Kabel/Leiter eine BemessungsgrdfRe von mindestens 17,8 A aufweisen.

HINWEIS: Sollte sich ein DC+/DC-Dauerstrom von tGber 120 A ergeben, muss
eine externe Sicherung zur DC+/DC-Verbindung zugeschaltet werden, um
den Strom auf maximal 120 A zu begrenzen.

Externe Sicherung

Der Querschnitt der Leiter (DC+, DC-, 0V, 24 V) an der Lexium 62 DC Link
Terminal kann reduziert werden, wenn die Leiter Giber externe Sicherungen
geschutzt werden. Die DC+/DC-Sicherungen muissen fur 1000 VDC, die 0-V-/24-
V-Sicherungen fiir 30 VDC ausgelegt sein. Die Sicherungen missen Schutz
gegen Kurzschluss und Uberlast gewéahrleisten (gR, gN oder gG). Die
Gleichstrombemessung ist wichtig, da eine Sicherung, die lediglich fir
Wechselstrom ausgelegt ist, keinen Schutz fir den Stromkreis bietet.

Setzen Sie eine Sicherung pro stromfiihrenden Leiter ein (DC+, DC-, 0V, 24 V).
Sollte an einem der stromfihrenden Leiter (DC+, DC-, 0 V, 24 V) ein Dauerstrom
von Uber 120 A festgestellt werden, dann installieren Sie externe Sicherungen, um
den Dauerstrom auf maximal 120 A zu begrenzen. Am PE-Leiter darf keine
Sicherung installiert werden.

Anforderungen an die Isolationsspannung

Erforderliche Spannungsisolation fiir den Anschluss tiber ein Lexium 62 DC
Link Terminal:

Leiter PE/DC-/DC+/24V/0V: 1000 VDC (> 700 VAC)

EIO0000003740.02 69



Projektierung

Ableitstrom

Uberblick

Die folgende Tabelle zeigt den Leckstrom pro Geréat:

Anwendung pro Spannungsversorgung pro Antriebsregler

Typisch (400 V, 50 Hz <141 mA S9mA

HINWEIS: Wenn der Leckstrom fir die jeweilige Anwendung zu hoch ausfallt,
statten Sie die Netzversorgung mit einem Trenntransformator aus.

Dieses Produkt hat einen Ableitstrom tber 3,5 mA. Durch eine Unterbrechung der
Erdverbindung kann bei einer Bertihrung des Gehauses ein gefahrlicher
Berthrungsstrom flieRen.

A GEFAHR

UNZUREICHENDE ERDUNG

* Verwenden Sie fiir die Schutzerdung einen Kupferleiter mit einem
Querschnitt von mindestens 10 mm2 (AWG 6) bzw. zwei Kupferleiter, die
mindestens denselben Querschnitt wie die Spannungsversorgungsleiter an
den Netzklemmen aufweisen.

+ Stellen Sie die Einhaltung aller geltenden Vorschriften hinsichtlich Erdung
des Antriebssystems sicher.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Fehlerstrom-Schutzeinrichtung

Verwendung von Fehlerstrom-Schutzeinrichtungen

Bei der Verwendung einer Fehlerstrom-Schutzeinrichtung in Verbindung mit dem
Lexium 62 Drive System sind bestimmte Bedingungen und Beschrankungen zu
beachten. Da eine Gleichstromkomponente im Erdleiter eine Beschadigung der
Isolation oder direkten Kontakt verursachen kann, kann es vorkommen, dass
Fehlerstromschutzschalter vom Typ A oder AC ggf. nicht ausgel6ést werden. Aus
diesem Grund durfen keine Fehlerstromschutzschalter verwendet werden.
Darilber hinaus kann der Lexium 62 Drive System wahrend des Systemstarts
sowie bei Normalbetrieb einen bedeutenden Fehlerstrom, Seite 70 erzeugen, der
die unbeabsichtigte Auslésung einer Fehlerstrom-Schutzeinrichtung zur Folge
haben kann.

Demzufolge ist bei Verwendung von Fehlerstrom-Schutzreinrichtungen in
Verbindung mit dem Lexium 62 Drive System Folgendes zu beachten:

» Es dirfen ausschliel3lich Fehlerstromschutzschalter vom Typ B verwendet
werden.

» Die verwendeten Fehlerstrom-Schutzreinrichtungen miissen eine Latenzzeit
beinhalten, um eine unbeabsichtigte Auslésung bei Systemstart zu
verhindern.

» Berucksichtigen Sie bei der Auswahl eines geeigneten Schwellenwerts fiir die
Ausldsung der Fehlerstrom-Schutzeinrichtung den vom Lexium 62 Drive
System bei Normalbetrieb erzeugten Fehlerstrom.

* Wenn keine Fehlerstrom-Schutzeinrichtung bzw. nur eine Vorrichtung mit
relativ hohem Stromschwellenwert installiert werden kann, miissen andere
angemessene Schutzvorkehrungen getroffen werden, um ausreichenden
Schutz vor elektrischem Schlag und Brand zu gewahrleisten.
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Funktionale Sicherheit

Prozess zur Risikominimierung an der Maschine

Allgemeines

Die sicherheitstechnische Gestaltung von Maschinen hat den Schutz von
Personen zum Ziel. Bei Maschinen mit elektrisch geregelten Antrieben geht die
Gefahrdung in erster Linie von bewegten Maschinenteilen und der Elektrizitat
selbst aus.

Nur Sie als Anwender, Maschinenbauer oder Systemintegrator sind mit allen
Bedingungen und Faktoren vertraut, die bei Installation, Einrichtung, Betrieb,
Reparatur und Wartung der Maschine oder des Prozesses zum Tragen kommen.
Daher kénnen nur Sie die Automatisierungslésung und die damit verbundenen
Sicherheitseinrichtungen und Verriegelungen fir eine ordnungsgemafe
Verwendung festlegen und diese Verwendung validieren.

Gefahrdungs- und Risikoanalyse

Auf Basis der Anlagenkonfiguration und -verwendung muss eine Gefahrdungs-
und Risikoanalyse der Anlage (zum Beispiel nach ISO 12100 oder ISO 13849-1)
durchgefiihrt werden. Die Ergebnisse dieser Analyse miissen bei der Konstruktion
der Maschine und der anschlieRenden Ausstattung mit sicherheitsbezogenen
Einrichtungen und sicherheitsbezogenen Funktionen bertcksichtigt werden. Die
Ergebnisse |hrer Analyse kénnen von in dieser Dokumentation oder mitgeltenden
Dokumentationen enthaltenen Anwendungsbeispielen abweichen. Es kénnen
zum Beispiel zusatzliche sicherheitsbezogene Komponenten erforderlich sein.
Grundsatzlich haben die Ergebnisse aus der Gefahrdungs- und Risikoanalyse
Vorrang.

AWARNUNG

NICHTERFULLUNG DER ANFORDERUNGEN FUR
SICHERHEITSFUNKTIONEN

» Spezifizieren Sie in der Risikoanalyse, die Sie ausflihren, die Anforderungen
und/oder MaBnahmen, die implementiert werden mussen.

+ Stellen Sie sicher, dass lhre sicherheitsbezogene Applikation mit den
entsprechenden Sicherheitsbestimmungen und -standards Ubereinstimmt.

» Stellen Sie sicher, dass geeignete Verfahren und Malinahmen (gemaf den
entsprechenden Industriestandards) implementiert wurden, um
Gefahrensituationen beim Maschinenbetrieb zu vermeiden.

* Verwenden Sie geeignete Sicherheitsverriegelungen in Gefahrenbereichen
fur Personen und/oder Anlagen.

» Validieren Sie die allgemeine sicherheitsbezogene Funktion und testen Sie
die Applikation sorgfaltig.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.
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Die Norm ISO 13849-1, Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile
von Steuerungen - Part 1: Allgemeine Gestaltungsleitsatze, beschreibt einen
iterativen Prozess fir die Auswahl und Gestaltung der sicherheitsbezogenen Teile
von Steuerungen, um das Risiko flir die Maschine auf ein akzeptables Niveau zu

begrenzen:
FlUhren Sie die Risikobeurteilung und die Risikominderung nach ISO 12100 wie
folgt durch:

1. Grenzen der Maschine festlegen.

2. Gefahrdungen der Maschine identifizieren.

3. Risiko beurteilen.

4. Risiko bewerten.

5. Risiko verringern durch:

» Eigensichere Konstruktion
» Schutzeinrichtungen
* Information des Anwenders (siehe ISO 12100)

. Sicherheitsbezogene Teile der Steuerung (SRP/CS, Safety-Related Parts of

the Control System) in einem iterativen Prozess gestalten.

Gestalten Sie die sicherheitsbezogenen Teile der Steuerung in einem interaktiven
Prozess wie folgt:

Schritt | Aktion

1

Identifizieren notwendiger Sicherheitsfunktionen, die Gber SRP/CS (Safety-Related Parts
of the Control System ausgefiihrt werden.

2 Bestimmen der notwendigen Eigenschaften fiir jede Sicherheitsfunktion.

3 Bestimmen des bendétigten Leistungslevels PL;.

4 Identifizieren der sicherheitsbezogenen Teile, welche die Sicherheitsfunktion ausfiihren.
5 Bestimmen des Leistungslevels PL der zuvor erwahnten sicherheitsbezogenen Teile.

6 Verifizieren des Leistngslevels PL fur die Sicherheitsfunktion (PL = PL,).

7 Verifizieren, dass alle Anforderungen erfullt wurden (Validieren).

Weitere Informationen finden Sie unter www.se.com.
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Funktion Inverter Enable

Funktionsbeschreibung

Mit der Funktion Inverter Enable (IE) konnen Sie das sichere Stillsetzen von
Antrieben realisieren.

Die Funktion Inverter Enable gilt fur folgende Komponenten:
» Single Drive
* Double Drive

Im Sinne der relevanten Normen lassen sich so die Anforderungen der Stopp-
Kategorie 0 (Safe Torque Off, STO) bzw. der Stopp-Kategorie 1 Safe Stop 1, SS1)
erfillen. Beide Kategorien enden in einem momentenfreien Motor, wobei die SS1
diesen Zustand nach einer zu wahlenden Zeit einnimmt. Als Ergebnis der
Gefahrdungs- und Risikoanalyse kann es notwendig sein, eine zusatzliche
Bremse als Sicherheitsfunktion zu wahlen (z. B. bei hdngenden Lasten).

Bei den E/F-Varianten von Lexium 62 besteht darliber hinaus die Mdglichkeit,
erweiterte Sicherheitsfunktionen wie Safely Limited Speed (SLS) (Sicher
begrenzte Geschwindigkeit) in Verbindung mit dem Safety Logic Controller
TM5CSLC+00FS und der zugehdrigen Software EcoStruxure Machine Expert -
Safety zu realisieren.

Funktionsumfang (designierte Sicherheitsfunktion)

Die Lexium 62 Servo Drives sind in den Inverter Enable-Zweikanalvarianten C/D/
G verfugbar. Die Varianten C/D/G wurden fur die Ausfihrung der Funktion Inverter
Enable nach SIL 3 bzw. PL e entwickelt. Zu diesem Zweck muss eine
Zweikanalverbindung vorhanden sein. Daher besitzen die Geratevarianten C/D/G
den zusatzlichen Anschluss CN11.

Die Fahigkeit, SIL 3/ PL e // Kategorie 4 zu erreichen, ist auf 100 Achsen pro
Sicherheitsfunktion beschrankt.

Die Varianten C/D/G kénnen einkanalig angeschlossen werden. Der zweite
Kontakt wird in diesem Fall gebrickt. Zu diesem Zweck wird eine separate
Anwendung bereitgestellt (weitere Informationen finden Sie unter
Anwendungsvorschlag - Varianten C/D/G 1-kanalig mit Uberbriickung, Seite 88).

Die zweikanaligen Varianten C/D/G kénnen unter verschiedenen Bedingungen
angeschlossen werden, in denen gegebenenfalls gewisse Fehlerausschliisse
moglich sind. Sind diese Fehlerausschlisse nicht méglich, dann sind zusatzliche
MafRnahmen notwendig (Testpulse oder Diagnose).

Daraus ergeben sich folgende weitere Anwendungsvorschlage fir die reine
zweikanalige Anwendung:

* Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit geschlitzter
Leitungsverlegung, Seite 89

* Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit Testpulsen, Seite 92

* Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit externer, nicht
sicherheitsbezogener Diagnose, Seite 93

Aufgrund der Tatsache, dass die Varianten C/D/G ein- oder zweikanalig
angeschlossen werden kdnnen, ergibt sich schliellich die Kombination beider
Méglichkeiten in einer Anwendung. Um diese Anwendung auf ihren
ordnungsgemalfien Anschluss hin zu Uberprifen, wird ein Testverfahren zur
Verfligung gestellt.

Funktionsprinzip

* Nach Betatigung der Not-Aus-Einrichtung wird der Antrieb geregelt
abgebremst.

» Bei diesem Vorgang steigt die Spannung des Zwischenkreises an, bis der
Bremswiderstand eingeschaltet wird.
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* Im Bremswiderstand wird die vom Motor zurlickgespeiste Energie in Warme
umgewandelt.

» Der Leistungsschalter K1 und/oder das Inverter Enable-Signal miissen so
lange eingeschaltet bleiben, bis der Antrieb steht.

+ Spatestens nach der Gblichen Bremszeit erfolgt eine Abschaltung des
Inverter Enable-Signals durch die verzégerten Kontakte von K3.

» Danach befindet sich der Antrieb im vorgegebenen sicheren Halt.
Blockschaltbild fiir Inverter Enable

IEA/IEB

(Inverter Enable)

g - E-Stop
! | - InvEnableActive

1 Dreiphasig (AC)

2 Netzschitz K1

3 IP54 mindestens (Schaltschrank)
4 Teil der Sicherheitsfunktion

5 Spannungsversorgung des Lexium 62 Drive System (nicht Teil der
Sicherheitsfunktion)

6 Sicherheitsschaltvorrichtung K3
7 Not-Aus-Taster

Sicherer Zustand

Inverter Enable ist gemaf IEC 61800-5-2 identisch mit ,Safe Torque Off (STO)".
Der Ubergang in den momentenfreien Zustand erfolgt automatisch, sobald Fehler
erkannt werden. Aus diesem Grund handelt es sich um den sicheren Zustand des
Antriebs.
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Betriebsart

Die Sicherheitsbeschaltung mit InverterEnable wurde entwickelt, um den
Verschleil des Netzschiitzes zu mindern. Bei Betatigung des Halt- bzw. Not-Halt-
Tasters wird das Netzschiitz nicht abgeschaltet. Der sichere Zustand wird durch
Entfernen des ,InverterEnable® fir den Optokoppler in der Endstufe erreicht.
Daher kdnnen die PWM-Signale dann nicht die Endstufe ansteuern, sodass ein
Anlaufen der Antriebe sicherer verhindert wird (Impulsmustersperre).

Mit der Inverter Enable-Funktion kdnnen Sie die Steuerungsfunktion ,Stillsetzen
im Notfall“ (EN 60204-1) fur die Stopp-Kategorien 0 und 1 implementieren.
Verwenden Sie eine angemessene externe Sicherheitsbeschaltung, um geman
der Maschinenrichtlinie einen unbeabsichtigten Neustart des Antriebs nach einem
Halt zu verhindern.

Stopp-Kategorie 0

In der Stopp-Kategorie 0 (Safe Torque Off, STO) lauft der Antrieb bis zum
Stillstand aus (vorausgesetzt, es kommen keine gegenteiligen externen Krafte zur
Anwendung). Die Sicherheitsfunktion STO dient der Verhinderung eines
unbeabsichtigten Anlaufs, nicht dem Halt eines Motors und entspricht deshalb
einem ungeregelten Stillsetzen gemaf IEC 60204-1.

In Umstanden, bei denen aulere Einflisse vorhanden sind, hangt die Zeit, bis der
Motor ausgetrudelt ist, von den physikalischen Eigenschaften der verwendeten
Komponenten ab (wie zum Beispiel Gewicht, Drehmoment, Reibung usw.);
auflerdem kénnen zusatzliche MaRnahmen wie mechanische Bremsen
erforderlich sein, um das Auftreten einer Gefahrdung zu verhindern. Mit anderen
Worten: Wenn eine Gefahr flir Personal oder Material gegeben ist, miissen
entsprechende Sicherheitsvorkehrungen getroffen werden (siehe Gefdhrdungs-
und Risikoanalse, Seite 72).

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTER BETRIEB VON GERATEN

» Stellen Sie sicher, dass wahrend des Nachlaufs der Achsen/Maschinen
keine Gefahren flr Personen oder Material entstehen konnen.

« Betreten Sie den Betriebsbereich wahrend der Nachlaufzeit nicht.

» Stellen Sie sicher, dass keine anderen Personen den Betriebsbereich
wahrend der Nachlaufzeit betreten konnen.

* Verwenden Sie geeignete Sicherheitsverriegelungen in Gefahrenbereichen
fur Personen und/oder Anlagen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschiaden zur Folge haben.

Stopp-Kategorie 1

Fur die Stopp-Kategorie 1 (Safe Stop 1, SS1) kénnen Sie ein gesteuertes
Stillsetzen durch den Logic Motion Controller anfordern. Das gesteuerte
Stillsetzen durch den Logic Motion Controller ist weder sicherheitsrelevant noch
wird es Uberwacht und verhalt sich bei Stromausfall oder Erkennung eines
Fehlers nicht gemaRk den Vorgaben. Die endglltige Abschaltung in den sicheren
Zustand stellen Sie durch Abschalten des Inverter Enable-Eingangs sicher. Dies
ist Uber eine externe Sicherheitsschaltvorrichtung mit Sicherheitsverzégerung zu
implementieren (siehe Anwendungsvorschlag, Seite 87).

Unabhangig von der Sicherheitsfunktion erkennt der Controller Fehler, die sich
nicht auf die Sicherheitsfunktion auswirken, wodurch ein Anlaufen des Antriebs
durch Abschalten des Netzschiitzes verhindert wird. Das Einschalten des
Netzschitzes wird durch das Schiitz K2 verhindert.
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Muting

Um ein Muting durchzufuhren, bestimmen Sie die Reaktionszeit bei Muting fir das
Abschalten, d. h. ohne die Inverter Enable-Funktion, in der Anwendung. Ist
aufgrund der Risikobeurteilung der Maschine eine Reaktionszeit erforderlich,
dann muss die globale Reaktionszeit der Maschine berlcksichtigt werden. Dafur
sind alle Komponenten mit Bezug auf die Sicherheitsfunktion vom Sensor bis zur
Motorwelle oder der angetriebenen Mechanik zu berticksichtigen. Die festgestellte
Reaktionszeit muss den Ergebnissen der Gefahrdungs- und Risikoanalyse
entsprechen.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

» Stellen Sie sicher, dass die maximale Reaktionszeit lhrer Risikoanalyse
entspricht.

+ Stellen Sie sicher, dass lhre Risikoanalyse eine Evaluierung der maximalen
Reaktionszeit enthalt.

» Validieren Sie die allgemeine Funktion hinsichtlich der maximalen
Reaktionszeit und testen Sie die Applikation sorgfaltig.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen

oder Sachschaden zur Folge haben.

Um die Funktion Inverter Enable zu deaktivieren, gehen Sie folgendermalen vor:

Versorgen Sie den Eingang IEA bzw. IEB konstant mit 24 VDC, um die Funktion
Inverter Enable zu deaktivieren.

Die Achsen ohne Funktion Inverter Enable werden Gber das Netzschltz
momentenfrei und laufen aus. Weitere Informationen finden Sie unter Stopp-
Kategorie 0, Seite 76.

Erweiterte Sicherheitsfunktionen - Funktionsprinzip

Das Sicherheitskonzept basiert auf der allgemeinen Voraussetzung, dass die
erforderliche sicherheitsgestlitzte Verfahrbewegung von der Steuerung und dem
Antrieb ausgefiihrt wird. Das Sicherheitssystem tberwacht die ordnungsgemafe
Ausfiihrung der Bewegung und initiiert bei Nichtkonformitat den Wechsel in einen
angemessenen Fallback-Modus (z. B. den definierten sicheren Zustand).

Nachfolgend ein Beispiel fiir die Sicherheitsfunktion SLS (Safe Limited Speed):

Ein Lichtgitter ist mit einem digitalen Sicherheitseingang verbunden. Sobald eine
Person in den geschiitzten Bereich eindringt und das Lichtgitter durchschreitet,
wird eine entsprechende Meldung an den Safety Logic Controller (SLC) und den
Logic Motion Controller (LMC) Gber den Sercos-Bus gesendet. Im Anschluss
daran steuert der Logic Motion Controller die Verfahrbewegung entsprechend,
beispielsweise durch Reduzierung der Geschwindigkeit und verlangsamte
Weiterbewegung. Nach einer einstellbaren Verzégerung wird diese Bewegung mit
begrenzter Geschwindigkeit von den Lexium 62-Varianten E/F Uberwacht. Bei
Ube[schreitung eines anpassbaren Schwellenwerts (z. B. hohe Drehzahl) erfolgt
der Ubergang in den erforderlichen Fallback-Modus, z. B. den sicheren Zustand.
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Anwendung der Sicherheitsfunktion SLS:

Safety I/0 + Buscoupler

Area entered
(openSAFETY)

SLS Status
[~ (openSAFETY)
Safety Logic Controller
(SLC) ) =
Logic Motion Controller
-
3
0]
Activate SLS
(openSAFETY)

Lexium 62 servo drive variants E/F

Erweiterte Sicherheitsfunktionen - Inverter Enable tiber einen
Hardwareeingang

Die Lexium 62-Varianten E/F wurden in erster Linie zur Realisierung erweiterter
Sicherheitsfunktionen entwickelt. Sie sind mit einem Hardwareeingang fir den
Inverter Enable 2-Kanal am Anschluss CN11 ausgestattet. Bei den Varianten C/D/
G unterstutzt der Anschluss CN6 ebenfalls den Inverter Enable 1-Kanal. Bei den
Lexium 62-Varianten E/F darf allerdings nur die Inverter Enable 2-Kanalfunktion
verwendet werden. Das Gerat muss nach wie vor mithilfe der Software
konfiguriert und parametriert werden. Wenn die Funktion Safe Torque Off (STO)
festverdrahtet ist, kann sie Uber die Inverter Enable-Eingadnge IEA/IEB oder den
Sercos-Bus ausgeldst werden. Das Lexium 62 Drive System-Sicherheitsmodul
kann so konfiguriert werden, dass der Hardwareeingang ignoriert wird. In diesem
Fall kann die STO-Funktion nur auf Anforderung tber den Sercos-Bus aktiviert
werden. Wird der Hardwareeingang nicht ignoriert, dann werden beide
Anforderungen (Hardwareeingang und Sercos-Bus) gepruft und die STO-Funktion
wird ausgeldst, sobald eine oder beide Anforderungen aktiv sind. Bei der
Standardkonfiguration wird der Hardwareeingang bericksichtigt.

A GEFAHR

UNANGEMESSENE SICHERHEITSFUNKTION

Mit den Lexium 62-Varianten E/F darf die 1-Kanal-Inverter Enable-Verdrahtung
nicht verwendet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Erweiterte Sicherheitsfunktionen - Sicherer Zustand

Der fir das Gerat definierte sichere Zustand zeichnet sich durch folgende
Eigenschaften aus:

+ Der Antrieb ist momentenfrei in Ubereinstimmung mit Safe Torque Off (STO)
(Sicher abgeschaltetes Moment) nach IEC 61800-5-2.

+ Uber den Sercos-Bus erfolgt keine sicherheitsbezogene Kommunikation
durch den Antrieb.

Dieser Zustand wird bei Erkennung von Fehlern automatisch angenommen.

Giultigkeit des Sicherheitsnachweises

Der Sicherheitsnachweis fur die Funktion Inverter Enable des Lexium 62 Drive
System ist in den unter Sicherheitsnormen, Seite 102 genannten Normen
angegeben und definiert. Der Sicherheitsnachweis fiir die Lexium 62 Drive
System Inverter Enable-Funktion gilt fiir folgende Hardwarecodes, die Sie dem
entsprechenden Softwareobjekt im EcoStruxure Machine Expert -
Programmierhandbuch, Seite 8 entnehmen kdnnen:

Servoantriebe

Antrieb Hardwarecode

LXM62DU60C XXXXXXXXXXXK XXX, XXXXXXXKXXX2XKX, XXXXKXXXKXXSXXK, XXKXXXKXXXKXXAXXXK, XXXXXXXXXXXDXXXXX,
XXXXXXXXXXXBXXXXX, XXXXXXXXXXXT XXXXX

LXM62DD15C XXXXXXXXXXX TXXX, XXXXXXXXXXX2XXXK, XXXXXXXXXXXIKXX, XXXXXXXXXXXAXXXK, XXXXXXXXXXXDXXXXX,
XXXXXXXXXXXBXXXXX, XXXXXXXXXXX T XXXXX

LXM62DD27C XXXXXXXXXXX TXXX, XXXXXXXXXXX2XKXK, XXXXXXXXXXXIXXK, XXXXXKXXXXXXAXXXK, XXXXXXXXXXXDXXXXX,
XXXXXXXXXXXBXXXXX, XXXXXXXXXXX T XXXXX

LXM62DD45C XXXXXXXXXXX XXX, XXXKXXXKXXX2XKX, XXXXKXXXKXXSXXK, XXKXXXKXXXKXAXXXK, XXXXXXXXXXXDXXXXX,
XXXXXXXXXXXBXXXXX, XXXXXXXXXXX T XXXXX

LXM62DC13C XXXXXXXXXXXXXXX TXXX, XXXXXXXXXXXXKXXX2XKXK, XXXXXKXXXXXXKKXSXXK, XXXXXKXXXXKXXXXXKXEXXX,
XXXXXXXXXXXXXXXEXXX

LXM62DU60D XXXXXXXXXXX TXXX, XXXXXXXKXXX2XKXK, XXXXXXXXKXXSXXK, XXXXXKXXXKXAXXXK, XXXXXXXXXXXDXXXXX,
XXXXXXXXXXXBXXXXX, XXXXXXXXXXXT XXXXX

LXM62DD15D XXXXXXXXXXX TXXX, XXXXXXXXXXX2XKXK, XXXXXXXXXXXIXXK, XXXXXXXXXXXEXXXK, XXXXXXXXXXXDXXXXX,
XXXXXXXXXXXBXXXXX, XXXXXXXXXXX T XXXXX

LXM62DD27D XXXXXXXXXXX TXXX, XXXXXXXXXKXX2XXX, XXXXXXXXXKXX XXX, XXXXXXXXXXXAXXX, XXXXXXXXXXXOXXXXX,
XXXXXXXXXXXBXXXXX, XXXXXXXXXXX T XXXXX

Erweiterte Servoantriebe

Antrieb Hardwarecode

LXM62DU6B0G XXXXXXXXXXXXSXXXKX, XXXXXXXXXXXBXXKXX, XXXXXXXXXXX 7 XKXXX

LXM62DD15G XXXXXXXXXXXXDXXXKX, XXXXXXXXXXXOXXXXX, XXXXXXXXXXX 7 XXXXX

LXM62DD27G XXXXXXXXXXXXDXXXKX, XXXXXXXXXXXBXXXXX, XXXXXXXXXXX 7 XXXXX

LXM62DD45G XXXXXXXXXXXXDXXXKX, XXXXXXXXXXXBXXXXX, XXXXXXXXXXX 7 XXXXX

LXM62DC13G XXXXXXXXXXXDXXXXX
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Doppelservoantriebe mit integrierter Sicherheit

Antrieb Hardwarecode

LXM62DUG0E O1XXXXXXXXXTTXX, 0TXXXXXXXXX2TXX, 0TXXXXXXXXX3TXX , TOXXXXXXXXXETXXXXX, TOXXXXXXXXX5 TXXXXX
LXM62DD15E OXXXXXXXXXTTXX, OTXXXXXXXXX21XX, OTXXXXXXXXX3TXX , TOXXXXXXXXX4 TXXXXX, TOXXXXXXXXXDTXXXXX
LXM62DD27E OXXXXXXXXXTTXX, 0TXXXXXXXXX21XX, OTXXXXXXXXX3TXX , TOXXXXXXXXX4 TXXXXX, TOXXXXXXXXX5TXXXXX
LXM62DD45E O1XXXXXXXXXTTXX, O TXXXXXXXXX21XX, OTXXXXXXXXX3TXX , TOXXXXXXXXX4 TXXXXX, TOXXXXXXXXXDTXXXXX
LXM62DC13E 0 1XXXXXXXXXXXXX TTXX, 0T XXXXXXXXXXXXX2 TXX, O2XXXXXXXXXXXXX3TXX, TOXXXXXXXXXXXXXE TXXXX
LXM62DUGOF O 1XXXXXXXXX2TXX, OTXXXXXXXXX3TXX , TOXXXXXXXXX4 TXXXXX, TOXXXXXXXXX5 TXXXXX

LXM62DD15F O1XXXXXXXXXXXXXTTXX, O TXXXXXXXXXXXXX2 TXX, O2XXXXXXXXXXXXX3TXX, TOXXXXXXXXXXXXX41XXXX
LXM62DD27F 0 1XXXXXXXXXXXXX TTXX, 0T XXXXXXXXXXXXX2 TXX, O2XXXXXXXXXXXXX3TXX, TOXXXXXXXXXXXXXE T XXXX

Zusatzliche Informationen erhalten Sie bei Ihrem Schneider Electric-
Ansprechpartner.

Schnittstelle und Ansteuerung

Die Funktion Inverter Enable wird Uiber die Schaltschwellenwerte des Inverter
Enable-Eingangs (IEA fir Achse A und IEB firr Achse B) angesteuert.

*  Max. Aus-Zeit: 500 ps bei Uiex > 20 V und dynamischer Ansteuerung
* Max. Testpulssignal: 1 Hz

« STOaktivi-3V=Ugx<5V

+ Endstufe aktiv: 18 V< Ugx <30V

Weitere Informationen zu den technischen Kenndaten und elektrischen
Anschlissen finden Sie im Kapitel Technische Daten, Seite 176.
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Einrichtung, Einbau und Wartung

Vermeidung von unbeabsichtigtem Betriebsverhalten und
Uberspannung

Durch Ergreifung der nachstehenden Manahmen kénnen Sie Uberspannungen
vermeiden und unbeabsichtigtes Gerateverhalten aufgrund leitfahiger
Verschmutzung oder in das Geréat eindringender Teile verhindern:

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

« Installieren Sie den Lexium 62 in einem Schaltschrank bzw. in einem
Gehdause mit minimaler IP 54-Bemessungsgrofie.

« Halten Sie sich an die Luft- und Kriechstrecken nach EN 50178.

* Der Lexium 62 darf nur mit nach EN 60950 bzw. EN 50178 zertifizierten 24
VDC-Spannungsversorgungen betrieben werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

HINWEIS: Diese Netzteile liefern keine U_t_)erspannung Uber 120 VDC flr
mehr als 120 ms bzw. keine permanente Uberspannung tiber 60 VDC.

Betreiben Sie das Antriebssystem nur mit von Schneider Electric zugelassenen,
spezifizierten Kabeln, Zubehor- und Ersatzteilen.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG ODER LICHTBOGEN

Verwenden Sie keine von Schneider Electric nicht zugelassenen Kabel,
Zubehor- oder sonstige Ersatzteile.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

Verhinderung eines ungewollten Wiederanlaufs

Ein unbeabsichtiger Wiederanlauf von Geraten ist durch angemessene Hilfsmittel
in Ubereinstimmung mit lhrer spezifischen Anwendung zu verhindern.

A GEFAHR

UNBEABSICHTIGTER NEUSTART DES MOTORS

» Stellen Sie sicher, dass ein Neustart des Motors nach dem Zurtickkehren
der Stromversorgung oder dem Auslésen des Sicherheitsgerats nicht
moglich ist, wenn dem kein beabsichtigtes Aktivierungssignal vom System
vorangegangen ist.

» Stellen Sie sicher, dass das Aktivierungssignal die spezifizierten
Sicherheitskriterien erfullt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Geberverbindung bei Verwendung erweiterter
Sicherheitsfunktionen

Die Lexium 62-Varianten E/F ermdglichen die Nutzung erweiterter, positions- und/
oder drehzahlabhangiger Sicherheitsfunktionen. Diese Sicherheitsfunktionen
bendtigen u. a. Gebersignale. Der Einsatz von Dritthersteller-Gebern kann eine
Beeintrachtigung oder sogar den Verlust der Sicherheitsfunktionen zur Folge
haben.

A GEFAHR

UNWIRKSAME SICHERHEITSFUNKTION
* Verwenden Sie ausschlief3lich Synchronmotoren.

* Verwenden Sie die Gebersignale, die ebenfalls zur Antriebssteuerung fir die
Synchronmotoren verwendet werden.

* Verwenden Sie ausschlief3lich SinCos-Geber gemal den Anforderungen
und Voraussetzungen der Norm IEC 61800-5-2.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Einrichtung, Einbau und Wartung - Priifung der Verdrahtung
Uberblick

Bei gemischten Anwendungen mit den Lexium 62 Varianten C/D/G, bestehend
aus den Lexium 62 Varianten E/F mit 2-kanaligem Inverter Enable-Anschluss
(Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 1-kanalig mit Uberbriickung , Seite 88
und Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit geschlitzter
Leitungsverlegung, Seite 89) und den Lexium 62 Varianten C/D/G mit 2-kanaligem
Inverter Enable-Anschluss, ist die nachstehend beschriebene
Verdrahtungsprifung durchzufiihren.

Bestimmung des Status von Inverter Enable in EcoStruxure
Machine Expert Logic Builder

Der Status des Inverter Enable-Eingangs wird in EcoStruxure Machine Expert
Logic Builder angezeigt. Dies kann dazu genutzt werden, um festzustellen, ob die
Antrieb ordnungsgemaf 1-kanalig oder 2-kanalig verdrahtet sind.

24V
—— ‘ ——
° 0V
Drive 1.1
Drive 1.2
Py IE_p
Drive 2
IE_n e Ovint ]
Drive 3
1 24-V/-Netzteil
2 Sicherheitsschaltvorrichtung
3 Externes 24-V-Netzteil
4 Lexium 62 Power Supply
Messverfahren
Schritt | Aktion
1 Inverter Enable-Kanale verdrahten und die Stecker an die Antriebe anschlie3en.
2 Den IE_p-Anschluss (24 V) fir die Antriebe an der Sicherheitsschaltvorrichtung trennen

(siehe Schritt 1 in der nachstehenden Abbildung).

3 Den getrennten IE_p-Anschluss (24 V) mit einem externen 24-V-Netzteil verbinden (siehe
Schritt 2 in der nachstehenden Abbildung).

4 Den negativen Pol der Lexium 62 Power Supply an 0 V der Antriebe anschlielen
(Steckverbinder CN5 PIN 1 der Lexium 62 Power Supply (siehe Schritt 3 in der
nachstehenden Abbildung)).
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Uberpriifung der 1-kanaligen Verdrahtung

24V
\ 4
—_— oV [
L 4 4
Drive 1.1
Drive 1.2
IE
o +—
Drive 2
IE
N ® 0V_int E
[
24 Vit @ Drive 3
0 Viest

1 24-V-Netzteil

2 Sicherheitsschaltvorrichtung

3 Externes 24-V-Netzteil

4 Lexium 62 Power Supply

Sch- | Aktion

ritt

5 Status von IE (Inverter Enable) an jedem einzelnen Antrieb in EcoStruxure Machine Expert
Logic Builder tUberprifen.
Ergebnis: In diesem Fall sind ggf. nur die 1-kanaligen Antriebe aktiv.

6 Die Statuswerte sind in einer Tabelle festzuhalten. Wenn nétig kénnen auch Screenshots in
EcoStruxure Machine Expert Logic Builder erstellt werden.

Beispiel: 1-Kanal-Variante

Antrieb Anschluss Erwarteter Status Angezeigter Status
1,1 2-kanalig Aus/0
1,2 2-kanalig Aus/0
2 1-kanalig Ein/1
3 2-kanalig Aus/0

Diese Tabelle dient als Muster fiir die Dokumentation und muss zwingend ausgefiillt werden.

In der Spalte ,Angezeigter Status” ist das in EcoStruxure Machine Expert Logic Builder ablesbare
Ergebnis einzutragen.

Sch- | Aktion

ritt

7 Die 0-V-Verbindung zwischen dem Lexium 62 Power Supply und dem externen Netzteil
trennen (siehe Schritt 4 in der nachstehenden Abbildung).

8 Den IE_n-Anschluss (0 V) fir die 2-kanaligen Antriebe an der Sicherheitsschaltvorrichtung
trennen (siehe Schritt 5 in der nachstehenden Abbildung).

9 Den getrennten IE_n-Anschluss (0 V) mit einem externen 24-V-Netzteil verbinden (siehe
Schritt 6 in der nachstehenden Abbildung).
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Uberpriifung der 2-kanaligen Verdrahtung

° 24V
oV
4
Drive 1.1
Drive 1.2
® IE_p
Drive 2
ov_int [_]
@
24 Viggt @ Drive 3
0 Viest IE_n |

1 24-V-Netzteil

2 Sicherheitsschaltvorrichtung

3 Externes 24-V-Netzteil

4 Lexium 62 Power Supply

Sch- | Aktion
ritt
1 Status von IE (Inverter Enable) an jedem einzelnen Antrieb in EcoStruxure Machine Expert

Logic Builder tberprifen.

Ergebnis: In diesem Fall sind ggf. nur die 2-kanaligen Antriebe aktiv.

2 Die Statuswerte sind in einer Tabelle festzuhalten. Wenn nétig kénnen auch Screenshots in

EcoStruxure Machine Expert Logic Builder erstellt werden.

Beispiel: 2-Kanal-Variante

Antrieb Anschluss Erwarteter Status Angezeigter Status
1,1 2-kanalig Ein/1
1,2 2-kanalig Ein/1
2 1-kanalig Aus/0
3 2-kanalig Ein/1

Diese Tabelle dient als Muster flr die Dokumentation und muss zwingend ausgefiillt werden.

In der Spalte ,Angezeigter Status” ist das in EcoStruxure Machine Expert Logic Builder ablesbare

Ergebnis einzutragen.

EI00000003740.02
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Schri- | Aktion

tt

Den IE_n-Anschluss wieder an das Sicherheitsschaltgerat anklemmen.

Den IE_p-Anschluss (24 V) an das Sicherheitsschaltgerat anklemmen.

HINWEIS: Die Tabellen muss der Maschinenbauer bei den Unterlagen zur
Maschine zu Dokumentationszwecken aufbewahren.

HINWEIS: Uberpriifen Sie die Verdrahtung bei jedem Auswechseln einer
Sicherheitskomponente.
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Anwendungsvorschléage fiir hardwarebasierte Sicherheitsfunktionen

Lexium 62 Varianten C/D/G

Die folgende Tabelle bietet einen Uberblick (iber die mdglichen
Anwendungsvorschlage fur die Lexium 62 Varianten C/D/G:

Vorschlag: 1-kanalige Anwendung

+  Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 1-kanalig mit Uberbriickung
(Siehe Kapitel Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 1-kanalig mit Uberbriickung, Seite 88)
Um die Varianten C/D/G mit 1-kanaligem Inverter Enable anzuschlieRen, gehen Sie folgendermalen vor:
1. 9-poligen Stecker am Anschluss CN11 anschlief3en.
2. An|EA_p1 oder IEA_p2 bzw. IEB_p1 oder IEB_p2 die 24 V des Schutzschaltgerats anschlieRen.
3. Die 24 Vam Anschluss CN6 oder CN11 anschlief3en.

Vorschlag: 2-kanalige Anwendung

» Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit geschiitzter Leitungsverlegung
(Siehe Kapitel Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit geschiitzter Leitungsverlegung, Seite 89)

Bei einer geschiitzten Leitungsverlegung kdnnen Fehler ausgegrenzt werden, z. B. Schaltschrank, Kabelkanal. Siehe auch IEC 61800 und
IEC 60204-1.

* Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit Testpulsen
(Siehe Kapitel Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit Testpulsen, Seite 92)

Wenn das Sicherheitsschaltgerat tiber Ausgange verfligt, die Testimpulse erzeugen, zuriicklesen und priifen, dann ist eine
Fehlererkennung gegeben. Eine geschiitzte Leitungsverlegung ist nicht notwendig.

+ Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit externer, nicht sicherheitsbezogener Diagnose
(Siehe Kapitel Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit externer, nicht sicherheitsbezogener Diagnose, Seite 93)

Anzahl Kanale und PL/SIL

Die folgende Tabelle bietet einen Uberblick tiber dieselben
Anwendungsvorschlage, jedoch mit Bezug auf die Eigenschaften ,Anzahl Kanale*
und ,PL/SIL"

PL/SIL 1-kanalige 2-kanalige

Inverter Enable-Verbindung Inverter Enable-Verbindung

PLe/SIL3 Nicht méglich * Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit geschitzter
Leitungsverlegung

(Siehe Kapitel Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig
mit geschiitzter Leitungsverlegung, Seite 89)

* Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit Testpulsen

(Siehe Kapitel Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig
mit Testpulsen, Seite 92)

* Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit externer,
nicht sicherheitsbezogener Diagnose

(Siehe Kapitel Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig
mit externer, nicht sicherheitsbezogener Diagnose, Seite 93)

Mit maximal 100 Achsen pro Sicherheitsfunktion.

PLd/SIL2 *  Anwendungsvorschlag — Varianten »  Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit geschitzter
C/D/G 1-kanalig mit Uberbriickung Leitungsverlegung

(Siehe Kapitel (Siehe Kapitel Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig
Anwendungsvc')rschlag — Varianten mit geschiitzter Leitungsverlegung, Seite 89)

gé ﬁg GB;-)kana//g mit Uberbrilckung, * Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit Testpulsen
(Siehe Kapitel Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig

mit Testpulsen, Seite 92)

* Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit externer,
nicht sicherheitsbezogener Diagnose

(Siehe Kapitel Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig
mit externer, nicht sicherheitsbezogener Diagnose, Seite 93)

Mit mehr als 100 Achsen pro Sicherheitsfunktion.
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Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 1-kanalig mit Uberbriickung

Uberblick

Lexium 62 Anwendungsvarianten C/D/G 1-kanalig mit Uberbriickung

IEX_pX

IEX_nX
OV_int

LXM62DxxxC
LXM62DxxxD
LXM62DxxxG

1 Sicherheitsschaltvorrichtung

2 Schaltschrank

88

EI00000003740.02



Projektierung

Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit geschiutzter Leitungsverlegung

Uberblick

= IEX_pX

LXM62DxxxC

N IEX nx | LXM62DxxxD

T = LXM62DxxxG

1 Sicherheitsschaltvorrichtung

2 Schaltschrank

Safe Stop Kategorie 1 (SS1)

Anwendungsvorschlag zur Realisierung eines sicheren Halts (Safe Stop) der
Kategorie 1 (SS1):

* APP-111011-001: Inverter Enable-Kreis fiir Logic Motion Controller Safe Stop
1 (SS1) mit Schutzkreis und 2-Kanal-Unterbrechung

Anmerkungen zum Anwendungsvorschlag - Alilgemeines

» Der Anwendungsvorschlag bietet eine geschiitzte IEA/IEB-Leitungsverlegung
(Schaltschrank IP54) von der Sicherheitsschaltvorrichtung zum Lexium 62,
damit potenzielle Verdrahtungsprobleme vermieden werden kdnnen.

» Schutz gegen einen automatischen Wiederanlauf wird durch das externe
Sicherheitsschaltgerat gewahrleistet.

» Konnen potenzielle Fehler nicht ausgeschlossen werden, dann kann bei der
zweikanaligen Variante optional eine Diagnose vorgesehen werden. Das ist
extern durchzufiihren und wird im Anwendungsvorschlag nicht aufgefihrt.

Anmerkungen zum Anwendungsvorschlag - Hinweise zu
APP-111011-001

Das Netzschiitz K1 ist bei diesem Beschaltungsvorschlag aus der Sicht der
funktionalen Sicherheit nicht notwendig. Es wird jedoch im Anwendungsvorschlag
zum Gerateschutz der Spannungsversorgungen bzw. der Lexium 62 Servo Drives
verwendet.

EI00000003740.02
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Anwendungsvorschlag fir den Steuerkreis (Zeichnungsnummer APP-111011-001)
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Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit Testpulsen

Uberblick

Lexium 62 Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit Testpulsen

P L

IEX_pX

N [

IEX_nX

1 Sicherheitsschaltvorrichtung mit Impulsen

2 Schaltschrank 1
3 Schaltschrank 2

LXM62DxxxC
LXM62DxxxD

LXM62DxxxG
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Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit externer, nicht

sicherheitsbezogener Diagnose

Uberblick

Lexium 62 Anwendungsvorschlag — Varianten C/D/G 2-kanalig mit externer, nicht
sicherheitsbezogener Diagnose (Zurlcklesen)

24v ||
}_ IEX_pX
LXM62DxxxC | status via
— IEX nx | LXM62DxoxD [ Sercosill | MK
r)“ — = LXM62DxxxG
1 Schutzschaltvorrichtung
2 Schaltschrank 1
3 Schaltschrank 2
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Anwendungsvorschlage fiir softwarebasierte Sicherheitsfunktionen

Uberblick

Fir die Verwendung softwarebasierter Sicherheitsfunktionen sind die Lexium 62
Varianten E/F erforderlich. Wie die Lexium 62 Varianten C/D/G stellen diese
Varianten ebenfalls einen 2-kanaligen Eingang fur eine fest verdrahtete STO
(Safe Torque Off)-Funktion bereit.

Wenn die fest verdrahtete Funktion STO nicht verwendet wird, braucht der
Eingang nicht angeschlossen zu werden. In diesem Fall greifen die
softwarebasierten Sicherheitsfunktionen auf Sercos und OpenSAFETY, Seite 77
zurlck.

Dementsprechend werden im Folgenden zwei Anwendungsvorschlage
vorgestellt, einer mit und einer ohne Verwendung einer fest verdrahteten STO-
Funktion. Bei Verwendung der fest verdrahteten Funktion STO kénnen die
anderen softwarebasierten Sicherheitsfunktionen einschlieRlich der von der
Software realisierten Funktion STO verwendet werden.

Anwendungsvorschlag - Varianten E/F mit fest verdrahteter
Funktion STO

Gehen Sie vor wie folgt, um bei Verwendung der Lexium 62-Varianten E/F die
Inverter Enable-Funktion Uber die Hardware zu nutzen:

Schritt | Aktion

1 Verbinden Sie die 2-kanaligen Lexium 62-Varianten E/F wie die Varianten C/D/G, Seite
87.

2 Konfigurieren Sie das Sicherheitsnetzwerk.

3 Passen Sie die Parameter an, insbesondere die Priorisierung der Inverter Enable-

Funktion uber die Hardware und von STO (Safe Torque Off) iber den Bus.

4 Programmieren Sie die EcoStruxure Machine Expert - Safety-Anwendung.

HINWEIS: Halten Sie sich an die parameterspezifischen Informationen in der
Online-Hilfe von EcoStruxure Machine Expert - Safety.

Anwendungsvorschlag - Varianten E/F ohne fest verdrahtete
Funktion STO

Gehen Sie vor wie folgt, wenn Sie mit den Lexium 62 Varianten E/F nicht die
Inverter Enable-Funktion Uber die Hardware, sondern nur erweitere
Sicherheitsfunktionen verwenden:

Schritt | Aktion

1 Verbinden Sie die Lexium 62-Varianten E/F wie die Lexium 62-Varianten C/D/G ohne
Verwendung der Inverter Enable-Anschliisse CN6/CN11.

2 Konfigurieren Sie das Sicherheitsnetzwerk.

3 Passen Sie die Parameter an, insbesondere die Priorisierung der Inverter Enable-
Funktion tber die Hardware und von STO (Safe Torque Off) Gber den Bus.

4 Programmieren Sie die EcoStruxure Machine Expert - Safety-Anwendung.

HINWEIS: Halten Sie sich an die parameterspezifischen Informationen in der
Online-Hilfe von EcoStruxure Machine Expert - Safety.
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Anwendungsvorschlag - Verdrahtung fiir den Steuerschaltkreis
Zeichnungsnummer APP-111011-001, gultig fur die Lexium 62-Varianten C/D/E/F/

uber die fest verdrahtete STO-Funktion (CN11)
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Verwenden Sie fir die softwarebasierten Sicherheitsfunktionen Sercos und

OpenSAFETY, Seite 77.
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Inbetriebnahme

Allgemeines

Schritt | Aktion

1 Fir alle Antriebe, die die STO-Sicherheitsfunktion benétigen, einen Funktionstest der
Funktion durchfiihren.

2 Hierbei insbesondere den korrekten Einsatz der Achsen ohne die Funktion Inverter
Enable Uberprifen.

3 Montage gemafR den EMV-Bestimmungen und den weiteren Angaben in den
Betriebsanleitungen der Gerate durchfihren.

4 AnschlieBend die Antriebssysteme in Betrieb nehmen.

HINWEIS: Bei Verwendung der erweiterten Sicherheitsfunktionen missen die
Lexium 62-Varianten E/F gemafs der Online-Hilfe von EcoStruxure Machine
Expert und EcoStruxure Machine Expert - Safety konfiguriert, parametriert
und programmiert werden.

EI00000003740.02
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Bewahrte Methoden

Allgemeines

Beim Start der Maschine sind die verbundenen Antriebsverstarker fir den
Maschinenoperator normalerweise nicht sichtbar und kénnen nicht direkt
Uuberwacht werden.

AWARNUNG

NICHT UBERWACHTER MASCHINENSTART

Starten Sie die Maschine nur dann, wenn sich keine Personen im
Betriebsbereich oder im Bereich beweglicher Maschinenkomponenten
befinden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Prifung der Anschliisse

Schritt | Aktion

1 Uberpriifen Sie alle Klemmen, Steckverbindungen und sonstigen Anschliisse an
samtlichen Systemkomponenten auf ordnungsgemafien und sicheren Sitz.

2 Verwenden Sie nur robuste Steckverbinder und sichere Befestigungen.

3 Prifen Sie die Schutzerdung der 24-VDC-PELV-Spannungsversorgung (Protective
Extra Low Voltage).

4 Uberpriifen Sie die Verdrahtung der Sicherheitsfunktion zu den Achsen, um ein
Vertauschen der IEA- und IEB-Eingange sowie der 24-V-Versorgung zu verhindern.

5 Verwenden Sie codierte Anschlusse (siehe das Kapitel Informationen zur Verdrahtung,
Seite 42) und fuhren Sie einen Inbetriebnahmetest durch (siehe das Kapitel
Inbetriebnahme, Seite 97).

6 Verwenden Sie nur geeignete Transportverpackung, sofern Sie Einzelgerate weiter
versenden oder zuriickschicken.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG AUFGRUND VON UNZUREICHENDER
SCHUTZTRENNUNG

Schliefden Sie an die Signalspannungsanschlisse dieser Produkte nur Gerate,
elektrische Komponenten oder Leitungen an, die eine ausreichende sichere
Trennung von den Stromkreisen gemaf den geltenden Normen aufweisen (IEC
61800-5-1: Elektrische Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl -
Anforderungen an die Sicherheit).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

AuBere Krafteinwirkung

Der sichere Zustand des Motors entspricht einer momentenfreien Ausgangswelle.
Wirken auliere Krafte auf die Ausgangswelle, wird die Position nicht unbedintt
eingehalten. In jedem Fall kommt der Motor ungeregelt zum Stillstand. Die
Auslaufzeit beim Einwirken externer Kréfte ist von den physikalischen
Eigenschaften der verwendeten Komponenten abhangig (Gewicht, Drehmoment,
Reibung usw.). Unter Umstanden sind zusatzliche Vorkehrungen wie
mechanische Bremsen erforderlich, um mdégliche Gefahren zu vermeiden. Wenn
der momentenfreie sichere Zustand fur Ihre Anwendung nicht geeignet ist, weil
aullere Krafte ggf. eine Bewegung der Ausgangswelle gemaf lhrer
Risikobeurteilung bewirken kénnten, sind andere externe
Sicherheitsvorkehrungen zu treffen.
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AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTER BETRIEB VON GERATEN

« Stellen Sie sicher, dass wahrend des Nachlaufs der Achsen/Maschinen
keine Gefahren flir Personen oder Material entstehen kénnen.

« Betreten Sie den Betriebsbereich wahrend der Nachlaufzeit nicht.

» Stellen Sie sicher, dass keine anderen Personen den Betriebsbereich
wahrend der Nachlaufzeit betreten konnen.

* Verwenden Sie geeignete Sicherheitsverriegelungen in Gefahrenbereichen
far Personen und/oder Anlagen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Hangende und ziehende Lasten

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTE ACHSENBEWEGUNG

* Verwenden Sie die interne Haltebremse nicht fur sicherheitsgerichtete
Zwecke.

« Verwenden Sie nur zertifizierte externe Haltebremsen fir
sicherheitsgerichtete Zwecke.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschidden zur Folge haben.

Wenn die Suspension der hangenden/ziehenden Lasten eine
Sicherheitbedingung der Maschine ist, kdnnen Sie dieses Sicherheitsziel erfiillen,
indem Sie eine geeignete externe Bremse als sicherheitsbezogene MalRhahme
verwenden.

HINWEIS: Der Antriebsverstarker bietet keinen eigenen
sicherheitsgerichteten Ausgang zum Anschluss einer externen Bremse, die
als sicherheitsbezogene Malinahme verwendet werden kann.

EIO0000003740.02
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Instandhaltung

Allgemeines

Die Funktion Inverter Enable wurde im Hinblick auf eine bestimmte Lebensdauer
entwickelt, ohne Berlcksichtigung von Prufungen der Sicherheitsfunktion oder
anderen spezifischen Wartungsanforderungen. Nach Ablauf dieser Lebensdauer,
Seite 102 kann aufgrund der Bauteilalterung keine Aussage Uber die Funktion
Inverter Enable getroffen werden. Um die funktionale Sicherheit nach Ablauf
dieses Zeitraums sicherzustellen, missen Sie die Vorrichtung, die die
Sicherheitsfunktion umfasst, auswechseln.

HINWEIS: Unterziehen Sie das Gerat nach einem Austausch einem
kompletten Funktionstest.

Folgendes gilt ausschliellich fur die Lexium 62 Varianten E/F.

Zusatzlich zum LED-Status sind die Safety Logger-Daten in EcoStruxure Machine
Expert Logic Builder ebenfalls verfligbar. Diese Daten dienen ausschlief3lich der
Information und diirfen keinesfalls fir eine Sicherheitsdiagnose verwendet
werden.

Weitere Informationen zum ersten Start und zur Wartung finden Sie im Kapitel
Einbau und Wartung, Seite 107.
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Physische Umgebung

Allgemeines

Das System ist durch keine besonderen Auslegungsfunktionen gegen physische
oder chemische Schadensquellen folgender Art geschiitzt:

+ Giftig
+ Explosiv
« Korrosiv

¢ Hoch reaktiv oder
« Entflammbar

Dieses Produkt ist fiir den Betrieb auerhalb explosionsgefahrdeter Bereiche
vorgesehen. Installieren Sie das Produkt nur in Bereichen, in denen keine
explosionsfahige Atmosphare auftreten kann.

A GEFAHR

EXPLOSIONSGEFAHR

Installieren und betreiben Sie das Produkt ausschlief3lich in Bereichen, in denen
keine explosionsfahige Atmosphare auftreten kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

+ Beachten und befolgen Sie die Spezifikationen in den individuellen
Betriebshandbiichern der individuellen Komponenten hinsichtlich von
Umgebungs-, Lager- und Transporttemperaturen.

* Verhindern Sie eine Feuchtigkeitsbildung wahrend des Betriebs, der
Lagerung und des Transports der individuellen Komponenten.

» Befolgen Sie beim Betrieb, Transport und bei der Lagerung der
Systemkomponenten die Vibrations- und Schockanforderungen in den
Betriebshandbiichern der Komponenten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Das Lexium 62 Drive System darf nur in einem Schaltschrank installiert werden.

Der Schaltschrank muss unter Verwendung eines Schlissels oder Werkzeuges
abschlie3bar sein.

EIO0000003740.02 101



Projektierung

Sicherheitsnormen

Allgemeines

Die vorgesehenen Sicherheitsfunktionen wurden fiir eine Funktionssicherheit
nach den folgenden Normen entwickelt und getestet:

+ |EC 61508:2010

+ |EC 61800-5-2:2016

+ 1SO 13849-1:2015

+ IEC 62061:2015
Eine unabhéangige Bewertung wurde vom TUV NORD durchgefiihrt.

Die Kennzahlen gemaR den oben aufgelisteten Normen fiir den Lexium 62 zur
Verwendung der Sicherheitsfunktion Inverter Enable lauten wie folgt:

Normative Merkmale

Varianten C/D/G (2-
kanaliger Anschluss,
max. 100 Achsen)

Varianten C/D/G (1-
kanaliger Anschluss,
max. 200 Achsen)

Varianten E/F (2-
kanaliger Anschluss,
max. 100 Achsen)

SFF (IEC 61508)

Safe Failure Fraction (Anteil sicherer Ausfalle)

99 %

99 %

99 %

HFT (IEC 61508)

Hardware Fault Tolerance (Hardware-
Fehlertoleranz)

Art (IEC 61508)

SIL (IEC 61508)

Safety Integrity Level
(Sicherheitsintegritatslevel)

SILCL (IEC 62061)

Safety Integrity Level
(Sicherheitsintegritatslevel) Anspruchsgrenze

PFH (IEC 61508)

Probability of Dangerous Failures per Hour
(Wahrscheinlichkeit gefahrlicher Ausfalle pro
Stunde)

0,5"10%/h

0,510%/h

0,95"10-%/h

PL (cat) (ISO 13849-1)

Performance Level (Kategorie)

e(4)

d(3)

e(4)

MTTFd (1ISO 13849-1)

Mean Time to Dangerous Failure (Mittlere
Betriebsdauer zwischen Ausfallen)

6000 Jahre

6000 Jahre

380 Jahre

DC (ISO 13849-1)

Diagnostic Coverage (Diagnosedeckungsgrad)

99 %

99 %

99 %

Lebensdauer

20 Jahre

20 Jahre

20 Jahre

Max. Reaktionszeit zwischen Anforderung und
Ausfiihrung der designierten
Sicherheitsfunktion

5ms

5ms

10 ms

Max. Reaktionszeit bis zur Erkennung von
Sicherheitsfehlern

5ms

5ms

10 ms

Max. Reaktionszeit zwischen Uberschreitung
der Schwellenwerte der erweiterten
Sicherheitsfunktionen und Einleitung
entsprechender Ersatzreaktionen

10 ms

HINWEIS: Die angegebenen Werte sind einzeln gerundet und ergeben sich daher nicht aus der Umrechnung von z. B. ISO13849-1 in

MTTFd oder den Vergleichstabellen aus PFH.
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Fir die erweiterten Sicherheitsfunktionen, die mit den Lexium 62 Varianten E/F
verwendet werden kénnen, kdnnen die zu tUberwachenden Schwellenwerte
angepasst werden, z. B. der Grenzwert fir sichere Drehzahlen fiir die Funktion
SLS (Safe Limited Speed). Bei Uberschreitung dieses Werts wird eine einstellbare
Ersatzreaktion eingeleitet. Aus diesem Grund wird in der vorhergehenden Tabelle
eine zusatzliche Reaktionszeit angegeben.

Fur die Lexium 62 Varianten E/F ist dartiber hinaus zu beachten, dass die
Zuverlassigkeitswerte von den jeweils verwendeten Sicherheitsfunktionen
abhangen, da fir alle positions- und drehzahlabhangigen Sicherheitsfunktionen
der Geber beriicksichtigt werden muss. Somit sind die Werte vom verwendeten
Gebertyp abhangig (siehe nachstehende Tabelle). Diese Werte sind ebenfalls als
SISTEMA-Bibliothek verflgbar.

Die folgende Tabelle enthalt die normativen Merkmale fir die Lexium 62 Varianten
E/F:

Normative Merkmale Lexium 62-Variante E: Lexium 62-Variante F:
MTTFd (ISO 13849-1) Mean Time to MTTFd (ISO 13849-1) Mean Time to
Dangerous Failure (Mittlere Dangerous Failure (Mittlere
Betriebsdauer zwischen Ausfillen) Betriebsdauer zwischen Ausfallen)
[Jahre] [Jahre]

Verwenden von SLS usw. - -

... mit Geber SKM36 von Sick Stegman 250 180

... mit Geber SKS36 von Sick Stegman 250 180

... mit Geber SRM50 von Sick Stegman 190 125

... mit Geber SRS50 von Sick Stegman 200 135

... mit Geber SEK34 von Sick Stegman 210 145

... mit Geber SEL34 von Sick Stegman 200 130

... mit Geber SEK37 von Sick Stegman 245 175

... mit Geber SEL37 von Sick Stegman 245 180

... mit Geber TTK70 von Sick Stegman 95 50

... mit Geber TTK50 von Sick Stegman 80 45

... mit Geber ECN113 von Heidenhain 165 100

... mit separat angewendetem Geber 320 270

Zur Vereinfachung wird fur die Lexium 62-Variante F davon ausgegangen, dass beide Achsen denselben Gebertyp verwenden. Fur

sonstige Berechnungen wenden Sie sich bitte an Ihren Schneider Electric-Ansprechpartner.

EIO0000003740.02
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Fur die Lexium 62-Variante F gelten die genannten MTTFd-Werte, wenn beide
Achsen innerhalb einer Sicherheitsfunktion zum Einsatz kommen. Somit ergibt
sich aus der Verwendung eines Lexium 62 Double Drive in einer
Sicherheitsfunktion ein arithmetischer Vorteil gegeniber der Verwendung von
zwei Lexium 62 Single Drive. Wenn nur eine Achse eines Lexium 62 Double Drive
in einer Sicherheitsfunktion zum Einsatz kommt, muss der oben angegebene Wert
ebenfalls verwendet werden.

Gehen Sie vor wie folgt, wenn Sie einen Geber verwenden mdchten, der in der
obigen Liste nicht aufgefihrt ist:

Schri- | Aktion
tt

1 Geber gemal den Anweisungen auf der Geberbaugruppe montieren. Siehe Einrichtung,
Einbau und Wartung, Seite 81.

2 Den MTBF-Wert des Gebers beim Geberhersteller anfordern.

3 Im Rechentool Folgendes eingeben:
»  Fur den Verbund die Verbindung mit Geber und Antrieb

»  Fur den Antrieb die in der entsprechenden Tabellenzeile angegebenen Werte,
jedoch mit separat angewendetem Geber

*  FUr den Geber den MTBF-Wert, eine 2-Kanal-Architektur und 99 % DC

Das oben beschriebene vereinfachte Verfahren fuhrt in der Regel zu
konservativen Ergebnissen. Sollte das Ergebnisse die Anforderungen geman der
Risikobeurteilung nicht erfiillen, setzen Sie sich mit lhrem Schneider Electric-
Ansprechpartner in Verbindung.

104

EIO0000003740.02



Projektierung

Besondere Bedingungen

Erhohte Umgebungstemperatur

Lexium 62 Servo Drive

Wenn die Umgebungstemperatur 40 °C (104 °F) tUberschreitet, dann kommt es zu
einer Minderung der Ausgangsleistung des Systems.

Leistungsreduzierung bei Anderung der Umgebungstemperatur (Lexium 62 Servo
Drive)

De-Rating of Phase Current vs. Ambient Temperature xD-0xx
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Weitere Informationen zu den Bemessungs- und Spitzenstromen bei variablen
Umgebungstemperaturen finden Sie unter Mechanische und elektrische Daten -
Single Drive, Seite 182 und Mechanische und elektrische Daten - Double Drive,
Seite 187.

Lexium 62 Power Supply

Leistungsreduzierung bei Anderung der Umgebungstemperatur (Power Supply)

Derating of Mains Current vs. Ambient Temperature
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Niedriger Luftdruck

Allgemeines

Wenn die Aufstellnéhe die spezifizierte Nennaufstellhéhe tiberschreitet, dann
reduziert sich die Leistungsfahigkeit des Gesamtsystems.

Leistungsreduzierung bei zunehmender Aufstellhdhe:

Derating of Mains Input Current vs. Installation altitude
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HINWEIS: Multiplizieren Sie die Werte mit dem Bemessungsstrom bei 40 °C
(104 °F), um den maximalen Dauerstromwert in Abhangigkeit von der
erforderlichen Aufstellhhe zu berechnen.
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Einbau und Wartung

Inbetriebnahme

Voraussetzungen fur die Inbetriebnahme

Voraussetzungen

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

» Trennen Sie alle Gerate, einschlie3lich der angeschlossenen Komponenten,
vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation
oder Entfernung von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten.

« Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten®,
an allen Ein-/Aus-Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-
Position.

»  Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstandigen Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren.

* Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines
Spannungsmessgerats mit geeigneter Bemessungsspannung und
vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung unter 42,4 Vdc
betragt.

* Gehen Sie nicht davon aus, dass der DC-Bus spannungsfrei ist, wenn die
DC-Bus-LED aus ist.

» Sichern Sie die Motorwelle gegen Fremdantrieb, bevor Sie Arbeiten am
Antriebssystem vornehmen.

* Kurzschlisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises
sind zu vermeiden.

* Installieren und sichern Sie alle Abdeckungen, Zubehdrteile, Hardware,
Kabel und Leiter und stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgemaf
geerdet ist, bevor Sie Spannung anlegen.

» Betreiben Sie dieses Gerat und angeschlossene Gerate nur mit der
angegebenen Spannung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

» Betreiben Sie elektrische Komponenten nur mit einem verbundenen
Erdschutzkabel (schutzleiter).

« Stellen Sie nach der Installation sicher, dass alle elektrischen Geréte sicher
mit dem Erdschutzkabel (Schutzleiter) verbunden sind, so dass die
Verbindung mit dem Verbindungsdiagramm Ubereinstimmt.

» Decken Sie die stromflihrenden Komponenten vor der Aktivierung des
Gerats sicher ab, um einen Kontakt zu vermeiden.

« Beruhren Sie die elektrischen Verbindungspunkte der Komponenten nicht,
wenn das Modul Strom fihrt.

» Sorgen Sie fur Schutz vor indirektem Berihren.

* Verbinden und trennen Sie Kabel und Klemmen nur, wenn Sie sichergestellt
haben, dass die Stromversorgung zum System komplett abgeschaltet ist.

* |solieren Sie die nicht verwendeten Leiter an beiden Enden des
Motorkabels.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

EIO0000003740.02 107



Einbau und Wartung

108 EIO0000003740.02



Einbau und Wartung

Vorbereitung der Inbetriebnahme

Voraussetzung

Uberpriifen Sie die ordnungsgeméaRe Funktion aller vorhandenen
Sicherheitskreise.

ESD-Schutz

Halten Sie sich an die folgenden Anweisungen, um Schaden aufgrund
elektrostatischer Entladungen zu vermeiden:

HINWEIS

ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG

Berlhren Sie die elektrischen Verbindungen oder Komponenten nicht.

Vermeiden Sie elektrostatische Entladungen, beispielsweise durch das
Tragen geeigneter Kleidung.

Wenn Sie Schalttafeln bertihren missen, bertihren Sie diese nur an den
Kanten.

Entfernen Sie bestehende statische Ladungen durch das Berihren
geerdeter Metalloberflachen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéaden zur Folge

haben.

Auspacken

Gehen Sie zum Entpacken des Geréats vor wie folgt:

Schritt | Aktion

1 Verpackung entfernen.
2 Verpackung entsprechend den geltenden landesspezifischen Vorschriften entsorgen.
Uberpriifen
Gehen Sie zur Prufung des Gerats vor wie folgt:
Schritt | Aktion
1 Lieferung anhand des Lieferscheins auf Vollstandigkeit Gberprifen.
2 Das Gerat einer sorgfaltigen Prufung auf etwaige Anzeichen einer Beschadigung
unterziehen.
3 Daten anhand der Typenschilder prifen.
4 Anforderungen gemaR des Installationsorts kontrollieren.
5 Berlcksichtigen Sie zusatzlich zu den folgenden Anweisungen die Informationen im
Kapitel Projektierung, Seite 36.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

Beschadigte Antriebssysteme sollten weder montiert noch in Betrieb
genommen werden.

Modifizieren Sie Antriebssysteme nicht.
Senden Sie nicht funktionsfahige Gerate zuriick.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.
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Vorbereitung des Schaltschranks

Uberblick

A GEFAHR

FALSCHE ODER NICHT VORHANDENE ERDUNG

Vor der Geratemontage ist der Lack an den Montagestellen grof3flachig zu
entfernen (metallisch blank).

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

Schritt Aktion

1 Sofern erforderlich, einen zusatzlichen Lifter im Schaltschrank installieren, um die
maximale Umgebungstemperatur wahrend des Betriebs nicht zu Uberschreiten.

2 Den Lufteinlass des Geréatellfters nicht behindern.

3 Montagebohrungen im Schaltschrank im 45-mm-Raster (1.77 in) vornehmen (+ 0,2 mm
/+0.01in).

4 Toleranzwerte und Abstande zu den Kabelkanalen und nebenliegenden Lexium 62

Servo Drives oder anderen Warme erzeugenden Geraten im Schaltschrank beachten.

Erforderliche Abstande im Schaltschrank fiir den PacDrive LMC
Pro/Pro2, Lexium 62 Power Supply, Lexium 62 Servo Drive

Erforderliche Abstéande im Schaltschrank fiir den PacDrive LMC Pro/Pro2, Lexium
62 Power Supply, Lexium 62 Servo Drive:
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HINWEIS: Fir die Schirmbleche (externe Schirmanschliisse) werden
zusatzliche Bohrungen bendtigt.
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Erforderliche Abstande im Schaltschrank fiir den PacDrive LMC
Eco, Lexium 62 Power Supply, Lexium 62 Servo Drive

Erforderliche Abstande im Schaltschrank fir den PacDrive LMC Eco, Lexium 62
Power Supply, Lexium 62 Servo Drive:
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(1) 100 ( 0,2) 3.94 (£ 0.01) M6
2) 258 (+0,5/-0) 10.16 (+ 0.02 / -0) M6
(3) 22(+0,2) 0.87 (+0.01) M5
(4) 55 (+ 0,2) 2.17 (£ 0.01) M6
(5) 45 (+0,2) 1.77 (£ 0.01) M6
6) 296 (+ 0,5/ -0) 11.65 ( 0.02 / -0) M6

HINWEIS: Fir die Schirmbleche (externe Schirmanschliisse) werden
zusétzliche Bohrungen bendtigt.
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Erforderliche Abstande im Schaltschrank fiir das Lexium 62
Power Supply

+ Einen Mindestabstand von 100 mm (3.94 in) Uber und unter den Geraten
einhalten.

Erforderliche Abstande im Schaltschrank fiir den Lexium 62 Power Supply:
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» Keine Kabel oder Kabelkanale Gber den Servoverstarker bzw.
Bremswiderstandsmodulen verlegen.
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Erforderliche Abstande im Schaltschrank fiir den Lexium 62
Servo Drive (auBer LXM62DC13)

Typ A: Kabelfuihrung im Schaltschrank auf Kabelrinne oder Kabelkanal:

in.
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LXM62DUeee
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LXM62DDeee

Y=100
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Z=3.94

T

X Zusatzlicher Abstand zwischen dem unteren Rand der Zugentlastung und dem
oberen Rand der Kabelrinne oder der Schaltschrankwand, abhangig vom
Durchmesser und der Anzahl der Kabel

Y Mindestabstand in mm (in) zwischen dem Gerat und dem unteren Rand der
Zugentlastung

Z Einzuhaltender Freiraum iber dem Gerat von 100 mm (3.94 in)

W Mindestabstand in mm (in) fir die Kabelverlegung (X+Y)
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Typ B: Kabelfiihrung im Schaltschrank hinter dem Montage-Baugruppentrager:
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W1 air flow!
N
1—
|
Lexium 62 Cabinet Drive
Lexium 62 Power Supply
Lexium 62 Connection Modul

X Zusatzlicher Abstand zwischen dem unteren Rand der Zugentlastung und dem
unteren Rand des Ausschnitts auf dem Baugruppentrager oder der
Schaltschrankwand, abhangig vom Durchmesser und der Anzahl der Kabel

Y Mindestabstand in mm (in) zwischen dem Gerat und dem unteren Rand der
Zugentlastung

Z Einzuhaltender Freiraum tber dem Gerat von 100 mm (3.94 in)

W Mindestabstand in mm (in) fir die Kabelverlegung (X+Y)
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Einbau und Wartung

Erforderliche Abstande im Schaltschrank fur den Single Drive

LXM62DC13
Schr- | Aktion
itt
1 Einen Mindestabstand von mindestens 100 mm (3.94 in) Gber den Geraten einhalten.
2 Einen Mindestabstand von mindestens 450 mm (17.71 in) unter den Geraten einhalten.

Erforderliche Abstande im Schaltschrank fir den Single Drive LXM62DC13:

»

>100
>3.94

-t

LM62DC13e

—

or

>450
>17.72

Y

« Keine Kabel oder Kabelkanale tGber den Servoverstarker bzw.
Bremswiderstandsmodulen verlegen.
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Einbau und Wartung

Montage

Montage: Lexium 62 Power Supply, Lexium 62 Servo Drive und

Lexium 62 DC Link Support Module

Schritt

Aktion

1

Klemmenabdeckungen an den Modulseiten (Lexium 62 Power Supply, Lexium 62 Servo Drive und Lexium 62 DC Link
Support Module) entfernen, an denen die Module miteinander verbunden werden.

Hierfiir den Schraubendreher (Klingenbreite: 5,5 bis 8 mm / 0.22 bis 0.31 in.) in die Offnung (1) an der Oberseite der
Module driicken, um die Klemmenabdeckungen zu l6sen.
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Anschlielend die Klemmenabdeckungen (a, b) nach auen entfernen.

Zylinderschrauben M6 (Inbusschrauben) in die vorbereiteten Montagebohrungen eindrehen.

Hierbei einen Abstand von 10 mm (0.39 in.) zwischen Schraubenkopf und Montageplatte einhalten.

Gerat einhangen und dabei die senkrechte Einbaulage Uberpriifen.

Bei Verwendung von Lexium 62 DC Link Support Modulen sind diese am linken oder rechten Ende der Lexium 62-
Geréatereihe zu installieren.

Die Spannungsversorgungsmodule und Antriebsregler in der nachstehenden Reihenfolge von links nach rechts geman
der Stromfiihrungskapazitat einsetzen:

1. Spannungsversorgung

2. Antriebsregler in Abhangigkeit ihrer Leistung, beginnend mit der gréf3ten

HINWEIS: Durch dieses Vorgehen wird die Belastung der Zwischenkreis- und der 24-V-Versorgung am
Verdrahtungsbus reduziert.

Die Befestigungsschrauben anziehen (Anzugsmoment: 4,6 Nm/ 41 Ibf in)).
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Einbau und Wartung

Montage der Module

Schritt Aktion
1 Die Leichtgangigkeit des Schiebers am Bus Bar Module liberprifen. Ist das nicht der Fall, die Befestigungsschrauben des
Schiebers am Bus Bar Module lockern.
2 Die Gerate uber den Schieber mit dem Bus Bar Module (1) verbinden.
(¢
~ 2.5 Nem/ 22 Ib-in
o
[ ;_\‘\
o7
oo 3
(@] I 1 \\\
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/! \ ===
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HE]
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3 Die Schrauben des Bus Bar Module festziehen (Anzugsmoment: 2,5 Nm / 22 Ibf in).
4 Die Klemmenabdeckungen links OBEN (a) und rechts OBEN (b) an den AuRRenseiten des Bus Bar Module-Verbunds

anbringen. Wichtiger Sicherheitshinweis: Beachten Sie die Sicherheitsanweisungen im Anschluss an diese Tabelle.

StoRfeste Klemmenabdeckungen an den Auenseiten des Bus Bar Module-Verbundes
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Dieses Produkt weist einen Berlihrungsstrom tGber 3,5 mA auf. Durch eine
Unterbrechung der Schutzerdung kann bei einer Beriihrung des Gehauses ein
gefahrlicher Berihrungsstrom flieRen.
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Einbau und Wartung

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG DURCH HOHE LECKSPANNUNG
(BERUHRSPANNUNG)

* Bringen Sie an den auReren Enden des Sammelschienenverbunds, Seite
117 die Klemmenabdeckungen an.

» Schalten Sie die Spannungszufuhr zum Gerat erst dann ein, wenn beide
Enden des Sammelschienenverbunds mit Klemmenabdeckungen
ausgestattet sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

Erdung der Lexium 62 Power Supply

Schritt Aktion

1

Den zusatzlichen Schutzerdungsleiter mittels Ringkabelschuh und M5-Schraube am Kiihlkérper der
Spannungsversorgung anschlielen (Anzugsmoment: 3,5 Nm (31 Ibf in)).

Montagereihenfolge je nach Kihlkérper:

* Unterlegscheibe

* Ringkabelschuh

* Unterlegscheibe

» Sicherungsscheibe
» Schraube

3 Den Steckverbinder CN5 (24 V-Versorgung) an die Spannungsversorgung anschliefRen.
HINWEIS: Im Anschluss an die Tabelle finden Sie einen wichtigen Gefahrenhinweis.

4 Den Steckverbinder CN6 (AC-Versorgung) anschlieRen.

5 Das Sercos-Kabel CN2 (CN3) an die Spannungsversorgung anschlieRen.
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Einbau und Wartung

A GEFAHR

UNZUREICHENDE ERDUNG

* Verwenden Sie fiir die Schutzerdung einen Kupferleiter mit einem
Querschnitt von mindestens 10 mm2 (AWG 6) bzw. zwei Kupferleiter, die
mindestens denselben Querschnitt wie die Spannungsversorgungsleiter an
den Netzklemmen aufweisen.

« Stellen Sie die Einhaltung aller geltenden Vorschriften hinsichtlich Erdung
des Antriebssystems sicher.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

Anschluss der Module

Schritt Aktion
1 Das Sercos-Kabel CN2 (CN3) in den Antriebsregler einfiihren.
HINWEIS: Die geeignete Sercos-Kabelldnge, Seite 125 in Ubereinstimmung mit der jeweiligen Geratekombination
wahlen.
HINWEIS: Wenn mdéglich, die Sercos-Verbindung Uber die Ringtopologie (2) herstellen.
HINWEIS: Wenn Sercos-Gerate uber die topologischen Adressen (IdentificationMode = TopologyAddress) der
PacDrive LMC zugewiesen wurden, missen Sie Folgendes beachten:
* Schlief3en Sie Ihr Sercos-Geréat an die PacDrive LMC entweder vollstandig Gber Sercos Port 1 (PacDrive LMC
Eco: CN5, PacDrive LMC Pro/Pro2: CN12) in einer Linientopologie oder in einer Ringtopologie mithilfe von
Sercos Port 1 und 2 (PacDrive LMC Eco: CN5/CN6, PacDrive LMC Pro/Pro2: CN12/CN13) an.
+ Die Sercos-Gerate durfen an die PacDrive LMC nicht Gber eine Doppel-Linientopologie (PacDrive LMC Eco:
CNS5/CN6, PacDrive LMC Pro/Pro2: CN12/CN13) angeschlossen werden.
» Die Sercos-Gerate durfen an die PacDrive LMC nicht ausschlief3lich Gber Sercos Port 2 (PacDrive LMC Eco:
CN®6, PacDrive LMC Pro/Pro2: CN13) angeschlossen werden.
Linientopologie und Ringtopologie
1 Linientopologie
2 Ringtopologie
2 Den Steckverbinder CN4 (,Ready-Relaisausgang“) an die Spannungsversorgung anschlieRen.
3 Den Steckverbinder CN6 / CN11 (,, ,Inverter Enable“) an den Antriebsregler (Lexium 62 Servo Drive) anschlie3en.
4 Optional den Steckverbinder CN4 (,E/A”) an den Antriebsregler anschlief3en.
5 Optional den Steckverbinder CN5 (,E/A-Spannungsversorgung®) an den Antriebsregler anschlief3en.
6 Den ,Motorstecker Achse A“ CN8 an den Antriebsregler anschliel3en.
7 + Falls vorhanden, den ,Motorstecker Achse B CN10 an den Lexium 62 Double Drive anschlie3en.
» Falls vorhanden, den ,Maschinengeberausgang“ CN12 an den Advanced Double Drive anschlieRen.
8 Den ,Geberstecker Achse A* CN7 an den Antriebsregler anschlief3en.
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Einbau und Wartung

Schritt Aktion
9 Falls vorhanden, den ,Geberstecker Achse B oder Maschinengeber‘ CN9 an den Lexium 62 Double Drive anschlief3en.
10 Falls vorhanden, den ,Geberausgangsstecker* CN12 an den Advanced Drive anschlie3en.
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Einbau und Wartung

Montage des Lexium 62 DC Link Terminal

So bauen Sie das optionale Lexium 62 DC Link Terminal ein:

Schritt

Aktion

1

Zugentlastung, Seite 133 (1) an der Wand des Schaltschranks mittels zwei M5-Schrauben anbringen.

mm 18

n 0.71

Drahtisolation entfernen und Kabelende (ohne Isolierhiilse) an flexible Adern, Seite 175 andrlcken.

Den Schutzerde-Draht in die griin/gelbe Klemme (2) einfiihren und die Klemmschraube festziehen (3) (Anzugsmoment:
4,5Nm/39.8 Ibfin).

Die anderen 4 Drahte anschlieBen (DC- und DC+ mit den schwarzen Klemmen, 24 V und 0 V mit den blauen Klemmen
verbinden) und die Klemmschrauben anziehen (Anzugsmoment: 4,5 Nm/ 39.8 Ibf in).

HINWEIS: Die Klemmen sind noch nicht mit dem Bus Bar Module verbunden.
Wichtiger Sicherheitshinweis: Beachten Sie die Sicherheitsanweisungen im Anschluss an diese Tabelle.

Die verdrahteten Klemmen an die Steckverbinder des Bus Bar Module in der richtigen Reihenfolge (von oben -nach
unten) anschlieBen (4).

HINWEIS: Der Halteblgel ist sicher in der vorgesehenen Position eingerastet, sobald Sie ein Klicken héren.

Ergebnis: Die Klemmen sind sicher vor Verdrehung geschiitzt.
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Einbau und Wartung

Schritt Aktion
7 Die Schrauben der Klemmen (6 in der Abbildung in Schritt 6) am Bus Bar Module festziehen (Anzugsmoment: 2,5 Nm/
22 |bf in).

8 Die fuinf Drahte mithilfe der Kabelbinder (7 in der Abbildung in Schritt 6) sicher an der Zugentlastung befestigen.
HINWEIS: Bei der Verwendung einadriger Leiter in einem Schaltschrank mussen Sie folgende Verdrahtungsregeln
beachten:

» Die eindrahtigen DC- und DC+-Leiter miissen Seite an Seite installiert und gebilindelt werden (z. B. mithilfe von
Kabelbindern).
Die einadrigen 24-V- und 0-V-Leiter missen Seite an Seite installiert werden.
9 Optional: Wenn Sie zwei Schaltschranke koppeln, erden Sie die Kabelschirmung unter Verwendung der Zugentlastung

mit einer Schirmanschluss-Klemmenleiste (8) (Icotec SKS 20-35 oder Phoenix Contact SK35).

HINWEIS: Eine Schirmanschluss-Klemmenleiste kann fiir Kabel mit einem Durchmesser zwischen 20 mm (0.79 in.)
und 35 mm (1.37 in.) verwendet werden.

A AGEFAHR

GEFAHR EINES BRANDS, ELEKTRISCHEN SCHLAGS ODER
LICHTBOGENS BEI VERWENDUNG DES LEXIUM 62 DC LINK TERMINAL

* Unterziehen Sie die Isolation der Verbindung zwischen DC-/DC+ und PE
(Schutzerde) vor dem ersten Einschalten mithilfe eines geeigneten
Messgerats einer umfassenden Prifung.

* Vergewissern Sie sich, dass die Klemmen vollstandig in das Bus Bar Module
eingefihrt wurden.

« Verbinden Sie DC+ nicht mit PE, 24 VDC, 0 V oder DC-.
« Verbinden Sie DC- nicht mit PE, 24 VDC, 0 V oder DC+.

» Installieren Sie die Busklemmenstecker in der richtigen Reihenfolge von 1
bis 5 wie folgt: PE (1, grin/gelb), DC- (2, schwarz), DC+ (3, schwarz), +24 V
(4, blau) und 0 V (5, blau).

* Installieren Sie stets alle flinf Anschllisse sowie den Haltebligel des Lexium
62 DC Link Terminal.

¢ Von den 5 installierten Anschliissen miissen immer mindestens die
Klemmen PE, DC- und DC+ verdrahtet werden.

» Stellen Sie sicher, dass die PE-Schutzerdungsklemme (1, griin/gelb) stets
Uber einen Leiter mit einem Querschnitt von mindestens 10 mm2 (AWG 6)
mit der Schutzerde (Masse) verbunden ist.

« Stellen Sie die Einhaltung aller geltenden Vorschriften hinsichtlich Erdung
des Antriebssystems sicher.

* Fuhren Sie in jede Klemme nicht mehr als einen Draht ein.

+ Ziehen Sie die Spannschrauben der Klemmen in Ubereinstimmung mit den
Kenndaten fir das Anzugsmoment fest.

»  Verwenden Sie ausschlielllich Kabelleiter mit angemessenem Querschnitt
und geeigneter Stromflihrungskapazitat.

* Verwenden Sie nur Kabel mit geeignetem Querschnitt gemaRk den Angaben,
Seite 175.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Einbau und Wartung

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG

» Verwenden Sie ausschlief3lich Litzenkabel mit geeigneten Kabelenden oder
starre Adern.

» Geeignet sind nur Kabelenden ohne Isolierhiilse.

» Unterziehen Sie die Kabelverdrahtung einer sorgfaltigen Prifung. Stellen
Sie sicher, dass die Kabelenden, Seite 175 ordnungsgeman eingefiihrt
wurden, sodass die Leiter sicher verdrahtet sind und keine Drahtlitzen frei
liegen.

» Kennzeichnen Sie die Drahte, um eine falsche Verdrahtung auszuschlie3en.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

A AGEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG
* Montieren Sie den Haltebiigel gemaf den Anweisungen in der
Produktdokumentation.

* Vergewissern Sie sich, dass der Haltebligel sicher am Bus Bar Module
ansitzt.

» Entfernen Sie weder Haltebiigel noch Klemmen, wahrend das Produkt unter
Spannung steht.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

A AGEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG

» Stellen Sie sicher, dass die Kabel/Drahte mittels der Kabelbinder sicher an
der Zugentlastungskomponente befestigt sind.

» Vergewissern Sie sicher, dass nur eine minimale Krafteinwirkung auf die
Klemmen und angeschlossen Kabel/Drahte gegeben ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

A AGEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS AUFGRUND .
UNSACHGEMASSER VERDRAHTUNG ZWISCHEN SCHALTSCHRANKEN

+ Verwenden Sie ausschliel3lich geeignete und zertifizierte Kabel in
Ubereinstimmung mit den geltenden Normen.

* Verwenden Sie ausschlieBlich Kabel mit geeignetem Querschnitt.

* Verwenden Sie keine einzelnen Drahte auRerhalb des Schaltschranks.
Verwenden Sie nur Kabel.

» Achten Sie auf den vom Hersteller angegebenen zulassigen Biegeradius der
Kabel/Drahte.

» Untersuchen Sie die Kabel/Drahte nach der Installation auf Defekte und/
oder Beschadigungen jeder Art.

» Verwenden Sie aul3erhalb des Schaltschranks Kabelflihrungen und andere
geeignete Vorrichtungen zum Schutz der Kabel/Drahte vor Beschadigung
und mechanischer Beanspruchung.

+ Entfernen Sie die Isolation genau in Ubereinstimmung mit der Abisolierlange
der Kabelleiter.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Einbau und Wartung

A GEFAHR

BRANDGEFAHR

Zwischen jeder Reihe ohne Lexium 62 DC Link Support Module oder Lexium
62 Power Supply-Modul und der nachsten Reihe mit einem Lexium 62
Power Supply oder Lexium 62 DC Link Support Module-Modul darf eine
globale Kabellange von maximal 3 m (9.84 ft) nicht Gberschritten werden.

Installieren Sie in Reihen ohne Lexium 62 DC Link Support Module-Modul
ein LXM62DC13-Modul fiir jeden Antrieb vom Typ Lexium 62 Power Supply.

Bringen Sie alle Lexium 62 Power Supply Modules mit verbundenem
Zwischenkreis im gleichen Schaltschrank mit gemeinsamem Netzschiitz
unter.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

AWARNUNG

HOHE ELEKTROMAGNETISCHE STRAHLUNG

Fir Einzelverbindungen Gber eine Lexium 62 DC Link Terminal darf eine
Kabelldnge von 15 m (49,2 ft) nicht Gberschritten werden.

Zwischen einem Lexium 62-Gerat und einem beliebigen anderen Lexium 62-
Gerat, die Uber ein Lexium 62 DC Link Terminal miteinander verbunden sind,
ist eine globale Kabellange von maximal 50 Metern (164 ft) einzuhalten.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Geratekombination und Sercos-Kabellange

Die nachstehende Tabelle zeigt die fir die Sercos-Kommunikation zu
verwendende Sercos-Kabellange fir jede Geratekombination:

Anschluss Linke Geréteseite Rechte Gerateseite Sercos-Kabellange
CN2/CN3 LXM62PD20/LXM62PD84 LXM62PD20/LXM62PD84 130 mm (5.11in.)
CN2/CN3 LXM62PD20/LXM62PD84 LXM62DD/LXM62DU 130 mm (5.11 in.)
CN2/CN3 LXM62PD20 / LXM62PD84 LXM62DC13C / LXM62DC13E 150 mm (5.90 in.)
CN2/CN3 LXM62DC13C / LXM62DC13E LXM62DC13C / LXM62DC13E 130 mm (5.11in.)
CN2/CN3 LXM62DC13C / LXM62DC13E LXM62PD20 / LXM62PD84 115 mm (4.52in.)
CN2/CN3 LXM62DC13C / LXM62DC13E LXM62DD / LXM62DU 115 mm (4.52 in.)
CN2/CN3 LXM62DD/LXM62DU LXM62DD/LXM62DU 90 mm (3.54 in.)
CN2/CN3 LXM62DD/LXM62DU LXM62PD20/LXM62PD84 90 mm (3.54 in.)
CN2/CN3 LXM62DD / LXM62DU LXM62DC13C / LXM62DC13E 115 mm (4.52in.)
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Einbau und Wartung

Externe Schirmanbindung am Antriebsregler (auBer LXM62DC13)

Beschreibung

=

o O
o I

1 Antriebsregler (Lexium 62 Servo Drive)

2 Montagebohrungen fur den Antriebsregler

3 Hutschiene

4 Position fiir untere Bohrung zur Befestigung des Schirmblechs
5 Motoranschlisse

6 Schirmgeflecht des Kabels in Federklemme

7 Zugentlastung uber Kabelbinder (das Geberkabel kann nicht an dieser Position
befestigt werden)

8 Montagepunkte am Antriebsregler

Mit Hutschiene

Schritt Aktion

1 Bohrungen zur Befestigung der Hutschiene (3) 29,5 mm (1.16 in.) unterhalb der
unteren Montagebohrung (2) (M6) des Antriebsreglers (1) vornehmen.

2 Hutschiene montieren.

3 Schirmblech unter der Hutschiene einklemmen und anschlieRend an der Bohrung

(2) und am Antrieb (8) festschrauben.

4 Bei Befestigung des Schirmblechs mithilfe der Hutschiene ist die zusatzliche
Bohrung (4) nicht erforderlich.

5 Anschlieend Schirmanbindung der Motorleitung herstellen. Hierzu das
Schirmgeflecht des vorkonfektionierten Kabels in die Federklemme dricken (6).

6 Zugentlastung (7) mithilfe von Kabelbindern herstellen.
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Einbau und Wartung

Ohne Hutschiene

Schritt Aktion

1 Ausgehend von der unteren Montagebohrung (M6) des Antriebsreglers 52,5 mm
(2.07 in.) nach unten und 8,5 mm (0.33 in.) nach links gehen und dort (}4) eine M6-
Gewindebohrung vornehmen.

2 Schirmblech an den drei Befestigungspunkten (2, (4) und (8) festschrauben.

3 AnschlieBend Schirmanbindung der Motorleitung herstellen. Hierzu das
Schirmgeflecht des vorkonfektionierten Kabels in die Federklemme driicken (6).

4 Zugentlastung (7) mithilfe von Kabelbindern herstellen.

HINWEIS: Das externe Schirmblech inkl. der Kabelbinder sind im Zubehorkit
CSD-1 enthalten.
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Einbau und Wartung

Externe Schirmanbindung am Antriebsregler (auBer LXM62DC13), ehemals

Schirmblech

Beschreibung

-

—

U |

o O

1 Antriebsregler (Lexium 62 Servo Drive)

2 Montagebohrungen fiir den Antriebsregler

3 Hutschiene

4 Position fir untere Bohrung zur Befestigung des Schirmblech

5 Motoranschliisse

6 Schirmgeflecht des Kabels in Federklemme

7 Zugentlastung Uber Kabelbinder (das Geberkabel kann nicht an dieser Position
befestigt werden)

8 Montagepunkte am Antriebsregler

Mit Hutschiene

Schritt

Aktion

1

Bohrungen zur Befestigung der Hutschiene (3) 29,5 mm (1.16 in.) unterhalb der unteren
Montagebohrung (2) (M6) des Antriebsreglers (1) vornehmen.

Hutschiene montieren.

Schirmblech unter der Hutschiene einklemmen und anschlieRend an der Bohrung (2)
und am Antrieb (8) festschrauben.

Bei Befestigung des Schirmblechs mithilfe der Hutschiene ist die zusatzliche Bohrung
(4) nicht erforderlich.

Anschlieend Schirmanbindung der Motorleitung herstellen. Hierzu das Schirmgeflecht
des vorkonfektionierten Kabels in die Federklemme driicken (6).

Zugentlastung (7) mithilfe von Kabelbindern herstellen.
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Einbau und Wartung

Ohne Hutschiene

Schritt | Aktion

1 Ausgehend von der unteren Montagebohrung (M6) des Antriebsreglers 52,5 mm
(2.07 in.) nach unten und 8,5 mm (0.33 in.) nach links gehen und dort (4) eine M6-
Gewindebohrung vornehmen.

2 Schirmblech an den drei Befestigungspunkten (2), (4) und (8) festschrauben.

3 AnschlieBend Schirmanbindung der Motorleitung herstellen. Hierzu das Schirmgeflecht
des vorkonfektionierten Kabels in die Federklemme drlcken (6).

4 Zugentlastung (7) mithilfe von Kabelbindern herstellen.

HINWEIS: Das externe Schirmblech inkl. der Kabelbinder sind im Zubehorkit
CSD-1 enthalten.
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Einbau und Wartung

Externe Schirmanbindung am Antriebsregler LXM62DC13

Beschreibung

1 Geberkabel

2 Erdungsschelle

3 Schirmgeflecht des Kabels

4 Motorkabel

5 Bolzen am Schirmblech

6 Zugentlastung Uber Kabelbinder
7 Bolzen am Antriebsregler

(1) Uberstand Schirmgeflecht (mindestens 5 mm /0.2 in.)
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Einbau und Wartung

Vorgehensweise

So montieren Sie das Schirmblech und befestigen das Motor-/Geberkabel:

Schritt | Aktion

1 An den Bolzen (7) die Schraubmuttern M5 |6sen und entfernen.

2 Schirmblech an der Unterseite des Antriebsreglers fixieren, sodass sich die Bolzen (7)
in den entsprechenden Bohrungen der Schirmung befinden.

3 Schirmblech an den Bolzen (7) mit den Schraubmuttern M5 festschrauben
(Anzugsmoment: 2,5 Nm /22 Ibf in).

4 Motorkabel (4) am Schirmblech auflegen, sodass sich das Ende des Kabelmantels im
Bereich des Bolzens (5) befindet.

5 Beide Erdungsschellen (2) Gber dem Kabelmantel anbringen, sodass sich die Bolzen (5)
in den Bohrungen der Erdungsschellen befinden.

» Die groReren Erdungsschellen ESE23 fiir Motorversorgungskabel mit einem
Leiterquerschnitt von 10 mm2 verwenden.

* Die kleineren Erdungsschellen ESE19 fiir Motorversorgungskabel mit einem
Leiterquerschnitt von 4 mm2 verwenden.

6 Das Motorversorgungskabel Giber die beiden Erdungsschellen (2) mit den beiden
Schraubmuttern M8 lose fixieren.

Ergebnis: Das Motorversorgungskabel kann noch unter den Erdungsschellen bewegt
werden.

7 Zuletzt das Motorversorgungskabel so positionieren, dass die Kabelschirmung mit
einem Uberstand F von mindestens 5 mm (0.2 in.) aus der Erdungsschelle (2)
hervorsteht. Das Schirmgeflecht des Kabels (3) wird unter der ersten Erdungsschelle (2)
positioniert.

8 Das Motorversorgungskabel Uiber den beiden Erdungsschellen (2) mit den
Schraubmuttern M8 festschrauben (Anzugsmoment: 6 Nm / 53.10 Ibf in).

9 Geberkabel (1) am Schirmblech auflegen und die Zugentlastung mittels Kabelbinder (6)

herstellen.

HINWEIS: Das externe Schirmblech inkl. Erdungsschellen, M5/M8-
Schraubmuttern und Kabelbinder sind im Zubehorkit "CSD-Kit-
LXM62DC13SD" enthalten.
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Zugentlastung fiir die Anschliisse am Lexium 62 DC Link Terminal

Uberblick

Wenn starke Drahte verwendet werden, muss fur Zugentlastung gesorgt werden,
um die mechanischen Krafte zu begrenzen, die durch die schweren Kabel auf das
Lexium 62 DC Link Terminal einwirken. Die Vorrichtung zur Zugentlastung ist im
Lieferumfang des Lexium 62 DC Link Terminal enthalten.

An der Schaltschrankwand
anzubringende Zugentlastung (im
Lieferumfang des Lexium 62 DC Link
Terminal enthalten)

v

Zugentlastung ohne optionale
Schirmanschluss-Klemmenleiste

Zugentlastung mit optionalem
Schirmanschluss fiir Kabel mit einem
Durchmesser zwischen 20 mm (0.79 in.)
und 35 mm (1.37 in.).
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Montage der Zugentlastung im Schaltschrank

Far die Anbringung der Zugentlastung im Schaltschrank sind zwei Montagel6cher

erforderlich:
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Gehen Sie vor wie folgt, um die Zugentlastung fir das Lexium 62 DC Link
Terminal zu befestigen:

Schritt | Aktion
1

Zugentlastung (1) an der Wand des Schaltschranks mittels zwei M5-Schrauben
anbringen.

Optional kann die Zugentlastung auf einer Hutschiene montiert werden.

2 Kabel/Drahte mithilfe der Kabelbinder sichern.

A AGEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG

« Stellen Sie sicher, dass die Kabel/Drahte mittels der Kabelbinder sicher an
der Zugentlastungskomponente befestigt sind.

» Vergewissern Sie sicher, dass nur eine minimale Krafteinwirkung auf die
Klemmen und angeschlossen Kabel/Drahte gegeben ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Erdung der optionalen Schirmanschluss-Klemmenleiste

Die Schirmanschluss-Klemmenleiste ermoglicht die Verbindung der leitfahigen
Kabelschirmung mit der Schutzerde (PE, Protective Earth) Giber die an der
Rickwand des Schaltschranks angeschraubte Zugentlastung.

HINWEIS: Verwenden Sie ein geschirmtes Kabel fiir die Verbindung von
Lexium 62 Gerate-Islands, die sich in separaten Schaltschranken befinden.

Schritt | Aktion

1 Zugentlastung auf einer geerdeten Metallflache montieren.

2

Bei Verwendung eines geschirmten Kabels mit einem Durchmesser zwischen 20 mm
(0.79in.) und 35 mm (1.37 in.) die Kabelschirmung per Zugentlastung mit einer
Schirmanschluss-Klemmenleiste (3) erden. Dazu muss der Kabelmantel Gber
mindestens 40 mm (1.57 in.) abisoliert werden, um den Kabelschirm festklemmen zu
konnen.
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Wartung, Reparatur, Reinigung, Ersatzteilverwaltung

Voraussetzungen fur Wartung, Reparatur und Reinigung

Einfuhrung

Halten Sie sich an folgende Anweisungen, bevor Sie Wartungen am Lexium 62
Drive System durchfiihren:

Herstellen von Spannungsfreiheit

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

» Trennen Sie alle Gerate, einschlie3lich der angeschlossenen Komponenten,
vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation
oder Entfernung von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten.

» Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten®,
an allen Ein-/Aus-Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-
Position.

*  Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstandigen Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren.

* Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines
Spannungsmessgerats mit geeigneter Bemessungsspannung und
vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung unter 42,4 Vdc
betragt.

* Gehen Sie nicht davon aus, dass der DC-Bus spannungsfrei ist, wenn die
DC-Bus-LED aus ist.

» Sichern Sie die Motorwelle gegen Fremdantrieb, bevor Sie Arbeiten am
Antriebssystem vornehmen.

¢ Kurzschliisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises
sind zu vermeiden.

* Installieren und sichern Sie alle Abdeckungen, Zubehdrteile, Hardware,
Kabel und Leiter und stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgemaf
geerdet ist, bevor Sie Spannung anlegen.

+ Betreiben Sie dieses Gerat und angeschlossene Gerate nur mit der
angegebenen Spannung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

So schalten Sie die Anlage spannungsfrei:

Schritt Aktion

1 Trennen Sie die Spannungszufuhr zur gesamten Anlage durch Ausschalten des
Hauptschalters (OFF-Position) bzw. auf andere sachgemafe Weise.

2 Verhindern Sie, dass der Hauptschalter wieder eingeschaltet wird.

3 Bei Antrieben, Servoantrieben oder anderen Geraten mit Hochleistungskondensatoren
muss nach der Trennung der Spannungsversorgung (Ausschalten) mindestens 15
Minuten gewartet werden, um die vollstandige Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren zu ermdglichen.

4 Vergewissern Sie sich, dass die Zwischenkreis-LED DC-BUS an allen im Achsverbund
befindlichen Komponenten erloschen ist.

5 Stellen Sie mithilfe eines geeigneten Messgerats sicher, dass die Spannungen
zwischen DC+ und PE (Schutzerde/Masse), DC- und PE sowie DC+ und DC- unter
42,4 Vdc liegen.
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A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

Stellen Sie mit einem ordnungsgeman kalibrierten Messinstrument sicher, dass
der DC-Bus vollstandig entladen (weniger als 42,4 VDC) ist, bevor Sie ihn
ersetzen, warten oder die Maschinenkomponenten reinigen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

Weitere Informationen zur Zwischenkreis-LED finden Sie unter LED-Anzeigen des
Sammelschienenmoduls an der Lexium 62 Power Supply und am Lexium 62
Servo Drive, Seite 154.
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Reparatur der Maschine

Beschreibung

Beim Auswechseln von Lexium 62 Komponenten sind die Sicherheitshinweise in
den Abschnitten zum Ein- und Ausbau der Komponenten in dieser Anleitung zu
beachten.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG DURCH HOHE LECKSPANNUNG
(BERUHRSPANNUNG)

» Stellen Sie vor der Arbeit am Produkt sicher, dass es vollstandig entladen ist.

* Nach dem Trennen der Spannungsversorgung darf der CN6-Anschluss der
Netzleitung am Lexium 62 Power Supply-Modul nicht beriihrt werden, da
dieser noch etwa 1 Sekunde lang gefahrliche Spannung flhrt.

» Betreiben Sie Lexium 62 Komponenten nur in einem Schaltschrank, der nur
mit der Hilfe von Werkzeugen gedffnet werden kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

Die Lexium 62 Komponenten. Wechseln Sie den gesamten Antrieb aus oder
wenden Sie sich direkt an Ihren Schneider Electric-Ansprechpartner.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

* Verwenden Sie ausschlief3lich von Schneider Electric zugelassene Software
und Hardware mit diesem Produkt.

* Lassen Sie die Wartung nur von einem autorisierten Schneider Electric
Service Center durchfiihren.

+ Aktualisieren Sie Ihr Anwendungsprogramm bei jeder Anderung der
physikalischen Hardware-Konfiguration.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Verwenden Sie nur die in der Dokumentation angegebenen Zubehér- und
Anbauteile und keine Fremdgerate oder -komponenten, die nicht ausdrticklich von
Schneider Electric zugelassen sind. Die Gerate dirfen nicht verandert werden.

Wenn bei der Reparatur der Maschine die Antriebskomponenten ausgewechselt
werden mussen, sind die nachstehenden Anweisungen zum ESD-Schutz zu
beachten, um Schaden aufgrund elektrostatischer Entladungen zu vermeiden:

HINWEIS

ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG
* Berlhren Sie die elektrischen Verbindungen oder Komponenten nicht.

* Vermeiden Sie elektrostatische Entladungen, beispielsweise durch das
Tragen geeigneter Kleidung.

¢ Wenn Sie Schalttafeln berlihren missen, berlihren Sie diese nur an den
Kanten.

» Entfernen Sie bestehende statische Ladungen durch das Beriihren
geerdeter Metalloberflachen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge
haben.
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Reinigung
Reinigung des Lexium 62 Antrieb

Gehen Sie bei der Verwendung von Reinigungsmittel mit Bedacht vor, da manche
Wirkstoffe die Kunststoffteile und Edelstahl-SchweiRnahte beschadigen kénnen.

HINWEIS

KORROSION DURCH REINIGUNGSMITTEL

« Stellen Sie vor der Verwendung eines Reinigungsmittels sicher, dass das zu
reinigende Teil mit dem Reinigungsmittel vertraglich ist.

» Keine alkalischen Reinigungsmittel verwenden.
+ Keine chloridhaltigen Reinigungsmittel verwenden.
+ Keine schwefelsdurehaltigen Reinigungsmittel verwenden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge
haben.

Weitere Informationen zu den Materialeigenschaften Ihrer Komponente finden Sie
unter Technische Daten, Seite 176.
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Ersatzteilverwaltung

Beschreibung

Sie sollten die wichtigsten Komponenten vorratig haben, um den
unterbrechungsfreien Betrieb und die Betriebsbereitschaft Ihrer Anlage
sicherzustellen.

Ersetzen Sie Gerate durch Gerate mit derselben Hardwarekonfiguration, um
deren Kompatibilitat zu gewahrleisten.

Geben Sie bei der Bestellung von Ersatzteilen folgende Informationen an:
« Antriebsreferenz, z. B. LXM62DD15D
» Hardwarerevision, z. B. RS 01

HINWEIS

ERHOHTES PULSENERGIEABSORPTIONSVERMOGEN DES LEXIUM 62
POWER SUPPLY MODULE

Ersetzen Sie das Lexium 62 Power Supply Module ausschlieRlich durch ein
Modul derselben bzw. einer neueren Version.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéaden zur Folge
haben.

Sie finden diese Information auf den Typenschildern.

Weitere Informationen zum Auswechseln von Komponenten findenSie unter
Austausch von Komponenten und Kabeln, Seite 140.

HINWEIS: Software- und Hardwarekompatibilitat finden Sie in den
Informationen zur Kompatibilitat mit Lexium 62 Drives und
Programmiersoftwareversionen (siehe das EcoStruxure Machine Expert
Kompatiblitat und Migration - Benutzerhandbuch).
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Austausch von Komponenten und Kabeln

Voraussetzungen fur den Austausch von Komponenten und Kabeln

Herstellen von Spannungsfreiheit

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

+ Trennen Sie alle Gerate, einschliel3lich der angeschlossenen Komponenten,
vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tlren sowie vor der Installation
oder Entfernung von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten.

» Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten®,
an allen Ein-/Aus-Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-
Position.

*  Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstandigen Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren.

* Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines
Spannungsmessgerats mit geeigneter Bemessungsspannung und
vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung unter 42,4 VVdc
betragt.

» Gehen Sie nicht davon aus, dass der DC-Bus spannungsfrei ist, wenn die
DC-Bus-LED aus ist.

+ Sichern Sie die Motorwelle gegen Fremdantrieb, bevor Sie Arbeiten am
Antriebssystem vornehmen.

» Kurzschlisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises
sind zu vermeiden.

+ Installieren und sichern Sie alle Abdeckungen, Zubehorteile, Hardware,
Kabel und Leiter und stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgemaf
geerdet ist, bevor Sie Spannung anlegen.

+ Betreiben Sie dieses Gerat und angeschlossene Gerate nur mit der
angegebenen Spannung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

So schalten Sie die Anlage spannungsfrei:

Schritt | Aktion

1 Trennen Sie die Spannungszufuhr zur gesamten Anlage durch Ausschalten des
Hauptschalters (OFF-Position) bzw. auf andere sachgemafRe Weise.

2 Verhindern Sie, dass der Hauptschalter wieder eingeschaltet wird.

3 Bei Antrieben, Servoantrieben oder anderen Geraten mit Hochleistungskondensatoren

muss nach der Trennung der Spannungsversorgung (Ausschalten) mindestens 15
Minuten gewartet werden, um die vollstdndige Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren zu erméglichen.

4 Vergewissern Sie sich, dass die Zwischenkreis-LED DC-BUS an allen im Achsverbund
befindlichen Komponenten erloschen ist.

5 Stellen Sie mithilfe eines geeigneten Messgerats sicher, dass die Spannungen
zwischen DC+ und PE (Schutzerde/Masse), DC- und PE sowie DC+ und DC- unter
42,4 VVdc liegen.
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A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

Stellen Sie mit einem ordnungsgeman kalibrierten Messinstrument sicher, dass
der DC-Bus vollstandig entladen (weniger als 42,4 VDC) ist, bevor Sie ihn
ersetzen, warten oder die Maschinenkomponenten reinigen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

Weitere Informationen zur Zwischenkreis-LED finden Sie unter LED-Anzeigen des
Sammelschienenmoduls an der Lexium 62 Power Supply und am Lexium 62
Servo Drive, Seite 154.

Sonstige Voraussetzungen

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

» Betreiben Sie elektrische Komponenten nur mit einem verbundenen
Erdschutzkabel (schutzleiter).

» Stellen Sie nach der Installation sicher, dass alle elektrischen Gerate sicher
mit dem Erdschutzkabel (Schutzleiter) verbunden sind, so dass die
Verbindung mit dem Verbindungsdiagramm Ubereinstimmt.

» Decken Sie die stromfihrenden Komponenten vor der Aktivierung des
Gerats sicher ab, um einen Kontakt zu vermeiden.

» Berihren Sie die elektrischen Verbindungspunkte der Komponenten nicht,
wenn das Modul Strom fiihrt.

» Sorgen Sie flr Schutz vor indirektem Berthren.

* Verbinden und trennen Sie Kabel und Klemmen nur, wenn Sie sichergestellt
haben, dass die Stromversorgung zum System komplett abgeschaltet ist.

« |solieren Sie die nicht verwendeten Leiter an beiden Enden des
Motorkabels.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

Die Lexium 62 Komponenten. Wechseln Sie den gesamten Antrieb aus oder
wenden Sie sich direkt an Ihren Schneider Electric-Ansprechpartner.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTES VERHALTEN

* Verwenden Sie ausschlief3lich von Schneider Electric zugelassene Software
und Hardware mit diesem Produkt.

* Lassen Sie die Wartung nur von einem autorisierten Schneider Electric
Service Center durchflihren.

+ Aktualisieren Sie Ihr Anwendungsprogramm bei jeder Anderung der
physikalischen Hardware-Konfiguration.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.
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AWARNUNG

UNSACHGEMASSES AUSWECHSELN ODER OFFNEN DES
GERATEGEHAUSES

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Offnen Sie das Gehause der Komponenten weder zur Inbetriebnahme noch
zum Austausch oder zu anderen Zwecken, sofern in der zugehdrigen
Dokumentation der Komponenten nicht anderweitig angegeben.

Beachten und befolgen Sie beim Austausch von Komponenten die
Anweisungen und Spezifikationen der Geratedokumentation und des
Maschinenherstellers.

Wechseln Sie nicht betriebsfahige Komponenten komplett aus.

Die Metalloberflachen des Produktes kdnnen wahrend des Betriebes 65 °C (149 °
F ) (wenn metallisch blank) Gberschreiten.

AWARNUNG

HEISSE OBERFLACHEN

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Verhindern Sie ungeschiitzten Kontakt mit heiRen Oberflachen.

Bringen Sie keine brennbaren oder hitzeempfindlichen Teile in die Nahe der
heilRen Oberflachen.

Stellen Sie durch einen Probebetrieb mit maximaler Last sicher, dass die
Warmeabfuhr ausreichend ist.
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Austausch von Komponenten

Austausch der Komponenten des Lexium 62 Drive System

Vor dem Auswechseln bestimmter Komponenten sollten Sie sich die wichtigen
Sicherheitshinweise im Kapitel Voraussetzungen fiir den Austausch von
Komponenten und Kabeln, Seite 140 durchlesen.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

» Trennen Sie alle Gerate, einschliellich der angeschlossenen Komponenten,
vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation
oder Entfernung von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten.

+ Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten®,
an allen Ein-/Aus-Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-
Position.

*  Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstdndigen Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren.

* Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines
Spannungsmessgerats mit geeigneter Bemessungsspannung und
vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung unter 42,4 Vdc
betragt.

* Gehen Sie nicht davon aus, dass der DC-Bus spannungsfrei ist, wenn die
DC-Bus-LED aus ist.

» Sichern Sie die Motorwelle gegen Fremdantrieb, bevor Sie Arbeiten am
Antriebssystem vornehmen.

« Kurzschlisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises
sind zu vermeiden.

* Installieren und sichern Sie alle Abdeckungen, Zubehdrteile, Hardware,
Kabel und Leiter und stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgemaf
geerdet ist, bevor Sie Spannung anlegen.

» Betreiben Sie dieses Gerat und angeschlossene Gerate nur mit der
angegebenen Spannung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

A GEFAHR

UNWIRKSAME SICHERHEITSFUNKTION

Uberpriifen Sie das ordnungsgemaRe Funktionieren der Sicherheitsfunktionen
nach jedem Gerateersatz und nach jeder Anderung der Verdrahtung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

Schritt | Aktion

1 Steckverbindungen aller Anschlussleitungen am auszutauschenden Gerat trennen.

2 Schraubverbindungen am Verdrahtungsbus (CN1) der auszutauschenden Komponente
lockern.

3 Sofern vorhanden, die Schraubverbindungen des benachbarten Gerats zur Rechten
lockern.

4 Beide Schieber (CN1) nach rechts driicken.

5 Schraubverbindungen zur Gerateaufhdngung an der Gerateriickwand (Kihlkorper)

jeweils an Ober- und Unterseite I6sen. Wichtiger Sicherheitshinweis: Beachten Sie die
Sicherheitsanweisungen im Anschluss an diese Tabelle.

6 Wenn eine Lexium 62 DC Link Terminal vorhanden ist, die Schraubverbindungen der
Komponente I6sen.
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Schritt

Aktion

7

Die Lexium 62-Komponente ausbauen und auswechseln.

8

Die neue Lexium 62-Komponente einbauen und die Schraubverbindungen der
Gerateaufhangung jeweils an Ober- und Unterseite anziehen.

Uberpriifen, ob am Ende einer Reihe eine Klemmenabdeckung am Verdrahtungsbus
(CN1) angebracht ist. Wichtiger Sicherheitshinweis: Beachten Sie die
Sicherheitsanweisungen im Anschluss an diese Tabelle.

Die Lexium 62 DC Link Terminal, sofern vorhanden, mit der Lexium 62-Komponente
verbinden. Wichtige Sicherheitshinweise und detaillierte Anweisungen finden Sie unter
Montage des Lexium 62 Link Terminal, Seite 122.

1

Die Lexium 62-Komponente entsprechend dem Maschinenschaltplan anschlief3en.
Wichtiger Sicherheitshinweis: Beachten Sie die Sicherheitsanweisungen im Anschluss
an diese Tabelle.

Nach dem Tausch einer Lexium 62-Komponente wie bei der ersten Inbetriebnahme
verfahren.

Weitere Informationen finden Sie unter Inbetriebnahme, Seite 107.

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG DURCH HOHE LECKSPANNUNG
(BERUHRSPANNUNG)

» Bringen Sie an den auflieren Enden des Sammelschienenverbunds, Seite
117 die Klemmenabdeckungen an.

» Schalten Sie die Spannungszufuhr zum Gerat erst dann ein, wenn beide
Enden des Sammelschienenverbunds mit Klemmenabdeckungen
ausgestattet sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

A GEFAHR

FALSCHE ZUORDNUNG VON KABELN

Stellen Sie sicher, dass die Zuordnung der Kabel den vorherigen
Leiterzuordnungen entspricht.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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A AGEFAHR

GEFAHR EINES BRANDS, ELEKTRISCHEN SCHLAGS ODER
LICHTBOGENS BEI VERWENDUNG DES LEXIUM 62 DC LINK TERMINAL

* Unterziehen Sie die Isolation der Verbindung zwischen DC-/DC+ und PE
(Schutzerde) vor dem ersten Einschalten mithilfe eines geeigneten
Messgerats einer umfassenden Priifung.

* Vergewissern Sie sich, dass die Klemmen vollstandig in das Bus Bar Module
eingeflihrt wurden.

¢ Verbinden Sie DC+ nicht mit PE, 24 VDC, 0 V oder DC-.
* Verbinden Sie DC- nicht mit PE, 24 VDC, 0 V oder DC+.

* Installieren Sie die Busklemmenstecker in der richtigen Reihenfolge von 1
bis 5 wie folgt: PE (1, griin/gelb), DC- (2, schwarz), DC+ (3, schwarz), +24 V
(4, blau) und 0 V (5, blau).

» Installieren Sie stets alle flinf Anschllisse sowie den Haltebligel des Lexium
62 DC Link Terminal.

¢ Von den 5 installierten Anschlissen missen immer mindestens die
Klemmen PE, DC- und DC+ verdrahtet werden.

» Stellen Sie sicher, dass die PE-Schutzerdungsklemme (1, griin/gelb) stets
Uber einen Leiter mit einem Querschnitt von mindestens 10 mm2 (AWG 6)
mit der Schutzerde (Masse) verbunden ist.

» Stellen Sie die Einhaltung aller geltenden Vorschriften hinsichtlich Erdung
des Antriebssystems sicher.

» Fuhren Sie in jede Klemme nicht mehr als einen Draht ein.

+ Ziehen Sie die Spannschrauben der Klemmen in Ubereinstimmung mit den
Kenndaten fiir das Anzugsmoment fest.

* Verwenden Sie ausschliefllich Kabelleiter mit angemessenem Querschnitt
und geeigneter Stromflihrungskapazitat.

* Verwenden Sie nur Kabel mit geeignetem Querschnitt gemaR den Angaben,
Seite 175.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

AVORSICHT

FALLEN SCHWERER OBJEKTE

Entfernen Sie die Schraubverbindungen der Gerateaufhangung nicht
vollstdndig und vermeiden Sie, dass das Gerat heraus- und herabfallt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Verletzungen oder
Sachschaden zur Folge haben.
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Kabeltausch

Einflihrung

HINWEIS: Zusatzlich zu den folgenden Anweisungen sind beim Austausch
von Kabeln die Spezifikationen des Maschinenbauers zu beachten.

Herstellen von Spannungsfreiheit

A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN-EXPLOSION

» Trennen Sie alle Gerate, einschlielllich der angeschlossenen Komponenten,
vor der Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation
oder Entfernung von Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Drahten.

» Bringen Sie einen Warnhinweis, beispielsweise ,Gefahr: Nicht einschalten®,
an allen Ein-/Aus-Schaltern an und verriegeln Sie die Schalter in der Aus-
Position.

» Warten Sie 15 Minuten bis zur vollstdndigen Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren.

* Messen Sie die Spannung am Zwischenkreis mithilfe eines
Spannungsmessgerats mit geeigneter Bemessungsspannung und
vergewissern Sie sich, dass die anliegende Spannung unter 42,4 Vdc
betragt.

» Gehen Sie nicht davon aus, dass der DC-Bus spannungsfrei ist, wenn die
DC-Bus-LED aus ist.

» Sichern Sie die Motorwelle gegen Fremdantrieb, bevor Sie Arbeiten am
Antriebssystem vornehmen.

» Kurzschliisse an den Klemmen oder Kondensatoren des Zwischenkreises
sind zu vermeiden.

 Installieren und sichern Sie alle Abdeckungen, Zubehorteile, Hardware,
Kabel und Leiter und stellen Sie sicher, dass das Produkt ordnungsgemaf
geerdet ist, bevor Sie Spannung anlegen.

» Betreiben Sie dieses Gerat und angeschlossene Gerate nur mit der
angegebenen Spannung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

So schalten Sie die Anlage spannungsfrei:

Schritt Aktion

1 Trennen Sie die Spannungszufuhr zur gesamten Anlage durch Ausschalten des
Hauptschalters (OFF-Position) bzw. auf andere sachgemaRe Weise.

2 Verhindern Sie, dass der Hauptschalter wieder eingeschaltet wird.

3 Bei Antrieben, Servoantrieben oder anderen Geraten mit Hochleistungskondensatoren

muss nach der Trennung der Spannungsversorgung (Ausschalten) mindestens 15
Minuten gewartet werden, um die vollstandige Entladung der
Zwischenkreiskondensatoren zu ermdglichen.

4 Vergewissern Sie sich, dass die Zwischenkreis-LED DC-BUS an allen im Achsverbund
befindlichen Komponenten erloschen ist.

5 Stellen Sie mithilfe eines geeigneten Messgerats sicher, dass die Spannungen
zwischen DC+ und PE (Schutzerde/Masse), DC- und PE sowie DC+ und DC- unter
42,4 VVdc liegen.
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A GEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG, EXPLOSION ODER LICHTBOGEN

Stellen Sie mit einem ordnungsgeman kalibrierten Messinstrument sicher, dass
der DC-Bus vollstandig entladen (weniger als 42,4 VDC) ist, bevor Sie ihn
ersetzen, warten oder die Maschinenkomponenten reinigen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

Weitere Informationen zur Zwischenkreis-LED finden Sie unter LED-Anzeigen des
Sammelschienenmoduls an der Lexium 62 Power Supply und am Lexium 62
Servo Drive, Seite 154.

Vorgehensweise

So gehen Sie zum Kabeltausch vor:
» Identifizieren Sie die richtige Kabelverbindung, bevor Sie das Kabel trennen.
« Ersetzen Sie Kabel durch Kabel desselben Typs und derselben Lange.

» Lesen Sie sich die Dokumentation des Original-Maschinenbauers durch,
bevor Sie den Kabeltausch durchflihren.

» Trennen Sie die Kabel von den betreffenden Anlagenkomponenten bzw.
schlieRen Sie sie an.

+ Halten Sie sich beim Auswechseln der Kabel des Lexium 62 DC Link
Terminal an die Verdrahtungsanweisungen, Seite 59.

A GEFAHR

NICHT FUNKTIONSFAHIGE INVERTER ENABLE-FUNKTION

Bei jedem Gerateaustausch und jeder Verdrahtungsdnderung muss die
Sicherheitsfunktion ,Inverter Enable” getestet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

A GEFAHR

FALSCHE ZUORDNUNG VON KABELN

Stellen Sie sicher, dass die Zuordnung der Kabel den vorherigen
Leiterzuordnungen entspricht.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Anzeigen und Bedienelemente

LED-Anzeigen der Lexium 62 Power Supply

Uberblick

Reset-Taster

Status-LEDs

Das Display der Lexium 62 Power Supply umfasst vier LED-Anzeigen, die der
Signalisierung von Statusinformationen dienen.

A A
\O CN1
O O —]
O ]
[=]
jo 24V :
© = |
T [ | i
i ﬁg f !
= 1 ——1 State !
% = - 2 as3pP1 |
= | 3 ——[3s3 |
|_ tiﬂ”g‘z PSD —T 4 ——[1S3P2 _E

1 State LED-Anzeige

2 S3P1 LED-Anzeige fiir den Status von Port 1 der Sercos IlI-Kkommunikation

L I )

Driicken Sie den Reset-Taster,
und neu zu starten.

S3 LED-Anzeige fiir die Sercos Ill-Kommunikation

S3P2  LED-Anzeige fiir den Status von Port 2 der Sercos |ll-Kommunikation

um die Lexium 62 Power Supply zuriickzusetzen

LED-Anzeige Farbe
| Status

Beschreibung

Anweisungen / Informationen fiir den Benutzer

AUS

Gerat ist nicht mit Spannung versorgt oder auf
andere Weise nicht funktionsfahig.

»  Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung.
»  Gerat austauschen.

Langsames Blinken -
Griin (2 Hz, 250 ms)

Initiierung des Geréts (Firmwarestart, Priifung der
Hardwarekompatibilitat, Aktualisierung der
Firmware)

*  Warten Sie, bis die Initialisierungsphase
abgeschlossen ist.

Blinken - Griin (4 Hz,
125 ms)

Identifizierung des Gerats

*  Wenn notwendig, identifizieren Sie das Gerat Gber
EcoStruxure Machine Expert wie in der
Steuerungskonfiguration definiert.

Sténdig griin

Gerat wurde initiiert und wartet auf Konfiguration.

» Konfigurieren Sie das Gerat als aktiv.
« Konfigurieren Sie das Geréat als nicht aktiv.

« Konfigurieren Sie das Gerat fir die Ausfuhrung von
Bewegungen.
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LED-Anzeige Farbe
| Status

Beschreibung

Anweisungen / Informationen fiir den Benutzer

Standig rot

Ein nicht-wiederherstellbarer Fehler wurde
erkannt, der Benutzer muss eingreifen:

«  Watchdog

e Firmware

e Prufsumme

* Interner Fehler erkannt

+ Schalten Sie das Gerat aus und wieder ein
(Rucksetzen der Spannung).

*  Wenn dieser Zustand anhalt, ersetzen Sie das Gerat.

Langsames Blinken -
Rot (2 Hz, 250 ms)

Ein allgemeiner Fehler wurde erkannt.

» Die Geratebaumstruktur in EcoStruxure Machine
Expert zeigt den erkannten Fehler.

» Setzen Sie den erkannten Fehler zuriick im:
EcoStruxure Machine Expert Logic Builder Menu
Online > Zuriicksetzen der Diagnosemeldungen
der Steuerung.

» Starten Sie sonst das Geréat neu.

LED-Anzeigen S3 P1 ud S3 P2

LED-Anzeige Farbe /
Status

Beschreibung

Anweisungen / Informationen fiir den Benutzer

AUS

Mégliche Ursachen:
* Kein Kabel angeschlossen
» Das Gerat wird nicht mit Spannung versorgt.

» SchlieRen Sie das Kabel an.
+ Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung.

Standig orange

Kabel angeschlossen, keine Sercos-
Kommunikation

Permanentes
Leuchten - Griin

Kabel angeschlossen, aktive Sercos-
Kommunikation

LED-Anzeige S3

LED-Anzeige Farbe
| Status

Beschreibung

Anweisungen / Informationen fiir den Benutzer

AUS Mégliche Ursachen: +  Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung.
» Das Gerat wird nicht mit Spannung versorgt +  Sercos Boot-Up oder Hot-Swap
oder ist auf andere Weise nicht funktionsfahig.
Oder:
+ Keine Kommunikation aufgrund einer
unterbrochenen oder getrennten Verbindung.
Permanentes Aktive Sercos-Verbindung ohne einen erkannten -

Leuchten - Griin

Fehler in CP4.

Blinken - Griin (4 Hz,
125 ms)

Das Geréat istim Loopback-Modus.

Loopback beschreibt die Situation, in der Sercos-
Telegramme zum selben Port zuriickgesendet
werden mussen, an dem sie empfangen wurden.
Mégliche Ursachen:

+ Linientopologie oder

+ Sercos-Loopunterbrechung

Problemumgehung:
» Ring schlielen.
Bedingung zurticksetzen:

+ Bestatigen Sie den erkannten Fehler im:
EcoStruxure Machine Expert Logic Builder Menl
Online > Zuriicksetzen der Diagnosemeldungen
der Steuerung.

«  Alternativ von CP0 nach CP1 wechseln.

HINWEIS: Hinweis: Wenn in der Phase CP1 eine
Linientopologie bzw. ein Ringbruch erkannt wurde
(Gerat im Loopback-Modus), erfolgt keine Anderung
des LED-Zustands.

Permanentes
Leuchten - Rot

Fehler Sercos-Diagnoseklasse 1 (DC1) an Port 1
und/oder Port 2 erkannt.

Bedingung zuriicksetzen:

« Bestatigen Sie den erkannten Fehler im:
EcoStruxure Machine Expert Logic Builder Men(
Online > Zuriicksetzen der Diagnosemeldungen
der Steuerung.
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LED-Anzeige Farbe
| Status

Beschreibung

Anweisungen / Informationen fiir den Benutzer

Blinken - Rot/Griin
(4 Hz, 125 ms)

Ein Kommunikationsfehler wurde erkannt.

Mégliche Ursachen:

* Nicht ordnungsgemaRes Funktionieren des
Telegramms

¢« CRC-Fehler erkannt

Bedingung zuriicksetzen:

Die Konfiguration zeigt an, welcher Fehler erkannt
wurde.

Bestéatigen Sie den erkannten Fehler im:
EcoStruxure Machine Expert Logic Builder Men(
Online > Zuriicksetzen der Diagnosemeldungen
der Steuerung.

Permanentes
Leuchten - Orange

Das Gerat ist in Kommunikationsphase CPO bis
einschlieflich CP3. Sercos-Telegramme werden
empfangen.

Blinken - Orange (4
Hz, 125 ms)

Gerate-ldentifikation

HINWEIS: Das identifizierte Gerat wird durch die
LED-Anzeige der Achse am Antriebsverstarker
angezeigt.

HINWEIS: Informationen zu den Kommunikationsphasen werden bei
permanentem orangen Leuchten folgendermalien ausgewiesen:

+  Kommunikationsphase CP0O: Permanentes oranges Leuchten

»  Kommunikationsphase CP1: Einmaliges kurzes grunes Aufblinken,
gefolgt von permanentem orangem Leuchten

» Kommunikationsphase CP2: Zweimaliges kurzes griines Aufblinken,
gefolgt von permanentem orangem Leuchten

» Kommunikationsphase CP3: Dreimaliges kurzes griines Aufblinken,
gefolgt von permanentem orangem Leuchten
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LED-Anzeigen des Lexium 62 Servo Drive

Uberblick

Single
LXM62DeeeC/G

1

2

g

&

>
————————

Das Display der Lexium 62 Servo Drives umfasst mehrfarbige LED-Anzeigen, die
der Signalisierung von Statusinformationen dienen.

Double Single Double
LXM62DeeeD LXM62DeeeE LXM62DeeoF

Lexium
LXM 62 D

Lexium
LXM 62 D

1 LED-Anzeige fir Achse A

2 LED-Anzeige flr Achse B (nur Doppelservoantriebe)

1 ——mm State A
3—7T—mEmS3P1
4 —— [ S3

5 —L W S3P2

1 ——l State A
2 ——mm State B
3—T—EmS3P1
4 —— W S3
51 [ S3P2

3 LED-Anzeige fir den Status des Sercos Ill-Kkommunikationsports 1

4 LED-Anzeige fur die Sercos IlI-Kkommunikation

5 LED-Anzeige fir den Status der Sercos IlI-Kommunikation

Reset-Taster

Status-LEDs

Driicken Sie den Reset-Taster, um die Lexium 62 Servo Drive zurlickzusetzen und

neu zu starten.

LED-Anzeige Farbe
| Status

Beschreibung

Anweisungen / Informationen fiir den Benutzer

AUS

Gerat ist nicht mit Spannung versorgt oder auf
andere Weise nicht funktionsfahig.

+  Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung.
»  Gerat austauschen.

Langsames Blinken -
Griin (2 Hz, 250 ms)

Initiierung des Gerats (Firmwarestart, Priifung der
Hardwarekompatibilitat, Aktualisierung der
Firmware)

*  Warten Sie, bis die Initialisierungsphase
abgeschlossen ist.

Blinken - Griin (4 Hz,
125 ms)

Identifizierung des Gerats

*  Wenn notwendig, identifizieren Sie das Gerat liber
EcoStruxure Machine Expert wie in der
Steuerungskonfiguration definiert.

Standig grun

Gerat wurde initiiert und wartet auf Konfiguration.

» Konfigurieren Sie das Gerat als aktiv.
» Konfigurieren Sie das Gerat als nicht aktiv.

« Konfigurieren Sie das Gerat fur die Ausfihrung von
Bewegungen.
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LED-Anzeige Farbe | Beschreibung Anweisungen / Informationen fiir den Benutzer

| Status
Standig rot Ein nicht-wiederherstellbarer Fehler wurde * Schalten Sie das Gerat aus und wieder ein
erkannt, der Benutzer muss eingreifen: (Rucksetzen der Spannung).
*  Watchdog «  Wenn dieser Zustand anhalt, ersetzen Sie das Geréat.

*  Firmware
e Priufsumme
* Interner Fehler erkannt

Die Geratebaumstruktur in EcoStruxure Machine

Ein allgemeiner Fehler wurde erkannt. .
Expert zeigt den erkannten Fehler.

Langsames Blinken -

Rot (2 Hz, 250 ms)

» Setzen Sie den erkannten Fehler zurlick im:
EcoStruxure Machine Expert Logic Builder Menl
Online > Zuriicksetzen der Diagnosemeldungen
der Steuerung.

» Starten Sie sonst das Gerat neu.

LED-Anzeigen S3 P1 und S3 P2

LED-Anzeige Farbe / Anweisungen / Informationen fiir den Benutzer

Status
AUS

Beschreibung

Schlieflen Sie das Kabel an.
Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung.

Mégliche Ursachen: .
+ Kein Kabel angeschlossen .
» Das Gerat wird nicht mit Spannung versorgt.

Kabel angeschlossen, keine Sercos- -
Kommunikation

Sténdig orange

Kabel angeschlossen, aktive Sercos- -
Kommunikation

Permanentes
Leuchten - Griin

LED-Anzeige S3

Anweisungen / Informationen fiir den Benutzer

LED-Anzeige Farbe | Beschreibung

| Status
AUS Mégliche Ursachen: + Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung.
» Das Gerat wird nicht mit Spannung versorgt +  Sercos Boot-Up oder Hot-Swap
oder ist auf andere Weise nicht funktionsfahig.
Oder:
* Keine Kommunikation aufgrund einer
unterbrochenen oder getrennten Verbindung.
Permanentes Aktive Sercos-Verbindung ohne einen erkannten -

Leuchten - Griin

Fehler in CP4.

Blinken - Griin (4 Hz,
125 ms)

Das Geréat istim Loopback-Modus.

Loopback beschreibt die Situation, in der Sercos-
Telegramme zum selben Port zurlickgesendet
werden missen, an dem sie empfangen wurden.
Mégliche Ursachen:

» Linientopologie oder

*  Sercos-Loopunterbrechung

Problemumgehung:

Bedingung zuruicksetzen:

Ring schlielen.

Bestatigen Sie den erkannten Fehler im:
EcoStruxure Machine Expert Logic Builder Men(
Online > Zuriicksetzen der Diagnosemeldungen
der Steuerung.

Alternativ von CP0 nach CP1 wechseln.

HINWEIS: Hinweis: Wenn in der Phase CP1 eine
Linientopologie bzw. ein Ringbruch erkannt wurde
(Gerat im Loopback-Modus), erfolgt keine Anderung
des LED-Zustands.

Permanentes
Leuchten - Rot

Fehler Sercos-Diagnoseklasse 1 (DC1) an Port 1
und/oder Port 2 erkannt.

Bedingung zuriicksetzen:

Bestatigen Sie den erkannten Fehler im:
EcoStruxure Machine Expert Logic Builder Menu
Online > Zuriicksetzen der Diagnosemeldungen
der Steuerung.
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LED-Anzeige Farbe
| Status

Beschreibung

Anweisungen / Informationen fiir den Benutzer

Blinken - Rot/Grlin
(4 Hz, 125 ms)

Ein Kommunikationsfehler wurde erkannt.

Mégliche Ursachen:

* Nicht ordnungsgemafRes Funktionieren des
Telegramms

*  CRC-Fehler erkannt

Bedingung zuriicksetzen:

Die Konfiguration zeigt an, welcher Fehler erkannt
wurde.

Bestatigen Sie den erkannten Fehler im:
EcoStruxure Machine Expert Logic Builder Menl

Online > Zuriicksetzen der Diagnosemeldungen

der Steuerung.

Permanentes
Leuchten - Orange

Das Gerét ist in Kommunikationsphase CPO bis
einschlief3lich CP3. Sercos-Telegramme werden
empfangen.

Blinken - Orange (4
Hz, 125 ms)

Gerate-ldentifikation

HINWEIS: Das identifizierte Gerat wird durch die
LED-Anzeige der Achse am Antriebsverstarker
angezeigt.

HINWEIS: Informationen zu den Kommunikationsphasen werden bei
permanentem orangen Leuchten folgendermallen ausgewiesen:

+  Kommunikationsphase CPOQ: Permanentes oranges Leuchten

»  Kommunikationsphase CP1: Einmaliges kurzes griines Aufblinken,
gefolgt von permanentem orangem Leuchten

+  Kommunikationsphase CP2: Zweimaliges kurzes grunes Aufblinken,
gefolgt von permanentem orangem Leuchten

+ Kommunikationsphase CP3: Dreimaliges kurzes griines Aufblinken,
gefolgt von permanentem orangem Leuchten
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LED-Anzeigen des Sammelschienenmoduls fiir Lexium 62 Power
Supply, Lexium 62 Servo Drive und Lexium 62 DC Link Support
Module

Uberblick

LED-Anzeigen des Sammelschienenmoduls

1 Zwischenkreis-LED
2 24V-LED

Zwischenkreis-LED

LED-Anzeige Farbe | Beschreibung Information

| Status

AUS DC-Bus-Versorgung nicht aktiv -

Standig rot DC-Bus-Versorgung aktiv DC-Bus-Spannung = 42,4 VDC

Die Zwischenkreis-LED ist keine LED-Anzeige fiir fehlende
Zwischenkreisspannung.
HINWEIS: Wenn die Zwischenkreis-LED ausgeschaltet bleibt, obwohl der

Zwischenkreis unter Spannung steht, muss das Gerat sofort ausgewechselt
und an Schneider Electric zur Reparatur Gibergeben werden.

24V-LED

24V
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LED-Anzeige Beschreibung
Farbe / Status
AUS 24-VVDC-Logikversorgung inaktiv

Grin: Leuchtet
permanent

24-VDC-Logikversorgung aktiv
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Stromanschlisse

Stromanschlusse

Elektrische Anschlisse — Lexium 62 Power Supply

Uberblick

Stecker

Beschreibung

Anschlussquerschnitt

Anzugsmoment [Nm] /

[mm2]/ [AWG] [Ibf in]
CN1, Seite 157 Bus Bar Module - 2,5/22.14
CN2/CN3, Seite Sercos-Kommunikation - -
158
CN4, Seite 158 Relaisausgang Ready 0,2..1,5/24...16(1) -
CNS5, Seite 158 24 VDC 0,5...16/20...6(1 -
CNG6, Seite 159 Netzanschluss 0,75...16/18...6(1) -
CN7, Seite 159 Zwischenkreisausgang 0,2...6/24...10(M -
Schutzerde (Masse) 10/6 3,5/30.98

D

(1) Erforderliche Breite fir UL-Konformitat. Weitere Informationen finden Sie unter

Vorraussetzungen fiir einen UL-konformen Betrieb, Seite 47.

Verdrahtung abnehmbarer Federspannklemmenleisten

Die Detailangaben in der nachstehenden Tabelle gelten fiir die Verdrahtung an
der abnehmbaren Federspannklemmenleiste des Anschlusses CN4.

Uberblick tiber die Anschlussquerschnitte fiir die abnehmbare
Federspannklemmenleiste des Ready-Relaisausgangs CN4:

mm .10 Starre Ader Flexible Ader Flexible Ader Flexible Ader
- 0.39 mit mit
n. @ [ == | [ ——}—= | Aderendhiilse | Aderendhiilse
ohne und
Kunststoffhiilse | Kunststoffhiilse
mm?2 0,2..1,5 0,2..1,5 0,25...1,5 0,25...0,75
AWG 24..16 24..16 23...16 23...16
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CN1 - Bus Bar Module

Die Detailangaben in der nachstehenden Tabelle gelten fiir die Verdrahtung der
abnehmbaren Federspannklemmenleiste des Anschlusses CN5, CN6 and CN7.

Uberblick tiber die Anschlussquerschnitte fiir die abnehmbare
Federspannklemmenleiste des Netzanschlusses CN5, CN6 and CN7:

18

mm

- 0.71

S . L

Starre Ader

=

Flexible Ader

[

Flexible Ader
mit
Aderendhiilse()
ohne
Kunststoffhiilse

I =

Flexible Ader
mit
Aderendhiilse(1)
und
Kunststoffhiilse

L D=

mm2

0,75...16

0,75...16

0,75...16

0,75...10

AWG

18...6

18...6

18...6

18...8

(1) Verwenden Sie die Crimpwerkzeuge CRIMPFOX 10 S (flr Leiterquerschnitte von 0,75 bis
10 mm?, AWG 18 bis 8) und CRIMPFOX 16 S (fiir Leiterquerschnitte von 10 bis 16 mm?, AWG 8 bis

6) von Phoenix Contact.

Die Zwischenkreis- und die 24-VDC-Steuerspannung werden verteilt und der
Schutzleiter wird Uber das Sammelschienenmodul (Bus Bar Module)

angeschlossen.

Vo

DC-

@)

DCH|

@)

%
,/ég)&

Pin Bezeichnung

Beschreibung

D

Schutzerde (Masse)

2 DC- Zwischenkreisspannung -
3 DC+ Zwischenkreisspannung +
4 24V Versorgungsspannung +
5 oV Versorgungsspannung -
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CN2/CN3 - Sercos

Der Sercos-Anschluss dient der Kommunikation zwischen Controller und Lexium

62 Power Supply.

]
i

Pin Bezeichnung Beschreibung

1.1 Eth0_Tx+ Positives Ubertragungssignal
1.2 Eth0_Tx- Negatives Ubertragungssignal
1.3 EthO_Rx+ Positives Empfangssignal

1.4 N.C. Reserviert

1.5 N.C. Reserviert

1.6 EthO_Rx- Negatives Empfangssignal
1.7 N.C. Reserviert

1.8 N.C. Reserviert

2.1 Eth1_Tx+ Positives Ubertragungssignal
2.2 Eth1_Tx- Negatives Ubertragungssignal
23 Eth1_Rx+ Positives Empfangssignal

2.4 N.C. Reserviert

25 N.C. Reserviert

26 Eth1_Rx- Negatives Empfangssignal
2.7 N.C. Reserviert

2.8 N.C. Reserviert

CN4 - Relaisausgang Ready

CN5-24V

Nach der Initialisierung des Lexium 62 Power Supply wird der Ready-Ausgang

aktiviert.
1
2
Pin Bezeichnung Beschreibung Hinweis
1 RDY1 Spannungsversorgung Potentialfreier
betriebsbereit Kontakt
2 RDY2

Der 24-V-Eingang versorgt die Baugruppen der internen Logik sowie die
Haltebremsen des Achsverbunds der angeschlossenen Achsmodule.

1
2

Pin Bezeichnung

Beschreibung

1 ov

Versorgungsspannung intern
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CNG6 - Netzanschluss

CN7 - Zwischenkreisausgang

Pin

Bezeichnung

Beschreibung

24V

Die Abisolierlange der Adern des 24-V-Eingangssteckers betragt 18 mm (0.71 in).

Uber den Leistungsanschluss wird das Lexium 62 Power Supply mit Spannung

versorgt.

1

2

3

4

Pin Bezeichnung Beschreibung

1 Schutzerde (Masse)

2 L3 AuRenleiter L3

3 L2/N AuBenleiter L2/N

4 L1 AuRenleiter L1

Die Abisolierlange der Adern des AC-Speiseanschlusses betragt 18 mm (0.71 in).

Der Zwischenkreisausgang kann fur ein externes Bremswiderstandsmodul oder
ein Rekuperationsmodul verwendet werden.

Pin Bezeichnung Beschreibung

1 DC+ Zwischenkreisspannung +
2 N. v. Reserviert

3 DC- Zwischenkreisspannung -

Die Abisolierlange der Adern des Zwischenkreissteckers betragt 15 mm (0.59 in).

EI00000003740.02

159




Stromanschlisse

Elektrische Anschllisse — Lexium 52 Servo Drives

Elektrische Anschliisse — Lexium 62 Varianten C, D, E, F

Stecker

Beschreibung

Anschlussquerschnitt

Anzugsmoment [Nm] /

[mm2]/ [AWG] [Ibf in]
CN1, Seite 164 Bus Bar Module - 2,5/22.13
CN2/CN3, Seite | Sercos - -
165
CN4, Seite 166 Digitale Ein-/Ausgange 0,25...1,5/24..16 -
CNS5, Seite 167 24-V-Versorgung fur 0,25...1,5/24..16 -
digitale Ein-/Ausgange
CNB6, Seite 168 Inverter Enable 1- 0,2..1,5/24..16 -
kanalig(")
CN7/CN9, Seite | Geberstecker - -
170
CN7 - Achse A
CNB9 - Achse B (nur fiir
Double Drives)
CNS8, Seite 171 Motorphase - Achse A 0,2..6/24..10 -
CN10, Seite 171 | Motorphase — Achse B
(nur fur Double Drives -
Varianten D, F)
CN11, Seite 172 | Inverter Enable 2- 0.2-15/24-16 -
kanalig
Funktionserde Montagepunkt fiir 3,5/30.98
Schirmung@

mh

(1) Gultig nur fiir die Lexium 62-Varianten C/D, siehe Erweiterte Sicherheitsfunktionen - Inverter

Enable iber einen Hardwareeingang, Seite 78

(2) Siehe Externe Schirmanbindung am Antriebsregler (LMX62DU und LMX62DD), Seite 128
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Elektrische Anschliisse — Lexium 62 Variante G

CN3 CN6

CN7 CN9

CN1
CN11
CN4
CN2 CN5 CN8 CN12
Stecker Beschreibung Anschlussquerschnitt | Anzugsmoment [Nm]/

[mm2]/ [AWG] [Ibf in]
CN1, Seite 164 Bus Bar Module - 2,5/22.13
CN2/CN3, Seite | Sercos - -
165
CN4, Seite 166 Digitale Ein-/Ausgénge 0,25..1,5/24...16 -
CNS5, Seite 167 24-\/-Versorgung fir 0,25...1,5/24..16 -
digitale Ein-/Ausgange
CNB®6, Seite 168 Inverter Enable 1- 0,2..1,5/24...16 -
kanalig
CN7/CN9, Seite | CN7 - Geberstecker - -
170
CN9 - Zusatzlicher
Maschinengeberein-
gang
CN8, Seite 171 Motorphase - Achse A 0,2...6/24..10 -
CN11, Seite 172 | Inverter Enable 2- 0.2-15/24-16 -
kanalig
CN12, Seite 173 | Maschinengeberaus- 0,2...6/24..10 -
gang
Funktionserde Montagepunkt fir 3,5/30.98
Schirmung()

mh

(Siehe Externe Schirmanbindung am Antriebsregler (LMX(62DU... und LMX62DD), Seite 128
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Elektrische Anschliisse — Single Drive LXM62DC13

LXM62DC13 Variante C/E LXM62DC13 Variante G

h

CN8.1 CN8.2 CN12

Stecker

Beschreibung

Anschlussquerschnitt

Anzugsmoment [Nm] /

mh

[mm?2])/ [AWG] [Ibf in]
CN1, Seite 164 Bus Bar Module - 2,5/22.13
CN2/CNS3, Seite | Sercos - -
165
CN4, Seite 166 Digitale Ein-/Ausgange 0,25...11,5/24...16 -
CNS5, Seite 167 24-\/-Versorgung fiir 0,25...1,5/24..16 -
digitale Ein-/Ausgénge
CNB6, Seite 168 Inverter Enable 1- 0,2..1,5/24..16 -
kanalig(")
CN7, Seite 170 Geberstecker - -
CN8_1, Seite Motortemperatur und 0,2..1,5/24...16 -
171 Haltebremse
CN8_2, Seite Motorphasen 4..6/12...10 -
171
CN11, Seite 172 | Inverter Enable 2- 0.2-15/24-16 -
kanalig
CN12, Seite 173 | Maschinengeberaus- 0,2..6/24..10 -
gang (nur far
LXM62DC13G)
Funktionserde Montagepunkt fiir 3,5/30.98
Schirmung@

(1) Gultig nur fiir die Lexium 62-Varianten C/G, siehe Erweiterte Sicherheitsfunktionen - Inverter
Enable (ber einen Hardwareeingang, Seite 78

(2) Siehe Externe Schirmanbindung am Antriebsregler LXM62DC13, Seite 130.
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Verdrahtung abnehmbarer Federspannklemmenleisten

Die Detailangaben in der nachstehenden Tabelle gelten fir die Verdrahtung an
den abnehmbaren Federspannklemmenleisten der Anschliisse CN4, CN5, CN6,
CN8/ CN10 (Haltebremse, Temperatur) und CN11.

Uberblick tiber die Anschlussquerschnitte fiir die abnehmbaren
Federspannklemmenleisten der Anschllisse CN4, CN5, CN6, CN8 / CN10
(Haltebremse, Temperatur) und CN11:

mm .10 Starre Ader Flexible Ader Flexible Ader Flexible Ader
— 0.39 mit mit
n. [ == | [} | Aderendhiilse | Aderendhiilse
ohne und
Kunststoffhiilse | Kunststoffhiilse
mm?2 0,2..1,5 0,2..1,5 0,25...1,5 0,25...0,75
AWG 24..16 24..16 23...16 23...19

Die Detailangaben in der folgenden Tabelle gelten fir die Verdrahtung an den
abnehmbaren Federspannklemmenleisten der Anschlisse CN8 / CN10 (PE, U, V,

W).

Uberblick tiber die Anschlussquerschnitte fiir die abnehmbaren
Federspannklemmenleisten der Motorphasenanschliisse CN8 / CN10 (PE, U, V,

W).
mm 15 Starre Ader Flexible Ader Flexible Ader Flexible Ader
T 0.59 N mit mit
= ey E::J= Aderendhiilse | Aderendhiilse
ohne und
Kunststoffhiilse | Kunststoffhiilse
mm?2 0,2...10 0,2..6 0,25...6 0,25...4
0,2...10(M
AWG 24..8 24..10 23..10 23..12
24...8(1)

(1) Flexible Leiter mit AuRendurchmesser <4 mm
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CN1 - Bus Bar Module
Die Zwischenkreis- und die 24-VDC-Steuerspannung werden verteilt und der

Schutzleiter wird tiber das Sammelschienenmodul (Bus Bar Module)
angeschlossen.

Pin Bezeichnung Beschreibung

1 @ Schutzerde (Masse)

2 DC- Zwischenkreisspannung -
3 DC+ Zwischenkreisspannung +
4 24V Versorgungsspannung +
5 ov Versorgungsspannung -
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CN2/3 — Sercos

Der Sercos-Anschluss dient der Kommunikation zwischen Controller und Antrieb.

]
b

Pin Bezeichnung Beschreibung

1.1 EthO_Tx+ Positives Ubertragungssignal
1.2 Eth0_Tx- Negatives Ubertragungssignal
1.3 Eth0_Rx+ Positives Empfangssignal

1.4 N.C. Reserviert

1.5 N.C. Reserviert

1.6 EthO_Rx- Negatives Empfangssignal
1.7 N.C. Reserviert

1.8 N.C. Reserviert

2.1 Eth1_Tx+ Positives Ubertragungssignal
2.2 Eth1_Tx- Negatives Ubertragungssignal
2.3 Eth1_Rx+ Positives Empfangssignal

24 N.C. Reserviert

25 N.C. Reserviert

2.6 Eth1_Rx- Negatives Empfangssignal
2.7 N.C. Reserviert

2.8 N.C. Reserviert
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CN4 - Digitale Ein-/Ausgange

Der Anschluss CN4 stellt am Antrieb mehrere digitale Ein- und Ausgange zur
Verfligung:
Die digitalen Eingange A_DI1/A_DI2 (Single Drive) bzw. A_DI1, A_DI2/B_
DI1, B_DI2 (Double Drive) kdnnen in EcoStruxure Machine Expert Logic
Builder als digitale Eingange oder als Touchprobe-Eingange konfiguriert

werden.

Die digitalen Eingange A_DI5 /A_DI6 (Single Drive) bzw. A_DI5, A_DI6/B_
DI5, B_DI6 kénnen in EcoStruxure Machine Expert Logic Builder als digitale
Ein- oder Ausgange konfiguriert werden.

Die Filterzeitkonstante der digitalen Eingange kann auf 1 ms bzw. 5 ms

Die Filterzeitkonstante der Touchprobe-Eingange ist mit 100 s fest

Double Drive
A B

1 7
2 8
3 9
4 10
5 11
6 12

Beschreibung

Achse A — Digitaler Eingang 0 - Touchprobe

Achse A — Digitaler Eingang 1 - Touchprobe

Achse A — Digitaler Eingang 2

Achse A — Digitaler Eingang 3

Achse A — Digitaler Ein-/Ausgang 4

Achse A — Digitaler Ein-/Ausgang 5

Achse B — Digitaler Eingang 0 - Touchprobe (nur Double
Drive)

Achse B — Digitaler Eingang 1 - Touchprobe (nur Double
Drive)

Achse B — Digitaler Eingang 2 (nur Double Drive)

Achse B — Digitaler Eingang 3 (nur Double Drive)

Achse B — Digitaler Ein-/Ausgang 4 (nur Double Drive)

gesetzt werden.
vorgegeben.

Single Drive

1

2

3

4

5

6

Pin Bezeichnung

1 A_DIO

2 A_DI1

3 A_DI2

4 A_DI3

5 A_DI4

6 A_DI5

7 B_DIO

8 B_DI

9 B_DI2

10 B_DI3

" B_DI4

12 B_DI5

Achse B — Digitaler Ein-/Ausgang 5 (nur Double Drive)
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CN5-24V

Der 24-V-DIO-Versorgungsstecker versorgt die digitalen Ein-/Ausgange der
Antriebe mit der bendtigten Energie. Der Anschluss 0V1 ist intern mit 0V2 und der
Anschluss 24V1 intern mit 24V2 elektrisch verbunden.

Pin Bezeichnung Beschreibung

1 24V1 Versorgungsspannung fiir die digitalen E/A Achse A
2 ov1

3 24V2 Versorgungsspannung fur die digitalen E/A Achse B
4 ov2

HINWEIS: Wenn die 24-V-Versorgung fir die digitalen Ein-/Ausgange tber
den Anschluss CN5 mit weiteren Geraten verbunden wird, muss die maximale
Stromflihrungskapazitat eingehalten werden:

Dauerstromflhrungskapazitat der Steckverbinder: 3 A
Max. Stromfiihrungskapazitat der Steckverbinder: 4 A, 1s
Die Anzahl der anschlieBbaren Geréate ist von der Anwendung abhangig.
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CNG6 - Inverter Enable 1-kanalig

Das Inverter Enable-Signal versorgt den Gate-Treiber mit Spannung. Damit
werden die STO-Anforderungen (Safe Torque Off) nach EN 61508 bzw. ISO
13849-1 erflllt. IEA1 ist intern mit IEA2 und IEB1 intern mit IEB2 elektrisch
verbunden.

Der 1-kanalige Inverter Enable ist nur glltig fir die Lexium 62-Varianten C/D/G,
siehe Erweiterte Sicherheitsfunktionen - Inverter Enable (iber einen
Hardwareeingang, Seite 78.

A GEFAHR

UNANGEMESSENE SICHERHEITSFUNKTION

Mit den Lexium 62-Varianten E/F darf die 1-Kanal-Inverter Enable-Verdrahtung
nicht verwendet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

CN6 - Inverter Enable 1-kanalig (CN6/CN11 - Inverter Enable)

e [THO
IEA_p1 E O
IEA_n2 E| O -1'
IEB_n1 EI O _:_ 1'
IEB_pZ EI O : :
IEB_p1 @ O E :
IEB_:Z EI O : E
- 5] O !
HO--
L+ coNn

IEA1 E| O O E IEB1
IEA2 EI O O E IEB2

CNG6

— Interne Verbindungen zwischen CN6 und CN11

- - - Méglicher Anschluss zur Verwendung des 2-kanaligen
Inverter Enable als 1-kanaligen Inverter Enable

Der 1-kanalige Inverter Enable ist nur gliltig fur die Lexium
62-Varianten C/D/G, siehe Erweiterte Sicherheitsfunktionen -
Inverter Enable (iber einen Hardwareeingang, Seite 78.

Pin Bezeichnung Beschreibung

1 IEA1 Inverter Enable-Signal fiir Achse A (mit CN11 PIN 1, CN11
PIN 2 und CN6 PIN 2 gebriickt)

2 IEA2 Inverter Enable-Signal fiir Achse A (mit CN11 PIN 2, CN11
PIN 1 und CN6 PIN 2 gebriickt)

3 IEB1 Inverter Enable-Signal fiir Achse B (mit CN11 PIN 5, CN11
PIN 6 und CN6 PIN 4 gebriickt)

4 IEB2 Inverter Enable-Signal fiir Achse B (mit CN11 PIN 6, CN11
PIN 5 und CN6 PIN 3 gebriickt)
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HINWEIS: Fir die Gber den Anschluss CN6 verbundenen Gate-Treiber ist die
maximale Stromflhrungskapazitat zu beachten:

» Dauerstromflihrungskapazitat der Steckverbinder: 3 A
+ Max. StromfUihrungskapazitat der Steckverbinder: 4 A, 1's
* Max. Stromaufnahme pro Antrieb: 30 mA
Die Anzahl der anschlieBbaren Geréate ist von der Anwendung abhangig.
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CN7 / CN9 - Geber-Steckverbinder

Der Hiperface-Anschluss besteht aus einem standardmaRigen, differentiellen
digitalen Anschluss (RS-485 = 2 Adern), einem differentiellen analogen Anschluss
(Sinus- und Cosinussignal = 4 Adern) und einem Netzanschluss, um den Geber
zu versorgen (+10 V, GND = 2 Adern).

Pin Bezeichnung Beschreibung

1 Cos Cosinus-Spur Achse A/B

2 RefCos Referenzsignal Cosinus Achse A/B
3 Sin Sinus-Spur Achse A/B

4 RS485+ Positives RS-485-Signal Achse A/B
5 RS485- Negatives RS-485-Signal Achse A/B
6 RefSin Referenzsignal Sinus Achse A/B

7 N.C. Reserviert

8 N. v. Reserviert

A P10V Versorgungsspannung Geber A/B
B GND 0 V A/B Riickfiihrung

HINWEIS: Mit dem 5-V-Geberadapter, Seite 194 kénnen auch Geber mit 5V
Versorgungsspannung an den Lexium 62 Servo Drive, Seite 194

angeschlossen werden.
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CN8 / CN10 - Motoranschluss

Die Motorsignale U, V und W versorgen den Motor mit der bendtigten Energie. Die
Temperatursignale sind mit einem Temperatursensor verbunden, um die
Motortemperatur zu messen. Der Haltebremse-Ausgang versorgt die
Haltebremse im Motor mit der benétigten Energie.

Lexium 62-Antriebe auRer DC13

CN8 / CN10 — Motorstecker

3
4

5

IGH(1I6H 1
IGH(1ISH| 2

Lexium 62-DC13-Antriebe

CNB8_1 - Motortemperatur und Haltebremse

BR-
BR+

39—
H+

CN8_2 - Motorphasen

PE

U
\'
w

Pin Bezeichnung Beschreibung
1 - Temperatur negatives Signal
2 9+ Temperatur positives Signal
3 BR- Bremse negatives Signal
4 BR+ Bremse positives Signal

PE Schutzerde
6 U Motorphase U
7 \% Motorphase V
8 w Motorphase W
Motorkabel() Motorste- Beschreibung

cker

Aderbeschrif- Aderfarbe Bezeich-
tung nung
1 Schwarz U Motorphase U - Achse A/B
2 Schwarz \ Motorphase V - Achse A/B
3 Schwarz W Motorphase W - Achse A/B
- Griin/Gelb @ Schutzerde (Masse) - Achse A/B
5 Schwarz - Temperatur negatives Signal - Achse A/B
6 Schwarz 9+ Temperatur positives Signal - Achse A/B
7 Schwarz BR- galtebremse negatives Signal - Achse A/
8 Schwarz BR+ Haltebremse positives Signal - Achse A/B

(1) Bestellnr.: VW3E1143Rxxx, VW3E1144Rxxx, VW3E1145Rxxx

Die Abisolierlange der Adern des Motorsteckers betragt 15 mm (0.59 in.). Die
maximale Lange des Motorkabels betragt 75 m (246.06 ft).
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CN11 - Inverter Enable 2-kanalig

CN11 - Inverter Enable 2-kanalig

© 00 N O O A WON =

(CN6/CN11 - Inverter Enable)

o [EO
|EA_p1 El O
|EA_n2 El O )
|EB—n1 E O i
|EB_p2 E O
|EB_p1 IE' O
|EB—:2 {zl O

- s] Of-+
J___El Of--+

- — e = = === d

IEA1 E O O El IEB1
IEA2 izl O O E IEB2

CNG6
— Interne Verbindungen zwischen CN6 und CN11

- - - Moéglicher Anschluss zur Verwendung des 2-kanaligen
Inverter Enable als 1-kanaligen Inverter Enable

Der 1-kanalige Inverter Enable ist nur gliltig furr die Lexium
62-Varianten C/D/G, siehe Erweiterte Sicherheitsfunktionen -
Inverter Enable (iber einen Hardwareeingang, Seite 78.

Pin Bezeichnung Beschreibung

1 IEA_p1 Inverter Enable-Signal fiir Antrieb A 24 VV (mit CN6 PIN 1,
CN6 PIN 2 und CN11 PIN 2 gebriickt)

2 IEA_p2 Inverter Enable-Signal fur Antrieb A 24 V (mit CN6 PIN 1,
CN6 PIN 1 und CN11 PIN 2 gebriickt)

3 IEA_n1 Inverter Enable-Signal fiir Antrieb A 0 V extern

4 IEA_n2 Inverter Enable-Signal fiir Antrieb A 0 V extern

5 IEB_p1 Inverter Enable-Signal fur Antrieb B 24 V (mit CN6 PIN 3, C6
PIN 4 und CN11 PIN 6 gebriickt)

6 IEB_p2 Inverter Enable-Signal fiir Antrieb B 24 V (mit CN6 PIN 4, C6
PIN 3 und CN11 PIN 5 gebriickt)

7 IEB_n1 Inverter Enable-Signal fiir Antrieb B 0 V extern

8 IEB_n2 Inverter Enable-Signal fiir Antrieb B 0 V extern

9 0V_int Inverter Enable-Signal 0 V intern
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CN12 - Geberausgang-Simulation

Beschreibung

Geberausgang Spur B / Differenzial -

Geberausgang Spur B / Differenzial +

Geberausgang Spur A/ Differenzial +

Geberausgang Spur A / Differenzial -

Geberausgang Spur B / Differenzial +

Geberausgang Spur B / Differenzial -

5 1

9 6
Pin Bezeichnung
1 B-
2 B+
3 A+
4 A-

N.C.

6 N.C
7 Z+
8 Z-
9 GND _EXT

Externe Masse

EI00000003740.02
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Elektrische Anschliisse — Lexium 62 DC Link Support Module

Uberblick

CN1

©
Stecker Beschreibung Anzugsmoment [Nm] / [Ibf in]
CN1, Seite 174 Sammelschienenmodul | 2,5/22

Schutzerde (Masse) 3,5/30.98

CN1 - Bus Bar Module

Die Zwischenkreis- und die 24-VDC-Steuerspannung werden verteilt und der
Schutzleiter wird iber das Sammelschienenmodul (Bus Bar Module)
angeschlossen.

@)

Ve

DC-

®

DC+

®

24v

J@

®

Pin Bezeichnung Beschreibung

1 @ Schutzerde (Masse)

2 DC- Zwischenkreisspannung -
3 DC+ Zwischenkreisspannung +
4 24V \ersorgungsspannung +
5 oV Versorgungsspannung -

174 EI00000003740.02



Stromanschliisse

Elektrische Anschlusse — Lexium 62 DC Link Terminal

Uberblick

Anschluss | Stecker Farbe Bezeichnung
/

Reihenfol-

ge

1 PE Griin/Gelb

Schutzerde (Masse)

D

2 Zwischenkreisanschluss Schwarz DC-
3 DC+
4 24-V-Anschluss Blau 24V
5 oV

Ubersicht iiber die Verbindungsquerschnitte

Anzugsmoment

18 Starre Ader
o0 0,71

Flexible Ader mit Kabelende
(ohne Isolierhiilse)

o~

mm2 10...50

10...35

AWG 8..1

8..2

HINWEIS: Verwenden Sie ausschlielich Kupferleiter.

Klemme Anzugsmoment [Nm] / [Ibf in]
Klemmschraube fur die Befestigung der Klemme | 2,5/ 22

am Bus Bar Module

Klemmschraube fiir die Befestigung des Drahts 4,5/39.8

an der Klemme

EI00000003740.02
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Technische Daten

Normen und Vorschriften

Uberblick

Normen und Vorschriften - Lexium 62 Power Supply

CE

Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU
+  EN61800-5-1

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
+ ENG61800-3

UL

EN 61800-5-1

CSA

CSA-C22.2 No. 274

Normen und Vorschriften - Lexium 62 Servo Drive

CE

Maschinenrichtlinie 2006/42/EG
+ ENG61800-5-2
* ISO 13849-1
* ISO 13849-2
+  EN62061
Gemal Anhang | 1.5.1: Sicherheitsziele von 2014/35/EU
+  EN61800-5-1

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
+ ENG61800-3

UL

UL 61800-5-1

CSA

CSA-C22.2 No. 274

TOV

+ |EC 61800-5-2
« |EC61508-1
« [EC61508-2
+  1SO 13849-1
+  1SO 13849-2
+ |EC 62061
Zusatz fir Varianten E und F:

+ |EC61508-3

Normen und Vorschriften - Lexium 62 DC Link Terminal

CE

Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU
+  EN61800-5-1

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
+ ENG61800-3

UL

UL 1059

CSA

CSA-C22.2 No. 158

Normen und Vorschriften - Lexium 62 DC Link Support Module

CE

Niederspannungsrichtlinie 2014/35/EU
+ EN61800-5-1

EMV-Richtlinie 2014/30/EU
+ ENG61800-3

UL

UL 61800-5-1

CSA

CSA-C22.2 No. 274
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Normen und Vorschriften — Funktionale Sicherheit

Functional safety

Lexium 62 Varianten C/D/G und E/F (z. B. LXM62DU60C):
ISO 13849-1,PLe
+ ENG62061, SIL 3
EN 61508, SIL 3

HINWEIS: Weitere Informationen zu Zertifizierungen und der Version der
geltenden Standards finden Sie in den zugehdrigen Erklarungen und
Zertifikaten unter www.se.com.
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Technische Daten

Umgebungsbedingungen

Uberblick

Umgebungsbedingungen fir Schaltschrankgerate:

Vorgehensweise | Parameter Wert Standard
Betrieb Klasse 3K3 IEC/EN 60721-3-3
IP-Schutzart des Gehauses IP20 mit installierten
Steckverbindern und fir LXM62LT
mit installierten Drahten
Zusatzliche IP-Schutzart des installierten IP54
Produkts
Verschmutzungsgrad 2
Umgebungstemperatur +5...455 °C (+41...131 °F)
. : : S o +40...+55 °C (+104...+131 °F) (ab
I(_1e(|)itlgr,;§;sm|nderung (Derating) tber 40 °C +40 °C (+104 °F): -2 % pro K bei Inc
und |sc)
(Inc = Nennstrom; Isc =
Spitzenstrom)
Relative Luftfeuchtigkeit 5..85%
+ Kondensation Nein
- Eisbildung Nein
* Anderes Wasser Nein
Klasse 3M4
StoRfestigkeit 100 m/s2
Vibration 10 m/s2
Transport Klasse 2K3 IEC/EN 60721-3-2
Umgebungstemperatur -25 bis +70° C (-13 bis +158° F)
Relative Luftfeuchtigkeit 5 bis 95 %
* Kondensation Nein
- Eisbildung Nein
* Anderes Wasser Nein
Klasse 2M2
StoRfestigkeit 300 m/s2
Vibration 10 m/s2
Langzeitlagerung | Klasse 1K3 IEC/EN 60721-3-1
in
Transportverpa- Umgebungstemperatur -25 bis +55° C (-13 bis +131° F)
ckun
g Relative Luftfeuchtigkeit 5 bis 95 %
+ Kondensation Nein
- Eisbildung Nein
* Anderes Wasser Nein
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Technische Daten

Aufstellungshohe

Die Aufstellungshohe ist definiert als Hohe Gber Normalnull.

Merkmal

Wert

Aufstellungshohe ohne Leistungsreduzierung

<1000 m (< 3281 ft)

Aufstellungshohe bei Einhaltung der folgenden Bedingungen:
* 55°C (131 °F) maximale Umgebungstemperatur
* Reduzierung der Dauerleistung um 1 % je 100 m (328 ft) tiber 1000 m (3281 ft)

1000...2000 m (3281...6562 ft)

Aufstellungshdhe tUber NN bei Einhaltung der folgenden Bedingungen:
* 40 °C (104 °F) maximale Umgebungstemperatur
* Reduzierung der Dauerleistung um 1 % je 100 m (328 ft) tiber 1000 m (3281 ft)

+ Uberspannungen des versorgenden Netzes begrenzt auf Uberspannungskategorie Il nach
IEC 60664-1/IEC 61800-5-1

2000...3000 m (6562...9843 ft)

Schutzart bei Verwendung der Sicherheitsfunktion

Stellen Sie sicher, dass sich keine leitfahigen Verschmutzungen im Produkt
absetzen konnen (Verschmutzungsgrad 2). Leitfahige Verschmutzungen kénnen
die Sicherheitsfunktion unwirksam werden lassen.
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Technische Daten

Mechanische und elektrische Daten — Lexium 62 Power Supply

Lexium 62 Power Supply — Technische Kenndaten

Bezeichnung | Parameter Wert
Referenz LXM62PD84A11000 LXM62PD20A11000
Spannungsversorgung Nennversorgungsspannung 3ac Min. 380 VAC (-10 %) / Nominal 400 VAC / Max. 480 VAC (+10 %)

Min. 208 VAC (-10 %) / Nominal 230 VAC / Max. 360 VAC (+10 %)

Parameter MainsVoltageMode der Spannungsversorgung entsprechend der Nennversorgungsspannung

anpassen.

Nennversorgungsspannung 1ac

Min. 208 VAC (-10 %) / Nominal 230 VAC / Max. 270 VAC (+10 %)

Nennversorgungsstrom Max. 40 A Max. 10 A
Versorgungsfrequenz 47.5...63 Hz

Logikversorgung Steuerspannung 24 VDC (-20 %...+25 %)
Steuerstrom -

Max. Stromzufuhr

50 A (keine Uberlast zulssig)

Max. Stromaufnahme 1,2A
Zwischenkreis Zwischenkreisspannung 270...700 VDC

Zwischenkreiskapazitat 1,36 mF

Uberspannung 860 VDC

Bemessungsstrom (Inc)

21 A bei 1ac-Einspeisung

10 A bei 1ac-Einspeisung

42 A bei 3ac-Einspeisung

10 A bei 3ac-Einspeisung

Spitzenstrom 1 s (Isc)

42 A bei 1ac-Einspeisung

20 A bei 1ac-Einspeisung

84 A bei 3ac-Einspeisung

20 A bei 3ac-Einspeisung

Nennleistung

22,1 kW bei 3 VAC ~ 400 VAC 5,2 kW bei 3 VAC ~ 400 VAC

26,6 kW bei 3 VAC ~ 480 VAC 6,2 kW bei 3 VAC ~ 480 VAC

Spitzenleistung

44,2 KW bei 3 VAC ~ 400 VAC 10,4 kW bei 3 VAC ~ 400 VAC

53,2 kW bei 3 VAC ~ 480 VAC 12,5 kW bei 3 VAC ~ 480 VAC

Usleeder ON 830 VDC

Usleeder OFF 810 vVDC

Zwischenkreisentladungszeit Max. 15 min
Interner Widerstandswert 15Q
Bremswiderstand

Dauerleistung 400 W

Spitzenleistung 46 kW

Pulsenergie

(periodischer Arbeitszyklus, 120 s)

4000 Ws (HW-Rev. 01)
20000 Ws (HW-Rev. 02)

Schnittstelle

Sercos

Integriert

Verlustleistung

Elektronikversorgung

15w

Endstufe

3 W/A (max. 126 W bei 42 A)

Bremswiderstand (intern)

400 W

Ausgange Relaisausgange Ready-Relais, bis 6 A (max.) fiir 1 s bei 150 VAC und 1,5 A (kont.)
Ready-Relais, bis 6 A (max.) fir 1 s bei 48 VAC und 1,5 A (kont.)

Funkstorgrad - C3 (C2 mit zusatzlichen FiltermalRnahmen)

Schutzklasse Klasse 1 (IEC 61800-5-1)
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systeme (IEC 60364-1)

TN mit geerdetem Sternpunkt
(Dreieckserdung)

Nicht unterstutzt

Bezeichnung Parameter Wert

Referenz LXM62PD84A11000 LXM62PD20A11000
Unterstltze TN mit geerdetem wye-System Unterstitzt

Versorgungserdungs-

TT-Systeme
IT-Systeme
Systemspannung (IEC - Max. 300 VAC
61800-5-1)
Uberspannungskatego- | — I (IEC 61800-5-1)
rie
IP-Schutzart des IP20 mit Steckverbindern IEC/EN 60721-3-3
Gehauses
Verschmutzungsgrad - 2 (IEC 61800-5-1)
Gewicht Gewicht (mit Verpackung) 6,3kg/7,4kg (13.91bs/16.3 Ibs)

Abmessungen - Lexium 62 Power Supply

HINWEIS: Aufgrund der héheren Impulsenergie des Bremswiderstands in der
Hardwareversion RS 02 kann es zu einer Verzdgerung der Systemvorladung

von bis zu 50 Sekunden kommen, je nach Zustand der Last bzw. geschatztem
unglnstigstem Lastzustand des Bremswiderstands. Diese lange Verzégerung
kann insbesondere in Situationen auftreten, in denen die Last des
Bremswiderstands im System nicht definiert ist (z. B. nach dem Einschalten
der 24-V-Spannungsversorgung des Gerats oder nach einer forcierten
Entladung des Zwischenkreises).
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Technische Daten

Mechanische und elektrische Daten — Single Drives

Single Drives — Technische Kenndaten

Bezeichnung Parameter Wert
Produktkonfigu- | Name der LXM62DU60C LXM62DD15C LXM62DD27C LXM62DD45C LXM62DC13C
ration Komponente
LXM62DUG0E LXM62DD15E LXM62DD27E LXM62DD45E LXM62DC13E
LXM62DU60G LXM62DD15G LXM62DD27G LXM62DD45G LXM62DC13G
Spannungsver- Steuerspannung 24 VDC (-20...+25 %)
sorgung (ohne
Haltebremse) 1,1A 1,1A 1,1A 1,1A 1,5A
Max.
Stromaufnahme
Steuerspannung 24 VDC (0...+6 %)
(mit Haltebremse)
25A 25A 25A 35A 39A
Max.
Stromaufnahme
Zwischenkreis- 250...700 VDC
spannung
Zwischenkreis- 1,8A 46 A 82A 18,3 A 457 A
Dauerstrom
Zwischenkreis- 55A 13,7A 247 A 41,1A 119,0A
Spitzenstrom
Zwischenkreiska- | 110 yF 110 pF 110 yF 220 yF 250 pF
pazitat
Uberspannung 900 VDC
Motoranschluss Bemessungsstrom (4 kHz)
. beid0°C 2,0 Aeft 5,0 Aett 9,0 Actr 20,0 Aerr 50,0 Aeff
(104 °F)
. bei55°C 1,4 Aett 3,5 Aeff 6,3 Aeff 13,7 Aett 35,0 Aeff
(140 °F)
Spitzenstrom 10s | 6,0 Aer 15,0 Aet 27,0 Aeft 45,0 Acrr 130,0 Aeff
(4 kHz) bei 55 °C
(140 °F) (HW-Rev. 02)
Dauerausgangsleistung (4 kHz, 400 V Netzspannung)
«  beid0°C 0,95 kW 2,4 kKW 4,3 kW 9,6 kW 24,7 kW
(104 °F)
Uberlastschutz Ja
Kurzschluss- Ja, IEC 60364-4-41/AMD1:-, Abschnitt 411
schutz
Ausgangsspan- 3 VAC~0...480 VAC
nungsbereich
Ausgangsfre- 0...599 Hz
quenzbereich
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Technische Daten

Bezeichnung Parameter Wert
Produktkonfigu- | Name der LXM62DU60C LXM62DD15C LXM62DD27C LXM62DD45C LXM62DC13C
ration Komponente
LXM62DU60E LXM62DD15E LXM62DD27E LXM62DD45E LXM62DC13E
LXM62DU60G LXM62DD15G LXM62DD27G LXM62DD45G LXM62DC13G
Motoranschluss Bemessungsstrom (8 kHz)
. bei40°C 2,0 Aett 5,0 Aetr 7,0 Aett 15,0 Aetr 50,0 Aerr
(104 °F)
. beissec | 1AAer 3,5 At 5,0 Aer 8,9 Ao 30,0 Aet
(140 °F)
Spitzenstrom 10s | 6,0 Aerr 15,0 Aett 27,0 Aetr 45,0 Aett 100,0 Aeft
(8 kHz) bei 55 °C
(140 °F) (HW-Rev. 02)
Dauerausgangsleistung (8 kHz, 400 V Netzspannung)
. bei40°C 0,95 kW 2,4 kW 3,4 kW 7,2 kkW 24,7 kW
(104 °F)
Uberlastschutz Ja
Kurzschluss- Ja, IEC 60364-4-41/AMD1:-, Abschnitt 411
schutz
Ausgangsspan- 3 VAC~ 0...480 VAC
nungsbereich
Ausgangsfre- 0...599 Hz
quenzbereich
Motoranschluss Bemessungsstrom (16 kHz)
. bei40°C 1,2 Aerf 3,5 Aef 4,0 Aeff 8,0 Aeff 30,0 Aerf
(104 °F)
. beisseoc | OBA 2,6 At 2,9 Aer 4,9 Ao 20,0 Aet
(140 °F)
Spitzenstrom 10's | 6,0 Aerr 15,0 Aett 27,0 Aetr 45,0 Aetr 60,0 Aerr
(16 kHz) bei 55 °
C (140 °F) (HW-Rev. 02)
Dauerausgangsleistung (16 kHz, 400 V Netzspannung)
. bei40°C 0,6 kW 1,7 kW 2,0 kW 3,8 kW 16,8 kW
(104 °F)
Uberlastschutz Ja
Kurzschluss- Ja, IEC 60364-4-41/AMD1:-, Abschnitt 411
schutz
Ausgangsspan- 3 VAC~ 0...480
nungsbereich VAC
Ausgangsfre- 0...599 Hz
quenzbereich
Motoranschluss Maximale Lange 75 m (246.06 ft)
des Motorkabels
Verlustleistung Elektronikversor- 18W
gung
Stromabhangiger | Endstufe (4 kHz) 6,6 W/A
Leistungsverlust
Endstufe (8 kHz) 8,5 W/A
Endstufe (16 kHz) | 14,9 W/A
Schnittstelle Sercos Integriert
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Bezeichnung Parameter Wert
Produktkonfigu- | Name der LXM62DU60C LXM62DD15C LXM62DD27C LXM62DD45C LXM62DC13C
ration Komponente
LXM62DUG0E LXM62DD15E LXM62DD27E LXM62DD45E LXM62DC13E
LXM62DU60G LXM62DD15G LXM62DD27G LXM62DD45G LXM62DC13G
Geberschnittstel- | Spannungsver- 10 VDC (-10...410 %), max. 150 mA, Kurzschlussschutz
le CN7/CN9 sorgung
Differentieller Eingangsspannung: 0,8...1,1 Vpp
analoger Eingang
(Sinus- und Offset: 2,5 VDC (-10 %)
Cosinussignal)
Abschlusswiderstand: 130 Q
SinCos-Perioden pro Sekunde
+ CNT:
° 100 kHz (Varianten C, D, G)
o 20 kHz (Varianten E, F)
+ CNo9:
> 100 kHz (Varianten D, G)
o 20 kHz (Variante F)
Grenzfrequenz: Max. 100.000 SinCos-Perioden / Sekunde ( max. 100 kHz)
Kommunikation RS-485-Schnittstelle
Digitale Ein-/ DIO-Versorgung Spannung Upio: 24 VDC (-20...+25 %)
Ausgange

Max. Stromaufnahme: 1,2 A

Digitaleingange
A_DI3, A Dl4

Eingange mit Schaltpegel Typ 1 nach EN 61131-2

Low-Pegel: -3...5VDC

High-Pegel: 15...30 VDC

Filterzeitkonstante normale Eingénge: 1 ms /5 ms (konfigurierbar)

Digitale Eingange
oder Touchprobe-
Eingéange A_DI1,
A_DI2

Eingange mit Schaltpegel Typ 1 nach EN 61131-2

Low-Pegel: -3...5 VDC

High-Pegel: 15...30 VDC

Filterzeitkonstante normale Eingadnge: 1 ms /5 ms (konfigurierbar)

Filterzeitkonstante fur Touchprobe-Eingange: 100 ps

Digitale Ein- oder
Ausgéange A_DI5,
A_DI6

Ein-/Ausgange (bidirektional) mit Schaltpegel Typ 1 nach EN 61131-2

Eingange:
Low-Pegel: -3...5 VDC
High-Pegel: 15...30 VDC

Filterzeitkonstante normale Eingadnge: 1 ms /5 ms (konfigurierbar)

Ausgénge:
High-Pegel: (Upio - 3 V) < Uout < Upio

Max. Ausgangsstrom pro Ausgang: 500 mA

Inverter Enable

Max. 30 mA
Stromaufnahme
Eingénge Anzahl: 1
STO aktiv: -3V<Ug<5V
Endstufe aktiv: 18 V< U <30V
Max. Ausfallzeit 500 ps bei Ui > 20 V und dynamische Aktivierung
Max. Schaltfrequenz des Eingangssignals: max. 1 Hz
Max. 15V

Potentialdifferenz
zwischen IE- und
PE
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sor des Motors

Hochststrom: 2,5 mA

Bezeichnung Parameter Wert
Produktkonfigu- | Name der LXM62DU60C LXM62DD15C LXM62DD27C LXM62DD45C LXM62DC13C
ration Komponente
LXM62DU60E LXM62DD15E LXM62DD27E LXM62DD45E LXM62DC13E
LXM62DU60G LXM62DD15G LXM62DD27G LXM62DD45G LXM62DC13G
Beliftung - Interner Lifter
Funkstorgrad - C3 (C2 mit zusatzlichen Filtermanahmen)
Schutzklasse Klasse I (IEC 61800-5-1)
Uberspannungs- | - Il (IEC 61800-5-1)
kategorie
Verschmutzungs- | - 2 (IEC 61800-5-1)
grad
Motorbremse Ausgangsspan- Steuerspannung minus 0,8 VDC
nung
Ausgangsstrom 1,2 A (max.) 2,2 A (max.)
Induktivitat 1,0 H (max.) 1,5 H (max.)
Energie induktive | 1,2 J (max.) 4,5 J (max.)
Last
Uberlastschutz Ja
Kurzschluss- Ja
schutz
Motortemperatur | Sensoreingang PTC, KTY
Ohne Sensor Gebertemperatur mit thermischem Modell Keine thermische Speicher-Retention nach Reset des
Gerats
Temperatursen- - Hoéchstspannung: 5V

Gewicht Gewicht 3 kg (6.6 Ibs) 6,8 kg
(ohne (14.9 Ibs)
Verpackung)
Gewicht 3,91 kg (8.62 Ibs) 7,8 kg
(mit Verpackung) (17.2 Ibs)
HINWEIS:

*  Der Lexium 62 Single Drive umfasst die Varianten C und G: LXM62DU60C/G, LXM62DD15C/G, LXM62DD27C/G,
LXM62DD45C/G, LXM62DC13C/G

* Der Lexium 62 Single Drive mit integrierter Sicherheit umfasst die Variante E: LXM62DUG0E, LXM62DD15E, LXM62DD27E,
LXM62DD45E, LXM62DC13E.

HINWEIS: Die Motorbaureihe SH3205xxxxFxx00 mit Haltebremse kann
wegen des hdheren Steuerstroms der Bremse (ca. 2 A) nur an den
Servoumrichtern des Typs Lexium 62 single drive (LXM62DD45C or
LXM62DD45E) und LXM62DC13C21000/LXM62DC13E21000 betrieben

werden.
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Abmessungen - Single Drives

Abmessungen des Lexium 62 Servo Drive (aufler LXM62DC13C21000/
LXM62DC13E21000/LXM62DC13G21000):
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Abmessungen des Lexium 62 Servo Drive (nur LXM62DC13C21000/
LXM62DC13E21000/LXM62DC13G21000):
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Technische Daten

Mechanische und elektrische Daten — Double Drives

Double Drives — Technische Kenndaten

* bei40°C (104 °F)

Bezeichnung Parameter Wert
Produktkonfiguration Name der Komponente LXM62DU60D LXM62DD15D LXM62DD27D
LXM62DU60F LXM62DD15F LXM62DD27F
Spannungsversorgung Steuerspannung (ohne 24 VDC (-20...+25 %)
Haltebremsen)
1,3A 1,3A 1,3A
Max. Stromaufnahme
Steuerspannung/-strom (mit 24 VDC (0...+6 %)
Haltebremse)
41A 41A 41A
Max. Stromaufnahme
Zwischenkreisspannung 250...700 VDC
Zwischenkreis-Dauerstrom 36A 9,2A 16,4 A
Zwischenkreis-Spitzenstrom 11,0A 27,4 A 49,4 A
Zwischenkreiskapazitat 110 uF
Uberspannung 900 VDC
Motoranschluss Bemessungsstrom (4 kHz)
- bei 40 °C (104 °F) 2,0 Aet 5.0 Aet 9.0 Aet
- bei55°C (140 °F) 1.4 Aet 3,5 Aet 6,3 Aet
Spitzenstrom 10 s (4 kHz) bei 55 °C | 6,0 Aesr 15,0 Aert 27,0 Aett
(114 °F)
Dauerausgangsleistung pro Achse (4 kHz, 400 V Netzspannung)
« bei40°C (104 °F) 0,95 kW 2,4 kW 4,3 kW
Ausgangsspannungsbereich 3 VAC~0...480 VAC
Ausgangsfrequenzbereich 0...599 Hz
Motoranschluss Bemessungsstrom (8 kHz)
- bei40°C (104 °F) 2.0 Aet 50 Aett 7.0 Aet
- Dbei 55 °C (140 °F) 1,4 Aert 3,5 Aeff 5,0 Aeff
Spitzenstrom 10 s (8 kHz) bei 55 °C | 6,0 Aeff 15,0 Aeft 27,0 Aett
(140 °F)
Dauerausgangsleistung pro Achse (8 kHz, 400 V Netzspannung)
- bei40°C (104 °F) 0,95 kW 2,4 kW 3,4 kW
Ausgangsspannungsbereich 3VAC~0...480 VAC
Ausgangsfrequenzbereich 0...599 Hz
Motoranschluss Bemessungsstrom (16 kHz)
- Dbei 40 °C (104 °F) 1,2 Aerf 3,5 Aeff 4,0 Aerr
- bei 55 °C (140 °F) 0,8 Actt 2,6 Aetr 2,9 Aett
Spitzenstrom 10 s (16 kHz) bei 55 ° 6,0 Aeff 15,0 Aetr 27,0 At
C (140 °F)
Dauerausgangsleistung pro Achse (16 kHz, 400 V Netzspannung)
0,6 kW 1,7 kW 2,0 kW

Ausgangsspannungsbereich

3 VAC~ 0...480 VAC

Ausgangsfrequenzbereich

0...599 Hz
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Bezeichnung Parameter Wert

Produktkonfiguration Name der Komponente LXM62DU60D LXM62DD15D LXM62DD27D
LXM62DUG0F LXM62DD15F LXM62DD27F

Motoranschluss Maximale Léange des Motorkabels 75 m (246.06 ft)

Verlustleistung Spannungsversorgung der 22 W

Elektronik (8 kHz)

Endstufe (8 kHz)

8,5 W/A (pro Achse)

Schnittstelle

Sercos

Integriert

Geberschnittstelle CN7/
CN9

Spannungsversorgung

10 VDC (-10...+10 %), max. 150 mA, Kurzschlussschutz

Differentieller analoger Eingang
(Sinus- und Cosinussignal)

Eingangsspannung: 0,8...1,1 Vpp

Offset: 2,5 VDC (-10 %)

Abschlusswiderstand: 130 Q

SinCos-Perioden pro Sekunde
+ CNT7:
o 100 kHz (Varianten C, D, G)
o 20 kHz (Varianten E, F)
+ CN9:
o 100 kHz (Varianten D, G)
o 20 kHz (Variante F)

Grenzfrequenz: Max. 100.000 SinCos-Perioden / Sekunde ( max.
100 kHz)

Digitale Ein-/Ausgange

DIO-Versorgung

Spannung Upio: 24 VDC (-20...+25 %)

Max. Stromaufnahme: 2,2 A

Digitaleingange
A_DI3, A_Dl4
B_DI1,B_Dl4

Eingange mit Schaltpegel Typ 1 nach EN 61131-2

Low-Pegel: -3...5 VDC

High-Pegel: 15...30 VDC

Filterzeitkonstante normale Eingange: 1 ms /5 ms (konfigurierbar)

Digitale Eingange oder Touchprobe-

Eingange
A_DI1, A_DI2
B_DI1, B_DI2

Eingange mit Schaltpegel Typ 1 nach EN 61131-2

Low-Pegel: -3...5 VDC

High-Pegel: 15...30 VDC

Filterzeitkonstante normale Eingange: 1 ms /5 ms (konfigurierbar)

Filterzeitkonstante fiir Touchprobe-Eingange: 100 us

Digitale Ein- oder Ausgange A_DI5,

A_DI6
B_DI5, B_DI6

Ein-/Ausgange (bidirektional) mit Schaltpegel Typ 1 nach EN 61131-
2

Eingange:
Low-Pegel: -3...5 VDC
High-Pegel: 15...30 VDC

Filterzeitkonstante normale Eingange: 1 ms / 5 ms (konfigurierbar)

Ausgange:

High-Pegel: (Upio - 3 V) < Uout < Upio

Max. Ausgangsstrom pro Ausgang: 500 mA
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Bezeichnung Parameter Wert
Produktkonfiguration Name der Komponente LXM62DU60D LXM62DD15D LXM62DD27D
LXM62DU60F LXM62DD15F LXM62DD27F
Inverter Enable Max. Stromaufnahme 30 mA
Eingange Anzahl: 1

STO aktiv:-3V<Ug=<5V

Endstufe aktiv: 18 V<Ug<30V

Max. Ausfallzeit 500 ps bei Uie > 20 V und dynamische Aktivierung

Max. Schaltfrequenz des Eingangssignals: max. 1 Hz

Max. Potentialdifferenz zwischen IE-
und PE

15V

Beluftung - Interner Lufter
Funkstorgrad - C3 (C2 mit zusatzlichen FiltermalRnahmen)
Schutzklasse Klasse I (IEC 61800-5-1)
Uberspannungskategorie - Il (IEC 61800-5-1)
Verschmutzungsgrad - 2 (IEC 61800-5-1)
Motorbremse Ausgangsspannung Steuerspannung minus 0,8 VDC
Ausgangsstrom 1,2 A (max.)
Induktivitat 1,0 H (max.)
Energie induktive Last 1,2 J (max.)
Uberlastschutz Ja
Kurzschlussschutz Ja
Temperatursensor des - Hochstspannung: 5V
Motors
Héchststrom: 2,5 mA
Gewicht Gewicht 3 kg (6.6 Ibs)
(ohne Verpackung)
Gewicht 3,91 kg (8.62 Ibs)
(mit Verpackung)
HINWEIS:

*  Der Lexium 62 Double Drive umfasst die Variante D: LXM62DU60D, LXM62DD 15D, LXM62DD27D.
*  Der Lexium 62 Double Drive mit integrierter Sicherheit umfasst die Variante F: LXM62DUG60F, LXM62DD15F, LXM62DD27F.
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Abmessungen - Double Drives
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Technische Daten

Mechanische und elektrische Daten — Lexium 62 DC Link

Terminal

Lexium 62 DC Link Terminal — Technische Kenndaten

Bezeichnung Parameter

Wert

Elektrische Kenndaten Nennspannung

1000 VDC an den Steckverbindern der Lexium 62 DC Link Terminal fir
die oberen drei Sammelschienenanschliisse.

HINWEIS: Die Anschllisse des Sammelschienenmoduls sind von
oben nach unten nummeriert.

24 VDC an den Steckverbindern der Lexium 62 DC Link Terminal flr die
unteren zwei Sammelschienenanschlisse.

Dauerbemessungsstrom

120 A bei einem Temperaturanstieg von weniger als 60 K.

Hochspannung Priifpegel

2120 VDC oder 1500 VAC zwischen Anschluss 2 und 1 und zwischen
Anschluss 3 und 1 der Sammelschienenmodule.

HINWEIS: Die Anschlliisse des Sammelschienenmoduls sind von
oben nach unten nummeriert.

Systemspannung

300V

Verschmutzungsgrad -

2 (IEC 60664-1)

Uberspannungskategorie -

Lebensdauer des Endprodukts -

2 60.000 Stunden

Abmessungen - Lexium 62 DC Link Terminal

Abmessungen der Lexium 62 DC Link Terminal:

270
10.63
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Technische Daten

Mechanische und elektrische Daten — Lexium 62 DC Link Support

Module

Lexium 62 DC Link Support Module — Technische Kenndaten

Bezeichnung Parameter Wert
Spannungsversorgung Steuerspannung 30 VDC (max.)
Zwischenkreisspannung 700 VDC (max.)
(Nennwert)
Zwischenkreiskapazitat 1,76 mF
Entladungszeit 5 min (max.)
Uberspannung 900 VDC
Kuhlung - Naturliche Konvektion
IP-Schutzart - IP20
Isolationsklasse Verschmutzungsgrad 2 (IEC 60664-1)
Schutzklasse Klasse 1 (IEC/EN 61800-5-1)
Uberspannungskategorie Klasse Il (IEC/EN 61800-5-1)
Funkstorgrad Klasse C3 (IEC/EN 61800-3)
Lebensdauer des Endprodukts - =60.000 Stunden
Gewicht Gewicht (mit Verpackung) 3,1kg (3,8 kg)/6.83 Ibs (8.38 Ibs)

Abmessungen - Lexium 62 DC Link Support Module

mm
in.

(75),, 445 . (15)
(030)[ | 1.75 || (0.30)
o [¢)
=
/]

270

10.63

310
12.20
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Optionales Zubehor

Optionales Zubehor

5-V-Geberadapter

Uberblick

Allgemeine Hinweise

5-V-Geberadapter

1 RJ45-Anschluss
2 Geberkabel
3 9-polige D-Sub-Steckbuchse

4 9-poliger D-Sub-Steckverbinder am Geberkabel (vom Benutzer zu verdrahten)

Merkmale

Der 5-V-Geberadapter besteht aus einem Geberkabel (2) mit RJ45-
Steckverbinder (1) an einer Seite, der mit einem Lexium 62-Servoantrieb
verbunden wird, sowie aus einer 9-poligen D-Sub-Steckbuchse (3) an der
anderen Seite.

In der 9-poligen D-Sub-Steckbuchse (3) ist ein DC/DC-Wandler eingebaut. Damit
wird die Geberspannungsversorgung des Antriebs von 10 V zu 5 V umgewandelt,
sodass 5-V-Geber angeschlossen werden kdénnen, die nicht direkt vom Lexium
62-Servoantrieb unterstiitzt werden. Die 5-V- und die 10-V-
Geberversorgungsspannung ist an der 9-poligen D-Sub-Steckbuchse (3)
verflugbar. Die anderen Signale wie Geber- und RS485-Signale werden direkt vom
Antrieb an den Geber lbertragen.

HINWEIS

ZU HOHER STROM AM GEBERANSCHLUSS DES LEXIUM 62 SERVO
DRIVE BEI GLEICHZEITIGER VERWENDUNG DER 5-V- UND DER 10-V-
SPANNUNGSVERSORGUNG

* Verwenden Sie nur eine Spannungsversorgung fiir den Geber, d. h.
entweder 5V oder 10 V.

» Bei Verwendung von 5-V-Gebern miissen Sie sicherstellen, dass die
maximale Leistungsaufnahme des Gebers 250 mA (berschreitet.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge
haben.

Weitere Informationen zum 5-V-Geberadapter finden Sie im Katalog der
mehrachsigen Servosysteme und Servomotoren fiir PacDrive 3.
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Optionales Zubehor

Technische Daten

Technische Daten

Parameter

Wert

Name der Komponente

VW3EG027

Eingangsspannung

DC 10V (-5 %/ +5 %)

Maximaler Eingangsstrom

125 mA

Ausgangsspannung

DC5V (-1%/+1 %)

Max. Ausgangsstrom

250 mA

Sin/Cos-Eingangsspannung

1 Vpp/ 2,5 V Offset
0,5 Vpp bei 100 kHz

Eingangswiderstand

120Q

Grenzfrequenz 100 MHz (6000 min-1 x 1024)

Betrieb Schutzklasse Gehause IP20 mit gesteckten Steckverbindern
Umgebungstemperatur +5 bis +55 °C (-41 bis 131 °F)
Relative Luftfeuchtigkeit 5..85%

Transport Umgebungstemperatur -25 bis +70 °C (-13 bis +158 °F)

Luftfeuchtigkeit

5 bis 95 %

Langzeitlagerung in der Umgebungstemperatur
Transportverpackung

-25 bis +55 °C (-13 bis +131 °F)

Relative Luftfeuchtigkeit

10...95 %

Elektrische Anschliisse und Abmessungen

RJ45-Steckverbinder - 5-V-Geberadapter-Eingang

Der RJ45-Steckverbinder wird an den Anschluss CN7/CN9 des Antriebs
angeschlossen. Die Pinbelegung des RJ45-Steckverbinders entspricht der

Pinbelegung des CN7/CN9-Anschlusses am Antrieb, Seite 170.

9-polige D-Sub-Steckbuchse - 5-V-Geberadapter-Ausgang

Die 9-polige D-Sub-Steckbuchse wird an den 9-poligen D-Sub-Steckverbinder des
Geberkabels (vom Benutzer zu verdrahten) angeschlossen.

@

Pin Bezeichnung Beschreibung Bereich

1 SIN Positives Sinussignal 1 Vpp 0,1V

2 Ref_Sin Negatives Sinussignal Offset 2,5 +0,3V
3 COS Positives Cosinussignal 1Vpp 20,1V

4 Ref_Cos Negatives Cosinussignal Offset 2,5 0,3 V
5 RS485+ Positives RS-485-Signal -

EI00000003740.02
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Optionales Zubehor

Pin Bezeichnung Beschreibung Bereich

6 P5V 5-V-Versorgungsspannung 5V 1 %/ lout max =
fur Geber 250 mA

7 P10V 10-V-Versorgungsspannung 10V 5 % / lout max =
fur Geber 125 mA

8 RS485- Negatives RS-485-Signal -

9 GND Geberriickfiihrung oV

9-poliger D-Sub-Steckverbinder - Geberkabel (vom Kunden

vormontiert)

Ansicht der Anschlussseite

Pin Bezeichnung Beschreibung Bereich

1 SIN Positives Sinussignal 1Vpp 0,1V

2 Ref_Sin Negatives Sinussignal Offset 2,5 +0,3 V

3 COs Positives Cosinussignal 1Vpp 20,1V

4 Ref_Cos Negatives Cosinussignal Offset 2,5 +0,3 V

5 N. v. Reserviert -

6 P5V 5-V-Versorgungsspannung 5V 1 %/ lout max =
flir Geber 250 mA

7 P10V 10-V-Versorgungsspannung 10V 5 % / lout max =
fur Geber 125 mA

8 N. v. Reserviert -

9 GND Geberrickfihrung ov

Abmessungen
mm 500
in 19.685

__llﬂ—"a-l

[
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Optionales Zubehor

Verdrahtung
Geberkabel

Anschluss des 9-poligen D-Sub-Steckverbinders am Geberkabel (vom Benutzer

bereitzustellen):

18 U .
W in.

Y —_— —_—= \\

y / \

1 9-poliger D-Sub-Steckverbinder am Geberkabel
2 Geber-Steckverbinder

Konfiguration des Geberkabels

_GL_ A - -1V A
— 05 mm’ GND L
9 T T
9 b M| REFSIN o |
P11 SIN [l
4L [! REFCOS Il
3|: 1 cos '
Col I
' 1 !
! -|

1 Geber-Steckverbinder
2 9-poliger D-Sub-Steckverbinder am Geberkabel
3 Metallgehause

Max. Lange des Geberkabels

Leiterquerschnitt [mm2] / Stromaufnahme [A] Max. Geberkabelldnge [m] /
[AWG] [ft]
0,5/20 0,05 58/190.3

0,07 41/134.5

0,10 29/95.1

0,12 24/78.7

0,18 16/52.5

0,24 12/39.4
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Inhalt dieses Abschnitts
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Entsorgung

Entsorgung

Inhalt dieses Kapitels

ENESOIQUNG ... e 200

Entsorgung

Hinweise zur Entsorgung der Produkte von Schneider Electric

HINWEIS: Die Produktkomponenten sind aus wiederverwertbaren Materialen
gefertigt und missen separat entsorgt werden.

Schritt | Aktion
1 Verpackung entsprechend den landesspezifischen Vorschriften entsorgen.
2 Verpackung an den vorgesehenen Entsorgungsstellen entsorgen.
3 Die Lexium 62-Gerate gemal den geltenden landesspezifischen Vorschriften
entsorgen.
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Glossar

A
AWG:

(American Wire Gauge) Standard fur die GréRRe eines Leiterdurchmessers in
Nordamerika.

D
DC-Bus:

Stromkreis, der die Endstufe mit Energie (Gleichspannung) versorgt.
DOM:

Date of manufacturing: Auf dem Typenschild des Produkts ist das
Herstellungsdatum im Format DD.MM.YY oder im Format DD.MM.YYYY
angegeben. Z. B.:

31.12.11 entspricht 31. Dezember 2011
31.12.2011 entspricht 31. Dezember 2011

E
EMV:

Elektromagnetische Vertraglichkeit

G
Geber:

Gerat zur Langen- oder Winkelmessung (lineare oder Drehgeber).

K

Konfiguration:

Die Anordnung und Vernetzung von Hardwarekomponenten innerhalb eines
Systems und die Hardware- und Softwareparameter, die die Betriebsmerkmale
des Systems bestimmen.

L
LED:

(Light Emitting Diode) Anzeige, die bei niedriger Stromlast aufleuchtet.

P
PELV:

Protective Extra Low Voltage (engl.), Funktionskleinspannung mit sicherer
Trennung. Weitere Informationen: IEC 60364-4-41.

PE:

(Protective Earth: Schutzerde) Gemeinsame Erdungsverbindung zur Vermeidung
elektrischer Schlage durch den Anschluss aller frei liegenden leitenden Flachen
an das Massepotential. Um einen Spannungsabfall zu vermeiden, ist in diesem
Leiter kein Stromfluss zugelassen (in Nordamerika auch als Schutzmasse oder
als Geratemasseleiter im US-amerikanischen Stromcode bezeichnet).
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S
Schutzart:

Die Schutzart ist eine genormte Festlegung fir elektrische Betriebsmittel, um den
Schutz gegen das Eindringen von Fremdkdrpern und Wasser zu beschreiben
(Beispiel: IP20).
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