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Die Informationen in der vorliegenden Dokumentation enthalten allgemeine Beschreibungen
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bestimmte Verwendungsbereiche des Benutzers und darf nicht zu diesem Zweck verwendet
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auf eigene Gefahr. Alle weiteren Rechte sind vorbehalten.
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Sicherheitshinweise @

Wichtige Informationen

HINWEISE

Lesen Sie sich diese Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich vor Installation, Betrieb,
Bedienung und Wartung mit dem Gerat vertraut. Die nachstehend aufgefiihrten Warnhinweise
sind in der gesamten Dokumentation sowie auf dem Gerat selbst zu finden und weisen auf
potenzielle Risiken und Gefahren oder bestimmte Informationen hin, die eine Vorgehensweise
verdeutlichen oder vereinfachen.

Wird dieses Symbol zusatzlich zu einem Sicherheitshinweis des Typs ,,Gefahr” oder

hat.

Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf mdgliche Verletzungsgefahren
aufmerksam. Beachten Sie alle unter diesem Symbol aufgefiihrten Hinweise, um

~Warnung“ angezeigt, bedeutet das, dass die Gefahr eines elektrischen Schlags
besteht und die Nichtbeachtung der Anweisungen unweigerlich Verletzung zur Folge
A Verletzungen oder Unfélle mit Todesfélle zu vermeiden.

A GEFAHR

GEFAHR macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden wird, Tod
oder schwere Verletzungen zur Folge hat.

A WARNUNG

WARNUNG macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT macht auf eine geféahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, leichte Verletzungen zur Folge haben kann.

HINWEIS

HINWEIS gibt Auskunft uber Vorgehensweisen, bei denen keine Verletzungen drohen.

EIO0000001956 09/2018 9



BITTE BEACHTEN

Elektrische Gerate dirfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und gewartet
werden. Schneider Electric haftet nicht fir Schaden, die durch die Verwendung dieses Materials
entstehen.

Als qualifiziertes Fachpersonal gelten Mitarbeiter, die Gber Fahigkeiten und Kenntnisse
hinsichtlich der Konstruktion und des Betriebs elektrischer Gerate und deren Installation verfiigen
und eine Schulung zur Erkennung und Vermeidung mdéglicher Gefahren absolviert haben.

10 EIO0000001956 09/2018



Uber dieses Buch &3

Auf einen Blick

Ziel dieses Dokuments
In diesem Dokument wird die Verwendung des Funk-Fernsteuerungssystems beschrieben.

Gililtigkeitsbereich
Dieses Dokument wurde fiir die eXLhoist-Firmwareversion V4 aktualisiert.

Die technischen Merkmale der hier beschriebenen Gerate sind auch online abrufbar. So greifen
Sie auf diese Informationen online zu:

Schritt Aktion

1 Gehen Sie zur Homepage von Schneider Electric www.schneider-electric.com.

2 Geben Sie im Feld Search die Referenz eines Produkts oder den Namen einer Produktreihe ein.

® Die Referenz bzw. der Name der Produktreihe darf keine Leerstellen enthalten.

o \Wenn Sie nach Informationen zu verschiedenen vergleichbaren Modulen suchen, kénnen Sie
Sternchen (*) verwenden.

3 Wenn Sie eine Referenz eingegeben haben, gehen Sie zu den Suchergebnissen fiir technische
Produktdatenblatter (Product Datasheets) und klicken Sie auf die Referenz, Gber die Sie mehr
erfahren mdéchten.

Wenn Sie den Namen einer Produktreihe eingegeben haben, gehen Sie zu den
Suchergebnissen Product Ranges und klicken Sie auf die Reihe, tiber die Sie mehr erfahren
mochten.

4 Wenn mehrere Referenzen in den Suchergebnissen unter Products angezeigt werden, klicken
Sie auf die gewiinschte Referenz.

5 Je nach der GroRe der Anzeige missen Sie ggf. durch die technischen Daten scrollen, um sie
vollstandig einzusehen.

6 Um ein Datenblatt als PDF-Datei zu speichern oder zu drucken, klicken Sie auf Download XXX
product datasheet.

Die in diesem Dokument vorgestellten Merkmale sollten denen entsprechen, die online angezeigt
werden. Im Rahmen unserer Bemihungen um eine standige Verbesserung werden Inhalte im
Laufe der Zeit moglicherweise Uberarbeitet, um deren Verstandlichkeit und Genauigkeit zu
verbessern. Sollten Sie einen Unterschied zwischen den Informationen im Dokument und denen
online feststellen, nutzen Sie die Online-Informationen als Referenz.

EIO0000001956 09/2018 11


https://www.schneider-electric.com

Weiterfilhrende Dokumentation

Titel der Dokumentation Referenz-Nummer
Kurzanleitung NHA45689
Kurzanleitung - System XARSSL HRB57247
Kurzanleitung - System XARS<D HRB57248
Kurzanleitung fur Zubehor - Ladegerat HRB57251
Kurzanleitung fiir Zubehér - Software und Kabel HRB57273
Kurzanleitung fur Zubehor - Schulterriemen HRB57274
Kurzanleitung fiir Zubehér - Ferngerathalter HRB57277
Kurzanleitung fiir Zubehdr - Gummischutz EAV52994
Kurzanleitung fur Zubehér - Pad und Ausléser EAV52985
Kurzanleitung fur Zubehor - Externe Antenne EAV59906
Kurzanleitung fiir Zusatzfunktionskarte ZARCFBAO1 PHA16126

Diese technischen Veréffentlichungen sowie andere technische Informationen stehen auf unserer
Website https://www.schneider-electric.com/en/download zum Download bereit.

Produktbezogene Informationen

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES
LICHTBOGENS

e Trennen Sie alle Gerate, einschlieRlich der angeschlossenen Komponenten, vor der
Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation oder Entfernung von
Zubehorteilen, Hardware, Kabeln, Steckern oder Drahten von der Spannungsversorgung,
ausgenommen unter den im vorliegenden Benutzerhandbuch angegebenen Bedingungen.

e Verwenden Sie stets ein genormtes Spannungspriifgerat, um sicherzustellen, dass die
Spannungsversorgung wirklich abgeschaltet ist.

e Ziehen Sie das Stromkabel sowohl am Gerat als auch an der Spannungsversorgung heraus.

e Bringen Sie alle Abdeckungen, Zubehérteile, Hardware, Kabel und Drahte wieder an, sichern
Sie sie und vergewissern Sie sich, dass eine ordnungsgemafle Erdung vorhanden ist, bevor
Sie die Spannungszufuhr zum Gerat einschalten.

e Betreiben Sie dieses Gerat und jegliche zugehoérigen Produkte nur mit der angegebenen
Spannung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

12
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http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/HRB57248
http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/HRB57251
http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/HRB57273
http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/HRB57274
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A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

e Das Ferngerat darf nicht gedffnet werden.

e Die internen Bauteile der Basisstation dirfen nicht ausgewechselt werden.

e Warten Sie nach Abschaltung der Basisstation bis die SPANNUNGSANZEIGE AUS ist (ca.
20 Sekunden), bevor Sie die Abdeckung abnehmen.

e Den ortlichen Anforderungen hinsichtlich Installation und Verwendung von Hebevorrichtungen
ist stets zu entsprechen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

A& WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

e Verwenden Sie mit diesem Gerat nur von Schneider Electric genehmigte Software.
e Aktualisieren Sie Ihr Anwendungsprogramm jedes Mal, wenn Sie die Hardwarekonfiguration
andern.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

HINWEIS:

Zur Erhdhung der Systemsicherheit ist es empfehlenswert, das Konfigurationsdatei-Ubertragungspasswort
(siehe Seife 215) zu verwenden.

EI00000001956 09/2018 13




Batterie-Warnhinweise

Lesen Sie alle Anweisungen dieses Benutzerhandbuchs sorgfaltig durch und machen Sie sich vor
Installation, Betrieb und Wartung mit dem Gerét vertraut.

Weitere Informationen erhalten Sie bei uns unter www.schneider-electric.com oder bei Inrem
ortlichen Handler.

A& WARNUNG

EXPLOSIONS-, BRAND- ODER CHEMISCHE GEFAHR

Elektrische Gerate, die das Ende ihrer Nutzungsdauer erreicht haben, missen getrennt
gesammelt und entsprechend den gesetzlichen Vorschriften einer umweltgerechten
Wiederverwertung zugefiihrt werden.

Verwenden Sie im Fall eines Auslaufens des Elektrolyts eine geeignete personliche
Schutzausristung und bewahren Sie das Gerat in einem verschlossenes Behaltnis auf.
Falls Sie mit dem Elektrolyt in Beriihrung kommen, waschen Sie die betroffenen Korperteile
griindlich mit klarem Wasser und fordern Sie medizinische Hilfe an.

Das Gerat darf nicht verbrannt werden.

Lassen Sie das Gerat nicht fallen und setzen Sie es keinen Schlagen aus.

Verwenden Sie keine beschadigten Gerate.

Die Batterie des Ferngerats darf nicht eigenhandig ausgewechselt werden. Wenn die
Ferngerat-Batterie eine Fehlfunktion aufweist oder eine Wartung erforderlich ist, setzen Sie
sich mit uns unter www.schneider-electric.com oder mit lhrem 6rtlichen Handler in
Verbindung.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéden
zur Folge haben.

HINWEIS: Empfehlung zur Verlangerung der Batterie-Nutzungsdauer:

Laden Sie die Batterie auf, bevor dies geréateseitig erforderlich ist.
Laden Sie die Batterie bei einer Raumtemperatur von 10 - 40 °C (50 - 104 °F) auf.
Laden Sie die Batterie einmal alle sechs Monate auf, wenn sie langere Zeit nicht verwendet wird.

14
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Kapitel 1

Funk-Fernsteuerungssystem

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthélt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
1.1 Beschreibung 16
1.2 Identifizierung der Bauteile 24
1.3 Beschreibung und Sicherheitsfunktionsfahigkeit 37
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Funk-Fernsteuerungssystem

Abschnitt 1.1

Beschreibung

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Funk-Fernsteuerungssystem - Ubersicht 17
Einfachmodus (Single) 18
MBC-Modus (Multi Base Control) 21
Paketinhalt 23

16
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Funk-Fernsteuerungssystem

Funk-Fernsteuerungssystem - Ubersicht

Ubersicht

Das Funk-Fernsteuerungssystem der Baureihe Harmony™ eXLhoist ist eine Bedienersteuerungs-
station, die bei Hebe- und Flurférderanwendungen zum Einsatz kommt.

Das Funk-Fernsteuerungssystem besteht aus 2 Geratetypen:

e Dem Ferngerat, d. h. dem Steuerungsgerat, das als Schnittstelle zwischen Bediener und
Maschine fungiert.

e Der Basisstation, einer mit der Maschine festverdrahteten Komponente. Sie empfangt die
Steuerungsbefehle vom Ferngerat und Gbertragt Informationen an den Bediener.

Das Funk-Fernsteuerungssystem ist eine Kombination aus beiden Geraten und kommuniziert per
Funklbertragung.

Funkverbindung
Jede Basisstation weist eine eindeutige, von Schneider Electric verwaltete ID auf.

Die zugrunde liegende Technologie ermdglicht die gleichzeitige stérungsfreie Verwendung von bis
zu 50 Einzelsystemen in einem Arbeitsbereich von 100 x 100 Metern.

Hauptanwendungsbereiche

Es sind mehrere Betriebsmodi fir verschiedene Anwendungsbereiche verflgbar:

e Einfachmodus = Ein Ferngerat steuert eine Basisstation.
Weitere Informationen hierzu finden Sie unter ,Einfachmodus® (siehe Seite 78).

e MBC-Modus (Multi Base Control) = Ein Ferngerat steuert gleichzeitig oder separat bis zu 2
Basisstationen.
Weitere Informationen hierzu finden Sie unter ,MBC-Modus* (siehe Seite 217).
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Funk-Fernsteuerungssystem

Einfachmodus (Single)

Ubersicht
Einfachmodus = Ein Ferngerat steuert eine Basisstation.

Hilfsschalter
Es kann ein Hilfsschalter zur Gerateauswahl (Haken oder Laufkatzen) konfiguriert werden.

Beispiel fiir einen Einfachmodus mit 1 Laufkatze
Das Ferngerét steuert eine Laufkatze.

e 3 Positionen (z. B. fur Laufkatzen)
e 2 Positionen (z. B. fir Haken)

HON =

Ferngerat
Laufkatze
Basisstation
Schaltschrank

18
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Funk-Fernsteuerungssystem

Beispiel fiir einen Einfachmodus mit 2 Laufkatzen

Uber den Hilfsselektortaster (3 Positionen) kénnen Laufkatze 1, Laufkatze 1+ 2 oder Laufkatze 2
separat mit dem Ferngerat gesteuert werden.

Ferngerat
Laufkatze 1
Laufkatze 2
Basisstation
Schaltschrank

A ON =
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Funk-Fernsteuerungssystem

Beispiel fiir einen Einfachmodus mit 2 Haken

Uber den Hilfsselektortaster (2 Positionen) kénnen Haken 1 oder Haken 2 separat mit dem
Ferngerat gesteuert werden.

Ferngeréat
Haken 1
Haken 2
Basisstation
Schaltschrank

abhWN =
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Funk-Fernsteuerungssystem

MBC-Modus (Multi Base Control)

Ubersicht

MBC (Multi Base Control) = Ein Ferngerat steuert eine oder zwei Basisstationen.

Es stehen 4 Arten von MBC-Konfigurationen zur Auswahl:

¢t

AmMm—Hn>=

aAm-Hn>=

aAm—=Hn>=
AmMm-Hn>=2

A B
A+B A+B
B A

STANDALONE MASTER / SLAVE MASTER / MASTER LARGE CRANE
(EIGENSTANDIG) (GROSSANLAGE)
B A B A B B

¢t

AmMm—Hn>=

Ein Master-Ferngerat
steuert 2 Maschinen
gleichzeitig oder separat
(Basisstation A, B oder
A+B).

Das Master-Ferngerat
steuert 2 Maschinen
gleichzeitig oder separat
(Basisstation A, B oder
A+B).

Das Slave-Ferngerat kann
nur eine Maschine steuern
(Basisstation B)

Identisch mit dem
Master/Slave-Konzept,
auler dass in diesem Fall
beide Ferngerate als
Master-Ferngerat fungieren
kénnen.

Ein Master-Ferngerat
steuert 2 Maschinen
gleichzeitig (Basisstation
A+B).

Auf einem Master-Ferngerat kann Uber einen Basisselektor folgende Auswahl getroffen werden:
e A" Das Ferngerat kommuniziert nur mit der Basisstation A, als ob es sich im Einfach-/Slave-
Modus befinden wiirde.
e B* Das Ferngerat kommuniziert nur mit der Basisstation B, als ob es sich im Einfach-/Slave-
Modus befinden wiirde.
e ,A+B“: Das Ferngerat kommuniziert gleichzeitig mit der Basisstation A und der Basisstation B.
Beide Basisstationen werden gleichzeitig gesteuert.

EIO0000001956 09/2018
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Funk-Fernsteuerungssystem

Hilfsschalter
Es kénnen bis zu 2 Hilfsschalter zur Gerateauswahl (Haken oder Laufkatzen) konfiguriert werden.
e 3 Positionen (z. B. fur Laufkatzen)
e 2 Positionen (z. B. fir Haken)
Die Hilfsselektortaster des Ferngerats kénnen folgenden Komponenten zugewiesen werden:
e 2 Basisstationen (dieselbe Aktion flr beide Basisstationen gleichzeitig).
e 1 Basisstation (jeder Hilfsschalter der Basisstation wird einem anderen Hilfsselektortaster des
Ferngerats zugewiesen.
e 1 Hilfsschalter kann nur einer Basisstation zugewiesen werden.

Beispiel fiir einen MBC-Modus mit 1 Laufkatze pro Basisstation
Uber den Basisauswahltaster steuert das Ferngerat separat Bridge A, Bridge A+B oder Bridge B.

Ferngeréat
Basisstation A
Bridge A
Basisstation B
Bridge B
Schaltschranke

ONhHhWON =
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Funk-Fernsteuerungssystem

Paketinhalt

Ubersicht
Elemente, die ggf. im XARS-Paket enthalten sind:

1

2 3

LLISS

08086

Basisstation

Ferngerat

Etikettensatz zur Anpassung der Taster des Ferngerats

Anweisungsblatt und Kurzanleitung

Ladegerét fur die Batterie des Ferngerats (in Startkits enthalten)
Schulterriemen flr das Ferngerat (in Startkits enthalten)

Kabel zum Anschluss des Ferngerats an einen PC (in Startkits enthalten)

NO A WN -
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Funk-Fernsteuerungssystem

Abschnitt 1.2

Identifizierung der Bauteile

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Funk-Fernsteuerungssystem - Ubersicht 25
Basisstation - Identifizierung der Bauteile und Hauptmerkmale 27
Ferngerat - Identifizierung der Bauteile und Hauptmerkmale 30
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Funk-Fernsteuerungssystem

Funk-Fernsteuerungssystem - Ubersicht

Funk-Fernsteuerungssystem - Ubersicht
Das Funk-Fernsteuerungssystem besteht aus 2 Arten von Geraten:

Basisstation:
Referenzen ZARB12W- ZARB12H- ZARB18W- ZARB18H-
Anschlusse Kabeldurchfiihrung Industriestecker Kabeldurchfiihrung Industriestecker
fur Leitungen fur Leitungen
Anzahl 0 18
Eingénge
Anzahl Relais 12 18
Ferngeréat:
Merkmale ZARTSL ZARTS8De ZART12De
Anzahl konfigurierbarer Taster 8 8 12
Bedienerschnittstelle LED Anzeige Anzeige
Systeme und Startkits
Folglich bestehen 3 Komplexitatsebenen fur das Funk-Fernsteuerungssystem:
Beschreibung der Komplexitdtsebene Referenz
Funk- Ferngerat Basisstation
Fernsteuerungssyste
m
Basissystem XARS8L12W ZARTS8L ZARB12W
Fuir einfache Anwendungen, die bis zu
2 Hilfstaster erfordern XARS8L12H ZARTS8L ZARB12H
Erweitertes System: XARS8D18W ZART8D ZARB18W
Fir passgenaue Anwendungen, die
bis zu 2 Hilfstaster erfordern XARS8D18H ZART8D ZARB18H
Komplexes System: XARS12D18W ZART12D ZARB18W
Fir komplexe Anwendungen, die bis
zu 6 Hilfstaster erfordern XARS12D18H ZART12D ZARB18H
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Funk-Fernsteuerungssystem

Startkits:
Referenz
Startkit System Zubehor
XARSKS8L12W XARS8L12W ZARCO01 + ZARCO02
XARSKS8L12H XARS8L12H ZARCO01 + ZARCO02
XARSK8D18W XARS8D18W ZARCO01 + ZARCO02
XARSK8D18H XARS8D18H ZARCO1 + ZARCO02
XARSK12D18W XARS12D18W ZARCO01 + ZARCO02
XARSK12D18H XARS12D18H ZARCO01 + ZARCO02

HINWEIS: Diese Systeme und Startkits beinhalten nicht die MBC-Funktion (Multiple Base

Control).

Fir die MBC-Funktion miissen Sie das Ferngerat und die Basisstation separat (siehe Seite 26)

erwerben.

MBC-Funktion (Multi Base Control)

Referenzen der Ferngerate und Basisstationen:

Referenz

Einfachmodus

MBC-Modus

Slave Master

Ferngerat

ZARTS8L

ZART8D

ZART12D

ZART8LM

ZART8DM

N
<

ZART12DM

Basisstation

ZARB12W

ZARB12H

ZARB18W

ZARB18H

ZARB18WM

NI N N N N EN EN EN RN ENEN

ZARB18HM

26
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Funk-Fernsteuerungssystem

Basisstation - Identifizierung der Bauteile und Hauptmerkmale

Basisstation - Identifizierung der Bauteile

Seite Beschreibung
Unterseite
ZARBWs F E C B A
STATUS |8l PaieR
(@D
Unterseite
ZARBH: D ¢ B A

EI00000001956 09/2018
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Funk-Fernsteuerungssystem

Seite Beschreibung
Frontseite
ohne
Abdeckung
G G
Teil Beschreibung
A M12 fiir externe Antenne (Kappenabdeckung)
B Status-LEDs
C M20 fiir die Eingangsleiter der Schutzfunktion (Kappenabdeckung)
D 62-poliger Anschluss (Kappenabdeckung)
E M25 flr Ausgangsleitung (Abdeckung durch Kabelverschraubung)
F M25 fir erkannte Anwendungsalarm-Eingangsleitungen (Kappenabdeckung)
G 4 Vorbohrungen fir Standardmontage auf Trager

28
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Funk-Fernsteuerungssystem

Basisstation - Hauptmerkmale

Referenzen ZARB12W- ZARB12H- ZARB18W- ‘ ZARB18H-
Funkkommunikation Gber Ja
interne Antenne
Anschluss fiir externe Antenne Ja
Anschlusse Schraubklemmen ‘ Industriestecker ‘ Schraubklemmen ‘ Industriestecker
QO Sicherheitsrelais- 2 (Q0_A, Q0_B)
Ausgange
INO /S2_S3 1
Ruickkopplungsschleifen-
Klemme flr Spiegelkontakte
des Sicherheitsaktors
Konfigurierbare Eingange fiir 6 (IN1 - IN6)
erkannte Anwendungsalarme
Fir Schutzfunktionen 12 (IN7 - IN18)
dedizierte Eingénge
Standardrelais fiir Bewegung 12 (Q1...Q12) 18 (Q1-Q18)
& Hilfsfunktionen
Spannungsversorgung 24...240 VAC - 24...48 VAC - 24...240 VAC - 24...48 VAC -
50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
24...240 VDC 24...48 VDC 24...240 VDC 24...48 VDC
Aktueller AC 535 mA 535 mA 535 mA 535 mA
Stromverbrauch (24V)...250 mA | (24V)...312mA | (24V)...250 mA | (24V)...312 mA
(240 V) (48V) (240 V) (48V)
DC 328 mA 328 mA 328 mA 328 mA
(24 V)...44 mA | (24V)...1565mA | (24V)...44mA | (24V)...155 mA
(240 V) (48V) (240 V) (48V)
Systemerdung TN, TT
QO_A Kontaktspannung 24...240 VAC/DC | 24...48 VAC/DC | 24...240 VAC/DC | 24...48 VAC/DC
QO_B Kontaktspannung
Kontaktspannung der Gruppe
fur Bewegung / Hilfsfunktionen

Bewegungs-
/Hilfskontaktgruppe

e Q1-Q3
e Q4-Q6
e Q7-Q9
e Q10-Q12

Q1-Q3
Q4 - Q6
Q7 -Q9
Q10-Q12
Q13-Q16

Bewegungs-/Hilfsrelais in
NO+NC-Typ

Q17,Q18

EIO0000001956 09/2018
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Funk-Fernsteuerungssystem

Ferngerat - Identifizierung der Bauteile und Hauptmerkmale

Frontansicht des Ferngerats mit den verschiedenen Bauteilen

ZART8D- ZART12D- ZART8L-

ZART-

1002

{msw e e START

@@ ®®

=
©)
Q)
@

Teil Beschreibung

1,1H, 2, 2H, 3, 3H, 4, 4H, 5, 6 Bewegungstaster

7 Auslésetaster

8 OFF/STOP-Taster

9 ON/START/Signalton-Taster
10, 11, 12, 13, 14, 15 Hilfstaster

30
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Funk-Fernsteuerungssystem

Riickansicht des Ferngeréts mit den verschiedenen Bauteilen

Teil Beschreibung
1 Abdeckung
2 RJ45-Anschlussbuchse
3 Reset-Taster
4 2 Torx-Schrauben, Durchmesser 3,5 mm (0.14 in)
E100000001956 09/2018 31




Funk-Fernsteuerungssystem

Unteransicht des Ferngeréts mit den verschiedenen Bauteilen

Teil Beschreibung

1 Anschluss fiir Batterie-Ladegerat am Ferngerat
2 Schutzabdeckung

3 E-STOP-Taster (Not-Halt)

A GEFAHR

BLOCKIERTER DRUCKTASTER
Stellen Sie sicher, dass der Drucktaster komplett betriebsbereit ist.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.
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Funk-Fernsteuerungssystem

Identifizierung der Teile der ZART-D--Anzeige

2
1 3
4
5
6
1+2|1+2||1+2|1+2222 7
) 8
Schneider
Electric

Teil Beschreibung

1 Batterieladestand (siehe Seite 187)

2 Sicherheitsschloss. Wird angezeigt, wenn ein Passwort eingegeben werden muss.
Sicherheitsschloss. Wird angezeigt, wenn ein Passwort eingegeben werden muss, um
folgende Vorgange durchzufiihren:

o Ubertragung der Konfigurationsdatei (siehe Seite 215)
® E-STOP-Reset oder START-Zugriff (siehe Seife 228)

3 Funkverbindungsstatus (siehe Seite 182)

4 Betriebsstatus (siehe Seife 134)

5 Erkannte Anwendungsalarme (siehe Seife 1584)

6 Bezeichnungen der Basisstationen

7 Status der Hilfsselektoren

8 E-STOP-LED (siehe Seife 183)
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Funk-Fernsteuerungssystem

Bezeichnungen der Basisstationen und Zusténde der Hilfsselektoren:

1 6
2 3 4 5
Teil Beschreibung
1 Bezeichnung der primaren Basisstation(")
2 Status des der primaren Basisstation zugeordneten Hilfstasters $1@
3 Status des der primaren Basisstation zugeordneten Hilfstasters $2(
4 Status des der sekundaren Basisstation zugeordneten Hilfstasters 51@
5 Status des der sekundaren Basisstation zugeordneten Hilfstasters $2(2)
6 Bezeichnung der sekundaren Basisstation(")
1 Weitere Informationen hierzu finden Sie unter ,MBC-Basisauswahl* (siehe Seite 154).
2 Weitere Informationen hierzu finden Sie unter ,Hilfstaster (siehe Seife 156).
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Funk-Fernsteuerungssystem

Identifizierung der Teile der ZART8Le-Anzeige

Schpeider

Teil Beschreibung

1 Batterieladestands-LED

START-LED

LEDs des Hilfstasters S1

AW N

E-STOP-LED

Weitere Informationen hierzu finden Sie unter ,Diagnose des ZART8L*“ (siehe Seife 186).

Funktionen des Ferngerats

Beschreibung ZART8L- ZART8D- ZART12De
Anzahl konfigurierbarer Taster 8 8 12
OFF/STOP-Taster Ja
ON/START/Signalton-Taster Ja

Bewegungs- und Stopp-Funktion Ja

2- oder 3-Positionswahlschalter (1, 1+2, 2) Ja

E-STOP-Funktion Ja

Optionale E-STOP RESET-Folge Ja
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Funk-Fernsteuerungssystem

Beschreibung ZARTS8Le ZARTS8D- ZART12De
Optionale START-Zugriffsfolge Ja

Optionale automatische STOP-Funktion nach Timeout Ja

Optionale automatische Ausschaltfunktion (OFF) nach Ja

Timeout

Info-LEDs Ja Nein
Anzeigefunktion Nein Ja
Vibrationsfunktion im Fall von erkannten Nein Ja
Anwendungsalarmen

Integrierter Beschleunigungsmesser Ja

36
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Funk-Fernsteuerungssystem

Abschnitt 1.3

Beschreibung und Sicherheitsfunktionsfahigkeit

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Zertifizierungen und Normen 38
Zubehor 41
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Funk-Fernsteuerungssystem

Zertifizierungen und Normen

Umgebung

Die Funk-Fernsteuerungssystem-Gerate erflllen folgende Vorgaben:

e WEEE, Richtlinie 2002/96/EC
e REACH, Verordnung 1907/2006
e RoHS, Richtlinie 2011/65/EU

Allgemeine Normen

Kriterien

Stufe

Konstruktionsgrundsatze fiir Sicherheit

EN/IEC 60204-1
EN ISO 13849-1
EN ISO 13849-2
EN IEC 62061
EN IEC 61508
EN ISO 13850

Spezifische Normen fir Hebeanwendungen

EN IEC 60204-32
EN 13557

Niederspannungsanlagen

EN IEC 61010-1

EN IEC 60947-5-1
EN IEC 60947-5-4
EN IEC 60947-5-5

Elektromagnetische Vertraglichkeit

IEC 61000-6-2

Frame-Format fiir Ubertragungen

EN 60870-5-1

Lokale Normen und Zertifizierungen

Scheider Electric hat dieses Produkt zur unabhangigen Prifung und Zulassung einer Priforgani-

sation vorgelegt.

Kriterien

Beschreibung

CE-Kennzeichnung

Machinenrichtlinie 2006/42/EC
Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EC
EMV-Richtlinie 2004/108/EC
R&TTE-Richtlinie 1999/05/EC

Niederspannungsanlagen EN 50178
Spezifische europaische Normen EN 13557
fur Hebeanwendungen EN 12077-2

Spezifische europaische Normen
fur Hebemaschinen

EN 15011 (Deckenlaufkrane)
EN 14439 (Turmdrehkrane)
EN 14492 (Kraftgetriebene Winden und Hubwerke)
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Funk-Fernsteuerungssystem

Kriterien

Beschreibung

Landerzertifizierungen
(Elektrogerate)

UL 508
CSA C22-2 Nr. 14
EAC

Normen flr Funkfrequenzen

ETSI EN 301 489 -1
ETSI EN 301 489 -3
ETSI EN 301 489-17
ETSI EN 300 440-2
ETSI EN 300 328
FCC Teil 15

RSS GEN Ausgabe 3
RSS 210 Ausgabe 8
ARIB STD-T81

Funkfrequenz-Zertifizierung

The eXLhoist-Gerate verfligen Uber die von folgenden Zertifizierungsstellen ausgegebene
Funkfrequenz-Konformitat:

Zertifizierungsorganismus Land des Zertifizierungskennzeichen
Zertifizierungsorganismus

CNC Argentinien Siehe www.schneider-electric.com.
RCM Australien/Neuseeland Siehe auf Gerat

ANATEL Brasilien Siehe www.schneider-electric.com.
IC Kanada Siehe auf Gerat

SUBTEL Chile Siehe auf Gerat

SRRC China SRRC Siehe auf Gerat

- Hongkong Bereit fur Import

Government of India Indien Siehe www.schneider-electric.com.
Technical Conformity Mark Japan Siehe auf Gerat

SIRIM Malaysia Siehe auf Geréat

COFETEL Mexiko Siehe auf Gerat

ASEP Panama Siehe www.schneider-electric.com.
ICASA Republik Sudafrika Siehe auf Geréat

EAC Russland Siehe auf Gerat

- Saudi-Arabien Bereit flr Import

EIO0000001956 09/2018
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Funk-Fernsteuerungssystem

Zertifizierungsorganismus

Land des
Zertifizierungsorganismus

Zertifizierungskennzeichen

IDA Singapur
Complies with
IDA Standards
DA105331
KCC Siidkorea Siehe auf Gerat
NCC Taiwan Siehe auf Gerat
NTC SDoC Thailand Siehe www.schneider-electric.com.
R&TTE EU Siehe auf Gerat
FCC USA Siehe auf Gerat

Fir die MBC-Referenzen (Multi Base Control) 1auft das Zertifizierungsverfahren.
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Funk-Fernsteuerungssystem

Zubehor

Basisstation-Zubehor

Referenz Beschreibung
ZARCO03 Externe Antenne flir Basisstation:
Die Verwendung dieses Zubehorteils ermdglicht es, die Funkreichweite in schwierigen
Umgebungsbedingungen zu vergréfiern.
ZARCO05 Steckbuchse mit 1,5 m Kabel (4,92 ft) fir ZARB<H
ZARC12 Steckbuchse mit 3 m Kabel (9,84 ft) fir ZARB<H
ZARC18 Steckbuchse mit 5 m Kabel (16,4 ft) fir ZARB<H
ZARCO06 Kabelverschraubungssatz mit Tillen
ZARCO09 Befestigungsset mit Silentblock:
Zur Verwendung in stark vibrierenden Anwendungsbereichen.
ZARC091 Befestigungsset mit Magnethalterungen
ZARCFBAO1 Zusatzfunktionskarte (siehe Seite 269)

Ferngerat-Zubehér

Referenz Beschreibung

ZARCO1 Ladegerat

ZARC02 Schulterriemen

ZARC04 Halter fir das Ferngerat

ZARCO7 Satz selbstklebender Schwarz/WeiR-Etiketten fiir das Ferngerat
ZARCO08 Satz selbstklebender Farbetiketten fir das Ferngerat und Hebesystem
ZARC20 Kit, bestehend aus Balgen fir Taster und Ausléser

ZARC21 Gummischutz

EIO0000001956 09/2018
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Kapitel 2

Kenndaten

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
21 Basisstation - Kenndaten 44
2.2 Ferngerat - Kenndaten 56
2.3 Abmessungen 59
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Abschnitt 2.1

Basisstation - Kenndaten

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Basisstation - Kenndaten 45
Funkkommunikation - Kenndaten 53
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Basisstation - Kenndaten

Umgebung
Die Kenndaten der Basisstation werden in der Tabelle beschrieben:
Kenndaten Details Wert
ZARB*H- ZARBsW-
Produktzertifizierungen - CE, UL/cULus/CSA, EAC
Umgebung - RoHS-konform
Nutzungsdauer - 10 Jahre
Schutzart - IP65
Verschmutzungsgrad - 3
Betriebstemperatur Fir24...48 V AC/DC -25...70 °C (-13...158 °F)
Spannungsversorgung
Fir 48...120 V AC/DC - -25...70 °C
Spannungsversorgung (-13...158 °F)
Fiir 120...240 V AC/DC - -25...50 °C
Spannungsversorgung (-13...122 °F)
Lagertemperatur - -40...70 °C (-40...158 °F)
Bestandigkeit in korrosiver | IEC-60721-3-3 Stufe 3C2 fiir H,S / SO, / NO, / Cl,
Atmosphare
Feuerfestigkeit Einschalt-Komponenten 960 °C 30s / 30s gemalR IEC 60695-2-10
und IEC-60695-2-11
Sonstige Komponenten 650 °C 30s / 30s gemaR IEC 60695-2-10
und IEC-60695-2-11
Salznebel IEC 60068-2-52 Gewichtung 2
Feuchtigkeitsbereich bei - 0...97 %
Betrieb
Feuchtigkeitsbereich bei - 0...97 %
Lagerung
Geografische Hohe Betrieb ...2000 m (0...6561.7 ft)
Lagerung ...3000 m (0...9842.5 ft)

Vibrationsfestigkeit Mit Montagezubehor ...100 Hz, Beschleunigung 39,2 m/s? (4 gn)

GemaR IEC-60068-2-6

N[O O o

Mit Silentblock und
Aluminiumrahmen ZARC09

...100 Hz, Beschleunigung 39,2 m/s? (4 gn)

Mit Magnethalterung und 5...
Aluminiumrahmen ZARC091

100 Hz, Beschleunigung 19,6 m/s? (2 gn)

Mit Aluminiumrahmen (von 2...
ZARCO09 oder ZARC091)

100 Hz, Beschleunigung 39,2 m/s? (4 gn)
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Kenndaten Details Wert
ZARBH* ZARB-W-
Stol¥festigkeit Mit Montagezubehor 147 m/s? (15 gn), fir 11 ms
Gemal IEC 60068-2-27 Mit Silentblock und 147 mis? (15 gn), fiir 11 ms
Aluminiumrahmen ZARCO09
Mit Magnethalterung und 98,1 m/s? (10 gn), fur 11 ms
Aluminiumrahmen ZARCO091
Nur mit Aluminiumrahmen (von | 147 m/s? (15 gn), fir 11 ms
ZARCO09 oder ZARC091)
Spannungsversorgung - ovC 2 ovC 3

Uberspannungskategorie

Spannungseinbriiche

IEC-61000-4-11

20 ms bei 24 VAC (IEC-61000-4-11)
140 ms bei 48 VAC
2 s bei 240 VAC

Festigkeit gegenliber IEC 61000-4-2 4 kV bei Kontakt
elektrostatischer Entladung 8 kV in Luft

Storfestigkeit gegen IEC 61000-4-3 10 V/im
elektromagnetische Felder

Storfestigkeit gegen schnelle | IEC 61000-4-4 Stromleitung: 4 kV (direkt)

transiente elektrische

Ausgange: 4 kV (direkt)

Storgrofien Eingange: 2 kV (gekoppelt)
Storfestigkeit gegen IEC 61000-4-5 zwischen Erd- |2 kV
StoRspannungen und
Spannungsversorgungsleitern
(Gleichtakt)
IEC 61000-4-5 zwischen 1kV
Spannungsversorgungsleitern
(Gegentakt)
Storfestigkeit gegen Gemal |IEC-61000-4-6 10 V von 150 kHz bis 80 MHz
leitungsgefiihrte
Magnetfelder
Stéremissionen Gestrahlte und Klasse B
leistungsgefiihrte StérgrolRen
Gewicht - 1,43 kg 1,45 kg
(3.15211b.) (3.197 Ib.)
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Sicherheitskenndaten

Die wesentlichen Sicherheitskenndaten der werden in der Tabelle beschrieben:

Kenndaten Details Wert
Sicherheitsrelais-Funktion Gemal IEC 61508-2 Bis zu SIL3-Fahigkeit
Sicherheitskenndaten Gemaf IEC 62061-1 Bis zu SIL3 CL-Fahigkeit

EN ISO 13849-1

Bis zu Performance Level e

Bis zu Kategorie 4

Bewegungsrelais-Funktion Gemal IEC 61508-2

SIL1-Féahigkeit

Sicherheitskenndaten GemaR IEC 62061-1

SIL1 CL-Fahigkeit

EN ISO 13849-1

Performance Level ¢
Kategorie 2

Schutzeingange IN7...IN18 Gemal IEC 61508-2

SIL1-Fahigkeit

GemaR IEC 62061-1

SIL1 CL-Fahigkeit

EN ISO 13849-1

Performance Level c
Kategorie 2

Sicherheitsrelais

Die Kenndaten der Sicherheitsrelais werden in der Tabelle beschrieben:

Kenndaten Details Wert
ZARB*H* ZARB*W-

Anzahl Kontakte Die Basisstation enthalt 2 2

interne serielle

Sicherheitsrelais. Jedes

Sicherheitrelais weist 2

Kontakte auf.
Logiktyp - NO

Isolation zwischen QOA und QOB -

SELV-Isolation zwischen (Q0A1, Q0A2)
und (QO0B1, QOB2) fiir Spannung bis

240 VAC

QOA-Spannungen - Bis zu 48 VAC 24...240 VAC
QOB-Spannungen -
QOA, QOB - 4 A 6A
Maximale le Stromstarke
24...240 VAC
Relaistyp gemaR EN/IEC 60947-5-1 | AC15 C300 B300

DC13 - R300
B10 bei Maximallast - 200 000 Zyklen

Mindestausgangsstrom -

10mA /24 VDC
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Interne Verkabelung der Sicherheitsrelais:
1

2

1 Sicherheitsrelais 1
2 Sicherheitsrelais 2

Bewegungs-/Hilfsrelais

Die Kenndaten der Bewegungs-/Hilfsrelais werden in der Tabelle beschrieben:

Kenndaten Details Wert
ZARB12He | ZARB12W+ | ZARB18H. | ZARB18W-
Anzahl der Bewegungs-/Hilfsrelais | - 12 18
NO-Relais (Normally open: - 12(Q1...Q12) 16 (Q1...Q16)
SchlieRer)
NO+NC-Relais (Normally open + - 0 2(Q17,Q18)
normally closed: SchlieRer + Offner)
Nenn-Ausgangsspannung - 24..48 VAC | 24...240 VA | 24...48 VAC | 24...240 VA
/DC 20 % | C/DC +20 % | /DC +20 % | C/DC +20 %
Relaistyp gemafl EN/IEC 60947-5-1 | AC15 B300
DC13 R300
B10 bei Maximallast Relais mit NO- 700 000 Zyklen
Kontakt
Bis 48 V
Relais mit NO- - 500 000 - 500 000
Kontakt Zyklen Zyklen
Uber 48 V
Relais mit NC- - 500 000 Zyklen
Kontakt
Mindestausgangsstrom 6,8 mA mit 24 VDC 6,8 mA
Max. Betriebsrate - 0,5 Hz
Gewicht - 1,34 kg 1,36 kg 1,43 kg 1,45 kg
(2.954 Ib.) (2.998 Ib.) (3.1521b.) (3.197 Ib.)
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AC15: Nennspannung/-strom

Betriebsnennspannung Ue | Betriebsnennstrom le (A) VA-Nennwert VA-Nennwert
(VAC) SchlieRer (VA) Offner (VA)
24 0,31
48 0,16
70 7,5
120 0,06
240 0,03

Die Verwendung folgender Schaltschiitze wird empfohlen:

AC-Spannung der

Referenz des TeSys D-Schaltschiitzes

Schiitzspule (V)
24 LC1D09B7, LC1D12B7, LC1D18B7, LC1D25B7, LC1D32B7, LC1D38B7
48 LC1DO9E7, LC1D12E7, LC1D18E7, LC1D25E7, LC1D32E7, LC1D38E7
120 LC1D09FE7, LC1D12FE7, LC1D18FE7, LC1D25FE7, LC1D32FE7, LC1D38FE7
240 LC1D0O9U7, LC1D12U7, LC1D18U7, LC1D25U7, LC1D32U7, LC1D38U7

DC13: Nennspannung/-strom

Betriebsnennspannung Ue | Betriebsnennstrom le (A) VA-Nennwert VA-Nennwert
(vDC) SchlieRer (W) Offner (W)
24 0,10
48 0,05
24 24
120 0,02
240 0,01

Die Verwendung folgender Schaltschiitze wird empfohlen:

DC-Spannung der

Referenz des TeSys D-Schaltschiitzes

Schiitzspule (V)

24 LC1D09BL, LC1D12BL, LC1D18BL, LC1D25BL, LC1D32BL, LC1D38BL
LC1DTO9BL, LC1DT12BL, LC1DT18BL, LC1DT25BL, LC1DT32BL, LC1DT38BL

48 LC1DO09EL, LC1D12EL, LC1D18EL, LC1D25EL, LC1D32EL, LC1D38EL
LC1DTO9EL, LC1DT12EL, LC1DT18EL, LC1DT25EL, LC1DT32EL, LC1DT38EL

110 LC1DO9FL, LC1D12FL, LC1D18FL, LC1D25FL, LC1D32FL, LC1D38FL
LC1DTO9FL, LC1DT12FL, LC1DT18FL, LC1DT25FL, LC1DT32FL, LC1DT38FL

220 LC1D09ML, LC1D12ML, LC1D18ML, LC1D25ML, LC1D32ML, LC1D38ML

LC1DTO9ML, LC1DT12ML, LC1DT18ML, LC1DT25ML, LC1DT32ML, LC1DT38ML
250 LC1DO9UL, LC1D12UL, LC1D18UL, LC1D25UL, LC1D32UL, LC1D38UL

LC1DTO9UL, LC1DT12UL, LC1DT18UL, LC1DT25UL, LC1DT32UL, LC1DT38UL
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DC ohmsch (SPS (Speicherprogrammierbare Steuerung), 24-VDC-Eingange): Nennspannung/-

strom
Betriebsnennspannung Ue Betriebsnennstrom le
(VDC)
24 5 mA min.
300 mA max.
Spannungsversorgung

HINWEIS

GERAT NICHT BETRIEBSBEREIT

Die Basisstation ZARB+<H muss wie folgt mit Spannung versorgt werden:

e Von 24 VAC -15 % bis 48 VAC +10 % mit einer Frequenz von 50 Hz -6 % / +4 % und einer
Frequenz von 60 Hz -6 % / +4 %

e Von 24 VDC -15 % bis 48 VDC +20 %

Die Basisstation ZARB+W muss wie folgt mit Spannung versorgt werden:

e Von 24 VAC -15 % bis 240 VAC +10 % mit einer Frequenz von 50 Hz -6 % / +4 % und einer
Frequenz von 60 Hz -6 % / +4 %

e Von 24 VDC -15 % bis 240 VDC +20 %

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéaden zur Folge haben.

Schutzerde

Die Schutzerde/Masse muss zum Schutz gegen Fehlfunktionen aufgrund von Erdungsfehlern an
die Maschine angeschlossen sein (IEC 60204-1, Schutz gegen Fehlfunktionen aufgrund von
Erdungsfehlern).

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB
SchlieRen Sie den Schutzerde-Anschluss der Basisstation an die Maschinenerde an.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.
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A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES
LICHTBOGENS

Verbinden Sie den Schutzerde-Anschluss der Basisstation mit der Maschinenmasse.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Die Schutzerde muss an die Maschinenmasse angeschlossen sein (IEC 60204-1, Schutz gegen
elektrischen Schlag). Ist dies nicht der Fall, kann die Eingangsspannung der Basisstation
(IN_COM, S2_83, INO...IN18) aufgrund der durch die Maschinenbewegungen mdglicherweise
verursachten statischen Elektrizitat gefahrlich ansteigen.

ZARB18W - Verlustleistung
Die folgende Abbildung zeigt die Verlustleistung der ZARB18W:- als Richtgrofie an:

Pe (W)
12

ﬂ e

10

20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240
V (Vac)
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INO

IN1...IN18

Fir den Eingang INO gelten folgende Kenndaten:

Statischer Typ

Strom liefernd

Kompatibel mit nur 2 Verkabelungen:

O Anschluss von INO an einer Seite des Hilfskontakts des Haupt-Schaltschiitzes und
Anschluss von Ausgangs-Port S2_S3 an der anderen Seite des Hilfskontakts des Haupt-
Schaltschiitzes

O Direktanschluss an den Ausgang S2_S3

20 mA typischer gepulster Eingangsstrom

Fir die Eingange IN1 bis IN18 gelten folgende Kenndaten:

Statischer Typ

Strom liefernd

Kompatibel mit nur 2 Verkabelungen:

O Anschluss von INi (i=1...18) auf einer Seite eines Trockenkontakts und Anschluss von
Ausgang IN_COM auf der anderen Seite des Trockenkontakts

O NO-Anschluss (Schlie3er) von INi (i=1...18)

20 mA typischer gepulster Eingangsstrom

Antwortzeit
Ein-/Ausgang Max. Antwortzeit (ms)
E-STOP 500
STOP 500
Bewegungs-/Hilfsfunktionen 500
Selektor 500
Eingang 500
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Funkkommunikation - Kenndaten

Funkkommunikation - Kenndaten

Kenndaten

Details

Wert

Funkfrequenz

Internationaler Frequenzbereich

2,4 GHz

Anzahl der im gleichem
Bereich betreibbaren
Systeme

Bis zu 50 Systeme in einem Bereich
von 100 x 100 Metern

Funkreichweite

Im Freifeld

> 300 m (984 ft)

In industrieller Umgebung

Typisch bis zu 50 m (164 ft)

Montage, Verwendung und Wartung)

Antenne (Verwendung von externer Antenne | Intern
ZARCO03 mdglich)
Betriebskanal-Wahl Keine Auswirkung fir Kunden (bei Automatisch

ID

MAC-Adresse von Schneider Electric
reserviert

FCC USA and IC Canada Compliance Statement

This device complies with part 15 of the FCC Rules and Industry Canada licence-exempt RSS
standard(s). Operation is subject to the following two conditions:

1) This device may not cause harmful interference, and
2) this device must accept any interference received, including interference that may cause

undesired operation.

Le présent appareil est conforme aux CNR d'Industrie Canada applicables aux appareils radio

exempts de licence. L'exploitation est auforisée aux deux conditions suivantes .

1) /appareil ne doit pas produire de brouillage, et

2) lutilisateur de I'appareil doit accepfer tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage
est susceptible d'en compromettre le fonctionnement.
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Changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could
void the user's authority to operate the equipment. This equipment has been tested and found to
comply with the limits for a Class B digital device, pursuant to part 15 of the FCC Rules. These
limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a residential
installation. This equipment generates, uses and can radiate radio frequency energy and, if not
installed and used in accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio
communications. However, there is no guarantee that interference will not occur in a particular
installation. If this equipment does cause harmful interference to radio or television reception,
which can be determined by turning the equipment off and on, the user is encouraged to try to
correct the interference by one or more of the following measures:

e Reorient or relocate the receiving antenna.

e Increase the separation between the equipment and receiver.

e Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is
connected.

e Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

The base complies with FCC's radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment

under the following conditions:

1) This equipment should be installed and operated such that a minimum separation distance of
20 cm is maintained between the radiator (antenna) and user's/nearby person's body at all
times.

2) This transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or
transmitter.

The remote device with it's antenna complies with FCC's radiation exposure limits set forth for an

uncontrolled environment. To maintain compliance, follow the instructions below:

1) This transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or
transmitter.

2) Avoid direct contact to the antenna, or keep contact to a minimum while using this equipment.

Under Industry Canada regulations, these radio transmitters may only operate using an antenna
of a type and maximum (or lesser) gain approved for the transmitter by Industry Canada. To reduce
potential radio interference to other users, the antenna type and its gain should be so chosen that
the equivalent isotropically radiated power (e.i.r.p.) is not more than that necessary for successful
communication. These radio transmitters (IC:7002CZARB and IC:7002CZART) have been
approved by Industry Canada to operate with the antenna type ZARCO03 with the maximum
permissible gain and required antenna impedance. Any other antenna types having a gain greater
than the maximum gain indicated for that type, are strictly prohibited for use with this device.
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Conformément a la réglementation d'Industrie Canada, les présents émetteurs radio peuvent
fonctionner avec une antenne d'un type et d'un gain maximal (ou inférieur) approuveé pour
I'émetteur par Industrie Canada. Dans le but de réduire les risques de brouillage radioélectrique a
l'intention des autres utilisateurs, il faut choisir le type d'antenne et son gain de sorte que la
puissance isotrope rayonnée équivalente (p.i.r.e.) ne dépasse pas l'intensifé nécessaire a
l'établissement d'une communication satisfaisante. Les présents émetlteurs radio (identifier
1C:7002CZARBo and IC:7002CZARTo) ont ét€ approuvés par Industrie Canada pour fonctionner
avec le type dantenne ZARCO3 ayant un gain admissible maximal et limpédance requise.

D autres types d'antenne dont le gain est supérieur au gain maximal indiqué, sont strictement
interdlits pour 'exploitation de I'émetteur.

Produktreferenz | Maximale Verstarkung der | Maximale Verstarkung der Erlaubte Impedanz (Q)
internen Antenne (dB) externen Antenne (dB)
(einschl. Kabel)

ZARTS8L: 4,5 - -

ZATL8D- 5,5

ZART12D-

ZARB12H- 4,5 1 50
ZARB12W-

ZARB18H-
ZARB18W-

Jegliche Anderungen oder Anpassungen, die nicht ausdriicklich von Schneider Electric genehmigt
wurden, kdnnen die Berechtigung des Nutzers zum Betrieb dieses Gerats ungliltig machen.
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Abschnitt 2.2

Ferngerat - Kenndaten

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Ferngerat - Kenndaten 57
Ferngerat - Kenndaten fiir das Ladegerat 58
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Ferngerat - Kenndaten

Umgebung

Kenndaten Details Wert

Produktzertifizierungen - CE, UL/CSA, EAC

Batterie-Nutzungsdauer Gemal |IEC 62133 > 2 Jahre

Batterietyp - LiFePO*

Batteriespannung - 3,3VDC

Mechanische Lebensdauer |Bewegungstaster 5000 000 Zyklen

Mechanische Lebensdauer | Hilfstaster 1 000 000 Zyklen

Temperatur Lagerung -20...45 °C (-4...113 °F)
In Betrieb -20...60 °C (-4...140 °F)

Relative Feuchtigkeit

In Betrieb/Lagerung

0 %...95 % (ohne Kondensation)

Bestandigkeit gegen IEC 60721-3-3 Stufe 3C2 fiir H,S / SO, / NO, / Cl,

korrosive Atmospharen

Schutzart - IP65 und NEMA Typ 4

Geografische Héhe Betrieb 0...2000 m (0...6561.7 ft)
Lagerung 0...3000 m (0...9842.5 ft)

Vibrationsfestigkeit Gemal |IEC 60068-2-6 10...55 Hz, Amplitude 0,75 mm,

Beschleunigung 15 gn

StoRfestigkeit GemaR |IEC 60068-2-27 100 gn

Mechanischer Schutz - Puffer

Storfestigkeit gegen Gemal |IEC 61000-4-2 4 kV bei Kontakt

elektrostatischer Entladung 8 kV in Luft

Storfestigkeit gegen Gemal IEC 61000-4-3 10 V/im

elektromagnetische Felder

Storfestigkeit gegen
schnelle transiente
elektrische StérgrofRen

Geman |IEC 61000-4-4

1 kV, bei Spannungsversorgung

Storfestigkeit gegen
Magnetfelder mit
energietechnischen
Frequenzen

Min. 30 A/m

Mechanische Materialien

Puffer aus OnFlex™

Gewicht

594 g (21 0z)
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Ferngerat - Kenndaten flir das Ladegerat

Umgebung
Kenndaten Wert
Einsatzorte Wohnbereiche, Geschéafts- und Gewerbebereiche sowie

Kleinbetriebe (IEC 61000-6-3)

Produktzertifizierungen

CE, UL/CSA, EAC

Schutzart IP2x

Verschmutzungsgrad 2

Betriebstemperatur 10 bis 40 °C (50 bis 104 °F)
Lagertemperatur -20 bis 60 °C (-4 bis 140 °F)
Primar-Versorgungsspannung 90...264 VAC
Primar-Versorgungsspannungsfrequenz 47...63 Hz
Sekundar-Ausgangsspannung 12 VDC, SELV-Spannung
Sekundar-Ausgangsspannung Minimum 30 W

58




Abschnitt 2.3

Abmessungen

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Basisstation - Abmessungen 60
Ferngerat - Abmessungen 61
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Basisstation - Abmessungen

Abmessungen
Die folgende Abbildung zeigt die Abmessungen der Basisstation:
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Ferngerat - Abmessungen
Abmessungen
Die folgende Abbildung zeigt die Abmessungen des Ferngerats:
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Kapitel 3

Funktionale Sicherheit

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
31 Allgemeines 64
3.2 Beschreibung und Sicherheitsfunktionsfahigkeit 72
3.3 Funktionale Sicherheit - Funktionsinbetriebnahme 83
3.4 Funktionale Sicherheitsanforderungen fiir die Instandhaltung 86

EIO0000001956 09/2018
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Funktionale Sicherheit

Abschnitt 3.1

Allgemeines

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Einflihrung 65
Standards und Terminologie 66
Grundlagen 67

64
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Funktionale Sicherheit

Einflhrung

Ubersicht

Die Sicherheitsfunktionen, die in eXLhoist eingebaut sind ermdglichen Ihnen die Entwicklung von

Anwendungen, die den Schutz von Menschen und Maschinen beachten.
Einige Sicherheitsfunktionen sind mit der eXLhoist Configuration Software konfiguriert.

Integrierte Sicherheitsfunktionen haben die folgenden Vorteile:

e Zuséatzliche Sicherheitsfunktionen in Ubereinstimmung mit Standards
e Keine Notwendigkeit externer Sicherheitsgerate

e Reduzierte Verkabelung und Platzeinsparungen

e Reduzierte Kosten

Der eXLhoist stimmt mit den Anforderungen der Standards flr die Implementierung von
Sicherheitsfunktionen tberein.

EIO0000001956 09/2018
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Funktionale Sicherheit

Standards und Terminologie

Uberblick

Die technischen Begriffe, Terminologie und entsprechende Beschreibungen in dieser Anleitung
verwenden normalerweise die Begriffe und Definitionen der relevanten Standards.

Im Bereich von Funk-Fernsteuerungssystem betrifft das unter anderem Begriffe wie ,Sicherheits-
funktion®, ,Sicherer Zustand®, ,Stérung®, ,Zurlicksetzen bei Stérung®, ,Fehler®, Zurliicksetzen bei
Fehler®, ,Ausfall®, ,Fehlermeldung®, ,Warnung®, ,Warnmeldung“ usw.

Diese Standards umfassen:

e |EC 61508 Ed.2 Serie: Funktionale Sicherheit von sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbar elektronischer Systeme

e EN 62061 Ed.1.0: Sicherheit von Maschinen - Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer, elektronischer, und programmierbar elektronischer Kontrollsysteme

e EN ISO 13849-1 & 2: Sicherheit von Maschinen - Sicherheitsbezogene Teile des
Kontrollsystems

EG-Konformitétserklarung

Die EG-Konformitatserklarung fiir die Maschinenrichtlinie 2006/42/EG steht auf www.schneider-
electric.com zur Verfligung.

Konformitét hinsichtlich funktionaler Sicherheit

Die integrierten Sicherheitsfunktionen sind konform mit folgenden Standards:
EN 15011: 2014

EN 14492-2: 2009

EN 14439: 2009

EN 13557: 2008

IEC 60204-1: 2009

e |EC 60204-32: 2008

Die aufgelisteten Standards bestimmen die sicherheitsbezogenen Betrachtungen der Funk-
Fernsteuerungssystem-Sicherheit in Zusammenhang mit den Rahmen der Standards ISO13849-
1 und ISO13849-2.

Die definierten Sicherheitsfunktionen sind:

e SIL 1, SIL 2 und SIL 3 - Fahigkeit in Ubereinstimmung mit der IEC 61508 Ed.2 Serie.
e Leistungslevel ¢, d und e in Ubereinstimmung mit ISO 13849-1.

e Stimmt mit Kategorien 2, 3 und 4 des europaischen Standards ISO 13849-1 Uberein.

Siehe auch Sicherheitsfunktion-Fahigkeit (siehe Seite 72).

Der Betriebsmodus der Sicherheitsanforderung wird gemaR Standard IEC 61508-1 als hohe
Anforderung oder kontinuierlicher Betriebsmodus betrachtet.
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Funktionale Sicherheit

Grundlagen

Funktionale Sicherheit

Automatisierung und Sicherheitstechnik waren in der Vergangenheit 2 getrennte Bereiche, die in
jungster Zeit mehr und mehr miteinander integriert wurden.

Die Konstruktion und Installation komplexer Automatisierungslésungen werden durch integrierte
Sicherheitsfunktionen sehr vereinfacht.

Die Anforderungen der Sicherheitstechnik sind normalerweise von der Anwendung anhangig.

Die Anforderungsstufe ist abhangig vom Risiko und von der Gefahr, die von einer bestimmten
Anwendung ausgehen kdnnte.

IEC 61508 Standard

Der funkionale Sicherheitsstandard IEC 61508 elektrischer/elektronischer/programmierbarer
sicherheitsbezogener Elektroniksysteme deckt die sicherheitsbezogenen Funktionen ab.

Anstatt eines einzelnen Komponents wird eine gesamte Funktionskette (beispielsweise von einem
Sensor durch eine logische Verarbeitungseinheit zu einem Aktuator) als Einheit verstanden.

Diese Funktionskette muss im Ganzen die Anforderungen der spezifischen Sicherheitsintegritats-
stufen erflllen.

Systeme und Komponenten, die in verschiedenen Anwendungen fiir Sicherheitsaufgaben mit
ahnlichen Risikostufen verwendet werden, kdnnen kénnen auf dieser Grundlage entwickelt
werden.

Norm EN ISO 13849 oder Norm EN 62061

Designer kdnnen entweder EN ISO 13849-1 oder EN 62061 befolgen, um Konformitat mit der
Maschinenrichtlinie 2006/42/EC nachzuweisen. Diese 2 Normen beriicksichtigen nicht nur, ob ein
Fehler auftreten wird, sondern wie wahrscheinlich er ist.

Dies bedeutet, dass ein quantifizierbares, probabilistisches Element in Ubereinstimmung besteht:
Maschinenbauer miissen in der Lage sein, festzustellen, ob ihr Sicherheitsschaltkreis die
Anforderungen des geforderten Sicherheitsintegritatslevels (SIL) oder Leistungslevels (PL) erfilillt.
Schaltanlagenbauer und Designer sollten sich dessen bewusst sein, dass Hersteller von in
Sicherheitsschaltkreisen (wie Sicherheitskomponenten fir Detektion, Sicherheitslogik-Solver und
Ausgabegerate wie Schitzen) verwendeten Komponenten detaillierte Angaben zu ihrem Produkt
machen missen.
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Funktionale Sicherheit

Sicherheitsstandards:

4 - N\
Sicherheit fiir Systeme und Anlagen
EN 61508 EN SO 13849-1
EN 62061
N J

SIL - Safety Integrity Level (Sicherheitsintegritétslevel)

Der Standard IEC 61508 definiert 4 Sicherheitsintegritatslevel (SIL) fiir Sicherheitsfunktionen.
SIL1 ist das niedrigste Level und SIL4 ist das hdchste Level.
Eine Gefahren- und Risikoanalyse dient als Grundlage flr die Bestimmung des erforderlichen SIL.

Hiermit wird entschieden, ob eine relevante Funktion als Sicherheitsfunktion betrachtet wird und
welches Gefahrenpotential sie abdecken muss.

PF - Probability of Failure (Ausfallwahrscheinlichkeit)

Der Standard IEC 61508 definiert SIL unter der Verwendung von Anforderungen, die zwei

Kategorien zugeordnet werden kénnen: Hardware-Sicherheitsintegritat und systematische
Sicherheitsintegritat. Ein Gerat oder System muss die Anforderungen in beiden Kategorien
erfillen, um ein gegebenes SIL zu erreichen.

Die SIL-Anforderungen fiir Hardware-Sicherheitsintegritat basieren auf einer probalistischen
Analyse des Gerates. Um ein gegebenes SIL zu erreichen, muss das Geréat die Zielvorgaben fiir
die maximale Wahrscheinlichkeit eines geféhrlichen Ausfalls und fir den minimalen Anteil sicherer
Ausfalle (Safe Failure Fraction) erreichen. Das Konzept eines ,gefahrlichen Ausfalls® muss fiir das
fragliche System strengstens definiert werden. Dies geschieht normalerweise Anforderungsein-
schrankungen, deren Integritat wahrend der Systementwicklung verifiziert wird. Die tatsachlichen
erforderlichen Zielvorgaben sind abhangig von der Wahrscheinlichkeit einer Anforderung,
Komplexitat der Gerate und genutzten Redundanztypen.
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Die Wahrscheinlichkeit eines Ausfalls bei Anforderung (Probability of Failure on Demand - PFD)
einer geringen Anforderungsoperation fiir verschiedene SlLs sind in IEC 61508 wie folgt

festgelegt:

SIL Durchschnittliche Wahrscheinlichkeit eines Ausfalls bei Anforderung der
Sicherheitsfunktion
PFD

SiL4 <104

SIL3 210" bis < 103

SiL2 2107 bis < 10

SIL1 21072 bis < 10™’

Im Dauerbetrieb &ndert sich dies zu:

SIL

Durchschnittliche Haufigkeit eines Ausfalls bei Anforderung der Sicherheitsfunktion (h™")
PFH

SiL4

2109 bis < 108

SIL3

2108 bis < 107

SIL2

> 107 bis < 10°

SIL1

2100 bis < 10®

Eine Funktion wird als ,auf Anforderung" betrachtet, wenn die Anforderungsrate geringer als eine
Aktivierung pro Jahr betragt. Andererseits wird die Funktion als ,Hohe Anforderung oder
kontinuierlicher Betrieb" betrachtet.

Die Gefahren eines Kontrollsystems muissen zunéchst identifiziert und dann in einer Risikoanalyse
analysisert werden. Diese Risiken werden schrittweise abgeschwécht bis ihr Gesamtbeitrag zur
Gefahr als akzeptabel angesehen wird. Das tolerierbare Level dieser Risiken wird in den
Sicherheitsanforderungen als angestrebte Wahrscheinlichkeit eines gefahrlichen Ausfalls in einem
gegebenen Zeitraum spezifiziert, beginnend mit einem diskreten SIL-Level.
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PL - Performance Level (Leistungslevel)

Die Norm EN ISO 13849-1 definiert 5 Leistungslevel (Performance Levels - PL) fiir
Sicherheitsfunktionen.

,a" ist das niedrigste Level und ,e" ist das hdchste Level.

5 Level (a, b, ¢, d und e) entsprechen den verschiedenen Werten der durchschnittlichen
Wahrscheinlichkeit eines gefahrlichen Ausfalls pro Stunde.

PL Probability of a Dangerous Hardware Failure Per Hour (Wahrscheinlichkeit eines
geféhrlichen Hardware-Ausfalls pro Stunde)

e 2108 bis < 107

d 2107 bis < 106

c 2 107 bis < 3x10°®

b 2 3x10°® bis < 10

a 2107 bis <10

HFT - Hardware-Fehlertoleranz und SFF - Anteil sicherer Ausfalle

Abhangig vom SIL firr das Sicherheitssystem, erfordert der Standard IEC 61508 eine spezifische
HFT in Verbindung mit einem spezifischen Anteil sicherer Ausfélle SFF.

Die HFT ist die Fahigkeit eines Systems, die geforderten Sicherheitsfunktionen trotz eines oder
mehrerer Hardware-Fehler auszufiihren.

Der SFF eines Systems ist als Verhaltnis der Rate sicherer Ausfalle im Vergleich zu der gesamten
Ausfallrate des Systems definiert.

Gemal IEC 61508 ist das hdchste zu erreichende SIL eines Systems teilweise durch die HFT und
den SFF eines Systems bestimmt.

IEC 61508 unterscheidet 2 Typen von Subsystemen (Typ A Subsystem, Typ B Subsystem).

Diese Typen sind auf Basis der Kriterien definiert, die der Standard fur die sicherheitsbezogenen
Komponeten definiert hat.

SFF HTF

Typ A Subsystem Typ B Subsystem

0 1 2 0 1 2
<60 % SIL1 SIL2 SIL3 - SIL1 SIL2
60 %...<90% |SIL2 SIL3 SiL4 SIL1 SIL2 SIL3
90 %...<99 % |SIL3 SIL4 SiL4 SIL2 SIL3 SIL4
299 % SIL3 SiL4 SIL4 SIL3 SiL4 SiL4
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Systematische Sicherheitsintegritat und Fehlererkennungs- und Fehlervermeidungsmafnahmen

Systematische Fehler in den Spezifikationen, in der Hardware und in der Software, Verwendungs-
fehler und Wartungsfehler im Sicherheitssystem miissen im héchsten Grade vermieden werden.
Um diese Anforderungen zu erflllen, spezifiziert IEC 61508 eine Anzahl von MaRnahmen zur
Fehlervermeidung, die abhangig vom erforderlichen SIL implementiert werden mussen. Diese
MaRnahmen zur Fehlervermeidung miissen den gesamten Lebenszyklus des Sicherheistsystems
abdecken, also vom Design bis zur Au3erbetriebnahme.
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Abschnitt 3.2

Beschreibung und Sicherheitsfunktionsfahigkeit

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Sicherheitsfunktionen des Funk-Fernsteuerungssystems - Teil des Gesamtsystems 73
Einrichtung und Betrieb der Sicherheitsfunktion 74
E-STOP 75
STOP-Funktion 76
StandardmaRige Bewegungs- und Hilfsfunktionen 77
Sicherung 78
Prioritat von Sicherheitsfunktionen 79
Sicherer Zustand des Funk-Fernsteuerungssystems 80
Rechtliche Anwendungsempfehlungen (RFU - Recommendation for Use) 81
Zusammenfassung der Zuverlassigkeitsuntersuchung 82
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Sicherheitsfunktionen des Funk-Fernsteuerungssystems - Teil des Gesamtsystems

Uberblick

Die qualitativen und quantitativen Sicherheitsziele in Ubereinstimmung mit der endgdiltigen
Anwendung machen bestimmte Anderungen erforderlich, um eine sichere Verwendung der
Sicherheitsfunktionen zu gewahrleisten. Der Integrator des Funk-Fernsteuerungssystems ist flr
diese zusatzlichen Anderungen verantwortlich (beispielsweise fiir die Verwaltung einer
mechanischen Bremse am Motor).

EI00000001956 09/2018 73



Funktionale Sicherheit

Einrichtung und Betrieb der Sicherheitsfunktion

Uberblick

Die SISTEMA-Software ermdglicht Maschinenentwicklern und -testern sicherheitsbezogener
Maschinensteuerungen die Bewertung des Sicherheitsstandards oder -levels ihrer Maschine mit
Bezug auf ISO 13849-1. Dieses Tool ermdglicht die Modellierung der Struktur sicherheitsbe-
zogener Steuerungskomponenten basierend auf der vorgesehenen Architektur, wobei die
Zuverlassigkeitsstandards auf verschiedenen Detailebenen einschliellich der Perfomance Levels
(PL) automatisch berechnet werden.

Die eXLhoist-SISTEMA-Bibliotheken sind verfigbar auf www.schneider-electric.com.
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E-STOP

Uberblick
Fur eine allgemeine Beschreibung siehe ,E-STOP-Funktion® (siehe Seite 137).
Der E-STORP ist nicht konfigurierbar.

Das unerwinschte Ereignis der E-STOP-Funktion ist die Nicht-Ausfiihrung der E-STOP-
Aktivierung.

Der sichere Zustand der E-STOP-Funktion ist das Offnen der Sicherheitsrelais.

Funktion | Einbau IEC 60204-32 |IEC 61508 | EN 62061 | EN ISO 13849

STOP- SIL SIL CL Sicherheitskategorie PL
Kategorie
E-STOP | Mit Hilfskontakt- | Kategorie O SIL3 SIL3 CL Sicherheitskategorie 4 |PL e
Ruckkopplungs-

schleife zwischen
S2_S3 und INO

Ohne Hilfskon- SIL2 SIL2 CL Sicherheitskategorie 3 |PL d
takt-Ruckkopp-
lungsschleife
zwischen S2_S3
und INO

Fir einen SIL3 PLe E-STOP mussen die Hilfskontakte der Schaltschiitze mechanisch verbunden
sein. Die Schaltschiitze miissen der Norm EN 60947-4-1:2010 Anhang F (bevorzugt) entsprechen
- Anforderungen fiir einen mit einem Hauptkontakt verbundenen Hilfskontakt (Spiegelkontakte).

Um Konformitat fir gemeinsam verursachte Ausfalle (Common Cause of Failure - CCF) zu
erzielen, muss die Verkabelung der redundanten Schitze oder Laufwerke iber einen anderen
Pfad erfolgen.

Die standardmaRige E-STOP-Funktion von eXLhoist ist gemaR IEC 60204-32 auf eine
Stoppkategorie 0 beschrankt. Wenn bestimmte Anwendungen eine E-STOP-Funktion mit einer
Stoppkategorie 1 erfordern, dann muss ein Sicherheitsrelais vom Typ Preventa XPSATE oder
XPSAVoder ein vergleichbares Relais verwendet werden.

Um die Sicherheitskategorie 4 gemaf EN ISO 13849-1 nachzuweisen, wird dank Klemme S2_S3
(12 V gepulst) eine automatische Diagnose an Klemme INO durchgefiihrt. Eine externe
Versorgung des INO-Eingangs kann nicht genutzt werden.

Die E-STOP-Funktion ist ein passiver Stopp (Funktion wird aktiviert, wenn ein ungtltiger Rahmen
festgestellt wurde).
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STOP-Funktion

Uberblick
Fir eine allgemeine Beschreibung siehe ,STOP-Funktion® (siehe Seite 139).
Das unerwiinschte Ereignis der STOP-Funktion ist die Nicht-Ausfiihrung der STOP-Aktivierung.
Der sichere Zustand der STOP-Funktion ist das Offnen der Sicherheitsrelais.

Funktion | Einbau IEC 60204-32 |IEC 61508 | EN 62061 | EN ISO 13849
STOP- SIL SIL CL Sicherheitskategorie | PL
Kategorie
STOP Ohne UOC Kategorie 0 SIL2 SIL2 CL | Sicherheitskategorie 3 | PL d
Mit UOC Kategorie 1

Die STOP-Funktion ist ein passiver Stopp (Funktion wird aktiviert, wenn ein ungultiger Rahmen
festgestellt wurde).

76 EIO0000001956 09/2018



Funktionale Sicherheit

Standardmafige Bewegungs- und Hilfsfunktionen

Uberblick

Fuir eine allgemeine Beschreibung siehe ,StandardmaRige Bewegungs- (siehe Seite 157)und
Hilfsfunktionen® (siehe Seite 153).

Eine Relaiszuweisung fir die Ferngerat-Bewegungstaster kann mit der eXLhoist Configuration
Software durchgefiihrt werden. Ein UOC-Relais (siehe Seite 778) kann dank der eXLhoist
Configuration Software mit einer Bewegungsachse (und ihren Bewegungsrelais) verbunden
werden.

Hilfsfunktionen kdnnen dank der eXLhoist Configuration Software Hilfstastern und Relais
zugewiesen werden.

Das unerwiinschte Ereignis der standardmaRigen Bewegungs- und Hilfsfunktionen ist die
ungewollte Aktivierung der standardmaRigen Bewegungs- und Hilfsfunktionen.

Der sichere Zustand der standardmaRigen Bewegungs- und Hilfsfunktionen ist durch das Offnen
der Sicherheitsrelais zu erreichen.

Funktion Einbau IEC 60204-32 | IEC 61508 |EN 62061 EN ISO 13849
STOP- SIL SILCL Sicherheitskategorie | PL
Kategorie
Standardmafige | Kein UOC | Kategorie 2 SIL1 SIL1 CL Kategorie 2 fir PLc
Bewegungs- und Mit UOC elektronische Teile
Hilfsfunktionen Kategorie 1 fur
elektromechanische
Teile

Um die Sicherheitskategorie 2 nachzuweisen, wird eine automatische Diagnose fur die Taster des
Ferngerats beim EINSCHALTEN der Maschine durchgefiihrt. Wahrend dieser Phase darf der
Bediener keine Bewegungs- oder Hilfstaster driicken.

Die standardmafigen Bewegungs- und Hilfsfunktionen sind passive Stoppfunktionen (Funktionen
werden bei Erkennung eines Eingangssignals aktiviert).
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Sicherung

Uberblick

Fir eine allgemeine Beschreibung siehe ,Sicherungsfunktion® (siehe Seife 120).

Die Sicherung kann dank der eXLhoist Configuration Software einer Bewegungsrichtung
zugewiesen werden.

Als unerwiinschtes Ereignis der Sicherungsfunktion gilt die nicht erfolgte Deaktivierung der
Bewegungstasten.

Sicherungsgrenzschaltkontakte miissen NC-Kontakte sein.
Der sichere Zustand der Sicherungsfunktion ist das Offnen der Sicherheitsrelais.

Funktion Einbau | IEC 60204-32 IEC 61508 | EN 62061 EN ISO 13849
STOP-Kategorie SIL SIL CL Sicherheitskategorie PL

Sicherung NC Kategorie 2 auf der | SIL1 SIL1 CL Kategorie 2 fir PLc
Bewegungsrichtung elektronische Teile

Kategorie 1 fiir
elektromechanische
Teile

Um eine Sicherheitskategorie 2 zu begriinden, wird dank des IN-COM Ausgangsports eine
automatische Diagnose an den Sicherungseingadngen durchgefiihrt. Fir die Sicherungseingange
kann keine externe Stromzufuhr verwendet werden.

Die Sicherungsfunktion ist eine passive Stoppfunktion (die Funktion wird bei Erkennung eines
Eingangssignals aktiviert).
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Prioritdt von Sicherheitsfunktionen

Uberblick
Prioritat von Sicherheitsfunktionen
Sicherheitsfunktionen
1 E-STOPP
2 STOPP
3 Sicherung
4

StandardmafRige Bewegungs- & Hilfsfunktionen
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Sicherer Zustand des Funk-Fernsteuerungssystems

Uberblick

Sichere Zustande der Basisstation:

e SAFE-STOP-Ausfall: Wenn ein Ausfall von der Basisstation festgestellt wird, 6ffnet die
Basisstation die Sicherheitsrelais mit der Stoppkategorie 0, unterbricht die Funkkommunikation
mit dem Ferngeréat und startet neu.

e SAFE-STOP-Funk: Wenn die Basisstation die Kommunikationsverbindung mit dem Ferngerat
verliert, 6ffnet die Basisstation die Sicherheitsrelais in der Stoppkategorie 0 oder 1 gemaf der
Inbetriebnahme.

Die sichere Zustandsposition des Ferngerats ist keine Kommunikation mit der Basisstation: Wenn
eine Betriebsstérung im Ferngerat festgestellt wird, dann unterbicht das Ferngerat die
Funkkommunikation. Die Basisstation geht in den SAFE-STOP-Funkmodus Uber und 6ffnet die
Sicherheitsrelais in der Stoppkategorie 0 oder 1 gemaR der Inbetriebnahme.
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Rechtliche Anwendungsempfehlungen (RFU - Recommendation for Use)

Uberblick

Gemaf der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG und dem Zusatz - ANWENDUNGSEMPFEH-

LUNGEN Nr. CNB/M/11.050 rev02 mussen funktionale Tests (automatisch oder manuell) in

folgenden Absténden erfolgen:

e Mindestens einmal pro Monat fiir PL e mit Kategorie 3 oder Kategorie 4 (gemaf EN ISO 13849-
1) oder SIL3 mit HFT = 1 ( geman EN 62061)

e Mindestens einmal alle 12 Monate fir PL d mit Kategorie 3 (gemaf EN ISO 13849-1) oder SIL2
mit HFT = 1 ( gemanl EN 62061)
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Zusammenfassung der Zuverlassigkeitsuntersuchung

Synthese der Zuverlassigkeitsuntersuchung in der Konfiguration 1 Ferngerét & 1 Basisstation

Standard Sicherheitsfunktionen E-STOP STOP Standardmafige | Begrenzungs-
Bewegungs- & schalter
Hilfsfunktionen
Mit Ohne | UOC | Ohne | UOC NC-Kontakt
Hilfskontakt | UOC uocC
IEC 61508 Ed 2 SFF pro Kanal 97,8 % 85% 84,8 % 90,1 % 95 %
PFH (10° h") 7,32 7,54 7,57 52,3 51,8 17,9
Typ B
HFT 1 0
Diagnosedeckungsgrad 99,3 % 90,5 % | 90,3 % 73,8 % 90 %
pro Kanal
SIL-Fahigkeit 3 2 1
EN 62061 (1) SIl CL-Fahigkeit 3 2 1
EN ISO 13849-1 2008 | PL e d c
Sicherheitskategorie 4 3 2
MTTFd in Jahren 15584 | 15130 | 15070 | 2183 | 2202 | 6380
Prifintervall (manueller funktionaler Test) Einmal Einmal jahrlich
monatlich

Maximale Antwortzeit

500 ms

(1) Norm EN 62061 betrifft Integration. Der Standard bestimmt die gesamten Sicherheitsfunk-
tionen (Einstufung SIL1, SIL2 oder SIL3 gemaf den Diagrammen in Anhang A) von Komponenten,
die eine Sicherheitsfunktion darstellen (Einstufung SIL1, SIL2 oder SIL3 fir eXLhoist).

HINWEIS: Die obere Tabelle reicht nicht aus, um den PL des Férdersystems zu bewerten. Die PL-
Bewertung muss auf der Systemebene erfolgen. Der Monteur des Integrators von eXLhoist muss
die PL-Bewertung durchfiihren und dabei die Datenzahlen der Sensoren und Aktuatoren aus der
oberen Tabelle miteinbeziehen. Die SISTEMA-Software kann den PL des Systems bewerten.

HINWEIS: Die Funkverbindung des Funk-Fernsteuerungssystems erfullt IEC 61784-3 Ed2 2010.
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Abschnitt 3.3

Funktionale Sicherheit - Funktionsinbetriebnahme

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Sicherheitsparameter und -schritte zur Konfiguration der Sicherheitsfunktionen 84
Sicherheitssignatur des Funk-Fernsteuerungssystems 85
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Sicherheitsparameter und -schritte zur Konfiguration der Sicherheitsfunktionen

Inbetriebnahme von Sicherheitsfunktionen
Der Kommissionierungstyp einer Sicherheitsfunktion ist:

Funktionen uocC Relais-Zuordnung Bemerkungen
Verzégerungszeit

E-STOP - - Keine Inbetriebnahme

STOP Ja - Sicherheitsrelais kénnen nicht in
Betrieb genommen werden

Bewegungs- und Ja Ja -

Hilfsfunktionen

Schutz - Ja Verzdgerung und NO/NC-
Kontaktzuweisung

Einige Passworter/Codes kdnnen in der eXLhoist Configuration Software konfiguriert werden:

e E-STOP RESET-Folge im Ferngerat
e START-Zugriffsfolge im Ferngerat
e Ubertragungspasswort:

O Zum Lesen der Konfigurationsdatei in einem Ferngerat

o Zur Ubertragung der Konfigurationsdatei zwischen einem Ferngerét und einer Basisstation

Passworter/Codes

Standardwert

E-STOP RESET-Folge

START-Zugriffsfolge

Ubertragungspasswort fiir die Konfigurationsdatei
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Sicherheitssignatur des Funk-Fernsteuerungssystems

Ubersicht
Der Verifikationstest fir Systeme mit integrierten Sicherheitsfunktionen konzentriert sich auf die
Uberpriifung der Funktionalitat integrierter Sicherheitsiiberwachung und Stoppfunktionen, die im
Funk-Fernsteuerungssystem konfiguriert sind.
Ziel dieses Testes ist die Bestatigung der ordnungsgemafen Konfiguration der definierten
§icherheitsfunktionen und Testmechanismen und die Untersuchung der Antworten bestimmter
Uberwachungsfunktionen, wenn absichtlich Werte eingegeben werden, die aul3erhalb der
Toleranzgrenze liegen.
Der Test muss alle Funk-Fernsteuerungssystem-spezifischen konfigurierten Sicherheitstiberwa-
chungsfunktionen und globale integrierte Sicherheitsfunktionalitédten in eXLhoist abdecken.

Zustand vor dem Verifikationstest
e Die Maschine ist ordnungsgemaf verkabelt.
e Alle Sicherheitsgerate wie Begrenzungsschalter, Uberlastsensoren und Not-Halt-Schalter (E-

STOP) sind angeschlossen und betriebsbereit.
o Alle Parameter der Inbetriebnahme mussen richtig im Funk-Fernsteuerungssystem eingestellt

sein.
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Abschnitt 3.4

Funktionale Sicherheitsanforderungen fir die Instandhaltung

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Wartung 87
Austausch der Basisstation oder des Ferngerats 88
Anderung der Maschinenausriistung 89
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Wartung

E-STOP
Die E-STOP- und die STOP-Funktion miissen zum Zweck der vorbeugenden Wartung gemaf den
Anwendungsempfehlungen (siehe Seite §7) mindestens einmal pro Monat aktiviert werden. Das
Ferngerat und die Basisstation miissen aus- und wiedereingeschaltet werden, bevor diese
vorbeugenden WartungsmafRnahmen durchgefiihrt werden.

Andere Sicherheitsfunktionen
Die STOP-, Bewegungs-, Hilfs- und Begrenzungschalterfunktionen miissen zum Zweck der
vorbeugenden Wartung gemafl den Anwendungsempfehlungen (siehe Seife §7) mindestens
einmal jahrlich aktiviert werden. Das Ferngerat und die Basisstation miissen aus- und wiederein-
geschaltet werden, bevor diese vorbeugenden Wartungsmafnahmen durchgefiihrt werden.
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Austausch der Basisstation oder des Ferngerats

Uberblick

Sie kdnnen das Basisstations- oder das Ferngerateteil austauschen.

Wenn Sie eine konfigurierte Basisstation bzw. ein konfiguriertes Ferngerat austauschen, verlieren
Sie dank des Wartungs-/Gerateaustauschverfahren keine Sicherheitskonfigurationen, allerdings
mussen Sie den Verifikationstest wiederholen, um eine falsche Verkabelung oder ein falsches
Verhalten der Sicherheitsfunktionen auszuschlie3en.

HINWEIS: Fur weitere Informationen Uber das Produkt siehe ,Wartung / Gerateaustausch®
(siehe Seite 253).
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Anderung der Maschinenausriistung

Uberblick

Beim Austausch eines Hebesystem-Bauteils (Schiitz, Antrieb usw.) muss der Verifikationstest
(siehe Seife 85) erneut durchgefihrt werden.

HINWEIS: Fir weitere Informationen zum Produkt siehe ,Installation” (siefie Seite 917).
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Kapitel 4

Installation und Verdrahtung

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
4.1 Basisstation - Einbau 92
4.2 Basisstation - Verkabelung 96
4.3 Beschreibung der Funktionen 112
4.4 Ferngerat - Einbau 126
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Abschnitt 4.1

Basisstation - Einbau

Basisstation - VorsichtsmaRnahmen beim Einbau

VorsichtsmaRnahmen beim Einbau
Beispiel fir eine empfohlene Einbauposition der Basisstation:
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Position der Basisstation:

Die Basisstation muss vertikal auf einer flachen, harten Oberflache und mit nach unten zeigendem
Kabel eingebaut werden.

Berucksichtigen Sie bei der Wahl der Position der Basisstation die durch die Verkabelung und die
Funkreichweite gegebenen Einschrankungen.

Schaffen Sie keine Hindernisse zwischen der Basisstation und dem Ferngerat, um eine optimale
Funkverbindung zu gewahrleisten.

Die Basisstation darf nicht in einem geschlossenen Metallbehaltnis montiert werden.

So vermeiden Sie Funkstérungen:
e Positionieren Sie vor der Abdeckung der Basisstation weder Kabel noch Metallteile.
e Stellen Sie keine Hindernisse zwischen die Basisstation und das Ferngerat.

Gemalf IEC 61010-1 wird empfohlen den Leistungsschalter der Basisstation in der Nahe der
Basisstation anzubringen.

Um die Konformitat mit IEC 61508, EN 62061 und EN ISO 13849 zu gewahrleisten, muss eine
Aderendhdilse fir die Ausgangsverkabelung des ZARB+W- verwendet werden.

A GEFAHR

GEFAHR DURCH SCHWERE BEWEGLICHE TEILE
Wenn das Hebesystem in Betrieb ist, diirfen sich im Arbeitsbereich keine Personen aufhalten.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

Installieren und betreiben Sie dieses Gerat gemafl den Umgebungsbedingungen, die in den
Grenzwerten fiir den Betrieb angegeben sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

EI00000001956 09/2018 93



Installation und Verdrahtung

A& WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

e Bei Gefahr fur Personal und/oder Geréte sind geeignete Sicherheitssperren zu verwenden.

e Verwenden Sie die Sensoren- und Aktorennetzteile ausschlief3lich zur Stromversorgung der
an das Gerat angeschlossenen Sensoren oder Aktoren.

e Die Stromleitung muss verdrahtet und durch eine Sicherung oder einen thermomagnetischen
Trennschalter (z. B. Schneider-Electric GV2) gemaf den lokalen und nationalen gesetzlichen
Anforderungen fir den Nennstrom und die -spannung des jeweiligen Gerats geschutzt sein.

o Dieses Gerat darf weder zerlegt noch repariert oder verandert werden.

e Kein Loch in die Basisstation bohren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.
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Installation

Schritt Aktion

1 Drehen Sie die 4 Schrauben an der Frontseite der Basisstation heraus.

2 Entfernen Sie die Abdeckung.

3 Setzen Sie die 4 Schrauben in die Vorbohrungen (Legende G):

4 Ziehen Sie die 4 M04-Befestigungsschrauben fest. Drehen Sie die Schraube mindestens 6 mm
(0,23 in) in die Platte ein.
Bringen Sie die Abdeckung der Basisstation an.

6 Ziehen Sie die 4 Schrauben zur Befestigung der Basisstation-Abdeckung an.
Um die Basisstation einfacher identifizieren zu kénnen, schreiben Sie ihre ID auf ein
selbstklebendes Etikett, das Sie an eine geeignete Stelle kleben. Die Etiketten werden mit dem
Gerat geliefert und sind als Zubehorteile ZARCO7 und ZARCO08 erhéltlich.
Sie kénnen auch das gelbe Etikett mit der Aufschrift ,Gerat funkgesteuert* an entsprechender
Stelle aufkleben. Dieses Etikett gehdrt zum Zubehér ZARCO8.

Verwenden Sie in Umgebungen mit starken Vibrationen die SilentBlocs ZARCO09.
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Abschnitt 4.2

Basisstation - Verkabelung

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Basisstation - Verkabelung 97
Best Practices fur die Verkabelung 102
Beschreibung der Werkseinstellungen 107
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Basisstation - Verkabelung

ZARB-W:-
Vorgehensweise zur Verkabelung

Schritt Aktion

1 Drehen Sie die 4 Schrauben an der Frontseite der Basisstation heraus.
2 Entfernen Sie die Abdeckung.
3 Nehmen Sie ggf. die Kappenabdeckung der dedizierten Basisstation-Vorbohrung ab und

schrauben Sie eine Kabeldurchfiihrung aus dem Kit ZARCO6 (siehe Seife 47) ein
(Anzugsmoment = 4+0.2 N m (35,440,2 Ib.-in)).

4 Fuhren Sie das Kabel durch die dedizierte Kabeldurchfiihrung.

Schlief3en Sie die Drahte an die dedizierten Klemmen an. Verwenden Sie, sofern erforderlich,
Aderendhiilsen.

6 Schrauben Sie die Kabeldurchfiihrung fest.

Bringen Sie die Abdeckung der Basisstation an.

8 Ziehen Sie die 4 Schrauben zur Befestigung der Basisstation-Abdeckung an.

ZARB*W- - Klemmen:

ooom® ooo®m

EENEE
Dm@e 2 o 2 2 2 Q0 @ 2 2 2|2 2 20
Coooow
— o | e | B
2222202 |loop000020000
0000 Q000 Q000
‘:i Iglf OF AT O S oH HE NN Lo e LY
x~en Linoo Nvoe 898988 g0000000000

ooom

ooooooooon

®
©

s 0| ONI
s O] WOO NI

. V0D
o]
9]
V]

NI
N NI
N BN gy

3d
D)
34|

/8SeUd OV A,

O

r/
-/ leAnaN "0y
ob
oL
W
i
L
V
(3
€l
[
i
GL <
S1”
ol
9l
ny
L1
LV
8l
I
V

)
Q QN
oo [o8| |ooos||ooos |ooos S0 Ol
220
N FFlecllelleocalleeedlee e s .
el L Lo EJ 4 ]
| 2O 0O JJ&\JJaJJoooeeo
£ 85 [2Xs] [<¥s)

o 122 8|9 ] &9 |2|2 8|9' Sl S e e
M= LG s lsla N0l @000 00
|

-/ lBANBN OV

3d
D)
3l

/ 8SBUd OV,

O o

r/
oL
o]}
1
1
)
cl

EI00000001956 09/2018 97



Installation und Verdrahtung

Isolation:

Die Relaisgruppe (Q1...Q3), (Q4...Q6), (Q7...Q9), (Q10...Q12) und (Q13...Q18) sowie die
Eingangsgruppe (INO...IN18) und die Spannungsversorgungsgruppe (AC_Phase/+, AC_Neutral/-)
weisen untereinander eine SELV-Isolation auf.

Weitere Informationen zu den Relais/Klemmen finden Sie unter ,Bewegungs-/Hilfsrelais,
Verkabelung® (siehe Seite 113).

In der Gruppe (INO...IN18) ist eine einzige 24 V-Isolation vorzusehen.

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES
LICHTBOGENS

Die an die Basisstation-Eingénge INO bis IN18 angeschlossenen Komponenten miissen eine
SELV-Isolation zwischen dem potenzialfreien Ausgangskontakt und der externen Spannung
aufweisen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

ZARB-H-
Die Eingéange/Ausgédnge sind mit dem Anschluss verdrahtet (auer Schutzeingange).
Beim Anschluss der Basisstation ist folgende Anschlussbeschreibung zu beachten:

— 1 [
1 I I 1
(0 Z S8EH TBERAOBY 3 L
o DRELBAIRDEUDE 2
— — 55 614743 9 3H 31 2fr 221915 11 7 3
gg%%%é%%%%%%@@éz
II 1 1 ||
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Pin- | ZARB- | ZARB- | Pin-Nr. | ZARB- | ZARB- | Pin-Nr. | ZARB- | ZARB- | Pin-Nr. | ZARB- | ZARB-
Nr. 18H- 12H- 18H- 12H- 18H- | 12H- 18H | 12H-

1 CR_18 - 17 CT_16 - 33 CT_7 49 -

2 CC_18 - 18 CT_15 - 34 CC.Y 50 -

3 CT_18 - 19 S2/S3 35 CT_2 51 -

4 CT_13 - 20 IN3 - 36 IN1 - 52 -

5 CR_17 - 21 CC_16 - 37 QOA_1 53 -

6 CC_17 - 22 CC_15 - 38 QOA_2 54 -

7 CT_17 - 23 - 39 CT_3 55 -

8 CC_13 - 24 IN2 - 40 IN4 - 56 -

9 CT_14 - 25 CT_9 41 QO0B_1 57 -

10 CC_12 26 CT_8 42 QO0B_2 58 -

1" CT_11 27 CT.5 43 CT_1 59 -

12 CC_10 28 |IN_COM - 44 INS - 60 AC_Neutral
13 | CC_14 - 29 CC_Z 45 PE 61 -

14 CT_12 30 CT_6 46 - 62 AC_Phase
15 CC_11 31 CT_4 47 CC_X - -

16 CT_10 32 INO 48 IN6 - - -

Halten Sie sich bei Verwendung der externen Antenne des ZARCO03 an das zugehdrige
Anweisungsblatt (siehe Seite 12).

Schutzeingange

Vorgehensweise bei der Verkabelung von Schutzeingangen:

Schritt

Aktion

1

Drehen Sie die 4 Schrauben an der Frontseite der Basisstation heraus.

2

Entfernen Sie die Abdeckung.

Nehmen Sie die Kappenabdeckung der dedizierten Basisstation-Vorbohrung ab und schrauben
Sie eine Kabeldurchfiihrung aus dem Kit ZARCO6 (siehe Seite 47) ein (Anzugsmoment =
3+0.2 N m (26,520,2 Ib.-in)).

Fihren Sie das Kabel durch die entsprechende Vorbohrung der Basisstation.

Schliel3en Sie die Drahte an die dedizierten Klemmen an.

Schrauben Sie die Kabeldurchfiihrung fest.

Bringen Sie die Abdeckung der Basisstation an.

0 N|o | o~

Ziehen Sie die 4 Schrauben zur Befestigung der Basisstation-Abdeckung an.
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Mégliche Verwendungen der Eingdnge/Ausgéange

Ein-/Ausgang Maogliche Verwendung (je nach Konfiguration)
INO Riickkopplungsschleifen-Eingang (siehe Seife 125)
IN1...IN6 Erkannter Anwendungsalarm (siehe Seite 117)
IN7...IN18 Schutz (siehe Seife 120)
S2_8S3 Klemmen fiir SIL2 / SIL3 E-HALT-Konfiguration (siehe Seite 125)
QOA, Q0B Sicherheitsrelais (siehe Seite 125)
Q1...Q9 Bewegungsrelais (siehe Seite 713)
Q10...Q16 (NO-Typ) Hilfsrelais (siehe Seite 114)
Q17, Q18 (NO+NC-Typ) Schalter (siehe Seife 115)

UOC (siehe Seite 118)

Spezifische Relais (siehe Seife 123)

Spannungsversorgung

HINWEIS

GERAT NICHT BETRIEBSBEREIT

Die Basisstation ZARB+H muss wie folgt mit Spannung versorgt werden:

e Von 24 VAC -15 % bis 48 VAC +10 % mit einer Frequenz von 50 Hz -6 % / +4 % und einer
Frequenz von 60 Hz -6 % / +4 %

e Von 24 VDC -15 % bis 48 VDC +20 %

Die Basisstation ZARB+W muss wie folgt mit Spannung versorgt werden:

e Von 24 VAC -15 % bis 240 VAC +10 % mit einer Frequenz von 50 Hz -6 % / +4 % und einer
Frequenz von 60 Hz -6 % / +4 %

e Von 24 VDC -15 % bis 240 VDC +20 %

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

Schutzerde

Die elektrische Isolierung der Basisstation-Spannungsversorgung von der Maschinenerde kann
Schaden durch statische Aufladung verursachen. Der Begrenzungsschalter kdnnte im Fall eines
Erdungsfehlers unerwartet ausgeldst werden.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB
Schlieflen Sie den Schutzerde-Anschluss der Basisstation an die Maschinenerde an.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.
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Das Gerat konnte im Fall eines Erdschlusses in einem beliebigen Steuerkreis weiterlaufen.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

Isolieren Sie die an die Eingdnge angeschlossenen Produkte (Anwendungsalarm, Rickkopp-
lungsschleife und Schutzfunktionen) von der elektrischen Anlage und dem Schutzleitersystem.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

HINWEIS: Zu EMV-Zwecken muss fur Eingangs- (z. B. IN1 bis IN6) und IN_COM-Signalleiter
dasselbe Kabel verwendet werden.

Werkseinstellung

Nahere Informationen zur werkseitigen Einstellung (Verkabelung und Konfiguration) finden Sie
unter ,Beschreibung der werkseitigen Einstellung® (siehe Seite 107).

Allgemeine Verkabelungsregeln

Die Eingangs- und Spannungsversorgungskabel miissen einem Leiterquerschnitt von 0,75 mm?2
(AWG 18) entsprechen.

Die Ausgangskabel miissen einen Leiterquerschnitt von 1,3 mm? (AWG 16) aufweisen.
Die Lange der Eingangs- und Spannungsversorgungskabel darf 50 m (164 ft) nicht Gberschreiten.
Halten Sie sich an den empfohlenen Kabeldurchmesser fiir die Kabeldurchfiihrung:

Kabeldurchfiihrung Empfohlener Kabeldurchmesser
M20 10...14 mm (0.39...0.55 in)
M25 13...18 mm (0.51...0.71 in)

Weitere Informationen finden Sie unter ,Best Practices fiir die Verkabelung® (siehe Seife 102).

Zusatzfunktionskarte - Verkabelung
Detaillierte Informationen finden Sie unter ,Zusatzfunktionskarte - Verkabelung* (siehe Seite 276).
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Best Practices fiir die Verkabelung

Uberblick

In diesem Abschnitt werden die Verkabelungsrichtlinien und entsprechenden Best Practices
beschrieben, die bei Verwendung des Systems eingehalten werden sollten.

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES
LICHTBOGENS

e Trennen Sie alle Gerate, einschlieRlich der angeschlossenen Komponenten, vor der

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Entfernung von Abdeckungen oder Turen sowie vor der Installation oder Entfernung von
Zubehorteilen, Hardware, Kabeln oder Dréhten von der Spannungsversorgung,
ausgenommen unter den im jeweiligen Hardwarehandbuch flr diese Gerate angegebenen
Bedingungen.

Verwenden Sie stets ein genormtes Spannungsprifgerat, um festzustellen, ob die
Spannungsversorgung wirklich abgeschaltet ist, wenn dies angezeigt wird.

Bringen Sie alle Abdeckungen, Zubehérteile, Hardware, Kabel und Dréahte wieder an, sichern
Sie sie und vergewissern Sie sich, dass eine ordnungsgeméafie Erdung vorhanden ist, bevor
Sie die Stromzufuhr zum Gerat einschalten.

Betreiben Sie dieses Gerat und jegliche zugehdrigen Produkte nur mit der angegebenen
Spannung.
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A WARNUNG

STEUERUNGSAUSFALL

e Bei der Konzeption von Steuerungsstrategien missen mogliche Stérungen auf den
Steuerungspfaden berlicksichtigt werden, und bei bestimmten kritischen Steuerungsfunk-
tionen ist dafiir zu sorgen, dass wahrend und nach einem Pfadfehler ein sicherer Zustand
erreicht wird. Beispiele kritischer Steuerungsfunktionen sind die Notabschaltung (Not-Aus)
und der Nachlauf-Stopp, Stromausfall und Neustart.

e Fur kritische Steuerungsfunktionen miissen separate oder redundante Steuerungspfade
bereitgestellt werden.

e Systemsteuerungspfade kbnnen Kommunikationsverbindungen umfassen. Dabei miissen die
Auswirkungen unerwarteter Sendeverzégerungen und Verbindungsstérungen beriicksichtigt
werden.

e Samtliche Unfallverhltungsvorschriften und lokalen Sicherheitsrichtlinien sind zu beachten.’

e Jede Implementierung des Gerats muss individuell und sorgféltig auf einen einwandfreien
Betrieb geprift werden, bevor das Gerat an Ort und Stelle in Betrieb gesetzt wird.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

' Weitere Informationen finden Sie in den aktuellen Versionen von NEMA ICS 1.1 L~Safety
Guidelines for the Application, Installation, and Maintenance of Solid State Control“ sowie von
NEMA ICS 7.1, ,Safety Standards for Construction and Guide for Selection, Installation, and
Operation of Adjustable-Speed Drive Systems” oder den entsprechenden, vor Ort geltenden
Vorschriften.
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Schutzerde (PE) am Baugruppentrager
Die Schutzerde (PE) wird tiber einen hoch belastbaren Leiter an den leitfahigen Baugruppentrager
angelegt, in der Regel Uber ein geflochtenes Kupferlitzenkabel mit der maximal zuléssigen

Kabelstérke.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER BETRIEBSZUSTAND DES GERATS AUFGRUND
UNSACHGEMASSER ERDUNG
e Verwenden Sie flir die Kommunikationssignale Kabel mit isolierter, geschirmter

Ummantelung.
e Erden Sie die geschirmten Kabel fiir die Ubertragung von Kommunikationssignalen an einem

einzelnen Punkt'.
e Beachten Sie stets genau die ortlichen, regionalen und nationalen Verkabelungsanforde-

rungen in Bezug auf die Erdung von Kabelschirmen.
Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

! Eine Erdung an mehreren Punkten ist zulassig, wenn Verbindungen zu einer aquipotenzialen
Erdungsplatte hergestellt werden, deren Abmessungen eine Beschadigung der Kabelschirme bei
Kurzschlussstrémen im Leistungssystem verhindern
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Verkabelungsrichtlinien

Bei der Verkabelung des Systems gelten folgende Regeln:

e Die Stromversorgungskabel sowie die E/A-Kommunikationskabel miissen getrennt von den
Stromkabeln verlegt werden. Verlegen Sie diese 2 Kabeltypen in separaten Kabelleitungen.

e Stellen Sie sicher, dass die Betriebs- und Umgebungsbedingungen den vorgegebenen
Kenndaten entsprechen.

e Verwenden Sie geeignete Drahtstarken in Ubereinstimmung mit den geltenden Spannungs-
und Stromanforderungen.

e Verwenden Sie Kupferleiter (strengstens empfohlen).

e Verwenden Sie abgeschirmte, verdrillte Doppelkabel.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

e Verwenden Sie flur Eingange, Ausgange und Kommunikationsverbindungen stets geschirmte
Kabel, sofern angegeben.

e Sorgen Sie fiir die ordnungsgemale Erdung der Kabelschirme gemaR den Anweisungen in
der zugehdérigen Dokumentation.

e Verlegen Sie die Kommunikations- und E/A-Kabel separat von den Stromkabeln.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

Die Stromleitung muss verkabelt und durch eine Sicherung oder einen thermomagnetischen
Trennschalter (z. B. Schneider Electric GV2) gemal den lokalen, regionalen und nationalen
gesetzlichen Anforderungen fir den Nennstrom und die Nennspannung des jeweiligen Gerats
geschutzt sein.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.
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Regeln flir Schraubklemmenleisten

Die folgende Tabelle gibt die Kabeltypen und LeitergréRen fir Schraubklemmenleisten mit einem

Abstand von 5,08 mm (0.19 in) an:

7
mm 4_'_'- ~ —— = I =
in- '2&;:. = - —= == = H=
mm?2 | 0.2..2.5 | 0.2...2.5 [0.25...2.5|0.25...2.5| 2x0.2...1 2x0.2...15 2x0.25..1 2x0.5...1.5
AWG | 24...14 24...14 |23..14 23...14 2x24..17 2x24..16 2x23..17 2x20..16
Cee="—r ) @ Nem 0.5..0.6
23,5 mm (0.14 in.) (1 c Ib-in 4.42...5.31

Die Verwendung von Kupferleitern ist zwingend.
Die Verwendung von Kabelenden ist zwingend.

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES
LICHTBOGENS

Die an die Eingange INO bis IN18 der Basisstation angeschlossenen Komponenten miissen eine
SELV-Isolation zwischen dem potenzialfreien Ausgangskontakt und der externen Spannung
aufweisen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

A GEFAHR

BRANDGEFAHR

Verwenden Sie fur E/A-Kanéle und Stromversorgungen ausschlieRlich die empfohlenen
Drahtstéarken.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

HINWEIS

GERAT NICHT BETRIEBSBEREIT

Ziehen Sie die Schraubklemmen nicht (iber das angegebene Anzugsmoment (Nm / Ib-in.) an.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.
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Beschreibung der Werkseinstellungen

Allgemeine Parameter

Allgemein Bezeichnung Wert der
Werkseinstellungen
Parameter Standby Time-out (siehe Seite 229) (Standby-Timeout) Aktiviert
15 Minuten
Power saving Time-out (siehe Seite 229) (Energiespar- Aktiviert
Timeout) 15 Minuten
Horn duration (siehe Seite 240) (Signaltondauer) 1 Sekunde
Radio range Primary Base radio range (Priméare Nennwert
(siehe Seite 226) Basis - Funkreichweite)
(Funkreichweite) Remote radio range (Ferngerat - Nennwert
Funkreichweite)
Primary Base Restricted pairing Aktiviert
(Primare Basis - begrenzte Kopplung)
Remote Fall and Shock detection (siehe Seite 230) (Sender | Deaktiviert
Fall- und Schockerkennung)
Passwoérter zum Schutz der Maschine
Allgemein Bezeichnung Wert der
Werkseinstellungen
Schutz START access sequence (siehe Seite 228) (START- Deaktiviert
Zugriffsfolge)
E-STOP RESET sequence (siehe Seite 229) (E-STOP Deaktiviert
RESET-Folge)
SET UP access sequence (siehe Seite 229) (SET UP- Deaktiviert
Zugriffsfolge)
Konfigurationsdatei Transfer Password (siehe Seite 215) Deaktiviert
(Ubertragungspasswort fiir die Konfigurationsdatei)
Data Storage Password (siehe Seife 322) (Passwort fiir die | Deaktiviert

Datenspeicherung)
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Erkannte Anwendungsalarme

Verkabelung der Basisstation:

(muss mit der anderen Seite des
potenzialfreien Kontakts
verbunden werden, der wiederum
mit den IN1...IN6-Eingangen
verbunden ist)

Bezeichnung | Beschreibung der Verkabelung Beschreibung der Wert der
Werkseinstellungen Werkseinstellung

IN1 Sensoreingang Voralarm fiir Uberlast Aktiver Zustand = High

IN2 Sensoreingang Alarm fiir Uberlast

IN3 Sensoreingang Voralarm fiir Uberdrehung

IN4 Sensoreingang Alarm fiir Uberdrehung

IN5 Sensoreingang Alarm fiir Uberdrehzahl

IN6 Sensoreingang Allgemeiner Alarm

IN_COM Gemeinsamer Ausgangsport - -

Schutzfunktion (nur fir ZARB18¢)
Verkabelung der Basisstation:

Bezeichnung | Beschreibung der Verkabelung Beschreibung der Werkseinstellungen
IN7 Begrenzungschaltereingang (fiir Taster 1) IN7...IN18 sind werkseitig nicht aktiviert.
IN8 Begrenzungschaltereingang (fur Taster 1H)

IN9 Begrenzungschaltereingang (fuir Taster 2)

IN10 Begrenzungschaltereingang (fir Taster 2H)

IN11 Begrenzungschaltereingang (fur Taster 3)

IN12 Begrenzungschaltereingang (fur Taster 3H)

IN13 Begrenzungschaltereingang (fir Taster 4)

IN14 Begrenzungschaltereingang (fur Taster 4H)

IN15 Begrenzungschaltereingang (fuir Taster 5)

IN16 Begrenzungschaltereingang (fir Taster 5 +7)

IN17 Begrenzungschaltereingang (fur Taster 6)

IN18 Begrenzungschaltereingang (fir Taster 6 +7)

IN_COM Gemeinsamer Ausgangsport (muss mit der -

anderen Seite des potenzialfreien Kontakts
verbunden werden, der wiederum mit den
IN7...IN18-Eingangen verbunden ist)
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Bewegungsrelais

Verkabelung der Basisstation:

Bezeichnung

Beschreibung der Verkabelung

Beschreibung der Werkseinstellungen

Bewegungsrela

is (fir Achse X)

CC_X Gemeinsam fiir Relais 1...3 -

CT 1 Ausgang von Bewegungsrelais 1 Befehl fiir Bewegungsrichtung 1
Relais ist eingeschaltet, wenn Taster 1 oder 1H
gedriickt wird

CT_2 Ausgang von Bewegungsrelais 2 Befehl fiir Bewegungsrichtung 2
Relais ist eingeschaltet, wenn Taster 2 oder 2H
gedrickt wird

CT_3 Ausgang von Bewegungsrelais 3 Befehl fiir Hochgeschwindigkeit

Relais ist eingeschaltet, wenn Taster 1H oder 2H
gedriickt wird

Bewegungsrela

is (fir Achse Y)

CC_Y Gemeinsam fiir Relais 4...6 -

CT 4 Ausgang von Bewegungsrelais 4 Befehl fiir Bewegungsrichtung 1
Relais ist EINgeschaltet, wenn Taster 3 oder 3H
gedrickt wird

CT_5 Ausgang von Bewegungsrelais 5 Befehl fiir Bewegungsrichtung 2
Relais ist eingeschaltet, wenn Taster 4 oder 4H
gedriickt wird

CT_6 Ausgang von Bewegungsrelais 6 Befehl fiir Hochgeschwindigkeit

Relais ist eingeschaltet, wenn Taster 3H oder 4H
gedriickt wird

Bewegungsrela

is (fiir Achse X)

CC z Gemeinsam fiir Relais 7...9 -

CT_7 Ausgang von Bewegungsrelais 7 Befehl fiir Bewegungsrichtung 1
Relais ist eingeschaltet, wenn Taster 5 oder 5+7
gedriickt wird

CT_8 Ausgang von Bewegungsrelais 8 Befehl fiir Bewegungsrichtung 2
Relais ist eingeschaltet, wenn Taster 6 oder 6+7
gedrickt wird

CT_9 Ausgang von Bewegungsrelais 9 Befehl fiir Hochgeschwindigkeit

Relais ist eingeschaltet, wenn Taster 5+7 oder 6+7
gedriickt wird
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Hilfsrelais

Verkabelung der Basisstation:

Allgemein Bezeichnung | Beschreibung der Beschreibung der Werkseinstellungen
Verkabelung
Hilfsrelais 10 |CC_10 Gemeinsam Selektor
Relais 10 ist eingeschaltet, wenn sich der Selektor
CT_10 Ausgang (KEIN T ’
e - 9ang (KEINTYP) | raster 10) in Position 1 oder 1+2 befindet
Hilfsrelais 11 | CC_11 Gemeinsam Relais 11 ist eingeschaltet, wenn sich der Selektor
CT_11 Ausgang (KEIN Typ) | (Taster 10) in Position 2 oder 1+2 befindet
Hilfsrelais 12 | CC_12 Gemeinsam »Signalton“-Relais
CT 12 Ausgang (KEIN Typ) Relgls |§t wahrend des _Startvorgangs und flr eine
konfigurierbare Dauer eingeschaltet
Im START-Modus ist das Relais eingeschaltet,
solange der EIN/START/Signalton-Taster gedrtickt
wird.
Hilfsrelais 13 | CC_13 Gemeinsam +Funkverbindungs“-Relais
Relais 13 ist eingeschaltet, solange die
CT_13 Ausgang (KEIN T
- usgang ( ¥P) Funkkommunikation zwischen der Basisstation und
dem zugehdrigen Ferngerat aufrecht erhalten wird.
Hilfsrelais 14 |CC_14 Gemeinsam Relais 14 ist eingeschaltet, wenn Taster 11 gedrickt
CT_14 Ausgang (KEIN Typ) | Wird
Hilfsrelais 15 |CC_15 Gemeinsam Relais 15 ist eingeschaltet, wenn Taster 12 gedriickt
CT_15 Ausgang (KEIN Typ) | Wird
Hilfsrelais 16 | CC_16 Gemeinsam Relais 16 ist eingeschaltet, wenn Taster 13 gedriickt
CT_16 Ausgang (KEIN Typ) | Wird
Hilfsrelais 17 | CC_17 Gemeinsam Relais 17 ist eingeschaltet, wenn Taster 14 gedrickt
CT_17 Ausgang (KEIN Typ) | Wird
CR_17 Ausgang (NC-Typ)
Hilfsrelais 18 | CC_18 Gemeinsam Relais 18 ist eingeschaltet, wenn Taster 15 gedrickt
CT_18 Ausgang (KEIN Typ) wird
CR_18 Ausgang (NC-Typ)
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Die Beschreibung der Relais 13 bis 18 ist abhangig von der Basisstation und vom Ferngerat;

Basisstation:

Referenzen ZARB12¢- ZARB18e*
Standardmalige 12 (Q1...Q12) 18 (Q1...Q18)
Bewegungs- ung Hilfsrelais
Ferngerat:
Referenzen ZARTS8L- ZARTS8D- ZARB12D-
Anzahl der Taster 11 (8 konfigurierbar) 11 (8 konfigurierbar) 15 (12 konfigurierbar)

Stromversorgung und PE
Verkabelung der Basisstation:

Bezeichnung

Beschreibung der
Verkabelung

Beschreibung der Werkseinstellungen

PE Schutzleitersystem -
AC_Neutral /- | Spannungsversorgungder | -
AC_Phase /+ Basisstation
Sicherheit
Verkabelung der Basisstation:
Bezeichnung | Beschreibung der Beschreibung der Werkseinstellungen
Verkabelung

QOA _1 Sicherheitsrelais 1 -
QOA_2

QOB_1 Sicherheitsrelais 2

Qo0B_2

INO Rickkopplungsschleife -
S2_S3
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Abschnitt 4.3

Beschreibung der Funktionen

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Bewegungs-/Hilfsrelais 113
Hilfsschalter 115
MBC-Basisauswahl 116
Erkannter Anwendungsalarm 117
Funktion zur Steuerung des unbeabsichtigten Betriebs (UOC) 118
Schutzfunktion 120
Spezielle Funktionen 123
Sicherheitsrelais 125
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Bewegungs-/Hilfsrelais

Beschreibung

Die Bewegungs-/Hilfsrelais werden solange eingeschaltet wie der entsprechende Taster gedriickt
wird.

Es kénnen max. 6 Bewegungs-/Hilfsrelais gleichzeitig aktiviert werden.

Werden mehr als 2 Bewegungs-/Hilfsrelaisschaltungen gleichzeitig angefordert, werden sie alle
20 ms nacheinander betatigt (Ausnahme: UOC-Relais).

Sie kénnen die Bewegungs-/Hilfsrelais mithilfe der eXLhoist Configuration Software konfigurieren.

Detaillierte Informationen hierzu finden Sie unter ,Relaiszuweisung” (siehe Seite 236).

Allgemeine Verkabelungsregeln
Die Kabel miissen einen Leiterquerschnitt von 1,3 mm? (AWG 16) aufweisen.
Weitere Informationen finden Sie unter ,Best Practices fiir die Verkabelung® (siehe Seife 7102).

Verkabelung
Interne Verkabelung der Bewegungsrelais Q1...Q9 (SchlieRer-Typ):
X Y z
CCX CccYy CcCcz
— 1] 1 1
Q1 Q4 Q7
CT1 CT4 CT7
D | B | N
Q2 Q5 Q8
CT2 CT5 CT8
e e N
Q3 Q6 Q9
CT3 CT6 CT9
L~ e L~

EI00000001956 09/2018 113



Installation und Verdrahtung

Verdrahtung der Bewegungs-/Hilfsrelais Q10...Q16 (nur SchlieBer-Typ):
Beispiel fir Q10...Q12:

CC10 CC11

] —
l \ato l Nor

CT10 CT11

Verkabelung der Hilfsrelais Q17, Q18 (SchlieBer- und Offner-Typ):

cc17 CC18

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

Die Stromleitung muss verkabelt und durch eine Sicherung oder einen thermomagnetischen
Trennschalter (z. B. Schneider Electric GV2) gemal den lokalen und nationalen gesetzlichen
Anforderungen fiir den Nennstrom und die Nennspannung des jeweiligen Gerats geschiitzt sein.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschéden
zur Folge haben.

Verkabelung der Bewegungstaster
Beispiele flir Verkabelungen finden Sie unter ,Architekturbeispiele” (siehe Seife 338).

Verkabelung der Hilfstaster

Die Hilfstaster kbnnen beispielsweise wie folgt genutzt werden:
e Vakuum-/Magnetikfunktion (siehe Seife 345)

e Schaltfunktion der Hilfsschalter (siehe Seite 715)

e Zusatzliche Bewegungsfunktionen

Werkseinstellung

Nahere Informationen zur werkseitigen Einstellung (Verkabelung und Konfiguration) finden Sie
unter ,Beschreibung der werkseitigen Einstellung® (siehe Seite 107).
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Hilfsschalter

Beschreibung
Die Hilfsschalter (2 oder 3 Positionen) kénnen Relais zugeordnet werden.

Anhand einer geeigneten Verkabelung aktivieren/deaktivieren diese Relais die Bewegungen der
gewahlten Einrichtung (Haken/Laufkatze).

Im Einfach- und im Slave-Modus kénnen Sie 1 Hilfsschalter konfigurieren.

Im Master-Modus kénnen bis zu 2 Hilfsschalter konfiguriert werden.

Sie kénnen die Hilfsschalter in der eXLhoist Configuration Software konfigurieren.
Detaillierte Informationen hierzu finden Sie unter ,Relaiszuweisung® (siehe Seite 236).

Allgemeine Verkabelungsregeln
Die Kabel missen einen Leiterquerschnitt von 1,3 mm? (AWG 16) aufweisen.

Weitere Informationen finden Sie unter ,Best Practices fiir die Verkabelung® (siehe Seife 102).
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MBC-Basisauswahl

Beschreibung
In einer MBC-Konfiguration verfligt das Ferngerat tiber eine MBC-Basisauswahl.

Der MBC-Basisselektortaster ermdglicht die Auswahl der zu steuernden Basisstationen (Basis A,
Basis A+B oder Basis B).

Dem MBC-Basisselektortaster kbnnen Relais zugewiesen werden.
Zustande des MBC-Basisselektors:

Status Beschreibung

Basis A Aktiviert, wenn Sie den Basisselektortaster zur Auswahl der primaren Basisstation
drucken.

Basis A+B Aktiviert, wenn Sie den Basisselektortaster zur Auswahl der 2 Basisstationen
drucken.

Basis B Aktiviert, wenn Sie den Basisselektortaster zur Auswahl der sekundaren Basisstation
drucken.

Paarung Basis A+B Aktiviert, solange sich der Basisselektor im Zustand Basis A+B befindet.

Bei einer entsprechenden Verkabelung kann die Paarung Basis A+B z. B. zur Sperrung der
Antikollisionsschutz-Eingédnge und zur Bewegung von 2 nebeneinander installierten Bridges
verwendet werden.

Sie kénnen die Basisauswahl mithilfe der eXLhoist Configuration Software konfigurieren.

Detaillierte Informationen hierzu finden Sie unter ,Relaiszuweisung” (siehe Seife 236).

Allgemeine Verkabelungsregeln
Die Kabel miissen einen Leiterquerschnitt von 1,3 mm? (AWG 16) aufweisen.
Weitere Informationen finden Sie unter ,Best Practices fiir die Verkabelung® (siehe Seife 102).
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Erkannter Anwendungsalarm

Ubersicht
Die Basisstation ZARB18++ umfasst 6 Eingange: IN1...IN6.
An diese Eingénge kdénnen unterschiedliche Sensoren angeschlossen werden.
Die Eingénge sind fiir Anwendungsalarme zweckbestimmt.

Beschreibung
Erkannte Anwendungsalarme werden nur auf dem Ferngerat ZART+D+ angezeigt.
Werkseinstellungen:

Eingang Beschreibung

IN1 Uberlast-Voralarm

IN2 Uberlast-Alarm

IN3 Uberdrehungs-Voralarm
IN4 Uberdrehungs-Alarm
INS Geschwindigkeits-Alarm
IN6 Allgemeiner Alarm

Sie kdnnen die Eingange fiir erkannte Anwendungsalarme mithilfe der eXLhoist Configuration
Software konfigurieren.

Detaillierte Informationen hierzu finden Sie unter ,Alarmzuweisung“ (siehe Seife 244).

Allgemeine Verkabelungsregeln
Die Kabel miissen einen Leiterquerschnitt von 0,75 mm? (AWG 18) aufweisen.
Die Lange der Kabel darf 50 m (164 ft) nicht Gberschreiten.

Weitere Informationen finden Sie unter ,Best Practices fiir die Verkabelung® (siehe Seife 102).

Verkabelung
Verkabelungsschaltbild fir erkannte Anwendungsalarm-Geréte:

| |?2 ? |?4 ? IFG \
2 N3 N 4 N5 N6 |

U
IN_ IN1 IN
COM
ZARB18e

1-6 Sensoren firr erkannte Anwendungsalarme
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Funktion zur Steuerung des unbeabsichtigten Betriebs (UOC)

Ubersicht
Die Basisstation kann 3 UOC-Funktionen verwalten.

Diese Relais weisen Zeitvorgaben auf, die der Auslaufzeit des Antriebs entsprechen. Nach dieser
Zeit schaltet das UOC-Relais AUS, um den STO-Eingang (sicher abgeschaltetes Drehmoment
gemal EN IEC 61800-5-2) des Antriebs zu aktivieren.

Die UOC-Funktion ermdglicht dem Funk-Fernsteuerungssystem eine Stoppkategorie 1 geman
EN 60204.

Beschreibung
Ein UOC-Relais ist einer Bewegungsachse zugeordnet (4 Bewegungstaster).

Bei Driicken eines Bewegungstasters wird das zugeordnete UOC-Relais eingeschaltet.
Wenn alle Bewegungstaster freigegeben sind, beginnt die UOC-Verzdgerungszeit.

Das UOC-Relais wird nach der vordefinierten UOC-Verzégerungszeit ausgeschaltet.
Abbildung der UOC-Funktion mit einem Antrieb (das UOC-Relais ist ein SchlieRer (NO)):

FERNER Bewegungs-
schaltflache:

il

Motor:
™
Bewegungsrelais:
UOC Relais: |
—>!
T2
STO-Zustand:
Torque AUS | Torque erlaubt ‘ Torque AUS

T1 Auslaufzeit des Antriebs
T2 UOC-Verzdgerungszeit

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB
Die UOC-Verzdgerungszeit muss langer sein als die Auslaufzeit des Antriebs.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

Sie kénnen die UOC-Funktion mithilfe der eXLhoist Configuration Software konfigurieren.

Detaillierte Informationen hierzu finden Sie unter ,Relaiszuweisung“ (siehe Seife 236).
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Allgemeine Verkabelungsregeln

Die Kabel miissen einen Leiterquerschnitt von 1,3 mm? (AWG 16) aufweisen.
Weitere Informationen finden Sie unter ,Best Practices fiir die Verkabelung® (siehe Seife 102).

Verkabelung

Je nach Antriebsfunktionen und Anwendungsschaltbild kann das UOC-Relais direkt an den STO-
Eingang des Antriebs (sicher abgeschaltetes Drehmoment nach EN/IEC 61800-5-2) oder seriell
an eine Schitzspule angeschlossen werden.

Beispiele fir Verkabelungen finden Sie unter ,Architekturbeispiele” (siehe Seife 338).
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Schutzfunktion

Ubersicht

Die Basisstation ZARB18++ umfasst 12 Eingange (IN7...IN18).

Diese Eingange sind Begrenzungsschaltern/Bewegungsriickkopplungen vorbehalten, mit denen
das Hebesystem geschutzt wird.

eXLhoist kann 2 Typen von Schutzeinrichtungen verwalten:
e Begrenzungsschalter: Antriebssteuerung der Bewegung
e Bewegungsriickkopplung: Schaltschitz fiir die Bewegung

Beschreibung der Begrenzungsschalter

Pro Achse sind 4 Begrenzungsschalter vorhanden, die Folgendes ermdglichen:

e Anhalten der Bewegung an der minimalen mechanischen Position.

e Deaktivierung der hohen Richtungsgeschwindigkeit, wenn das Hebesystem in die Nahe der
Minimalposition gelangt.

e Anhalten der Bewegung an der maximalen mechanischen Position.

e Deaktivierung der hohen Richtungsgeschwindigkeit, wenn das Hebesystem in die Nahe der
Maximalposition gelangt.

Diese Eingange sind Bewegungstastern zugeordnet.

Wenn ein Begrenzungsschalter gedffnet ist, werden die zugeordneten Bewegungsrelais
ausgeschaltet.

Sie kénnen die Begrenzungsschalter mithilfe der eXLhoist Configuration Software konfigurieren.

Detaillierte Informationen finden Sie unter ,Begrenzungsschalter/Bewegungsriickkopplung®
(siehe Seife 242).

Prinzip der Installation der Begrenzungsschalter fur 1 Achse:
1 2 3

- ]

1
7<: 6 :>a

1 Mechanisches Ziel fiir das Ausldsen des Begrenzungsschalters zum Anhalten der Bewegung in die
Richtung (Beispiel: Eingang IN7)

2 Mechanisches Ziel fur das Auslésen des Begrenzungsschalters zum Verlangsamen der Bewegung in die
Richtung (Beispiel: Eingang IN8)

3 Mechanisches Ziel fiir das Auslésen des Begrenzungsschalters zum Verlangsamen der Bewegung in die
Richtung (Beispiel: Eingang IN10)
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4 Mechanisches Ziel fiir das Auslésen des Begrenzungsschalters zum Anhalten der Bewegung in die
Richtung (Beispiel: Eingang IN9)

Festes Teil
Mobiles Teil

oo ~NOoO O

Bewegung (Beispiel: Taster 1 oder 1H)
Bewegung (Beispiel: Taster 2 oder 2H)

Beschreibung der Bewegungsriickkopplung

Anstatt die NC-Begrenzungsschalter zu verkabeln, kdnnen Sie einen Schutzeingangsschiitz
zuschalten. Das ermdglicht die Erkennung eines Schaltschiitzausfalls.

Wenn die Bewegungsriickkopplungsfunktion fir eine Achse konfiguriert wird, kénnen die
entsprechenden Eingdnge gemal dem Aktivierungszustand konfiguriert werden: Aktivierung
niedrig (Low: NC-Kontakt) oder Aktivierung hoch (High: NO-Kontakt).

Jeder Achse kann eine Verzdgerungszeit zugewiesen werden. Die Verzégerung kann auf einen
Wert von 0,1 s bis 10 s in Schritten zu je 0,1 Sekunde festgelegt werden.

Mégliche Anzahl Eingénge pro Achse bei einer Bewegungsriickkopplung:
e 3 Eingange fir 3 Schaltschiltze pro Achse
e 4 Eingange fir 4 Schaltschiltze pro Achse

MBC-Sondermerkmale

Wenn ein Master-Ferngerat 2 Basisstationen steuert (Basisauswahl = A+B), werden die
Schutzeingange von beiden Basisstationen gemeinsam verwendet. Wird beispielsweise von
Basisstation A ein STOP-Zustand erkannt, halt Basisstation B dieselben Bewegungen an.

Die Schutzeingénge werden im MBC-Modus gemeinsam genutzt, wenn ein Master-Ferngerat 2
Basisstationen steuert:

- limit switch
- over load
- contactor failure

Stop conditions:

Bridge A
IN7
Base
Station
A
IN18
RL1 RLx
: Sseeo..] Actuators

.))) (((.

Bridge B
IN7
Base St.op CO[:IdItIOﬂS:
Station - limit switch
B - over load
IN18 - contactor failure
RLx RL1 /‘
Actuators —aee”
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Allgemeine Verkabelungsregeln

Die Kabel miissen einen Leiterquerschnitt von 0,75 mm? (AWG 18) aufweisen.
Die Lange der Kabel darf 50 m (164 ft) nicht (iberschreiten.
Weitere Informationen finden Sie unter ,Best Practices fiir die Verkabelung® (siehe Seife 102).

Verkabelung
Verkabelungsschaltbild fir erkannte Schutzeinrichtungen:

IN7 IN8 IN9 IN10 IN 11 IN 12 IN 13 IN 14 IN 15 IN 16 IN17 IN 18

IN_COM
1-6 Begrenzungsschalter

Beispiele fir Verkabelungen finden Sie unter ,Beispiele fur die Verkabelung von Schutzeinrich-
tungen® (siehe Seite 347).

Werkseinstellung

Nahere Informationen zur werkseitigen Einstellung (Verkabelung und Konfiguration) finden Sie
unter ,Beschreibung der werkseitigen Einstellung® (siehe Seite 107).
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Spezielle Funktionen

Beschreibung

Das Funk-Fernsteuerungssystem verwaltet 6 spezielle Funktionen:

Relais

Beschreibung

Horn (Signalton)

Das Relais wird wahrend des Startvorgangs fur eine konfigurierbare Zeitdauer
eingeschaltet.

Das Relais ist auch im START-Modus eingeschaltet, solange ON/START/Signalton
gedrickt wird.

Radio link
(Funkverbindung)

Das Relais ist eingeschaltet, solange eine Funkverbindung zwischen der Basisstation
und dem Ferngerat hergestellt ist.

Unpairing Relay
(Entkoppel-Relais)

Das Relais wird ausgeschaltet, wenn die Basisstation mit einem Ferngerat gekoppelt
ist.

Das Relais wird eingeschaltet, wenn die Basisstation mit keinem Ferngerat gekoppelt
ist.

Das Relais blinkt wahrend der Kopplungsauswahl, wenn die Basisstation ausgewahilt,
die Auswahl vom Ferngerat jedoch nicht bestatigt wird.

Start relay
(Startrelais)

Das Relais ist solange eingeschaltet wie die 2 Sicherheitsrelais eingeschaltet sind.
Dies erfolgt nur im START-Modus und wenn alle Sicherheitsbedingungen erfiillt sind.
Es kann anzeigen, wenn Bewegungen aktiviert sind.

Impulse Start relay
(StromstoRrelais)

Das Relais wird fir 1 Sekunde eingeschaltet, wenn das Funk-Fernsteuerungssystem
in den START-Modus ubergeht.

Dies erfolgt nur im START-Modus und wenn alle Sicherheitsbedingungen erflllt sind.
Es kann darauf verweisen, dass Bewegungen aktiviert werden.

Maintenance relay
(Wartungsrelais)

Das Relais wird von der Funktion zur Datenspeicherung (siehe Seife 377) verwendet.
Sobald die einstellbaren Daten den entsprechenden Schwellwert tberschreiten, wird
das Wartungsrelais permanent aktiviert.

Das Wartungsrelais wird nur nach einem Reset der entsprechenden einstellbaren
Daten uber die eXLhoist Data Storage Recovery Software (siehe Seite 322)
deaktiviert.

Das Wartungsrelais kann mit einem Blinklicht an einer Maschine oder einer
zentralisierten Wartungs-HMI oder Uberwachungsstation verbunden werden.

Das Wartungsrelais kann mit einem generischen Eingangsalarm der Basisstation
verbunden werden, um den Bediener tUber das Ferngerat ZART+D- in Kenntnis zu
setzen.

Sie kdnnen die speziellen Relais mithilfe der eXLhoist Configuration Software konfigurieren.

Detaillierte Informationen hierzu finden Sie unter ,Relaiszuweisung” (siehe Seite 236).
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Anwendungsbeispiel

Der Bediener wird anhand einer Funkverbindungs-Anzeige iber den Status der Systemkommuni-
kation gemaR der Norm EN 15011:2011 informiert.

Der Einsatz eines Schneider Electric Blinklichts wird empfohlen.

L
L

1 Mit dem Funkverbindungs-Relais verdrahtete Leuchte

2 Mit dem Startrelais verdrahtete Leuchte

3 Mit dem Signalton-Relais verdrahteter Summer (mit diesem Relais kann ein zusatzliches Blinklicht
verdrahtet werden)

Die Betriebsmodi des Blinklichts werden in der Beschreibung des START-Modus
(siehe Seite 141) dargestellt.

Allgemeine Verkabelungsregeln
Die Kabel missen einen Leiterquerschnitt von 1,3 mm? (AWG 16) aufweisen.

Weitere Informationen finden Sie unter ,Best Practices fiir die Verkabelung® (siehe Seife 102).

Werkseinstellung

Nahere Informationen zur werkseitigen Einstellung (Verkabelung und Konfiguration) finden Sie
unter ,Beschreibung der werkseitigen Einstellung® (siehe Seite 107).
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Sicherheitsrelais

Riickkopplungsschleifen-Eingang INO

Der Eingang INO prift die korrekte Funktionsweise des Aktors in Bezug auf den
Hilfskontaktzustand.

Die E-STOP-Funktion kann nur dann die Sicherheitsstufe SIL 3 erzielen, wenn alle relevanten
Hilfskontakte zwischen dem Eingang INO und der Klemme von Port S2_S3 angeschlossen sind.

Sicherheitsrelais Q0A/Q0B

Die Sicherheitsrelais werden eingeschaltet, wenn der ON/START/Signalton-Taster aktiviert wird
und alle Sicherheitsbedingungen erfllt sind.

Allgemeine Verkabelungsregeln
Die Eingangskabel miissen einen Leiterquerschnitt von 0,75 mm? (AWG 18) aufweisen.
Die Lange der Eingangskabel darf 50 m (164 ft) nicht Gberschreiten.
Weitere Informationen finden Sie unter ,Best Practices fiir die Verkabelung® (siehe Seife 102).

Verkabelung
Beispiele fur Verkabelungen finden Sie unter ,Architekturbeispiele” (siehe Seife 338).

Details zur Sicherheit
Weitere Informationen zur Sicherheit finden Sie im Kapitel ,Sicherheit* (siehe Seite 63).
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Abschnitt 4.4

Ferngerat - Einbau

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Ferngerat - Anpassung 127
Erste Inbetriebnahme 128

126
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Ferngerat - Anpassung

Ubersicht
Das Funk-Fernsteuerungssystem wird mit einer werkseitigen Konfiguration ausgeliefert.

Verwenden Sie den Etikettensatz, um die Remote-Taster entsprechend der Bewegungs-/Hilfskon-
figuration anzupassen.

Nahere Informationen zur werkseitigen Einstellung (Verdrahtung und Konfiguration) finden Sie
unter ,Beschreibung der werkseitigen Einstellung® (siehe Seite 107).

Sie kdnnen auch ein leeres Etikett auf die Oberseite des Ferngerats kleben und mit der
Bezeichnung des von ihm gesteuerten Hebesystems versehen.
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Erste Inbetriebnahme

Ubersicht

Der folgende Vorgang beschreibt, wie das Funk-Fernsteuerungssystem eines Pakets
(Basisstation und Ferngerat) erstmalig in Betrieb genommen wird.

Die Installation muss gemaR der werkseitigen Einstellung (siehe Seife 7107) erfolgen.

Informationen zur Inbetriebnahme einer MBC-Konfiguration finden Sie unter ,Anderung einer
MBC-Konfiguration* (siehe Seife 169).

Andernfalls sehen Sie in der eXLhoist Configuration Software (siehe Seite 797)und in der
Beschreibung des Erkennungsvorgangs (siehe Seite 167)nach.

Erste Inbetriebnahme mit 1 Basisstation und ZARTS8L

Schritt Aktion

1 Laden Sie das Ferngerat mehr als 4 Stunden auf (siehe Seite 1717).
2 Montieren Sie die Basisstation (siehe Seite 92).
3 Schalten Sie die Basisstation ein.

HINWEIS: Die folgenden Schritte dieses Verfahrens miissen innerhalb von max. 5 Minuten
abgeschlossen werden.

Positionieren Sie sich in einem geeigneten Abstand zur Basisstation (ca. 10 m (32,8 ft)).

Driicken Sie nur den ON/START/Signalton-Taster langer als 1 s.

Warten Sie, bis die E-STOP-LED dauerhaft leuchtet.
Ergebnis: Das Funk-Fernsteuerungssystem ist im STOP-Modus (siehe Seite 139).

Es wird empfohlen, einen Verifikationstest fir das System (s/iefie Seite 85) durchzufihren.
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Erste Inbetriebnahme mit 1 Basisstation und ZART<D

Schritt

Aktion

1

Laden Sie das Ferngerat mehr als 4 Stunden auf (siehe Seite 171).

2

Montieren Sie die Basisstation (siehe Seite 92).

HINWEIS: Speichern Sie die Basisstations-ID. Sie benétigen die ID im Verlauf des Verfahrens
zur Ferngerat-Kopplung.

Schalten Sie die Basisstation ein.

HINWEIS: Die folgenden Schritte dieses Verfahrens miissen innerhalb von max. 5 Minuten
abgeschlossen werden.

Positionieren Sie sich in einem geeigneten Abstand zur Basisstation (ca. 10 m (32.8 ft)).

Driicken Sie nur den ON/START/Signalton-Taster langer als 1 s.
Ergebnis: Das Ferngerat zeigt die ID-Liste der erkannten Basisstation-Geréate an:

C3.DE.F1\--- I

E8.36.89\ ---
38.29.A2\---

Waéhlen Sie die ID der neuen Basisstation mithilfe der Taster 5 und 6.

EIO0000001956 09/2018

129



Installation und Verdrahtung

Schritt

Aktion

7

Driicken Sie zur Bestatigung den Taster 7 (Ausldser).
Ergebnis:

LI al

C3.DE.F1

Die STATUS- und die COM-LED an der ausgewahlten Basisstation blinken synchron. Sofern

konfiguriert, blinkt das Entkoppel-Relais.

Wabhlen Sie das Bestatigungssymbol (Hakchen-Symbol) mit den Tastern 1 und 2 aus.

Driicken Sie den Taster 7 (Ausldser) zur Bestatigung.

Ergebnis: Das Ferngerat schlagt vor, die Konfigurationsdatei von der Basisstation in das

Ferngerat zu laden.

(LT ol
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Schritt

Aktion

10

Driicken Sie zur Bestatigung den Taster 7 (Ausldser).
Ergebnis: Das Ferngerat fordert Sie auf, das Laden der Konfigurationsdatei von der Basisstation

in das Ferngerat zu bestatigen.

T
LLLE

I[EQJ@C]

all
C3.DE.F1

<[X] & »

11

Wahlen Sie das Bestatigungssymbol (Hakchen-Symbol) mit den Tastern 1 und 2 aus.

12

Driicken Sie zur Bestatigung den Taster 7 (Ausloser).
Ergebnis: Das Ferngerat ladt die Konfigurationsdatei aus der Basisstation in das Ferngerat.
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Schritt Aktion

13 Warten Sie, bis Konfigurationsdatei geladen wurde:
Ergebnis:

Das Ferngerat wird automatisch ausgeschaltet.

Es wird empfohlen, einen Verifikationstest fir das System (siehe Seite 85) durchzufiihren.
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Kapitel 5

Arbeiten mit dem Funk-Fernsteuerungssystem

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
5.1 Grundlegende Verwendung 134
5.2 Funktionen 150
5.3 Erkennung 161
5.4 Anderung der Konfiguration 164
5.5 Ferngerét - Ladevorgang 171
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Abschnitt 5.1

Grundlegende Verwendung

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Diagramm der Hauptmodi 135
Einschalten 136
E-STOP 137
STOP 139
START 141
Ausschalten 144
MBC-Systemkopplung 146

134
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Diagramm der Hauptmodi

Diagramm der Hauptmodi
Das nachstehende Diagramm zeigt die Hauptmodi des Funk-Fernsteuerungssystems:

| 7
[ | / Ferngerat EIN ‘
\ System EIN //J | “'\Dicht gekoppel/!,,// ‘
\/ l / \/ N
/ Erkennen :} : <Kopp|ungsauswahl > |
| ' |
/ System AUS | _ 1 o/ Aufheben der |
\_ gekoppelt T\ SILF J . Kopplung )_ |
¢—* I : (1) |
o N\ [ | /Ferngerat AUS
ESTOP <~  START | | (\[‘iCht gekoppelt | |

Nur MBC-Modus
(1) Nur fiir ZARTSLM.
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Einschalten

Ubersicht
Ziel ist es zu beschreiben, wie dasFunk-Fernsteuerungssystem eingeschaltet wird.

Vorgehensweise bei der Auslésung

Schritt Aktion

1 Stellen Sie sicher, dass das Ferngerat ausgeschaltet ist.

2 Schalten Sie die Basisstation ein.

3 Driicken Sie nur den ON/START/Signalton-Taster langer als 1 s.

Ergebnis: Das Ferngerat wird eingeschaltet.

Der Erkennungsvorgang wird automatisch gestartet. Wenn das Funk-Fernsteuerungssystem
korrekt installiert wurde, begibt sich das Funk-Fernsteuerungssystem automatisch in den STOP-
Modus (siehe Seife 139).

Andernfalls lesen Sie in der Beschreibung der Erkennungsfunktion (siehe Seife 167) nach.

HINWEIS: Wenn der Taster 7 (Ausldser) und der ON/START/Signalton-Taster gleichzeitig und
langer oder gleich 1 s gedriickt werden, wechselt das Ferngerat in den Diagnosemodus
(siehe Seife 178).

Freigabe

Das Ferngerat wird ausgeschaltet:

e Durch den Ausschaltvorgang (siehe Seife 144)

e Automatisch, wenn der Batterieladestand des Ferngerats zu niedrig ist.

e Automatisch nach dem Energiespar-Timeout. Sie kdnnen das Energiespar-Timeout in der
eXLhoist Configuration Software konfigurieren. Weitere Informationen finden Sie unter
.Parameter” (siehe Seife 228).
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E-STOP

Ubersicht

Die E-STOP-Funktion (NOT-HALT) fihrt das Funk-Fernsteuerungssystem in die Sicherheitspo-
sition, wenn der Bediener den roten E-STOP-Pilzdrucktaster driickt.

Im E-STOP-Modus sind die Bewegungs-/Hilfsrelais sowie die Sicherheitsrelais ausgeschaltet.

HINWEIS: Die E-STOP-Funktion des Ferngerats ist nur verfligbar, wenn die E-STOP-LED
eingeschaltet ist.

Vorgehensweise bei der Auslésung

Schritt Aktion

1 Driicken Sie den E-STOP-Taster.

Funk-Fernsteuerungssystem im E-STOP-Modus

Ferngerat:
Referenz Beschreibung
ZARTSL: e Die START-LED ist AUS.
o Die E-STOP-LED blinkt.
ZART<D- ® Das STOP-Modus-Symbol wird angezeigt:

o Das E-STOP-Symbol wird dauerhaft angezeigt:

® Die E-STOP-LED blinkt.

Basisstation:

Komponente Beschreibung

Relais ® Die Sicherheitsrelais sind ausgeschaltet.
o Die Bewegungs-/Hilfsrelais sind ausgeschaltet.
o Das ,Startrelais” ist ausgeschaltet.

LED o Die STATUS-LED ist EIN.
o Die POWER-LED ist EIN.
o Die COM-LED blinkt.
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Freigabe
Vorgehensweise bei der Freigabe:

Schritt Aktion

1 Stellen Sie sicher, dass keine Gefahr mehr vorliegt.
2 Lassen Sie den E-STOP-Taster los.
3 Wenn eine E-STOP RESET-Folge konfiguriert wurde, geben Sie diese Uber die

Bewegungstaster 1 bis 6 ein.

3 Driicken Sie den Taster 7 (Ausldser).

Ergebnis: Das Funk-Fernsteuerungssystem ist im STOP-Modus (siehe Seite 139).

Sonstige Informationen
Sie kdnnen die E-STOP RESET-Folge in der eXLhoist Configuration Software konfigurieren.
Weitere Informationen finden Sie unter ,Parameter® (siehe Seife 228).
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STOP

Ubersicht
Im STOP-Modus sind die Bewegungs-/Hilfsrelais deaktiviert und die Sicherheitsrelais sind AUS.

Vorgehensweise bei der Auslésung

Der STOP-Modus wird in folgenden Fallen aktiviert:

e Der OFF/STOP-Taster wird gedriickt (das Funk-Fernsteuerungssystem befand sich zuvor im
START-Modus).

e Wahrend eines Zeitraums, der den Standby-Timeout (siehe Seife 229) Uberschreitet, wurde
kein Taster gedruckt.

e Die Funkverbindung wurde verloren (z. B. auRerhalb des Bereichs).

e Erkennung nach Einschalten.

Vorgehensweise bei der Auslésung, wenn das Funk-Fernsteuerungssystem im START-Modus ist:

Schritt Aktion

1 Stellen Sie sicher, dass sich das Funk-Fernsteuerungssystemim START-Modus befindet.

2 Driicken Sie den OFF/STOP-Taster.

Funk-Fernsteuerungssystem im STOP-Modus
Ferngerat:

Referenz Beschreibung

ZART8L- ® Die START-LED:
Q Ist AUS, wenn keine START-Zugriffsfolge konfiguriert wurde.

O Blinkt in umgekehrter Abfolge (siehe Seife 7186), wenn eine START-Zugriffsfolge
konfiguriert wurde.

® Die E-STOP-LED ist EIN.

ZART<D- ® Das STOP-Modus-Symbol wird angezeigt:

® Die E-STOP-LED ist EIN.
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ZART+D--Anzeige vom START- zum STOP-Modus:

Die Basisstation fiihrt folgende Schritte aus:

1 Die Bewegungs-/Hilfsrelais sind ausgeschaltet.

2 Falls konfiguriert, werden die UOC-Relais nach einer vorkonfigurierten Zeitspanne
ausgeschaltet.

3 Die Sicherheitsrelais sind ausgeschaltet.

Basisstation:

Komponente Beschreibung

Relais o Die Sicherheitsrelais sind ausgeschaltet.

o Die Bewegungs-/Hilfsrelais sind ausgeschaltet.
o Das Funkverbindungs-Relais ist eingeschaltet.
® Das ,Startrelais” ist ausgeschaltet.

LED e Die STATUS-LED ist EIN.
® Die POWER-LED ist EIN.
® Die COM-LED blinkt.

Freigabe

Ausgehend von diesem Modus kénnen Sie:

e Die Batterie des Ferngerats aufladen (siehe Seife 771)
e Das Ferngerat ausschalten (siehe Seife 144)

e Den START-Modus aktivieren (siehe Seite 141)

Sonstige Informationen

Sie kénnen die Dauer des Energiespar-Timeouts in der eXLhoist Configuration Software
konfigurieren.

Weitere Informationen finden Sie unter ,Parameter” (siehe Seife 228).
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START

Ubersicht

Der START-Modus ist der einzige Modus, fir den Folgendes gilt:
e Sie konnen die Bewegungen (siehe Seite 157) steuern.

e Sie konnen die Hilfsfunktionen (siehe Seite 153) steuern.

e Sie kdnnen den Signalton (siehe Seite 160) steuern.

e Die Sicherheitsrelais sind eingeschaltet.

Vorgehensweise bei der Auslésung
Vorbedingungen: Das Funk-Fernsteuerungssystem muss sich im STOP-Modus befinden.

Vorgehensweise bei der Auslésung:

Schritt Aktion

1 Wenn eine START-Zugriffsfolge konfiguriert wurde, geben Sie diese Uber die Bewegungstaster
1 bis 6 ein.
2 Driicken Sie nur den ON/START/Signalton-Taster langer als 1 s.

Warten Sie die START-Warnzeit (ZART+D--Vibrationen, Signalton-Relais EIN) ab.

START - Details
Der Einsatz eines Schneider Electric-Blinklichts wird empfohlen.

L
i

L

VI i’

1 Mit dem Funkverbindungs-Relais verdrahtete Leuchte

2 Mit dem Startrelais verdrahtete Leuchte

3 Mit dem Signalton-Relais verdrahteter Summer (mit diesem Relais kann ein zuséatzliches Blinklicht
verdrahtet werden)
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Blinklicht-Beschreibung in den Betriebsmodi: (Beispiel mit ZART+D+)

Schritt Hebesystem- ZART<D-
Signalisierung

Vor Einschalten von Ferngerat

STOP-Modus
Es sind noch keine Bewegungen
aktiviert.

Zwischen STOP- und START-Modus:

® Die Vibrationseinrichtung von
ZART-<D- ist aktiviert.

o Der Signalton ertont fur die
konfigurierte Zeitspanne.

® Es sind noch keine Bewegungen
aktiviert.

START-Modus

Die Bewegungen sind aktiviert.

Das StromstoRrelais ist 1 Sekunde lang
eingeschaltet.
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Funk-Fernsteuerungssystem im START-Modus

Ferngeréat:
Referenz Beschreibung
ZART8L. e Die START-LED ist EIN.
® Die E-STOP-LED ist EIN.
ZART-D- ® Das START-Modus-Symbol wird angezeigt:

Die E-STOP-LED ist EIN.

Basisstation:

Komponente

Beschreibung

Relais

Die Sicherheitsrelais sind eingeschaltet.

Die Bewegungs-/Hilfsrelais sind aktiviert.

Das Funkverbindungs-Relais ist eingeschaltet.

Das Startrelais ist eingeschaltet.

Das StromstoRrelais ist 1 Sekunde lang eingeschaltet.

LED

Die STATUS-LED ist EIN.
Die POWER-LED ist EIN.
Die COM-LED blinkt.

Freigabe

So verlassen Sie den START-Modus:

e Sie kdnnen in den STOP-Modus (siehe Seife 139) ibergehen.

e Sie kdnnen in den E-STOP-Modus (siehe Seife 137) ibergehen.

e Das Funk-Fernsteuerungssystem geht automatisch in den STOP-Modus Uber, wenn fur
langeren Zeitraum als den konfigurierten Standby-Timeout (siehe Seite 229) kein Taster

gedruckt wird.

Sonstige Informationen

START-Folge, Standby-Timeout und Signaltondauer kénnen in der eXLhoist Configuration
Software konfiguriert werden.

Detaillierte Informationen zur START-Folge und zum Standby-Timeout finden Sie unter
.Parameter” (siehe Seife 228).

Weitere Informationen zur Signaltondauer finden Sie unter ,Relaiszuweisung® (siehe Seite 236).
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Ausschalten

Ubersicht
Diese Funktion schaltet das Ferngerat AUS.

Vorgehensweise bei der Auslésung
Vorbedingungen: Das Funk-Fernsteuerungssystem muss sich im STOP-Modus befinden.
Die Ausschaltfunktion wird in den folgenden Fallen ausgeldst:
e Der OFF/STOP-Taster wird gedriickt.
e Wahrend eines Zeitraums langer als der konfigurierte Timeout wird kein Taster gedriicki:
Standby-Timeout + Energiespar-Timeout.
e Der Batterieladestand des Ferngeréats ist zu niedrig.
e Abgeschwéchtes Ferngerat.

Vorgehensweise bei der Auslésung, wenn das Funk-Fernsteuerungssystem im STOP-Modus ist:

Schritt Aktion

1 Stellen Sie sicher, dass sich das Funk-Fernsteuerungssystem im STOP-Modus befindet.

2 Driicken Sie nur den OFF/STOP-Taster langer als 2 s.

Funk-Fernsteuerungssystem im ausgeschalteten Zustand
Ferngerat:

Referenz Beschreibung

ZARTS8L. e Alle LED sind AUS.

ZART-D- ® Die Anzeige ist inaktiv.
® Die E-STOP-LED ist AUS.

ZART+D--Anzeige vom STOP-Modus zum ausgeschalteten Zustand:
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Basisstation:

Komponente Beschreibung

Relais o Die Sicherheitsrelais sind ausgeschaltet.

o Die Bewegungs-/Hilfsrelais sind ausgeschaltet.
® Das Funkverbindungs-Relais ist ausgeschaltet.
o Das ,Startrelais” ist ausgeschaltet.

LED ® Die STATUS-LED ist EIN.
o Die POWER-LED ist EIN.
® Die COM-LED ist AUS.

Freigabe

Ausgehend von diesem Modus kdnnen Sie:
e Das Ferngerét einschalten (siehe Seife 136)
e Die Batterie des Ferngerats aufladen (siehe Seife 171)

Sonstige Informationen

Das Standby- und das Energiespar-Timeout kénnen in der eXLhoist Configuration Software
konfiguriert werden.

Weitere Informationen finden Sie unter ,Parameter” (siehe Seife 228).
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MBC-Systemkopplung

Ubersicht
In einer MBC-Konfiguration (Multi Base Control) arbeiten zwei Einfachsysteme zusammen.
Beispiel:
e System A: Master-Ferngerat mit der zugehdrigen primaren Basisstation
e System B: Anderes Ferngerat (Master oder Slave) mit der zugehdérigen primaren Basisstation

Am—-on>»=

Prinzip der MBC-Kopplung

Eine Basisstation kann nur mit einem Ferngerat gekoppelt und von diesem gesteuert werden.
StandardmaRig bzw. nach einer Konfigurationsénderung ist das Ferngerat A nur mit der
Basisstation A und das Ferngerat B mit der Basisstation B gekoppelt.

Wenn ein Ferngerat ausgeschaltet wird, gilt die Basisstation nach wie vor als ,gekoppelt® und kann

nicht mit einem anderen Ferngerat gekoppelt werden, solange ihre Kopplung nicht tber das
Entkopplungsverfahren aufgehoben wird.
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MBC-Kopplung mit einem Master-Ferngerat A:

(MBC-KoppIung>

Basis A Basis A+B Basis B
‘«"’/ Ferngerat A steuert ‘ Ferngerat A steuert \‘\‘ ‘f'/ Fe;?egl:aer?ttA \‘
\ Basisstaton A | Basisstation A, A+B,B /I | )

/

\_ BasisstationB

/~ Aufheben der\*><

| Kopplung
Ferngerat B kann Ferngerat B kann Wenn Master_, dann
. . : . . kann Ferngerat B nur
nur Basisstation B keine Basisstation . .
Basisstation A
steuern. steuern.

steuern.

Kopplung/Aufhebung der MBC-Kopplung

Damit Ferngerat A die Basisstation B bzw. 2 Basisstationen gleichzeitig steuern kann, miissen Sie
Folgendes durchfiihren:

Schritt Aktion
1 Heben Sie die Kopplung von Ferngerat B (Master oder Slave) mit der Basisstation B auf.
2 Heben Sie die Kopplung des Master-Ferngerats A mit der Basisstation A auf.
3 Koppeln Sie das Master-Ferngerat A mit den gewiinschten Basisstationen.

Fur die Rickkehr zur Originalkonfiguration, d. h. Master-Ferngerat A steuert Basisstation A und
Ferngerat B (Master oder Slave) steuert Basisstation B, gehen Sie vor wie folgt:

Schritt Aktion
1 Heben Sie die Kopplung des Master-Ferngerats A mit der Basisstation B auf.
2 Koppeln Sie das Master-Ferngerat A mit der Basisstation A.
3 Koppeln Sie Ferngerat B (Master oder Slave) mit der Basisstation B.
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Verfahren zur MBC-Entkopplung

Um die Kopplung einer Basisstation mit einem Ferngerat aufzuheben, missen Sie folgende
Schritte ausfihren:

Schritt

Aktion

1

Wechseln Sie in den Diagnosemodus (siehe Seite 178).

2

Ergebnis fiir das ZART-DM:
Der Bildschirm zur Entkopplung zeigt die Bezeichnung der gekoppelten Basisstation an.

Das Entkopplungslogo blinkt.

HINWEIS: Wenn das Ferngeréat mit 2 Basisstationen gekoppelt ist, werden die Bezeichnungen
beider Basisstationen angegeben.

Ergebnis fiir das ZART8LM:
Die LEDs ,1“ und ,2“ blinken.

Driicken Sie Taster 7 (Ausldser), um die Entkopplungsanforderung zu bestatigen.
Ergebnis:

® Das Ferngerat ZART8LM wird automatisch ausgeschaltet.

® Das Ferngerat ZART+DM zeigt den Kopplungsbildschirm (siehe Seite 749) an.

148
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Verfahren zur MBC-Kopplung
Um eine Basisstation mit einem Ferngerat zu koppeln, miissen Sie folgende Schritte ausfiihren:

Schritt Aktion
1 Schalten Sie das nicht gekoppelte Ferngerat ein.
Ergebnis fiir das ZART8LM:
Der ZART8LM wird automatisch mit der zugehdérigen primaren Basisstation gekoppelt und
wechselt in den STOP-Modus.
Ergebnis fiir das ZART*DM:
Das Ferngerat ZART+<DM zeigt den Kopplungsbildschirm an:

2 Auf einem Master-Ferngeréat driicken Sie den Basisauswahltaster, um die Bezeichnung der zu
koppelnden Basisstation auszuwahlen (primare, sekundare oder beide Basisstationen).
HINWEIS: Es werden nur Basisstationen angezeigt, die gekoppelt werden kénnen.

3 Driicken Sie Taster 7 (Ausldser), um die Kopplungsanforderung zu bestatigen.

Ergebnis: Das Ferngerat wird mit der ausgewahlten Basisstationen gekoppelt und wechselt in
den STOP-Modus.
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Abschnitt 5.2

Funktionen

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Standardbewegung 151
Hilfsfunktion 153
MBC-Basisauswahl 154
Hilfsselektoren 156
Signalton 160

150
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Standardbewegung

Ubersicht

Im START-Modus aktivieren die Bewegungstaster die entsprechenden Bewegungsrelais, die die
Bewegungen des Hebesystems steuern.

Vorgehensweise bei der Auslésung

Vorbedingungen: Das Funk-Fernsteuerungssystem muss sich im START-Modus befinden
(siehe Seife 141).

Vorgehensweise bei der Auslésung:

Schritt Aktion

1 Stellen Sie sicher, dass sich das Funk-Fernsteuerungssystemim START-Modus befindet.

2 Driicken Sie einen Bewegungstaster 1, 1H, 2, 2H, 3, 3H, 4, 4H, 5, 5+7, 6, 6+7 (siehe Seite 30).

Ergebnis:: Die entsprechenden Relais werden solange eingeschaltet wie der Bewegungstaster
gedriickt wird.

Das Ferngerat weist kein spezifisches Ergebnis auf.

Freigabe
Vorgehensweise bei der Freigabe:

Schritt Aktion

1 Lassen Sie den Bewegungstaster los.

Ergebnis: Die entsprechenden Relais werden ausgeschaltet.

Einschrankungen bei der Verwendung von Bewegungen/Hilfsfunktionen

Typ Beschreibung

Anzahl Es kénnen nur 6 Bewegungs-/Hilfsrelais gleichzeitig aktiviert werden (ausschl. UOC-
gleichzeitiger Relais).

Bewegungen Werden mehr als 6 Bewegungs-/Hilfsrelais angefordert (ausschl. UOC-Relais), bleibt die

letzte Bewegegungsrelais-Anforderung unbericksichtigt.

Verriegelung Werden 2 derselben Bewegungsachse zugeordnete Taster in gegensétzliche
Richtungen gedriickt (Verriegelung), dann wird die Bewegung in diese beiden
Richtungen angehalten.
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Sonstige Informationen
In der eXLhoist Configuration Software kénnen Sie Folgendes konfigurieren:
e Die den Relais zugeordneten Bewegungs-/Hilfstaster (siehe Seife 236)
e Die Verriegelung der Bewegungs-/Hilfstaster (siehe Seite 237)
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Hilfsfunktion

Ubersicht

Im START-Modus aktivieren die Hilfstaster die zugeordneten Relais, um Hilfsfunktionen, z. B. das
Offnen und SchlieRen des Greifers, zu steuern.

Vorgehensweise bei der Auslésung

Vorbedingungen: Das Funk-Fernsteuerungssystem muss sich im START-Modus befinden
(siehe Seife 141).

Vorgehensweise bei der Auslésung:

Schritt Aktion

1 Stellen Sie sicher, dass sich das Funk-Fernsteuerungssystemim START-Modus befindet.

2 Driicken Sie einen Hilfstaster (10, 10+7, 11, 11+7, 12, 12+7, 13, 13+7, 14, 14+7, 15, 15+7)
(siehe Seite 30).

Ergebnis:: Die entsprechenden Relais werden solange eingeschaltet wie der Hilfstaster gedriickt
wird.

Das Ferngerat weist kein spezifisches Ergebnis auf.

Freigabe
Vorgehensweise bei der Freigabe:

Schritt Aktion
1 Lassen Sie den Bewegungstaster los.

Ergebnis: Die entsprechenden Relais werden ausgeschaltet.

Sonstige Informationen

In der eXLhoist Configuration Software kénnen Sie Folgendes konfigurieren:
e Die den Relais zugeordneten Bewegungs-/Hilfstaster (siehe Seife 236)
e Die Verriegelung der Bewegungs-/Hilfstaster (siehe Seite 2317)
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MBC-Basisauswahl

Beschreibung

MBC (Multi Base Control) = Ein Ferngerat steuert eine oder zwei Basisstationen. Detaillierte
Informationen finden Sie unter ,MBC-Modus* (siehe Seite 27) und ,MBC-Kopplung*
(siehe Seife 146).

Sobald das Master-Ferngerat mit 2 Basisstationen gekoppelt wurde, kann tber den MBC-
Basisselektortaster zwischen der primaren, der sekundaren und beiden Basisstationen
umgeschaltet werden.

Der MBC-Basisselektortaster ist nur verfligbar, wenn das Ferngerat ZART+-DM als Master
konfiguriert wird.

Vorgehensweise bei der Auslésung

Voraussetzungen: Das Funk-Fernsteuerungssystem muss sich im STOP-Modus (siehe Seite 139)
oder im START-Modus (siehe Seife 7141)befinden.

Vorgehensweise bei der Auslésung:

Schritt Aktion

1 Stellen Sie sicher, dass sich das Funk-Fernsteuerungssystemim STOP- oder START-Modus
befindet.
2 Driicken Sie den MBC-Basisselektortaster, um zwischen den verschiedenen Positionen

umzuschalten.

Funk-Fernsteuerungssystem - Ergebnis
Ferngerat:
Fur ZART8Le: Nicht unterstiitzt.

Fir die ZART-DM-Anzeige: Die Bezeichnung der Basisstation verweist auf die
gekoppelten/ausgewahlten Bridges:

ZART-DM-Anzeige

154 EI00000001956 09/2018



Arbeiten mit dem Funk-Fernsteuerungssystem

ZART<DM-Anzeige

Primare Basisstation
(283) gekoppelt

Beide Basisstationen (283 und 476) gekoppelt
MBC-Basisselektortaster zur Auswahl der zu steuernden Basisstation

driicken

Sekundare
Basisstation (476)
gekoppelt

Primare Basisstation
(283) ausgewahlt

Beide Basisstationen
(283 und 476)
ausgewahlt

Sekundare
Basisstation (476)
ausgewahlt

Detaillierte Informationen finden Sie unter ,Identifizierung der Teile der ZART+D--Anzeige*
(siehe Seife 33).

Basisstation -

Ergebnis:

Die zugeordneten Relais werden eingeschaltet.

Detaillierte Informationen hierzu finden Sie unter ,Relaiszuweisung® (siehe Seite 239).

Wenn in MBC-Konfigurationen beide Basisstationen ausgewahlt werden, werden die lber das
Ferngerat angeforderten Bewegungen gleichzeitig von beiden Basisstationen ausgeflhrt.

In MBC-Konfigurationen wird das Funkverbindungs-Relais der verbundenen Basisstation

eingeschaltet:

Relais

Selektorposition A

Selektorposition A+B

Selektorposition B

Funkverbindung

Basis A ’ Basis B

Basis A

Basis B

Basis A

Basis B

o7

-

-

Sonstige Informationen

Beim ersten Einschalten oder nach einer neuen Konfiguration befindet sich der MBC-Basisselektor
in Position 1. Bei jedem weiteren Einschalten ist die zuletzt bekannte Selektorposition ausgewahilt.

Sie kénnen den Selektor in der eXLhoist Configuration Software konfigurieren.

Detaillierte Informationen hierzu finden Sie unter ,Relaiszuweisung® (siehe Seite 236).
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Hilfsselektoren

Beschreibung

Der Hilfsselektortaster wird in 2 verschiedenen Konfigurationen verwendet:
e Laufkatzen-Selektor (2 oder 3 Positionen): Handhabung von 2 Laufkatzen mit einer
Basisstation.

e Hakenselektor (2 Positionen): Handhabung von 2 Haken mit einer Basisstation.

Vorgehensweise bei der Auslésung

Voraussetzungen: Das Funk-Fernsteuerungssystem muss sich im STOP-Modus (siehe Seite 139)
oder im START-Modus (siehe Seife 741)befinden, je nach Konfiguration der Hilfsselektoren
(siehe Seife 228).

Vorgehensweise bei der Auslésung:

Schritt Aktion

1 Stellen Sie sicher, dass sich das Funk-Fernsteuerungssystem im STOP- oder START-Modus
befindet, je nach der Konfiguration der Hilfsselektoren.

2 Driicken Sie den Hilfsselektortaster langer als 1 Sekunde, um zwischen den verschiedenen
Positionen zu springen.

Funk-Fernsteuerungssystem - Ergebnis
Ferngerét - Ergebnis:
Fur ZART8Le: Je nach Auswahl wird die entsprechende Selektor-LED aktiviert.

Fir die ZART+D--Anzeige: Das Hilfsselektor-Symbol gibt an, welche Laufkatzen/Haken
ausgewahlt sind.

Nr. Position | Beschreibung

| --i Eg‘--
il Bl nn e

Detaillierte Informationen finden Sie unter ,Identifizierung der Teile der ZART+D+-Anzeige*“
(siehe Seite 33).
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Basisstation - Ergebnis:
Die zugeordneten Relais werden eingeschaltet.
Detaillierte Informationen hierzu finden Sie unter ,Relaiszuweisung“ (siehe Seife 239).

MBC-Spezifikationen
Sie kénnen bis zu 2 Hilfsselektortaster fiir das Ferngerat ZART+DM konfigurieren, wenn das Gerat
als Master festgelegt wurde.
Die Hilfsselektortaster des Ferngerats kénnen folgenden Komponenten zugewiesen werden:
e 1 Basisstation
oder
e 2 Basisstationen (dieselbe Aktion flr beide Basisstationen gleichzeitig)

Beispiel fur einen 2 Basisstationen zugewiesenen Hilfsselektortaster:

Hilfsselektor: Laufkatzen 1+2 betriebsbereit an Bridge A
MBC-Basisselektor: Priméare und sekundére Basisstationen ausgewahlt

Ferngerat

Bridge A: Laufkatze 1

Bridge A: Laufkatze 2

Bridge A: Primare Basisstation

Bridge B: Laufkatze 1

Bridge B: Laufkatze 2

Bridge B: Sekundare Basisstation

NO A WN -
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Beispiel flir zwei jeweils einer Basisstation zugewiesene Hilfsselektortaster:

NO L WON =

Hilfsselektor: Laufkatze 1 betriebsbereit an Bridge A

---------- Hilfsselektor: Laufkatze 2 betriebsbereit an Bridge A

Hilfsselektor: Laufkatzen 1+2 betriebsbereit an Bridge B
MBC-Basisselektor: Primare und sekundare Basisstationen ausgewahit

Ferngerat

Bridge A: Laufkatze 1

Bridge A: Laufkatze 2

Bridge A: Primare Basisstation

Bridge B: Laufkatze 1

Bridge B: Laufkatze 2

Bridge B: Sekundare Basisstation
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Beispiel fiir einen nur 1 Basisstation zugewiesenen Hilfsselektortaster:

Hilfsselektor: Laufkatze 1 betriebsbereit an Bridge A
------------ Hilfsselektor: Laufkatze 2 betriebsbereit an Bridge A

MBC-Basisselektor: Priméare und sekundére Basisstationen ausgewahlt

Ferngerat

Bridge A: Laufkatze 1

Bridge A: Laufkatze 2

Bridge A: Primére Basisstation

Bridge B: Laufkatze

Bridge B: Sekundére Basisstation

OGP WN-=-

Sonstige Informationen

Beim ersten Einschalten oder nach einer neuen Konfiguration befindet sich der Selektor in Position
1. Bei jedem weiteren Einschalten ist die zuletzt bekannte Selektorposition ausgewahit.

Sie kénnen die Hilfsselektoren in der eXLhoist Configuration Software konfigurieren.
Detaillierte Informationen hierzu finden Sie unter ,Relaiszuweisung”“ (siehe Seite 236).
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Signalton

Ubersicht

Beim Ubergang vom STOP-Modus in den START-Modus wird das Signalton-Relais ,Horn* fiir eine
vordefinierte Zeitdauer eingeschaltet.

Im START-Modus ist das ,Horn“-Relais solange eingeschaltet wie der ON/START/Signalton-
Taster gedrickt wird.

Vorgehensweise bei der Auslésung
Vorgehensweise bei der Auslésung:

Schritt Aktion

1 Stellen Sie sicher, dass sich das Funk-Fernsteuerungssystemim START-Modus befindet.
2 Driicken Sie den ON/START/Signalton-Taster.

Ergebnis: Das ,Horn“-Relais bleibt solange eingeschaltet wie der ON/START/Signalton-Taster
gedrickt wird.

Das Ferngerat weist kein spezifisches Ergebnis auf.

Freigabe
Vorgehensweise bei der Freigabe:

Schritt Aktion
1 Driicken Sie den ON/START/Signalton-Taster.

Ergebnis: Das ,Horn"“-Relais wird ausgeschaltet.

Sonstige Informationen

Die Dauer des Signaltons wahrend des Startvorgangs kann in der eXLhoist Configuration Software
konfiguriert werden.

Detaillierte Informationen hierzu finden Sie unter ,Relaiszuweisung” (siehe Seife 236).
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Abschnitt 5.3

Erkennung

Erkennung

Ubersicht

Die Erkennungsfunktion wurde insbesondere im Hinblick auf einen méglichst automatischen
Ablauf entwickelt.

Die Funktion umfasst 2 verschiedene Aufgaben:

e Die Systemkopplung: Zuweisung von Ferngerat und Basisstation

e Den Upload bzw. Download der Konfigurationsdatei: Diese Datei enthalt die Konfigurationsin-
formationen fir das Funk-Fernsteuerungssystem

Die Funktion wird jedes Mal gestartet, wenn das Ferngerat eingeschaltet wird. Im normalen
Gebrauch lauft die Funktion automatisch ab. Bei folgenden Vorgangen miissen Sie Aktionen
vornehmen:

e Beim Auswechseln von Geraten (siehe Seite 255)

e Bei der ersten Inbetriebnahme (siehe Seite 128)

e Bei der Anderung der Konfiguration (siehe Seite 164)

HINWEIS: Diese Funktion ist nur fiir das Ferngerat ZART<D verfugbar.
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Erkennungsfunktion - Diagramm
Das folgende Diagramm zeigt die Details der Erkennungsfunktion:

Basisstations-ID
gespeichert in
Ferngerat

NOK

( Kopplung )
|

Kommunikation
zwischen Basisstation und
Ferngerat

NOK

Konfigurations-
datei Ferngerat =
Konfigurationsdatei
Basisstation

Konfigurationsdatei
Upload/Download

Kopplung (Pairing)
Als Kopplung wird der Vorgang der Zuweisung einer Basisstation zu einem Ferngerat bezeichnet.
Jede Basisstationweist eine eindeutige ID auf.
Die Kopplungsprufung wird jedes Mal gestartet, wenn das Ferngerat eingeschaltet wird.
Verlauft die Kopplungspriifung positiv, muss der Bediener keine Bestatigung vornehmen.
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Konfigurationsdatei
Die Konfigurationsdatei wird im Ferngerat und in der Basisstation gespeichert.

Die Konfigurationsdatei kann mithilfe der eXLhoist Configuration Software (siehe Seite 71917)
erstellt oder gedndert werden.
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Abschnitt 5.4

Anderung der Konfiguration

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Anderung einer Einfachkonfiguration 165
Anderung einer MBC-Konfiguration 169

164
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Anderung einer Einfachkonfiguration

Anderung einer Konfiguration
Die folgenden Schritte beschreiben die Anderung einer Systemkonfiguration:

Schritt

Aktion

1

Schlielen Sie das Ferngerat an einen PC an (siehe Seite 196).

Starten Sie die eXLhoist Configuration Software (siehe Seite 209).

Erstellen oder 6ffnen Sie ein Projekt (siehie Seite 210).

Andern Sie die Konfiguration des Projekts (siehe Seite 220).

Speichern Sie das Projekt (siehe Seite 218).

Wahlen Sie Communication - Store to Device aus.

N[O | oW N

Geben Sie, falls aktiviert, das Ubertragungspasswort fiir die Konfigurationsdatei ein (bereits im
Ferngerat gespeichert).

[e2]

Warten Sie auf den Abschluss des Ladevorgangs der Konfigurationsdatei im Ferngeréat.

Trennen Sie das Ferngerat vom PC.

Schalten Sie die Basisstation ein.

HINWEIS: Die folgenden Schritte dieses Verfahrens miissen innerhalb von max. 5 Minuten
abgeschlossen werden.

11

Die Konfigurationsdatei muss aus dem Ferngerat in die Basisstation geladen werden.
Siehe:

® Laden der Konfigurationsdatei mit einem ZART8L- (siehe Seite 166)

® Laden der Konfigurationsdatei mit einem ZART<D- (siehe Seite 166)

Es wird empfohlen, einen Verifikationstest fur das System (siehe Seite 85) durchzufuhren.
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Laden der Konfigurationsdatei mit einem ZARTS8L-
Nach der Anderung der Konfiguration mit der eXLhoist Configuration Software:

Schritt

Aktion

1

Schalten Sie das Ferngerat EIN.

Ergebnis: Die STATUS- und die COM-LED der Basisstation blinken synchron. Sofern
konfiguriert, wird das Entkoppel-Relais eingeschaltet.

Die LEDs START, ,1“ und ,2“ des Ferngeréats blinken.

Driicken Sie zur Bestatigung den Taster 7 (Ausldser).

Wenn die Konfigurationsdatei in der Basisstation mit einem Passwort fiir die Ubertragung der
Konfigurationsdatei geschitzt ist, geben Sie dieses ein.

Warten Sie bis zum Abschluss des Ladevorgangs der Konfigurationsdatei (ca. 20 Sekunden).
Die Konfigurationsdatei wird automatisch vom Ferngerat in die Basisstation geladen.
Waéhrend des Ladens blinken (siehe Seife 186)die START- und die ,2°-LED.

Das Ferngerat wird automatisch ausgeschaltet.

Es wird empfohlen, einen Verifikationstest fir das System (siefe Seite 85) durchzufiihren.

Laden der Konfigurationsdatei mit einem ZART+D-
Nach der Anderung der Konfiguration mit der eXLhoist Configuration Software:

Schritt Aktion Ergebnis
1 Schalten Sie das Ferngerat EIN. Die STATUS-LED und die COM-LED der
ausgewahlten Basisstation blinken synchron.
Sofern konfiguriert, wird das Entkoppel-Relais
eingeschaltet.
2 Driicken Sie zur Bestétigung den Taster 7 Das Ferngerat schlagt vor, die
(Ausloser). Konfigurationsdatei von der Basisstation in das

Ferngerat zu laden.

166
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Schritt Aktion Ergebnis
3 Wahlen Sie die Richtung des Ladevorgangs fiir
die Konfigurationsdatei mithilfe der Taster 5
und 6 aus. CB%}“
=
4 Driicken Sie zur Bestatigung den Taster 7 Das Ferngerat fordert Sie zur Bestatigung des
(Ausloser). Ladevorgangs der Konfigurationsdatei aus
dem Ferngerat in die Basisstation auf.
C3.DE.F1
=
5 Wahlen Sie das Bestatigungssymbol -
(Hakchen-Symbol) mit den Tastern 1 und 2
aus.
6 Driicken Sie zur Bestatigung den Taster 7 -
(Ausloser).
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Schritt Aktion

Ergebnis

7 Wenn die Konfigurationsdatei (gespeichert in
der Basisstation) durch ein
Ubertragungspasswort geschiitzt ist, wird ein
Schloss-Symbol angezeigt.

Geben Sie das Ubertragungspasswort der
Konfigurationsdatei mithilfe der Taster 1 bis 6
ein.

8 Das Ferngerat ladt die Konfigurationsdatei vom
Ferngerat in die Basisstation.

Warten Sie auf den Abschluss des

Ladevorgangs der Konfigurationsdatei.

Das Ferngerat wird automatisch ausgeschaltet.

Es wird empfohlen, einen Verifikationstest fir das System (siehe Seite 85) durchzufiihren.
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Anderung einer MBC-Konfiguration

Ubersicht

Im MBC-Modus arbeiten zwei Einfachsysteme zusammen. Beispiel:
e System A: Master-Ferngerat mit der zugehdrigen primaren Basisstation
e System B: Anderes Ferngerat (Master oder Slave) mit der zugehérigen priméaren Basisstation

B

aAm-Hn>=

HINWEIS: Jedes System besitzt eine eindeutige Konfigurationsdatei. Um ein MBC-System zu
konfigurieren, miissen Sie 2 Konfigurationsdateien (eine pro Basisstation) verwalten.
Anderung der MBC-Konfiguration

Anhand der nachstehend beschriebenen Vorgehensweise kdnnen Sie die MBC-Systemkonfigu-
ration andern:

Schritt Aktion

1 Schlielen Sie das Ferngerat A an einen PC an (siehe Seite 196).
2 Starten Sie die eXLhoist Configuration Software (siehe Seite 209).
3

Klicken Sie auf die Schaltflache Connect, um fiir System A ein Projekt zu erstellen (mit der
Konfigurationsdatei des verbundenen Ferngerats).

4 Andern Sie die Konfiguration des Projekts (siehe Seite 220).
Hauptparameter:

® Ferngerat als Master

e |D der Basisstation A als priméare Basisstations-ID eingeben

e |D der Basisstation B als sekundare Basisstations-ID eingeben

-

Verwenden Sie im Tandem-Modus dasselbe Ferngerat mit zwei Master-Konfigurationen.

Im Tandem-Modus wird empfohlen, die Konfiguration A in der Konfiguration B zu speichern und die IDs
der Basisstationen auszutauschen.
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Schritt Aktion
5 Speichern Sie das Projekt (siehe Seite 278) von System A.
6 Wahlen Sie Communication — Store to Device aus.
7 Warten Sie auf den Abschluss des Ladevorgangs der Konfigurationsdatei in das Ferngerat A.
8 Trennen Sie das Ferngerat A vom PC.
9 Schalten Sie die Basisstation A ein.
HINWEIS: Die folgenden Schritte dieses Verfahrens miissen innerhalb von max. 5 Minuten
abgeschlossen werden.
10 Die Konfigurationsdatei muss aus dem Ferngerat A in die Basisstation A geladen werden.
Siehe Laden einer Konfigurationsdatei mit einem ZART<D- (siehe Seife 166).
11 Verbinden Sie das Ferngerat B mit dem PC (siehe Seite 196)".
12 Klicken Sie auf die Schaltflache Connect, um fiir System B ein Projekt zu erstellen® (mit der
Konfigurationsdatei des verbundenen Ferngeréats).
13 Andern Sie die Konfiguration des Projekts (siehe Seite 220).
Hauptparameter:
® Ferngerat als Master oder Slave
o |D der Basisstation B als primére Basisstations-ID eingeben
o |D der Basisstation A als sekundére Basisstations-ID eingeben
14 Speichern Sie das Projekt (siehe Seite 278) von System B.
15 Wahlen Sie Communication — Store to Device aus.
16 Warten Sie auf den Abschluss des Ladevorgangs der Konfigurationsdatei in das Ferngerat B.
17 Trennen Sie das Ferngerat B vom PC.
18 Schalten Sie die Basisstation B ein.
HINWEIS: Die folgenden Schritte dieses Verfahrens miissen innerhalb von max. 5 Minuten
abgeschlossen werden.
19 Die Konfigurationsdatei muss aus dem Ferngerat B in die Basisstation B geladen werden.

Wenn Slave: Siehe Laden einer Konfigurationsdatei mit einem ZART8Le (siehe Seite 166)..
Wenn Slave oder Master: Siehe Laden einer Konfigurationsdatei mit einem ZART<D-
(siehe Seite 166).

1 Verwenden Sie im Tandem-Modus dasselbe Ferngerat mit zwei Master-Konfigurationen.
2 |Im Tandem-Modus wird empfohlen, die Konfiguration A in der Konfiguration B zu speichern und die IDs
der Basisstationen auszutauschen.

Es wird empfohlen, einen Verifikationstest fir das System (siefie Seite 85) durchzufihren.
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Abschnitt 5.5

Ferngerat - Ladevorgang

Ferngerat - Ladevorgang

Vorbedingungen
e Das Ferngerat darf ausschlief3lich in Innenrdumen und mit dem Ladegerat ZARCO1 aufgeladen
werden.
e Der Temperaturbereich des Ferngerats muss im Bereich 10 bis 60 °C (50 bis 140 °F) liegen.
HINWEIS: Bei der ersten Inbetriebnahme muss das Ferngerat 4 Stunden geladen werden.

HINWEIS: Die Ladezeit des Ferngerats betragt im Temperaturbereich von 10 bis 35 °C (50 bis 95
°F) etwa 15 Minuten. Bei Temperaturen Gber 35 °C (95 °F) fallt die Ladezeit langer aus.

HINWEIS

NICHT BETRIEBSFAHIGES FERNGERAT
Das Ferngerat darf nicht bei Temperaturen unter 10 °C (50 °F) geladen werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

A WARNUNG

BATTERIENUTZUNGSDAUER, EXPLOSIONS- UND BRANDGEFAHR
Entsorgen Sie Elektrowerkzeuge nicht zusammen mit Haushaltsabfall.

Entsprechend der européischen Richtlinie 2002/96/EC Uber Elektro- und Elektronik-Abfall und
deren Umsetzung in nationale Gesetze missen Elektrowerkzeuge, die nicht mehr genutzt
werden, getrennt gesammelt und an eine umweltkompatible Recycling-Einrichtung
zurlickgegeben werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.
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Vorgehensweise

Schritt Aktion

1 Schalten Sie das Ferngerat AUS.

2 Entfernen Sie die Schutzkappe an der Unterseite des Ferngerats.

1 Anschluss fur das Batterie-Ladegerat am Ferngerat
2 Schutzkappe

SchlieBen Sie das Ladegerat ZARCO1 an den entsprechenden Anschluss am Ferngerat an.

4 Stecken Sie das Ladegerat ZARCO1 in die dedizierte Spannungsquelle ein.

Warten Sie bei 25 °C (77 °F) etwa 15 Minuten.

Wahrend des Ladevorgangs:

o ZARTS8L:: Die Batterie-LED blinkt.

® ZART-D-: Das blinkende Batteriesymbol zeigt den Batterieladestand an:

Die Batterie ist voll aufgeladen, wenn:
® ZARTS8L-: Die Batterie-LED dauerhaft leuchtet.
® ZART-<D-: Das Batteriesymbol dauerhaft angezeigt wird.

Weitere Informationen finden Sie unter ,Diagnose” (siehe Seite 187).

HINWEIS: Die Ladedauer des Ferngerats ist von der Umgebungstemperatur abhangig.
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Schritt Aktion

6 Ziehen Sie das Ladegerat aus der dedizierten Spannungsquelle heraus.

7 Schliellen Sie das Ladegerat an den entsprechenden Anschluss am Ferngerat an.
8 Stecken Sie die Schutzkappe an der Unterseite des Ferngerats wieder auf.

HINWEIS: Sobald der Lagevorgang fiir das Ferngerat startet, wird die Kommunikation zwischen
Ferngerat und Basisstation angehalten.
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Kapitel 6

Diagnose

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthélt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
6.1 Basisstation - Diagnose 176
6.2 ZART-D - Diagnose 177
6.3 ZARTSL - Diagnose 186
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Abschnitt 6.1

Basisstation - Diagnose

Diagnose

Beschreibung
Die Basisstation weist 3 LED-Anzeigen auf:

LED Farbe Status Beschreibung
STATUS | Grin EIN Das Funk-Fernsteuerungssystem funktioniert ordnungsgemag.
Blinkend | Siehe das Kapitel Fehlerbehebung (siehe Seife 329).
AUS Ausschalten oder internen Fehler der Basisstation erkannt.
COM Gelb EIN Wenden Sie sich an den Kundendienst von Schneider Electric.
Blinkend | Zwischen der Basisstation und dem Ferngerét ist eine Verbindung
hergestellt.
AUS Zwischen der Basisstation und dem Ferngerat ist keine Verbindung
hergestellt.
POWER | weil} AUS Basisstation ausgeschaltet.
EIN Basisstation eingeschaltet.

Sonderfall:

Die STATUS- und die COM-LED blinken synchron in umgekehrter Reihenfolge: Kopplungsbesta-
tigung angefordert.
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Abschnitt 6.2
ZARTD - Diagnose

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:
Thema Seite
Diagnosemodus 178
Ferngerét - Batterieladestand 181
Funkverbindungsanzeige 182
+-LED 183
Anwendungsbasierte Alarmsignale 184
Anzeigen fur festgestellte Ausfélle 185
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Diagnosemodus

Ubersicht

Mit dem ZART-+D- ist eine spezifische Anzeige fir den Diagnosemodus verfugbar:
e Fur den Test der Konfiguration des Funk-Fernsteuerungssystems
e Fur die Kopplung/Entkopplung des Ferngerats

Vorgehensweisen zur Aktivierung des Diagnosemodus

Der Diagnosemodus auf dem ZART+D- zeigt den Zustand der Eingédnge und Relais der
Basisstation an.

Aus dem STOP-Modus:

Schritt Aktion

1 Aktivieren Sie den STOP-Modus (siehe Seite 139).

2 Driicken Sie die Taster 1H und 2H gleichzeitig und lassen Sie sie sofort wieder los.
3 Driicken Sie weniger als 5 Sekunden spéater gleichzeitig die Taster 3H und 4H.

4 Lassen Sie die Taster 3H und 4H wieder los.

Ergebnis: Das Ferngerat zeigt den Diagnosemodus im STOP-Modus an.

Aus dem Ausschalt-Modus:

Schritt Aktion

1 Driicken Sie gleichzeitig den Taster 7 (Ausléser) und den ON/START/Signalton-Taster fur
mindestens 1 Sekunde.

HINWEIS: Es werden nur Informationen zum Ferngeréat angezeigt.
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Diagnosemodus im STOP-Modus

Verwenden Sie im STOP-Modus die Taster 1 und 2, um zwischen den Anzeigen zu wechseln:

Aufheben der Kopplung | Informationen zum Informationen zur Informationen zur
Ferngerat priméren Basisstation sekundaren Basisstation

‘ REMOTE ’

ELE:BE.15.6E
FW:EZ B0 BEE]
HW:B7-121

Nur im MBC-Modus Einfach- und MBC- Einfach- und MBC-Modus | Nur im MBC-Modus fur
Modus das Master-Ferngerat

Der Entkopplungsbildschirm ermdglicht die Aufhebung der Kopplung des Ferngeréats mit der
gekoppelten Basisstation. Weitere Informationen hierzu finden Sie unter ,Beschreibung der MBC-
Kopplung® (siehe Seife 146).

Driicken Sie den ON/START-Signalton-Taster mindestens 1 Sekunde lang, um den
Diagnosemodus im START-Modus anzuzeigen.

Diagnosemodus im START-Modus

Wenn das Ferngerat mit einer Basisstation gekoppelt ist, zeigt das Ferngerat den E/A-Status der
Basisstation dynamisch an:

() START
T

G
III|III|III|III|III|III

1 Zustand von IN1...IN18: oben firr Eingang = 1, unten flr Eingang = 0
2 Zustand von Relais 1...18: oben fir Ausgang = 1, unten fir Ausgang = 0

Wenn das Ferngerat mit 2 Basisstationen gekoppelt ist, verlasst das Ferngerat den
Diagnosemodus und wechselt in den START-Modus.
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Vorgehensweise zum Verlassen des Diagnosemodus
Aus dem START-Modus:

Schritt

Aktion

1

Driicken Sie den STOP-Taster, um in den STOP-Modus zu wechseln.

Aus dem STOP-Modus:

Schritt

Aktion

1

Driicken Sie den STOP-Taster, um den Diagnosemodus zu verlassen.

Vom Diagnosebildschirm aus:

Schritt

Aktion

1

Driicken Sie nur den OFF/STOP-Taster langer als 2 Sekunden, um das Ferngeréat auszuschalten.
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Ferngerat - Batterieladestand

ZART-D

Anzeige

Beschreibung

Batterieladung hoch

Batterieladung mittel

Batterieladung niedrig

i EE

Diese Anzeige erscheint mindestens 10 Minuten, bevor das Ferngerat ausgeschaltet wird.

AuRerdem wird die Vibrationsfunktion des Ferngerats 1 Sekunde lang aktiviert.
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Funkverbindungsanzeige

ZART+D-

Anzeige Status der Funkverbindung des ZART+D mit der Basisstation

Hoch

Mittel

Niedrig

Sehr niedrig

Keine Funkverbindung

HEdd3

HINWEIS: Wenn im MBC-Modus 2 Basisstationen gekoppelt sind, zeigt das Ferngeréat den Status
der Funkkommunikation der primaren Basisstation an.
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+-LED

Beschreibung

E-STOP-LED Beschreibung

Dauerhaft EIN E-STORP ist betriebsbereit und nicht ausgelost.
Blinkend E-STOP ist betriebsbereit und ausgeldst.
Dauerhaft AUS E-STOP ist nicht betriebsbereit.

Detaillierte Informationen finden Sie unter ,Beschreibung der E-STOP-LED" (siehe Seife 137).
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Anwendungsbasierte Alarmsignale

Ubersicht

Durch den Anschluss bestimmter Gerate an die Basisstation ZARB18+ kdnnen erkannte
anwendungsbasierte Alarmsignale bereitgestellt und auf dem ZART<D angezeigt werden.

ZARTD

Wenn anwendungsbasierte Alarmsignale von der Basisstation ZARB18« eingehen, erscheint auf
dem Ferngerat ZART+D eine Symbolanzeige und das Gerat vibriert alle 10 Minuten 3 Sekunden
lang, solange das Alarmsignal aktiv ist.

Das Ferngerét zeigt die folgenden Symbole an:

Anzeige Status Beschreibung
Dauerhaft EIN Uberlast-Voralarm

() Blinkend Uberlast-Alarm
Dauerhaft EIN Uberdrehungs-Voralarm

& Blinkend Uberdrehungs-Alarm

Blinkend Uberdrehzahl-Alarm
j Blinkend Allgemeiner Alarm

HINWEIS: Die anwendungsbasierten Alarme dienen lediglich zur Information; der Funk-
Fernsteuerungssystem-Funktionsmodus wird nicht geandert.
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Anzeigen fiir festgestellte Ausfalle

ZART-D

Das Ferngerat ZART+D kann die folgenden Symbole anzeigen:

dem Einschalten aktiv und verhindert die Kopplung mit einer
neuen Basisstation.

Weitere Informationen finden Sie unter ,Fehlerbehebung*“
(siehe Seife 329).

Anzeige Status Beschreibung
i Blinkend Konfigurationsdatei-Ausfall beim Herunterladen festgestellt
i Blinkend Konfigurationsdatei-Ausfall beim Hochladen festgestellt
i Blinkend Ferngerat-Ausfall beim Laden der Batterie festgestellt
Blinkend Hauptschitz-Rickkopplungsschleife: INO / S2_S3-Ausfall
festgestellt oder Ausfall des Bewegungsschiitzes bei
Verwendung der Bewegungsriickkopplungsfunktion erkannt
>< Blinkend Der Zustand ,Eingeschrankte Kopplung“ wird 5 Minuten nach
N
=
[ )
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Abschnitt 6.3
ZARTS8L - Diagnose

ZART8L- - LED-Diagnose

Ubersicht
In diesem Abschnitt werden die LEDs der ZART8Le-Anzeige (siche Seite 35) beschrieben.

Zeitdiagramm der LED-Zustande
Die folgende Abbildung beschreibt die verschiedenen Zustdnde der ZART8L.-LEDs:
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c | |
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D 1

O I I 1 I I I 1 >
on | | | | | | | —
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Bezeichnung | Zustand
A AUS
B EIN
Cc Normales Blinken
D Schnelles Blinken
E Flash-Schritt 1
F Flash-Schritt 2
G Umgekehrter Flash-Schritt 1
Start LED
Bezeichnung | Zustand Beschreibung
B EIN Das System befindet sich im Start-Modus mit betriebsbereitem Funk
C Normales Blinken | Funkverbindung noch nicht hergestellt oder START-Modus nocht nicht

bestatigt

F Umgekehrter Es wurde noch kein Passwort zur Verfligung gestellt und bestatigt
Flash-Schritt 1 (entweder vor der START-Folge oder nach der Entsperrung von E-
STOP vor dem START)
Schnelles Blinken | Falsche Konfigurationsdatei
E Flash-Schritt 1 Das Ferngerat ist mit dem PC verbunden.
A AUS Um andere Zusténde als den vorhergegangenen zu reprasentieren.
Batterie-LED

Ladegerét ZARCO1 nicht verbunden:

Bezeichnung | Zustand Beschreibung

B EIN Batterie-Ladezustand ist hoch
Batterie-Ladezustand ist mittel

C Normales Blinken | Batterie-Ladezustand ist niedrig

D Schnelles Blinken | Batterie-Ladezustand ist sehr niedrig
Die Batteriekapazitat erlaubt einen Normalbetrieb fur nur noch 10
Minuten.

A AUS Die Batterie ist vollstandig entladen oder das Ferngerat ist

AUSgeschaltet.
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Ladegerét ZARCO1 verbunden:

Sobald das Ferngerat mit dem Ladegerat verbunden ist, leuchtet die Batterie-LED 3-mal auf
(Status E = Flash-Schritt 1). Nach dem 3. Aufleuchten &ndert sich der Status der Batterie-LED zu:

Bezeichnung | Zustand Beschreibung

B EIN Batterie-Ladezustand ist voll (muss nicht geladen werden oder Laden
beendet)

E Flash-Schritt 1 Laden der Batterie 1auft

C Normales Blinken Laden ist nicht moglich (Ausfall des Ladegerates festgestellt) oder
Temperatur ist nicht im erlaubten Bereich

A AUS Laden ist nicht méglich (Batterie-Ladezustand ist zu niedrig zum
Laden)

LEDs der Hilfsschalter

Die ,1*-LED:
Bezeichnung | Zustand Beschreibung
B EIN Die Hilfsschalterposition ,1* oder ,1+2" ist ausgewahlt und bestatigt
(o} Normales Blinken | Die Hilfsschalterposition ,1“ oder ,1+2" ist erforderlich, aber noch nicht
bestatigt
A AUS Die Hilfsschalterposition ,1* ist NICHT ausgewahit
Die ,2"-LED:
Bezeichnung | Zustand Beschreibung
B EIN Die Hilfsschalterposition ,1+2" oder ,,2" ist ausgewahlt und bestatigt
(o} Normales Blinken | Die Hilfsschalterposition ,1+2“ oder ,2" ist erforderlich aber noch nicht
bestatigt
A AUS Die Hilfsschalterposition ,2" ist NICHT ausgewahlt
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Reihe an LEDs
Strom EIN - LEDs uberpriifen:

Wenn die Spannungsversorgung des Ferngerats eingeschaltet ist, dann leuchten die 4 LEDs
(START, Battery, 1 und 2) einmal auf (Status E = Flash-Schritt 1).

Ausfall des Ferngeréts festgestellit:

Wenn ein interner Ausfall des Ferngerats festgestellt wird, andern die 4 LEDs ihren Zustand zu:
e Die START-LED ist im Status E = Flash-Schritt 1

e Die BATTERY-LED ist im Status E = Flash-Schritt 1

e Die ,1“-LED ist im Status E = Flash-Schritt 1

e Die ,2“-LED ist im Status E = Flash-Schritt 1

Herunterladen der Konfigurationsdatei:

Wahrend der Ubertragung einer Konfigurationsdatei (vom Ferngerét in die Basisstation):
e Die START-LED ist im Status E = Flash-Schritt 1
o Die ,2“-LED ist im Status F = Flash-Schritt 2

Reset des Ferngerats:

Wenn Sie den Reset-Taster driicken: Bis sich die ,1°- und ,2"-LED im folgenden Status befinden:
e Die ,1“-LED ist im Status E = Flash-Schritt 1
e Die ,2“-LED ist im Status A = AUS

E-STOP-LED
Bezeichnung | Zustand Beschreibung
B EIN E-STOP ist betriebsbereit und nicht ausgeldst
C Normales Blinken E-STOP ist betriebsbereit und ausgeldst
A AUS E-STOP ist nicht betriebsbereit
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Kapitel 7

eXLhoist Configuration Software

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
7.1 Einflhrung in die eXLhoist Configuration Software 192
7.2 Benutzeroberflache 198
7.3 Projektmanagement 206
7.4 Projekt- und Systemkonfiguration 220
7.5 Konfiguration des Ferngerats 227
7.6 Konfiguration der Basisstation 235
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eXLhoist Configuration Software

Abschnitt 7.1
Einfiihrung in die eXLhoist Configuration Software

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Was ist die eXLhoist Configuration Software? 193
Installation 195
Verbindung eines Ferngerats mit einem PC 196

192
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Was ist die eXLhoist Configuration Software?

Einfiihrung

Die eXLhoist Configuration Software ist eine grafische Benutzeroberflache, mit der Sie das Funk-
Fernsteuerungssystem konfigurieren kénnen.

Sofware-Merkmale

Wesentliche Merkmale der eXLhoist Configuration Software:
StandardmafRige Windows®-Oberflache
Anwendungsbrowser und multiple Fensteransichten

Unterstiitzung der Programmierung und Konfiguration
Kommunikation mit der Steuerung

Standardmagige Windows®-Oberflache
Wichtige Windows®-Standardmerkmale:

Einfache Verwendung von Tastatur und Maus
Andockbare Fenster

Standard-MenUaufbau

Quickinfos, Statusleiste und KontextmenUs
Online-Hilfe einschlieBlich kontextsensitiver Hilfe

Steuerungskommunikation und -ansteuerung
Wesentliche Merkmale der eXLhoist Configuration Software fiir dezentrale Unterstiitzung:

e AnschlieBen und Trennen eines Remote-Gerats
e Download und Upload dezentraler Konfigurationsdateien

Zusatzinformationen
Hier finden Sie weitere Informationen:
e Informationen zu den Standardfunktionen der Windows®-Oberflache finden Sie in der
Dokumentation zu Microsoft Windows® sowie in den Hilfe-Dateien.
e Kontextbezogene Hilfe erhalten Sie, indem Sie zunéachst in das Hauptfenster klicken und
anschlieRend F1 driicken oder in einem Dialogfeld auf die Schaltflache Help klicken.
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Konventionen
Im vorliegenden Betriebshandbuch werden die folgenden typografischen Konventionen
verwendet:
Format Bedeutung
Fett Vom Benutzer einzugebende Worter oder Satze werden in Fettdruck dargestellt.

Die Namen von Mends, Optionen, Befehlen und Symbolleisten sowie
Dialogfeldern und deren Optionen sind ebenfalls fett gedruckt.

GROSSBUCHSTABEN | Die Namen von Tasten, Tastenkombinationen und Codefolgen werden in
GrofRbuchstaben dargestellt. Die Tastenkombination zum Erstellen einer neuen
Anwendung lautet beispielsweise STRG+N. Um diese Funktion auszufiihren,
halten Sie die STRG-Taste gedriickt und driicken die N-Taste.

File —» Open Der Pfeil weist auf eine Menlauswahl hin. Rufen Sie in diesem Fall das Menu
Fileauf und wahlen Sie den Eintrag Open.
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Installation

Einfiihrung

Die Software kann heruntergeladen werden unter www.schneider-electric.com.

Sie muss Uber ein Administratorkonto installiert werden.

Voraussetzungen

Die eXLhoist Configuration Software unterstutzt folgende Windows®-Plattformen:

e Windows® 7 32/64 bits

e Windows® 8.1 32/64 bits

e Windows® 10 32/64 bits nur flur die eXLhoist Configuration Software einer Version = v4.0

Fir die eXLhoist Configuration Software ist folgende Mindestkonfiguration erforderlich:
e Dual-Core-Prozessor

RAM: 2 GB
Erforderliche Speicherplattenkapazitat: 2 GB
Windows® 7 32 bits

Installationsvorgang
Flhren Sie die nachstehenden Schritte aus, um die eXLhoist Configuration Software zu

installieren:

Schritt

Aktion

1

Doppelklicken Sie auf die Programmdatei (setup.exe).

2 Wenn .NET® Framework 3.5 SP1 noch nicht vorhanden ist, wird es vom Installationsprogramm
automatisch installiert.
HINWEIS: Eine Internetverbindung muss zur Verfiigung stehen.

3 Fihren Sie alle Schritte aus.

HINWEIS: Es wird empfohlen, den Anweisungen fiir die Treiberinstallation des USB-zu-RS-
485-Konverters TCSMCNAM3MO002P (mit RJ45-Stecker) zu folgen, um
Kommunikationsprobleme mit dem verbundenen Ferngerat zu vermeiden.
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Verbindung eines Ferngerats mit einem PC

Einflihrung

Die Verbindung wird mithilfe eines USB-zu-RS-485-Konverters (mit RJ45-Stecker) hergestellt.

Vor Verbindung des Ferngerats mit dem PC:
e Es wird empfohlen, das Ferngerat auszuschalten.
e Die eXLhoist Configuration Software muss installiert sein.

Beschreibung

Diese Abbildung zeigt die Verbindung zu einem PC:
1 2 3

1 Personal Computer
2 USB-zu-RS-485-Konverter (mit RJ45-Stecker): TCSMCNAM3MO002P
3 Ferngerat

HINWEIS

GERAT NICHT BETRIEBSBEREIT

e Verbinden Sie das Kommunikationskabel immer zuerst mit dem PC, bevor Sie es mit dem
Gerat verbinden.
e Verwenden Sie nur das Kabel TCSMCNAM3MO002P von Schneider Electric.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéaden zur Folge haben.

Der PC versorgt das Ferngerat nicht. Solange das Ferngerat mit dem PC verbunden ist, wird
empfohlen, das Ferngerat wahrend des Vorgangs aufzuladen (siehe Seite 7177).
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Ferngerat-Anzeige

Solange das Ferngerat mit dem PC verbunden ist:

ZAR8L: Die Start-LED blinkt.
ZART-De: Ein Spezialbildschirm wird angezeigt.

T,
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Abschnitt 7.2

Benutzeroberflache

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Startbildschirm 199
Hauptfenster 200
Statusleiste 201
Symbolleiste 202
Mentileiste 204
Baumstrukturansicht 205

198
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Startbildschirm

Einfiihrung
Beim Start der eXLhoist Configuration Software wird der Startbildschirm der Software angezeigt.
Er ermdglicht einen einfachen Zugriff auf die wesentlichen Funktionen:
e Erstellen eines neuen Projekts
o Offnen eines vorhandenen Projekts
e Herstellen einer Verbindung mit einem Ferngerat

Beschreibung
Die Abbildung zeigt den Startbildschirm der eXLhoist Configuration Software:

Bl exuhoist Confguration Software - V40140

eXLhoist Configuration Software

Build 4.0.14.0

0O Create a Project

5
] Open a Project - - orfa st jest. it is ti re tool. Developed in collaboration with our
[ Connect

.

(6) Help

Schaltflache Beschreibung

Create a Project | Erstellt ein neues Projekt mit Standardwerten.

Open a Project Offnet ein vorhandenes Projekt. Projektdateien weisen die Erweiterung .xpf auf.
Connect Erstellt ein Projekt anhand der Daten aus einem Ferngerét.

Die Daten werden vom Ferngerat in den PC geladen.

Weitere Informationen finden Sie unter ,Erstellen eines Projekts” (siehe Seite 210).
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Hauptfenster

Einflihrung

Das Hauptfenster der eXLhoist Configuration Software ermdglicht den Zugriff auf Menis und

Befehle, Fenster und Symbolleisten.

Beschreibung

Die Abbildung zeigt das Hauptfenster der eXLhoist Configuration Software.

- eXLhoist Configuration Software - V4.0.14.0 - Projectxpf

3 Fle View Communicaton Device Tools Help

2—CDE B RRS PERES

Active: System-A

8o Contooton |
= W% System-A [Master]
&2 Remote Device -1 (ZART12D)
= == Base Station -1 (ZARB18W)
+0 Option Card (ZARCFBAO1)

A

~
f
0
.

17

A
—
Project Name |Pro)ecmq:f
System Type Single v
A
Configuratior

System tame —5
Remote Role
Remote Reference ZART12D
Base Reference ZARB1BW v
Option Card Reference ZARCFBAO1 v
Base Station ID 00-80-F4 |00-00-00
Machine Label
Enable Base Labels O

Apply

Project Loaded

Help

Bereich | Beschreibung

1 Statusleiste (siehe Seite 201)

Symbolleiste (siehe Seite 202)

Mentileiste (siehe Seite 204)

Baumstrukturansicht (siehe Seite 205)

a | |lw N

Projektkonfiguration (siehe Seite 221)
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Statusleiste

Einfiihrung

Die Statusleiste ist ein Panel am unteren Ende des Hauptfensters, das Informationen Uber die
Anwendung und das angeschlossene Gerat anzeigt. Die Statusleiste kann an- und ausgeschaltet
werden, indem Sie View - Status Bar in der Menl(leiste auswahlen.

Beschreibung
Die Statusleiste zeigt an:
e Statusmeldungen und Aufforderungen
e Projektstatus
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Symbolleiste

Einflihrung

Die Symbolleiste ist ein Panel am oberen Ende des Hauptfensters, das mithilfe von Symbolen
Zugriff auf Hauptbefehle erméglicht.

Die Symbolleiste kann an- und abgeschaltet werden, indem Sie View - Toolbar in der Menlleiste

auswahlen.

Beschreibung

Die Abbildung zeigt die Symbolleiste der eXLhoist Configuration Software:

D5 EY RRAS BDPEELESE

1 2 3

4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14

Komponente

Beschreibung

1

Go to Start Page: Zeigt die Startseite an, gedffnete Projekte missen geschlossen werden.
Wenn das Projekt nicht gespeichert wurde, erscheint ein Dialogfeld mit der Aufforderung, das
Projekt zu speichern.

New Project: Erstellt ein neues Projekt, gedffnete Projekte miissen geschlossen werden.
Wenn das Projekt nicht gespeichert wurde, erscheint ein Dialogfeld mit der Aufforderung, das
Projekt zu speichern.

Open Project: Offnet ein auf Inrem Computer gespeichertes Projekt.

Save: Speichert Anderungen an einem bestehenden Projekt.

Save As: Speichert ein gedffnetes Projekt unter einem neuen Namen und/oder an einem
neuen Ort.

Page Setup: Ermdglicht das Konfigurieren der Druckeinstellungen fir eine Seite.

Print Preview: Zeigt die Druckvorschau an.

Print: Druckt das Projekt.

Identify Device: Zeigt Informationen zum verbundenen Ferngeréat an.

= O | | N | o

Edit Connection (siehe Seife 214).

Connect to Device: Stellt eine Verbindung zwischen dem Ferngerat und dem PC her.

12

Disconnect from Device: Unterbricht die Verbindung zwischen dem Ferngerat und dem PC.

202
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Komponente | Beschreibung

13 Load Values From Device: Ladt die Parameter aus dem verbundenen Ferngeréat in die
Projektdatei.
Wenn kein Projekt gedffnet ist, Iadt dieser Befehl die Informationen des Ferngerats in die
Projektdatei.
Wenn ein Projekt gedffnet ist, ladt dieser Befehl die Konfiguration des Ferngerats in die
Projektdatei. Projektdaten werden Uberschrieben.

14 Store Values to Device: Ubertragt die Konfiguration aus dem Projekt in das Ferngerét.

Wenn kein Projekt gedffnet ist, ladt dieser Befehl die vorhandenen Informationen der
Projekdatei in das Ferngerét.

Wenn ein Projekt gedffnet ist, dann lbertragt dieser Befehl die Projektinformation auf das
Ferngerat.
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Menlileiste

Einflihrung

Die Mendileiste ist ein Feld am oberen Rand des Hauptfensters, liber das die Befehlsmenls
aufgerufen werden kénnen.

Beschreibung

Die Abbildung zeigt die Menlileiste der eXLhoist Configuration Software:

File View Communication Device Tools Help
Menii Beschreibung
File Aufrufen dateibezogener Aktionen (New, Open, Export, Print, Save, Close usw.)
View Wechseln zwischen der Symbolleisten- und der Statusleisten-Anzeige

Communication

Verwalten der kommunikationsbezogenen Aktion

Device Folgende Verwaltungsmoglichkeiten:
e Passwort firr die Ubertragung der Konfigurationsdatei (siehe Seite 215)
o Datenspeicherung (siehe Seite 317)
Tools Wechseln der Sprache der eXLhoist Configuration Software
HINWEIS: Anwendungsneustart erforderlich
Help Anzeigen der Hilfe (Help) sowie von Informationen (About) zur eXLhoist Configuration

Software
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Baumstrukturansicht

Einfiihrung

Die Baumstrukturansicht der eXLhoist Configuration Software ermdglicht den Zugriff auf die
Parameter verbundener Ferngerate.

Beschreibung
Die nachstehende Abbildung zeigt die Baumstrukturansicht der eXLhoist Configuration Software:

Active: System-A

X rojec Coniraton |

=] m* System-A [Master]
== Remote Device -1 (ZART12D)
=] == Base Station -1 (ZARB18W)
+0 Option Card (ZARCFBAO1)

In der Ferngerate-Baumstrukturansicht sind folgende Registerkarten verfligbar:
e Parameters (siehe Seite 228) (Parameter)

e Interlocking (siehe Seite 2317) (Verriegelung)

e Device ldentity (siehe Seife 233) (Gerateidentitat)

In der Basisstation-Baumstrukturansicht sind folgende Registerkarten verflgbar:

e Relays Assignment (siehe Seite 236) (Relaiszuweisung)

e Limit Switch/Motion Feedback (siehe Seite 242)
(Begrenzungsschalter/Bewegungsriickkopplung)

e Alarm Assignment (siehe Seife 244) (Alarmzuweisung)

e Data storage Assignment (siehe Seife 246) (Datenspeicher-Zuweisung)

e Device Identity (siehe Seite 257) (Gerateidentitéat)

In der Optionskarten-Baumstrukturansicht sind folgende Registerkarten verfiigbar:
e |/O (siehe Seite 286) (EIA)

Serial Link (siehe Seife 287) (Serielle Verbindung)

Display (siehe Seite 288) (Display)

Overload (siehe Seite 290) (Uberlast)

[ ]
[ ]
[ ]
e Device Identity (siehe Seife 297) (Gerateidentitat)

EI00000001956 09/2018 205



eXLhoist Configuration Software

Abschnitt 7.3

Projektmanagement

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Diagramm 207
Starten und Beenden der eXLhoist Configuration Software 209
Erstellen eines Projekts 210
Bearbeiten einer Verbindung 214
Verwalten der Projekt-Passworter 215
Laden der Konfiguration in das Ferngerat 217
Speichern eines Projekts 218
Exportieren als PDF 219
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Diagramm

Anwendungsfélle
Die wichtigsten Anwendungsfalle der eXLhoist Configuration Software sind:
Ein Projekt erstellen
Ein vorhandenes Projekt 6ffnen
Ein neues Projekt mit Daten des verbundenen Ferngeréts 6ffnen
Ein Projekt speichern
Ein Projekt schlielen
Die Konfigurationsdokumentation und das Verkabelungsschaltbild der Basisstation fiir einen
Export in PDF-Dateien erstellen
e Die Konfiguration vom PC in das Ferngerat Uibertragen
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Das Diagramm stellt die Anwendungsfalle dar:

Konfigurationssoftware

Splash Screen

Verbinden

Konfiguration aus

Ferngeréat einlesen
und Projekt erstellen

Y |

Offnen Erstellen

Ferngerat-Referenz
wahlen und
Projekt erstellen

esfehendes
Projekt 6ffnen

Projektbildschirm

Neues Projekt 6ffnen

Projekt speichern
Projekt schlieRen
Konfiguration in
Ferngerat laden
Konfiguration fiir
Bericht exportieren

AktionBeendet

Anwendung beenden
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Starten und Beenden der eXLhoist Configuration Software

Starten der eXLhoist Configuration Software

Wahrend des Installationsprozesses der eXLhoist Configuration Software werden - je nach
Auswahl wahrend der Installation - eine oder mehrere der folgenden Mdglichkeiten zum Starten
der Software angelegt.

Wahlen Sie eine der folgenden Optionen aus, um die eXLhoist Configuration Software zu starten:

e Doppelklicken Sie auf dem Windows®-Desktop auf das Symbol der eXLhoist Configuration
Software.

e Wahlen Sie im Windows®-Programmmen den Eintrag ,eXLhoist Configuration Software” aus.

e Wahlen Sie im Windows®-Startmeni Run aus und suchen Sie die eXLhoist Configuration
Software.

Die eXLhoist Configuration Software wird gestartet und der Startbildschirm wird angezeigt.

Beenden der eXLhoist Configuration Software
So beenden Sie die eXLhoist Configuration Software:

Schritt

Aktion

1

Waéhlen Sie im Hauptmend File - Exit aus.

Wurden keine Anderungen vorgenommen, dann wird die eXLhoist Configuration Software
geschlossen und der Windows®-Desktop angezeigt.

Wenn Anderungen vorliegen, wird ein Dialogfeld mit der Aufforderung zur Speicherung der
Anderungen angezeigt.

Wabhlen Sie Yes aus, um die Anderungen zu speichern und die eXLhoist Configuration Software
zu beenden.

Wahlen Sie No aus, um die Anderungen zu verwerfen und die Anwendung zu beenden.
Wabhlen Sie Cancel aus, um die Anderungen beizubehalten und zur eXLhoist Configuration
Software zurlickzukehren.
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Erstellen eines Projekts

Uberblick
Es gibt 3 Arten, um ein Projekt zu starten, wie im Diagramm der eXLhoist Configuration Software
dargestellt:
e Erstellen eines neuen Projekts mit Standardwerten (siehe Seite 271)
o Offnen eines vorhandenen Projekts (siehe Seite 212)
e Erstellen eines neuen Projekts mit in dem verbundenen Ferngerat gespeicherten Konfigura-
tionen (siehe Seite 212)

Diese 3 Arten kdnnen vom Startbildschirm oder vom Hauptmenu aus durchgefiihrt werden.
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Erstellen eines neuen Projekts mit Standardwerten

Folgen Sie den unteren Schritten, um ein Projekt mit Standardwerten zu erstellen.

Schritt Aktion
1

Klicken Sie im Startbildschirm auf die Schaltflache Create a project.
Hinweis: Wéhlen Sie im Hauptmenii die Option File — New aus.

Ein Fenster zur Konfiguration des Geratesystems wird angezeigt:
Configure System

A

-
Project Name Iunwed Project.xpf e
System Type Single ~
A

Syt e
Remote Role

Remote Reference ZART12D 2
Base Reference ZARB12H v
Option Card Reference None

Base Station ID 00-80-F4 |00-00-00

Machine Label 0 =

Enable Base Labels O

Wahlen Sie die geeigneten Gerate aus.

3 Klicken Sie auf die Schaltflache Create.
Ergebnis: Das Projekt-Fenster wird aktiviert.
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Offnen eines vorhandenen Projekts
Folgen Sie den unteren Schritten, um ein bestehendes Projekt auf lhrem PC zu 6ffnen:

Schritt

Aktion

1

Klicken Sie im Startbildschirm auf die Schaltflache Create a project.
Hinweis: Wé&hlen Sie im Hauptmen die Option File - New aus.

Es wird ein Browser-Fenster angezeigt.
Wahlen Sie die Projektdatei (,.xpf’) aus.

Klicken Sie auf Open.

Wenn das Projekt gesperrt ist, wird ein Fenster angezeigt.
Geben Sie das Projekt-Passwort (siehe Seite 276) ein.
Driicken Sie die Eingabetaste.

Das Projekt-Fenster wird aktiviert.

Hinweis: Wenn Sie nicht das korrekte Projekt-Passwort eingeben, wird das Projekt im ,gesperrten®
Modus gedffnet. In diesem Modus wird nur der Inhalt der Registerkarte Device Identity angezeigt.

Erstellen eines neuen Projekis mit im Ferngerét gespeicherter Konfiguration

Folgen Sie den Schritten unten, um ein neues Projekt mit den im verbundenen Ferngerat
gespeicherten Konfigurationen zu erstellen:

Schritt

Aktion

1

Verbinden Sie ein Ferngerat mit dem PC (siehe Seife 196).

2

Klicken Sie im Startbildschirm auf die Schaltflache Connect.

3

Wenn die Kommunikation zwischen dem PC und dem fFerngerat nicht hergestellt werden kann,
wird ein Fenster angezeigt:

The target device did not respond

1. Press configure to change the connection parameters
2. Connect to try once again

3. Cancel to quit the operation.

Help Connect Cancel

Klicken Sie auf Configure, um die Fenster zur Verbindungsbearbeitung (siehe Seite 214)
anzuzeigen.

Klicken Sie auf Connect, um die Verbindung herzustellen.

Klicken Sie auf Cancel, um den Verbindungsaufbau abzubrechen.
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Schritt Aktion

4 Wenn in der Konfiguration im Ferngerat ein Ubertragungspasswort fiir die Konfigurationsdatei
definiert wurde, wird ein Fenster angezeigt.

Geben Sie das Ubertragungspasswort (siehe Seite 215) iiber die Tastatur des PCs ein.
Driicken Sie die Eingabetaste.

5 Warten Sie wahrend des Transfers.
Hinweis: Ein Fortschrittsbalken wird wahrend des Transfers angezeigt.

6 Wenn die Projektdatei gesperrt ist, wird ein Fenster angezeigt.
Geben Sie das Projekt-Passwort (siehe Seife 216) ein.
Driicken Sie die Eingabetaste.

Das Projekt-Fenster wird aktiviert.

HINWEIS: Wenn Sie nicht das korrekte Projekt-Passwort eingeben, wird das Projekt im
~gesperrten* Modus gedffnet. In diesem Modus wird nur der Inhalt der Registerkarte Device
Identity angezeigt.
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Bearbeiten einer Verbindung

Uberblick
Folgen Sie den Schritten, um die Kommunikationseinstellungen des verbundenen Geréats zu
modifizieren:
Schritt Aktion
1 Verbinden Sie ein Ferngerat mit dem PC (siehe Seite 196).
2 Wahlen Sie im Hauptmeni die Option Communication — Edit Connection aus.
3 Es wird ein Fenster angezeigt:

Edit Connection

e COM Port:
[l l—. a

= Test

© Help

Wahlen Sie COM Port aus.

Cancel

Q

Klicken Sie auf Test.

Klicken Sie auf OK, um zu bestatigen und das Fenster zu schlieRen.
Klicken Sie auf Cancel, um das Fenster zu schlielen.

214
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Verwalten der Projekt-Passwoérter

Uberblick

Sie kdnnen fir ein Projekt 2 Passworter konfigurieren:
e Das Passwort fiir die Ubertragung der Konfigurationsdatei
e Das Projekt-Passwort

Ubertragungspasswort
Das Ubertragungspasswort schiitzt die Konfigurationsdatei (in der Basisstation gespeichert) vor:
e Uberschreiben
e Falsche Kopplung
e Download durch unautorisierte Person

Das Ubertragupgspasswort wird vor jeder Konfigurationsdatei-Ubertragung abgefragt:
e Nach einer Anderung der Systemkonfiguration (siehe Seife 165)
e Wahrend des Austauschs eines Ferngerats (siehe Seife 261)

Um den Schutz der Maschinenkonfiguration zu verbessern, wird empfohlen, ein Ubertragungs-
passwort fiir die Konfigurationsdatei zu konfigurieren.

Folgen Sie den Schritten unten, um ein Ubertragungspasswort zu erstellen oder zu modifizieren:

Schritt | Aktion

1 Wahlen Sie im Hauptmenii Device — Transfer Password - Create Password aus.
Ergebnis: Ein Fenster wird angezeigt.

2 Um ein bestehendes Passwort zu dndern, geben Sie das alte Passwort im Feld Old Password ein.

Geben Sie das neue Ubertragungspasswort fiir die Konfigurationsdatei im Feld New Password und
im Feld Confirm Password ein.

HINWEIS: Das Passwort muss aus 2 bis 6 Zeichen bestehen.
Erlaubte Zeichen sind: 1, 2, 3, 4, 5 und 6.

4 Klicken Sie auf OK.

Das Ubertragungspasswort wird im Projekt und in der Konfigurationsdatei gespeichert.

Verwenden Sie zur Eingabe des Ubertragungspassworts wahrend der Konfiguration die Tastatur
lhres PC.

Bei normaler Verwendung (ohne Verbindung zu einem PC) nutzen Sie fiir die Eingabe des
Ubertragungspassworts die Bewegungstaster 1...6 des Ferngerats.
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Projekt-Passwort

Das Projekt-Passwort wird vor dem Offnen eines gesperrten Projekts abgefragt.

Wenn Sie nicht das richtige Projekt-Passwort eingeben, wird das Projekt im ,gesperrten* Modus
gedffnet. In diesem Modus wird nur der Inhalt der Registerkarte ,Gerateidentitat* angezeigt.

Folgen Sie den Schritten unten, um ein Projekt-Passwort zu erstellen oder zu modifizieren:

Schritt | Aktion
1 Wahlen Sie im Hauptmen File -~ Password — Project Password aus.
Ergebnis: Ein Fenster wird angezeigt.
Um ein bestehendes Passwort zu @ndern, geben Sie das alte Passwort im Feld Old Password ein.
Geben Sie das neue Ubertragungspasswort im Feld New Password und im Feld Confirm
Password ein.
HINWEIS: Das Passwort kann aus 1 bis 20 Zeichen bestehen.
Zulassig sind folgende Zeichen: a...z, A...Zund 0...9.
Alle anderen Zeichen sind nicht erlaubt (+° _- % " .).
4 Klicken Sie auf OK.

Gehen Sie vor wie folgt, um ein (mit einem falschen Projekt-Passwort gedffnetes) Projekt zu
entsperren:

Schritt

Aktion

1

Wabhlen Sie im Hauptmenu File -~ Password — Project Password aus.
Ergebnis: Ein Fenster wird angezeigt.

Geben Sie das Projekt-Passwort ein.

Klicken Sie auf OK.
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Laden der Konfiguration in das Ferngerat

Vorgehensweise
Gehen Sie wie folgt vor, um die Konfiguration in das Ferngerat zu laden:

Schritt Aktion

1 Verbinden Sie ein Ferngerat mit dem PC (siehe Seife 196).

2 Erstellen oder 6ffnen Sie ein Projekt (siehe Seite 210).

3 Wahlen Sie im Hauptmeni Kommunikation - In Gerét speichern aus.
4

Geben Sie, falls aktiviert, das Ubertragungspasswort fiir die Konfigurationsdatei ein (bereits im
Ferngerat gespeichert).

5 Warten Sie den Abschluss der Ubertragung ab.
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Speichern eines Projekts

Vorgehensweise

Folgen Sie den Schritten, um eine Projektdatei auf dem PC zu speichern:

Schritt Aktion

1 Wahlen Sie im Hauptmen die Option File - Save aus.
Ergebnis: Ein Browser-Fenster wird angezeigt.

Wabhlen Sie das Verzeichnis aus.

Klicken Sie auf Save.

Sie kdnnen den Namen einer Projektdatei duplizieren und &ndern, indem Sie die Option File -

Save as auswahlen.
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Exportieren als PDF

Vorgehensweise

Halten Sie sich an das nachstehend beschriebene Verfahren, um die Konfiguration als PDF-Datei
zu exportieren:

Schritt

Aktion

1

Wahlen Sie im Hauptmeni die Option File -~ Export - Export to PDF aus.
Ergebnis: Ein Browser-Fenster wird angezeigt.

Wahlen Sie das Verzeichnis und den Namen der exportierten Datei aus.

Klicken Sie auf Export.
Ergebnis: Die Export-Datei wird erstellt.

Ein Abfragefenster wird gedffnet mit der Option die Export-Datei zu 6ffnen oder nicht zu 6ffnen.
Klicken Sie auf Yes, um die Export-Datei zu 6ffnen.
Klicken Sie auf No, um zum Projekt-Arbeitsbereich zurtickzukehren.

Halten Sie sich an das nachstehend beschriebene Verfahren, um das Schaltbild der Basisverka-
belung in eine PDF-Datei zu exportieren:

Schritt Aktion

1 Waéhlen Sie im Hauptmenti File -~ Export — Base Wiring Diagram aus.
Ergebnis: Ein Browser-Fenster wird angezeigt.

2

Wahlen Sie das Verzeichnis und den Namen der exportierten Datei aus.

Klicken Sie auf Export.
Ergebnis: Die Export-Datei wird erstellt.
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Abschnitt 7.4

Projekt- und Systemkonfiguration

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Projektkonfiguration 221
Systemkonfiguration 224
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Projektkonfiguration

Ubersicht

Auf der Registerkarte ,Project Configuration” kénnen Sie die Parameter des Funk-Fernsteue-
rungssystems konfigurieren.

A

.

Project Name [pm)'ecg_xpf
System Type Single v
A

Syt o
Remote Role

Remote Reference ZART12D

Base Reference ZARB18W v
Option Card Reference ZARCFBAO1 v

Base Station ID 00-80-F4 [00-00-00 |

Machine Label 0 =

Enable Base Labels O
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Project Topology Settings (Projektspezifische Topologieeinstellungen)

Im Bereich Project Topology Settings kénnen Sie die Topologie lhres Systems auswahlen:
Single (Einfachmodus)

Standalone Tandem (Eigensténdiges Tandem)
Master-Master Tandem (Master-Master-Tandem)
Master-Slave Tandem (Master-Slave-Tandem)
Large Crane (GroRanlage)

Bereich Project Topology Settings:

Project Topology Settings V‘T
) " s
Project Name Project.xpf I A L
s A
T v
E E
System Type Master-Slave Tandem v R

B
)

A
AB
8

=
:

Weitere Informationen finden Sie unter ,Hauptanwendungen® (siehe Seite 17).

System Configuration (Systemkonfiguration)

Im Bereich System Configuration kénnen Sie die Hauptfunktionen jedes Systems auswahlen:
e System Name (Systemname)

e Base Reference (Basisreferenz)
e Option Card Reference (Referenz der Optionskarte)

Bereich System Configuration:

System-A Configuration System-B Configuration

System Name System-A System Name System-B

Remote Role Master Remote Role Slave

Remote Reference ZART12D* Remote Reference ZART12D*

Base Reference ZARB18W* v Base Reference ZARB18W* v
Option Card Reference None v Option Card Reference None v
Base Station ID 00-80-F4 |00-00-00 Base Station ID 00-80-F4 |00-00-01

Machine Label 85 = Machine Label 37 =

Enable Base Labels
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Sie mussen die Parameter der You must enter the parameters of the Basisstation System-A
eingeben (primare Basis):

Schritt

Aktion

1

Geben Sie die ID der Basisstation ein.

Format: 00 80 F4 0X XX XX (0X XX XX istein hexadezimaler Wert zwischen 0 00 00
und 3 FF FF).

Die ID kann dem Typenschild der Basisstation entnommen werden.

Waéhlen Sie im Listenfeld die Nummer einer Maschinenbezeichnung (Machine Label) aus
(zwischen 0 und 999).

Die Bezeichnungsnummer wird auf dem ZART+D+ angezeigt und identifiziert die ausgewahlte
Basisstation/Bridge.

Wenn das Ferngerat als Master konfiguriert wurde, miissen Sie die Parameter fiir das Basisstation
System-B (sekundére Basis) eingeben:

Schritt Aktion

1 Geben Sie die ID der Basisstation ein.

2 Wahlen Sie im Listenfeld die Nummer einer Maschinenbezeichnung (Machine Label) aus
(zwischen 0 und 999).
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Systemkonfiguration

Ubersicht

Auf der Registerkarte ,System Configuration“ kdnnen Sie die Parameter des Funk-Fernsteue-

rungssystems konfigurieren.

Remote Device Settings

Awsilary Selectors

S1 S2
Enable %]
Nb Button 10 v|(|12
Nb Position 3 |2

Change in RUN o o

Password
00 80 F4 00 00 00 Label [85 % o
00 80 F4 00 00 01 Label (37 %
Forced Firmware update enable
[0 Tandem stop synchronization enable
Primary Base radio range | Nominal v Remote Radio range | Nominal

Primary Base Restricted Pairing

Base Selection

v |85, 85+37, 37 v

Einstellungen fiir das Ferngeréat (,Remote Device Settings*)
Im Bereich Remote Device Settings konnen Sie die Hauptmerkmale Ihres Systems konfigurieren:

e Hauptparameter des Ferngerats
e Auswahl der Basisstation
e Hilfsselektoren (Auxiliary Selectors)

Bereich Remote Device Settings:

Remote Devit

Auxilary Selectors

Base Selection

s1 s2
Enable %] %]
Nb Button 10 ||[12 vl|[11 5
Nb Position 3 v]|l2 v|||85,85+37,37 v
Change in RUN (1) (1)
Password
0080 F4 00 00 00 Lavel [85 = 0
0080 F4 00 0001 Label 37 % o

224
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Wahlen Sie im Listenfeld Nb Button der Basisauswahl (,Base Selection“) die Nummer des Tasters
aus, der zur Auswahl der Basisstation verwendet werden soll. Weitere Informationen hierzu finden
Sie unter ,Beschreibung der MBC-Basisauswahl® (siehe Seite 154).

Anhand einer geeigneten Verkabelung aktivieren/deaktivieren die Hilfsselektoren (Auxiliary
Selectors) die Bewegungen der ausgewahlten Einrichtung (Haken/Laufkatze):

Schritt

Aktion

1

Aktivieren Sie das Kontrollkéstchen Enable des Hilfsselektors.
Wenn das Ferngeréat als Einzelgerat (Einfachmodus) oder Slave konfiguriert wurde, kann nur
der Hilfstaster 1 konfiguriert werden.

Wahlen Sie im Listenfeld Nb Button die Nummer des Tasters aus, der als Hilfsselektor
verwendet werden soll.

Fir ZART8ee: Die Taster 10 und 11 kénnen zugewiesen werden.

Fir ZART12e+: Die Taster 10 bis 15 kdnnen zugewiesen werden.

Wahlen Sie im Listenfeld Nb Position die Nummer 2 oder 3 aus.

Klicken Sie in den Bereich Change in RUN, um die Verwendung des Hilfsselektors im START-
Modus zu aktivieren bzw. zu deaktivieren.
Bei deaktivierter Verwendung kann der Hilfsselektor nur im STOP-Modus verwendet werden.

Klicken Sie in den Bereich der Basisstation, um die Verwendung des Hilfsselektors mit der
entsprechenden Basisstation zu aktivieren bzw. zu deaktivieren.

Weitere Informationen hierzu finden Sie unter ,Beschreibung der Hilfsselektoren*
(siehe Seife 156).

Einstellungen fiir die Basisstations (,Base Station Settings*)
Im Bereich Base Station Settings kdnnen Sie folgende Funktionen der Basisstation konfigurieren:
e Aktivieren Sie die Firmwareaktualisierung fiir die Basisstation.
e In einer Tandem-Topologie miissen Sie die Tandem-Stopp-Synchronisation aktivieren.

Bereich Base Station Settings:

Forced Firmware update enable

E] Tandem stop synchronization enable
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Funktioneinstellungen (,Radio Settings®)

Im Bereich Radio Settings kdénnen Sie die Hauptmerkmale fiir die Funkkommunikation
konfigurieren:

e Funkreichweite der Basisstation

e Funkreichweite des Ferngerats

e Aktivierung der begrenzten Kopplung der primaren Basisstation

Bereich Radio Settings:

Primary Base radio range  Nominal v Remote Radio range | Nominal v

Primary Base Restricted Pairing

Sie kdnnen den Funkpegel Ihres Systems begrenzen.

Fir die Basisstation und das Ferngerat kénnen Sie folgende Auswahl treffen:
o Nominal: Standard-Funkpegel
e Reduced: Begrenzter Funkpegel

Die werkseitige Einstellung lautet Nominal.

Uber die Funktion Primary Base Restricted pairing (Primére Basis - begrenzte Kopplung) werden
die Kopplungseinschrankungen fir die Basisstation verwaltet.
e Bei aktivierter begrenzter Kopplung akzeptiert die Basisstation nur eine Verbindung mit dem
Ferngerat, das mit der Basisstation gekoppelt ist. Die Kopplung muss durchgefiihrt werden:
O innerhalb von 5 Minuten nach einem Aus- und Wiedereinschalten der Basisstation
Oder
O nach einer Entkopplungsanforderungen im MBC-Modus (siehe Seite 146)

e Bei deaktivierter begrenzter Kopplung akzeptiert die Basisstation eine Verbindung mit allen
Ferngeraten, die mit der ID der Basisstation konfiguriert sind.

Die werkseitige Einstellung lautet Enable.
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Abschnitt 7.5

Konfiguration des Ferngeréts

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Parameter 228
Verriegelung 231
Geréateidentitat 233
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Parameter
Ubersicht
Auf der Registerkarte ,Parameters” kénnen Sie die Parameter des Funk-Fernsteuerungssystems
konfigurieren.
[ Enable
Step 1 2 3 4 5 6

s I ICICT0]

Step 1 2 3 ¢ 5 6

won [ )] [T]
IjEnabl’e” '

Step & 2 3 4 5 6

ol B
» E;»;bxe
Duration: 15 + Minutes

Enable

Duration: 15 5| Minutes

[ Remote fall and shock detection enable

Start Access Sequence (START-Zugriffsfolge)

Bei aktivierter START-Zugriffsfolge muss der Bediener diese Folge eingeben, um den START-
Modus aufzurufen.

Klicken Sie auf das Kontrollkéstchen Enable, um die Folge zu aktivieren/deaktivieren.
Die zulassigen Taster fiir diese Folge sind 1, 2, 3, 4, 5, 6.
Die Folge darf zwischen 1 und 6 Schritte aufweisen.

Fir die Zugriffsfolge kann der gleiche Taster mehrmals verwendet werden.
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E-STOP RESET Sequence (E-STOP RESET-Folge)

Der Bediener wird aufgefordert, die E-STOP RESET-Folge einzugeben, um das Ferngerat nach
einem E-STOP zuriickzusetzen. Ist die Reset-Folge leer oder deaktiviert, muss der Bediener den
Taster 7 (Ausldser) driicken.

Klicken Sie auf das Kontrollkdstchen Enable, um die Folge zu aktivieren/deaktivieren.

Der Bediener muss den Taster 7 (Ausldser) driicken, um den Abschluss der Folge zu bestatigen.
Die zulassigen Taster fur diese Folge sind 1, 2, 3, 4, 5, 6.

Die Folge darf zwischen 1 und 6 Schritte aufweisen.

Fuir die Zugriffsfolge kann der gleiche Taster mehrmals verwendet werden.

Set Up Sequence (Einrichtungsfolge)

Bei aktivierter Einrichtungsfolge muss der Bediener diese Folge eingeben, um den SET UP-Modus
aufzurufen.

Klicken Sie auf das Kontrollkdstchen Enable, um die Folge zu aktivieren/deaktivieren.
Die zulassigen Taster fir diese Folge sind 1, 2, 3, 4, 5, 6.
Die Folge darf zwischen 1 und 6 Schritte aufweisen.

Fir die Zugriffsfolge kann der gleiche Taster mehrmals verwendet werden.

Standby Timeout (Standby-Timeout)

Das Ferngerat geht automatisch vom START-Modus in den STOP-Modus Uber, wenn wahrend
der Dauer des Standby-Timeouts keine Taster gedriickt werden.

Klicken Sie auf das Kontrollkdstchen Enable, um das Timeout zu aktivieren/deaktivieren.
Die Dauer kann geandert werden: 1...60 Minuten.
Die werkseitige Einstellung betragt 15 Minuten.

Power Saving Timeout (Energiespar-Timeout)

Befindet sich das Funk-Fernsteuerungssystem aufgrund eines Standby-Timeouts im STOP-
Modus, wird das Ferngerat automatisch ausgeschaltet, wenn wahrend des Energiespar-Timeouts
kein Taster gedriickt wird.

Klicken Sie auf das Kontrollkdstchen Enable, um das Timeout zu aktivieren/deaktivieren.
Die Dauer kann geandert werden: 1...300 Minuten.
Die werkseitige Einstellung betrégt 15 Minuten.
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Remote Fall and Shock Detection (Sender Fall- und Schockerkennung)

Bei aktivierter Funktion wird das Ferngerat bei Erkennung eines Sturzes oder einer Erschitterung
des Ferngerats ausgeschaltet und die Basisstation wartet auf eine Verbindung mit dem Ferngerat.

Klicken Sie auf das Kontrollkdstchen Enable, um die Funktion zu aktivieren/deaktivieren.
Die werkseitige Einstellung lautet Disable.
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Verriegelung

Ubersicht

Die Registerkarte ,Interlocking” dient der Konfiguration der Tasterkombinationen, die nicht
gleichzeitig bedient werden kénnen.

-
o
s
s
©
©

©

Bﬂ

oo @ O @ |

0
o
o
o
0

|
DD{OU

0

°

Proo- 80D
ool
P
O
[ []]
IIHI
0 0 0 0 00

Konfiguration

Schritt Aktion

1 Klicken Sie auf eine Zelle, um 2 Taster (oder Tasterkombinationen) zu verriegeln (oder zu
entsperren).

Ergebnis: Wenn die Taster verriegelt sind, weist die zuvor leere Zelle nun das Symbol g auf.

Beispiel fur eine Werkseinstellung:

Die Taster 1 und 2 sind der gleichen Achse, aber gegensatzlichen Richtungen zugewiesen.
Taster 1 darf nicht bedient werden, wenn Taster 2 gedriickt wird.

Taster 2 darf nicht bedient werden, wenn Taster 1 gedrickt wird.

Wenn beide Taster gleichzeitig gedrtickt werden, wird die Bewegung angehalten.
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Einschrankungen aufgrund des Ferngerats
Diese Registerkarte wird je nach ausgewahltem/verbundenem Ferngerét unterschiedlich

angezeigt:

Referenz Deaktivierte Taster
ZART8L 12...15+7
ZART8D- 12...15+7
ZART12D- -

Konfiguration im MBC-Modus

Wenn das Ferngerat als Master konfiguriert wurde, werden 2 Verriegelungstabellen angezeigt:

e Eine Verriegelungstabelle, wenn das Ferngeréat die primare Basisstation steuert.

e Eine andere Verriegelungstabelle, wenn das Ferngerét die primére Basisstation und die
sekundare Basisstation steuert.

Schritt Aktion

1 Klicken Sie auf eine Zelle, um 2 Taster (oder Tasterkombinationen) zu verriegeln (oder zu
entsperren).

Ergebnis: Wenn die Taster verriegelt sind, weist die zuvor leere Zelle nun das Symbol g auf.

Anderungen an der priméren Tabelle werden automatisch an der sekundaren Tabelle
vorgenommen.

Anderungen an der sekundaren Tabelle werden automatisch an der primaren Tabelle
vorgenommen.
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Gerateidentitat

Ubersicht

Die Registerkarte ,Device Identity“ enthalt allgemeine Informationen liber das Ferngeréat:

Reference:

Firmware Version:

Configuration File version:

Radio ID:

Family:

Code EAN13:

Last Download :
Application Name:
Manufacturer :

DTM Version :

Configuration Information:

Software Creation Version:

Last Modification Software Version:

Beschreibung

|0.0.00.00

[004.000

| Untitied Project

|
|
|
|
]
|
|
\

[4.0.140 |

4.014.0
[40.120

Bei Aktivierung enthalten die Felder keine Daten.

Klicken Sie auf die Schaltflaiche Lesen, um allgemeine Informationen aus dem verbundenen
Ferngerat anzuzeigen. Wenn kein Ferngerat verbunden ist, wird ein entsprechendes Popup-
Fenster angezeigt und alle Daten werden aus den Feldern geldscht.

Allgemeine Informationen zum Ferngerat:

Feld

Beschreibung

Reference

Ferngerat-Referenz.

Firmware Version

Ferngerat-Firmware-Version.

Format xx.yy.zzzz tttt (wobei xx der Hauptversion, yy der Nebenversion,
zzz dem Qualitatsentwicklungsindex und tttt dem internen Revisionsindex
entspricht).

Configuration File version

Version der im Ferngerat gespeicherten Konfigurationsdatei.
Format xxx.yyy (wobei xxx die Hauptversion und yyy die Nebenversion
angibt).

Radio ID

Funk-ID des Ferngerats.

Family

eXLhoist
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Feld

Beschreibung

Code EAN13

Ferngerat-EAN13-Code.
ZARTS8L: 3606480610356
ZART8D: 3606480610363
ZART12D: 3606480610370
ZARTS8LM: 3606481138309
ZART8DM: 3606481138293
ZART12DM: 3606481138286

Last Download

Datum des letzten Downloads einer Konfigurationsdatei in das Ferngerat.

Application name

Name der Projektdatei (letzte 30 Zeichen).

Manufacturer

Schneider Electric

DTM Version

Version des DTM.

Configuration Information
Software Creation Version

Version der eXLhoist Configuration Software, die zum Zeitpunkt der
Projekterstellung verwendet wurde (danach nicht geandert).

Configuration Information
Last Modification Software Version

Version der eXLhoist Configuration Software, die zum Zeitpunkt der
letzten Projektanderung verwendet wurde.

Diese Informationen werden aktualisiert und nach dem Download der Konfigurationsdatei aus dem

PC im Ferngerat gespeichert.

Fir das Ferngerat und die Basisstation sind in den Bereichen Reserved for Schneider Electric use
zusatzliche Informationen verflgbar.

Wenn das Ferngerat als Master konfiguriert wurde, werden weitere Basisstationsinformationen fir
die zweite Basisstation angezeigt.
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Abschnitt 7.6

Konfiguration der Basisstation

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Relaiszuweisung 236
Begrenzungsschalter/Bewegungsriickkopplung 242
Alarmzuweisung 244
Datenspeicher-Zuweisung 246
Gerateidentitat 251
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Relaiszuweisung

Ubersicht

Die Registerkarte ,Relay Assignment” ermdglicht Folgendes:
e Die Zuweisung eines oder mehrerer Relais zu:

O Bewegungstastern
O Hilfstastern

O Hilfsselektoren
O Basisselektoren
o}

Speziellen Funktionen
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e Die Konfiguration der UOC-Funktion
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Einschrankungen aufgrund des Ferngerats
Diese Registerkarte wird je nach ausgewahltem/verbundenem Ferngerét unterschiedlich

angezeigt:
Referenz Spalte - Deaktivieren von Zeile - Deaktivieren von
Relais Tastern
ZARTS8L 13...18 12...15+7
ZART8LM - 12...15+7
ZART8D- - 12...15+7
ZART12D- - -

Allgemeine Beschreibung
Hauptfunktion dieser Registerkarte ist es, die Zuweisung von Tastern und Relais zu konfigurieren.
So weisen Sie einen Taster einem Relais zu:

Schritt Aktion

1 Klicken Sie auf eine Zelle, um einen Taster einem Relais zuzuweisen.

Ergebnis: Die zuvor leere Zelle weist nun das Symbol o auf.

2 Eine genauere Bezeichnung kénnen Sie eingeben, indem Sie in das Textfeld Name eines
Tasters klicken (max. 24 Zeichen).

Solange der Taster gedriickt wird, sind die zugewiesenen Relais aktiviert.
Die grau dargestellten Zellen kénnen nicht zugewiesen werden.

Den Bewegungstastern(1...... 6++7) kdnnen maximal 4 Relais zugewiesen werden.

Taster 7 ,Standalone” (Eigensténdig)

Aktivieren Sie das Kontrollkéstchen Standalone von Taster 7, um folgende Funktion zu
aktivieren/deaktivieren:
e Taster 7 ,Standalone®:
In dieser Konfiguration sind die Taster 5+7, 6+7, 10+7, 11+7, 12+7, 13+7, 14+7 und 15+7
deaktiviert.
Der Taster 7 im Eigenstandig-Modus kann als Bestatigungstaster verwendet werden. Siehe
Beispiel fiir den Taster 7 ,Standalone® als Bestatigungstaster (siehe Seite 357).
e Taster 7 gekoppelt mit anderem Taster:
In dieser Konfiguration sind die Taster 5+7, 6+7, 10+7, 11+7, 1247, 13+7, 14+7 und 15+7
aktiviert.
Der mit einem anderen Taster gekoppelte Taster 7 kann beispielsweise als zweite Geschwin-
digkeit mit den Tastern 5, 6, 10, 11, 12, 13, 14 und 15 verwendet werden.

238 EI00000001956 09/2018



eXLhoist Configuration Software

Hilfsselektor (,Auxiliary Selector)

Die Hilfsselektoren sind nur sichtbar, wenn sie in den Einstellungen des Ferngerats
(siehe Seife 224) konfiguriert wurden.

Anhand einer geeigneten Verkabelung aktivieren/deaktivieren die Hilfsselektoren die
Bewegungen der ausgewahlten Einrichtung (Haken/Laufkatze):

Schritt Aktion

1 Klicken Sie auf eine Zelle, um einen Taster einer Selektorposition zuzuweisen.

Ergebnis: Die zuvor leere Zelle weist nun das Symbol o auf.

2 Eine genauere Bezeichnung kénnen Sie eingeben, indem Sie in das Textfeld Name eines
Tasters klicken (max. 24 Zeichen).

Beispiel:
. Base Relays
Relays Assignment Buttons NOTNO
NO[NO[NO[NO [NO [NO|NO[NO|NO[NO[NO|NO [NO[NO|NO|NO NG NG
N° Name 112)3[4[5]6]7[8[9]10({11]12]13[14[15{16]17]18
) Selector 1 Text [1)]
Auxiliary Selector S1( (Y Selector 1+2 Text
@ Selector2 Text

Weitere Informationen hierzu f unter ,Beschreibung der Hilfsselektoren® (siehe Seite 156).

Basisauswahl (,Base Selector*)

Die Basisauswahl kann nur verwendet werden, wenn das Ferngeréat in den Einstellungen des
Ferngerats (siehe Seite 224) als Master konfiguriert wurde.

Der Basisselektor ermdglicht die Auswahl der zu steuernden Basisstation.

Sie kénnen den Positionen des Basisselektors ein Relais zuweisen:

Schritt Aktion

1 Klicken Sie auf eine Zelle, um einer Selektorposition oder der Paarung Basis 1+2 ein Relais
zuzweisen.

Ergebnis: Die zuvor leere Zelle weist nun das Symbol o auf.

Das Relais Paarung Basis 1+2 wird aktiviert, wenn das Ferngerat mit 2 Basisstationen verbunden
ist. Dieses Relais kann verwendet werden, wenn eine SPS die Tandem-Funktion (siehe Seite 21)
verwaltet.
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Beispiel:
. Base Relays

Relays Assignment Buttons NOTNO
NO|NO|NONO [NO[NO[NO|NO|NO|NO[NO|NO[NO|NO|NO|NO ¢ |nc
N° I Name 112]1314([5(6]7]8[9([10{11]12]13]14[15/16]17]18

Base Pairing 1+2 0| |

Base selected Text O

Base Selector g Both Base selected Text (1)
@ Other Base selected Text ()

Spezielle Funktionen (,Special Functions*)
Bei der Konfiguration spezieller Funktionen wird eine spezielle Funktion einem Relais zugewiesen:

Schritt Aktion

1 Klicken Sie flr jede der 6 speziellen Funktionen auf eine Zelle, um ein Relais zuzuweisen.

Die 6 speziellen Funktionen sind:
e Signalton (,Horn")
O Signaltondauer
Dieser Wert gibt an, wie lange der Signalton wahrend des Startvorgangs aktiviert wird.
Die Dauer kann geandert werden: 0...60 Sekunden
Die werkseitige Einstellung betragt 1 Sekunde.

Funkverbindung (,Radio link*)
Entkoppel-Relais (,Unpairing relay®)
Startrelais (,Start relay*)
Stromstofrelais (, Impulse Start relay*)
Maintenance relay (Wartungsrelais)

Weitere Informationen finden Sie unter ,Beschreibung der speziellen Funktionen*
(siehe Seite 123).
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uocC

Bei der UOC-Konfiguration wird eine Bewegungsachse einem Relais zugewiesen.

Das Relais kann mit der STO-Funktion des Antriebs (sicher abgeschaltetes Drehmoment) oder
seriell mit einer Schitzspule verdrahtet werden.

Schritt Aktion
1 Klicken Sie auf das Kontrollkéstchen Enable der UOC-Funktion.
HINWEIS: Alle 3 Achsen verfiigen tiber eine UOC-Funktion.
2 Wahlen Sie im Listenfeld Relay das zuzuweisende Relais aus.
Ergebnis: In den entsprechenden Zellen wird automatisch das Symbol 0 angezeigt.
3 Geben Sie die UOC-Verzdgerung ,Delay” ein (0,1 bis 99,9 Sekunden).
Beispiel:
voc @O N° Name [1]2]3]4]|5]6]7]8]9|10]11]12]13]14]15]16] 1718
Enable Text
Relay([14_v] Text @]
Delay (99.9_ | Sec Text ] [ @]
Text g!
—_ ~ v

Relais 14 ist EIN, wenn mindestens eines der Relais 1, 2, 3 EIN ist.
Wenn die Relais 1, 2 und 3 AUS sind, beginnt die UOC-Verzdgerung.
Relais 14 wird ausgeschaltet, wenn die UOC-Verzdégerung abgelaufen ist.

Weitere Informationen finden Sie unter ,UOC-Beschreibung“ (siehe Seife 718).
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Begrenzungsschalter/Bewegungsrickkopplung

Ubersicht
Auf der Registerkarte ,Limit Switch/Motion Feedback” kénnen Sie die Schutzeingédnge
konfigurieren:
Buttons Inputs
N Name 7 8 ] 10 1 12 13 14 15 16 17 18
T (1)
Text o
Text o
= 1)
Text o
= 1)
= 1)
Text (1)
Text (1)
0+0 Text (1)
@ Text (1)
0+0 Text (1)
Enable
Input type Limit Switch v | Motion Feedback ~ | Motion Feedback ™
Active state High (NO) v | Low (NC)
Number of inputs per axis 4 Inputs ~ | 3 Inputs v‘
Delay in tandem 0.0 3| Sec 0.1 |3 Sec 0.1 5 Sec
Unintended detection 00 3| Sec 05 |3 Sec 0.0 3| Sec

Konfiguration der Schutzfunktion
Bei der Konfiguration der Schutzfunktion werden die Schutzeingénge aktiviert bzw. deaktiviert.

Bei Aktivierung der Schutzeingange gilt der zugewiesene Bewegungstaster als nicht gedriickt und
die zugewiesenen Relais sind ausgeschaltet.

Die Zuweisung von Bewegungstastern und Schutzeingéngen kann nicht geéndert werden:

1H 2
IN8 | IN9

2H 3
IN10 | IN11

3H 4
IN12 | IN13

4H | 5
IN14 | IN15

5+7 6
IN16 | IN17

6+7
IN18

Bewegungstaster | 1
IN7

Schutzeingang
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Halten Sie sich zur Konfiguration der Schutzeingange an das nachstehend beschriebene
Verfahren:

Schritt Aktion

1 Aktivieren Sie das Kontrollkastchen Enable eines Eingangs (Eingang 7...Eingang 18).

2 Wahlen Sie fiir jede Achse den Eingangstyp (Input type) aus: Limit Switch
(Begrenzungsschalter) oder Motion Feedback (Bewegungsriickkopplung).

3 Bei Auswahl von Motion Feedback ist fiir jede Achse Folgendes durchzufiihren:
e Wahlen Sie in der Liste Activate state (Aktiver Zustand) Folgendes aus:

O High (NO) (Hoch (SchlieRer))

O Low (NC) (Niedrig (Offner))

e \Wahlen Sie die Anzahl der Eingénge pro Achse aus (Number of inputs per axis):
O 3 Inputs (3 Eingénge)
O 4 Inputs (4 Eingange)

® Geben Sie die Verzdgerung (Delay) ein (0,1 bis 10 s).

o Wahlen Sie Unintended detection (Unbeabsichtigte Erkennung) aus und geben Sie die
zugehdrige Verzogerung ein (0,1 bis 10 s).

Detaillierte Informationen finden Sie unter ,Beschreibung der Begrenzungsschalter/Bewegungs-
rickkopplung® (siehe Seite 120).
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Alarmzuweisung

Ubersicht

Die Registerkarte ,Alarm Assignment dient der Konfiguration der Zustande von
Anwendungsalarmen.

Alarm Assignment Base inputs
1 2 8 4 ) 6
Pre-Alarm overload Al O
Pre-Alarm overwind [ (1
Alarm Overloaded A [1]
Alarm Overwind [“ [1)
Alarm over-speed [1]
Custom A 1)
Active State figh | © © ¢ © © ©
Low O O O (©] O O
Activation - Count
Threshold Time (hours)
Assignment Pulsating Time (second)
Count

Die Basisstation kann dem ZART*D- Informationen zu erkannten Alarmen zur Verfligung stellen.

An die Basisstation kdnnen spannungsfreie Sensoren angeschlossen werden.

Schritt Aktion

1 Klicken Sie auf High oder Low, um den aktiven Zustand fiir jeden Alarm auszuwé&hlen.
Wahlen Sie fir Schalter des Typs SchlieRer den Wert High.

Weitere Informationen finden Sie unter ,Erkannter Anwendungsalarm® (siehe Seife 717)

Das untere Ende der Tabelle ermdglicht die Konfiguration der Datenspeicherung fiir die erkannten
Anwendungsalarme. Detaillierte Informationen finden Sie auf der nachsten Seite.
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Konfiguration der Alarmeingangszuweisungen fiir die Datenspeicherung

Wenn Sie eine Basisstation ZARB18+ verwenden, kénnen Sie fiir jeden der 6 der Basisstation
ZARB18-+ zugeordneten Eingange einen Schwellwert konfigurieren.

Fur jeden Eingang kann Folgendes konfiguriert werden:
e Schwellwert fir die Anzahl Aktivierungen

e Schwellwert fir die Aktivierungszeit in Stunden

e Konfiguration der Pulsierungszeit
e Schwellwert flr die Anzahl Pulsierungen

Anhand des nachstehend beschriebenen Verfahrens kénnen Sie Schwellwerte fiir die Eingénge

konfigurieren:
Schritt Aktion
1 Klicken Sie auf die Registerkarte Alarm Assignment.
Alarm Assignment Base inputs
1 3 4 5 6
Pre-Alarm overload Al O
Pre-Alarm overwind [“e
Alarm Overloaded A [1]
Alarm Overwind [“ [1)
Alarm over-speed [1)
Custom A [1
Active State High | © © © © ©
Low | O ] O O ]
A : Count 100000
Threshold Time (hours) | 960
Assignment Pulsating Time (second) | 2.0 ¢
Count 300
2 Entsperren Sie die Parameter fir die Datenspeicherung (siehe Seite 322).
Weisen Sie den zu konfigurierenden Eingédngen entsprechende Schwellwerte zu (,Threshold
Assignments®):
e  Activation Count”: Schwellwert fir die Anzahl Aktivierungen (0 bis 1000000)
e  Activation Time“: Schwellwert fir die Aktivierungszeit in Stunden (0 bis 87658 Stunden)
® Pulsating Time®: Pulsierungszeit in Sekunden (0 bis 10 s in Schritten zu je 0,1 s)
e Pulsating Count*: Schwellwert fiir die Anzahl Pulsierungen (0 bis 10000)

Detaillierte Informationen finden Sie unter ,Datenspeicherung - Prinzip“ (siehe Seife 318).
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Datenspeicher-Zuweisung

Ubersicht

Die Funktion ,Data Storage® erméglicht die Speicherung in der der kumulativen Betriebsstunden
und der Anzahl der Bedienvorgénge flr:Basisstation

e Bewegungs- und Hilfstaster

e Spezielle Funktionen

e Alarmeingdnge

Detaillierte Informationen finden Sie unter ,Datenspeicherung - Ubersicht* (siehe Seite 318).

Konfiguration der Achsparameter fiir die Datenspeicherung
Sie kdnnen bis zu 8 Achsen fur die Datenspeicherung konfigurieren.

Fir jede Achse kann Folgendes konfiguriert werden:

Zugeordnete Taster des Ferngerats

Zugeordnete Taster der Bridge-Bewegung

Hilfsschalterposition

Schwellwert fur die Anzahl Aktivierungen

Schwellwert fur die Aktivierungszeit

Konfiguration der Pulsierungszeit

Schwellwert fir die Anzahl Pulsierungen

Konfiguration der Rickverfolgungszeit (je nach Achskonfiguration)
Schwellwert fiir die Anzahl Riickverfolgungen (je nach Achskonfiguration)
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Anhand des nachstehend beschriebenen Verfahrens kénnen Sie die Achsparameter
konfigurieren:

Schritt

Aktion

1

Entsperren Sie die Parameter fiir die Datenspeicherung (siehe Seite 322).

2

Klicken Sie auf die Registerkarte Data Storage Assignment:

Axis

Special functions

4

5

Button N°

Button Name

Horn

Radio
link

Pairing
relay

Star
relay

Text

Text

==

Text

Text

Text

Text

Text

Text

Text

Ex: Magnetic ON

Motion
Buttons | Auxiliary

Ex: Magnetic OF...

Ex: Magnetic OF...

Auxiliary Selector 1

Text

Selector Selector 1+2

Text

St Selector 2

Text

v s

Count

1000000

Time (hours)

87658

oo

oo

oo

o

Threshold Pulsating

Time (second)

10.0

Count

1000000

Time (second)

10.0

Count

1000000

olo|ol|o|o|o

olo|olo|olo

olo|o|o|o|o

©|o|o|o|olo

olo|o|o|olo

olo|ol|ol|olo

olo|o|o|o|o

(1) Fur Achsen mit nur einer konfigurierten Bewegungsrichtung kann keine Riickverfolgung durchgefiihrt
werden.
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Schritt

Aktion

3

Klicken Sie fur die zu konfigurierende Achse in den Bereich Axis Label.
Ergebnis: Das Fenster fiir die Auswahl der Achsenbeschriftung wird gedffnet:

Axis Label Selector X

Axis 2 Label 1 Axis 2 Label 2

> ><

@ oo
w e o
SRR
@/ o |

Ziehen und legen Sie die gewiinschte Beschriftung ab.

Jeder Achse kénnen eine oder zwei Beschriftungen zugewiesen werden. Die Liste der Beschriftung
entspricht dem Kit selbstklebender Etiketten fiir das Ferngerat. Auf diese Weise stimmen die
Beschriftungen auf dem Ferngerat mit den Achszuweisungen entiiberein.

Klicken Sie auf OK, um das Fenster zur Auswahl der Achsenbeschriftung zu schliel3en.

Klicken Sie auf eine Zelle, um einen Taster des Ferngeréats auszuwahlen, der einer Achsbewegung
entspricht.

Ergebnis: Die zuvor leere Zelle weist nun das Symbol o auf.

Sofern zutreffend, klicken Sie auf eine Zelle, um die einer Achse zugeordnete Hilfsschalterposition
auszuwahlen.

Konfigurieren Sie die zuzuweisenden Schwellwerte:

J#Activation Count”: Schwellwert fiir die Anzahl Aktivierungen (0 bis 1000000)

JActivation Time": Schwellwert firr die Aktivierungszeit in Stunden (0 bis 87658 Stunden)
LPulsating Time“: Pulsierungszeit in Sekunden (0 bis 10 s in Schritten zu je 0,1 s)

sPulsating Count®: Schwellwert fiir die Anzahl Pulsierungen (0 bis 1000000)

,Backtracking Time*: Riickverfolgungszeit () in Sekunden (0 bis 10 s in Schritten zu je 0,1 s)
.Backtracking Count®: Schwellwert fir die Anzahl Rickverfolgungen (1000000)

(1) Fur Achsen mit nur einer konfigurierten Bewegungsrichtung kann keine Rickverfolgung durchgefiihrt
werden.

Detaillierte Informationen finden Sie unter ,Datenspeicherung - Prinzip“ (siehe Seife 3178).
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Beispiel fiir eine Anwendung der Datenspeicherung
Beispiel fiir eine System mit 2 Laufkatzen:

Axis

o

Button N°

Button Name

8»0

uP
DOWN

UP

DOWN

e~

Motion
Buttons | Auxiliary

Travel Fwd

Travel Rev

OO 44~

Transverse Fwd

Transverse Rev

2
4
@

3

Hoist Up

Hoist Down

Text

Text

Text

Ex: Magnetic ON

Ex: Magnetic OF...

Ex: M ic OF...

Auxiliary
Selector
S1

Selector 1

Text

%
g
[
§ Selector 1+2

Text

@ Selector2

Text

Threshold
assignment

Activati

Count

1000

2000

2000

Time (hours)

500

400 1400

Pulsating

Time (second)

Count

100

150 150

Time (second)

2.0

oo ||

||| |o|o

olo|olo|o|o

2.0 2.0

)
o
ool |o|o
n
o

O e |||

©|o|olo|o]o

©|o|o]o|o|o

o000

Count

50

50 50

<

Beschreibung der Achsen

Achse Nr.

Beschreibung

1

Verfahrbewegung

Querbewegung Laufkatze 1

Querbewegung Laufkatze 2

Hubbewegung Laufkatze 1

Hubbewegung Laufkatze 2

Drehbewegung Haken 1

Drehbewegung Haken 2

0 N/ o~ WIIN
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Konfiguration eines Schwellwerts fiir die speziellen Funktionen der Datenspeicherung

Sie kénnen flr jede der 4 Sonderfunktionen einen AktivierungsSchwellwert konfigurieren:
e Horn (Signalton)

e Radio link (Funkverbindung)

e Base Paring 1+2 (Paarung Basis 1+2)

e Start relay (Startrelais)

Alle 4 speziellen Funktionen werden auf der Registerkarte ,Relays Assignment® (siehe Seite 236)
definiert.

Fir jede spezielle Funktion kann Folgendes konfiguriert werden:
e Schwellwert fur die Anzahl Aktivierungen
e Schwellwert fur die Aktivierungszeit

Anhand des nachstehend beschriebenen Verfahrens kdnnen Sie Schwellwerte fir die speziellen
Funktionen konfigurieren:

Schritt Aktion

1 Klicken Sie auf die Registerkarte Data Storage Assignment.

2 Weisen Sie den zu konfigurierenden speziellen Funktionen entsprechende Schwellwerte zu:
®  Activation Count“: Schwellwert fiir die Anzahl Aktivierungen (0 bis 1000000)

®  Activation Time*: Schwellwert fiir die Aktivierungszeit in Stunden (0 bis 87658 Stunden)

250

EIO0000001956 09/2018




eXLhoist Configuration Software

Gerateidentitat

Ubersicht
Die Registerkarte ,Device Identity” enthalt allgemeine Informationen zum Basisstation:

Primary Base

Base Station Type [ ]
Firmware Version == |

Radio ID \

Beschreibung
Bei Aktivierung enthalten die Felder keine Daten.

Klicken Sie auf die Schaltflache Read, um allgemeine Informationen aus dem verbundenen
Ferngerat anzuzeigen. Wenn kein Ferngerat verbunden ist, wird ein entsprechendes Popup-
Fenster angezeigt und alle Daten werden aus den Feldern geldscht.

Allgemeine Informationen zum Basisstation:

Feld Beschreibung
Base Station Type Typ der Basisstation.
Firmware Version Firmware-Version der Basisstation.

Format xx.yy.zzzz.tttt (wobei xx der Hauptversion, yy der Nebenversion,
zzz dem Qualitétsentwicklungsindex und tttt dem internen Revisionsindex
entspricht).

Radio ID Funk-ID der Basisstation.

Diese Informationen werden aktualisiert und nach dem Download der Konfigurationsdatei aus dem
PC im Ferngerat gespeichert.

Fir das Ferngerat und die Basisstation sind in den Bereichen Reserved for Schneider Electric use
zusatzliche Informationen verfligbar.

Wenn das Ferngerat als Master konfiguriert wurde, werden weitere Basisstationsinformationen fiir
die zweite Basisstation angezeigt.
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Kapitel 8

Wartung / Gerateaustausch

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthélt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
8.1 Wartung 254
8.2 Gerateaustausch 255
8.3 Ferngerat - Resets 266
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Wartung / Gerateaustausch

Abschnitt 8.1
Wartung

Wartung

Reinigung des Ferngeréts
Wenn die Oberflache oder der Rahmen der Anzeige verschmutzt ist, tranken Sie ein weiches Tuch
in Wasser mit einem neutralen Reinigungsmittel, wringen Sie das Tuch sorgfaltig aus und wischen
Sie die Anzeige mit dem Tuch ab.

HINWEIS

BESCHADIGUNG VON GERATEN

Verwenden Sie keinen Verdiinner, organische Lésungsmittel oder ein stark saurehaltiges
Reinigungsmittel fir die Reinigung des Geréats.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge haben.

RegelméaRig zu priifende Stellen

Monatlicher Prifpunkt fir die Basisstation ZARB+<W: Priifen Sie das Anzugsmoment der
Klemmenleisten.

Weitere Informationen finden Sie im Kapitel ,Sicherheit” (siehe Seite 63).
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Abschnitt 8.2

Gerateaustausch

Ubersicht

Die Konfigurationsdatei-Verwaltung ermdglicht den Austausch bestimmter Gerate.

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Basisstation - Austausch 256
ZART+D- - Austausch 261
ZARTSL - Austausch 265
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Wartung / Gerateaustausch

Basisstation - Austausch

Ersatz der Basisstation durch ein Neugeréat
Gehen Sie wie folgt vor, um eine Basisstation durch ein Neugerat zu ersetzen:

Schritt Aktion

1 Fihren Sie ein Remote-Kopplungs-Reset (siehe Seite 266) durch.
2 Montieren Sie die neue Basisstation.
3 Schalten Sie die neue Basisstation ein.

HINWEIS: Die folgenden Schritte dieses Verfahrens miissen innerhalb von max. 5 Minuten
abgeschlossen werden.

4 Stellen Sie sich mit dem Ferngerat in einen geeigneten Abstand zur Basisstation (ca. 10 m
(32,8 ft)).

5 Driicken Sie nur den ON/START/Signalton-Taster am Ferngerét langer als 1 s.
Ergebnis: Das Ferngerat sucht nach Basisstationen:

oy ol

6 Warten Sie bis zum Abschluss der Basisstationsabfrage.
Ergebnis: Das Ferngerét zeigt die ID-Liste der erkannten Basisstationen an:

C3.DE.F1\--- I

E8.36.89\ ---
38.29.A2\ ---
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Schritt Aktion

7 Wahlen Sie die ID der neuen Basisstation mithilfe der Taster 5 und 6 aus.
Die ID kann dem Typenschild der Basisstation entnommen werden.

8 Driicken Sie zur Bestatigung den Taster 7 (Ausloser).
Ergebnis:
o ol
C3.DE.F1

Die STATUS- und die COM-LED an der ausgewahlten Basisstation blinken synchron. Sofern
konfiguriert, blinkt das Entkoppel-Relais.

Wabhlen Sie das Bestatigungssymbol (Hakchen-Symbol) mit den Tastern 1 und 2 aus.

10 Driicken Sie den Taster 7 (Ausldser) zur Bestatigung.

Ergebnis: Das Ferngerat schlagt vor, die Konfigurationsdatei von der Basisstation in das
Ferngerat zu laden.

L «l
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Schritt

Aktion

11

6 aus.

Ergebnis:

Wahlen Sie die Richtung des Ladevorgangs fiir die Konfigurationsdatei mithilfe der Taster 5 und

12

L L1

C3.DE.F1

%
o

=

Driicken Sie zur Bestatigung den Taster 7 (Ausloser).

Ergebnis: Das Ferngerat fordert Sie auf, das Laden der Konfigurationsdatei aus dem Ferngerat
in die Basisstation zu bestatigen.

13

Wahlen Sie das Bestatigungssymbol (Hakchen-Symbol) mit den Tastern 1 und 2 aus.

14

Driicken Sie den Taster 7 (Ausloser) zur Bestatigung.
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Schritt Aktion

15 Wenn die Konfigurationsdatei (gespeichert in der Basisstation) durch ein Ubertragungspasswort
geschitzt ist, wird ein Schloss-Symbol angezeigt.

Geben Sie das Passwort fiir die Ubertragung der Konfigurationsdatei mithilfe der Taster 1 bis 6
ein.

16 Das Ferngerat 1adt die Konfigurationsdatei vom Ferngerat in die Basisstation.
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Schritt Aktion
17 Warten Sie auf den Abschluss des Ladevorgangs der Konfigurationsdatei.
Ergebnis:
18 Schalten Sie das Ferngerat AUS.

Es wird empfohlen, einen Verifikationstest fir das System (siehe Seite 85) durchzufiihren.

260

EIO0000001956 09/2018




Wartung / Geréateaustausch

ZARTe<De - Austausch

Ersatz eines ZART+D- durch ein neues Gerat
Vorgehensweise zum Ersetzen eines nicht funktionstliichtigen ZART+D+ durch ein Neugerat:

Schritt Aktion
1 Schalten Sie die Basisstation EIN.
HINWEIS: Die folgenden Schritte dieses Verfahrens missen innerhalb von max. 5 Minuten
abgeschlossen werden.
2 Stellen Sie sich mit dem Ferngeréat in einen geeigneten Abstand zur Basisstation (ca. 10 m
(32,8 ft)).
3 Driicken Sie nur den ON/START/Signalton-Taster am Ferngerat langer als 1 s.
Ergebnis: Das Ferngeréat sucht nach Basisstationen:
N
P
~
]
4 Warten Sie bis zum Abschluss der Basisstationsabfrage.
Ergebnis: Das Ferngerat zeigt die ID-Liste der erkannten Basisstationen an:
[1TT] .|I
C3.DE.F1\---
E8.36.89\---
38.29.A2\ ---
|V
5 Wahlen Sie die ID der zutreffenden Basisstation mithilfe der Taster 5 und 6 aus.
Die ID kann dem Typenschild der Basisstation entnommen werden.
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Schritt

Aktion

6

Driicken Sie zur Bestatigung den Taster 7 (Ausldser).
Ergebnis:

LI al

C3.DE.F1

Die STATUS- und die COM-LED an der ausgewahlten Basisstation blinken synchron. Sofern

konfiguriert, blinkt das Entkoppel-Relais.

Wabhlen Sie das Bestatigungssymbol (Hakchen-Symbol) mit den Tastern 1 und 2 aus.

Driicken Sie den Taster 7 (Ausldser) zur Bestatigung.

Ergebnis: Das Ferngerat schlagt vor, die Konfigurationsdatei von der Basisstation in das

Ferngerat zu laden.

(LT ol
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Schritt Aktion
9 Driicken Sie zur Bestatigung den Taster 7 (Ausloser).
Ergebnis: Das Ferngerat schlagt vor, die Konfigurationsdatei von der Basisstation in das
Ferngerat zu laden.
oD ol
C3.DE.F1
=
10 Wahlen Sie das Bestatigungssymbol (Hakchen-Symbol) mit den Tastern 1 und 2 aus.
11 Driicken Sie zur Bestatigung den Taster 7 (Ausloser).
12 Wenn die Konfigurationsdatei (gespeichert in der Basisstation) durch ein Ubertragungspasswort
geschitzt ist, wird ein Schloss-Symbol angezeigt.
Geben Sie das Ubertragungspasswort der Konfigurationsdatei mithilfe der Taster 1 bis 6 ein.
13 Das Ferngerat l1adt die Konfigurationsdatei vom Basisstation auf die Ferngerat.
s ol
C3.DE.F1
I
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Schritt Aktion
14 Warten Sie bis die Konfigurationsdatei geladen wurde:
Ergebnis:
15 Schalten Sie das Ferngerat AUS.

Es wird empfohlen, einen Verifikationstest fir das System (siehe Seite 85) durchzufiihren.

Ersatz eines ZART+D durch ein bereits konfiguriertes Gerét
Ersetzen eines nicht funktionstiichtigen ZART<D durch ein bereits konfiguriertes Gerat:

Schritt Aktion
1
2

Fuhren Sie einen Remote-Reset auf die Werkseinstellungen (siefe Seife 266) durch.

Fihren Sie den Vorgang zum Ersatz eines nicht funktionstiichtigen ZART<D durch ein neues
Gerét (siehe Seite 261) durch.
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ZARTS8L - Austausch

Ersatz eines ZART8L
Verfahren zum Ersetzen eines ZART8L:

Schritt

Aktion

1

Schliel3en Sie das Ferngeréat an einen PC an (siehe Seife 196).

Starten Sie die eXLhoist Configuration Software (siehe Seife 209).

Offnen Sie das vorhandene Projekt des auszuwechselnden Ferngerats (siehe Seite 212).

Wahlen Sie Kommunikation — In Gerét speichern aus.

Warten Sie auf den Abschluss des Ladevorgangs der Konfigurationsdatei im Ferngerat.

Trennen Sie das Ferngerat vom PC.

N OO | o~ W N

Schalten Sie die Basisstation ein.

HINWEIS: Die folgenden Schritte dieses Verfahrens missen innerhalb von max. 5 Minuten
abgeschlossen werden.

Schalten Sie das Ferngerat ein.

Ergebnis: Die STATUS- und die COM-LED der Basisstation blinken synchron. Sofern
konfiguriert, wird das Entkoppel-Relais eingeschaltet.

Die LEDs ,1“ und ,2" des Ferngerats blinken.

Driicken Sie zur Bestatigung den Taster 7 (Ausldser).
Ergebnis: Die Konfigurationsdatei wird automatisch aus dem Ferngeréat in die Basisstation
geladen.

10

Warten Sie bis zum Abschluss des Ladevorgangs der Konfigurationsdatei (ca. 20 Sekunden).
Wahrend des Ladens blinken (siehe Seite 7186) die START-und die ,2“-LED.

11

Das Ferngerat wird automatisch ausgeschaltet.

Es wird empfohlen, einen Verifikationstest fur das System (s/iehe Seite 85) durchzufuhren.
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Wartung / Gerateaustausch

Abschnitt 8.3

Ferngerat - Resets

Ferngerét - Resets

Vorgehensweise

Schritt | Aktion

1 Schalten Sie das Ferngerét ein.

Losen Sie die 2 Torx-Schrauben (Durchmesser 3,5 mm / 0.14 in) an der Rickseite des Ferngerats.

Entfernen Sie die Abdeckung.

AW (N

gedrickt.
Fur das ZAR-D:

Driicken Sie den Reset-Taster und halten Sie ihn fur die gewtinschte Dauer (siehe Seite 268)

Nach Ablauf der ersten Verzdgerung (Kopplungs-
Reset) zeigt das Ferngerat Folgendes an:

3)

Nach Ablauf der zweiten Verzdgerung
(Werkseinstellungs-Reset) zeigt das Ferngerat
Folgendes an:

@20@

Lassen Sie den Reset-Taster los.

Bringen Sie die Abdeckung wieder an.

Ziehen Sie die 2 Schrauben zur Befestigung der Abdeckung an.
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Ferngerat-Riickansicht:

1 Abdeckung

2 RJ45-Anschlussbuchse

3 Reset-Taster

4 2 Torx-Schrauben, Durchmesser 3,5 mm (0.14 in)
E100000001956 09/2018
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Reset-Informationen

Titel

t = Dauer des
Driickens des
Reset-Tasters

Reaktion des Ferngerats

Einfaches Reset

t<b5s

® Das Ferngerat wird neu gestartet.

Reset

Kopplungs-Reset |5s<t<20s o Das Ferngerat wird neu gestartet.
® LJdscht die gespeicherte Basisstation-ID aus dem Remote-Speicher. Das
Ferngerat ist nicht mehr mit der Basisstation gekoppelt.
Werkseinstellungs- |t >20 s ® Das Ferngerat wird neu gestartet.

® Loscht die gespeicherte Basisstation-ID aus dem Remote-Speicher. Das
Ferngerat ist nicht mehr mit der Basisstation gekoppelt.

® LJdscht die Konfigurationsdatei. Auf dem Ferngerat werden wieder die
werkseitigen Einstellungen wirksam.
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Kapitel 9

Zusatzfunktionskarte

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
9.1 Ubersicht 270
9.2 Verkabelung 276
9.3 Softwarekonfiguration 284
9.4 Modbus SL-Kommunikation 292
9.5 Zusatzfunktionskarte - Betrieb 309
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Zusatzfunktionskarte

Abschnitt 9.1
Ubersicht

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Zusatzfunktionskarte - Ubersicht 271
Zusatzfunktionskarte - Eigenschaften 272
Zusatzfunktionskarte - Einbau 274
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Zusatzfunktionskarte

Zusatzfunktionskarte - Ubersicht

Ubersicht
Die Zusatzfunktionskarte ZARCFBAO1 ist eine optionale Karte, die zur Erweiterung des Funktions-
umfangs der Basisstation ZARB18W- eingesetzt werden. Damit stehen zuséatzlich folgende
Elemente bereit:
e 4 Analogeingange (Strom oder Spannung)
o Modbus SL-Slave-RTU-Funktionen (Remote Terminal Unit) fiir die Kommunikation zwischen
der Basisstation und einem Modbus-Master (in der Regel eine SPS).

Lieferumfang
Elemente, die ggf. im Lieferpaket der Zusatzfunktionskarte enthalten sind:

——

Zusatzfunktionskarte

4 M3-Schrauben

Abnehmbare Modbus-Klemme
Anweisungsblatt

HBON -
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Zusatzfunktionskarte

Zusatzfunktionskarte - Eigenschaften

Umgebung
Die Kenndaten der Zusatzfunktionskarte werden in der Tabelle beschrieben:
Kenndaten Details Wert
Produktzertifizierungen - CE
Umgebung - RoHS-konform
Lebensdauer der Optionskarte - 10 Jahre
Verschmutzungsgrad - 3
Betriebstemperatur - -25...70 °C (-13...158 °F)
Lagertemperatur - -40...70 °C (-40...158 °F)
Feuchtigkeitsbereich bei Betrieb | - 0...97 %
Feuchtigkeitsbereich bei - 0...97 %
Lagerung
Geografische Hohe Betrieb 0...2000 m (0...6561.7 ft)
Lagerung 0...3000 m (0...9842.5 ft)
Schwingungsfestigkeit Standards IEC 60947-1, Anhang Q Fir jede Achse:
IEC 61131-2, Pr NF EN 60255-1 2 Hz...13.2 Hz: 1 mm (£0.039 in)
IEC 60068-2-6, Test Fc 13,2 Hz...100 Hz: +6,86 m/s? (0.7 gn)
DNV /BV/LROS/GL/RINA 2 Hz...8,14 Hz: £7,5 mm (£0.295 in)
8,14 Hz...150 Hz: 19,6 m/s? (2 gn)
StolRfestigkeit IEC 60947-1, Anhang Q Spitzenbeschleunigung:

IEC 61131-2
IEC 60068-2-27, Test Ea

147 m/s? (15 gn) fir 11 ms

24-VDC-Spannungsversorgung

OCV1 (24-VDC-SELV)

Spannungseinbriiche fir 24 VDC

5ms

Storfestigkeit gegen
elektromagnetische Felder

IEC 61000-4-3, Kriterien A

10 V/m (80 MHz < f < 1 GHz)
3V/im (1,4 GHz < f < 2,0 GHz)
1 V/m (2 GHz < f < 2,7 GHz)

Storfestigkeit gegen schnelle
transiente elektrische Stérgréen

IEC 61000-4-4, 24-VDC-
Spannungsversorgung

2 kV (direkt) und 4 kV mit
Sicherheitskriterien nach IEC 62061

IEC 61000-4-4, Analogeingange und
Schirm, Modbus SL-Schirm, CM

2 kV direkt am Schirm der
Analogeingénge

2 kW mit Koppelzange fiir DC-Eingang
und -Ausgang
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Kenndaten Details Wert

Storfestigkeit gegen IEC 61000-4-5, Schirm der CM (Masseleitung)

StofRspannungen Analogeingénge, Modbus SL-Schirm
IEC 61000-4-5, zwischen 1 kV, Direktkopplung mit seriell zu
Spannungsversorgungsleitern Relaiskontakt geschalteter Last,
(Gegentakt) Kriterien A

Storfestigkeit gegen IEC-61000-4-6, Modbus-Schirm, 150 kHz...80 MHz: 10 V

leitungsgefiihrte Magnetfelder

Schirm der Analogeingénge

Stéremissionen

Gestrahlte und leistungsgefiihrte
Stérgrofien

Klasse A
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Zusatzfunktionskarte

Zusatzfunktionskarte - Einbau

Installation

A A GEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES
LICHTBOGENS

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Trennen Sie alle Gerate, einschliellich der angeschlossenen Komponenten, vor der
Entfernung von Abdeckungen oder Tiren sowie vor der Installation oder Entfernung von
Zubehorteilen, Hardware, Kabeln, Steckern oder Drahten von der Spannungsversorgung,
ausgenommen unter den im vorliegenden Benutzerhandbuch angegebenen Bedingungen.
Verwenden Sie stets ein genormtes Spannungsprufgerat, um sicherzustellen, dass die
Spannungsversorgung wirklich abgeschaltet ist.

Ziehen Sie das Stromkabel sowohl am Geréat als auch an der Spannungsversorgung heraus.
Bringen Sie alle Abdeckungen, Zubehérteile, Hardware, Kabel und Dréahte wieder an, sichern
Sie sie und vergewissern Sie sich, dass eine ordnungsgemafle Erdung vorhanden ist, bevor
Sie die Spannungszufuhr zum Gerat einschalten.

Betreiben Sie dieses Gerat und jegliche zugehdrigen Produkte nur mit der angegebenen
Spannung.

HINWEIS

GEFAHR EINER BESCHADIGUNG DES ANSCHLUSSES

Achten Sie auf die ordnungsgemalie Positionierung der Zusatzfunktionskarte auf den Abstands-
haltern, um eine Beschadigung des Steckanschlusses zu vermeiden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéaden zur Folge haben.
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Gehen Sie vor wie folgt, um die Zusatzfunktionskarte einzusetzen:

Schritt Aktion

1 Schalten Sie die Basisstation ZARB18W- aus.

Warten Sie, bis die POWER-LED erlischt (nach etwa 20 Sekunden).

Drehen Sie die 4 Schrauben an der Frontseite der Basisstation heraus.

Entfernen Sie die Abdeckung.

Setzen Sie die Zusatzfunktionskarte auf die Abstandshalter auf.

o o h|WwW|N

Ziehen Sie die 4 M3-Montageschrauben fest (Anzugsmoment = 0,8 Nm (7.08 Ib.-in)).

1 Montageschrauben

Bringen Sie die Abdeckung der Basisstation an.

Ziehen Sie die 4 Schrauben zur Befestigung der Abdeckung der Basisstation fest.

EI00000001956 09/2018 275




Zusatzfunktionskarte

Abschnitt 9.2
Verkabelung

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Zusatzfunktionskarte - Verkabelung 277
Zusatzfunktionskarte - Analogeingénge 279
Zusatzfunktionskarte - Modbus SL-Anschluss 282
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Zusatzfunktionskarte

Zusatzfunktionskarte - Verkabelung

Zusatzfunktionskarte - Klemmen

NVINVINVINVY

ANV

Modbus SL-Anschluss

Steckbriicke Leitungsabschlusswiderstand
LEDs fur Modbus-Aktivitat

Klemmen der Analogeingange

B ON--

EI00000001956 09/2018 277



Zusatzfunktionskarte

Vorgehensweise zur Verkabelung

Schritt Aktion

1 Schalten Sie die Basisstation aus.

2 Warten Sie, bis die POWER-LED erlischt (nach etwa 20 Sekunden).

3 Drehen Sie die 4 Schrauben an der Frontseite der Basisstation ZARB18W-« heraus.

4 Entfernen Sie die Abdeckung.

5 Nehmen Sie ggf. die Kappenabdeckung der speziellen Vorbohrung an der Basisstation ab und
schrauben Sie eine Kabeldurchfiihrung aus dem Kit ZARCO06 (siehe Seite 47)ein
(Anzugsmoment = 4+0,2 N m (35.410.2 Ib.-in)).

<300mm|
<11.87in <11.87in

6 Fihren Sie das Kabel durch die Kabeldurchfiihrung.

Verwenden Sie fiir die Verkabelung der Analogeingénge ein geschirmtes Twisted-Pair-Kabel
mit Masseanschluss in einer Entfernung von der Basisstation von max. 0,3 m (0.984 ft).

7 SchlieBen Sie die Drahte an die speziellen Klemmen an. Verwenden Sie, sofern erforderlich,
Aderendhlilsen. Weitere Informationen finden Sie unter ,Best Practices fir die Verkabelung*
(siehe Seite 102).

Schrauben Sie die Kabeldurchflihrung fest.
Bringen Sie die Abdeckung der Basisstation wieder an.
10 Ziehen Sie die 4 Schrauben zur Befestigung der Abdeckung der Basisstation fest.
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Zusatzfunktionskarte - Analogeingénge

Ubersicht {iber die Anschliisse der Analogeingénge

Die Zusatzfunktionskarte ist mit einer integrierten Schraubklemme fiir 4 Analogeingange
ausgestattet.

NNV NNV

Physischer Analogeingang 1
Physischer Analogeingang 2
Physischer Analogeingang 3
Physischer Analogeingang 4

HBWON -

Verkabelung der Analogeingange

Jeder der 4 Analogeingange kann je nach Verkabelung als analoger Spannungs- oder
Stromeingang verwendet werden:

3 4
—
6

T2 3 4 5
V] [0 [ov] V] [0 [ov]

}wm

1

0

0

1
ey
1.2 3

IS

g

=0
g
<]
H=]en
@m

Physischer Analogeingang 1
Physischer Analogeingang 2
Physischer Analogeingang 3
Physischer Analogeingang 4

BON -
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Beispiel furr eine Verkabelung als Stromsensor: Beispiel firr eine Verkabelung als Spannungssensor:
1.2 3 1.2 3
24 Vdc [1] 24 Vdc 1]
i — I Q
- 0..20 mA - 0...10 Vdc
0Vde l 0 Vdcl

L

Elektrische Kenndaten

L

Merkmal Beschreibung

Spannungsbereich der Analogeingénge 0...10 VDC
-10...+10 VDC

Strombereich der Analogeingénge 0...20 mA
4...20 mA
-20...+20 mA

Kabeltyp

Geschirmtes Twisted-Pair-Kabel

Max. Kabellange

30 m (98.42 ft)

Zulassige Daueruberlast an den Eingéngen

Spannung 0...10 VDC: 15 VDC

Spannung -10...+10 VDC: -15 VDC...+15 VDC
Strom 0...20 mA: 30 mA

Strom 4...20 mA: 30 mA

Strom -20...+20 mA: -30 mA...+30 mA

Wandlungswiderstand flr Stromeingange

100Q-0,1%-25ppm-0,1W

Auflésung der Analogeingange

12 Wertebits + 1 Vorzeichenbit

Fehlerspanne fir absolute Genauigkeit

-25 °C...+70 °C: +/- 1 % Skalenendwert
Bei 25 °C: +/- 0,2 % Skalenendwert

Fehlerspanne fiir absolute Genauigkeit bei
EMV-Storung

+/- 2,5 % Skalenendwert bei EMV-Stérungen 1000-4-3 (bei
deaktiviertem Softwarefilter):

e 80 MHz...1 GHz:10 V/m

® 1,4 GHz...6 GHz: 3 V/m

gemaR EN/IEC 61000-4-3

Wandlungszeit

10 ms

Filtertyp

o |Integrierter Hardwarefilter erster Ordnung

o Softwarefilter, zuganglich tber die eXLhoist Configuration
Software: n*10 ms
O Min. Filterzeit: 10 ms (n = 1)
O Max. Filterzeit: 10 s (n = 1000)
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Merkmal Beschreibung
Eingangsimpedanz Stromeingang: < 50 Q
Spannungseingang: = 1 MQ
Format der Digitalwerte Bildschirm der Ferngerate ZART8D+, ZART12D-: 3 Zeichen

im Dezimalformat
Analogwerte sind im Format Word und Float16 tiber Modbus
(siehe Seite 294) verfugbar.
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Zusatzfunktionskarte - Modbus SL-Anschluss

Ubersicht Gber den Modbus SL-Anschluss

Die Zusatzfunktionskarte ist mit einer abnehmbaren Schraubklemme fiir eine serielle Modbus-
Leitung ausgestattet:

4 3 2 1

[sH
Daten 1
Daten 0

Abschirmung
0V / Masse (GND) Modbus

A WN=

Modbus SL-Verkabelung

Es kann eine Prioritédtsverkettung eingerichtet werden, indem mit jedem Anschlusspunkt der
Klemme 2 Drahte mithilfe eines doppelten Kabelendes verbunden werden.

Uber eine Steckbriicke kann ein integrierter Leitungsabschlusswiderstand zugeschaltet werden.

Die mitgelieferte Steckbriicke ist standardmaRig auf den 2 oberen Anschlussstiften angebracht,
sodass der Leitungsabschlusswiderstand aktiviert ist.

Nehmen Sie die Steckbriicke ab, wenn die Zusatzfunktionskarte nicht am Ende des Netzwerks
installiert ist.

1 Leitungsabschlusswiderstand verbunden 2 Leitungsabschlusswiderstand getrennt
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Schematische Darstellung

MASTER
-
T
N 5V
650 Q
= = 650 Q2
oV
// N D1 // \\\
! \ 7 \
| | | |
200 | | 11200 | |
i | i |
1 I 1 i
{InF=| MnF =]
C L 0o L]
\ / Common \ /
\ /
\\\ // \\ ‘//
N N
T T
T T
SLAVE 1 SLAVE n

Schutz gegen Stdérungen:

e Verwenden Sie das Kabel von Schneider Electric mit 2 Paar geschirmter, verdrillter Leiter
(Referenz: TSXCSA100, TSXCSA200 und TSXCSA500).

e Das Modbus-Kabel muss separat von den Netzkabeln verlegt werden (mindestens 0,3 m
(0.98 ft)).
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Abschnitt 9.3

Softwarekonfiguration

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Zusatzfunktionskarte - Ubersicht (iber die Softwarekonfiguration 285
Zusatzfunktionskarte - Konfiguration der Analogeingénge 286
Zusatzfunktionskarte - Modbus SL-Konfiguration 287
Zusatzfunktionskarte - Konfiguration der Anzeige 288
Zusatzfunktionskarte - Uberlastkonfiguration 290
Zusatzfunktionskarte - Gerateidentitat 291
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Zusatzfunktionskarte - Ubersicht iiber die Softwarekonfiguration

Ubersicht
Die Registerkarten der Zusatzfunktionskarte sind verfligbar, wenn die Zusatzfunktionskarte im
Fenster der Systemkonfiguration bei der Erstellung eines neuen Projekts ausgewahlt wurde.
Die Systemkonfiguration kann im Fenster ,Project Configuration® (siehe Seife 2271) geandert
werden.

In der Baumstrukturansicht der Projektkonfiguration wird die Zusatzfunktionskarte ZARCFBAOQ1
mit der Basisstation jedes Systems angezeigt.
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Zusatzfunktionskarte - Konfiguration der Analogeingange

Ubersicht

Auf der Registerkarte I1/O kdnnen Sie die Analogeingange der Zusatzfunktionskarte konfigurieren:

Enable Physical Input Label Type Filter (x10ms)
ANALOG 01 1 v Name Analog 01 0-10V v 5
ANALOG 02 3 v Name Analog 02 420mA v 0
ANALOG 03 Od v v
ANALOG 04 0 v v
Konfiguration

Fir jeden ANALOG 0x sind folgende Einstellungen verfiigbar:
e Aktivierung/Deaktivierung des Analogeingangs in der Spalte Enable.
e Auswahl eines der 4 physischen Eingange fur den betreffenden Analogeingang.
Ein physischer Eingang kann nicht zweimal verwendet werden.
e Definition eines angepassten Labels fur den Analogeingang (bis zu 20 Zeichen)
e Auswahl des Typs (Type) des physischen Eingangs:
o 010V
o 0-20 mA
0O 4-20 mA
o +-10V
o +/-20 mA

e Auf den physischen Eingangswert kann ein Filter-Wert (x 10 ms) angewendet werden.

HINWEIS: Die auf dieser Registerkarte konfigurierten physischen Eingdnge missen auf der
Registerkarte ,Display” verwendet werden.
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Zusatzfunktionskarte - Modbus SL-Konfiguration

Ubersicht

Auf der Registerkarte Serial Link kdnnen Sie den Kanal der Zusatzfunktionskarte fiir die Modbus
SL-Kommunikation konfigurieren:

Protocol Modbus

Baud rate 19200 N
Parity Even 24
Data bits 8

Stop bits 1 i

Physical medium

RS-485
Polarization No
RS-232
Transmission mode RTU ASCIT
Master .
Address(1....247] [247 J
Slave e

Konfiguration
Die serielle Modbus-Leitung kann anhand folgender Einstellungen konfiguriert werden:
e Baud rate": Baudrate zwischen 1200 und 38400 Bit/s
e Parity”: Paritat:
o ,None* (Ohne)
o ,Even® (Gerade)
o ,0dd” (Ungerade)

e ,Stop bits": Stoppbits:
o1
o 2

o Modbus-Adresse zwischen 1 und 247
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Zusatzfunktionskarte - Konfiguration der Anzeige

Ubersicht

Auf der Registerkarte Display kdnnen Sie die Anzeige fur die Funktionen in Verbindung mit der
Zusatzfunktionskarte konfigurieren:

General Settings

[ Tare Push Button [14 |
Screen Swap Push Button 15 v
Analog Value Display
Number of ine 3 v Analog value 01 + Analog vaue 02
Analog Value 01
PREFIX ’ VALUE SUFFIX CALIBRATION ‘
Fext x| e [Atvabe | [ree ow
tate |Normal Permanent | thszﬂi B 2 1|/|state [Reverse permanent ~||| | HiGH
state [Normol Permanent |
Fomat [00.0 ]
Conversion Integer To Foat
Analog Value 02
PREFIX VALUE SUFFIX ‘ CALIBRATION ‘
frect e [atvake o e Low
istate |Normal Permanent thvslal = | |state |Normal Permanent ||| | HiGH
State |Nomal Permanent v |
Format [0.00 |
Conversion Integer To Float
Analog Value 03
PREFIX VALUE SUFFIX CALIBRATION
|
frext [2_] e [Wodusvabe  v|[Te [ ] wow +o0
fi Register State |Disable |||| ver 00.0
State |Normal Permanent v/ | e | +
State  [Normal Permanent v |
Format (00,0 M
[ conversion Integer To Float
Analog Value 04
PREFIX VALUE SUFFIX ‘ CALIBRATION
[Fext Type  |Alvae ||| Text Low +]00.0
istate [Nomal Permanent | ;“‘:‘“l“' ] |||state [NormalPermanent || | HiGH +[00.0
State |NormalPermanent
Format 00.0 v
Conversion Integer To Foat
ASCII Display Settings
[ Enable
R
Max Characters to send (Decimal) 64 v
Position during Exploitation mode |Endpositon v

Preview Screen 01

Preview Screen 02

cpeider
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Konfiguration

Fuir jeden der 2 Bildschirme kénnen bis zu 2 Zeilen konfiguriert werden. Folgende Einstellungen
sind verfiigbar:

Legen Sie ein alphanumerisches Préfix (Prefix) (1 Zeichen) fest und wahlen Sie einen
Anzeigestatus (,State”) fiir das Préafix aus.
Wabhlen Sie den anzuzeigenden Wert (,Value®) und dessen Anzeigestatus (,State”) aus:
O Wert eines der 4 physischen Eingdnge und/oder
O Modbus-Registerwert
Sie kdnnen eine automatische Konvertierung Ganzzahl zu Gleitkommawert (Integer -> Float)
auswahlen.

Legen Sie ein alphanumerischers Suffix (Suffix) fiir den angezeigten Wert fest (bis zu 4
Zeichen) und wahlen Sie einen Anzeigestatus (,State”) flir das Suffix aus.
Stellen Sie den Kalibrierungswert (Calibration (siehe Seife 312)) ein.

Bei einer Einstellung mit mindestens 2 Bildschirmen (siehe Seite 310):

Sie kénnen den ,Screen Swap Push Button® (Drucktaster zur Bildschirmumschaltung)
auswahlen.

Bei einer Einstellung mit mindestens 1 physischen Analogeingang:

Die Tara-Funktion (,Tare®) kann aktiviert (siehe Seite 375)und der zugehdrige Taster (,Button®)
ausgewahlt werden.

Die ASCII-Anzeigefunktion (,ASCII Display“) kann aktiviert werden (siehe Seite 377). In diesem
Fall sind folgende Einstellungen verfiigbar:

Modbus-Adresse zwischen 0 und 255

Max. Zeichenfolgenlange (bis 64 ASCII-Zeichen)

Position des ASCII-Anzeigebildschirms im START-Modus:
O Endposition

O Erste Position
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Zusatzfunktionskarte - Uberlastkonfiguration

Ubersicht

Auf der Registerkarte Overload kénnen Sie die Uberlast-Funktion fiir die Analogeingénge der
Zusatzfunktionskarte konfigurieren:

Used Channel Alarmthreshold  Pre-alarm  Pre-alarmthreshold (%)  Hysterisis (%) Up motion button
Overload 01 1 v .10 75 5 5 v
Overload 02 3 v 05 O 10 5 v
Overload 03 O N O v
Overload 04 Od ¥ O ¥
Konfiguration

Fir jede der 4 ,Overload 0x“-Funktionen sind folgende Einstellungen verfiigbar:

Aktivierung/Deaktivierung der Uberlast-Funktion in der Spalte Used.

Auswahl eines der 4 physischen Eingéange fir die betreffende Funktion.

Ein physischer Eingang kann nicht zweimal verwendet werden.

Einstellung des Alarmschwellenwerts (Alarm threshold).

Aktivierung/Deaktivierung der Voralarm-Funktion in der Spalte Pre-alarm.

Einstellung des Voralarmschwellenwerts (Pre-alarm threshold) in Prozent.

Einstellung eines Hysterese-Werts (Hysteresis) in Prozent.

Auswahl des Tasters fiir ,Anheben” (Up motion button) fir die entsprechende Funktion.
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Zusatzfunktionskarte - Gerateidentitat

Ubersicht

Auf der Registerkarte Device Identity konnen Sie allgemeine Informationen zur Zusatzfunkti-
onskarte einsehen:

Device identity

Option card reference [zarcrBa01 |
Option card revision o |
Modbus SL [1 |
Anslog Tnputs [+ |
Digital Inputs [ |
Digital Outputs |° ]
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Abschnitt 9.4

Modbus SL-Kommunikation

Inhalt dieses Abschnitts

Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Zusatzfunktionskarte - Modbus SL-Kommunikation 293
Modbus-Protokoll 303
Unterstiitzte Modbus-Funktionen 304

292

EIO0000001956 09/2018




Zusatzfunktionskarte

Zusatzfunktionskarte - Modbus SL-Kommunikation

Zusatzfunktionskarte - Merkmale der Modbus SL-Kommunikation

Merkmal

Beschreibung

Isolation

500 VAC

Leitungsabschlusswiderstand

Integriert, 150 Q (0,5 W)/ 1 nF
Werkseinstellung: Verbunden

Modbus-Geratetyp Slave
Physikalische Ebene RS-485
Ubertragungstyp Modbus RTU-fahig
Adressbereich 1...247
Baudrate 4800 Bit/s
9.600 Bit/s
19.200 Bit/s (Werkseinstellung)
38.400 bps

LED-Anzeigen

Gelbe LEDs zur Anzeige der Modbus-Aktivitat (1)

Anschlusstyp

4-polige abnehmbare Schraubklemme
Raster: 5,08 mm (0.19in.)

(1) Bei einer fehlerfreien Kommunikation (Senden/Empang) blinken beide LEDs.
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Lesen/Schreiben der Modbus-Zuordnungstabelle

Geréat Adresse | Beschreibung Datentyp Lesen/Schreiben (R/W)
Ferngerat 0000, Analoge Anzeige Modbus Word R/W
ASCII-Anzeige Modbus
Vibrator fir ASCII-Anzeige (Register + 1) Word RW
00FF ) Word R/W
Ferngerat OF00) Tasterzustande 1 (siehe Seite 296) Word
d
;ra] sisstation OF01 () Tasterzustande 2 (siehe Seife 296) Word
0F02, Zusténde der Basisstation (MSB) + Word R
Wahlschalterzustand (LSB)
(siehe Seite 297)
OF03 ) Fehlercode der Basisstation (MSB) + Word R
Rolle der Basisstation (LSB)
(siehe Seite 297)
OF04 ) DI 1 Basisstation (INO bis IN15) Word R
(siehe Seite 301)
OF05) DI 2 Basisstation (IN16 bis IN18) Word R
(siehe Seite 302)
OF06n) DO 1 (Sicherheitsrelais bis Relais 14) Word R
(siehe Seite 302)
OF07 ) DO 2 (Relais 15 bis Relais 18) Word R
(siehe Seite 302)
OF08) Reserviert Word R
OF09) Reserviert Word R
OF0An,) Reserviert Word R
- - R
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Gerat Adresse | Beschreibung Datentyp Lesen/Schreiben (R/W)
Zusatzfunktionskarte | OF30n, Analogwert 1 Word
0F31() Analogwert 1 Float 16 R
0F32, Analogwert 2 Word R
0F33) Analogwert 2 Float 16 R
0F34, Analogwert 3 Word R
OF35h) Analogwert 3 Float 16 R
OF36) Analogwert 4 Word R
OF37 ) Analogwert 4 Float 16 R
OF38n) Reserviert - -
0F39, Reserviert - -
OF3An) Analogeingang 1, Low (Niedrig) Float 16 R
OF3B Analognr. 1, Low (Niedrig) Float 16 R
0F3C(n) Analogeingang 1, High (Hoch) Float 16 R
OF3D(ny Analognr. 1, High (Hoch) Float 16 R
OF3E ) Analogeingang 2, Low (Niedrig) Float 16 R
OF3F 1y Analognr. 2, Low (Niedrig) Float 16 R
OF40, Analogeingang 2, High (Hoch) Float 16 R
OF41 Analognr. 2, High (Hoch) Float 16 R
OF42, Analogeingang 3, Low (Niedrig) Float 16 R
OF43, Analognr. 3, Low (Niedrig) Float 16 R
OF44, Analogeingang 3, High (Hoch) Float 16 R
OF45p) Analognr. 3, High (Hoch) Float 16 R
OF46 ) Analogeingang 4, Low (Niedrig) Float 16 R
OF47 ) Analognr. 4, Low (Niedrig) Float 16 R
OF48n, Analogeingang 4, High (Hoch) Float 16 R
0F49, Analognr. 4, High (Hoch) Float 16 R
OF4An, Analogeingange - Fehler Word R
Reserviert OF4B) Reserviert - -
FFFF hy - -
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Tasterzustande 1 - Register OF00 )

Bit Beschreibung

Bit 0 Zustand Taster 1 Wert 0: Taster geldst
Bit 1 Zustand Taster 1H Wert 1: Taster gedriickt
Bit 2 Zustand Taster 2

Bit 3 Zustand Taster 2H

Bit 4 Zustand Taster 3

Bit 5 Zustand Taster 3H

Bit 6 Zustand Taster 4

Bit 7 Zustand Taster 4H

Bit 8 Zustand Taster 5

Bit 9 Zustand Taster 6

Bit 10 Zustand Taster 7

Bit 11 Reserviert

Bit 12 Reserviert

Bit 13 Zustand Taster 8

Bit 14 Zustand Taster 8

Bit 15 Zustand Taster 9

Tasterzustande 2 - Register 0F01 )

Bit Beschreibung

Bit 0 Zustand Taster 10 Wert 0: Taster geldst
Bit 1 Zustand Taster 11 Wert 1: Taster gedriickt
Bit 2 Zustand Taster 12

Bit 3 Zustand Taster 13

Bit 4 Zustand Taster 14

Bit5 Zustand Taster 15

Bit 6...Bit 15 Reserviert -
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Zustander der Basisstation + Selektorzustand - Register 0F02,

Bit Beschreibung

Bit 0 Auswahl Laufkatze / Haken 1 | Wert 0: Keine Konfiguration

Bit 1 Wert 1: Zustand Laufkatze / Haken 1

- Wert 2: Zustand Laufkatze / Haken 2

Bit 2 Wert 1: Zustand Laufkatze / Haken 1+2

Bit 3 Bridge-Auswahl Wert 0: Keine Konfiguration

Bit 4 Wert 1: Zustand Bridge 1
Wert 2: Zustand Bridge 2
Wert 1: Zustand Bridge 1+2

Bit 5 Quittierung Entkopplung Wert 0: Keine Entkopplungsquittierung
Wert 1: Entkopplungsquittierung

Bit 6 Auswahl Laufkatze / Haken 2 | Wert 0: Keine Konfiguration

Bit 7 Wert 1: Zustand Laufkatze / Haken 1
Wert 2: Zustand Laufkatze / Haken 2
Wert 1: Zustand Laufkatze / Haken 1+2

Bit 8 Zustand der Basisstation Wert 0: Nicht verwendet

Bit 9 Wert 1: Basisstation in STOP-Zustand

- Wert 2: Basisstation in RUN-Zustand

Bit 10 Wert 3: Nicht verwendet
Wert 4: Basisstation in E-STOP-Zustand (E-Stop aktiviert)
Wert 5: Basisstation in E-STOP-Zustand (E-Stop deaktiviert)
Wert 6: Basisstation in Zustand INx-Test gescheitert
Wert 7: Basisstation in Zustand SAFE-STOP-Ausfall

Bit 8...Bit 15 | Reserviert -

Fehlercode der Basisstation + Rolle der Basisstation - Register 0F03
Rolle der Basisstation (LSB)

Wert,) Beschreibung
o(h) Einfach

1(h) Primar

2(h) Sekundar
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Fehlercode (MSB)

Wert) Funktion Beschreibung
1(h) - Fehler in der Konfigurationsphase von CC2541
2(h) E-STOP Fehler in Bezug auf E-Stop-Zahler
3(h) RAD-COM Bit_Motion_Diag in den Nutzdaten des FERNGERATS entspricht vorhergehendem
Frame.
4(h) STOP 11 inaktiv, 12 inaktiv, Stop-Wort null
5(h) 11 inaktiv, 12 inaktiv, andere Werte als 0 oder Stop-Wort stimmen nicht mit (m1_m2)
Index Uberein.
6(h) 11 inaktiv, 12 aktiv, andere Werte als 0 oder Stop-Wort stimmen nicht mit (m1_m2) Index
Uberein.
7(h) 11 aktiv, |12 inaktiv, andere Werte als 0 oder Stop-Wort stimmen nicht mit (m1_m2) Index
Uberein.
8(h) 11 aktiv, 12 aktiv, andere Werte als 0 oder Stop-Wort stimmen nicht mit (m1_m2) Index
Uberein.
9(h) - Keine Antwort von UC2 (zur Prufung der UC1/UC2-Task)
OA...OF(h) |Reserviert -
10(h) UC-COM Der von der anderen UC empfangene Frame enthélt einen Langenfehler.
11(h) Von der anderen UC empfangener Frame enthalt CRC8-Fehler.
12(h) RAD-COM Server-Handle ip HCI-Ereignis unterscheidet sich von Server-Handle in den Nutzdaten
des FERNGERATS.
13(h) Server-Handle unterschiedlich von 0x10, 0x20 oder 0x30
14(h) Von der anderen UC empfangene Telegramm-ID ist identisch in 2 Frames.
15(h) UC-COM Zustande von UC1 und UC2 unterschiedlich
16(h) Von UC1 empfangener Zustand ungiltig
17(h) EEPROM Fehler beim Lesen der Konfigurationsdatei im EEPROM
18(h) Fehler beim Lesen der gerade in das EEPROM geschriebenen primaren Standard-
Konfigurationsdatei
19(h) Fehler beim Schreiben der vom Ferngerat empfangenen Konfigurationsdatei
1A(h) Fehler beim Lesen der DS-Datei im EEPROM
1B(h) Fehler beim Lesen der gerade in das EEPROM geschriebenen sekundaren Standard-
Konfigurationsdatei
1C...1F(h) | Reserviert -
20(h) PRUFUNG Zustand des Kontakts unterscheidet sich vom Befehlszustand der Sicherheitsrelais.
21(h) Reserviert -
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Wert(, Funktion Beschreibung

22(h) PRUFUNG Fehler - keine Ubereinstimmung zwischen der am Eingang gelesenen UC-Nummer und
der von einer anderen UC empfangenen UC-Nummer

23(h) Fehler beim Test der Spannungsversorgung

24(h) Fehler beim Test der Ausgangsriickkopplung

25(h) EEPROM Der im EEPROM gelesene UC-Zustand ist nicht STOP_STATE oder
E_STOP_STATE_DISENGAGED.

26(h) PRUFUNG Fehler beim Test der Begrenzungsschalter

27(h) Fehler - keine Ubereinstimmung der Basis-ID-Adresse zwischen UC1 und UC2

28(h) Fehler in RAM in Bezug auf Struktur der Konfigurationsdatei

29(h) - UC2-Fehler in Bezug auf Zahler der Eingangstask

2A(h) - Fehler in Bezug auf Firmwareversion

2B(h) - Basis-ID nicht zwischen 0x0080F4000000 und 0x80F403FFFF

2C(h) - Wert der Hersteller-ID nicht zwischen 0x0001 und OXEEEE

2D(h) - Wert der Hersteller-ID nicht identisch fiir UC1 und UC2

2E...2F(h) | Reserviert -

30(h) RAD-COM Fehler in dem vom FERNGERAT empfangenen Tasterzustand

31(h) Von UC1 vqrarbeiteter einfacher CRC-Wert unterscheidet sich von dem vom
FERNGERAT empfangenen einfachen CRC-Wert.

32(h) Von UC1 vgrarbeiteter COMM_ID_CRC-Wert unterscheidet sich von dem vom
FERNGERAT empfangenen COMM_ID_CRC-Wert.

33(h) Von CC2541 im Ereignisframe empfangenes Ereignis vom Typ HClI ist nicht 0x04

34(h) Von CC2541 im Ereignisframe empfangener Ereigniscode ist nicht OxFF.

35(h) Von CC2541 im Ereignisframe empfangener Op-Code des Ereignisses ist unbekannt.

36(h) UC-COM Von UC2 empfangene Byte-Anzahl ungiiltig

37(h) EINGANG Fehler beim Lesen der PCB-Version

38(h) Fehler beim Lesen der PCB-Version

39(h) RAD-COM Von UC1 verarbeiteter MBC_CRC-Wert unterscheidet sich von dem von der anderen
BASIS empfangenen MBC_CRC-Wert.

3A(h) - Fehler von UC1 empfangen

3B(h) - Fehler von UC2 empfangen

3C...3F(h) |Reserviert -

40(h) SICHERHEIT | ESM-Fehler

41(h) Fehler in Bezug auf CRC-Flash

42(h) CRC-Fehler in Parameter-Flash

43...4F(h) | Reserviert -
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Wertr, Funktion Beschreibung

50(h) SICHERHEIT | Zahler Taskfehler: Task UC1 Kommunikation mit UC2

51(h) Zahler Taskfehler: Task UC1 Priifung

52(h) Zahler Taskfehler: Task UC2 RAD-Empfang

53(h) Zahler Taskfehler: Task UC1 Sicherheit

54(h) Zahler Taskfehler: Task UC1 RAD-Ubertragung

55(h) Zahler Taskfehler: Task UC1 Ausgang

56(h) Zahler Taskfehler: Task UC2 Eingang

57(h) Zahler Taskfehler: Task UC2 Empfang von UC1

58(h) Zahler Taskfehler: Task UC2 Ubertragung an UC1

59(h) Zahler Taskfehler: Task UC2 Prufung

5A(h) Zahler Taskfehler: Task UC2 Sicherheit

5B(h) Zahler Taskfehler: Task UC2 RAD-Sniff

5C(h) Zahler Taskfehler: Task UC1 Datenspeicherung

5D(h) Zahler Taskfehler: Task UC1 Eingang

5E(h) Zahler Taskfehler: Task UC1 Modbus

5F(h) Zahler Taskfehler: Task UC1 Seitenanzeige

60(h) - Fehler in bezug auf UC-Nummer

61(h) - Hardwarefehler

62...69(h) |Reserviert -

6A(h) SICHERHEIT | Z&hler Taskfehler: Task UCI Ubertragung von I0T-Daten

6B...6F(h) | Reserviert -

70(h) - Fehler in Bezug auf SRDY-Leitung

71(h) - §endeyte78PI1: Fehler in Bezug auf Flag spiREG1.BUF (Warten auf Ende der SPI1-
Ubertragung)

72(h) - Send_Fra[ne_To_CC2541: Fehler in Bezug auf Flag spiREG1.FLG (Warten auf Ende
der SPI1-Ubertragung)

73(h) - Read_Byte_SPI1: Fehler in Bezug auf Flag spiREG1.FLG (Warten auf Ende des SPI1-
Empfangs)

74...7TF(h) |Reserviert -

80(h) MBC Fehler in Bezug auf Lebenszeichen

81...CF(h) | Reserviert -
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Wert(, Funktion Beschreibung

DO(h) SAFERTOS | SAFERTOS-Fehler fir UC1: Task RAD-Empfang

D1(h) SAFERTOS-Fehler fir UC1: Task RAD-Ubertragung
D2(h) SAFERTOS-Fehler fir UC1: Task Kommunikation mit UC2
D3(h) SAFERTOS-Fehler fir UC1: Task Initialisierung

D4(h) SAFERTOS-Fehler fiir UC1: Task Verbindungsaufbau
D5(h) SAFERTOS-Fehler fir UC1: Task Ausgang

D6(h) SAFERTOS-Fehler fur UC1: Task UC2-Priifung

D7(h) SAFERTOS-Fehler fir UC2: Task RAD-Sniff

D8(h) SAFERTOS-Fehler fir UC2: Task Eingang

D9(h) SAFERTOS-Fehler fir UC2: Task Empfang von UC1
DA(h) SAFERTOS-Fehler fiir UC2: Task Ubertragung an UC1
DB(h) SAFERTOS-Fehler fur Task Prifung

DC(h) SAFERTOS-Fehler fur Task Sicherheit

DD(h) SAFERTOS-Fehler fiir Task SAFE-STOP-Ausfall

DE(h) SAFERTOS-Fehler fir IT SPI2

DF(h) SAFERTOS-Fehler fir IT-SRDY-Leitung

EO(h) SAFERTOS-Fehler fiir UC1: Task Datenspeicherung
E1(h) SAFERTOS-Fehler fiir UC1: Task Modbus (Optionskarte)
E2(h) SAFERTOS-Fehler fiir UC1: Task Eingang (Optionskarte)
E3(h) SAFERTOS-Fehler fiir UC1: Task Seitenanzeige

E4(h) SAFERTOS-Fehler fir UC1: Task Datenspeicherung
E5...FF(h) |Reserviert -

DI 1 Basisstation (INO bis IN15) - Register 0F04,

Bit Beschreibung

Bit 0 Digitaleingang 1 Wert 0: Digitaleingang im inaktiven Zustand
Wert 1: Digitaleingang im aktiven Zustand

Bit 15 Digitaleingang 16
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DI 2 Basisstation (IN16 bis IN18) - Register OF05,

Bit Beschreibung

Bit 0 Digitaleingang 17 Wert 0: Digitaleingang im inaktiven Zustand
Bit 1 Digitaleingang 18 Wert 1: Digitaleingang im aktiven Zustand
Bit 2...Bit 15 Reserviert -

DO 1 (Sicherheitsrelais bis Relais 14) - Register 0F06

Bit Beschreibung

Bit 0 Sicherheitsrelais 19 Wert 0: Digitalausgang im inaktiven Zustand
Bit 1 Sicherheitsrelais 20 Wert 1: Digitalausgang im aktiven Zustand
Bit 2 Digitalausgang 1

Bit 15 Digitalausgang 14

DO 2 (Relais 15 bis Relais 18) - Register 0F07

Bit Beschreibung

Bit 0 Digitalausgang 15 Wert 0: Digitalausgang im inaktiven Zustand
Bit 1 Digitalausgang 16 Wert 1: Digitalausgang im aktiven Zustand
Bit 2 Digitalausgang 17

Bit 3 Digitalausgang 18

Bit 4...Bit 15 Reserviert -

Fehler in Bezug auf Analogeingange - Register OF4A

Bit Beschreibung

Bit 0 Analogeingang 1 Wert 0: Kein Fehler erkannt

Bit 1 Analogeingang 2 Wert 1 Ft.ahle.r erkannt Die Eingangsdaten werden als nicht
zuverlassig eingestuft.

Bit 2 Analogeingang 3

Bit 3 Analogeingang 4

Bit 4...Bit 15 Reserviert -
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Modbus-Protokoll

Einfiihrung

Der verwendete Ubertragungsmodus ist RTU. Der Frame enthalt weder Nachrichtenkopf (Header)
noch Ende der Nachrichten-Bytes.

Slave-Adresse Request-Code Daten CRC16

Die Daten werden in Binarcode ubertragen.
CRC16: Zyklische Redundanzpriifung.

Das Ende des Frames wird durch eine Stillezeit erkannt, die die Ubertragungsdauer von drei
Zeichen Uberschreitet bzw. dieser entspricht.

Prinzip
Zu einem Zeitpunkt kann jeweils nur ein Gerat Daten Uber die Leitung Ubertragen.
Der Master verwaltet den Austausch und kann als einziger die Initiative zum Austausch ergreifen.
Er fragt alle Slaves nacheinander ab.
Kein Slave kann eine Nachricht senden, wenn er nicht dazu aufgefordert wurde.

Der Master wiederholt die Frage, wenn beim Austausch ein Fehler auftritt, und meldet den
abgefragten Slave als nicht verfligbar, wenn er innerhalb eines vorgegebenen Zeitraums keine
Antwort empfangt.

Wenn ein Slave die Frage nicht versteht, sendet er eine Ausnahme-Antwort an den Master. Der
Master wiederholt dann unter Umstéanden den Request.

Eine direkte Kommunikation zwischen Slaves ist nicht moglich.

Um eine Slave-zu-Slave-Kommunikation zu ermdglichen, muss die Anwendungssoftware fiir die
Abfrage eines Slaves und die anschlieRende Riicksendung der empfangenen Daten an einen
anderen Slave programmiert werden.

Zwischen Master und Slave sind zwei Typen von Dialog méglich:

e Der Master sendet einen Request an einen Slave und wartet auf eine Antwort.

e Der Master sendet einen Request an alle Slave ohne Warten auf eine Antwort (Broadcast-
Prinzip).

Adressen

Adress-Spezifikation:

e Die Modbus-Gerateadresse kann zwischen 1 und 247 konfiguriert werden.

e Die in einem vom Master gesendeten Request codierte Adresse 0 ist dem Broadcasting
vorbehalten. Die Slave-Gerate beriicksichtigten diese Art von Request, antworten jedoch nicht
darauf.
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Unterstiitzte Modbus-Funktionen

Einflihrung
Das Gerat unterstitzt folgende Modbus-Funktionen:
Name der Funktion Code Beschreibung Bemerkungen
Dez. Hex.
Read Holding 03 03, N Ausgangsworter lesen | Max. PDU-Lange: 63
Registers Worter
Write Multiple 16 10y, N Ausgangsworter Max. PDU-Léange: 61
Registers schreiben Worter
(Unterfunktion) 43/14 2B,,/0E;, | Eingekapselter -
Read Device Schnittstellentransport /
Identification Gerateidentifikation lesen

Lesen der Halteregister

Diese Funktion kann zum Lesen aller Worter des Gerats, sowohl der Eingangs- als auch der
Ausgangsworter, verwendet werden.

Request

Funktionscode 1 Byte 03y,
Startadresse 2 Bytes 0000y,...FFFF,
Anzahl Register 2 Bytes 1...63 (3F})
Reaktionszeit

Funktionscode 1 Byte 03y,
Byteanzahl 1 Byte 2 x N(
Registerwert N x 2 Byte -

() N: Anzahl Register

Request-Frame

Slave-Nr. 03y, Nr. erstes Wort Anzahl Wérter CRC16
Hi Lo Hi Lo Lo Hi
1 Byte 1 Byte 2 Bytes 2 Bytes 2 Bytes

Hi = Héherwertiges Byte, Lo = Niederwertiges Byte
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Antwort-Frame

Slave-Nr. |03} Anzahl gelesener Bytes | Wert erstes Wort | Wert letztes Wort | CRC16
Hi Lo Hi Lo Lo Hi
1 Byte 1 Byte 1 Byte 2 Bytes 2 Bytes 2 Bytes
Hi = Hoherwertiges Byte, Lo = Niederwertiges Byte
Erkannter Fehler
Fehlercode 1 Byte 83,
Ausnahmecode 1 Byte 02,...03,

Bedeutung der Ausnahmecode-Werte:
e 02 Startadresse ungiiltig

e 03;: Anzahl Register 2 7D,

Schreiben mehrerer Register

Diese Funktion kann zum Schreiben aller Eingangsworter des Gerats verwendet werden:

Request

Funktionscode 1 Byte 104,

Startadresse 2 Bytes 0000,...00FFy,

Anzahl Register 2 Bytes 1...63 (3F})
Reaktionszeit

Funktionscode 1 Byte 104,

Byteanzahl 1 Byte 2 x N(

Registerwert N x 2 Bytes -

(' N: Anzahl Register

Request-Frame

Slave-Nr. | 10 Nr. erstes Wort | Anzahl Wérter Anzahl Wert erstes Wort | CRC16

Hi Lo Hi Lo Bytes Iy Lo Lo |Hi
1 Byte 1 Byte |2 Bytes 2 Bytes 1 Byte 2 Bytes 2 Bytes
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Antwort-Frame

Slave-Nr. 10, Nr. erstes Wort Anzahl Wérter CRC16
Hi Lo Hi Lo Lo Hi
1 Byte 1 Byte 2 Bytes 2 Bytes 2 Bytes

Erkannter Fehler

Fehlercode 1 Byte 83}

Ausnahmecode 1 Byte 02...03y,

Bedeutung der Ausnahmecode-Werte:
e (02, Startadresse ungliltig

[ 03h:
O Anzahl Register = 7By,
O Byteanzahl # Registerwert (2 x Anzahl Register)

Lesen der Gerateidentifikation
Die nachstehende Tabelle enthalt Detailinformationen zur Gerateidentifikation:

Kategorie ID Name/Beschreibung Typ Lange

Basis 00y, VendorName ASCII String 1Dy,

Geréate-ID lesen -

01,...03, 01y ProductCode ASCII String 01
02, MajorMinorRevision ASCII String 07y,

Normal O3h Vendor URL ASCII String 021h

Geréate-ID lesen -

02,...03; 04y, Product Name ASCII String 08y,
05y, Model Name ASCII String 07y,

Erweitert 80y, Base BLE ID ASCII String 0Cy,

Geréate-ID lesen . . .

03, 84y, Detail Base Firmware Version Byte 06y,
87, Vendor ID of Base Device Byte 02,
88y, SupportedActivationKeybyBaseDevice | Byte 02y,

Beispiel-Transaktion fir einen Basisvorgang zum Lesen der Geréateidentifikation:
Request-Frame

Slave-Nr. 2By MEI-Typ Gerate-ID lesen Objekt-1D CRC16
OE;, 01, 00y, Lo Hi
1 Byte 1 Byte 1 Byte 1 Byte 1 Byte 2 Bytes
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Antwort-Frame

Slave-Nr. 2By, MEI-Typ Gerate-ID lesen Konformitatsgrad
(0] =% 01y 02,

1 Byte 1 Byte 1 Byte 1 Byte 1 Byte
Anzahl zusétzlicher Frames Nachste Objekt-ID Anzahl Objekte
00y, 00, 03

1 Byte 1 Byte 1 Byte

Inhalt der Objekte:
Vendor name (Herstellername)

Objekt-ID Objektlange Objektwert

00y, 12, “Schneider Electric”’

1 Byte 1 Byte 18 Bytes

Product Code (Produktcode)

Objekt-ID Objektlange Objektwert

01y 1Dy, ZARB18W: “3606480610370”
1 Byte 1 Byte 29 Bytes
MajorMinorRevision (Haupt-/Nebenversion)

Objekt-ID Objektlange Objektwert

02, 07y “XXX.yYyy”

1 Byte 1 Byte 7 Bytes

Vendor URL (Hersteller-URL)

Obijekt-ID Objektlange Objektwert

03y, 21, “http://Iwww.schneider-electric.com”
1 Byte 1 Byte 33 Bytes

Product Name (Produkiname)

Objekt-1D Objektlange Objektwert
04y, 08y, “eXLhoist”
1 Byte 1 Byte 8 Bytes
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Model Name (Modellname)

Objekt-ID Objektlange Objektwert
05, 07y, “ZARB18W’

1 Byte 1 Byte 7 Bytes
Base BLE ID (Basis BLE-ID)

Objekt-ID Objektlange Objektwert
80, 0Cy, XHOOKKKXXX
1 Byte 1 Byte 12 Bytes

Detail Base Firmware version (Detail der Basis-Firmwareversion)

Objekt-ID Objektlange Objektwert
84, 06y, XXn.YYWZZZZ, TTT T
1 Byte 1 Byte 6 Bytes

Vendor ID of Base Device (Hersteller-ID des Basisgerats)

Objekt-ID Objektlange Objektwert
87, 02, LSB,.MSBy,
1 Byte 1 Byte 2 Bytes

Supported Activation Key by Base Device (Unterstiitzte

r Aktivierungsschliissel nach Basisgerat)

Objekt-ID Objektlange Objektwert

88h 02h Byte2h.Byte1h

1 Byte 1 Byte 2 Bytes
Erkannter Fehler

Fehlercode 1 Byte 83}
Ausnahmecode 1 Byte 01...03y,

Bedeutung der Ausnahmecode-Werte:

[ ] 01h:

o Funktionscode nicht untersttitzt.
O MEI-Typ nicht unterstutzt.

o 02;: Objekt-ID nicht unterstitzt.

e 03} Lesegerat-ID nicht unterstutzt.
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Abschnitt 9.5

Zusatzfunktionskarte - Betrieb

Inhalt dieses Abschnitts
Dieser Abschnitt enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Zusatzfunktionskarte - Seitenverwaltung 310
Zusatzfunktionskarte - ASCIlI-Anzeige 311
Zusatzfunktionskarte - Kalibrierung 312
Zusatzfunktionskarte - Uberlast 314
Zusatzfunktionskarte - Tara 315
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Zusatzfunktionskarte - Seitenverwaltung

Seitenverwaltung
Auf dem Ferngerat kdnnen bis zu 3 Seiten angezeigt werden:
e 2 Seiten mit der Anzeige von 2 Analogwerten
e 1 Siete mit einer ASCIlI-Anzeige

Die Umschaltung der im START-Modus angezeigten Seite erfolgt iber den Drucktaster Page
swap. Weitere Informationen zur Page swap-Konfiguration finden Sie unter ,Konfiguration der
Anzeige“ (siehe Seife 288).

Der Bediener erhalt dadurch eine Ruckmeldung von der Maschine in Form von:
e Analogeingangsdaten
e dynamisch von der SPS aktualisierten Klartextmeldungen
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Zusatzfunktionskarte - ASCIlI-Anzeige

Ubersicht
Auf dem Bildschirm ,ASCII Display” werden die von der SPS ausgelesenen Informationen in Form
von ASCII-Zeichen angezeigt.

Dieser Bildschirm ist je nach Konfiguration in der eXLhoist Configuration Software im
Diagnosemodus oder im START-Modus vorhanden.

Im START-Modus kann der Bildschirm fiir eine Anzeige an erster oder letzter Stelle konfiguriert
werden.

Der Bildschirm enthalt 4 Zeilen mit 16 ASCII-Zeichen.
Der Modbus-Frame muss Folgendes enthalten:

e Startbyte: 02,

o 32 Worter fir 64 ASCII-Zeichen im Hexadezimalformat
e Stoppbyte: 03y,

In der eXLhoist Configuration Software muss Folgendes konfiguriert werden:
e Die in der SPS implementierte Modbus-Startadresse
e Die maximale Anzahl an Zeichen (40, fiir 64 Zeichen)

Weitere Informationen finden Sie unter ,Konfiguration der Anzeige” (siehe Seife 288).

,LASCII Display”

In diesem Klartextbereich kann der Bildschirm des Ferngerats als dezentrale Anzeige fir den
Bediener genutzt werden.
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Zusatzfunktionskarte - Kalibrierung

Kalibrierung
Die Kalibrierung der Analogeingdnge muss bei der Inbetriebnahme durchgefiihrt werden.

Beispiel fur die Vorgehensweise zur Kalibrierung des Analogeingangs 01 zur Gewichtmessung:

Schritt

Aktion

1

Definieren Sie die Kalibrierungsparameter in der eXLhoist Configuration Software zur Einstellung
der entsprechenden Werte.
Weitere Informationen finden Sie unter ,Konfiguration der Anzeige* (siehe Seite 288).

Legen Sie ein geringes Gewicht an (z. B. 0,5 Tonnen).

Driicken Sie die Taster 1H+2H und anschlieBend 3H+4H.
Ergebnis: Das Ferngeréat wechselt in den Diagnosemodus (siehe Seite 176).

Driicken Sie den Taster 7 (Ausléser).
Ergebnis: Das Men( Calibration wird ausgewahilt.

Geben Sie nach Bedarf das Passwort ein.

Driicken Sie den Taster 7 (Ausloser).
Ergebnis: Analog 01 ist der erste Analogeingang.

Wahlen Sie ,MIN“ aus und driicken Sie den Taster 7 (Ausldser).
Ergebnis: ,MIN“ wird ausgewahit.

Erhdéhen oder verringern Sie den voreingestellten Wert mithilfe der Taster 5 und 6, um sich
weitmdglichst dem richtigen Gewicht zu nahern.

Driicken Sie den Taster 7 (Ausloser).
Ergebnis: Das Ferngerat wird ausgeschaltet.

10

Schalten Sie das Ferngerat ein.
Ergebnis: Die automatische Ubertragung der Konfigurationsdatei wird angezeigt.

11

Schalten Sie das Ferngerat aus und wieder ein.

12

Legen Sie ein hohes Gewicht an (z. B. 10 Tonnen).

13

Driicken Sie die Taster 1H+2H und anschlieBend 3H+4H.
Ergebnis: Das Ferngerat wechselt in den Diagnosemodus (siehe Seite 178).

14

Driicken Sie den Taster 7 (Ausléser).
Ergebnis: Das Meni Calibration wird ausgewahlt.

15

Geben Sie nach Bedarf das Passwort ein.

16

Driicken Sie den Taster 7 (Ausléser).
Ergebnis: Analog 01 ist der erste Analogeingang.

17

Wahlen Sie ,MAX" aus und driicken Sie den Taster 7 (Ausloser).
Ergebnis: ,MAX" wird ausgewahlt.

18

Erhéhen oder verringern Sie den voreingestellten Wert mithilfe der Taster 5 und 6, um sich
weitmdglichst dem richtigen Gewicht zu ndhern.
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Schritt Aktion
19 Driicken Sie den Taster 7 (Ausloser).
Ergebnis: Das Ferngerat wird ausgeschaltet.
20 Schalten Sie das Ferngerat ein.
Ergebnis: Die automatische Ubertragung der Konfigurationsdatei wird angezeigt.
21 Schalten Sie das Ferngerat aus und wieder ein.
Ergebnis: Analog 01 ist kalibriert.

Wiederholen Sie den Vorgang fiir die anderen Analogeingénge.
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Zusatzfunktionskarte - Uberlast

Uberlast

Die Uberlast-Funktion wird mithilfe der eXLhoist Configuration Software konfiguriert
(siehe Seife 290).

Es kénnen bis zu 4 Uberlasten festgelegt werden (1 fiir jeden Analogeingang).

Folgende Parameter mussen konfiguriert werden:

Alarmschwellenwert

Voralarm-Aktivierung/-Deaktivierung

% des Alarmschwellenwerts fir den Voralarm

Hysterese (%)

Taster fiir Hebebewegung (,Anheben® ist wahrend der Uberlast nicht zuléssig)

Es sind 2 Uberlast-Relais verfiigbar:
e 1 Alarm
e 1 Voralarm

HINWEIS: Auf dem Ferngerat sind zwei Signalisierungen fir Alarm und Voralarm vorhanden,
deren Funktionsweise der eingangsbasierten Overload-Funktion der Basisstation entspricht. Im
Einfachmodus erganzen sich die Overload-Funktion und die eingangsbasierte Overload-Funktion
der Basisstation.
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Zusatzfunktionskarte - Tara

Tara

Der Drucktaster Tare muss konfiguriert werden, damit ein Analogeingangswert austariert werden
kann. Anweisungen zur Konfiguration des der Funktion zugeordneten Tasters in der eXLhoist
Configuration Software finden Sie unter ,Konfiguration der Anzeige“ (siehe Seite 288).

Gehen Sie vor wie folgt, um die tare-Funktion auszufiihren:

Schritt Aktion

1 Driicken Sie den Tare-Taster.
Ergebnis: Das Ferngerat wechselt in den tare-Modus.

2 Dricken Sie den Taster des auszuwéahlenden Analogeingangs.
Ergebnis: Die Zeile des ausgewahlten Analogeingangs blinkt.

3 Driicken Sie den Tare-Taster und halten Sie ihn langer als 1 Sekunde gedruckt.
Ergebnis: Die tare-Funktion wird bestatigt.

4 Driicken Sie den return-Taster, um den tare-Prozess abzuschliel3en.
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Datenspeicherung

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthélt die folgenden Themen:

Thema Seite
Datenspeicherung - Ubersicht 318
Konfiguration der Datenspeicherung 322
Wiederherstellung der Datenspeicherung 324
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Datenspeicherung - Ubersicht

Ubersicht

Prinzip

Die Funktion ,Data Storage” ermdglicht die Speicherung in der Basisstation der kumulativen
Betriebsstunden und der Anzahl der Bedienvorgéange fir:

e Bewegungs- und Hilfstaster

e Alarmeingdnge

Die Datenspeicherungsfunktion erstellt 2 Arten von Daten:

e Nicht einstellbare und nicht zurlicksetzbare Daten.

e Einstellbare und zurucksetzbare Daten. Den einstell- und zurticksetzbaren Daten kénnen
Schwellwerte zugewiesen werden. Sobald die gespeicherten Daten den Schwellwert
Uberschreiten, wird das Wartungsrelais permanent aktiviert.

Je nach Typ der Basisstation kénnen bis zu 8 Achsen und 6 Eingénge fir die Datenspeicherung
zugewiesen werden.

Jede Achse kann 1 oder 2 Tastern und 1 Hilfsschalter zugeordnet werden.

Wenn einer Achse 2 Taster zugeordnet werden (z. B. Vorwarts und Riickwarts), dann speichert
die Basisstation folgende Werte fiir diese Achse:
e Kumulative Betriebsstunden

e Anzahl Bedienvorgénge(1)

e Anzahl Pulsierungen(z)

e Anzahl RUckverfoIgungen(3)

Wenn einer Achse ein Taster zugeordnet wird, dann speichert die Basisstation folgende Werte fir

diese Achse:
e Kumulative Betriebsstunden

e Anzahl Bedienvorgéngem
e Anzahl Pulsierungen(z)
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() Anzahl Bedienvorgange:

Die Anzahl der Bedienvorgange entspricht der Anzahl der an die Achse ausgegebenen Richtungs-
befehle (z. B. die Anzahl der aktivierten Hebevorgénge fir Auf-/Abbewegungen). Bei jedem
Vorwarts- und jeder Riickwartsbefehl wird die Anzahl um 1 erhéht.

Axis
High
Forward Low speed Low 1 operation
speed speed e E—
- - > Low speed
Reverse 1 operation
@pulsieren:

Wenn innerhalb einer Periode Tpsieren (in Sekunden) ein Bewegungsbefehl fur dieselbe

Bewegungsrichtung (Vorwarts oder Riickwarts) ausgegeben wird, wird ein Pulsierreignis

aufgezeichnet und eine Anzahl um 1 inkrementiert.

Ein Pulsierreignis wird wie folgt definiert:

e Eine fallende Flanke bei einem Vorwartsbefehl, gefolgt von einer steigenden Flanke bei einem
Vorwartsbefehl innerhalb eines konfigurierbaren Zeitraums in Sekunden (Tpysieren)-

e Eine fallende Flanke bei einem Riickwartsbefehl, gefolgt von einer steigenden Flanke bei einem
Riickwartsbefehl innerhalb eines konfigurierbaren Zeitraums in Sekunden (Tpysieren)-

AXIS t < TPuIsating

Forward Forward

-

Schneider Electric empfiehlt eine Zeit Tpygjeren = 2 S, allerdings kann Tpgieren auf einen Wert
zwischen 0,1 s und 5 s in Schritten zu je 0,1 s eingestellt werden.
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(®)Riickverfolgung:

Wenn innerhalb einer Periode Tgackiracking (in Sekunden) ein Bewegungsbefehl fur eine andere

Bewegungsrichtung (Vorwarts und Riickwarts) ausgegeben wird, wird ein Riickverfolgungser-

eignis aufgezeichnet und eine Anzahl um 1 inkrementiert. Wenn gleichzeitig ein Vorwarts- und ein

Ruckwartsbefehl eingehen, wird kein Rickverfolgungsvorgang aufgezeichnet.

Ein Rickverfolgungsereignis wird wie folgt definiert:

e Eine fallende Flanke bei einem Vorwartsbefehl, gefolgt von einer steigenden Flanke bei einem
Ruckwértsbefehl innerhalb eines konfigurierbaren Zeitraums in Sekunden (Tgacktracking)-

e Eine fallende Flanke bei einem Riickwéartsbefehl, gefolgt von einer steigenden Flanke bei einem
Vorwartsbefehl innerhalb eines konfigurierbaren Zeitraums in Sekunden (Tgacktracking)-

Schneider Electric empfiehlt eine Zeit Tgacktracking = 2 S, allerdings kann Tgackiracking @Uf €inen
Wert zwischen 0,1 s und 5 s in Schritten zu je 0,1 s eingestellt werden.

Axis t< TBacktracking
Forward
B
Reverse
Wartungsrelais

Unter den vorhandenen Relais an der Basisstation kann ein Wartungsrelais konfiguriert werden.

Sobald die einstell- und zurticksetzbaren Daten den Schwellwert (iberschreiten, wird das
Wartungsrelais permanent aktiviert.

Das Wartungsrelais wird nur nach einem Reset der entsprechenden einstell- und zuriicksetzbaren
Daten Uber die eXLhoist Data Storage Recovery Software deaktiviert.

Das Wartungsrelais kann mit einem Blinklicht an einer Maschine or einer zentralisierten Wartungs-
HMI oder Uberwachungsstation verbunden werden.

Das Wartungsrelais kann mit einem generischen Eingangsalarm der Basisstation verbunden
werden, um den Bediener Gber das Ferngerat ZART+D- in Kenntnis zu setzen.
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Systemkomponenten

Mit der eXLhoist Configuration Software kdnnen Sie Achsen und Wartungsrelais zuweisen und
Schwellwerte konfigurieren.

Die eXLhoist Data Storage Recovery Software bietet dem Wartungspersonal folgende

Méglichkeiten:

e Download der in der Basisstation gespeicherten Daten. Das Ferngerat fungiert als Gateway
zwischen der Basisstation und der eXLhoist Data Storage Recovery Software.

e Setzen/Zurlcksetzen der Zahler in der Basisstation.

e Speicherung der in der Basisstation gespeicherten Daten in einer CSV-Datei.

Der Zugriff auf den Datenspeicher ist passwortgeschutzt. Das Passwort ermdglicht das Lesen,
Einstellen, Herunterladen und Zurlicksetzen der Daten im Datenspeicher.

Zur Nutzung der Funktion zur Datenspeicherung muss die eXLhoist Data Storage Recovery
Software verwendet werden. Detaillierte Informationen erhalten Sie bei Ihrer regionalen Schneider
Electric-Vertretung.
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Konfiguration der Datenspeicherung

Anderung der Konfiguration

Anhand des nachstehend beschriebenen Verfahrens kdnnen Sie eine Systemkonfiguration
erstellen und andern:

Schritt Aktion

1 SchlieBen Sie das Ferngerat an einen PC an (siehe Seite 196).

Starten Sie die eXLhoist Configuration Software (siehe Seite 209).

Erstellen oder 6ffnen Sie ein Projekt (siehe Seite 210).

Entsperren Sie die Parameter fir die Datenspeicherung (siehe Seite 322).

a b w N

Andern Sie die Konfiguration der Datenspeicherungsparameter:

o Konfigurieren Sie ein Wartungsrelais (siehe Seite 236).

o Konfigureiren Sie die Achsparameter flr die Datenspeicherung (siehe Seite 246).

o Konfigurieren Sie einen Schwellwert fur die speziellen Funktionen der Datenspeicherung
(siehe Seite 250).

e Konfigurieren Sie die Alarmeingangszuweisungen fir die Datenspeicherung
(siehe Seite 245).

Speichern Sie das Projekt (siehe Seife 218).

Wahlen Sie Communication -+ Store to device aus.

Geben Sie, falls aktiviert, das Ubertragungspasswort fiir die Konfigurationsdatei ein (bereits im
Ferngerat gespeichert).

9 Warten Sie auf den Abschluss des Ladevorgangs der Konfigurationsdatei im Ferngerat.

10 Trennen Sie das Ferngerat vom PC.

11 Schalten Sie die Basisstation ein.

HINWEIS: Die folgenden Schritte dieses Verfahrens miissen innerhalb von max. 5 Minuten
abgeschlossen werden.

12 Die Konfigurationsdatei muss aus dem Ferngerat in die Basisstation geladen werden.
Siehe:

® Laden der Konfigurationsdatei mit einem ZART8L- (siehe Seite 166).

® Laden der Konfigurationsdatei mit einem ZART+D- (siehe Seife 166)

Entsperren der Parameter fiir die Datenspeicherung.

Bei der Erstellung eines neuen Projekts werden alle Parameter der Datenspeicherung mit einem
Datenspeicherungs-Passwort gesperrt.

In folgenden Fallen werden Sie zur Eingabe des Datenspeicherungs-Passworts aufgefordert:

e Von der eXLhoist Configuration Software bei der Erstellung oder Anderung einer Konfiguration
mit Datenspeicherungsparametern.

e Von der eXLhoist Data Storage Recovery Software beim Laden der in der Basisstation
gespeicherten Daten.

322 EI00000001956 09/2018



Datenspeicherung

Gehen Sie zur Erstellung eines Passworts fur die Datenspeicherung vor wie folgt:

Schritt Aktion

1 Klicken Sie auf Device — Data Storage Password - Create Password, um ein
Datenspeicherungs-Passwort zu erstellen.

2 Geben Sie das Passwort fiir die Datenspeicherung ein und bestatigen Sie die Eingabe.
Klicken Sie auf OK.

Sobald ein Datenspeicherungs-Passwort konfiguriert ist, kann der Zugriff auf die Datenspei-
cherung entsperrt werden:

Schritt Aktion

1 Klicken Sie auf Device — Data Storage Access.

2 Geben Sie das Passwort fiir die Datenspeicherung ein.
3 Klicken Sie auf OK.

Ergebnis: Sie haben Zugriff auf:
e Die Schwellwertzuweisung fiir erkannte Anwendungsalarme (siehe Seite 244)
® Die Registerkarte ,Data Storage” (Datenspeicherung) (siehe Seite 246)

Konfiguration eines Wartungsrelais

Auf der Registerkarte Relay Assignment (siehe Seite 236) kdnnen Sie das Wartungsrelais
(Maintenance Relay) fur die Datenspeicherungsfunktionen konfigurieren.

Sobald die Uberwachten Daten den in der eXLhoist Configuration Software konfigurierten
Schwellwert Giberschreiten, wird das Maintenance Relay eingeschaltet.

Wenn der Benutzer die Uberwachten Daten zurlicksetzt oder den zugehdrigen Schwellwert auf
einen Wert Uber den Istwert einstellt, wird das Maintenance Relay ausgeschaltet.
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Wiederherstellung der Datenspeicherung

Allgemeines Wiederherstellungsverfahren

Anhand des nachstehend beschriebenen Verfahrens kénnen Sie die in der Basisstation
gespeicherten Daten wiederherstellen oder &ndern:

Schritt Aktion

1 Schalten Sie die Basisstation ein.

2 SchlieBen Sie das Ferngerat an einen PC an (siehe Seite 196).
3 Starten Sie die eXLhoist Data Storage Recovery Software.

4 Klicken Sie auf Data Storage recovery:

@ eXLhoist Data Storage Recovery SW.

eXLhoist Date Storage Recovery SW
Version 01.00.0001.000

EBmSlemgeimvew—-
Please, connect the Remote device to the PC
- Savedatastorage |
Using TCSMCNAM3MO002 calbe and be close to machine
Set/ Resetdata——|
DO not palug any other USB periphetal to your PC during thes process
e

[ Hep | Schneider
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Schritt

Aktion

5

Wahlen Sie die Basisstation fir die Datenwiederherstellung aus und klicken Sie auf die
Schaltflache Next:

@ eXLhoist Data Storage Recovery SW.

Data Storage recovery

Em&emge‘ww_ Base selection:

—— © Base station ID: 0080f40001e0: ...
- Set/Reset data——| () 00 80 F4 00 00 00
i—] Make sure the selected base is ON

e |
Base selection

b Schjickier

Dieser Vorgang kann mehrere Minuten in Anspruch nehmen.

Geben Sie bei der entsprechenden Aufforderung das Data Storage Password ein und klicken
Sie dann auf die Schaltflache Next.

Sollten Sie Ihr Passwort fiir die Datenspeicherung verloren haben, wenden Sie sich an den
Kundendienst von Schneider Electric.
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Schritt Aktion

7 Sie haben dann folgende Méglichkeiten:
e Klicken Sie auf Save Data Storage, um die gespeicherten Daten zu speichern
(siehe Seite 327).
o Klicken Sie auf Set / Reset data, um die gespeicherten Daten zu &ndern (siehe Seite 328).

@ eXLhoist Data Storage Recovery SW

Data Storage recovery is successfull

You can:
@Mﬂmge—-] 2

- Save data

e e

- Set / Reset data

—— Scigeider
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Speicherung der in der Basisstation gespeicherten Daten

Anhand des nachstehend beschriebenen Verfahrens kénnen Sie die in der Basisstation
gespeicherten Daten speichern:

Schritt Aktion
1 Flhren Sie die Schritte 1 bis 7 des allgemeinen Wiederherstellungsverfahrens
(siehe Seife 324) aus.
Klicken Sie auf Save data Storage.
Klicken Sie auf Browse, um das Verzeichnis auszuwahlen, in dem Sie die Daten der
Datenspeicherung im CSV-Format ablegen mochten:
@ eXLhoist Data Storage Recovery SW.
Save Data Storage
Please select the directory where you want to save Data Storage File
[ EB‘RSWW* C:\Users\Documents\eXLhoist\Data Storage\Saves
ﬂﬂal&smmge—]
o SetlResetdetn | [ —_
o hep Schnrider
Klicken Sie auf Save, um die Datei zu speichern.
Nach der Speicherung der Daten wird ein Popup-Fenster angezeigt. Klicken Sie auf OK.
6 Klicken Sie auf View File, um die Datei in einem Tabellenkalkulationsprogramm (z. B.
Microsoft® Excel) zu 6ffnen.
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Setzen oder Riicksetzen der in der Basisstation gespeicherten Daten

Anhand des nachstehend beschriebenen Verfahrens kénnen Sie die in der Basisstation
gespeicherten Daten &ndern:

Schritt Aktion

1 Fihren Sie die Schritte 1 bis 7 des allgemeinen Wiederherstellungsverfahrens
(siehe Seite 324) aus.

Oder

Klicken Sie auf Previous im letzten Schritt des Verfahrens zur Speicherung der in der
Basisstation gespeicherten Daten.

Klicken Sie auf Set / Reset data, um den Wert in der Basisstation zu aktualisieren.

Ein Popup-Fenster mit entsprechenden Informationen wird angezeigt. Klicken Sie auf OK, um
die Informationen zu akzeptieren.

4 Daraufhin erscheint ein Fenster, in dem Sie die gelesenen Daten anzeigen und in der
Basisstation andern kénnen.

@ eXLhoist Data Storage Recovery SW

Set / Reset data

=) [V] BASE Current Value Set Value
=) [VIAXIS
. = [VIAXIS 1
| Data Storage recovery | [V]Activation count
,% [V] Activation time (hours)
Save dalastorage———| [V|Pulsating count
— [V]Backtracking count
Set/ Reset data ) []1AXIS 2
S — [JAXIS 3
J [JAXIS 4
[]AXis 5
[JAXis 6
[Jaxis 7
[JAaxis 8
[JINPUTS
[_|SPECIAL FUNCTIONS

Send to Base Station

-
o Sclyides

5 Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen, um den ausgewahlten Wert zuriickzusetzen.
Wenn Sie die Kontrollkastchen einer ganzen Gruppe aktivieren, werden die entsprechenden
Werte gleichzeitig zurtickgesetzt.

Geben Sie den gewiinschten Wert in den zugehdrigen Spalten Set Value ein.

Klicken Sie auf die Schaltflache Send to Base Station, um die in der Basisstation gespeicherten
Daten zu aktualisieren.
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Kapitel 11

Fehlerbehebung

Fehlerbehebung

Fehlerbehebung

Diagnose

Mégliche Ursachen

Lésung

Problem beim Download der
Konfigurationsdatei
Wenn Sie die Konfigurationsd

angezeigt:

unterstiitzt.

atei in das

bzw. aus dem Ferngerat laden mdchten,
wird ein Dialogfeld mit folgender Meldung

Die Version der Konfigurationsdatei wird
von der Konfigurationssoftware nicht

Die Konfigurationsdatei
eines Ferngerats mit
einer Firmware-Version
= v4.0 kann mit der
eXLhoist Configuration
Software einer Version

< v3.0 nicht
heruntergeladen werden.

Verwenden Sie eine eXLhoist Configuration
Software mit Version = v4.0.

Die Konfigurationsdatei
eines Ferngerats mit
einer Firmware-Version
=v3.0 kann mit der
eXLhoist Configuration
Software einer Version
<v2.0 nicht
heruntergeladen werden.

Verwenden Sie entweder eine eXLhoist
Configuration Software mit Version = v3.0
oder aktualisieren Sie die Firmware des
Ferngerats auf Version v4.0 und verwenden
Sie eine eXLhoist Configuration Software mit
Version = v4.0.

Kopplung des Ferngerats mit
Basisstation nicht méglich

der

Basisstation
POWER-LED | COM-LED | STATUS-LED
EIN Blinkend EIN
Ferngerat
ZART- E-STOP- Blinkend
LED
ZARTS8L Start-LED AUS
ZARTD- ><
T~
=N
®

Die Kopplung wird
eventuell von einer
Funktion zur
seingeschrankten
Kopplung*“ blockiert.
Der Zustand
,Eingeschrankte
Kopplung* wird 5
Minuten nach dem
Einschalten der
Basisstation aktiv und
verhindert die Kopplung
mit einem neuen
Ferngerat.

Schalten Sie das Ferngerat aus.

Schalten Sie die Basisstation aus, bis die
POWER-LED erlischt.

Schalten Sie die Basisstation ein.

Schalten Sie das Ferngerat ein: Das
Ferngerat muss innerhalb von 5 Minuten mit
der Basisstation gekoppelt werden.
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Diagnose Mégliche Ursachen Lésung
E-STOP nicht verfiigbar Problem mit der Sicherstellen, dass der INO-Eingang
Wechsel in START-Modus nicht méglich Verkabelung der INO- ordnungsgemaf:
Basisstation Riickkopplungsschleife | e mtlt S2_S3 fir E-STOP SIL2 verbunden
ist.

POWER-LED | COM-LED | STATUS-LED e mit S2-3 iiber den Hilfskontakt des
EIN Blinkend EIN Hauptschitzes fir SIL3 verbunden ist.
Ferngerat
ZART- E-STOP- AUS

LED
ZARTS8L Start-LED | AUS
ZARTD-
Problem einer unbeabsichtigten Unsachgeméfe Die elektrischen Kontakte aller Relais und
Bewegungserkennung Verkabelung Schitze tberprifen.
Voraussetzung:

® Basisstation mit Firmware-Version V3.x.
® Unbeabsichtigte Bewegungserkennung
aktiviert in der Konfiguration:

Basisstation

POWER-LED | COM-LED | STATUS-LED
EIN Blinkend EIN
Ferngerat
ZART- E-STOP- AUS

LED
ZARTS8L Start-LED | AUS
ZART<De i
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Diagnose

Mégliche Ursachen

Lésung

Keine Abschaltung des Hauptschiitzes bei
E-STOP-Auslésung

Basisstation

POWER-LED | COM-LED | STATUS-LED
EIN Blinkend AUS
Ferngerat
ZART- E-STOP- EIN

LED
ZARTS8L Start-LED | EIN
ZART<D- Nicht zutreffend

UnsachgeméRe
Verkabelung des
Sicherheitsrelais

Fir eine ordnungsgemafe Verkabelung
zwischen den Sicherheitsrelais-Kontakten
der Basisstation und der Hauptschiitzspule
sorgen.

eXLhoist STOP oder Fallback

In manchen Féllen wechselt das Ferngeréat
in den STOP-Modus.

Oder

In manchen Féllen wird das eXLhoist-
System gestoppt und neu gestartet.

Basisstation

Falsches Biasing der
Alarmeingénge mit
STOP oder Fallback von
eXLhoist

Ein Relais oder einen Optokoppler zur
Isolation des Signals verwenden.

POWER-LED | COM-LED |STATUS-LED

EIN AUS AUS Spannungseinbruch mit | Die Verkabelung des Stromnetzes

Ferngerit STOP pder Fallback von ijberprUfe?, insbesondere des

eXLhoist Hauptschitzes.
ZART. E-STOP- |AUS Wenn keine Fehler identifiziert werden, die
LED Spannungsversorgung der Basisstation an
ZARTSL Start-LED | AUS 230 VAC anschlielRen.
- Sollte eine Anderung der

ZART-D- Nicht zutreffend Versorgungsspannung nicht méglich sein,
Verbindung mit dem Kundendienst von
Schneider Electric aufnehmen.
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Diagnose

Mégliche Ursachen

Lésung

Haufiges Ausschalten des Ferngerats

Das ZART8L- schaltet sich regelmaRig aus
(z. B. einmal jede Stunde).

Oder

Beim Driicken des START-Tasters schaltet
sich das ZART+D- aus.

Basisstation

POWER-LED | COM-LED |STATUS-LED
EIN AUS EIN
Ferngerat
ZART: E-STOP- AUS

LED
ZARTS8L Start-LED | AUS
ZART<D- AUS

Problem bei der
Batteriekalibrierung fiir
das Ferngerét

Das Ferngerat mit der
Spannungsversorgung des ZARCO1
verbinden und die Ferngerat-Batterie 10
Stunden lang bei 10 bis 40 °C (50 bis 104 °F)
aufladen.

HINWEIS: Das Ferngerét sollte jeden
Monat 10 Stunden lang geladen werden.
Dadurch wird eine ordnungsgemafie
Batteriekalibrierung gewahrleistet.

Laden der Ferngerét-Batterie nicht méglich

Basisstation

POWER-LED | COM-LED | STATUS-LED
Ferngerat
ZART. E-STOP- AUS
LED
ZARTSL Batterie- Blinkend
LED
ZART<D-

Die Batterie des
Ferngerats wird bzw.
wurbe bei unter 10 °C
(50 °F) geladen.

Die Ferngerat-Batterie bei einer Temperatur
zwischen10 und 40 °C (50 und 104 °F)
aufladen.

Wenn das Problem dadurch nicht gelost
wird, Verbindung mit dem Kundensupport
von Schneider Electric aufnehmen.
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Diagnose

Mégliche Ursachen

Lésung

Verwendung der nicht mehr
funktionsféhigen Basisstation nicht mehr
mdéglich

Basisstation

POWER-LED | COM-LED |STATUS-LED

EIN AUS Blinkend

Ferngeréat

ZART- E-STOP- AUS nach
LED 3-maligem

Blinken
ZARTS8L Start-LED | AUS
ZART+D- AUS

Problem mit der
Firmware der
Basisstation

Wenn die Firmware von einem OEM oder
Wartungspersonal aktualisiert wurde,
dann:

die Basisstation fiinfmal innerhalb einer
Minute ein-/ausschalten, bis die STATUS-
LED permanent leuchtet.

HINWEIS: warten, bis die POWER-LED
erlischt.

Wenn das nicht funktioniert, die eXLhoist
Configuration Software heranziehen, um
eine erneute Aktualisierung der Firmware
der Basisstation durchzufiihren.

Wenn das Problem dadurch nicht gelost
wird, Verbindung mit dem Kundensupport
von Schneider Electric aufnehmen.

Haufiges Ausschalten des Ferngerats
(zwischen einmal pro Woche und mehrmals
pro Tag)

Basisstation

POWER-LED | COM-LED |STATUS-LED
EIN AUS EIN
Ferngeréat
ZART- E-STOP- AUS

LED
ZARTS8L Start-LED | AUS
ZART<D- AUS

Problem mit dem
Beschleunigungsmesser

Ein Ferngerat mit einer Firmware-Version =
v3.0 und dann die eXLhoist Configuration
Software verwenden, um die Sender Fall-
und Schockerkennung (Remote Fall and
Shock detection) zu deaktivieren.

eXLhoist-Funkreichweite zu grof

Basisstation

POWER-LED | COM-LED |STATUS-LED
EIN Blinkend EIN
Ferngeréat
ZART- E-STOP- EIN

LED
ZARTS8L Start-LED | EIN
ZART+D- EIN

Eine Basisstation mit Firmware-Version 2
v3.0 und dann die eXLhoist Configuration
Software verwenden, um den Primar-Basis-
Funkpegel (Primary Base radio level)
und/oder den Ferngerat-Funkpegel (Remote
radio level) auf Begrenzt (Reduced)
einzustellen.
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Diagnose

Mégliche Ursachen

Lésung

Signaltondauer von 1 Sekunde zu lang

Basisstation

POWER-LED | COM-LED | STATUS-LED
EIN Blinkend EIN
Ferngerat
ZART- E-STOP- EIN

LED
ZARTS8L Start-LED EIN
ZART<De EIN

Die Signaltondauer uber ein externes
modulares Relais RE17RMMW auf einen
Wert zwischen 0,1 s und 1 s reduzieren.
Bei Verwendung einer Basisstation mit einer
Firmware-Version = v3.0 kann die eXLhoist
Configuration Software (Version = v3.0) zur
Konfiguration der Signaltondauer (Horn
duration) auf 0 s herangezogen werden.
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Anhang A

Architekturbeispiele

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthélt die folgenden Themen:

Thema Seite
Geprifte Architekturen 338
Beispiel fir eine Anwendung der Vakuum-/Magnetik-Funktion 345
Beispiele fir die Verkabelung von Schutzeinrichtungen 347
Beispiel fur eine Raumbeleuchtungsanwendung 350
Verkabelungsbeispiele fir einen Bestatigungstaster 351
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Gepriifte Architekturen

Ubersicht

Schneider Electric stellt gepriifte Architekturen als Grundlage bereit. Diese Architekturen kénnen
von lhnen an lhre spezifischen Anforderungen angepasst werden. Die angegebenen Architekturen
wurden unter realen Betriebsbedingungen getestet. Ihre spezifischen Anwendungsanforderungen
kénnen sich von den bei diesen Projekten angenommenen Anforderungen unterscheiden. In
diesem Fall miissen Sie das Projekt an Ihren individuellen Bedarf anpassen. Dazu miissen Sie die
Beschreibungen in der jeweiligen Produktdokumentation ggf. &ndern oder anpassen. Achten Sie
besonders auf Sicherheitsinformationen, unterschiedliche elektrische Anforderungen und
normative Standards, die fiir lhre Anderungen und/oder Anpassungen anwendbar sind, und
befolgen Sie diese. Einige der oder alle Architekturen kénnen Empfehlungen zu Produkten
enthalten, die in lhrem Land oder in Ihrer Region nicht verfligbar sind. Auflerdem kdnnen sie
Verkabelungen, Produkte, Verfahren oder Steuerungsfunktionen vorschlagen oder implizit
erforderlich machen, die nicht den lokalen, regionalen oder nationalen elektrotechnischen oder
sicherheitsbezogenen Vorschriften und/oder Normen entsprechen.

A WARNUNG

INKOMPATIBILITAT MIT REGULATORISCHEN VORSCHRIFTEN

Stellen Sie sicher, dass alle eingesetzten Betriebsmittel und entworfenen Systeme die
anwendbaren lokalen, regionalen und nationalen Vorschriften und Normen erfillen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden
zur Folge haben.

Die Verwendung und Anwendung der Architekturen erfordert spezielle Kenntnisse in der
Entwicklung von Steuerungssystemen. Nur Sie, der Entwickler oder Integrator, kdnnen alle
Bedingungen und Faktoren wahrend Installation und Einrichtung, Betrieb und Wartung der
Maschine oder des Prozesse kennen. Daher missen Sie eigenverantwortlich die zugehdrigen
Betriebsmittel, die Funktionen sowie die dazugehdérigen Sicherheitsvorkehrungen und Verriege-
lungen bestimmen, die effektiv und fachgerecht eingesetzt werden miissen. Beachten Sie bei der
Auswahl der Steuerungskomponenten sowie aller zugehérigen Betriebsmittel oder Software die
anwendbaren lokalen, regionalen oder nationalen Normen und/oder Vorschriften.
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Beschreibung
Einige mogliche Architekturen wurden von Schneider Electric gepruft:

Architekturen Hebeanwendungen | Laufkatze | Ubersetzung | E-STOP Bewegung | Stoppkategorie
STOP

Gemaf

EN 61508 | EN 61508 EN 60204
EN 13849 | EN 13849

Sicherheitsfall 1
siehe Seite 340, {
( ) Schaltschiit Schaltschiitz | SIL2/Kat 3

Sicherheitsfall 2 . z
(siehe Seite 341) Schaltschitz Kat 0

zgzjg‘:tgﬂz) SIL3/Kat4 | SIL1/Kat 2

Sicherheitsfall 4
(siehe Seite 343) ATV32 ATV32 SIL3/Kat 4
ATV71 Kat 1

Sicherheitsfall 5
(siehe Seite 344) SIL3/Kat 4

Die Stoppkategorie ist von der UOC-Funktion/Verkabelung (siehe Seite 718)abhangig.

Die Sicherheitsintegritatsstufe fur E-STOP und STOP ist von der INO- und S2_S3-Verkabelung
(siehe Seife 125) abhangig.
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Sicherheitsfall 1
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Die E-STOP-Funktion des Ferngerats ist SIL2.
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Sicherheitsfall 2
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Die E-STOP-Funktion des Ferngerats ist SIL2.
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Sicherheitsfall 3
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Die E-STOP-Funktion des Ferngeréts ist SIL3.
Drive1 und Drive2 sind motorbetrieben.
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Sicherheitsfall 4
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Die E-STOP-Funktion des Ferngeréts ist SIL3.
Drive1, Drive2 und Drive3 sind motorbetrieben.
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Sicherheitsfall 5

Power

T+ L
i C1m
i KMO <
i KMO
i 2
¥ ~
+ w — — % o o 1% N
oo o'l 9 Z [ I I
Q Q (@]
g 8 sl 8 o 1 ZF
e K1 K1 .‘ ~ '
< 5 z Z| Drivet Drive2 Drive3
| —\ o\ ™ & <\ w0\ © & ~\ ©\ o &
E a\C\T o ag\c\o o aO\C\Co o ] ] ]
3 o) K )k S S S
2978 e | L
< c <4 sT6 T2 | |sfor2 | |sT6T2
R Siofof ~ ool
= = = = = =
O O O O O O O O O
N L
GND ¥ ¥ ¥
Al ovi—T4y| |Drivet] | |Drive2| |Drives|
[KMO 1
>
F1 7 -7 -
A2 s s s
2 . S S =
- O VDrivet,2& 3 z z z
- o} o} o
= M M M
M1@ m2( M) wma( M

Die E-STOP-Funktion des Ferngerats ist SIL3.

Drive1, Drive2 und Drive3 sind motorbetrieben.
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Beispiel fiir eine Anwendung der Vakuum-/Magnetik-Funktion

Beschreibung
Ein moglicher Anwendungsbereich der Hilfstaster ist die Vakuum-/Magnetik-Funktion.

Vakuum- Beschreibung
/Magnetikfunktion
Auslosen Der Taster ,Vakuum/Magnetisch EIN” ist 1 Relais zugewiesen.

Driickt der Bediener den Taster ,Vakuum/Magnetisch EIN”, wird die Magnetikfunktion
mithilfe des zugewiesenen Relais aktiviert.

Freigabe Um den Taster zu l6sen, driicken Sie gleichzeitig die Taster ,Vakuum/Magnetisch
AUS 1”und ,Vakuum/Magnetisch AUS 2~

Der Taster ,Vakuum/Magnetisch AUS 1” muss 1 Relais des Typs SchlieRer und Offner
(NO+NC) zugewiesen sein.

Der Taster ,Vakuum/Magnetisch AUS 2” muss anderen Relais des Typs Schlief3er und
Offner (NO+NC) zugewiesen sein.

Konfiguration
Beispiel fur die Systemkonfiguration

Aspekt Konfigurierter Taster Zugewiesenes Relais
Vakuum/Magnetisch EIN 13 Q16
Vakuum/Magnetisch AUS 1 14 Q17
Vakuum/Magnetisch AUS 1 15 Q18

Entsprechend der Werkseinstellung ist es empfehlenswert, Taster auf unterschiedlichen Seiten
des Ferngerats fiir die Lastfreigabefunktion zu verwenden (Bediener setzt beide Hande ein).
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Verkabelungsbeispiel

48 Vac
~—~"Tccw ~ 7 CC 18 7ARB 1 !
| - - ZARB_T| i AGNET
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|CT_17a] T]cT a7 _ _ _cT_18a| Jcr asp ' '8
F'cc 16| zARB 1. \
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|cT 16| _ _ |
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km1i01C_ 1 pe] ] Mag1
A2
l Magnetsteuerung Magnet
GND
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Beispiele fiir die Verkabelung von Schutzeinrichtungen

Ubersicht

eXLhoist kann 2 Typen von Schutzeinrichtungen verwalten:
e Begrenzungsschalter: Antriebssteuerung der Bewegung
e Bewegungsriickkopplung: Schitz fur die Bewegung

Beispiel fiir einen Begrenzungsschalter mit ATV71

¥ Vorwarts Endanschlag ¥ Uberlast

¥ Vorwarts Auslaufanschlag

¥ Riickwarts Endanschlag
¥ Rickwarts Auslaufanschlag

ZARB_1
§Fvam®E§l\w®O‘—vauwl\w
o ol BN DA A BB A
ofzzzzz 0222272722222z
Z Alarme E Begrenzer

ZARB18W
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Beispiel fiir eine Bewegungsriickkopplung mit NO-Hilfskontakt mit 3-Leiter-Steuerung

l#z Vorwartsfahrt  Riickwartsfahrt

GND

Schnellfahrt
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i #1
eex
r T I ZARB_1
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ifera_ _fer2_ _Jera_ 22
N
e
‘7Vorwérts Rickwarts b=
>4
Endanschlag [ Endanschlag
S
=
KM102 KM101 c
A1 A1
KM101 oedvee KM102
A2 A2

— | |N

Q|0 |O

s\s\s

Clele
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S NN IO OISNDDO -N®TWOND
o A R P AN I A DN
O====== O===zzzzzzzzz
Z Alarme Z Begrenzer
ZARB18W

Beispiel fiir eine Bewegungsriickkopplung mit NC-Hilfskontakt mit 3-Leiter-Steuerung

Al A1l A1
KM301 A KM302 KM303
A2 A2 A2

l#z Hebenab Heben auf

GND
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|r 1 | ZARB 1 |
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—>/
v Hubanschlag‘7 Untere Gegen-Pulsieren
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—>/

S NMTWOISNO DO -N® T WO N0
o I AR AN AR AR
o====== 1O===zzzzzzzzz
£ Alame e
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Beispiel fiir eine Bewegungsriickkopplung mit NC-Hilfskontakt mit 4-Leiter-Steuerung

48 Vac
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r 1 | ZARB_1 |
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| [ o [«
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Beispiel fiir eine Raumbeleuchtungsanwendung

Beschreibung

Das Management von Raumbeleuchtungsanwendungen ist méglich. Ein Hilfstaster steuert ein
Impulsrelais im Raumbeleuchtungs-Schaltkreis.

Konfiguration

Eine spezifische Konfiguration ist nicht erforderlich. Ein Hilfstaster muss einem Relais zugewiesen

werden.

Verkabelungsbeispiel

Z| 4
- (3]
N Q1 (Beispiel)
o =
Optionale
verkabelte
Drucktaste

relais

XARB

Normalerweise
geoffnete BASIS-
Relais-Kontakte sind
der Drucktaste Nr.X
des FERNGERATES
zugewiesen

S

< mpuls-

______ E:] mpus-;
o~ H
<

LICHT

C

FERNGE
RAT

FERNGERAT
Drucktaste n°X

HINWEIS: Das Schneider Electric-Angebot-umfasst modulare Impulsrelais, d. h. bistabile
Schalter, die Lastleitungen von Beleuchtungsanwendungen steuern.
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Verkabelungsbeispiele fiir einen Bestéatigungstaster

Ubersicht

Der Taster 7 kann als eigenstandiger Taster konfiguriert werden. In dieser Konfiguration kann er
als Bestatigungstaster verwendet werden.

Beispiel fiir den Taster 7 ,Standalone* (Eigensténdig) als Bestétigungstaster

+Versorgung
Taster 1H
Taster 7 Taster 1 Taster 2 Taster 2H
- T T T T T e T T T T T aRR 1 |
—l ZARB_1
: [ \ | Relais |
| |CC_10 CT_10 CC_X CT_1 CT_ 2 CT_3 1.2,3,10
K1 K2 K3

GND
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AWG

CCF

CSA

csv

DTM

A

(American Wire Gauge) Standard fiir die Grof3e eines Leiterdurchmessers in Nordamerika

C

(Ausfélle aufgrund gemeinsamer Ursache, Common Cause of Failure)

(Canadian Standards Association) Kanadischer Standard flr industrielle Elektronikgerate in
explosionsgefahrdeten Umgebungen.

(Comma-Separated Values) In CSV-Dateien werden Tabellendaten (Zahlen und Text) als Text
gespeichert. Jede Zeile der Datei entspricht einem Datensatz. Jeder Datensatz umfasst eines oder
mehrere Felder, die durch Kommata voneinander getrennt sind.

D

(Device Type Manager) In 2 Kategorien untergliedert:

e Gerate-DTMs (Device DTMs) werden mit den Komponenten in einer Feldgeratekonfiguration
verbunden.

e Kommunikations-DTMs (CommDTMs) werden mit den Softwarekomponenten der
Kommunikation verbunden.

Ein DTM stellt eine einheitliche Struktur fir den Zugriff auf die Gerateparameter und die
Konfiguration, den Betrieb und die Diagnose der Geréate bereit. Bei DTMs kann es sich um
einfache grafische Benutzeroberflachen zur Einstellung der Gerateparameter bis hin zu hoch
entwickelten Anwendungen handeln, die komplexe Echtzeitberechnungen zu Diagnose- und
Wartungszwecken durchfihren kénnen.

E

E-STOP

Not-Halt-Funktion (gemaR EN ISO13850:2008) fir folgende Zwecke:

e Abwendung aufkommender Gefahrdungen fiir Personen, Schaden an der Maschine oder an
laufenden Arbeiten oder Minderung bereits bestehender Gefahrdungen

e Auslésung durch eine einzige Handlung einer Person
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EMV
Elektromagnetische Vertraglichkeit

EN
EN ist eine der zahlreichen vom CEN (European Committee for Standardization), CENELEC
(European Committee for Electrotechnical Standardization) oder ETSI (European Telecommuni-
cations Standards Instifute) verwalteten europdischen Normen.

F

Firmware
Das Betriebssystem (BS) eines Gerats

H

HFT
(Hardware Fault Tolerance) Hardware-Fehlertoleranz
I
ID
IDentifikation
IEC
(International Electrotechnical Commission) Gemeinnltziges, internationales Normungsgremium,
das sich die Ausarbeitung und Veréffentlichung internationaler Normen fiir die Elektro- und
Elektronikindustrie sowie zugehdrige Technologien zur Aufgabe gemacht hat.
IP
(Ingress Profection) Schutzart. Schutzklassifizierung nach IEC 60529.
L
LED

(Light Emitting Diode) Anzeige, die bei niedrigem Batteriestand aufleuchtet.

M

MAC-Adresse
(Media Access Confrol) Eindeutige 48-Bit-Zahl, die einer bestimmten Hardwarekomponente
zugeordnet ist. Die MAC-Adresse wird bei der Fertigung in jede Netzwerkkarte bzw. jedes Gerat
programmiert.
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MBC

MTTF

NC

NEMA

NO

PC

PE

PFD

PFH

PL

(Multi Base Control)Mehrfach-Basissteuerung. Uber ein Ferngerat kdnnen bis zu 2 Basisstationen
gesteuert werden.

(Mean Time To Failure) Mittlere Betriebsdauer bis zum Ausfall

N

(Normally Closed) Offner. Kontaktpaar, das geschlossen wird, wenn das Stellglied spannungsfrei
ist (es wird keine Spannung zugefiihrt), und gedffnet wird, wenn das Stellglied mit Spannung
versorgt wird.

(National Electrical Manufacturers Association) Standard fir verschiedene Klassen elektrischer
Gehause. Die NEMA-Standards befassen sich mit der Korrosionsbestandigkeit, dem Schutz vor
Regen, dem Eindringen von Wasser usw. Fir IEC-Mitgliedslander gilt die Norm IEC 60529 mit
ihrer Klassifizierung der verschiedenen Schutzgrade (IP-Codes) fir Gehause.

(Normally Open) Schliel3er. Kontaktpaar, das gedffnet wird, wenn das Stellglied spannungsfrei ist
(es wird keine Spannung zugefiihrt), und geschlossen wird, wenn das Stellglied mit Spannung
versorgt wird.

P

(Personal Compufter)

(Profective Earth) Schutzerde. Gemeinsame Erdungsverbindung zur Vermeidung elektrischer
Schlage durch den Anschluss aller frei liegenden leitenden Flachen an das Massepotential. Um
einen Spannungsabfall zu vermeiden, ist in diesem Leiter kein Stromfluss zuléssig (in
Nordamerika auch als Profective Ground (PG) oder Erdungsvorrichtung/-leiter bzw. Schutzleiter
(Equipment Grounding Conductor) gemaR den US-amerikanischen elektrotechnischen Normen
NEC bezeichnet).

(Probability of Failure on Demand) Ausfallwahrscheinlichkeit bei Anforderung
(Probability of Failure Per Hour) Wahrscheinlichkeit eines Ausfalls pro Stunde

(Performance Level) Leistungsgrad
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R

RJ45
Standardtyp eines 8-poligen Anschlusssteckers fiir Netzwerkkabel.

SELV
(Safety Extra Low Volfage) Sicherheitskleinspannung. System, das den SELV-Richtlinien nach
IEC 61140 fur Spannungsversorgungen entspricht. Es ist mit einem besonderen Schutzmecha-
nismus ausgestattet, durch den die Spannung zwischen 2 beliebigen zuganglichen Teilen (oder
zwischen 1 zuganglichen Teil und der PE-Klemme fiir Gerate der Klasse 1) unter normalen
Bedingungen bzw. bei einem Fehler nicht einen vorgegebenen Wert tberschreitet.

SFF
(Safe Failure Fraction) Anteil ungeféahrlicher Ausfalle

SIL
(Safety Integrity Level) Sicherheitsanforderungsstufe (gemaf IEC 61508)

START-Warnzeit
Zeitspanne zwischen STOP- und START-Modus. Wahrend dieser Zeit ist der Signalton aktiviert;
die Bewegungs- und Hilfsfunktionen sind nicht aktiviert.

STO
(Safe Torque Off) Sicher abgeschaltetes Drehmoment
U

UL
(Underwriters Laboratories) US-amerikanische Einrichtung fur den Test von Produkten und die
Ausgabe von Sicherheitszertifizierungen.

uocC
(Uninfended Operating Confrol) Die UOC-Funktion ermdglicht die Steuerung eines STO-Eingangs
des Antriebs.
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