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Die Informationen in der vorliegenden Dokumentation enthalten allgemeine Beschreibungen
und/oder technische Leistungsmerkmale der hier erwahnten Produkte. Diese Dokumentation dient
keinesfalls als Ersatz fur die Ermittlung der Eignung oder Verlasslichkeit dieser Produkte fiir
bestimmte Verwendungsbereiche des Benutzers und darf nicht zu diesem Zweck verwendet
werden. Jeder Benutzer oder Integrator ist verpflichtet, angemessene und vollstandige
Risikoanalysen, Bewertungen und Tests der Produkte im Hinblick auf deren jeweils spezifischen
Verwendungszweck vorzunehmen. Weder Schneider Electric noch deren Tochtergesellschaften
oder verbundene Unternehmen sind fir einen Missbrauch der Informationen in der vorliegenden
Dokumentation verantwortlich oder kdnnen diesbeziiglich haftbar gemacht werden.
Verbesserungs- und Anderungsvorschlage sowie Hinweise auf angetroffene Fehler werden
jederzeit gern entgegengenommen.

Dieses Dokument darf ohne entsprechende vorhergehende, ausdriickliche und schriftliche
Genehmigung durch Schneider Electric weder in Teilen noch als Ganzes in keiner Form und auf
keine Weise, weder anhand elektronischer noch mechanischer Hilfsmittel, reproduziert oder
fotokopiert werden.

Bei der Montage und Verwendung dieses Produkts sind alle zutreffenden staatlichen, landesspe-
zifischen, regionalen und lokalen Sicherheitsbestimmungen zu beachten. Aus Sicherheitsgriinden
und um die Ubereinstimmung mit dokumentierten Systemdaten besser zu gewahrleisten, sollten

Reparaturen an Komponenten nur vom Hersteller vorgenommen werden.

Beim Einsatz von Geraten flir Anwendungen mit technischen Sicherheitsanforderungen sind die
relevanten Anweisungen zu beachten.

Die Verwendung anderer Software als der Schneider Electric-eigenen bzw. einer von Schneider
Electric genehmigten Software in Verbindung mit den Hardwareprodukten von Schneider Electric
kann Koérperverletzung, Schaden oder einen fehlerhaften Betrieb zur Folge haben.

Die Nichtbeachtung dieser Informationen kann Verletzungen oder Materialschaden zur Folge
haben!

© 2014 Schneider Electric. Alle Rechte vorbehalten.
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Sicherheitshinweise @

Wichtige Informationen

HINWEISE

Lesen Sie diese Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich vor Installation, Betrieb und
Wartung mit dem Gerat vertraut. Die nachstehend aufgefiihrten Warnhinweise sind in der
gesamten Dokumentation sowie auf dem Gerat selbst zu finden und weisen auf potenzielle Risiken

und Gefahren oder bestimmte Informationen hin, die eine Vorgehensweise verdeutlichen oder
vereinfachen.

Wird dieses Symbol zusatzlich zu einem Sicherheitshinweis des Typs ,,Gefahr” oder
~Warnung“ angezeigt, bedeutet das, dass die Gefahr eines elektrischen Schlags
besteht und die Nichtbeachtung der Anweisungen unweigerlich Verletzung zur Folge
hat.

Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf mdgliche Verletzungsgefahren
aufmerksam. Beachten Sie alle unter diesem Symbol aufgefiihrten Hinweise, um
Verletzungen oder Unfélle mit Todesfélle zu vermeiden.

A GEFAHR

GEFAHR macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden wird,
einen schweren oder tédlichen Unfall zur Folge hat.

A WARNUNG

WARNUNG verweist auf eine Gefahr, die, wenn sie nicht vermieden wird, Tod oder
Verletzungen zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT verweist auf eine Gefahr, die, wenn sie nicht vermieden wird, leichte Verletzungen
zur Folge haben kann.

HINWEIS

HINWEIS gibt Auskunft uber Vorgehensweisen, bei denen keine Verletzungen drohen.
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BITTE BEACHTEN
Elektrische Gerate durfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und gewartet
werden. Schneider Electric haftet nicht fir Schaden, die durch die Verwendung dieses Materials
entstehen.
Als qualifiziertes Personal gelten Mitarbeiter, die Gber Fahigkeiten und Kenntnisse hinsichtlich der

Konstruktion und des Betriebs dieser elektrischen Gerate und der Installationen verfligen und eine
Schulung zur Erkennung und Vermeidung moglicher Gefahren absolviert haben.
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Uber dieses Buch @

Auf einen Blick

Ziel dieses Dokuments

Dieses Dokument unterstltzt Sie bei folgenden Aufgaben:

e Planen des Modbus TCP |IOScanner-Netzwerks.

e |Installation und Konfiguration des Modbus TCP 10Scanner-Netzwerks.
e Betrieb und Wartung des Modbus TCP I0Scanner-Netzwerks.

HINWEIS: Machen Sie sich mit diesem Dokument und allen verwandten Dokumenten vertraut,
bevor Sie lhre Steuerung installieren, betreiben oder warten.

Gililtigkeitsbereich
Diese Dokumentation wurde fiir die Herausgabe von SoMachine V4.1 Modbus-TCP-E/A-Scanner
Add-On aktualisiert.
Die technischen Merkmale der hier beschriebenen Gerate sind auch online abrufbar.

Die in diesem Handbuch vorgestellten Merkmale sollten denen entsprechen, die online angezeigt
werden. Im Rahmen unserer Bemihungen um eine standige Verbesserung werden Inhalte im
Laufe der Zeit moglicherweise liberarbeitet, um deren Verstandlichkeit und Genauigkeit zu
verbessern. Sollten Sie einen Unterschied zwischen den Informationen im Handbuch und denen
online feststellen, nutzen Sie die Online-Informationen als Referenz.

Weiterfiihrende Dokumentation

Titel der Dokumentation Referenz-Nummer

Modicon M251 Logic Controller — Programmierhandbuch EIO0000001462 (ENG),
EIO0000001463 (FRE),
EIO0000001464 (GER),
EIO0000001465 (SPA),
EIO0000001466 (ITA),

EIO0000001467 (CHS)

SoMachine — Programmierhandbuch EIO0000000067 (ENG);
EI00000000069 (FRE);
EI00000000068 (GERY);
EIO0000000071 (SPA);
EI00000000070 (ITA);

EIO0000000072 (CHS)

Grundlagenhandbuch: Netzwerke, Konnektivitat und Webserver DIAGED2130205EN (ENG)
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Diese technischen Veréffentlichungen sowie andere technische Informationen stehen auf unserer
Website www.schneider-electric.com zum Download bereit.

Produktbezogene Informationen

A WARNUNG

STEUERUNGSAUSFALL

e Bei der Konzeption von Steuerungsstrategien missen mégliche Stérungen auf den
Steuerungspfaden berticksichtigt werden, und bei bestimmten kritischen Steuerungsfunk-
tionen ist dafiir zu sorgen, dass wahrend und nach einem Pfadfehler ein sicherer Zustand
erreicht wird. Beispiele kritischer Steuerungsfunktionen sind die Notabschaltung (Not-Aus)
und der Nachlauf-Stopp, Stromausfall und Neustart.

e Fr kritische Steuerungsfunktionen miissen separate oder redundante Steuerpfade bereitge-
stellt werden.

o Systemsteuerpfade kénnen Kommunikationsverbindungen umfassen. Dabei missen die
Auswirkungen unerwarteter Sendeverzdgerungen und Verbindungsstérungen beriicksichtigt
werden.

e Samtliche Unfallverhiitungsvorschriften und lokale Sicherheitsrichtlinien sind zu beachten.

e Jede Implementierung des Gerats muss individuell und sorgfaltig auf einen einwandfreien
Betrieb gepriift werden, bevor das Gerat an Ort und Stelle in Betrieb gesetzt wird.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder

Sachschéden zur Folge haben.

' Weitere Informationen finden Sie in den aktuellen Versionen von NEMA ICS 1.1 LSafety
Guidelines for the Application, Installation, and Maintenance of Solid State Control“ sowie von
NEMA ICS 7.1, ,Safety Standards for Construction and Guide for Selection, Installation, and
Operation of Adjustable-Speed Drive Systems"” oder den entsprechenden, vor Ort geltenden
Vorschriften.

A WARNUNG

UNBEABSICHTIGTER BETRIEBSZUSTAND DES GERATS

e Verwenden Sie mit diesem Gerat nur von Schneider Electric genehmigte Software.
e Aktualisieren Sie Ihr Anwendungsprogramm jedes Mal, wenn Sie die physikalische Hardware-
konfiguration andern.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder
Sachschéden zur Folge haben.
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Kapitel 1

Modbus TCP IOScanner — Beschreibung

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Modbus TCP 10Scanner — Uberblick 10
Architektur 12
Prinzipien 14
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Beschreibung

Modbus TCP I0Scanner — Uberblick

Beschreibung

Der Modbus TCP I0Scanner ist ein auf Ethernet basierender Dienst, der kontinuierlich Slave-
Gerate anfragt, um Daten sowie Status- und Diagnoseinformationen auszutauschen. Bei diesem
Vorgang werden bei den Slave-Geraten die Eingdnge Uberwacht und die Ausgange gesteuert.

Der Modbus TCP I0Scanner basiert auf dem Modbus-TCP-Standard. Der Kern dieses Standards
ist ein Master/Slave-Netzwerkmodell. Der eindeutige Master ist die Steuerung.

Die Kommunikation mit den Slaves erfolgt iiber Modbus-TCP-Kanale (siche Seite 14).

Prinzip
4
3
2
1
5
6
1 Steuerung
2 E/A-Images
3 Anwendungsschnittstelle (siehe Seite 44)
4 Anwendung
5 Modbus-Kanale (siehe Seite 14)
6 Slave-Gerate (siehe Seite 14)
10
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Beschreibung

Architektur des Systems

Der Modbus TCP I0Scanner basiert auf Folgendem:
e Ethernet-Netzwerk mit der Steuerung, den Slaves und der Infrastrukturtechnik (siehe Seite 12)
e Softwarekonfiguration (siehe Seite 13)

Kompatibilitat der Steuerung
Der Modbus TCP I0Scanner-Dienst steht auf der TM251MESE-Steuerung zur Verfligung.
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Beschreibung

Architektur

Ethernet-Netzwerk
In dieser Abbildung ist eine typische Modbus TCP I0Scanner-Architektur dargestellt.

Netzwerk auf
oberer Ebene

Maschine

Netzwerk auf
Gerateebene

A HhWON-=

Steuerung/Modbus-Master

TM4ES4 als eigenstandiger Ethernet-Switch verwendet
Slaves verkettet (Daisy Chain)

Modbus-Slave

E/A-Insel

12
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Beschreibung

Die Steuerung ist sowohl mit dem Netzwerk der oberen Ebene als auch mit dem Netzwerk auf
Gerateebene verbunden.

Das Netzwerk auf Gerateebene wird vom Modbus TCP I0Scanner gesteuert.

Die Steuerung kann als Gateway (siehe Seite 20) zwischen den zwei Netzwerken verwendet
werden.

Softwarekonfiguration
Der Netzwerkbereich der Slaves und der einzelnen E/A wird softwareseitig konfiguriert:
e Die Kommunikationskonfiguration definiert die Adressierungs- und Kommunikationszeitraume.
e Die Geratekonfiguration definiert das Gerateverhalten.

Die Slave-Konfiguration erméglicht eine Variablenzuordnung zum Optimieren der Uberwachung.

Uber die E/A-Konfiguration wird die Uberwachungsqualitat an die Bandbreite des Netzwerks
angepasst.

Sie kdnnen mehrere Parameter (siehe Seite 15) festlegen, um die Leistung zu optimieren.

Optionale Dienste
Der Modbus TCP IOScanner kann mehreren optionalen Diensten zugeordnet werden:
e DHCP: Der DHCP-Server (Dynamic Host Configuration Protocol) weist einem Slave-Gerat eine
IP-Adresse zu, wenn es eine anfordert.
e FDR: Der FDR-Server (Fast Device Replacement) konfiguriert ein ausgetauschtes Remote-
Gerat, das vom Modbus TCP 10Scanner gesteuert wird, ohne die Anwendung anzuhalten.
e Webserver (siehe Seite 52).

EI00000001951 09/2014 13



Beschreibung

Prinzipien

Uberblick
Der Modbus TCP I0Scanner liest Eingange und schreibt Ausgange der Slave-Gerate.

Die Kommunikation zwischen Modbus TCP I0Scanner und den Slave-Geraten erfolgt tber
Modbus-Kanale.

Die Kommunikation im Modbus TCP |I0Scanner wird iber die SoMachine-Software konfiguriert.

Slave-Typen

Es gibt drei verschiedene Typen von Modbus TCP 10Scanner-Slaves in der SoMachine-Software:

e Advantys-OTB-Slave-Gerate werden fiir digitale und analoge Remote-E/As verwendet.
Verwenden Sie die SoMachine-Software fir die spezifische Konfiguration des Gerats und der
zugeordneten E/A-Module.

e Vordefinierte Slave-Gerate sind normale Modbus-Gerate mit verschiedenen vordefinierten
Kommunikationsparametern.
Verwenden Sie eine spezielle Software und/oder eine lokale HMI, um die Gerate zu
konfigurieren. Mit der FDT/DTM-Technologie kénnen in SoMachine vordefinierte Slave-Gerate
mit erweiterten Einstellungen konfiguriert werden. Weitere Informationen hierzu finden Sie im
Device Type Manager (DTM) - Benutzerhandbuch.

e Generische Slave-Gerate werden fiir alle anderen Modbus-Slave-Gerate verwendet.
Die gesamte Geratekonfiguration erfolgt mit einer Fremdanbietersoftware und/oder einer
lokalen HMI. Mit der FDT/DTM-Technologie kdnnen in SoMachine vordefinierte einige Gerate
konfiguriert werden. Weitere Informationen hierzu finden Sie im Device Type Manager (DTM) -
Benutzerhandbuch.

Modbus-Kanal
Ein Modbus-Kanal ibertragt einen Modbus-Request zwischen dem Master und einem Slave.

Advantys OTB und vordefinierte Slave-Gerate verwenden einen Kanal pro Gerat. Dieser Kanal
wird mit der SoMachine-Software konfiguriert.

Fir ein generisches Slave-Gerat kénnen Sie mehrere Kanale verwenden. Um an ein Gerat
mehrere Requests zu senden, erstellen Sie mehrere Kanale.

14 EI00000001951 09/2014



Beschreibung

Konfigurationsparameter fiir die Kommunikation

Konfigurieren Sie jeden Slave im Modbus TCP |0Scanner-Netzwerk mithilfe der SoMachine-

Software.

In dieser Tabelle werden die Konfigurationsparameter fir die Kommunikation aufgefiihrt:

Parameter Beschreibung

IP-Adresse Die IP-Adresse des Slaves im Ethernet-Netzwerk.

Timeout fir Zeitwert in ms.

Funktionsfahigkeit Wenn der Modbus TCP I0Scanner nach dieser Frist noch keine Antwort vom

Slave erkannt hat, tritt ein Fehlerzustand ein.

Wiederholungsrate

Zeitwert in ms.
Dies ist der zeitliche Abstand zwischen zwei Sendevorgdngen eines Requests.
Dieser Wert muss niedriger sein als das Timeout fir Funktionsfahigkeit.

Kanal-ID

Eindeutige Kennung eines Kanals.

Dieser Wert wird von der SoMachine-Software automatisch erstellt, wenn ein
neuer Kanal hinzugefligt wird. Sie kénnen diesen Wert auf der Registerkarte
Modbus TCP Kanalkonfiguration bzw. beim Advantys-OTB-Slave auf der
Registerkarte Modbus TCP Slave-Konfiguration einsehen.

EIO0000001951 09/2014
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Beschreibung
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Kapitel 2

Netzwerkinstallation

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Netzwerkplanung 18
IP-Adressen-Konfiguration 20
Netzwerktests 23
EI00000001951 09/2014 17




Netzwerkinstallation

Netzwerkplanung

Zweck

Ein geplantes Netzwerk steigert die Installationseffizienz und senkt die Installationsdauer und -
kosten. Die Schnittstellen zwischen den Materialien (Switches, Kabel, Ports) miissen konzipiert
werden, bevor das Netzwerk geplant werden kann.

Netzwerkdesign

Informationen zum Gestalten und Planen des Modbus TCP I0Scanner-Netzwerks finden Sie in
der entsprechenden Dokumentation, z. B. im Media Planning and Installation Manual von der
ODVA. Sie koénnen dieses Handbuch von der ODVA-Website herunterladen.

Switcharten
Verwenden Sie die Switchart, die den spezifischen Anforderungen Ihres Netzwerks entspricht:
Anforderung Erforderliche Switches
Netzwerkdiagnose- und Betriebsinformationen Verwaltbare Switches
Kommunikationsverfligbarkeit bei physischem Verbindungsverlust Redundante Switches
Netzwerk mit geringer Reichweite (Glasfaser) Switch mit Duplex-SC-Anschluss

HINWEIS: Verwenden Sie keinen Hub, um ein Modbus TCP |0OScanner-Netzwerk einzurichten.

Weitere Informationen zu Switches finden Sie im Grundlagenhandbuch: Netzwerke,
Konnektivitdt und Webserver.
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Netzwerkinstallation

Kabelarten

In dieser Tabelle sind Kabelmodelle aufgefiihrt, die im Netzwerk verwendet werden kdnnen.

Weitere Informationen zu Kabeln finden Sie im Grundlagenhandbuch: Netzwerke,
Konnektivitdt und Webserver.

In einer Standardinstallation kénnen Sie die folgenden Kabel verwenden:

Referenz Beschreibung Details Lange
490NTWOO0O0-- Geschirmtes Standardkabel, an beiden Enden mit RJ45- |2, 5,12, 40 oder 80 m
Ethernet-Kabel fir | Steckanschlissen fir DTE ausgestattet (6.56,16.4, 39.37, 131.23
DTE- CE-konform oder 262.47 ft)
490NTW000++U Verbindungen Standardkabel, an beiden Enden mit RJ45- |2, 5, 12, 40 oder 80 m
Steckanschlussen fir DTE ausgestattet (6.56,16.4, 39.37, 131.23
UL-konform oder 262.47 ft)
TCSECE3M3Me+S4 Kabel fur raue Umgebungen, an beiden 1,2,3,50der 10 m
Enden mit RJ45-Steckanschliissen (3.28, 6.56, 9.84, 16.4,
ausgestattet 32.81 ft)
CE-konform
TCSECU3M3M-+S4 Kabel fir raue Umgebungen, an beiden 1,2,3,50der 10 m

Enden mit RJ45-Steckanschliissen
ausgestattet
UL-konform

(3.28, 6.56, 9.84, 16.4,
32.81 ft)

In Glasfasernetzwerken kdnnen Sie die folgenden Kabel verwenden:

Referenz Beschreibung Details Lange
490NOCO00005 Glasfaserkabel fur | 1 SC-Stecker 5m
DTE- 1 MT-RJ-Stecker (16,4 ft)
490NOT00005 Verbindungen 1 ST-Stecker (BFOC) 5m
1 MT-RJ-Stecker (16,4 ft)
490NOR00003 2 MT-RJ-Stecker 3m
(9,8 ft)
490NOR00005 2 MT-RJ-Stecker 5m
(16,4 ft)

EIO0000001951 09/2014
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Netzwerkinstallation

IP-Adressen-Konfiguration

Voraussetzungen

Jedes Gerat im Modbus TCP 10Scanner-Netzwerk erhalt eine eigene IP-Adresse. Alle IP-
Adressen mulssen eindeutig sein.

HINWEIS: Weisen Sie flr ein Modbus TCP I0Scanner-Netzwerk IP-Adressen der Klasse C zu.
Die IP-Adressen werden in zwei Schritten konfiguriert:

Schritt Beschreibung

1 Konfigurieren Sie mithilfe der SoMachine-Software den Steuerungsport fir den
Modbus TCP I0Scanner:

o |P-Adresse,

® Subnetzmaske,

o Standard-Gateway.

HINWEIS: Verwenden Sie nur feste Adressen.

HINWEIS: Verwenden Sie nicht die Post-Konfigurationsdatei, um die Steuerungsports zu
adressieren.

2 Konfigurieren Sie alle Slave-Gerate im Modbus TCP 10Scanner-Netzwerk:
® |P-Adresse,

® Subnetzmaske,

e Standard-Gateway.

Slave-Adressenzuweisung

Weisen Sie im Modbus TCP 10Scanner-Netzwerk die IP-Adressen der Slaves mit der folgenden

Methode zu (je nach Geratetyp):

e Mit dem DHCP-Server zum Verwalten aller IP-Adressen des Modbus TCP I0OScanner-
Netzwerks Uber die SoMachine-Software, oder wenn Sie den FDR-Dienst bendtigen

e Mit einer Fremdanbietersoftware oder einer lokalen HMI

e Uber die Konfiguration erweiterter Einstellungen auf der seriellen Modbus-Leitung mit der
FDT/DTM-Technologie; siehe Device Type Manager (DTM) - Benutzerhandbuch

FDR-Dienst

Einige Slaves unterstiitzen den FDR-Dienst (Fast Device Replacement).

Der FDR-Dienst speichert Netzwerk- und Betriebsparameter von Geraten im Netzwerk. Wenn ein
Gerat ausgetauscht wird, konfiguriert der Dienst automatisch das Ersatzgerat mit den gleichen
Parametern wie das entfernte Geréat.

Informationen zum Konfigurieren dieses Dienstes im Slave finden Sie in der Dokumentation zum
Slave-Gerat.

20
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Netzwerkinstallation

Parameter fiir Master-IP-Adresse von Slaves
Einige Slaves verfligen Uber den ParameterMaster-IP-Adresse, damit nur eine deklarierte
Mastersteuerung auf das Slave-Gerat zugreifen kann.

Geratekonfiguration Folge

Ist zur Verwendung des Modbus TCP IOScanner Konfigurieren Sie den Parameter Master-IP-Adresse
innerhalb des Geréats (siehe unten).

Ist nicht zur Verwendung des Verwenden Sie 0.0.0.0 fir den Parameter Master-
Modbus TCP IOScanner konfiguriert IP-Adresse im Gerat.

konfiguriert

Der Parameter Master-IP-Adresse des Slaves muss auf die IP-Adresse der Steuerung gesetzt
sein, die den Modbus TCP IOScanner unterstitzt (Ethernet 2-Port).

Informationen zum Konfigurieren dieses Parameters im Slave finden Sie in der Dokumentation
zum Slave.

Gateway-Parameter der Slaves
Der Gateway-Parameter der Slaves muss auf die IP-Adresse des Ethernet-Ports der Steuerung
gesetzt sein, die den Modbus TCP I0Scanner unterstitzt (Ethernet 2).

Ein Konfigurationstool muss die Slaves erreichen kdnnen, um deren Parameter festzulegen.

Eigenschaft des Konfigurationstools Folge

Ist mit dem Netzwerk der oberen Ebene verbunden | Aktualisieren Sie den Gateway-Parameter der Slaves
(siehe unten).

Ist mit dem Netzwerk auf Gerateebene verbunden Der Gateway-Parameter wird nicht verwendet.
Der Gateway-Parameter wird nicht verwendet.

Verwendet ein anderes Protokoll als TCP/IP

Informationen zum Konfigurieren dieses Parameters im Slave finden Sie in der Dokumentation
zum Slave.

HINWEIS: Wenn der DHCP-Dienst verwendet wird, um die Slaves zu adressieren, wird der
Gateway-Parameter in der DHCP-Tabelle der Steuerung festgelegt.

PC-Routing
Der PC, der das Konfigurationstool unterstitzt, muss so konfiguriert werden, dass er mit den
Slaves kommunizieren kann.

Konfiguration des Slaves Folge
Uber erweiterte Einstellungen (FDT/DTM) als | Es ist keine spezielle Parametrisierung des Computers
vordefinierter Slave konfiguriert erforderlich.

HINWEIS: Die Computerkonfiguration wird nicht verandert.
Aktualisieren Sie die Routingtabelle des PCs (siehe unten).

Uber ein anderes Tool konfiguriert

EI00000001951 09/2014 21




Netzwerkinstallation

Um die Routingtabelle des PCs zu aktualisieren, stoppen Sie alle Verbindungen vom PC zur
Steuerung und/oder anderen Geraten. Fihren Sie anschlieRend in einer Windows-Eingabeauffor-
derung den Befehl route ADD Destination MASK Subnet Mask Gateway aus.

In dieser Tabelle sind die in dieser Befehlssyntax zu aktualisierenden Parameter aufgefiihrt:

Parameter Wert

Destination (Ziel) IP-Adresse des Modbus TCP 10Scanner-Netzwerks

Subnet_Mask Subnetzmaske des Modbus TCP 10Scanner-Netzwerks

(Subnetzmaske)

Gateway Adresse des Steuerungsports, der mit dem Netzwerk der oberen Ebene
verbunden ist

Um diese Parameter in einer Windows-Eingabeaufforderung zu prufen, fihren Sie den Befehl
route PRINT aus.

Um diese Route vom PC zu entfernen, fiihren Sie in einer Windows-Eingabeaufforderung den
Befehl route DELETE Destination aus, wobei Destination fir die zuvor eingegebene IP-
Adresse des Modbus TCP I0Scanner-Netzwerks steht.

22
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Netzwerktests

Zweck
Testen Sie das Netzwerk, bevor Sie den Modbus TCP |IOScanner in Betrieb nehmen.

Prifen Sie Folgendes:
e Die Adressen aller Gerate wurden plangemaR konfiguriert.
e Jedes Gerat wurde ordnungsgemaf verdrahtet.

Im Folgenden finden Sie einige Ubliche Testmethoden:

Status-LED

Vergewissern Sie sich, dass die Status-LEDs eine korrekte Verdrahtung anzeigen (abhangig von
Ihren Geraten).

Priifung per Computer
Prifen Sie mithilfe eines Computers, ob alle Slave-Gerate angeschlossen und adressiert sind:

Schritt Aktion

1 Verbinden Sie den Computer mit dem Modbus TCP IOScanner-Netzwerk.
2 Rufen Sie die Eingabeaufforderung auf.
3 Verwenden Sie den Befehl ping xxx.xxx.xxx.xxx, um jeden Slave zu kontaktieren.

xxX.xxx.xxx.xxx = |P-Adresse des zu testenden Slaves.

HINWEIS: Der Befehl ping -h zeigt die Hilfe fir den Befehl ping an.

Priifung per Webserver

Priifen Sie mithilfe des Webservers der Steuerung, ob die Steuerung mit jedem Slave-Gerat
kommunizieren kann:

Schritt Aktion
1 Rufen Sie den Webserver der Steuerung auf.
2 Offnen Sie die Seite Ethernet-Diagnose.
3 Verwenden Sie die Funktion (siehe Seite 52) Remote-Ping fir jedes Slave-Gerat.
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Kapitel 3
Modbus TCP I0OScanner — Konfiguration

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema

Seite
Hinzufligen eines Slaves zum Modbus TCP-E/A-Scanner 26
Konfiguration eines Modbus TCP I0Scanner 27
Konfigurieren eines verteilten Advantys OTB-E/A-Moduls fur den Modbus TCP-E/A-Scanner 29
Konfigurieren eines vordefinierten Slave-Gerats fur den Modbus TCP-E/A-Scanner 32
Konfiguration eines generischen Gerats fir den Modbus TCP-E/A-Scanner 34
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Hinzufigen eines Slaves zum Modbus TCP-E/A-Scanner

Uberblick

In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie dem Modbus TCP-E/A-Scanner ein Slave-Gerat
hinzugefugt wird.

Die Slave-Gerate werden in 3 Kategorien untergliedert:

e Vordefinierte Gerate fiir Modbus-Gerate von Schneider Electric (ATV, LXM und ZBRN)
e Advantys OTB fur Modbus TCP-Module mit konfigurierbaren E/A

e Generische Geréte fir alle anderen Modbus TCP-Slaves

Fir jedes generische Gerat missen Sie durch Hinzufligen von Kanalen die an das Gerat zu
sendenden Modbus-Requests definieren. Jeder Kanal entspricht einem Modbus-Request und
kann Uber eine eigene Wiederholungsrate verfligen.

Hinzufiigen eines Slave-Gerits zum Modbus TCP-E/A-Scanner

Um einen Slave zum Modbus TCP-E/A-Scanner (Modbus TCP 10Scanner) hinzuzufiigen,
wabhlen Sie das gewlinschte Gerat im Hardwarekatalog aus, ziehen Sie es in die Geratebaum-
struktur und legen Sie es auf dem Knoten Ethernet 2 in der Geratebaumstruktur ab.

Weitere Informationen zum Hinzufligen von Slave-Geraten zu einem Projekt finden Sie unter:

e Verwenden der Methode Drag&Dop (siehe SoMachine, Programmierhandbuch) (Ziehen und
Ablegen)

e Verwenden der Kontextmenis oder Plus-Schaltflachen (siehe SoMachine,
Programmierhandbuch)

26
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Konfiguration eines Modbus TCP IOScanner

Voraussetzungen

Bevor Sie den Modbus TCP IOScanner konfigurieren:

e Setzen Sie die IP-Adresse von Ethernet 2 auf den festen Modus. Die Adresse darf nicht
0.0.0.0 lauten.

e Die verbundenen Gerate missen sich im gleichen Subnetzwerk befinden wie der Ethernet 2-

Port.

Weitere Informationen zur IP-Adresse finden Sie unter Ethernet-Konfiguration (siehe Modicon
M251 Logic Controller, Programmierhandbuch).

Modbus TCP I0Scanner hinzufiigen

Der Knoten Modbus TCP 10Scanner wird automatisch hinzugefiigt, sobald ein Slave im Ethernet
2-Knoten (siehe Seite 26) hinzugefugt wird.

Modbus TCP I0Scanner konfigurieren
Gehen Sie zur Konfiguration eines Elements Modbus TCP 10Scanner vor wie folgt:

Schritt Aktion
1 Doppelklicken Sie in der Geratebaumstruktur auf Modbus_TCP_lOScanner.
Ergebnis: Das Konfigurationsfenster wird angezeigt.
2 Wahlen Sie die Registerkarte E/A-Scanner E/A-Abbild aus.

) Modbus_TCP_IOScanner X
Modbus-E/A-Scanner| E/A-Scanner E/A-Abbild | Status | Informationen

Kanale
Variable Abbild Kanal Adresse Typ Standardwert | Einheit| Beschreibung
(= ) Diagnose
* Globaler St..| %IW0  |UINT 0 Gilltige Werte...

(=} [ Healthbits

*® Healthbit0 | %IW1  |WORD

“© Healthbit1 | %IW2  \WORD

® Healthbit2 | %IW3  |WORD

“© Healthbit3 | %IW4  \WORD

| | ("Mapping zuriicksetzen Zﬁﬂzﬁﬁgrgmer

© =Neue Variable erzeugen “® = Auf existierende Variable abbilden

Buszyklus-Optionen

Buszyklus—Task ‘ Zykluseinstellungen des tibergeordneten Busses verwenden |93
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Schritt

Aktion

3

Wabhlen Sie in der Liste den Eintrag Buszyklus-Task aus:

o Zykluseinstellungen des libergeordneten Busses verwenden (Standardeinstellung)
o MAST oder:

o Ein vorhandener Task des Projekts.

HINWEIS: Der Parameter Buszyklus-Task im E/A-Abbild-Editor des Gerats, das den

Modbus TCP I0Scanner enthalt, definiert den fiir die Aktualisierung der E/A-Images (%QW,
%IW) verantwortlichen Task. Diese E/A-Images entsprechen dem Modbus-Request, der an die
Modbus-Slaves und die Funktionsfahigkeitsbits gesendet wird.

HINWEIS: Wenn der Modbus TCP IOScanner konfiguriert ist, wird die Post-Konfigurationsdatei flr
das Ethernet-2-Netzwerk ignoriert.

28

EIO0000001951 09/2014




Konfiguration

Konfigurieren eines verteilten Advantys OTB-E/A-Moduls fiir den Modbus TCP-
E/A-Scanner

OTB-Slave konfigurieren

Gehen Sie zur Konfiguration des dem Modbus TCP-E/A-Scanner hinzugefiigten OTB-Slave-
Gerats vor wie folgt:

Schritt Aktion

1 Doppelklicken Sie in der Geratebaumstruktur auf den Knoten des Advantys OTB-Gerats.
Ergebnis: Das Konfigurationsfenster wird angezeigt.

Modbus-TCP

Slave-IP-Adresse: | 192.168.0.1

Timeout fiir Funktionsfahigkeit (ms) | 1000 ‘

Wiederholungsrate (ms) | 500 ‘

2 Geben Sie in das Feld Slave-IP-Adresse die IP-Adresse des Advantys OTB ein.

Geben Sie einen Wert fiir Timeout fiir Funktionsfahigkeit (ms) ein (standardmagig 1000).
Dabei handelt es sich um die Verzégerung (in ms) zwischen einem Request vom

Modbus TCP I0Scanner und der Antwort vom Slave. Nach Ablauf des Funktionsfahigkeits-
Timeouts wird das zugehdrige Funktionsfahigkeitsbit auf 0 gesetzt. Die Werte der
Funktionsfahigkeitsbits kdnnen auf der Registerkarte E/A-Scanner E/A-Abbild (siehe Seite 27)
oder Uiber den Webserver angezeigt werden. Der Funktionsfahigkeits-Timeout gilt fiir alle Kanéle
des Slave-Gerats.

4 Geben Sie einen Wert fir Wiederholungsrate (ms) ein (standardmaRig 20). Der Timeout fir
Funktionsfahigkeit (ms) muss héher sein als die Wiederholungsrate (ms).

5 Konfigurieren Sie die E/A des Advantys OTB-Geréats auf der Registerkarte OTB E/A-
Konfiguration.

6 Flgen Sie die mit dem OTB verbundenen TM2-Erweiterungsmodule hinzu und konfigurieren Sie
sie.

7 Rufen Sie einen CONFIGURE OTBFunktionsbaustein (siehe Seite 62) zum Aktualisieren der

Advantys OTB-Konfiguration mit den in den vorherigen Schritten erstellten Daten auf.

HINWEIS: Die Advantys OTB-Expertenfunktionen, wie z. B. Zahler, schnelle Zahler und Impulsge-
neratoren, kénnen nicht direkt im Modbus TCP I0Scanner eingesetzt werden.
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Kompatibilitat der TM3-Module
TM3-Module sind nicht mit dem Advantys OTB kompatibel.

Kompatibilitat der TM2-Module
In der nachstehenden Tabelle werden die mit Advantys OTB kompatiblen TM2-Module aufgefihrt:

Referenz Typ
TM2AMI2HT 2 Analogeingange
TM2AMI2LT 2 Analogeingange
TM2AMI4LT 4 Analogeingange
TM2AMISHT 8 Analogeingange
TM2ARIBHT 8 Analogeingange
TM2ARI8LRJ 8 Analogeingénge
TM2ARISLT 8 Analogeingange
TM2AMO1THT 1 Analogausgang
TM2AVO2HT 2 Analogausgange
TM2AMM3HT 2 Analogeingange
1 Analogausgang
TM2AMMG6HT 4 Analogeingange
2 Analogausgange
TM2ALM3LT 2 Analogeingange
1 Analogausgang
TM2DAI8DT 8 Digitaleingange
Signaltyp: AC
TM2DDI8DT 8 Digitaleingange
Signaltyp: Senke/Quelle
TM2DDI16DT 16 Digitaleingange
Signaltyp: Senke/Quelle
TM2DDI16DK 16 Digitaleingange
Signaltyp: Senke/Quelle
TM2DDI32DK 32 Digitaleingdnge
Signaltyp: Senke/Quelle
TM2DRASRT 8 Kontakte in 1 gemeinsamen Leitung
Ausgangstyp: Relais (NO-Kontakte)
TM2DRA16RT 16 Kontakte in 2 gemeinsamen Leitungen
Ausgangstyp: Relais (NO-Kontakte)
TM2DDO8UT 8 Transistorausgange in 1 gemeinsamen Leitung
Signaltyp: Senke
TM2DDOS8TT 8 Transistorausgéange in 1 gemeinsamen Leitung
Signaltyp: Quelle
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Referenz Typ

TM2DDO16UK 16 Transistorausgange in 1 gemeinsamen Leitung
Signaltyp: Senke

TM2DDO16TK 16 Transistorausgange in 1 gemeinsamen Leitung
Signaltyp: Quelle

TM2DDO32UK 32 Transistorausgange in 2 gemeinsamen Leitungen
Signaltyp: Senke

TM2DDO32TK 32 Transistorausgange in 2 gemeinsamen Leitungen
Signaltyp: Quelle

TM2DMM8DRT 4 Digitaleingange
Signaltyp: Senke/Quelle
1 gemeinsame Leitung mit 4 Kontakten
Ausgangstyp: Relais (NO-Kontakte)

TM2DMM24DRF 16 Digitaleingange
Signaltyp: Senke/Quelle
2 gemeinsame Leitungen mit je 8 Kontakten
Ausgangstyp: Relais (NO-Kontakte)
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Konfigurieren eines vordefinierten Slave-Gerats fiir den Modbus TCP-E/A-

Scanner

Vordefinierten Slave konfigurieren, der Modbus TCP I0Scanner hinzugefiigt wurde

Gehen Sie zur Konfiguration des dem Modbus TCP 10Scanner hinzugefligten vordefinierten
Slave-Gerats vor wie folgt:

Schritt

Aktion

1

Doppelklicken Sie in der Geratebaumstruktur auf den Knoten des hinzugefiigten Slaves.
Ergebnis: Das Konfigurationsfenster wird angezeigt.

Modbus-TCP

Slave-IP-Adresse: ] 192.168.0. 1 |

Timeout fiir Funktionsfahigkeit (ms) | 1000 ‘

Geben Sie in das Feld Slave-IP-Adresse die IP-Adresse des Modbus-Slaves ein.

Geben Sie einen Wert fiir Timeout fiir Funktionsfahigkeit (ms) ein (standardmagig 1000).
Dabei handelt es sich um die Verzégerung (in ms) zwischen einem Request vom

Modbus TCP I0Scanner und der Antwort vom Slave. Nach Ablauf des Funktionsfahigkeits-
Timeouts wird das zugehdrige Funktionsfahigkeitsbit auf 0 gesetzt. Die Werte der
Funktionsfahigkeitsbits konnen auf der Registerkarte E/A-Scanner E/A-Abbild (siehe Seite 27)
oder Uiber den Webserver angezeigt werden. Der Funktionsfahigkeits-Timeout gilt fuir alle Kanale
des Slave-Gerats.

Fur Gerate mit erweiterten Einstellungen kénnen einige zusatzliche Einstellungen erforderlich
sein. Weitere Informationen hierzu finden Sie im Device Type Manager (DTM) -
Benutzerhandbuch.
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Modbus-TCP-Kanal bearbeiten
Gehen Sie zum Bearbeiten von Modbus-Kanal-Parametern flir einen vordefinierten Slave vor wie

folgt:
Schritt Aktion
1 Doppelklicken Sie in der Geratebaumstruktur auf den Knoten des hinzugefligten Slaves.
2 Wahlen Sie die Registerkarte Modbus TCP Kanalkonfiguration, und klicken Sie auf die
Schaltflache Bearbeiten....
Ergebnis: Das Fenster Modbus-Kanal wird angezeigt.
Modbus-Kanal
Kanal
Name ‘ I
Einheits-ID [0..255] J |
e m
Wiederholungsrate o
Kommentar ’ ‘
Funktionscode ‘ ‘
READ Register
Offset ‘ ‘
Lange ‘ ’
Fehlerbehandlung ‘ I
WRITE Register
Offset ‘ |
[ ok ][ Apbrechen |
/
3 Geben Sie die Wiederholungsrate fiir den Kanal ein.
Die Wiederholungsrate ist das Abfrageintervall der Modbus-Requests.
4 Sie kdnnen auch einen Kommentar zum Kanaleingeben.
Klicken Sie auf OK.
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Konfiguration eines generischen Gerats fiur den Modbus TCP-E/A-Scanner

Uberblick

Zum Konfigurieren eines dem Modbus TCP |IOScanner hinzugefiigten generischen Gerats fiillen
Sie die Parameter in den folgenden zwei Registerkarten aus:

e Modbus TCP Slave-Konfiguration

e E/A-Scanner Kanalkonfiguration

Registerkarte Modbus TCP Slave-Konfiguration

Gehen Sie zur Konfiguration der Parameter auf der Registerkarte Modbus TCP Slave-
Konfiguration vor wie folgt:

Schritt Aktion

1 Doppelklicken Sie in der Geratebaumstruktur auf Generic_Modbus_TCP_Slave.
Ergebnis: Das Konfigurationsfenster wird angezeigt.

) Generic_Modbus_TCP_Slave X

Modbus TCP Slave-Konfiguration | E/A-Scanner Kanalkonfiguration | Status | Informationen

Modbus-TCP
MODBUS

Slave-IP-Adresse: 192.168.0. 1 \

Timeout fir Funktionsfahigkeit (ms) | 1000 ‘

Geben Sie einen Wert fir die Slave-IP-Adresse ein (Standard: 192.168.0.1).

Geben Sie einen Wert flir Timeout fiir Funktionsfahigkeit (ms) ein (standardmafig 1000).
Dabei handelt es sich um die Verzégerung (in ms) zwischen einem Request vom

Modbus TCP 10Scanner und der Antwort vom Slave. Nach Ablauf des Funktionsfahigkeits-
Timeouts wird das zugehorige Funktionsfahigkeitsbit auf 0 gesetzt. Die Werte der
Funktionsfahigkeitsbits konnen auf der Registerkarte E/A-Abbild angezeigt werden

(siehe Seite 27).
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Registerkarte E/A-Scanner Kanalkonfiguration

Gehen Sie zur Konfiguration der Parameter auf der Registerkarte E/A-Scanner Kanalkonfigu-
ration vor wie folgt:

Schritt

Aktion

1

Klicken Sie auf die Registerkarte E/A-Scanner Kanalkonfiguration.

Generic_Modbus_TCP. Slave

{ Modbus TCP SIave-KonﬁgurationI E/A-Scanner Kanalkonfiguration | Modbus SIave-Gerét...‘\ <>
Name Unit-ID | Wiederholungsrate | READ-Offset Lénge | Fehlerbehandlung | WRITE-Offset

1

<) ) 2

[Kanal hinzufiigen... ][ Loschen... ][ Bearbeiten... ]

Um einen Kanal zu entfernen, wahlen Sie ihn aus, und klicken Sie auf Loschen.

Um die Parameter eines Kanals zu &ndern, wahlen Sie den Kanal aus, und klicken Sie auf
Bearbeiten.

Um einen Kanal hinzuzufligen, klicken Sie auf Kanal hinzufiigen.
Daraufhin erscheint ein Dialogfeld:

Modbus-Kanal x

Kanal
Narme [araio_] |

Einheits-ID [1..255]

Wiederholungsrate ms

Kommentar ‘ ‘
Funktionscode [Mehrere Register lesen/schreiben (Funktionscode 23) v]
READ Register

Offset IO = ‘

Fehlerbehandlung [Letzten Wert beibehalten v]

WRITE Register
Offset ‘ 0 L 4 1

[ ok ][ Apbrechen |
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Schritt Aktion

5 Im Bereich Kanal kénnen Sie Folgendes definieren:

Name: Optionale Zeichenkette zur Benennung des Kanals

Einheits-ID [1..255]: Einheits-ID des Modbus TCP-Slave-Gerats (Standard: 255). Siehe
Hinweis.

Wiederholungsrate: Abfrageintervall des Modbus-Requests (Standard: 20 ms)
Kommentar: Optionales Feld fir eine Beschreibung des Kanals

Funktionscode: Typ des Modbus-Requests:

o Mehrere Register lesen/schreiben (Funktionscode 23) (Standard)

o Halteregister lesen (Funktionscode 03)

e Halteregister schreiben (Funktionscode 16)

Im Bereich LESEN-Register kdnnen Sie Folgendes definieren:

Offset: Anfangsregisternummer fiir den Lesevorgang (Wert zwischen 0 und 65535)
Lange: Anzahl der zu lesenden Register (je nach Funktionscode)

Fehlerbehandlung: Definition des Fehlerwerts bei Unterbrechung der Kommunikation:
e Letzten Wert beibehalten (Standard): Der letzte glltige Wert wird beibehalten.

e Auf 0 setzen: Alle Werte werden auf 0 zurlickgesetzt.

Im Bereich SCHREIBEN-Register konnen Sie Folgendes definieren:

Offset: Anfangsregisternummer fiir den Schreibvorgang (Wert zwischen 0 und 65535)
Lange: Anzahl der zu schreibenden Register (je nach Funktionscode)

Klicken Sie auf OK, um die Konfiguration des Kanals zu bestatigen.

Wiederholen Sie die Schritte 4 bis 6, um andere Kanale fiir die Modbus-Kommunikation mit dem
Gerat zu definieren. Fir jeden Modbus-Request muss ein Kanal erstellt werden.

HINWEIS: Die Einheitenkennung wird fir Modbus-TCP-Gerate verwendet, die aus mehreren
Modbus-Geraten bestehen, z. B. auf RTU-Gateways von Modbus TCP zu Modbus. In einem
solchen Fall ermdglicht die Einheitenkennung, die Slave-Adresse des Gerats hinter dem Gateway
zu erreichen. Modbus/TCP-fahige Gerate ignorieren standardmafig den Parameter
Einheitenkennung.
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Modbus TCP I0OScanner — Betrieb

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Modbus TCP I0Scanner-Ressourcenpriifung 38
Modbus TCP IOScanner-Betriebsmodi 40
Anwendungsschnittstelle 44
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Modbus TCP I0Scanner-Ressourcenpriifung

Zweck

Auf der Registerkarte Modbus TCP-IO Scanner-Ressourcen kann die Last fur die
Modbus TCP I0Scanner-Funktionalitat abgeschatzt werden. Prifen Sie diese Last, bevor Sie die
Maschine in Betrieb nehmen.

Zur Verwaltung der Last kdnnen Sie einen oder mehrere der folgenden Lastfaktoren anpassen:
e Anzahl Slaves

e Anzahl Kanale

e Wiederholungsrate

Lastabschatzung

Mithilfe dieser Gleichung kann die Last fiir die Modbus TCP 10Scanner-Komponente abgeschatzt
werden:

Anz. Kanale

50
|0Scanner-Last (%) = —_—
Wiederholungsrate

Kanal =1 Kanal

In der SoMachine-Software steht eine automatische Lastberechnung zur Verfiigung:

Schritt Aktion
1 Doppelklicken Sie in der Gerdatebaumstruktur auf den Knoten Modbus_TCP_lOScanner.
2 Wahlen Sie die Registerkarte Modbus TCP-IO Scanner-Ressourcen.
3 Klicken Sie auf Berechnen.
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Beschreibung
In dieser Abbildung ist die Registerkarte Modbus TCP-I0 Scanner-Ressourcen dargestellt:

Modbus, TCP_I0Scanner:

[E/A—Scanner E/A—Abbildl Modbus TCP-I0 Scanner-Ressourcen ‘Status Informationen

Anzahl konfigurierter Kanale II'

Eingangsworter 22
2

Ausgangsworter
I0Scanner-Last (%):

Berechnen

HINWEIS: Die Last muss unter 100 % liegen.
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Modbus TCP I0Scanner-Betriebsmodi

Modbus TCP I0Scanner-Zustande

Der Modbus TCP I0Scanner-Zustand definiert das Verhalten der verschiedenen Geréate im
Modbus TCP 10Scanner-Netzwerk. Zu jedem Zustand gehéren spezifische Uberwachungsinfor-
mationen (Funktionsfahigkeitsbit, Kommunikationszustande usw.).

Der Modbus TCP 10Scanner-Zustand richtet sich nach dem Zustand der Steuerung:

Steuerungszustand Modbus TCP I0Scanner-Zustand
EMPTY IDLE

STOPPED STOPPED

HALT STOPPED

RUNNING OPERATIONAL

RUNNING with breakpoint OPERATIONAL mit bestimmtem Verhalten

Steuerungszustand EMPTY
TCP/IP-Verbindungen sind geschlossen.

Die Zustande der Slave-Gerate werden entsprechend ihrem individuellen Betriebsmodus
verwaltet. Im Zustand EMPTY wird der Modbus TCP IOScanner nicht erzeugt. Daher stehen
weder Funktionsfahigkeitsbits noch E/A-Images zur Verfligung.

Die folgende Abbildung stellt die Webserverseite in diesem Zustand dar:

TM251MESE

Home Monitoring Diagnostics Maintenance

E/A-Scanner

& Diagnose

Controller Scanner-Status Verbindungsstatistik
TM3 Expansion (&) Ruhe Insg. gesendete Ubertragungen: 0
Ethernet Anzahl konfigurierter Verbindungen: 0

Serial Ausfiihrungszeit I0Scanner (us): 0

Scanner-Status

Status gescannter Gerate

Keine gescannten Geréte

{1

D Nicht konfiguriert |

Gescannt Fehler
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Steuerungszustand STOPPED

TCP/IP-Verbindungen sind geschlossen. Wenn der Modbus TCP 10Scanner vom Zustand
OPERATIONAL in den Zustand STOPPED Ubergeht, werden alle Verbindungen zu den Slaves im
einseitigen Modus geschlossen.

Die Slave-Gerate werden entsprechend ihrem individuellen Betriebsmodus verwaltet.
In dieser Tabelle werden die SoMachine-Variablen aufgefiihrt:

Variable Wert Kommentare

Wert des 0 -

Funktionsfahigkeitsbits

Eingangs-Image 0 oder der zuletzt | Die Eingangswerte richten sich nach dem Parameter
gelesene Wert Fehlerbehandlung.

Die Eingangswerte entsprechen denen vom Zeitpunkt des Eintritts
der Steuerung in den Zustand STOPPED und geben daher
maoglicherweise nicht den anschlieRenden tatsachlichen Zustand
des Eingangs an.

Die folgende Abbildung stellt die Webserverseite in diesem Zustand dar:

Home Monitoring Diagnostics Maintenance

E/A-Scanner
& Diagnose
Controller Scanner-Status Verbindungsstatistik
TM3 Expansion © Gestoppt Insg. gesendete Ubertragungen: 0
Ethernet Anzahl konfigurierter Verbindungen: 3
Serial

Ausfiihrungszeit I0Scanner (us): 24

Scanner-Status

Status gescannter Gerate

» @80C0CO0CO0Coo000s Y
s JOO0000000000000 =
2 (J000000000000004a «
« JO0000C0000000o00Oas g

-/ Gescannt Fehler

D Nicht konfiguriert
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Steuerungszustand HALT
Gleiches Verhalten wie beim Steuerungszustand STOPPED.

Steuerungszustand RUNNING
TCP/IP-Verbindungen sind offen.
Die Slave-Gerate werden von der Steuerung verwaltet.
In dieser Tabelle werden die SoMachine-Variablen aufgefiihrt:

Variable Wert Kommentare
Wert des 0...1 0: Keine Antwort vom Slave bis zum Ablauf des
Funktionsfahigkeitsbits Timeouts.

1: Requests gesendet und beantwortet vor Ablauf
des Timeouts.

Eingangs-Image Letzter gelesener Wert Die Werte werden synchron mit dem Task
(siehe Seite 44) aktualisiert, der den
Modbus TCP I0Scanner ansteuert.

Die folgende Abbildung stellt die Webserverseite in diesem Zustand dar:

TM251MESE

Home Monitoring Diagnostics Maintenance
E/A-Scanner
& Diagnose
Controller Scanner-Status Verbindungsstatistik
TM3 Expansion @ inBetrieb Insg. gesendete Ubertragungen: 18639
Ethernet Anzahl konfigurierter Verbindungen: 3
Serial Ausfiihrungszeit I0Scanner (us): 123

Status gescannter Gerate

0 RNOOO00000ooooas | -
1« JO00000000000000 -
2 (JO00000000000000 «
« (DJO00000000000000 s | gL

D Nicht konfiguriert Gescannt Fehler
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Steuerung im Zustand RUNNING mit Haltepunkt
TCP/IP-Verbindungen sind offen.

Die Slave-Gerate werden von der Steuerung verwaltet.

In dieser Tabelle werden die SoMachine-Variablen aufgefiihrt:

Variable Wert Kommentare

Wert des 1 -

Funktionsfahigkeitsbits

Eingangs-Image Letzter gelesener Wert Die Eingangswerte entsprechen denen vom

Zeitpunkt des Eintritts der Steuerung in den Zustand
RUNNING mit Haltepunkt und geben daher
moglicherweise nicht den anschlieRenden
tatsachlichen Zustand des Eingangs an.
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Anwendungsschnittstelle

Uberblick

Die Anwendungsschnittstelle ist eine Gruppe von Funktionen und Variablen, die die
Kommunikation zwischen der Anwendung und dem Modbus TCP |0Scanner erméglichen:
Buszyklus-Task

e Statusvariablen

e E/A-Image-Variablen

e Funktionsbausteine

Buszyklus-Task

Der Modbus TCP 10Scanner und die Anwendung tauschen in jedem Zyklus eines
Anwendungstasks Daten aus.

Mit dem Parameter Buszyklus-Task kdnnen Sie den Anwendungstask auswahlen, der den
Modbus TCP IOScanner verwaltet.
e Zykluseinstellungen des iibergeordneten Busses verwenden: Ordnet dem
Modbus TCP IOScanner den Anwendungstask zu, der die Steuerung verwaltet.
e MAST: Ordnet dem Modbus TCP IOScanner den MAST-Task zu.
e Anderer vorhandener Task: Sie kdnnen einen Task erstellen und dem Modbus TCP 10Scanner
zuordnen.

Weitere Informationen Uber die Anwendungstasks finden Sie im SoMachine-
Programmierhandbuch.

Statusvariablen

Es gibt zwei Arten von Statusvariablen:

e Funktionsfahigkeitsbits: VVariablen zum Angeben des Kommunikationsstatus der Kanale. Pro
Kanal gibt es ein Funktionsfahigkeitsbit.
e Globaler Scannerstatus: Variable zum Angeben des Modbus TCP IOScanner-Status.

In dieser Tabelle werden die Werte der Funktionsfahigkeitsbits aufgefihrt:

Wert des Kommunikationszustand des Kanals
Funktionsfahigkeitsbits

0 Timeout fir Funktionsfahigkeit abgelaufen, ohne dass eine Antwort
empfangen wurde.

1 Keine Fehler erkannt. Request und Antwort empfangen.

E/A-Image-Variablen

Der Modbus TCP I0Scanner erfasst Daten von den Slave-Geraten und schreibt Daten auf die
Slave-Gerate. Diese Variablen werden E/A-Images genannt.
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Variablenadressen

Jede Variable erhalt eine eigene Adresse:

Variable Typ Menge

E/A-Image %IW fir Eingénge Pro Kanal wird ein Wort-Array erstellt.
%QW fir Ausgange

Funktionsfahigkeitsbit %IW Vier aufeinanderfolgende Woérter

Globaler Scannerstatus | %IW Ein Wort

Das E/A-Abbild (siehe Seite 49) organisiert die Variablen:
e Prifung der Adressen

e Zuweisung von Variablennamen (Abbild)

Funktionsbausteine zur Steuerung des Modbus TCP I0OScanner

Die Anwendung verwendet mehrere Funktionsbausteine (siehe Seite 57), um mit der Steuerung
und den Slaves zu kommunizieren:

e CONFIGURE OTB
10S_GETSTATE
10S_START

IOS GETHEALTH
10S_STOP

Funktionsbausteine zur Steuerung von ATV- und Lexium-Geraten

Verwenden Sie die PLC-Open-Funktionsbausteine, um ATV- und Lexium-Gerate zu steuern. Auf
diese Funktionsbausteine kann in der Modbus-TCP-Altivar-Bibliothek zugegriffen werden. Weitere
Informationen finden Sie in der ATV Modbus TCP Funktionsbausteine Bibliotheks-Anleitung und
in der LXM Modbus TCP Funktionsbausteine Bibliotheks-Anleitung.
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Kapitel 5

Modbus TCP IOScanner — Wartung

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Diagnose: SoMachine-Onlinemodus 48
Diagnose: Webserver 52
Fehlerbehebung 54
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Wartung

Diagnose: SoMachine-Onlinemodus

Uberblick

Im Onlinemodus kdnnen Sie den Modbus TCP 10Scanner in SoMachine mit dem folgenden
Methoden Gberwachen:

e Symbole in der Geratebaumstruktur

Status-Registerkarte des Modbus TCP I0Scanner und der verschiedenen Slave-Gerate
Registerkarte "E/A-Abbild" des Modbus TCP |OScanner

Registerkarten "E/A-Abbild" der Slave-Gerate

Modbus TCP 10Scanner-Ressourcenregisterkarte

Geratebaumstruktur

Der Kommunikationsstatus des Modbus TCP |I0Scanner und der Slaves wird in der Geratebaum-
struktur mit Symbolen dargestellt:

Symbol | Bedeutung

Kommunikation mit dem Gerat funktioniert.

HINWEIS: Modbus TCP I0Scanner wird immer mit diesem Symbol angezeigt.

A Die Steuerung kann nicht mit dem Gerat kommunizieren.

HINWEIS: Wenn sich der Modbus TCP IOScanner im Zustand STOPPED befindet, werden alle
Gerate mit diesem Symbol angezeigt.
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Wartung

Modbus TCP I0Scanner-Abbild

[ E/A-Scanner E/A-Abbild 1 Modbus TCP-I0 Scanner-Ressourcen } Status\ Informationen]
Kanéle
Variable | Abbild Kanal Adresse | Typ Stand... | Aktuel...| Vorb...
[=}["] Diagnose | I
' Global St... | %l... |UINT 012
[=]-[] Healthbits
= *p Healthbit.. |  %l.. |WORD 63
4’ Healthbits_OTB1EODMILP @ Bit0 %IX... |BOOL FALSE JI&
%f’ Healthbits_Altivar32 @ |Bit1 %IX... |BOOL FALSE HI
4;" Healthbits_Lexium32M ] Bit 2 %IX... |BOOL FALSE HIX
4’ Healthbits_Generic_Slave_channel3 $ |Bit3 %IX... |BOOL | FALSE JIX
%:" Healthbits_Generic_Slave_channel4 P Bit4 %IX... |BOOL FALSE JI&
*% Healthbits_Generic_Slave_channel5 @ |BitS %IX... |BOOL | FALSE X
%:’ Bit6 %IX... |BOOL FALSE {32
4’ Bit7 %IX... |BOOL FALSE ¥
4" Bit8 %IX... |BOOL FALSE fga
L4y Bit9 %IX.. |BOOL | FALSE I3
4y Bit 10 %IX.. |BOOL | FALSE 22
% Bit 11 %IX... |BOOL | FALSE I
’5;’ Bit 12 %IX... |BOOL FALSE {32
41"’ Bit 13 %IX... |BOOL FALSE &
’ 4” Bit 14 %IX... |BOOL FALSE I3
% Bit 15 %IX.. |BOOL | FALSE [
] Healthbit.. | %l.. |WORD 0
% Healthbit.. | %l.. |WORD 0
] Healthbit.. | %l.. |WORD 0
Spalte Verwendung Kommentar
Variable Diagnose Weisen Sie der globalen -

Namen zu.

Scannerstatusvariablen einen

Namen zu.

Healthbits Weisen Sie jedem
Funktionsfahigkeitsbit einen

Benennen Sie ein
Funktionsfahigkeitsbit
beispielsweise mit dem Namen
des zugehorigen Gerats.

Funktionsfahigkeitsbits werden in
4 Unterordnern zu je 16 Bits
gruppiert.
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Wartung

Spalte

Verwendung

Kommentar

Adresse

Rufen Sie die Adressen der
einzelnen Variablen ab.

Adressen kdnnen geandert werden,
wenn die Konfiguration verandert
wird.

Aktueller Wert

Uberwachen Sie das
Modbus TCP IOScanner-
Netzwerk

Fir Boolesche Werte
(Funktionsfahigkeitsbit):
e TRUE =1

e FALSE=0

Slave-Abbildung
In dieser Abbildung ist ein Beispiel fir die Registerkarte "E/A-Abbild" fir ein Advantys OTB-Gerat

dargestellt:

Modbus TCP Slave-Konfiguration

OTB-E/A-Konfiguration | Modbus-E/A-Scanner E/A-Abbild

Status | Informationen

Kandle
Variable Abbild | Kanal Adresse | Typ Standardwert Aktueller Wert [
[= (] Eingénge |
= %’ iwOTB1EODMILP_Read_Inputs P Read Inputs | %IW18 |WORD |
)1* Bit 0 %IX3... |BOOL
)1, Bit 1 %IX3... |BOOL
9 Bit2 %IX3... |BOOL
)1* Bit 3 %IX3... |BOOL FALSE AR
’1’ Bit 4 %IX3... |BOOL FALSE jZANi4
*H Bit5 %IX3.. |BOOL FALSE I
4’ Bit6 %IX3... |BOOL FALSE JZAKSIS
% Bit7 %IX3... |BOOL FALSE [N
’1" Bit 8 %IX3... |BOOL FALSE
’1* Bit9 %IX3... |BOOL FALSE Iz
’4* Bit 10 %IX3... |BOOL FALSE JgAKSIS
’13’ Bit 11 %IX3... |BOOL FALSE QIX
7E] 7] Ausgange
=) Re’ qwOTB1EODMILP_Output_commands P Output co... | %QW1... | WORD 255
K»’ Bit 0 %QX2.0 |BOOL FALSE §I&
Kr’ Bit 1 %QX2.1 |BOOL FALSE QI8
‘,’ Bit 2 %QX2.2 |BOOL FALSE
‘.’ Bit 3 %QX2.3 |BOOL FALSE g/
K»’ Bit4 %QX2.4 |BOOL FALSE g4
Kr_’ Bit5 %QX2.5 |BOOL FALSE
Ke’ Bit 6 %QX2.6 |BOOL FALSE QiU
) Bit7 %QX2.7 |BOOL FALSE
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Wartung

Spalte Verwendung Kommentar
Variable Eingédnge Weisen Sie jedem Eingang des AuRerdem kann jedes Bit
Gerats einen Namen zu. zugeordnet werden.
Ausgédnge Weisen Sie jedem Ausgang des
Gerats einen Namen zu.
Adresse Rufen Sie die Adressen der Adressen kdnnen geandert werden,

einzelnen Variablen ab.

wenn die Konfiguration verandert
wird.

Aktueller Wert

Verfolgen Sie die Werte der
Gerateeingange in Echtzeit.

Fir Boolesche Werte (jedes Bit):
e TRUE=1
e FALSE=0
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Diagnose: Webserver

Ethernet-Seite
TM251MESE
Home Monitoring Diagnostics
Ethernet
& Diagnose
Remote Ping Service
Controller

TM3 Expansion Enter IP address to ping from Controller:

Ethernet [95.153.161  |(_Ping ]
Serial
Statistics
Scanner-Status
Reset Statistics
Ethernet_1
MAC-Adresse 0.80.F4.A.1.17
IP-Adresse 85.15.3.51
Subnetzmaske 255.0.0.0
Gateway-Adresse 0.0.0.0

Status Link up (1)

Ethernet statistics

Opened Top connections 2
Fehlerfrei gesendete Frames 355796031
Fehlerfrei empfang. Frames 362481331

Buffers transmitted NOK 0

Buffers received NOK 0

Ethernet IP statistics

10 Messages transmitted 0

Maintenance

MAC-Adresse 0.80.F4.A.1.16
|P-Adresse 95.15.1.51
Subnetzmaske 255.0.0.0
Gateway-Adresse 0.0.0.0
Status Link up (1)

Modbus statistics

Messages transmitted OK 181
Messages received OK 181

Fehlermeldungen 0
IpMaster connection status Not connected (1)
IpMaster timeout event counter 0

In dieser Tabelle sind die Ping-Testergebnisse auf der Seite Ethernet aufgefihrt:

Symbol Bedeutung

Der Kommunikationstest war erfolgreich.

&

o

Die Steuerung kann nicht mit der definierten IP-Adresse kommunizieren.

52
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Wartung

Scannerstatus-Seite

Home Monitoring Diagnostics Maintenance
E/A-Scanner
S Diagnose
Controller Scanner-Status Verbindungsstatistik
TM3 Expansion @ InBetrieb Insg. gesendete Ubertragungen: 48903
Ethernet Anzahl konfigurierter Verbindungen: 6
Serial Ausfiihrungszeit I0Scanner (us): 88

Scanner-Status

Status gescannter Gerate

RBWWOOO0000000s -
1 JOO0000000000000 «
2 JO0000000000000Aa «
« JO00000000000ooass | o

[:] Nicht konfiguriert ~ |74 Gescannt Fehler

In dieser Tabelle sind die verschiedenen Status der Kanale aufgeflhrt, die auf der Seite
Scannerstatus angezeigt werden:

Wert des Funkti- | Bedeutung
onsfahigkeitsbits

1 Request und Antwort funktionieren ohne Timeout.

0 Ein Fehler ist aufgetreten, die Datenlibertragungen wurden
geschlossen.

- Die ID entspricht keinem konfigurierten Kanal.

0 Der Modbus TCP 10Scanner wurde angehalten, die
Dateniibertragungen wurden geschlossen.

@ (K.

HINWEIS: Wenn Sie auf eines dieser Symbole klicken, 6ffnet sich die Slave-Website (sofern
vorhanden). Um auf diese Website zuzugreifen, muss der Computer den Slave erreichen kénnen.
Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt PC-Routing (siehe Seite 21).
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Wartung

Fehlerbehebung

Haufigste Fehler

Symptom Mogliche Ursachen Behebung
Modbus TCP I0Scanner | die Konfiguration entspricht | ® Bereinigen.
wird in der nicht der ® Alles neu aufsetzen.
Geratebaumstruktur mit | Steuerungsversion. o Sicherstellen, dass die Steuerung lber die neueste
einem roten Dreieck Firmware-Version verfiigt.
angezeigt.
Ein Slave wird in der Die Steuerung kann nicht ® Verdrahtung und Spannungsversorgung des Slaves
Geratebaumstruktur mit | mit dem Slave prufen.
einem roten Dreieck kommunizieren. ® |P-Adresse des Slaves prifen (Uber Remote-Ping-
angezeigt. Dienst (siehe Seite 52) mit der IP-Adresse des Slave-
Gerats).
® Prifen, ob der Slave den Lese-/Schreib-Request
unterstutzt.
o Prifen, ob die Register, auf die zugegriffen wird, fur
diesen Slave relevant sind.
® Sicherstellen, dass die Register, auf die zugegriffen
wird, nicht schreibgeschiitzt sind.
o Sicherstellen, dass der FDR-Dienst (Fast Device
Replacement) im Slave ordnungsgeman konfiguriert
ist.
® Sicherstellen, dass der Parameter Master-IP-Adresse

im Slave ordnungsgemaf konfiguriert ist.

Ein Slave/Kanal wird
voriibergehend rot
angezeigt.

Die Verdrahtung ist instabil.

Prifen Sie die Verdrahtung.

Konfiguration erfordert
Anpassung.

Wert Timeout fur Funktionsfahigkeit erhdhen.
Wert Wiederholungsrate erhéhen.

Die Last ist zu hoch fiir den
Modbus TCP IOScanner.

Prifen Sie die Registerkarte Modbus TCP-IO Scanner-
Ressourcen.

Einige Zusténde des
Slaves werden in der
Anwendung nicht
angezeigt.

Die Wiederholungsrate ist
zu langsam (Wert zu hoch).

Verringern Sie den Wert fiir die Wiederholungsrate bei den
diesem Slave zugeordneten Kanalen.

Die Buszyklus-Task ist nicht
schnell genug.

Ordnen Sie dem Modbus TCP IOScanner einen
anderen Task zu.
Verringern Sie den Zykluswert des zugeordneten Task.
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Anhang

Inhalt dieses Anhangs

Dieser Anhang enthalt die folgenden Kapitel:

Kapitel Kapitelname Seite
A Modbus TCP I0Scanner-Funktionen 57
B Modbus TCP I0Scanner — Datentypen 65
C Darstellung von Funktionen und Funktionsbausteinen 69
EIO0000001951 09/2014 55




56

EIO0000001951 09/2014



Anhang A
Modbus TCP I0Scanner-Funktionen

Uberblick

Dieses Kapitel behandelt die in der ModbusTCPIOScanner-Bibliothek enthaltenen Funktionen.

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
I0S_GETSTATE: Status des Modbus TCP I0Scanner lesen 58
I0S_START: Modbus TCP IOScanner starten 59
I0S_GETHEALTH: Wert des Funktionsfahigkeitsbits lesen 60
10S_STOP: Modbus TCP I0OScanner anhalten 61
CONFIGURE_OTB: Softwarekonfiguration des Advantys OTB senden 62
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Modbus TCP IOScanner-Funktionen

I0S_GETSTATE: Status des Modbus TCP I0OScanner lesen

Beschreibung der Funktion
Diese Funktion gibt den Wert zurlick, der dem Status des Modbus TCP I0Scanner entspricht.

Grafische Darstellung

I05_GETSTATE
I05_GETSTATE —

Darstellung in AWL (IL) und ST

Sie finden eine allgemeine Darstellung in AWL (IL) oder ST im Kapitel Darstellung von Funktionen
und Funktionsbausteinen (siehe Seite 69)

Beschreibung der E/A-Variablen
Die folgende Tabelle beschreibt die Ausgangsvariable:

Ausgang Typ Kommentar
I0S_GETSTATE losStateCodes (siehe Seite 66) Ruckgabewerte: TosStateCodes
enum
Beispiel

Dies ist ein Beispiel fir einen Aufruf dieser Funktion:

mystate := IOS GETSTATE() ; (* 0=NOT CONFIGURED 2=0OPERATIONAL or
3=STOPPED. *)
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Modbus TCP IOScanner-Funktionen

I0S_START: Modbus TCP IOScanner starten

Beschreibung der Funktion
Diese Funktion startet den Modbus TCP |IOScanner.

Sie ermoglicht die Laufzeitsteuerung der Ausfiihrung des Modbus TCP 10Scanner.
StandardmaRig startet der Modbus TCP I0Scanner als Anwendung.

Dieser Funktionsaufruf wartet, bis der Modbus TCP IOScanner physisch gestartet wurde, kann
also bis zu 5 ms dauern.

Das Starten eines bereits gestarteten Modbus TCP 10Scanner hat keine Wirkung.

Grafische Darstellung

I05_START
IOS_START F—

Darstellung in AWL (IL) und ST

Sie finden eine allgemeine Darstellung in AWL (IL) oder ST im Kapitel Darstellung von Funktionen
und Funktionsbausteinen (siehe Seite 69).

Beschreibung der E/A-Variablen
Die folgende Tabelle beschreibt die Ausgangsvariable:

Ausgang Typ Kommentar

I0S START UDINT 0 = erfolgreicher Start
Anderer Wert = Start nicht
erfolgreich

Beispiel
Dies ist ein Beispiel fir einen Aufruf dieser Funktion:
rc := IOS_START() ;

IF rc <> 0 THEN (* Abnormal situation to be processed at application level
*)
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Modbus TCP IOScanner-Funktionen

I0S_GETHEALTH: Wert des Funktionsfahigkeitsbits lesen

Beschreibung der Funktion

Diese Funktion gibt den Wert des Funktionsfahigkeitsbits eines bestimmten Kanals zurtck.

Grafische Darstellung

I0S_GETHEALTH
—channelIl o4 f I05_GETHEALTH F—

Darstellung in AWL (IL) und ST

Sie finden eine allgemeine Darstellung in AWL (IL) oder ST im Kapitel Darstellung von Funktionen
und Funktionsbausteinen (siehe Seite 69).

Beschreibung der E/A-Variablen

In der folgenden Tabelle wird die Eingangsvariable beschrieben:

Eingang Typ Kommentar

channellID UINT Kanal-ID (siehe Seite 15) des zu
liberwachenden Kanals-

In der folgenden Tabelle wird die Ausgangsvariable beschrieben:

Ausgang Typ Kommentar

I0S GETHEALTH UINT 0: E/A-Werte des Kanals werden nicht
aktualisiert
1: E/A-Werte des Kanals werden aktualisiert

Beispiel

Dies ist ein Beispiel fir einen Aufruf dieser Funktion:
chID:=1 ;

channelHealth := IOS GETHEALTH (chID) (* Get the health value (1=0K, 0=Not
OK) of the channel number chID. The channel ID is displayed in the
configuration editor of the device *)
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Modbus TCP IOScanner-Funktionen

I0S_STOP: Modbus TCP I0OScanner anhalten

Beschreibung der Funktion
Diese Funktion halt den Modbus TCP I0Scanner an.

Sie ermoglicht die Laufzeitsteuerung der Ausfiihrung des Modbus TCP 10Scanner.
Standardmafig wird der Modbus TCP I0Scanner angehalten, wenn die Steuerung in den Zustand
STOPPED Ubergeht.

Der Modbus TCP 10Scanner muss beim ersten Anwendungszyklus angehalten werden, da es
sich bei dieser Funktion um einen synchronen Aufruf handelt, der einige Zeit dauern kann.

Der Funktionsaufruf kann bis zu 5 ms dauern, da er warten muss, bis Modbus TCP IOScanner
physisch angehalten wurde.

Das Anhalten eines bereits angehaltenen Modbus TCP 10Scanner hat keine Wirkung.

Grafische Darstellung

I05_STOP
105 _STOP —

Darstellung in AWL (IL) und ST

Sie finden eine allgemeine Darstellung in AWL (IL) oder ST im Kapitel Darstellung von Funktionen
und Funktionsbausteinen (siehe Seite 69).

Beschreibung der E/A-Variablen
Die folgende Tabelle beschreibt die Ausgangsvariable:

Ausgang Typ Kommentar

I0S STOP UDINT 0 = erfolgreich angehalten
Anderer Wert = Anhalten nicht
erfolgreich

Beispiel
Dies ist ein Beispiel fir einen Aufruf dieser Funktion:
rc := IOS STOP() ;

IF rc <> 0 THEN (* Abnormal situation to be processed at application level
*)
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Modbus TCP IOScanner-Funktionen

CONFIGURE_OTB: Softwarekonfiguration des Advantys OTB senden

Beschreibung der Funktion

Diese Funktion sendet die SoMachine-Konfigurationsdaten eines Advantys OTB Uber Modbus

TCP an das physische Gerat.

Sie ermdglicht die Aktualisierung des Konfigurationsparameters einer E/A-Insel ohne

Fremdanbietersoftware.

Der Modbus TCP I0Scanner muss angehalten werden, bevor diese Funktion aufgerufen wird.

Die Ausfiihrung des Bausteins erfolgt asynchron. Um den Fortschritt der Konfiguration zu prufen,
mussen die Ausgangs-Flags Done, Busy und Error bei jedem Anwendungszyklus getestet

werden.

Grafische Darstellung

—Execute
—saddr

CONFIGURE_OTB

Done F—

Busy —

! Error p—
ConfError b—
CommErrar F—

Darstellung in AWL (IL) und ST

Sie finden eine allgemeine Darstellung in AWL (IL) oder ST im Kapitel Darstellung von Funktionen
und Funktionsbausteinen (siehe Seite 69).

Beschreibung der E/A-Variablen

In der folgenden Tabelle werden die Eingangsvariablen beschrieben:

Eingang Typ Kommentar

Execute BOOL Aktivierungseintrag. Startet die Konfiguration
an der steigenden Flanke.

sAddr STRING OTB-IP-Adresse. Das Format der Zeichenfolge
muss 3{xx.xx.xx.xx} sein.
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Modbus TCP IOScanner-Funktionen

In der folgenden Tabelle werden die Ausgangsvariablen beschrieben:

Ausgang Typ Kommentar

Done BOOL Auf TRUE gesetzt, wenn die Konfiguration
erfolgreich abgeschlossen wurde.

Busy BOOL Auf TRUE gesetzt, wenn die Konfiguration
noch lauft.

Error BOOL Auf TRUE gesetzt, wenn die Konfiguration mit

einem Fehler beendet wurde.

ConfError configurationOTBError- | Rickgabewerte:
Codes (siehe Seite 68) | configurationOTBErrorCodes

CommError CommunicationError- Riickgabewerte:
Codes (siehe Seite 67) | CommunicationErrorCodes

Beispiel
Dies ist ein Beispiel fir einen Aufruf dieser Funktion:
VAR

(*Funktionsbaustein zur Konfiguration des OTB; I0Scanner muss angehalten werden, bevor FB
ausgefuhrt wird*)

configure OTBl: CONFIGURE OTB;
(*Initialwert von 16#00000000 verschieden; 10_start_done=0 bei erfolgreichem Start*)

IO start done: UDINT := 1000;

(*Initialwert von 16#FFFFFFFF verschieden; 10_start done=16#FFFFFFFF bei erfolgreichem
Anhalten*)

IO stop done: UDINT := 1000;

(*Configure_OTB_done= true bei erfolgreicher Konfiguration des OTB; anschlieRend kann der
I0Scanner gestartet werden*)

Configure OTB done: BOOL;

myBusy: BOOL;

myError: BOOL;

myConfError: configurationOTBErrorCodes;
myCommError: UINT;

myExecute: BOOL;

END VAR
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Modbus TCP IOScanner-Funktionen

(*IOScanner erst anhalten, bevor OTB konfiguriert wird*)
IF NOT myExecute THEN

IO stop done:=I0S STOP();

END IF

(*Konfigurationsdaten an OTB senden, an IP-Adresse 95.15.3.1, wenn myExecute = TRUE*)

configure OTBI (

Execute:= myExecute,
sAddr:="3{95.15.3.1}" ,
Done=> Configure OTB done,
Busy=> myBusy,

Error=&gt; myError,
ConfError=&gt; myConfError,
CommError=&gt; myCommError) ;
(*Nachdem OTB erfolgreich konfiguriert wurde, IOScanner starten*)
IF Configure OTB done THEN
IO start done:=I0S START();
END IF
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Anhang B
Modbus TCP I0OScanner — Datentypen

Uberblick

In diesem Kapitel werden die Datentypen der ModbusTCPIOScanner-Bibliothek beschrieben.

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
losStateCodes: Modbus TCP 10Scanner-Statuswerte 66
CommunicationErrorCodes: Fehlercodes 67
configurationOTBErrorCodes: Codes fiir Fehler in der OTB-Konfiguration 68
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Modbus TCP I0Scanner — Datentypen

losStateCodes: Modbus TCP I0Scanner-Statuswerte

Beschreibung des Aufzihlungstyps
Der Aufzahlungsdatentyp IosStateCodes enthalt die folgenden Werte:

Enumerator Wert Kommentar

TosErr 0 Modbus TCP I0Scanner befindet sich in einem Fehlerzustand.

IosIdle 1 Modbus TCP IOScanner befindet sich im Zustand IDLE. Die
Konfiguration ist leer oder nicht konform.

IosOperationnal 2 Modbus TCP IOScanner befindet sich im Zustand
OPERATIONAL.

IosStopped 3 Modbus TCP IOScanner befindet sich im Zustand STOPPED.
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Modbus TCP I0Scanner — Datentypen

CommunicationErrorCodes: Fehlercodes

Beschreibung des Aufzahlungstyps
Der Aufzéhlungsdatentyp CommunicationErrorCodes enthalt die folgenden Werte:

Enumerator Wert Kommentar

CommunicationOK hex 00 Austausch ist korrekt.

TimedOut hex 01 Austausch wegen Timeouts angehalten.

Canceled hex 02 Austauschs auf Verlangen des Benutzers
angehalten.

BadAddress hex 03 Adressenformat ist ungiiltig.

BadRemoteAddr hex 04 Remote-Adresse ist ungiiltig.

BadMgtTable hex 05 Format der Verwaltungstabelle ist ungultig.

BadParameters hex 06 Spezifische Parameter sind ungiiltig.

ProblemSendingRg hex 07 Fehler beim Senden des Requests an das Ziel
festgestellt.

RecvBufferTooSmall hex 09 GroRRe des Empfangspuffers zu klein.

SendBufferTooSmall hex OA GrolRe des Sendepuffers zu klein.

SystemResourceMissing hex 0B Systemressource fehlt.

BadTransactionNb hex 0C Transaktionsnummer ist ungiltig.

BadLength hex OE Lange ist ungultig.

ProtocolSpecificError hex FE Festgestellter Betriebsfehler enthalt

protokollspezifischen Code.

Refused hex FF Transaktion abgelehnt.
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Modbus TCP I0Scanner — Datentypen

configurationOTBErrorCodes: Codes fiir Fehler in der OTB-Konfiguration

Beschreibung des Aufzihlungstyps

Der Aufzéhlungsdatentyp configurationOTBErrorCodes enthalt die folgenden Werte:

Enumerator Wert Kommentar

ConfigurationOK hex 00 OTB-Konfiguration erfolgreich durchgefihrt.

IPAddrErr hex 01 Eingangsparameter saddr ist ungliltig.

ChannelNbErr hex 02 Fur diese IP-Adresse ist kein OTB-Kanal-
Initialisierungswert vorhanden.

ChannelInitValueErr hex 03 OTB-Kanal-Initialisierungswert kann nicht abgerufen
werden.

CommunicationErr hex 04 OTB-Konfiguration aufgrund eines Fehlers angehalten.

IosStateErr hex 05 Modbus TCP 10Scanner wird ausgefiihrt.

Modbus TCP 10Scanner muss angehalten werden,
bevor der Funktionsbaustein CONFIGURE OTB
ausgefiihrt werden kann.
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Anhang C

Darstellung von Funktionen und Funktionsbausteinen

Ubersicht

Jede Funktion kann in den folgenden Sprachen dargestellt werden.
AWL: Anweisungsliste

ST: Strukturierter Text

KOP: Kontaktplan

FBD: Funktionsbausteindiagramm

e CFC: Continuous Function Chart

Dieses Kapitel enthalt Darstellungen von Funktionen und Funktionsbausteinen und erlautert deren
Verwendung in den Sprachen AWL und ST.

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthalt die folgenden Themen:

Thema Seite
Unterschiede zwischen einer Funktion und einem Funktionsbaustein 70
Verwenden einer Funktion oder eines Funktionsbausteins in der Sprache AWL 71
Verwenden einer Funktion oder eines Funktionsbausteins in der Sprache ST 75
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Darstellung von Funktionen und Funktionsbausteinen

Unterschiede zwischen einer Funktion und einem Funktionsbaustein

Funktion

Eine Funktion hat die folgenden Eigenschaften:

e |Ist eine POU (Program Organization Unit), die ein einzelnes direktes Ergebnis zuriickgibt
e Wird direkt Uber ihren Namen aufgerufen (nicht Uber eine Instanz)

e |st nicht instanziiert

e Kann als Operand in anderen Ausdriicken verwendet werden

Beispiele: Boolesche Operatoren (AND), Berechnungen, Konvertierung (BYTE_TO_ INT)

Funktionsbaustein

Ein Funktionsbaustein hat die folgenden Eigenschaften:

e Ist eine POU (Program Organization Unit), die ein oder mehrere direkte Ausgange zuriickgibt

e Muss von einer Instanz aufgerufen werden (Funktionsbausteinkopie mit dediziertem Namen
und Variablen)

e Hat fiir jede Instanz einen persistenten Status (Ausgange und interne Variablen) von einem
Aufruf zum anderen aus einem Funktionsbaustein oder Programm

Beispiele: Zeitgeber, Zahler
In dem nachstehenden Beispiel ist Timer ON eine Instanz des Funktionsbausteins TON:
1 PROGEAM MyProgram 3T

2 VAR

3 Timer 0ON: TON; /. Function Block Instance
4 Timer PunCd: BOOL;

5 Timer PrezsetWalue: TIME := T#55:
& Timer Output: BOOL:

7 Timer ElapsedTime: TIME:

g EHD ViR

1 Timer ON{

£ IN: =Timer FunCd,

3 PT:=Timer PresetValue,

4 Q=>Timer Output,

5 ET=:Timer_ ElapsedTime) ;
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Darstellung von Funktionen und Funktionsbausteinen

Verwenden einer Funktion oder eines Funktionsbausteins in der Sprache AWL

Allgemeine Informationen

In diesem Abschnitt wird das Implementieren einer Funktion und eines Funktionsbausteins in der
Sprache AWL beschrieben.

Die Funktionen IsFirstMastCycle und SetRTCDrift und der Funktionsbaustein TON werden
als Implementierungsbeispiele verwendet.

Verwenden einer Funktion in der AWL-Sprache
Im Folgenden wird das Einfligen einer Funktion in der AWL-Sprache beschrieben:

Schritt | Aktion

1 Offnen oder erstellen Sie eine neue POU in der AWL-Sprache.

HINWEIS: Die Vorgehensweise zum Erstellen einer POU wird hier nicht erlautert. Weitere
Informationen finden Sie unter Hinzufligen und Aufrufen von POUs (siehe SoMachine,
Programmierhandbuch).

2 Erstellen Sie die Variablen, die fiir die Funktion erforderlich sind.

Wenn die Funktion Gber mindestens einen Eingang verfiigt, beginnen Sie mit dem Laden des
ersten Eingangs mithilfe der LD-Anweisung.

4 Flgen Sie unten eine neue Zeile ein, und gehen Sie wie folgt vor:

® Geben Sie den Namen der Funktion in der Operator-Spalte (linkes Feld) ein.

o Oder verwenden Sie die Eingabehilfe, um die Funktion auszuwahlen. (Wahlen Sie im
Kontextmenii Bausteinaufruf einfiigen.)

5 Wenn die Funktion Gber mehr als einen Eingang verfligt und die Eingabehilfe verwendet wird, wird
die erforderliche Anzahl von Zeilen automatisch mit 222 in den Feldern rechts erstellt. Ersetzen Sie
2?72 durch den geeigneten Wert oder die Variable, die der Reihenfolge der Eingdnge entspricht.

6 Flgen Sie eine neue Zeile ein, um das Ergebnis der Funktion in der entsprechenden Variable zu
speichern: Geben Sie die ST-Anweisung in die Operator-Spalte (linkes Feld) und einen
Variablennamen in das rechte Feld ein.
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Darstellung von Funktionen und Funktionsbausteinen

Die Funktionen IsFirstMastCycle (ohne Eingangsparameter) und SetRTCDrift (mit
Eingangsparametern) werden im Folgenden grafisch dargestellt:

Funktion

Grafische Darstellung

ohne Eingangsparameter:
IsFirstMastCycle

[0]

IsFirstMastCycle '—

|sFirsth aztCycle i FirstCycle [l—i

mit Eingangsparametern:
SetRTCDrift

(0]
SetRTCDmit —
rry D rift FitcDorift SetR TCDrift
iy ay Day
riyH our Haur
mybdinute b it

In der AWL-Sprache wird der Funktionsname direkt in der Operator-Spalte verwendet:

Funktion

Darstellung im SoMachine POU-Editor in AWL

Beispiel einer Funktion

ohno 1 PROGEAM MyProgram IL
Eingangsparameter in . -
der AWL-Sprache: 3 FirstCycle: BOOL:
IsFirstMastCycle 4 EHD_VAR
L
1 IsFirstMastCycle
ST FirstCyele
Bgispiel einer Funktion 1 PROGRAM MyProgram IL
mit Eingangsparametern = VIR -
in der AWL-Sprache:
SetRTCDrift 3 wyDrift: SIHNT (-29..2%) := 5;
4 wylay: D&Y 0OF WEEK := SUNDAY:
I3 wyHour: HOUR := 12;
& nyMinute: MINUTE:
7 wyliag: RTCSETDRIFT_ERROE:
= EﬂD_?ﬂR
g
1 LD nyDrift
SetRTCDri ft nylay
myHour
nyMinute
ST wyDiag

72

EIO0000001951 09/2014




Darstellung von Funktionen und Funktionsbausteinen

Verwenden eines Funktionsbausteins in der AWL-Sprache

Im Folgenden wird das Einfligen eines Funktionsbausteins in der AWL-Sprache beschrieben:

Schritt

Aktion

1

Erstellen Sie eine neue POU in der AWL-Sprache.

HINWEIS: Die Vorgehensweise zum Erstellen einer POU wird hier nicht erlautert. Weitere
Informationen finden Sie unter Hinzufligen und Aufrufen von POUs (siehe SoMachine,
Programmierhandbuch,).

Erstellen Sie die Variablen, die fir den Funktionsbaustein erforderlich sind, einschlieRlich des
Instanznamens.

Funktionsbausteine werden mithilfe einer CAL-Anweisung aufgerufen:

® Verwenden Sie die Eingabehilfe, um den FB auszuwahlen. (Klicken Sie mit der rechten
Maustaste, und wahlen Sie im Kontextmeni Bausteinaufruf einfligen aus.)

® Die CAL-Anweisung und der entsprechende E/A werden erstellt.

Jeder Parameter (E/A) ist eine Anweisung:
o Werte fir Eingdnge werden mit ": =" festgelegt.
o Werte fir Ausgange werden mit "=>" festgelegt.

Ersetzen Sie im rechten cAL-Feld die 2?22 durch den Instanznamen.

Ersetzen Sie weitere 2?2 ? durch eine geeignete Variable oder einen direkten Wert.

Der grafisch dargestellte Funktionsbaustein TON dient in diesem Beispiel zur Veranschaulichung:

Funktionsbaustein Grafische Darstellung

TON

Tirmer_ON

Timer_RunCd I

[ Timer_Presetfi/alue I} Ei]

Timer_COutput ==
Timer_ElapzedTime Lz—*
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Darstellung von Funktionen und Funktionsbausteinen

In der AWL-Sprache wird der Name des Funktionsbausteins direkt in der Operator-Spalte

verwendet:
Funktionsbaustein Darstellung im SoMachine POU-Editor in AWL
TON 1 PROGRAM MyProgram IL
3 Timer ON: TON; // Function Block instance declaration
4 Timer_ FunCd: BOOL;
£ Timer_PresetValue: TIME := T#55;
& Timer_Output: BOOL;
7 Timer ElapsedTime: TIME;
g EHD VAR
9
1 CAL Timer_ON|

IN:= Timer_ FunCd,

PT:= Tiner FPresetialue,
Q=> Timer_ Output,

ET=> Timer ElapsedTime)
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Verwenden einer Funktion oder eines Funktionsbausteins in der Sprache ST

Allgemeine Informationen
In diesem Teil wird die Implementierung einer Funktion oder eines Funktionsbausteins in der ST-
Sprache erlautert.
Dabei werden die Funktion setRTCDrift und der Funktionsbaustein TON als Beispiele
verwendet.

Verwenden einer Funktion in der ST-Sprache
Im Folgenden wird das Einfuigen einer Funktion in der ST-Sprache beschrieben:

Schritt

Aktion

1

Erstellen Sie eine neue POU in der ST-Sprache.

HINWEIS: Die Vorgehensweise zum Erstellen einer POU wird hier nicht erlautert. Weitere
Informationen finden Sie unter Hinzufligen und Aufrufen von POUs (siehe SoMachine,
Programmierhandbuch).

Erstellen Sie die Variablen, die firr die Funktion erforderlich sind.

Verwenden Sie im POU-ST-Editor die allgemeine Syntax zur Darstellung einer Funktion in der
ST-Sprache. Die allgemeine Syntax lautet:

Funktionsergebnis:= Funktionsname (VarEingangl, VarEingang2, ..
VarEingangx) ;

Zur Veranschaulichung dieses Verfahrens betrachten wir die grafisch dargestellte Funktion

SetRTCDrift:
Funktion Grafische Darstellung
SetRTCDrift T
SetRTCDnit — M)
myDrift FitcDrift SetRTCDrift
iyl ay Day
rnyH aur Haur
mybdinute kinute
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Darstellung von Funktionen und Funktionsbausteinen

In der ST-Sprache wird diese Funktion folgendermalfien dargestellt:

Funktion Darstellung im SoMachine POU-Editor in der ST-Sprache
SetRTCDrift PROGRAM MyProgram_ ST

VAR myDrift: SINT(-29..29) := 5;

myDay: DAY OF WEEK := SUNDAY;

myHour: HOUR := 12;

myMinute: MINUTE;

myRTCAdjust: RTCDRIFT ERROR;

END VAR

myRTCAdjust:= SetRTCDrift (myDrift, myDay, myHour, myMinute) ;

Verwenden eines Funktionsbausteins in der ST-Sprache
Im Folgenden wird das Einfligen eines Funktionsbausteins in der ST-Sprache beschrieben:

Schritt | Aktion
1 Erstellen Sie eine neue POU in der ST-Sprache.

HINWEIS: Die Vorgehensweise zum Erstellen einer POU wird hier nicht erlautert.
Weitere Informationen zum Hinzufiigen, Deklarieren und Aufrufen von POUs finden
Sie in der entsprechenden Dokumentation (siehe SoMachine,
Programmierhandbuch).

2 Erstellen Sie die Eingangs- und Ausgangsvariablen und die Instanzen, die fiir den

Funktionsbaustein erforderlich sind:

e Die Eingangsvariablen sind die fir den Funktionsbaustein erforderlichen
Eingangsparameter.

® Die Ausgangsvariablen erhalten den vom Funktionsbaustein zurlickgegebenen
Wert.

3 Verwenden Sie im POU-ST-Editor die allgemeine Syntax zur Darstellung eines
Funktionsbausteins in der ST-Sprache. Die allgemeine Syntax lautet:
Funktionsbaustein Instanzname (Eingangl:=VarEingangl,
Eingang2:=VarEingang2, ... Ausgangl=>VarAusgangl,
Ausgang2=>VarAusgang2, ...);

Der grafisch dargestellte Funktionsbaustein TON dient in diesem Beispiel zur Veranschaulichung:

Funktionsbaustein | Grafische Darstellung

Ton Timer ON
TOM
[ Timer_RunCd IM [ Tirner_Output E} @

[ Timer_Prezetyalus PT ET Timer_ElapzedTime
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Die folgende Tabelle zeigt Beispiele fir den Aufruf eines Funktionsbausteins in der ST-Sprache:

Funktionsbaustein

Darstellung im SoMachine POU-Editor in der ST-Sprache

TON

s I« T o N A T R N R

ax]

PROGERAM MyFrogram 3T

VAR

Timer ON: TON:; /7 Function Block Instance
Timer FunCd: BOOL:

Timer PresetWalue: TIME := T#53:

Timer Output: BOOL;

Timer ElapsedTime: TIME:

EHD VAR

L L I T

Timer 0N

IN: =Timer_ FunCd,
PT:=Timer_ Preset¥alue,
Q=>Timer_Output,
ET=>Timer_ ElapsedTime):

EIO0000001951 09/2014
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Glossar ﬁ

Byte

CFC

DHCP

FB

FDR

B

In einem 8-Bit-Format codierter Typ. Gultiger Bereich in hexadezimaler Darstellung: 16400 bis
16#FF.

C

(Continuous Function Chart) Grafische Programmiersprache (Erweiterung des Standards IEC
61131-3) auf der Grundlage der FBD-Sprache (Funktionsbausteindiagramm), die wie ein
Flussdiagramm aufgebaut ist. Grafische Elemente werden allerdings, sofern méglich, ohne die
Verwendung von Netzwerken frei positioniert, sodass Ruickkopplungsschleifen moglich sind. Bei
jedem Baustein befinden sich die Eingange links und die Ausgénge rechts. Sie kdnnen die
Bausteinausgange mit den Eingangen anderer Bausteine verbinden, um komplexe Ausdriicke zu
erstellen.

D

(Dynamic Host Configuration Protocol) Hochentwickelte Erweiterung von BOOTP. Das DHCP-
Protokoll ist ausgereifter, doch sowohl DHCP als auch BOOTP sind gangig. (DHCP kann BOOTP-
Client-Requests verarbeiten.)

F

(Function Block: Funktionsbaustein) Nutzlicher Programmiermechanismus, der eine Gruppe von
Programmieranweisungen zur Durchfiihrung eines spezifischen und normierten Vorgangs
konsolidiert, z. B. Drehzahlregelung, Intervallkontrolle oder Zahlen. Ein Funktionsbaustein kann
Konfigurationsdaten, eine Gruppe interner oder externer Betriebsparameter und in der Regel 1
oder mehrere Dateneingange und -ausgange umfassen.

(Fast Device Replacement: Schneller Gerateaustausch)

EI00000001951 09/2014 79



Glossar

Funktionsbausteindiagramm (Programmiersprache)
Eine von 5 Sprachen fir die Logik oder Steuerung, die von dem Standard IEC 61131-3 flr
Steuerungssysteme unterstitzt wird. Es handelt sich hierbei um eine grafisch orientierte
Programmiersprache. Sie arbeitet mit einer Liste von Netzwerken, wobei jedes Netzwerk eine
grafische Struktur von Feldern und Verbindungslinien enthalt, die entweder einen logischen oder
einen arithmetischen Ausdruck, den Aufruf eines Funktionsbausteins, einen Sprung oder einen
Rickkehrbefehl darstellen.

Funktionsfahigkeitsbit
Variable, die den Kommunikationszustand der Kanéle angibt.

IL
(Instruction List: Anweisungsliste (AWL)) Ein in Anweisungsliste geschriebenes Programm besteht
aus einer Abfolge textbasierter Anweisungen, die von der Steuerung der Reihe nach ausgefihrt
werden. Jede Anweisung besteht aus einer Zeilennummer, einem Anweisungscode und einem
Operanden (siehe IEC 61131-3).

INT
(Integer: Ganzzahl) Uber 16 Bits codierte Ganzzahl.
L

LD

(Ladder Diagramm: Kontaktplan (KOP)) Grafische Darstellung der Anweisungen eines
Steuerungsprogramms mit Symbolen fiir Kontakte, Spulen und Bausteine in einer Abfolge von
Programmbausteinen, die von der Steuerung der Reihe nach ausgefiihrt werden (siehe

IEC 61131-3).

M

Modbus Kanal
Kommunikationsshuttle, der einen Modbus-Request zwischen Master und Slave Ubertragt.

P

POU
(Program Organization Unit: Programmierorganisationseinheit) Variablendeklaration im Quellcode
und der entsprechende Anweisungssatz. POUs ermdglichen die modulare Wiederverwendung
von Softwareprogrammen, Funktionen und Funktionsbausteinen. Sobald POUs deklariert sind,
stehen sie sich gegenseitig zur Verfligung.
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S

ST
(Structured Text: Strukturierter Text) Programmiersprache, die komplexe und verschachtelte
Anweisungen umfasst (z. B. lterationsschleifen, bedingte Ausfiihnrungen oder Funktionen). ST ist
IEC 61131-3-kompatibel.

T

Timeout fiir Funktionsfahigkeit
Bei diesem Wert handelt es sich um die maximale Zeit (in ms) zwischen einem Request des
Modbus TCP-E/A-Scanners und der Antwort des Slaves.

Vv

Variable
Speichereinheit, die von einem Programm adressiert und geandert werden kann.

w

Wiederholungsrate
Abfrageintervall des gesendeten Modbus-Requests.
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