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La informacién que se ofrece en esta documentacion contiene descripciones de
caracter general y/o caracteristicas técnicas sobre el rendimiento de los productos
incluidos en ella. La presente documentacion no tiene como objetivo sustituir ni
debe emplearse para determinar la idoneidad o fiabilidad de dichos productos para
aplicaciones de usuario especificas. Los usuarios o integradores tienen la
responsabilidad de llevar a cabo un analisis de riesgos adecuado y exhaustivo, asi
como la evaluacion y pruebas de los productos en relacion con la aplicaciéon o uso
en cuestion de dichos productos. Ni Schneider Electric ni ninguna de sus filiales o
asociados asumiran responsabilidad alguna por el uso inapropiado de la
informacién contenida en este documento. Si tiene sugerencias para mejoras o
modificaciones o ha hallado errores en esta publicacion, le rogamos que nos lo
notifique.

No se podra reproducir este documento de ninguna forma, ni en su totalidad ni en
parte, ya sea por medios electrénicos o0 mecanicos, incluida la fotocopia, sin el
permiso expreso y por escrito de Schneider Electric.

Al instalar y utilizar este producto es necesario tener en cuenta todas las
regulaciones sobre seguridad correspondientes, ya sean regionales, locales o
estatales. Por razones de seguridad y para garantizar que se siguen los consejos
de la documentacion del sistema, las reparaciones solo podra realizarlas el
fabricante.

Cuando se utilicen dispositivos para aplicaciones con requisitos técnicos de
seguridad, siga las instrucciones pertinentes.

Si con nuestros productos de hardware no se utiliza el software de Schneider
Electric u otro software aprobado, pueden producirse lesiones, dafios o un
funcionamiento incorrecto del equipo.

Si no se tiene en cuenta esta informacion se pueden causar dafios personales o en
el equipo.

© 2012 Schneider Electric. Reservados todos los derechos.

EIO0000000682 04/2012



Tabla de materias

Informacionde seguridad ........................ 5
Acercadeestelibro................ ... . il 7
Capitulo 1 Informacién general sobre la configuracion de E/S ... 11
Descripcion general. . .. ... 12
Cdmo anadir médulos de ampliacion TM5/ Bases de bus TM5 y bloques
determinal TM5 .. ... . 18
Capitulo 2 Médulos de E/S CompactTM5 .................... 23
2.1 Mddulosde E/Scompactas TM5 .. ....... .. .. ... 24
TMEC 24D 18T . .t e e 25
TMBCT 2D 8T ..ottt e 27
TMSCI2DBTOL . . . oottt et e et 29
TMSC24D12R . . o ot 31
TMBCAIBOBVL . . .ot 33
TMBCAIBOBCL . . . oottt e 35
TMSCAIBOBCVL . . o oot e 37
2.2 Mddulos electrénicos integrados. .. .. .. ... 39
Entrada digitalde 4In . . ... ... .. 40
Entrada digitalde 6In .. ......... .. . . 41
Entrada digitalde 12In ... .. ... .. .. 42
Salidadigital de 40ut . ... .. . 43
Salidadigitalde 60ut . ......... ... .. .. 45
Relé de salida digitalde 6Rel .. .......... ... ... ... . .. 47
4Al +10 V de entradas analdégicas . ... 48
4Al 0-20 mA / 4-20 mA de entradas analdgicas . . .. ................ 51
Entrada analdgica de 4Al +10V/0-20mA/4-20mA . .............. 54
4A0 +10V de salidas analdgicas. . .. ..o ovi i 61
4A0 0-20 mA de salidas analdgicas. . ............ .. ... oin... 62
Salida analégica de 2A0 10V /0-20mA ... ... ... i 63
Capitulo 3 Mddulos de E/S digitalesde TM5 .................. 65
TM5SDI2D y TM5SDI4D . . . . .ottt 66
TM5SDI2A, TM5SDI4A Yy TM5SDIBU . . .. ..ot 68
TM5SDIED y TM5SDI2D. . . . oottt 70
TM5SDO2T, TM5SDO4T, TM5SDO6T y TM5SDO12T .. ............ 72
EIO0000000682 04/2012 3



TM5SDO4TA Y TMBSDOSTA .. ... 76

TM5SDO2R y TM5SDOAR . ..o e it ee e e 79
TMBESDO2S . .. oottt e e 81
TMESDMT2DT. . ettt e e e e e e 83
TMESMMBD2L. . . .. v ottt e e e 85
Capitulo 4 Modulos analégicosde E/Sde TM5................. 95
TM5SAIZH Y TMESAIAH . ... 96
TMS5SAIZL Y TMESAIAL . .. v ot 101
TM5SAI2PH Yy TMSSAIAPH . .. ..ot 109
TM5SAI2TH Y TMSSAIBTH . . ..ot 114
TM5SAO2H Yy TMESAO4H . ..o 119
TM5SAO2L Yy TMESAOAL . . ..o e e e 122
Capitulo 5 Transmisor TM5 y modulos electronicos receptores

TMS . i ettt e 125
TMBESBETT ottt et et e 126
TMBESBET7 & .ottt e e e e 128
TMSSBER2 . ..ottt e 130

Capitulo 6 Modulos de distribucion de alimentacion de la interfaz
CANopende TM5.......... ...ttt it e e enenns 133
TMBSPSS ..ttt 133
Capitulo 7 Modulos de distribucion de alimentacionde TM5 ... .. 137
TMBESPDM .ottt 138
TMBESPDMF . . .ottt e e 141
Capitulo 8 Modulos de distribucion comunes de TM5 (CDM) ... .. 145
TMESPDGT2F . . ottt e e e e 146
TMBSPDDI2F . . ittt e e 148
TMSSPDGEDAF. . ..ottt 150
TMSSPDGBDBF. . ..o ottt e 152
Capitulo 9 Médulo de pruebade TM5. ...............ciiuinn.. 155
TMS5SDO000. . . . e ettt et e e 155
Glosario ..........c..iiiiiii e 157
Indice ....... ..ot i i i 191

EIO0000000682 04/2012



Informacidén de seguridad =

Informacion importante

AVISO

Lea atentamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con el
dispositivo antes de instalarlo, utilizarlo o realizar su mantenimiento. Los mensajes
especiales que se ofrecen a continuacion pueden aparecer a lo largo de la
documentacion o en el equipo para advertir de peligros potenciales o para ofrecer
informacién que aclara o simplifica los distintos procedimientos.

La inclusién de este icono en una etiqueta de peligro indica un riesgo
de descarga eléctrica, que puede provocar lesiones si no se siguen las
instrucciones.

posibles riesgos de lesiones. Observe todos los mensajes que siguen
a este icono para evitar posibles lesiones o incluso la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacién inminente de peligro que, si no se evita,
provocara lesiones graves o incluso la muerte.

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se
evita, puede provocar la muerte o lesiones graves.

2 Este es el icono de alerta de seguridad. Se utiliza para advertir de
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A ATENCION

ATENCION indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita,
puede provocar lesiones leves o0 moderadas.

AVISO

AVISO indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita,
puede provocar dafios en el equipo.

TENGA EN CUENTA
La instalacion, manejo, puesta en servicio y mantenimiento de equipos eléctricos
deberan ser realizados sdlo por personal cualificado. Schneider Electric no se hace
responsable de ninguna de las consecuencias del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que cuenta con capacidad y conocimientos
relativos a la construccion, el funcionamiento y la instalacion de equipos eléctricos
y que ha sido formada en materia de seguridad para reconocer y evitar los riesgos
que conllevan tales equipos.
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Acerca de este libro

Presentacion

Objeto

Este manual describe la configuracion DTM de los médulos de ampliacion de

entrada/salida de TM5 de Modicon.

Campo de aplicacion

Este documento se ha actualizado con el lanzamiento del software V1.0. de

Funcionamiento de la configuracion de E/S distribuida.

Documentos relacionados

Titulo de la documentacion

Numero de referencia

Guia de programacion del bloque de E/S de la interfaz CANopen
TM5 / TM7 de Modicon

EIO0000000697 (Ingl.),
EIO0000000698 (Fran),
EIO0000000699 (Alem.),
EIO0000000700 (Esp),
EIO0000000701 (lta),
EIO0000000702 (Chs)

Sistema flexible Modicon TM5/TM7 - Guia de planificacién e
instalacién de sistemas

EIO0000000426 (Ing);
EI00000000427 (Fra);
EI00000000428 (Ale);
EIO0000000429 (Esp);
EI00000000430 (lta);
EIO0000000431 (Chi)

Guia de hardware de la interfaz CANopen de TM5 de Modicon

EIO0000000691 (Ingl.),
EIO0000000692 (Fran),
EIO0000000693 (Alem),
EIO0000000694 (Esp),
EIO0000000695 (lta),
EIO0000000696 (Chs)
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Guia de hardware de los médulos de E/S digitales de TM5 de
Modicon

EI00000000444 (Ing),
EI00000000445 (Fra),
EIO0000000446 (Ale),
EI00000000447 (Esp),
EI00000000448 (Ita),
EIO0000000449 (Chs)

Guia de hardware de los médulos de E/S analdgicas de TM5

EI00000000450 (Ing),
EIO0000000451 (Fra),

EI00000000453 (Esp),
EI00000000454 (lta),
EI00000000455 (Chs)

Guia de hardware de los moédulos de transmisor y receptor de
TM5 de Modicon

EIO0000000468 (Ing),
EIO0000000469 (Fra),
EIO0000000470 (Ale),
EIO0000000471 (Esp),
EI00000000472 (lta),

(

(Fr

(

(

(

(

(In

(Fr
EIO0000000452 (Ale),

(

(

(

(

(Fr

(

(

(
EIO0000000473 (Chs)

Puede descargar estas publicaciones técnicas y otra informacién técnica de nuestro

sitio web www.schneider-electric.com.
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Informacion relativa al producto

A ADVERTENCIA

PERDIDA DE CONTROL

e El disefiador del esquema de control debe tener en cuenta los posibles modos
de fallo de rutas de control y, para ciertas funciones de control criticas,
proporcionar los medios para lograr un estado seguro durante y después de un
fallo de ruta. Funciones de control criticas son, por ejemplo, una parada de
emergencia y una parada de sobrerrecorrido, un corte de alimentacion y un
reinicio.

e Para las funciones criticas de control deben proporcionarse rutas de control
separadas o redundantes.

e Las rutas de control del sistema pueden incluir enlaces de comunicacion.
Deben tenerse en cuenta las implicaciones de los retrasos de transmision no
esperados o los fallos en el enlace.

e Tenga en cuenta todas las reglamentaciones para la prevencion de accidentes
y las directrices de seguridad locales.’

e Cada implementacion de este equipo debe probarse de forma individual y
exhaustiva antes de entrar en servicio.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones
serias o dano al equipo.

1 Para obtener informacién adicional, consulte NEMA ICS 1.1 (ultima edicion),
"Safety Guidelines for the Application, Installation, and Maintenance of Solid State
Control" (Directrices de seguridad para la aplicacion, la instalacion y el
mantenimiento del control de estado estatico) y NEMA ICS 7.1 (ultima edicion),
"Safety Standards for Construction and Guide for Selection, Installation and
Operation of Adjustable-Speed Drive Systems" (Estandares de seguridad para la
construccion y guia para la seleccion, instalacion y utilizacion de sistemas de
unidades de velocidad ajustable) o su equivalente aplicable a la ubicacion
especifica.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

e Utilice sélo software aprobado por Schneider Electric para este equipo.
e Actualice el programa de aplicacion siempre que cambie la configuracion de
hardware fisica.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones

serias o dano al equipo.
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Comentarios del usuario

Envie sus comentarios a la direccién electrénica techcomm @ schneider-
electric.com.
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Informacioén general sobre la
configuracion de E/S 1

Introduccion

En este capitulo, se ofrecen las consideraciones generales para configurar los
médulos de ampliacion de E/S.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
Descripcion general 12
Coémo afadir médulos de ampliaciéon TM5/ Bases de bus TM5 y bloques de 18
terminal TM5
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Informacion general sobre la configuracién de E/S

Descripcion general

Introduccion

El rango de mddulos de ampliacion incluye:

Méddulos de E/S Compact TM5 con médulos integrados

Mddulos digitales de TM5

Mddulos analégicos de TM5

Mdodulos transmisores y receptores de TM5

Mdodulos de distribucion de alimentacion de la interfaz CANopen de TM5
Mddulos de distribucion de alimentacion de TM5

Médulos de distribucion comun de TM5

Modulos de prueba de TM5

Los moédulos Compact de entradas analdgicas o digitales convierten los valores
medidos (tension, corriente) en valores numéricos que el controlador puede
procesar.

Los moédulos Compact de salidas analégicas o digitales convierten los valores
numeéricos internos del controlador en tensién o corriente.

Los mddulos transmisores y receptores de datos gestionan la comunicacion entre
los moédulos remotos mediante cables de bus de ampliacion.

Los médulos de distribucién de alimentacion de la interfaz CANopen se utilizan para
gestionar el suministro de alimentacién para los diferentes moédulos de E/S.

Los médulos de distribucidon de alimentacion se utilizan para gestionar el suministro
de alimentacion para los diferentes médulos de E/S.

Los modulos de distribucion comun proporcionan conexiones de terminales de 0 V
CC y/o 24 V CC del segmento de alimentacion integrado en las bases de bus que
despliega posibilidades de cableado adicionales para los sensores y actuadores.

El médulo de prueba no es un médulo funcional. Este médulo se utiliza para separar
modulos que tienen requisitos térmicos o de EMC especificos, 0 como un marcador
de posicion para otras ampliaciones de sistema posteriores.

Caracteristicas de la ampliacion de E/S Compact

Referencia Numero de médulos Tensién/corriente
electrénicos

TM5C24D18T 24 entradas digitales 24V CC/3,75 mA

(véase pagina 25) 18 salidas digitales 24V CC/0,5 mA

TM5C12D8T 12 entradas digitales 24V CC/3,75 mA

(véase pagina 27) 8 salidas digitales 24V CC/0,5 mA

12
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Informacion general sobre la configuracién de E/S

Caracteristicas de ampliacion digital de E/S

Referencia Numero de médulos Tension/corriente
electronicos
TM5C12D6T6L 12 entradas digitales 24V CC/3,75 mA

(véase pdgina 29)

6 salidas digitales

24V CC/0,5A

4 entradas analdgicas

De-10a+10V CC
De 0 a 20 mA/de 4 a 20 mA

2 salidas analdgicas

De-10a+10V CC

De0a20mA
TM5C24D12R 24 entradas 24V CC/3,75 mA
(véase pdgina 31) 12 relés 24V CC/230 V CA

2A

NO

TM5CAI8O8VL
(véase pdgina 33)

8 entradas analdgicas

De-10a+10V CC

8 salidas analdgicas

De-10a+10V CC

TM5CAI808CL
(véase pdgina 35)

8 entradas analdgicas

De 0 a 20 mA/de 4 a 20 mA

8 salidas analdgicas

De 0a20mA

TM5CAI808CVL
(véase pdgina 37)

4 entradas analdgicas

De-10a+10V CC

4 entradas analdgicas

De 0 a 20 mA/de 4 a 20 mA

4 salidas analdgicas

De-10a+10V CC

4 salidas analdgicas

De 0a20 mA

Referencia Numero de canales Tension/corriente
TM5SDI2D 2 entradas 24 V CC/3,75 mA
(véase pdgina 66)

TM5SDI4D 4 entradas 24 V CC/3,75 mA
(véase pdgina 66)

TM5SDI6D 6 entradas 24V CC/3,75 mA
(véase pdgina 66)

TM5SDI12D 12 entradas 24 V CC/3,75 mA
(véase pdgina 70)

TM5SDI2A 2 entradas De 100 a 240V CA
(véase pdgina 68)

TM5SDI4A 4 entradas De 100 a 240V CA
(véase pdgina 68)

TM5SDI6U 6 entradas De 100 a 120 V CA

(véase pdgina 68)

EI0O0000000682 04/2012
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Informacion general sobre la configuracién de E/S

Referencia Numero de canales Tensién/corriente
TM5SDO2T 2 salidas 24V CC/0,5 A
(véase pdgina 72)

TM5SDO4T 4 salidas 24V CC/0,5 A
(véase pdgina 72)

TM5SDO4TA 4 salidas 24V CC/2 A
(véase pdgina 76)

TM5SDO6T 6 salidas 24V CC/0,5 A
(véase pdgina 72)

TM5SDOS8TA 8 salidas 24V CC/2 A
(véase pdgina 76)

TM5SDO12T 12 salidas 24V CC/0,5 A
(véase pdgina 72)

TM5SDO2R 2 salidas 30V CC/230 VCA5AC/O
(véase pdgina 79)

TM5SDO4R 4 salidas 30V CC/230 V CA5ANO
(véase pdgina 79)

TM5SDO2S 2 salidas 230 VCA/1 A
(véase pdgina 81)

TM5SDM12DT 8 entradas 24V CC/3,75 mA
(véase pdgina 83) 4 salidas 24V CC/0,5A
TM5SMM6D2L 4 entradas digitales 24V CC/3,3 mA
(véase pdgina 85) 2 salidas digitales 24V CC/0,5A

1 entrada analégica

De-10a+10V CC
De 0 a 20 mA/de 4 a 20 mA

1 salida analdgica

De-10a+10V CC
De 0 a20 mA

Caracteristicas analogicas de ampliacion de E/S

Referencia Numero de canales Tension/corriente
TM5SAI2L 2 entradas De-10a+10V CC

(véase pdgina 101) De 0 a 20 mA/de 4 a 20 mA
TM5SAI2H 2 entradas De-10a+10V CC

(véase pdgina 96) De 0 a20 mA

TM5SAI4L 4 entradas De-10a+10V CC

(véase pdgina 101) De 0 a 20 mA/de 4 a 20 mA
TM5SAI4H 4 entradas De-10a+10V CC

(véase pdgina 96) De 0 a20 mA

TM5SAO2L 2 salidas De-10a+10V CC

(véase pdgina 122) De 0 a20 mA

14
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Informacion general sobre la configuracién de E/S

Referencia Numero de canales Tensién/corriente
TM5SAO2H 2 salidas De-10a+10V CC
(véase pdgina 119) De 0 a20 mA
TM5SA04L 2 salidas De-10a+10V CC
(véase pdgina 122) De 0 a20 mA
TM5SA0O4H 4 salidas De-10a+10V CC
(véase pdgina 119) De 0 a20 mA

Caracteristicas de ampliacion analégicas de temperatura

Referencia Numero de canales Tipo de sensor
TM5SAI2PH 2 entradas PT100/PT 1000
(véase pdgina 109)

TM5SAI4PH 4 entradas PT100/PT 1000
(véase pdgina 109)

TM5SAI2TH 2 entradas Termopar J, K, S, N
(véase pdgina 114)

TM5SAI6TH 6 entradas Termopar J, K, S, N
(véase pdgina 114)

Caracteristicas de ampliacion del receptor-transmisor

Referencia Descripcion de los médulos

TM5SBET1 Médulo electrénico transmisor de datos de TM5.
(véase pdgina 126)

TM5SBET7 Maédulo electrénico transmisor de datos de TM7.
(véase pdgina 128)

TM5SBER2 Maodulo electronico receptor de datos de TM5.
(véase pdgina 130)

Caracteristicas de ampliacién de distribucién de alimentacién de la interfaz

Referencia Descripcion de los médulos
TM5SPS3 Médulos de distribucion de alimentacién de la interfaz CANopen
(véase pdgina 138) TM5
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Informacion general sobre la configuracién de E/S

Caracteristicas de ampliacion de distribuciéon de alimentacion

Referencia Descripcion de los modulos

TM5SPDM Médulo de distribucion de alimentacién de TM5

(véase pdgina 138)

TM5SPDMF Médulo de distribucion de alimentacién de TM5 con fusible
(véase pdgina 138) integrado

Caracteristicas de ampliacion de distribucion comun

Referencia Numero de canales

TM5SPDG12F 12

(véase pdgina 146)

TM5SPDD12F 12

(véase pdgina 148)

TM5SPDG5D4F 2x5 0VCC-24VCC
(véase pdgina 150)

TM5SPDG6D6F 2x6 0VCC-24VCC
(véase pdgina 152)

Caracteristicas de ampliacion de prueba

‘ Referencia

Numero de canales

TM5SD000
(véase pdgina 155)

16
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Informacion general sobre la configuracién de E/S

Hacer coincidir la configuracion de hardware y software

La E/S que puede estar integrada en su controlador es independiente de la E/S que
puede haber afadido en forma de ampliacion de E/S. Es importante que la
configuracion de E/S ldgica dentro de su programa coincida con la configuracion de
E/S fisica de su instalacién. Si afnade o elimina cualquier E/S fisica del bus de
ampliacion de E/S, es imprescindible actualizar la configuracién de su aplicacion
(esto es también cierto para cualquier dispositivo de bus de campo que pueda tener
en su instalacion). En caso contrario, existe el potencial de que el bus de ampliacion
o el bus de campo deje de funcionar mientras la E/S incrustada que puede haber
en su controlador continde funcionando.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Actualice la configuracion del programa cada vez que afiada o elimine una
ampliacién de E/S; o si afiade o elimina cualquier dispositivo al bus de campo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones
serias o dafo al equipo.

EI0O0000000682 04/2012
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Informacion general sobre la configuracién de E/S

Como anadir moédulos de ampliacion TM5/ Bases de bus TM5 y bloques de
terminal TM5

Descripcién general

Para establecer su configuracion de E/S distribuida TM5/TM7, debe crear su
configuracion con su aplicacion marco (por ejemplo: SoMachine).

En su aplicacién marco, seleccione el dispositivo para abrir la configuracion DTM
para dicho dispositivo.

Cada aplicacién marco tiene su propia forma de crear una configuracion. Para
obtener mas detalles, consulte su soporte en linea para aplicaciones marco.

Descripcidn de la Ficha Configuracién de E/S
Los médulos de ampliacion se configuran desde la pestafia Configuracion de E/S:

<Bus TM5:- > 003 TM5SDI2D - C...

4P x
r‘ TM5SDI2D TM5SDI2D: 2 entradas digitales  [<Bus TM5:- > 003 TM5SDI2D - Configuracion Schneider
| 24V CC, comun positivo, IEC 61131-2, tipo 1 SElectric
Configuracién E/S
Grupo/parametro Tipo Valor Valor predeterminado Descripcién
B ‘= Propiedades
[ Modelo de funciones STRING predeterminado predeterminado Seleccionar la modalidad de servicio del médulo
=] £ General
[ Direccion del modulo USINT (2...63) 3 2 Direccioén del médulo en el bus de ampliacion TM5
[ Base de bus STRING TM5ACBM11  TM5ACBM11 Seleccionar la base de bus
[ Blogue de terminales STRING TM5ACTB06 TM5ACTB06 Seleccionar el bloque de terminales
" Especifica el tiempo de filtro de todas las entradas digitales
Dzﬂtrg det e(r;lrada USINT (0...250) 10 10 Xe‘ r‘an o 0”'2-501(0&'25rm5 cion do
orriente de ustar la corriente de alimentacion de los sensores
@ glimentacion del sensor STRING 500 mA 500 mA conegtados al modulo
Ayuda Aceptar Cancelar Aplicar

JC Desconectado @ Conjunto de datos | &7
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Informacion general sobre la configuracién de E/S

La ficha Configuracidn de E/S contiene las siguientes columnas:

Columna Descripcién Editable
Grupo/Parametro Nombre de parametro Sin

Tipo Parametro de tipo de datos Sin

Valor Valor del parametro Si el parametro se puede

editar, se puede abrir un
marco de edicién con un

doble clic.
Valor Valor del parametro Sin
predeterminado predeterminado
Descripcion Breve descripcion del parametro Sin

Para obtener mas descripciones, consulte la Interfaz grafica de usuario DTM
(véase Gestor de tipos de dispositivo CANopen genérico, Manual de usuario).

Botones generales de control

El Boton Aceptar confirma la ultima configuracion. Todos los valores modificados
se aplican en la base de datos de la aplicaciéon marco. La interfaz grafica de usuario
(GUI) DTM se cierra.

El Boton Cancelar cancela los Ultimos cambios. Confirme su decisién en el cuadro
de didlogo Cancelar, para que los cambios no se guarden. La GUI de DTM se
cierra.

El Botéon Aplicar confirma la dltima configuracién. Todos los valores modificados
se aplican en la base de datos de la aplicacién marco. La GUI de DTM permanece
abierta.

El Boton Ayuda abre el soporte en linea de DTM.
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Informacion general sobre la configuracién de E/S

Buses base de TM5

La siguiente figura muestra los buses base de TM5:

Numero | Referencia Descripcion Color

1 TM5ACBM11 | Bus base de 24 VCC Blanco
Paso del segmento de alimentacion de E/S de 24 V CC

2 TM5ACBM15 | Bus base de 24 VCC Blanco
Paso del segmento de alimentacion de E/S de 24 V CC
con ajustes de direccién

3 TM5ACBMO1R | Bus base de 24 VCC Gris
Segmento de alimentacién de E/S de 24 V CC aislado

4 TM5ACBMO5R | Bus base de 24 VCC Gris
Segmento de alimentacién de E/S de 24 V CC aislado
con ajustes de direccién

5 TM5ACBM12 | Bus base de 240 VCA Negro
Paso del segmento de alimentaciéon de E/S de 24 V CC
aislado de 240 VCA
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Informacion general sobre la configuracién de E/S

En algunos casos, es necesario definir secciones especificas o grupos potenciales
en una direccion fija, independientemente de los médulos anteriores de la placa de
conexiones. Por este motivo, hay bus cases en Sistema TM5 con conmutadores
rotativos de ajustes de direccion, que le permiten establecer el nimero de ajustes
de direccion de la seccién. Todas las secciones consecutivas hacen referencia a
este offset y se direccionan de nuevo automaticamente.

Los bus base TM5ACBM15 y TM5ACBMOS5R tienen el ajuste de direccion.

Para obtener mas informacion, consulte Asignacion de TM5 (véase Sistema flexible
Modicon TM5 / TM7 , Guia de planificacion e instalacion de sistemas).

Bloques de terminales de TM5
En la siguiente figura se muestran los bloques de terminales de TM5:

Numero | Referencia Descripcion Color

1 TM5ACTB06 Bloque de terminal de 6 pins disefiado para Blanco
médulos de E/S de 24 V CC

2 TM5ACTB12 Bloque de terminal de 12 pins disefiado para Blanco
médulos de E/S de 24 V CC

3 TM5ACTB12PS | Bloque de terminal de 12 pins disefiado para Gris
médulos de distribucién de alimentacién (PDM) de
24V CC

4 TM5ACTB32 Bloque de terminal de 12 pins disefiado para Negro
médulos de E/S de 240 V CA
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Moédulos de E/S Compact TM5

Introduccion

En este capitulo se proporciona informacién para configurar las E/S Compact y sus

médulos electrénicos integrados:

e Modulos electrénicos TM5C24D18T con 12In y 60ut.

Modulos electrénicos TM5C12D8T con 4In y 40ut.

Mddulos electrénicos TM5C24D12R con 12In y 6Rel.

Mddulos electrénicos TM5CAI8O8VL con 4Al +10 V y 4A0 =10 V.

Mddulos electronicos TM5CAIBO8CL con 4Al 0-20 mA / 4-20 mA y 4A0 0-20

mA.

o Modulos electronicos TM5CAISO8CVL con 4Al +10 V, 4Al 0-20 mA / 4-20 mA,
4A0 £10 V y 4A0 0-20 mA.

o Moddulos electrénicos TM5C12D6T6L con 6In, 60ut, 4Al +10 V/ 0-20 mA / 4-
20 mA y 2A0 +10 V/ 0-20 mA.

Para afiadir los médulos electrénicos de ampliacion que contienen los mddulos de
E/S Compact y acceder a las pantallas de configuracion, consulte Adiciéon de un
modulo de ampliacion de TM5 (véase pdgina 18).

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene las siguientes secciones:

Seccién Apartado Pagina
2.1 Médulos de E/S compactas TM5 24
2.2 Médulos electrénicos integrados 39
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Médulos de E/S Compact TM5

2.1

Moédulos de E/S compactas TM5

Introduccién

En este capitulo se describen los médulos de E/S compactas.

Contenido de esta seccidén

Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
TM5C24D18T 25
TM5C12D8T 27
TM5C12D6T6L 29
TM5C24D12R 31
TM5CAI8O8VL 33
TM5CAI808CL 35
TM5CAI8O8CVL 37

24
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Modulos de E/S Compact TM5

TM5C24D18T

Introduccion

El médulo de E/S TM5C24D18T Compact es un conjunto de cinco moédulos
electrdnicos de entrada y salida TM5 24 V CC montados juntos.

Este conjunto incluye:
e dos mddulos electronicos de entradas digitales
e Tres modulos electronicos de salidas digitales.

Para obtener mas informacién, consulte la TM5C24D18T Descripcion general
(véase Modicon TM5, Mdédulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Ficha Configuracién de E/S

Para configurar el médulo de E/S TM5C24D18T Compact, seleccione la ficha
Configuracion de E/S.

En la tabla se describen los parametros del médulo de E/S Compact de
TM5C24D18T:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades Modelo de predeter- | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por el
funciones minado madulo.
TM5C24D18T solo admite una modalidad.
General Direccion del 2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste de
maédulo direccion (véase Modicon TM5 / TM7, CANopen
Interface, Programming Guide).

Definir cada uno de los moédulos electrénicos de E/S individualmente mediante las
carpetas Pos.xx - SDEM (SDEM = Short Description of the Electronic Module,
como 12In, 60ut, 4Al £10 V / 0-20 mA / 4-20 mA, etc.) disponibles.

NOTA:

e Pos. denota la posicion del médulo electrénico en el médulo de E/S Compact.
e xx es el numero de indice de la posicién del médulo electrénico (de 00 a 04).
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Médulos de E/S Compact TM5

En la tabla se proporciona el tipo de mddulo electronico de E/S asociado con las
posiciones 0 a 4 (Pos.00 a Pos.04) en el médulo de E/S TM5C24D18T Compact:

de E/S

Posicion de médulo electrénico | Tipo

Consulte

Pos.00

Pos.01

digitales

12 entradas

Configuracion de los médulos
electrénicos 12In de entradas
digitales (véase pdgina 42).

Pos.02

Pos.03

Pos.04

6 salidas digitales

Configuracién de los médulos
electrénicos 60ut de salida digital
(véase pdgina 45).

Para obtener descripciones adicionales, consulte Descripcion de la ficha

Configuracion de E/S (véase pdgina 18).

Estado del médulo

El Resumen de islas de la interfaz CANopen tiene 2 campos para indicar el estado
de la E/S Compact y sus médulos electronicos. Cada campo tiene una codificacion

de 8 bits, tal y como se muestra a continuacion:

Bit Descripcion

0 StatusPos00 (ok = 1)

1 StatusPos01 (ok = 1)

2 StatusPos02 (ok = 1)

3 StatusPos03 (ok = 1)

4 StatusPos04 (ok = 1)

5..7 No se utiliza

Bit Descripcién

0...6 No se utiliza

7 GlobalModuleStatus (ok = 0)

26
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Modulos de E/S Compact TM5

TM5C12D8T

Introduccion

El médulo de E/S TM5C12D8T Compact es un conjunto de cinco médulos
electrdnicos de entrada y salida TM5 24 V CC montados juntos.

Este conjunto incluye:
e Tres moddulos electrénicos de entradas digitales.
e Dos mdédulos electrénicos de salidas digitales.

Para obtener mas informacién, consulte la TM5C12D8T Descripcién general
(véase Modicon TM5, Mdédulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Ficha Configuracién de E/S

Para configurar el médulo de E/S TM5C12D8T Compact, seleccione la ficha
Configuracion de E/S.

En la tabla se describen los parametros del médulo de E/S Compact de
TM5C12D8T:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades Modelo de predeter- | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por el
funciones minado madulo.
TM5C12D8T solo admite una modalidad.
General Direccion del 2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste de
maédulo direccion (véase Modicon TM5 / TM7, CANopen
Interface, Programming Guide).

Definir cada uno de los moédulos electrénicos de E/S individualmente mediante las
carpetas Pos.xx - SDEM (SDEM = Short Description of the Electronic Module,
como 12In, 60ut, 4Al £10 V / 0-20 mA / 4-20 mA, etc.) disponibles.

NOTA:

e Pos. denota la posicion del médulo electrénico en el médulo de E/S Compact.
e xx es el numero de indice de la posicién del médulo electrénico (de 00 a 04).
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Médulos de E/S Compact TM5

En la tabla se proporciona el tipo de mddulo electronico de E/S asociado con las
posiciones 0 a 4 (Pos.00 a Pos.04) en el médulo de E/S TM5C12D8T Compact:

Posicion de médulo electronico | Tipo Consulte
de E/S
Pos.00 4 entradas digitales | Configuracion de los médulos
P0s.01 electrénicos 4In de entradas
i digitales (véase pdgina 40)
Pos.02
Pos.03 4 salidas digitales | Configuracion de los médulos
Pos.04 electrénicos 40ut de salida digital
' (véase pdgina 43)

Para obtener descripciones adicionales, consulte Descripcion de la ficha
Configuracion de E/S (véase pdgina 18).

Estado del médulo

El Resumen de islas de la interfaz CANopen tiene 2 campos para indicar el estado
de la E/S Compact y sus médulos electronicos. Cada campo tiene una codificacion
de 8 bits, tal y como se muestra a continuacion:

Bit Descripcion

0 StatusPos00 (ok = 1)

1 StatusPos01 (ok = 1)

2 StatusPos02 (ok = 1)

3 StatusPos03 (ok = 1)

4 StatusPos04 (ok = 1)

5..7 No se utiliza

Bit Descripcién

0...6 No se utiliza

7 GlobalModuleStatus (ok = 0)
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Modulos de E/S Compact TM5

TM5C12D6T6L

Introduccion

El médulo de E/S TM5C12D6T6L Compact es un conjunto de cinco modulos
electrdnicos de entrada y salida TM5 24 V CC montados juntos.

Este conjunto incluye:

e dos mddulos electronicos de entradas digitales
e Un mddulo electrénico de salidas digitales.

e Un mddulo electrénico de entradas analdgicas.
e Un mddulo electrénico de salidas analégicas.

Para obtener mas informacién, consulte la TM5C12D6T6L Descripcion general
(véase Modicon TM5, Modulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Ficha Configuracion de E/S

Para configurar el médulo de E/S TM5C12D6T6L Compact, seleccione la ficha
Configuracion de E/S.

En la tabla se describen los parametros del médulo de E/S Compact de
TM5C12D6T6L:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades Modelo de predeter- | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por el
funciones minado madulo.
TM5C12D6T6L solo admite una modalidad.
General Direccion del 2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste de
madulo direccion (véase Modicon TM5 / TM7, CANopen
Interface, Programming Guide).

Definir cada uno de los mdédulos electrénicos de E/S individualmente mediante las
carpetas Pos.xx - SDEM (SDEM = Short Description of the Electronic Module,
como 12In, 60ut, 4Al +10 V / 0-20 mA / 4-20 mA, etc.) disponibles.

NOTA:

e Pos. denota la posicién del médulo electrénico en el médulo electronico de E/S
Compact.
e xx es el numero de indice de la posicidén del médulo electrénico (de 00 a 04).
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Médulos de E/S Compact TM5

Estado del médulo

En la tabla se proporciona el tipo de mddulo electronico de E/S asociado con las
posiciones 0 a 4 (Pos.00 a Pos.04) en el médulo de E/S TM5C12D6T6L Compact:

Posicion de médulo electrénico | Tipo Consulte
de E/S
Pos.00 6 entradas Configuracion de los médulos
Pos.01 digitales electrénicos 6In de entradas
' digitales (véase pdgina 41)
Pos.02 6 salidas digitales | Configuracién del médulo
electrénico 60ut de salida digital
(véase pdgina 45)
Pos.03 4 entradas Configuracion del médulo
analdgicas electrénico de 4Al £10V/0-20 mA/
4-20 mA de entrada analégica
(véase pdgina 54)
Pos.04 2 salidas Configuracién del médulo
analdgicas electrénico 2A0 +10 V/0-20 mA de

salida analdgica (véase pdgina 63)

Para obtener descripciones adicionales, consulte Descripcion de la ficha
Configuracion de E/S (véase pdgina 18).

El Resumen de islas de la interfaz CANopen tiene 2 campos para indicar el estado
de la E/S Compact y sus médulos electronicos. Cada campo tiene una codificacion
de 8 bits, tal y como se muestra a continuacion:

Bit Descripcion

0 StatusPos00 (ok = 1)

1 StatusPos01 (ok = 1)

2 StatusPos02 (ok = 1)

3 StatusPos03 (ok = 1)

4 StatusPos04 (ok = 1)

5..7 No se utiliza

Bit Descripcion

0...6 No se utiliza

7 GlobalModuleStatus (ok = 0)
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Modulos de E/S Compact TM5

TM5C24D12R

Introduccion

El médulo de E/S TM5C24D12R Compact es un conjunto de cinco médulos
electrdnicos de entrada y salida TM5 24 V CC montados juntos.

Este conjunto incluye:

e dos mddulos electronicos de entradas digitales

e dos mddulos electronicos de relé

e un médulo vacio (véase Modicon TM5, Mddulos de E/S compactas, Guia de
hardware).

Para obtener mas informacién, consulte la TM5C24D12R Descripcion general
(véase Modicon TM5, Modulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Ficha Configuracion de E/S

Para configurar el médulo de E/S TM5C24D12R Compact, seleccione la ficha
Configuracion de E/S.

En la tabla se describen los parametros del médulo de E/S Compact de
TM5C24D12R:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades Modelo de predeter- | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por el
funciones minado madulo.
TM5C24D12R solo admite una modalidad.
General Direccion del 2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste de
madulo direccion (véase Modicon TM5 / TM7, CANopen
Interface, Programming Guide).

Definir cada uno de los moédulos electrénicos de E/S individualmente mediante las
carpetas Pos.xx - SDEM (SDEM = Short Description of the Electronic Module,
como 12In, 60ut, 4Al +10 V / 0-20 mA / 4-20 mA, etc.) disponibles.

NOTA:

e Pos. denota la posicion del médulo electrénico en el médulo de E/S Compact.
e xx es el numero de indice de la posicion del médulo electrénico (de 00 a 04).

EI0O0000000682 04/2012

31




Médulos de E/S Compact TM5

Estado del médulo

En la tabla se proporciona el tipo de mddulo electronico de E/S asociado con las
posiciones 0 a 4 (Pos.00 a Pos.04) en el médulo de E/S TM5C24D12R Compact:

Posicion de médulo electrénico | Tipo Consulte
de E/S
Pos.00 12 entradas Configuracion de los médulos
Pos.01 digitales electrénicos 12In de entradas

' digitales (véase pdgina 42)
Pos.02 6 salidas de relé | Configuracion de los médulos
Pos.04 electronicos 6Rel de relé de salida

digital (véase pagina 47)

NOTA: Pos.03 no aparece en la ficha Configuracion de E/S, ya que es el médulo
vacio que no se puede configurar.

Para obtener descripciones adicionales, consulte Descripcion de la ficha
Configuracion de E/S (véase pdgina 18).

El Resumen de islas de la interfaz CANopen tiene 2 campos para indicar el estado
de la E/S Compact y sus médulos electréonicos. Cada campo tiene una codificacion

de 8 bits, tal y como se muestra a continuacion:

Bit Descripcion

0 StatusPos00 (ok = 1)

1 StatusPos01 (ok = 1)

2 StatusPos02 (ok = 1)

3 No se utiliza

4 StatusPos04 (ok = 1)

5..7 No se utiliza

Bit Descripcién

0...6 No se utiliza

7 GlobalModuleStatus (ok = 0)
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Modulos de E/S Compact TM5

TM5CAI808VL

Introduccion

El médulo de E/S TM5CAI808VL Compact es un conjunto de cuatro modulos
electrdnicos de entrada y salida TM5 24 V CC montados juntos.

Este conjunto incluye:

e Dos mddulos electrénicos de entradas analdgicas

e 1 mddulo vacio (véase Modicon TM5, Mddulos de E/S compactas, Guia de
hardware)

e Dos médulos electrdnicos de salidas analdgicas

Para obtener mas informacion, consulte la Descripcion general
(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S compactas, Guia de hardware) de
TM5CAI8O8VL.

Ficha Configuracion de E/S

Para configurar el médulo de E/S TM5CAI8O8VL Compact, seleccione la ficha
Configuracion de E/S.

En la tabla se describen los parametros del médulo de E/S Compact de
TM5CAI8O8VL:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades Modelo de predeter- | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por el
funciones minado madulo.
TM5CAI8O8VL solo admite una modalidad.
General Direccién del 2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste de
madulo direccion (véase Modicon TM5 / TM7, CANopen
Interface, Programming Guide).

Definir cada uno de los mdédulos electrénicos de E/S individualmente mediante las
carpetas Pos.xx - SDEM (SDEM = Short Description of the Electronic Module,
como 12In, 60ut, 4Al +10 V / 0-20 mA / 4-20 mA, etc.) disponibles.

NOTA:

e Pos. denota la posicion del médulo electrénico en el médulo electronico de E/S
Compact.
e Xxx es el numero de indice de la posicidon del médulo electrénico (de 00 a 04).
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En la tabla se proporciona el tipo de mddulo electronico de E/S asociado con las
posiciones 0 a 4 (Pos.00 a Pos.04) en el mdédulo de E/S TM5CAI808VL Compact:

Posicion de médulo electrénico | Tipo Consulte
de E/S
Pos.00 4 entradas Configuracién de los médulos
P0s.01 analdgicas electrénicos 4Al £10 V de

' entradas analégicas

(véase pdgina 48)

Pos.03 4 salidas Configuracién del médulo
P0s.04 analdgicas electrénico 4A0 +10 V de salida

' analdgica (véase pdgina 61)

NOTA: Pos.02 no aparece en la ficha Configuracion de E/S, ya que es el médulo
vacio que no se puede configurar.

Para obtener descripciones adicionales, consulte Descripcion de la ficha
Configuracion de E/S (véase pdgina 18).

Estado del médulo

El Resumen de islas de la interfaz CANopen tiene 2 campos para indicar el estado
de la E/S Compact y sus mddulos electronicos. Cada campo tiene una codificacion

de 8 bits, tal y como se muestra a continuacion:

Bit Descripcién

0 StatusPos00 (ok = 1)

1 StatusPos01 (ok = 1)

2 No se utiliza

3 StatusPos02 (ok = 1)

4 StatusPos03 (ok = 1)

5.7 No se utiliza

Bit Descripcion

0...6 No se utiliza

7 GlobalModuleStatus (ok = 0)
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Modulos de E/S Compact TM5

TM5CAI808CL

Introduccion

El médulo de E/S TM5CAI80O8CL Compact es un conjunto de cuatro médulos
electrdnicos de entrada y salida TM5 24 V CC montados juntos.

Este conjunto incluye:

e Dos mddulos electrénicos de entradas analdgicas

e 1 mddulo vacio (véase Modicon TM5, Mddulos de E/S compactas, Guia de
hardware)

e Dos médulos electrdnicos de salidas analdgicas

Para obtener mas informacién, consulte la TM5CAI8O8CL Descripcién general
(véase Modicon TM5, Modulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Ficha Configuracion de E/S

Para configurar el médulo de E/S TM5CAI808CL Compact, seleccione la ficha
Configuracion de E/S.

En la tabla se describen los parametros del médulo de E/S Compact de
TM5CAI80O8CL:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades Modelo de predeter- | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por el
funciones minado madulo.
TM5CAI8O8CL solo admite una modalidad.
General Direccion del 2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste de
madulo direccion (véase Modicon TM5 / TM7, CANopen
Interface, Programming Guide).

Definir cada uno de los mdédulos electrénicos de E/S individualmente mediante las
carpetas Pos.xx - SDEM (SDEM = Short Description of the Electronic Module,
como 12In, 60ut, 4Al +10 V / 0-20 mA / 4-20 mA, etc.) disponibles.

NOTA:

e Pos. denota la posicién del médulo electrénico en el médulo electronico de E/S
Compact.
e xx es el numero de indice de la posicidén del médulo electrénico (de 00 a 04).
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Estado del médulo

En la tabla se proporciona el tipo de mddulo electronico de E/S asociado con las
posiciones 0 a 4 (Pos.00 a Pos.04) en el médulo de E/S TM5CAI808CL Compact:

Posicion de médulo Tipo Consulte

electrénico de E/S

Pos.00 4 entradas Configuracion de los médulos

P0s.01 analdgicas electrénicos 4Al 0-20 mA / 4-20 mA
' de entradas analdgicas

(véase pdgina 51)

Pos.03 4 salidas Configuracién del médulo

Pos.04 analdgicas electrénico 4A0 0-20 mA de salida
' analdgica (véase pdgina 62)

NOTA: Pos.02 no aparece en la ficha Configuracion de E/S, ya que es el médulo
vacio que no se puede configurar.

Para obtener descripciones adicionales, consulte Descripcion de la ficha
Configuracion de E/S (véase pdgina 18).

El Resumen de islas de la interfaz CANopen tiene 2 campos para indicar el estado
de la E/S Compact y sus mddulos electronicos. Cada campo tiene una codificacion

de 8 bits, tal y como se muestra a continuacion:

Bit Descripcién

0 StatusPos00 (ok = 1)

1 StatusPos01 (ok = 1)

2 No se utiliza

3 StatusPos02 (ok = 1)

4 StatusPos03 (ok = 1)

5.7 No se utiliza

Bit Descripcion

0...6 No se utiliza

7 GlobalModuleStatus (ok = 0)
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Modulos de E/S Compact TM5

TM5CAI808CVL

Introduccion

El médulo de E/S TM5CAI80O8CVL Compact es un conjunto de cuatro médulos
electrdnicos de entrada y salida TM5 24 V CC montados juntos.

Este conjunto incluye:

e Dos mddulos electrénicos de entradas analdgicas

e 1 mddulo vacio (véase Modicon TM5, Mddulos de E/S compactas, Guia de
hardware)

e Dos médulos electrdnicos de salidas analdgicas

Para obtener mas informacién, consulte la TM5CAI8O8CVL Descripcidn general
(véase Modicon TM5, Modulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Ficha Configuracion de E/S

Para configurar el médulo de E/S TM5CAI808CVL Compact, seleccione la ficha
Configuracion de E/S.

En la tabla se describen los parametros del médulo de E/S Compact de
TM5CAI8O8CVL:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades Modelo de predeter- | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por el
funciones minado madulo.
TM5CAI8O8CVL solo admite una modalidad.
General Direccion del 2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste de
madulo direccion (véase Modicon TM5 / TM7, CANopen
Interface, Programming Guide).

Definir cada uno de los mdédulos electrénicos de E/S individualmente mediante las
carpetas Pos.xx - SDEM (SDEM = Short Description of the Electronic Module,
como 12In, 60ut, 4Al +10 V / 0-20 mA / 4-20 mA, etc.) disponibles.

NOTA:

e Pos. denota la posicién del médulo electrénico en el médulo electronico de E/S
Compact.
e xx es el numero de indice de la posicidén del médulo electrénico (de 00 a 04).
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En la tabla se proporciona el tipo de mddulo electronico de E/S asociado con las
posiciones 0 a 4 (Pos.00 a Pos.04) en el médulo de E/S TM5CAI808CVL Compact:

Posicion de médulo electrénico | Tipo Consulte
de E/S
Pos.00 4 entradas Configuracion de los médulos
analdgicas electrénicos 4Al +10 V de entradas
analdgicas (véase pdgina 48)
Pos.01 4 entradas Configuracién de los médulos
analdgicas electronicos 4Al 0-20 mA / 4-20 mA de
entradas analégicas (véase pdgina 51)
Pos.03 4 salidas Configuracion del médulo electrénico
analdgicas 4A0 =10 V de salida analdgica
(véase pdgina 61)
Pos.04 4 salidas Configuracion del médulo electrénico
analdgicas 4A0 0-20 mA de salida analdgica
(véase pdgina 62)

NOTA: Pos.02 no aparece en la ficha Configuracion de E/S, ya que es el médulo
vacio que no se puede configurar.

Para obtener descripciones adicionales, consulte Descripcion de la ficha
Configuracién de E/S (véase pdgina 18).

Estado del médulo

El Resumen de islas de la interfaz CANopen tiene 2 campos para indicar el estado
de la E/S Compact y sus médulos electrénicos. Cada campo tiene una codificacion
de 8 bits, tal y como se muestra a continuacion:

Bit Descripcién

0 StatusPos00 (ok = 1)

1 StatusPos01 (ok = 1)

2 No se utiliza

3 StatusPos02 (ok = 1)

4 StatusPos03 (ok = 1)

5.7 No se utiliza

Bit Descripcién

0..6 No se utiliza

7 GlobalModuleStatus (ok = 0)
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2.2

Modulos electronicos integrados

Introduccién

En este capitulo se proporcionan los parametros de los médulos electrénicos

disponibles para configurar los médulos de E/S compactas.

Contenido de esta seccion

Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Entrada digital de 4In 40
Entrada digital de 6In 41
Entrada digital de 12In 42
Salida digital de 40ut 43
Salida digital de 60ut 45
Relé de salida digital de 6Rel 47
4Al £10 V de entradas analdgicas 48
4Al 0-20 mA / 4-20 mA de entradas analdgicas 51
Entrada analégica de 4Al +10 V / 0-20 mA / 4-20 mA 54
4A0 +10 V de salidas analégicas 61
4A0 0-20 mA de salidas analdgicas 62
Salida analégica de 2A0 +10 V / 0-20 mA 63
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Entrada digital de 4In

Descripcion general

El mddulo electronico 4In de entradas digitales es de 24 V CC y tiene 4 entradas.

Para obtener mas informacién, consulte la descripcion de este médulo electronico
en la Guia de hardware de médulos de E/S Compact (véase Modicon TM5,

Mddulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describe la configuracion de los parametros del médulo

electrénico 4In:

Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Habilitar encendido | apagado Habilita o deshabilita el modulo electronico
apagado relacionado.

Esto puede reducir el nimero de PDO
intercambiados en el bus CANopen. Los PDO
de un médulo electrénico sin utilizar no se
pueden asignar.

Filtro de entrada 0...250 10 Especifica el tiempo de filtrado de todas las
entradas digitales en el rango de 0 a 250 (de O
a 25 ms).
Corriente de sensor eléctrico 0 mA 500 mA Establezca la corriente para alimentar a los
100 mA sensores conectados al médulo.
200 mA Este valor se utiliza para equilibrar la corriente
300 mA de consumo en el segmento de alimentacion
400 mA de E/S de 24 V CC (véase Modicon TM5 /
500 mA TM7, CANopen Interface,

Programming Guide).
Esta variable no cambia la configuracion del
madulo electrénico.

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del médulo que permiten

configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Sin filtro Con filtro
Tiempo de ciclo minimo 100 150
Tiempo de actualizacion 100 200
minimo de E/S
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Entrada digital de 6In

Descripcion general

El médulo electronico 6In de entradas digitales es de 24 V CC y tiene 6 entradas.

Para obtener mas informacion, consulte la descripcion de este médulo electronico
en la Guia de hardware de médulos de E/S Compact (véase Modicon TM5,
Mddulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describe la configuracion de los parametros del médulo

electrénico 6In:

Parametro Valor Valor Descripcién
predeterminado
Habilitar encendido apagado Habilita o deshabilita el moédulo electronico relacionado.
apagado Esto puede reducir el nUmero de PDO intercambiados en
el bus CANopen. Los PDO de un médulo electrénico sin
utilizar no se pueden asignar.
Filtro de entrada 0...250 10 Especifica el tiempo de filtrado de todas las entradas

digitales en el rango de 0 a 250 (de 0 a 25 ms).

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del médulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Sin filtro Con filtro
Tiempo de ciclo minimo 100 150
Tiempo de actualizacion 100 200
minimo de E/S
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Entrada digital de 12In

Descripcion general

El mddulo electrénico 12In de entradas digitales es de 24 V CC y tiene 12 entradas.

Para obtener mas informacién, consulte la descripcion de este médulo electronico
en la Guia de hardware de médulos de E/S Compact (véase Modicon TM5,

Mddulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describe la configuracion de los parametros del médulo

electrénico 12In:

Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Habilitar encendido apagado Habilita o deshabilita el moédulo electronico relacionado.
apagado Esto puede reducir el nimero de PDO intercambiados en
el bus CANopen. Los PDO de un médulo electrénico sin
utilizar no se pueden asignar.
Filtro de entrada 0...250 10 Especifica el tiempo de filtrado de todas las entradas

digitales en el rango de 0 a 250 (de 0 a 25 ms).

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del médulo que permiten

configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

minimo de E/S

Caracteristica Valor (us)

Sin filtro Con filtro
Tiempo de ciclo minimo 100 150
Tiempo de actualizacion 100 200
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Salida digital de 40ut

Descripcion general

El médulo electronico 40ut de salidas digitales es de 24 V CC y tiene 4 salidas.

Para obtener mas informacion, consulte la descripcion de este médulo electronico
en la Guia de hardware de médulos de E/S Compact (véase Modicon TM5,
Mddulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describe la configuracion de los parametros del médulo

electrénico 40ut:

Parametro Valor Valor Descripcién
predeterminado
Habilitar encendido apagado Habilita o deshabilita el modulo electronico
apagado relacionado.
Esto puede reducir el nimero de PDO
intercambiados en el bus CANopen. Los PDO
de un médulo electrénico sin utilizar no se
pueden asignar.
Estado de salida apagado encendido encendido: lee el estado de salida.
encendido
Corriente de actuador de 0 mA 500 mA Establezca la corriente para alimentar a los
potencia 100 mA actuadores conectados al médulo.
200 mA Este valor se utiliza para equilibrar la corriente
300 mA de consumo en el segmento de alimentacion
400 mA de E/S de 24 V CC (véase Sistema flexible
500 mA Modicon TM5 / TM7 , Guia de planificacion e

instalacion de sistemas).
Esta variable no cambia la configuracién del
maodulo electrénico.
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Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Corriente de salida total 500 mA 2.000 mA Establezca la corriente maxima calculada, tal
1.000 mA como determinen los requisitos de los
1.500 mA actuadores para todas las salidas activadas
2.000 mA simultdneamente.

Este valor se utiliza para equilibrar la corriente
de consumo en el segmento de alimentacién
de E/S de 24 V CC (véase Sistema flexible
Modicon TM5 / TM7 , Guia de planificacion e
instalacion de sistemas).

Esta variable no cambia la configuracién del
médulo electrénico.

Canal 00
Canal 01
Canal 02
Canal 03

Modalidad de
recuperacion

Establecido en 0
Establecido en 1
Ultimo estado
actual

Establecido en 0

Establezca la modalidad de retorno en caso
de pérdida de comunicacioén en el bus de
campo. La modalidad de retorno indica el valor
de retorno adoptado por las salidas en caso de
una deteccion de error interno o de pérdida de
comunicacion. Los retornos no se activan en
caso de pérdida de comunicacion en el bus
TM5/TM7. En este caso, las salidas permiten
el valor de 0.

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del médulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)
Tiempo de ciclo minimo 100
Tiempo de actualizacion 100
minimo de E/S
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Salida digital de 60ut

Descripcion general

El médulo electronico 60ut de salidas digitales es de 24 V CC y tiene 6 salidas.

Para obtener mas informacion, consulte la descripcion de este médulo electronico
en la Guia de hardware de médulos de E/S Compact (véase Modicon TM5,
Mddulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describe la configuracion de los parametros del médulo
electronico 60ut:

Parametro Valor Valor Descripcién
predeterminado
Habilitar encendido apagado Habilita o deshabilita el médulo electronico
apagado relacionado.
Esto puede reducir el nimero de PDO
intercambiados en el bus CANopen. Los PDO
de un médulo electrénico sin utilizar no se
pueden asignar.
Estado de salida apagado encendido encendido: lee el estado de salida.
encendido
Corriente de salida total 500 mA 3.000 mA Corriente derivada del segmento de
1.000 mA alimentacion de E/S de 24 V CC. El valor que
2.000 mA se establecerd es la suma de la corriente de
3.000 mA todas las salidas simultdineamente activadas.

Se usa para equilibrar el consumo de corriente
en el segmento de alimentacién de E/S de 24
V CC (véase Sistema flexible Modicon

TM5 / TM7 , Guia de planificacion e
instalacion de sistemas). Este valor se usa
exclusivamente en el célculo de la funcién
Comprobar recursos.

Canal 00
Canal 01
Canal 02
Canal 03
Canal 04
Canal 05

Modalidad de
recuperacion

Establecido en 0
Establecido en 1
Ultimo estado
actual

Establecido en 0

Establezca la modalidad de retorno en caso
de pérdida de comunicacion en el bus de
campo. La modalidad de retorno indica el valor
de retorno adoptado por las salidas en caso de
una deteccioén de error interno o de pérdida de
comunicacién. Los retornos no se activan en
caso de pérdida de comunicacion en el bus
TM5/TM7. En este caso, las salidas permiten
el valor de 0.
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Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)
Tiempo de ciclo minimo 100
Tiempo de actualizacion 100
minimo de E/S
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Relé de salida digital de 6Rel

Descripcion general

El mdédulo electronico 6Rel de relé de salida digital esta equipado con 6 salidas de

relé.

Para obtener mas informacion, consulte la descripcion de este médulo electronico
en la Guia de hardware de médulos de E/S Compact (véase Modicon TM5,
Mddulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describe la configuracion de los parametros del médulo

electrénico 6Rel:

Parametro Valor Valor Descripcién
predeterminado
Habilitar encendido apagado Habilita o deshabilita el médulo electrénico
apagado relacionado.
Esto puede reducir el numero de PDO
intercambiados en el bus CANopen. Los PDO
de un mddulo electrénico sin utilizar no se
pueden asignar.
Canal 00 Modalidad de | Establecido en O | Establecido en O | Establezca la modalidad de retorno en caso
Canal 01 recuperacion | Establecido en 1 de pérdida de comunicacion en el bus de
Canal 02 Ultimo estado campo.
Canal 03 actual La modalidad de retorno indica el valor de
Canal 04 retorno adoptado por salidas en caso de una
Canal 05 deteccion de error interno o una pérdida de
comunicacion. Los retornos no se activan en
caso de pérdida de comunicacion en el bus
TM5/TM7. En este caso, las salidas permiten
el valor de 0.
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4Al =10 V de entradas analdgicas

Descripcion general

El médulo electronico 4Al +10 V de entradas analdgicas esta equipado con 4

entradas de 12 bits.

Para obtener mas informacion, consulte la descripcion de este médulo electronico
en la Guia de hardware de médulos de E/S Compact (véase Modicon TM5,
Mddulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describe la configuracion de los parametros del médulo

electrénico 4Al =10 V:

Parametro Valor Valor Descripcién
predeterminado
Habilitar encendido apagado Habilita o deshabilita el médulo electrénico
apagado relacionado.
Esto puede reducir el nimero de PDO
intercambiados en el bus CANopen. Los PDO
de un mddulo electrénico sin utilizar no se
pueden asignar.
Estado de entrada encendido apagado encendido: lee el estado de diagnoéstico de las
apagado entradas.
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interrupt Delta

Sin seleccionar

Parametro Valor Valor Descripcién
predeterminado
Canal 00 | Tipo de canal +10V +10V Especifica el tipo de canal. No se puede
Canal 01 cambiar este parametro.
8222: 8?, Modalidad de Seleccionada Seleccionada Activa la modalidad de interrupt Delta. La

modalidad de interrupt Delta define el valor
Delta que puede activar un envio de PDO.

Valor de
interrupt Delta

0...10.000

100

Establece el valor de interrupt Delta.

NOTA: Establece el valor mas alto compatible
con la aplicacion para evitar una comunicacion
innecesaria en el bus.

Modalidad de Seleccionada Sin seleccionar | Activa la modalidad de interrupt de limite

limite inferior Sin seleccionar inferior. La modalidad de interrupt de limite
inferior define el limite inferior que activara la
comunicacion en el bus.

Valor limite -32.768...32.767 | -32.768 Establece el valor de limite inferior.

inferior

Modalidad de Seleccionada Sin seleccionar | Activa la modalidad de interrupt de limite

limite superior

Sin seleccionar

superior. La modalidad de interrupt de limite
superior define el limite superior que activara la
comunicacion en el bus.

Valor limite
superior

-32.768...32.767

32.767

Establece el valor de limite superior.

Entradas analdgicas

El estado de entrada se registra con un offset fijo respecto al ciclo de red y se
transfiere en el mismo ciclo.

Registro de informacién de estado

El byte Statusinput describe el estado de cada canal de entrada:

Bit

Descripcion

Valor de los bits

0-1

Estado del canal 00

00: no se han detectado errores

2-3

Estado del canal 01

01: por debajo del valor minimo
10: por encima del valor maximo

4-5

Estado del canal 02

11: deteccién de conductor

6-7

Estado del canal 03

interrumpido
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Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Sin filtro Con filtro
Tiempo de ciclo minimo 100 500
Tiempo de actualizacion minimo de E/S | 300 1.000
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4Al 0-20 mA / 4-20 mA de entradas analdgicas

Descripcion general

El médulo electrénico 4Al 0-20 mA /4-20 mA de entradas analdgicas esta equipado
con 4 entradas de 12 bits.

Para obtener mas informacion, consulte la descripcion de este médulo electronico
en la Guia de hardware de médulos de E/S Compact (véase Modicon TM5,
Mddulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describe la configuracion de los parametros del médulo
electrénico 4Al 0-20 mA / 4-20 mA:

Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Habilitar encendido apagado Habilita o deshabilita el médulo electrénico
apagado relacionado.
Esto puede reducir el numero de PDO
intercambiados en el bus CANopen. Los PDO
de un mdédulo electrénico sin utilizar no se
pueden asignar.
Estado de entrada encendido apagado encendido: lee el estado de diagnéstico de las
apagado entradas.
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interrupt Delta

Sin seleccionar

Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Canal 00 | Tipo de canal De0Oa20mA |De0a20mA Especifica el tipo de canal.
Canal 01 De 4 a20 mA
g::z: 8;23 Modalidad de Seleccionada | Seleccionada Activa la modalidad de interrupt Delta. La

modalidad de interrupt Delta define el valor
Delta que puede activar un envio de PDO.

limite superior

Sin seleccionar

Valor de interrupt | 0...10.000 100 Establece el valor de interrupt Delta.

Delta NOTA: Establece el valor mas alto compatible
con la aplicacion para evitar una comunicacion
innecesaria en el bus.

Modalidad de Seleccionada Sin seleccionar | Activa la modalidad de interrupt de limite

limite inferior Sin seleccionar inferior. La modalidad de interrupt de limite
inferior define el limite inferior que activara la
comunicacion en el bus.

Valor DeOa |0..32.767 0 Establece el valor de limite inferior.

limite 20 mA

inferior 'pe 44 |-8.192...32.767

20 mA
Modalidad de Seleccionada Sin seleccionar | Activa la modalidad de interrupt de limite

superior. La modalidad de interrupt de limite
superior define el limite superior que activara
la comunicacién en el bus.

Valor DeOa |0..32.767

limite 20 mA

SUperior | pe 454 |-8.192...32.767
20 mA

32.767

Establece el valor de limite superior.

Entradas analdgicas

El estado de entrada se registra con un offset fijo respecto al ciclo de red y se
transfiere en el mismo ciclo.

Registro de informacion de estado
El byte Statusinput describe el estado de cada canal de entrada:

Bit

Descripcion

Valor de los bits

0-1

Estado del canal 00

00: no se han detectado errores

2-3

Estado del canal 01

01: por debajo del valor minimo

4-5

Estado del canal 02

10: por encima del valor maximo

6-7

Estado del canal 03
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Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Sin filtro Con filtro
Tiempo de ciclo minimo 100 500
Tiempo de actualizacion minimo de E/S | 300 1.000
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Entrada analégica de 4Al +10 V/ 0-20 mA / 4-20 mA

Descripcion general
El médulo electronico 4Al +10 V / 0-20 mA / 4-20 mA de entradas analdgicas esta
equipado con 4 entradas de 12 bits.
Para obtener mas informacion, consulte la descripcion de este médulo electronico

en la Guia de hardware de médulos de E/S Compact (véase Modicon TM5,
Mddulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describe la configuracion de los parametros del médulo
electrénico de 4Al £10 V / 0-20 mA / 4-20 mA:

Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Habilitar encendido apagado Habilita o deshabilita el médulo electrénico
apagado relacionado.
Esto puede reducir el nimero de PDO
intercambiados en el bus CANopen. Los PDO
de un médulo electroénico sin utilizar no se
pueden asignar.
Filtro de entrada encendido apagado Habilita o deshabilita el filtro de entrada
apagado (véase pdgina 57).
Estado de entrada encendido apagado encendido: lee el estado de diagndstico de
apagado las entradas.
Valor minimo -32.768...32.767 | -32.768 Especifica el valor de medida minimo
(véase pdgina 56).
Valor maximo -32.768...32.767 | 32.767 Especifica el valor de medida maximo
(véase pdgina 56).
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interrupt Delta

Sin seleccionar

Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Canal 00 | Tipo de canal +10V +10V Especifica el tipo de canal.
Canal 01 De 0a20 mA
Canal 02 De 4a20 mA
Canal 03 Modalidad de Seleccionada Seleccionada Activa la modalidad de interrupt Delta. La

modalidad de interrupt Delta define el valor
Delta que puede activar un envio de PDO.

Valor de interrupt

0...10.000

100

Establece el valor de interrupt Delta.

limite superior

Sin seleccionar

Delta NOTA: Establece el valor mas alto
compatible con la aplicacién para evitar una
comunicacién innecesaria en el bus.

Modalidad de Seleccionada Sin seleccionar | Activa la modalidad de interrupt de limite

limite inferior Sin seleccionar inferior. La modalidad de interrupt de limite
inferior define el limite inferior que activara la
comunicacioén en el bus.

Valor +10V |-32.768...32.767 |-32.768 Establece el valor de limite inferior.

limite * 'hega |0..32.767 0

inferior 20 mA

Ded4a |-8.192..32.767 |0
20 mA
Modalidad de Seleccionada Sin seleccionar | Activa la modalidad de interrupt de limite

superior. La modalidad de interrupt de limite
superior define el limite superior que activara
la comunicacién en el bus.

Valor
limite

superior

+10V | -32.768...32.767
DeOa |0..32.767

20 mA

De4a |-8.192..32.767
20 mA

32.767

Establece el valor de limite superior.

Entradas analdgicas

Ciclo de entrada

El estado de entrada se registra con un offset fijo respecto al ciclo de red y se
transfiere en el mismo ciclo.

El médulo electronico esta equipado con ciclo de entrada configurable. El filtrado
esta desactivado para obtener tiempos de ciclo mas cortos.

Si el ciclo de entrada esta activado, los canales se exploran en ciclos ms. La
compensacioén de tiempo entre los canales es de 200 ps. La conversion tiene lugar
de forma asincrona en el ciclo de red. Consulte Tiempo de ciclo y tiempo de
actualizacion de E/S (véase pdgina 60).
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Valores limite

Se puede definir dos tipos de limites diferentes:

e Valor minimo
e Valor maximo

El rango de Valor minimo oscila entre -32.768 y 32.767. Este valor se aplica en
cada canal del médulo que se esta configurando.

NOTA: EI Valor minimo no puede ser mayor que el Valor maximo.

Configuracion del
canal

Comportamiento de
valores digitales

Comentarios

20 mA = +32.767

+10V -10 V =-32.768 Si el Valor minimo esta configurado entre -32.768 y +32.767, el
+10 V = +32.767 valor digital esta limitado al Valor minimo.
De 0 a20 mA 0OmA=0 Si el Valor minimo esta configurado entre -32.768 y 0, el valor
20 mA = +32.767 digital se limita a 0.
Si el Valor minimo esta configurado entre 0 y 32.767, el valor
digital esta limitado al Valor minimo.
De 4 a20 mA 0mA =-8.192 Si el Valor minimo estéa configurado entre -32.768 y -8.192, el valor
4mA=0 digital se limita a -8.192.

Si el Valor minimo esté configurado entre -8.192 'y 32.767, el valor
digital esté limitado al Valor minimo.

El rango de Valor maximo oscila entre -32.768 y 32.767. Este valor se aplica en
cada canal del médulo que se esta configurando.

NOTA: El Valor maximo no puede ser menor que el Valor minimo.

Configuracion del | Comportamiento de Comentarios
canal valores digitales
+10V -10 V =-32.768 Si el Valor maximo esta configurado entre -32.768 y +32.767, el
+10V = +32.767 valor digital se limita al Valor maximo.
De 0a20 mA 0OmA=0 Si el Valor maximo esta configurado entre -32.768 y 0, el valor
20 mA = +32.767 digital permanece en 0; por tanto, el Valor maximo debe
establecerse en un valor positivo.
Si el Valor maximo esta configurado entre 1y +32.767, el valor
digital se limita al Valor maximo.
De 4 a20 mA 0mA =-8.192 Si el Valor maximo esta configurado entre -32.768 y -8.192, el
4mA=0 valor digital se limita a -8.192.
20 mA = +32.767 Si el Valor maximo esta configurado entre -8.192 y 32.767, el valor
digital se limita al Valor maximo.
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Nivel de filtro

El valor de entrada se evalua en funcidn del nivel de filtro. Se puede aplicar una
limitacion de rampa de entrada utilizando esta evaluacion.

Férmula para la evaluacién del valor de entrada:

Valor de entrada

Nivel de filtro

Va l OVanterior

Valormeo = Valotmerior — —
Nivel de filtro

Los ejemplos siguientes muestran como funciona la limitacion de la rampa de
entrada basada en un salto de salida y una perturbacion.

Ejemplo 1: El valor de entrada salta de 8.000 a 16.000. En el diagrama se muestra
el valor evaluado con la configuracion siguiente:

limitacion de la rampa de entrada =0
Nivel de filtro=2 0 4

8000

4'1éélxéé%é tims]
@

Valor de entrada
Valor evaluado: Nivel de filtro 2
Valor evaluado: Nivel de filtro 4
Salto de entrada

A WOWN =
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Ejemplo 2: Se impone una perturbacion en el valor de entrada. El diagrama
muestra el valor evaluado con los ajustes siguientes:

limitacion de la rampa de entrada = 0
Nivel de filtro=2 0 4

0

t[ms]

Valor de entrada.

Valor evaluado: Nivel de filtro 2
Valor evaluado: Nivel de filtro 4
Perturbacién (sobretension)

A WON =

Limitacion de rampa de entrada

La limitacion de rampa de entrada solo puede tener lugar cuando se utiliza un filtro.
La limitacién de rampa de entrada se ejecuta antes de que se realice el filtrado.

La cantidad de cambio del valor de entrada se comprueba para asegurar que no se
sobrepasan los limites especificados. Si se sobrepasan los valores, el valor de
entrada ajustado es igual que el valor antiguo + el valor de limite.

La limitacién de rampa de entrada es adecuada para la supresion de perturbaciones
(picos). Los ejemplos siguientes muestran como funciona la limitacién de la rampa
de entrada basada en un salto de salida y una perturbacion.
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Ejemplo 1: El valor de entrada hace un salto de 8.000 a 17.000. El diagrama
muestra el valor ajustado para los ajustes siguientes:

limitacion de la rampa de entrada = 2047
Nivel de filtro = 2

1
2
3

/

12 3 P S

6 7 8 t[ms]

Valor de entrada
Valor de entrada ajustado interno antes del filtrado
Salto de entrada

Ejemplo 2: Se impone una perturbacion en el valor de entrada. El diagrama
muestra el valor ajustado con los ajustes siguientes:

limitacion de la rampa de entrada = 2047
Nivel de filtro = 2

16000 +----------p0 - @)

N

8000

0

2 3 4 5 6 7 8 t[ms]

Valor de entrada
Valor de entrada ajustado interno antes del filtrado
Perturbacion (sobretension)
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Registro de informacion de estado

El byte Statusinput describe el estado de cada canal de entrada:

Bit Descripcion Valor de los bits

0-1 Estado del canal 00 00: No se han detectado errores

2.3 Estado del canal 01 01: Por debajo del valor minimo’
10: Por encima del valor maximo

4-5 Estado del canal 02 11: Deteccién de conductor

6-7 Estado del canal 03 interrumpido (solo para configuracion
de tensién)

1
Seial de corriente 0...20 mA

Configuracion predeterminada: El valor de entrada tiene un valor minimo. Por lo tanto, no es
necesaria una supervision de transgresion por debajo de rango.

Cuando cambia el valor minimo: se limita el valor de entrada al valor definido. El bit de estado
se establece cuando el valor minimo se supera.

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Sin filtro Con filtro
Tiempo de ciclo minimo 100 500
Tiempo de actualizacion minimo de E/S | 300 1.000
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4A0 =10 V de salidas analoégicas

Descripcion general

El médulo electrénico 4A0 +10 V de salidas analdgicas esta equipado con 4 salidas
de 12 bits.

Para obtener mas informacion, consulte la descripcion de este médulo electronico
en la Guia de hardware de médulos de E/S Compact (véase Modicon TM5,
Mddulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describe la configuracion de los parametros del médulo

electrénico 4A0 +10 V:

Parametro Valor Valor Descripcién
predeterminado
Habilitar encendido apagado Habilita o deshabilita el médulo electrénico
apagado relacionado.
Esto puede reducir el nimero de PDO
intercambiados en el bus CANopen. Los PDO
de un médulo electrénico sin utilizar no se
pueden asignar.
Canal 00 |Tipo de salida |+10V +10V Especifica el tipo de canal. No se puede
Canal 01 cambiar este parametro.
Canal 02 Modalidad de | Valor min. Establecido en 0 | Establezca la modalidad de retorno en caso de
Canal 03 recuperacion Establecido en 0 pérdida de comunicacién en el bus de campo.
Valor max. La modalidad de retorno indica el valor de
Ultimo estado retorno adoptado por las salidas en caso de
actual una deteccion de error interno o de pérdida de
Valor predefinido comunicacioén. Los retornos no se activan en
caso de pérdida de comunicacion en el bus
TM5/TM7. En este caso, las salidas permiten
el valor de 0.
Valor de -32.768...32.767 |0 Establece el valor de recuperacioén en un valor
recuperacion fijo.

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla se describen las caracteristicas del mddulo que permiten configurar el
tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)
Tiempo de ciclo minimo 250
Tiempo de actualizacién minimo de E/S | < 300
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4A0 0-20 mA de salidas analodgicas

Descripcion general
El mdédulo electronico 4A0 0-20 mA de salidas analdgicas esta equipado con 4
salidas de 12 bits.
Para obtener mas informacion, consulte la descripcion de este médulo electronico
en la Guia de hardware de médulos de E/S Compact (véase Modicon TM5,
Mddulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describe la configuracion de los parametros del médulo
electrénico 4A0 0-20 mA:

Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Habilitar encendido apagado Habilita o deshabilita el médulo electrénico
apagado relacionado.

Esto puede reducir el nimero de PDO
intercambiados en el bus CANopen. Los PDO
de un mddulo electrénico sin utilizar no se
pueden asignar.

Canal 00 Tipo de salida |De 0a20 mA De 0a20 mA Especifica el tipo de canal. No se puede

Canal 01 cambiar este parametro.

Canal 02 Modalidad de Establecido en O | Establecido en 0 | Establezca la modalidad de retorno en caso

Canal 03 recuperacion Valor max. de pérdida de comunicacion en el bus de
Ultimo estado campo. La modalidad de retorno indica el valor
actual de retorno adoptado por las salidas en caso de
Valor predefinido una deteccion de error interno o de pérdida de

comunicacion. Los retornos no se activan en
caso de pérdida de comunicacion en el bus
TM5/TM7. En este caso, las salidas permiten

el valor de 0.
Valor de 0...32.767 0 Establece el valor de recuperacién en un valor
recuperacion fijo.

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla se describen las caracteristicas del mddulo que permiten configurar el
tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Tiempo de ciclo minimo 250

Tiempo de actualizacién minimo de E/S | < 300
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Salida analdégica de 2A0 =10 V/ 0-20 mA

Descripcion general

El médulo electronico 2A0 +10 V / 0-20 mA de salidas analdgicas esta equipado
con 2 salidas de 12 bits.

Para obtener mas informacion, consulte la descripcion de este médulo electronico
en la Guia de hardware de médulos de E/S Compact (véase Modicon TM5,
Mddulos de E/S compactas, Guia de hardware).

Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describe la configuracion de los parametros del médulo
electrénico de 2A0 +10 V / 0-20 mA:

Ultimo estado
actual
Valor predefinido

Parametro Valor Valor Descripcién
predeterminado
Habilitar encendido apagado Habilita o deshabilita el médulo electrénico
apagado relacionado.
Esto puede reducir el nimero de PDO
intercambiados en el bus CANopen. Los PDO
de un mddulo electrénico sin utilizar no se
pueden asignar.
Canal 00 | Tipo de salida |+10V +10V Especifica el tipo de canal. No se puede
Canal 01 De 0 a20 mA cambiar este parametro.
Modalidad de | Valor min. Establecido en 0 | Establezca la modalidad de retorno en caso
recuperacion | Establecido en 0 de pérdida de comunicacion en el bus de
Valor max. campo. La modalidad de retorno indica el

valor de retorno adoptado por las salidas en
caso de una deteccion de error interno o de
pérdida de comunicacion. Los retornos no se
activan en caso de pérdida de comunicacién
en el bus TM5/TM7. En este caso, las salidas
permiten el valor de 0.

Valor de
recuperacion

- 32.768...32.767

Establece el valor de recuperacién en un valor
fijo.

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del médulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)
Tiempo de ciclo minimo 250
Tiempo de actualizacién minimo de E/S | < 300
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Moédulos de E/S digitales de TM5

3

Introduccion

Este capitulo facilita informacidn para configurar médulos digitales de ampliacion de

E/S.

Para afadir médulos de ampliacion y para acceder a las pantallas de configuracion,
consulte Cémo afadir un médulo de ampliacién de TM5 (véase pdgina 18).

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
TM5SDI2D y TM5SDI4D 66
TM5SDI2A, TM5SDI4A y TM5SDI6U 68
TM5SDI6D y TM5SDI12D 70
TM5SDO2T, TM5SDO4T, TM5SDO6T y TM5SDO12T 72
TM5SDOA4TA y TM5SDO8TA 76
TM5SDO2R y TM5SDO4R 79
TM5SDO2S 81
TM5SDM12DT 83
TM5SMM6D2L 85
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TM5SDI2D y TM5SDI4D

Introduccion

Los mddulos electrénicos de ampliacion TM5SDI2D y TM5SDI4D son mddulos
electrdnicos de entradas digitales de 24 V CC con 2 y 4 entradas respectivamente.

Para obtener mas informacién, consulte la Guia de hardware:

Referencia Consulte
TM5SDI2D TM5SDI2D Médulo electrénico 2DI 24 V CC comun positivo

(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S digitales, Guia de hardware)
TM5SDI4D TM5SDI4D Médulo electrénico 4DI 24 V CC comun positivo

(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S digitales, Guia de hardware)

Ficha Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro

Valor

Valor
predeterminado

Descripcién

Propiedades

Modelo de
funciones

predeterminado

predeterminado

Establece la modalidad operativa admitida
por el médulo.
TM5SDI... solo admite una modalidad.

Generales

Direccion del 2...63 2 Muestra la direccién definida en la ficha
moédulo Ajuste de direccion (véase Modicon TM5 /
TM7, CANopen Interface,
Programming Guide).
Base de bus TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al
TM5ACBM15 maodulo electrénico.
TM5ACBM15 permite modificar la
direccion.
Bloque de TM5ACTBO06 TM5ACTBO06 Especifica el bloque de terminales asociado
terminales TM5ACTB12 al moédulo electrénico.
Filtro de entrada | 0...250 10 Especifica el tiempo de filtrado de todas las
entradas digitales, en un rango de 0 a 250
(de 0 a 25 ms).
Corriente de 0mA 500 mA Establezca la corriente para alimentar a los
sensor eléctrico | 100 mA sensores conectados al médulo.
200 mA Este valor se utiliza para equilibrar el
300 mA consumo de corriente en el segmento de
400 mA alimentacién de E/S de 24 V CC
500 mA (véase Modicon TM5 / TM7, CANopen

Interface, Programming Guide).
Esta variable no cambia la configuracién del
madulo electronico.
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Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S
En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten

configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Sin filtro Con filtro
Tiempo de ciclo minimo | 100 150
Tiempo de actualizaciéon | 100 200

minimo de E/S
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TM5SDI2A, TM5SDI4A y TM5SDI6U

Introduccion

Los mddulos electrénicos de ampliacion TM5SDI2A, TM5SDI4A y TM5SDI6U son
modulos electronicos de entradas de 100-240 V CA con 2, 4 y 6 entradas

respectivamente.

Para obtener mas informacién, consulte la Guia de hardware:

Referencia Consulte
TM5SDI2A TM5SDI2A Médulo electrénico 2DI 100...240 V CA 3 cables
(véase Modicon TM5, Mdédulos de E/S digitales, Guia de hardware)
TM5SDI4A TM5SDI4A Médulo electrénico 4DI 100...240 V CA 2 cables
(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S digitales, Guia de hardware)
TM5SDI6U TM5SDI6U Médulo electrénico 6D1 100..120 V CA 1 cable (véase Modicon
TM5, Mddulos de E/S digitales, Guia de hardware)

Ficha Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades | Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida
funciones por el médulo.
TM5SDI... solo admite una modalidad.
Generales Direccion del 2...63 2 Muestra la direccién definida en la ficha
moédulo Ajuste de direccion (véase Modicon TM5 /
TM7, CANopen Interface,
Programming Guide).
Base de bus TM5ACBM12 TM5ACBM12 Especifica la base de bus asociada al
madulo electrénico.
Bloque de TM5ACTB32 TM5ACTB32 Especifica el bloque de terminales asociado
terminales al médulo electrénico.
Filtro de entrada | 0...250 10 Especifica el tiempo de filtrado de todas las
entradas digitales, en un rango de 0 a 250
(de 0 a 25 ms).
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Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Sin filtro Con filtro
Tiempo de ciclo minimo 100 150
Tiempo de actualizacion 100 200
minimo de E/S
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TM5SDI6D y TM5SDI12D

Introduccion

Los mddulos electrénicos de ampliacién TM5SDI6D y TM5SDI12D son modulos
electrdnicos de entradas digitales de 24 V CC con 6 y 12 entradas respectivamente.

Para obtener mas informacién, consulte la Guia de hardware:

Referencia

Consulte

TM5SDI6D

TM5SDI6D Médulo electrénico 6DI 24 V CC comun positivo
(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S digitales, Guia de hardware)

TM5SDI12D

TM5SDI12D Mddulo electrénico 12D1 24 V CC comun positivo
(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S digitales, Guia de hardware)

Ficha Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcién
predeterminado
Propiedades | Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida
funciones por el médulo.
TMS5SDI... solo admite una modalidad.
Generales Direccion del 2...63 2 Muestra la direccién definida en la ficha
moédulo Ajuste de direccion (véase Modicon TM5 /
TM7, CANopen Interface,
Programming Guide).
Base de bus TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al
TM5ACBM15 maodulo electrdnico.
TM5ACBM15 permite modificar la
direccion.
Bloque de TM5ACTBO06 TM5ACTB12 Especifica el bloque de terminales
terminales (solo asociado al médulo electronico.
TM5SDI6D)
TM5ACTB12
Filtro de entrada | 0...250 10 Especifica el tiempo de filtrado de todas las
entradas digitales, en un rango de 0 a 250
(de 0 a 25 ms).
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Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Sin filtro Con filtro
Tiempo de ciclo minimo 100 150
Tiempo de actualizacion 100 200
minimo de E/S
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TM5SDO2T, TM5SDO4T, TM5SDO6T y TM5SDO12T

Introduccién
Los mddulos electrénicos de ampliacion TM5SDO2T, TM5SDO4T, TM5SDO6T y
TM5SDO12T son mddulos electronicos de entradas digitales de 24 V CC con 2, 4,
6y 12 entradas respectivamente.

Para obtener mas informacién, consulte la Guia de hardware:

Referencia Consulte

TM5SDO2T TM5SDO2T Mdédulo electrénico 2 DO 24 V CC Tr 0,5 A de 3 cables
(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S digitales, Guia de hardware)

TM5SDOAT TM5SDOA4T Mdédulo electrénico 4 DO 24 V CC Tr 0,5 A de 3 cables
(véase Modicon TM5, Mdédulos de E/S digitales, Guia de hardware)

TM5SDO6T TM5SDO6T Mddulo electrénico 6 DO 24 V CC Tr 0,5 A de 2 cables
(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S digitales, Guia de hardware)

TM5SDO12T TM5SDO12T Mddulo electrénico 12 DO 24 V CC Tr 0,5 A de 1 cable
(véase Modicon TM5, Mdédulos de E/S digitales, Guia de hardware)
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Ficha Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro

Valor

Valor
predeterminado

Descripcion

Propiedades | Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por
funciones el médulo.
TM5SDO... solo admite una modalidad.
Generales Direccion del |2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste
maédulo de direccion (véase Modicon TM5 / TM7,
CANopen Interface, Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al médulo
TM5ACBM15 electronico.
TM5ACBM15 permite modificar la direccion.
Bloque de TM5ACTBO06 TM5ACTB12 Especifica el bloque de terminales asociado al
terminales Solo médulo electrénico.
TM5SDO6T
TM5ACTB12
Estado de Encendido Apagado Encendido: Lee el estado de salida.
salida Apagado
Corriente de | 200 mA 1000 mA Establezca la corriente maxima calculada, tal
salida total 400 mA como determinen los requisitos de los
(para 600 mA actuadores para todas las salidas activadas
TM5SDO2T) | 800 mA simultdneamente.
1000 mA Este valor se utiliza para equilibrar el consumo

de corriente en el segmento de alimentacion
de E/S de 24 V CC (véase Modicon TM5 /
TM7, CANopen Interface,

Programming Guide).

Esta variable no cambia la configuracion del
madulo electrénico.
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Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Corriente de | 500 mA 2000 mA Establezca la corriente maxima calculada, tal
salida total 1000 mA como determinen los requisitos de los
(para 1500 mA actuadores para todas las salidas activadas
TM5SDO4T) | 2000 mA simultaneamente.
Este valor se utiliza para equilibrar el consumo
de corriente en el segmento de alimentacion
de E/S de 24 V CC (véase Modicon TM5 /
TM7, CANopen Interface,
Programming Guide).
Esta variable no cambia la configuracién del
madulo electrénico.
Corriente de | 500 mA 3000 mA Establezca la corriente maxima calculada, tal
salida total 1000 mA como determinen los requisitos de los
(para 2000 mA actuadores para todas las salidas activadas
TM5SDO6T) | 3000 mA simultaneamente.
Este valor se utiliza para equilibrar el consumo
de corriente en el segmento de alimentacion
de E/S de 24 V CC (véase Modicon TM5 /
TM7, CANopen Interface,
Programming Guide).
Esta variable no cambia la configuracién del
maodulo electrénico.
Corriente de | 1000 mA 3000 mA Establezca la corriente maxima calculada, tal
salida total 2000 mA como determinen los requisitos de los
(para 3000 mA actuadores para todas las salidas activadas
TM5SDO12T) | 4000 mA simultaneamente.

6000 mA Este valor se utiliza para equilibrar el consumo
de corriente en el segmento de alimentacion
de E/S de 24 V CC (véase Modicon TM5 /
TM7, CANopen Interface,

Programming Guide).
Esta variable no cambia la configuracién del
madulo electrénico.
Corriente de |0 mA 500 mA Establezca la corriente para alimentar a los
salida total 100 mA actuadores conectados al médulo.
(para 200 mA Este valor se utiliza para equilibrar el consumo
TM5SDO2T, | 300 mA de corriente en el segmento de alimentacion
TM5SDOA4T) | 400 mA de E/S de 24 V CC (véase Modicon TM5/
500 mA TM7, CANopen Interface,

Programming Guide).
Esta variable no cambia la configuracion del
madulo electrénico.
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Grupo/Parametro

Valor

Valor
predeterminado

Descripcion

Canal 00 Modo de
emergencia

Establezca en 0
Establezca en 1
Ultimo estado
actual

Establezca en 0

Establezca la modalidad de retorno en caso de
pérdida de comunicacién en el bus de campo.
La modalidad de retorno indica el valor de
retorno adoptado por salidas en caso de una
deteccion de error interno o una pérdida de
comunicacién. Los modos de emergencia no
se activan en caso de pérdida de
comunicacion en el bus TM5/TM7. En este
caso, las salidas asumen el valor de 0.

" Los mismos parametros de canal 00 también estan disponibles para:

canal 01 (TM5SDO2T)
canal 01 ..03 (TM5SDOA4T)
canal 01 a 05 (TM5SDO6T)
canal 01 a 11 (TM5SDO12T)

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)
Tiempo de ciclo minimo 100
Tiempo de actualizacién minimo de E/S | 100

EI0O0000000682 04/2012

75




Médulos de E/S digitales de TM5

TM5SDO4TA y TM5SDOSTA

Introduccion

Los modulos electronicos de ampliacion TM5SDO4TA y TM5SDO8TA son médulos
electrdnicos de salidas digitales de 24 V CC con 4 y 8 salidas respectivamente.

Para obtener mas informacién, consulte la Guia de hardware:

Referencia Consulte

TM5SDOA4TA TM5SDO4TA Mddulo electrénico 4 DO 24 V CC Tr 2 A de 3 cables
(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S digitales, Guia de hardware)
TM5SDOS8TA TM5SDOS8TA Mddulo electrénico 8 DO 24 V CC Tr 2 A de 1 cable

(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S digitales, Guia de hardware)
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Ficha Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro

Valor

Valor
predeterminado

Descripcion

Propiedades | Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida
funciones por el médulo.
TM5SDO... solo admite una modalidad.
Generales Direccion del |2...63 2 Muestra la direccién definida en la ficha
médulo Ajuste de direccion (véase Modicon TM5 /
TM7, CANopen Interface,
Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al médulo

TM5ACBM15 electronico.

TM5ACBM15 permite modificar la direccidn.
Bloque de TM5ACTB12 TM5ACTB12 Especifica el bloque de terminales asociado
terminales al médulo electrénico.
Estado de Encendido Apagado Encendido: Lee el estado de salida.
salida Apagado
Corriente de | 1000 mA 3000 mA Establezca la corriente maxima calculada, tal
salida total 2000 mA como determinen los requisitos de los
(para 3000 mA actuadores para todas las salidas activadas
TM5SDO4TA) | 4000 mA simultaneamente.

6000 mA Este valor se utiliza para equilibrar el
consumo de corriente en el segmento de
alimentacién de E/S de 24V CC
(véase Modicon TM5 / TM7, CANopen
Interface, Programming Guide).

Esta variable no cambia la configuracion del
médulo electroénico.
Corriente 0 mA 500 mA Establezca la corriente para alimentar a los
total del 100 mA actuadores conectados al médulo.
actuador 200 mA Este valor se utiliza para equilibrar el
(para 300 mA consumo de corriente en el segmento de
TM5SDOA4TA) | 400 mA alimentacion de E/S de 24 V CC

500 mA (véase Modicon TM5 / TM7, CANopen

Interface, Programming Guide).
Esta variable no cambia la configuracién del
madulo electrénico.
Corriente Encendido Apagado Encendido: lee el estado de la fuente de
externa de Apagado alimentacion de salida de 24 V CC externa.
alimentacién
(para
TM5SDOS8TA)
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Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Canal 00 Modo de Establecido en 0 | Establecido en 0 | Establezca la modalidad de retorno en caso
emergencia | Establecido en 1 de pérdida de comunicacion en el bus de
Ultimo estado campo.
actual La modalidad de retorno indica el valor de

retorno adoptado por salidas en caso de una
deteccion de error interno o una pérdida de
comunicacion. Los modos de emergencia no
se activan en caso de pérdida de
comunicacién en el bus TM5/TM7. En este
caso, las salidas asumen el valor de 0.

" Los mismos parametros de canal 00 también estan disponibles para:
e canal 01..03 (TM5SDO4TA)
e canal 01 a 07 (TM5SDOS8TA)

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del médulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Tiempo de ciclo minimo 100

Tiempo de actualizacién minimo de E/S | 100
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TM5SDO2R y TM5SDO4R

Introduccion

Ficha Configuracion de E/S

Los modulos electronicos de ampliacion TM5SDO2R y TM5SDO4R son médulos
electrénicos de salidas digitales de relé de 30 V CC con 2 y 4 salidas
respectivamente.

Para obtener mas informacién, consulte la Guia de hardware:

Referencia Consulte

TM5SDO2R TM5SDO2R Médulo electrénico 2 DO 30 V CC /230 V CA 5A Relé C/O
(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S digitales, Guia de hardware)

TM5SDO4R TM5SDO4R Médulo electrénico 4 DO 30 V CC /230 V CA 5 A Relé N/O
(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S digitales, Guia de hardware)

En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcién
predeterminado
Propiedades | Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida
funciones por el médulo.
TM5SDO... solo admite una modalidad.
Generales Direccion del |2...63 2 Muestra la direccién definida en la ficha
moédulo Ajuste de direccion (véase Modicon TM5 /
TM7, CANopen Interface,
Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBM12 TM5ACBM12 Especifica la base de bus asociada al médulo
electronico.
Bloque de TM5ACTB32 TM5ACTB32 Especifica el bloque de terminales asociado
terminales al médulo electronico.
Canal 00 Modo de Establezca en 0 | Establezca en 0 | Establezca la modalidad de retorno en caso
emergencia Establezca en 1 de pérdida de comunicacion en el bus de
Ultimo estado campo.
actual La modalidad de retorno indica el valor de
retorno adoptado por salidas en caso de una
deteccion de error interno o una pérdida de
comunicacién. Los modos de emergencia no
se activan en caso de pérdida de
comunicacion en el bus TM5/TM7. En este
caso, las salidas asumen el valor de 0.
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Los mismos parametros de canal 00 también estan disponibles para:
e canal 01 (TM5SDO2R)
e canal 01 ..03 (TM5SDO4R)

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Tiempo de ciclo minimo 100

Tiempo de actualizacién minimo de E/S | 100
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TM5SD0O2S

Introduccion

El médulo electronico de ampliacion TM5SDO2S es un mdédulo electronico digital
de salida de 240 V CC con 2 salidas.

Para obtener mas informacion, consulte el TM5SD0O2S Médulo electrénico 2DO
240V CC 1 A 3 cables.

Ficha Configuracion de E/S

Para configurar el médulo electrénico TM5SDO2S, seleccione la ficha
Configuracion de E/S.

En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa
funciones admitida por el médulo.
TM5SDO2S solo admite una modalidad.
Generales Direccion del |2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha
moédulo Ajuste de direccion.

Base de bus TM5ACBM12 TM5ACBM12 Especifica la base de bus asociada al
modulo electronico.

Bloque de TM5ACTB32 TM5ACTB32 Especifica el bloque de terminales
terminales asociado al médulo electronico.
Canal 00 Modo de Establezca en 0 | Establezca en 0 | Establezca la modalidad de retorno en
emergencia Establezca en 1 caso de pérdida de comunicacion en el
Ultimo estado bus de campo.
actual La modalidad de retorno indica el valor

de retorno adoptado por salidas en caso
de una deteccidén de error interno o una
pérdida de comunicacion. Los modos de
emergencia no se activan en caso de
pérdida de comunicacion en el bus
TM5/TM7. En este caso, las salidas
asumen el valor de 0.

Los mismos parametros del canal 00 también se aplican al canal 01.

EIO0000000682 04/2012 81



Médulos de E/S digitales de TM5

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)
Tiempo de ciclo minimo 100
Tiempo de actualizacion 100
minimo de E/S
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TM5SDM12DT

Introduccion

El mddulo electrénico de ampliacion TM5SDM12DT es un médulo electrénico digital
de 24 V CC con 8 entradas y 4 salidas.

Para obtener mas informacion, consulte el TM5SDM12DT Médulo electrénico
8DI/4DO Tr 1 Cable (véase Modicon TM5, Mddulos de E/S digitales, Guia de
hardware).

Ficha Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los moédulos:

Grupo/Parametro

Valor

Valor
predeterminado

Descripcién

Propiedades

Modelo de
funciones

predeterminado

predeterminado

Establece la modalidad operativa admitida
por el médulo.
TM5SDM12DT solo admite una modalidad.

Generales

Direccion del 2...63 2 Muestra la direccién definida en la ficha
modulo Ajuste de direccion (véase Modicon TM5 /
TM7, CANopen Interface,
Programming Guide).
Base de bus TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al
TM5ACBM15 madulo electrénico.
TM5ACBM15 permite modificar la direccion.
Bloque de TM5ACTB12 TM5ACTB12 Especifica el bloque de terminales asociado
terminales al maédulo electrénico.
Filtro de entrada | 0...250 10 Especifica el tiempo de filtrado de todas las
entradas digitales, en un rango de 0 a 250
(de 0 a 25 ms).
Estado de salida | Encendido Apagado Encendido: Lee el estado de salida.
Apagado
Corriente de 500 mA 2000 mA Establecer la corriente para todas las
salida 1000 mA salidas activadas.
1500 mA
2000 mA
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Ultimo estado
actual

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Canal 00 Modo de Establezca en 0 | Establezca en O | Establezca la modalidad de retorno en caso
emergencia Establezca en 1 de pérdida de comunicacién en el bus de

campo.
La modalidad de retorno indica el valor de
retorno adoptado por salidas en caso de una
deteccién de error interno o una pérdida de
comunicacion. Los modos de emergencia
no se activan en caso de pérdida de
comunicacién en el bus TM5/TM7. En este
caso, las salidas asumen el valor de 0.

Los mismos parametros del canal 00 también estan disponibles para el canal de 01

all.

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del médulo que permiten

configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Sin filtro Con filtro
Tiempo de ciclo minimo 100 150
Tiempo de actualizacion 100 200
minimo de E/S
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TM5SMM6D2L

Introduccion

El médulo electrénico de ampliacion TM5SMM6D2L es un médulo mixto con 4
entradas digitales, 2 salidas digitales, 1 entrada analégica y 1 salida analdgica.

Si ha cableado la entrada para una medicién de tension y configura SoMachine para
un tipo actual de configuracion, puede dafar el modulo electrénico de forma

permanente.

AVISO

EQUIPO INOPERATIVO

Asegurese de que el cableado fisico del médulo sea compatible con la
configuracion de software del médulo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar dafo al equipo.

Para obtener mas informacién, consulte Médulo electrénico TM5SMM6D2L 4 DI/ 2
DO24VCCTro,5A/1AlI/1AO 10V /0-20 mA 12 bits 1 cable (véase Modicon
TM5, Mcodulos de E/S digitales, Guia de hardware).
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Ficha Configuracion de E/S

Para configurar el médulo electrénico TM5SMM6D2L, seleccione la ficha
Configuracion de E/S.

En la tabla se describen los parametros de configuraciéon de los médulos:

Parametro

Valor

Valor
predeterminado

Descripcion

Ultimo estado
actual

Propiedades Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida
funciones por el médulo.
TM5SMM6D2L solo admite una modalidad.
Generales Direccién del | 2...63 2 La direccion se establece automaticamente
médulo al ahadir los médulos. El valor de la
direccién depende del orden de adicién del
maodulo en el arbol de SoMachine. El
mddulo TM5ACBM15 admite la posibilidad
de cambiar la direccion.
Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al
TM5ACBM15 maodulo electrénico.
Bloque de TM5ACTB12 TM5ACTB12 Especifica el bloque de terminales
terminales asociado al médulo electrénico.
Entradas Filtro de 0...250 10 Especifica el tiempo de filtrado de todas las
digitales entrada entradas digitales en el rango de 0 a 250
(de 0 a 25 ms).
Salidas digitales | Estado de encendido apagado encendido: Lee el estado de salida.
salida apagado
Corriente de | 250 mA 1.000 mA La corriente de esas salidas activadas al
salida total 500 mA mismo tiempo se ajusta en el valor
1.000 mA seleccionado.
Canal 00 Modalidad de | Establecido en O | Establecido en O | Establezca la modalidad de retorno en
Canal 01 recuperacion | Establecido en 1 caso de pérdida de comunicacion en el bus

de campo. La modalidad de retorno indica
el valor de retorno adoptado por las salidas
en caso de una deteccidn de error interno o
de pérdida de comunicacion. Los retornos
no se activan en caso de pérdida de
comunicacion en el bus TM5/TM7. En este
caso, las salidas permiten el valor de 0.
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interrupt Delta

Sin seleccionar

Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Entradas Filtro de apagado apagado Definicion del nivel de filtro
analdgicas entrada nivel 2 (véase pdgina 90).
nivel 4
nivel 8
nivel 16
nivel 32
nivel 64
nivel 128
Estado de encendido apagado encendido: Lee el estado de diagndstico de
entrada apagado la entrada.
Valor minimo |-32.768...32.767 | -32.768 Especifica el limite de medida
(véase pdgina 89) inferior.
Valor maximo |-32.768...32.767 | 32.767 Especifica el limite de medida
(véase pdgina 89) superior.
Tipo de canal |10V +10V Especifica el tipo de canal.
De 0 a20 mA
De 4a20 mA
Modalidad de | Seleccionada Seleccionada Activa la modalidad de interrupt Delta. La

modalidad de interrupt Delta utiliza el valor
delta para activar un envio de PDO.

Valor de
interrupt Delta

0...10.000

100

Establece el valor de interrupt Delta.
NOTA: Establezca un valor para evitar
comunicaciones innecesarias en el bus a
causa de fluctuaciones secundarias de la
conversion analdgica.

Modalidad de | Seleccionada Sin seleccionar | Activa la modalidad de interrupt de limite
limite inferior | Sin seleccionar inferior.
La modalidad de interrupt de limite inferior
define el limite inferior que activara la
comunicacion en el bus.
Valor limite -32.768...32.767 | -32.768 Establece el valor de limite inferior.
inferior
Modalidad de | Seleccionada Sin seleccionar | Activa la modalidad de interrupt de limite

limite superior

Sin seleccionar

superior.

La modalidad de interrupt de limite superior
define el limite superior que activara la
comunicacion en el bus.

Valor limite
superior

-32.768...32.767

32.767

Establece el valor de limite superior.
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Parametro Valor Valor Descripcién
predeterminado
Salidas Configuraciéon | encendido encendido Habilite y deshabilite la modalidad de
analogicas de retorno retorno para las salidas analdgicas.
Tipo de salida | +10 V +10V Especifica el tipo de sefal de salida.
De 0a20 mA
Modalidad de | Valor min. Establecido en 0 | Establezca la modalidad de retorno en
recuperacion | Establecido en 0 caso de pérdida de comunicacion en el bus
Valor max. de campo. La modalidad de retorno indica
Ultimo estado el valor de retorno adoptado por las salidas
actual en caso de una deteccién de error interno o
Valor de pérdida de comunicacién. Los retornos
predefinido no se activan en caso de pérdida de

comunicacion en el bus TM5/TM7. En este
caso, las salidas permiten el valor de 0.

Valor de
recuperacion

-32.768...32.767

Seleccione un valor que adoptaran las
salidas en la modalidad de retorno si el
parametro Modalidad de retorno se
establece en Valor predefinido.

Para obtener descripciones adicionales, consulte Descripcion de la ficha
Configuracién de E/S (véase pdgina 18).

Entradas analdgicas

El estado de entrada se registra con un offset fijo respecto al ciclo de red y se
transfiere en el mismo ciclo.

Ciclo de entrada

El médulo electrénico esta equipado con ciclo de entrada configurable. El filtrado
esta desactivado para obtener tiempos de ciclo mas cortos.

Si el ciclo de entrada esta activado, los canales se exploran en ciclos ms. La
compensacion de tiempo entre los canales es de 200 ps. La conversion tiene lugar
de forma asincrona en el ciclo de red.
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Valores limite

Se pueden definir dos tipos de limites:

e Valor minimo
e Valor maximo

El rango de Valor minimo oscila entre -32.768 y 32.767. Este valor se aplica en
cada canal del médulo que se esta configurando.

NOTA: El Valor minimo no puede ser mayor que el Valor maximo.

Configuracion del
canal

Comportamiento de
valores digitales

Comentarios

20 mA = +32.767

+10V -10 V =-32.768 Si el Valor minimo esta configurado entre -32.768 y +32.767, el
+10 V = +32.767 valor digital esta limitado al Valor minimo.
De 0a20 mA OmA=0 Si el Valor minimo esta configurado entre -32.768 y 0, el valor
20 mA = +32.767 digital se limita a 0.
Si el Valor minimo esta configurado entre 0y 32.767, el valor digital
estd limitado al Valor minimo.
De 4 a20 mA 0mA=-8.192 Si el Valor minimo esta configurado entre -32.768 y -8.192, el valor
4mA=0 digital se limita a -8.192.

Si el Valor minimo esté configurado entre -8.192y 32.767, el valor
digital estéa limitado al Valor minimo.

El rango de Valor maximo oscila entre -32.768 y 32.767. Este valor se aplica en
cada canal del médulo que se esta configurando.

NOTA: El Valor maximo no puede ser menor que el Valor minimo.

Configuracion del
canal

Comportamiento de
valores digitales

Comentarios

20 mA = +32.767

+10V -10 V =-32.768 Si el Valor maximo esta configurado entre -32.768 y +32.767, el
+10V = +32.767 valor digital se limita al Valor maximo.
De 0a20 mA OmA=0 Si el Valor maximo esta configurado entre -32.768 y 0, el valor
20 mA = +32.767 digital permanece en 0; por tanto, el Valor maximo debe
establecerse en un valor positivo.
Si el Valor maximo esta configurado entre 1y +32.767, el valor
digital se limita al Valor maximo.
De 4 a20 mA 0mA =-8.192 Si el Valor maximo esta configurado entre -32.768 y -8.192, el
4mA=0 valor digital se limita a -8.192.

Si el Valor maximo esta configurado entre -8.192 y 32.767, el valor
digital se limita al Valor maximo.
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Nivel de filtro

El valor de entrada se evalta en funcion del nivel de filtro. Se puede aplicar una

limitacion de rampa de entrada utilizando esta evaluacion.
Férmula para la evaluacién del valor de entrada:

Valornueva = Valoramerior -

Va l OVanterior

Valor de entrada

Nivel de filtro + Nivel de filtro

Los ejemplos siguientes muestran como funciona la limitacion de la rampa de

entrada basada en un salto de salida y una perturbacion.

Ejemplo 1: El valor de entrada salta de 8000 a 16000. En el diagrama se muestra

el valor evaluado con la configuracion siguiente:

limitacion de la rampa de entrada = 0
Nivel de fitro =2 0 4

HAON =

Valor de entrada.
Valor evaluado: Nivel de filtro 2
Valor evaluado: Nivel de filtro 4
Salto de entrada

t{ms]
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Ejemplo 2: Se impone una perturbacion en el valor de entrada. El diagrama
muestra el valor evaluado con los ajustes siguientes:

limitacion de la rampa de entrada = 0
Nivel de filtro =2 0 4

0

t[ms]

Valor de entrada

Valor evaluado: Nivel de filtro 2
Valor evaluado: Nivel de filtro 4
Perturbacién (sobretension)

A WON =

Limitacion de rampa de entrada

La limitacion de rampa de entrada solo puede tener lugar cuando se utiliza un filtro.
La limitacién de rampa de entrada se ejecuta antes de que se realice el filtrado.

La cantidad de cambio del valor de entrada se comprueba para asegurar que no se
sobrepasan los limites especificados. Si se sobrepasan los valores, el valor de
entrada ajustado es igual que el valor antiguo + el valor de limite.

La limitacién de rampa de entrada es adecuada para la supresion de perturbaciones
(picos). Los ejemplos siguientes muestran como funciona la limitacién de la rampa
de entrada basada en un salto de salida y una perturbacion.
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Ejemplo 1: El valor de entrada hace un salto de 8.000 a 17.000. El diagrama
muestra el valor ajustado para los ajustes siguientes:

limitacion de la rampa de entrada = 2047
Nivel de filtro = 2

1 3 P S S

6 7 8 t[ms]

1 Valor de entrada
2 Valor de entrada ajustado interno antes del filtrado
3 Salto de entrada

Ejemplo 2: Se impone una perturbacion en el valor de entrada. El diagrama
muestra el valor ajustado con los ajustes siguientes:

limitacion de la rampa de entrada = 2047
Nivel de filtro = 2

16000 ----------7- @)

2 3 4 5 6 7 8 t[ms]

1 Valor de entrada
Valor de entrada ajustado interno antes del filtrado
3 Perturbacion (sobretension)

N
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Registros de estado de entrada

El byte Statusinput describe el estado del canal de entrada analdgica:

Bit Descripcion Valor de los bits

0-1 Estado del canal 00 00: No se han detectado errores

01: Por debajo del valor minimo®

10: Por encima del valor maximo

11: Deteccion de conductor
interrumpido (solo para configuracion
de tension)

1

Sefal de corriente 0...20 mA

Configuracion predeterminada: El valor de entrada tiene un valor minimo. Por lo tanto, no es
necesaria una supervision de transgresion por debajo de rango.

Cuando cambia el valor minimo: se limita el valor de entrada al valor definido. El bit de estado
se establece cuando el valor minimo se supera.
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Moédulos analdégicos de E/S de

TM5 4

Introduccion

En este capitulo, se muestra como configurar médulos analégicos de ampliacion de
E/S.

Para afiadir modulos de ampliacién y acceder a las pantallas de configuracion,
consulte Cémo afadir un médulo de ampliacion de TM5 (véase pagina 18).

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
TM5SAI2H y TM5SAI4H 96
TM5SAI2L y TM5SAI4L 101
TM5SAI2PH y TM5SAI4PH 109
TM5SAI2TH y TM5SAI6TH 114
TM5SAO2H y TM5SA04H 119
TM5SAO2L y TM5SAO4L 122
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TM5SAI2H y TM5SAI4H

Introduccion

Los mddulos electrénicos de ampliaciéon TM5SAI2H y TM5SAI4H son modulos
electrénicos de entradas analdgicas de +10 V CC//0-20 mA con 2 y 4 entradas
respectivamente.

Si ha cableado la entrada para medir la tension y configura para un tipo de corriente
de configuracion, puede danar el médulo electrénico de forma permanente.

AVISO

EQUIPO INOPERATIVO

Asegurese de que el cableado fisico del médulo sea compatible con la
configuracién de software del médulo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar dafo al equipo.

Para obtener mas informacién, consulte la Guia de hardware:

Referencia Consulte
TM5SAI2H TM5SAI2H Médulo electrénico de 2Al 10 V/0-20 mA 16 Bits

(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S analdgicas, Guia de hardware)
TM5SAI4H TM5SAI4H Mddulo electrénico de 4Al +10 V/0-20 mA 16 Bits

(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S analdgicas, Guia de hardware)
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Ficha Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos
para los médulos electrénicos TM5SAI2H y TM5SAI4H:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propieda- | Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por
des funciones el médulo.
TM5SAL... solo admite una modalidad.
Generales | Direccion del |2...63 2 Muestra la direccién definida en la ficha Ajuste
modulo de direccién (véase Modicon TM5/ TM?7,
CANopen Interface, Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al médulo
TM5ACBM15 electronico.
TM5ACBM15 permite modificar la direccion.
Bloque de TM5ACTBO06 TM5ACTBO06 Especifica el bloque de terminales asociado al
terminales TM5ACTB12 TM5ACTB12 médulo electrénico.
(para TM5SAI4H)
Tiempo de 50...10.000 2.000 Establece el tiempo de muestra.
muestra (us)
Diagnéstico | Encendido Apagado Encendido: Lee el registro de estado de
de canal Apagado entrada. (véase pdgina 99)
Estado del Encendido Apagado Encendido: lee el estado del canal, ciclo de
canal Apagado conversién y estado de sincronizacion.
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Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Canal 00 | Canal encen- | Encendido Encendido Habilita (On) o deshabilita (Off) el canal.
dido/apagado | Apagado Apagado: Los demas parametros asumen su
valor predeterminado y el canal se desactiva.
NOTA: Desactivar cualquier canal no utilizado
para evitar comunicaciones innecesarias en el
bus.
Configuracion del canal
Tipo de canal |de-10a+10V |de-10a+10V Especifica el tipo de canal.
De 0 a20 mA
Valor minimo | -32.768...32.767 | -32.768 Valor minimo de limitacién (véase pdgina 99).
Valor maximo | -32.768...32.767 | 32.767 Valor maximo de limitacion (véase pdgina 99).

Modalidad de | Seleccionado Seleccionado Activa la modalidad de interrupt Delta. La

interrupt No seleccionado modalidad de interrupt Delta define el valor

Delta delta que puede activar un envio de PDO.

Valor de 0...10.000 100 Establece el valor de interrupt Delta.

interrupt NOTA: Establecer el valor mas alto compatible

Delta con su aplicacion para evitar comunicaciones
innecesarias en el bus.

Modalidad de | Seleccionado No seleccionado | Activa la modalidad de interrupt de limite

limite inferior

No seleccionado

inferior.

La modalidad de interrupt de limite inferior
define el limite inferior que activara la
comunicacién en el bus.

Valor limite -32.768...32.767 | -32.768 Establece el valor de limite inferior

inferior (véase pdgina 99).

Modalidad de | Seleccionado No seleccionado | Activa la modalidad de interrupt de limite

limite No seleccionado superior.

superior La modalidad de interrupt de limite superior
define el limite superior que activara la
comunicacién en el bus.

Valor limite -32.768...32.767 | 32.767 Establece el valor de limite superior

superior (véase pdgina 99).

Filtro Encendido Encendido Activa el filtro.

Apagado

Configuracion del filtro

Orden 1.4 1 Establece el orden del filtro.
NOTA: Parametro solo disponible si el filtro esta
activado.

Cortar la 1...65.535 500 Establece la frecuencia de corte.

frecuencia NOTA: Parametro solo disponible si el filtro esta

(Hz) activado.

98

EIO0000000682 04/2012




Mdédulos analégicos de E/S de TM5

Valores limite

Los mismos parametros de canal 00 también estan disponibles para:

e canal 01 (TM5SAI2H)

e canal 01 ..03 (TM5SAI4H)

NOTA: Para ahorrar tiempo del ciclo, no active un canal que no tenga un sensor

conectado.

La sefal de entrada se supervisa en los valores de limites maximo y minimo:

Valor de limite Senal de tension 10 V Senal de corriente 0...20 mA

(predeterminado)

Valor maximo +10V

+32.767 20 mA +32.767

Valor minimo -10V

-32.768 0mA 0

1 El valor analégico esta limitado a un valor minimo de 0.

El usuario puede especificar el maximo y minimo para cada canal individual.

Cuando se activan, las sefales de entrada se monitorizan para comprobar si se
sobrepasan los valores de entrada. Los valores limite definidos se utilizan para esto.
Si el valor analégico sobrepasa el rango definido, este se limita al valor maximo y

el valor minimo.

El resultado de la comprobacién de sefial se muestra en el bit de estado

correspondiente.

Valor analégico de limite

Ademas del estado del canal, el valor analdgico se establece en lo valores que se
muestran a continuacion, por defecto, cuando se detecta un error. El valor analégico
se limita a los valores nuevos si se han modificado los valores limite.

Tipo de error detectado

Valor digital

Hilo interrumpido

+32.767 (7FFF hex)

Por encima del valor maximo

+32.767 (7FFF hex)

Valor minimo inferior

-32.767 (8001 hex)

Valor no valido

-32.768 (8000 hex)
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Registro de estado de entrada

El registro del estado de entrada describe el estado de cada canal de entrada:

Bit Descripcion Valor de los bits

0-1 Estado del canal 00 00: No se han detectado errores

2.3 Estado del canal 01 01: Valor minimo inferior B
10: Por encima del valor maximo

4-5 Estado del canal 02 11: Deteccion de conductor

6-7 Estado del canal 03 interrumpido

NOTA: Los bits dedicados a los canales 02 y 03 no se utilizan (bit=0) para el

TM5SAI2H.

Filtro

El médulo electronico tiene un filtro que se puede configurar por separado para
cada canal individual. El orden y la frecuencia de corte se pueden especificar para

cada canal individual:

o Orden de filtro: 1...4

e Frecuencia de corte de filtro: de 1 a 65.535 Hz

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del médulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica

Valor (us)

Prioridad predeterminada

Alta prioridad con funcién
de traza

Tiempo de ciclo minimo

200

300

Tiempo de actualizacion
minimo de E/S

No hay limitacién en el tiempo del ciclo de bus
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TM5SAI2L y TM5SAI4L

Introduccion

Los modulos electronicos de ampliacion TM5SAI2L y TM5SAI4L son modulos
electrdnicos de entradas analdgicas de +10 V CC/de 0 a 20 mA/de 4 a 20 mA con
2 y 4 entradas respectivamente.

Si ha cableado la entrada para medir la tension y configura para un tipo de corriente
de configuracion, puede dafar el mddulo electrénico de forma permanente.

AVISO

EQUIPO INOPERATIVO

Asegurese de que el cableado fisico del médulo sea compatible con la
configuracion de software del médulo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar dafo al equipo.

Para obtener mas informacion, consulte la Guia de hardware:

Referencia Consulte

TM5SAI2L TM5SAI2L Médulo electrénico 2Al +10 V/De 0 a 20 mA/de 4 a 20 mA 12
bits (véase Modicon TM5, Mddulos de E/S analdgicas, Guia de hardware)

TM5SAI4L TM5SAI4L Médulo electrénico 4Al £10 V/De 0 a 20 mA/de 4 a 20 mA 12
bits (véase Modicon TM5, Mddulos de E/S analdgicas, Guia de hardware)
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Ficha Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades | Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por
funciones el médulo.
TM5SAL... solo admite una modalidad.
Generales Direcciondel | 2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste
modulo de direccién (véase Modicon TM5/ TM7,
CANopen Interface, Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al médulo
TM5ACBM15 electronico.
TM5ACBM15 permite modificar la direccion.
Bloque de TM5ACTB06 TM5ACTBO06 Especifica el bloque de terminales asociado al
terminales TM5ACTB12 TM5ACTB12 madulo electronico.
(para TM5SAI4L)
Filtro de Apagado Apagado Definicion del nivel de filtro Nivel de filtro
entrada nivel 2 (véase pdgina 105)
nivel 4
nivel 8
nivel 16
nivel 32
nivel 64
nivel 128
Limitacién Apagado 255 Especifica la limitacion de una rampa de
de rampa 16.383 entrada.
8.191 NOTA: Parametro disponible si esta
4.095 seleccionado el filtro de entrada.
2.047
1.023
511
255
Estado de Encendido Apagado Encendido: lee el registro de estado de
las entradas | Apagado entrada (véase pdgina 108).
Valor minimo | -32.768...32.767 | -32.768 Valor minimo de limitacién.
Valor -32.768...32.767 | 32.767 Valor maximo de limitacion.
maximo
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Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Canal 00 Tipodecanal |[de-10a+10V |de-10a+10V | Especifica el tipo de canal.
De 0 a20 mA
De 4 a20 mA

Modalidad Seleccionado Seleccionado Activa la modalidad de interrupt Delta. La

de interrupt | No seleccionado modalidad de interrupt Delta utiliza el valor

Delta delta para activar un envio de PDO.

Valor de 0...10000 100 ps Establece el valor de interrupt Delta.

interrupt NOTA: Establezca un valor para evitar

Delta comunicaciones innecesarias en el bus a
causa de fluctuaciones secundarias de la
conversion analdgica.

Modalidad Seleccionado No seleccionado | Activa la modalidad de interrupt de limite

de limite No seleccionado inferior.

inferior La modalidad de interrupt de limite inferior
define el limite inferior que activara la
comunicacion en el bus.

Valor limite |-32.768...32.767 | -32.768 Establece el valor de limite inferior

inferior (véase pdgina 104).

Modalidad Seleccionado No seleccionado | Activa la modalidad de interrupt de limite

de limite No seleccionado superior.

superior La modalidad de interrupt de limite superior
define el limite superior que activara la
comunicacion en el bus.

Valor limite |-32.768...32.767 | 32.767 Establece el valor de limite superior

superior (véase pdgina 104).

Los mismos parametros de canal 00 también estan disponibles para:
e canal 01 (TM5SAI2L)
e canal 01 ..03 (TM5SAI4L)

Entradas analdgicas

El estado de entrada se registra con un offset fijo respecto al ciclo de red y se
transfiere en el mismo ciclo.

Ciclo de entrada

El mddulo electronico esté equipado con ciclo de entrada configurable. El filtrado
esta desactivado para obtener tiempos de ciclo mas cortos.

Si el ciclo de entrada esta activado, los canales se exploran en ciclos ms. La

compensacion de tiempo entre los canales es de 200 ps. La conversion tiene lugar
de forma asincrona en el ciclo de red.
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Valores limite

Puede definir 2 diferentes tipos de limites:

e Valor minimo
e Valor maximo

El rango de Valor minimo oscila entre -32.768 y 32.767. Este valor se aplica a cada
canal del médulo que se esta configurando.

NOTA: EI Valor minimo no puede ser mayor que el Valor maximo.

Configuracion del
canal

Comportamiento de
valores digitales

Comentarios

+10V -10 V =-32.768 Si el Valor minimo se configura entre -32.768 y +32.767, el valor
+10 V = +32.767 digital se limitara al valor Limite inferior.
De 0 a20 mA 0OmA=0 Si el Valor minimo se configura entre -32.768 y 0, el valor digital se
20 mA = +32.767 limitara a 0.
Si el Valor minimo se configura entre 0y 32.767, el valor digital se
limitara al Valor minimo.
De 4a20 mA 0mA=-8.192 Si el Valor minimo se configura entre -32.768 y -8.192, el valor
4mA=0 digital se limitara a -8.192.

20 mA = +32.767

Si el Valor minimo se configura entre -8.192 y 32.767, el valor
digital se limitara al Valor minimo.

El rango del Valor maximo se encuentra entre -32.768 y 32.767. Este valor se
aplica a cada canal del médulo que se esta configurado.

NOTA: El Valor maximo no puede ser inferior al Valor minimo.

Configuracion del
canal

Comportamiento de
valores digitales

Comentarios

+10V -10 V =-32.768 Si el Valor maximo se configura entre -32.768 y +32.767, el valor
+10V = +32.767 digital se limitara al Valor maximo.
De 0a20 mA 0OmA=0 Si el Valor maximo se configura entre -32.768 y 0, el valor digital
20 mA = +32.767 se permanecera a 0, por lo tanto, el Valor maximo se establecera
en un valor positivo.
Si el Valor maximo se configura entre 1y +32.767, el valor digital
se limitara al Valor maximo.
De 4a20 mA 0mA=-8.192 Si el Valor maximo se configura entre -32.768 y -8.192, el valor
4mA=0 digital se limitara a -8.192.

20 mA = +32.767

Si el Valor maximo se configura entre -8.192 y 32.767, el valor
digital se limitara al Valor maximo.
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Nivel de filtro

El valor de entrada se evalua en funcidn del nivel de filtro. Se puede aplicar una
limitacion de rampa usando esta evaluacién.

Férmula para la evaluacién del valor de entrada:

ValOVamerior Valor de entrada

Nivel de filtro * Nivel de filtro

En los ejemplos siguientes, se muestra la funcion de la Limitacion de rampa en
funcion de un salto de entrada y una perturbacion.

Valormeo = Valotmerior —

Ejemplo 1: El valor de entrada salta de 8.000 a 16000. En el diagrama se muestra
el valor evaluado con la configuracion siguiente:

Limitacion de rampa =0
Nivel de filtro =2 0 4

8000

0 e -

*12345678 t{ms]
(4)

Valor de entrada
Valor evaluado: Nivel de filtro 2
Valor evaluado: Nivel de filtro 4
Salto de entrada

S WON =
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Ejemplo 2: Se impone una perturbacion en el valor de entrada. El diagrama
muestra el valor evaluado con los ajustes siguientes:

Limitacion de rampa =0
Nivel de filtro=2 0 4

0

t[ms]

Valor de entrada

Valor evaluado: Nivel de filtro 2
Valor evaluado: Nivel de filtro 4
Perturbacién (sobretension)

A WON =

Limitacion de rampa

La limitacion de rampa solo puede tener lugar cuando se utiliza un filtro. La
limitacion de rampa se ejecuta antes del filtrado.

La cantidad de cambio del valor de entrada se comprueba para asegurar que no se
sobrepasan los limites especificados. Si se sobrepasan los valores, el valor de
entrada ajustado es igual que el valor antiguo + el valor de limite.

La limitacidon de rampa es apropiada para suprimir perturbaciones (sobretensiones).
En los ejemplos siguientes, se muestra la funcion de la Limitacion de rampa en
funcién de un salto de entrada y una perturbacion.
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Ejemplo 1: El valor de entrada salta de 8.000 a 17000. En el diagrama se muestra
el valor de entrada ajustado para la configuracion siguiente:

Limitacion de rampa = 2047
Nivel de filtro = 2

1
2
3

/

12 3 P S

6 7 8 t[ms]

Valor de entrada
Valor de entrada ajustado interno antes del filtrado.
Salto de entrada

Ejemplo 2: Se impone una perturbacion en el valor de entrada. El diagrama
muestra el valor ajustado con los ajustes siguientes:

Limitacion de rampa = 2047
Nivel de filtro = 2

16000 - -------m - @)

N

8000

0

2 3 4 5 6 7 8 t[ms]

Valor de entrada
Valor de entrada ajustado interno antes del filtrado.
Perturbacion (sobretension)
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Registro de estado de entrada
El registro del estado de entrada describe el estado de cada canal de entrada:

Bit Descripcion Valor de los bits

0-1 Estado del canal 00 00: no se han detectado errores

2.3 Estado del canal 01 01: por debgjo del valor m|r’1|r.no
10: por encima del valor maximo

4-5 Estado del canal 02 11: deteccién de conductor

6-7 Estado del canal 03 interrumpido (solo para configuracion
de tensién)

NOTA: Los bits dedicados a los canales 02 y 03 no se utilizan (bit=0) para el
TM5SAI2L.

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del médulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Sin filtro Con filtro
Tiempo de ciclo minimo 100 500
Tiempo de actualizacion 300 1.000
minimo de E/S
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TM5SAI2PH y TM5SAI4PH

Introduccion

Los modulos electronicos de ampliacion TM5SAI2PH y TM5SAI4PH son médulos
electrdnicos de temperatura de resistencia analdgicos con 2 y 4 entradas
respectivamente.

Para obtener mas informacién, consulte la Guia de hardware:

Referencia Consulte
TM5SAI2PH TM5SAI2PH Médulo electrénico 2A1 PT100/PT1000 16 Bits

(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S analdgicas, Guia de hardware)
TM5SAI4PH TM5SAI4PH Médulo electrénico 4Al PT100/PT1000 16 Bits

(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S analdgicas, Guia de hardware)
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Ficha Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro | Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades Modelo de 3 cables 3 cables Establece una conexion de 30 2
funciones 2 cables hilos.
Generales Direccion del 2...63 2 Muestra la direccién definida en la
moédulo ficha Ajuste de direccién
(véase Modicon TM5 / TM7,
CANopen Interface,
Programming Guide).
Base de bus TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al
TM5ACBM15 modulo electronico.
El médulo TM5ACBM15 admite la
posibilidad de cambiar la direccion.
Bloque de TM5ACTBO06 TM5ACTB06 Especifica el bloque de terminales
terminales TM5ACTB12 TM5ACTB12 asociado al médulo electrénico.
(para
TM5SAI4PH)
Filtro de 66,7 20 ms Especifica el tiempo de filtrado en el
entrada 40 médulo
33,3
20
16,7
10
2
1
Estado de las | Encendido Apagado Encendido: lee el registro de estado
entradas Apagado de entrada (véase pdgina 113).
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(0,1 Ohmios/bit)
De 0,05 a 2250
Ohmios

(0,05 Ohmios/bit)
Apagado

Grupo/Parametro | Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Canal 00 Tipo de sensor | PT100 PT100 Establece el tipo de sensor
PT1000 (véase pdgina 112).
De 0,1 a 4500 NOTA: Al configurar el tipo de sensor
Ohmios a apagado, se desactiva el canal.

Modalidad de
interrupt Delta

Seleccionado
No seleccionado

Seleccionado

Activa la modalidad de interrupt
Delta. La modalidad de interrupt
Delta utiliza el valor delta para activar
un envio de PDO.

Valor de
interrupt Delta

0...1.000

50

Establece el valor de interrupt Delta.
NOTA: Establezca un valor para
evitar comunicaciones innecesarias
en el bus a causa de fluctuaciones
secundarias de la conversion
analdgica.

Modalidad de
limite inferior

Seleccionado
No seleccionado

No seleccionado

Activa la modalidad de interrupt de
limite inferior.

La modalidad de interrupt de limite
inferior define el limite inferior que

activara la comunicacion en el bus.

Valor limite -2.000...8.500 -2.000 Establece el valor de limite inferior
inferior (véase pdgina 112).
Modalidad de | Seleccionado No seleccionado | Activa la modalidad de interrupt de

limite superior

No seleccionado

limite superior.

La modalidad de interrupt de limite
superior define el limite superior que
activara la comunicacion en el bus.

Valor limite
superior

-2.000...8.500

8.500

Establece el valor de limite superior
(véase pdgina 112).

Los mismos parametros de canal 00 también estan disponibles para:
e canal 01 (TM5SAI2PH)

e canal 01 ..03 (TM5SAI4PH)

NOTA: Para ahorrar tiempo del ciclo, no active un canal que no tenga un sensor

conectado.
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Entradas analdgicas

Los valores analdgicos convertidos son extraidos por el modulo electrénico en los
registros. Mediciones de resistencia o temperatura diferentes tienen como resultado
rangos de valores y tipos de datos diferentes.

Configuracion de la temporizacion

La configuracion de la temporizacién para la adquisicion de datos se realiza
mediante el hardware convertidor. Todas las entradas activadas se convierten
durante el ciclo de conversion.

Tiempo de conversion

El tiempo de conversion de los canales depende de su uso. Para las formulas que
se listan en la tabla, "n" corresponde al nimero de canales que se activan.

Usos del canal

Tiempo de conversion

1 canal

1 x tiempo de filtrado de entrada

n canales con el mismo tipo de sensor

n x (tiempo de filtrado de entrada + 20 ms)

n canales con diferentes tipos de sensores

n x (2 x tiempo de filtrado de entrada + 20 ms)

Reducir el tiempo de conversion

Tipo de sensor

Si una entrada no es necesaria, se puede desconectar configurando el tipo de

sensor en Apagado y reduciendo asi el tiempo de actualizacién.

El tiempo ahorrado es: Ahorro de tiempo = 2 x 20 ms + tiempo de filtrado de entrada

El tiempo de filtrado de entrada es el tiempo de conversion de los canales restantes.

El médulo electronico esta disefiado para medir la temperatura y la resistencia. El
tipo de sensor se debe especificar debido a los diferentes valores de ajuste para la
temperatura y la resistencia. Para ahorrar tiempo, se pueden desactivar canales

individuales configurando el tipo de sensor a Apagado.

En la tabla siguiente se muestran los tipos de sensor:

Tipos de sensores Valor digital Temperatura °C (°F) Resolucion
Tipo de sensor PT100 -2.000...8.500 -200...850 (-328...1.562) | 0,1°C (0,18°F)
Tipo de sensor PT1000 -2.000...8.500 -200...850 (-328...1.562) | 0,1°C (0,18°F)
Medicion de la resistencia | 1...4.500 - 0,1 Ohm

de 0,1 a 4500 Ohmios

Medicion de la resistencia | 1...4.500 - 0,05 Ohm

de 0,05 a 2250 Ohmios
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Valor analégico de limite

Ademas de la informacion de estado, el valor analdgico se establece en los valores
que se muestran a continuacion, por defecto, cuando se ha detectado que se ha
producido un error. El valor analdgico se limita a los valores nuevos si se han
modificado los valores limite.

Tipo de error detectado

Medicion de la temperatura
Valor digital por error
detectado

Medicidn de la resistencia
Valor digital por error
detectado

Corte en el cable

+32.767 (7FFF hex)

65.535 (FFFF hex)

Por encima del valor
maximo

+32.767 (7FFF hex)

65.535 (FFFF hex)

Por debajo del valor
minimo

-32.767 (8001 hex)

0 (0 hex)

Valor no valido

-32.768 (8000 hex)

65.535 (FFFF hex)

Registro de estado de entrada

El registro del estado de entrada describe el estado de cada canal de entrada:

Bit Descripcion Valor de los bits
0-1 Estado del canal 00 | 00: No se han detectado errores
2.3 Estado del canal 01 01: por debfajo del valor m|r,1|rpo
10: por encima del valor maximo
4-5 Estado del canal 02 | 11: deteccién de conductor interrumpido
6-7 Estado del canal 03

NOTA: Los bits dedicados a los canales 02 y 03 no se utilizan (bit=0) para el

TM5SAI2PH.

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del médulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)
una entrada Entradas n
Tiempo de ciclo minimo 100

Tiempo de actualizacion
minimo de E/S

Igual al tiempo de filtro

n x (200 ms + tiempo de
filtrado)
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TM5SAI2TH y TM5SAI6TH

Introduccion

Los mddulos electrénicos de ampliacion TM5SAI2TH y TM5SAI6TH son sensores
de temperatura analdgicos con 2 y 6 entradas respectivamente.

Para obtener mas informacién, consulte la Guia de hardware:

Referencia Consulte

TM5SAI2TH TM5SAI2TH Mddulo electrénico 2Al con termopar J/K/N/S de 16 bits
(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S analdgicas, Guia de hardware)
TM5SAI6TH TM5SAI6TH Mddulo electrénico 6Al con termopar J/K/N/S de 16 bits
(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S analdgicas, Guia de hardware)
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Ficha Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

+65534 pV, 2 pV/bit

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades | Modelo de Compensacion Compensacion Establece la modalidad operativa admitida
funciones interna interna por el médulo.
TM5SAL... solo admite una modalidad.
Generales Direcciondel | 2...63 2 Muestra la direccién definida en la ficha
mdédulo Ajuste de direccion (véase Modicon TM5 /
TM7, CANopen Interface,
Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al
TM5ACBM15 madulo electronico.
El médulo TM5ACBM15 admite la
posibilidad de cambiar la direccion.
Bloque de TM5ACTB06 TM5ACTBO06 Especifica el bloque de terminales
terminales TM5ACTB12 TM5ACTB12 asociado al médulo electrénico.
(para
TM5SAI6TH)
Estado de Encendido Apagado Encendido: lee el registro de estado de
las entradas | Apagado entrada (véase pdgina 118).
Filtro de 66,7 20 ms Especifica el tiempo del filtrado de todas
entrada 40 las entradas analdgicas.
33,3
20
16,7
10
2
1
Tipo de J J Establece el tipo de sensor
sensor K (véase pdgina 117).
S
N
+32.767 pV,
1 pV/bit
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Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Canal 00 Canal Encendido Encendido Habilita (On) o deshabilita (Off) el canal.

encendido/a | Apagado Apagado: Los demas parametros se fijan

pagado en el valor predeterminado.

Modalidad Seleccionado Seleccionado Activa la modalidad de interrupt Delta. La

de interrupt | No seleccionado modalidad de interrupt Delta utiliza el valor

Delta delta para activar un envio de PDO.

Valor de 0...1.000 50 Establece el valor de interrupt Delta.

interrupt NOTA: Establezca un valor para evitar

Delta comunicaciones innecesarias en el bus a
causa de fluctuaciones secundarias de la
conversion analdgica.

Modalidad Seleccionado No seleccionado | Activa la modalidad de interrupt de limite

de limite No seleccionado inferior.

inferior NOTA: Establece el valor més alto
compatible con la aplicacién para evitar
una comunicacion innecesaria en el bus.

Valor limite |-2.100...12.000 -2.100 Establece el valor de limite inferior

inferior (véase pdgina 117).

Modalidad Seleccionado No seleccionado | Activa la modalidad de interrupt de limite

de limite No seleccionado superior.

superior La modalidad de interrupt de limite superior
define el limite superior que activara la
comunicacion en el bus.

Valor limite |-2.100...12.000 12.000 Establece el valor de limite superior

superior (véase pdgina 117).

Los mismos parametros de canal 00 también estan disponibles para:

e canal 01 (TM5SAI2TH)

e canal 01 a 05 (TM5SAI6TH)

NOTA: Para ahorrar tiempo del ciclo, no active un canal que no tenga un sensor
conectado.

Entradas analdgicas

Los valores analdgicos convertidos son extraidos por el médulo electrénico en los
registros. El tipo de sensor configurado afecta a los rangos de valores.

Medicion de valor bruto

Si se utiliza un tipo de sensor distinto de J, K, N 0 S, la temperatura del terminal se
debe medir como minimo en una entrada. Basandose en este valor, el usuario debe
realizar una compensacion de la temperatura del terminal.
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Configuracion de la temporizacion

La configuracion de la temporizacion para la adquisicion de datos se realiza
mediante el hardware convertidor. Todas las entradas activadas se convierten
durante el ciclo de conversion. También se realiza una medicién de la temperatura

del terminal.

Si una entrada no es necesaria, se puede desconectar configurando el canal en
Apagado y reduciendo asi el tiempo de actualizacién. Se desactiva la medicion de
la temperatura del terminal.

Tiempo de conversion

El tiempo de conversion depende del nimero de canales utilizados. Para las
férmulas que se listan en la tabla, "n" corresponde al nimero de canales que se

activan.

Usos del canal

Tiempo de conversion

1 canal

Corresponde al tiempo de filtrado de entradas

n canales

n x (2 x Tiempo de filtrado de entradas + 200 ps)

Tipo de sensor y desactivacion de canales

El mddulo electronico esta disefiado para varios tipos de sensores. El tipo de sensor
se debe especificar debido a los diferentes valores de ajuste.

En la tabla siguiente se muestran los tipos de sensor correspondientes al cédigo.

Tipos de sensores Valor digital Temperatura °C (°F) Resolucion

Tipo de sensor J -2.200...12.000 |-220...1.200 (-364...2.192) |0,1°C (0,18°F)
Tipo de sensor K -2.700...13.720 | -270...1.372 (-454...2.501) |0,1°C (0,18°F)
Tipo de sensor S -500...17.680 -50...1.768 (-58...3.214) 0,1°C (0,18°F)
Tipo de sensor N -2.700...13.000 | -270...1.300 (-454...2.372) | 0,1°C (0,18°F)

Rango de medicion de
+32.767 mV

-32.768...32.767

1V

Rango de medicion de
+65.534 mV

-32.768...32.767

2V
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Registro de estado de entrada

El registro del estado de entrada describe el estado de cada canal de entrada:

Bit

Descripcion

Valor de los bits

StatusInput 00

0-1

Estado del canal 00

2-3

Estado del canal 01

4-5

Estado del canal 02

6-7

Estado del canal 03

Statuslinput 01

0-1

Estado del canal 04

2-3

Estado del canal 05

47

No se utiliza

00: No se han detectado errores

01: por debajo del valor minimo

10: por encima del valor maximo

11: deteccién de conductor interrumpido

NOTA: Los bits dedicados a los canales entre el 02 y el 05 no se utilizan (bit=0) para
el TM5SAI2TH.

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica

Valor (us)

una entrada Entradas n

Tiempo de cicl

0 minimo 150

Tiempo de actualizacion
minimo de E/S

Igual al tiempo de filtro n x (2 x tiempo de filtrado x 200 ms)
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TM5SAO2H y TM5SA04H

Introduccion

Los modulos electronicos de ampliacion TM5SAO2H y TM5SAO4H son mddulos
electrdnicos de salidas digitales de +10 V CC/de 0 a 20 mA con 2 y 4 salidas
respectivamente.

AVISO

EQUIPO INOPERATIVO

Asegurese de que el cableado fisico del médulo sea compatible con la
configuracion de software del médulo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar daio al equipo.

Para obtener mas informacién, consulte la Guia de hardware:

Referencia Consulte

TM5SAO2H TM5SAO2H Médulo electrénico 2A0 +10 V/De 0 a 20 mA 16 bits
(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S analdgicas, Guia de hardware)

TM5SA0O4H TM5SAO4H Médulo electrénico 4A0 +10 V/De 0 a 20 mA 16 bits
(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S analdgicas, Guia de hardware)
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Ficha Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro | Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades Modelo de predeterminado predeterminado | Establece la modalidad operativa
funciones admitida por el modulo.
TM5SAO... solo admite una
modalidad.
Generales Direccion del |2...63 2 Muestra la direccién definida en la
moédulo ficha Ajuste de direccion
(véase Modicon TM5/ TM7,
CANopen Interface,
Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada
TM5ACBM15 al médulo electrénico.
El médulo TM5ACBM15 admite la
posibilidad de cambiar la direccion.
Bloque de TM5ACTBO06 TM5ACTBO06 Especifica el bloque de terminales
terminales TM5ACTB12 TM5ACTB12 asociado al médulo electrénico.
(para
TM5SAO4H)
Canal 00 Tipo de salida |de-10a +10V de-10a+10V |Establece el tipo de sefal de salida.
De 0 a20 mA
Modo de Valor min. Establezca en 0 | Establece la modalidad de retorno
emergencia Establezca en 0 en caso de pérdida de
Valor max. comunicacion.
Ultimo estado actual La modalidad de retorno indica el
Valor predefinido valor de retorno adoptado por
salidas en caso de una deteccion
de error interno o una pérdida de
comunicacion. Los modos de
emergencia no se activan en caso
de pérdida de comunicacion en el
bus TM5/TM7. En este caso, las
salidas asumen el valor de 0.
Valor de -32.768...32.767 Depende del Mostrar o establecer el valor de
emergencia modo de emergencia.
emergencia

Los mismos parametros de canal 00 también estan disponibles para:
e canal 01 (TM5SAO2H)

e canal 01

.03 (TM5SAO4H)
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Valores limite

La sefnal de salida tiene un valor de emergencia:

Valor limite de

Seiial de tension 10 V

Senal de corriente 0...20 mA

emergencia
Valor méx. +32.767 +32.767
Valor min. -32.768 o?

(predeterminado)

1 El valor analégico esta limitado a un valor minimo de 0.

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

TM5SAO02H TM5SAO04H
Tiempo de ciclo minimo 200 200
Tiempo de actualizacion | 200 200

minimo de E/S
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TM5SAO2L y TM5SA0A4L

Introduccion

Los mddulos electrénicos de ampliacion TM5SAO2L y TM5SAO4L son modulos
electrdnicos de salidas analdgicas de +10 V CC//0-20 mA con 2 y 4 salidas
respectivamente.

Si ha cableado la salida para una medicién de tensién y configura un tipo de
corriente de configuracion, puede danar el médulo electronico de forma

permanente.

AVISO

EQUIPO INOPERATIVO

Asegurese de que el cableado fisico del mdédulo sea compatible con la
configuracion de software del médulo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar dafno al equipo.

Para obtener mas informacién, consulte la Guia de hardware:

Referencia Consulte

TM5SA02L TM5SAO2L Médulo electrénico de 2A0 +10 V/0-20 mA 12 Bits
(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S analdgicas, Guia de hardware)

TM5SA04L TM5SAO4L Mddulo electrénico de 4A0 +10 V/0-20 mA 12 Bits

(véase Modicon TM5, Mddulos de E/S analdgicas, Guia de hardware)
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Ficha Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro | Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades Modelo de predeterminado predeterminado | Establece la modalidad operativa
funciones admitida por el médulo.
TM5SAO... solo admite una
modalidad.
Generales Direccion del |2...63 2 Muestra la direccién definida en la
moédulo ficha Ajuste de direccién
(véase Modicon TM5/ TM7,
CANopen Interface,
Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Seleccionar la base de bus asociada
TM5ACBM15 con el médulo electronico.
El médulo TM5ACBM15 admite la
posibilidad de cambiar la direccion.
Bloque de TM5ACTBO06 TM5ACTBO06 Seleccionar el bloque de terminales
terminales TM5ACTB12 TM5ACTB12 asociado con el médulo electrénico.
(para
TM5SAOA4L)
Canal 00 Tipo de salida |de -10a +10 V de-10a+10V | Establecer el tipo de canal.
De 0a20 mA
Modo de Valor min. Establezca en 0 | Establecer el modo de emergencia
emergencia | Establezcaen 0 en caso de pérdida de
Valor max. comunicacion.
Ultimo estado actual La modalidad de retorno indica el
Valor predefinido valor de retorno adoptado por
salidas en caso de una deteccion de
error interno o una pérdida de
comunicacién. Los modos de
emergencia no se activan en caso
de pérdida de comunicacion en el
bus TM5/TM7. En este caso, las
salidas asumen el valor de 0.
Valor de -32.768...32.767 Depende del Mostrar o establecer el valor de
emergencia modo de emergencia.
emergencia

Los mismos parametros de canal 00 también estan disponibles para:
e canal 01 (TM5SAO02L)

e canal 01

.03 (TM5SAOA4L)
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Valores limite

La sefal de salida tiene un valor de emergencia:

Valor limite de

Senal de tension 10 V

Senal de corriente 0...20 mA

(predeterminado)

emergencia
Valor max. +32.767 +32.767
Valor min. -32.768 o?

1 El valor analdgico est4 limitado a un valor minimo de 0.

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

TM5SA02L TM5SA04L
Tiempo de ciclo minimo 250 250
Tiempo de actualizacion <300 <400
minimo de E/S
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Transmisor TM5 y médulos
electronicos receptores TM5 5

Introduccion

En este capitulo se ofrece la informacion para configurar los médulos electronicos
de ampliacion de transmisor o receptor.

Para afadir modulos de ampliacion y acceder a las pantallas de configuracion,
consulte Cémo afadir un médulo de ampliacién de TM5 (véase pdgina 18).

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
TM5SBET1 126
TM5SBET7 128
TM5SBER2 130
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TM5SBET1

Introduccion

Sistema TM5 proporciona un sistema en bastidor virtual mediante una platina
descentralizada. La platina descentralizada contiene una configuracion local y
varias configuraciones remotas conectadas mediante cables de bus de ampliacion
especificos. Los mddulos electronicos transmisores y receptores de TM5 gestionan
la comunicacion entre los médulos electrénicos remotos mediante cables de bus de
ampliacion. El médulo electrénico de ampliacion TM5SBET1 es un médulo
electronico transmisor de 24 V CC.

Para obtener mas informacién, consulte el Médulo electrénico del transmisor
TM5SBET1 (véase Modicon TM5, Mddulos transmisores y receptores, Guia de
hardware).

Ficha Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro

Valor

Valor
predeterminado

Descripcion

Propiedades | Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por
funciones el médulo.
TM5SBET1 solo admite una modalidad.
Generales Direccion del |2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste
modulo de direccion (véase Modicon TM5/ TM?7,
CANopen Interface, Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al médulo
TM5ACBM15 electrénico.
El médulo TM5ACBM15 admite la posibilidad
de cambiar la direccién.
Bloque de TM5ACTB12 TM5ACTB12 Especifica el bloque de terminales asociado al
terminales modulo electrénico.
Estado de Encendido Apagado Encendido: lee el estado de la alimentacion
alimentacion | Apagado (véase pdgina 127).
Valores de Encendido Apagado Encendido: lee los valores de alimentacion
alimentacion | Apagado (véase pdgina 127).
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Transmisor TM5 y médulos electrénicos receptores TM5

Estado de la alimentaciéon y Valor de la alimentacion

Cuando Estado de la alimentacion esta “activado”, el registro de estado
proporciona la informacion siguiente:

Médulo/canal

Descripcion

Entradas

StatusInput00

Deteccion de errores de fuente de alimentacion de bus:
e 0 =Correcto
® 1 =bajatension <4,7 V

StatusInputO1

Deteccidn de errores de fuente de alimentacion de E/S:
e 0 =_Correcto
o 1 =fuente de alimentacién de E/S <20.4 V

Cuando Valor de potencia esta “activado”, el registro de estado proporciona la
informacion siguiente:

Médulo/canal

Descripcion

Entradas

SupplyCurrent

Corriente de bus con una resolucién de 0,1 A

SupplyVoltage

Tensién de bus con una resolucién de 0,1 V'

1 Dividir el valor por 10 para obtener la tension o el valor de la corriente.
Ejemplo: al leer la tension, si el valor = 57, la tension = 5,7 V

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica

Valor (us)

Tiempo de ciclo minimo

100

Tiempo de actualizacién minimo de E/S | 2.000
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TM5SBET7

Introduccion

El médulo electronico de ampliacion TM5SBET7 es un moédulo electrénico
transmisor de 24 V CC. En una configuracion remota, el TM5SBET7 genera
alimentacion para el bus de alimentacion de TM7. El TM5SBET7 es la conexién al
suministro de alimentacion de 24 V CC y el inicio de la distribucién de alimentacion
por la configuracion remota de TM7. La alimentacion la administra un suministro de
alimentacion externo aislado en funcién de las necesidades de corriente y de sus
capacidades.

Para obtener mas informacién, consulte el TM5SBET7Mddulo electrénico del
transmisor (véase Modicon TM5, Mddulos transmisores y receptores, Guia de
hardware).

Ficha Configuracion de E/S

Para obtener descripciones adicionales, consulte Descripcion de la ficha
Configuracion de E/S (véase pdgina 18).

En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades | Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por
funciones el moédulo.
TM5SBET7 solo admite una modalidad.
Generales Direccion del |2...63 2 Muestra la direccién definida en la ficha Ajuste
moédulo de direccion (véase Modicon TM5 / TM7,
CANopen Interface, Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al médulo
TM5ACBM15 electronico.
El médulo TM5ACBMO5R admite la
posibilidad de cambiar la direccién.
Bloque de TM5ACTB12 TM5ACTB12 Especifica el bloque de terminales asociado al
terminales madulo electrénico.
Estado de Encendido Apagado Encendido: lee el estado de la alimentacién
alimentaciéon | Apagado (véase pdgina 129).
Valores de Encendido Apagado Encendido: lee los valores de alimentacion
alimentaciéon | Apagado (véase pdgina 129).
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Estado de la alimentaciéon y Valor de la alimentacion

Cuando Estado de la alimentacion esta “activado”, el registro de estado
proporciona la informacion siguiente:

Médulo/canal

Descripcion

Entradas

StatusInput00

Deteccion de errores de fuente de alimentacion de bus:
e 0= Correcto
® 1 =bajatension <4,7V

StatusInputO1

Deteccion de errores de fuente de alimentacion de E/S:
e 0= Correcto
e 1 =fuente de alimentacién de E/S <20.4 V

Cuando Valor de potencia esta “activado”, el registro de estado proporciona la
informacion siguiente:

Médulo/canal

Descripcion

Entradas

SupplyCurrent

Corriente de bus con una resolucion de 0,01 A'

SupplyVoltage

Tension de bus con una resolucion de 0,1 V2

1 Dividir el valor por 100 para obtener el valor de la corriente.
Ejemplo: cuando el valor = 57, la corriente = 0,57 A

2 Dividir el valor por 10 para obtener el valor de la tension.
Ejemplo: cuando el valor = 63, la tensién = 6,3 V

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica

Valor (us)

Tiempo de ciclo minimo

100

Tiempo de actualizacién minimo de E/S | 2.000
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TM5SBER2

Introduccion

Sistema TM5 proporciona un sistema en bastidor virtual mediante una platina
descentralizada. La platina descentralizada contiene una configuracion local y
varias configuraciones remotas conectadas mediante cables de bus de ampliacion
especificos. Los mddulos electronicos transmisores y receptores de TM5 gestionan
la comunicacion entre los médulos electrénicos remotos mediante cables de bus de
ampliacion. El médulo electrénico de ampliacion TM5SBER2 es un médulo
electronico receptor de 24 V CC.

Para obtener mas informacién, consulte el Médulo electrénico del receptor
TM5SBER2 (véase Modicon TM5, Mddulos transmisores y receptores, Guia de
hardware).

Ficha Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro

Valor

Valor
predeterminado

Descripcion

alimentacion
de E/S

Propiedades | Modelo de predeterminado predeterminado Establece la modalidad operativa
funciones admitida por el médulo.
TM5SBER2 solo admite una
modalidad.
Generales Direccion del | 2...63 2 Muestra la direccién definida en la
moédulo ficha Ajuste de direccién
(véase Modicon TM5 / TM7,
CANopen Interface,
Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBMO1R TM5ACBMO1R Especifica la base de bus asociada al
TM5ACBMO5R modulo electronico.
El médulo TM5ACBMO5R admite la
posibilidad de cambiar la direccion.
Bloque de TM5ACTB12PS TM5ACTB12PS Especifica el bloque de terminales
terminales asociado al médulo electronico.
Estado de Encendido Apagado Encendido: Lee el estado de la
alimentacion | Apagado alimentacion (véase pdgina 131).
Valores de Encendido Apagado Encendido: lee los valores de
alimentacion | Apagado alimentacion (véase pdgina 131).
Corriente de |de 1000 a 10.000 mA | 10.000 mA Establece la corriente maxima

suministrada al segmento de
alimentacién de E/S de 24 V CC.
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Estado de la alimentaciéon y Valor de la alimentacion

Cuando Estado de la alimentacion esta “activado”, el registro de estado
proporciona la informacion siguiente:

Médulo/canal

Descripcion

Entradas

StatusInput00

Deteccion de errores de fuente de alimentacion de bus:
e 0= Correcto
® 1 =bajatension <4,7V

StatusInput01

Deteccion de errores de fuente de alimentacion de E/S:
e 0= Correcto
e 1 =fuente de alimentacién de E/S <20.4 V

Cuando Valor de potencia esta “activado”, el registro de estado proporciona la
informacion siguiente:

Médulo/canal

Descripcion

Entradas

SupplyCurrent

Corriente de bus con una resolucién de 0,1 A

SupplyVoltage

Tensién de bus con una resolucion de 0,1 V?

1 Dividir el valor por 10 para obtener la tension o el valor de la corriente.
Ejemplo: al leer la tension, si el valor = 57, la tension = 5,7 V

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica

Valor (us)

Tiempo de ciclo minimo

100

Tiempo de actualizacién minimo de E/S | 2.000
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Modulos de distribucion de
alimentacion de la interfaz 6
CANopen de TM5

TM5SPS3

Introduccion

El médulo de distribucién de alimentacion de interfaz (IPDM) CANopen de
TM5SPS3 distribuye la alimentacion a la interfaz del bus de campo y los médulos
de ampliacion conectados en el bus de ampliacion.

Para obtener mas informacion, consulte Médulos de distribucion de alimentacion de
la interfaz CANopen de TM5 (véase Modicon TM5, Interfaz CANopen, Guia de

hardware).

Ficha Configuracion de E/S
En la tabla siguiente, se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro

Valor

Valor
predeterminado

Descripcion

Modelo de funciones

predeterminado

predeterminado

Establece la modalidad operativa admitida
por el médulo.
TM5SPS3 solo admite una modalidad.
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Médulos de distribucion de alimentacion de la interfaz CANopen de TM5

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Generales | Direccion del | 1 1 Muestra la direccién definida en la ficha
maédulo Ajuste de direccion (véase Modicon TM5 /
TM7, CANopen Interface,
Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBN1 TM5ACBN1 Especifica la base de bus asociada al
maodulo electrénico.
Bloque de TM5ACTB12PS TM5ACTB12PS | Especifica el bloque de terminales asociado
terminales al maédulo electrénico.
Estado de Apagado Apagado Encendido: lee el estado de la alimentacién
alimentacién | Encendido (véase pdgina 134).
Valores de Apagado Apagado Encendido: lee los valores de alimentacién
alimentacién | Encendido (véase pdgina 134).
Corriente de | de 1000 a 10.000 mA | 10.000 mA Configurar la corriente maxima suministrada
alimentacion al segmento de alimentacién de 24 V CC.
de E/S

Estado de la alimentacion y Valor de la alimentacion

Cuando el parametro de Estado de la alimentacién esta “activado”, el registro de
estado proporciona la informacion siguiente:

Médulo/canal Descripcion

Entradas | Statusinput00 Deteccion de errores de fuente de alimentacion de bus:
e 0 =Correcto
® 1 =bajatension <4,7V

StatusInputO1 Deteccidn de errores de fuente de alimentacion de E/S:
e 0= Correcto
e 1 =fuente de alimentacién de E/S < 20.4 V

Cuando el parametro de Valor de potencia esta “activado”, el registro de estado
proporciona la informacion siguiente:

Médulo/canal Descripcion
Entradas | SupplyCurrent Corriente de bus con una resolucion de 0,1 A
SupplyVoltage Tension de bus con una resolucién de 0,1 V1

1 Dividir el valor por 10 para obtener la tension o el valor de la corriente.
Ejemplo: al leer la tensién, si el valor = 57, la tension = 5,7 V
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Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

Caracteristica Valor (us)
Tiempo de ciclo minimo 100
Tiempo de actualizacién minimo de E/S | 200
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Modulos de distribucion de

alimentacion de TM5

Introduccion

Este capitulo contiene informacién sobre como configurar médulos de distribucion

de alimentacion.

Para afiadir modulos de ampliacién y acceder a las pantallas de configuracion,
consulte Cémo afadir un médulo de ampliacién de TM5 (véase pdgina 18).

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
TM5SPDM 138
TM5SPDMF 141
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TM5SPDM

Introduccion

En la configuracion encontrara la pseudoreferencia de TM5SPDM. No se trata de
referencia real del producto, sino un contenedor para el médulo de distribucién de
alimentacion que puede elegir mas adelante. En esta pseudoreferencia puede
definir un TM5SPS1 o TM5SPS2.

La razén de la pseudoreferencia es gestionar con mas facilidad la sustitucion del
TM5SPS1 por el TM5SPS2 sin interrumpir el resto de la configuracion.

El valor predeterminado para el TM5SPDM es TM5SPS1, solo proporciona
alimentacion al segmento de alimentacion de E/S de 24 V CC y no al bus de
alimentacion de TM5. Sin embargo, mas tarde puede necesitar afadir esa
alimentacion y sustituir el TM5SPS2 en lugar de ello. Con el marcador de posicion
de TM5SPDM, esta sustitucidon es un asunto facil que evitara la necesidad de
extraer primero los médulos de E/S ya definidos y proporcionados por el PDM
original.

Para obtener mas informacion, consulte Mdédulos de distribucion de alimentacion de
TM5 (véase Sistema flexible Modicon TM5 / TM7 , Guia de planificacion e
instalacion de sistemas).
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Médulos de distribuciéon de alimentacion de TM5

Ficha Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades | Modelo de TM5SPS1 TM5SPS1 Especifica el tipo de médulo de distribucién
funciones TM5SPS2 de alimentacion:
o TM5SPSH1 sin bus de alimentacién TM5
® TM5SPS2 con bus de alimentacion TM5
Generales Direccion del 2...63 2 Muestra la direccién definida en la ficha
moédulo Ajuste de direccion (véase Modicon TM5 /
TM7, CANopen Interface,
Programming Guide).
Base de bus TM5ACBMO1R | TM5ACBMO1R | Especifica la base de bus asociada al
TM5ACBMO5R madulo electrénico.
Selecciona la direccién del médulo
electronico (solo con TU5ACBMO5R).
Bloque de TM5ACTB12PS | TM5ACTB12PS | Especifica el bloque de terminales
terminales asociado al modulo electrénico.
Estado de Encendido Apagado Encendido: Lee el estado de la
alimentacion Apagado alimentacioén (véase pdgina 139).
Valores de Encendido Apagado Encendido: Lee los valores de fuente de
alimentacion Apagado alimentacion (véase pdgina 139)
Corriente de de 1000 a 10.000 mA Configurar la corriente maxima
alimentacion 10.000 mA suministrada al Segmento de Alimentacion
de E/S de E/S (en mA) de 24 V CC.

Estado de la alimentaciéon y Valor de la alimentacion

Cuando el parametro de Estado de la alimentacién esta “activado”, el registro de
estado proporciona la informacioén siguiente:

Médulo/canal

Descripcién

Entradas

Statuslnput00

Deteccion de errores de fuente de alimentacion de
bus:

e 0= Correcto

e 1 =bajatension <4,7V

StatusInputO1

Solo TM5SPS2 de estado de fusible:
e 0= Correcto
o 1 = el fusible falla o falta

StatusInput02

Deteccion de errores de fuente de alimentacién de
E/S:

e 0= Correcto

o 1 =fuente de alimentacion de E/S <20.4 V
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Médulos de distribucion de alimentacién de TM5

Cuando el parametro de Valor de potencia estd “activado”, el registro de estado
proporciona la informacion siguiente:

Médulo/canal Descripcién

Entradas | SupplyVoltage Tensién de bus con una resolucién de 0,1 V?

1 Dividir el valor por 10 para obtener el valor de la tension.
Ejemplo: al leer la tension, si el valor = 57, la tension = 5,7 V

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del médulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Tiempo de ciclo minimo 100

Tiempo de actualizaciéon minimo de E/S | 200

Montaje de los médulos de distribucién de alimentacion

Montaje de las reglas de los médulos de distribucion de alimentacion:

e No montar los médulos de distribucidon de alimentacion uno al lado del otro.

e No montar un médulo de distribucion de alimentacién y un médulo receptor uno
al lado de otro.

e Funcionamiento de la configuracion de E/S distribuida el software no permite
montar moédulos incompatibles uno junto al otro.
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TM5SPDMF

Introduccion

En la configuracion encontrara la pseudoreferencia de TM5SPDMF. No se trata de
referencia real del producto, sino un contenedor para el médulo de distribucién de
alimentacion que puede elegir mas adelante. En esta pseudoreferencia puede
definir un TM5SPS1F o TM5SPS2F.

La razdn de la pseudoreferencia es gestionar con mas facilidad la sustitucion del
TM5SPS1F por el TM5SPS2F sin interrumpir el resto de la configuracion.

El valor predeterminado para el TM5SPDMF es TM5SPS1F, solo proporciona
alimentacion al segmento de alimentacion de E/S de 24 V CC y no al bus de
alimentacion de TM5. Sin embargo, mas tarde puede necesitar afadir esa
alimentacion y sustituir el TM5SPS2F en lugar de ello. Con el marcador de posicion
de TM5SPDMF, esta sustitucién es un asunto facil que evitara la necesidad de
extraer primero los médulos de E/S ya definidos y proporcionados por el PDM
original.

Para obtener mas informacion, consulte Médulos de distribucion de alimentacion de
TM5 (véase Sistema flexible Modicon TM5 / TM7 , Guia de planificacion e
instalacion de sistemas).
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Médulos de distribucion de alimentacién de TM5

Ficha Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado

Modelo de TM5SPS1F TM5SPS1F Especifica el tipo de médulo de distribucion
funciones TM5SPS2F de alimentacion:

® TM5SPSTF sin bus de alimentacion

TM5
® TM5SPS2F sin bus de alimentacion
TM5
Generales | Direccion del |2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha

maddulo Ajuste de direccion (véase Modicon TM5 /

TM7, CANopen Interface,

Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBMO1R TM5ACBMO1R | Especifica la base de bus asociada al

TM5ACBMO5R maodulo electrénico.

Selecciona la direccion del médulo

electrénico (solo con TU5ACBMO5R).
Bloque de TM5ACTB12PS TM5ACTB12PS | Especifica el bloque de terminales
terminales asociado al médulo electronico.
Estado de Encendido Apagado Encendido: lee el estado de la
alimentacion | Apagado alimentacion (véase pdgina 143).
Valores de Encendido Apagado Encendido: lee los valores de fuente de
alimentacion | Apagado alimentacion (véase pdgina 143)
Corriente de | De 1000 a 6300 mA | 6300 mA Configurar la corriente maxima
alimentacion suministrada al Segmento de Alimentacion
de E/S de E/S (en mA) de 24 V CC.
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Médulos de distribuciéon de alimentacion de TM5

Estado de la alimentaciéon y Valor de la alimentacion

Cuando el parametro de Estado de la alimentacidn esta “activado”, el registro de
estado proporciona la informacion siguiente:

Médulo/canal Descripcion
Entradas | Statusinput00 Deteccidn de errores de fuente de alimentacion de
bus:

e 0 = Correcto
® 1 =Dbajatension <4,7V

StatusinputO1 Estado de fusible (solo TM5SPS2F):
e 0 = Correcto
e 1 = el fusible falla o falta

StatusInput02 Deteccidn de errores de fuente de alimentacion de
E/S:

e 0= Correcto

e 1 =fuente de alimentacién de E/S < 20.4 V

Cuando el parametro de Valor de potencia esta “activado”, el registro de estado
proporciona la informacion siguiente:

Médulo/canal Descripcion
Entradas | SupplyCurrent Corriente del bus con una resolucién de 0,1 A (solo
TM5SPS2F)
SupplyVoltage Tension de bus con una resolucién de 0,1 V'

1 Dividir el valor por 10 para obtener la tension o el valor de la corriente.
Ejemplo: al leer la tensién, si el valor = 57, la tension = 5,7 V

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del médulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Tiempo de ciclo minimo 100

Tiempo de actualizacién minimo de E/S | 200

Montaje de los médulos de distribucion de alimentacion

Montaje de las reglas de los médulos de distribucion de alimentacion:

e No montar los médulos de distribucién de alimentacion uno al lado del otro.

e No montar un médulo de distribucion de alimentacién y un médulo receptor uno
al lado de otro.

e Funcionamiento de la configuracion de E/S distribuida el software no permite
montar médulos incompatibles uno junto al otro.
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Modulos de distribucion comunes

de TM5 (CDM)

8

Introduccion

Este capitulo contiene informacién sobre como configurar médulos de ampliacion

de distribucién comunes.

Para afadir médulos electronicos de expansion y acceder a las pantallas de

configuracion, consulte Como afadir un médulo de ampliacion de TM5

(véase pagina 18).

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
TM5SPDG12F 146
TM5SPDD12F 148
TM5SPDG5D4F 150
TM5SPDG6D6F 152
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Méddulos de distribucion comunes de TM5 (CDM)

TM5SPDG12F

Introduccion

El TM5SPDG12F facilita 12 x médulo electrénico de distribucion de potencial de
tierra con un fusible.

Ficha Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcién
predeterminado

Propiedades | Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por

funciones el médulo.
TM5SPDG12F solo admite una modalidad.
Generales Direcciondel | 2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste
moédulo de direccion (véase Modicon TM5 / TM7,

CANopen Interface, Programming Guide).

Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al médulo
TM5ACBM15 electrénico.

El médulo TM5ACBM15 admite la posibilidad
de cambiar la direccion.

Bloque de TM5ACTB12 TM5ACTB12 Especifica el bloque de terminales asociado al
terminales maodulo electrénico.

Estado del Encendido Apagado Encendido: Lee el estado del fusible interno.
fusible Apagado

Estado del fusible

Cuando el parametro de Estado del fusible esta “activado”, el registro de estado
proporciona la informacion siguiente:

Médulo/canal Descripcion

Entradas | StatusFuse Estado de fusible:
e 0 =_Correcto
o 1 =elfusible falla o falta
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Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Tiempo de ciclo minimo 100

Tiempo de actualizacién minimo de E/S | 100
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TM5SPDD12F

Introduccion

Ficha Configuracion de E/S

El médulo electronico de ampliacion TM5SPDD12F es un modulo electrénico de
distribucion de potencial 12 x 24 V CC con un fusible.

El médulo esta equipado con un fusible intercambiable entre el potencial 24 V CC,
en el bloque terminal y el 24 V CC del segmento de alimentacion de E/S de 24 V CC.

En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades | Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por
funciones el médulo.
TM5SPDD12F solo admite una modalidad.
Generales Direccion del | 2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste
moédulo de direccion (véase Modicon TM5 / TM7,
CANopen Interface, Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al médulo
TM5ACBM15 electronico.
El médulo TM5ACBM15 admite la posibilidad
de cambiar la direccion.
Bloque de TM5ACTB12 TM5ACTB12 Especifica el bloque de terminales asociado al
terminales madulo electrénico.
Estado del Encendido Apagado Encendido: Lee el estado del fusible interno.
fusible Apagado

Estado del fusible

Cuando el parametro de Estado del fusible esta “activado”, el registro de estado
proporciona la informacion siguiente:

Médulo/canal Descripcion

Estado de fusible:
e (0 =_Correcto
e 1 =elfusible falla o falta

Entradas | StatusFuse
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Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Tiempo de ciclo minimo 100

Tiempo de actualizacién minimo de E/S | 100
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TM5SPDG5D4F

Introduccion

El médulo electrénico de ampliaciéon TM5SPDGS5D4F es un médulo electrénico de
distribucion de potencial 12 x 24 V CC con un fusible.

El médulo esta equipado con un fusible intercambiable entre el potencial 24 V CC,
en el bloque terminal y la fuente de alimentacion de 24 V CC.

Para obtener mas informacion, consulte el TM5SPDG5D4F Mddulo electrénico 5x0
V CCy 5x24 V CC (véase Sistema flexible Modicon TM5 / TM7 , Guia de
planificacion e instalacion de sistemas).

Ficha Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado

Propiedades | Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por

funciones el médulo.
TM5SPDG5D4F solo admite una modalidad.
Generales Direccion del | 2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste
modulo de direccién (véase Modicon TM5/ TM7,

CANopen Interface, Programming Guide).

Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al médulo
TM5ACBM15 electronico.

El médulo TM5ACBM15 admite la posibilidad
de cambiar la direccién.

Bloque de TM5ACTB12 TM5ACTB12 Especifica el bloque de terminales asociado al

terminales maodulo electrénico.
Estado de Encendido Apagado Encendido: lee el estado de la alimentacion
alimentacion | Apagado (véase pdgina 150).

Estado de alimentacion

Cuando el parametro de Estado de la alimentacidn esta “activado”, el registro de
estado proporciona la informacion siguiente:

Médulo/canal Descripcion

Entradas | StatusFuse Estado de fusible:
e 0= _Correcto
o 1 =elfusible falla o falta

StatusPowerSupply Advertencia de fuente de alimentacién de E/S:
o 0= Correcto
o 1 =fuente de alimentacion de E/S <20.4 V
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Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del modulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Tiempo de ciclo minimo 100

Tiempo de actualizacién minimo de E/S | 100
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TM5SPDG6D6F

Introduccion

El médulo electrénico de ampliaciéon TM5SPDG6D6F es un médulo electrénico de
distribucion de potencial 6 x tierra 'y 6 x 24 V CC con un fusible.

El médulo esta equipado con un fusible intercambiable entre el potencial 24 V CC,
en el bloque terminal y 24 V CC del segmento de alimentacion de E/ S de 24 V CC.

Para obtener mas informacion, consulte el TM5SPDG6D6F Mddulo electrénico 6x0
V CCy 6x24 V CC (véase Sistema flexible Modicon TM5 / TM7 , Guia de

planificacion e instalacion de sistemas).

Ficha Configuracion de E/S

En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro Valor Valor Descripcion
predeterminado
Propiedades | Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por
funciones el médulo.
TM5SPDG6D6F solo admite una modalidad.
Generales Direcciondel | 2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste
modulo de direccién (véase Modicon TM5/ TM7,
CANopen Interface, Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al médulo
TM5ACBM15 electronico.
El médulo TM5ACBM15 admite la posibilidad
de cambiar la direccion.
Bloque de TM5ACTB12 TM5ACTB12 Especifica el bloque de terminales asociado al
terminales maodulo electrénico.
Estado de Encendido Apagado Encendido: lee el estado de la alimentacion
alimentacion | Apagado (véase pdgina 153).
Corriente del | de 0 a 4000 mA |0 Establecer el valor de corriente del segmento
dispositivo de alimentacion de E/S de 24 V CC para
suministrar a los dispositivos externos.
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Estado de alimentacion

Cuando el parametro de Estado de la alimentacidn estd “activado”, el registro de
estado proporciona la informacion siguiente:

Médulo/canal Descripcion

Entradas | StatusFuse Estado de fusible:
e 0= Correcto
o 1 = el fusible falla o falta

StatusPowerSupply Advertencia de fuente de alimentacién de E/S:
e 0 = Correcto
e 1 =fuente de alimentacién de E/S <20.4 V

Tiempo de ciclo y tiempo de actualizacion de E/S

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del médulo que permiten
configurar el tiempo de ciclo del bus TM5:

Caracteristica Valor (us)

Tiempo de ciclo minimo 100

Tiempo de actualizacién minimo de E/S | 100
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Mddulo de prueba de TM5

TM5SD000

Introduccion

El médulo electrénico de ampliacion TM5SD000 es un médulo electrénico vacio.

Este mddulo se utiliza para separar modulos que tienen requisitos térmicos o de
EMC especificos, 0 como un marcador de posicion para otras ampliaciones de
sistema posteriores.

Para obtener mas informacién, consulte Médulo vacio de TM5SD000
(véase Sistema flexible Modicon TM5 / TM7 , Guia de planificacion e instalacion de
sistemas).
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Médulo de prueba de TM5

Ficha Configuracion de E/S
En la tabla siguiente se describen los parametros de configuracion de los médulos:

Grupo/Parametro

Valor

Valor
predeterminado

Descripcion

Propiedades | Modelo de predeterminado | predeterminado | Establece la modalidad operativa admitida por
funciones el modulo.
TM5SDO000 solo admite una modalidad.
General Direcciondel | 2...63 2 Muestra la direccion definida en la ficha Ajuste
maédulo de direccion (véase Modicon TM5/ TM7,
CANopen Interface, Programming Guide).
Base de bus | TM5ACBM11 TM5ACBM11 Especifica la base de bus asociada al médulo
TM5ACBM12 electrénico.
TM5ACBM15 El médulo TM5ACBM15 admite la posibilidad
de cambiar la direccion.
Bloque de TM5ACTB06 TM5ACTBO06 Especifica el bloque de terminales asociado al
terminales TM5ACTB12 maodulo electrénico (véase Sistema flexible
TM5ACTB32 Modicon TM5 / TM7 , Guia de planificacion e
instalacion de sistemas).
Corrientedel |0 mA 0 Este valor se utiliza para reservar corriente del
segmentode | 500 mA segmento de alimentacion de E/S de 24 V CC
alimentacion | 1.000 mA para evitar problemas de alimentacién cuando
de E/S 2.000 mA el médulo vacio es sustituido por el médulo de
4.000 mA destino (véase Sistema flexible Modicon
6.000 mA TM5 / TM7 , Guia de planificacion e instalacion

de sistemas).
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%l

%IW

%MW

%Q

% QW

ADC

0-9

Segun el estandar IEC, %I representa un bit de entrada (por ejemplo un objeto de
lenguaje del tipo IN digital).

Segun el estandar IEC, %IW representa un registro de palabra de entrada (por
ejemplo un objeto de lenguaje del tipo IN analégico).

Segun el estandar IEC, %MW representa un registro de palabra de memoria (por
ejemplo un objeto de lenguaje del tipo palabra de memoria).

Segun el estandar IEC, %Q representa un bit de entrada (por ejemplo un objeto de
lenguaje del tipo OUT digital).

Segun el estandar IEC, %QW representa un registro de palabra de salida (por
ejemplo un objeto de lenguaje del tipo OUT analdgico).

A

Convertidor analdgico/digital
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AFB

AMOA

Bloque de funciones de la aplicacion (del inglés Application Function Block)

Direccion de modbus de tarjeta de aplicaciones opcional instalada en la unidad.

Aplicacion de arranque

ARP

ARRAY

ARW

ASCII

ATC

Archivos que contienen parametros dependientes de la maquina:
e nombre de la maquina

e nombre de dispositivo o direccion IP

e direccion de la linea serie Modbus

e tabla de enrutamiento

El protocolo de resolucion de direcciones es el protocolo de capas de red IP para
Ethernet que asigna una direccion IP a una direccion MAC (hardware).

Una ARRAY es una tabla que contiene elementos del mismo tipo. La sintaxis es la
siguiente: ARRAY [<limites>] OF <Tipo>

Ejemplo 1: ARRAY [1..2] OF BOOL es una tabla de una dimensiéon compuesta
por dos elementos de tipo BOOL.

Ejemplo 2: ARRAY [1..10, 1..20] OF INT es una tabla de dos dimensiones
compuesta por 10 x 20 elementos de tipo INT.

Contencion anti-restablecimiento (en inglés, Anti-Reset Windup)

El codigo estandar americano para el intercambio de informacion (en inglés,
American Standard Code for Information Interchange) es un protocolo de comunica-
ciones que representa caracteres alfanuméricos (letras, numeros y algunos
caracteres graficos y de control).

Control de tension analdgica (en inglés, Analog Tension Control)
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ATV

AWG

base de bus

bastidor EIA

BCD

ATV es el prefijo de modelo para las unidades Altivar. (Por ejemplo, “ATV312” hace
referencia a la unidad de velocidad variable Altivar 312.)

El estandar calibre de hilo americano (en inglés, American Wire Gauge) especifica
calibres de cable en Norteamérica.

Una base de bus es un dispositivo de montaje disefiado para alojar un médulo
electrdnico en un segmento DIN y conectarlo con el bus TM5 para los controladores
M258 y LMCO058. Cada bus de base amplia los datos de TM5 y los buses de
alimentacion y el segmento de alimentacion de E/S de 24 V CC. Los médulos
electrénicos se anaden al sistema TM5 mediante su insercién en el bus de base. El
bus de base también proporciona el punto de articulacién para los blogues de
terminales.

Un bastidor de Electronic Industries Alliance es un sistema estandarizado (EIA 310-
D, IEC 60297 y DIN 41494 SC48D) para montar varios modulos electrénicos en una
pila o un bastidor de 19 pulgadas (482,6 mm) de ancho.

El formato decimal codificado en binario (en inglés, Binary Coded Decimal Format)
representa numeros decimales entre 0 y 9 con un conjunto de 4 bits (medio
byte/cuarteto, también llamado Halfbyte). En este formato, los cuatro bits utilizados
para codificar los nimeros decimales disponen de un rango de combinaciones que
no se utiliza. Por ejemplo, el nimero 2.450 se codifica como

0010 0100 0101 0O0OO

bloque de funciones (FB)

Consulte FB.

bloque de terminales

El bloque de terminales es el componente que se monta en un médulo electrénico
y proporciona las conexiones eléctricas entre el controlador y los dispositivos de
campo.
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BOOL

BOOTP

bps

BSH

bus de ampliacion

BYTE

cable de derivacion

Un tipo booleano es el tipo de datos basico en informatica. Una variable BOOL
puede tener uno de estos valores: 0 (FALSE), 1 (TRUE). Un bit extraido de una
palabra es de tipo BOOL, por ejemplo: $MW10. 4 es un quinto bit con un nimero de
palabra de memoria 10.

El protocolo bootstrap es un protocolo de red UDP que puede utilizar un cliente de
red para obtener de forma automatica una direccion IP (y tal vez otros datos) de un
servidor. El cliente se identifica ante el servidor utilizando la direccion MAC del
cliente. El servidor (que mantiene una tabla preconfigurada de direcciones MAC de
los dispositivos clientes y las direcciones IP asociadas) envia al cliente su direccion
IP preconfigurada. BOOTP se utilizaba originariamente como un método que
permitia iniciar los hosts sin disco de forma remota por una red. El proceso BOOTP
asigna un arrendamiento infinito de una direccion IP. El servicio BOOTP uitiliza los
puertos UDP 67 y 68.

bits por segundo como definicion de velocidad de transmision, también
proporcionada en combinacion con los multiplicadores kilo (kbps) y mega (mbps).

BSH es un motor servo Lexium de Schneider Electric.

El bus de ampliacion es un bus de comunicacion eléctrico entre los mddulos de
ampliacion y una CPU.

Cuando se agrupan 8 bits, se habla de un BYTE (byte). La entrada de un BYTE se
realiza en modalidad binaria o en base 8. El tipo BYTE esta codificado en un formato
de 8 bits que, en el formato hexadecimal, va de 16#00 a 16#FF.

C

Un cable de derivacion es el cable de derivacion no terminado utilizado para
conectar una caja de derivacion con un dispositivo.
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cable principal

calibracion

CAN

CANmotion

CANopen

CFC

CiA

Un cable principal es el cable principal terminado en los dos extremos fisicos con
resistencias de final de linea.

Permite ajustar un aparato de medicion.

El protocolo CAN (red del drea del controlador) (ISO 11898) para redes de bus serie
esta disefiado para la interconexion de dispositivos inteligentes (de varios
fabricantes) en sistemas inteligentes para aplicaciones industriales en tiempo real.
CAN, disefiado originalmente para utilizarse en automoviles, se emplea
actualmente en una amplia variedad de entornos industriales de control de
automatizacion.

CANmotion es un bus de movimiento basado en CANopen con un mecanismo
adicional que proporciona sincronizacién entre el controlador de movimiento
(motion controller) y las unidades.

CANopen es una especificacion de perfiles de dispositivos y un protocolo de
comunicaciones abierto estandar en el sector.

El diagrama de funcion continua (en inglés, Continuous Function Chart, una
ampliacion del estandar IEC61131-3) es un lenguaje de programacién que funciona
como un diagrama de flujo. Mediante la adicion de bloques Idgicos simples (Y, O,
etc.), cada funcién o bloque de funciones del programa se representa mediante esta
forma grafica. En cada bloque, las entradas se situan a la izquierda y las salidas, a
la derecha. Las salidas de los bloques pueden estar vinculadas a las entradas de
otros bloques para formar expresiones complejas.

CiA (CAN en automatizacion) es un grupo de fabricantes y usuarios sin animo de
lucro dedicados a desarrollar y proporcionar soporte a los protocolos de capas
superiores basados en CAN.
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CIP

CMU

codificador

con codificacion A

con codificaciéon B

Cuando se implementa el protocolo industrial comun en una capa de aplicacion de
una red, puede comunicarse de forma homogénea con otras redes basadas en CIP
independientemente del protocolo. Por ejemplo, la implementacion de CIP en la
capa de aplicacién de una red Ethernet TCP/IP crea un entorno EtherNet/IP. De
igual manera, CIP en la capa de aplicacion de una red CAN crea un entorno
DeviceNet. En ese caso, los dispositivos de la red EtherNet/IP se pueden comunicar
con dispositivos de la red DeviceNet por los puentes o enrutadores CIP.

La unidad de medicion de la corriente (en inglés, Current Measurement Unit) se
utiliza para convertir el valor de corriente relativo (%) proporcionado por TeSys en
un valor ISO real (A).

Un codificador es un dispositivo para la medicién de longitud o de angulos
(codificadores lineales o giratorios).

Estos conectores tienen una pestafa en el conector macho y un slot de
acoplamiento en el conector hembra. Es la codificacién estandar utilizada para
aplicaciones de caja de distribucion y sensores:

Estos conectores tienen una pestana en el conector hembra y un slot de
acoplamiento en el conector macho. Estos conectores (también llamados de clave
inversa) se utilizan para aplicaciones de bus de campo:
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configuracion

La configuracion incluye la organizacién y la interconexion de los componentes de
hardware en un sistema y seleccion del hardware y software que determina las
caracteristicas de funcionamiento de dicho sistema.

configuracion de Post

contador bifasico

los archivos de configuraciéon de Post contienen parametros independientes de la
magquina, incluidos estos:

nombre de la maquina

nombre de dispositivo o direccién IP

direccion de la linea serie Modbus

tabla de enrutamiento

Un contador bifdsico utiliza el desfase entre dos sefiales de contador de entrada
para contar de forma progresiva o regresiva.

contador monofasico

controlador

CPDM

CRC

CSA

Un contador monofasico utiliza una entrada de hardware como entrada de
contador. Normalmente cuenta progresiva o regresivamente cuando hay una sefal
de pulso en la entrada.

Un controlador (o controlador loégico programable, o controlador programable) se
emplea para automatizar procesos industriales.

maddulo de distribucion de alimentacion del controlador

Un campo de comprobacion de redundancia ciclica de un mensaje de red contiene
un pequefio numero de bits que producen una suma de comprobacién. El mensaje
lo calcula el transmisor segun el contenido del mensaje. A continuacién, los nodos
receptores recalculan el campo. Toda discrepancia entre los dos campos CRC
indica que el mensaje transmitido y el mensaje recibido son diferentes.

La Canadian Standards Association define y mantiene estandares para equipos
electrénicos industriales en entornos peligrosos.
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CTS

datos persistentes

datos retenidos

DCE

Descenso

DHCP

diafonia

Listo para enviar (en inglés, Clear To Send) es una sefal de transmision de datos y
reconoce la sefial RDS desde la estacion transmisora.

D

Valor de datos persistentes que se utilizaran la proxima vez que se cambie o se
arranque en frio una aplicacion. Sélo se reinicializa cuando se reinicia del
controlador o se resetea el origen. Especialmente mantienen sus valores después
de una descarga.

Se utiliza un valor de datos retenidos en el préximo encendido o arranque en
caliente. El valor se retiene incluso después de un cierre descontrolado o un
apagado normal del controlador.

El equipo de comunicaciones de datos (en inglés, Data Communications
Equipment) describe dispositivos (a menudo modems) que inician, detienen 'y
sostienen sesiones de red.

Descenso describe una reduccién en una especificacion operativa. Para los
dispositivos en general suele ser una reduccion especificada en potencia nominal
para facilitar el funcionamiento en condiciones ambientales aumentadas como
aquellas con temperaturas o altitudes superiores.

El protocolo de configuracion dindmica del ordenador principal (en inglés, Dynamic
Host Configuration Protocol), es una ampliacion avanzada de BOOTP. DHCP es
mas avanzado, pero tanto DHCP como BOOTP son habituales. (DHCP puede
gestionar solicitudes de clientes BOOTP.)

La diafonia es una sefial no deseada causada por un acoplamiento capacitivo,
inductivo o conductivo entre dos canales.
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diagrama de bloques de funciones (FBD)
Consulte FBD.

Diagrama funcional secuencial
Consulte SFC.

DIN
El Deutsches Institut flir Normung es una institucion alemana que establece
estandares de ingenieria y dimensiones.

DINT
Un tipo entero doble se codifica en formato de 32 bits.

direccion MAC
La direccion de control de acceso a medios es un numero Unico de 48 bits asociado
a una parte especifica de hardware. La direccion MAC esta programada en cada
tarjeta de red o dispositivo cuando se fabrica.

direccionamiento inmediato
Método directo de direccionamiento de objetos de memoria, incluidas las entradas
y salidas fisicas, utilizado en las instrucciones de programacion como operandos y
pardmetros mediante su direccién directa (por ejemplo $Iwx 0 $QWx).

El uso del direccionamiento inmediato en los programas puede evitar la necesidad
de crear simbolos para estos objetos, pero también existen inconvenientes. Por
ejemplo, si cambia la configuracion del programa afiadiendo o suprimiendo
dispositivos 0 médulos de E/S o secciones, las direcciones inmediatas empleadas
como operandos de instrucciones de programacion y/o parametros no se
actualizan, y deben corregirse de forma manual, lo cual puede causar amplias
modificaciones de programas y resultar en instrucciones de programacion
incorrectas. (Consulte direccionamiento simbdilico.)
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direccionamiento simbdlico

El direccionamiento simbdlico es el método indirecto de direccionar objetos de
memoria, incluidas las entradas y salidas fisicas, utilizado en las instrucciones de
programacion como operandos y parametros definiendo primero simbolos para
ellos con estos simbolos en asociacién con las instrucciones de programacion.

En contraste con el direccionamiento inmediato, este es el método recomendado,
porque si se cambia la configuracién del programa, los simbolos se actualizan
automaticamente con sus nuevas asociaciones de direcciones inmediatas, al
contrario que las direcciones inmediatas utilizadas como operandos o parametros.
(Consulte direccionamiento inmediato.)

dispositivo de predefinicion de taras

dispositivo de tara

Dispositivo que permite restar un valor de tara predefinido de un valor de peso bruto
y que indica el resultado del célculo. Esto permite reducir en consecuencia el rango
de carga.

Dispositivo que permite que la indicacion del instrumento pase a cero en el
momento de colocar una carga en el receptor de carga:

dispositivo receptor de carga

division de escala

DNS

DSR

Parte del instrumento que recibira la carga.

Valor en unidades de medida que expresa la diferencia existente entre dos
indicaciones consecutivas correspondientes a una indicaciéon numérica.

El sistema de nombres de dominio (en inglés, Domain Name System) es el sistema
de asignacion de nombres para los ordenadores y los dispositivos conectados con
una LAN o con Internet.

El conjunto de datos preparado (en inglés, Data Set Ready) es una sefal de
transmisién.

166

EIO0000000682 04/2012



Glosario

DTM

DWORD

E/S

E/S digital

E/S experta

E/S rapida

EDS

Con los gestores de tipos de dispositivo (en inglés, Device Type Managers) que
representan el dispositivo de campo en SoMachine, es posible establecer
comunicaciones directas con cada dispositivo de campo individual mediante
SoMachine, el controlador y el bus de campo, evitando asi la necesidad de
conexiones individuales por cable.

Un tipo palabra doble se codifica en formato de 32 bits.

E

entrada/salida

Una entrada o una salida digital tiene una conexién de circuito individual en el
madulo electrénico que se corresponde directamente con un bit de la tabla de datos
que contiene el valor de la sefal en ese circuito de E/S. Proporciona el acceso
digital I16gico de control a los valores de E/S.

Las E/S expertas son modulos dedicados o canales para funciones avanzadas.
Estas funciones suelen estar incrustadas en el moédulo para no utilizar los recursos
del controlador PLC y para permitir un répido tiempo de respuesta, segun la funcion.
En cuanto a la funcién, podria considerarse un médulo “independiente”, porque la
funcion es independiente del ciclo de procesamiento del controlador: sélo
intercambia informaciéon con la CPU del controlador.

Las E/S rdpidas son E/S especificas con algunas funciones eléctricas (tiempo de
respuesta, por ejemplo) pero el tratamiento de estos canales se realiza mediante la
CPU del controlador.

Una hoja de datos electronica (en inglés, Electronic Data Sheet) contiene por
ejemplo las propiedades de un dispositivo, como los parametros y los ajustes de
una unidad.
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EEPROM
La memoria de sdlo lectura programable y borrable de forma eléctrica (en inglés,
Electrically Erasable Programmable Read-Only Memory) es un tipo de memoria no
volatil utilizada para almacenar datos que deben guardarse cuando se quita la
alimentacion eléctrica.

EIA

Electronic Industries Alliance es la organizacion comercial para establecer
estandares de comunicacion eléctrica/electronica y de datos (incluidos RS-232 y
RS-485) en Estados Unidos.

ejecucion periodica
La tarea maestra se ejecuta de forma ciclica o periddica. En la modalidad periddica,
el usuario determina un tiempo especifico (periodo) en el que se ejecutara la tarea
maestra. Si se ejecuta dentro de este tiempo, se generara un tiempo de espera
antes del ciclo siguiente. Si se ejecuta cuando ya ha terminado este tiempo, un
sistema de control indicara que se ha sobrepasado el limite de tiempo. Si este
desborde ha sido demasiado grande, el controlador se detendra.

EN
EN identifica uno de muchos estandares europeos mantenidos por el CEN (Comité
Europeo de Normalizacion), el CENELEC (Comité Europeo de Normalizacion
Eléctrica) o el IENT (Instituto Europeo de Normas de Telecomunicacion).

entrada analégica
Un mddulo de entrada analdgica contiene circuitos que convierten una sefal de
entrada CC analdgica en un valor digital que puede manipular el procesador. Por
implicacion, la entrada analdgica suele ser directa. Esto significa que el valor de la
tabla de datos refleja directamente el valor de la sefal analdgica.

entrada con retencion
Un mdédulo de entrada con retencion se interconecta por interfaz con dispositivos
que transmiten mensajes en pulsos breves. La aplicacion captura y graba los pulsos
entrantes para un posterior examen.

entrada de comuin positivo
La entrada de comun positivo es una disposicion de cables en la que el dispositivo
suministra corriente al mddulo electrdnico de entrada. La entrada de comun positivo
hace referencia a 0 V CC.

168 EI00000000682 04/2012



Glosario

equipo

ERC

ESD

Ethernet

Ethernet/IP

exploracion de E/S

explorar

FB

Un equipo es una parte de una mdquina.

transportador de rodillo excéntrico (en inglés, Eccentric Roller Conveyor)

descarga electrostatica

Ethernet es una tecnologia de capas fisica y de conexién de datos para LAN,
también conocida como IEEE 802.3.

El protocolo industrial de Ethernet es un protocolo de comunicaciones abiertas para
fabricar soluciones de automatizacion en sistemas industriales. EtherNet/IP se
incluye en una familia de redes que implemente el protocolo industrial comun en sus
capas superiores. La organizaciéon de apoyo (ODVA) especifica EtherNet/IP para
cumplir la adaptabilidad y la independencia de los medios.

Una exploracion de entrada/salida realiza sondeos continuos de los médulos de E/S
para recopilar bits de datos e informacion de estado, error y diagndstico. En este
proceso se supervisan las entradas y salidas de control.

El programa de exploracion de un controlador realiza 3 funciones bésicas: [1] Lee
las entradas y situa estos valores en la memoria; [2] ejecuta la instruccién del
programa de aplicacién una vez y almacena los resultados en la memoria; [3] utiliza
los resultados para actualizar las salidas.

F

Un bloque de funciones realiza una funcidn de automatizacion especifica, como
control de velocidad, control de intervalo o conteo. Se compone de datos de
configuracién y de un conjunto de parametros de funcionamiento.
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FBD

FDT

FE

FG

filtro de entrada

firmware

FTP

Un diagrama de bloques de funciones (en inglés, Function Block Diagram) es un
lenguaje de programacion orientado graficamente, que cumple con el estandar IEC
61131-3. Funciona con una lista de redes con la que cada red contiene una
estructura grafica de cuadros y lineas de conexidn que representa una expresion
I6gica o aritmética, la llamada de un bloque de funciones, un salto o una instruccion
de retorno.

Herramienta para dispositivos de campo (en inglés, Field Device Tool) para las
comunicaciones estandarizadas entre los dispositivos de campo y SoMachine.

Tierra operativa (en inglés, Functional Earth) es el punto de un sistema o dispositivo
que debe estar conectado a tierra para ayudar a evitar dafos en el equipo.

Generador de frecuencias (en inglés, Frequency Generator)

Un filtro de entrada es una funcion especial que rechaza los ruidos de entrada.
Resulta util para eliminar ruidos de entrada y vibraciones en los disyuntores
automaticos. Todas las entradas proporcionan un filtrado de entradas del hardware.
Es posible configurar un filtrado adicional con el software de configuracion o
programacion.

El firmware representa el sistema operativo en un controlador.

El protocolo de transferencia de archivos (en inglés, File Transfer Protocol) es un
protocolo de red estandar (incorporado en una arquitectura de cliente-servidor), que
sirve para intercambiar y manipular archivos por redes basadas en TCP/IP.
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funcion

FWD

GVL

HE10

HMI

hora del sistema

HSC

HVAC

Una funcion:

e es una POU que devuelve 1 resultado inmediato

e se llama directamente con su nombre (y no a través de una instancia)
e no tiene un estado persistente desde una llamada hasta la siguiente
e se puede utilizar como un operando en expresiones

Ejemplos: operadores booleanos (AND), calculos, conversiones (BYTE_TO_INT)

Avance (en inglés, forward)

G

La lista de variables globales gestiona variables globales que estan disponibles en
cada POU de aplicacion.

H

Conector rectangular para sefales eléctricas con frecuencias inferiores a 3 MHz, de
conformidad con IEC60807-2.

Una interfaz hombre—md&quina (en inglés Human-Machine Interface) es una interfaz
del operario, generalmente grafica, para equipos industriales.

Un reloj interno proporciona un dispositivo con la hora del sistema.

contador de alta velocidad

Las aplicaciones de ventilacion de calentamiento y aire acondicionado supervisan
y controlan los entornos interiores.
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ICMP

IEC

IEC 61131-3

IEEE

IEEE 802.3

INT

El protocolo de mensajes de control de Internet (en inglés, Internet Control Message
Protocol) informa acerca de los errores y proporciona informacion relacionada con
el procesamiento de datagramas.

La Comision Electrotécnica Internacional (en inglés International Electrotechnical
Commission) es una organizacion de estandares internacional sin animo de lucro y
no gubernamental que prepara y publica estandares internacionales para todas la
tecnologias eléctricas, electronicas y relacionadas.

EIlEC 61131-3 es un estandar de la Comision Electrotécnica Internacional para los
equipos de automatizacion industriales (como controladores). IEC 61131-3 se
ocupa de los lenguajes de programacion del controlador y define dos normas de
lenguajes de programacion graficos y dos textuales:

e grafico: diagrama de contactos, diagrama de bloques de funciones

o textual: texto estructurado, lista de instrucciones

El Institute of Electrical and Electronics Engineers es un organismo internacional sin
animo de lucro de evaluacion de estandares y cumplimiento que se ocupa de los
avances en todos los campos de la electrotecnologia.

IEEE 802.3 es una recopilacion de normativas IEEE que definen la capa fisica y la
subcapa de control de acceso a medios (MAC) de la capa de conexion de datos, de
Ethernet cableado.

Un programa escrito en el lenguaje de lista de instrucciones estd compuesto por
una serie de instrucciones ejecutadas de forma secuencial por el controlador. Cada
instruccion incluye un nimero de linea, un coédigo de instruccion y un operando. (IL
cumple con IEC 61131-3.)

Un entero simple se codifica en 16 bits.
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intercambio bajo tension

IP 20

IP 67

IP 67

Kd

Ki

Kp

El intercambio bajo tension es la sustitucién de un componente por otro
componente parecido mientras el sistema permanece operativo. El componente de
sustitucion empieza a funcionar de forma automatica cuando se ha instalado.

El protocolo de Internet es parte de la familia de protocolos TCP/IP que hace un
seguimiento de las direcciones de Internet de los dispositivos, encamina los
mensajes salientes y reconoce los mensajes entrantes.

Grado de proteccion de entrada de acuerdo con IEC 60529. Los médulos IP20
estan protegidos contra la entrada y el contacto de objetos de més de 12,5 mm. El
mddulo no esta protegido contra la entrada perjudicial de agua.

Grado de proteccion contra entrada de acuerdo con IEC 60529. Los modulos IP67
estan completamente protegidos contra la entrada de polvo y contra el contacto. No
es posible que entre agua en cantidades perjudiciales cuando la carcasa se
sumerge en agua hasta 1m.

Clasificacion de proteccion contra entrada de acuerdo con IEC 60529. Los médulos
IP67 estan completamente protegidos contra el contacto y la entrada de polvo. No
es posible que entre agua en cantidades perjudiciales cuando la carcasa se
sumerge en agua hasta 1 m (3,28 pies).

K

ganancia diferencial

ganancia integral

ganancia proporcional
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LAN

LCD

LD

LED

Una red de drea local (en inglés, Local Area Network) es una red de comunica-
ciones de corta distancia que se implementa en un hogar, una oficina o un entorno
institucional.

pantalla de cristal liquido (del inglés, Liquid Crystal Display)

Un programa escrito en lenguaje de diagrama de contactos incluye una represen-
tacioén grafica de instrucciones de un programa de controlador con simbolos para
contactos, bobinas y bloques en una serie de escalones ejecutados de forma
secuencial por un autdémata. Conforme con IEC 61131-3.

Un diodo electroluminiscente (en inglés, Light Emitting Diode) es un indicador que
se ilumina cuando la electricidad pasa por él.

lenguaje de diagrama de contactos

Consulte LD.

lenguaje de lista de instrucciones (IL)

LINT

LMC

LRC

LREAL

Consulte IL.

Un entero largo es una variable de 64 bits (4 veces INT o dos veces DINT).

Control de movimiento Lexium

comprobacion de redundancia longitudinal

Una variable larga real es de 64 bits.
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LSB

LWORD

maestro/esclavo

Magelis

Maquina

El bit menos significativo (o byte menos significativo) es la parte de un nimero, una
direccién o un campo que se escribe como el valor individual situado mas a la
derecha en notacién convencional hexadecimal o binaria.

Un tipo palabra larga se codifica en formato de 64 bits.

M

La unica direccion de control en una red que implementa el modelo maestro/esclavo
siempre es de un dispositivo o proceso maestro a uno o mas dispositivos esclavos.

Magelis es el nombre comercial de la gama de terminales HMI de Schneider
Electric.

Una mdquina consta de varias funciones y/o equipos que forman la maquina.

maquina de estado NMT

Una mdquina de estado de gestion de redes define el comportamiento de
comunicacion de cualquier dispositivo CANopen. La maquina de estado de NMT de
CANopen consta de un estado de inicializacion, un estado preoperacional, un
estado operacional y un estado detenido. Tras el encendido o el restablecimiento,
el dispositivo entra en el estado de inicializacién. Cuando finaliza la inicializacion del
dispositivo, éste pasa automaticamente al estado preoperacional y anuncia la
transicion de estado enviando el mensaje de arranque. De esta manera el
dispositivo indica que esta preparado para funcionar. Un dispositivo que permanece
en el estado preoperacional puede empezar a transmitir un mensaje SYNC-, Time
Stamp- o Heartbeat. En este estado, el dispositivo no se puede comunicar por un
PDO; debe hacerlo con un SDO. En el estado operacional, el dispositivo puede
utilizar todos los objetos de comunicacién soportados.
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MAST
Una tarea maestra (MAST) es una tarea del procesador que se ejecuta en el
software de programacion. La tarea MAST consta de dos secciones:
e IN: las entradas se copian en la seccion IN antes de ejecutar la tarea MAST.
e OUT: las salidas se copian en la seccion OUT después de ejecutar la tarea
MAST.

memoria Flash
La memoria Flash es una memoria no volatil que se puede sobrescribir. Se
almacena en una memoria EEPROM especial que se puede borrar y volver a
programar.

MIB
La base de informacion de gestion (en inglés, Management Information Base) es
una base de datos de objetos que se visualiza con un sistema de gestién de red
como SNMP. SNMP muestra dispositivos que se definen por las MIB. Schneider ha
obtenido una MIB privada, groupeschneider (3833).

Modbus
El protocolo de comunicaciones Modbus permite las comunicaciones entre muchos
dispositivos conectados a la misma red.

Modbus SL

Linea serie Modbus

moédulo de E/S de ampliacion
Un mddulo de entrada o salida de ampliacion es un moédulo digital o analdgico que
anade E/S adicional al controlador base.

médulo electronico
En un sistema de controlador programable, la mayoria de los médulos electrénicos
se interrelacionan por interfaz con los sensores, los actuadores y los dispositivos
externos de la maquina/el proceso. Este mddulo electrénico es el componente que
se monta en una base de bus y proporciona las conexiones eléctricas entre el
controlador y los dispositivos de campo. Los médulos electronicos se ofrecen en
una amplia variedad de capacidades y niveles de sefal. (Algunos modulos
electrénicos no son interfaces de E/S, incluidos los médulos de distribucion de
alimentacién y los modulos transmisores/receptores.)
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MSsB

NAK

NC

NEC

NEMA

Nibble

NMT

NO

El bit mds significativo (o byte mds significativo) es la parte de un nimero, una
direccion o un campo que se escribe como el valor individual situado mas a la
izquierda en notacién convencional hexadecimal o binaria.

N

confirmacion negativa

Un contacto normalmente cerrado es un par de contacto que se cierra cuando el
actuador se queda sin energia (cuando no se le aplica alimentacion) y abierto
cuando el actuador tiene energia (cuando se le aplica alimentacion).

El codigo eléctrico nacional dicta la instalacion segura de cableado eléctrico y
equipo.

La asociacion de fabricantes de componentes eléctricos (National Electrical
Manufacturers Association) publica normas para el rendimiento de varias clases de
carcasas eléctricas. Las normas NEMA abarcan la resistencia a la corrosion, la
capacidad de proteccion contra la lluvia y la inmersion, etc. Para los paises
adheridos a IEC, la norma IEC 60529 clasifica el grado de proteccion contra entrada
de las carcasas.

Un Nibble es un medio byte (que representa 4 bits de un byte).

Los protocolos de gestion de redes proporcionan servicios para la inicializacién de
redes, el control de errores y el control de estados de dispositivos.

Un contacto normalmente abierto es un par de contacto que se abre cuando el
actuador se queda sin energia (cuando no se le aplica alimentacion) y abierto
cuando el actuador tiene energia (cuando se le aplica alimentacion).
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nodo

ODVA

Un nodo es un dispositivo direccionable en una red de comunicacion.

(0

La Asociacion de proveedores de redes Devicenet de tecnologia abierta (del inglés
Open Devicenet Vendors Association) soporta la familia de tecnologias de redes
incorporadas en CIP (EtherNet/IP, DeviceNet y CompoNet).

origen de aplicacion

El archivo origen de la aplicacion se puede cargar al PC para volver a abrir un
proyecto de SoMachine. Este archivo origen puede soportar un proyecto completo
de SoMachine (por ejemplo, uno que incluya una aplicacién HMI).

oSl
El modelo de referencia de interconexion de sistemas abiertos es un modelo de 7
capas que describe comunicaciones de protocolos de red. Cada capa abstracta
recibe servicios de la capa que hay debajo y proporciona servicios a la capa que
hay encima.

oTB
Bloque de terminales optimizados, utilizado en el contexto del médulo distribuido de
E/S Advantys

palet
Un palet es una plataforma portatil que se utiliza para almacenar o desplazar
mercancias.

PCI
Una interconexion de componentes periféricos (en inglés, Peripheral Component
Interconnect) es un bus estandar en el sector para la conexidn de periféricos.
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PDM

PDO

PDU

PE

peso bruto

peso maximo

peso minimo

peso neto

Pl

Un mdédulo de distribucion de alimentacion (en inglés, Power Distribution Module)
distribuye alimentacién de campo CA o CC a un cluster de médulos de E/S.

Un objeto de datos de proceso (en inglés, Process Data Object) se transmite como
un mensaje de difusion sin confirmar o se envia de un dispositivo productor a un
dispositivo consumidor en una red basada en CAN. EI PDO transmitido del
dispositivo productor tiene un identificador especifico que corresponde a los PDO
recibidos de los dispositivos usuarios.

Unidad de datos de protocolo

La toma de tierra de proteccion (en inglés, protective ground) es una linea de
retorno junto al bus para corrientes de fallo generadas en un dispositivo sensor o
actuador en el sistema de control.

Indicacion del peso de carga en un instrumento cuando no se utiliza ninguna tara ni
dispositivo de predefinicion.

Capacidad de mediciéon maxima sin tener en cuenta la capacidad aditiva de la tara.

Valor de carga por debajo del cual resultan erréneos los resultados de medicién a
causa de un error detectado relativo de tamafo excesivo.

Indicacion del peso de una carga colocada sobre un instrumento tras utilizar un
dispositivo de taras.

Peso neto = Peso bruto - Peso de tara

integral proporcional
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PID

PLC

PLCopen

PLI

POU

POU FB

control proporcional, integral y derivativo

El controlador Iégico programable (en inglés, Programmable Logic Controller) es el
“cerebro” de un proceso de fabricacion industrial. A diferencia de los sistemas de
control por relés, un PLC automatiza un proceso. Los PLC son ordenadores
adaptados para sobrevivir a las duras condiciones del entorno industrial.

El estandar PLCopen aporta eficacia, flexibilidad e independencia del fabricante a
la industria de la automatizacion y control mediante la estandarizacion de
herramientas, bibliotecas y enfoques modulares de la programacion de software.

Entrada con retencion de pulso (en inglés, Pulse Latch Input).

Una unidad de organizacion de programa (en inglés, Program Organization Unit)
incluye una declaracién de variable en el cédigo fuente y el conjunto de
instrucciones correspondiente. Las POU facilitan la reutilizacién modular de
programas de software, funciones y bloques de funciones. Una vez declaradas,
cada una de las POU estan disponibles para las otras. La programacion de
SoMachine requiere la utilizacion de POU.

Los tipos de bloques de funciones de unidades de organizacion de programa (en

inglés, Program Organization Unit Function Block) son programas de usuario que
puede definir el usuario en los lenguajes ST, IL, LD o FBD. Puede utilizar los tipos
de POU FB en una aplicacion para:

simplificar el disefio y la entrada del programa;
aumentar la legibilidad del programa;
simplificar la depuracién;

reducir la cantidad de cédigo generado.

procesamiento de taras

Accion que permite que la indicacion del instrumento pase a cero en el momento de
colocar una carga en el receptor de carga.
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Profibus DP

protocolo

Pt100/Pt1000

PTO

PWM

RAM

REAL

Sigla del inglés "Profibus Decentralized Peripheral" (periférico Profibus
descentralizado)

Sistema de bus abierto que utiliza una red eléctrica basada en una linea de dos
conductores blindados o una red dptica que se basa en un cable de fibra dptica. La
transmisién DP permite el intercambio ciclico a alta velocidad de datos entre la CPU
del controlador y los dispositivos de E/S distribuidas.

Un protocolo es una convencién o una norma que controla o habilita la conexién, la
comunicacion y la transferencia de datos entre dos puntos finales informaticos.

Los termémetros de resistencia de platino se caracterizan por su RO de resistencia
nominal a una temperatura de 0 °C.

e Pt100 (RO = 100 Ohm)

e Pt1000 (RO = 1 kOhm)

Las salidas de tren de pulsos se utilizan para controlar por ejemplo los motores paso
a paso en un bucle abierto.

La modulacion de ancho de pulsos (en inglés, Pulse Width Modulation) se utiliza
para los procesos de regulacién (por ejemplo, actuadores para el control de
temperatura) en los que una sefal de pulso se modula en su longitud. Para este tipo
de senales se utilizan salidas de transistores.

R

Memoria de acceso aleatorio (del inglés, Random Access Memory)

Real es un tipo de datos numérico. El tipo REAL se codifica en un formato de 32 bits.

real-time clock (RTC)

Consulte RTC
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red

registro de datos

RFID

RJ-45

RPDO

RPM

RPS

RS-232

RS-485

RTC

Una red incluye dispositivos interconectados que comparten una ruta de datos
comun y un protocolo de comunicaciones.

El controlador registra los eventos relacionados con la aplicacion de usuario en un
registro de datos.

La identificacion por radiofrecuencias (en inglés, Radio-Frequency Identification) es
un método de identificacion automatica que se basa en almacenar y recuperar
datos de forma remota utilizando etiquetas o transpondedores RFID.

Esta clavija registrada es un conector modular que se implementa habitualmente en
las redes de comunicacion.

Un PDO de recepcion envia datos a un dispositivo en una red basada en CAN.

revoluciones por minuto

revoluciones por segundo

RS-232 (también conocido como EIA RS-232C o V.24) es un tipo estandar de bus
de comunicacion serie basado en tres cables.

RS-485 (también conocido como EIA RS-485) es un estandar de bus de
comunicacion serie basado en dos cables.

La opcién de real-time clock (reloj de tiempo real) conserva la hora durante un
periodo de tiempo determinado, aunque el controlador no reciba alimentacion.
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RTS
La peticion de envio (en inglés, Request To Send) es una sefial de transmisién de
datos y se reconocera mediante la sefial CTS del nodo de destino.

RTU
Una unidad de terminal remoto (en inglés, Remote Terminal Unit) es un dispositivo
que interactua con objetos del mundo fisico y los comunica con un sistema de
control distribuido o un sistema SCADA transmitiendo datos de telemetria y/o
alterando el estado de los objetos conectados basandose en los mensajes de
control recibidos del sistema.

RxD
recepcion de datos (sefial de transmisién de datos)

S

salida analogica
Un médulo de salida analdgica contiene circuitos que transmiten una sefial de CC
analdgica proporcional a una entrada de valor digital en el mdédulo procedente del
procesador. En consecuencia, estas salidas analdgicas son generalmente directas.
Esto significa que el valor de la tabla de datos controla directamente el valor de la
sefial analdgica.

salida de comun positivo
Una salida de comun positivo es una disposicion de cables en la que el médulo
electronico de salida suministra corriente al dispositivo. Una salida de comun
positivo hace referencia a +24 V CC.

salida de estado del controlador
La salida de estado del controlador es una funcion especial utilizada en circuitos
que son externos al controlador y que controlan la fuente de alimentacion hacia los
dispositivos de salida o la fuente de alimentacion del controlador.

salida de umbral
Las salidas de umbral se controlan directamente mediante HSC con arreglo a los
ajustes establecidos durante la configuracion.
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salida refleja

SCADA

SDO

SEL-V

SERCOS

SERCOS Il

En modo de conteo, el valor actual del contador de alta velocidad se compara con
sus umbrales configurados para determinar el estado de estas salidas
especializadas.

Un sistema de supervision, control y adquisicion de datos (en inglés, Supervisory
Control and Data Acquisition) supervisa, gestiona y controla aplicaciones o
procesos industriales.

Un mensaje de objeto de datos de servicio lo utiliza el maestro de bus de campo
para acceder (por lectura/escritura) a los directorios de objetos de los nodos de red
en las redes basadas en CAN. Entre los tipos de SDO se incluyen los SDO de
servicio (SSDO) y los SDO de cliente (CSDO).

Un sistema que sigue las directrices de IEC 61140 para la tension extrabaja de
seguridad (en inglés, safety extra low voltage) esta protegido de tal manera que la
tension entre 2 piezas accesibles cualesquiera (o entre 1 pieza accesible y terminal
PE para el equipo de Clase 1) no supere un valor especificado en condiciones
normales o en condiciones de fallo Unico.

El SErial Realtime COmmunications System es un bus de control digital que
interconecta:

e Controles de movimiento

e Unidades

e E/S

e Sensores y actuadores para maquinas y sistemas controlados numéricamente

Es una interfaz estandarizada y abierta de controlador a dispositivo digital
inteligente, disefiada para la comunicacion serie de alta velocidad de datos
estandarizados de bucle cerrado en tiempo real.

Ethernet industrial que se basa en la implementacién de SERCOS.
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SFC

simbolo

SINT

SL

SMS

SNMP

SO

Ssli

Un programa escrito en el lenguaje de grdficos de funciones secuenciales puede
utilizarse para procesos que se pueden dividir en pasos. SFC esta formado por
pasos con acciones asociadas, transiciones con una condicion légica asociada y
enlaces dirigidos entre pasos y transiciones. (La norma SFC esta definida en IEC
848. Es conforme con IEC 61131-3.)

Un simbolo es una cadena con un maximo de 32 caracteres alfanuméricos, de los
cuales el primer caracter es alfabético. Permite personalizar un objeto del
controlador para facilitar el mantenimiento de la aplicacion.

Un entero con signo es un valor de 16 bits.

linea serie

El servicio de mensajes cortos es un servicio de comunicacion estandar para
teléfonos (u otros dispositivos) que envian mensajes breves de texto con el sistema
de comunicaciones moviles.

El protocolo de gestion de red simple (en inglés, Simple Network Management
Protocol) puede controlar una red de forma remota sondeando los dispositivos para
conocer su estado, realizar pruebas de seguridad y ver informacion sobre la
transmisidn de datos. También puede utilizarse para gestionar software y bases de
datos de forma remota. El protocolo también permite realizar tareas de gestion
activas, por ejemplo la modificacién y aplicacion de una nueva configuracion.

Sistema operativo. Se puede emplear para el firmware que puede cargar/descargar
el usuario.

La interfaz sincrona de serie (en inglés, Serial Synchronous Interface) es una
interfaz comun para sistemas de medicion relativa y absoluta como los
codificadores.
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ST

STN

STRING

TAP

tara

tarea

tarea ciclica

Tarea FAST

Consulte texto estructurado.

Neumaitico trenzado de exploracion, también conocido como matriz pasiva.

Una variable de tipo STRING es una cadena de caracteres ASCII.

T

Un punto de acceso al terminal (en inglés, Terminal Access Point) es una caja de
conexiones conectada con el cable principal que permite enchufar cables de
derivacion.

Carga colocada sobre el receptor de carga junto con el producto que se pesara.

Grupo de secciones y subrutinas ejecutadas ciclica o periédicamente si se trata de
la tarea MAST, o periddicamente si se trata de la tarea FAST.

Una tarea siempre tiene un nivel de prioridad y tiene asociadas entradas y salidas
del controlador. Estas entradas y salidas se actualizaran en consecuencia.

Un controlador puede tener varias tareas.

El tiempo de exploracion ciclica tiene una duracidn fija (intervalo) especificada por
el usuario. Si el tiempo de exploracién actual es mas corto que el ciclico, el
controlador espera hasta que pasa el tiempo de exploracion ciclica antes de realizar
una nueva exploracion.

La tarea FAST es una tarea periédica de alta prioridad y de corta duracion que se
ejecuta en el software de programacion de un procesador. La rapida velocidad de
la tarea impide que ésta interfiera en la ejecucion de tareas maestras (MAST) de
menor prioridad. Una tarea FAST es util cuando es necesario monitorizar cambios
periédicos rapidos de entradas binarias.
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TCP
Un protocolo de control de transmision (en inglés, Transmission Control Protocol)
es un protocolo de capas de transporte basado en conexiones que proporciona una
fiable transmision de datos simultanea y bidireccional. TCP forma parte del conjunto
de protocolos TCP/IP.

terminal de E/S
Un terminal de entrada/salida en la parte delantera de un médulo de E/S de
ampliacion conecta las sefales de entrada y salida.

terminal de entrada
Un terminal de entrada situado en la parte delantera de un médulo de E/S de
ampliacion conecta las sefales de entrada de los dispositivos de entrada (como
sensores, pulsadores e interruptores de fin de carrera). Para algunos maédulos, los
terminales de entradas admiten sefiales de entrada de CC tanto de comun positivo
como negativo.

terminal de salida
Un terminal de salida conecta sefales de salida con dispositivos de salida (como
relés electromecanicos y valvulas de solenoide).

terminales de la fuente de alimentacion
La fuente de alimentacién se conecta a estos terminales para proporcionar
alimentacion al controlador.

Texto estructurado
Un programa escrito en el lenguaje de texto estructurado (ST) incluye instrucciones
complejas e intercaladas (por ejemplo bucles de repeticidn, ejecuciones
condicionales o funciones). ST esta conforme con IEC 61131-3.

TFT
Transmision de pelicula fina (en inglés, Thin Film Transmission), también conocido
como matriz activa.

tiempo de actualizacion minimo de E/S
El tiempo de actualizacion minimo de E/S es el tiempo minimo que hace falta para
que el ciclo de bus se cierre para forzar una actualizacion de E/S en cada ciclo.
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TP

TPDO

TVDA

TxD

UDINT

UDP

UINT

UL

Una sonda por contacto (en inglés, Touch Probe) es una captura de posicion
activada por una sefial de entrada rapida (sensor rapido). En el flanco ascendente
de la entrada de la sonda por contacto se captura la posicion de un codificador.
Ejemplo: Se utiliza para que las maquinas de empaquetado capturen la posiciéon de
una marca de impresién en una pelicula para cortar siempre en la misma posicion.

Un PDO de transmision lee datos de un dispositivo en un sistema basado en CAN.

Arquitecturas documentadas validadas y probadas (del inglés, Tested Validated
Documented Architectures).

TxD representa una sefal de transmision.

U

Un numero entero doble sin signo se codifica en 32 bits.

El protocolo de datagramas de usuario (en inglés, User Datagram Protocol) es un
protocolo de modalidades sin conexién (definido por IETF RFC 768) en el que los
mensajes se entregan en un datagrama (telegrama de datos) a un ordenador de
destino de una red IP. El protocolo UDP generalmente se integra junto con el
protocolo de Internet. Los mensajes de UDP/IP no necesitan una respuesta y, por
lo tanto, son perfectos para aplicaciones en las que los paquetes descartados no
requieren retransmisioén (como redes y videos de transmision por secuencias que
necesitan rendimiento en tiempo real).

Un numero entero sin signo se codifica en 16 bits.

Underwriters laboratories, organizacion estadounidense dedicada a las pruebas de
productos y la certificacion de seguridad.
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uTC
Hora universal coordinada (del inglés, Coordinated Universal Time)

V'

Valor de tara
Valor del peso de una carga determinado por un médulo medidor de esfuerzo de
tara de puente completo.

variable asignada
Una variable es "asignada" si su ubicacion en la memoria del controlador se puede
conocer. Por ejemplo, decimos que la variable Water pressure esta asignada
mediante su asociacion con la ubicacion de memoria $MW102.Water pressure.

variable del sistema
Una estructura de variables del sistema proporciona datos del controlador e
informacién de diagndéstico, y permite enviar comandos al controlador.

variable no ubicada
Una variable no ubicada no tiene una direccion. (Consulte variable ubicada.)

variable ubicada
Una variable ubicada tiene una direccion. (Consulte variable no ubicada.)

VSD
Unidad de velocidad variable

w

WORD
El tipo WORD se codifica en un formato de 16 bits.
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