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Rechtliche Hinweise

Die in diesem Dokument enthaltenen Informationen umfassen allgemeine
Beschreibungen, technische Merkmale und Kenndaten und/oder Empfehlungen in
Bezug auf Produkte/Lésungen.

Dieses Dokument ersetzt keinesfalls eine detaillierte Analyse bzw. einen betriebs-
und standortspezifischen Entwicklungs- oder Schemaplan. Es darf nicht zur
Ermittlung der Eignung oder Zuverlassigkeit von Produkten/Lésungen fir spezifische
Benutzeranwendungen verwendet werden. Es liegt im Verantwortungsbereich eines
jeden Benutzers, selbst eine angemessene und umfassende Risikoanalyse,
Risikobewertung und Testreihe fiir die Produkte/Lésungen in Ubereinstimmung mit
der jeweils spezifischen Anwendung bzw. Nutzung durchzufiihren bzw. von
entsprechendem Fachpersonal (Integrator, Spezifikateur oder dhnliche Fachkraft)
durchfiihren zu lassen.

Die Marke Schneider Electric sowie alle anderen in diesem Dokument enthaltenen
Markenzeichen von Schneider Electric SE und seinen Tochtergesellschaften sind das
Eigentum von Schneider Electric SE oder seinen Tochtergesellschaften. Alle anderen
Marken kdnnen Markenzeichen ihrer jeweiligen Eigentiimer sein.

Dieses Dokument und seine Inhalte sind durch geltende Urheberrechtsgesetze
geschutzt und werden ausschlief3lich zu Informationszwecken bereitgestellt. Ohne
die vorherige schriftliche Genehmigung von Schneider Electric darf kein Teil dieses
Dokuments in irgendeiner Form oder auf irgendeine Weise (elektronisch,
mechanisch, durch Fotokopieren, Aufzeichnen oder anderweitig) zu irgendeinem
Zweck vervielfaltigt oder Uibertragen werden.

Schneider Electric gewahrt keine Rechte oder Lizenzen fiir die kommerzielle Nutzung
des Dokuments oder dessen Inhalts, mit Ausnahme einer nicht-exklusiven und
personlichen Lizenz, es ,wie besehen” zu konsultieren.

Schneider Electric behalt sich das Recht vor, jederzeit ohne entsprechende
schriftliche Vorankiindigung Anderungen oder Aktualisierungen mit Bezug auf den
Inhalt bzw. am Inhalt dieses Dokuments oder dessen Format vorzunehmen.

Soweit nach geltendem Recht zuldssig, tibernehmen Schneider Electric und
seine Tochtergesellschaften keine Verantwortung oder Haftung fiir Fehler oder
Auslassungen im Informationsgehalt dieses Dokuments oder fiir Folgen, die
aus oder infolge der sachgeméaBen oder missbrauchlichen Verwendung der
hierin enthaltenen Informationen entstehen.

Als verantwortungsbewusstes und offenes Unternehmen aktualisieren wir unsere
Inhalte, die nicht-inklusive Terminologie enthalten. Bis dieser Vorgang abgeschlossen
ist, kdnnen unsere Inhalte allerdings nach wie vor standardisierte Branchenbegriffe
enthalten, die von unseren Kunden als unangemessen betrachtet werden.
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Sicherheitshinweise

Wichtige Informationen

Bitte beachten

Lesen Sie sich diese Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich vor
Installation, Betrieb, Bedienung und Wartung mit dem Gerat vertraut. Die
nachstehend aufgefiihrten Warnhinweise sind in der gesamten Dokumentation
sowie auf dem Geréat selbst zu finden und weisen auf potenzielle Risiken und
Gefahren oder bestimmte Informationen hin, die eine Vorgehensweise
verdeutlichen oder vereinfachen.

Wird dieses Symbol zusatzlich zu einem Sicherheitshinweis des Typs ,,Gefahr* oder
~Warnung“ angezeigt, bedeutet das, dass die Gefahr eines elektrischen Schlags
besteht und die Nichtbeachtung der Anweisungen unweigerlich Verletzung zur Folge
hat.

aufmerksam. Beachten Sie alle unter diesem Symbol aufgefiihrten Hinweise, um

2 Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf mogliche Verletzungsgefahren
Verletzungen oder Unfalle mit Todesfalle zu vermeiden.

A GEFAHR

GEFAHR macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge hat.

A WARNUNG

WARNUNG macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, leichte Verletzungen zur Folge haben kann.

HINWEIS

HINWEIS gibt Auskunft Gber Vorgehensweisen, bei denen keine Verletzungen drohen.

Elektrische Gerate dirfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und
gewartet werden. Schneider Electric haftet nicht fur Schaden, die durch die
Verwendung dieses Materials entstehen.

Als qualifiziertes Fachpersonal gelten Mitarbeiter, die Gber Fahigkeiten und
Kenntnisse hinsichtlich der Konstruktion und des Betriebs elektrischer Gerate und
deren Installation verfigen und eine Schulung zur Erkennung und Vermeidung
moglicher Gefahren absolviert haben.

Qualifikation des Personals

Die Arbeit an und mit diesem Produkt darf nur durch entsprechend geschultes und
autorisiertes Personal erfolgen, das mit dem Inhalt dieses Handbuchs sowie der
gesamten zugehdrigen Produktdokumentation vertraut ist. DarUber hinaus muss
dieses Personal an einer Sicherheitsschulung zur Erkennung und Vermeidung der
Gefahren bei Verwendung dieses Produkts teilgenommen haben. Das Personal
muss Uber eine ausreichende technische Ausbildung sowie ber Know-how und
Erfahrung verfiigen und in der Lage sein, potenzielle Gefahren vorauszusehen
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und zu identifizieren, die durch die Verwendung des Produkts, die Anderung von
Einstellungen sowie die mechanische, elektrische und elektronische Ausstattung
des gesamten Systems entstehen kdnnen. Samtliches Personal, das an und mit
dem Produkt arbeitet, muss mit allen anwendbaren Standards, Richtlinien und
Vorschriften zur Unfallverhitung vertraut sein.

Vorgesehene Verwendung

Dieses Produkt ist ein Umrichter fiir dreiphasige Synchron-, Asynchronmotoren
und fur den industriellen Einsatz entsprechend den Spezifikationen und
Anweisungen in dieser Anleitung konzipiert.

Bei der Nutzung des Produkts sind alle einschlagigen Sicherheitsvorschriften und
Richtlinien sowie die spezifizierten Anforderungen und technischen Daten
einzuhalten. Das Produkt muss auf3erhalb der ATEX-Zone installiert werden. Vor
der Nutzung muss eine Risikoanalyse im Hinblick auf die vorgesehene
Anwendung durchgefiihrt werden. Basierend auf den Ergebnissen missen
geeignete SicherheitsmalRnahmen umgesetzt werden. Da das Produkt als
Komponente eines Gesamtsystems verwendet wird, ist die Personensicherheit
durch eine entsprechende Ausflihrung des Gesamtsystems (zum Beispiel eine
entsprechende Maschinenkonstruktion) zu gewahrleisten. Jede andere als die
ausdrucklich zugelassene Verwendung ist untersagt und kann Gefahren bergen.

Produktbezogene Informationen

Lesen Sie diese Anweisungen grindlich durch, bevor Sie Arbeiten an und mit diesem
Frequenzumrichter vornehmen.

A AGEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES LICHTBOGENS

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Die Arbeit an und mit diesem Umrichtersystem darf nur durch entsprechend geschultes und autorisiertes
Personal erfolgen, das mit dem Inhalt dieses Handbuchs sowie der gesamten zugehdrigen
Produktdokumentation vertraut ist und alle notwendigen Sicherheitsschulungen zur Erkennung und
Vermeidung der involvierten Gefahren absolviert hat.

Installation, Einstellung, Reparatur und Wartung missen von Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Stellen Sie die Einhaltung aller relevanten lokalen und nationalen elektrotechnischen Anforderungen
sowie aller anderen geltenden Bestimmungen beziiglich der Schutzerdung samtlicher Gerate sicher.

Verwenden Sie ausschliellich elektrisch isolierte Werkzeuge und Messgerate mit der korrekten
Bemessungsspannung

BertUhren Sie bei angelegter Spannung keine ungeschirmten Bauteile oder Klemmen.
Sichern Sie vor jeglichen Arbeiten am Antriebssystem die Motorwelle gegen Fremdantrieb.
Isolieren Sie nicht verwendete Leiter im Motorkabel an beiden Enden.

Schlie3en Sie die DC-Bus-Klemmen, die DC-Bus-Kondensatoren oder die Bremswiderstandsklemmen
nicht kurz.

10
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A AGEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER EINES LICHTBOGENS

Vor der Durchfiihrung von Arbeiten am Antriebssystem:

« Trennen Sie jegliche Spannungsversorgung, wenn vorhanden auch die externe Spannung des
Steuerteils. Beachten Sie, dass der Leistungs- oder Hauptschalter nicht alle Stromkreise stromlos macht.

« Bringen Sie ein Schild mit der Aufschrift ,Nicht einschalten® an allen mit dem Umrichtersystem
verbundenen Leistungsschaltern an.

* \Verriegeln Sie alle Leistungsschalter in der gedffneten Stellung.

» Warten Sie 15 Minuten, damit sich die DC-Bus-Kondensatoren entladen kénnen.
+ Uberpriifen Sie auf Spannungsfreiheit. (1)

Vor Einschalten der Spannungsversorgung des Umrichtersystems:

» \ergewissern Sie sich, dass die Arbeiten abgeschlossen sind und keinerlei Gefahren von der Installation
ausgehen.

« Falls die Netzeingangsklemmen und die Motorausgangsklemmen geerdet und kurzgeschlossen sind,
heben Sie die Erdung und die Kurzschliisse an den Netzeingangsklemmen und den
Motorausgangsklemmen auf.

» Vergewissern Sie sich, dass samtliche Komponenten ordnungsgemaf geerdet sind.

* Vergewissern Sie sich, dass alle Schutzvorrichtungen wie Abdeckungen, Turen und Gitter installiert bzw.
geschlossen sind.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

(1) Siehe Prufung auf Spannungsfreiheit im Installationsanleitung des Produkis.

Beschadigte Produkte oder Zubehdrteile kdnnen einen elektrischen Schlag oder einen unvorhergesehenen
Geratebetrieb verursachen.

A AGEFAHR

ELEKTRISCHER SCHLAG ODER UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG
Beschadigte Produkte oder beschadigtes Zubehor dirfen nicht verwendet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

Wenden Sie sich im Fall von Beschadigungen an lhre lokale Vertriebsvertretung von Schneider Electric.

Das Produkt ist fir den Einsatz auf3erhalb von Gefahrenbereichen zugelassen. Installieren Sie das Gerat nur in
Bereichen, die frei von gefahrlichen Atmospharen sind.

A GEFAHR

EXPLOSIONSGEFAHR

Dieses Gerat darf ausschlieBlich an nicht explosionsgefahrdeten Standorten installiert und betrieben
werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren Verletzungen.

EAV64321.11 1
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Ihre Anwendung besteht aus einer ganzen Reihe verschiedener, miteinander verbundener mechanischer,
elektrischer und elektronischer Komponenten, wobei der Sanftanlasser nur ein Teil der Anwendung ist. Der
Sanftanlasser allein ist weder dazu gedacht noch in der Lage, die gesamte Funktionalitat bereitzustellen, um
alle sicherheitsrelevanten Anforderungen Ihrer Anwendung zu erfillen. Je nach Anwendung und der von lhnen
auszufiihrenden Risikobewertung ist eine grole Menge zusatzlicher Ausristung erforderlich, unter anderem
externe Encoder, externe Bremsen, externe Uberwachungsgerate, Schutzvorrichtungen usw.

Als Entwickler/Hersteller von Maschinen miissen Sie mit allen Standards, die fiir Inre Maschine gelten, vertraut
sein und diese einhalten. Sie missen eine Risikobewertung durchfihren und das entsprechende
Leistungsniveau (Performance Level, PL) und/oder Sicherheitsintegritdtsniveau (Safety Integrity Level, SIL)
ermitteln. Sie miissen lhre Maschine in Ubereinstimmung mit allen anwendbaren Standards entwickeln und
herstellen. Hierbei missen Sie das Zusammenwirken aller Komponenten der Maschine berlcksichtigen.
Daruber hinaus mussen Sie eine Bedienungsanleitung zur Verfigung stellen, die alle Benutzer |hrer Maschine
in die Lage versetzt, sicher jede Art von Arbeit an oder mit der Maschine zu verrichten, so z. B. Betrieb und
Wartung.

Dieses Dokument geht davon aus, dass Sie vollstandig mit allen normativen Standards und Anforderungen,
die fur Ihre Anwendung gelten, vertraut sind. Da der Sanftanlasser nicht alle sicherheitsbezogenen Funktionen
fur Ihre gesamte Anwendung bereitstellen kann, missen Sie sicherstellen, dass das erforderliche
Leistungsniveau und/oder die Sicherheitsintegritatslevel erreicht werden, indem Sie alle erforderlichen
zusatzlichen Geréate installieren.

AWARNUNG

UNZUREICHENDES LEISTUNGSNIVEAUISIC!ﬂERHEITSINTEGRITATSNIVEAU UND/ODER NICHT-
ORDNUNGSGEMASSER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

» Fuhren Sie gemals EN ISO 12100 und allen anderen fir Ihre Anwendung giltigen Normen eine
Risikobewertung durch.

* Verwenden Sie redundante Komponenten und/oder Steuerpfade fir alle kritischen Steuerfunktionen, die
in lhrer Risikobewertung festgestellt wurden.

+ Implementieren Sie alle Uberwachungsfunktionen, die erforderlich sind, um jede in Ihrer Risikobewertung
identifizierte Gefahrenart zu vermeiden, z. B. rutschende oder fallende Lasten bietet.

+ Uberpriifen Sie, ob die Lebensdauer aller einzelnen Komponenten in lhrer Anwendung fiir die
vorgesehene Lebensdauer der Gesamtanwendung ausreichend ist.

» Fuhren Sie fir alle potenziellen Fehlersituationen umfangreiche Inbetriebnahmeprifungen durch, um die
Effektivitat der implementierten sicherheitsbezogenen Funktionen und Uberwachungsfunktionen,
beispielsweise die Geschwindigkeitsiberwachung tber Encoder und Kurzschlussiberwachung fur alle
angeschlossenen Gerate, zu Uberprifen.

» Fuahren Sie fur alle potenziellen Fehlersituationen umfangreiche Inbetriebnahmeprifungen durch, um zu
Uberprtfen, dass die unter allen Umstanden Last sicher zum Halten gebracht werden kann.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur
Folge haben.

Das Produkt kann aufgrund einer falschen Verkabelung, falscher Einstellungen, falscher Daten oder anderer
Fehler unerwartete Bewegungen ausfihren.

AWARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG
» Bei der Verdrahtung sind alle EMV-Anforderungen strikt einzuhalten.

» Das Produkt darf nicht mit unbekannten oder ungeeigneten Einstellungen oder Daten betrieben werden.
» Fihren Sie eine umfassende Inbetriebnahmeprifung durch.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur
Folge haben.
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AWARNUNG

VERLUST DER STEUERUNGSKONTROLLE

+ Bei der Entwicklung eines Steuerungsplans missen mogliche Fehlerzustande der Steuerpfade
beriicksichtigt und fiir bestimmte kritische Steuerfunktionen Mittel bereitgestellt werden, durch die nach
dem Ausfall eines Pfads ein sicherer Zustand erreicht werden kann. Beispiele kritischer Steuerfunktionen
sind Notabschaltung (Not-Halt), Nachlaufstopp, Ausfall der Spannungsversorgung und Neustart.

» Fur kritische Steuerfunktionen miissen separate oder redundante Steuerpfade bereitgestellt werden.

+ Systemsteuerpfade konnen Kommunikationsverbindungen einschlieRBen. Dabei missen die
Auswirkungen unvorhergesehener Ubertragungsverzogerungen oder Verbindungsstérungen
bericksichtigt werden.

» Alle Vorschriften zur Unfallverhiitung und lokale Sicherheitsbestimmungen (1) missen beachtet werden.

+ Jede Implementierung des Produkts muss einzeln und sorgféltig auf einwandfreien Betrieb getestet
werden, bevor sie in Betrieb genommen wird.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur
Folge haben.

(1) Far die USA: Weitere Informationen finden Sie in NEMA ICS 1.1 (neueste Ausgabe), Safety Guidelines for
the Application, Installation, and Maintenance of Solid State Control, und in NEMA ICS 7.1 (neueste Ausgabe),
Safety Standards for Construction and Guide for Selection, Installation and Operation of Adjustable-Speed
Drive Systems.

Die Temperatur der in dieser Anleitung beschriebenen Produkte kann wahrend des Betriebs 80 °C (176 °F)
Uberschreiten.

AWARNUNG

HEISSE FLACHEN

* Vermeiden Sie jeglichen Kontakt mit heilen Flachen.

+ Halten Sie brennbare oder hitzeempfindliche Teile aus der unmittelbaren Umgebung heiler Flachen fern.
» Warten Sie vor der Handhabung, bis sich das Produkt ausreichend abgekihlt hat.

» Stellen Sie sicher, dass eine ausreichende Warmeableitung gegeben ist, indem Sie einen Priflauf bei
maximaler Last durchfiihren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur
Folge haben.

EAV64321.11
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Maschinen, Controller und dazugehdrige Gerate werden fur gewdhnlich in die Netzwerke integriert. Nicht
autorisierte Personen und Malware kdnnen sich tiber unzureichend gesicherten Zugang zu Software und
Netzwerken Zugriff auf die Maschine oder andere Gerate im Netzwerk/Feldbus der Maschine und in
verbundenen Netzwerken verschaffen.

AWARNUNG

UNBERECHTIGTER ZUGRIFF AUF DIE MASCHINE UBER SOFTWARE UND NETZWERK

» Bertcksichtigen Sie in Ihrer Gefahren- und Risikoanalyse alle Gefahren, die auf den Zugriff auf und den
Betrieb im Netzwerk/am Feldbus zuriickzufiihren sind und entwickeln Sie ein passendes Cyber-
Sicherheitskonzept.

» Stellen Sie sicher, dass die Hardware- und Softwareinfrastruktur, in die die Maschine integriert ist, sowie
alle organisatorischen MaRnahmen und Regeln fiir den Zugriff auf diese Infrastruktur die Ergebnisse der
Gefahren- und Risikoanalyse berlcksichtigen und gemaf den Best Practices und Standards fiir IT- und
Cybersicherheit implementiert werden (z. B.: ISO/IEC 27000-Serie, Gemeinsame Kriterien fiir die
Bewertung der Sicherheit von Informationstechnologie, ISO/IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443, NIST
Cybersecurity Framework, Information Security Forum - Standard Best Practices fiir die
Informationssicherheit, von SE empfohlene Best Practices fiir die Cybersicherheit*).

« Uberpriifen Sie die Wirksamkeit Ihrer IT-Sicherheits- und Cyber-Sicherheitssysteme unter Verwendung
von passenden, bewahrten Methoden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur
Folge haben.

(*): Von SE empfohlene Cybersecurity Best Practices kénnen unter SE.com heruntergeladen werden.

AWARNUNG

VERLUST DER STEUERUNGSKONTROLLE

Fuhren Sie eine umfassende Inbetriebnahmeprifung durch, um sicherzustellen, dass die
Kommunikationsiiberwachung Kommunikationsunterbrechungen ordnungsgemaR erfasst.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden zur
Folge haben.

HINWEIS

ZERSTORUNG DURCH FALSCHE NETZSPANNUNG

Vor dem Einschalten und Konfigurieren des Produkts ist sicherzustellen, dass es fiir die vorliegende
Netzspannung zugelassen ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéaden zur Folge haben.
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Informationen zum Buch

Umfang der Dokumentation

Dieses Dokument dient folgenden Zwecken:
+ Beschreibung der Inbetriebnahme des Frequenzumrichters
» Beschreibung der Programmierung des Frequenzumrichters
» Beschreibung der verschiedenen Menuls, Modi und Parameter
+ Beschreibung der Wartungs- und Diagnoseverfahren

Hinweis zur Gultigkeit

Die im vorliegenden Dokument enthaltenen Anweisungen und Informationen
wurden urspringlich auf Englisch verfasst (vor der optionalen Ubersetzung).

HINWEIS: Nicht alle der in diesem Dokument aufgelisteten Produkte sind zum
Zeitpunkt der Online-Veréffentlichung verfugbar. Die in diesem Handbuch
enthaltenen Daten, Abbildungen und Produktspezifikationen werden erganzt
und aktualisiert, sobald die Produkte verfigbar sind. Aktualisierungen des
Handbuchs werden zum Download bereitgestellt, sobald Produkte auf dem
Markt erhaltlich sind.

Diese Dokumentation gilt fiir die Umrichter Altivar Process (ATV630, ATV650,
ATV660, ATV680, ATV6A0, ATVEBO, ATV6LO)..

Die technischen Merkmale der hier beschriebenen Geréte sind auch online
abrufbar. Um auf die Online-Informationen zuzugreifen, gehen Sie zur Homepage
von Schneider Electric www.se.com/ww/en/download/.

Die in diesem Handbuch vorgestellten Merkmale sollten denen entsprechen, die
online angezeigt werden. Im Rahmen unserer Bemuhungen um eine standige
Verbesserung werden Inhalte im Laufe der Zeit mdglicherweise Uberarbeitet, um
deren Verstandlichkeit und Genauigkeit zu verbessern. Sollten Sie einen
Unterschied zwischen den Informationen im Handbuch und denen online
feststellen, nutzen Sie die Online-Informationen als Referenz.

EAV64321.11
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Schritt | Aktion

1 Gehen Sie zur Schneider Electric-Startseite www.se.com.

2 Geben Sie im Feld Suchen die Referenznummer des Produkts oder
den Namen einer Produktreihe ein.

» Die Referenz bzw. der Name der Produktreihe darf keine
Leerstellen enthalten.

» Wenn Sie nach Informationen zu verschiedenen vergleichbaren
Modulen suchen, kénnen Sie Sternchen (*) verwenden.

3 Wenn Sie eine Referenz eingegeben haben, gehen Sie zu den
Suchergebnissen fiir technische Produktdatenblatter (Product
Datasheets) und klicken Sie auf die Referenz, tiber die Sie mehr
erfahren moéchten.

Wenn Sie den Namen einer Produktreihe eingegeben haben,
wechseln Sie zu Produktreihen und klicken Sie auf die gewtlinschte

Produktreihe.

4 Wenn mehrere Referenzen in den Suchergebnissen unter
Produkte angezeigt werden, klicken Sie auf die gewiinschte
Referenz.

5 Je nach der GréRRe der Anzeige miissen Sie ggf. durch die

technischen Daten scrollen, um sie vollstéandig einzusehen.

6 Um ein Datenblatt als PDF-Datei zu speichern oder zu drucken,
klicken Sie auf XXX Produktdatenblatt herunterladen.

Weiterfuhrende Dokumente

Unter www.se.com konnen Sie mit lhrem Tablet oder PC schnell detaillierte und
umfassende Informationen zu allen unseren Produkten abrufen.

Auf den entsprechenden Internetseiten finden Sie die benétigten Informationen fur
Produkte und Lésungen:

» den Gesamtkatalog mit detaillierten Produktinformationen und Auswahlhilfen

» die CAD-Dateien in uber 20 verschiedenen Dateiformaten zur Unterstitzung
der Projektierung lhrer Installation

+ Die gesamte Software und Firmware, die Sie bendtigen, um lhre Installation
auf dem aktuellsten Stand zu halten

» eine Vielzahl von Whitepapern, Dokumenten zu Umweltaspekten,
Anwendungslésungen, Kenndaten usw. fiir ein besseres Verstandnis unserer
elektrischen Systeme und Anlagen bzw. Automatisierungsprodukte

» Sowie alle Benutzerhandbiicher fiir die im Folgenden aufgelisteten Umrichter:

Titel der Dokumentation Katalognummer

Katalog: Altivar Process ATV600 — Umrichter DIA2ED2140502EN (Englisch)

DIA2ED2140502FR (Franzdsisch)

ATV600 — Erste Schritte EAV63253 (Englisch)  EAV63254(Franzosisch)
EAV63255(Deutsch)  EAV63256(Spanisch)
EAV63257 (Italienisch)  EAV64298 (Chinesisch)
EAV63253PT(Portugiesisch)  EAV63253TR (Turkisch)

ATV600 Erste Schritte — Anhang (SCCR) EAV64300 (Englisch)
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Titel der Dokumentation

Katalognummer

Video: Erste Schritte mit dem Altivar Process ATV600

FA364431 FAQ (Englisch)
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ATV630, ATV650 — Installationshandbuch

EAV64301 (Englisch)
EAV64306 (Deutsch)

EAV64310 (ltalienisch)
EAV64301PT(Portugiesisch)

EAV64302 (Franzosisch)

EAV64307(Spanisch)

EAV64317 (Chinesisch)
EAV64301TR (Tirkisch)

ATV600 — Programmieranleitung

EAV64318 (Englisch)
EAV64321 (Deutsch)

EAV64323(Italienisch)
EAV64318PT(Portugiesisch)

EAV64320 (Franzdsisch)

EAV64322(Spanisch)

EAV64324 (Chinesisch)
EAV64318TR (Turkisch)

ATV600 Modbus Serial Link Manual (Embedded)

EAV64325 (Englisch)

ATV600 Ethernet Manual (Embedded)

EAV64327 (Englisch)

ATV600 Ethernet IP - Modbus TCP Manual (VW3A3720, 721)

EAV64328 (Englisch)

ATV600 BACnet MS/TP Manual (VW3A3725)

QGH66984 (Englisch)

ATV600 PROFIBUS DP manual (VW3A3607)

EAV64329 (Englisch)

ATV600 DeviceNet manual (VW3A3609)

EAV64330 (Englisch)

ATV600 PROFINET manual (VW3A3627)

EAV64331 (Englisch)

ATV600 CANopen Manual (VW3A3608, 618, 628)

EAV64333 (Englisch)

ATV600 POWERLINK manual (VW3A3619)

PHA99690 (Englisch)

ATV600 Kommunikationsparameter

EAV64332 (Englisch)

ATV600 — Integrierte Anleitung fir Sicherheitsfunktionen

EAV64334 (Englisch)

ATV660 — Handbuch

NHA37111 (Englisch)

NHA37110 (Deutsch)

ATV680 — Handbuch

NHA37113 (Englisch)

NHA37112 (Deutsch)

Anwendungshinweis: ATV600 Multi-Drives Booster Control
Optimized

QGH36060 (Englisch)

Anwendungshinweis: ATV600 Multi Masters Booster-Steuerung:
Druckriickgabe mit Servicekontinuitat

QGH36061 (Englisch)

Anwendungshinweis: ATV600 Multi-Drives Standard Level Control

QGH36059 (Englisch)

Anwendungshinweis: ATV600 Multi-Master mit optimierter
Pegelsteuerung

EAV64367 (Englisch)

ATV600F, ATV900F — Installationsanleitung

NVES57369 (Englisch)

ATV600, ATV900 — ATEX-Handbuch

NVE42416 (Englisch)

ATV61-71 auf ATV600-900 Migrationsanleitung

EAV64336 (Englisch)

SoMove: FDT

SoMove_FDT (Englisch, Franzésisch, Deutsch, Spanisch,
Italienisch, Chinesisch)

EAV64321.11
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Katalognummer

ATV600: DTM

ATV6xx_DTM_Library EN (Englisch — zuerst zu installieren)
ATV6xx_DTM_Lang_FR (Franzdsisch)
ATV6xx_DTM_Lang_DE(Deutsch)

ATV6xx_DTM_Lang_SP (Spanisch)
ATV6xx_DTM_Lang_IT (Italienisch)

ATV6xx_DTM_Lang_CN (Chinesisch)

Empfohlene bewahrte Praktiken flr die Cybersicherheit CS-Best-Practices-2019-340 (Englisch)

Sie kénnen diese technischen Veroéffentlichungen sowie andere technische
Informationen von unserer Website herunterladen: www.se.com/ww/en/download.

Elektronisches Produktdatenblatt

Terminologie

Scannen Sie den QR-Code an der Frontseite des Umrichters, um Zugriff auf das
Produktdatenblatt zu erhalten.

Die technischen Begriffe, die Terminologie und die Beschreibungen entsprechen
in der Regel den Begriffen oder Definitionen in den jeweiligen Normen und
Standards.

In Bezug auf Umrichtersysteme umfasst dies unter anderem Begriffe wie Fehler,
Fehlermeldungen, Ausfall, Stérungen, Stérungsriicksetzungen, Schutz,
sicherer Zustand, Sicherheitsfunktion, Warnung, Warnmeldung usw.
Zu diesen Normen und Standards zahlen unter anderem:

+ |EC 61800: Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe

+ |IEC 61508, Ausg. 2: Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener
elektrischer/elektronischer/programmierbarer elektronischer Systeme

+ EN 954-1 — Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile von
Steuerungen

» IS0 13849-1 und 2 — Sicherheit von Maschinen — Sicherheitsbezogene Teile
von Steuerungen

+ |EC 61158: Industrielle Kommunikationsnetzwerke — Feldbusse
» |EC 61784: Industrielle Kommunikationsnetzwerke — Profile

+ |EC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausristung von
Maschinen — Teil 1: Allgemeine Anforderungen

+ |EC 62443: Sicherheit fir industrielle Automatisierungs- und
Steuerungssysteme

Daruber hinaus wird der Begriff Einsatzbereich im Zusammenhang mit der
Beschreibung spezifischer Gefahren verwendet, entsprechend der Bedeutung
des Begriffs Gefahrenbereich in der EU-Maschinenrichtlinie (2006/42/EG) und in
der Richtlinie ISO 12100-1.

Siehe auch das Glossar am Ende dieses Handbuchs.
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Inbetriebnahme Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

Erste Schritte

Vor dem Einschalten des Umrichters

AWARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Vergewissern Sie sich vor dem Einschalten des Gerats, dass keine
unerwiinschten Signale an die Digitaleingdnge angelegt werden kdnnen, die
mdglicherweise unerwartete Bewegungen verursachen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Wenn der Umrichter Uber langere Zeit nicht eingeschaltet war, missen vor dem
Starten des Motors zunachst die Kondensatoren wieder auf volle Leistung
gebracht werden.

HINWEIS

REDUZIERTE LEISTUNG DER KONDENSATOREN

»  Wenn der Umrichter Uber die angegebenen Zeitspannen hinweg nicht
eingeschaltet war, legen Sie den Umrichter vor dem Einschalten des Motors
eine Stunde lang an Netzspannung.(1)

» Vergewissern Sie sich, dass vor Ablauf einer Stunde kein Fahrbefehl
ausgefuhrt werden kann.

» Prifen Sie bei der erstmaligen Inbetriebnahme des Umrichters das
Herstellungsdatum. Wenn dieses langer als 12 Monate zurickliegt, fiihren
Sie das angegebene Verfahren durch.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéaden zur Folge
haben.

(1) Zeitspanne:
* 12 Monate bei einer maximalen Lagertemperatur von +50 °C (+122 °F)
* 24 Monate bei einer maximalen Lagertemperatur von +45 °C (+113 °F)
+ 36 Monate bei einer maximalen Lagertemperatur von +40 °C (+104 °F)

Falls die angegebene Prozedur aufgrund der internen Netzschitzsteuerung nicht
ohne Fahrbefehl durchgefiihrt werden kann, fiihren Sie die Prozedur bei aktivem
Leistungsteil und stillstehendem Motor durch, sodass kein nennenswerter
Netzstrom in den Kondensatoren vorhanden ist.

Netzschutz

HINWEIS

GEFAHR VON SCHADEN AM FREQUENZUMRICHTER

Schalten Sie den Umrichter nicht in Intervallen von weniger als 60 Sekunden
aus und ein.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéaden zur Folge
haben.
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Verwendung eines Motors mit niedrigeren Auslegungswerten
oder kompletter Verzicht auf einen Motor

In den Werkseinstellungen ist die Erkennung des Motorphasenverlusts aktiv:
[Zuord.Verl. AusPhas] orL auf [OPF-Fehler ausgel6st] YES. Weitere
Informationen finden Sie in der Parameterbeschreibung, Seite 550. Far
Inbetriebnahmetests oder die Wartungsphase kann der Umrichter an eine kleine
MotorleistungsgréRe angeschlossen werden und dadurch einen Fehler auslésen
[Ausgangsphasenverl] 0Pr2 oder [Verl. 1 Ph. Ausgang] OPF1 wenn ein
Fahrbefehl angewendet wird. Zu diesem Zweck kann die Funktion deaktiviert
werden, indem [Zuord.Verl. AusPhas] OPL bis [Funktion inaktiv] NO.

Set also [Regelungsart Motor] CTT bis [Standard U/f VC] sTD in
[Motorparameter] Mp2-. Weitere Informationen finden Sie in der
Parameterbeschreibung, Seite 177.

HINWEIS
UBERHITZUNG DES MOTORS

Installieren Sie unter folgenden Bedingungen einen externen Temperaturfihler:

*  Wenn ein Motor mit einem Nennstrom von weniger als 20 % des
Umrichternennstroms angeschlossen wird

*  Wenn die Motorschaltfunktion verwendet wird

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge
haben.

A AGEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER
EINES LICHTBOGENS

Ist die Ausgangsphasenuberwachung deaktiviert, werden Phasenverluste und
somit ein versehentliches Trennen von Kabeln nicht erkannt.

» Es st sicherzustellen, dass die Einstellung dieses Parameters nicht zu
unsicheren Zustanden fihrt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.
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Schritte zur Einrichtung des Umrichters

®

Siehe Installationshandbuch.

@

Schalten Sie den Umrichter ohne aktiven Fahrbefehl ein.

®

Konfigurieren:
Nennfrequenz des Motors [Standard Motorfreq.] BFR wenn dies nicht 50 Hz ist.

Die Motorparameter, einschliefllich [ThermNennst. Mot.] ITH im [Motorparameter] Mp2-
nur, wenn die werkseitige Konfiguration des Umrichters nicht geeignet ist.

Die Anwendungsfunktionen im [Vollstandige Einst.] CST- nur, wenn die werkseitige
Konfiguration des Umrichters nicht geeignet ist.

@

Im [Start/Stopp Pumpe] PST- Menl, passen Sie die folgenden Parameter an:
[Hochlaufzeit] 2cc und [Verzégerung] DEC.
[Niedrige Drehzahl] 5P und [Hohe Drehzahl] HsP.

®

Starten Sie den Umrichter.

Umrichtersysteme kdnnen durch falsche Verdrahtung, falsche Einstellungen,
falsche Daten oder aufgrund anderer Fehler unerwartete Bewegungen
verursachen.

AWARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG
* Bei der Verdrahtung sind alle EMV-Anforderungen strikt einzuhalten.

» Das Produkt darf nicht mit unbekannten oder ungeeigneten Einstellungen
oder Daten betrieben werden.

» Fuhren Sie eine umfassende Inbetriebnahmepriifung durch.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Tipps

Verwenden Sie [Konfig.quelle] FCST Parameter , um die Werkseinstellungen
jederzeit wiederherzustellen.

HINWEIS: Fur eine optimale Genauigkeit und Reaktionszeit des Umrichters
sind folgende Schritte erforderlich:

* Geben Sie die auf dem Typenschild des Motors angegebenen Werte in
das Feld [Motorparameter] MP2- Menu.

+ Autotuning bei kaltem Motor durchfiihren und mit dem [Autotuning] TUN
-Parameter.
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Verbesserungen der Software

Ubersicht

Da der ATV600 wurde es zum ersten Mal eingefiihrt und hat von mehreren neuen
Funktionen profitiert. Die Software wurde auf die Version V3.7 aktualisiert.

Diese Dokumentation gilt fiir die Version V3.7, kann aber dennoch fiir altere
Versionen verwendet werden.

Verbesserungen in Version V3.7 gegenuber Version V3.6

Neue mégliche Einstellung [STO Fkt Status] sTOs ist jetzt an den
Umrichterausgangen (Digitalausgange und Relais) verfiigbar. Er erméglicht die
Anzeige des Status der Funktion Sicher abgeschaltetes Drehmoment STO.

Werkseinstellung des Parameters [Egy Saving Zeitlimit] 1D1.T wurde fir ATV -
80 und ATV - BO geandert.

Im Menu [Motor Monitoring] MOP, neuer Parameter [Drehm. Filter Zeit] TPrv
wurde hinzugefligt, um eine Filterzeitkonstante zu definieren, die auf das
ungefilterte Ausgangsdrehmoment und die ungefilterte Ausgangsleistung
anwendbar ist.

Verbesserungen in Version V3.6 gegeniiber Version V3.4

Die RSTP-Einstellungen kénnen jetzt Giber das Grafikterminal aufgerufen werden,
eine neue [RSTP Konfiguration] RSTP- ist mit den zugehdrigen Parametern
verflgbar.

[% Fehler EMF sync] RDAE ist fur Asynchronmotoren zugénglich, um
Anpassungen an [Magn. Strom] 1DA fir Asynchronmotoren.

Eine neue mogliche Einstellung ist verfiigbar fir [Akt. Erdschluss] GRFL.

Parameter [Nom Motor Drehm Skl] ToNC, [TS Nom Motor Drm] TONP und
[Expert Motor Drm] TONO wurden hinzugeflgt, um den Sollwert des
Motornennmoments zu definieren.

Ein [Funktionen Pumpe] P T- Abschnitt, [Vortex Control] vCTL- ist jetzt
verflgbar, einschliellich der zugehdérigen Parameter.

Im [Pegelkontrolle] .cC- Menu, neue Parameter [Pl Integ Cst Zeit] 1.CTT...
[Fluss Stabil. Grenzw.] 1.CDF hinzugefligt wurden.

Neue magliche Einstellung fiir den Parameter [Deakt. Linkslauf] RTN.

Neue mégliche Einstellung [Optimiert] opT fur den Parameter [Akt. Sinusfilter]
OFI.

Ein [Handh. Fehler/Warn.] cswM- Men(, [Spd Maint Behavior] R1.s- Das Men(
ist verfiigbar, um das Verhalten des Umrichters nach einem Al-Verlustereignis zu
bestimmen.

Verbesserungen in Version V3.4 gegenuber Version V2.6

Firmware-Weiterentwicklung zur Unterstitzung des Angebots Altivar Process
Modular Flissigkeitskiihlung (ATV6LO0). Neue Funktionen fiir dieses Angebot
wurden hinzugefugt, wie z. B. [Mischventil] MvC0O Einstellung und Diagnose der
Kihlpumpe ([Pumpendiagnose] CPT).

26
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Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

Verbesserungen im Bereich Cybersicherheit. StandardmaRig ist eine
Benutzerauthentifizierung erforderlich, um eine Verbindung zum Umrichter Gber
PC-Softwaretools wie SoMove-DTM (unter Verwendung der Modbus TCP-
Kommunikation tber Ethernet) herzustellen. [Benutzeranmeldung] sECE- MenU
wurde hinzugefugt in [Embd Eth Konfig] ETE- Men(, [Benutzeranmeldung]
SECO- Meni wurde hinzugefiigt in [Eth Modul Konfig] £T0- Meni und
[Benutzeranmeldung] stCP- wurde hinzugefiigt in [Profinet] pnC-. Weitere
Informationen finden Sie in der DTM-Online-Hilfe.

HINWEIS: Um diese Weiterentwicklung des Ethernet-Moduls (bzw. des
Profinet-Moduls) vollstdndig zu unterstutzen, muss die Firmware-
Mindestversion des Ethernet-Moduls (bzw. des Profinet-Moduls) V1.151E26
(bzw. V1.91E19) sein.

Ein [Rampe] R2MP- Mend, [Brems Strom Pegel] BDCT wird hinzugefiigt, um den
maximalen Strompegel fiir die Bremsverzégerung zu andern.

Bei Umrichterausgangen wurde eine Rickfallfunktion hinzugefiigt. Wenn der
entsprechende Ausgang Uber den Feldbus gesteuert wird, wird der Ausgang
zurlckgesetzt, wenn ein Fehler ausgeldst wird.

Im Menu [Fehlerreset] RST- Mend, [Ext. Fehler Reset] HRFC ist jetzt verfligbar.

[Riickfall Kanal] 2F 1 wurde hinzugefligt, um den automatischen Kanalrtickfall
bei einer Unterbrechung der Feldbuskommunikation zu verwalten.

An den Umrichterausgéngen (Digitalausgéange und Relais) stehen neue mdgliche
Einstellungen zur Verfliigung.

Im [Handh. Fehler/Warn.] cswM- Men, [Ein Sperre Einst] LKON- ist mit den
zugehorigen Parametern verfligbar.

Neue mdgliche Einstellungen fir [Monitoring Kreis A] CMCA-...[Monitoring
Kreis D] cMCD- Funktionen. Diese Mendis sind jetzt auch in [Externer Fehler]
ETF- Mend.

Verbesserungen in Version V2.6 gegenuber Version V2.5

Auf der Registerkarte [Daten] MTD- der [Motordaten] MO~- MenU, [TQS torque
scaling] TNRT wird ein Parameter hinzugefugt. Sie ermdglicht die Anzeige und
Anderung der Skalierung von Parametern wie [Nennmom Sync Motor] T0s.

Verbesserungen in Version V2.5 gegenuber Version V2.4

Firmware-Weiterentwicklung zur Unterstiitzung des Angebots Altivar Process
Modular 690V Low Harmonic/Regen.

Im [Motorparameter] MP2- Menu, [Eingangsfilter] DCR- ist mit den zugehdrigen
Parametern verfiigbar.

Verbesserungen in Version V2.4 gegenuber Version V2.3

Firmware-Weiterentwicklung zur Unterstlitzung des Standardangebots Altivar
Process Modular 690V.

Verbesserung der Funktion [Stopp-and-Go] sTG- mit einem Zeitparameter.
[Output contactor cmd] occ- Funktion ist jetzt verfligbar.

Verbesserungen beim Passwortschutz zur Einschrankung des MenUizugriffs.

EAV64321.11
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Verbesserungen in Version V2.3 gegeniiber Version V2.2

Das Gesetz der Reluktanzmotorregelung wurde erganzt. Siehe in [Vollstéandige
Einst.] CsT-, [Motorparameter] MpP2- Men(.

Gemal dem ausgewahlten Motorsteuerungsgesetz [Opt. Drehzahl Regler] MC1.-
Menli ist jetzt verfiigbar.

Der Typ des virtuellen Analogeingangs kann jetzt mit eingestellt werden. [AIVX
Type] 2vxT Parameter.

Unterstitzung von bidirektional skalierten Analogeingangen, siehe [Bereich Alx]
AIxL Parameter.

[Eing. Phasenverlust] P wird geldscht, sobald die Ursache behoben wurde.

Verbesserungen in Version V2.2 gegentiiber Version V1.9

Firmware-Weiterentwicklung zur Unterstiitzung des Standardangebots Altivar
Process Modular 400V.

Unterstitzung des VW3A3619 POWERLINK-Feldbusmoduls.

Im [Motorregelung] DRC- Menu "Ausgangsspannungs-Management und
Ubermodulation" hinzugefugt.

Fir die Taste "STOPP/ZURUCKSETZEN" wurde ein neues magliches Verhalten
hinzugeflgt, siehe [Freig. Stopp-Taste] PsT -Parameter.

Verbesserungen in Version V1.9 gegenuber Version V1.8

Im [Einfangen im Lauf] F1.R- wurde eine neue Auswahl hinzugefligt, damit die
Funktion nach anderen Stopp-Typen als dem Freilauf aktiviert werden kann.

Verbesserungen in Version V1.8 gegenuber Version V1.7

Firmware-Weiterentwicklung zur Unterstitzung von Katalognummern
ATVeeeeeeSBe und ATVeeeeeeY6 (600 Vac und 500/690 Vac).

Im [Einfangen im Lauf] F1.R- Mend, eine neue Methode zur Schatzung der
Geschwindigkeit wurde hinzugefiigt. Die Auswahl kann tiber den Parameter
erfolgen. [Modus Einf. im Lauf] corm. In der Werkseinstellung ist die

Geschwindigkeitsschatzung die gleiche wie bei friiheren Softwareversionen.

Im [Fehlererk. Deakt.] TNH- Menu, [Zwangsbetrieb] 1NHS und [Zwangsbetr.
Sollw.] INHR -Parameter hinzugefiigt wurden.

Verbesserungen in Version V1.7 gegenuber Version V1.6

Unterstitzung des VW3A3725 BACnet MS/TP Feldbusmoduls.

Verbesserungen in Version V1.6 gegenuber Version V1.5

Bei ATV600-Umrichtern mit VW3A3721 EthernetlP/ModbusTCP-Feldbusmodul ist
die MultiDrive Link-Funktion verfigbar.

Unterstitzung von Architekturen mit mehreren Umrichtern (1 Master-Umrichter
und bis zu 5 Slaves) und mehreren Mastern (1 Master-Umrichter und bis zu 5
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Master- oder Slave-Umrichter) in [Boosterkontrolle] BsT- und [Pegelkontrolle]
LVL- Funktionen.

Verbesserungen und neue Funktionen [Boosterkontrolle] 2sT- und
[Pegelkontrolle] 1.v1- Funktionen finden Sie in den entsprechenden Mends.

Ein Ausgang des Antriebs kann auf den Wert beeinflusst werden. [HMI-Befehl]
BMP. Dieser Ausgang ist aktiv, wenn die Taste fir Lokal/Dezentral am
Grafikterminal gedrickt wird und Befehle und Sollwerte vom Grafikterminal
gesendet werden.

Verbesserungen in Version V1.5 gegenuber Version V1.4

Unterstitzung des VW3A3720 EthernetlP/ModbusTCP-Feldbusmoduls.

Zwei virtuelle Analogeingéange wurden hinzugefiigt in [Eingdnge/Ausgénge]T O-
, [Zuordnung Sensoren] ssc- Mendl.

Verbesserungen in Version V1.4 gegenuber Version V1.3

Vereinheitlichung der Altivar Process ATV600 Softwareversion fiir alle
Bestellnummern im Produktkatalog.

Verbesserungen in Version V1.3 gegenuber Version V1.2

Im [Dashboard] DsH- Mend(, der Inhalt der Registerkarten wurde fir Pumpen- und
Lifteranwendungen verbessert.

Im [Vollstandige Einst.] CsT- Menu, [Makro Konfiguration] MCR- Das
Untermen( wird mit dem Befehl [Applikationsauswahl] 2PpT -Parameter. Diese
Funktion ermdglicht je nach gewahltem Anwendungstyp das Ausblenden nicht
bendtigter Parameter.

Im [Funktionen Pumpe] PFT- Men(, [Boosterkontrolle] BST- und
[Pegelkontrolle] LvL- Funktionen sind verfugbar, einschlieBlich der zugehdrigen
Parameter und der Einstellungen fiir eine Multipumpen-Architektur.

Eine neue magliche Einstellung [Rot. Stromungspegel] RC1. wird fiir
Synchronmotor hinzugefuigt [Typ Winkeleinstell.] 2ST.

Bis zu 4 QR-Codes, die mit der Inbetriebnahmesoftware angepasst werden
kénnen, werden in [QR-Code] ORC- Men(.

Verbesserungen in Version V1.2 gegenuber Version V1.1

Werkseinstellung

Verbesserungen

[Ausg. Kurschl. Test] STRT

Diese Funktion ist jetzt in der werkseitigen Konfiguration aktiviert und ist im
[Motor Monitoring] MOP- MenU

Menii

Parameter Verbesserungen

[Motorparameter] MpP2A—

[Regelungsart Motor] [SYN_U VC] synu: Spezieller Motorsteuerungstyp fiir Permanentmagnet-

Synchronmotoren

[Ruhe/Wiederanlauf]
SPW—

[Erk. Sleep Modus] Austausch von [Sensor] sNsRr: Das System wechselt bei einer

Sensorbedingung in den Ruhemodus, indem:

+ [DURCHFLUSS] Lr: Das System wechselt bei niedrigem Durchfluss in
den Ruhemodus.

[Druck] uP: Das System wechselt bei hohem Druck in den Ruhemodus.

* [Mehrfach] or: Das System wechselt bei einer Multiple-OR-Bedingung in
den Ruhezustand.

EAV64321.11
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Menii

Parameter

Verbesserungen

Mégliche Zuweisung und Konfiguration zusatzlicher Drucksensoren fir die
Ruhe-Funktion:

* [Alx Sensor Config.] SOAx—
* [AIV1 Sensor Konfig.] sovi—
* [Sleep Druck Niveau] s1.PL

[Modus Wiederanlauf]
WUPM

Hinzufiigen von [Druck] 7.p: Wiederanlauf bei niedrigem Druck

Maogliche Zuweisung und Konfiguration zusatzlicher Drucksensoren fir die
Wiederanlauf-Funktion:

* [Alx Sensor Config.] WOAx—
* [AIV1 Sensor Konfig.] wovi—
* [Wake Up Druck Niv] wurL

[Leitungsbefiillung]

[Rohrflig b. Wake Up]

Neuer Parameter

PFI— PFWU
[Handhabung Zéhler] [Liifter Betriebszeit] Austausch durch [Lifter Betriebszeit] ¥PBT (32 Bit)
ELT— FCPT

[Daten] MTD—

[% Fehler EMF sync]
RDAE

Dieser Parameter ist jetzt Uber das zuganglich. Grafikterminal
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Ubersicht

Werkseitige Konfiguration

Werkseinstellungen

Der Umrichter ist werkseitig auf gangige Betriebsbedingungen eingestellt:

* Anzeige: Laufwerk bereit [Frequenzsollwert] FrRH wenn Motor betriebsbereit
ist und Motorfrequenz, wenn Motor lauft.

» Die Digitaleingdnge DI3 und DI5 bis DI6, die Analogeingadnge Al2 und Al3
sowie die Relais R2 und R3 sind nicht zugewiesen.

» Stopp-Modus bei Erkennung eines Fehlers: Freilauf.

In dieser Tabelle sind die grundlegenden Parameter des Umrichters und ihre
werkseitigen Einstellwerte aufgefihrt:

Code Name Werkseinstellungen

BFR [Standard Motorfreq.] [50 HZ IEC] IEC50Hz

RIN [Deakt. Linkslauf] [Ja] YES

TCC [2/3-Draht-Steuerung] [2-Draht-Steuerung] 2cC: 2-Draht-Steuerung

CTT [Regelungsart Motor] [Quadr. U/f VC] uro: U/F fur quadratische Lasten

ACC [Hochlaufzeit] 10,0s

DEC [Verzégerung] 10,0s

LSP [Niedrige Drehzahl] 0,0 Hz

HSP [Hohe Drehzahl] 50,0 Hz

ITH [ThermNennst. Mot.] Nennstrom Motor (Wert von der BaugréfRe des Umrichters abhangig)

FRD [Vorwarts] [DI1] L11: Digitaleingang DI1

FR1 [Ref Freq 1 Konfig] [Al1] A11: Analogeingang Al1

R1 [R1 Zuordnung] [Betriebszust Fehler] r1.T: Der Kontakt 6ffnet, wenn der Umrichter einen
Fehler erkannt hat oder wenn der Umrichter ausgeschaltet wurde.

BRA [Anp. Verz.rampe] [Ja] vEs: Funktion aktiv (automatische Anpassung der
Verzégerungsrampe)

ATR [Auto. Fehlerreset] [Nein] nO: Funktion inaktiv

STT [Art des Stopps] [Bei Rampe] rRMP: bei Rampe

AO1 [Zuordnung AQ1] [Motorfrequenz] OFR: Motorfrequenz

AO02 [Zuordnung AQ2] [Motorstrom] OCR: Motorstrom

HINWEIS: Wenn Sie die werkseitigen Voreinstellungen des Umrichters
wiederherstellen mdchten, stellen Sie [Konfig.quelle] FCST bis
[Makrokonfig.] INT.

Prifen Sie, ob die hohen Werte mit der Anwendung kompatibel sind, und &ndern

Sie diese bei Bedarf.
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Anwendungsfunktionen

Einfiihrung

Die folgenden Tabellen zeigen als Auswahlhilfe die Funktionszuordnungen fur
verschiedene Anwendungen an.

Die Tabellen beziehen sich insbesondere auf die folgenden Anwendungen:
» Bohrlochpumpe
*  Pumpstation
* Druckerhdhungsstation
» Sonstige: Lufter, Kompressor
+ Saugstation

Die angegebenen Kombinationen sind weder obligatorisch noch vollstandig, da
jede Anwendung spezifische Eigenschaften aufweist.

Einige Funktionen sind speziell auf eine bestimmte Anwendung abgestimmt. In
diesem Fall wird auf den entsprechenden Seiten im Programmierteil in Form eines
Kartenreiters am Rand auf die Anwendung hingewiesen.

AWARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Multiple Funktionen kénnen sowohl einem Eingang zugeordnet werden als
auch gleichzeitig Gber diesen aktiviert werden.

« Es st sicherzustellen, dass die Zuordnung multipler Funktionen zu einem
Eingang nicht zu unsicheren Betriebszustanden fiihrt.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Kombinationen mit Steuerungsfunktionen

Funktion Anwendung
Bohrlochpumpe Pumpstation Druckerh6hungs- | Sonstige Saugstation
station
PID-Regler, Seite 307 v v v v
Ruhe/Wiederanlauf , Seite v
328
Uberwachung Istwert , v v v v v
Seite 344
Merkmale Pumpe , Seite v v v v v
346
Start/Stopp Pumpe , Seite v v v v v
360
Leitungsbefillung , Seite v v
365
Kompensation v
Reibungsverlust , Seite 370
Sensorlose Berechnung v v v v
Durchfluss , Seite 355
Druckhaltepumpe , Seite v
374
Ansaugpumpensteuerung , v
Seite 377
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Ubersicht

Funktion Anwendung

Bohrlochpumpe Pumpstation Druckerh6hungs- | Sonstige Saugstation

station

Durchflussbegr , Seite 381 v v v
Sprungfrequenz , Seite 426
Automatischer Neustart , v v v v
Seite 535
Einfangen im Lauf , Seite v
540
Schwellenwert erreicht , v v v v v
Seite 461
Befehl Netzschiitz, Seite v v v v 4
463
Deakt. Riick. , Seite 470 v v v v
Drehmomentbegrenzung , v
Seite 471
Umschaltung v v v v v
Parametersatz , Seite 473
Stopp bei langerer v v
Drehzahl , Seite 480
Hochlaufverzégerungsram- | v v v v v
pen , Seite 436
Regelungsart Motor , Seite | v v v v v
140
Motormessung , Seite 140 | v v v v v
Phasendrehung Ausgang, | v v v v v
Seite 178

Kombinationen mit Uberwachungsfunktionen

Funktion Anwendung

Bohrlochpumpe Pumpstation Druckerh6hungs- | Sonstige Saugstation

station

Uberw. Pumpenzyklus , v v v v v
Seite 391
Blcksch. , Seite 394 v v
Uberwachung Trockenlauf, | v/ v v v/ v
Seite 401
Uberwachung Durchfluss v v v v v
Pumpe niedrig , Seite 405
Uberwachung v v v v v
Warmepumpe , Seite 166
Uberw. Einlassd , Seite 412 v v
Uberw. AusDrck , Seite 417 | ¢ v v
Hoher Durchfl. Anz , Seite v v
422
Uberwachung Unterlast v v v v v
Prozess , Seite 483
Uberwachung Uberlast v v v v v
Prozess , Seite 486
Blockieriiberwachung v
Uberwachung v v v v v

Temperatursensor , Seite
166
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Funktion Anwendung
Bohrlochpumpe Pumpstation Druckerh6hungs- | Sonstige Saugstation
station
Spannungsspitzenbegren- | v v v v v
zung
Verlust 4-20 mA , Seite 552 | v v v v v
Safe Torque Off (STO) v v v v v
Kombinationen mit Anzeigefunktionen
Funktion Anwendung
Bohrlochpumpe Pumpstation Druckerh6hungs- | Sonstige Saugstation
station
Energieparameter , Seite v v v v v
Datenprotokollierung , Seite | v v v v v
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Grundlegende Funktionen

Beluftung des Umrichters

Wenn [Modus Liifter] rrM auf:

» [Standard] sTDwéahlen, wird der Betrieb des Lifters bei laufendem Motor
freigegeben. Je nach Baugrofie des Umrichters ist dies moglicherweise die
einzige verflugbare Einstellung.

* [Immer] RUNist der Lufter immer aktiviert.

» [Energiesparend] Ecowahlen, wird der Lifter nur aktiviert, wenn dies
aufgrund des internen thermischen Zustands des Umrichters erforderlich ist.

Lifterdrehzahl und [Liifter Betriebszeit] 7PBT sind Uberwachte Werte:

» Eine ungewodhnlich niedrige Drehzahl des Lufters 16st eine Warnung aus
[Warn Istwert Lufter]FDA.

» Sobald [Liifter Betriebszeit] =PBT den vordefinierten Wert von 45.000
Stunden erreicht, wird eine Warnung [Warnung Liifter [h]] FCT2 ausgeldst.

Der Zahler [Lufter Betriebszeit] FPET kann Uber den Parameter [Reset
Zeitzdhler] RPR auf 0 zurlickgesetzt werden.
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Grafikterminal

Beschreibung des Grafikterminals

Das Grafikterminal ist ein lokales Steuergerat, das entweder mit dem Umrichter
verbunden oder an der Tur des fur die Wand- oder Bodenmontage vorgesehenen
Gehauses installiert wird. Es besitzt ein Kabel mit Anschliissen, die auf der
Vorderseite des Umrichters mit der seriellen Modbus-Schnittstelle verbunden
werden. In das Grafikterminal ist eine Echtzeituhr integriert, um die protokollierten
Daten und alle anderen Funktionen, die Zeitinformationen erfordern, mit einem
Zeitstempel zu versehen.

Schneider

Electric

+50 0Hz 0004 Term
[ —1 737

5 2 Dashboar
2 Diagnhostics

4 Dizplay

& Complete settings

12

1:STOP / RESET Haltebefehl/Durchflihrung eines Fehlerresets

2:LOCAL / REMOTE Ermdglicht das Umschalten zwischen lokaler und
dezentraler Steuerung des Umrichters.

3:ESC Dient zum Verlassen eines Menlis/Parameters oder zum Entfernen des
aktuell angezeigten Werts und Anzeigen des vorherigen gespeicherten Werts.

4 F1 bis F4: Funktionstasten fur den Zugriff auf die Umrichter-1D, den QR-Code,
die Schnellansicht und die Unterments Durch gleichzeitiges Driicken der Tasten
F1 und F4 wird eine Screenshot-Datei im internen Speicher des Grafikterminal
generiert.

5 Grafikdisplay.
6 Startseite: ermdglicht den direkten Zugriff auf die Startseite.

7 Information: verwendet, um weitere Informationen tiber Parameter anzuzeigen.
Der gewahlte Parametercode wird in der ersten Zeile der Informationsseite
angezeigt.

8:RUN fihrt die Funktion aus, sofern sie konfiguriert wurde.

9 Touchwheel / OK: Speichert den aktuellen Wert oder ruft das ausgewabhlte
Menu/den Parameter auf. Die Navigationstasten werden verwendet, um schnell
durch die Menis zu navigieren. Die Pfeil-nach-oben-/Pfeil-nach-unten-Tasten
dienen zum prazisen Auswahlen; die Pfeil-nach-links-/Pfeil-nach-rechts-Tasten
dienen zum Auswahlen von Ziffern beim Einstellen eines numerischen
Parameterwerts.

EAV64321.11
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10 Serieller RJ45 Modbus-Port: Ermdglicht den Anschluss des Grafikterminal an
den Umrichter.

11 Mini-USB-Port: Ermdglicht den Anschluss des Grafikterminal an einen
Computer.

12 Batterie (10 Jahre Lebensdauer. Typ: CR2032). Der positive Batteriepol weist
zur Vorderseite des Grafikterminal .

13 RJ45-Stecker: zum Anschlie3en des Grafikterminal auf dem Altivar oder dem
Tarmontagesatz.

HINWEIS: Der Umrichter kann Uber die Tasten 1, 8 und 9 gesteuert werden,
wenn das Grafikterminal aktiviert ist. Zum Aktivieren der Tasten am
Grafikterminal mussen Sie zunachst [Ref Freq 1 Konfig] FR1 bis [SollFreq
dez Term.] LCC.

Beschreibung des Grafikbildschirms

RDY 0.0OHz 0.00 8 Term 1
[=} — 034 E
hain menu | 2
Sirnply b
2 Dazhboard
3 Diagnostics 3
4 Dizplay
& Complete settings
Dtive Id a5 4

1 Anzeigezeile: sein Inhalt konfiguriert werden kann
2 Menlzeile: Gibt den Namen des aktuellen Ments oder Unterments an.

3 Mendis, Untermenus, Parameter, Werte, Balkendiagramme usw. werden in
einem Dropdown-Fensterformat mit maximal finf Zeilen angezeigt. Mit der
Navigationstaste gewahlte Zeilen oder Werte werden invertiert dargestellt.

4 Abschnitt mit Registerkarten (1 bis 4 Gber Menii). Diese Registerkarten kénnen
mit den Tasten F1 bis F4 aufgerufen werden.

Informationen der Anzeigezeile:

1 2 3 4
ROY 0 OHz 0008, Term

= — 0245
6 5

Legende

1 Status Umrichter

2 Benutzerdefiniert

3 Benutzerdefiniert

4 Aktiver Steuerkanal

*  TERM: Klemmen
HMI: Grafikterminal
MDB: Integrierte serielle Modbus-Schnittstelle
CAN: CANopen®
NET: Feldbusmodul
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Legende
+ ETH: integriertes Ethernet Modbus TCP
5 Aktuelle Uhrzeit
6 Ladezustand der Batterie

Beschreibung der LEDs an der Frontseite des Umrichters

STATUS IR

A m

AsF IR
ETHLNK I
ETHNS Il

com B

In der folgenden Tabelle werden die Status-LEDs des Umrichters beschrieben:

Ele- LED Farbe und Status Beschreibung
ment
1 STATUS AUS Der Umrichter ist ausgeschaltet.
Grines Aufblitzen Der Umrichter ist nicht eingeschaltet, aber startbereit.
Grines Blinken Der Umrichter befindet sich im Ubergangsstatus (Hochlauf, Verzégerung,
Usw.).
Griines Leuchten Der Umrichter ist in Betrieb.
2 Warning/Error Rotes Aufblitzen Der Umrichter hat eine Warnung erkannt.
Rotes Leuchten Der Umrichter hat einen Fehler erkannt.
3 ASF Gelbes Leuchten Die Sicherheitsfunktion hat ausgelost.
In der folgenden Tabelle werden die Embedded Ethernet-LEDs beschrieben:
Ele- LED Farbe und Status Beschreibung
ment
4 ETH LNK AUS Der Embedded Ethernet-Link ist nicht eingerichtet.
Griines Leuchten Der Embedded Ethernet-Link ist auf 100 Mbit/s eingerichtet.
Griines Blinken Embedded Ethernet Feldbus-Aktivitat mit 100 Mbit/s.
Gelbes Leuchten Der Embedded Ethernet-Link ist auf 10 Mbit/s eingerichtet.
Gelbes Blinken Embedded Ethernet Feldbus-Aktivitat mit 10 Mbit/s.
5 ETH NS AUS Embedded Ethernet hat keine IP-Adresse.

Griines/Rotes Blinken

Prifung des Moduls beim Einschalten

Griines Leuchten

Die Embedded Modbus TCP-Verbindung ist als Befehlswort eingerichtet.

Griines Aufblitzen

Embedded Ethernet verfiigt Uiber eine gliltige IP, hat aber keine Modbus
TCP-Verbindung zum Befehlswort.

Rotes Leuchten

Embedded Ethernet hat eine duplizierte IP-Adresse erkannt.

Rot

Unterbrechung oder Timeout der zur Ansteuerung des Befehlsworts

hergestellten Embedded Modbus TCP-Verbindung.
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In der folgenden Tabelle werden die seriellen Embedded Modbus-LEDs

beschrieben:

Ele- LED Farbe und Status Beschreibung

ment

6 COM Gelbes Blinken Aktivitat der seriellen Embedded Modbus-Verbindung.
In der folgenden Tabelle werden die LEDs des Feldbusmoduls beschrieben:

Ele- LED Farbe und Status Beschreibung

ment

7 NET 1 Griin/Gelb Siehe Feldbus-Handbuch fir Details.

8 NET 2 Grin/Rot Siehe Feldbus-Handbuch fiir Details.

9 NET 3 Griin/Rot Siehe Feldbus-Handbuch fiir Details.

10 NET 4 Griin/Gelb Siehe Feldbus-Handbuch fiir Details.

Grafikterminal — Anschluss an einen Computer

HINWEIS

FUNKTIONSUNFAHIGKEIT

des Grafikterminals anschlief3en.

haben.

Nicht gleichzeitig ein Gerat an den RJ45-Anschluss und an den USB-Anschluss

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschaden zur Folge

Das Grafikterminal wird als USB-Speichergerat mit dem Namen SE_VW3A1111

erkannt, wenn es mit einem Computer verbunden ist.

Dies ermdglicht den Zugriff auf die gespeicherten Umrichterkonfigurationen
(DRVCONF-Ordner) und auf die Screenshots fur das Grafikterminal (PRTSCR-

Ordner).

Sie kénnen die Screenshots speichern, indem Sie gleichzeitig die Funktionstasten

F1und F4 driicken.

Sprachdateien auf dem Grafikterminal aktualisieren

Die Sprachdateien des Grafikterminals (VW3A1111) kdnnen aktualisiert werden.

Laden Sie hier die neueste Version der Sprachdateien herunter: Languages

Drives_VW3A1111

Anhand der folgenden Tabelle wird die Vorgehensweise zum Aktualisieren der

Sprachdateien des Grafikterminals beschrieben:

Aktion Schritt

1 Laden Sie hier die neueste Version der Sprachdateien herunter: Languages Drives VW3A1111
2 Speichern Sie die heruntergeladene Datei auf lhrem Computer.

3 Entpacken Sie die Datei und folgen Sie den Anweisungen der ReadMe Textdatei.

40
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Anpassen das beim Einschalten des Grafikterminals angezeigte

Logo

Schneider mm [ |
LElectric YourLogo
Connection In Progress Connection In Progress
V20IES2 V2.0IES2

Ab der Firmware-Version V2.0 des Grafikterminals kann das Logo, das beim
Einschalten des Grafikterminals angezeigt wird, angepasst werden.
Standardmafig wird das Schneider-Electric-Logo angezeigt.

Um das angezeigte Logo zu @andern, gehen Sie wie folgt vor:

» Erstellen Sie lhr eigenes Logo und speichern Sie es als Bitmap-Datei (.bmp)
mit dem Namen logo_ini. Das Logo muss in schwarz-weil} gespeichert
werden, und es muss 137x32 Pixel grof sein.

+ Schliel3en Sie das Grafikterminal Uber ein USB-Kabel an einen Computer an.

» Kopieren Sie Ihr Logo (logo_init.omp) in den Ordner KPCONFIG des
Grafikterminals.

Beim nachsten Einschalten des an den Umrichter angeschlossenen
Grafikterminals sollte |hr eigenes Logo angezeigt werden.

Wenn das Logo von Schneider-Electric immer noch angezeigt wird, Uberprifen
Sie die Eigenschaften Ihrer Datei und den Speicherort, an den sie kopiert wurde.

EAV64321.11
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Multi-Point Anzeige

Ubersicht

Voraussetzungen

Im Allgemeinen ist ein Grafikterminal nur mit einem Umrichter verbunden.
Allerdings ist die Kommunikation zwischen einem Grafikterminal und mehreren
Altivar-Umrichtern (ATV320, ATV340, ATV600 und ATV900), die am gleichen
seriellen Modbus-Feldbus angeschlossen sind, Uber die RJ45-Schnittstelle (HMI
oder serieller Modbus) mdglich. In einem solchen Fall wird der Multi-Point Modus
automatisch auf den angewendet Grafikterminal.

Der Multi-Point Modus ermdglicht Folgendes:

+ Uberblick tiber alle am Feldbus angeschlossenen Umrichter (Umrichterstatus
und zwei ausgewahlte Parameter).

» Zugang zu allen MenUs jedes am Feldbus angeschlossenen Umrichters.

+ Mit der Taste STOP/ZURUCKSETZEN einen Stopp fiir alle angeschlossenen
Umrichter (unabhangig vom aktuell angezeigten Bildschirm) veranlassen. Die
Art des Stopps kann an jedem Umrichter mit dem Parameter individuell
konfiguriert werden. [Freig. Stopp-Taste] PsT im MenU [Befehl und
Sollwert] CrRP-, Seite 228.

Abgesehen von der mit der Taste STOP/RESET verknipften Stopp-Funktion ist
es im Mehrpunkt-Modus nicht mdglich, einen Fehler-Reset durchzufiihren und
den Umrichter Uber die Grafikterminal: Im Mehrpunkt-Modus sind die Run-Taste
und die Taste fur Lokal/Dezentral deaktiviert.

Verwendung des Multi-Point Modus:
» Die Version der Grafikterminal-Software muss mindestens V2.0 sein.

» Furjeden Umrichter missen der Befehlskanal und der Sollwertkanal zuvor
auf einen anderen Wert als [SollFreq dez Term.] .CC , Seite 228.

» Die Adresse jedes Antriebs muss zuvor auf unterschiedliche Werte
konfiguriert werden, indem der Parameter [Adresse Modbus] 2DD im
[Feldbus Modbus] MD1- .

*  Wenn der Anschluss an den Umrichter Uber den RJ45-HMI-Port erfolgt,
werden die Parametereinstellungen in [Modbus-HMI] MD2- muss mit dem
Grafikterminal Aufruf .

*  Wenn der Anschluss an den Umrichter Gber die serielle Modbus-RJ45-
Schnittstelle erfolgt, werden die Parametereinstellungen in [Feldbus
Modbus] MD1- muss mit dem Grafikterminal Aufruf .

Beispiel einer Installationstopologie

Die folgende Abbildung zeigt ein Topologiebeispiel mit vier Umrichtern, einem
Modbus , T*-Abgriff (VW3A8306TF03) und einem Displayterminal (VW3A1111) in
Verbindung mit einem Modbus-Splitterblock (LU9GC3):
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Bildschirme fiir den Multi-Point Modus

Die folgende Abbildung zeigt das Browsen zwischen den verschiedenen
Bildschirmen, die mit dem Multi-Point Modus verbunden sind:

Multi-point addresses Multipoint screen
Schneider s Address 12 ] RUN  +5001  000a 12
LElectric oK Address 13 @[ Esc TRUN 60w 000a 13 or ¥

Address 14 = ST 00w 00a 14 !

Connection In Progress A LP 00W  000a 15

Address 16 Not connected 16
V12IE48 Address 7 & | Cfg Add ESC |

] (F1 Key) leasss

Auf dem Feldbus, der gemeinsam mit dem Grafikterminal, wenn zwei oder mehr
Umrichter eingeschaltet sind, kénnen Sie auf die [Verbindung wird hergestelit]
angezeigt. Wenn keine Adresse von Grafikterminal ausgewahlt wurde oder keine
anerkannte Adresse vorliegt, ist Grafikterminal auf diesem Bildschirm gesperrt.
Driicken Sie die Taste OK, um auf den Bildschirm [Multi-Point Adressen]
zuzugreifen. Andernfalls, wenn Adressen ausgewahlt sind und eine von ihnen
vom erkannt wurde Grafikterminal, schaltet automatisch auf [Mehrpunkt-
Bildschirm].

Die [Mehrpunkt-Adressen] ermdglicht die Auswahl der Adressen der Umrichter,
mit denen Sie eine Verbindung herstellen mdchten, durch Dricken der OK-Taste.
Es kdnnen bis zu 32 Adressen ausgewahlt werden (Adresseinstellungsbereich: 1
bis 247). Wenn Sie alle Adressen ausgewahlt haben, driicken Sie die ESC-Taste,
um auf die [Mehrpunkt-Bildschirm].

HINWEIS: Um eine niedrige Aktualisierungsrate des Grafikterminal-
Bildschirms zu verhindern, wahlen Sie keine Adressen aus, die nicht den
Umrichteradressen entsprechen.

Auf dem [Mehrpunkt-Bildschirm]wahlen, wird das Touchwheel zur Navigation
zwischen den Umrichteribersichten verwendet. Zugang zu den MenUs des
ausgewahlten Umrichters durch Driicken der Taste OK. Zurtick zu [Mehrpunkt-
Bildschirm] durch Driicken der Taste ESC .

HINWEIS: Fir den Zugriff auf [Mehrpunkt-Adressen] aus dem [Multipoint-
Bildschirm], driicken Sie die Taste F1.

Wenn ein Umrichter einen Fehler auslost, Grafikterminal geht automatisch in den
[Mehrpunkt-Bildschirm] in der Ubersicht des letzten Umrichters, der einen
Fehler ausgel6st hat.
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Die beiden in der Umrichtertbersicht angegebenen Parameter kdnnen an jedem
Umrichter einzeln gedndert werden in [Balken Auswahl] PBs- Menu , Seite 608.
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Aufbau der Parametertabelle

Allgemeine Legende

Piktogramm Beschreibung

* Diese Parameter werden nur angezeigt, wenn in einem anderen Meni die entsprechende Funktion ausgewahit

wurde. Wenn die Parameter auch aus dem Konfigurationsmenu der entsprechenden Funktion heraus aufgerufen
und geandert werden kénnen, enthalten diese Menis zur einfacheren Programmierung auf den angegebenen
Seiten eine genaue Beschreibung der Parameter.

() Diese Parameter kdnnen wahrend des Betriebs oder bei gestopptem Motor gedndert werden.
HINWEIS: Es wird empfohlen, den Motor anzuhalten, bevor Sie eine der Einstellungen andern.

z Um die Parameterzuweisung zu &ndern, ist eine entsprechende Validierung erforderlich.

Parameterdarstellung
Im Folgenden ist die Parameterdarstellung beispielhaft abgebildet:

[Beispielmenii] CODE — Menii

Zugriff
Die unten beschriebenen Parameter werden wie folgt aufgerufen:
[Pfad] e=gp= [Unterpfad]

Uber dieses Menii
Beschreibung von Men(/Funktion

[Kurzbeschreibung name fiir Parameter 1] CODE1

Langbeschreibung fiir Parameter 1
Beschreibung des Parameters

Beispiel fiir eine Tabelle mit einem Einstellbereich:

Einstellung () Beschreibung

0,0 - 0.000,0 Einstellbereich
Werkseinstellung: 50.0

Beispiel fur eine Tabelle mit einem Wertebereich (fur Anzeigeparameter):

Wertebereich Beschreibung
0,0 - 0.000,0 Werkseinstellung: _

[Kurzbeschreibung fiir Parameter 2] CODE2

Langbeschreibung fiir Parameter 2
Beschreibung des Parameters

Beispiel fir eine Tabelle mit einer Auswahlliste:

Einstellung () Code/Wert Beschreibung

[50 Hz IEC] 50 IEC
Werkseinstellung

[60 Hz NEMA] 60 NEMA

Beispiel einer Tabelle mit einer Liste mdglicher Werte (fiir Anzeigeparameter):

Wertebereich Code/Wert Beschreibung
[50 Hz IEC] 50 IEC
[60 Hz NEMA] 60 NEMA
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Suche nach einem Parameter in diesem Dokument

Mit dem Grafikterminal

Wahlen Sie den zu suchenden Parameter, und driicken Sie .
Der Parametercode erscheint oben im Informationsfenster.

Beispiel: [Hochlaufzeit] Code ist ACC.

Mit dem Handbuch

Anhand des Parameternamens oder des Parametercodes konnen Sie im
Handbuch die Seite mit den Details zu dem ausgewahlten Parameter suchen.

Unterschied zwischen Meniui und Parameter.

Ein Bindestrich nach Men(- und Untermeni-Codes dient zur Unterscheidung
zwischen Menubefehlen und Parametercodes.

Beispiel:
Pegel Name Code
Men [Rampe] RAMP—
Parameter [Hochlaufzeit] ACC

46 EAV64321.11



Cyber-Sicherheit

Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

Cyber-Sicherheit

Ubersicht

Inhalt dieses Kapitels

UDEISICNL ...t 47
PasSWOIT ... e e 54
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Ziel der Cybersicherheit ist es, einen hdheren Schutzgrad fir Daten und
physische Ressourcen bereitzustellen, um diese vor Diebstahl, Beschadigung,
Missbrauch oder Unféllen zu schiitzen, und dabei gleichzeitig den Zugriff fir die
vorgesehenen Benutzer aufrechtzuerhalten.

Kein einziger Cybersicherheitsansatz ist ausreichend. Schneider Electric
empfiehlt deshalb einen ,Defense-in-Depth“-Ansatz. Bei diesem von der
amerikanischen National Security Agency (NSA) entwickelten Ansatz werden
mehrere Schichten von Sicherheitsfunktionen, Appliances und Prozessen im
Netzwerk implementiert.

Das Konzept umfasst folgende Bausteine:
* Risikobewertung
» Auf den Resultaten der Risikobewertung basierender Sicherheitsplan
* Mehrphasiges Schulungsprogramm

* Physikalische Trennung der Industrienetzwerke von
Unternehmensnetzwerken unter Verwendung einer demilitarisierten Zone
(DM2Z) sowie Einrichtung von Firewalls und Routing zur Einrichtung weiterer
Sicherheitsbereiche

» Kontrolle des Systemzugriffs
* Gerate-Hartung (,Hardening®)
* Netzwerkliberwachung und -pflege

In diesem Kapitel werden die Elemente definiert, die lhnen helfen, ein System zu
konfigurieren, das weniger anfallig fir Cyberangriffe ist.

Netzwerkadministratoren, Systemintegratoren und Mitarbeiter, die ein Gerat in
Betrieb nehmen, warten oder entsorgen, sind fir folgende Aufgaben
verantwortlich:

* Anwendung und Pflege der Sicherheitsfunktionen des Gerats. Siehe
Geratesicherheit

+ Unterkapitel "Funktionen" fur Details
+  Uberpriifung der Annahmen Uiber geschiitzte Umgebungen. Siehe Geschiitzt
+ Unterkapitel "Umgebungsvoraussetzungen" fir weitere Informationen

* Behandlung potenzieller Risiken und Durchfiihrung von Strategien zur
Risikominderung. Detaillierte Informationen finden Sie im Unterkapitel
"Defense-in-Depth"

+ Befolgen der Empfehlungen zur Optimierung der Cybersicherheit

Ausfuhrliche Informationen Uber den Defense-in-Depth-Ansatz fiir das System
finden Sie im TVDA: How Can | Reduce Vulnerability to Cyber Attacks in the
Control Room (STN V2) unter se.com.

EAV64321.11
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Wenn Sie Fragen zum Thema Cyber-Sicherheit haben, Sicherheitsprobleme
melden oder aktuelle Informationen von Schneider Electric erhalten méchten,
besuchen Sie die Schneider Electric website.

AWARNUNG

MOGLICHE BEEINTRACHTIGUNG DER VERFUGBARKEIT, INTEGRITAT
UND VERTRAULICHKEIT DES SYSTEMS

+ Durch die Anderung des Passworts kann ein unberechtigter Zugriff auf die
Gerateeinstellungen und -daten verhindert werden.

+ Deaktivieren Sie nicht verwendete Ports/Dienste und Standardkonten, wann
immer mdglich, um die Angriffspunkte fur bosartige Attacken auf ein
Minimum zu begrenzen.

* Richten Sie mehrere Cyber-Schutzschichten vor allen Netzwerkgeraten ein
(z. B. Firewalls, Netzwerksegmentierung, Netzwerkangriffserkennung
(Intrusion Detection) und -schutz).

*  Wenden Sie die Best Practices aus dem Bereich der Cyber-Sicherheit an
(z. B. das Prinzip der geringsten Rechte oder Aufgabentrennung), um die
nicht autorisierte Offenlegung, den Verlust oder die Anderung von Daten und
Protokollen, eine Unterbrechung von Diensten oder unbeabsichtigten
Betrieb zu vermeiden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Annahmen zu geschiitzter Umgebung

Maschinen, Controller und dazugehdrige Gerate werden fir gewohnlich in die
Netzwerke integriert. Nicht autorisierte Personen und Malware kénnen sich Uber
unzureichend gesicherten Zugang zu Software und Netzwerken Zugriff auf die
Maschine oder andere Gerate im Netzwerk/Feldbus der Maschine und in
verbundenen Netzwerken verschaffen.

AWARNUNG

UNBERECHTIGTER ZUGRIFF AUF DIE MASCHINE UBER SOFTWARE UND
NETZWERK

» Berucksichtigen Sie in lhrer Gefahren- und Risikoanalyse alle Gefahren, die
auf den Zugriff auf und den Betrieb im Netzwerk/am Feldbus zurtickzufiihren
sind und entwickeln Sie ein passendes Cyber-Sicherheitskonzept.

+ Stellen Sie sicher, dass die Hardware- und Softwareinfrastruktur, in die die
Maschine integriert ist, sowie alle organisatorischen MalRnahmen und
Regeln fir den Zugriff auf diese Infrastruktur die Ergebnisse der Gefahren-
und Risikoanalyse bertcksichtigen und gemaf den Best Practices und
Standards fiir IT- und Cybersicherheit implementiert werden (z. B.: ISO/IEC
27000-Serie, Gemeinsame Kriterien fur die Bewertung der Sicherheit von
Informationstechnologie, ISO/IEC 15408, IEC 62351, ISA/IEC 62443, NIST
Cybersecurity Framework, Information Security Forum - Standard Best
Practices fur die Informationssicherheit, von SE empfohlene Best Practices
fur die Cybersicherheit*).

+ Uberpriifen Sie die Wirksamkeit Ihrer IT-Sicherheits- und Cyber-
Sicherheitssysteme unter Verwendung von passenden, bewahrten
Methoden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

(*): Von SE empfohlene Cybersecurity Best Practices kénnen unter SE.com
heruntergeladen werden.
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Bevor Sie sich Gedanken Uber die Cybersicherheit auf dem Gerat machen,
beachten Sie bitte die folgenden Punkte:

» Cybersecurity Governance - Verfiigbare und aktuelle Leitlinien zur Regelung
der Nutzung von Informationen und technologischen Ressourcen in Ihrem
Unternehmen.

+ Perimetersicherheit - Installierte Gerate und Gerate, die nicht in Betrieb sind,
befinden sich an einem zugriffskontrollierten oder iberwachten Ort.

* Notstromversorgung — das Kontrollsystem bietet die Moglichkeit, auf eine
Notstromversorgung umzuschalten und diese abzuschalten, ohne den
bestehenden Sicherheitsstatus oder einen dokumentierten eingeschrankten
Modus zu beeintrachtigen.

* Firmware-Aktualisierungen - das ATV600 Aktualisierungen werden
konsistent mit der aktuellen Firmwareversion durchgefiihrt, die auf Anfrage
von Schneider Electric erhaltlich ist. Customer Care Center.

+ Kontrollen gegen Malware — Erkennungs-, Praventions- und
Wiederherstellungskontrollen zum Schutz vor Malware werden implementiert
und zusammen mit einer angemessenen Sensibilisierung der Benutzer
angewendet.

+ Physikalische Netzwerksegmentierung - das Kontrollsystem bietet dazu
folgende Mdglichkeiten:

o Physische Trennung der Netzwerke von Steuerungssystemen von
Netzwerken, die nicht zu Steuerungssystemen gehdren.

o Physische Trennung der kritischen Kontrollsystemnetzwerke von den
nicht kritischen Kontrollsystemnetzwerken.

* Logische Isolierung kritischer Netzwerke - das Kontrollsystem bietet die
Méglichkeit, kritische Kontrollsystemnetzwerke logisch und physisch von
nicht kritischen Kontrollsystemnetzwerken zu isolieren. Zum Beispiel Uber
VLANS.

» Unabhangigkeit von Netzen aufierhalb des Kontrollsystems — das
Kontrollsystem stellt Netzwerkdienste fir kritische oder unkritische
Kontrollsystemnetzwerke bereit, ohne dass eine Verbindung zu Netzen
aulierhalb des Kontrollsystems besteht.

* Verschlusseln Sie die Protokollibertragungen uber alle externen
Verbindungen mittels eines verschliisselten Tunnels, TLS-Wrappers oder
einer vergleichbaren Ldsung.

* Schutz der Zonengrenzen — das Kontrollsystem bietet dazu folgende
Méglichkeiten:

o Verwalten Sie Verbindungen Uber verwaltete Schnittstellen, die aus
geeigneten Geraten zum Schutz der Grenzen bestehen, z. B.: Proxys,
Gateways, Router, Firewalls und verschlisselte Tunnel.

o Verwenden Sie eine effiziente Architektur, z. B. Firewalls zum Schutz von
Anwendungs-Gateways, die sich in einer DMZ befinden.

o Der Schutz der Kontrollsystemgrenzen an allen ausgewiesenen
alternativen Verarbeitungsstandorten sollte das gleiche Schutzniveau
bieten wie das des Hauptstandorts, z. B. in Rechenzentren.

+ Kein o6ffentlicher Internetzugang - der Zugriff vom Kontrollsystem auf das
Internet wird nicht empfohlen. Wenn z. B. eine Verbindung zu einem
entfernten Standort erforderlich ist, verschliisseln Sie die
Protokollibertragungen.

* Ressourcenverfligbarkeit und Redundanz - Fahigkeit, die Verbindungen
zwischen verschiedenen Netzwerksegmenten zu unterbrechen oder doppelte
Gerate als Reaktion auf einen Vorfall einzusetzen.

* Verwaltung der Kommunikationslasten — das Kontrollsystem bietet die
Méoglichkeit, die Kommunikationslasten zu verwalten, um die Auswirkungen
von DoS-Ereignissen (Denial of Service) durch Informationsuberflutung zu
mindern.

+ Kontrollsystem-Backup — verfigbare und aktuelle Backups fur die
Wiederherstellung nach einem Ausfall des Kontrollsystems
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Sicherheitsrichtlinien

AWARNUNG

ZUGANGLICHKEITSVERLUST

* Richten Sie eine Sicherheitsrichtlinie fir Ihr Gerat ein und sichern Sie das
Geratebild mit dem Benutzerkonto des Sicherheitsadministrators.

» Definieren Sie die Passwortrichtlinie und Gberprifen Sie sie regelmaRig.

+ RegelmaRige Anderung der Passworter, Schneider Electric empfiehlt eine
Anderung des Passworts alle 90 Tage.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschiaden zur Folge haben.

Cybersicherheit ist hilfreich fir:
* Vertraulichkeit (zum Schutz vor nicht autorisiertem Zugriff)

Integritat (zum Schutz vor nicht autorisierten Anderungen)

» \Verfiigbarkeit/Authentifizierung (Verhinderung von Denial of Service und
Sicherstellung des autorisierten Zugriffs)

Nicht-Abweisbarkeit (Verhinderung des Leugnens einer Handlung, die
stattgefunden hat)

+ Rickverfolgbarkeit/Erkennung (Protokollierung und Uberwachung)

Fir eine effiziente Sicherheit sollten die Anweisungen und Verfahren die Rollen
und Verantwortlichkeiten in Bezug auf die Sicherheit innerhalb der Organisation
strukturieren, d. h. wer ist berechtigt, was und wann durchzufiihren? Die Benutzer
sollten dartber informiert sein.

Es sollte ein Schutz gegen das Eindringen und den physischen Zugang zu allen
sensiblen Anlagen eingerichtet werden.

Alle Sicherheitsregeln, die im ATV600 erganzen die obigen Punkte.

Das Gerat ist nicht in der Lage, Daten verschllsselt Gber den die folgenden
Protokolle zu Ubertragen: HTTP, Modbus Slave Uber serielle Schnittstelle, Modbus
Slave Uber Ethernet, EtherNet/IP, SNMP, SNTP. Wenn andere Benutzer Zugang
zu lhrem Netzwerk erhalten, konnen ibermittelte Informationen offengelegt oder
manipuliert werden.

AWARNUNG

GEFAHR FUR CYBER-SICHERHEIT

+ Fir die Ubertragung von Daten (iber ein internes Netz sollten Sie das
Netzwerk physisch oder logisch segmentieren. Der Zugang zum internen
Netz durch Standardkontrollen wie Firewalls eingeschrankt werden.

» Fur die Datenibertragung Uber ein externes Netzwerk sollten Sie die
Protokollibertragungen tber alle externen Verbindungen mittels eines
verschlusselten Tunnels, TLS-Wrappers oder einer vergleichbaren Lésung
verschlisseln.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschiaden zur Folge haben.

Der Zugriff Giber die digitalen Eingdnge wird nicht kontrolliert.

Auf jedem Computer, auf dem SoMove, DTM, Webserver oder EcoStruxure
Control Expert verwendet wird, sollte wahrend der Nutzung ein aktuelles
Antiviren-, Anti-Malware- und Anti-Ransomware-Programm aktiviert sein.

Die ATV600 koénnen Einstellungen und Dateien manuell oder automatisch
exportieren. Es wird empfohlen, alle Einstellungen und Dateien (Gerate-Backup-
Bilder, Geratekonfiguration, Geratesicherheitsrichtlinien) an einem sicheren Ort zu
archivieren.
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Defense-in-Depth zum Produkt

Verwenden Sie einen mehrschichtigen Netzwerkansatz mit mehreren Sicherheits-
und Verteidigungskontrollen in lhrem IT- und Steuersystem, um
Datenschutzllicken zu minimieren, einzelne Fehlerquellen zu reduzieren und eine
starke Cybersicherheitsumgebung zu schaffen. Je mehr Sicherheitsebenen in
Ihrem Netzwerk vorhanden sind, desto schwieriger ist es, die
VerteidigungsmalRnahmen zu durchbrechen, digitale Daten zu entwenden oder
Stdérungen zu verursachen.

Sicherheitseigenschaften des Gerits

ATV600 bietet die folgenden Sicherheitsfunktionen:

Bedrohungen Gewiinschte Sicherheitsfunktionen
Sicherheitseigenschaften
auf dem integrierten Gerat

Informationspreisgabe Vertraulichkeit Passwort nicht umkehrbar
verschlUsselt

Benutzerzugriffssteuerung

Denial of Service Verfugbarkeit Geratesicherung/-
wiederherstellung

Achilles Level 2

Spoofing/Erweiterte Privilegien | Benutzerauthentizitat / Starke Passwortrichtlinie

Autorisierun
9 Inbetriebnahme-Tools fiir die

Zugriffskontrolle Modbus TCP

Inbetriebnahmetools fiir die
Zutrittskontrolle Webserver

Vertraulichkeit
Die Fahigkeit zur Vertraulichkeit von Informationen verhindert den unbefugten
Zugriff auf das Gerat und die Offenlegung von Informationen.

» Die Benutzerzugriffskontrolle hilft bei der Verwaltung von Benutzern, die zum
Zugriff auf das Gerat berechtigt sind. Schiitzen Sie die Anmeldeinformationen
der Benutzer bei der Verwendung.

« Die Passworter des Benutzers werden im Ruhezustand nicht umkehrbar
verschlisselt

Informationen, die die Sicherheitsrichtlinie des Gerats betreffen, werden bei der
Ubertragung verschlusselt.

Schutz der Gerateintegritéat )

Der Gerateintegritatsschutz verhindert eine unbefugte Anderung des Gerats mit
manipulierten oder gefalschten Informationen.

Diese Sicherheitsfunktion tragt zum Schutz der Authentizitat und Integritat der
Firmware bei, die auf dem ausgefiihrt wird. ATV600 und erleichtert die
Ubertragung geschiitzter Dateien: digital signierte Firmware wird verwendet, um
die Authentizitat der auf dem ausgefiihrten Firmware zu schiitzen. ATV600 und
nur von Schneider Electric generierte und signierte Firmware.

* Kryptografische Signatur des bei der Firmware-Aktualisierung ausgefiihrten
Firmware-Pakets

Verfiugbarkeit

Die Sicherung des Steuerungssystems ist fur die Wiederherstellung nach einem
Ausfall und/oder einer Fehlkonfiguration des Steuerungssystems unerlasslich und
tragt zur Verhinderung einer Diensteverweigerung bei. AuRerdem wird die globale
Verfugbarkeit des Gerats sichergestellt, indem der Aufwand des Betreibers fur die
Sicherheitsanwendung und -bereitstellung reduziert wird.

Diese Sicherheitsfunktionen helfen dabei, die Sicherung des Steuerungsystems
mit dem Gerat zu verwalten:
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» Vollstandige Sicherung/Wiederherstellung des Gerats auf lokalem HMI, DTM
und FDR verflgbar. Hinsichtlich der Robustheit der Kommunikation ATV600
Integrierter Ethernet-Feldbus und Optionsmodul hat die Zertifizierung Achilles
L2 erfolgreich bestanden.

Benutzerauthentizitit und -autorisierung

Die Benutzerauthentifizierung hilft, das Ablehnungsproblem zu verhindern, indem
die Benutzeridentifikation verwaltet wird, und verhindert die Offenlegung von
Informationen und Probleme mit der Gerateintegritat durch nicht autorisierte
Benutzer.

Diese Sicherheitsfunktionen helfen bei der Durchsetzung der den Benutzern
zugewiesenen Berechtigungen, der Aufgabentrennung und der Mindestrechte:

» Die Benutzerauthentifizierung dient der Identifizierung und Authentifizierung
von Softwareprozessen und Geraten, die Konten verwalten

» Geratepasswortrichtlinie und Passwortstarke konfigurierbar mit SoMove,
DTM oder EcoStruxure Control Expert

» Autorisierungsverwaltung gemaf Kanalen

In Ubereinstimmung mit der Benutzerauthentifizierung und -autorisierung verfiigt
das Gerat Uber kryptografische Zugriffssteuerungsfunktionen, um die
Benutzeranmeldedaten zu prufen, bevor der Zugriff auf das System gewahrt wird.

Im ATV600wahlen, erfolgt die Steuerung des Zugriffs auf die Einstellungen,
Parameter, Konfiguration und Protokollierungsdatenbank tber eine
Benutzerauthentifizierung nach "Anmelden" mit einem Namen und Passwort.

Die ATV600 steuert den Zugriff Uiber:
* SoMove DTM (Ethernet-Verbindung)
+ Den Webserver
»  EcoStruxure Control Expert

Potenzielle Risiken und Kompensationskontrollen

Minimieren Sie potenzielle Risiken mithilfe dieser Kompensationskontrollen:
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Kontoeinstellungen
sind haufig die Quelle
fur den nicht
autorisierten Zugriff
durch bosartige
Benutzer.

Standardpasswort nicht
andern oder die
Benutzerzugriffskon-
trolle deaktivieren,
kann es zu nicht
autorisiertem Zugriff
kommen.

Bereich Element Risk Ausgleichssteuerun-
gen
Benutzerkonten. Standard- Wenn Sie das Vergewissern Sie sich,

dass die
Benutzerzugriffskon-
trolle an allen
Kommunikationsan-
schliissen aktiviert ist,
und andern Sie die
Standardkennworter,
um den nicht
autorisierten Zugriff auf
lhr Gerat zu verhindern.

Sichere Protokolle.

Die Protokolle Modbus
Serial, Modbus TCP,
EtherNet/IP, SNMP,
SNTP und HTTP sind
unsicher.

Mit diesen Protokollen
kénnen die Gerate
Daten nicht
verschlisselt
Ubertragen.

Wenn sich ein
boswilliger Benutzer
Zugriff auf Ihr Netzwerk
verschafft hat, kdnnte
er die Kommunikation
abfangen.

Fir die
Datentibertragung uber
ein internes Netzwerk
sollten Sie dieses
physisch oder logisch
segmentieren.

Far die
Datenlibertragung tber
ein externes Netzwerk
sollten Sie die
Protokollubertragungen
Uber alle externen
Verbindungen mittels
eines verschlusselten
Tunnels, TLS-
Wrappers oder einer
vergleichbaren Lésung
verschlusseln.

Siehe Annahmen zu
geschutzter
Umgebung, Seite 48.

Datenflussbegrenzung

Ein Firewall-Gerat ist erforderlich, um den Zugang zum Geréat zu sichern und den
Datenfluss zu begrenzen.

Weitere Informationen finden Sie im TVDA: How Can | Reduce Vulnerability to.

Cyber Attacks in the Control Room (STN V2) auf der Schneider Electric-Website.
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Passwort

Passwort andern

Das Benutzerpasswort kann tber den Optionsbildschirm des DTM-Admins aus
geandert werden.

Passwort zurucksetzen

Das Passwort kann standardmaRig tber das Grafikterminal aufgerufen werden.

Der ATV600 speichert das Passwort in einem sicheren, nicht umkehrbaren
Format. Es ist nicht mdglich, ein vom Benutzer verlorenes Passwort abzurufen.

Far ADMIN-Benutzer ist eine spezieller Vorgang Uber das Bedienterminal
verfigbar, um das ADMIN-Passwort auf einen fir das Gerat eindeutigen
Standardwert zurlickzusetzen.

Gehen Sie vor wie folgt, um das ADMIN-Passwort zurlickzusetzen:

Schritt Aktion

1 Navigieren Sie im Menl [Kommunikation] cov— =) [Komm Parameter] cvpr— =)
[Embd Eth Konfig] ETE— =) [Benutzeranmeldung] SECE-.

Hinweis: Wenn Sie ein ATV600 mit Optionsmodul verwenden, kdnnen Sie im Menii
[Kommunikation] cov— - [Komm Parameter] clp— =) [Eth Modul Konfig] ET0—
[Benutzeranmeldung] SECO— navigieren.

2 Zum Parameter [EmbWeb zuriicksetzen] RiiPE scrollen und OK driicken.

Hinweis: Wenn Sie einen ATV600 mit einem Optionsmodul verwenden, kénnen Sie den
Parameter [OptWebPass zuriicks.] RwPO auswahlen.

3 Das Standardpasswort wird auf dem Grafikterminal angezeigt, bis

ADMIN andert ihn.

Bei der ersten Verwendung fordern die Inbetriebnahmetools und der Webserver
den Benutzer auf, das Passwort vor dem Verbindungsaufbau zu dndern. Die
Cybersicherheitsrichtlinie andert sich nicht, wenn das Passwort zurlickgesetzt
wird.

Passwortrichtlinie

Standardmalig erfiillt die Passwortrichtlinie des ATV600 IEEE 1686-2013 wie
folgt:

* Mindestens 8 Zeichen mit ASCII [32 bis 122] Zeichen
* Mindestens eine Zahl (0-9)
* Mindestens ein Sonderzeichen (z. B. @, $)

Darlber hinaus wird bei Passwortanderungen der Passwortverlauf gespeichert,
um zu verhindern, dass ein Passwort, das fir die letzten 5 Malen mindestens
einmal festgelegt wurde, erneut verwendet wird.

Die Passwortrichtlinie kann angepasst oder vollstandig deaktiviert werden, um sie
an die Passwortrichtlinie des Systems anzupassen, zu dem das Gerat gehort.

Folgende Einstellungen sind verfugbar:

» Passwortrichtlinie: aktiviert/deaktiviert Wenn diese Funktion deaktiviert ist, ist
ein Passwort als Authentifizierungsfaktor nétig, aber es gibt keine spezifische
Regel fur die Robustheit des Passworts

» Passwortverlauf: Keine Einschrankung, Letzte 3 ausschlielRen, Letzte 5
ausschlielRen
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+ Sonderzeichen erforderlich: JA/NEIN

« Zahl erforderlich: JA/NEIN

+ Buchstabe erforderlich: JA/NEIN

* Mindestlange des Passworts: Jeder Wert zwischen 6 und 20

Diese Anpassung der Passwortrichtlinie kann nur mit SoMove, DTM oder

EcoStruxure Control Expert vorgenommen werden. Weitere Informationen finden
Sie in der DTM Online-Hilfe.

Upgrades verwalten

Wenn die ATV600 -Firmware aktualisiert wird, bleibt die Sicherheitskonfiguration
unverandert, bis sie geandert wird, einschlie3lich Benutzernamen und
Kennworter.

Es wird empfohlen, die Sicherheitskonfiguration nach einem Upgrade zu
Uberprifen, um die Rechte fiir neue oder geanderte Geratefunktionen zu
analysieren und sie gemaf den Richtlinien und dem Status lhres Unternehmens
zu widerrufen oder anzuwenden.
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Programmierung

Inhalt dieses Abschnitts

[Schnellstart] SYS—.......cccooiiiiiiiii
[Dashboard] DSH—..........ccoviiiiiiiiiiii e
[DiagnoSe] DI A— . oui e
[ANzeige] MON— ......ccoiiiiiiieiii e
[Vollstandige Einst.] CST—..........ccooiiiiiiiiiinines
[Kommunikation]....................cooiiiin
[Dateimanagement] FMT— .........cccceiviiiiiiiineennnns
[Meine Einstellungen] MYP—..........cccoooiiiiiiiiiienes

56

EAV64321.11



[Schnellstart] sy s—
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[Schnellstart] sYs—

Einfuhrung

Inhalt dieses Kapitels

[Schnellstart] STM- MeNU.........cooiiiiiiiiiii e 58
Men( [Mein MeNU] MYMN.....couuuiiiiiit ettt e e e e et e eeeeei e eeees 61
[Modifizierte Param.] LMD- MenU .........ccoiiiiiiiiiiiiiii e 61

+"L:i: [Schnellstart] sy s- Das Menu enthélt 3 Registerkarten fiir den schnellen
Zugriff auf die Hauptfunktionen:

+ Die Registerkarte ,Schnellstart” ermdéglicht den schnellen Zugriff auf die
grundlegenden Parameter.

+ Die Registerkarte ,Mein Men(“ ist ein benutzerdefiniertes Menu fir den
schnellen Zugriff auf bestimmte Parameter.

+ Die Registerkarte ,Anderungen Parameter ermdglicht den schnellen Zugriff
auf die 10 zuletzt gednderten Parameter.
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[Schnellstart] SIM- Menu

Zugriff

[Schnellstart] sYs—=P[Schnellstart] s1M—

Uber dieses Menii

AWARNUNG

STEUERUNGSVERLUST
» Lesen Sie griindlich das Handbuch des angeschlossenen Motors.

+ Vergewissern Sie sich anhand des Typenschilds und des Handbuchs des
angeschlossenen Motors, ob alle Motorparameter korrekt eingestellt sind.

+ Wenn Sie nach der Motormessung den Wert eines oder mehrerer
Motorparameter andern, wird der Wert von [Auswahl Tuning] STUN auf
[Vorgabe] T2B zuriickgesetzt und Sie miissen erneut eine Motormessung
durchfiihren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

Dieses Menu bietet einen schnellen Zugriff auf die Basisparameter, die bei einem
einzelnen Asynchronmotor im offenen Regelkreis eingestellt werden missen.

HINWEIS: auf dem Grafikterminal (VW3A1111), [Schnellstart] s 1v- ist die
erste Registerkarte, die im [Schnellstart] sy s- Menl (der Name der
Registerkarte ist "S. Start").

Weitere Informationen zur Einstellung der in diesem Menu enthaltenen Parameter
oder zur Einstellung lhres Umrichters in einem anderen Anwendungsfall (z. B.
Synchronmotor und/oder mit spezifischen Funktionen) finden Sie unter
[Vollstéandige Einst.] cST- Men(.

HINWEIS: Um die Grundparameter des Umrichters festzulegen, ist in
SoMove/DTM eine dedizierte Ansicht vorhanden.

Die nachfolgende Tabelle zeigt ein Standardverfahren fir eine Schnellstart-
Konfiguration des Umrichters, der mit einem Asynchronmotor im offenen
Regelkreis verwendet wird. Bei diesem Verfahren werden nur die Basisparameter
verwendet, auf die in diesem Menu zugegriffen werden kann:
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[Schnellstart] sy s—

Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

Schritt Parameter Menii Beschreibung Werkseinstellung
Hilfe bei der Voreinstellung der
Umrichterparameter und -einheiten gemaf
b der Norm 50 Hz IEC oder 60 Hz NEMA.
1 - Motor Standard L?tandard Motorfreq.] = E/TaDt_en] HINWEIS: Erster zu andernder [go Hz IEC] 5011z
) Parameter. Andernfalls muss die
Konfiguration des Umrichters erneut
durchgefiihrt werden.
Lh)llotor Nennleistung] NPR - @)
[Motor Nennspannung] _@
UNSs (M Stellen Sie diese Parameter gemafi dem
Motortypenschild ein.
[Motor Nennstrom] NCR (1) -@
StandardmaRig [Motor 1 cos Phi] COS muss
) . [Motor Nennfrequenz] [Daten] nicht eingegeben werden. Eingabe des 6
2 - Motortypenschild FRS (1) MTD— Motortypenschilds mit cos, den Parameter 50 Hz©
[Auswahl Mot Param] MPC muss auf [Motor
[Motor Nenndrehzahl] 1 cos Phi] cos. In diesem Fall muss [Motor | _ 4
NSP () Nennleistung] NPR nicht eingegeben
werden.
Lzl\)llotor1 cos PhiJjcos ™ -4
[ThermNennst. Mot.] TTH - (@)
[Befehl
3 — Artder [2/3-Draht-Steuerung] und Auswahl zwischen 2-Draht- und 3-Draht- [2-Draht-
Verdrahtung TCC Sollwert] Steuerung. Steuerung] 2C
CRP—
4 — Maximale [Daten] .
Motorfrequenz [Max. Ausgangsfreq.] TFR MO Maximale Ausgangsfrequenz. 60 Hz 5
[Autotuning] TUN Wird flr die Durchfihrung einer [Keine Aktion] NO
Motormessung im Stillstand (Autotuning)
. verwendet, um die internen Motorkenndaten [Nicht ausgefiihrt]
[Status Autotuning] TUS zu messen. Einstellen [Autotuning] TUN bis TAB ()
[Autotun anw] YES , um die Motormessung
5 — Motormessung im [Motortu- | im Stilistand zu starten. TUN und STUN
Stillstand ning] werden zur Uberwachung des Messstatus
MTU— verwendet.

[Auswahl Tuning] STUN

HINWEIS: Wenn Sie den Wert eines
oder mehrerer Motorparameter nach der
Motormessung andern, missen Sie die
Motormessung erneut durchfihren.

[Vorgabe] TAB ()
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[Schnelistart] sys—

Schritt

Parameter

Menii

Beschreibung

Werkseinstellung

6 — Dynamik und
Grenzen des
Sollwerts

[Hochlaufzeit] 2cc

[Verzégerung] DEC

[Rampe]
RAMP—

Zeit fur die Beschleunigung von 0 Hz auf
[Motor Nennfrequenz] £RS und Zeit zum
Verzégern von [Motor Nennfrequenz] FRS
bis 0 Hz.

HINWEIS: Um eine Wiederholbarkeit
der Rampen zu gewahrleisten, muss der
Wert dieser Parameter entsprechend
den Anwendungsmaoglichkeiten
eingestellt werden (z. B. muss die
Tragheit berucksichtigt werden).

10,0s

10,0s

[Niedrige Drehzahl] Lsp

[Hohe Drehzahl] 1sp

[Drehzahl-
begr]
SLM—

Minimaler Sollwert der Motorfrequenz.

HINWEIS: Die Einstellung dieses
Parameters darf wahrend der Lernphase in
der Wirbelsteuerung nicht gedndert werden. ,
Seite 384 (d. h. [Kurve Lernen Modus]
vcLM auf [Gel. Kurve Modus] LEARN).
Wenn die Einstellung geéndert wurde, wird
empfohlen, den Lernvorgang neu zu starten.

0,0Hz

Maximaler Sollwert der Motorfrequenz.

HINWEIS: Die Einstellung dieses
Parameters darf wahrend der Lernphase in
der Wirbelsteuerung nicht gedndert werden. ,
Seite 384 (d. h. [Kurve Lernen Modus]
vcLM auf [Gel. Kurve Modus] LEARN).
Wenn die Einstellung geadndert wurde, wird
empfohlen, den Lernvorgang neu zu starten.

50,0 Hz 6)

(1): Dieser Parameter ist nur mit einem Gesetz zur Steuerung eines Asynchronmotors zuganglich.

(2): Der Zugriff auf diesen Parameter ist abhangig von [Auswahl Mot Param] MpcC. Dieser Parameter ist zuganglich in [Daten] MTD- Menu.

(3): Schreibgeschiitzter Parameter.

(4): Die Werkseinstellung, die Einheit und/oder das Inkrement werden durch die Umrichterleistung beeinflusst und/oder [Standard

Motorfreq.] BFR.

(6): Der werkseitig eingestellte Wert wird auf 72 Hz geandert, wenn [Standard Motorfreq.] 3= auf [60 Hz NEMA] NEMA 60Hz.
(6): Der werkseitig eingestellte Wert wird auf 60 Hz geandert, wenn [Standard Motorfreq.] 3rr auf [60 Hz NEMA] NEMA 60t z.

(7). Der Werkseinstellungswert wird gedndert in [60 Hz NEMA] NEMA 601z fir ATVe30eeeS6e Katalognummern.
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[Schnellstart] sys— Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

Menu [Mein Menu] MYMN

Zugriff

[Schnellstart] =» [Mein Menii]

Uber dieses Menii

Dieses Meni enthalt die im Menl [Konfig. Mein Menu] Myc- Men(, Seite 607.
HINWEIS: StandardmaRig ist dieses Mentl leer.

[Modifizierte Param.] LMD- Menu

Zugriff

[Schnellstart] =» [Modifizierte Param.]

Uber dieses Menii

Dieses Men bietet einen Schnellzugang zu den 10 letzten modifizierten
Parametern.
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Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren [Dashboard] DsH—

[Dashboard] DSH—-

Inhalt dieses Kapitels

Menl [Pumpen Dashboard] PMT ..........cooiiiiiiiiiiii e 63
Menu [Liifter Dashboard] FAN ... 66
[Dashboard] DSH-MENU ......c.uoiiiiiii e 68
Y L= U 5] 1 e | O U 69
[Strg] FTR-MENU ... e 73
Menl [Dashboard] DSH—.........ccuiiiii e 74
[Zahler KWh] KIWC- MENU.........uuiiiiiii e 75
MenU [Dashboard] DSH—.... ... 77
Einfuhrung
K [Dashboard] DsH- enthalt Registerkarten fir den schnellen Zugriff auf
System- und Anzeigefunktionen:
» Die Registerkarte ,System* dient zum Konfigurieren der wichtigsten
Systemparameter.
» Die Registerkarte ,Energie” ermoglicht den Zugriff auf aktuelle
Leistungszahler und Energieberichte, die auf dem in Form von Grafiken
prasentiert werden Grafikterminal.
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[Dashboard] DsH— Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

Menu [Pumpen Dashboard] pMT

Zugriff

[Dashboard] =% [Pumpen Dashboard]

Uber dieses Menii

In diesem Meni werden Informationen zur Pumpe angezeigt.

Dieses Menii ist zuganglich, wenn [Applikationsauswahl] 2P PT nicht auf [Allg.
Lufterstrg.] FAN gesetzt ist.

[Frequenzsollwert] FRH

Frequenzsollwert vor Rampe (Wert mit Vorzeichen).

Der tatsachliche an den Motor angelegte Frequenzsollwert, unabhangig von der

Auswahl des Sollwertkanals. Dieser Parameter ist schreibgeschiitzt.

Einstellung

Beschreibung

-[Hohe Drehzahl] 1sp...[Hohe
Drehzahl] Hsp Hz

Einstellbereich

Werkseinstellung: —

[Status Umrichter] HMIS

Status Umrichter.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Autotuning] TUN Motormessung

[DC- DCB DC-Bremsung

Bremsung

aktiv]

[Bereit] RDY Umrichter bereit

[Freilauf] NST Steuerung des Stopps im freien Auslauf
[In Betrieb] RUN Motor in Beharrungszustand oder Fahrbefehl und Sollwert Null
[Hochlauf] ACC Beschleunigung

[Auslauf] DEC Verzdgerung

[Strombe- CLI Strombegrenzung aktiv

grenzung]

[Schnellhalt] FST Schnellhalt

[Keine NLP Steuerung ist eingeschaltet, aber DC-Bus ist nicht geladen
Netzspan-

nung]

[Gest. Stills.] CTL Gesteuerter Halt

[Anp. OBR Angepasste Verzdgerung

Auslaufzeit]

[Absch. SoC Standby-Ausgangsabschaltung
Ausgang]

[Warn. USA Warnung Unterspannung

Unterspan-

nung]
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Fehler] FLT Ein Fehler wurde erkannt

[Blinkmodus DCP Blinkmodus DCP

DCP]

[STO aktiv] STO Sichere Drehmomentabschaltung aktiv

[Energiespar- | IDLE Modus Leerlauf Stopp-and-Go

modus]

[Firmware- FWUP Firmware-Update

Update]

[AFE Netz URA Anzeige, wenn die am Active Front End-Netzteil anliegende

Untersp.] Spannung den Wert [Netzspannung] URES, stoppt der
Umrichter auf [Freilauf] NST.

[MultiPump Status] MPS

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Pumpensys Architekt] MpPs2 nicht auf
[Mono-Pumpe] NO eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Keine] NONE Keine

[Bereit] READY Bereit

[In Betrieb] RUN In Betrieb
[Warnung] ALARM Warnung
[Fehler] FAULT Fehler

[Nicht NAVL Nicht verfiigbar
verfiigbar]

[Verfigbare Pumpen] MPAN x

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Pumpensys Architekt] MPs2 nicht auf
[Mono-Pumpe] NO eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0...[Anzahl der Pumpen] MPPN Einstellbereich

Werkseinstellung: —

[Anz. Eing. Pumpen] MPSN %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Pumpensys Architekt] MPSA nicht auf
[Mono-Pumpe] N0 eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0...[Anzahl der Pumpen] MPPN Einstellbereich

Werkseinstellung: —

[Motorstrom] LCR

Motorstrom
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[Dashboard] DsH—

Einstellung Beschreibung

Je nach BaugréRe des Einstellbereich

Umrichters
Werkseinstellung: —

[Motordrehzahl] spD

Dieser Parameter zeigt die berechnete Rotordrehzahl ohne Motorschlupf an.

Einstellung Beschreibung

0 bis 65.535 U/min Einstellbereich

Werkseinstellung: —

[Motor therm Zustand] THR

Der thermische Normalzustand des Motors betragt 100 %. [Uberlast Motor] OLF
Schwellenwert auf 118 % eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0 bis 200 % Einstellbereich

Werkseinstellung: —
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Menu [Lufter Dashboard] FAN

Zugriff

[Dashboard] =» [Liifter Dashboard]

Uber dieses Menii

In diesem Meni werden Informationen zum Lifter angezeigt.

Dieses Menli ist zuganglich, wenn [Applikationsauswahl] 2PPT nicht auf [Allg.
Lifterstrg.] FAN gesetzt ist.

[Frequenzsollwert]FRH

Frequenzsollwert vor Rampe (Wert mit Vorzeichen).

Der tatsachliche an den Motor angelegte Frequenzsollwert, unabhangig von der
Auswahl des Sollwertkanals. Dieser Parameter ist schreibgeschitzt.

Einstellung Beschreibung

-[Hohe Drehzahl] tsp...[Hohe Einstellbereich
Drehzahl] Hsp Hz
Werkseinstellung: —

[Status Umrichter] HMIS

Status Umrichter.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Autotuning] TUN Motormessung

[DC- DCB DC-Bremsung

Bremsung

aktiv]

[Bereit] RDY Umrichter bereit

[Freilauf] NST Steuerung des Stopps im freien Auslauf
[In Betrieb] RUN Motor in Beharrungszustand oder Fahrbefehl und Sollwert Null
[Hochlauf] ACC Beschleunigung

[Auslauf] DEC Verzdgerung

[Strombe- CLI Strombegrenzung aktiv

grenzung]

[Schnellhalt] FST Schnellhalt

[Keine NLP Steuerung ist eingeschaltet, aber DC-Bus ist nicht geladen
Netzspan-

nung]

[Gest. Stills.] CTL Gesteuerter Halt

[Anp. OBR Angepasste Verzdgerung

Auslaufzeit]

[Absch. socC Standby-Ausgangsabschaltung
Ausgang]

[Warn. UsSA Warnung Unterspannung

Unterspan-

nung]
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Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Fehler] FLT Ein Fehler wurde erkannt
[Blinkmodus DCP Blinkmodus DCP
DCP]
[STO aktiv] STO Sichere Drehmomentabschaltung aktiv
[Energiespar- | IDLE Modus Leerlauf Stopp-and-Go
modus]
[Firmware- FWUP Firmware-Update
Update]
[AFE Netz URA Anzeige, wenn die am Active Front End-Netzteil anliegende
Untersp.] Spannung den Wert [Netzspannung] URES, stoppt der
Umrichter auf [Freilauf] NST.
[Motorstrom] L.CR
Motorstrom
Einstellung Beschreibung

Umrichters

Je nach BaugréRRe des

Einstellbereich

Werkseinstellung: —

[Motordrehzahl] SpPD

Dieser Parameter zeigt die berechnete Rotordrehzahl ohne Motorschlupf an.

Einstellung

Beschreibung

0 bis 65.535 U/min

Einstellbereich

Werkseinstellung: —

[Motor therm Zustand] THR

Der thermische Nennzustand des Motors betrégt 100 %. [Uberlast Motor] 017
Schwellenwert auf 118 % eingestellt ist.

Einstellung

Beschreibung

0...200%

Einstellbereich

Werkseinstellung: —
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[Dashboard] DSH- Menu

Zugriff

[Dashboard]

Uber dieses Menii

Verwendung F4 Funktionstaste am Grafikterminalwahlen, kénnen Sie eine der
folgenden Ansichten flr die [Pumpen Dashboard] oder [Liifter Dashboard] aus.

Pumpenkennlinien und der aktuelle Arbeitspunkt sind verfligbar, wenn gultige
Pumpeneigenschaften eingegeben wurden und [Akt. Pumpenkurve] pc2 auf
[Ja] YES.

[Betriebszeit Report] HOT

Zeigt das Histogramm fiir die Betriebszeit an.

[Anz. Start Report] HNS

Zeigt die Anzahl der Starthistogramme an.

[Leistung-Durchfluss] CPQ

Zeigt die mechanische Leistung im Vergleich mit der Durchflusskurve des
Systems an.

[Druck-Durchfluss] CHQ

Zeigt den Kopf der Pumpe im Vergleich mit der Durchflusskurve des Systems an.

[Wirkungsg.-Durchfl.] CEQ

Zeigt den Wirkungsgrad (%) im Vergleich mit der Durchflusskurve des Systems
an.

[Effizienz Trend] EFF

Zeigt die aktuelle Effizienzkurve an.
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[Dashboard] DsH— Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

Menu [Strg] CTR

Zugriff

[Dashboard] =» [Strg]

Uber dieses Menii

Dieses Menii ist zuganglich, wenn [Applikationsauswahl] 2P PT nicht auf [Allg.
Lufterstrg.] FAN.

[App Systemstatus] APSS

Dieser Parameter gibt den Anwendungszustand der Installation an.

Auf diesen Parameter kann zugegriffen werden, wenn [Pumpensys Architekt]
MPSA auf [Mehrere Antriebe] NvsD oder [Multi Masters] NvVSDR eingestellt ist.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[In Betrieb] RUN Keine Anwendungsfunktion aktiv; der Umrichter ist in Betrieb.

[Stopp] STOP Keine Anwendungsfunktion aktiv; der Umrichter ist nicht in
Betrieb.

[Manuellbetr. MANU Motor lauft; der manuelle PID-Modus ist aktiv.

aktiv]

[PID aktiv] AUTO Motor lauft; der automatische PID-Modus ist aktiv.

[Durchfl.begr. | FLIM Die Durchflussbegrenzung ist aktiv.

aktiv]

[Leitungsbef FILL Die Leitungsbefillung ist aktiv.

aktiv]

[Druckh. JOCKEY Die Druckhaltepumpe ist aktiv.

pumpe aktiv]

[Boost aktiv] BOOST Die Boost-Funktion ist aktiv.

[Sleep Modus | SLEEP Der Ruhemodus ist aktiv.

aktiv]

[Ansaugpum- | PRIM Die Ansaugpumpe ist aktiv.

pe aktiv]

[Komp COMP Kompensation Einlassdruck ist aktiv.

Einldrck

aktiv]

[VxStrg VLEARN Vortex-Steuerungslernen lauft

Lernen]

[VxStrg Aktiv] | VCTRL Wirbelsteuerung ist aktiv

[Anwendungszustand] APPS

Dieser Parameter gibt den Anwendungszustand des Umrichters an.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[In Betrieb] RUN Keine Anwendungsfunktion aktiv; der Umrichter ist in Betrieb.

[Stopp] STOP Keine Anwendungsfunktion aktiv; der Umrichter ist nicht in
Betrieb.
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Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Lokalmodus | LOCAL Modus ,Forced lokal* aktiviert

aktiv]

[Kanal 2 aktiv] | OVER Steuerungsmodus Override-Drehzahl aktiviert
[Manuellbetr. MANU Motor lauft; der manuelle PID-Modus ist aktiv.
aktiv]

[PID aktiv] AUTO Motor lauft; der automatische PID-Modus ist aktiv.
[Blcksch AJAM Der Blockierschutz ist aktiv.

aktiv]

[Durchfl.begr. | FLIM Die Durchflussbegrenzung ist aktiv.

aktiv]

[Leitungsbef FILL Die Leitungsbefiillung ist aktiv.

aktiv]

[Druckh. JOCKEY Die Druckhaltepumpe ist aktiv.

pumpe aktiv]

[Boost aktiv] BOOST Die Boost-Funktion ist aktiv.

[Sleep Modus | SLEEP Der Ruhemodus ist aktiv.

aktiv]

[Ansaugpum- | PRIM Die Ansaugpumpe ist aktiv.

pe aktiv]

[Komp COMP Kompensation Einlassdruck ist aktiv.
Einldrck

aktiv]

[VxStrg VLEARN Vortex-Steuerungslernen lauft

Lernen]

[VxStrg Aktiv] | VCTRL Wirbelsteuerung ist aktiv

[Booster-Status] BCS x

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Applikationsauswahl] 2pPPT auf [Pumpe
Boosterkont.] BOOST und [Pumpe Boosterkont.] BOOST auf [Ja] YES.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Keine] NONE Nicht konfiguriert
[Inaktiv] NACT Inaktiv

[In Betrieb] RUN In Betrieb
[Hochlauf STGP Hochlauf steht an.
anstehend]

[Auslauf DSTGP Auslauf steht an.
anstehend]

[Hochlauf] STG Hochlauf aktiv
[Auslauf] DSTG Auslauf aktiv

[PglStrg Status] L.CS x

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Applikationsauswahl] 2pPpT auf
[Pumpen Niveaustrg] LEVEL und [PgIStrg Modus] 1.CM nicht auf [Nein] NO.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Keine] NONE Nicht konfiguriert
[Inaktiv] NACT Inaktiv
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Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Fiillen] FILL Fullen lauft
[Entleeren] EMPTY Entleeren lauft
[Niedriger LOW Niedriger Pegel
Pegel]

[Hoher Pegel] | HIGH Hoher Pegel

[Tank Pegel] LCTL x

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Applikationsauswahl] AppT auf
[Pumpen Niveaustrg] LEVEL und [PglStrg Modus] 7.CM nicht auf [Nein] NO.

Einstellung Beschreibung

0,0...100,0% Einstellbereich

Werkseinstellung: —

[PID-Sollwert] RPC x

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Istwert PID] P1F nicht auf [Nicht
konfiguriert] NO eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0...65.535% Einstellbereich

Werkseinstellung: —

[PID-Istwert] RPF *

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Istwert PID] PTF nicht auf [Nicht
konfiguriert] NO eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0...65.535% Einstellbereich

Werkseinstellung: —

[Auslassdruck] Ps2v

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Auslassdruck] PS22 nicht auf
[Nicht konfiguriert] NO eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

-32.767...32.767 Einstellbereich entsprechend [Einh. D-Sens.] SUPR

Werkseinstellung: —

[Wert Einlassdruck] PS1v

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Einl.druck] Ps12 nicht auf [Nicht
konfiguriert] NO eingestellt ist.
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Einstellung Beschreibung

-32.767...32.767 Einstellbereich entsprechend [Einh. D-Sens.] SUPR

Werkseinstellung: —

[Install. Durchfluss] FS1v

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Durch. Inst.] 7S12 nicht auf
[Nicht konfiguriert] NO eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

-32.767...32.767 Einstellbereich entsprechend [Einh. Durchfl.rate] SUFR

Werkseinstellung: —

[Berechn.Durchfluss] SLFV x

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Durchfluss Modus] FEM nicht auf [Nein]
NO eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

-32.767...32.767 Einstellbereich entsprechend [Einh. Durchfl.rate] SUFR

Werkseinstellung: —
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[Strg] FTR- Menu

Zugriff

[Dashboard] =» [Strg]

Uber dieses Menii

Dieses Menii ist zuganglich, wenn [Applikationsauswahl] 2ppT auf [Allg.
Lufterstrg.] FAN.

[PID-Sollwert] REC *

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Istwert PID] P1F nicht auf [Nicht
konfiguriert] NO eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0...65.535% Einstellbereich

Werkseinstellung: —

[PID-Istwert] RPF %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Istwert PID] P1F nicht auf [Nicht
konfiguriert] NO eingestellt ist.

Einstellung Beschreibung

0...65.535% Einstellbereich

Werkseinstellung: —
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Menu [Dashboard] DSH-

Zugriff

[Dashboard]

Uber dieses Menii

Uber die F4-Funktionstaste am Grafikterminal kann eine der folgenden Ansichten
fur die Registerkarte [Strg] gewahlt werden.

[PID Istwert Trend] PFT

Zeigt die aktuelle Trendkurve des PID-Reglers an.

[Auslassdruck Trend] OPT

Zeigt die aktuelle Kurve fur den Auslassdruck an.

[Einlassdruck Trend] IPT

Zeigt die aktuelle Kurve fur den Einlassdruck an.

[Ins Durchflusstrend] IFT

Zeigt die aktuelle Durchflusskurve der Installation an.
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[Zahler kWh] KWC- Menu

Zugriff

[Dashboard] =¥ [Zdhler kWh]

Uber dieses Menii

Dieses Menu enthalt viele Energieobjekte fiir aktuelle Daten und kW-
Verbrauchsberichte.

Es bietet die Mdglichkeit, Gber die Funktionstaste F4 protokollierte Daten mit
Grafiken anzuzeigen.

[El. Energie verb.] 0C4 %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [El. Energie verb.] 0C4 nicht auf 0 gesetzt

ist.
Einstellung Beschreibung
0...999 TWh Einstellbereich

Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[El. Energie verb.] OC3 %

Elektrischer Energieverbrauch durch Motor (TWh)

Einstellung Beschreibung

0...999 GWh Einstellbereich

Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[El. Energie verb.] 0OC2 %

Elektrischer Energieverbrauch durch Motor (TWh)

Einstellung Beschreibung

0...999 MWh Einstellbereich

Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[El. Energie verb.] OC1 %

Elektrischer Energieverbrauch durch Motor (TWh)

Einstellung Beschreibung

0...999 kWh Einstellbereich

Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

EAV64321.11 75



Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren [Dashboard] DsH—

[El. Energie verb.] OCO %

Elektrischer Energieverbrauch durch Motor (TWh)

Einstellung Beschreibung

0...999 Wh Einstellbereich

Werkseinstellung: Schreibgeschitzt

[Berechnete P Ausg.] EPRW

Berechnete aktive elektrische Ausgangsleistung

Einstellung Beschreibung

-32.767...32.767 Einstellbereich

Wert in kW oder PS gemal [Standard Motorfreq.] BFrR
Einstellung

Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[El Energie Heute] OCT

Elek. Energiev. Mot. HEUTE (kWh)

Einstellung Beschreibung

0...4.294.967.295 kWh Einstellbereich in kWh

Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[El Energie Gestern] OCY

Elek. Energiev. Mot. GEST. (kWh)

Einstellung Beschreibung

0...4.294.967.295 kWh Einstellbereich in kWh

Werkseinstellung: Schreibgeschutzt
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Menu [Dashboard] DSH-
Zugriff

[Dashboard]

Uber dieses Menii

Uber die F4-Funktionstaste am Grafikterminal kann eine der folgenden Ansichten
fur die Registerkarte [Energy] gewahlt werden.

[Aktueller Trend [kW]] cV1

Zeigt die momentane Kurve elektrischer Energie am Umrichterausgang an.

[Tagl. kWh-Bericht] HSD

Zeigt das Tages-Energiehistogramm an.

[Wochent kWh-Bericht] HSW

Zeigt das Wochen-Energiehistogramm an.

[Monatl. kWh-Bericht] HSM

Zeigt das Monats-Energiehistogramm an.

[Jahrl. kWh-Bericht] HSY

Zeigt das Jahres-Energiehistogramm an.
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[Diagnose] DIA-

Inhalt dieses Kapitels

[Diagnosedaten] ... 79
MenU [Fehlerhistorie] PrH.......oooo e 81
[Warnungen] ATR — MENU .. .cc.uniiiiiiii e 83
Einfuhrung
Im Menu Diagnose[Diagnose] DIA stehen Umrichter- und
Anwendungsdaten zur Verfligung, die fir Diagnosezwecke niitzlich sind.
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[Diagnosedaten]

[Diagnosedaten] DDT- Menui

Zugriff

[Diagnose] =» [Diagnosedaten]

Uber dieses Menii

In diesem Menu werden neben den Umrichterdaten die letzte Warnung und der
letzte erkannte Fehler angezeigt.

[Letzte Warnung] LALR

Die Liste der Alarmcodes finden Sie im Kapitel Warnungscodes, Seite 626.

[Letzter Fehler] LFT

Die Liste der Fehlercodes finden Sie im Kapitel Fehlercodes, Seite 629.

[Interner Fehler 6] INF6 %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Letzter Fehler] LET ist [Interner Fehler
6] INF6 , um weitere Informationen zum entsprechenden Fehler zu erhalten.

Einstellung Beschreibung

0...12 (Wert in Hex.) 0x00: Kein Fehler erkannt

0x01 : Keine Antwort des Optionsmoduls

0x02 : Signatur-Empfangs-Timeout

0x03 : ACK-Empfangs-Timeout

0x04 : Signaturlange

0x05 : Prifsumme

0x06 : Unbekannter Status

0x07 : UART empfangen

0x08 : Unbekannte Protokollversion

0x09 : Unbekannter Modultyp

0xO0A : Mehr als 5 erfolglose Versuche

0x0B : Unbekannter Modultyp

0x0C : Optionsmodul vom Steckplatz nicht unterstiitzt
0x0D : Gleiches Optionsmodul in mehr als einem Steckplatz
0xO0E : O1SV nicht empfangen

0xOF : Softwareversion O1SV Optionsmodul nicht kompatibel
0x10 : reserviert

0x11 : reserviert

0x12 : Steuerklemmenmodul nicht vorhanden oder nicht
erkannt

Werkseinstellung: Schreibgeschutzter Parameter

[Anz der Starts] NSM

Anzahl der Motorstarts (zurlicksetzbar).

Einstellung Beschreibung

0...4.294.967.295 Einstellbereich
Werkseinstellung: —
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[Betriebsstd. Motor] RTHH

Anzeige der abgelaufenen Zeit (riicksetzbar) in 0,1 Stunden (Zeitdauer, die der
Motor in Betrieb war).

Einstellung Beschreibung

0,0...119.304,5 h Einstellbereich
Werkseinstellung: _

[Servicenachricht] SER- Menu

In diesem Menu steht die Servicemeldung zur Verfligung.

Diese Servicemeldung wird definiert mit [Meine Einstellungen] My p- =»
[Anpassung] cUs-=p[Servicenachricht] SErR- Men(.

[Anderer Zustand] SST- Menui

In diesem Menu wird die Liste der aktuellen sekundaren Zustdnde angezeigt.

Weitere Informationen finden Sie unter [Anzeige] MON— =9 [Anderer Zustand]
SST—.

[Diagnose] DAU- Menu

Dieses Menu ermdglicht einfache Testsequenzen fiir die Diagnose, wie z. B.
Lifter, HMI-LEDs und IGBT-Diagnose.

Weitere Informationen finden Sie unter [Vollstiandige Einst.] CsT—=9 [Wartung]
CsMA—=p[Diagnose] DAU-.

[Identifizierung] 0ID- Menu

Dieses Menli ist schreibgeschiitzt und kann nicht konfiguriert werden. Folgende
Informationen kdnnen angezeigt werden:

» Sollwert, Nennleistung und Spannung des Umrichters

+ Software-Version Umrichter

» Seriennummer des Umrichters

* Vorhandene Optionsmodule, jeweils mit Softwareversion
» Grafikterminal Typ und Version.
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Menu [Fehlerhistorie] PFH

[Fehlerhistorie] PFH- Menu

Zugriff

[Diagnose] =» [Fehlerhistorie]

Uber dieses Menii

In diesem Men( wird die 15 Letzte erkannte Fehler ([Letzter Fehler 1] DP1 bis
[Letzter Fehler 15] DPF). [Letzter Fehler 1] DP1 ist der zuletzt gespeicherte
Fehler.

Mit dem Grafikterminal werden Datum und Uhrzeit, zu der der Fehler ausgeldst
wurde, in diesem MenUl angezeigt. Das Datum und die Uhrzeit kdnnen Uber die
[Datum/Zeit Einst.] RTC , Seite 610

LY +10.0Hz .00 2, Term

Error

xternal Error l g
Fieldbus Com [nterrupt  OFhd1 OFI0S00

|I:Iiagl:lata |I Ewors JL LT _J

HINWEIS: Die Fehlercodes finden Sie im Kapitel ,Diagnose und
Fehlerbehebung" , Seite 629.

HINWEIS: Wenn [Auto. Fehlerreset] ATR aktiv ist, wird ein ausgeloster
Fehler erst dann im Fehlerverlauf gespeichert, wenn die Versuche zur
Durchflhrung des Fault Reset erfolglos beendet wurden.

Durch Driicken der Taste OK des in der Fehlerhistorie ausgewahlten Fehlercodes
werden die Umrichterdaten angezeigt, die bei Erkennung des Fehlers
aufgezeichnet wurden.

HINWEIS: Durch Driicken von F1 auf dem Grafikterminal erhalten Sie weitere
Informationen zum ausgewahlten Fehler.

Die folgende Tabelle enthalt die Liste der fUr jeden erkannten Fehler
aufgezeichneten Umrichterdaten (schreibgeschiitzte Parameter).

Parameter Code Beschreibung Mit Bezug auf den
Parameter...

[Status HS1...HSE HMI-Status. [Status Umrichter] HMIS

Umrichter]

[Last Error x | EP1...EPF ETA-Statuswort: Status des CIA402

Status] letzten Fehlers x [SEAEuUSFEL.

L A402]ETA
Anzeige des Statusregisters
DRIVECOM im
Hexadezimalformat

[Statuswort IP1...IPF ETI-Statuswort (hexadezimal [Reg. Intern. Status] ET1
ETI] dargestellt).

HINWEIS: [Reg. Intern.
Status] ET7T ist Uber die
Feldbuskommunikation
zuganglich.
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[Befehls- CMP1...CMPF Befehlswort (hexadezimal [Befehlsregister] cD
wort] dargestellt)
[Motor- LCP1...LCPF Motorstrom (Einheit entspricht [Motorstrom] LCR
strom] [Motorstrom] 1.CR)
Ausgangs- RFP1...RFPF Ausgangsfrequenz (geschatzter | [Motorfrequenz] RFR
frequenz Wert mit Vorzeichen in 0,1 Hz).
[Abgelaufe- | RTP1..RTPF Abgelaufene Zeit (Wert in [Betriebsstd. Motor]
ne Zeit] Stunden). RTHH
[DC-Bus- ULP1...ULP8 Zwischenkreisspannung (Wert in | [DC-Bus-Spannung]
Spannung] 0,1V) VBUS
HINWEIS: [Nicht
messbar]ULNUNK wird
angezeigt, wenn kein Wert
gemessen wird.
[Motor THP1...THPF Therm. Zustand Motor [Motor therm Zustand]
therm THR
Zustand]
[Befehiska- DCC1...DCCF Befehlskanal. [Befehlskanal] cvDC
nal] HINWEIS: Der
Befehlskanal kann sich im
getrennten Modus vom
Sollwertfrequenzkanal
unterscheiden.n
[Kanal DRC1...DRCF Kanal fiir Sollwertfrequenz. [Kanal Sollwert] rRFCC
Sollwert]
[Motormo- OTP1...0TPF Motordrehmoment (geschéatzter | [Motormoment] OTR
ment] Wertin 0,1 % von
[Nennmoment Motor] TON).
HINWEIS: Der angezeigte
Wert ist unabhangig von
der Richtung im
Motormodus immer positiv
und im Generatormodus
immer negativ.
[Therm. TDP1...TDPF Thermischer Zustand des [Therm. Zust. Umr.] THD
Zust. Umr.] Umrichters (gemessen).
[UObergangs- | TIP1..TJPF IGBT-Verbindungstemperatur Nicht relevant
temp. IGBT] (geschatzter Wertin 1 °C).
[Taktfre- SFP1...SFPF Schaltfrequenz (Wert in 1 Hz). [Taktfrequenz] SFR
quenz]
[Pwr Modul BPI1...BPIF Netzteil Fehler-ID. Nicht relevant
Fehler-ID]
Dieser Parameter ist nur an den
Umrichtern ATV - 60, ATV - 80
und ATV - BO zugéanglich.
Der angezeigte Wert ist die
Bitnummer des aktuell
fehlerhaften Bausteins,
beginnend mit der Nummer 1
auf der rechten Seite (z.B. bit0 =
Baustein 1, bit3 = Baustein 4).
[AFE Modul BFI1..BFIF Fehler-ID Active Front End Nicht relevant
Fehl.-ID] Brick.
Dieser Parameter ist nur an den
Umrichtern ATV - 60, ATV - 80
und ATV - BO zugéanglich.
Der angezeigte Wert ist die
Bitnummer des aktuell
fehlerhaften Bausteins,
beginnend mit der Nummer 1
auf der rechten Seite (z.B. bit0 =
Baustein 1, bit3 = Baustein 4).
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[Warnungen] ALR — Menu

Menu [Aktive Warnungen] ALRD

Zugriff

[Diagnose] =» [Warnungen] =» [Aktive Warnungen]

Uber dieses Menii

Liste der aktuellen Warnungen.

Liegt eine Warnung vor, wird auf dem Grafikterminal v und 68 angezeigt.

Liste der verfugbaren Warnungen

Die Liste der Alarmcodes finden Sie im Kapitel Diagnose und Fehlerbehebung,
Seite 625.

Menus [Def Warngruppe 1] A1C bis [Def Warngruppe 5] A5C

Zugriff

[Diagnose] =» [Warnungen] =» [Def Warngruppe 1] bis [Def Warngruppe 5]

Uber dieses Menii

In den folgenden Untermeniis werden die Warnungen in einer bis finf Gruppen
zusammengefasst. Die einzelnen Gruppen kdnnen zur Remote-Signalisierung
einem Relais oder einem digitalen Ausgang zugeordnet werden.

Wenn eine oder mehrere in einer Gruppe ausgewahlte Warnungen auftreten, wird
die entsprechende Warngruppe aktiviert.

Liste der Warnungen

Die Liste der Alarmcodes finden Sie im Kapitel Diagnose und Fehlerbehebung,
Seite 625.

[Warnungen] ALR- Menu
Zugriff

[Diagnose] =» [Warnungen]

Uber dieses Menii

Dieses Menu gibt die Warnungshistorie an (letzte 30 Warnungen).
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[Warnungshistorie] ALH

Identisch mit [Letzte Warnung] LALR.
, Seite 79
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[Anzeige] MON—

Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

[Anzeige] MON-

Einfuhrung

Inhalt dieses Kapitels

[Parameter Energie] ..o 86
[Applikationsparamet] ... 95
[Parameter PUMPE]........ccoooiriii e 99
[Motorparameter] ........ ..o 109
[Umrichterparameter]..............ooo e, 111
[Therm. Monitoring]..........ccccoiiiiiiie e 115
[PID-ANZEIGE] .. .cenniiiiieei e 116
[Handhabung Zahler]............cooo e 117
[Anderer Zustand] ..............coooiiiiiii 120
[E/A-ADBDIIA] ... .o 121
[Kommunikations Meni] ... 124
[DatenerfassSuNg].............oooiiiiiiiiiiii e 129

4> .
[Anzeige] MON- zeigt Uberwachungsdaten zum Umrichter und zur
Anwendung an.

Dieses Menti ist zuganglich, wenn [Zugriffsebene] 1.2C auf einen anderen Wert
als [Basis] BAS.

Es ermdglicht die anwendungsorientierte Anzeige von Daten in Bezug auf
Energie, Kosten, Zyklen, Wirkungsgrad usw.

Die Daten konnen mit benutzerdefinierten Einheiten und Grafikansichten
dargestellt werden.
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[Parameter Energie]

Menu [Elek Ener Eing Zahl] ELI -

Zugriff

[Anzeige] =» [Parameter Energie] =» [Elek Ener Eing Z&hl]

Uber dieses Menii

Dieses Menu enthalt Daten zur elektrischen Energiezufuhr.

HINWEIS: Bei der Baureihe Altivar Prozess werden die Leistungs- und
Energieparameter mit Ausnahme der Produkte ATV680 und ATV6EBO0 auf der
Grundlage des Ausgangsstroms des Umrichters geschatzt. Bei den
Umrichtermodellen ATV680 und ATV6B0 werden die Leistungs- und
Energieparameter gemessen.

[Aktive Wirkleistung] IPRW

Momentan aktive Wirkleistung.

Wertebereich Beschreibung
Je nach Nennleistung des Einheit in kW, wenn [Standard Motorfreq.] B5R auf [50 Hz
Umrichters. IEC] IEC 50Hz oder in HP, wenn [Standard Motorfreq.] BFR

auf [60 Hz NEMA] NEMA 60tz eingestellt ist

Werkseinstellung: _

[Eingangsblindleistg] IQRW

Eingangsblindleistung.
Dieser Parameter ist am ATV680 und ATV6BO0 zuganglich

Wertebereich Beschreibung
Je nach Nennleistung des Einheit in kW, wenn [Standard Motorfreq.] BFR auf [50 Hz
Umrichters. IEC] IEC 50Hz oder in HP, wenn [Standard Motorfreq.] BFR

auf [60 Hz NEMA] NEMA 601z eingestellt ist

Werkseinstellung: _

[Eing.leist.faktor] PWF

Dieser Parameter ist am ATV680 und ATV6BO0 zuganglich

Wertebereich Beschreibung
Je nach Nennleistung des Der Wert wird als Prozentsatz angezeigt.
Umrichters.

Werkseinstellung: _

[Real Energiezufuhr] IE4 %

Tatsédchliche Energiezufuhr (TWh).

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Real Energiezufuhr] 1£4 nicht auf 0
gesetzt ist.
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Wertebereich Beschreibung

-999...999 TWh Werkseinstellung: _

[Real Energiezufuhr] IE3 %

Tatsdchliche Energiezufuhr (GWh).

Wertebereich Beschreibung

-999...999 GWh Werkseinstellung: _

[Real Energiezufuhr] IE2 %

Tatsédchliche Energiezufuhr (MWh).

Wertebereich Beschreibung

-999...999 MWh Werkseinstellung: _

[Real Energiezufuhr] IE1 %

Tatsdchliche Energiezufuhr (kWh).

Wertebereich Beschreibung

-999...999 kWh Werkseinstellung: _

[Real Energiezufuhr] IE0 %

Tatsédchliche Energiezufuhr (Wh).

Wertebereich Beschreibung

-999...999 Wh Werkseinstellung: _
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Menu [Elek Ener Ausg Zahl] ELO
Zugriff

[Anzeige] =» [Parameter Energie] =» [Elek Ener Ausg Zihl]

Uber dieses Menii

Dieses Menu enthalt Daten zur elektrischen Energieabgabe.

[Berechnete P Ausg.] EPRW

Berechnete aktive elektrische Ausgangsleistung.

Wertebereich Beschreibung
Je nach Nennleistung des Einheit in kW, wenn [Standard Motorfreq.] BFR auf [50 Hz
Umrichters. IEC] IEC 50Hz oder in HP, wenn [Standard Motorfreq.] BFrR

auf [60 Hz NEMA] NEMA 60tz eingestellt ist

Werkseinstellung: _

[Tat. Verbrauch] OE4 %

Tatséchl. Energieverbr. (TWh).

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Tat. Verbrauch] 04 nicht auf 0 gesetzt

ist.
Wertebereich Beschreibung
-999...999 TWh Werkseinstellung: _

[Tat. Verbrauch] OE3

Tatséchl. Energieverbr. (GWh).

Wertebereich Beschreibung

-999...999 GWh Werkseinstellung: _

[Tat. Verbrauch] OE2

Tatséchl. Energieverbr. (MWh).

Wertebereich Beschreibung

-999...999 MWh Werkseinstellung: _

[Tat. Verbrauch] OE1

Tatséchl. Energieverbr. (kWh).

Wertebereich Beschreibung

-999...999 kWh Werkseinstellung: _
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[Tat. Verbrauch] OEO

Tatsédchl. Energieverbr. (Wh).

Wertebereich Beschreibung

-999...999 Wh Werkseinstellung: _

[El Energie Heute] OCT

Elek. Energiev. Mot. HEUTE (kWh).

Wertebereich Beschreibung

0...4.294.967.295 kWh Werkseinstellung: _

[El Energie Gestern] oCcy

Elek. Energiev. Mot. GEST. (kWh).

Wertebereich Beschreibung

0...4.294.967.295 kWh Werkseinstellung: _

[Schw. Uberverbr.] PCAH

Schwellwert Uberverbrauch.

Wertebereich Beschreibung

[Schw. Unterverbr.] Werkseinstellung: 0.0%
PCAL...200,0 %

[Schw. Unterverbr.] PCAL

Schwellwert Unterverbrauch.

Hochstwert = pc2AH wenn PCAH £ 100 %.

Wertebereich Beschreibung

0,0...100,0 % oder [Schw. Uberverbr.] pcar | Werkseinstellung: 0.0%
if PcAH <100 %

[Verz. Ub/Unt.verbr.] PCAT

Zeitverz. Uber-/Unterverbrauch.

Wertebereich Beschreibung

0 bis 60 min Werkseinstellung: 1 Min.

[Spitzen Ausg.-Ist] MOEP

Spitzen Ausg.-Ist.
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Wertebereich Beschreibung
Je nach Nennleistung des Werkseinstellung: _
Umrichters.
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Meni [Mechanische Energie] MEC
Zugriff

[Anzeige] =» [Parameter Energie] =» [Mechanische Energie]

Uber dieses Menii

Dieses Menu enthalt Daten zur mechanischen Energieabgabe.

[Einsch. Leist.wert] OPRW

Einsch. mech. Motorleistung.

Wertebereich Beschreibung
Je nach Nennleistung des Einheit in kW, wenn [Standard Motorfreq.] BFR auf [50 Hz
Umrichters. IEC] IEC 50Hz oder in HP, wenn [Standard Motorfreq.] BFr

auf [60 Hz NEMA] NEMA c0Hz eingestellt ist

Werkseinstellung: _

[VerbrauchMotor] ME4 %

Energieverbrauch Motor (TWh).

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [VerbrauchMotor] M4 nicht auf 0 gesetzt

ist.
Wertebereich Beschreibung
0...999 TWh Werkseinstellung: _

[VerbrauchMotor] ME3 %

Energieverbrauch Motor (GWh).

Wertebereich Beschreibung

0...999 GWh Werkseinstellung: _

[VerbrauchMotor] ME2 %

Energieverbrauch Motor (MWh).

Wertebereich Beschreibung

0...999 MWh Werkseinstellung: _

[VerbrauchMotor] ME1 %

Energieverbrauch Motor (kWh).

Wertebereich Beschreibung

0...999 kWh Werkseinstellung: _
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[VerbrauchMotor] MEO %

Energieverbrauch Motor (Wh).

Wertebereich Beschreibung

0...999 Wh Werkseinstellung: _
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[Energieeinsparung] ESA- Menu
Zugriff

[Anzeige] =» [Parameter Energie] =» [Energieeinsparung]

Uber dieses Menii

Dieses Menu bietet einen Vergleich zwischen Anwendungen mit und ohne
Umrichter hinsichtlich Kosten, Energieverbrauch und CO2-AusstoR.

[Sollwert Leistung] PREF

Sollwert Leistung ohne Umrichter.

Wertebereich Beschreibung

0,00...655,35 kW Einheit in kW, wenn [Standard Motorfreq.] B¢ R auf [50 Hz
IEC] IEC 501z oder in HP, wenn [Standard Motorfreq.] BFrR
auf [60 Hz NEMA] NEMA 60Hz.

Werkseinstellung: 0,00 kW

[kWh-Kosten] ECST

kWh-Kosten.
Wertebereich Beschreibung
0,00...655,35 $ Einheit in €, wenn [Standard Motorfreq.] Brr auf [50 Hz IEC]
IEC 505z oder in $ if [Standard Motorfreq.] BFr auf [60 Hz
NEMA] NEMA 60Hz.
Werkseinstellung: _
[CO2-Verhaltnis] ECO2
CO2-Verhiltnis.
Wertebereich Beschreibung
0,000...65,535 kg/kWh Werkseinstellung: 0,000 kg/kWh

[Energieeinsparung] ESAV

Energieeinsparung.
Wertebereich Beschreibung
0...4.294.967.295 kWh Werkseinstellung: _

[Kostenersparnis] CASH

Kostenersparnis.
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Wertebereich

Beschreibung

0,00...42.949.672 $

Einheit in €, wenn [Standard Motorfreq.] BFR auf [50 Hz IEC]
IEC 505z oder in $ if [Standard Motorfreq.] Brr auf [60 Hz
NEMA] NEMA 60Hz.

Werkseinstellung: _

[Co2-Einsparung] CO2S

Co2-Einsparung.

Wertebereich

Beschreibung

0,0...429.496.729,5 t

Werkseinstellung: _
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[Applikationsparamet]

Menu [Applikationsparamet] APR —
Zugriff

[Anzeige] =» [Applikationsparamet]

Uber dieses Menii

In diesem Menl werden anwendungsbezogene Informationen angezeigt.

[App Systemstatus] APSS

Dieser Parameter gibt den Anwendungszustand der Installation an.

Auf diesen Parameter kann zugegriffen werden, wenn [Pumpensys Architekt]

MPSA auf [Mehrere Antriebe] NvsD oder [Multi Masters] NVSDR eingestellt ist.

Wertebereich | Code/Wert Beschreibung

[In Betrieb] RUN Keine Anwendungsfunktion aktiv; der Umrichter ist in Betrieb.

[Stopp] STOP Keine Anwendungsfunktion aktiv; der Umrichter ist nicht in
Betrieb.

[Manuellbetr. MANU Motor lauft; der manuelle PID-Modus ist aktiv.

aktiv]

[PID aktiv] AUTO Motor lauft; der automatische PID-Modus ist aktiv.

[Durchfl.begr. | FLIM Die Durchflussbegrenzung ist aktiv.

aktiv]

[Leitungsbef FILL Die Leitungsbefillung ist aktiv.

aktiv]

[Druckh. JOCKEY Die Druckhaltepumpe ist aktiv.

pumpe aktiv]

[Boost aktiv] BOOST Die Boost-Funktion ist aktiv.

[Sleep Modus | SLEEP Der Ruhemodus ist aktiv.

aktiv]

[Ansaugpum- | PRIM Die Ansaugpumpe ist aktiv.

pe aktiv]

[Komp COMP Kompensation Einlassdruck ist aktiv.

Einldrck

aktiv]

[Anwendungszustand] APPS

Dieser Parameter gibt den Anwendungszustand des Umrichters an.

Wertebereich | Code/Wert Beschreibung

[In Betrieb] RUN Keine Anwendungsfunktion aktiv; der Umrichter ist in Betrieb.

[Stopp] STOP Keine Anwendungsfunktion aktiv; der Umrichter ist nicht in
Betrieb.

[Lokalmodus LOCAL Modus ,Forced lokal” aktiviert

aktiv]

[Kanal 2 aktiv] | OVER Steuerungsmodus Override-Drehzahl aktiviert

[Manuellbetr. MANU Motor lauft; der manuelle PID-Modus ist aktiv.

aktiv]
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Wertebereich | Code/Wert Beschreibung

[PID aktiv] AUTO Motor lauft; der automatische PID-Modus ist aktiv.
[Blcksch AJAM Der Blockierschutz ist aktiv.

aktiv]

[Durchfl.begr. | FLIM Die Durchflussbegrenzung ist aktiv.
aktiv]

[Leitungsbef FILL Die Leitungsbefiillung ist aktiv.
aktiv]

[Druckh. JOCKEY Die Druckhaltepumpe ist aktiv.
pumpe aktiv]

[Boost aktiv] BOOST Die Boost-Funktion ist aktiv.

[Sleep Modus | SLEEP Der Ruhemodus ist aktiv.

aktiv]

[Ansaugpum- | PRIM Die Ansaugpumpe ist aktiv.

pe aktiv]

[Komp COMP Kompensation Einlassdruck ist aktiv.
Einldrck

aktiv]

[Booster-Status] BCS %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Applikationsauswahl] 2pPPT auf [Pumpe

Boosterkont.] BOOST eingestellt ist.

Wertebereich | Code/Wert Beschreibung
[Keine] NONE Nicht konfiguriert
[Inaktiv] NACT Inaktiv

[In Betrieb] RUN In Betrieb
[Hochlauf STGP Hochlauf steht an.
anstehend]

[Auslauf DSTGP Auslauf steht an.
anstehend]

[Hochlauf] STG Hochlauf aktiv
[Auslauf] DSTG Auslauf aktiv

[PglStrg Status] LCS *

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Applikationsauswahl] 2ppPT auf

[Pumpen Niveaustrg] L.EVEL eingestellt ist.

Wertebereich | Code/Wert Beschreibung
[Keine] NONE Nicht konfiguriert
[Inaktiv] NACT Inaktiv

[Fllen] FILL Fillen lauft
[Entleeren] EMPTY Entleeren lauft
[Niedriger LOW Niedriger Pegel
Pegel]

[Hoher Pegel] | HIGH Hoher Pegel
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[Tank Pegel] LCTL %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Applikationsauswahl] AppPT auf
[Pumpen Niveaustrg] LEVEL eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

0,0...100,0% Werkseinstellung: —

[Pegel Sensor Wert] LCSV %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Pegel Sensor Zuweis] 1.CS2 nicht auf
[Nicht konfiguriert] NO eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

-327,67...327,67 Werkseinstellung: —

[Realer Beh. Filllstand] LCFV

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Applikationsauswahl] 2pPpT auf
[Pumpen Niveaustrg] L.EVEL eingestellt ist und [PgIStrg Modus] 1.CM auf einen
anderen Wert als [Nein] NO eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

-327,67...327,67 Werkseinstellung: —

[PID-Sollwert] RPC %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Istwert PID] PTF nicht auf [Nicht
konfiguriert] NO eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

0...65,535% Werkseinstellung: —

[PID-Istwert] RPF %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Istwert PID] P1F nicht auf [Nicht
konfiguriert] NO eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

0...65,535% Werkseinstellung: —

[Install. Durchfluss] FS1v

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Durch. Inst.] ¥S12 nicht auf
[Nicht konfiguriert] NO eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

-32.767 bis 32.767 Der Wert ist abhangig vom Parameter [Einh. Durchfl.rate]
SUFR

Werkseinstellung: —
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[Wert Einlassdruck] pS1v

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Einl.druck] Ps12 nicht auf [Nicht
konfiguriert] NO eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

-32.767 bis 32.767 Der Wert ist abhangig vom Parameter [Einh. D-Sens.] SUPR

Werkseinstellung: —

[Auslassdruck] Ps2v

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Auslassdruck] PS22 nicht auf
[Nicht konfiguriert] NO eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

-32.767 bis 32.767 Der Wert ist abhangig vom Parameter [Einh. D-Sens.] SUPR

Werkseinstellung: —

[Stlickzahl gesamt] Fs1cC

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Durch. Inst.] ©s12 nicht auf
[Nicht konfiguriert] NO eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

-2.147.483.647...2.147.483.647 Der Wert ist abhangig vom Parameter [Einh. Durchfl.rate]
SUFR

Werkseinstellung: —

[Hochster Durchfluss] FS1K

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Durch. Inst.] ©s12 nicht auf
[Nicht konfiguriert] NO eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung
-32.767 bis 32.767 Der Wert ist abhangig vom Parameter [Einh. Durchfl.rate]
SUFR

Werkseinstellung: —

[Niedrigster Durchf.] FS1J

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Durch. Inst.] #S12 nicht auf
[Nicht konfiguriert] NO eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung
-32.767 bis 32.767 Der Wert ist abhangig vom Parameter [Einh. Durchfl.rate]
SUFR.

Werkseinstellung: —
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[Parameter Pumpe]

Menu [Drehzahlg. Pumpe] MPP —
Zugriff

[Anzeige] =» [Parameter Pumpe] =» [Drehzahlg. Pumpe]

Uber dieses Menii

In diesem Mentu werden die pumpenspezifischen Parameter angezeigt.

[Betriebsstd. Motor] RTHH

Anzeige der abgelaufenen Zeit (ricksetzbar) in 0,1 Stunden (Zeitdauer, die der
Motor in Betrieb war).

Wertebereich Beschreibung

0,0...119.304,5 h Werkseinstellung: _

[Motor mech Drehzahl] spDM

Dieser Parameter zeigt die berechnete Rotordrehzahl mit Motorschlupf an.

Wertebereich Beschreibung

0 bis 65.535 U/min Werkseinstellung: _

[Anz der Starts] NSM

Anzahl der Motorstarts (zuriicksetzbar).

Wertebereich Beschreibung

0...4,294,967,295 Werkseinstellung: _

[Berechnete P Ausg.] EPRW

Berechnete aktive elektrische Ausgangsleistung

Wertebereich Beschreibung

-327,67...327,67 kW Einheit in kW, wenn [Standard Motorfreq.] B¢ R auf [50 Hz
IEC] IEC 50Hz oder in PS, wenn [Standard Motorfreq.] BFR
auf [60 Hz NEMA] NEMA ¢ 01z eingestellt ist

Werkseinstellung: _

[Durchfluss Pumpe] FS2v %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Durch. Pumpe] S22 nicht auf
[Nicht konfiguriert] NO eingestellt ist.
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Wertebereich Beschreibung

-32.767 bis 32.767 Der Wert ist abhangig vom Parameter [Einh. Durchfl.rate]
SUFR.

Werkseinstellung: —

[Berechn.Durchfluss] SLFV %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Durchfluss Modus] FEM nicht auf [Nein]
NO eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

-32.767 bis 32.767 Der Wert ist abhangig vom Parameter [Einh. Durchfl.rate]
SUFR

Werkseinstellung: —

[Wert Einlassdruck] PS1V %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Einl.druck] PS12 nicht auf [Nicht
konfiguriert] NO eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

-32.767 bis 32.767 Der Wert ist abhangig vom Parameter [Einh. D-Sens.] SUPR

Werkseinstellung: —

[Auslassdruck] PS2v x

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Auslassdruck] PS22 nicht auf
[Nicht konfiguriert] NO eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

-32.767 bis 32.767 Der Wert ist abhangig vom Parameter [Einh. D-Sens.] SUPR

Werkseinstellung: —

[Berechn.Pumpdruck] SLHV *

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Auslassdruck] PS2 A nicht auf
[Nicht konfiguriert] NO eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

-32.767 bis 32.767 Der Wert ist abhangig vom Parameter [Einh. D-Sens.] SUPR

Werkseinstellung: —

[Ber. Pumpen Dd] SLDP %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Zuord. Auslassdruck] PS22 nicht auf
[Nicht konfiguriert] N0 eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

-32.767 bis 32.767 Der Wert ist abhangig vom Parameter [Einh. D-Sens.] SUPR

Werkseinstellung: —
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[Wirkungsgrad] EFY

Der Wirkungsgrad basiert auf der mechanischen Leistung.

Wertebereich

Beschreibung

0.0...100.0 %

Werkseinstellung: _

[Indik. Energieverb.] ECI

Die Anzeige des Energieverbrauchs basiert auf dem elektrischen

Stromverbrauch.

Wertebereich

Beschreibung

-32.767 bis 32.767

Werkseinstellung: —

[Energy Perf. Ind] EPI

Die Anzeige der Energieleistung basiert auf dem elektrischen Strom.

Wertebereich

Beschreibung

-32.767 bis 32.767

Werkseinstellung: —

[Hochst. Wirk.grad] EFYK

Héchster Wirkungsgrad.

Wertebereich

Beschreibung

0.0...100.0 %

Werkseinstellung: _

[Niedrig. Wirk.grad] EFYJ

Niedrigster Wirkungsgrad.

Wertebereich

Beschreibung

0.0...100.0 %

Werkseinstellung: _
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[Multipumpensystem] MPS- Menu
Zugriff

[Anzeige] =» [Parameter Pumpe] =» [Multipumpensystem]

Uber dieses Menii

Dieses Ment ist zuganglich, wenn [Pumpensys Architekt] MPSA nicht auf
[Mono-Pumpe] NO.

[MultiPump Status] MPS

MultiPump Funktionsstatus.

Wertebereich | Code/Wert Beschreibung
[Keine] NONE Keine

[Bereit] READY Bereit

[In Betrieb] RUN In Betrieb
[Warnung] ALARM Warnung
[Fehler] FAULT Fehler

[Nicht NAVL Nicht verfugbar
verfiigbar]

[Aktiver Master ID] MMID

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Pumpensys Architekt] MPS2 auf [Multi
Masters] NVSDR eingestellt ist.

Wertebereich | Code/Wert Beschreibung
[Keine] NONE Keine Pumpe aktiv.
[Pumpe 1] P01 Pumpe 1.

[Pumpe 2] P02 Pumpe 2.

[Pumpe 3] P03 Pumpe 3.

[Pumpe 4] P04 Pumpe 4.

[Pumpe 5] PO5 Pumpe 5.

[Pumpe 6] P06 Pumpe 6.

[Verfugbare Pumpen] MPAN

Anzahl der verfiigbaren Pumpen.

Wertebereich Beschreibung

0...65.535 Werkseinstellung: —

[Anz. Eing. Pumpen] MPSN

Anzahl Eingeschalteter Pumpen.
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Wertebereich Beschreibung

0...65.535 Werkseinstellung: —
[Hauptpumpe] PLID

Hauptpumpe.

Wertebereich | Code/Wert Beschreibung

[Keine] NONE Keine

[Pumpe 1] P01 Pumpe Nummer 1.

[Pumpe 2] P02 Pumpe Nummer 2.

[Pumpe 3] P03 Pumpe Nummer 3.

[Pumpe 4] P04 Pumpe Nummer 4.

[Pumpe 5] P05 Pumpe Nummer 5.

[Pumpe 6] P06 Pumpe Nummer 6.

[Nachste Pumpe ein] PNTS

Identisch mit [Hauptpumpe] PL.ID, Seite 103.

[Nachste Pumpe aus] PNTD

Identisch mit [Hauptpumpe] PL.1D, Seite 103.

[Pumpe 1 Zustand] P1S %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MpPN oder [Anzahl
Umrichter] MpPGN auf 1 oder hdher gesetzt wird.

Wertebereich | Code/Wert Beschreibung
[Keine] NONE Nicht konfiguriert
[Nicht NAVL Nicht verfugbar
verfluigbar]

[Bereit] RDY Bereit

[In Betrieb] RUN In Betrieb

[Pumpe 1 Typ] P1T %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MpPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 1 oder hdher gesetzt wird.

Wertebereich | Code/Wert Beschreibung

[Undefiniert] NONE Undefiniert

[Haupt] LEAD Hauptpumpe

[Haupt oder LAF Haupt- oder Hilfspumpe mit Festdrehzahl
Hilfs]

[Haupt o. Hilfs | LAV Haupt- oder Hilfspumpe mit variabler Drehzahl
Var.]

[Hilfs] AUXF Festdrehzahl-Hilfspumpe
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Wertebereich | Code/Wert Beschreibung
[Hilfsvariabel] | AUXV Hilfspumpe mit variabler Drehzahl
[Fehler] ERR Fehler

[Pump 1 Betriebszeit] P10T %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MPPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 1 oder héher gesetzt wird.

Wertebereich Beschreibung

0...4.294.967.295 s Werkseinstellung: —

[Pumpe 1 Anz. Starts] P1NS %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] PPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 1 oder hdher gesetzt wird.

Wertebereich Beschreibung

0...4.294.967.295 s Werkseinstellung: —

[Pumpe 2 Zustand] P2S %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MPPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 2 oder hdher gesetzt ist.

Identisch mit [Pumpe 1 Zustand] p1s , Seite 103.

[Pumpe 2 Typ] P2T x

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] PPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 2 oder hdher gesetzt ist.

Identisch mit [Pumpe 1 Typ] P1T , Seite 103.

[Pump 2 Betriebszeit] P20T %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MPPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 2 oder hdher gesetzt ist.

Identisch mit [Pump 1 Betriebszeit] P10T , Seite 104.

[Pumpe 2 Anz. Starts] P2NS %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] PPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 2 oder hdher gesetzt ist.

Identisch mit [Pumpe 1 Anz. Starts] P1NS , Seite 104.

[Pumpe 3 Zustand] P3S %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] PPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 3 oder hdher gesetzt ist.

Identisch mit [Pumpe 1 Zustand] P1s , Seite 103.
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[Pumpe 3 Typ] P3T %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MPPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 3 oder hdher gesetzt ist.

Identisch mit [Pumpe 1 Typ] P1T , Seite 103.

[Pump 3 Betriebszeit] P30T %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MPPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 3 oder hdher gesetzt ist.

Identisch mit [Pump 1 Betriebszeit] P10T , Seite 104.

[Pumpe 3 Anz. Starts] P3NS %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MPPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 3 oder hoher gesetzt ist.

Identisch mit [Pumpe 1 Anz. Starts] P1Ns , Seite 104.

[Pumpe 4 Zustand] P4sS %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MpPPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 4 oder hdher gesetzt ist.

Identisch mit [Pumpe 1 Zustand] p1s , Seite 103.

[Pumpe 4 Typ] PAT %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MPPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 4 oder hoher gesetzt ist.

Identisch mit [Pumpe 1 Typ] P17, Seite 103.

[Pump 4 Betriebszeit] P40T %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MPPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 4 oder hdher gesetzt ist.

Identisch mit [Pump 1 Betriebszeit] P10T , Seite 104.

[Pumpe 4 Anz. Starts] PANS %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MPPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 4 oder hdher gesetzt ist.

Identisch mit [Pumpe 1 Anz. Starts] P1Ns , Seite 104.

[Pumpe 5 Zustand] P5S %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MPPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 5 oder hdher gesetzt ist.

Identisch mit [Pumpe 1 Zustand] p1s , Seite 103.
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[Pumpe 5 Typ] P5T %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] PPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 5 oder hdher gesetzt ist.

Identisch mit [Pumpe 1 Typ] P1T , Seite 103.

[Pump 5 Betriebszeit] P50T %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MPPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 5 oder hdher gesetzt ist.

Identisch mit [Pump 1 Betriebszeit] P10T , Seite 104.

[Pumpe 5 Anz. Starts] P5NS %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] PPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 5 oder hdher gesetzt ist.

Identisch mit [Pumpe 1 Anz. Starts] P1NS , Seite 104.

[Pumpe 6 Zustand] P6S x

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MPPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 6 gesetzt.

Identisch mit [Pumpe 1 Zustand] p1s , Seite 103.

[Pumpe 6 Typ] P6T %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] MPPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 6 gesetzt.

Identisch mit [Pumpe 1 Typ] P17, Seite 103.

[Pump 6 Betriebszeit] P60T %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] PPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 6 gesetzt.

Identisch mit [Pump 1 Betriebszeit] 10T , Seite 104.

[Pumpe 6 Anz. Starts] P6NS %

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Anzahl der Pumpen] PPN oder [Anzahl
Umrichter] MPGN auf 6 gesetzt.

Identisch mit [Pumpe 1 Anz. Starts] P1NS , Seite 104.
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Menu [Installation] MPVS
Zugriff

[Anzeige] =» [Parameter Pumpe] =P [Installation]

Uber dieses Menii

Dieses Mentu ist zuganglich, wenn [Pumpensys Architekt] MPSA nicht auf
[Mehrere Antriebe] gesetzt ist.

[Elektr Lstg System] EPRS

Elektrische Leistung Pumpensystem

Wertebereich Beschreibung

-327,67...327,67 kW Einheit in kW, wenn [Standard Motorfreq.] B¢ R auf [50 Hz
IEC] IEC 501z oder in HP, wenn [Standard Motorfreq.] BFrR
auf [60 Hz NEMA] NEMA ¢0Hz eingestellt ist

Werkseinstellung: _

[System Durchfluss] SLFS

Pumpensystem Durchfluss

Wertebereich Beschreibung
-32.767 bis 32.767 Der Wert ist abhangig vom Parameter [Einh. Durchfl.rate]
SUFR.

Werkseinstellung: —

[Sys Delta Druck] SLDS

Pumpensystem Delta Druck

Wertebereich Beschreibung
-32.767 bis 32.767 Der Wert ist abhangig vom Parameter [Einh. Durchfl.rate]
SUFR.

Werkseinstellung: —

[Ind Effizienz System] EFYS

Indikator Effizienz Pumpensystem

Wertebereich Beschreibung

0,0...100,0% Werkseinstellung: —

[Ind Energieverb Syst] ECIS

Indikator Energieverbrauch Pumpensystem
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Wertebereich Beschreibung

0 bis 32.767 Werkseinstellung: —

[Perf Ind System] EPIS

Performance Indikator Pumpensystem

Wertebereich Beschreibung

0 bis 32.767 Werkseinstellung: —
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[Motorparameter]

[Motorparameter] MMO- Menu

Zugriff

[Anzeige] =» [Motorparameter]

Uber dieses Menii

In diesem Menu werden die motorspezifischen Parameter angezeigt.

Die in diesem Menu verfugbaren Parameter sind schreibgeschitzt, sie kénnen
nicht konfiguriert werden.

[Motordrehzahl] spD

Dieser Parameter zeigt die berechnete Rotordrehzahl ohne Motorschlupf an.

Wertebereich Beschreibung

0 bis 65.535 U/min Werkseinstellung:

[Mech. DZ m. Vorz.] sSPD1

Mechanische Drehzahl mit Vorzeichen

Wertebereich Beschreibung

-100.000...100.000 U/min Werkseinstellung:—

[Motorspannung] UOP

Motorspannung.

Wertebereich Beschreibung

0 -[Motor Nennspannung] UNS Werkseinstellung:—
(Schritt: 1 V)

[Motorleistung] OPR

Geschatzte Ausgangsleistung in % (100 % = mechanische Nennleistung des

Motors).
Wertebereich Beschreibung
-300...300 % (Schritt: 1 %) Werkseinstellung: —

[Nennmoment Motor] TON

Berechnetes Nenndrehmoment des Motors (+/- 2 % Toleranz).

Bei Synchronmotoren wird dieser Parameter durch eine Anderung der [Syn.
EMK-Konstante] prs.
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Bei Asynchronmotoren wird dieser Parameter durch eine Anderung der [Magn.
Strom] IDA .

Gemal [Nom Motor Drehm SklI] ToNC Einstellung [Nennmoment Motor] TON
zeigt den Wert des optimierten Drehmoments an. [Expert Motor Drm] ToNO oder
das Drehmoment auf dem Typenschild [TS Nom Motor Drm] TONP.

Einstellung Beschreibung

0,01...65.535 Nm Der Wert hangt von den Nennwerten des Umrichters und [TQS
torque scaling] INRT Einstellung.

Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Motormoment] OTR

Ausgangsdrehmoment (100 % = [Nennmoment Motor] TON).

HINWEIS: Der angezeigte Wert ist unabhangig von der Richtung im
Motormodus immer positiv und im Generatormodus immer negativ.

Wertebereich Beschreibung

-300,0... 300,0 % (Schritt: 0,1 %) | Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Motormoment (Nm)] OTON

HINWEIS: Der angezeigte Wert ist unabhangig von der Richtung im
Motormodus immer positiv und im Generatormodus immer negativ.

Wertebereich Beschreibung

-32.767...32.767 Nm Der Wert hangt von den Nennwerten des Umrichters und [TQS
torque scaling] TNRT Einstellung.

Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Motorstrom] LCR

Motorstrom (Schatzung).

Wertebereich Beschreibung

0-2 TN (Schritt: 0,01 A @) Der Wert hangt von den Nennwerten des Umrichters ab

Werkseinstellung: —

(1): TN entspricht dem Nennstrom des Umrichters, der in der Installationsanleitung und auf dem
Typenschild angegeben ist.

(2): Fir Umrichter mit einem Leistungsbereich von < 15 kW. Wenn der Leistungsbereich zwischen 18
und 160 kW liegt (einschliel3lich Grenzwerte), betragt die Stufe 0,1 A, andernfalls 1 A.

[Motor therm Zustand] THR

Der thermische Normalzustand des Motors betréagt 100 %. [Uberlast Motor] 017
Schwellenwert auf 118 % eingestellt ist.

Wertebereich Beschreibung

0...200 % (Schritt: 1 %) Werkseinstellung: —
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[Umrichterparameter]

[Umrichterparameter] MPI — Menu

Zugriff

[Anzeige] =» [Umrichterparameter]

Uber dieses Menii

In diesem Men( werden die umrichterspezifischen Parameter angezeigt.

[AIV1 Abbild eingang] ATV1

Dieser Parameter kann nur gelesen werden. Er erméglicht die Anzeige des Uber
den Motor angelegten Drehzahlsollwerts oder des Sensorwerts liber den
Feldbuskanal.

Einstellung Beschreibung

-10.000...10.000 () Werkseinstellung: —

1): Bereich gemaR [AIV1 Type] 2V1T.

[AIV2 Abbild eingang] ATV2

Dieser Parameter kann nur gelesen werden. Er erméglicht die Anzeige des Uber
den Motor angelegten Drehzahlsollwerts oder des Sensorwerts (iber den
Feldbuskanal.

Wertebereich Beschreibung

-10.000...10.000 () Werkseinstellung: —

1): Bereich gemaR [AIV2 Type] AV2T.

[AIV3 Abbild eingang] ATIV3

Dieser Parameter kann nur gelesen werden. Er ermdglicht die Anzeige des Uber
den Motor angelegten Drehzahlsollwerts oder des Sensorwerts Uber den
Feldbuskanal.

Wertebereich Beschreibung

-10.000...10.000 () Werkseinstellung: —

1): Bereich gemaR [AIV3 Type] AV3T.

[Frequenzsollwert] FRH

Dieser Parameter kann nur gelesen werden. Er ermdglicht die Anzeige der auf
den Motor angewendeten Sollwertfrequenz unabhangig vom ausgewahlten Kanal
fir den Sollwert.

Wertebereich Beschreibung

-500,0...500,0 Hz Werkseinstellung: 0 Hz
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[Sollwertfrequenz] LFR

Dieser Parameter erscheint nur, wenn die Funktion aktiviert wurde. Sie wird
verwendet, um die Sollwertfrequenz lber die Fernbedienung zu @ndern. OK muss
nicht gedriickt werden, um eine Anderung des Sollwerts zu ermdéglichen.

Einstellung ()

Beschreibung

-500,0...500,0 Hz

Werkseinstellung: —

[Motorfrequenz] RFR

Dieser Parameter zeigt die berechnete Rotorfrequenz ohne Motorschlupf an.

Wertebereich

Beschreibung

-3.276,7...3.276,7 Hz

Werkseinstellung: 0,0 Hz

[Koeff. Multiplik.] MEFR

Dieser Parameter ist zuganglich, wenn [Soll.freq 2 Multip.] MA2 oder [Soll.freq 3
Multip.] M2 3 sind nicht auf [Nicht konfiguriert] NO.

Einstellung

Beschreibung

0...100 %

Werkseinstellung: —

[Netzspannung] ULN

Netzspannung basierend auf AC-Bus-Messung, Motor laufend oder angehalten.

Wertebereich

Beschreibung

1,0...6.553,5 VAC

[Nicht messbar] ULNUNK wird angezeigt, wenn kein Wert
gemessen wird.

Werkseinstellung: —

[Netzspann Phase 1-2] UL1

Dieser Parameter ist am ATV630C22N4...C31N4 nicht zuganglich.

Wertebereich

Beschreibung

-3.276,7...3.276,7 VAC

[Nicht messbar] ULNUNK wird angezeigt, wenn kein Wert
gemessen wird.

Werkseinstellung: —

[Netzspann Phase 2-3] UL2

Dieser Parameter ist am ATV630C22N4...C31N4 nicht zuganglich.

Wertebereich

Beschreibung

-3.276,7...3.276,7 VAC

[Nicht messbar] ULNUNK wird angezeigt, wenn kein Wert
gemessen wird.

Werkseinstellung: —
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[Netzspann Phase 3-1] UL3

Dieser Parameter ist am ATV630C22N4...C31N4 nicht zuganglich.

Wertebereich Beschreibung

-3.276,7...3.276,7 VAC [Nicht messbar] ULNUNK wird angezeigt, wenn kein Wert
gemessen wird.

Werkseinstellung: —

[Netzstrom] ILN

Tatsachlicher Netzstrom (effektiver Wert des Grundmodus).
Genauigkeit: 2% (in Bezug auf den Umrichternennstrom).

Dieser Parameter ist am ATV680 und ATV6BO0 zuganglich.

Wertebereich Beschreibung
Je nach Nennleistung des Werkseinstellung: —
Umrichters.

[Netzfrequenz] FAC

Dieser Parameter ist am ATV680 und ATV6B0 zuganglich.

Wertebereich Beschreibung

0,0...999,9 Hz Werkseinstellung: —

[DC-Bus-Spannung] VBUS

DC-Bus-Spannung.

Wertebereich Beschreibung

0...6.553,5VDC [Nicht messbar] ULNUNK wird angezeigt, wenn kein Wert
gemessen wird.

Werkseinstellung: —

[Therm. Zust. Umr.] THD

Der thermische Normalzustand des Umrichters betragt 100 %. [Umrichter
Ubertemp.] OHF Schwellenwert auf 118 % eingestellt ist,

Wertebereich Beschreibung

0...200% Werkseinstellung: —

[Verw. Param.satz] CFPS %

Status Konfigurationsparameter (Zugriff moglich, wenn Funktion flr
Parameterumschaltung aktiviert wurde).
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Wertebereich | code/Wert Beschreibung
[Keine] NO Nicht zugeordnet
[Parameter- CFP1 Parametersatz 1 aktiv
satz 1]

[Parameter- CFP2 Parametersatz 2 aktiv
satz 2]

[Parameter- CFP3 Parametersatz 3 aktiv
satz 3]

[Akt. Konfiguration] CNFS

Aktive Konfiguration.

Wertebereich | code/Wert Beschreibung
[In Arbeit] NO Ubergangszustand
[Konfig. Nr. 0] | CNFO Konfiguration 0 aktiv
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[Therm. Monitoring]

[Therm. Uberwachung] TPM- Menii

Zugriff

[Anzeige] =» [Therm. Uberwachung]

Uber dieses Menii

Der Inhalt dieses Mendus ist zuganglich, wenn [Therm. Monitoring] TPP- Funktion
wurde aktiviert , Seite 166.

Dieses Menu zeigt den aktuellen thermischen Wert an, der Uber die verwendeten
Analogeingange gemessen wird.

[Tempwert Al1] TH1V, [Tempwert Al2] TH2V, [Tempwert Al3] TH3V,
[Tempwert Al4] TH4V, [Tempwert Al5] TH5V *x

Warmewert Al1, Warmewert Al2 Warmewert Al3, Warmewert Al4 und Warmewert
Al5.

HINWEIS: Auf Al4 und Al5 kann nur zugegriffen werden, wenn das optionale
E/A-Erweiterungsmodul (VW3A3203) eingesteckt ist.

Wertebereich Beschreibung

-15,0...200,0 °C (in Schritten: 0,1 | Die Einheit ist abhangig von der Einstellung
°C) [Temperatureinheit] sUTP).

5,0...392,0 °F (in Schritten: 0,1 ° Werkseinstellung: Schreibgeschiitzter Parameter.
F)

EAV64321.11 115



Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren [Anzeige] MON—

[PID-Anzeige]

Menu [PID-Anzeige] PIC —
Zugriff

[Anzeige] =» [PID-Anzeige]

Uber dieses Menii

[PID-Int. Sollw.] RPT %

Interner Sollwert PID.
Einstellung C) Beschreibung
0...32,767 Werkseinstellung: 150

[PID-Sollwert] REC *

PID-Sollwert.

Wertebereich Beschreibung
0...65,535 Werkseinstellung: 0
[PID-Istwert] RPF %
Istwert PID.
Wertebereich Beschreibung
0...65,535 Werkseinstellung: 0
[PID-Fehler] RPE *
Fehler PID.
Wertebereich Beschreibung
-32.767 bis 32.767 Werkseinstellung: —

[PID-Ausgang] RPO %

PID-Ausgang.

Wertebereich Beschreibung

[Min. PID Ausgang] POL...[Max. | Werkseinstellung: _
PID Ausgang] roH
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[Handhabung Zahler]

Meniu [Handhabung Zahler] ELT-

Zugriff

[Anzeige] =» [Handhabung Zihler]

Uber dieses Menii

Mit diesem Menu werden die Umrichter- und Motorzahler angezeigt.

[Betriebsstd. Motor] RTHH

Anzeige der abgelaufenen Zeit (riicksetzbar) in 0,1 Stunden (Zeitdauer, die der
Motor in Betrieb war).

Einstellung Beschreibung

0,0...119.304,5 h Werkseinstellung: _

[Einschaltzeit] PTHH

Der Zahler fir Einschaltzeit (riicksetzbar) kann Gber den Parameter [Reset
Zeitzahler] rRPR auf 0 zurlickgesetzt werden.

Wertebereich Beschreibung

0,0...119.304,5 h Werkseinstellung: _

[Lufter Betriebszeit] FPBT

Sobald [Liifter Betriebszeit] ¥PBT den vordefinierten Wert von 45.000 Stunden
erreicht, wird eine Warnung [Warnung Lufter [h]] FCTA ausgeldst.

Der Zahler [Liifter Betriebszeit] ¥PBT kann Uber den Parameter [Reset
Zeitzahler] RPR auf 0 zurlickgesetzt werden.

Wertebereich Beschreibung

0...500.000 h Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[Anz der Starts] NSM

Der Zahler fur Anzahl der Motorstarts (ricksetzbar) kann Uber den
Parameter [Reset Zeitzdhler] Rprauf 0 zurlickgesetzt werden.

Wertebereich Beschreibung
0...4,294,967,295 Werkseinstellung: _

[Schr.Luft.Betr.zeit] FCT

Wenn [Schr.Liift.Betr.zeit] CT den vordefinierten Wert von 30.000 Stunden
erreicht hat, wird eine Warnung [Warn Schrankliifter [h]] FcC2 ausgeldst.
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Dieser Parameter ist an den Umrichtern ATVe30eeeF, ATVe50eeeF, ATVe60,
ATVe80 und ATVeL0 zuganglich.

Wertebereich Beschreibung

0...500.000 h Werkseinstellung: Schreibgeschutzt

[AFE Betriebszeit] BRHH

Dieser Parameter ist am ATV680 und ATV6B0 zuganglich.

Wertebereich Beschreibung

0,0...429.496.729,5 h Werkseinstellung: _

[AFE Einschaltzeit] BPHH

Seit dem Einschalten des AFE-Moduls verstrichene Zeit.

Dieser Parameter ist am ATV680 und ATV6B0 zuganglich.

Wertebereich Beschreibung

0,0...429.496.729,5 h Werkseinstellung: _

[AFE Lufterbetr.zeit] FBAT

Wenn [AFE Liifterbetr.zeit] F2AT den vordefinierten Wert von 45.000 Stunden
erreicht hat, wird eine Warnung [Warn. AFE Liifter [h]] FCBA ausgeldst.

Dieser Parameter ist am ATV680 und ATV6B0 zuganglich.

Wertebereich Beschreibung

0...50.000 h Werkseinstellung: _

[AFE Anzahl Starts] BNSA

Dieser Parameter ist am ATV680 und ATV6B0 zuganglich.

Wertebereich Beschreibung

0...4,294,967,295 Werkseinstellung: _

[Reset Zeitzahler] RPR

Reset Zeitzahler.

Wertebereich
Code/Wert Beschreibung

[Nein] NO Nein

Werkseinstellung

[Reset RTH Reset Betriebszeit
Betriebszeit]

[Reset PTH Reset Einschaltzeit
Einschaltzeit]
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Wertebereich

Code/Wert Beschreibung

[Zahler Liifter | FTH Zahler Lufter zurlicksetzen

riicks]

[NSM NSM Anzahl der Motorstarts I6schen

l6schen]

[MAX. EFYK Max. Wirkungsgrad

Wirkungs-

grad]

[MIN. EFYJ Min. Wirkungsgrad

Wirkungs-

grad]

[MAX. FS1K Max. Durchflussrate

Durchflussra-

te]

[MIN. FS1J Min. Durchflussrate

Durchflussra-

te]

[GesStiickz Fsic Stlickzahl gesamt zuriicksetzen

riicksetz]

[AFE Liifter FBAT AFE Lufterbetriebszeit I6schen (1)

I6schen]

[Schrankliift. FCT Schrank Lifterbetriebszeit 16schen

I6sch.] HINWEIS: Diese Auswahl ist an den Umrichtern
ATVe30eeeF ATVe50eeeF, ATVe60, ATVe80 und
ATVeL0 zuganglich.

[Riicksetzen BPTH Riicksetzen der AFE Einschaltzeit (1)

AFE Einschalt

Zeit]

[Reset BRTH] | BRTH Riicksetzen der AFE-Betriebszeit (1)

[Riicks.AFE BNSA Riicksetzen AFE Modul Anzahl der Starts (1)

Anz.Strt]

1 Diese Auswahl ist an den Umrichtern ATV680 und ATV6B0 zuganglich.
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[Anderer Zustand]

Meni [Anderer Zustand] SST

Zugriff

Uber dieses Menii

Liste

[Anzeige] =» [Anderer Zustand]

Liste der Sekundarzustande.

[Bicksch anstehend] J2MP
[Ruckspiilen.....] JAMR
[Internal Fehler 22] TNFM
[Leitungsbef aktiv] FT1.L
[Komp Einldrck aktiv] TpPC
[Ruhemodus aktiv] sT.M
[Ansaugpumpe lauft] pron
[Drckhltpumpe lauft] JPON
[Mdb Komm Unterbr] sT.F1
[Boost Ruhe aktiv] S1.PB
[Sleep Check Active] AS1.C
[Parametersatz 1 aktiv] CFp1
[Parametersatz 2 aktiv] Crp2
[Parametersatz 3 aktiv] CFp3
[Parametersatz 4 aktiv] Crpr4
[Autom. Neustart] AUTO

[DC geladen] DBL
[Schnellhalt aktiv] FsT
[Riickfallfrequenz] FRF
[Drehzahl halten] R1.S

[Art des Stopps] sTT

[DC Bus Ripple Warn] DCRW
[Warnung Sollfreq] sra
[Vorwarts] MFRD

[Linkslauf] MRRS
[Autotuning] TUN

[VxStrg Aktiv] vcC

[VxStrg Lernen] vCL
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[E/A-Abbild]

Menii [E/A-Abbild] IoM

Zugriff

Uber dieses Menii

[Anzeige] =» [E/A-Abbild]

Dieses Menu enthalt Informationen Uber die Ein- und Ausgange des Umrichters,
z. B.: die zugewiesene Funktion, die Konfiguration und den aktuellen Wert bzw.
Status.

Die Informationen sind in verschiedene Kategorien/Menus unterteilt:
+ [Digital Eingang Abbild] 1.T12—: Zuordnung der Digitaleingdnge
* [Analogeing. Abbild] ~T2—: Abbild der Analogeingénge
+ [Digital Ausgang Map] 1.02—: Zuordnung der digitalen Ausgange und Relais
* [Analogausg. Abbild] 20~—: Das Abbild von Analogausgangen ,
+ [Abbild Freq.signal] ©sT—: Abbild der Impulseingange

* [Sch. dig Eing Plan] .1C2—: Die Zuordnung der Digitaleingdnge des
Schaltschranks

+ [Cabinet Digital Output Map] 1.0c2—: Die Zuordnung der Digitalausgange
des Schaltschranks.

Die in diesem Meni verfigbaren Parameter sind schreibgeschutzt, sie kbnnen
nicht konfiguriert werden.

Weitere Informationen zur Konfiguration der Eingange/Ausgange finden Sie in
den Untermends in [Vollstdndige Einst.] =» [Eingang/Ausgang].

[Digital Eingang Abbild] LIA-

Dieses Menu dient zur Anzeige des Zustands der digitalen Eingénge. Verwenden
Sie die Navigationstaste, um durch die digitalen Eingange zu blattern:

+ STO_Aund STO_B: Eingénge der STO-Sicherheitsfunktion. Weitere
Informationen finden Sie im Handbuch zur integrierten Sicherheitsfunktion
des Umrichters.

» Digitaleingange DI1 bis DI6 des Umrichters,

+ Optional digitale Eingange DI11 bis DI16, wenn das erweiterte E/A-Modul
VW3A3203 eingesteckt ist.

Auf dem Grafikterminal klicken Sie auf den Digitaleingang, um alle Funktionen
anzuzeigen, die dem Digitaleingang zugewiesen sind, um die Kompatibilitat mit
den Mehrfachzuweisungen (Low-Level-Zuweisung und High-Level-Zuweisung) zu
Uberprifen. Wenn keine Funktionen zugewiesen wurden, wird [Nein]

NO angezeigt.

Weitere Informationen zu den Digitaleingadngen finden Sie unter [Vollstandige
Einst.] =» [Eingang/Ausgang] =» [DI/DQ].

[Analogeing. Abbild] A1A-

Dieses Menu wird verwendet, um den Wert von Analogeingangen anzuzeigen.
Verwenden Sie die Navigationstaste, um durch die analogen Eingadnge zu
blattern:

* [AMM] 2a11cC auf [AI3] AT3C: Analogeingange Al1 bis AI3 des Umrichters.
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+ [Al4] A14C und [AI5] A15C: Optional Analogeingange Al4 und Al5, wenn das
erweiterte E/A-Modul VW3A3203 eingesteckt ist.

Der in diesem Menu angezeigte physikalische Wert des Analogeingangs Alx
entspricht dem Parameter [Alx] 21xC. Die Baureihe und die Einheit sind von der
Kundenkonfiguration abhangig.

Auf dem Grafikterminal klicken Sie auf den Analogeingang Alx (mit ‘X’ von 1 bis
5), um Folgendes anzuzeigen:

* [Zuordnung Alx] ~ATx2: alle mit dem Analogeingang verknupften Funktionen,
um beispielsweise Kompatibilitatsprobleme mit den Mehrfachzuweisungen zu
prufen,

* Minimal- und Maximalwerte gemaf dem konfigurierten Typ [Aix Typ] ATxT:
o [Alx Min Wert] UTLx und [Alx Max Wert] UTHx mit [Spannung] 10U Typ
o [Alx Min Wert] CRLx und [Alx Max Wert] CRHx mit [Strom] 02 Typ

» Der konfigurierte Wert der Interferenzfilterung: [Filter Alx] ATxF.

Weitere Informationen zu den Analogeingangen finden Sie unter [Vollsténdige
Einst.] =» [Eingang/Ausgang] =» [Al/AQ].

[Digital Ausgang Map] LOA—-

Dieses Menu wird verwendet, um den Status der Relais und digitalen Ausgange
anzuzeigen. Scrollen Sie mit dem Touchwheel durch die LEDs:

* R1 bis R3: die Relais des Umrichters.

* R4 bis R6: die optionalen Relais, wenn das erweiterte Relaismodul
VW3A3204 eingesteckt ist.

+ DQ11 und DQ12: den optionalen digitalen Ausgang, wenn das erweiterte E/
A-Modul VW3A3203 eingesteckt ist.

Auf dem Grafikterminal klicken Sie auf das Relais oder den Digitalausgang, um
Folgendes anzuzeigen:

* Die Funktion, die dem Digitalausgang oder dem Relais zugewiesen ist. Wenn
keine Funktionen zugewiesen wurden, wird [Nein] NO angezeigt.

* Verzdgerungszeit
» Aktiver Pegel (hoch oder niedrig),
+ Haltezeit

Weitere Informationen zur Konfiguration der Digitalausgange und Relais finden
Sie unter [Vollstiandige Einst.] =» [Eingang/Ausgang].

[Analogausg. Abbild] A0OA-

Dieses Menu dient zur Anzeige des Werts der Analogausgange . Scrollen Sie mit
dem Touchwheel durch die Ausgange [AQ1] 201¢C, [AQ2] A02C und .

Der in diesem Menu angezeigte physikalische Wert des Analogausgangs AQx
entspricht dem Parameter [AQx] 20xC. Die Baureihe und die Einheit sind von der
Kundenkonfiguration abhangig.

Auf dem Grafikterminal klicken Sie auf die Analogausgange, um Folgendes
anzuzeigen:

* [Zuordnung AQx] 20x: die mit dem Analogausgang verknipfte Funktion, um
beispielsweise Kompatibilitdtsprobleme mit den Mehrfachzuweisungen zu
prufen,

* Minimal- und Maximalwerte gemafR dem konfigurierten Typ [AQx Typ] AOxT:

o [AQx min. Ausgang] UOLx und [AQx max. Ausgang] UOHx mit
[Spannung] 10U Typ

o [Min. Ausgang AQx] 20Lx und [Max. Ausgang AQx] 20Hx mit [Strom]
0A Typ
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+ [AQx Skalierung min.] 2s17.x ( [AQx Skalierung max.] ASHx): Die
Skalierung des unteren Grenzwerts (bzw. des oberen Grenzwerts) des
zugeordneten Parameters als Prozentsatz der minimal (bzw. maximal)
mdglichen Abweichung.

» Der konfigurierte Wert der Interferenzfilterung: [AQx Filter] A0xF.

Weitere Informationen (z. B. zur Konfiguration) finden Sie unter [Vollstandige
Einst.] =» [Eingang/Ausgang]=> [AI/AQ].

[Abbild Freq.signal] FSI-

Dieses Menu dient zur Anzeige der Frequenz der konfigurierten Impulseingange.
Scrollen Sie mit dem Touchwheel durch die Impulseingange: [DI5 gemessene
Freq] PrC5 und [DI6 gemessene Freq] pPrC6. Der angezeigte Wert entspricht
dem Parameter [DIx gemessene Freq] PrCx. Die Einheit ist 0,01 Hz und der
Bereich ist 0...42.949.672,95 Hz.

Auf dem Grafikterminal klicken Sie auf einen Impulseingang, um Informationen
wie die dem Impulseingang zugewiesene Funktion, die konfigurierte niedrige und
hohe Frequenz und die Abschaltzeit des Interferenzfilterimpulseingangs des
Tiefpassfilters anzuzeigen.

Weitere Informationen (z. B. zur Konfiguration) finden Sie unter [Vollstandige
Einst.] =» [Eingang/Ausgang].

[Sch. dig Eing Plan] LICA-

Er ist zuganglich bei den Umrichtermodellen ATVe60, ATVe80 und ATVelL, wenn
diese mit Schrank-E/A ausgestattet sind und [Zugriffsebene] 1.AC auf [Experte]
EPR eingestellt ist.

Dieses Menu dient zur Anzeige des Status der Digitaleingdnge des
Schaltschranks. Scrollen Sie mit dem Touchwheel durch die Digitaleingange D50
bis D59 des Schaltschranks.

Auf dem Grafikterminal klicken Sie auf den Digitaleingang, um alle Funktionen
anzuzeigen, die dem Digitaleingang zugewiesen sind, um die Kompatibilitat mit
den Mehrfachzuweisungen (Low-Level-Zuweisung und High-Level-Zuweisung) zu
Uberprifen. Wenn keine Funktionen zugewiesen wurden, wird [Nein]

NO angezeigt.

[Cabinet Digital Output Map] LOCA-

Er ist zuganglich bei den Umrichtermodellen ATVe60, ATVe80 und ATVeL, wenn
diese mit Schrank-E/A ausgestattet sind und [Zugriffsebene] 1.AC auf [Experte]
EPR eingestellt ist.

Dieses Menu dient zur Anzeige des Status der Digitalausgange des
Schaltschranks. Scrollen Sie mit dem Touchwheel durch die Digitalausgange des
Schaltschranks.

Auf dem Grafikterminal klicken Sie auf das Relais oder den Digitalausgang, um
Folgendes anzuzeigen:

+ Die Funktion, die dem Digitalausgang oder dem Relais zugewiesen ist. Wenn
keine Funktionen zugewiesen wurden, wird [Nein] NO angezeigt.

* Verzbgerungszeit
» Aktiver Pegel (hoch oder niedrig),
+ Haltezeit
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[Kommunikations Men]

[Kommunikations Meniu] CMM- Menui

Zugriff

Uber dieses Menii

[Anzeige] =» [Kommunikations Menii]

Dieses Menii erméglicht den Zugriff auf Uberwachungsparameter fiir:

» Befehlsquellen und Referenzen

» die Befehls- und Zustandsregister,

* Feldbuskommunikation.

Weitere Informationen zu Befehl und Referenz finden Sie unter [Befehl und
Sollwert] CrRP- Menli , Seite 228 .

Inhalt

Beschreibung

Zugehdoriges Handbuch

[Befehlskanal] cMDC Parameter

Dieser Uberwachungsparameter
zeigt den aktuell aktiven
Befehlskanal an. Weitere
Informationen , Seite 125.

[Befehlsregister] civD
Parameter

Dieser Parameter zeigt den
aktuellen Wert des
Befehlsregisters im
Hexadezimalformat an. Weitere
Informationen finden Sie unten ,
Seite 126.

[Kanal Sollwert] Rrcc
Parameter

Dieser Uberwachungsparameter
zeigt den aktuell aktiven
Sollwertkanal an. Weitere
Informationen finden Sie unten ,
Seite 126.

[Frequenzsollwert] FrH
Parameter

Dieser Uberwachungsparameter
zeigt den aktuellen Wert des
Frequenzsollwerts vor der Rampe
an. Weitere Informationen finden
Sie unten, Seite 127.

CIA402 [Statusreg. CIA402]
ETA Parameter

Dieser Uberwachungsparameter
zeigt den aktuellen Wert des
Statusregisters CIA402 im
Hexadezimalformat an. Weitere
Informationen , Seite 127.

[Modbus Netwerk Diag] MND-
Meni

Dieses Menii bezieht sich auf den
seriellen Modbus-
Kommunikationsport unten am
Steuerblock.

EAV64325

[Modbus HMI Diag] MDE- Menu

Dieses Menli bezieht sich auf den
seriellen Modbus-
Kommunikationsport vorne am
Steuerblock. Er wird
standardmaRig fir das verwendet
Grafikterminal .

[Eth Integr Diag] PE- Menu

Dieses Menli bezieht sich auf die
integrierte Ethernet-
Kommunikation.

EAV64327

[Eth Module Diag] MTE- Menl

Dieses Menli bezieht sich auf das
Ethernet-IP Modbus TCP-
Feldbusmodul (VW3A3720, 721).

EAV64328

[DIAG DEVICENET] DVN- Menii

Dieses Menli bezieht sich auf das
DeviceNet-Feldbusmodul
(VWB3A3609).

EAV64330
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[Befehlskanal] CMDC

Inhalt

Beschreibung Zugehoriges Handbuch

[DIAG PROFIBUS] PrRB- Menl

Dieses Menli bezieht sich auf das EAV64329
Profibus DP-Feldbusmodul
(VW3A3607).

[DIAG PROFINET] pRrN- Menii

Dieses Menl bezieht sich auf das EAV64331
Profinet-Feldbusmodul
(VW3A3627).

[POWERLINK DIAG] PwL- Menl

Dieses Menl bezieht sich auf das PHA99690
POWERLINK-Feldbusmodul
(VW3A3619).

[Abbild Befehlswort] CiiT-
Menu

Dieses Menu enthalt Abbilder der -
Befehlsworte entsprechend den
Kommunikationsquellen. Die
Beschreibung ahnelt der
[Befehlsregister] cvD.

* [Bef.reg. Modbus] cMD1
* [Bef.reg. CANopen] CMD2

* [Bef.reg. Feldbus] cvD3(fur
andere Feldbusse wie
Profibus, Ethernet-Option
usw.)

* [Bef.reg. EthEmbd] cMD5

[Freq. Ref. Wort Map] RiI-
Meni

Dieses Meni enthalt Bilder der -
Frequenzsollwerte entsprechend
den Kommunikationsquellen. Die
Beschreibung ahnelt der
[Sollwertfrequenz] L.FR.

* [Sollfreq. Modbus] L.ER1
* [Sollfreq. CAN] LER2

* [Solifreq. Feldbus] LER3
(fir andere Feldbusse wie
Profibus, Ethernet-Option
usw.)

* [Solifreq. Eth Embd] 1.FR5

HINWEIS: Die Einheit ist abhangig
von Bit 9 des CcM1: das interne
Befehlsregister. Weitere
Informationen finden Sie unter den
Kommunikationsparametern. .

[Abbild CANopen] ciM- Menu

Dieses Menl bezieht sich auf das EAV64333
CANopen-Modul (VW3A3608,
VW3A3618, VW3A3628).

Schreibgeschiitzter Parameter. Dieser Uberwachungsparameter zeigt den aktuell

aktiven Befehlskanal an.

Wertebereich Code/Wert Beschreibung

[Klemmen] TER Befehl Uber Klemmenleiste
Werkseinstellung

[SollFreq dez LCC Befehl Uber Grafikterminal

Term.]

[Ref. Sollw.- MDB Befehl tiber Modbus

Modbus]

[Soll CANOpen] CAN

Befehl tiber CANopen, wenn ein CANopen-Modul eingesteckt
ist.

[Soll Freq NET
KommModul]

Befehl (iber Feldbusmodul, wenn ein Feldbusmodul
eingesteckt ist.

[Integrier. ETH Befehl Uber integriertes Ethernet
Ethernet]
[PC TOOL] PWS Befehl Uiber Inbetriebnahmesoftware.

EAV64321.11
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[Befehlsregister] CMD

Befehlsregister (je nach ausgewahltem Profil mit [Steuerungsart] CHCF und je
nach Art der Leitungssteuerung mit [2/3-Draht-Steuerung] TccC).

Dieser Parameter zeigt den aktuellen Wert des Befehlsregisters im
Hexadezimalformat an.

Bit Beschreibung, Wert
CiA402-Profil 2-Draht-E/A-Profil E/A-Profil mit 3-Leiter-
Ubergang
(CcHCF = SIM oder SEP) (CHCF =10 und TCC=
2C) (cHCF=I0, TCCc=3C)
0 Auf 1 setzen: "Einschalten"/ | Befehl ,Vorwarts“ Stopp
Schutzbefehl (Einschalten): (Startberechtigung):

0: kein Befehl 0: Stopp

,Vorwarts*
1: Startfreigabe fiir

1: Befehl ,Vorwarts* Vorwarts- oder
Ruckwarts-Befehl

HINWEIS: Die

Zuordnung von Bit 0 HINWEIS: Die

kann nicht geéndert Zuordnung von der Bits 0

werden. Sie entspricht | und 1 kann nicht

der geandert werden. Sie

Anschlussklemmenzu- | entspricht der

ordnung. Sie kann Anschlussklemmenzuord-

umgeschaltet werden. | nung. Sie kann

Bit 0 CdOO ist nur aktiv, | umgeschaltet werden.

wenn der Kanal dieses | Bits 0 Cd0O und 1 CdO1

Steuerworts aktiv ist. sind nur aktiv, wenn der
Kanal dieses Steuerworts
aktiv ist.

1 Auf 0 setzen: "Disable Konnen Befehlen Befehl ,Vorwarts*
voltage" (Spannung zugeordnet werden. (steigende Flanke 0 bis 1)
deaktivieren) / Berechtigung
zur
Wechselstromversorgung

2 Auf 0 setzen: ,Schnellhalt* Koénnen Befehlen

zugeordnet werden.

3 Auf 1 setzen: Befehl "Enable
operation" /Run

4 bis 6 Reserviert (= 0)

7 LFehlerreset‘/Quittierung
aktiv bei steigender Flanke
(0 bis 1)

8 Auf 1 setzen: Halt Stopp
gemal [Art des Stopps]

STT Parameter ohne
Verlassen des Status
"Betrieb aktiviert"
9und 10 Reserviert (= 0)
11 bis 15 Kénnen Befehlen

zugeordnet werden.

[Kanal Sollwert] RFCC

Schreibgeschiitzter Parameter.

Dieser Uberwachungsparameter zeigt den aktuell aktiven Sollwertkanal an.

Wertebereich

Code/Wert Beschreibung

[Klemmen]

TER Referenz liber Klemmenleiste

Werkseinstellung

[SollFreq dez
Term.]

LCC Bestelldaten Grafikterminal

126

EAV64321.11



[Anzeige] MON—

Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

Wertebereich Code/Wert Beschreibung

[Ref. Sollw.- MDB Referenz tiber Modbus

Modbus]

[Soll CANOpen] CAN Referenz Giber CANopen, wenn ein CANopen-Modul
eingesteckt ist

[Soll Freq NET Referenz Gber Feldbusmodul, wenn ein Feldbusmodul

KommModul] eingesteckt ist

[Integrier. ETH Referenz uber integriertes Ethernet

Ethernet]

[PC TOOL] PWS Referenz Uber Inbetriebnahmesoftware.

[Frequenzsollwert] FRH

Schreibgeschutzter Parameter.

Er ermoglicht die Anzeige der Sollwertfrequenz (vor Rampe), die auf den Motor
angewendet wird, unabhangig davon, welcher Kanal fir den Sollwert ausgewahlt
wurde (siehe , Seite 228)

Wertebereich

Beschreibung

-500,0...500,0 Hz

Der Wert darf nicht hdher sein als [Hohe Drehzahl] 1sp und
niedriger als -1* [Hohe Drehzahl] HsP.

CIA402 [Statusreg. CIA402] ETA

Beim CIA402-Profil definiert die Kombination der Bits 0, 1, 2, 4, 5 und 6 den
Status im DSP 402-Statusdiagramm (siehe Anhang).

Der Wert ist in den Profilen CiA402 und E/A identisch. Im Profil E/A wird die
Beschreibung der Werte vereinfacht und bezieht sich nicht auf die CiA402-
(Drivecom-) Statusibersicht.

Bit Beschreibung
CiA402-Profil (CECF = SIM oder SEP) | E/A-Profil (CHCF = 10)
0 "Ready to switch on", 1 = Warten auf Reserviert (= 0 oder 1)
Netzteilversorgung
1 ,Eingeschaltet”, bereit 0: Nicht bereit / 1: Bereit
2 ,Betrieb freigegeben®, laufender Betrieb:
Betrieb
0: Der Umrichter startet nicht, wenn ein
anderer Sollwert als Null anliegt.
1: In Betrieb. Wenn ein Sollwert ungleich Null
anliegt, kann der Umrichter starten.
3 Fehlerzustand im Betrieb erkannt: Fehlerzustand im Betrieb erkannt:
0: Inaktiv / 1: Aktiv 0: Inaktiv / 1: Aktiv
4 "Spannung aktiviert", 1= Endstufenversorgung (1=vorhanden / 0=nicht
Endstufenversorgung vorhanden verfligbar)
HINWEIS: Wenn der Antrieb nur tGber HINWEIS: Wenn der Antrieb nur Giber die
die Endstufe mit Strom versorgt wird, Endstufe mit Strom versorgt wird, ist dieses
ist dieses Bit immer auf 1. Bitimmer auf 1.
5 Schnellhalt (0 = aktiv) Reserviert (= 1)
6 "Eingeschaltet deaktiviert", Reserviert (= 0 oder 1)
Endstufenversorgung gesperrt
7 1: Warnung 1: Warnung
8 Reserviert (= 0) Reserviert (= 0)
9 Remote:

EAV64321.11
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Bit Beschreibung
CiA402-Profil (cucF = SIM oder SEP) | E/A-Profil (CHCF =10)
0: Befehl oder Sollwert tiber das Grafikterminal
1: Befehl oder Sollwert Gber das Netzwerk
10 1: Der Sollwert wurde erreicht. 1: Der Sollwert wurde erreicht.
HINWEIS: Wenn sich der Umrichter im
Drehzahl-Modus befindet, ist dies der
Drehzahlsollwert.
1 "Interne Grenze aktiv": Sollwert aufderhalb der Grenzen:
0: Der Sollwert liegt innerhalb der 0: Der Sollwert liegt innerhalb der Grenzen.
Grenzen.
1: Der Sollwert liegt nicht innerhalb der
1: Der Sollwert liegt nicht innerhalb der | Grenzen.
Grenzen.
HINWEIS: Wenn sich der Umrichter im
HINWEIS: Wenn sich der Umrichter im | Drehzahl-Modus befindet, werden die
Drehzahl-Modus befindet, werden die Grenzen durch die Parameter LSP und HSP
Grenzen durch die Parameter LSP und | definiert.
HSP definiert.
12 Reserviert (= 0) Reserviert (= 0)
13 Reserviert (= 0) Reserviert (= 0)
14 ~Stopp-Taste®, STOP (iber Stopp-Taste:
0: Stopp-Taste nicht gedriickt
1: Stopp durch STOP-Taste ausgeldst
15 ,Drehrichtung*:

0: Vorwartslauf am Ausgang

1: Ruckwartslauf am Ausgang
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[Datenerfassung]

[Verteiltes Logging] DLO — Menu

Zugriff

Uber dieses Menii

Aktivierung

[Anzeige] =» [Datenerfassung] =» [Verteiltes Logging]

Dieses Meni wird verwendet, um Daten flir bestimmte Parameter zu speichern.

Die Funktion fur verteilte Protokollierung bietet die Mdglichkeit, bis zu vier
Parameterverteilungen gleichzeitig zu protokollieren. Jeder Parameterspeicher
wird mit derselben Abtastzeit synchronisiert.

Das Ergebnis dieser Funktion bietet die Mdglichkeit, ein Balkenanzeige mit zehn
Balken zu extrahieren (fiir jede 10 % des definierten Maximalwerts), um die
Verteilung jedes der vier ausgewahlten Parameter darzustellen.

HINWEIS: Bei jeder Anderung der Konfiguration der
Datenprotokollierungsfunktion werden die zuvor gespeicherten Daten
geldscht.

Diese Funktion dient zur Extraktion von Datenproben, um diese zu speichern.
Sofern verfiigbar, kdnnen diese Proben mit anderen Tools aktualisiert werden
(SoMove und/oder Webserver). Durch die Datenprotokollierung wird die
Anforderung zur Aufzeichnung und Speicherung von Daten erfllt.

Der Umrichter kann folgende Daten speichern:

Typ der Beschreibung Speicherung der Zugriff
[Protokollierung [Protokollierung
Daten] Daten]: Automatisch/

manuell
Umrichter-1D Umrichter-ID-Daten Automatisch, in SoMove

[Dashboard] DsH-

Meni Webserver
Protokollierung Warnungsprotokollie- Automatisch, in SoMove
Warnungsereignis rung [Dashboard] DSH-

Meni Webserver
Protokollierung Fehlerprotokollierung Automatisch, in SoMove
Fehlerereignis [Dashboard] DSH-

Menu Webserver
Verteilungsprotokollie- | 4 Verteilungsdaten Manuell Webserver
rung
Energieprotokollierung | 1 Energieprotokollie- Automatisch, in SoMove

rungsdaten [Dashboard] DSH-
Meni Webserver

Aktivierung [Verteiltes Logging] D1.0-:
« Wahlen Sie 1 bis 4 zu speichernde Daten aus [Log vert prm Ausw] 1.DP-
+ Setzen Sie [Prot. Vert. Status] LDEN auf [Start] START

Die Protokollierung beginnt, sobald der Motor lauft.

Um die Protokollierung zu stoppen, stellen Sie [Prot. Vert. Status] .DEN bis
[Stopp] sTOP.

EAV64321.11
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[Prot. Vert. Status] LDEN

Status Protokollierung Vert..

Wertebereich

Code/Wert Beschreibung
[Stopp] STOP Verteilungsprotokollierung deaktiviert.
Werkseinstellung
[Start] START D!edVerteiIung wird nur protokolliert, wenn der Motor gestartet
wird.
[Immer] ALWAYS Die Verteilung wird immer protokolliert.
[Zuriickset- RESET Die Verteilungsprotokollierung wird zurtickgesetzt
zen] (Konfiguration, Daten).
[Léschen] CLEAR Die Verteilungsdaten werden geldscht.
[Fehler] ERROR Bei der Verteilungsprotokollierung ist ein Fehler aufgetreten.

Menu [Log vert prm Ausw] LDP

Zugriff

Uber dieses Menii

[Anzeige] =» [Datenerfassung] =P [Verteiltes Logging]=» [Log vert prm

Ausw]

Mit diesem Menu kdnnen bis zu 4 Parameter fuir die Datenprotokollierung
ausgewahlt werden. Au3erdem werden die Hochstwerte flr die jeweiligen
Parameter gespeichert.

[Prot.Verteil.Dat.1] LDD1 bis [Prot.Verteil.Dat.4] LDD4

Protokoll Verteilung Daten 1 bis Protokoll Verteilung Daten 4.

Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Logbuch NO Deaktivierung Protokollierung Verteilung
DEAKTIV]
Werkseinstellung
[Motorfre- RFR Motorfrequenz
quenz]
[Motorstrom] | LCR Motorstrom
[Motordreh- SPD Motordrehzahl
zahl]
[Motorspan- Uop Motorspannung
nung]
[Mech. OPRW Mechanische Motorleistung
Motorleis-
tung]
[Elek. Eing. IPRW Elektrische Eingangsleistung
Leistung]
[Elek. Ausg. EPRW Elektrische Ausgangsleistung
Leistung]
[Motormo- OTR Motordrehmoment
ment]
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Einstellung Code/Wert Beschreibung
[Netzspan- ULN Netzspannung

nung]

[DC-Bus- VBUS DC-Bus-Spannung
Spannung]

[Istwert PID] RPF Istwert PID

[Temp. Wert TH2V Temperatursensor Al2
Al2]

[Temp. Wert TH3V Temperatursensor Al3
Al3]

[Temp. Wert TH4V Temperatursensor Al4
Al4]

[Temp. Wert TH5V Temperatursensor Al5
Al5]

[Therm. THD Thermischer Zustand Umrichter

Zustand Umr.]

[Therm THR Therm. Zustand Motor
Zustand

Motor]

[Install. FS1V Durchfluss Installation

Durchfluss]

[Durchfluss Fs2v Durchfluss Pumpe

Pumpe]

[Einlass- PS1V Einlassdrucksensor

druck]

[Auslass- PS2V Auslassdrucksensor

druck]

[Energieverbr. | ECT Indikator Energieverbrauch
Ind.]

[Wirkungs- EFY Wirkungsgrad Pumpe

grad Pumpe]

[Energieleist. | EPI Indikator Energieleistung

Ind.]

[Netzstrom] ILN Berechneter Netzstrom
[Eingangs- IQRW Berechnung Wirkleistungsaufnahme
blindleistg]

[Eing.leist. PWF Netzspannungsleistungsfaktor
faktor]

[Verteiltes Logging] DLO- Menu

Zugriff

[Anzeige] =» [Datenerfassung] =» [Verteiltes Logging]

Uber dieses Menii

HINWEIS: Wenn ein Protokolldatenwert die anwenderdefinierten
Maximalwerte fiir Protokollverteildaten tGberschreitet, wird dieser Wert nicht in
der Protokollverteilung gespeichert.
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[Prot. Vert. Abstast] LDST

[Vert Max Wert 1] LDM1 bis [Vert Max Wert 4] LDM4

Abtastp. Protokollierung Vert..

Einstellung
() Code/Wert Beschreibung
[200] 200Ms
[1 Sekunden] 1s

Werkseinstellung
[2 Sekunden] 25
[6 Sekunden] | 5S

Verteildaten Maximalwert 1 auf Verteildaten Maximalwert 4.

Der definierte Maximalwert entspricht 100 % der gespeicherten Daten. Passen
Sie den Maximalwert an, um den gesamten Bereich der Logging-Verteilungsdaten

anzupassen.

Einstellung ()

Beschreibung

10...65.535

Werkseinstellung: 65.535 (die Einstellung kann bei Anderung
angepasst werden) [Prot.Verteil.Dat.1] 1.DD1...[Prot.Verteil.

132

EAV64321.11



[Vollstidndige Einst.] csT— Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

[Vollstandige Einst.] CST-

Inhalt dieses Kapitels
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Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren [Vollstidndige Einst.] csT—

Einflihrung

[Vollstandige Einst.] CST- enthalt alle Einstellungen fur die

Umrichterfunktionen fur:
* Motor- und Umrichterkonfiguration
* Anwendungsfunktionen
+ Uberwachungsfunktionen
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[Vollstidndige Einst.] csT—

Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

Ubersicht

Anwendungssteuerungsart

Einfihrung

Es gibt finf Anwendungssteuerungsmodi fir die Pumpensteuerung.

Der Anwendungssteuerungsmodus wird aufgrund des ausgewahlten Kanals und
des Modus [PID-Reg.] P1D bestimmt.

Die nachfolgende Tabelle gibt die Prioritat der Steuerungsmodi an:

Prioritat Kanal Funktion Steuerungsart

1 Lokal FLO oder FNTK Lokal

2 Kanal 2 FR2 Ubersteuern

3 Kanal 1 PIM PID manuell

4 Kanal 1 PISP PID auto

5 Kanal 1 FR1 oder FR1B Drehzahlsteuerung

Anwendungssteuerungsfunktionen

Anwendungssteuerungsfunktionen sind nicht in allen Modi verfugbar. Diese
Tabelle zeigt die Verfligbarkeit jeder Funktion in Abhangigkeit vom ausgewahlten

Modus:
Funktion Kanal 1 Kanal 2 Lokal Anwen-
dungszu-

PID PID Auto | Nein PID stand
Manu

Quelle PIM PISP FR1 oder | FR2 BMP oder | —

Sollwertfrequenz FRI1B FLOC

Start/Stopp Ja Ja Ja Ja Ja -

Kreiselpumpe

Uberwachung Ja Ja Ja Ja Ja -

Pumpentemperatur

Blockierschutz Ja Ja Ja Nein Nein AJAM

Ansaugpumpensteu- | Ja Ja Ja Nein Nein PRIM

erung

Leitungsbefiillung Ja Ja Ja Nein Nein FILL

Pumpenuiberwa- Ja Ja Ja Nein Nein -

chung auf

Trockenlauf

Uberwachung Ja Ja Ja Nein Nein -

Pumpendurchfluss

niedrig

Uberw. Ja Ja Ja Nein Nein -

Pumpenzyklus

Hoher Durchfl. Anz. Ja Ja Ja Nein Nein -

Durchflussbegren- Ja Ja Ja Nein Nein FLIM

zung

Uberwachung Ja Ja Ja Nein Nein -

Auslassdruck

Uberwachung Ja Ja Ja Nein Nein COMP

Einlassdruck
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Funktion Kanal 1 Kanal 2 Lokal Anwen-
dungszu-

PID PID Auto | Nein PID stand

Manu
Prozesssteuerung Ja Ja (Auto) | Nicht Nein Nein AUTO
(PID) (Manuell) konfigu-

riert MANU
PID-Regler Ja Ja Nein Nein Nein BOOST
SLEEP

Ruhe/Wiederanlauf Nein Ja Nein Nein Nein -
(Druckregelung)
Erweiterte Nein Ja Nein Nein Nein -
Ruheprifung
(Druckregelung)
Reibungsverlustkom- | Nein Ja Nein Nein Nein -
pensation
Steuerung Nein Ja Nein Nein Nein -
Druckhaltepumpe
Uberwachung PID- Nein Ja Nein Nein Nein -
Istwert
Stopp nach Timeout | Ja Nein Ja Ja Ja SLEEP
Drehzahl
Multipumpen- Ja( Ja () Ja (1) - - —
Management
Boosterkontrolle Ja Ja Ja Nein Nein -
Pegelkontrolle n.z. n.z. Ja Nein Nein -
1 Das Multipumpen-Management ist fur die Booster- oder Pegelkontrolle aktiv. Wenn die Booster-
und die Pegelkontrolle beide inaktiv sind, werden alle Hilfspumpen gestoppt.

Sollwertkanalubersicht bei konfiguriertem PID

FR1 o=

FR1b o=

RPI RPx Anwendungs- Auto )

- steuerung

Manu H
[P ] 0 o
Drehzahl-
Fcts D

e G
FLOC

1 Umschaltung zwischen Kanal 1 und Kanal 1b erfolgt mit [Umsch Sollw 1B] RCB
Parameter

2 Wahl des Prozesssollwerts erfolgt mit [PID-Soll. intern] P11 Parameter

3 Manuelle Funktion des [PID-Reg.] P 1D, Kommutierung erfolgt mit Parameter
[Zuord. Auto/Manuell] PAU

4 Auswahl zwischen Kanal 1 und Kanal 2 erfolgt mit [Zuord. Umsch. Freq.] RFC
Parameter

5 Modus "Forced lokal" durch die Funktion aktiviert [Zuord forced lokal] F1.0
oder [T/K] FNTK
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[Vollstidndige Einst.] csT—

Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

Sollwertkanalubersicht bei nicht konfiguriertem PID

1

FR1 o
-Fcts A
j (Feet)

Anwendungs-

steuerung

------------ °
FR2
FLOC Lr;

3

Drehzahl-
Sollwert

1 Umschaltung zwischen Kanal 1 und Kanal 1b erfolgt mit [Umsch Sollw 1B] RCB

Parameter

2 Auswahl zwischen Kanal 1 und Kanal 2 erfolgt mit [Zuord. Umsch. Freq.] RFC

Parameter

3 Modus "Forced lokal" durch die Funktion aktiviert [Zuord forced lokal] 1.0

oder [T/K] FNTK

Uberwachungsfunktionen

In dieser Tabelle ist die Verfligbarkeit der Funktionen abhangig vom

Anwendungsstatus dargestellt:
Anwen- Systemiiberwachungsfunktio- Pumpeniiberwachungsfunktionen (Pumpe in
dungszu- | nen Betrieb)
stand
Auslass- | Auslass- | Durch- Einlass Durch- Trocken- | Pumpen-
druck druck fluss niedriger | fluss lauf zylus
niedrig hoch hoch Druck Pumpe
niedrig
AJAM Nein Nein Nein Nein Nein Nein Nur 1 pro
Zyklus
PRIM Nein Ja Ja Entfallt n.z. n.z. n.z.
oder nein
FILL Nein Ja Ja Ja Ja Ja Bei
jedem
Start
RUN, Ja Ja Ja Ja Ja Ja Bei
MANU, jedem
AUTO, Start
FLIVM,
COMP
BOOST Ja Ja Ja Ja Ja Ja n.z.
SLEEP Ja Ja Ja Entfallt n.z. n.z. n.z.
oder nein
JOCKEY Ja Ja Ja Ja (1) Ja(1) Ja (1) Bei
jedem
Start (1)
1 Wenn die VSD-Pumpe als Druckhaltepumpe verwendet wird
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[Vollstidndige Einst.] csT—

[Makro Konfiguration]

Menu [Makro Konfiguration] MCR —

Zugriff

Uber dieses Menii

[Vollstéandige Einst.] =» [Makro Konfiguration]

Dieses Menu ermdglicht die Auswahl eines Anwendungstyps, bei dem nur die fir
die gewahlte Anwendung nitzlichen Parameter und Menus angezeigt werden.

Die Auswahl des Anwendungstyps sollte vor Festlegung der
Anwendungseinstellungen erfolgen.

Anwendungskompatibilitat

Die folgende Tabelle zeigt die Funktionen, die in Abhangigkeit von
[Applikationsauswahl] 2ppT -Wert.

Monit.] Csp—

Funktion [Applikationsauswahl] APPT
[Allgemeine [Pumpen Niveaustrg] | [Pumpe
Pumpensteuerung] LEVEL Boosterkont.] BoosST
GPMP
[Merkmale Pumpe] Ja Ja Ja
PCR—
[Durchfl-Schatzung] | Ja Nur fir die Hauptpumpe in Architekturen mit
SFE— einer Pumpe mit variabler Drehzahl.
Verfiuigbar fir alle Pumpen in Architekturen mit
mehreren Pumpen mit variabler Drehzahl.
[Start/Stopp Pumpe] | Ja Ja Ja
PST—
[Therm. Monitoring] Ja Ja Ja
TPP—
[Riickspuilfkt Monit] Ja Nur flr die Hauptpumpe in Architekturen mit
JAM— einer Pumpe mit variabler Drehzahl.
Verfugbar fur alle Pumpen in Architekturen mit
mehreren Pumpen mit variabler Drehzahl.
[Strg Ansaugpumpe] | Ja Nur fir die Hauptpumpe in Architekturen mit
PPC— einer Pumpe mit variabler Drehzahl.
Verflugbar fir alle Pumpen in Architekturen mit
mehreren Pumpen mit variabler Drehzahl.
[Leitungsbefiillung] Ja Nicht verfligbar Ja
PFI—
[Uberw. Trockenlauf] | Ja Nur fiir die Hauptpumpe in Architekturen mit
DYR— einer Pumpe mit variabler Drehzahl.
Verfiugbar fir alle Pumpen in Architekturen mit
mehreren Pumpen mit variabler Drehzahl.
[PumpeniedrDrchf- Ja Nur fir die Hauptpumpe in Architekturen mit
IAnz] PLF— einer Pumpe mit variabler Drehzahl.
Verfligbar fiir alle Pumpen in Architekturen mit
mehreren Pumpen mit variabler Drehzahl.
[Pumpenzyklus Ja Nur fur die Hauptpumpe in Architekturen mit

einer Pumpe mit variabler Drehzahl, wenn kein
Hauptpumpenwechsel konfiguriert ist.
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Funktion [Applikationsauswahl] 2PPT
[Allgemeine [Pumpen Niveaustrg] | [Pumpe
Pumpensteuerung] LEVEL Boosterkont.] BOOST
GPMP
Verfugbar fur alle Pumpen in Architekturen mit
mehreren Pumpen mit variabler Drehzahl.
[Hoher Durchfl. Anz.] | Ja Basiert auf der Durchflussmesser-Installation.
HFP—
[Durchflussbegr.] Ja Nicht verfugbar Ja
FLM—
[Auslassdruck Anz.] | Ja Ja Ja
OoPpP-—
[Eingangsdruck Ja Es kann nur eine Ja
Anz.] 1pP— Warnung konfiguriert
werden.
[PID-Regler] P1D— Ja Nicht verfugbar Erforderlich
[Ruhe/Wiederanlauf] | Ja Nicht verfugbar Ja
SPW—
[Reibungsverl. Ja Nicht verfugbar Ja
Komp.] FL.C—
[Druckhaltepumpe] Ja Nicht verfugbar Ja
JKP—
[Uberwachung Ja Nicht verfugbar Ja
Istwert] FxM—
[Boosterkontrolle] Nicht verfigbar Nicht verfugbar Ja
BST—
[Pegelkontrolle] Nicht verfigbar Ja Nicht verfigbar
LVL—

[Applikationsauswahl] APPT

AWARNUNG

UNERWARTETER BETRIEB DER AUSRUSTUNG

Durch Andern dieser Parameter werden die Funktionen der aktuellen
Konfiguration deaktiviert. Die Zuordnungen der Ein- und/oder Ausgange von
Funktionen, die aufgrund der geanderten Einstellung des Parameters nicht
mehr verwendet werden, werden auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

+ Stellen Sie sicher, dass diese Anderung mit dem Typ der verwendeten
Verdrahtung kompatibel ist.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Einstellung Code/Wert Beschreibung

[Allgemeine GPMP Allgemeine Anwendung zur Pumpensteuerung
Pumpensteu-

erung] Werkseinstellung

[Pumpen LEVEL Anwendung zur Pegelsteuerung der Pumpen

Niveaustrg]

[Pumpe BOOST Anwendung zur Boostersteuerung der Pumpen
Boosterkont.]

[Allg. FAN Allgemeine Anwendung zur Liftersteuerung
Liifterstrg.]
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Menu [Motorparameter] MPA-

Zugriff

Uber dieses Menii

[Volistindige Einst.] =» [Motorparameter]

Fir Anwendungen, bei denen weniger als 110 % der Uberlast erforderlich sind

» Die Bemessungsdaten des Umrichters kénnen den Bemessungsdaten des
Motors entsprechen.

* Es sollte normale Last verwendet werden.

Fir Anwendungen, bei denen mehr als 110 % der Uberlast erforderlich sind (bis
zu 150 %)

+ Die Bemessungsdaten des Umrichters sollten gré3er gewahlt werden als die
Bemessungsdaten des Motors.

» Es kann hohe Last fiir die Voreinstellung des Typenschild-Parameters des
Motors verwendet werden.

Hohe oder normale Nennleistung hangt vom Maschinenzyklus ab.

Wird hohe Uberlast gewanhlt, wird die Strombegrenzung des Umrichters auf 1,5 x
In erh6ht und die Maximalwerte der Motorparameter, die mit dem Strom und/oder
der Spannung verbunden sind, werden reduziert. Beim Umschalten zwischen den
Auswahloptionen werden alle verbundenen Parameter auf die
Werkseinstellungen zurtickgesetzt.

Der maximale Strom des Umrichters andert sich jedoch nie. Wird der Umrichter
auf einen Modus mit hoher Last eingestellt, werden die Nennwerte fur die
Motorparameter reduziert. Das heilt, dass in einem Modus mit hoher Last fiir
dasselbe Motortypenschild ein Gberdimensionierter Umrichter erforderlich ist.

ATV600 Motorregelungsarten

Der Umrichter ATV600 bietet 6 Motorregelungsarten, die alle Anwendungsfalle je
nach Anwendung abdecken.

Die folgende Tabelle zeigt die Auswahl der Motorregelungsarten in Abhangigkeit
von den Anforderungen der Anwendung:

Steuerung Motorart [Regelungsart Beschreibung
Motor] CTT Auswahl

Offener Regelkreis Asynchronmotor [Standard U/f VC] U/F-Vektorsteuerregel
STD
[U/f VC 5 Punkte] 5 Punkte U/F-
UF5 Vektorregelung

[Quadr. U/f VC] UFQ U/F-Vektorregelung flr
Anwendungen mit
variablem
Drehmoment (Pumpen
und Ldfter).

[U/F VC Energ. U/F-Vektorregelung flr
Einsp] ECO Energieeinsparung
optimiert.

Synchronmotor [SYN_U VC] synu Permanentmagnetre-
gelung fiir
Anwendungen mit
variablem
Drehmoment
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Steuerung Motorart [Regelungsart Beschreibung
Motor] cTT Auswahl

Reluktanzmotor [Reluktanzmotor] Reluktanzmotorrege-
SRVC lung

Parameterliste fur Asynchronmotoren

Die folgende Tabelle enthalt die Liste der Mindestparameter, die fir
Asynchronmotoren in Abhangigkeit vom ausgewahlten [Regelungsart Motor]
CTT konfiguriert werden mussen:

HINWEIS: Nach der Einstellung dieser Parameter wird ein [Autotuning]
TUN empfohlen, um die Leistung zu optimieren. Wenn einer dieser Parameter
geandert wird, muss das Auto-Tuning erneut durchgefiihrt werden.

Die Parameter [Standard U/f [U/fVC 5 [Quadr. U/f VC] [U/F VC Energ.
VC] sTD Punkte] UF5 UFQ Einsp] ECO

[Standard v v v v

Motorfreq.] BFR

[Motor v v v v

Nennleistung]
NPR oder [Motor
1 cos Phi] cos ()

[Motor v v v v
Nennspannung]

UNS

[Motor v v v v
Nennstrom] NCR

[Motor v v v v
Nennfrequenz]

FRS

[Motor v v v v

Nenndrehzahl]
NSP

(1) Je nach [Auswahl Mot Param] MPcC.

Parameterliste fiir Synchron- oder Reluktanz-motoren

Die folgende Tabelle enthalt die Liste der Mindestparameter, die fiir Synchron-
oder Reluktanzmotoren in Abhangigkeit vom ausgewahlten [Regelungsart
Motor] CTT konfiguriert werden mussen:

HINWEIS: Nach der Einstellung dieser Parameter wird ein [Autotuning]
TUN empfohlen, um die Leistung zu optimieren. Wenn einer dieser Parameter
geandert wird, muss das Auto-Tuning erneut durchgefiihrt werden.

Die Parameter [SYN_U VC] synu [Reluktanzmotor]
SRVC

[I-Nenn. Synchr.mot] NCRS v v

[Nenndrehz. SyncMot] nsPs v v

[Nennmom Sync Motor] T0S v v

[Polpaar] ppis v v

[Typ Winkeleinstell.] AsT v v

[Autotuning Typ] TUNT v s

(1) [Autotuning Typ] TUNT kann gedndert werden, um die Leistung bei Reluktanzmotoren zu

optimieren.
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[Dual Rating] DRT

Wahlen Sie No_(mal-/UberIast in Abhangigkeit von der fiir die Anwendung
erforderlichen Uberlast.

HINWEIS: Wird dieser Parameter geandert, werden die Motortuning-
Parameter [Auswahl Tuning] sTUN [Vorgabe] T2AB zurlickgesetzt. Sie
missen das Autotuning erneut durchfihren.

Wertebereich | Code/Wert Beschreibung
[Normale NORMAL Normale Last, die Strombegrenzung des Umrichters betragt 1,1
Uberlast] xIn

Werkseinstellung

[Hohe HIGH Hohe Last, die Strombegrenzung des Umrichters betragt 1,5 x
Uberlast] In

[Regelungsart Motor] CTT

Stellen Sie diesen Parameter entsprechend der Anwendung und dem Motortyp
ein. Die Auswahl muss vor der Eingabe der Motorparameterwerte erfolgen.

HINWEIS: Wird dieser Parameter geandert, werden die Motortuning-
Parameter [Auswahl Tuning] sTUN auf [Vorgabe] TAR zurlickgesetzt. Sie
missen das Autotuning erneut durchfiihren.

Wertebereich | Code/Wert Beschreibung
[Standard U/f | STD Standard U/f VC Motorsteuerungstyp. Fir Anwendungen, die
VC] Drehmoment bei niedriger Drehzahl erfordern. Dieser
Motorsteuerungstyp kann fiir parallel geschaltete Motoren
verwendet werden.
[U/fVC 5 UF5 Spannung/Frequenz, 5-Punkt, U/f VC: Wie Profil [Standard U/
Punkte] f VC] sTD, unterstitzt jedoch die Resonanzvermeidung
(Sattigung).
UA

P
F
> > > > >

Das Profil wird durch die Parameterwerte UNS, FRS, U1 bis U5
sowie F'1 bis F5 definiert. Das Ergebnis ist die blaue Kurve.

Wenn U1 bis U5 und F'1 bis #5 nicht gedndert werden
(Werkseinstellung), wird das verwendete Profil standardmaRig
durch 2 Punkte definiert (siehe griine Kurve).

HINWEIS: UO ist das Ergebnis einer internen Berechnung
auf der Grundlage von Motorparametern und multipliziert
mit UFR (%). UO kann durch Andern des UFR-Werts

angepasst werden.
[Quadr. U/f UFQ Quadratische U/f VC-Kennlinie: Motorsteuerungstyp flr
VC] Anwendungen mit variabler Drehzahl, normalerweise

verwendet fir Pumpen und Lifter.
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Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

Wertebereich

Code/Wert

Beschreibung

Werkseinstellung

[SYN_U VC]

SYNU

Synchronmotor im offenen Regelkreis: Spezieller
Motorsteuerungstyp fiir Permanentmagnet-Synchronmotoren.
Diese Art der Motorsteuerung wird fur Anwendungen mit
variablem Drehmoment eingesetzt.

[U/F VC
Energ. Einsp]

ECO

Spezieller Motorsteuerungstyp, optimiert fur
Energieeinsparung.

Dieser Motorsteuerungstyp reduziert den Ausgangsstrom des
Umrichters in Abhangigkeit von der Motorlast. Die
automatische Anpassung des Strompegels spart Energie in
Zeiten minimaler Last und halt die optimale Leistung des
Umrichters aufrecht.

[Reluktanz-
motor]

Synchron-Reluktanzmotor Motorsteuerungstyp fiir
Reluktanzmotoren. Diese Art der Motorsteuerung wird fir
Anwendungen mit variablem Drehmoment eingesetzt. Wenn
der maximale Ausgangsstrom des Umrichters nicht gleich oder
groRer als der Motorstrom ist, fihrt dies zu einer
unzureichenden Drehmomentleistung. Die

Funktion [Blockieriiberwachung] sTPC hilft, eine Uberlast des
Motors durch Uberwachung des Motorstroms und der
Anstiegszeit zu vermeiden.
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[Daten] MTD — Menu

Zugriff

[Volistindige Einst.] =» [Motorparameter] =» [Motordaten] =» [Daten]

Uber dieses Menii

AWARNUNG

STEUERUNGSVERLUST
* Lesen Sie grindlich das Handbuch des angeschlossenen Motors.

* Vergewissern Sie sich anhand des Typenschilds und des Handbuchs des
angeschlossenen Motors, ob alle Motorparameter korrekt eingestellt sind.

»  Wenn Sie nach der Motormessung den Wert eines oder mehrerer
Motorparameter andern, wird der Wert von [Auswahl Tuning] sTUN auf
[Vorgabe] T2AR zuriickgesetzt und Sie missen erneut eine Motormessung
durchflhren.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschiaden zur Folge haben.

Dieses Menu enthalt motorspezifische Daten, wie z. B., aber nicht beschrankt auf,
Motortypenschild-Parameter und Parameter, die sich aus der Motormessung
ergeben. Die im Meni angezeigten Parameter hangen hauptsachlich von
folgenden Faktoren ab: [Regelungsart Motor] cTT Auswahl:

» Steuerungstypen fir Asynchronmotoren, d. h. wenn [Regelungsart Motor]
CTT auf:

o [Standard U/f VC] sTD,

o [Quadr. UFfVC] UFQ,

o [U/F VC Energ. Einsp] ECO,
o [U/fVC 5 Punkte] UF5.

Diese Tabelle beschreibt die Schritte, die zum Einstellen und Optimieren der
Motordaten fir einen Asynchronmotor zu befolgen sind:

Schritt | Aktion

1 Daten des Motortypenschilds eingeben.
2 Fihren Sie die [Autotuning] TUN Betrieb.
3 Einstellen [Magn. Strom] TD~ um das Verhalten zu optimieren. Diese Einstellung kann

vorgenommen werden, wenn [Regelungsart Motor] cTT auf [SVC U ASM] vvC oder
[Standard U/f VC] sTD:

» Starten Sie den Motor mit halber Nenndrehzahl, minimaler Last und ohne Boost.
Prifen und notieren Sie [% Fehler EMF sync] RDAE Wert:

> Wenn [% Fehler EMF sync] RDAE Wert unter 0 % liegt, dann [Magn. Strom]
IDA reduziert werden kdnnen..

Wenn [% Fehler EMF sync] RDAE Wert tber 0 % liegt, dann [Magn. Strom]
DA erhéht werden kann..

Motor zum Andern anhalten [Magn. Strom] TD2 in Abhéngigkeit vom Wert der [%
Fehler EMF sync] RDAE (zuvor erwahnt).

» Synchron oder Widerwille Motorsteuerungstypen, d. h. wenn [Regelungsart
Motor] CTT auf:

o [Reluktanzmotor] srRVC,
° [SYN_UVC] svynu.

Diese Tabelle beschreibt die zu befolgenden Schritte zum Einstellen und
Optimieren der Motordaten fiir synchrone oder Widerwille Motor:
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Schritt | Aktion

1 Daten des Motortypenschilds eingeben.

2 Fihren Sie die [Autotuning] TUN Bedienung

3 Einstellen [Syn. EMK-Konstante] 1S um das Verhalten zu optimieren. Diese
Einstellung kann vorgenommen werden, wenn [Regelungsart Motor] CTT auf [SYN_U
VC] synu:

Starten Sie den Motor mit der an der Maschine verfligbaren stabilen
Mindestfrequenz (bei minimaler Last und ohne Boost).

Prifen und notieren Sie [% Fehler EMF sync] RDAE Wert:

> Wenn [% Fehler EMF sync] RDAE Wert unter 0 % liegt, dann [Syn. EMK-
Konstante] pHS erhdht werden kann.

o Wenn [% Fehler EMF sync] RDAE Wert Gber 0 % liegt, dann [Syn. EMK-
Konstante] pHs reduziert werden kénnen.

[% Fehler EMF sync] RDAE Der Wert sollte bei 0 % liegen.

Motor zum Andern anhalten [Syn. EMK-Konstante] s in Abhangigkeit vom Wert
der [% Fehler EMF sync] RDAE (zuvor erwahnt).

[Standard Motorfreq.] BFR %

Dieser Parameter erméglicht die Anderung der Voreinstellungen und/oder der
Einheiten mehrerer Parameter, z. B.:

* [Hohe Drehzahl] Hsp

* [Schwell. Motorfreq.] FTD

* [Motor Nennspannung] UNS

* [Motor Nennfrequenz] FrS

* [Max. Ausgangsfreq.] TFR

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Steuerungstypen fur
Asynchronmotoren.

HINWEIS: Wird dieser Parameter geandert, werden die Motortuning-
Parameter und [Auswahl Tuning] sTUN ist zurlicksetzen auf [Vorgabe] TAB.
Autotuning muss erneut durchgefiihrt werden.

Wertebereich | code/Wert Beschreibung

[50 Hz IEC] 50Hz 50 Hz Motorfrequenz - IEC
Werkseinstellung ()

[60 Hz NEMA] | 60Hz 60 Hz Motorfrequenz - NEMA

(1): Der Werkseinstellungswert wird geandert in 6011z fir ATV630eeeS6e Katalognummern

[Max. Ausgangsfreq.] TFR

Zur Vorbeugung [Uberdrehzahl Motor] sor Fehler. Es wird empfohlen, [Max.
Ausgangsfreq.] TFR gleich oder héher als 110 % von [Hohe Drehzahl] HsP.

Wertebereich

Beschreibung

Hz)

10,0...500,0 Hz(" (Schritt: 0,1

Werkseinstellung: 60 Hz oder voreingestellt auf 72 Hz, wenn
[Standard Motorfreq.] BFR auf [60 Hz NEMA] 60Hz.

(1) Das Maximum des Bereichs ist 10 * [Motor Nennfrequenz] rrs fir ein asynchrones Gesetz
oder 10 * [Nennfreq. Sync] FRrss flr ein synchrones Gesetz.
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[Motor Nennleistung] NPR %

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Steuerungstypen fur
Asynchronmotoren und wenn [Auswahl Mot Param] MpC auf [Motor
Nennleistung] NPR.

HINWEIS: Wird dieser Parameter gedndert, werden die Motortuning-
Parameter und [Auswahl Tuning] STUN ist zurlicksetzen auf [Vorgabe] TAB.
Autotuning muss erneut durchgefiihrt werden.

Wertebereich Beschreibung
Je nach Nennleistung des Einheit in kW, wenn [Standard Motorfreq.] BFR auf [50 Hz
Umrichters. (1) IEC] 508z, in HP, wenn [Standard Motorfreq.] BrRr auf [60 Hz
NEMA] 60Hz
Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters

(1: Wenn [Standard Motorfreq.] BFRr auf [50 Hz IEC] 50Hzbetragt die Stufe 0,01 kW fiir Umrichter
mit einem Leistungsbereich < 15 kW. Wenn der Leistungsbereich zwischen 18 und 160 kW liegt
(einschliel3lich Grenzwerte), betragt die Stufe 0,1 kW, andernfalls 1 kW. Wenn [Standard
Motorfreq.] BFRr auf [60 Hz NEMA] 6 0Hzbetragt die Stufe 0,01 PS fir Umrichter mit einem
Leistungsbereich < 20 PS. Liegt der Leistungsbereich zwischen 25 und 250 PS (einschlieRlich
Grenzwerte), betragt die Stufe 0,1 PS, ansonsten 1 PS.

[Motor Nennspannung] UNS %

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Steuerungstypen fur
Asynchronmotoren.

HINWEIS: Wird dieser Parameter gedndert, werden die Motortuning-
Parameter und [Auswahl Tuning] STUN ist zurlicksetzen auf [Vorgabe] T2AB.
Autotuning muss erneut durchgefiihrt werden.

Wertebereich Beschreibung

100...690 VAC (Schritt: 1 VAC) Werkseinstellung: je nach Nennleistung des Umrichters und
[Standard Motorfreq.] BFrR

[Motor Nennstrom] NCR x

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Steuerungstypen fur
Asynchronmotoren.

HINWEIS: Wird dieser Parameter geandert, werden die Motortuning-
Parameter und [Auswahl Tuning] STUN ist zurlicksetzen auf [Vorgabe] T2AB.
Autotuning muss erneut durchgefiihrt werden.

Wertebereich Beschreibung

0,15...1,5 In () (Schritt: 0,01 A @) | Werkseinstellung: je nach Nennleistung des Umrichters und
[Standard Motorfreq.] BFR

(1): Entspricht dem Nennstrom des Umrichters, der in der Installationsanweisung und auf dem
Typenschild angegeben ist.

(@): Fur Umrichter mit einem Leistungsbereich < 15 kW. Wenn der Leistungsbereich zwischen 18 und
160 kW liegt (einschlieRlich Grenzwerte), betragt die Stufe 0,1 A, andernfalls 1 A.

[Motor Nennfrequenz] FRS x

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Steuerungstypen fur
Asynchronmotoren.

HINWEIS: Wird dieser Parameter gedndert, werden die Motortuning-
Parameter und [Auswahl Tuning] STUN ist zurlicksetzen auf [Vorgabe] TAB.
Autotuning muss erneut durchgefiihrt werden.

146 EAV64321.11



[Vollstidndige Einst.] csT— Frequenzumrichter fiir Asynchron- und Synchronmotoren

Wertebereich Beschreibung

10,0...500,0 Hz (Schritt: 0,1 Hz) Werkseinstellung: 50 Hz oder voreingestellt auf 60 Hz, wenn
[Standard Motorfreq.] BFR auf [60 Hz NEMA] ¢0Hz.

[Motor Nenndrehzahl] NSP %

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Steuerungstypen fur
Asynchronmotoren.

HINWEIS: Wird dieser Parameter geandert, werden die Motortuning-
Parameter und [Auswahl Tuning] STUN ist zurlicksetzen auf [Vorgabe] TAB.
Autotuning muss erneut durchgefiihrt werden.

Wenn auf dem Typenschild die Synchrondrehzahl und der Schlupf in Hz oder %
angegeben sind, verwenden Sie zum Berechnen der Nenndrehzahl eine der
folgenden Formeln:

100 — Schlupfin %
100

* Nenndrehzahl = Synchrondrehzahl x
60 — Schlupfin Hz

* Nenndrehzahl = Synchrondrehzahl x 60 (60-Hz-Motoren)
50 — Schlupfin Hz

* Nenndrehzahl = Synchrondrehzahl x 50 (50-Hz-Motoren)

Wertebereich Beschreibung

0...65.535 U/min (Stufe: 1 U/min) | Werkseinstellung: je nach Nennleistung des Umrichters und
[Standard Motorfreq.] BFR

[Auswahl Mot Param] MPC %

Dieser Parameter legt fest, welcher Motortypenschild-Parameter zwischen [Motor
1 cos Phi] cos und [Motor Nennleistung] NPR. Stellen Sie den ausgewahlten
Parameter entsprechend dieser Parametereinstellung ein.

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Steuerungstypen fur
Asynchronmotoren.

HINWEIS: Wird dieser Parameter gedndert, werden die Motortuning-
Parameter und [Auswahl Tuning] sTUN ist zurlicksetzen auf [Vorgabe] T2AB.
Autotuning muss erneut durchgefiihrt werden.

Wertebereich | code/Wert Beschreibung

[Motor NPR Motorleistung: [Motor Nennleistung] NPR wird verwendet.

Nennleistung]
Werkseinstellung

[Motor 1 cos Cos Cosinus Motor: [Motor 1 cos Phi] COs wird verwendet.
Phi]

[Motor 1 cos Phi] COS %

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Steuerungstyp Asynchronmotor und
wenn [Auswahl Mot Param] MPC auf [Motor 1 cos Phi] CcOs.

HINWEIS: Wird dieser Parameter geandert, werden die Motortuning-
Parameter und [Auswahl Tuning] STUN ist zurlicksetzen auf [Vorgabe] T2B.
Autotuning muss erneut durchgefihrt werden.

Wertebereich Beschreibung

0.50...1.00 (Schritt: 0.01) Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters
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[Statorwid. AsyncMot] RSA

Die Werkseinstellung wird durch eine Messung ersetzt, die sich aus einer
Motormessung im Stillstand (Autotuning) ergibt, wenn diese durchgeflhrt wurde.
Geben Sie nur dann manuell einen Wert ein, wenn Sie eine
Umrichterkonfiguration kopieren, die iber Autotuning eingestellt wurde.

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Steuerungstypen fur
Asynchronmotoren und wenn [Zugriffsebene] 1.2C auf [Experte] EPR.

Wertebereich Beschreibung
0...65.535 mOhm (Schritt: 1 Werkseinstellung: 0 mOhm
mOhm) ™

(: Far Umrichter mit einem Leistungsbereich von < 15 kW. Wenn der Leistungsbereich zwischen 18
und 75 kW liegt (einschlieBlich Grenzwerte), liegt der Bereich zwischen 0,0 und 6.553,5 mOhm
(Schritt: 0,1 mOhm). Wenn der Leistungsbereich zwischen 90 und 500 kW liegt (einschlieRlich
Grenzwerte), liegt der Bereich zwischen 0,00 und 655,35 mOhm (Schritt: 0,01 mOhm). Andernfalls
liegt der Bereich zwischen 0,000 und 65,535 mOhm (Schritt: 0,001 mOhm). m).

[Magn. Strom] IDA %

Die Werkseinstellung wird durch das Ergebnis einer internen Berechnung auf der
Grundlage der Motormessung im Stillstand (Autotuning) ersetzt.

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Steuerungstypen fur
Asynchronmotoren und wenn [Zugriffsebene] 1.2C auf [Experte] EPR.

Dieser Parameter wirkt sich auf die Einstellung von [Nennmoment Motor] TON.

Wertebereich Beschreibung

8)00...655,35 A (Schritt: 0,01 A) Werkseinstellung: 0.00 A

(M: Far Umrichter mit einem Leistungsbereich von < 15 kW. Wenn der Leistungsbereich zwischen 18
und 160 kW liegt (einschliel3lich Grenzwerte), liegt der Bereich zwischen 0,0 und 6.553,5 A (Schritt:
0,1 A). Andernfalls liegt der Bereich zwischen 0 und 65.535 A (Schritt: 1 A).

[ASM Streuinduktiv.] LFA %

Die Werkseinstellung wird durch eine Messung ersetzt, die sich aus einer
Motormessung im Stillstand (Autotuning) ergibt, wenn diese durchgeflhrt wurde.
Geben Sie nur dann manuell einen Wert ein, wenn Sie eine
Umrichterkonfiguration kopieren, die Giber Autotuning eingestellt wurde.

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Steuerungstypen fur
Asynchronmotoren und wenn [Zugriffsebene] 1.2C auf [Experte] EPR.

Wertebereich Beschreibung

0,00...655,35 mH (Schritt: 0,01 Werkseinstellung: 0,00 mH
mH) (1)

(M: Fur Umrichter mit einem Leistungsbereich von < 15 kW. Ist der Leistungsbereich gréRer als 160
kW, betragt der Bereich 0,0...6.553,5 pH (Schritt: 0,1 pH), ansonsten 0,00...65.535 pyH (Schritt: 1
uH).

[Zeitkonst. Rotor] TRA %

Dieser Parameter ist das Ergebnis einer internen Berechnung unter Verwendung
der Motortypenschild-Parameter und der Ergebnisse des Motor-Autotunings.

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Steuerungstypen fur
Asynchronmotoren und wenn [Zugriffsebene] L.2AC auf [Experte] EPR.
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Wertebereich Beschreibung

(q)O...6.553,5 ms (Schritt: 0,1 ms) | Werkseinstellung: 0,0 ms

(1: Fur Umrichter mit einem Leistungsbereich < 15 kW, andernfalls 0 bis 65.535 ms (in Schritten: 1
ms).

[I-Nenn. Synchr.mot] NCRS %

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn synchron oder Widerwille
Motorsteuerungstypen.

HINWEIS: Wird dieser Parameter geandert, werden die Motortuning-
Parameter und [Auswahl Tuning] STUN wird auf [Vorgabe] T2AB. Autotuning
muss erneut durchgefihrt werden.

Wertebereich Beschreibung

0,25...1,5 In (M (Schritt: 0,01 A@) | Werkseinstellung: abhéngig von der Nennleistung des
Umrichters.

(1): Entspricht dem Nennstrom des Umrichters, der in der Installationsanweisung und auf dem
Typenschild angegeben ist.

(2): Fir Umrichter mit einem Leistungsbereich < 15 kW. Wenn der Leistungsbereich zwischen 18 und
160 kW liegt (einschlieBlich Grenzwerte), betragt die Stufe 0,1 A, andernfalls 1 A.

[Nenndrehz. SyncMot] NSPS %

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn synchron oder Widerwille
Motorsteuerungstypen.

HINWEIS: Wird dieser Parameter geandert, werden die Motortuning-
Parameter und [Auswahl Tuning] STUN wird auf [Vorgabe] T2AB. Autotuning
muss erneut durchgefiihrt werden.

Wertebereich Beschreibung

0...48.000 U/min (Stufe: 1 U/min) | Werkseinstellung: abhéngig von der Nennleistung des
Umrichters.

[TQS torque scaling] INRT

Dieser Parameter zeigt die Skalierung von [Motormoment (Nm)] 0TON,
[Nennmoment Motor] TON und [Nennmom Sync Motor] T0s.

Sie kénnen je nach Bedarf die Drehmomentskalierung, multipliziert mit 10 der
Standard-Drehmomenteinheit, anpassen.

Wertebereich | Code/Wert Beschreibung
[0,001] 0001 Einheit: 0,001 Nm

Absoluter Einstellbereich: 0,001...65,535 Nm
Einstellbereich: -32,767...+32,767 Nm

[0,01] 001 Einheit: 0,01 Nm
Absoluter Einstellbereich: 0,01...655,35 Nm
Einstellbereich: -327,67...+327,67 Nm

[0,1] 01 Einheit: 0,1 Nm
Absoluter Einstellbereich: 0,1...6.553,5 Nm
Einstellbereich: -3.276,7...+3.276,7 Nm

[11 1 Einheit: 1 Nm

Absoluter Einstellbereich: 1...65.535 Nm
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Wertebereich | Code/Wert Beschreibung

Einstellbereich: -32.767...+32.767 Nm

[10] 10 Einheit: 10 Nm
Absoluter Einstellbereich: 10...655.350 Nm
Einstellbereich: -327.670...+327.670 Nm

HINWEIS: Werkseinstellung: Je nach Nennleistung des Umrichters

[Nennmom Sync Motor] TQS *

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn synchron oder Widerwille
Motorsteuerungstypen.

HINWEIS: Wird dieser Parameter geandert, werden die Motortuning-
Parameter und [Auswahl Tuning] sTUN wird auf [Vorgabe] TAB. Autotuning
muss erneut durchgefihrt werden.

Wertebereich Beschreibung

0,1...6.553,5 Nm Der Wert ist abhangig von den UmrichterbaugréRen und [TQS
torque scaling] INRT Einstellung.

Werkseinstellung: abhangig von der Nennleistung des
Umrichters.

[Polpaar] PPNS %

Dieser Parameter dient zur Berechnung von [Nennfreq. Sync] FrRSsS.

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn synchron oder Widerwille
Motorsteuerungstypen.

HINWEIS: Wird dieser Parameter geandert, werden die Motortuning-
Parameter und [Auswahl Tuning] sTUN wird auf [Vorgabe] T2AB. Autotuning
muss erneut durchgefihrt werden.

Wertebereich Beschreibung
1...240 (Schritt: 1) Werkseinstellung: abhangig von der Nennleistung des
Umrichters.

[Typ Winkeleinstell.] AST %

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn synchron oder Widerwille
Motorsteuerungstypen.

Diese Funktion wird verwendet, um den Rotor auszurichten oder den Winkel des
mit Permanentmagneten verbundenen Rotorflusses zu berechnen, um den
Drehmomentstol} beim Start zu reduzieren.

Wert Code/Wert Beschreibung

[Zuordn. PSI] | PST Impuls-Signalbeaufschlagung. Standardausrichtungsmodus
ohne Rotorbewegung.

Die Winkelmessung erfolgt durch Uberwachung des
Statorstromverhaltens auf eine Pulssignaleinspeisung Gber
einen weiten Frequenzbereich.

[Zuord. PSIO] | PSIO Einspeisung Pulssignal optimiert. Optimierter
Ausrichtungsmodus, ohne Rotorbewegung.

Gleicher Vorgang wie [Zuordn. PSI] PsT wird Gber einen
optimierten Frequenzbereich durchgefuhrt
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Wert

Code/Wert

Beschreibung

Die Messzeit wird nach dem ersten Fahrbefehl oder
Messvorgang reduziert, auch wenn der Umrichter
ausgeschaltet wurde.

Werkseinstellung

[Rotorstrom
einspeisen]

RCI

Einspeisung von Drehstrom. Zuordnungsmodus mit
Rotorbewegung.

Dieser Ausrichtungsmodus realisiert die mechanische
Ausrichtung von Rotor und Stator; er bendtigt bis zu 4 s.

Der Motor muss gestoppt werden und darf keine ohmsche Last
aufweisen.

HINWEIS: Diese Einstellung wird bei Nutzung eines
Sinusfilters in der Anwendung empfohlen.

HINWEIS: Fir einen Synchron-Reluktanzmotor wird die
Verwendung dieser Einstellung empfohlen.

[NEIN
Zuweisung]

NO

Keine Zuordnung.

[Syn. EMK-Konstante] PHS %

pPHS Durch die Einstellung kann der Strom im Betrieb ohne Last (oder mit
minimaler Last) reduziert werden. Zur Optimierung der Einstellungen des
Synchronmotors folgen Sie den Schritten.

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn Steuerungstypen fur
Synchronmotoren.

Wertebereich

Beschreibung

mV/U/min)

0...6.553,5 mV/U/min (Schritt: 0,1

Werkseinstellung: 0 mV/U/min

[Stator R SyncMot] RSAS %

Die Werkseinstellung wird durch eine Schatzung ersetzt, die sich aus einer
Motormessung im Stillstand (Autotuning) ergibt, falls diese durchgefuhrt wurde.
Geben Sie nur dann manuell einen Wert ein, wenn Sie eine
Umrichterkonfiguration kopieren, die Uber Autotuning eingestellt wurde.

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn synchron oder Widerwille
Motorsteuerungstypen und wenn [Zugriffsebene] L.AC auf [Experte] EPR.

Wertebereich

Beschreibung

mOhm) ()

0...65.535 mOhm (Schritt: 1

Werkseinstellung: 0 mOhm

(M: Fir Umrichter mit einem Leistungsbereich von < 15 kW. Wenn der Leistungsbereich zwischen 18
und 75 kW liegt (einschlieBlich Grenzwerte), liegt der Bereich zwischen 0,0 und 6.553,5 mOhm
(Schritt: 0,1 mOhm). Wenn der Leistungsbereich zwischen 90 und 500 kW liegt (einschlieRlich
Grenzwerte), liegt der Bereich zwischen 0,00 und 655,35 mOhm (Schritt: 0,01 mOhm). Andernfalls
liegt der Bereich zwischen 0,000 und 65,535 mOhm (Schritt: 0,001 mOhm). m).

[Autotng L d-Achse] LDS %

Die Werkseinstellung wird durch eine Schatzung ersetzt, die sich aus einer
Motormessung im Stillstand (Autotuning) ergibt, falls diese durchgefiihrt wurde.
Geben Sie nur dann manuell einen Wert ein, wenn Sie eine
Umrichterkonfiguration kopieren, die Uber Autotuning eingestellt wurde.

HINWEIS: Bei Motoren mit glatten Polen, [Autotng L d-Achse] 1.DS =
[Autotng. L g-Achse] 1.0s = Statorinduktivitat L.
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Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn synchron oder Widerwille
Motorsteuerungstypen und wenn [Zugriffsebene] LAC auf [Experte] EPR.

Wertebereich Beschreibung

0,00...655,35 mH (Schritt: 0,01 Werkseinstellung: 0,00 mH
mH) ™

(M: Fur Umrichter mit einem Leistungsbereich von < 15 kW. Ist der Leistungsbereich gréRer als 160
kW, betragt der Bereich 0,0...6.553,5 pH (Schritt: 0,1 pH), ansonsten 0,00...65.535 uH (Schritt: 1
uH).

[Autotng. L q-Achse] LQS *

Die Werkseinstellung wird durch eine Schatzung ersetzt, die sich aus einer
Motormessung im Stillstand (Autotuning) ergibt, falls diese durchgefiihrt wurde.
Geben Sie nur dann manuell einen Wert ein, wenn Sie eine
Umrichterkonfiguration kopieren, die Uber Autotuning eingestellt wurde.

HINWEIS: Bei Motoren mit glatten Polen, [Autotng L d-Achse] 1.Ds =
[Autotng. L g-Achse] 1.0s = Statorinduktivitat L.

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn synchron oder Widerwille
Motorsteuerungstypen und wenn [Zugriffsebene] 1.AC auf [Experte] EPR.

Wertebereich Beschreibung

0,00...655,35 mH (Schritt: 0,01 Werkseinstellung: 0,00 mH
mH) ™

(M: Fur Umrichter mit einem Leistungsbereich von < 15 kW. Ist der Leistungsbereich gréRer als 160
kW, betragt der Bereich 0,0...6.553,5 uH (Schritt: 0,1 uH), ansonsten 0,00...65.535 yH (Schritt: 1
uH).

[Nennfreq. Sync] FRSS*

Dieser Parameter ist nur zugénglich, wenn synchron oder Widerwille
Motorsteuerungstypen und wenn [Zugriffsebene] L.AC auf [Experte] EPR.

HINWEIS: Wird dieser Parameter geandert, werden die Motortuning-
Parameter und [Auswahl Tuning] sTUN wird auf [Vorgabe] T2AB. Autotuning
muss erneut durchgefihrt werden.

Wertebereich Beschreibung

10,0...500,0 Hz (Schritt: 0,1 Hz) Werkseinstellung: Nsps x PPNs / 60 (der Wert wird
automatisch aktualisiert und kann nicht geandert werden)

[Max.strom PSI-Zuord] MCR %

Aktuelles Niveau in % von [I-Nenn. Synchr.mot] NCRS fur [Zuordn. PSI] PST und
[Zuord. PSIO] ps10 Messmodi Winkelverschiebung. Dieser Parameter wirkt sich
auf die Induktivitatsmessung aus.

Dieser Parameter ist nur zuganglich, wenn synchron oder Widerwille
Motorsteuerungstypen und wenn [Zugriffsebene] 1.AC auf [Experte] EPR.

Dieser Strom muss dem maximalen Strompegel der Anwendung entsprechen, da
ansonsten eine Instabilitat auftreten kann.

H