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Informacoes legais

As informacgdes fornecidas neste documento contém descrigdes gerais,
caracteristicas técnicas e/ou recomendacoes relacionadas a produtos e solugdes.

Este documento nao se destina a substituir um estudo detalhado ou um plano
esquematico ou de desenvolvimento operacional e especifico do local. Nao deve ser
usado para determinar a adequag&o ou a confiabilidade dos produtos e solugbes
para aplicagdes especificas do usuario. E dever de todo usuario realizar ou fazer
com que qualquer especialista profissional de sua escolha (integrador, especificador
ou similar) realize a analise de risco, avaliagédo e teste adequados e abrangentes dos
produtos e solugdes com relagéo a aplicagao especifica relevante ou uso desses
produtos e solugdes.

A marca Schneider Electric e quaisquer marcas comerciais da Schneider Electric SE
e suas subsidiarias mencionadas neste documento sédo de propriedade da Schneider
Electric SE e de suas subsidiarias. Todas as outras marcas podem ser marcas
registradas de seus respectivos proprietarios.

Este guia e seu conteudo s&o protegidos pelas leis de direitos autorais aplicaveis e
fornecidos somente para fins informativos. Nenhuma parte deste guia pode ser
reproduzida ou transmitida de qualquer forma ou por qualquer meio (eletrénico,
mecanico, fotografico, gravagéo ou outro), para qualquer finalidade, sem a
permissao prévia por escrito da Schneider Electric.

A Schneider Electric ndo concede nenhum direito ou licenga para uso comercial do
documento ou de seu conteudo, exceto para uma licenga nao exclusiva e pessoal
para consulta-lo "no estado em que se encontra".

A Schneider Electric reserva o direito de fazer alteracdes ou atualizagdes em relagao
a ou no conteudo deste documento ou no seu formato, a qualquer momento, sem
aviso previo.

Na medida permitida pela lei aplicavel, a Schneider Electric e suas subsidiarias
ndo assumem nenhuma responsabilidade ou obrigagao por quaisquer erros ou
omissdes no conteudo informativo deste documento ou consequéncias
decorrentes do uso das informag¢des aqui contidas.

Schneider Electric, Everlink, SoMove e TeSys sao marcas comerciais e de
propriedade da Schneider Electric SE, suas subsidiarias e empresas afiliadas. Todas
as outras marcas comerciais sdo de propriedade de seus respectivos donos.

Como parte de um grupo de empresas responsaveis e inclusivas, estamos
atualizando nossas comunicag¢des que contém terminologia n&o inclusiva. No
entanto, até concluirmos este processo, o nosso conteudo podera ainda conter
termos padronizados do setor, que poderao ser considerados inadequados pelos
nossos clientes.
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Informagdes de seguranca
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Informacoes de seguranca

Informagodes importantes

Observacao

Leia estas instrugdes cuidadosamente e observe o equipamento para se
familiarizar com o dispositivo antes de tentar instalar, operar, consertar ou fazer
manutencgao. As seguintes mensagens especiais podem aparecer ao longo desta
documentagao ou no equipamento para alertar sobre perigos potenciais ou para
chamar a atengéo para informagdes que esclarecem ou simplificam um
procedimento.

A inclusdo desse simbolo as etiquetas de seguranga “Perigo” e “Atengéo” indica
a existéncia de um risco elétrico que podera resultar em lesao fisica caso as
instrugcdes nao sejam seguidas.

de leséo fisica em potencial. Obedega a todas as mensagens que seguem esse
simbolo a fim de evitar possiveis lesdes ou morte.

A PERIGO

PERIGO indica uma situagéo de risco que, se ndo for evitada, resultara em lesado
grave ou morte.

2 Este é o simbolo de alerta de seguranca. Ele é usado para alertar sobre riscos

A ATENCAO

ATENGAO indica uma situagdo de risco que, se ndo for evitada, pode resultar em lesio
grave ou morte.

A CUIDADO

CUIDADO indica uma situagao de risco que, se nao for evitada, pode resultar em lesdes
leves ou moderadas.

AVISO

O AVISO ¢ usado para abordar praticas ndo relacionadas a lesao fisica.

O equipamento elétrico deve ser instalado, operado, reparado e mantido apenas
por pessoal qualificado. Nenhuma responsabilidade é assumida pela Schneider
Electric por quaisquer consequéncias decorrentes do uso deste material.

Uma pessoa qualificada é aquela que possui habilidades e conhecimentos
relacionados a construgéo e operagao de equipamentos elétricos e sua
instalacao, e recebeu treinamento de seguranca para reconhecer e evitar os
perigos envolvidos.

DOCA0271PTBR-00
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Sobre o guia

Escopo do documento

Este guia do usuario fornece:

 instrucdes para configurar um dispositivo TeSys™ island dentro do ambiente
do Rockwell Software® Studio 5000@.

* instrucGes complementares para o TeSys island, sendo valido para uso com
0 ambiente do Studio 5000 vers&o 30.0 ou mais recente.

* instrugdes complementares, mencionadas como blocos de fungdes para o
ambiente do Studio 5000, controle do avatar e dos médulos de um TeSys
island.

Compatibilidade de bibliotecas: os arquivos L5X exportados do software
SoMove sao compativeis com o Studio 5000, versao principal 30 ou mais recente.
Consulte a pagina sobre compatibilidade de produtos e downloads no site da
Rockwell Automation para verificar se o firmware do PLC é compativel com a
versao em uso do Studio 5000. No momento da publicacéo, essas informacgbes
estavam disponiveis em https://compatibility.rockwellautomation.com.

Aviso de validade

Este guia é valido para todas as configuragbes do TeSys island. A disponibilidade
de algumas fungdes descritas neste guia depende do protocolo de comunicagao
usado e dos médulos fisicos instalados na TeSys island.

Para ver a conformidade do produto com diretivas ambientais, como RoHS,
REACH, PEP e EOLI, acesse www.se.com/green-premium.

Para ver as caracteristicas técnicas dos modulos fisicos descritos neste guia,
acesse Www.se.com.

As caracteristicas técnicas apresentadas neste guia devem ser as mesmas que
aparecem on-line. Poderemos revisar o conteudo ao longo do tempo para
melhorar a clareza e a precisao. Se vocé notar uma diferenga entre as
informagdes contidas neste guia e as informagdes on-line, use as informagdes
on-line.

DOCA0271PTBR-00


https://compatibility.rockwellautomation.com
https://www.se.com/green-premium
https://www.se.com/

Sobre o guia

TeSys island - Solugédo digital de gerenciamento de
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Documentacao relacionada

inicio rapido e da biblioteca de blocos de fungdes

informagdes da biblioteca do TeSys island usadas no
ambiente do Portal Siemens™ TIA.

Titulo do documento Descrigao Numero do
documento
TeSys island - Guia de sistema, instalagéo e operagdo | Descreve as principais fungdes, instalacdo mecanica, | DOCA0270PTBR
fiagdo, comissionamento do TeSys island e como
operar e manter TeSys island.
TeSys island - PROFINET e PROFIBUS - Guia de Descreve como integrar o TeSys island as DOCA0272PTBR

TeSys island - Guia de seguranca funcional

Descreve os recursos de segurancga funcional do
TeSys island.

8536I1B1904PTBR

TeSys island - Guia do bloco de fungdes de terceiros

Contém informagdes necessarias para criar blocos de
fungdes para hardware de terceiros.

8536I1B1905PTBR

TeSys island - Guia de ajuda on-line do DTM

Descreve como instalar e usar diferentes fungdes do
software de configuragéo do TeSys island e como
configurar os parametros do TeSys island.

8536I1B1907PT

TeSys island - Perfil ambiental do produto

Descreve os materiais usados na fabricagao, o
potencial de reciclagem e as informagdes de impacto
ambiental do TeSys island.

ENVPEP1904009

TeSys island - Instru¢des sobre o fim da vida util do
produto

Contém instru¢des sobre o fim da vida util do TeSys
island.

ENVEOLI1904009

Interface SIL e de Interface de Tensao

tens&o e os médulos de interface SIL ' do TeSys
island.

TeSys island - Folha de instrugdes, interface de rede, Descreve como instalar a interface de rede Ethernet/ 44097 MFR
TPRBCEIP IP do TeSys island.

TeSys island - Folha de instrugdes, interface de rede, Descreve como instalar a interface de rede 44098 MFR
TPRBCPFN PROFINET do TeSys island.

TeSys island - Folha de instrugdes, interface de rede, Descreve como instalar a interface de rede GDE55148
TPRBCPFB PROFIBUS DP do TeSys island.

TeSys island — Folha de Instrugdes, Partidas e Descreve como instalar as partidas e os médulos de 77070 MFR
Médulos de Interface de Poténcia, Tamanhos 1 e 2 interface de poténcia tamanhos 1 e 2 do TeSys island

TeSys island — Folha de Instrugdes, Partidas e Descreve como instalar as partidas e os médulos de 77085 MFR
Médulos de Interface de Poténcia, Tamanhos 3 interface de poténcia tamanho 3 do TeSys island

TeSys island - Folha de instruges: Médulos de Descreve como instalar os médulos de E/S analdgica | 44099 MFR
entrada/saida e digital do TeSys island

TeSys island - Folha de instru¢des: Médulos de Descreve como instalar os médulos de interface de 44100 MFR

1. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
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Precaucoes

Leia e compreenda as seguintes precaugdes antes de executar qualquer
procedimento deste guia.

A APERIGO

RISCO DE CHOQUE ELETRICO, EXPLOSAO OU ARCO VOLTAICO

+ Alinstalagdo e a manutengao deste equipamento devem ser realizadas
apenas por profissionais eletricistas qualificados.

+ Desligue toda a energia que alimenta este equipamento antes de trabalhar
no equipamento ou dentro dele.

+ Use somente a tensao indicada ao operar este equipamento e qualquer
produto associado.

» Sempre use um dispositivo de detecc¢io de tenséo apropriado para
confirmar que a alimentacao esta desligada.

* Use os intertravamentos apropriados onde houver riscos para pessoas e/ou
equipamentos.

+ Os circuitos do ponto de energia devem ser conectados e protegidos em
conformidade com os requisitos regulamentares locais e nacionais.

+ Use equipamentos de protecao individual (EPI) apropriados e siga as
praticas de trabalho seguro com eletricidade conforme a NFPA 70E, a NOM-
029-STPS ou a CSA Z462, ou equivalente local, como a NR-10 e NR-12, no
caso do Brasil.

O nao cumprimento destas instru¢ées podera resultar em morte ou
ferimentos graves.

AATENCAO

OPERAGAO NAO INTENCIONAL DO EQUIPAMENTO

» Para obter instrugées completas sobre a segurancga funcional, consulte o
Guia de Segurancga Funcional do TeSys™ island, 8536I1B1904

» Na&o desmonte, repare nem modifique este equipamento. Ndo ha pecgas que
possam ser reparadas pelo usuario.

» Instale e opere este equipamento em um gabinete devidamente classificado
para o ambiente de aplicagao previsto.

» Cada implementacao deste equipamento deve ser testada de forma
individual e exaustiva para avaliar a opera¢ao adequada do produto antes
de ser colocado em servigo.

O nao cumprimento destas instrugées podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.

AVISO: Este produto pode expor vocé a produtos quimicos, incluindo 6xido de antiménio
(trioxido de antiménio), que é conhecido no estado da Califérnia por causar cancer. Para
obter mais informacgdes, acesse www.P65Warnings.ca.gov.
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Funcionarios qualificados

Uso previsto

Somente pessoas treinadas adequadamente que estejam familiarizadas e
entendam o conteudo deste guia e de todas as outras documentagdes
relacionadas ao produto estao autorizadas a trabalhar com ele.

As pessoas qualificadas devem ser capazes de detectar possiveis riscos que
surjam da modificagdo de valores de parametros e, em geral, de equipamentos
mecanicos, elétricos ou eletronicos. As pessoas qualificadas devem estar
familiarizadas com os padrdes, as provisoes e as regulamentacdes para a
prevencgao de acidentes industriais, que devem observar ao projetar e
implementar o sistema.

O uso e a aplicagao das informagdes contidas neste guia exigem conhecimento
do projeto e da programacéo de sistemas de controle automatizados. Somente
vocé, o usuario, o fabricante da maquina ou o integrador pode estar ciente de
todas as condigbes e fatores presentes durante a instalagéo, configuragéo,
operagao e manutengado da maquina ou do processo e, portanto, pode determinar
a automacéo e os equipamentos associados, bem como os dispositivos de
seguranca e intertravamentos relacionados, que podem ser usados de forma
eficaz e adequada ao selecionar equipamentos de automacéo e controle, e
qualquer outro equipamento ou software relacionado, para uma aplicagéo
especifica. Vocé também deve considerar as normas e/ou regulamentag¢des
locais, regionais ou nacionais aplicaveis.

Preste especial atengéo a conformidade com quaisquer informagdes de
seguranga, requisitos elétricos e padrdes normativos aplicaveis a sua maquina ou
ao processo no uso deste equipamento.

Os produtos descritos neste guia, juntamente com o software, os acessorios e os
opcionais, sdo partidas de cargas elétricas de baixa tensao destinadas ao uso
industrial de acordo com as instrugdes, as diretrizes, os exemplos e as
informagdes de seguranga contidas neste documento e em outras
documentagdes de apoio.

O produto s6 pode ser usado em conformidade com todos os regulamentos e
diretivas de seguranca aplicaveis, os requisitos especificados e os dados
técnicos.

Antes de usar o produto, vocé deve executar uma avaliagao de risco da aplicagéo
planejada. Com base nos resultados, medi¢des apropriadas relacionadas a
seguranga devem ser implementadas.

Como o produto é usado como um componente de uma maquina ou um
processo, vocé deve garantir a seguranga das pessoas por meio do projeto geral
do sistema.

Opere o produto apenas com os cabos e acessorios especificados. Use apenas
acessorios e pegas de reposigao originais.

Qualquer uso que nao seja o uso explicitamente permitido € proibido e pode
resultar em perigos imprevistos.

Seguranca cibernética

Introducao

Seguranga cibernética € uma filial da administragédo de rede que trata ataques em
ou por sistemas de computadores e através de redes de computadores que
podem resultar em interrupgdes acidentais ou intencionais. O objetivo da
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Precaucgoes

seguranga cibernética é ajudar a fornecer niveis aprimorados de prote¢ado para
informacoes e ativos fisicos contra roubo, corrupgao, uso indevido ou acidentes,
mantendo o acesso de seus usuarios pretendidos.

Nenhuma abordagem de seguranca cibernética Unica é adequada. A Schneider
Electric recomenda uma abordagem de defesa em profundidade. Concebida pela
National Security Agency (NSA), essa abordagem protege a rede com recursos
de seguranca, dispositivos e processos. Os componentes basicos dessa
abordagem sao:

* Avaliagao de riscos

» Um plano de seguranca desenvolvido de acordo com os resultados da
avaliagao de riscos

* Uma campanha de treinamento multifase

» Separacao fisica entre as redes industriais e as redes corporativas usando
uma zona desmilitarizada (DMZ)e o uso de firewalls e roteamento para
estabelecer outras zonas de seguranca

» Controle de acesso do sistema
* Protegao do dispositivo
* Monitoramento e manutencao da rede

Esta secéo define elementos que ajudam a configurar um sistema menos
suscetivel a ataques cibernéticos. Para obter informagées detalhadas sobre a
abordagem de defesa em profundidade, consulte as Praticas recomendadas para
segurancga cibernética no Schneider Electric website.

Abordagem da Schneider Electric sobre segurancga cibernética

A Schneider Electric segue as praticas recomendadas dos setores no
desenvolvimento e na implementacgéo de sistemas de controle. Isso inclui uma
abordagem de defesa em profundidade para proteger um sistema de controle
industrial. Essa abordagem coloca os controladores por tras de um ou mais
firewalls a fim de restringir o acesso apenas a pessoal e protocolos autorizados.

AATENCAO

ACESSO NAO AUTENTICADO E OPERAGAO SUBSEQUENTE NAO
AUTORIZADA

+ Avalie se 0 seu equipamento ou seu ambiente completo esta conectado a
infraestrutura critica e, em caso afirmativo, tome as medidas adequadas em
termos de prevengao, com base na defesa em profundidade, antes de
conectar o sistema de automacéao a qualquer rede.

+ Limite o nimero de dispositivos conectados a uma rede dentro de sua
empresa.

* Isole sua rede industrial de outras redes dentro da empresa.

» Proteja qualquer rede contra acesso nao intencional usando firewalls, VPNs
ou outras medidas de seguranga comprovadas.

* Monitore as atividades dentro de seus sistemas.

» Evite o acesso direto ou a conexao direta a dispositivos por partes néo
autorizadas ou agdes nao autenticadas.

* Prepare um plano de recuperacgao que inclua o backup de seu sistema e de
suas informacgdes de processos.

O nao cumprimento destas instru¢gées podera resultar em morte,
ferimentos graves ou danos do equipamento.
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Ameacas cibernéticas

As ameagas cibernéticas sdo agdes ou acidentes deliberados que podem
interromper as operag¢des normais de PCs e redes de PCs. Essas a¢des podem
ser iniciadas dentro da instalagao fisica ou a partir de uma localizagao externa.
Os desafios da seguranga ao ambiente de controle incluem:

Diversos limites fisicos e logicos
Varios locais e grandes areas geograficas

Efeitos adversos da implementacéo de segurancga na disponibilidade de
processos

Maior exposigdo a worms e virus que migram de sistemas de negdcios para
sistemas de controle a medida que as comunicagdes de controle de negdcios
se tornam mais abertas

Maior exposi¢ao a software malicioso de dispositivos USB, notebooks de
vendedores e técnicos de servigos, e da rede corporativa

Impacto direto de sistemas de controle em sistemas fisicos e mecanicos

Fontes de ataques cibernéticos

Implemente um plano de seguranga cibernética que tenha em conta varias fontes
potenciais de ataques cibernéticos e acidentes, incluindo:

Fonte Descrigao

Interno *  Comportamento inadequado de funcionarios ou

prestadores de servigos

*  Funcionarios ou prestadores de servigos
descontentes

Oportunistas externos (ndo » Garotada dos scripts(1)
direcionados)

* Hackers recriativos
* Desenvolvedores de virus

Acoes deliberadas externas *  Grupos criminosos
(direcionadas)

» Ativistas
» Terroristas
* Agéncias de estados estrangeiros

Acidental

(1) Giria popularizada para hackers que usam scripts maliciosos desenvolvidos por terceiros sem
necessariamente ter um entendimento abrangente de como o script funciona nem de seu impacto
potencial em um sistema.

Um ataque cibernético deliberado em um sistema de controle pode ser langado
para atingir varios resultados maliciosos, incluindo:

Interrupgdo do processo de produgao ao bloquear ou atrasar o fluxo de
informacgoes.

Danificar, desabilitar ou desligar equipamentos para afetar negativamente a
produgao ou o ambiente.

Modificar ou desabilitar sistemas de seguranga para causar danos
deliberados.

DOCA0271PTBR-00
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motorespara aplicativos de EtherNet/IP™ Precaugbes

Como os atacantes obtém acesso

Um atacante cibernético contorna as defesas de perimetro para obter acesso a
rede do sistema de controle. Os pontos de acesso comuns incluem:

» Acesso discado a dispositivos da unidade terminal remota (RTU)

» Pontos de acesso de fornecedores (como pontos de acesso de suporte
técnico)

* Produtos de rede controlados por Tl

* Rede privada virtual corporativa (VPN)
* Links de bancos de dados

» Firewalls configurados incorretamente
+ Utilitarios pares

Relatérios e gerenciamento

Para enviar uma pergunta sobre seguranga cibernética, relatar problemas de
seguranga ou receber as ultimas noticias da Schneider Electric, acesse nosso
site Schneider Electric.
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Introducao ao TeSys island

Conceito de TeSys island

O TeSys island é um sistema modular e multifuncional que fornece fungées
integradas em uma arquitetura de automacao, essencialmente para o controle
direto e o gerenciamento de cargas de baixa tens&o. O TeSys island pode
comutar, ajudar a proteger e gerenciar motores e outras cargas elétricas de até
80 A (AC1) instalados em um painel de controle elétrico.

Esse sistema foi projetado com base no conceito de TeSys avatars. Estes
avatars:

* Representam os aspectos logicos e fisicos das fungdes de automacgao
» Determine a configuragao do TeSys island

Os aspectos logicos da TeSys island sdo gerenciados com ferramentas de
software, abrangendo todas as fases do produto e o ciclo de vida da aplicagéo:
projeto, engenharia, comissionamento, operagao e manutengao.

A TeSys island fisica consiste em um conjunto de dispositivos instalados em um
Unico trilho DIN e conectados com cabos planos para fornecer a comunicagao
interna entre os médulos. A comunicagéo externa com o ambiente de automagéo
é feita por meio de um Unico médulo de interface de rede e a TeSys island é
considerada como um né uUnico na rede. Os outros médulos incluem partidas,
modulos de interface de poténcia, médulos de E/S analdgicos e digitais, mddulos
de interface de tensédo e mddulos de interface SIL (Nivel de integridade de
seguranca, de acordo com o padrado IEC 61508), abrangendo uma ampla
variedade de fung¢des operacionais.

Visao geral do TeSys island

b\

TeSys
TPRDG4X2
TeSys
TPRST009
-] TeSys

3
S
37
o
-

TPRBCEIP

sy JUG0S
TPRAN2X1

TPRST065

7 TeSys

EuyrE TeSys
mym
55

E4E
= ;g TPRPMO080

[ schpsider
‘

Interface de rede Médulo de interface de poténcia

Médulo de E/S analégico Partida convencional

Médulo de E/S digital Partida SIL

® O ©

Médulo de interface SIL

Q Médulo de interface de tensdo
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motorespara aplicativos de EtherNet/IP™ Introdug&o ao TeSys island

Linha principal: TeSys

O TeSys™ ¢é uma solugéo inovadora de controle e gerenciamento de motores da
lider global do mercado. TeSys oferece produtos e solugdes conectados e
eficientes para comutagéo e protecdo de motores e cargas elétricas em
conformidade com todas as principais normas elétricas globais.

Informacgoes gerais

As instru¢des complementares do TeSys island fornecem blocos de fungbes para
dar suporte ao desenvolvimento de aplicagdes e para controlar mddulos de
avatar. Os médulos de avatar sdo objetos de fungao digital gerenciados pelo
sistema do TeSys island. O sistema interage com dispositivos de poténcia e
acessorios, como os dispositivos de E/S analégicos. Os mdodulos do avatarsao
configurados no TeSys island, e a interface de rede (através do avatar do
sistema) gerencia a comunicagéo da rede de campo com o controlador.

A configuragcdo dos mdédulos do TeSys island é gerenciada pelo DTM (Device
Type Manager) do TeSys island. Para obter mais informagdes, consulte a Ajuda
On-line da Biblioteca do DTM do TeSys island.

Definicao de avatar

Os avatars do TeSys tém func¢des prontas para uso gragas a logica predefinida e
aos dispositivos fisicos associados. A logica do avatar é executada na interface
de rede. A interface de rede gerencia a troca de dados internamente, na TeSys
island, e também externamente com o PLC.

Ha quatro tipos de avatars do TeSys:
Avatar do sistema

Representa toda a ilha como um sistema. O avatar do sistema permite definir a
configuragao de rede e administra os dados no nivel da TeSys island.

Avatares de dispositivo

Representam fungdes realizadas por contatores e médulos de E/S.

14
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Avatares de carga

Representam fungdes relacionadas a cargas especificas, como um motor com
dois sentidos de rotagdo direto/reverso. Os avatares de carga incluem os
modulos apropriados e as caracteristicas operacionais para atender ao tipo de
carga. Por exemplo, um avatar Motor com dois sentidos de rotagao inclui duas
partidas, acessorios, logica de controle pré-programada e uma pré-configuragao
das fungdes de protegéo disponiveis.

Padrao (ndo SIL2) Os avatares de carga fornecem o seguinte:
» Controle local

NOTA: O controle local é aplicavel a todos os avatares de carga (exceto
avatar PIM).

* Reinicializagao de disparo local (para permitir que um operador use uma
entrada local para acionar a reinicializagao de disparo local na borda de
subida da entrada. Quando a entrada muda de 0 para 1, a reinicializagdo do
disparo de avatar é executada)

NOTA: A reinicializagao de disparo local é aplicavel a todos os avatares
de carga (exceto avatar PIM).

* Bypass (para permitir que um operador use um comando local para fazer o
bypass temporario de uma condig&o de disparo e continue a operagéo do
avatar)

* Monitoramento de variaveis de processo
Avatares de aplicagéao

Representam fungdes relacionadas a aplicagbes especificas de usuario, como
uma bomba ou um transportador. Os avatars de carga fornecem o seguinte:

e Controle local

* Reinicializagao de disparo local (para permitir que um operador use uma
entrada local para acionar a reinicializagao de disparo local na borda de
subida da entrada. Quando a entrada muda de 0 para 1, a reinicializagdo do
disparo de avatar é executada)

* Bypass (para permitir que um operador use um comando local para fazer o
bypass temporario de uma condigéo de disparo e continue a operagéo do
avatar)

» Sobreposicdo do modo manual (para permitir que um operador use uma
entrada local para substituir o modo de controle configurado e controle o
avatar usando uma origem de comando local)

* Monitoramento de variaveis de processo
Por exemplo, um avatar Bomba inclui o seguinte:
* Uma partida

* Um ou mais médulos de E/S digital para controle local, disparo local e
contatores de variavel de processo (PV)

» Logica de controle configuravel
* Pré-configuracao das funcdes elétrica e de carga

As entradas de PV recebem valores analdgicos de sensores, como medidor de
pressao, de fluxo ou de vibragdo. Os contatores de PV recebem sinais discretos
de contatores, como de fluxo ou de presséo.

O controle operacional (comando Em regime e Parar) do avatar em modo
autdbnomo é configuravel para até duas entradas de PV ou dois contatores de PV.
Ele inclui configuragbes de limite e histerese para entradas analdgicas e logica
positiva ou negativa para entradas analégicas e digitais para o avatar Bomba.

Os avatars instalados no TeSys island s&do controlados pela interface de rede do
TeSys island. Cada avatar inclui I6gica predefinida para gerenciar seus médulos
fisicos, além de facilitar a troca de dados com os PLCs por meio dos blocos
funcionais. Os Avatars incluem pré-configuragao das fungdes de protecao
disponiveis.

2. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
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motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Introdugéo ao TeSys island

As informacgdes que podem ser acessadas por meio do avatar incluem:

» Dados de controle

» Dados de diagnéstico avangado

+ Dados de gerenciamento de ativos

» Dados de energia

Lista de avatares TeSys

Avatares TeSys

Nome

icone

Descrigao

Sistema avatar

Um avatar obrigatério que habilita um unico ponto de
comunicagao com a TeSys island.

Dispositivo

Contator

Para conectar ou desconectar um ponto de energia em um
circuito elétrico

Contator - Parada SIL, Cat. W. 1/23

Para conectar ou desconectar um ponto de energia em um
circuito elétrico com fungao de categoria de parada 0 ou 14
em conformidade com as categorias de fiagdo 1 e 2.

Contator - Parada SIL, Cat. W. 3/45

Para conectar ou desconectar um ponto de energia em um
circuito elétrico com fung¢éo de categoria de parada 0 ou 1 em
conformidade com as categorias de fiagdo 3 e 4.

E/S digital

Para fornecer controle de 2 saidas digitais e status de 4
entradas digitais

E/S analdgica

Qo M

Para fornecer controle de 1 saida analdgica e status de 2
entradas analdgicas

Carga

Interface de poténcia sem E/S (medigao)

Para monitorar a corrente fornecida a um dispositivo externo,
como um relé de estado sélido, partida suave ou comando de
velocidade variavel

3. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.
4. Categoria de parada de acordo com a EN/IEC 60204-1.
5. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508. Categorias de fiagao 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.

16
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TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Avatares TeSys (Continuagao)

Nome

icone

Descrigao

Interface de poténcia com E/S (controle)

Para monitorar a corrente fornecida e controlar um dispositivo
externo, como um relé de estado soélido, partida suave ou
comando de velocidade variavel

Motor com um sentido de rotagéo

Para gerenciar® um motor com um sentido de rotagéo

Motor com um sentido de rotagao -
Parada SIL, Cat. W. 1/2

Para gerenciar um motor com um sentido de rotagdo com
fungéo de categoria de parada 0 ou 1 em conformidade com
as categorias de fiagdo 1 e 2

Motor com um sentido de rotagao -
Parada SIL, Cat. W. 3/4

Para gerenciar um motor com um sentido de rotagdo com
fungdo de categoria de parada 0 ou 1 em conformidade com
as categorias de fiagdo 3 e 4

Motor com dois sentidos de rotagao

B p=/ W= @ ©

Para gerenciar um motor com dois sentidos de rotagéo
(direto/reverso)

Motor com dois sentidos de rotagao -
Parada SIL, Cat. W. 1/2

M

Para gerenciar um motor com dois sentidos de rotagao
(direto/reverso) com fungao de categoria de parada 0 ou 1 em
conformidade com as categorias de fiagdo 1 e 2

Motor com dois sentidos de rotagao -
Parada SIL, Cat. W. 3/4

<
3

Para gerenciar um motor com dois sentidos de rotagao
(direto/reverso) com fungao de categoria de parada 0 ou 1 em
conformidade com as categorias de fiagdo 3 e 4

Motor Y/D com um sentido de rotagédo

Para gerenciar um motor com um sentido de rotagao (estrela/
triangulo)

Motor Y/D com dois sentidos de rotagédo

Para gerenciar um motor Y/D (estrela/triangulo) com dois
sentidos de rotagéo (direto/reverso)

Motor de duas velocidades

Para gerenciar um motor de duas velocidades com ou sem o
opcional Dahlander

6. "Gerenciar", nesse contexto, abrange energizar, controlar, monitorar, diagnosticar e proteger a carga.

DOCA0271PTBR-00
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motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Introdugéo ao TeSys island

Avatares TeSys (Continuagao)

Nome

icone

Descrigao

Motor de duas velocidades -
Parada SIL, Cat. W. 1/2

£

Para gerenciar um motor de duas velocidades com fungao de
categoria de parada 0 ou 1 em conformidade com as
categorias de fiacdo 1 e 2

Motor de duas velocidades -
Parada SIL, Cat. W. 3/4

<

Para gerenciar um motor de duas velocidades com fungao de
categoria de parada 0 ou 1 em conformidade com as
categorias de fiagdo 3 e 4

Motor de duas velocidades e com dois
sentidos de rotagéo

&) "

Para gerenciar um motor de duas velocidades com dois
sentidos de rotagéo (direto/reverso)

Motor de duas velocidades e com dois
sentidos de rotagéo -
Parada SIL, Cat. W. 1/2

>

-
o

Para gerenciar um motor de duas velocidades e com dois
sentidos de rotagéo (direto/reverso) com fungéo de categoria
de parada 0 ou 1 em conformidade com as categorias de
fiagdo 1e 2

Motor de duas velocidades e com dois
sentidos de rotagéo -
Parada SIL, Cat. W. 3/4

b2

Para gerenciar um motor de duas velocidades e com dois
sentidos de rotagéo (direto/reverso) com fungao de categoria
de parada 0 ou 1 em conformidade com as categorias de
fiagdo 3 e 4

Resistor

Para gerenciar uma carga resistiva

Fonte de alimentagao

Para gerenciar uma fonte de alimentagéo

Transformador

El E

Para gerenciar um transformador

Aplicagao

Bomba

Para gerenciar uma bomba

Transportador com um sentido de rotagéo

=

Para gerenciar um transportador com um sentido de rotagéo

18
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TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Avatares TeSys (Continuagao)

Nome

icone

Descrigao

Parada SIL, Cat. W. 1/2

Transportador com um sentido de rotagéo -

Para gerenciar um transportador com um sentido de rotagéo
com fungéo de categoria de parada 0 ou 1 em conformidade
com as categorias de fiagdo 1 e 2

Transportador com dois sentidos de rotagéo

Para gerenciar um transportador com dois sentidos de
rotagao (direto/reverso)

Parada SIL, Cat. W. 1/2

Transportador com dois sentidos de rotagéo

(ONNO)
[N

Para gerenciar um transportador com dois sentidos de
rotagao (direto/reverso) com fungédo de categoria de parada 0
ou 1 em conformidade com as categorias de fiagdo 1 e 2

NOTA: Para o avatar de duas velocidades e dois sentidos desative o disparo
de inversao de fase de corrente.

DOCA0271PTBR-00
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Metodologia

Um dispositivo do TeSys™ island pode ser integrado ao ambiente do Rockwell
Software® Studio 5000® usando o recurso de importagao de L5X. Com base na
configuracao do TeSys island, o software SoMove™ fornece arquivos L5X que
podem ser importados para o ambiente do Studio 5000, expondo os dados do
dispositivo via instru¢gdes complementares.

NOTA: Devido a referéncia a dados, os arquivos L5X devem ser importados

na ordem listada a seguir. Siga as instru¢des fornecidas neste manual.

Os seguintes arquivos séo gerados pelo software SoMove:

1.

Maodulo Ethernet genérico: esse arquivo contém um AOP Ethernet Genérico
representando a configuragado do TeSys island. Ele inclui comentarios na
secao Controller Tags, indicando cada um dos dados aos quais faz
referéncia. Ele usa a seguinte convengéo de nomenclatura: {Nome_do _
dispositivo}Module.L5X.

. Mensagens explicitas (se existirem dados aciclicos): esse arquivo contém o

seguinte:

* sub-rotinas contendo mensagens explicitas para a chamada de dados
aciclicos

» um buffer de dados usado para manter os dados aciclicos antes e
depois da transmissao

Ele usa a seguinte convencao de nomenclatura: {Nome_do_dispositivo}
_Acyclic.L5X.

NOTA: Se uma configuragédo do TeSys island nao tiver dados aciclicos,
esse arquivo ndo sera gerado.

. Instrugbes complementares (AOI): esse arquivo contém as AOls usadas para

gerar blocos funcionais. Ele deve ser importado por ultimo porque as tags de
referéncia das AOIls estdo contidas nos outros dois arquivos. Ele usa a
seguinte convengéo de nomenclatura: {Nome_do_dispositivo} Aoi.L5X.

NOTA: Se vocé alterar a convengdo de nomenclatura de um TeSys island ou
de avatares preexistentes, quando as alteragdes de configuragéo forem
integradas a um projeto, todas as entidades importadas do software Studio
5000 (tags, AOIs e o médulo Ethernet genérico) deverao ser excluidas e o
processo de importagéo repetido para a nova configuragao. Consulte as
Perguntas frequentes (FAQs), pagina 112.

Obter os arquivos L5X

Configure a ilha no DTM do TeSys™ island de acordo com a TeSys island - Guia
de sistema, instalagéo e operacado. Em seguida, exporte os arquivos L5X do DTM
do TeSys island de acordo com o procedimento a seguir.

1.

No DTM do TeSys island, abra o projeto do TeSys island que deseja exportar.

2. No menu suspenso, clique em Dispositivo.
3.
4. Clique em Salvar.

Selecione Exportar > EDS para o formato de arquivo L5X.

O arquivo é salvo como zip no seguinte formato: nome_da_ilha.zip.
Uma notificagéo é exibida dizendo que os arquivos L5X foram criados.
Clique em OK.

20
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Procedimento de integracao

Pré-requisitos
O procedimento de integracao supde que vocé tenha feito o seguinte:
» Configurado um dispositivo do TeSys™ island usando o software SoMove™

+ Obtido os arquivos L5X necessarios para a integragdo com o ambiente do
Rockwell Software®

Itens de exemplo

A configuragéo do TeSys island usada neste exemplo inclui os seguintes itens,
como mostrado na figura abaixo.

* Modulo de E/S digital chamado TeSyslslandDevice
» Avatar do motor com dois sentidos de rotagao

System

AvSystem

('E\ 3 Digital I/O

Tr AvDigitallo X
Motor Two Directions
AvMaotorTwaDirections

Adicionar uma ponte Ethernet

Para adicionar uma ponte Ethernet:
1. Execute o software Studio 50009.
2. Clique em Create > New Project.
Um novo projeto é aberto.
3. Selecione o seu PLC na lista de PLCs disponiveis.
4. Digite um nome para o PLC. Cligue em Next.
5. Faca as alteragdes necessarias no PLC. Clique em Finish.
O mddulo do PLC ¢ adicionado a arvore de configuragéo de E/S.
6. Adicione uma ponte Ethernet a placa traseira.

=-£31/0 Configuration
El- 1756 Backplane, 1756-A7
------ ffa [0] 1756-L74 TestDevice
& § [1] 1756-EN2T Bridge
..& Ethernet
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Procedimento de integracao

Importar o Médulo do TeSys ™ island

Importe o médulo do TeSys island na ponte Ethernet. Esse arquivo usa a seguinte
convencgao de nomenclatura: {Nome _do_dispositivo}Module.L5X.

B‘S 1/O Configuration

-89 1756 Backplane, 1756-A7
fa [0] 1756-L74 TestDevice
= ﬂ [1] 1756-EN2T Bridge

i

New Maodule...

Import Module...

Discover Modules...

Paste Ctrl+V

Print L4

Apés a importagao, o dispositivo mostra a arvore de configuragdo de E/S e a
secao Controller Tags do projeto.

=+ Controller TestDevice
[ Controller Tags
[ Controller Fault Handler
[ Power-Up Handler
=+ Tasks
58 MainTask
‘ (+-°% MainProgram
----- 3 Unscheduled
=-3 Motion Groups
----- 3 Ungrouped Axes
1 Add-On Instructions
=39 Data Types
L, User-Defined
L4 Strings
G4, Add-On-Defined
[, Predefined
[ Module-Defined
[ Trends
i Logical Model
=-E31/0 Configuration
891756 Backplane, 1756-A7
9 (0] 1756-L74 TestDevice
£ 8l [1] 1756-EN2T Bridge
=& Ethernet
- B 1756-EN2T Bridge

- ETHERNET-MODULE TeSyslslandDevice

Name =z|~ |Val #|For ¢ | Style Data Type|Description
= TeSyslslandDevice:l {---| {-- AB.ETHE..
— TeSyslslandDevice . [{...| {..| Decimal SINT[9]
+ TeSyslslandDevi... o Decimal SINT AvSystem1:
+ TeSyslslandDevi o Decimal SINT AvSystem1:
+ TeSyslslandDevi o Decimal SINT AvDigitallO:
+ TeSyslslandDevi... ] Decimal SINT AvMotorTwoDirection:
+ TeSyslslandDevi ] Decimal SINT AvMotorTwoDirection
+ TeSyslslandDevi... o Decimal SINT AvMotorTwoDirection: AvgIRMS
+ TeSyslslandDevi o Decimal SINT AvMotorTwoDirection: AvgIRMS
+ TeSyslslandDevi... o Decimal SINT AvMotorTwoDirection: AvgIRMS
+ TeSyslslandDevi o Decimal SINT AvMotorTwoDirection: AvgIRMS
+ TeSyslslandDevice:0 [{...| {.. AB.ETHE..
+ TeSyslslandDevice:C [{...| {.. AB:ETHE..

Quando o médulo passar a existir, defina o endereco IP alvo do dispositivo.

NOTA: Se vocé ignorar esse passo antes de importar a sub-rotina e a AOlI,
sera preciso definir manualmente o caminho de comunicacao do alvo para
cada bloco de fungbes aciclicas.

Definir o endereco IP

Controller Organizer -

ERER " Mo Properis Report: Loca ermeaer-ooure <00 < |

Genera”  Connection  Module Info

4 Controller efsefsef
) Cantraller Tags
Controller Fault Haneller
Pawer-Up Handler

b o Tasks
b 1 Mation Groups
P Assets
T, Logical Madel
a 1/0 Canfiguration
4 B PointlD

[ [0] 1769-L1GER-BB B efsefsef
4 Embedded 170
& [1] Embedded Discrete 10
Expansion /0, 0 Maodules
4 Tz Ethemet
B 1760-L1EER-BBIB efsefsef
f) ETHERMET-MODULE Mylsland

Comm Format: Diata - SINT
Address / Host Mame
(®) IP Address: gz . 168 . 10

() Host Name:

Status: Offline

50

Type: ETHERMET-MODLULE Generic Ethernet Module
Wendar. Rockwell Automation/Allen-Bradley
Parent: Local
Mame: Mylsland Cannection Parameters
Agzembly X
Drescription Irstance: Size:
Input 2 =] g
Dutput: 100 11 = (3

oot CENSEEE

Cancel Apply Help
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Importar a sub-rotina

Importe o arquivo L5X da sub-rotina que contém os dados aciclicos, se existir.
Esse arquivo usa a seguinte convengao de nomenclatura: {Nome_do_dispositivo}

_Acyclic.L5X.
E;J--STasks
=48 MainTask
ML) \ainProgran |
& Parameters Add E® New Routine..
-EhMainRoutir
.3 Unscheduled & Cut Ctrl+X 4] New Local Tag.. Ctrl+W
E—jﬁ Maotion Groups Copy Ctrl+C New Parameter...
[ Ungrouped Axes Paste CtrlV
----- 3 Add-On Instructions | Import Routine...
Delete Del
=& Data Types
L User-Defined Verify
G Strings Cross Reference Ctri+E
[ Add-On-Defined
--C@o Predefined Browse Logic... Ctrl+L
&% Module-Defined  Fing in Logical Organizer
----- 3 Trends
----- .. Logical Model Online Edits >

=-E31/0 Configuration

1891756 Backplane,| "INt ’
""" Ba [0] 1756-L74 1 Export Program...
& 8 111 1756-EN21
-#a Ethernet Properties Alt+Enter

Depois da importagao:

* as sub-rotinas estardo visiveis na arvore Tasks
» o0 buffer de dados aciclicos estara visivel na se¢do Controller Tags

=] ST&SKS =i 5 Controller TestDevice ~ Name =z|a [Val «|For«|Style Data Type
B @MamTr.ask i Controller Tags + Deviceb_AssetManagement {ona] {04 MESSAGE
=58 MainProgram i .- Controller Fault Handler T Device_Acycli foo| £.- TeSyslsl...

Parameters and Local Tags

EbMainRoutine

--[B) AvMotorTwoDirection
AvSystem1
CombinedSystemOutput

-[B) Device2
Device3 Subroutines
Deviced

-[B) Device5
Deviceb

Acyclic Data Buffer

Para obter mais informacdes sobre como acessar os dados do dispositivo,
consulte Exemplo de acesso a dados, pagina 27.

DOCA0271PTBR-00

23



TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
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Importar as instrugoes complementares

Importe as instrugdes complementares (AOIs) como mostrado a seguir. Esse
arquivo usa as seguintes convengdes de nomenclatura: {Nome_do_dispositivo}

_Aoi.L5X
-5 Motion Groups
£ Ungrouped Axes
----- &
(&3 Data Types f2 New Add-On Instruction...
-0 User-Defined | Import Add-On Instruction...
- Strings
- Add-On-Defined | & Cut Ctrl+X
--Cﬁ! Predefined Copy Ctrl+C
-G8 Module-Defined | g pacie Crl+V
""" & Trends Paste With Configuration..  Ctrl+Shift+V
----- M. Logical Model
=-£31/0 Configuration Print b

EI- 1756 Backplane, Trs6-A7

Depois da importacéo, as AOls estardo visiveis na arvore do projeto.

9--@Add-0n Instructions
=3 AvDigitallO
q Parameters and Local Tags

Cada AOI contém dados ciclicos ou aciclicos, o que é indicado pela seguinte
convengao de nomenclatura:

» Os dados ciclicos contém apenas o nome do avatar.

» Os dados aciclicos contém o nome do avatar seguido por um caractere de
sublinhado (_) e pelo nome do objeto de dados aciclicos.
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Criar instancias das AOls

Ao criar uma instancia de uma AOlI, é preciso referenciar o médulo e o buffer de
dados aciclicos. Dependendo dos dados presentes na AOI (ciclicos ou aciclicos),
ha uma ou duas tags a referenciar.

1. Entre na Main Routine clicando duas vezes nela na arvore Tasks.

Controller Organizer - 3 X H abed % oh w oy

Controller Tags ~
(= Controller Fault Handler
X Power-Up Handler
(-5 Tasks

=58 MainTask (End)
= £8 MainProgram ‘
Parameters and Local Tags
B MainRoutine
AvMotorTwoDirection
AvSystem

2. Adicione uma AOI da lista de complementos.

H o o i el GO B e e e 0 (D e e R e S B B
Favore. ), Add-On £ Alarms 1 B A TmeriCo._ A bl AvSystem vi.0
-AvSystem1
abed B o v =1

AvSystem1 ? N
Mylsland_Input ?
Mylsland_Output ?
ResetVitgFlctnStatus "
ResetMaxUnbalanceVitg 7
ResetMaxVRMS 7]

(End) ResetComErrorCntr 27
ResetMinorEviCnir ixte
ResetAlarmGCntr 7
ResetSystem s

3. Preencha as tags de referéncia de cada parametro de entrada/saida. Essas
tags estdo na lista Controller Tags, com nomes correspondentes aos
parametros de entrada/saida.

AvSystem1

AvSystem1 ? . —
Mylsland_Input )

Mylsland_Outpu L el ARlatn
ResetVItgFlctnSt‘ i || Show. AB ETHERNET_MODULE SINT_14 - |
ResetMaxUnbalg] [nams =z([DataType  [Usage Description [~
ResetMaxVRMS [ ] FMylsiang ABETHERNET... <controller> |
ResetComErrorC
ResetMinorEvtCi
ResetAlarmCntr
ResetSystem

Show controller tags

4. Crie uma instancia da AOIl e dé um nome a ela.

AvSystem1 |

AvSystem1 W"Ictnstatus)—
Mylsland_Input 55—
Mylsland_Output % Cutlnstruction amex -
ResetVitgFictnStatus Copy Instruction crleC
ResetMaxUnbalanceVIt & Paste Clev L
ResetMaxVRMS Delete Instruction Del
ResetComErorCnir Add Ladder Element... Altslns
;:::m;ﬂgﬁ?mr Edit Main Operand Description  Ctrl+D E_
ResetSystem Save Instruction Defaults

Clear Instruction Defaults

A AQI agora esta totalmente configurada e pronta para uso.

-AvSystem1

AvSystem1 AvSysteminstance
Mylsland_Input MylslandDeviceln
Mylsland_Output MylslandDeviceOut

ResetVitgFlctnStatus 0+«
ResetMaxUnbalanceVitg 0«
ResetMaxVRMS 0+«
ResetComErrorCntr 0+«
ResetMinorEvtCntr 0+«
ResetAlarmCntr 0+«
ResetSystem 0+«
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Chamando dados aciclicos

Ao chamar dados aciclicos, € preciso adicionar uma operagao Jump To
Subroutine a rotina principal. A sub-rotina necessaria para a AOI de destino
corresponde ao avatar associado.

JSR: |

Jump To Subroutine
Routine Name| -

E CombinedSystemOutput
Device2

Device3

Deaviced R

Essa agao envia os dados por push ou pull, dependendo do tipo de dados que a
mensagem explicita estd acessando.

1. Abra a sub-rotina.

2. Alterne o bit Examine If Open no rung que contém a mensagem associada a
AOI de destino.

Controller Organizer - 1 x e W
£ Controller empty Q TeSysislandDevice_X01 T
Controller Tags 0 Message END>—
= Controller Fault Handler % CutInstruction Ctrl+X Message Control AvSystem1_Diagnostic [.._ DN —
ER
(3 Power-Up Handler B3 Copy Instruction Cri+C o
ETasks Paste cti+v
=68 MainTask TeSyslslandDevic M:
48 MainProgram 1 [e=====/E= Delete Instruction Del Message EN>—
N Message Control AvSystem1_Energy [] [-CDN>—
Parameters and Local Tags Add Ladder Element.. Alt+Ins ERD—
B MainRoutine # Edit Main Operand Description Ctrl+D
AvMotorTwoDirection
AvSystem1 TeSyslslandDevic  saye Instruction Defaults
= ~ 2 | — Message END>—
CombinedSystemOutput Clear Instruction Defaults Message Control AvSystem1_AssetManagement [___] (— DN>—
Device2 ERS—
Device3 | Toggle Bit CulT ‘
Deviced
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Exemplo de acesso a dados

A secao a seguir fornece um exemplo de como acessar dados no TeSys island.

Esses exemplos de AOls:

» foram adicionados ao projeto usando o mesmo processo descrito acima

* s&do para os dados do sistema ciclico (AvSystem1), diagnéstico do sistema
aciclico (AvSystem1_Diagnostic) e gerenciamento de ativos do sistema

aciclico (AvSystem1_AssetManagement)

Acessando dados por meio da AOI

Depois de configurar as AOls que planeja usar:

1. Baixe o programa.

2. Configure o PLC para o modo de execugao.

p— P RUN W < » § Favon
Mo Forces Go Online
MNo Edits Upload...
Redundancy Download | ]
= ] = x
ControllerOrGan  progam viode — =
=-£3 Controller ¢ Run Mode ~
Controlll  _ 0
ontro Test Mode
- Controll
-3 Power-U Clear Faults
[—]--EEITasks Go To Faults
l_‘—]--@MainTas
=S8Mainl  Controller Properties
parm
: Eb MainRoutine

Se o dispositivo estiver adequadamente configurado e nao tiver disparos nem
outros eventos, a AOI do sistema ciclico devera indicar que o sistema esta

operacional.

AvSystem1

AvSystem1 AvSysteminstance | ...
Mylsland_Input MylslandDeviceln

Mylsland_Output MylslandDeviceOut I CtriVitgFletn >—

ResetVitgFlctnStatus «

ResetMaxUnbalanceVitg |0* — Operational —
ResetMaxVRMS 0« —{_TestMode >—
ResetComErrorCntr 0+ —C MinorEvt —
ResetMinorEvtCntr 0« —_ForceMode »—
ResetAlarmCntr 0+ —( DegradedMode —
ResetSystem 0+«

Para exibir dados aciclicos, a mensagem explicita apropriada deve ser acessada.

Consulte Chamando dados aciclicos, pagina 26. Como mostrado aqui, o

dispositivo tem no momento um evento menor registrado por meio do contador de

eventos menores do sistema dentro da AOI de diagndstico do sistema aciclico.

-AvSystem1_Diagnostic

AvSystem1_Diagnostic AvSystemDiagnostic | ...
Mylsland_AcyclicBuffer MylslandDev...licBuffer
ComErrorCntr 0«
AlarmsCntr 0«
|MinorEvtCntr 1<)
MinorEvtRegister1_Y 2019+«
MincrEvtRegister1_M B¢
MinorEvtRegister1_D 19+«
MincrEvtRegister1_h 4e
MinorEvtRegister1_min 2¢
MinorEvtRegister1_sec 22«
MincrEvtRegister1_cs 22+«
MincrEvtReqister1 Evildentifier 0«
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Esse valor pode ser redefinido alternando o bit de redefinicdo de eventos
menores dentro da AOI do sistema ciclico.

AvSystem|——

AvSystem1 AvSysteminstance ... -
Mylsland_Input MylslandDeviceln =
Mylsland_Output MylslandDeviceOut -

ResetVitgFlctnStatus 0+« 5
ResetMaxUnbalanceVitg 0+« r
ResetMaxVRMS 0+« =
ResetComErrorCntr 0« -
[ResetMinorEvtCntr 1| +
ResetAlarmCntr 0« -
ResetSystem 0+«

Depois de uma atualizagao dos dados de diagndstico do sistema aciclico
(consulte Chamando dados aciclicos, pagina 26), o contador retorna para 0.

AvSystem1_Diagnostic
AvSystem1_Diagnostic AvSystemDiagnostic
Mylsland_AcyclicBuffer MylslandDev...licBuffer
ComErrorCntr 0«
AlarmsCntr 0«
[MinorEvtCntr 0+«|
MinorEvtRegister1_Y 2019+
MinorEvtRegister1_M 6+«
MinorEvtRegister1_D 19+«
MinorEvtRegister1_h 4«
MinorEvtRegister1_min 2+«
MinorEvtRegister1_sec 22+
MinorEvtRegister1_cs 22«
MinorEvtReqister1 Evtldentifier 0«

Acessando dados por meio do buffer aciclico

As AOls conseguem expor apenas tipos de dados SINT, INT, DINT, REAL e
BOOL como parametros de entrada/saida. Devido a essa restri¢cdo, os registros
STRING sao colocados dentro do buffer de dados aciclicos e podem ser
acessados la.

Depois de alternar o bit para acessar os dados de gerenciamento de ativos do
sistema aciclico (consulte Chamando dados aciclicos, pagina 26), os dados
STRING n&o aparecem na AOIl. Em vez disso, eles aparecem dentro do buffer de
dados aciclicos. Esse buffer pode ser encontrado na lista Controller Tags, com a
convencgao de nomenclatura {Nome_do_dispositivo} AcyclicBuffer.

{5 Centroller Load ~

e Name =g[a | Value «[Force Mask <[ Style Data Type
-~ ERE + Wylsland-C Taon T AB-ETHERNET_
E ;:\:‘:”U:’ ;ﬂ;::‘*:"d‘ﬁ’ + Myland ) Loet AB.ETHERNET_
E Tasks +/ Mylsland:0 et {iamal AB:ETHERNET_.
3 B8 Wi Task — Mylsland_AcyclicBuffer (ooe} [ Mylsland_Acydic
3 £8 MainProgram — Mylsland_AcycicBufer. AvSystem1_VendorName *Schneider Electric’ flooon Mylsland_20
3} Parameters and Locel Tags ¥ bylsland_/ AvSystem1.} LEN 18 Decimal DINT
By MainRoutine -+ Mylsland_Acycl AvSystem? DA ey {---}|AsCIl SINT[20]
MaotorTwoSpeeds + Mylsland_AcycicBuffer. AvSystem]_ProduciCode "TERBCETP' 1ot Mylsland_32
+ Mylsland_AcyclicBuffer. AvSystem1_AppRevision *00.0300° Loea} Mylsland_7
-+ Mylsland_AcycicBufer. AvSystem?_VendorIRL "wane. schneiderelectric. (---} Mylsland_64
Output + Mylsland_AcyclicBuffer. AvSystem_F fosh Mylsland_32

Os dados remanescentes sao acessiveis dentro da AOI.

-AvSystem1_AssetManagement
AvSystem1_AssetManagem... AvSystemAsset |...
Mylsland_AcyclicBuffer MylslandDev...licBuffer
MacAddress_XX 255«
MacAddress_YY 265«
MacAddress_ZZ 255
MacAddress_UU 255«
MacAddress_VV 255«
MacAddress_WW 265«
TimeDeviceOn De
DeviceEvtCntr D&

28
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Taxas de atualizacao de dados

Ao escolher a frequéncia do protocolo de rede de campo (como RPI ou taxa de
repeticdo) ou a frequéncia de atualizagdo de dados aciclicos em seu programa
PLC, é importante compreender a frequéncia das atualizagdes de dados na

prépria ilha.

Por exemplo, os dados de energia ativa séo atualizados a cada 100 ms. Portanto,
nao € util que o programa PLC atualize esses dados aciclicos a cada 10 ms. No
entanto, todas as saidas (partidas, saidas digitais, saidas analégicas,
reinicializagbes de disparo (trip resets) e outras reinicializagdes ou predefinigcbes)
sao atualizadas a uma frequéncia de < 10 ms. As entradas sao atualizadas a

varias frequéncias, dependendo de sua importancia.

Consulte a tabela a seguir para obter mais informacdes.

Taxas de atualizagao de dados

Dados

Intervalo maximo de
atualizagao

Status de entrada e saida de dispositivos de poténcia, médulos de E/S
digital e médulos de interface SIL?

por exemplo, comandos de execugéo, status do contator (RunFwd,
Tripped), entrada digital (DIO, DI1...)

10 ms

Medigbes analégicas de dispositivos de poténcia, médulos de E/S
analégica e modulos de interface de tenséo.

por exemplo, corrente de fase (AvgIRMS, PhaseXIRMS), tenséo de
fase (VRMSPhaseX, AvgVRMS), poténcia (InstActivePower,
InstReactivePower, PowerFactor), energia (ActiveEnergy,
ReactiveEnergy), entradas analégicas (MotorTemperature, AlO, Al1)

100 ms

Outros dados

por exemplo, dados de ativos: ContactorCycleCntr, TimeModuleOn,
AvgIRMS (ciclo de vida)

10 ms

7. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
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Blocos de fungdes

Blocos de funcoes

Tipos de dados

Os blocos de fungdes do TeSys™ island integrados ao Studio 5000® sdo
independentes da rede de campo e ndo tém instrugdes de logica. As entradas e
saidas dos blocos de fungdes estéo vinculadas a imagem do processo (dados
ciclicos) sem nenhuma modificagdo. As entradas e saidas, que ndo fazem parte
da imagem do processo, sao trocadas através de métodos de comunicagao
aciclicos.

Os seguintes tipos de dados s&o suportados pelo software Studio 5000®. Um tipo
de dado é uma definigdo do tamanho e do layout da meméria alocada para a tag

criada. Os tipos de dados definem quantos bits, bytes ou palavras de dados uma

tag utiliza.

Tipos de dados

Tipo de dados Abreviatura Bits de memoéria Faixa

Booleano BOOL 1 0-1

Inteiro curto SINT 8 -128 a 127

Inteiro INT 16 -32.768 a 32.767
: -2.147.483.648 a

Inteiro duplo DINT 32 2.147.483.647

Ntmero real REAL 32 R T IA

O TeSys™ island suporta tipos de dados sem sinal. No entanto, o software Studio
5000 suporta apenas tipos de dados com sinal. Esses tipos de dados usam um bit
para indicar que o software lida apenas com inteiros com sinal. Por esse motivo, o
valor positivo maximo que pode ser exibido para inteiros sem sinal de 32 bits &
2.147.483.647. Para impor isso, existe uma légica dentro das AOls (instrugdes
complementares) para maximizar registros UDINT se o bit de sinal for usado.
Para esses registros do TeSys island, existe um sinalizador como um parametro
exposto para indicar estouro. Esses sinalizadores séo do tipo BOOL com a
convengao de nomenclatura {Nome_da tag} O.

Exemplo de estouro

AvgIRMS DINT

AvgIRMS_O DINT

30
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Marcacoes de data/hora

Algumas saidas que fazem parte de um bloco de fun¢des, incluindo registros,
marcagdes de data/hora, datas de inicio e datas de parada, fornecem
informagdes de marcacgéo de data/hora, como a data e a hora em que o valor foi
registrado. O bloco de fun¢des inclui uma saida unica para cada um dos critérios
a fim de apresentar os dados de data e marcagéo de data/hora conforme
mostrado a seguir:

* cs: centésimo de segundo

« D:dia
* h:hora
¢ M:més

*  min: minuto
* sec: segundo
* Y:ano

Exemplo: As seguintes saidas estado disponiveis para a marcagéo de data/hora
de VoltageDipStartDate1:

* VoltageDipStartDate1_cs

* VoltageDipStartDate1_D

+ VoltageDipStartDate1_h

* VoltageDipStartDate1_M

+ VoltageDipStartDate1_min
» VoltageDipStartDate1_sec
* VoltageDipStartDate1_Y

Registros, marcagdes de data/hora, datas de inicio e datas de parada que
fornecem informacgdes de marcacao de data/hora terminadas em 1 indicam a
saida mais recente e, dependendo do numero de saidas disponiveis, a saida com
0 numero mais alto indica a entrada menos recente. Portanto, no caso das saidas
mostradas como VoltageDipStartDate1 e VoltageDipStartDate5, 1 indica a
entrada mais recente e 5 indica a entrada menos recente.
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Blocos de funcoes de avatar

Descrigao geral

Ha dois tipos basicos de blocos de fungdes:
* Blocos de fungdes de avatar do sistema
» Blocos de fungdes dos avatares padrao

Blocos de fungoes de avatar do sistema

O avatar do sistema é exclusivo no TeSys island e suportado por implementacdes
especificas de bloco de fungdes, indicadas pela string System no nome do bloco
de fungoes.

Blocos de fungbes dos avatares padrao

Os avatares padrao sao suportados por dois tipos de blocos de fungoes:
» Blocos de fungdes ciclicos de avatar
» Blocos de fungdes aciclicos de avatar (leitura/gravagéo)

Cada bloco de fungbes ciclico de avatar é suportado pela prépria implementagao
do bloco de fungdes, que pode ser instanciada para varias utilizagées do mesmo
tipo de avatar em um TeSys island. Crie uma instancia do bloco de fungdes para
cada avatar em sua aplicagao.

Ha somente uma implementagao para os blocos de fungdes aciclicos de avatar
(leitura/gravacgao). O mesmo conjunto de dados aciclicos de diagnéstico e energia
estéa disponivel para todos os avatares, com excegéo do avatar do sistema, da E/
S analdgica e da E/S digital. O mesmo conjunto de dados aciclicos de ativos esta
disponivel para cada dispositivo da ilha. A execugao do bloco de fungbes para um
avatar sem suporte interrompe o bloco de fungdes com um erro detectado. Para
varias utilizagdes do mesmo bloco de fungdes com avatares diferentes, é preciso
criar uma instancia do bloco de fung¢des para cada avatar. Vocé devera criar uma
instancia do bloco de fungdes Gerenciamento de ativos para cada dispositivo da
ilha.

Os blocos de fungdes néo tém operagdes logicas e ndo modificam nem
interpretam os dados do avatar. Os blocos de fungbes copiam os valores de suas
entradas para a estrutura de dados de saida ciclicos e copiam os dados da
estrutura de entrada ciclica para suas saidas. Se o bloco de funcgdes exigir a troca
de dados aciclicos, as solicitagcdes de leitura e gravagéo seréo gerenciadas pelo
bloco de fungdes.

O sistema fornece uma conexao aciclica por interface de rede do TeSys™ island.
Por esse motivo, as solicitagbes de comunicagao aciclica devem ser tratadas
sequencialmente. Uma nova solicitacdo s pode ser enviada se a resposta a
solicitagao anterior tiver sido recebida.

Se ocorrer um erro detectado durante a execugéao, o bloco de fungdes para e
fornece as informacdes sobre o erro detectado. Nao é possivel parar o bloco de
fungdes pela aplicacao (por exemplo, cancelar a entrada).

Alguns blocos de fungbes fornecem entradas para reinicializar ou predefinir
parametros do bloco de fungdes. Ao executar o bloco de fungdes, se uma dessas
entradas for TRUE, a atualizagao das saidas sera adiada até que o comando de
reinicializagédo ou predefinicdo seja executado no avatar.

Todos os dados expostos por uma AOI existem dentro do corpo principal (main
body), exceto os dados expostos com parametros de saida do tipo BOOL. Esses
dados ficam no lado direito da AOI.
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Blocos de funcoes do sistema

Sistema

O bloco de fungbes AvSystem retorna o status dos dados de energia e
diagndstico ciclicos do avatar do sistema e os reinicializa.

Bloco de fungoes AvSystem

Avsystem01 v1.0

AvSystemO01
AvSystem01 s —( UpstreamVltgFlctnStatus >—
Mylsland_Input ? —( SlLStarterStopStatus_—
Mylsland_OQutput ? —( CtrlVItgFlctn >—
ResetVltgFlctnStatus ?7? —( Preoperational —
ResetMaxUnbalanceVltg 22 —( Operational —
ResetMaxVRMS ?7? — TestMode >—
ResetComErrorCnir ?7? —{ MinorEvt >—
ResetMinorEviCntr ?7? —( ForceMode —
ResetAlarmCntr 27? — DegradedMode —
ResetSystem ?7?

Interface de entrada de AvSystem

Tipo de

Entrada dados Descricao

Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor do parametro
ResetVltgFlctnStatus BOOL ResetVItgFictnStatus sera reinicializado.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor do parametro
ResetMaxUnbalanceVitg BOOL ResetMaxUnbalanceVItg é reinicializado.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor do parametro
ResetMaxVRMS BOOL ResetMaxVRMS é reinicializado.
ResetComErrorCnt BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contador de erros detectados da

esetomerrortntr comunicagao da rede de campo sera definido como 0.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contador de eventos menores

ResetMinorEvtCntr BOOL detectados para o sistema sera definido como 0.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contador de alarmes detectados
ResetAlarmCntr BOOL para o sistema sera definido como 0.
ResetSystem BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o sistema é reinicializado.
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Interface de saida de AvSystem

: Tipo de .
Saida dados Descrigao
Se essa saida estiver definida como TRUE, um afundamento ou uma elevagéo de
UpstreamVltgFictnStatus BOOL tenséao foi detectado(a). Pode ser reinicializada com ResetVItgFIctnStatus.
Status da fungéo de parada 0 da Partida SIL8 . Se essa saida estiver definida como
SlLStarterStopStatus BOOL FALSE, isso significa que nenhum Grupo SIL recebeu um comando de parada de
Partida SIL.
CtriVitgFlctn BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, uma flutuagao de tensao de controle foi
detectada.
Preoperational BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar do sistema esta no Modo pré-

operacional.

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar do sistema esta no Modo
Operational BOOL operacional. Para obter mais informagdes sobre os estados de maquina, consulte
TeSys island - Guia de sistema, instalagéo e operagao.

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar do sistema esta no Modo de

TestMode BOOL teste,

MinorEvt BOOL Se essa saida gs_tiver definida como TRUE, o avatar do sistema esta no modo de
Evento secundario.

ForceMode BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar do sistema esta no Modo
forgado.

DegradedMode BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar do sistema esta no Modo

degradado.

Hora do sistema

O bloco de fungbes AvSystem1_SystemTime retorna o status da hora do sistema
aciclico do sistema. O bloco de fungdes Hora do sistema somente 1é a hora do
sistema, mas nao a grava.

Bloco de fungdes AvSystem1_SystemTime

AvsystemO1_SystemTime w1.0
—AvSystem(1_SystemTime
AvSystem1_SystemTime 7
Mylsland_AcyclicBuffer 7
SystemTime_Y 77
SystemTime_M 7?7
SystemTime D 7?7
SystemTime_h 7?7
SystemTime_min 7?7
SystemTime_sec 77
SystemTime_cs 77

8. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508
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Interface de saida de AvSystem1_SystemTime

Saida Tipo de Descrigao
dados

SystemTime_Y DINT

SystemTime_M SINT

SystemTime_D SINT

SystemTime_h SINT Data e hora do sistema (somente leitura)
SystemTime_min SINT

SystemTime_sec SINT

SystemTime_cs SINT
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motorespara aplicativos de EtherNet/IP™ Blocos de fungbes

Diagnoéstico do sistema

O bloco de fungbes AvSystem1_Diagnostic retorna o status dos dados de
diagnéstico aciclicos do avatar do sistema.

Bloco de fungdes AvSystem1_Diagnostic

AvsystemO1_Diagnostic v1.0
-AvSystemnd1_Diagnostic—

AvSystem1_Disgnostic 7 [.] M sILStarterStopMsgGrp1 SILGrouphotPresent —
Mylsland_AcyclicBuffer ? = SILStarterStophsgGrp1 AvatarDeviceEvent 37—
ComEmorCntr 77 = SILStarterStopMsgGrp1 SILStartersNotCpen 3 —
AlarmsCntr ?? I SILStarterStopMsg Grp1 AlISILStartersCpen 32—
MincrEvtCntr 77 |- SILStarterStopMsgGrp1 CmdOnlyCOne Terminal 3—
MinocrEvtRegister! _Y e |- SILStarterStopMsgGrp1 Mormal Operation > —
MinocrEvtRegister! _M P |- SILStarterStopMsgGrp2SILGroupNotPresent 32—
MinocrEvtRegister1_D P |- SILStarterStophsgGrp2AvatarDeviceEvent 32—
MinorEvtRegister1_h ?7 = SILStarterStophsgGrp2SILStartersMotOpen —
MinorEvtRegister1_min 7?7 |~ SILStarterStopMsgGrp2AllSILStartersOpen 32—
MinorEvtRegister _sec 7?7 |~ SILStarterStopMsgGrp2CmdOnlyCne Terminal 7—
MinorEvtRegister!_cs 7?7 |~ SILStarterStophMsgGrp2Mormal Operation > —
MincrEvtRegister! _Evtldentifier ?? = SILStarterStopMsg Grp2SILGrouphNotFresent —
MinorEvtRegister2_Y I I SILStarterStophsg Grp2AvatarDeviceEvent 37—
MinocrEvtRegister2_M I £ SILStarterStophMsg Grp2SILStartersHotCpen 3 —
MinorEvtRegister2_D e |- SILStarterStopMsgGrp2All SILStartersCpen 32—
MinorEvtRegisterZ_h P | SILStarterStopMsgGrp2CmdOnlyOne Terminal —
MinocrEvtRegister2_min P |- SILStarterStophsgGrp3Mormal Operation > —
MinorEvtRegister2_sec P = SILStarterStophsgGrp4SILGroupiotPresent —
MinorEviRegisterZ_cs 7?7 |~ SILStarterStopMsgGrpdAvatarDeviceEvent 32—
MinorEvtRegisterZ_Evtldentifier 7?7 |~ SILStarterStophMsgGrp4SILStartersMotOpen —
MinorEvtRegisterd Y 7?7 |~ SILStarterStophMsgGrpdAllSILStartersOpen —
MincrEvtRegister2_M ?? = SILStarterStopMsg Grp4CmdCnlyCne Terminal 32—
MinocrEvtRegister2_D ?? = SILStarterStophMsg GrpdMormal Dperation 3 —
MinorEvtRegister2_h I | SILStarterStopMsg GrpSSILGroupNotPresent 3 —
MinorEvtRegister2_min e |- SILStarterStopMsgGrpEavatarDeviceEvent 32—
MinorEvtRegister2_sec e |- SILStarterStopMsgGrpESILStartersMotOpen 3 —
MinorEvtRegister?_cs P | SILStarterStopMsgGrp5all SILStartersCpen 3—
MinocrEvtRegister3_Evtldentifier P | SILStarterStophsgGrpSCmdOnlyOne Terminal 37—
MinorEvtRegisterd Y ?7 |- SILStarterStophMsgGrpShormal Operation —
MinorEvtRegisters M 7?7 |~ SILStarterStopMsgGrpSSILGroupMotPresent —
MinorEvtRegisterd D 7?7 |~ SILStarterStopMsgGrpSavatarDeviceEvent —aF
MinorEvtRegisterd_h 7?7 |~ SILStarterStopMsgGrpSSILStartersMotOpen o —
MinocrEvtRegisterd_min ?? = SILStarterStopMsg GrpSall SILStartersCpen 32—
MinocrEvtRegisterd _sec I £ SILStarterStopMsg Grp8CmdCnlyCne Terminal 32—
MinocrEvtRegisterd _cs I | SILStarterStophMsg Grp8Normal Operation 3 —
MinocrEvtRegisterd_Evtldentifier e |- SILStarterStopMsgGrpTSILGroupNotPresent 32—
MinorEvtRegisters_Y P |- SILStarterStopMsgGrp T AvatarDeviceEvent 33—
MinocrEvtRegisters_M P | SILStarterStophsgGp 7 SILStartersMotOpen —
MinocrEvtRegisters_D P = SILStarterStophsgGrp T AIISILStartersOpen 32—
MinorEvtRegisterS_h 7?7 |~ SILStarterStopMsgGrp 7CmdOnlyCne Terminal >—
MinorEvtRegisterS_min 7?7 = SILStarterStophMsgGrpTHormalOperation > —
MinorEvtRegisterS_sec 7?7 |~ SILStarterStophMsgGrps SILGroupMotPresent —
MincrEvtRegisterS_cs ?? = SILStarterStophsg GrpsAvatarDeviceEvent 37—
MincrEvtRegisterS_Evtldentifier ?? ¢ SILStarterStophMsg Grps SILStartersNotSpen 32—

I SILStarterStopMsg GrpS Al SILStartersCpen 32—

|- SILStarterStopMsgGrpECmdOnlyCOne Terminal 3—

|- SILStarterStopMsgGrpEMormal Operation > —

|- SILStarterStopMsgGrp9SILGroupNotPresent 32—

|- SILStarterStophsgGrpSavatarDeviceEvent 32—

| SILStarterStophsgGrpaSILStartersMotOpen —

|~ SILStarterStopMsgGrp2allSILStartersOpen 32—

|~ SILStarterStopMsgGrpaCmdOnlyCne Terminal 7— F

= SILStarterStopMsgGrpOhormal Operation > —

| SILStarterStopMsgGrp103ILGroupMNotFresent 33—

I SILStarterStophMsg Grp10AvatarDeviceEvent 32—

£ SILStarterStophsgGrp10SILStartersMotOpen 37—

|- SILStarterStopMsgGrp10AIISILStartersOpen —

| SILStarterStopMsgGrp10CmdOnlyCneTerminal 32—

|- SILStarterStophsgGrp10Mormal Operation —
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motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Interface de saida de AvSystem1_Diagnostic

Saida Tipo de Descrigao
dados
ComErrorCntr DINT Numero de erros detectados para a comunicagao da rede de
campo.
AlarmsCntr DINT Numero de alarmes detectados para o sistema.
MinorEvtCntr DINT Numero de eventos menores detectados para o sistema.
MinorEvtRegister1_Y DINT
MinorEvtRegister1_M SINT
MinorEvtRegister1_D SINT
MinorEviRegister1_h SINT Informagdes sobre um evento menor detectado.
MinorEvtRegister!_min SINT MinorEvtRegister1_ = mais recente.
MinorEvtRegister1_sec SINT
MinorEvtRegister1_cs SINT
MinorEvtRegister1_Eventidentifier DINT
MinorEvtRegister5_Y DINT
MinorEvtRegister5_M SINT
MinorEvtRegister5_D SINT
MinorEvtRegister5_h SINT
Informagdes sobre um evento menor detectado.
MinorEvtRegister5_min SINT
MinorEvtRegister5_sec SINT
MinorEvtRegister5_cs SINT
MinorEvtRegister5_Eventldentifier DINT
SILStarterStopMsgGrp1SILGroupNotPresent BOOL
SlILStarterStopMsgGrp1AvatarDeviceEvent BOOL
SILStarterStopMsgGrp1SILStartersNotOpen BOOL Status para Grupos SIL® 1 a 10:
*  NotPresent = Grupo SIL n&o presente na configuragdo do
SILStarterStopMsgGrp1AIlISILStartersOpen BOOL sistema
. » AvatarDeviceEvent = Grupo SIL afetado por evento de
SlILStarterStopMsgGrp1CmdOnlyOneTerminal BOOL dispositivo do avatar
SILStarterStopMsgGrp1NormalOperation BOOL « SlLStartersNotOpen = Comando de parada do Grupo SIL
recebido; partidas SIL ainda nao abertas
» AllStartersNotOpen = Comando de parada do Grupo SIL
SILStarterStopMsgGrp10SILGroupNotPresent BOOL executado com éxito; todas as partidas SIL estdo abertas
- * CmdlssuedOneTerminal = Comando de parada do Grupo SIL
SILStarterStopMsgGrp10AvatarDeviceEvent BOOL executado para um sé canal de entrada SIM (a fiagéo do
jumper ou da entrada SIM esta causando um problema), mas
SILStarterStopMsgGrp10SILStartersNotOpen BOOL as partidas SIL foram abertas com éxito
SILStarterStopMsgGrp10AlISILStartersOpen BOOL *  NormalOperation = Operag¢éo normal; as partidas SIL podem
estar abertas ou fechadas
SILStarterStopMsgGrp10CmdOnlyOneTerminal BOOL
SILStarterStopMsgGrp10NormalOperation BOOL

9.  Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
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motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Blocos de fungdes

Gerenciamento de energia do sistema

Bloco de fungdes AvSystem1_Energy

O bloco de fungbes AvSystem1_Energy retorna o status dos dados aciclicos de
energia do avatar do sistema.

AvSystem1_Energy
AvSystemi_Energy ? — VitgPhaseOrderACB »—
Mylsland_AcyclicBuffer 7
AvgWVRMS 7?7 — TotalActiveEnergy_O—
MaxAvgVRMS 7
MaxAvgVRMSTimestamp Y 77 — TotalReactiveEnergy O —
MaxAvgVRMSTimestamp_M 7
MaxAvgVRMSTimestamp D 77 — ActiveEnergyChannel! O >—
MaxAvgWVRMSTimestamp_h 7
MaxAvgVRMSTimestamp_min 77 — ActiveEnergyChannel2_Q>—
MaxAvgVRMSTimestamp_sec 77
MaxAvgVRMSTimestamp_cs 7?7 — ActiveEnergyChannel3_Q—
VYRMSPhase1 7
VRMSPhase2 77 — ActiveEnergyChanneld O —
VYRMSPhased 7
UnbalancedVltg ?7?
MaxUnbalancedVitg T
MaxUnbalancedVligTimestamp_Y 7
MaxUnbalancedVitgTimestamp_M 7
MaxUnbalancedVitgTimestamp_D 7
MaxUnbalancedVltgTimestamp_h 7
MaxUnbalancedVitgTimestamp_min 7
MaxUnbalancedVitgTimestamp_sec 7
MaxUnbalancedVitgTimestamp_cs ?7?
Frequency 7
VoltageDipMagnitude 7
VoltageDipStartDate1 Y 77
VaoltageDipStartDate1 M T
VoltageDipStartDate1_D 7
VoltageDipStartDate1 _h 7
VoltageDipStartDate1_min 7
VoltageDipStartDate1_sec 7
Interface de saida de AvSystem1_Energy
i Tipo de .
Saida dados Descricao
ActiveEnergyChannel1 DINT Canal 1: ToU (Tempo de uso), valor de energia ativa total.
ActiveEnergyChannel1_O BOOL Canal 1: ToU (Tempo de uso), valor de estouro de energia ativa total.
ActiveEnergyChannel2 DINT Canal 2: ToU (Tempo de uso), valor de energia ativa total.
ActiveEnergyChannel2_O BOOL Canal 2: ToU (Tempo de uso), valor de estouro de energia ativa total.
ActiveEnergyChannel3 DINT Canal 3: ToU (Tempo de uso), valor de energia ativa total.
ActiveEnergyChannel3_O BOOL Canal 3: ToU (Tempo de uso), valor de estouro de energia ativa total.
ActiveEnergyChannel4 DINT Canal 4: ToU (Tempo de uso), valor de energia ativa total.
ActiveEnergyChannel4_O BOOL Canal 4: ToU (Tempo de uso), valor de estouro de energia ativa total.
AvgVRMS INT Tensdo Vrms média nas trés fases (Unidade: V)
P Frequéncia da tens&o da alimentagao da rede elétrica (frequéncia de linha
Frequeéncia INT medida na fase 1). (Unidade: Hz)
InstActivePower DINT Poténcia ativa total para o sistema. (Unidade: W)
InstReactivePower DINT Poténcia reativa total para o sistema. (Unidade: VAR)
MaxActivePower DINT Valor maximo da poténcia ativa para o sistema. (Unidade: W)
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motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Interface de saida de AvSystem1_Energy (Continuagao)

Tipo de

Saida dados Descrigéo

MaxActivePowerTimestamp_cs SINT

MaxActivePowerTimestamp_D SINT

MaxActivePowerTimestamp_h SINT

MaxActivePowerTimestamp_M SINT Data e hora em que o valor de poténcia ativa maxima foi registrado.
MaxActivePowerTimestamp_min SINT

MaxActivePowerTimestamp_sec SINT

MaxActivePowerTimestamp_Y DINT

MaxAvgVRMS DINT Tensao maxima medida pelo sistema. (Unidade: V)
MaxAvgVRMSTimestamp_cs SINT

MaxAvgVRMSTimestamp_D SINT

MaxAvgVRMSTimestamp_h SINT

MaxAvgVRMSTimestamp_M SINT Data e hora em que o valor de tensdo maxima/média foi registrado.
MaxAvgVRMSTimestamp_min SINT

MaxAvgVRMSTimestamp_sec SINT

MaxAvgVRMSTimestamp_Y DINT

MaxPowerFactor SINT Valor maximo do fator de poténcia verdadeiro.
MaxPowerFactorTimestamp_cs SINT

MaxPowerFactorTimestamp_D SINT

MaxPowerFactorTimestamp_h SINT

MaxPowerFactorTimestamp_M SINT Data e hora em que o valor maximo do fator de poténcia foi registrado.
MaxPowerFactorTimestamp_min SINT

MaxPowerFactorTimestamp_sec SINT

MaxPowerFactorTimestamp_Y DINT

MaxReactivePower DINT Valor maximo da poténcia reativa para o sistema. (Unidade: VAR)
MaxReactivePowerTimestamp_cs SINT

MaxReactivePowerTimestamp_D SINT

MaxReactivePowerTimestamp_h SINT

MaxReactivePowerTimestamp_M SINT Data e hora em que o valor de poténcia reativa maxima foi registrado.
MaxReactivePowerTimestamp_min SINT

MaxReactivePowerTimestamp_sec SINT

MaxReactivePowerTimestamp_Y DINT

MaxUnbalancedVItg SINT Desequilibrio de tensdo maxima em percentual (%).
MaxUnbalancedVItgTimestamp_cs SINT

MaxUnbalancedVItgTimestamp_D SINT

MaxUnbalancedVItgTimestamp_h SINT

MaxUnbalancedVItgTimestamp_M SINT Data e hora do desequilibrio de tensdo maxima.
MaxUnbalancedVItgTimestamp_min SINT

MaxUnbalancedVItgTimestamp_sec SINT

MaxUnbalancedVItgTimestamp_Y DINT

MinPowerFactor SINT Valor minimo do fator de poténcia verdadeiro.
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Blocos de fungdes

Interface de saida de AvSystem1_Energy (Continuagao)

Saida Z;’L‘Lge Descrigao

MinPowerFactorTimestamp_cs SINT

MinPowerFactorTimestamp_D SINT

MinPowerFactorTimestamp_h SINT

MinPowerFactorTimestamp_M SINT Data e hora em que o valor minimo do fator de poténcia foi registrado.
MinPowerFactorTimestamp_min SINT

MinPowerFactorTimestamp_sec SINT

MinPowerFactorTimestamp_Y DINT

PowerFactor SINT Valor do fator de poténcia verdadeiro.

U bt o b
S Fh stk ek R
I o ki oty oot
0L | e s ey ™ 2100 0 aares
UnbalancedVitg SINT Desequilibrio de tensdo em percentual (%).

VItgDipCntr DINT Contagem de afundamento de tenséao

VitgPhaseOrderACB BOOL (SFeAeLsSslg :ag?dzasg\éefggzzn'&%acc;?mo TRUE, a ordem de fases sera ACB
VitgSwellCntr DINT Contador de elevagao de tensao

VoltageDipMagnitude1 DINT Magnitude da tensdo méaxima para um afundamento de tensdo. (Unidade: V)
VoltageDipMagnitude5 DINT Magnitude da tensdo maxima para um afundamento de tensédo. (Unidade: V)
VoltageDipStartDate1_cs SINT

VoltageDipStartDate1_D SINT

VoltageDipStartDate1_h SINT

VoltageDipStartDate1_M SINT Marcagéao de data/hora iniciais do afundamento de tenséo.
VoltageDipStartDate1_min SINT

VoltageDipStartDate1_sec SINT

VoltageDipStartDate1_Y DINT

VoltageDipStartDate5_cs SINT

VoltageDipStartDate5 D SINT

VoltageDipStartDate5_h SINT

VoltageDipStartDate5_M SINT Marcagéao de data/hora iniciais do afundamento de tenséo.
VoltageDipStartDate5_min SINT

VoltageDipStartDate5_sec SINT

VoltageDipStartDate5_Y DINT
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Interface de saida de AvSystem1_Energy (Continuagao)

Saida Zia%(:)ge Descrigio

VoltageDipStopDate1_cs SINT

VoltageDipStopDate1_D SINT

VoltageDipStopDate1_h SINT

VoltageDipStopDate1_M SINT Marcacgéo de data/hora de parada do afundamento de tensao.
VoltageDipStopDate1_min SINT

VoltageDipStopDate1_sec SINT

VoltageDipStopDate1_Y DINT

VoltageDipStopDate5_cs SINT

VoltageDipStopDate5 D SINT

VoltageDipStopDate5_h SINT

VoltageDipStopDate5_M SINT Marcagéo de data/hora de parada do afundamento de tenséo.
VoltageDipStopDate5 min SINT

VoltageDipStopDate5_sec SINT

VoltageDipStopDate5_Y DINT

VoltageSwellMagnitude1 DINT

Magnitude de tensdo maxima para uma elevagao de tensao. (Unidade: V)

VoltageSwellMagnitude5 DINT

VoltageSwellStartDate1_cs SINT

VoltageSwellStartDate1_D SINT

VoltageSwellStartDate1_h SINT

VoltageSwellStartDate1_M SINT

VoltageSwellStartDate1_min SINT

VoltageSwellStartDate1_sec SINT

VoltageSwellStartDate1_Y DINT

Marcagéao de data/hora do inicio da elevagao de tensao.

VoltageSwellStartDate5_cs SINT

VoltageSwellStartDate5_D SINT

VoltageSwellStartDate5_h SINT

VoltageSwellStartDate5_M SINT

VoltageSwellStartDate5_min SINT

VoltageSwellStartDate5_sec SINT

VoltageSwellStartDate5_Y DINT
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Interface de saida de AvSystem1_Energy (Continuagao)

Saida Z;'Looge Descrigdo

VoltageSwellStopDate1_cs SINT

VoltageSwellStopDate1_D SINT

VoltageSwellStopDate1_h SINT

VoltageSwellStopDate1_M SINT

VoltageSwellStopDate1_min SINT

VoltageSwellStopDate1_sec SINT

VoltageSwellStopDate1_Y DINT

Marcagéo de data/hora da parada da elevacéo de tensao.

VoltageSwellStopDate5_cs SINT

VoltageSwellStopDate5_D SINT

VoltageSwellStopDate5_h SINT

VoltageSwellStopDate5_M SINT

VoltageSwellStopDate5 min SINT

VoltageSwellStopDate5_sec SINT

VoltageSwellStopDate5_Y DINT

VRMSPhase1 DINT Tensdo Vrms média entre L1 e neutro. (Unidade: V)
VRMSPhase2 DINT Tens&o Vrms média entre L2 e neutro. (Unidade: V)
VRMSPhase3 DINT Tenséo Vrms média entre L3 e neutro. (Unidade: V)

Gerenciamento de ativos do sistema

O bloco de fungbes AvSystem1_AssetManagement retorna o status dos dados
aciclicos de gerenciamento de ativos do avatar do sistema.

Bloco de fungdes AvSystem1_AssetManagement

Avsystem1_AssetManagement v1.0
—AvSystem1_AssetManagement
AvSystem1 AssetManagem... > —_TimeDeviceOn_0—
Mylsland_AcyclicBuffer ?
MacAddress XX s
MacAddress _YY 22
MacAddress 77 ??
MacAddress_UU ??
MacAddress VV 2
MacAddress WW 22
TimeDeviceOn ??
DeviceEviCntr ??
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TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Interface de saida de AvSystem1_AssetManagement

Tipo de

Saida dados Descrigao

MacAddress_XX INT Enderego MAC do dispositivo XX.

MacAddress_YY INT Endereco MAC do dispositivo YY.

MacAddress_ZZ INT Endereco MAC do dispositivo ZZ.

MacAddress_UU INT Enderego MAC do dispositivo UU.

MacAddress_VV INT Endereco MAC do dispositivo VV.

MacAddress_ WW INT Endereco MAC do dispositivo WW.

TimeModuleOn DINT \Ezze(berﬁids;?ei:nﬁ)i.ca por quanto tempo o mddulo ficou ligado durante seu ciclo de

TimeModuleOn_O BOOL Eszég%iis;: indica o estouro de quanto tempo o médulo ficou ligado durante seu
Esse registro indica quantas vezes esse modulo apresentou um erro de dispositivo

EventCntr DINT (Unidade: h). Esse valor ndo inclui eventos de dispositivo que corrompem ou

impedem a gravagédo da memaria ndo volatil.
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Blocos de fungdes

Saida combinada do sistema

O bloco de fungbes CombinedSystemOutput retorna as informagdes de energia
do avatar do sistema, reinicializa os registros de energia do avatar do sistema e
ajusta os valores predefinidos de energia dos avatares (A2, A3, etc.).

Bloco de fungées CombinedSystemOutput

CombinedsystemCutput v1.0
CombinedSystemOutput

CombinedSystemOutput
Mylsland_AcyclicBuffer
ResetVitgDipCnir
ResetVitgSwellCntr
ResetMaxActivePower
ResetMaxReactivePower
ResetMinPowerFactor
ResetMaxPowerFactor
ResetReactiveEnergy
ResetActiveEnergy
AZ2_SetActiveEnergy

A2 SetReactiveEnergy

A2 SetValueActiveEnergy
AZ SetValueReactiveEnergy
A3 SetActiveEnergy

A3 SetReactiveEnergy

A3 SetValueActiveEnergy
A3 SetValueReactiveEnergy
Ad SetActiveEnergy

Ad SetReactiveEnergy

Ad SetValueActiveEnergy
Ad SetValueReactiveEnergy
AL SetActiveEnergy

AL SetReactiveEnergy

AL SetValueActiveEnergy
AL SetValueReactiveEnergy
AE_SetActiveEnergy
Ab6_SetReactiveEnergy

A6 SetValueActiveEnergy
A6 SetValueReactiveEnergy
A7 SetActiveEnergy

A7 _SetReactiveEnergy

A7 SetValueActiveEnergy
A7 SetValueReactiveEnergy

77
7?
o
27
77
7?
o
27
77
7?
o
27
77
7?
o
27
77
7?
o
27
77
7?
?7?
27
77
7?
?7?
27
77
7?
?7?
27
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motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Interface de entrada de CombinedSystemOutput

Tipo de

Entrada dados Descrigao
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor do parametro
ResetvitgDipCntr BOOL ResetVItgDipCntr sera reinicializado.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor do parametro
ResetVitgSwellCntr BOOL ResetVItgSwellCntr sera reinicializado.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor do parametro
ResetMaxActivePower BOOL MaxActivePower e a marcagao de data/hora MaxActivePowerTimestamp associada
serao reinicializados.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor do parametro
ResetMaxReactivePower BOOL MaxReactivePower e a marcagao de data/hora MaxReactivePowerTimestamp
associada serao reinicializados.
Se essa entrada estiver definida como TRUE:
ResetMinPowerFactor BOOL * O valor True do parametro MinPowerFactor sera reinicializado para 1.
* A marcacao de data’hora MinPowerFactorTimestamp associada sera
reinicializada.
Se essa entrada estiver definida como TRUE:
ResetMaxPowerFactor BOOL * O valor True do parametro MaxPowerFactor sera reinicializado para 0.
* A marcagao de data’hora MaxPowerFactorTimestamp associada sera
reinicializada.
ResetReactiveEnergy BOOL S:réesrzfnﬁ:?;r"aziadgstlver definida como TRUE, o valor do parametro ReactiveEnergy
ResetActiveEnergy BOOL S;}réesrzia\niril;r“azc;%grstlver definida como TRUE, o valor do pardmetro ActiveEnergy
. Comando para definir o valor de TotalActiveEnergy como o valor de
A2_SetActiveEnergy BOOL TotalActiveEnergyPreset.
. Comando para definir o valor de TotalReactiveEnergy como o valor de
A2_SetReactiveEnergy BOOL TotalReactiveEnergyPreset.
. Valor para predefinir TotalActiveEnergy, que tera efeito em um comando TRUE para
A2_SetValueActiveEnergy DINT SetActiveEnergy (Unidade: Watts horas)
. Valor para predefinir TotalReactiveEnergy, que tera efeito em um comando TRUE
A2_SetvalueReactiveEnergy DINT para SetReactiveEnergy (Unidade: VARh)
. Comando para definir o valor de TotalActiveEnergy como o valor de
AT7_SetActiveEnergy BOOL TotalActiveEnergyPreset.
. Comando para definir o valor de TotalReactiveEnergy como o valor de
AT7_SetReactiveEnergy BOOL TotalReactiveEnergyPreset.
. Valor para predefinir TotalActiveEnergy, que tera efeito em um comando TRUE para
AT_SetvalueActiveEnergy DINT SetActiveEnergy (Unidade: Watts horas)
A7_SetValueReactiveEnergy DINT Valor para predefinir TotalReactiveEnergy, que tera efeito em um comando TRUE

para SetReactiveEnergy (Unidade: VARh)
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Blocos de fungdes

Blocos de funcoes aciclicos de avatar

O bloco de fungdes Avatar_Control retorna o status dos dados aciclicos do
avatar individual. No exemplo a seguir, o bloco de fungbes
AvMotorOneDirection_Control é exibido. O mesmo conjunto de dados aciclicos
esta disponivel para todos os avatares, com excecgao do avatar do sistema, da E/
S analdgica e da E/S digital.

Bloco de fungées AvMotorOneDirection_Control

AvMotorOneDirection2_Control v1.0

AvMotorOneDirection2_Confrol

AvMotorOneDirection2_C.__.
Mylsland_AcyclicBuffer
MotorTemperature
SILGroup

ThermalCapacity
TimeTaoTrip

TimeToReset

?

7
7
??
77
??

| HCNoAlarm_>»—

—C GroundCurrentAlarm_>—

— ThermalOverloadAlarm_>—
—CJamAlarm_>—

— CurrentPhaseUnbalanceAlarm_>—
— UnderCurrentAlarm_—

— OverCurrentAlarm —

— MotorOverheatAlarm_>—
—CNoTrip>—

—C GroundCurrentTrip>—

—( ThermalOverloadTrip >—

— LongStartTrip—
—CJamTrip_>—

— CurrentPhaseUnbalanceTrip_>—
—CUnderCurrentTrip>—

—(_ StallTrip>—
—(_PhaseConfigurationTrip_—

—C OverCurrentTrip>—

—C CurrrentPhaselLossTrip—

—C CurrrentPhaseReversalTrip >—
—_MotorOverheatTrip >—

46

DOCA0271PTBR-00




Blocos de fungbes

TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Interface de saida de controle do avatar

: Tipo de .

Saida dados Descrigao

CurrentPhaseUnbalanceTrip BOOL O avatar detectou as condigdes para causar um evento de disparo de desequilibrio
de corrente de fase.

CurrentPhaseUnbalanceAlarm BOOL O avatar detectou as condigdes para causar um evento de desequilibrio de corrente
de fase.

CurrrentPhaseLossTrip BOOL O avatar detectou as condi¢des para causar um evento de disparo de perda de
corrente de fase.

CurrrentPhaseReversalTrip BOOL O avatar detectou as condigbes para causar um evento de disparo de sequéncia de
fases de corrente.

GroundCurrentTrip BOOL O avatar detectou as condigbes para causar um evento de disparo de corrente de
terra.

GroundCurrentAlarm BOOL O avatar detectou as condi¢des para causar um evento de corrente de terra.

: O avatar detectou as condigbes para causar um evento de disparo de rotor

JamTrip BOOL bloqueado.

JamAlarm BOOL O avatar detectou as condi¢des para causar um evento de rotor bloqueado.

LongStartTrip BOOL O avatar detectou as condigdes para causar um evento de disparo de partida longa.

MotorOverheatTrip BOOL A temperatura do motor ficou acima do nivel de disparo de superaquecimento do
motor.

MotorOverheatAlarm BOOL A temperatura do motor ficou acima do nivel de superaquecimento do motor.
Indica a temperatura do motor na unidade de escala de 0,1 °C. Dependendo do tipo
de sensor de temperatura, a faixa é:

MotorTemperature INT . -200 a +850°C ('328 a+1 562°F) (para PT1 00)

+ -200 a +600°C (-328 a +1112°F) (para PT1000)
+ -60a+180°C (-76 a +356°F) (para NI 100/1000)

NoTrip BOOL Nenhum disparo foi detectado.

NoAlarm BOOL Nenhuma condigao de alarme foi detectada.

OverCurrentTrip BOOL O avatar detectou as condi¢des para causar um evento de disparo de
sobrecorrente.

OverCurrentAlarm BOOL O avatar detectou as condigbes para causar um evento de sobrecorrente.

PhaseConfigurationTrip BOOL dOeaf\ézt:w detectou as condi¢des para causar um evento de disparo de configuragédo

SILGroup SINT Indica o numero do Grupo SIL1°.

. O avatar detectou as condigbes para causar um evento de disparo de blogueio na

StallTrip BOOL partida.

ThermalCapacity INT Fornece o percentual (%) da capacidade térmica utilizada do motor.

ThermalOverloadTrip BOOL A capacidade térmica do avatar ficou acima de 100%.

ThermalOverloadAlarm BOOL A capacidade térmica do avatar ficou acima do nivel de sobrecarga térmica.

) Tempo estimado a esperar antes de reinicializar um disparo de sobrecarga térmica.
TimeToReset DINT (Unidade: s)
) . Tempo estimado antes que um disparo de sobrecarga térmica ocorra, dadas as

TimeToTrip DINT condi¢des atuais. (Unidade: s)

UnderCurrentTrip BOOL O avatar detectou as condigbes para causar um evento de disparo de subcorrente.

UnderCurrentAlarm BOOL O avatar detectou as condigbes para causar um evento de subcorrente.

10. Nivel de integridade de seguranca de acordo com a norma IEC 61508.
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Blocos de fungdes

Blocos de funcoes ciclicos de avatar

E/S analdgica

O bloco de fungbes AvAnaloglO fornece informagdes sobre o avatar de E/S
analégica com duas entradas e uma saida.

Bloco de fungdes AvAnaloglO

AvAnaloglO2 vl.0
—AvAnaloglO2
AvAnaloglO?2 ? — Ready »—
Mylsland _Input ?
Mylsland Output ?
AlD ?7?
Al ?7?
AQO i

Interface de entrada de AvAnaloglO

Tipo de .
Entrada dados Descrigao
Valor a ser gravado na saida analdgica 0. A unidade e a escala dependem do tipo
de saida analdgica configurado.
* Tipo 0 (Unidade: mV)
AQO INT + Tipo 1 (Unidade: mV)
« Tipo 2 (Unidade: pA)
« Tipo 3 (Unidade: pA)
Interface de saida de AvAnaloglO
: Tipo de I
Saida dados Descrigao
Ready BOOL Indica 'I:RUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
execugao.
Indica o valor lido da entrada analégica 0. A unidade e a escala dependem do tipo
de saida analdgica configurado.
« Tipo0a 12 (Unidade: 0,1°C)
AlO INT « Tipo 13 (Unidade: mV)
» Tipo 14 (Unidade: mV)
* Tipo 15 (Unidade: pyA)
» Tipo 16 (Unidade: pA)
Al1 INT Indica o valor lido da entrada analégica 1.
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E/S digital

O bloco de fungbes AvDigitallO fornece informagdes sobre o avatar de E/S digital
com quatro entradas e duas saidas.

Bloco de fungdes AvDigitallO

AvDigitallO3v1.0
—AvDigitallO3

AvDigitallO3 ? — Ready »—

Mylsland_Input ? — DI0 —

Mylsland_Qutput 2 — DI —

DQo ?77? — DI2 33—

D 7 — DI3 —

Interface de entrada de AvDigitallO
Tipo de .
Entrada dados Descrigao
DQO BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, a saida digital O sera definida como TRUE.
DQ1 BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, a saida digital 1 sera definida como TRUE.
Interface de saida de AvDigitallO
‘ Tipo de . s

Saida dados Descrigao
Ready BOOL Indica TRUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de execugao.
DIO BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, a entrada digital 0 do avatar de E/S digital estara

definida como TRUE.

Se essa saida estiver definida como TRUE, a entrada digital 1 do avatar de E/S digital estara
DI1 BOOL S

definida como TRUE.
DI2 BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, a entrada digital 2 do avatar de E/S digital estara

definida como TRUE.

Se essa saida estiver definida como TRUE, a entrada digital 3 do avatar de E/S digital estara
DI3 BOOL S

definida como TRUE.
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Motor com um sentido de rotacao

O bloco de fungbes AvMotorOneDirection é usado para gerenciar um motor com
um sentido de rotacao.

Bloco de fungdes AvMotorOneDirection

—AvOneDirection02
AvOneDirection02 ? |... M Ready —
Mylsland_Input ? — RunFwdSts —
Mylsland_Output ? — Tripped —
AvgIRMS ?2? —C Alarm_—
PVInput0 ?? — UpstreamVitg1 >—
PVinput1 ?2? — ManualModeOverrideStatus +—
PVinput2 ?? —( AssetAlarm —
PVinput3 ?? —( LoadRunnning —
PVinput4 ?2? —ReadyToReset —
RunFwdCmd ?2? — LocalFwdCmdSts —
ResetTrip ?? —BypassCmdSts —
ResetAlarmCntrs ?? —( LoadStarting —
ResetTripCntrs ?2? — AvgIRMS_O —
ResetMaxIRMS ?? —( PVSwitch0 »—
RecordToUChannel1 ?? —PVSwitch1 —
RecordToUChannel2 ?? —(PVSwitch2 —
RecordToUChannel3 ?2? — PVSwitch3 —
RecordToUChannel4 ?? — PVSwitch4 »—

Interface de entrada de AvMotorOneDirection

Tipo de .

Entrada dados Descrigao
RecordToUChannel1 BOOL

Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente ¢ incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam

desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
ResetMaxIRMS BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora

da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condicdes de reinicializagéo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serédo
reinicializados para esse avatar.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de

ResetTripCntrs BOOL protegao serao reinicializados para o avatar.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes séo
ResetAlarmCnirs BOOL reinicializados para o avatar.
RunFwdCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta

fechado.
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Interface de saida de AvMotorOneDirection

: Tipo de .
Saida dados Descrigao
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL" dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
Ready BOOL Ienxdelgﬁ 'I:RUE se o0 bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
Gao.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigdes de
ReadyToReset BOOL reinicializacéo de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).
Se essa saida estiver definida como TRUE, a l6gica do avatar sera controlada por
LocalFwdCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC serao ignorados.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar continuara a operagéo e nao
BypassCmdSts BOOL parara devido a um disparo.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar sera controlado pelo comando
ManualModeOverrideStatus BOOL local e pelo controle de PV quando estiver no modo manual.
RunFwdStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
PVInput0 INT
PVinput1 INT
PVinput2 INT Retorna o valor medido da entrada PV.
PVinput3 INT
PVinput4 INT
PVSwitchO BOOL
PVSwitch1 BOOL
PVSwitch2 BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de PV representa um
comando LIGAR.
PVSwitch3 BOOL
PVSwitch4 BOOL

11. Nivel de integridade de seguranca de acordo com a IEC 61508.
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Blocos de fungdes

Motor com um sentido de rotacao - Parada SIL, Cat. W. 1/2

NOTA: Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
Categorias de fiacao 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.

O bloco de fungbes AvMotorOneDirectionSILStop ¢é utilizado para gerenciar um
motor com um sentido de rotagdo em conformidade com a fungéo Categoria de
parada 0 ou Categoria de parada 112 para as Categorias de fiagdo 1 e 2.

Bloco de fungdes AvMotorOneDirectionSILStop

AvOneDirSILStop02 v1.0

——AvOneDirSILStop02
AvOneDirSILStop02 ? —(Ready —
Mylsland_Input ? —(RunFwdStatus —
Mylsland_Output ? —( Tripped —
AvgIRMS ?2? —( Alarm »—
RunFwdCmd ?? —( UpstreamVlitg1 —
ResetTrip ?? —( AssetAlarm —
ResetAlarmCntrs ?? —(LoadRunnning >—
ResetTripCntrs ?? —(ReadyToReset »—
ResetMaxIRMS ?2? —( LoadStarting —
RecordToUChannel1 ?? —(AvgIRMS_O —
RecordToUChannel2 2?
RecordToUChannel3 ??
RecordToUChannel4 2?

Interface de entrada de AvMotorOneDirectionSILStop

Tipo de .

Entrada dados Descrigao
RecordToUChannel1 BOOL

Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam

desativados.
RecordToUChannel4 BOOL

Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condigdes de reinicializacéo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serao

reinicializados para esse avatar.

) Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de

ResetTripCntrs BOOL protegdo seréo reinicializados para o avatar.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes séo
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
RunFwdCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta

fechado.

12. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 602041.
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Interface de saida de AvMotorOneDirectionSILStop

Tipo de

Saida dados Descricao
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia dentro do
AssetAlarm BOOL avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com o parametro
do avatar).
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
Indica TRUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
Ready BOOL execugao.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).
RunFwdStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
: Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Alarm BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado

pelo avatar.
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Blocos de fungdes

Motor com um sentido de rotacao - Parada SIL, Cat. W. 3/4

NOTA: Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
Categorias de fiacao 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.

O bloco de fungbes AvMotorOneDirectionSILStopCat34 ¢ utilizado para
gerenciar um motor com um sentido de rotagdo em conformidade com a fungao
Categoria de parada 0 ou Categoria de parada 113 para as Categorias de fiagao 3

ed.

Bloco de fun¢gdes AvMotorOneDirectionSILStopCat34

AvOneDirSILstopCt34 v1.0

—AvOneDirSILStopCt34

AvOneDirSILStopCt34 ?
Mylsland_Input ?
Mylsland_Output ?
AvgIRMS ??
Switch1Cmd ??
Switch2Cmd ??
ResetTrip ??
ResetAlarmCntrs ??
ResetTripCntrs ??
ResetMaxIRMS ??
RecordToUChannel1 ??
RecordToUChannel2 ??
RecordToUChannel3 ??
RecordToUChannel4 ??

—( Ready —

—( Switch1Status —
— Tripped —
—CAlarm —

— UpstreamVitg1 —
—( AssetAlarm —
—( Switch2Status —
— LoadRunnning —
—ReadyToReset —
— UpstreamVItg2 —
—( LoadStarting —
-~ CAVgIRMS_O —

Interface de entrada de AvMotorOneDirectionSILStopCat34

Tipo de i
Entrada dados Descrigao
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente ¢ incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
ResetMaxIRMS BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condicdes de reinicializagéo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serédo
reinicializados para esse avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protegao serao reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes séo
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango principal do
Switch1Cmd BOOL avatar estara fechado.
Switch2Cmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango redundante do

avatar estara fechado.

13. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 602041.
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Interface de saida de AvMotorOneDirectionSILStopCat34

Tipo de

Saida dados Descricao
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
0 parametro do avatar).
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
Indica TRUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
Ready BOOL execugao.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).
Switch1Status BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango principal do avatar
estara fechado.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango redundante do
Switch2Status BOOL avatar estara fechado.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protecao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagéo
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVIitg2 BOOL principal a montante esta presente para o segundo dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Alarm BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado

pelo avatar.
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Motor com dois sentidos de rotacao

O bloco de fungbes AvMotorTwoDirection é usado para gerenciar um motor com
dois sentidos de rotagao (direto/reverso).

Bloco de fungoes AvMotorTwoDirection

—AvTwoDirection03
AvTwoDirection03 ? | ... F{Ready r—
Mylsland_Input ? — RunFwdSts —
Mylsland_Output ? — Tripped —
AvgIRMS ?? — Alarm_—
PVinput0 ?? — UpstreamVitg1 »—
PVinput1 ?? —ManualModeOQverrideStatus_—
PVinput2 ?2? — AssetAlarm —
PVinput3 ?? — RunRevStatus_+—
PVinput4 ?? — LoadRunnning »—
RunFwdCmd ?2? —ReadyToReset —
RunRevCmd ?2? — UpstreamVItg2 »—
ResetTrip ?? — LocalRevCmdSts +—
ResetAlarmCntrs ?? —{( LocalFwdCmdSts +—
ResetTripCntrs ?2? — BypassCmdSts —
ResetMaxIRMS ?2? —( LoadStarting —
RecordToUChannel1 ?7? — AvgIRMS_0O »—
RecordToUChannel2 ?? —{ PVSwitchQ >—
RecordToUChannel3 ?2? — PVSwitch1 >—
RecordToUChannel4 ?? — PVSwitch2 »—
— PVSwitch3 —
— PVSwitchd —
Interface de entrada de AvMotorTwoDirection

Entrada Z;’L%ge Descricao

RunFwdCmd BOOL fSeecr?sgg-entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta

RunRevCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de reverséo do avatar

estara fechado.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condigdes de reinicializagéo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes sao

ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResefTripCnirs BOOL protegao serao reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média s&o reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente sera incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
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Interface de saida de AvMotorTwoDirection

Saida Zia%%ge Descrigao

Ready BOOL Lnxﬂgﬁg'l;_SUE se o0 bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
RunFwdStatus BOOL %ir?:gg.saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
Tripped BOOL gstggtsaa:jzagg%«zs\sz;deﬁnida como TRUE, um evento de disparo de protegéo foi
Alarm BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protegéo foi detectado

pelo avatar.

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVltg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).

Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).

Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de reversao do avatar esta

RunRevStatus BOOL fechado.

Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigdes de
ReadyToReset BOOL reinicializacéo de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).

Se essa saida estiver definida como TRUE, a I6gica do avatar sera controlada por

LocalRevCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais, e os comandos do PLC serao ignorados.
Se essa saida estiver definida como TRUE, a I6gica do avatar sera controlada por

LocalFwdCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais, e os comandos do PLC serao ignorados.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar continuara a operagéo e nao

ByPassCmdsSts BOOL parara devido a um disparo.

. Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar sera controlado pelo comando

ManualModeOverrideStatus BOOL local e pelo controle de PV quando estiver no modo manual.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagéo

UpstreamVItg2 BOOL principal a montante esta presente para o dispositivo de partida/poténcia nesse
avatar.

LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.

AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.

AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)

PVInput0 INT

PVinput1 INT

PVinput2 INT Retorna o valor medido da entrada PV.

PVinput3 INT

PVInput4 INT

PVSwitchO BOOL

PVSwitch1 BOOL

) Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de PV representa um

PVSwitch2 BOOL comando LIGAR.

PVSwitch3 BOOL

PVSwitch4 BOOL
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TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Blocos de fungdes

Motor com dois sentidos de rotacao - Parada SIL, Cat. W. 1/2

NOTA: Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
Categorias de fiacao 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.

O bloco de fungbes AvMotorTwoDirectionSILStop ¢é utilizado para gerenciar um
motor com dois sentidos de rotagéo (direto/reverso) em conformidade com a
fungao Categoria de parada 0 ou Categoria de parada 114 para as Categorias de
fiacdo 1 e 2.

Bloco de fungdes AvMotorTwoDirectionSILStop

AvTwoDirSILStopCt12 v1.0

—AvVTwoDIrSILStopCt12

AvTwoDirSILStopCt12 ? —( Ready »—
Mylsland_Input ? —(C RunFwdStatus >—
Mylsland_Output ? —( Tripped >—
AvgIRMS ?? —C Alarm >—
RunFwdCmd ?7? —( UpstreamVItg1 >—
RunRevCmd ?7? —( AssetAlarm —
ResetTrip ?? —(C RunRevStatus »—
ResetAlarmCntrs ?? —( LoadRunnning >—
ResetTripCntrs ?? —( ReadyToReset >—
ResetMaxIRMS ?7? —( UpstreamVItg2 »—
RecordToUChannel1 ?7? —( LoadStarting —
RecordToUChannel2 ?? —CAvgIRMS_O »—
RecordToUChannel3 ??

RecordToUChannel4 ??

Interface de entrada de AvMotorTwoDirectionSILStop

Tipo de i
Entrada dados Descrigao
RunFwdCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
RunRevCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de reverséo do avatar esta
fechado.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condicdes de reinicializagéo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serédo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes sédo
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protegao serao reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente ¢ incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL

14. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 602041.
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Blocos de fungbes

TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Interface de saida de AvMotorTwoDirectionSILStop

Tipo de

Saida dados Descricao
Ready BOOL ‘Ianxtgﬁ 'I:RUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
cdo.
RunFwdStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
0 parametro do avatar).
RunRevStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de reversédo do avatar esta
fechado.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagéo
UpstreamVItg2 BOOL principal a montante esta presente para o segundo dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
AvgIRMS_O DINT Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.

(Unidade: mA)
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TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Blocos de fungdes

Motor com dois sentidos de rotacao - Parada SIL, Cat. W. 3/4

NOTA: Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
Categorias de fiacao 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.

O bloco de fu
gerenciar um

ncoes AvMotorTwoDirectionSILStopCat34 é utilizado para
motor com dois sentidos de rotagéo (direto/reverso) em

conformidade com a fungdo Categoria de parada 0 ou Categoria de parada 115
para as Categorias de fiagdo 3 e 4.

Bloco de funges AvMotorTwoDirectionsSILStopCat34

—AvITwoDIrSILStopCt34
AvTwoDirSILStopCt34 ? ...l Ready —
Mylsland_Input ? —( Run2Status »—
Mylsland_Output ? — Tripped >—
AvgIRMS ?2? —C Alarm —
Run2Cmd ?2? —( UpstreamVitg1 >—
RunFwdCmd ?2? —( AssetAlarm —
RunRevCmd ?2? — RunFwdStatus —
ResetTrip ?2? — LoadRunnning —
ResetAlarmCntrs ?2? — ReadyToReset —
ResetTripCntrs ?2? — UpstreamVItg2 —
ResetMaxIRMS ?2? — UpstreamVItg3 —
RecordToUChannel1 ?27? —C RunRevStatus —
RecordToUChannel2 ?2? —( LoadStarting —
RecordToUChannel3 ?2? —CAvgIRMS_O >—
RecordToUChannel4 ?7?

Interface de entrada de AvMotorTwoDirectionsSILStopCat34

Tipo de i
Entrada dados Descrigao
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango redundante do
Run2Cmd BOOL avatar esta fechado.
RunFwdcmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
RunRevCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de reversao do avatar esta
fechado.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condigdes de reinicializagédo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes sédo
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
ResetTripCnlrs BOOL Se essa entr‘?da e_sp\{er_ definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
protecéo seréo reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcacgéo de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média s&o reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL

15. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 602041.
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Blocos de fungbes

TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Interface de saida de AvMotorTwoDirectionsSILStopCat34

Tipo de

Saida dados Descricao
Ready BOOL ‘Ianxtgﬁ 'I:RUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
cdo.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango redundante do
Run2Status BOOL avatar esta fechado.
RunFwdStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
: Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagéo
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).
RunRevStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de reverséo do avatar esta
fechado.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigdes de
ReadyToReset BOOL reinicializagéo de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializacéo de disparo (trip reset).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg2 BOOL principal a montante esta presente para o segundo dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagéo
UpstreamVItg3 BOOL principal a montante esta presente para o terceiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
AvgIRMS_O DINT Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.

(Unidade: mA)
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TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™ Blocos de fungdes

Motor de duas velocidades

O bloco de fungbes AvMotorTwoSpeeds é usado para gerenciar um motor de
duas velocidades.

Bloco de fungbées AvMotorTwoSpeeds

AvTwoSpeed06
AvTwoSpeed06 ? | ... F{Ready r—
Mylsland_Input ? —( RunFwdLowStatus »—
Mylsland_Output ? — Tripped —
AvgIRMS ?? — Alarm_—
PVinput0 ?? — UpstreamVitg1 »—
PVinput1 ?? —ManualModeOQverrideStatus_—
PVinput2 ?2? — AssetAlarm —
PVinput3 ?? — RunFwdHighStatus >—
PVinput4 ?? — LoadRunnning »—
RunFwdLowCmd ?2? —ReadyToReset —
RunFwdHighCmd ?2? — UpstreamVItg2 »—
ResetTrip ?? — LoadStarting »—
ResetAlarmCntrs ?? — AvglRMS_0O »—
ResetTripCntrs ?2? — PVSwitch0 >—
ResetMaxIRMS ?2? —(PVSwitch1 »—
RecordToUChannel1 ?7? — PVSwitch2 »—
RecordToUChannel2 ?? —{ PVSwitch3 >—
RecordToUChannel3 ?2? — PVSwitch4d >—
RecordToUChannel4 ?? — HighSpeedFwdCmd —
— LowSpeedFwdCmd —
—( BypassCmdSts_—
Interface de entrada de AvMotorTwoSpeeds
Entrada Ziae;l(:)(s‘e Descrigdo
RunFwdLowCmd BOOL Se‘ essa enFrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido direto em
baixa velocidade.
RunFwdHighCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido direto em

alta velocidade.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condigdes de reinicializagédo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes séo

ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protecéo seréo reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
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Blocos de fungbes

TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Interface de saida de AvMotorTwoSpeeds

Tipo de

Saida dados Descricao
Ready BOOL ‘Ianxtgﬁ 'I:RUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
cdo.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor estda em regime permanente em
RunFwdLowStatus BOOL baixa velocidade. Se essa saida estiver definida como FALSE, o motor esta parado
ou em regime permanente em alta velocidade.
) Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida Util esperada (de acordo com
0 parametro do avatar).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta em regime permanente em
RunFwdHighStatus BOOL alta velocidade. Se essa saida estiver definida como FALSE, o motor esta parado
ou em regime permanente em baixa velocidade.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializacéo de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagao de disparo (trip reset).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg2 BOOL principal a montante esta presente para o segundo dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, a I6gica do avatar sera controlada por
LocalFwdLowCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC ser&o ignorados.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, a I6gica do avatar sera controlada por
LocalFwdHighCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC ser&o ignorados.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar continuara a operagéo e nao
ByPassCmdSts BOOL parara devido a um disparo.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar sera controlado pelo comando
ManualModeOverrideStatus BOOL local e pelo controle de PV quando estiver no modo manual.
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)
PVInput0 INT
PVinput1 INT
PVinput2 INT Retorna o valor medido da entrada PV.
PVinput3 INT
PVinput4 INT
PVSwitchO BOOL
PVSwitch1 BOOL
. Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de PV representa um
PVSwitch2 BOOL comando LIGAR.
PVSwitch3 BOOL
PVSwitch4 BOOL
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TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Blocos de fungdes

Motor de duas velocidades - Parada SIL, Cat. W. 1/2

NOTA: Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
Categorias de fiacao 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.

O bloco de fungbes AvMotorTwoSpeedsSILStop € utilizado para gerenciar um
motor de duas velocidades em conformidade com a fungéo Categoria de parada 0
ou Categoria de parada 116 para as Categorias de fiagéo 1 e 2.

Bloco de fungdes AvMotorTwoSpeedsSILStop

AvTwoSpdSILStopCt12 v1.0

—AvTwoSpdSILStopCt12

AvTwoSpdSILStopCt12 ? ... Ready —
Mylsland_Input ? — RunFwdLowStatus »—
Mylsland_Output ? —( Tripped »—

AvgIRMS ?? —C Alarm »—
RunFwdLowCmd ?? —( UpstreamVItg1 »—
RunFwdHighCmd ?? —( AssetAlarm »—
ResetTrip ?? —( RunFwdHighStatus >—
ResetAlarmCntrs ?? —( LoadRunnning »—
ResetTripCntrs ?? —( ReadyToReset »>—
ResetMaxIRMS ?? —( UpstreamVItg2 »—
RecordToUChannel1 ?? —( LoadStarting »—
RecordToUChannel2 ?? —CAvgIRMS_O »—
RecordToUChannel3 ?7?

RecordToUChannel4 ?7?

Interface de entrada de AvMotorTwoSpeedsSILStop

Tipo de

Entrada dados Descrigdo
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor partira no sentido de avango
RunFwdLowCmd BOOL em baixa velocidade.
RunFwdHighCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor partira no sentido de avango
em alta velocidade.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condigdes de reinicializagédo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes sdo
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protegao serao reinicializados para o avatar.
ResetMaxIRMS BOOL Se essa entrada es,tlv‘er deﬁfu{ia c_omo.TR!JE, o valor e a marcagéao de data e hora
da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente ¢ incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL

16. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 602041.
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Blocos de fungbes

TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Interface de saida de AvMotorTwoSpeedsSILStop

Tipo de

Saida dados Descricao
Ready BOOL ‘Ianxtgﬁ 'I:RUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
cao.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor estda em regime permanente em
RunFwdHighStatus BOOL alta velocidade. Se essa saida estiver definida como FALSE, o motor esta parado
ou em regime permanente em baixa velocidade.
) Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida Util esperada (de acordo com
0 parametro do avatar).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta em regime permanente em
RunFwdLowStatus BOOL baixa velocidade. Se essa saida estiver definida como FALSE, o motor esta parado
ou em regime permanente em alta velocidade.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializacéo de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagao de disparo (trip reset).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg2 BOOL principal a montante esta presente para o segundo dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
AvgIRMS_O DINT Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.

(Unidade: mA)
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TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Blocos de fungdes

Motor de duas velocidades - Parada SIL, Cat. W. 3/4

NOTA: Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
Categorias de fiacao 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.

O bloco de fungbes AvMotorTwoSpeedsSILStopCat34 ¢ utilizado para
gerenciar um motor de duas velocidades em conformidade com a fungéo
Categoria de parada 0 ou Categoria de parada 117 para as Categorias de fiagao 3

ed.

Bloco de fungdes AvMotorTwoSpeedsSILStopCat34

—AvVIwoSpdSILStopCt34
AvTwoSpdSILStopCt34 ? ...l —(Ready —
Mylsland_Input ? —Run2Status —
Mylsland_Output ? — Tripped —
AvgIRMS ?? —( Alarm —
Run2Cmd ?? — UpstreamVlItg1 —
RunFwdHighCmd ?? —( AssetAlarm »—
RunFwdLowCmd ?? — RunFwdLowStatus »—
ResetTrip ?? — LoadRunnning —
ResetAlarmCntrs ?? — ReadyToReset »—
ResetTripCntrs ?? — UpstreamVItg2 —
ResetMaxIRMS ?? —( UpstreamVItg3 —
RecordToUChannel1 ?? — RunFwdHighStatus >—
RecordToUChannel2 ?? — LoadStarting »—
RecordToUChannel3 ?? —(AvgIRMS_O —
RecordToUChannel4 7

Interface de entrada de AvMotorTwoSpeedsSILStopCat34

Tipo de i
Entrada dados Descrigao
Run2Cmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango redundante do
avatar esta fechado.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido direto em
RunFwdlLowCmd oS baixa velocidade.
RunFwdHighCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido direto em
alta velocidade.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condigdes de reinicializagéo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes séo
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protecéo seréo reinicializados para o avatar.
ResetMaxIRMS BOOL Se essa entrada es,tlv‘er def|p|da C,OmO.TR.UE' o valor e a marcagéao de data e hora
da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL

17. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 602041.
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Interface de saida de AvMotorTwoSpeedsSILStopCat34

Saida

Tipo de
dados

Descrigao

Ready

BOOL

Indica TRUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
execugao.

Run2Status

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango redundante do
avatar esta fechado.

RunFwdHighStatus

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta em regime permanente em
alta velocidade. Se essa saida estiver definida como FALSE, o motor esta parado
ou em regime permanente em baixa velocidade.

Tripped

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
detectado pelo avatar.

Alarm

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado
pelo avatar.

UpstreamVitg1

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).

AssetAlarm

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
SIL dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).

RunFwdLowStatus

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta em regime permanente em
baixa velocidade. Se essa saida estiver definida como FALSE, o motor esta parado
ou em regime permanente em alta velocidade.

LoadRunning

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).

ReadyToReset

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
reinicializacéo de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).

UpstreamVItg2

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagéo
principal a montante esta presente para o segundo dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.

UpstreamVItg3

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagéo
principal a montante esta presente para o terceiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.

LoadStarting

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.

AvgIRMS

DINT

Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)

AvgIRMS_O

DINT

Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
(Unidade: mA)
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Motor de duas velocidades e com dois sentidos de rotacao

O bloco de fungbes AvMotorTwoSpeedsTwo é usado para gerenciar um motor
de duas velocidades e com dois sentidos de rotagéo (direto/reverso).

Bloco de fungées AvMotorTwoSpeedsTwo

Av2Speed2Direction2 v1.0
Av2Speed2Direction02
Av2Speed2Direction02 ? ...l —CReady »—
Mylsland_Input ? — RunFwdLowStatus —
Mylsland_Output ? — Tripped —
AvgIRMS ?? —C Alarm >—
PVInput0 ?7? —( UpstreamVitg1 >—
PVInput1 ?? — ManualModeQverrideStatus —
PVInput2 ?? — AssetAlarm >—
PVIinput3 ?? — RunFwdHighStatus —
PVinput4 ?? — LoadRunnning —
RunFwdLowCmd ?? —_ReadyToReset —
RunFwdHighCmd ?? — UpstreamVitg2 »—
RunRevLowCmd ?7 — UpstreamVItg3 »—
RunRevHighCmd ?? — UpstreamVitg4 »—
ResetTrip ?? — RunRevLowStatus >—
ResetAlarmCntrs ?? — RunRevHighStatus >—
ResetTripCntrs ?7? — LoadStarting >—
ResetMaxIRMS ?? — AvgIRMS_O —
RecordToUChannel1 ?? — PVSwitch0 >—
RecordToUChannel2 ?7 — PVSwitch1 >—
RecordToUChannel3 ?? — PVSwitch2 »—
RecordToUChannel4 ?? — PVSwitch3 —
— PVSwitch4 »—
— HighSpeedRevSt —
— LowSpeedRevSt —
— HighSpeedFwdCmd »—
— LowSpeedFwdCmd »—
— BypassCmdSts —

68
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Interface de entrada de AvMotorTwoSpeedsTwo

Tipo de

Entrada dados Descricao
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido direto em
RunFwdLowCmd BOOL baixa velocidade.
RunFwdHighCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido direto em
alta velocidade.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido reverso em
A L SCOL baixa velocidade.
RunRevHighCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido reverso em
alta velocidade.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condi¢des de reinicializagado de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes s&o
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protecao serao reinicializados para o avatar.
ResetMaxIRMS BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
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Blocos de fungdes

Interface de saida de AvMotorTwoSpeedsTwo

Tipo de

Saida dados Descrigao
Ready BOOL Lr:(c'ialgﬁ 'I:RUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
cao.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta em regime permanente em
RunFwdLowStatus BOOL baixa velocidade. Se essa saida estiver definida como FALSE, o motor esta parado
ou em regime permanente em alta velocidade.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protegao foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta em regime permanente em
RunFwdHighStatus BOOL alta velocidade. Se essa saida estiver definida como FALSE, o motor esta parado
ou em regime permanente em baixa velocidade.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg2 BOOL principal a montante esta presente para o segundo dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg3 BOOL principal a montante esta presente para o terceiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVlitg4 BOOL principal a montante esta presente para o quarto dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de reverséo de baixa
RunRevLowStatus BOOL velocidade estéa fechado.
RunRevHighStatus BOOL Se essa saida 9stiver definida como TRUE, o contator de reversao de alta
velocidade esta fechado.
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
Se essa saida estiver definida como TRUE, a légica do avatar sera controlada por
LocalFwdLowCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC ser&o ignorados.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, a légica do avatar sera controlada por
LocalFwdHighCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC ser&o ignorados.
Se essa saida estiver definida como TRUE, a légica do avatar sera controlada por
LocalRevLowCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC serdo ignorados.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, a l6gica do avatar sera controlada por
LocalRevHighCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC ser&o ignorados.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar continuara a operagéo e nao
ByPassCmdSts BOOL parara devido a um disparo.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar sera controlado pelo comando
ManualModeOverrideStatus BOOL local e pelo controle de PV quando estiver no modo manual.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)
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Interface de saida de AvMotorTwoSpeedsTwo (Continuagao)

Saida Z;’L‘Lge Descrigdo

PVInput0 INT

PVinput1 INT

PVInput2 INT Retorna o valor medido da entrada PV.
PVinput3 INT

PVinput4 INT

PVSwitchO BOOL

PVSwitch1 BOOL

PVSwitch2 BOOL ggrs:sgosi:gi\?:\)s—tlver definida como TRUE, o contator de PV representa um
PVSwitch3 BOOL

PVSwitch4 BOOL

Motor de duas velocidades e com dois sentidos de rotacao -

Parada SIL, Cat. W. 1/2

NOTA: Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma |IEC 61508.
Categorias de fiacdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.

O bloco de fungbes AvMotorTwoSpeedsTwoSILStop ¢ utilizado para gerenciar
um motor de duas velocidades e com dois sentidos de rotacao (direto/reverso) em
conformidade com a fungéo Categoria de parada 0 ou Categoria de parada 118
para as Categorias de fiagdo 1 e 2.

Bloco de fungoes AvMotorTwoSpeedsTwoSILStop

Av25p2DirsiLstopCti2 vi0

—AV2Sp2DirSILStopCt12

Av2Sp2DirSILStopCt12 ?
Mylsland_Input ?
Mylsland_OQOutput ?
AvgIRMS ?7?
RunFwdLowCmd ?7?
RunFwdHighCmd ??
RunRevLowCmd ?7?
RunRevHighCmd ??
ResetTrip ??
ResetAlarmCntrs ?7?
ResetTripCntrs ??
ResetMaxIRMS ?7?
RecordToUChannel1 ?7?
RecordToUChannel2 ?7?
RecordToUChannel3 ?7?
RecordToUChannel4 ?7?

—(Ready »—

—( RunFwdLowStatus —
—( Tripped >—

—C Alarm —

—( UpstreamVItg1 >—

—( AssetAlarm »—

— RunFwdHighStatus >—
—( LoadRunnning »—
—(ReadyToReset »—

—( UpstreamVItg2 »—

—( UpstreamVItg3 »—

—( UpstreamVlItg4 »—
—( RunRevLowStatus »—

—( RunRevHighStatus >—
—( LoadStarting >—

- CAvgIRMS_O »—

18. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 60204 1.
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Blocos de fungdes

Interface de entrada de AvMotorTwoSpeedsTwoSILStop

Tipo de

Entrada dados Descrigao
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido direto em
RunFwdLowCmd BOOL baixa velocidade.
RunFwdHighCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido direto em
alta velocidade.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido reverso em
RunReviowCmd oS baixa velocidade.
RunRevHighCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido reverso em
alta velocidade.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condigdes de reinicializagéo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes séo
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protecéo seréo reinicializados para o avatar.
ResetMaxIRMS BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente ¢ incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
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Interface de saida de AvMotorTwoSpeedsTwoSILStop

Saida

Tipo de
dados

Descrigao

Ready

BOOL

Indica TRUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
execugao.

RunFwdLowStatus

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor estda em regime permanente em
baixa velocidade. Se essa saida estiver definida como FALSE, o motor esta parado
ou em regime permanente em alta velocidade.

Tripped

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
detectado pelo avatar.

Alarm

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado
pelo avatar.

UpstreamVitg1

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, isso significa que o avatar detectou que
a alimentagéo principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de
partida/poténcia (disjuntor fechado).

AssetAlarm

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
SIL dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida Util esperada (de acordo com
0 parametro do avatar).

RunFwdHighStatus

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta em regime permanente em
alta velocidade. Se essa saida estiver definida como FALSE, o motor esta parado
ou em regime permanente em baixa velocidade.

LoadRunning

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).

ReadyToReset

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
reinicializacéo de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagao de disparo (trip reset).

UpstreamVItg2

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
principal a montante esta presente para o segundo dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.

UpstreamVItg3

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
principal a montante esta presente para o terceiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.

UpstreamVitg4

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
principal a montante esta presente para o quarto dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.

RunRevLowStatus

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de reverséo de baixa
velocidade estéa fechado.

RunRevHighStatus

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de reversao de alta
velocidade esta fechado.

LoadStarting

BOOL

Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.

AvgIRMS

DINT

Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)

AvgIRMS_O

DINT

Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
(Unidade: mA)
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Blocos de fungdes

Motor de duas velocidades e com dois sentidos de rotacao -

Parada SIL, Cat. W. 3/4

NOTA: Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
Categorias de fiagcdo 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.

O bloco de fungbes AvMotorTwoSpeedsTwoSILStop é utilizado para gerenciar
um motor de duas velocidades e com dois sentidos de rotagao (direto/reverso) em
conformidade com a fungéo Categoria de parada 0 ou Categoria de parada 11°

para as Categorias de fiagdo 3 e 4.

Bloco de fungdes AvMotorTwoSpeedsTwoSILStopCat34

Av25pd2DirSILStopC34 v1.0

—Av2Spd2DirSILStopC34
Av2Spd2DirSILStopC34
Mylsland_Input
Mylsland_Output
AvgIRMS
RunFwdLowCmd
RunFwdHighCmd
RunRevLowCmd
RunRevHighCmd
ResetTrip
ResetAlarmCntrs
ResetTripCntrs
ResetMaxIRMS
RecordToUChannel1
RecordToUChannel2
RecordToUChannel3
RecordToUChannel4

??
??
??
??
??
??
??
??
??
??
??
??
??

—( Ready —

— RunFwdLowStatus —
—( Tripped —

—C Alarm —

—( UpstreamVitg1 —

—( AssetAlarm —

— RunFwdHighStatus »—
— LoadRunnning —
—(ReadyToReset —

—( UpstreamVItg2 >—

—( UpstreamVitg3 —

—( UpstreamVltgd —
— RunRevLowStatus »—

— RunRevHighStatus »—
—( LoadStarting —
- CAVgIRMS_O —

19. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 602041.
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Interface de entrada de AvMotorTwoSpeedsTwoSILStopCat34

Tipo de

Entrada dados Descricao
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido direto em
RunFwdLowCmd BOOL baixa velocidade.
RunFwdHighCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido direto em
alta velocidade.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido reverso em
A L SCOL baixa velocidade.
RunRevHighCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o motor parte no sentido reverso em
alta velocidade.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condi¢des de reinicializagado de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes s&o
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protecao serao reinicializados para o avatar.
ResetMaxIRMS BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
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Blocos de fungdes

Interface de saida de AvMotorTwoSpeedsTwoSILStopCat34

Tipo de

Saida dados Descrigao
Ready BOOL Lr:(c'ialgﬁ 'I:RUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
cao.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta em regime permanente em
RunFwdLowStatus BOOL baixa velocidade. Se essa saida estiver definida como FALSE, o motor esta parado
ou em regime permanente em alta velocidade.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protegao foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta em regime permanente em
RunFwdHighStatus BOOL alta velocidade. Se essa saida estiver definida como FALSE, o motor esta parado
ou em regime permanente em baixa velocidade.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg2 BOOL principal a montante esta presente para o segundo dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg3 BOOL principal a montante esta presente para o terceiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVlitg4 BOOL principal a montante esta presente para o quarto dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de reverséo de baixa
RunRevLowStatus BOOL velocidade estéa fechado.
RunRevHighStatus BOOL Se essa saida 9stiver definida como TRUE, o contator de reversao de alta
velocidade esta fechado.
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)
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Motor Y/D com um sentido de rotacao

O bloco de fungbes AvMotorYDOneDirection é usado para gerenciar um motor
Y/D (estrela/triangulo) com um sentido de rotacao.

Bloco de fung6es AvMotorYDOneDirection

—AvYDOneDirection04——

AvYDOneDirection04 ? |... M Ready —
Mylsland_Input ? — RunLineFwd —
Mylsland_Output ? — Tripped —
AvalRMS ?7? — Alarm —
PVinput0 ?? — UpstreamVltg1 >—
PVinput1 ?? —{ ManualModeOverrideStaius —
PVinput2 ?? — AssetAlarm »—
PVinput3 ?? — RunY —
PVinput4 ?7? — LoadRunnning —
RunFwdCmd ?? - ReadyToReset —
ResetTrip 7 — UpstreamVltg2 —
ResetAlarmCntrs ?? —{ UpstreamVItg3 »—
ResetTripCntrs ?? — RunD »—
ResetMaxIRMS ?7? — LoadStarting —
RecordToUChannel1 ?? —AvgIRMS_O —
RecordToUChannel2 ?? —{ PVSwitch0 +—
RecordToUChannel3 ?? — PVSwitch1 >—
RecordToUChannel4 ?? — PVSwitch2 —

—PVSwitch3 —

- PVSwitch4 )

— LocalFwdCmdSts —

— BypassCmdSts —

Interface de entrada de AvMotorYDOneDirection

Tipo de ;o
Entrada dados Descricao
RunFwdCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condi¢des de reinicializagéo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes s&o
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protecao serao reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média s&o reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
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Blocos de fungdes

Interface de saida de AvMotorYDOneDirection

: Tipo de .
Saida dados Descrigao
Indica TRUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
Ready BOOL execucgao.
RunLineFwd BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protecéo foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protegéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL20 dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).
RunY BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator Y do avatar Motor Y/D esta
fechado.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagao de disparo (trip reset).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg2 BOOL principal a montante esta presente para o segundo dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVltg3 BOOL principal a montante esta presente para o terceiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
RunD BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator D do avatar Motor Y/D esta
fechado.
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
Se essa saida estiver definida como TRUE, a l6gica do avatar sera controlada por
LocalFwdCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC serao ignorados.
ByPassCmdSts BOOL Se essa sapda estlver‘ definida como TRUE, o avatar continuara a operagéo e néo
parara devido a um disparo.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar sera controlado pelo comando
ManualModeOverrideStatus BOOL local e pelo controle de PV quando estiver no modo manual.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)
PVInput0 INT
PVInput1 INT
PVinput2 INT Retorna o valor medido da entrada PV.
PVinput3 INT
PVInput4 INT
PVSwitchO BOOL
PVSwitch1 BOOL
. Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de PV representa um
PVSwitch2 BOOL comando LIGAR.
PVSwitch3 BOOL
PVSwitch4 BOOL

20. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a IEC 61508.
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Motor Y/D com dois sentidos de rotacao

O bloco de fungbes AvMotorYDTwoDirection € usado para gerenciar um motor
Y/D (estrela/triangulo) com dois sentidos de rotacao (direto/reverso).

Bloco de fung6es AvMotorYDTwoDirection

AVYDTwoDirection05 v1.0
—AvYDTwoDirection05

AvYDTwoDirection05 ? ... —Ready —
Mylsland_Input ? —( RunFwdStatus —
Mylsland_Output ? —( Tripped —
AvgIRMS ?? — Alarm o —
PVinput0 ?? —{_ UpstreamVitg1 >—
PVInput1 ?? — ManualModeQverrideStatus —
PVInput2 ?7? — AssetAlarm —
PVinput3 ?7? — RunY >—
PVinputd ?? —( LoadRunnning >—
RunFwdCmd ?? —ReadyToReset >—
RunRevCmd ?? — UpstreamVitg2 >—
ResetTrip ?? —( UpstreamVitg3 >—
ResetAlarmCntrs ?? —( UpstreamVitg4 —
ResetTripCntrs ?7? —_ RunRevStatus —
ResetMaxIRMS ?7? — RunD —
RecordToUChannel1 s — LoadStarting —
RecordToUChannel2 ?? — AvgIRMS_O »—
RecordToUChannel3 77 — PVSwitch0 —
RecordToUChannel4 ?? — PVSwitch1 >—

—_ PVSwitch2 »—

—{ PVSwitch3»—

— PVSwitch4 >—

— LocalRevCmdSts —

— LocalFwdCmdSts —

—( BypassCmdSts »—

Interface de entrada de AvMotorYDTwoDirection

Tipo de

Entrada dados Descrigao
RunFwdcmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
RunRevCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de reversédo do avatar esta
fechado.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condicdes de reinicializagédo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes sédo
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protecao serao reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média s&o reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
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Blocos de fungdes

Interface de saida de AvMotorYDTwoDirection

: Tipo de .
Saida dados Descrigao
Indica TRUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
Ready BOOL execucgao.
RunFwdStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protecéo foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protegéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL21 dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator Y dos avatares Motor Y/D
RunY BOOL y
estara fechado.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagao de disparo (trip reset).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg2 BOOL principal a montante esta presente para o segundo dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg3 BOOL principal a montante esta presente para o terceiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVlitg4 BOOL principal a montante esta presente para o quarto dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar.
RunRevStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de reversao do avatar esta
fechado.
RunD BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator D dos avatares Motor Y/D
estara fechado.
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
Se essa saida estiver definida como TRUE, a légica do avatar sera controlada por
LocalFwdCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC ser&o ignorados.
Se essa saida estiver definida como TRUE, a légica do avatar sera controlada por
LocalRevCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC serao ignorados.
ByPassCmdSts BOOL Se essa sg|da estlve( definida como TRUE, o avatar continuara a operagéo e ndo
parara devido a um disparo.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar sera controlado pelo comando
ManualModeOverrideStatus BOOL local e pelo controle de PV quando estiver no modo manual.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)
PVInput0 INT
PVInput1 INT
PVinput2 INT Retorna o valor medido da entrada PV.
PVInput3 INT
PVInput4 INT

21. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a IEC 61508.
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Interface de saida de AvMotorYDTwoDirection (Continuagao)

Saida Z;’L‘Lge Descrigdo

PVSwitchO BOOL

PVSwitch1 BOOL

PVSwitch2 BOOL ggr::r?gc;silléiﬁ\)s-tlver definida como TRUE, o contator de PV representa um
PVSwitch3 BOOL

PVSwitch4 BOOL

Interface de poténcia sem E/S (medicao)

O bloco de fungbes AvPowerlnterface é usado para monitorar a corrente em um
dispositivo de poténcia externo, como um relé de estado soélido, uma partida

suave ou um comando de velocidade variavel.

Bloco de fungbes AvPowerlnterface

AvPowerlnterface2 v1.0

AvPowerlnterface?
AvPowerlnterface?2 s —_Ready_—
Mylsland_Input 2 —_Tripped_—
Mylsland _Output 2 —_Alarm _>—
AvglRMS 27 —_ UpstreamVItg1 >—
ResefTrip 7 s —_LoadRunnning >—
ResetAlarmCntrs ?? —_ReadyToReset —
ResetTripCntrs ?? —_LoadStarting_—
ResetMaxIRMS 27 —_AvglRMS_O>—
RecordToUChannel1 i
RecordToUChannel2 ',
RecordToUChannel3 ??
RecordToUChanneld4 ?
Interface de entrada de AvPowerinterface
Tipo de .
Entrada dados Descrigao
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condi¢des de reinicializagéo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes sdo
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protecao serao reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagéo de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média s&o reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
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Interface de saida de AvPowerlnterface

Tipo de

Saida dados Descrigao
Indica TRUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
Ready BOOL execucao. ¢ P P
: Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegéo foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Alarm BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecao foi detectado

pelo avatar.

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).

Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializacao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagao de disparo (trip reset).

LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
AvgIRMS_O DINT Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.

(Unidade: mA)

Interface de poténcia com E/S (controle)

O bloco de fungbes AvPowerlnterfacewit € usado para monitorar a corrente e
controlar um dispositivo de poténcia externo, como um relé de estado sélido, uma
partida suave ou um comando de velocidade variavel.

Bloco de fungdes AvPowerlnterfacewit

AvPowerlnterfacewit3 v1.0
AvPowerlnterfacewit3

AvPowerlnterfacewit3 ? —_Ready —
Mylsland_Input ? —_LQ1Status —
Mylsland _Output ? —_ Tripped_—
AvglIRMS 2 —C Alarm>—
LQ1Cmd 77 —_UpstreamVItg1_—
LQ2Cmd ?77? —_LQ2Status —
ResetTrip ?? — LoadRunnning —
ResetAlarmCntrs 2 —_ ReadyToReset >—
ResetTripCnirs T —C LI >—
ResetMaxIRMS 27 — L2 >—
RecordToUChannel 1 ?? —_ LoadStarting >—
RecordToUChannel2 2 —CAvglRMS_O—
RecordToUChannel3 ?7?
RecordToUChannel4 ?7?
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Interface de entrada de AvPowerlnterfacewit

Tipo de e
Entrada dados Descrigao
LQ1Cmd BOOL ?;SSEsa entrada estiver definida como TRUE, a saida l6gica 1 esta definida como
LQ2Cmd BOOL %%SsEsa entrada estiver definida como TRUE, a saida légica 2 esta definida como
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condicdes de reinicializagédo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes s&do
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protecao serao reinicializados para o avatar.
ResetMaxIRMS BOOL Se essa entrada es’tiv_er defi,nic.ia C_OmO.TR.UE’ o valor e a marcagéao de data e hora
da corrente Irms maxima/média s&o reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL

Interface de saida de AvPowerlnterfacewit

Tipo de

Saida dados Descrigao
Ready BOOL Lnxcggz 'I:RUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
Gao.
LQ1Status BOOL ?;SSEsa saida estiver definida como TRUE, a saida légica 1 esta definida como
: Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagéo
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
LQ2Status BOOL 'SI'I?{SSE% saida estiver definida como TRUE, a saida légica 2 esta definida como
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigdes de
ReadyToReset BOOL reinicializacéo de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).
Se essa saida estiver definida como TRUE, a entrada I6gica 1 do avatar esta
LI1 BOOL =
definida como TRUE.
L2 BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, a entrada légica 2 do avatar esta
definida como TRUE.
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
AvgIRMS_O DINT Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.

(Unidade: mA)
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Blocos de fungdes

Alimentacao de energia

O bloco de fungbes AvPowerSupply é usado para gerenciar um fornecimento de

energia.

Bloco de fungées AvPowerSupply

AvPowerSupplyd w1.0

—AvPowersupply4
AvPowerSupply4 ? —(_Ready —
Mylsland_Input ? —_RunFwdStatus >—
Mylsland _Output ? —_ Tripped_—
AvglRMS 22 —C Alarm_—
RunFwdCmd 27 —(_ UpstreamVitg1 >—
ResetTrip 2 —_AssetAlarm_—
ResetAlarmCntrs ?7? —_ LoadRunnning_—
ResetTripCntrs 22 —_ReadyToReset »—
ResetMaxIRMS 27 —( LoadStarting —
RecordToUChannel 1 2 —C_AvgIRMS_ 00—
RecordToUChannel2 ??
RecordToUChannel3 22
RecordToUChannel4 ??
Interface de entrada de AvPowerSupply
Tipo de .
Entrada dados Descrigao
RunFwdcCmd BOOL ]%issgz.entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condigdes de reinicializacéo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serao
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes séo
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
’ Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protecao seréo reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média s&o reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
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Interface de saida de AvPowerSupply

‘ Tipo de .
Saida dados Descrigao
Ready BOOL Lnxcggﬁ 'I:RUE se o0 bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
Gao.
RunFwdStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
: Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagéo
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL22 dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)
Resistor

O bloco de fungbes AvResistor € usado para gerenciar uma carga resistiva.

Bloco de fungdes AvResistor

AvResistors v1.0

AvResistors

AvResistard
Mylsland_Input
Mylsland_OQOutput

AvglRMs

RunFwdCmd

ResetTrip

ResetAlarmCnirs
ResetTripCnirs
ResetMaxIRMS
RecordToUChannel1
RecordToUChannel2
RecordToUChannel3
RecordToUChannel4

77
el
77
77
??
2
77
77
??
2l

—_Ready —

—( RunFwdStatus —
—_Tripped_—

— Alarm >—
—_UpstreamVItg1 —
—(_AssetAlarm>—
—LoadRunnning —
—_ReadyToReset »—
—_LoadStarting_—
—C_AvgIRMS_ 02—

22. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a IEC 61508.
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Blocos de fungdes

Interface de entrada de AvResistor

Tipo de . s
Entrada dados Descrigao
RunFwdcmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condigdes de reinicializagéo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes séo
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
) Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protecdo seréo reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média s&o reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL

Interface de saida de AvResistor

: Tipo de i
Saida dados Descrigao
Ready BOOL Ier:(czgﬁ 'I:RUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
cao.
RunFwdStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
) Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protecéo foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protegao foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL23 dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
AvgIRMS_O DINT Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.

(Unidade: mA)

23. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a IEC 61508.
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Contator

O bloco de fungbes AvSwitch estabelece ou interrompe um ponto de energia em
um circuito elétrico.

Bloco de fung6es AvSwitch

AvSwitche v1.0
AvSwitchG
AvSwitchB ? —(_Ready »—
Mylsland_Input ? —C RunFwdSts o —
Mylsland_Output ? —_Tripped_—
AvglRMS ?7? — Alarm_>—
RunFwdCmd i —_UpstreamVitg1 >—
ResetTrip s —( AssetAlarm —
ResetAlarmCnirs Yo —_LoadRunnning_—
ResefTripCnirs ?7? —_ReadyToReset —
ResetMaxIRMS i —CAvgIRMS_O—
Interface de entrada de AvSwitch
Entrada Zia%%ge Descrigao
RunFwdCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condicdes de reinicializagédo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas seréo
reinicializados para esse avatar.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes sédo

ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.

B Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protegao serao reinicializados para o avatar.
ResetMaxIRMS BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora

da corrente Irms maxima/média s&o reinicializados.
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Blocos de fungdes

Interface de saida de AvSwitch

: Tipo de .
Saida dados Descrigao
Indica TRUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
Ready BOOL execucgao.
RunFwdStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protecéo foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protegéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL24 dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condi¢des de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
AvgIRMS_O DINT Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.

(Unidade: mA)

24. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a IEC 61508.
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Contator - Parada SIL, Cat. W. 1/2

NOTA: Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
Categorias de fiagao 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.

O bloco de fungbes AvSwitchSILStopCat estabelece ou interrompe um ponto de
energia em um circuito elétrico em conformidade com a fungédo Categoria de
parada 0 ou Categoria de parada 125 para as Categorias de fiagéo 1 e 2.

Bloco de fungoes AvSwitchSILStopCat

AvSwitchSILStopCH12 v1.0

—AvSwitchSILStopCt12
AvSwitchSILStopCt12 ? —_Ready >—
Mylsland_Input ? — RunFwdStatus >—
Mylsland_Output ? — Tripped >—
AvgIRMS ?? —C Alarm >—
RunFwdCmd ?7? —( UpstreamVItg1 >—
ResetTrip ?? —( AssetAlarm —
ResetAlarmCntrs ?? — LoadRunnning >—
ResetTripCntrs ?? —( ReadyToReset —
ResetMaxIRMS ?? —CAvgIRMS_O —

Interface de entrada de AvSwitchSILStopCat

Tipo de o
Entrada dados Descricao
RunFwdCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condi¢des de reinicializagéo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes sé&o
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protecao serao reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagéo de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média s&o reinicializados.

25. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 60204 1.

DOCA0271PTBR-00

89




TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™ Blocos de fungdes

Interface de saida de AvSwitchSILStopCat

Saida 1d-i;:ic:)ge Descrigao

Ready BOOL ggigﬁ(;%-UE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
RunFwdStatus BOOL fSeiﬁgcs’g.saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
Tripped BOOL (?:t:cs:;a:jcs)a;g?ozs\i\]/tzr[definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Alarm BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protec¢ao foi detectado

pelo avatar.

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).

Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).

Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagao de disparo (trip reset).

AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)

Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)

Contator - Parada SIL, Cat. W. 3/4

NOTA: Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
Categorias de fiagcdo 3 e 4 de acordo com a ISO 13849.

O bloco de fungdes AvSwitchSILStopCat34 estabelece ou interrompe um ponto
de energia em um circuito elétrico em conformidade com a fungdo Categoria de
parada 0 ou Categoria de parada 126 para as Categorias de fiagdo 3 e 4.

Bloco de fun¢des AvSwitchSILStopCat34

AvswitchSILstopCt34 v1.0

—AvSwitchSILStopCt34
AvSwitchSILStopCt34 ? ... F{Ready —
Mylsland_Input ? —Run1Status —
Mylsland_Output ? —( Tripped —
AvglRMS ?2? — Alarm —
Run1Cmd ?? —( UpstreamVitg1 —
Run2Cmd ?? —( AssetAlarm »—
ResetTrip ?? —( Run2Status —
ResetAlarmCntrs ?? — LoadRunnning >—
ResetTripCntrs ?? —(ReadyToReset »—
ResetMaxIRMS ?2? —( UpstreamVItg2 —
- CAVgIRMS O )—

26. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 602041.
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Interface de entrada de AvSwitchSILStopCat34

Tipo de

Entrada dados Descricao

Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avanco principal do
Run1Cmd BOOL avatar estara fechado.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango redundante do
Run2Cmd BOOL avatar estara fechado.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condi¢des de reinicializagédo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas seréo

reinicializados para esse avatar.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes séo
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.

. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de

ResetTripCntrs BOOL protegao serao reinicializados para o avatar.
ResetMaxIRMS BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora

da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.

Interface de saida de AvSwitchSILStopCat34
: Tipo de .
Saida dados Descrigao
Ready BOOL Ienxcggz 'I:RUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
Gao.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avanco principal do avatar
Run1Status BOOL estara fechado.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango redundante do
Run2Status BOOL avatar estara fechado.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg2 BOOL principal a montante esta presente para o segundo dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL27 dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
AvgIRMS_O DINT Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.

(Unidade: mA)

27. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a IEC 61508.
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Transformador

O bloco de fungdes AvTransformer € usado para gerenciar um transformador.

Bloco de fungées AvTransformer

AvTransformer? v1.0
AvTransformer/?

AvTransformer7 ? —( Ready »—
Mylsland_Input ? — RunFwdStatus »—
Mylsland _Output ? —_Tripped_—
AvglIRMS 22 —_ Alarm_—
RunFwdCmd o'y —(_ UpstreamVitg1 >—
ResefTrip 2 —(_ AssetAlarm —
ResetAlarmCntrs ?7? —_ LoadRunnning_—
ResetTripCnfrs 22 —_ReadyToReset »—
ResetMaxIRMS o'y —(LoadStarting_—
RecordToUChannel 1 2 —CAvgIRMS_ 00—
RecordToUChannel2 ?7?
RecordToUChannel3 ?7?
RecordToUChannel4 77

Interface de entrada de AvTransformer

Entrada Z;’L%ge Descricao

RunFwdcCmd BOOL zir?:gg'entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta

Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condigdes de reinicializagédo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes sédo

ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
ResetTripCnrs BOOL Se essa entrgda e_sp\{er_ definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
protecéo seréo reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
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Interface de saida de AvTransformer

: Tipo de .
Saida dados Descrigao
Indica TRUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
Ready BOOL execugao.
RunFwdStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protecao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protegéao foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVltg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL28 dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condi¢des de
ReadyToReset BOOL reinicializacéo de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagao de disparo (trip reset).
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
AvgIRMS_O DINT Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.

(Unidade: mA)

28. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a IEC 61508.
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Bomba

O bloco de fungbes AvPump é usado para gerenciar uma bomba.

Bloco de fungdes AvPump

AvPump02 v1.0
AvPump02
AvPump02 ? ... M(Ready —
Mylsland_Input ? —C RunFwdSts >—
Mylsland_Output ? —( Tripped_—
AvgIRMS ?? — Alarm >—
PVInput0 ?? —(UpstreamVitg1 >—
PVInput1 ?? — ManualModeQOverrideStatus —
PVInput2 ?? —( AssetAlarm >—
PVInput3 ?? —( LoadRunnning_—
PVInput4 ?? —ReadyToReset —
RunFwdCmd 77 — LocalFwdCmdSts —
ResetTrip ?? —(BypassCmdSts —
ResetAlarmCntrs ?? —( LoadStarting »—
ResetTripCntrs P —CAvgIRMS_O »—
ResetMaxIRMS ?? — PVSwitch0 —
RecordToUChannel1 ?7? — PVSwitch1 >—
RecordToUChannel2 ?? — PVSwitch2 »—
RecordToUChannel3 77 — PVSwitch3 —
RecordToUChanneld ?? — PVSwitchd »—
—(PVControllnputStatus0_—
—( PVControllnputStatus1 >—
Interface de entrada de AvPump
Entrada Ziﬁi%cs‘e Descrigdo
RunFwdCmd BOOL ]%iﬁjjg.entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta

Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condigdes de reinicializagédo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes sdo

ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de

ResetTripCntrs BOOL protecéo seréo reinicializados para o avatar.

ResetMaxIRMS BOOL Se essa entrada es,tiv_er defipi(_ja CPmO.TR.UE' o valor e a marcagao de data e hora
da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.

RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal

RecordToUChannel2 BOOL correspondente sera incrementado com base na energia medida para o avatar

RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.

RecordToUChannel4 BOOL
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Interface de saida de AvPump

Tipo de

Saida dados Descricao
Ready BOOL ‘Ianxtgﬁ 'I:RUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
cdo.
RunFwdStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL29 dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
0 parametro do avatar).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigdes de
ReadyToReset BOOL reinicializacéo de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagao de disparo (trip reset).
Se essa saida estiver definida como TRUE, a légica do avatar sera controlada por
LocalfwdCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais, e os comandos do PLC serao ignorados.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar continuara a operagéo e nao
BypassCmdSts BOOL parara devido a um disparo.
. Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar sera controlado pelo comando
ManualModeOverrideStatus BOOL local e pelo controle de PV quando estiver no modo manual.
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)
PVInput0 INT
PVInput1 INT
PVInput2 INT Retorna o valor medido da entrada PV.
PVInput3 INT
Pvinput4 INT
PVSwitchO BOOL
PVSwitch1 BOOL Ldgica positiva- Uma entrada de contator de PV LIGADA ou uma entrada de PV
acima do nivel de controle de PV representa um comando LIGADO.
PVSwitch2 BOOL
Légica negativa- Uma entrada de contator de PV DESLIGADA ou uma entrada de
PVSwitch3 BOOL PV abaixo do nivel de controle de PV representa um comando LIGADO.
PVSwitch4 BOOL
PVControllnputStatus0 BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando foi enviado ao avatar por
uma entrada de controle de PV.
PVControlinputStatus1 BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando foi enviado ao avatar por

uma entrada de controle de PV.

29. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a IEC 61508.
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Blocos de fungdes

Transportador com um sentido de rotacao

O bloco de fungbes AvConveyorOneDir é usado para gerenciar um
transportador com um sentido de rotagao.

Bloco de fungdées AvConveyorOneDir

Element Group: &dd-On

—AvConveyorOneDir03
AvConveyorOneDir03 ? —( Ready —
Mylsland_Input ? —(C RunFwdSts >—
Mylsland_Output ? —( Tripped_—
AvgIRMS ?? — Alarm >—
PVInput0 ?? —( UpstreamVitg1 >—
PVInput1 72 — AssetAlarm »—
PVInput2 22 —( LoadRunnning_>—
PVInput3 ?? —ReadyToReset_—
PVInput4 ?7? —( LocalFwdCmdSts »—
RunFwdCmd ?7? —( BypassCmdSts »—
ResetTrip 77 —( LoadStarting_—
ResetAlarmCntrs ?? —CAvgIRMS_O —
ResetTripCntrs 0 — PVSwitchQ —
ResetMaxIRMS ?? — PVSwitch1 >—
RecordToUChannel1 22 — PVSwitch2 —
RecordToUChannel2 ?? — PVSwitch3 >—
RecordToUChannel3 ?7? —( PVSwitchd —
RecordToUChanneld ??

Interface de entrada de AvConveyorOneDir

Tipo de

Entrada dados Descrigao
RunFwdcmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condic¢des de reinicializagédo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serédo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes sao
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
! Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResefTripCntrs BOOL protegao seréao reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
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Interface de saida de AvConveyorOneDir

Tipo de

Saida dados Descrigao
Ready BOOL Lnxcggi 'I:RUE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
Gao.
RunFwdStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
: Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagéo
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL30 dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).
Se essa saida estiver definida como TRUE, a I6gica do avatar sera controlada por
LocalfwdCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC serdo ignorados.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar continuara a operagéo e néo
BypassCmdSts BOOL parara devido a um disparo.
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)
PVInput0 INT
PVInput1 INT
PVinput2 INT Retorna o valor medido da entrada PV.
PVInput3 INT
Pvinput4 INT
PVSwitchO BOOL
PVSwitch1 BOOL
. Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de PV representa um
PVSwitch2 BOOL comando LIGAR.
PVSwitch3 BOOL
PVSwitch4 BOOL

30. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a IEC 61508.
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Transportador com um sentido de rotacao - Parada SIL, Cat. W. 1/
2

NOTA: Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
Categorias de fiagcdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.

O bloco de fungbes AvSILStopConveyorOne ¢ utilizado para gerenciar um
transportador com um sentido de rotagdo em conformidade com a fungao
Categoria de parada 0 ou Categoria de parada 131 para as Categorias de fiagéo 1
e2.

Bloco de fungdes AvSILStopConveyorOne

—AvConvOneSILStopCt12
AvConvOneSILStopCt12 ? ... CReady —
Mylsland_Input ? — RunFwdSts >—
Mylsland_Output ? —( Tripped —
AvgIRMS ?? — Alarm >—
PVinput0 ?? —( UpstreamVltg1 —
PVinput1 ?? — AssetAlarm —
PVinput2 ?? —( LoadRunnning >—
PVinput3 ?? —(ReadyToReset —
PVinput4 ?? — LocalFwdCmdSts —
RunFwdCmd ?? —( BypassCmdSts —
ResetTrip ?? —( LoadStarting —
ResetAlarmCntrs ?? —CAvgIRMS_O >—
ResetTripCntrs ?? — PVSwitch0 >—
ResetMaxIRMS ?? — PVSwitch1 >—
RecordToUChannel1 ?? — PVSwitch2 >—
RecordToUChannel2 ?? — PVSwitch3 >—
RecordToUChannel3 ?? — PVSwitch4 —
RecordToUChannel4 ?7?

Interface de entrada de AvSILStopConveyorOneDir

Tipo de

Entrada dados Descrigao
RunFwdCmd BOOL fseir?:cii entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta

Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condigdes de reinicializagéo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas seréo
reinicializados para esse avatar.

Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes sdo

ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protecéo seréo reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média sao reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL

31. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 602041.
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TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Interface de saida de AvSILStopConveyorOneDir

Tipo de

Saida dados Descrigao
Ready BOOL Indica 'I:RUE se o0 bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
execucao.
RunFwdStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
: Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagéo
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).
Se essa saida estiver definida como TRUE, a I6gica do avatar sera controlada por
LocalfwdCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC serdo ignorados.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar continuara a operagéo e néo
BypassCmdSts BOOL parara devido a um disparo.
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)
PVInput0 INT
PVInput1 INT
PVinput2 INT Retorna o valor medido da entrada PV.
PVInput3 INT
Pvinput4 INT
PVSwitchO BOOL
PVSwitch1 BOOL
) Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de PV representa um
PVSwitch2 BOOL comando LIGAR.
PVSwitch3 BOOL
PVSwitch4 BOOL
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motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Transportador com dois sentidos de rotacao

O bloco de fungbes AvConveyorTwoDir é usado para gerenciar um
transportador com dois sentidos de rotacao (direto/reverso).

Bloco de fun¢des AvConveyorTwoDir

Blocos de fungdes

AvConveyorTwoDird5 v1.0
—AvConveyorTwoDir05

AvConveyorTwoDir05 P —( Ready —
Mylsland_Input i —( RunFwdSts »—
Mylsland_Output ? —( Tripped_»—
AvgIRMS ?? — Alarm_—
PVInput0 ?? — UpstreamVitg1 >—
PVInput1 ?? —( AssetAlarm —
PVInput2 ?? — RunRevStatus »—
PVInput3 ?? — LoadRunnning >—
PVInput4 ?? —( ReadyToReset —
RunFwdCmd ?? —( UpstreamVitg2 >—
RunRevCmd 2? — LocalRevCmdSts —
ResetTrip ?? — LocalFwdCmdSts »—
ResetAlarmCntrs ?? —( BypassCmdSts »—
ResetTripCntrs ?? —( LoadStarting_—
ResetMaxIRMS ?? —CAvgIRMS_O_—
RecordToUChannel1 ?? — PVSwitch0 »—
RecordToUChannel2 ?? —( PVSwitch1 »—
RecordToUChannel3 ?? —( PVSwitch2 —
RecordToUChannel4 2? — PVSwitch3 »—

— PVSwitch4 »—

Interface de entrada de AvConveyorTwoDir

Tipo de .
Entrada dados Descrigao
RunFwdCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
RunRevCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de reverséo do avatar esta
fechado.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condig¢des de reinicializagédo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serédo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes sdo
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
ResetTripCntrs BOOL Se essa entrgda e_sp\{er_ definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
protecéo seréo reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/meédia sao reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente ¢ incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
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Interface de saida de AvConveyorTwoDir

Tipo de

Saida dados Descrigao
Ready BOOL Indica 'I:RUE se o0 bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
execucao.
RunFwdStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
: Se essa saida estiver definida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Tripped BOOL detectado pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protecéo foi detectado
Alarm BOOL pelo avatar.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagéo
UpstreamVitg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL32 dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).
RunRevStatus BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de reverséo do avatar esta
fechado.
Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigdes de
ReadyToReset BOOL reinicializacéo de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializacéo de disparo (trip reset).
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVItg2 BOOL principal a montante esta presente para o segundo dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).
Se essa saida estiver definida como TRUE, a I6gica do avatar sera controlada por
LocalRevCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC serao ignorados.
Se essa saida estiver definida como TRUE, a légica do avatar sera controlada por
LocalFwdCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC ser&o ignorados.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar continuara a operagéo e nao
BypassCmdSts BOOL parara devido a um disparo.
LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.
AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.
AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)
PVInput0 INT
PVinput1 INT
PVinput2 INT Retorna o valor medido da entrada PV.
PVinput3 INT
Pvinput4 INT
PVSwitchO BOOL
PVSwitch1 BOOL
) Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de PV representa um
PVSwitch2 BOOL comando LIGAR.
PVSwitch3 BOOL
PVSwitch4 BOOL

32. Nivel de integridade de seguranga de acordo com a IEC 61508.
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TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™ Blocos de fungdes

Transportador com dois sentidos de rotacao - Parada SIL, Cat. W.
1/2

NOTA: Nivel de integridade de seguranga de acordo com a norma IEC 61508.
Categorias de fiagcdo 1 e 2 de acordo com a ISO 13849.

O bloco de fungdes AvSILStopConveyorTwoDir é utilizado para gerenciar um
transportador com dois sentidos de rotagao (direto/reverso) em conformidade
com a fungéo Categoria de parada 0 ou Categoria de parada 133 para as
Categorias de fiagao 1 e 2.

Bloco de fungdes AvSILStopConveyorTwoDir

AvConvTwoslLstopCti2 vi1.0
AvConvTwoSILStopCt12

AvConvTwoSILStopCt12 ? ... H(Ready —
Mylsland_Input ? —(C RunFwdSts »—
Mylsland_Output ? —( Tripped >—
AvgIRMS ?? —C Alarm —
PVinput0 ?? —( UpstreamVitg1 >—
PVinput1 ?? —( AssetAlarm —
PVinput2 ?? —(C RunRevStatus >—
PVinput3 ?? —( LoadRunnning >—
PVinput4 ?? —( ReadyToReset »—
RunFwdCmd ?? —( UpstreamVitg2 >—
RunRevCmd ?? —( LocalRevCmdSts —
ResetTrip ?? —( LocalFwdCmdSts >—
ResetAlarmCntrs ?? —( BypassCmdSts —
ResetTripCntrs ?? —( LoadStarting »—
ResetMaxIRMS ?? —CAvgIRMS_O >—
RecordToUChannel1 ?? —( PVSwitch0 »—
RecordToUChannel2 ?? —( PVSwitch1 >—
RecordToUChannel3 ?? —( PVSwitch2 >—
RecordToUChannel4 ?? —( PVSwitch3 »—

- PVSwitchd —

33. Categorias de parada de acordo com a EN/IEC 602041.
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TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™

Interface de entrada de AvSILStopConveyorTwoDir

Tipo de

Entrada dados Descrigao
RunFwdCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
fechado.
RunRevCmd BOOL Se essa entrada estiver definida como TRUE, o contator de reversédo do avatar esta
fechado.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, os disparos detectados cujas
ResetTrip BOOL condi¢des de reinicializagéo de disparo (trip reset) tiverem sido atendidas serdo
reinicializados para esse avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de alarmes sédo
ResetAlarmCntrs BOOL reinicializados para o avatar.
. Se essa entrada estiver definida como TRUE, todos os contadores de disparo de
ResetTripCntrs BOOL protegéo seréo reinicializados para o avatar.
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o valor e a marcagao de data e hora
ResetMaxIRMS BOOL da corrente Irms maxima/média s&o reinicializados.
RecordToUChannel1 BOOL
Se essa entrada estiver definida como TRUE, o Tempo de uso do canal
RecordToUChannel2 BOOL correspondente é incrementado com base na energia medida para o avatar
RecordToUChannel3 BOOL selecionado. Esse registro de ToU continua para os canais ativados até que sejam
desativados.
RecordToUChannel4 BOOL
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TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
motorespara aplicativos de EtherNet/IP™ Blocos de fungdes

Interface de saida de AvSILStopConveyorTwoDir

Tipo de

Saida dados Descrigao

Ready BOOL Ienxﬂgﬁ(;E.UE se o bloco de fungdes estiver pronto para receber um comando de
RunFwdStatus BOOL ]%iﬁasgg-saida estiver definida como TRUE, o contator de avango do avatar esta
Tripped BOOL g:tggng)a;cei?ozs\};zrﬂdefinida como TRUE, um evento de disparo de protegao foi
Alarm BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, um alarme de protec¢ao foi detectado

pelo avatar.

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagéo
UpstreamVItg1 BOOL principal a montante esta presente para o primeiro dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).

Se essa saida estiver definida como TRUE, um dispositivo de poténcia ou partida
AssetAlarm BOOL SIL dentro do avatar atingiu ou excedeu 90% da vida util esperada (de acordo com
o parametro do avatar).

Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de reversédo do avatar esta

RunRevStatus BOOL fechado.

Se essa saida estiver definida como TRUE, um comando Em regime ou Fechar foi
LoadRunning BOOL executado e a corrente esta fluindo nos polos (equivalente ao motor em regime
permanente, mas também para avatares sem motor).

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar atende as condigbes de
ReadyToReset BOOL reinicializagao de disparo (trip reset) e pode ser reinicializado com um comando
Reinicializagéo de disparo (trip reset).

Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar detectou que a alimentagao
UpstreamVIitg2 BOOL principal a montante esta presente para o segundo dispositivo de partida/poténcia
nesse avatar (disjuntor fechado).

Se essa saida estiver definida como TRUE, a légica do avatar sera controlada por

LocalRevCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC ser&o ignorados.
Se essa saida estiver definida como TRUE, a légica do avatar sera controlada por

LocalFwdCmdSts BOOL comandos recebidos nas entradas digitais e os comandos do PLC ser&o ignorados.
Se essa saida estiver definida como TRUE, o avatar continuara a operagéo e nao

BypassCmdSts BOOL parara devido a um disparo.

LoadStarting BOOL Se essa saida estiver definida como TRUE, o motor esta na fase de partida.

AvgIRMS DINT Indica a média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes. (Unidade: mA)
Indica o estouro da média dos valores de corrente de fase Irms mais recentes.

AvgIRMS_O DINT (Unidade: mA)

PVinputO INT

PVinput1 INT

PVinput2 INT Retorna o valor medido da entrada PV.

PVinput3 INT

Pvinput4 INT

PVSwitchO BOOL

PVSwitch1 BOOL

. Se essa saida estiver definida como TRUE, o contator de PV representa um

PVSwitch2 BOOL comando LIGAR.

PVSwitch3 BOOL

PVSwitch4 BOOL
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Energia

O bloco de fungbes Avatar_Energy retorna o status dos dados aciclicos de
energia do avatar especificado.

Bloco de funcdes Avatar_Energy

AviotorOneDirection2_Energy v1.0
AviotorOneDirection2_Energy:
AvMotorOneDirection2_Energy ? || = TotalActiveEnergy_O—
Mylsland_AcyclicBuffer ?
InstActivePower ?? —_ TotalReactiveEnergy_0O 72—
MaxActivePower ??
MaxActivePowerTimestamp_Y ?? —_ ActiveEnergyChannel1_O—
MaxActivePowerTimestamp_M ??
MaxActivePowerTimestamp_D ?? —_ ActiveEnergyChannel2_0 —
MaxActivePowerTimestamp_h e
MaxActivePowerTimestamp_min e — ActiveEnergyChannel3d_O 72—
MaxActivePowerTimestamp_sec e
MaxActivePowerTimestamp_cs 7 —_ ActiveEnergyChanneld_O 70—
InstReactivePower ??
MaxReactivePower 7 — ReactiveEnergyChannel1_O7—
MaxReactivePowerTimestamp_Y ??
MaxReactivePowerTimestamp_M ?? — ReactiveEnergyChannel2_O —
MaxReactivePowerTimestamp_D ??
MaxReactivePowerTimestamp_h ?? — ReactiveEnergyChannel3_O —
MaxReactivePowerTimestamp_min ??
MaxReactivePowerTimestamp_sec ?? — ReactiveEnergyChanneld_O—
MaxReactivePowerTimestamp_cs ??
PowerFactor 7
MinPowerFactor 7
MaxPowerFactor 7
MinPowerFactorTimestamp_Y 7
MinPowerFactorTimestamp_M 7
MinPowerFactorTimestamp_D 7
MinPowerFactorTimestamp_h 7
MinPowerFactorTimestamp_min 7
MinPowerFactorTimestamp_sec 7
MinPowerFactorTimestamp_cs ??
MaxPowerFactorTimestamp_Y 7
MaxPowerFactorTimestamp_M 7
MaxPowerFactorTimestamp_D 7
MaxPowerFactorTimestamp_h 7
MaxPowerFactorTimestamp_min 7
MaxPowerFactorTimestamp_sec 7
MaxPowerFactorTimestamp_cs ??
TotalActiveEnergy ??
TotalReactiveEnergy ??
ActiveEnergyChannel ??
ActiveEnergyChannel2 ??
ActiveEnergyChannel3 ??
ActiveEnergyChanneld ??
ReactiveEnergyChannel ??
ReactiveEnergyChannel2 ??
ReactiveEnergyChannel3 ??
ReactiveEnergyChannel4 ??

Interface de saida de Avatar_Energy

: Tipo de -
Saida dados Descricao
InstActivePower DINT Poténcia ativa total para o avatar. (Unidade: W)
MaxActivePower DINT Valor maximo da poténcia ativa para o avatar. (Unidade: W)
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TeSys island - Solugéo digital de gerenciamento de
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Interface de saida de Avatar_Energy (Continuagao)

Saida Z;’L‘Lge Descrigdo

MaxActivePowerTimestamp_Y DINT

MaxActivePowerTimestamp_M SINT

MaxActivePowerTimestamp_D SINT

MaxActivePowerTimestamp_h SINT Data e hora em que o valor de poténcia ativa maxima foi registrado.
MaxActivePowerTimestamp_min SINT

MaxActivePowerTimestamp_sec SINT

MaxActivePowerTimestamp_cs SINT

InstReactivePower DINT Poténcia reativa total para o avatar. (Unidade: VAR)
MaxReactivePower DINT Valor maximo da poténcia reativa para o avatar. (Unidade: VAR)
MaxReactivePowerTimestamp_Y DINT

MaxReactivePowerTimestamp_M SINT

MaxReactivePowerTimestamp_D SINT

MaxReactivePowerTimestamp_h SINT Data e hora em que o valor de poténcia reativa maxima foi registrado.
MaxReactivePowerTimestamp_min SINT

MaxReactivePowerTimestamp_sec SINT

MaxReactivePowerTimestamp_cs SINT

PowerFactor SINT Valor do fator de poténcia verdadeiro.

MinPowerFactor SINT Valor minimo do fator de poténcia verdadeiro.

MaxPowerFactor SINT Valor maximo do fator de poténcia verdadeiro.
MinPowerFactorTimestamp_Y DINT

MinPowerFactorTimestamp_M SINT

MinPowerFactorTimestamp_D SINT

MinPowerFactorTimestamp_h SINT Data e hora em que o valor minimo do fator de poténcia foi registrado.
MinPowerFactorTimestamp_min SINT

MinPowerFactorTimestamp_sec SINT

MinPowerFactorTimestamp_cs SINT

MaxPowerFactorTimestamp_Y DINT

MaxPowerFactorTimestamp_M SINT

MaxPowerFactorTimestamp_D SINT

MaxPowerFactorTimestamp_h SINT Data e hora em que o valor maximo do fator de poténcia foi registrado.
MaxPowerFactorTimestamp_min SINT

MaxPowerFactorTimestamp_sec SINT

MaxPowerFactorTimestamp_cs SINT

ONT | e e vt omense wans e "
TotalActiveEnergy_O BOOL sistoma com monitoramento de energa habiitado
DN e i i ™ "
TotalReactiveEnergy_O BOOL cistema com monitoramento de energia habitads. o
ActiveEnergyChannel1 DINT Canal 1: ToU (Tempo de uso), valor de energia ativa total.
ActiveEnergyChannel1_O BOOL Canal 1: ToU (Tempo de uso), valor de estouro de energia ativa total.
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Interface de saida de Avatar_Energy (Continuagao)

Saida Zia%(:)ge Descrigao

ActiveEnergyChannel2 DINT Canal 2: ToU (Tempo de uso), valor de energia ativa total.
ActiveEnergyChannel2_O BOOL Canal 2: ToU (Tempo de uso), valor de estouro de energia ativa total.
ActiveEnergyChannel3 DINT Canal 3: ToU (Tempo de uso), valor de energia ativa total.
ActiveEnergyChannel3_O BOOL Canal 3: ToU (Tempo de uso), valor de estouro de energia ativa total.
ActiveEnergyChannel4 DINT Canal 4: ToU (Tempo de uso), valor de energia ativa total.
ActiveEnergyChannel4_O BOOL Canal 4: ToU (Tempo de uso), valor de estouro de energia ativa total.
ReactiveEnergyChannel1 DINT Canal 1: ToU (Tempo de uso), valor de energia reativa total.
ReactiveEnergyChannel1_O BOOL Canal 1: ToU (Tempo de uso), valor de estouro de energia reativa total.
ReactiveEnergyChannel2 DINT Canal 2: ToU (Tempo de uso), valor de energia reativa total.
ReactiveEnergyChannel2_O BOOL Canal 2: ToU (Tempo de uso), valor de estouro de energia reativa total.
ReactiveEnergyChannel3 DINT Canal 3: ToU (Tempo de uso), valor de energia reativa total.
ReactiveEnergyChannel3_O BOOL Canal 3: ToU (Tempo de uso), valor de estouro de energia reativa total.
ReactiveEnergyChannel4 DINT Canal 4: ToU (Tempo de uso), valor de energia reativa total.
ReactiveEnergyChannel4_O BOOL Canal 4: ToU (Tempo de uso), valor de estouro de energia reativa total.
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Diagnéstico

O bloco de fungbes Avatar_Diagnostic retorna o status dos dados aciclicos de
diagndstico do avatar especificado.

Bloco de fungdes Avatar_Diagnostic

AvSwitch6_Diagnostic
AvSwitch6_Diagnostic ? || HCMaxAvgIRMS_O>—
Mylsland_AcyclicBuffer ? —__Phase1lRMS_0O>—
MaxAvgIRMS 77 —_Phase2lRMS_0—
MaxAvgIRMSTimestamp_Y ?? —_Phase3IRMS_0O>—
MaxAvgIRMSTimestamp_M ?? — TripReg1NoEvt >—
MaxAvglRMSTimestamp D ?? —_TripReg1ThermalOverload >—
MaxAvglRMSTimestamp_h ?? —_TripReg1MotorOverheat —
MaxAvgIRMSTimestamp_min ?? — TripReg1Jam>—
MaxAvgIRMSTimestamp_sec ?? — TripReg1Undercurrent >—
MaxAvgIRMSTimestamp_cs ?? —_TripReg1LongStart>—
Phase1IRMS 27 —_TripReg10vercurrent »—
Phase2IRMS ?? —TripReg15tall >—
Phase3IRMS ?? —TripReg1GroundCurrent >—
OverloadAlarmCntr ?? — TripReg1CurrentPhaseReversal—
JamAlarmCntr ?? —_TripReg1PhaseConfiguration —
UndercurrentAlarmCnir ?7? —_TripReg1CurrentPhaseUnbalance >—
OvercurrentAlarmCntr ?? —TripReg1CurrentPhaselLoss —
PhaseUnbalancedAlarmCntr ?? —TripReg2NoEvi>—
GroundCurrentAlarmCntr 2?9 — TripReg2ThermalOverload >—
MotorOverheatAlarmCntr 27 —_TripReg2MotorOverheat >—
AlarmsCnfr ?? —_TripReg2Jam>—
OverloadTripCntr 9 —TripReg2Undercurrent >—
JamTripCnir 77 —TripReg2LongStart >—
UndercurrentTripCnir 9 —_TripReg20vercurrent »—
LongStartTripCntr ?? —_TripReg25tall>—
OwvercurrentTripCntr ?? —TripReg2GroundCurrent >—
MatorOverheatTripCntr ?? — TripReg2CurrentPhaseReversal—
StallTripCnir 77 — TripReg2PhaseConfiguration>—
PhaseUnbalanceTripCnr ?? —_ TripRea2CurrentPhaseUnbalance >—

NOTA: Nem todas as saidas listadas na tabela a seguir estdo presentes na
captura de tela acima.

Interface de saida de Avatar_Diagnostic

Saida Z;F:;Lge Descrigao

MaxAvgIRMS DINT Valor maximo da corrente Irms média.

MaxAvgIRMS_O DINT Indica o estouro do valor maximo da corrente Irms média.
MaxAvgIRMSTimestamp_Y DINT

MaxAvgIRMSTimestamp_M SINT

MaxAvgIRMSTimestamp_D SINT

MaxAvgIRMSTimestamp_h SINT Data e hora em que o valor maximo da corrente Irms média foi registrado.
MaxAvgIRMSTimestamp_min SINT

MaxAvgIRMSTimestamp_sec SINT

MaxAvgIRMSTimestamp_cs SINT

Phase1IRMS DINT Valor de Irms da fase L1. (Unidade: mA)

Phase1IRMS_O DINT Indica o estouro de Irms da fase L1.

Phase2IRMS DINT Valor Irms da fase L2. (Unidade: mA)

Phase2IRMS_O DINT Indica o estouro de Irms da fase L2.

Phase3IRMS DINT Valor Irms da fase L3. (Unidade: mA)

Phase3IRMS_O DINT Indica o estouro de Irms da fase L3.
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Interface de saida de Avatar_Diagnostic (Continuagao)

Tipo de

Saida dados Descrigao

OverloadAlarmCntr DINT Contador de avisos relacionados a protegéo contra sobrecarga térmica.
JamAlarmCntr DINT Contador de avisos relacionados a protegao contra rotor bloqueado.
UndercurrentAlarmCntr DINT Contador de avisos relacionados a protegédo contra subcorrente.
OvercurrentAlarmCntr DINT Contador de avisos relacionados a protegéo contra sobrecorrente.
PhaseUnbalancedAlarmCntr DINT Contador de avisos relacionados a protegéo contra desequilibrio de fase.
GroundCurrentAlarmCntr DINT Contador de avisos relacionados a protecéo contra corrente de terra.
MotorOverheatAlarmCntr DINT Contador de eventos de superaquecimento do motor.

AlarmsCntr DINT Contador de avisos relacionados a protegdes.

OverloadTripCntr DINT Contador de disparos relacionados a protegéo contra sobrecarga térmica.
JamTripCntr DINT Contador de disparos relacionados a protegao contra rotor bloqueado.
UndercurrentTripCntr DINT Contador de disparos relacionados a protegao contra subcorrente.
LongStartTripCntr DINT Contador de disparos relacionados a protegao contra partida longa.
OvercurrentTripCntr DINT Contador de disparos relacionados a protegao contra sobrecorrente.
MotorOverheatTripCntr DINT Contador de eventos de disparo de superaguecimento do motor.
StallTripCntr DINT Contador de disparos relacionados a protegao contra bloqueio na partida.
PhaseUnbalanceTripCntr DINT Contador de disparos relacionados a protegao contra desequilibrio de fase.
PhaseConfigTripCntr DINT Contador de disparos relacionados a prote¢ao contra configuragao de fase.
GroundCurrentTripCntr DINT Contador de disparos relacionados a protegao contra corrente de terra.
PhaseReversalTripCntr DINT Contador de disparos relacionados a protegao contra sequéncia de fases.
PhaseLossTripCntr DINT Contador de disparos relacionados a protegao contra perda de fase.
TripsCntr DINT Contador de disparos relacionados a protegoes.

TripReg1_Y DINT

TripReg1_M SINT

TripReg1_D SINT

TripReg1_h SINT Registro de data e de motivo do disparo 1.

TripReg1_min SINT

TripReg1_sec SINT

TripReg1_cs SINT
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Blocos de fungdes

Interface de saida de Avatar_Diagnostic (Continuagao)

Tipo de

Saida dados Descrigéo
TripReg1NoEvent BOOL
TripReg1ThermalOverload BOOL
TripReg1MotorOverheat BOOL

TripReg1Jam BOOL
TripReg1Undercurrent BOOL

TripReg1LongStart BOOL
TripReg1Overcurrent BOOL Identificador do evento de disparo detectado.
TripReg1Stall BOOL
TripReg1GroundCurrent BOOL
TripReg1CurrentPhaseReversal BOOL
TripReg1PhaseConfiguration BOOL
TripReg1CurrentPhaseUnbalance | BOOL
TripReg1CurrentPhaseloss BOOL

TripReg5_Y DINT

TripReg5_M SINT

TripReg5_D SINT

TripReg5_h SINT Registro de data e de motivo do disparo 5.
TripReg5_min SINT

TripReg5_sec SINT

TripReg5_cs SINT

TripReg5NoEvent BOOL
TripReg5ThermalOverload BOOL
TripReg5MotorOverheat BOOL

TripReg5Jam BOOL
TripReg5Undercurrent BOOL

TripReg5LongStart BOOL
TripReg50vercurrent BOOL Identificador do evento de disparo detectado.
TripReg5Stall BOOL
TripReg5GroundCurrent BOOL
TripReg5CurrentPhaseReversal BOOL
TripReg5PhaseConfiguration BOOL
TripReg5CurrentPhaseUnbalance | BOOL
TripReg5CurrentPhaselLoss BOOL
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Gerenciamento de ativos

O bloco de fungdes DeviceX_AssetManagement retorna o status dos dados de
gerenciamento de ativos aciclicos do dispositivo especificado.

Bloco de fungoes DeviceX_AssetManagement

Device2_AssetManagement
Device?_AssetManagemen... ? —(TimeDeviceOn_0O »—
Mylsland_AcyclicBuffer ? —( TimeSwitchOn_0O >—
TimeDeviceOn ?? —( SwitchCyclesCntr_ 0 —
TimeSwitchOn ?? —(_DevicePowerCyclesCntr_O »—
DeviceEvtCnir ?27? —(SILStarterStopCntr_O »—
SwitchCyclesCntr ?? —CAvgIRMS_O>—
DevicePowerCyclesCntr ?7?
SlLStarterStopCntr ??
MaxIRMS 77
AvglIRMS ??
MaxAvgVRMS ?7?
AvgVRMS 7

Interface de saida de DeviceX_AssetManagement

Tipo de

Saida dados Descrigao
) . Esse registro indica o tempo em que o médulo ficou ligado durante seu ciclo de
TimeDeviceOn DINT vida. (Unidade: h)
TimeDeviceOn_O BOOL E_sse regi_stro indica o estouro de quanto tempo o0 modulo ficou ligado durante seu
ciclo de vida.
TimeSwitchOn DINT (Ejr?%;zgel:s;r)o indica por quanto tempo o contator esteve no estado fechado.
TimeSwitchOn_O BOOL Esse registro indica o estouro de quanto tempo o contator ficou no estado fechado.
Esse registro indica quantas vezes esse modulo apresentou um erro de dispositivo.
EventCntr DINT Esse valor ndo inclui erros de dispositivo detectados que impedem a gravacao ou
corrompimento da memoria nao volatil.
ContactorCycleCntr DINT Esse registro indica quantas vezes o contator foi comandado do estado aberto para
o estado fechado.
Esse registro indica o estouro de quantas vezes o contator foi comandado do
ContactorCycleCntr_O BOOL estado aberto para o estado fechado.
DevicePowerCycleCntr DINT Esse registro indica quantas vezes o dispositivo foi ligado.
DevicePowerCycleCntr_O BOOL Esse registro indica o estouro de quantas vezes o dispositivo foi ligado.
SILStopCntr DINT Esse valor indica o nimero de operagoes de relés espelho.
SILStopCntr_O BOOL Esse valor indica o estouro do nimero de operagdes de relés espelho.
Esse registro indica a corrente maxima que o dispositivo mediu durante seu ciclo de
MaxIRMS DINT vida. (Unidade: 100 mA)
Corrente média medida durante a vida do dispositivo (corrente total/tempo em que o
AvgIRMS DINT dispositivo esta conduzindo corrente). (Unidade: mA)
Indica o estouro do valor da corrente média medida durante a vida do dispositivo
AvgIRMS_O DINT (corrente total/tempo em que o dispositivo esta conduzindo corrente). (Unidade:
mA)
Esse registro indica a tensdo maxima que o dispositivo mediu durante seu ciclo de
MaxAvgVRMS DINT vida. (Unidade: V)
AvgVRMS DINT Tensao Vrms média nas trés fases. (Unidade: V)
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Apéndice

Perguntas frequentes (FAQs)

Onde os dados STRING podem ser acessados?

Devido a restricdes de AOI, tipos de dados complexos ndao podem ser expostos como
parametros de entrada/saida. Consulte Acessando dados por meio do buffer aciclico, pagina 28
para obter instru¢des sobre 0 acesso a dados STRING.

O que sdo as linhas anexadas ao lado direito da AOI?

Todos os dados expostos por uma AOI existem dentro do corpo principal, exceto os dados
expostos com parametros de saida do tipo BOOL. Esses dados existem no lado direito da AOI,
como destacado pela caixa vermelha na captura de tela a seguir.

-AvSystem1

AvSystem1 AvSysteminstance | ...
Mylsland_lnput MylslandDeviceln

Mylsland_Output MylslandDeviceOut —C CtrIVItgFictn >—
ResetVItgFictnStatus 0+ | —Preoperational »—
ResetMaxUnbalanceVitg 0« —( Operational >—
ResetMaxVRMS 0+ —( TestMode —
ResetComErrorCntr 0« —C MinorEvt >—
ResetMinorEvtCntr 0+ — ForceMode »—
ResetAlarmCntr 0« (—( DegradedMode >—
ResetSystem 0+

Como as mudancgas de configuragcido do TeSys™ island sao integradas a um projeto?

« Se aconvencgao de nomenclatura tiver sido alterada para um TeSys island ou para avatares
pré-existentes, todas as entidades importadas do software Studio 5000@ (tags, AOls e o
modulo Ethernet genérico) deveréo ser excluidas e o processo de importagao repetido para
a nova configuracgéo.

+ Se aconvengao de nomenclatura nao tiver sido alterada para entidades preexistentes, o
processo de importagao podera ser repetido sem a exclusao das entidades importadas
anteriormente. Altere a operagéo de importacao de Use Existing para Overwrite, como
mostrado na imagem a seguir.

B | Import Configuration - TeSyslslandDevice_Acyclic.L5X X

Find: ‘ v‘ &8 Find/Replace...
Find Within: Final Name

Import Content:
&3 Programs Configure Tag References
i nProgram 1
' 1!:)n;i1’is‘c‘aASystenmut ut Import Name | Operation |15 Final Ngme & |%f| Usage Alias For A

B noe o wvMotorTwoDirectip...|Use v vMoto|TwoD...| :-</|Loca

£3 References P q AvMotorTwoDirectip...| Use Ex AvMoto|TwoD Local

- Tags wMotorTwoDirectip... Lo e oto|TwoD...| --{/|Loca

g AvMotorTwoDirecti TwoD Local

Data Types i] AvMotorTwoDirectiIJm Use Existing ___Uoto|TwoD...| -[Local

= Ermrs/AIaSOther Components | AvSystem AssetMb_lLise Exist AuSysidm_As.. | --|Local

fl| AvSystem_Diagnostic|Use Exist..| |AvSystem_Di... | --/|Local

fl| AvSystem_Energy |UseExist.| |AvSystem_En..|--||Local

fl| CombinedSystemO... |Use Exist.| |CombinedSys..|--{ Local

evice2_AssetMan... |Use Exist.. evice2_Asse.. | -|Local

Device2_AssetM Use Exi Device2_A: Local

evice3_AssetMan.. |Use Exist.. evice3_Asse.. |-|Local

Device3_AssetM Use Exi Device3_A: Local

eviced_AssetMan... |Use Exist.. evice4_Asse.. | --/|Local v
Device4_AssetM Use Exi Device4_A: Local
< >
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Por que inteiros sem sinal de 32 bits tém um valor exibido maximo de 2.147.483.6477?

O software Rockwell Software® Studio 5000 s6 trata inteiros com sinal. Por esse motivo, o valor
positivo maximo que pode ser exibido para inteiros sem sinal de 32 bits € 2.147.483.647. Para
impor isso, existe uma ldgica dentro das AOls para maximizar registros UDINT se o bit de sinal
for usado. Para esses registros do TeSys island, existe um sinalizador como um parametro
exposto para indicar estouro. Esses sinalizadores sao do tipo BOOL com a convengéo de
nomenclatura {Nome_da_tag} O.

O que acontece se os blocos de fungdes aciclicas retornarem o cddigo de erro estendido 0312
"Enderec¢o do link ndo disponivel"?

Esse cadigo de erro ocorrera se o caminho de comunicagao na Configuragao de mensagens
para o bloco de fun¢éo ndo estiver configurado. Isso podera acontecer se a Sub-rotina e a AOI
forem importadas antes de o endereco IP da instancia do TeSys island ser definido (consulte a
sec¢ao "Importar o médulo do TeSys island"). Para corrigir isso, procure o dispositivo do TeSys
island na configuragéo "Path" na janela de Configuracdo de mensagens para cada bloco de
fungbes aciclicas.

i
AvSyshenin_[ugaes:
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