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Guide de choix Interrupteurs de position
Gamme XC Standard

Métallique Métallique Plastique a double isolation Plastique a double isolation Métallique Plastique a double isolation

Modularité de la téte, du corps Modularité de la téte Modularité de la téte, du corps Modularité de la téte et du corps Modularité de la téte, du corps -
et de la connectique et du corps et entrée de cable et de la connectique

C€, UL, CSA, CCC,EAC C€, UL, CSA CENELEC EN 50047 CENELEC EN 50047, UL, CSA, CCC, EAC C€, UL, CSA EAC
UL, CSA, CCC, EAC

30x50x 16 30x50x20,5 31x65x30 58 x51x30 31x65x30 31x65x30 58 x 51 x 30

A mouvement rectiligne A mouvement rectiligne A mouvement rectiligne
A mouvement angulaire A mouvement angulaire A mouvement angulaire
A mouvement angulaire multidirections A mouvement angulaire multidirections
Les tétes sont communes pour les gammes XCMD, XVMV, XCKD, XCKP et XCKT Les tétes sont communes pour les gammes XCMD, XCMV, XCKD, XCKP

et XCKT

IP 66, IP 67, IP 68, IK 06 IP 66, IP67, IP69, IK04,IK06 IP66, P67, K04 IP 66, IP 67, IK 04 IP 66, IP 67, IK 06 IP 66, IP 67, IK 04
(selon modeéle)

-25°C...+70°C, -40 °C selon téte -25°C...+70°C

- - 1 entrée pour presse-étoupe, 2 entrées pour presse-étoupe, ISO M16 1 entrée pour presse-étoupe, ISO M16 1 entrée pour presse-étoupe, ISO M20, 2 entrées pour presse-étoupe, ISO
ISO M16 ou M20, Pg 11, Pg ou Pg 11 ou 1/2” NPT (par adaptateur) ou M20, Pg 11, Pg 13, 1/2” NPT, Pg 13 ou 1/2" NPT M16 ou Pg 11 ou 1/2” NPT (par
13, 1/2” NPT ou PF 1/2 PF 1/2 adaptateur)

37,5mm 36,4 mm - _
PVR, CEl, sans halogéne PVR

selon modéle

M12 intégré et déporté M12, Deutsch DT04-4P M12 - M12 -
ou 7/8” 16UN déporté ou AMP Superseal 1,5

XCMD XCMV XCKP XCKT XCKD XCPR XCTR

Consulter notre catalogue “Interrupteurs de position Gamme XC Standard”. Consulter notre catalogue “Interrupteurs de position Gamme XC Standard”.
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Guide de choix

Interrupteurs de position

Gamme XC Standard

Métallique

Téte, corps et dispositif de commande

C€, UL, CSA, CCC, C€, UL, CSA,EAC
EAC

63 x 64 x 30 52x72x30

A mouvement rectiligne
A mouvement angulaire
A mouvement angulaire multidirections

IP 66, IK 06
-25°C...+70°C
1 entrée avec

presse-étoupe ou
taraudée 1/2” NPT

3 entrées pour
presse-étoupe,
ISO M20 ou Pg 11
ou1/2” NPT

XCKM XCKL

Plastique a double Métallique

isolation

CENELEC EN 50041

UL, CSA, CCC, EAC

40x72,5x 36 40 x 77 x 44
42,5 x84 x 36

(] (]

IP 65, IK03 IP 66, IK07
-25°C...+70°C

-40°Cou+120°C
selon modele

1 entrée pour
presse-étoupe,

1 entrée pour
presse-étoupe,

1ISO M20, Pg 13 1ISO M20, Pg 13
ou 1/2” NPT ou 1/2” NPT

M12 intégré

ou 7/8” 16UN intégré
XCKS XCKJ

Consulter notre catalogue “Interrupteurs de position Gamme XC Standard”.

Guide de choix

Interrupteurs de position
Gamme XC Basique

Sensors

Plastique a double isolation

C€, cULus, CCC

30x50x 16 30x50x 16

A mouvement rectiligne
A mouvement angulaire
A mouvement angulaire multidirections

° °
° _

IP 66, IP 67, IK 04 IP 65, IK 04
-25°C...+70°C

@4,2mm @7,5mm

PVR, sortie latérale ou axiale PVR, CEl, sans halogéne
selon modéle

du cable, selon modéle.

XCMH XCMN

C€, UL, CSA, CCC, EAC

CENELEC EN 50047, UL, CSA, CCC, EAC

31x65x30

1 entrée pour presse-étoupe
1ISO M20 ou Pg 11.

Autres entrées de cable
possibles : ISO M16x1,5

ou PF 1/2 (G1/2).

XCKN

Consulter notre catalogue “Interrupteurs de position Gamme XC Standard”.

59x51x30

2 entrées pour presse-étoupe,
ISO M16 ou Pg 11 ou 1/2” NPT
(par adaptateur)

XCNT

C€, UL, CSA, CCC,EAC

31x65x30

1 entrée pour presse-étoupe
1SO M20 ou Pg 11.

Autres entrées de cable
possibles : ISO M16x1,5

ou PF 1/2 (G1/2).

XCNR

Telemecanique
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Guide de choix

Interrupteurs de position
Gamme XC Spécial

Métallique

Modularité de la téte, du
corps

C€, UL, CSA,EAC
40x81x41

Mouvement rectiligne ou
angulaire

IP 65, IK08

-25°C...+70°C,
-40°Cou+120°C
selon modele

1 entrée avec presse-
étoupe intégré

26

Métallique ou polyester

C€, CSA(XCR)
CCC (XCR), EAC

85x95x75

Mouvement angulaire

IP 54, 1K 07 ou IP 65
selon modéle

-25°C...+70°C

1 entrée pour presse-
étoupe Pg 13

46 et 48

Métallique ou plastique

C€, UL, CSA, CCC,EAC
118 x 77 x 59 (métal)

118 x 77 x 67 (plastique)
Mouvement angulaire

IP 66, IK 07 (métal),
IP 65, IK 04 (plastique)

-25°C...+70°C

3 entrées pour presse-
étoupe Pg 13 ou M20 x
1,5 selon modéle

52

Polyester

(e, UL

Selon modele

IP 67 ou IP 40
selon modéle
IP 00 (cosses)

-40°C... +105°C,
-40°C...+125°C
selon modele

Raccordement par cosses
ou par fils selon modéle

58
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Interrupteurs de surcourse
Gamme XF9

Pages

Coffret en tole d’acier

Boitier en alliage d’alluminium

Manuel Manuel ou automatique, selon modele

CSA, IEC 60158-1, NF C 63-110, VDE 0660, IEC 947-1, IEC 60947-4
Selon modele
Mouvement angulaire

4 &

50Ao0u 130A, selon modéle —
25Aou 65A, selon modéle 115 A, 185 Aou 265 A, selon modéle

80Aou 160 A, selon modéle —
40Aou 80A, selon modele 200A, 275A0u 350 A, selon modéle

500V 660V

600V 600V

400 Aou 1000 A, selon modele
180 Aou 630 A, selon modéle

1100 A, 1600 A ou 2200 A, selon modéle
900A, 1200 Aou 1750 A, selon modéle
IP 54 IP43

-25°C...+70°C -25°C...+70°C

2 entrées taraudées pour presse-étoupe 21 ou
3 entrées lisses pour presse-étoupe 29, selon modéle

XF9D XF9F

66 66

2 entrées équipées de presse-étoupe 36P

Telemecanique .

Sensors




Guide de choix Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité XCS

Type d’interrupteurs Interrupteurs de sécurité XCS Interrupteurs de sécurité XCS a levier ou a axe rotatif

Métallique Plastique Métallique Plastique a double isolation

- 2 types de levier : droit ou coudé affleurant 2 types d’axe : longueur 30 mm ou 80 mm
3 positions : au centre, a gauche ou a droite

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508, CSA C22-2 n° 14 EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508, CSA C22-2 n° 14, JIS C4520
EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119 EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119
30x50x 16 31x34x89 30x87,5x30 30 x 96 x 30 52 x 117 x 30
20 20/22 20/22 20/22 20/22 ou 40,3
Téte a mouvement rectiligne ou angulaire Téte orientable : 4 positions Téte orientable : 4 positions
Téte orientable tous les 15° Mouvement angulaire (levier coudé) Mouvement angulaire (axe rotatif)
Mouvement rectiligne ou angulaire
Contacts a manceuvre positive d’ouverture Contacts de sécurité a action dépendante et manceuvre positive d’'ouverture
Ouverture des contacts “NC” a partir d’'un angle de 5°
“2NC + 1 NO” décalés a action dépendante XCSD : “2NC + 1 NO” décalés a action “1NC + 1 NO” décalés “1 NC + 1 NO” décalés “1 NC + 2 NO” décalés
“2NC +1NO”et“2NC + 2 NO” dépendante ou brusque “2NC” “2NC” “2NC + 1 NO” décalés
a action brusque XCSP:“2NC + 1 NO” a action brusque “1 NC + 2 NO” décalés “1 NC + 2 NO” décalés “3NC”
“2NC + 1 NO” décalés “2NC + 1 NO” décalés
- 1 entrée taraudée pour presse-étoupe Pg 13,5, 1 entrée taraudée pour presse-étoupe Pg 11, ISO M16 ou 1 entrée pour presse-étoupe Pg 11, ISO M16 2 entrées taraudées pour presse-étoupe Pg 11,
ISO M20 ou 1/2” NPT 1/2” NPT ou 1/2” NPT ISO M16 ou 1/2" NPT
L=1,20ub5m - - — -
L s XCsP XCSD XCSPL XCSPR XCSTR
_ Consulter notre catalogue “Interrupteurs de sécurité. Gamme XCS”. Consulter notre catalogue “Interrupteurs de sécurité. Gamme XCS”.
(& Telemecanique |
Sensors Sensors


https://tesensors.com/fr/fr/document/DIA4ED2191001FR
https://tesensors.com/fr/fr/document/DIA4ED2191001FR

Guide de choix (suite)

Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité XCS

Type d’interrupteurs

Interrupteurs de sécurité XCS a clé-languette

Plastique
Pas de verrovuillage de la Pas de verrouillage de la clé-languette
clé-languette Accessoire en option : verrou de maintien de porte

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508, CSA C22-2 n° 14

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

cULus UL, CSA, CCC, EAC

30x87x15 30x93,5x30 52 x114,5x 30
Entraxes : 20/22 Entraxes : 20/22 Entraxes : 20/22 ou 40,3
Téte fixe : 2 positions pour Téte orientable : 8 positions pour I'introduction de la
l'introduction de la clé- clé-languette

languette

Contacts de sécurité actionnés par la clé-languette
A action dépendante et a manceuvre positive d’ouverture

“1 NC + 1 NO” décalés “1NC + 1 NO”, a action “1 NC + 2 NO” décalés
“2NC” dépendante contacts décalés “2 NC + 1 NO” décalés
“2NC + 1 NO” décalés ou chevauchants ou a action ~ “3NC”
“3NC” brusque

“2 NC” a action dépendante

ou brusque

“2NC + 1 NO” a action
dépendante contacts décalés
ou a action brusque

“1NC + 2 NO” a action
dépendante contacts décalés
ou a action brusque

IP 67

-25...+70°C

- Entrée de cable taraudée pour presse-étoupe Pg 11, ISO M16
ou 1/2” NPT

L=2,50u10m - -

XCSMP XCSPA XCSTA

Consulter notre catalogue “Interrupteurs de sécurité. Gamme XCS”.

(1) Temps d’arrét de la machine, inférieur au temps d’acces a la zone dangereuse.

Sensors

Interrupteurs de sécurité XCS a clé-languette

L

Métallique

Pas de verrouillage de la clé-languette Verrouillage de la clé-languette et Verrouillage de la clé-languette et
déverrouillage par bouton-poussoir déverrouillage par serrure a clé
(dispositif orientable a droite ou a (dispositif orientable a droite ou a
gauche de la téte) gauche de la téte)

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508, CSA C22-2 n° 14

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

UL, CSA, CCC, EAC

40x113,5x44 52 x 113,56 x 44

30x 60 30 x 60

Téte orientable : 8 positions pour I'introduction de la clé-languette Téte orientable : 8 positions pour I'introduction de la clé-languette

Contacts de sécurité actionnés par la clé-languette

Contacts de sécurité actionnés par la clé-languette
A action dépendante et a manceuvre positive d’ouverture

A action dépendante et a manceuvre positive d’ouverture

“1 NC + 2 NO” décalés “1 NC + 2 NO” décalés
“2NC + 1 NO” décalés “2NC + 1 NO” décalés
“3 NC” “3 NC”

IP 67

-25...+70°C

Sur bornier a vis-étriers. Entrée de cable taraudée pour presse-étoupe Pg 13,5,  Sur bornier a vis-étriers. Entrée de cable taraudée pour presse-étoupe Pg 13,5,
ISO M20 ou 1/2” NPT 1ISO M20 ou 1/2” NPT.

XCSA XCSB XCSC

Consulter notre catalogue “Interrupteurs de sécurite. Gamme XCS”.

1
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Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité XCS

Guide de choix (suite)

Type d’interrupteurs Interrupteurs de sécurité XCS a clé-languette et verrouillage par électro-aimant

Plastique Métallique

Verrouillage et déverrouillage de la Verrouillage et déverrouillage de la
clé-languette par électro-aimant (par mise clé-languette par électro-aimant (par mise
sous tension ou par manque de tension) sous tension ou par manque de tension)
Déverrouillage manuel par outil en cas Déverrouillage manuel par serrure a clé en
d’anomalie cas d’anomalie

[l] Coup de poing de déverrouillage de
secours (sur XCSLFeeee4ee ct
XCSLFeeeetee uniquement)

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508 et CSA C22-2 n° 14

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

UL, CSA, CCC, EAC

51x205x43,5
30x153,3

Téte orientable : 8 positions pour l'introduction de la clé-languette

1400N 3000N
1100 N 2300N

Contacts de sécurité principaux actionnés par la clé-languette ; contacts de sécurité auxiliaires
actionnés par I'électro-aimant

Etat des contacts donné avec la clé-languette insérée et I'électro-aimant hors tension

A action dépendante et & manceuvre positive d’ouverture

“1 NC + 1 NO” décalés
“ NC”
“1NC + 2 NO” décalés
“2NC + 1 NO” décalés
3 NC”

“1 NC + 1 NO” décalés
2 NC”
“1 NC + 2 NO” décalés
“2NC + 1 NO” décalés
“3NC”

IP 66/IP 67

-25...+60 °C
-40...+70°C

Sur bornes a ressort, 3 entrées de cable
Entrée de cable taraudée pour presse-étoupe 1ISO M20 ou 1/2” NPT

M23 (18 + 1 PE)

XCSLE XCSLF

Consulter notre catalogue “Interrupteurs de sécurite. Gamme XCS”.

(1) Temps d’arrét de la machine, supérieur au temps d’acces a la zone dangereuse.

Interrupteurs de sécurité XCS a clé-languette et verrouillage par électro-aimant (suite)

Plastique a double isolation Métallique

Verrouillage et déverrouillage de la clé-languette par électro-aimant (par mise Verrouillage et déverrouillage de la clé-languette par électro-aimant (par mise
sous tension ou par manque de tension) Déverrouillage manuel par outilencas  sous tension ou par manque de tension) Déverrouillage manuel par serrure a clé
d’anomalie en cas d’anomalie

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, UL 508, CSA C22-2 n° 14, EN/IEC 62061, EN/IEC 60947-1
EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

UL, CSA, CCC,EAC UL, CSA, CCC,EAC
110x93,5x 33 98 x 146 x 44
30x153,3 88 x95

Téte orientable : 8 positions pour I'introduction de la clé-languette

650 N 2600N
500N 2000N

Contacts de sécurité principaux actionnés par la clé-languette ; contacts de sécurité auxiliaires actionnés par I'électro-aimant
A action dépendante et a manceuvre positive d’ouverture

“1 NC + 1 NO” décalés “1 NC + 2 NO” décalés
“1 NC + 1 NO” chevauchants “2NC + 1 NO” décalés
“2 NC” “3NC”
1“NC” “1NC +1NO”
“2 NC”
IP 67
-25...+60 °C -25...+40°C
-40...+70 °C -40...+70°C
Entrée de cable taraudée pour presse-étoupe Pg 11, ISO M16 ou 1/22" NPT Sur bornes a vis-étriers. 2 entrées taraudées pour presse-étoupe Pg 13,5, ISO

M20 ou 1/2" NPT

XCSTE XCSE

Consulter notre catalogue “Interrupteurs de sécurité. Gamme XCS”.

12
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Guide de choix (suite)

Solutions de détection de sécurité
Interrupteurs de sécurité XCS

Type d’interrupteurs

Interrupteurs de sécurité RFID sans contact XCSR

Thermoplastique (Valox TM)

Systéme sans contact composé d’un interrupteur contr6lé par microprocesseur et d’'un
transpondeur appairé en usine avec un code unique. Transpondeur capteur multi-positions

15 mm

35mm

Interrupteur RFID autonome Interrupteur RFID “Daisy-chain” Interrupteur RFID “Single” pour
“Standalone” pour connexion série connexion point a point

Fonctionnement possible sans Fonctionnement en association avec un module de sécurité
association avec un module PL=e/Cat4-SIL 3

de sécurité (fonctions

intégrées EDM (External

Device Monitoring) et

démarrage/redémarrage)

EN/IEC 60947-5-2, EN/IEC 60947-5-3, UL 508, CSA C22.2
SIL 3 (IEC 61508), SILCL 3 (IEC 62061), PLe—Cat. 4 (EN ISO 13849-1)

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

Basé surISO 15693
C€, cULus, TUV, FCC, EAC, IC, RCM, E2, ECOLAB
30x108,3x 15 30x118,6 x5 30x108,3x 15

50x15x 15

74...78

30...34

2 OSSD (sorties de sécurité PNP “NO”). Les OSSD sont a I'état ON lorsque la porte est fermée
Courant maximal 400 mA Courant maximal 200 mA

IP 65, IP 66, IP 67

IP 69K
-25..+70°C

-40...+85°C

1xM12 8 broches 2 x M12 5 broches 1xM12 5 broches
(codage A) (codage A) (codage A)
XCSRCe1eM12 XCSRCe2M12 XCSRCe0OM12

Consulter notre catalogue “Interrupteurs de sécurité. Gamme XCS”.

Sensors

Interrupteurs de sécurité XCS magnétiques codés pour détection sans contact

Plastique

3 directions d’approche

1 direction d’approche

5mm 8 mm

15 mm 20 mm

EN/IEC 60947-5-1, EN/ISO 13849-1, EN/IEC 62061, UL 508 et CSA C22-2 n° 14

EN/IEC 60204-1, EN/ISO 14119

UL, CSA, EAC, ECOLAB
16x51x7 25x88x13

@30,L38,5

16 78

“1 NC + 1 NO" décalés “1 NC + 1 NO" décalés

“1 NC + 1 NO” décalés

“2 NC” décalés “2 NC” décalés “2 NC” décalés
Contacts indépendants de type Reed actionnés par  “2NC + 1 NO” (“NC” décalés)

aimant codé. “1 NC + 2 NO” (“NO” décalés)

A utiliser en association avec des modules de sécurité.

IP 66 et IP 67 pour la version sortie sur cable, IP 67 pour la version sortie sur connecteur déporté

-25...+85°C

L=2,50u10m

M8, longueur 0,15 m M12, longueur 0,15 m

XCSDMC XCSDMP XCSDMR

Consulter notre catalogue “Interrupteurs de sécurité. Gamme XCS”.

Sensors
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Présentation,
terminologie

Interrupteurs de position

Gamme XC
Généralités

Terminologie

Détection électromécanique

Les interrupteurs de position sont présents dans toutes les installations automatisées ainsi que
dans des applications variées en raison de nombreux avantages inhérents a leur technologie.
lIs transmettent au systeme de traitement les informations de :

O présence/absence,

O passage,

O positionnement,

O fin de course.

Simplicité de mise en ceuvre, avantages

m Du point de vue électrique

O une séparation galvanique des circuits,

O une tres bonne aptitude @ commuter des courants faibles charges, selon le modéle,
combinée a une grande endurance électrique,

une trés bonne tenue au court-circuit en coordination avec les fusibles appropriés,
une immunité totale aux parasites électromagnétiques,

une tension d’emploi élevée.

Du point de vue mécanique

une manceuvre positive d’ouverture des contacts,

une grande résistance aux diverses ambiances industrielles (essais normalisés et
spécifiques en laboratoire),

O une bonne fidélité, jusqu’a 0,01 mm sur les points d’enclenchement.

Mouvements de détection

m Mouvement rectiligne ® Mouvement angulaire ® Mouvement multi-directions

-, o

A\
L1 &
A~

/N O/@n0
Au repos Enclenché Au repos Enclenché Au repos Enclenché
Valeur assignée d’une m Elle remplace I'ancienne valeur nominale.
grandeur m C’estla valeur fixée pour un fonctionnement spécifié.
Catégories d’emploi m AC-15 remplace AC-11 : commande d’électro-aimant en

courant alternatif, essai 10 le/le.

m AC-12: commande de charges ohmiques en courant alternatif
ou charges statiques isolées par photo-coupleur.

m DC-13 remplace DC-11: commande d’électro-aimant en
courant continu, essai le/le.

Course d’ouverture m Course minimale entre le début du mouvement de 'organe de
positive commande et la position correspondant a 'accomplissement
de la manceuvre positive d’ouverture.

Force de commande appliquée a I'organe de commande pour
accomplir la manceuvre positive d’ouverture.

Le courant thermique d’emploi, Ithe, n’est plus une valeur
assignée mais un courant conventionnel pour les essais
d’échauffement.

Exemple : a une catégorie A300 correspond un courant d’emploi
le maximum de 6 A-120 V ou 3 A-240 V, le courant Ithe étant 10 A.

m Un appareil satisfait a cette prescription quand tous ses
éléments des contacts d’ouverture peuvent étre amenés avec
certitude a leur position d’ouverture (aucune liaison élastique
entre les contacts mobiles et 'organe de commande auquel
I'effort d’actionnement est appliqué).

m Tous les interrupteurs de position équipés, soit d’'un élément de
contact a action dépendante, soit d'un élément de contact a
action brusque “NC+NO” (forme Zb), “NC+NO+NO”,
“NC+NC+NO”, “NC+NC+NO+NOQO”, sonta manceuvre positive
d’ouverture, et en totale conformité avec la norme IEC 60947-
5-1 annexe K.

Force d’ouverture positive =

Pouvoir de commutation ]

Manceuvre positive
d’ouverture
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Eléments de contact

Interrupteurs de position
Gamme XC
Généralités

Eléments de contact

V' Limite de tension d'isolement

500

240

200

150
120

100

60

48

(1)

24

20

selfique|

Zone

-

1TmA 2
mA

3mA

Limite d’échauffement (I the)

T

/]
17

mA

6mA 10// 1A

2A 3A

2
3
>

Domaine d’utilisation

Contacts standard XE2SP2151, P3151 [l

Service continu

" XE2NPeooo
g:éonagwntitea)tlon Contacts des XCMD
q XE3ePeeee
Contacts dorés  Service occasionnel (1)
sur charge résistive Commutation peu

fréquente < 1 cycle de
manceuvres/jour et/ou
ambiance corrosive

(1) Utilisable juqu’a 48 V/10 mA.

Contact a action brusque (rupture brusque)

m |l est caractérisé par des points d’action et de relachement non confondus.

m La vitesse de déplacement des contacts mobiles est indépendante de la vitesse de I'organe
de commande.

m Cette particularité permet d’obtenir des performances électriques satisfaisantes méme en
cas de faibles vitesses de déplacement de I'organe de commande.

L 4 . 4

e

©) @

Etat de repos Course d’approche Basculement du contact
Contact a action dépendante (rupture lente)

m |l est caractérisé par des points d’action et de relachement confondus.
m La vitesse de déplacement des contacts mobiles est égale ou proportionnelle a la vitesse de
'organe de commande (qui ne doit pas étre inférieure a 0,1 m/s = 6 m/minutes).
La distance d’ouverture est également dépendante de la course de I'organe de commande.

O
LOJ @]

Durabilité électrique sur charges usuelles
m Usuellement sur charges selfiques, les courants sont inférieurs @ 0,1 A (au maintien) soit, en
fonction de la tension, 3 a 40 VA au maintien et 30 a 1000 VA a I'appel.
Dans ces applications, la durabilité électrique est supérieure a 10 millions de manceuvres.
Exemple d’application : XCKJ161 + LC1D12eeee (7 VA au maintien, 70 VA a I'appel) ;
Durabilité électrique = 10 millions de cycles de manceuvres.

Pouvoir de commutation

Manceuvre positive

:

1 Entrée normalisée A.P.I. type 1 (A.P.I. : automates programmables industriels)

2 Entrée normalisée A.P.l. type 2

3 Pouvoir de commutation selon IEC 60947-5-5, catégorie d’emploi AC-15, DC-13
A300 240V 3A B300 240V 1,5A
Q300 250V 0,27A R300 250V 0,13A

4 Pouvoir de commutation selon IEC 60947-5-1, catégorie d’emploi AC-15, DC-13
A300 120V 6A B300 120V 3A
Q300 125V 0,55A R300 125V 0,27A

Durabilité électrique sur faibles charges

m L'utilisation des interrupteurs de position sur automates programmables devient
prépondérante.

m Les interrupteurs de position présentent les niveaux de fiabilité sur faibles charges suivants :

O taux de défaillance inférieur a 1 défaut pour 100 millions de cycles de manceuvres avec
contacts a action brusque (contacts XE2SP),

O taux de défaillance inférieur a 1 défaut pour 20 millions de cycles de manceuvres avec
contacts a action dépendante (contacts XEeNP et XE3SP).

O taux de défaillance inférieur a 1 défaut pour 5 millions de cycles de manceuvres avec
contacts XCMD.

Sensors
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Elements de contact (suite)  Interrupteurs de position

Gamme XC
Généralités

Eléments de contacts (suite) Schémas fonctionnels des contacts a action brusque

m Exemple : “NC+NO”

A |
B P A - Course maximale de I'organe de commande en millimetres ou en degrés.
‘ B - Course d’action de I’élément de contact.
21-22 = Actionnement C - Course de relachement de I'élément de contact.
13-14 - D - Course différentielle =B - C.
% N ?3 = Relachement P - Point a partir duquel I'ouverture positive est assurée.
°c.l.p
0 O Mouvement rectiligne
1 [$)
e o 1 - Point de reldchement de I'é/ément de contact.
2 e e < 2 - Point d’actionnement de I'élément de contact.
P ¥ e A - Course maximale de I'organe de commande en millimétres.
maxi - R B - Course d’action de I’élément de contact.
RS C - Course de relachement de I'élément de contact.
D - Course différentielle =B - C.

P - Point a partir duquel I'ouverture positive est assurée.

O Mouvement angulaire

1 - Point de relachement de I'élément de contact.

2 - Point d’actionnement de I'élément de contact.

A - Course maximale de 'organe de commande en degrés.
B - Course d’action de I’élément de contact.

C - Course de relachement de I'élément de contact.

D - Course différentielle = B - C.

P - Point a partir duquel I'ouverture positive est assurée.

Schémas fonctionnels des contacts a action dépendante
m Exemple : “NC+NO” décalés

A |
B P A - Course maximale de 'organe de commande en millimétres ou en degrés.
‘—" B - Course d’approche et de reldchement du contact 21-22.
) C - Course d’approche et de relachement du contact 13-14.
ﬁ; ﬁi th'm“emem P - Point a partir duquel I'ouverture positive est assurée.
0 Relachement
Lc .
0 O Mouvement rectiligne
1 m
2 o o 1 - Point de relachement et d’actionnement du contact 21-22.
//1- = < 2 - Point d’actionnement et de relachement du contact 13-14.
Pi/‘/,.\ A - Course maximale de I'organe de commande en millimetres.
maxi - - B - Course d’approche et de relachement du contact 21-22.
ZEN C - Course d’approche et de reldchement du contact 13-14.

P - Point de positivité.

O Mouvement angulaire

1 - Point de reldchement et d’actionnement du contact 21-22.
2 - Point d’actionnement et de relachement du contact 13-14.
A - Course maximale de 'organe de commande en degrés.
B - Course d’approche et de relachement du contact 21-22.
C - Course d’approche et de reldchement du contact 13-14.
P - Point de positivité.

" Y Feiermecanique]
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Elément de contact (suite),
montage

Interrupteurs de position

Gamme XC
Généralités

Eléments de contacts (suite)

Raccordement sur bornes a vis-étriers XE2e P

Raccordement sur bornes a vis-étriers XE3eP

Raccordement des contacts

m Couple de serrage :

O couple de serrage minimum assurant les caractéristiques nominales de contact: 0,8 N.m,

O couple de serrage maximum applicable sans destruction des bornes : 1,2 N.m pour XE2eP,
1 N.m pour XE3eP.

m Cable de raccordement : extrémité dénudée du cable a raccorder :

O pour XE2eP, L =22 mm,

O pour XE2eP3eee, L =45 mm,

O pour XE3eP,L =14 mm, L1 =11 mm.

|

Courbure du cable de raccordement

1 Conseillé
2 Aéviter

—- —

Position du presse-étoupe

1 Conseillé
2 Adéviter

Type de came
1 Conseillé 1

2 Adéviter 30 i i\: i }30
i

Montage et fixation des interrupteurs de position par la téte

1 Conseillé XCKD, XCKP, XCKT, XCMD, XCMH et XCMN
2 Interdit

"

Sensors



Mise en ceuvre

Interrupteurs de position
Gamme XC
Généralités

Mise en ceuvre

m Le couple de serrage minimum est le couple qui assure le fonctionnement de I'appareil.
m Le couple de serrage maximum est le couple a ne pas dépasser, sous peine de destruction de I'appareil.

Gamme Appareil Couple (N.m) Couple (Ib-in)

Mini. Maxi. Mini. Maxi.
Design compact XCKD, XCKP, XCKT Couvercle 0,8 1,2 7,08 10,62
Vis de fixation levier sur téte rotative 1 1,5 8,85 13,27
Design miniature XCMD, XCMH, XCMN, XCMV Vis de fixation du produit 1 1,5 8,85 13,27
Vis de fixation levier sur téte rotative 1 1,5 8,85 13,27
Design compact XCKN Couvercle 0,8 1,2 7,08 10,62
Vis de fixation levier sur téte rotative 1 1,5 8,85 13,27
Design classic XCKJ Couvercle 1 1,5 8,85 13,27
Ecrou de fixation levier sur téte rotative 1 1,5 8,85 13,27
Design classic XCKS Couvercle 0,8 1,2 7,08 10,62
Ecrou de fixation levier sur téte rotative 1 1,5 8,85 13,27

ZCKD
Ecrou de fixation levier sur téte rotative 0,8 1,2 7,08 10,62

XCKS
Fixation téte sur corps 0,8 1,2 7,08 10,62
Design classic XCKM, XCKML, XCKL Couvercle 0,8 1,2 7,08 10,62
Ecrou de fixation levier sur téte rotative 1 1,5 8,85 13,27

(1) 2 entretoises fournies avec l'interrupteur de position.

(2) 2 vis @ 4mm (non fournies).

~
“~?

m Réglages en 3 dimensions :

Tous les leviers peuvent se régler de 15° en 15° sur

Toutes les tétes peuvent se régler 360° par rapport a I'axe horizontal de la téte.

de 15° en 15° sur 360° par rapport
au corps.

m Réglage sur 360° de 5 en 5° ou tous les 45° par retournement du levier ou de la bride.

1 Rectoa=5°
2 Versoo =45°

20
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Mise en ceuvre (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC
Généralités

Mise en ceuvre (suite) Changement de schémas

m XC2J

m XCKJ

Téte ZCKD05

m XCKD, XCKP, XCKT et XCMD

Téte ZCEOS

Cames spécifiques pour tétes ZCKE09 et ZC2JE09

1 0,5 mm mini
2 2mm mini

—|

Tel ZIL®L 'R o ol
B e e e

A =longueur du levier + 11 mm
ZCKE09 : 13<h <18 mm et B =12 mm maxi
ZC2JE09 : 14 <h <24 mm et B=6 mm maxi

»
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE05
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE09
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE09

Rappel de normes Interrupteurs de position

Gamme XC
Généralités

Rappel de normes
Les produits Telemecanique Sensors satisfont, pour la plupart, a des normes nationales (par exemple normes NF C France, normes DIN en
Allemagne), européennes (par exemple normes CENELEC), ou internationales (par exemple normes IEC). Ces normes de produits définissent avec

précision les caractéristiques des produits désignés (par exemple IEC 60947 pour I'appareillage a basse tension).
Ces produits, correctement utilisés, permettent de réaliser des ensembles d’appareillage, des équipements de machines ou des installations
conformes a leurs propres normes (par exemple IEC 60204 pour les équipements électriques des machines industrielles).

IEC 60947-5-1

Coordination de I'isolement (et qualité diélectrique) m Lanorme IEC 60664 définit 4 catégories de surtensions transitoires présumées. Il est
important pour I'utilisateur de choisir I'auxiliaire de commande supportant ces surtensions.
A cet effet, le constructeur annonce la tension assignée de tenue aux chocs (U imp)
supportée par le produit.

Bornes de raccordement m La capacité de raccordement, la robustesse mécanique, ainsi que le non desserrage
et la non détérioration des bornes sont vérifiés par des essais conventionnels.

m Le marquage des bornes est conforme a la norme IEC 60947-5-1 annexe M.

Avec charges électriques maximales. Une désignation simple (A300 par exemple), permet

d’indiquer les caractéristiques de I'élément de contact selon sa catégorie d’emploi.

Manceuvre positive d’ouverture (IEC 60947-5-1 annexe K) m Pour les contacts utilisés dans les applications de sécurité, fin de course, dispositif d’arrét
d’urgence, etc. L'assurance d’ouverture est exigée (voir IEC 60204, EN 60204) aprés chaque
essai, 'ouverture du contact est vérifiée par un essai a la tension de choc (2500 V).

Pouvoir de commutation

Représentation électrique des contacts | m Forme Za, | m Forme Zb,
ﬁ les 2 contacts NO+NC o les 2 contacts NO+NC sont électriquement
sont de méme polarité. % séparés.
Représentation de la positivité @ m Symbole m Symbole
simplifié @ % complet

CENELEC EN 50047
L'organisme européen de Normalisation CENELEC regroupant 14 pays a défini dans cette norme les caractéristiques d’un premier type d’interrupteur

de position.

Elle définit 4 variantes d’appareils (formes A, B, C, E). (1) Valeur minimale A : axe de référence
Les appareils XCKP, XCKD et XCKT sont conformes (2) Valeur maximale H : course différentielle
alanorme EN 50047. P : point d’action
E : entrée de céble
Forme A, a levier a galet Forme B, a poussoir arrondi
50 (2) 1543
40+2 S H p
2 A
> @ 12,5 285
]—J —=A). - i v‘ P
N7
[l5a1) Pt w L
T Q Qw — f
10 (1) - <
—— * S e
>~ o
15610 ﬁ ﬁ al A Sl S
il ‘ ‘ ‘ ‘ = <l o] &
E @) I -
e <1 [ 31(2) 0
‘ 12,5 (1) ‘ 20+0,1
30 (2) 22+0,1

Forme C, a poussoir a galet Forme E, a levier a galet a un sens d’attaque
1015 10 (1
10 (1) O e 4L,_r
0 T g H 12,5 *85
12,5 -25 - o
‘ N

28+1
31 (1)
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Rappel de norm

€S (suite)
Gamme XC

Généralités

Interrupteurs de position

Rappel de normes (suite)

CENELEC EN 50041

L'organisme européen de Normalisation CENELEC regroupant 14 pays a défini dans cette norme les caractéristiques d’'un deuxieme type d’interrupteur de

position.

Elle définit 6 variantes d’appareils (formes A, B, C, D, F, G).

Les appareils XCKJ et XCKS sont
EN 50041.

Forme A, a levier a galet

(1) Valeur minimale

conformes ala norme (2) Valeur maximale

Forme B, a poussoir arrondi

A axe de référence
B : trous oblongs facultatifs

Za : zone d’action
Sa : seuil d’action

H : course différentielle

P : point d’action

E : entrée de cable

70 (2) 20+3
5612 = H P
r—’ o 1642 i
N
| 1 <=
¥ /% P
il AR S
3 (1) sa_ |/~ Y MR —
10 (1) °ly J29
= o
— ] SEIS
B BERRY E g
E - B 3 S
Ol o
| | [ee}
_<|7/ 7771%5
/] il
15(1) 130+0,1
301 & 425 (2)
46 (2)
Forme C, a poussoir a galet Forme D, a tige
15425 6410 ~ - Za
10(1 H P Lk ) mn Vs
' / JII/ /IJJ/ J)/ Sa
. Aill e 202 | | 200 e
3011, J - 3 S S
Z o I\ ey
lj::f = i——m / S
16+£2 -
) et Y
¢ P
I:i:
= pra—
~ 2 =
e
Forme F, a poussoir arrondi de coté Forme G, a poussoir a galet de coté
< 56(1) 20 (1) 58" 20 (1 41*}
51£1,5 39 (1) 0" ‘ w30
0 T = d
47 (1) 34+1,5 oS ( 3 9<
1642 30 (1) o) I L‘fﬁ? T l\ LH.
[~ D TN
= o Pany ﬁ e [} e []
i) = P = N> 8: Y Vad ,l/ IS
= S ERA = B E R R
N o
© 72 | B 55 |
% . 1622 H_ 3(1)
= =

59 (1)
6215
67 (1)

j
g

41 (1)
45+1,5
50 (1)
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Présentation Interrupteurs de position

Gamme XC Spécial
Pour applications trés sévéres, XC2J

m XC2J
a une entrée de cable

24
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Caracteéristiques générales

Interrupteurs de position

Gamme XC Spécial
Pour applications trés sévéres, XC2J

Caractéristiques d’environnement

Conformité aux normes Produits

IEC/EN 60947-5-1, IEC 60337-1, VDE 0660-200, UL 508, CSA C22-2 n° 14

Ensembles machines

IEC/EN 60204-1, NF C 79-130

Certifications de produits En exécution normale

CSA 300V —=HD,~60W

En exécution spéciale

UL 250 V ~ HD Listed, CSA 300 V ~ HD, 60 W avec entrée taraudée 1/2" NPT

Traitement de protection En exécution normale

“TC

Température de I’air ambiant Pour fonctionnement

-25...+ 70 °C. Sous-ensembles adaptables spéciaux : - 40 °C ou + 120 °C

Pour stockage

-40...+70°C

Tenue aux vibrations

10 gn (10...500 Hz) selon IEC 60068-2-6

Tenue aux chocs

25 gn (18 ms) selon IEC 60068-2-27

Protection contre les chocs électriques

Classe | selon IEC 60536 et NF C 20-030

Degré de protection

IP 65 selon IEC 60529, IP 657 selon NF C 20-010

Fidélité

0,01 mm sur les points d’enclenchement, a 1 million de manceuvres pour téte a poussoir en bout

Entrée de cable

Caractéristiques de I’élément de contact

Caractéristiques assignées d’emploi

1 entrée avec presse-étoupe incorporé. Capacité de serrage : 6...13,5 mm

~ AC-15;A300 (Ue=240V,le=3A)
—-DC-13;Q300 (Ue =250V, le =0,27 A), selon IEC 60947-5-1 annexe A, EN 60947-5-1

Tension assignée d’isolement

500 V selon IEC 60947-5-1, groupe C selon NF C 20-040, 300 V selon CSA C22-2 n° 14

Résistance entre bornes

<25 mQ selon NF C 93-050 méthode A ou IEC 60255-7 catégorie 3

Protection contre les courts-circuits

Cartouche fusible 10 AgG (gl)

Raccordement Sur bornes a vis étriers

XCKZ01 : capacité de serrage mini: 1 x 0,5 mm 2, maxi: 2 x 2,5 mm 2
XESP10e1 : capacité de serrage mini: 1 x 0,75 mm 2, maxi: 2 x 1,5 mm 2

Vitesse d’attaque minimale

0,001 m/minute

Durabilité électrique

m Selon IEC 60947-5-1 annexe C

m Catégories d’'emploi AC-15 et DC-13

m Fréquence maxi: 3600 cycles de manceuvres/heure
m Facteur de marche : 0,5

Courant alternatif
~ 50/60 Hz

XCKZ01, XESP1021, XESP1031

$ 5
v circuit selfique g 2 \\\\ \\l\ i i i Ithe
3 3
g 5 \ 12124V
©
£ \
e 230 \x 48V
1 \

% \\ \\ \ N\
< N\
S A VI WA
o 05 \ '\
g \
(2} \
8 \
g

01 110V

0,5 1 2 345 10
Couranten A
Courant continu -— Tension V 24 48 120

Puissances coupées en W pour 5 millions de cycles 10 7 4
de manceuvres
YN

25

Sensors


https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP1021
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP1031
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKZ01

Références,

Interrupteurs de position

caracteristiques Gamme XC Spécial
Pour applications trés sévéres, XC2J
Appareils complets a corps fixe
et a une entrée de cable avec presse-étoupe
Avec téte a mouvement | Rectiligne | Angulaire

Dispositif de commande A poussoir A poussoir a galet| A poussoir de Alevier a galet Alevier de Atige rigide
meétallique en acier coté métallique | thermoplastique | longueur variable | 4 3 mm en acier
(1) a galet thermo- (1)
plastique (1)
(1) Réglage sur 360°.
Références
Contact unipolaire “C/O” Action a droite ET a gauche
aaction brusque XCKZ01 zc2Jc1 + ZC2JC1+ zc2Jc1+ zC2JC1 + ZC2JC1+ zc2Jc1+
ZC2JE61 ZC2JE62 ZC2JE63 ZC2JEO1 + ZC2JEO1 + ZC2JEO1 +
Q| = ZC2JY11 ZC2JY31 ZC2JY51
<+| o 14 2,4 (A 2,3 o o o
L i AT I T ] ——— "
i 3 [ ERLE 3 [uE 3| 3 [ :
0 5mm 0 mm 0 5mm 0 75° 0 75° 0 75°
0.5 0,9 0,5 6° 6° 6°
Action a droite OU a gauche
ZC2JC1+ ZC2JC1+ ZC2JC1+
ZC2JEO05 + ZC2JEO05 + ZC2JEO5 +
ZC2JY11 ZC2JY31 ZC2JY51
11-12 12 > 11-12 12° » 11-12 12° -
m?: mF: 13::;F:
13-14 -« 13-14 by 1314 -
0 75° 0 75° 0 75°
6° 6° 6°
Masse (kg) 0,555 0,560 0,600 0,605 0,620 0,605
Fonctionnement des contacts HEl passant (A) = déplacement de la came
1 non passant
Caractéristiques complémentaires aux caractéristiques générales (page 25)
Appareils pour attaque En bout Par came 30° En bout Par came 30° Par tous mobiles
Type d’attaque
— —
4] L = = =]
I_D_\ I_@;‘ =
Vitesse d’attaque maximale 0,5m/s 1,5 m/s
Durabilité mécanique 30 25 30
(en millions de cycles de manceuvres)
Effort ou couple mini d’actionnement 18N 26N Avec téte ZC2JE01 : 0,30 N.m

Avec téte ZC2JE05: 0,20 N.m

Entrée de cable

1 entrée taraudée pour presse-étoupe métallique incorporé. Capacité de serrage de 6 a 13,5 mm

Autres réalisations

Appareils a contacts dorés. Traitements de protection spéciaux.
Consulter notre Centre de Contact Clients.
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE61
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE62
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE63
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE01
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY11
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE01
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY31
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE01
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY51
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE05
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY11
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE05
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY31
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE05
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY51
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1

Encombrements

Interrupteurs de position
Gamme XC Spécial

Pour applications trés sévéres, XC2J
Appareils complets a corps fixe

et a une entrée de cable avec presse-étoupe

ZC2JC1 +ZC2JE61 ZC2JC1 +ZC2JE62 ZC2JC1+ZC2JE63
19,5
4 @12
Wﬂ 012 19,5 19
S (g@j) |12
Y
) 8 o (1) !
3 - 3
(4] %) ©
— b — b
=1l 29 || = 24|, =1l 29 (] = |24 = ‘ 29! =
40 41 40 4 40
ZC2JC1+ZC2JEOe + ZC2JY11 ZC2JC1+ZC2JEOe + ZC2JY31 ZC2JC1+ZC2JEOe + ZC2JY51
‘ 39...71
41...39 s ‘ 54...66
5 ‘ Q22 Y l 7 \
N a3
] O < Vg
- S ® I
© @
" S
= 12
3 (1) - ()
o o
9] © o ©
| — 1 + Y —_—
i | I o
240, =129 || = |24 24, = || 29 || =
65 40 65 65 40
(1) Fixation arriere : par 2 vis M5.
Longueur taraudée de I'appareil : 10 mm.
(2) 222 maxi.
(3) 125 maxi.
(4) 148 maxi.
@ : Fixation avant par 2 trous @ 5,5.
Presse-étoupe incorporé sur tous les XC2JC.
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE61
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE62
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE63
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY11
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY31
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY51
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1

Présentation

Interrupteurs de position
Gamme XC Spécial

Pour applications trés séveres, XC2J

A corps fixe ou embrochable
Composition variable

Ne

ZC2JE65

N

ZC2JE64

No

ZC2JE63

1

% ZC2JET70

ZC2JE62

% ZC2JE66

ZC2JC1, JC2, JC18, JC28

Mouvement rectiligne
Mouvement angulaire

ZC2JE09

_

&

N

ZC2JEO01, JEO2,
JEO3, JEO5

W@

ZC2JY61

ZC2JY81

/

ZC2JY31

g8

I

&

ZC2JE85

‘&_

ZC2JE84

@_

ZC2JY91
ﬂ ZC2JE83
ZC2JY51 E

ZC2JE82

&

ZC2JY12 ZC2JE81

ZC2JY13

ZC2JY11

ZC2JE04, JEO6,
JEO7

Mouvement angulaire multidirections
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE61
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE66
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE62
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE63
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE64
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE65
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE70
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE01
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE04
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE09
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY61
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY71
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY81
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY91
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY31
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY51
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY11
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY13
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY12
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE83
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE84
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE85
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE81
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE82
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JD1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC4
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JD4

Références Interrupteurs de position

Gamme XC Spécial

Pour applications trés séveres, XC2J
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Corps a contact pour téte a mouvement rectiligne ou angulaire

Type Avec élément de contact Schéma Référence Masse
kg
Corps fixes (voir fonctionnement page 34)
1 enclenchement Unipolaire “C/O” ‘<~2| - ZC2JC1 0,355
a action brusque
(XCKZz01) < «
ZC2JCe Bipolaire 2 “C/O” ml = gl 5 ZC2JC2 0,355
simultanés 3 B
a action brusque < ol <) «
(XESP1021) < | ] §
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” ml - ﬁl S ZC2JC4 0,355
décalés NS
a action brusque < of <) «
(XESP1031) < - & «
Corps embrochables (voir fonctionnement page 34)
1 enclenchement Unipolaire “C/O” ml - ZC2JD1 0,380
3 action brusque N
f_l‘ N
Bipolaire 2 “C/O” ml - gl S ZC2JD2 0,380
simultanés N
a action brusque
T of 3] &
ZC2JDe
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” Ql = gl S ZC2JD4 0,380
décalés B
a action brusque
I o 3w
Corps a contact (contacts dorés) pour téte a mouvement rectiligne ou angulaire
Type Avec élément de contact Schéma Référence Masse
kg
Corps fixes (voir fonctionnement page 34)
1 enclenchement Unipolaire “C/O” «;l - ZC2JC18 0,355
a action brusque N
(XCKZ018) 4 o
Bipolaire 2 “C/O” ml - 2' S ZC2JC28 0,360
simultanés NS
a action brusque < of <) «
(XESP1028) <| | | §
ZC2JCe8
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” ml - gl S 2C2JC48 0,360
décalés NS
a action brusque < ol <) «
(XESP1038) | -] & «
Fonctionnement : Encombrements :
page 34 pages 34 et 35
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC18
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC28
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC48
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC2
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC4
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JD1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JD2
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JD4

Références (suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Spécial

Pour applications trés séveres, XC2J

A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Tétes a mouvement rectiligne

Dispositif de commande Corps associable Vitesse d’attaque Référence Masse
maximale kg
Pour attaque en bout
A poussoir ZC2Je1 0,5m/s ZC2JE61 0,195
ZC2JEe1 métallique ZC2Je2
% ZC2Je4 0,5m/s ZC2JE81 0,195
A poussoir de coté ZC2Je1 0,5m/s ZC2JE63 0,240
ZC2JEe3 métallique ZC2Je2
ZC2Je4 0,5m/s ZC2JES83 0,240
% Pour attaque par came 30°
A poussoir a bille ZC2Je1 0,1m/s ZC2JE66 0,205
ZC2JE66 ZC2Je2
A poussoir a galet ZC2Je1 1mis ZC2JE62 0,200
en acier ZC2Je2
ZC2Je4 1m/s ZC2JE82 0,200
ZC2JEe2
A poussoir de coté ZC2Je1 0,6 m/s ZC2JE64 0,245
a galet horizontal ZC2Je2
en acier
[ ZC2Je4 0,6 m/s ZC2JE84 0,245
ZC2JEe4
A poussoir de coté ZC2Je1 0,6 m/s ZC2JE65 0,245
a galet vertical ZC2Je2
en acier
ZC2Je4 0,6 m/s ZC2JE85 0,245
ZC2JEe5
Fonctionnement : Encombrements :
page 34 pages 34 et 35
30
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE61
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE81
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE63
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE83
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE66
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE62
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE82
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE64
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE84
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE65
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE85
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE66

Références (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC Spécial

Pour applications trés séveres, XC2J
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Tétes a mouvement angulaire (sans dispositif de commande)

Type Corps associable Vitesse d’attaque Référence Masse
maximale kg
A rappel (voir fonctionnement page 34)
ZC2JEOe Pour attaque ZC2Je1 1,5m/s ZC2JEO01 0,210
a droite ET a gauche ZC2Je2
ZC2Je4 1,5m/s ZC2JE04 0,210
Pour attaque ZC2Je1 1,5m/s ZC2JE02 0,210
adroite ZC2Je2
ZC2Je4 1,5m/s ZC2JE06 0,210
Pour attaque ZC2Je1 1,5mls ZC2JEO03 0,210
agauche ZC2Je2
ZC2Je4 1,5m/s ZC2JEO07 0,210
Pour attaque ZC2Je1 1,5m/s ZC2JE05 0,210
a droite OU a gauche ZC2Je2
(voir page 22)
A positions maintenues (voir page 22)
Pour attaque ZC2Je1 1,5m/s ZC2JE09 0,210
adroite ET a gauche ZC2Je2
Téte a mouvement angulaire multi-directions (avec dispositif de commande)
Dispositif de commande Corps associable Vitesse d’attaque Référence Masse
maximale kg
Pour attaque par tous mobiles (voir fonctionnement page 34)
A tige souple ZC2Je1 1 m/s dans tous les sens ZC2JET70 0,190
ZC2Je2
ZC2JET0
Fonctionnement : Encombrements :
page 34 pages 34 et 35
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE01
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE04
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE02
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE06
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE03
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE07
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE05
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE09
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE70
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE70

Réferences (suite) Interrupteurs de position
Gamme XC Spécial
Pour applications trés séveres, XC2J
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire

Désignation Référence Masse
kg
Pour attaque par came 30°
Alevier a galet En thermoplastique ZC2JY11 0,030
(1)
En acier ZC2JY13 0,040
En acier, a roulement a billes ZC2JY12 0,040
Alevier a galet de En thermoplastique ZC2JY31 0,045
longueur variable
(1)

Pour attaque par tous mobiles

Alevier a tige rigide En acier 43 mm, L=125mm (1) ZC2JY51 0,035
Alevier aressort ZC2JY81 0,040
(1)

7C2Jv81 762JY91 ?’)Iewer atige aressort ZC2JY91 0,040

Pour attaque par came spécifique (avec téte ZC2JE09 uniquement, voir page 22)

Alyre, a galets 1 piste ZC2JYT71 0,055
en thermoplastique
(1)
2 pistes ZC2JY61 0,055
(1) Réglable sur 360°
Autres réalisations Autres dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire.
ZC2JY61 .
Consulter notre Centre de Contact Clients.
Fonctionnement : Encombrements :
page 34 pages 34 et 35
32
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY11
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY13
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY12
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY31
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY51
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY81
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY91
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY71
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY61
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY61
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY71
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY81
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY91
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY51
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY31

Réferences (suite) Interrupteurs de position
Gamme XC Spécial
Pour applications trés séveres, XC2J
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Eléments de contact

Type de contact Schéma Pour corps Référence Masse
kg

Unipolaire “C/O” ZC2JC1 XCKZz01 0,050
a action brusque
XCKZz01
Bipolaire 2 “C/O” 3 ZC2JC2 XESP1021 0,045
simultanés
a action brusque
N
Bipolaire 2 “C/O” 3 ZC2JC4 XESP1031 0,045
décalés
a action brusque
N
N
XESP10e1
Eléments de contact (contacts dorés)
Type de contact Pour corps Référence Masse
kg
Unipolaire “C/0” ZC2JC18 XCKZ018 0,050
a action brusque
Bipolaire 2 “C/O” S ZC2JC28 XESP1028 0,055
simultanés
a action brusque
N
N
Bipolaire 2 “C/O” S ZC2JC48 XESP1038 0,055
décalés
a action brusque
N
Fonctionnement : Encombrements :
page 34 pages 34 et 35
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP1021
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP1031
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP1028
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP1038
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKZ018
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKZ01
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKZ01

Fonctionnement, Interrupteurs de position

encombrements Gamme XC Spécial
Pour applications trés séveres, XC2J
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Fonctionnement (schémas de fonctionnement)

Tétes ZC2JE61, ZC2JE66 avec corps Téte ZC2JE62 avec corps Téte ZC2JE63 avec corps
ZC2Je1 ZC2Je2 ZC2Je1 ZC2Je2 ZC2Je1 ZC2Je2
1,4 1,4 2,4 (A) 2,4(A) 2,3
e S s ﬁ: s S e g i S iz
11-12 - 11-12/21-22 - 11-12 - 11-12/21-22 - 11-12 -
13-14 - 13-14/23-24 - 1314 - 13-14/23-24 - 13-14 - 13-14/23-24
0 5mm 0 lly 5mm 0 mm l« mm 0 5mm
0,5 0,5 9 0,9 0,5
Tétes ZC2JE64, ZC2JEG65 avec corps Tétes ZC2JE01,ZC2JE02, ZC2JE03, ZC2JEO05 avec corps
ZC2Je1 ZC2Je2 ZC2Je1 ZC2Je2
o 2,4 (A) ) 2,4(A) 12° 12°
> 11-12/21-22 » 11-12 > 11-12/21-22 »
3 ER 3 E
0 l« mm 0, | mm 0 75° 0 75°
9 0,9 59 5o
Téte ZC2JE09 avec corps Téte ZC2JE70 avec corps
ZC2Je1 ZC2Je2 ZC2Je1 ZC2Je2
0 65°90° 0 65°90° 20° 20°
i —— i —— 117 E E
e —— ] : s ?
90°65° 0 90°65° 0 = 3
6 6
Fonctionnement des contacts Il passant [ non passant (A) = déplacement de la came
Tétes ZC2JE81, ZC2JE82 avec corps ZC2Je4
Aurepos 1¢r enclenchement 28 enclenchement

| |
o =] 8] © BN : =
I I—/ - N
- — 3 — q
< o | o I }
-~ ~ N N | | |

Tétes ZC2JE83, ZC2JE84, ZC2JES85 avec corps ZC2Je4
Au repos 1¢r enclenchement 22 enclenchement

| |
o = & = | ) . ‘
<+| o :r ] ! - | ‘ B
2| o 2 « | AJEE ‘ .Hﬁ

Tétes ZC2JE04 avec corps ZC2Je4
Au repos Enclenchement a droite Enclenchement agauche

Fha  AnE ARk

Tétes ZC2JE06, ZC2JEO07 avec corps ZC2Je4

\

Au repos 1¢r enclenchement 2° enclenchement
- - ! ! 6o
ol = & & oL O L e
_ — /
< o | o | | |
- ~ N ~N | | |
Encombrements
Corps fixes Corps embrochables
ZC2JC1,ZC2JC2,ZC2JC4 ZC2JD1,ZC2JD2,ZC2JD4
N~
=] J— /J_\_n_l_\i, -] R /J_\_n_l_\\i
3 1@ G D ; ® 9
(2)A
o o
~— o ~— ©
© ©
0] 6]
o o
| T il L
L g L = =
S ———
(1) ‘ 24 = | = 55 29 55 (1) ‘ 16 = | = 6,5 29
41 40 41 42
(1) Presse-étoupe incorporé (1) Presse-étoupe incorporé
(2) Fixation arriere par 2 vis M5, longueur taraudée de I'appareil : 10 mm @ : fixation arriere par 2 vis M6
@ : fixation avant par 2 trous @ 5,5 Fixation avant par 2 trous @ 5,5 (enlever la partie avant)
Références :
pages 29 a 33
34
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE61
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE66
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE62
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE63
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE64
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE65
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE01
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE02
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE03
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE05
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE09
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE70
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE81
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE82
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE83
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE84
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE85
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE04
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE06
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE07
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC2
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC4
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JD1
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JD2
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JD4

Encombrements (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Spécial
Pour applications trés séveres, XC2J
A corps fixe ou embrochable
Sous-ensembles adaptables

Tétes a mouvement rectiligne
ZC2JE61,ZC2JE81

ZC2JE63, ZC2JE83 (2 positions)

53 12
@ 3
— [sp}
A
| | i+ H—

| 4 | |

Tétes a mouvement angulaire (ZC2JE01 2 ZC2JE07) avec dispositif de commande

ZC2JY11,ZC2JY12,ZC2JY13
41...69

ZC2JE66

ZC2JE62, ZC2JE82

195 .

19,5

4 212

12 Tﬁ
Jum A
* 3

S e
ZC2JE64,ZC2JE84, ZC2JE65, ZC2JE85 (2 positions)

19 65 @12

4

ZC2JY81

128

ZC2JY31

39...71

54...60

Tétes a mouvement angulaire (ZC2JE09) avec dispositif de commande

69...109

©)-

H—" [
ZC2JY51
‘ 54...66
] i
4 =
[ P
N
a
+ A —
(1) 125 max. (2) 148 max.

171

194

Tétes a mouvement angulaire

multi-directions

Z2C2JY61 ZC2JYT1 ZC2JET70
40...69 40...69 19,5
s s
% m
wn
| |
65 | | | o
Références : Fonctionnement :
pages 29 a 33 page 34
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http://www.ops-ecat.schneider-electric.com/ecatalogue/browse.do?cat_id=BU_AUT_2593_L4&conf=sensors&ctg=&el_typ=product&prd_id=ZC2JY61
http://www.ops-ecat.schneider-electric.com/ecatalogue/browse.do?cat_id=BU_AUT_2593_L4&conf=sensors&ctg=&el_typ=product&prd_id=ZC2JY71
http://www.ops-ecat.schneider-electric.com/ecatalogue/browse.do?cat_id=BU_AUT_2593_L4&conf=sensors&ctg=&el_typ=product&prd_id=ZC2JE70
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE61
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE81
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE66
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE62
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE82
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE63
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE83
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE64
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE84
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE65
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE85
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE01
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE07
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY11
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY12
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY13
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY31
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY51
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY81
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY91
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE09

Références

Interrupteurs de position
Gamme XC Spécial

Pour applications trés sévéres, XC2J

A corps fixe ou embrochable, sous-ensembles adaptables

pour basses températures (- 40 °C)

Corps a contact pour téte a mouvement rectiligne ou angulaire

Type Avec élément Schéma Référence Masse
de contact kg
Corps fixes
1 enclenchement Unipolaire “C/O” ml - ZC2JC16 0,355
4 action brusque N
(XCKZ01) <) «
ZC2JCe6
Bipolaire 2 “C/O” o| - gl 3 ZC2JC26 0,355
simultanés N
a action brusque < ol <) o«
(XESP1021) | | & §
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” o| = gl S ZC2JC46 0,355
décalés a
a action brusque < ol <) «
(XESP1031) | | & «
Corps embrochables
1 enclenchement Unipolaire “C/O” o| < Z2C2JD16 0,380
& action brusque N
I«
Bipolaire 2 “C/O” o| « gl S ZC2JD26 0,380
simultanés NS
a action brusque <) of <) «
ZC2JDe6 = | & §
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” o « gl S ZC2JD46 0,380
décalés NS
a action brusque
| o 3w
Tétes a mouvement rectiligne
Dispositif de commande Corps Vitesse d’attaque Référence Masse
associable maximale kg
Pour attaque en bout
A poussoir ZC2Je16 0,5m/s ZC2JE616 0,195
métallique ZC2Je26
ZC2Je46 0,5m/s ZC2JE816 0,195
A poussoir de coté ZC2Je16 0,5m/s ZC2JE636 0,240
métallique ZC2Je26
ZC2Je46 0,5m/s ZC2JE836 0,240
Pour attaque par came 30°
A poussoir a bille ZC2Je16 0,1m/s ZC2JE666 0,205
ZC2Je26
A poussoir a galet ZC2Je16 1mis ZC2JE626 0,200
en acier ZC2Je26
ZC2Je46 1mis ZC2JE826 0,200
A poussoir de coté ZC2Je16 0,6 m/s ZC2JE646 0,245
a galet horizontal ZC2Je26
én acler ZC2Je46 0,6 m/s ZC2JE846 0,245
A poussoir de coté ZC2Je16 0,6 m/s ZC2JE656 0,245
a galet vertical ZC2Je26
2C2JEe56 en acier ZC2Je46 0.6mis ZC2JE856 0,245
Fonctionnement : Encombrements :
page 34 pages 34 et 35
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE616
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE816
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE636
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE836
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE666
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE626
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE826
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE646
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE846
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE656
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE856
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC16
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC26
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC46
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JD16
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JD26
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JD46

Réferences (suite) Interrupteurs de position
Gamme XC Spécial
Pour applications trés séveres, XC2J
A corps fixe ou embrochable, sous-ensembles
adaptables pour basses températures (- 40 °C)

Tétes a mouvement angulaire (sans dispositif de commande)

Type Corps Vitesse d’attaque Référence Masse
associable maximale kg
= A rappel
ZC2JEOe6 Pour attaque ZC2Je16 1,5m/s ZC2JE016 0,210
a droite ET a gauche ZC2Je26
ZC2Je46 1,5m/s ZC2JE046 0,210
Pour attaque ZC2Je16 1,5mls ZC2JE026 0,210
adroite ZC2Je26
ZC2Je46 1,5m/s ZC2JE066 0,210
Pour attaque ZC2Je16 1,5m/s ZC2JE036 0,210
agauche ZC2Je26
ZC2Je46 1,5m/s ZC2JE076 0,210
Pour attaque ZC2Je16 1,5mls ZC2JE056 0,210
a droite OU a gauche ZC2Je26
(voir page 22)

A positions maintenues (voir page 22)

Pour attaque ZC2Je16 1,5m/s ZC2JE096 0,210
adroite ET a gauche ZC2Je26
J[ Téte a mouvement angulaire multi-directions (avec dispositif de commande)
Dispositif de commande Corps Vitesse d’attaque Référence Masse
associable maximale kg
Pour attaque
par tous mobiles
Atige souple ZC2Je16 1 m/s dans tous les sens ZC2JE706 0,190
ZC2Je26
ZC2JET06
Fonctionnement : Encombrements :
page 34 pages 34 et 35
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE016
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE046
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE026
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE066
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE036
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE076
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE056
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE096
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE706
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE706

Références (suite)

Interrupteurs de position

Gamme XC Spécial
Pour applications trés séveres, XC2J

A corps fixe ou embrochable, sous-ensembles
adaptables pour basses températures (- 40 °C)

=2

ZC2JY1e

ZC2JY51

XESP10e1

Dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire

Désignation Référence Masse
kg
Pour attaque par came 30°
Alevier a galet (1) En thermoplastique Z2C2JY11 0,030
En acier ZC2JY13 0,040
En acier, a roulement a billes ZC2JY12 0,040
Alevier a galet de En thermoplastique ZC2JY31 0,045
longueur variable (1)
Pour attaque par tous mobiles
Alevier En acier @3 mm, L=125mm (1) ZC2JY51 0,035
atige rigide
Alevier aressort (1) ZC2JY81 0,040
Alevier atige aressort (1) ZC2JY91 0,040
Pour attaque par came spécifique (avec téte ZC2JE096 uniquement, voir page 22)
Alyre, a galets 1 piste ZC2JY71 0,055
en thermoplastique
(1)
2 pistes ZC2JY61 0,055
Eléments de contact
Type de contact Schéma Pour corps Référence Masse
kg
Unipolaire “C/O” ZC2JC16 XCKZ01 0,050
a action brusque
Bipolaire 2 “C/O0” Ql = gl S ZC2JC26 XESP1021 0,045
simultanés a action B
brusque
< N < N
-~ -~ N N
Bipolaire 2 “C/O0” ZC2JC46 XESP1031 0,045

décalés a action
brusque

(1) Réglable sur 360°

Autres réalisations

Autres dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire.
Consulter notre Centre de Contact Clients.

Fonctionnement :
page 34

Encombrements :
pages 34 et 35

38

Sensors


https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP1021
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP1031
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY11
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY13
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY12
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY31
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY51
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY81
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY91
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY71
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY61
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKZ01
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY61
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY71
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY81
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY91
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY51
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY31
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKZ01

Références (suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Spécial

Pour applications trés séveres, XC2J

A corps fixe, sous-ensembles adaptables pour hautes
températures (+ 120 °C)

Corps a contact pour téte a mouvement rectiligne ou angulaire

Type Avec élément Schéma Référence Masse
de contact kg
Corps fixes
1 enclenchement Unipolaire “C/O” ml - ZC2JC15 0,355
4 action brusque N
(XCKZz015)
I«
Bipolaire 2 “C/O” ol = gl 5 ZC2JC25 0,355
simultanés 3 B
a action brusque < ol <) «
(XESP10215) < | ] §
2 enclenchements Bipolaire 2 “C/O” o] « ﬁl S ZC2JC45 0,355
décalés NS
a action brusque < of <) «
(XESP10315) ~| <] & «
ZC2JEe15
Tétes a mouvement rectiligne
Dispositif de commande Corps Vitesse d’attaque Référence Masse
associable maximale kg
Pour attaque en bout
A poussoir ZC2JC15 0,5m/s ZC2JE615 0,195
métallique ZC2JC25
ZC2JEe35
ZC2JC45 0,5m/s ZC2JE815 0,195
A poussoir de c6té ZC2JC15 0,5m/s ZC2JE635 0,240
métallique ZC2JC25
ZC2JC45 0,5m/s ZC2JE835 0,240
ZC2JE665
Pour attaque par came 30°
A poussoir a bille ZC2JC15 0,1m/s ZC2JE665 0,205
ZC2JC25
A poussoir a galet ZC2JC15 1m/s ZC2JE625 0,200
en acier ZC2JC25
ZC2JEe25
ZC2JC45 1m/s ZC2JE825 0,200
A poussoir de c6té ZC2JC15 0,6 m/s ZC2JE645 0,245
a galet horizontal ZC2JC25
en acier
ZC2JC45 0,6 m/s ZC2JE845 0,245
A poussoir de coté ZC2JC15 0,6 m/s ZC2JE655 0,245
a galet vertical ZC2JC25
en acier
ZC2JEe55
ZC2JC45 0,6 m/s ZC2JE855 0,245
Fonctionnement : Encombrements :
page 34 pages 34 et 35
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE615
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE815
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE635
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE835
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE665
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE625
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE825
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE645
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE845
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE655
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE855
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC15
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC25
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JC45
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE665

Références (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC Spécial
Pour applications trés séveres, XC2J

A corps fixe, sous-ensembles adaptables pour hautes

températures (+ 120 °C)

ZC2JEOe5

ZC2JE705

Tétes a mouvement angulaire (sans dispositif de commande)

Type Corps Vitesse d’attaque Référence Masse
associable maximale kg
Arappel
Pour attaque ZC2JC15 1,5m/s ZC2JE015 0,210
adroite ET a gauche ZC2JC25
ZC2JC45 1,5m/s ZC2JE045 0,210
Pour attaque ZC2JC15 1,5m/s ZC2JE025 0,210
a droite ZC2JC25
ZC2JC45 1,5m/s ZC2JE065 0,210
Pour attaque ZC2JC15 1,5m/s ZC2JEO035 0,210
agauche ZC2JC25
ZC2JC45 1,5m/s ZC2JEO075 0,210
A positions maintenues (voir page 22)
Pour attaque ZC2JC15 1,5m/s ZC2JE095 0,210
adroite ET a gauche ZC2JC25
Téte a mouvement angulaire multi-directions (avec dispositif de commande)
Dispositif de commande Corps Vitesse d’attaque Référence Masse
associable maximale kg
Pour attaque
par tous mobiles
A tige souple ZC2JC15 1 m/s dans tous les sens ZC2JE705 0,190
ZC2JC25

Fonctionnement :
page 34

Encombrements :
pages 34 et 35
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE015
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE045
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE025
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE065
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE035
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE075
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE095
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE705
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JE705

Références (suite)

Gamme XC Spécial

Pour applications trés séveres, XC2J

Interrupteurs de position

A corps fixe, sous-ensembles adaptables pour hautes
températures (+ 120 °C)

Dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire

Désignation Référence Masse
kg
Pour attaque par came 30°
Alevier a galet (1) En thermoplastique 2C2JY115 0,030
ZC2JY1e
En acier ZC2JY13 0,040
En acier, a roulement a billes Z2C2JY12 0,040
Alevier a galet En thermoplastique ZC2JY215 0,035
déporté (1)
Alevier a galet En thermoplastique ZC2JY315 0,035
de longueur
262051 variable (1)
Alevier a galet En thermoplastique Z2C2JY415 0,040
déporté, de
longueur variable (1)
Pour attaque par tous mobiles
A levier Enacier @3 mm,L=125mm (1) ZC2JY51 0,035
a tige rigide
Alevier aressort (1) ZC2JY815 0,040
Alevier a tige aressort (1) ZC2JY915 0,040
Pour attaque par came spécifique (avec téte ZC2JE095 uniquement, voir page 22)
Alyre, a galets 1 piste Z2C2JY715 0,055
en thermoplastique
(1)
2 pistes ZC2JY615 0,055
Eléments de contact
Type de contact Schéma Pour corps Référence Masse
kg
Unipolaire “C/O” m| - ZC2JC15 XCKZz015 0,050
4 action brusque N
i
Bipolaire 2 “C/O” ml - gl 3 ZC2JC25 XESP10215 0,045
simultanés NS
a action brusque
< N < N
~ -~ N N
Bipolaire 2 “C/O” Ql = gl 3 ZC2JC45 XESP10315 0,045
décalés B
a action brusque
< N < N
~| ~| & «
(1) Réglable sur 360°
XESP10e15
Autres réalisations Autres dispositifs de commande pour téte a mouvement angulaire.
Consulter notre Centre de Contact Clients.
Fonctionnement : Encombrements :
page 34 pages 34 et 35
Telemecanique
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP10215
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XESP10315
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY115
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY215
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY315
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY415
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY815
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY915
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY715
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY615
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY13
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY12
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY51
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKZ015
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY615
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY715
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY815
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY915
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKZ015
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZC2JY51

Présentation Interrupteurs de position

Gamme XC Spécial
Pour applications de levage et manutention, XCR

m XCR o0 Avec téte a mouvement angulaire a rappel au zéro

1 position d’actionnement de contacts par sens d’attaque

N

562248

Page 46

0 Avec téte a mouvement angulaire a positions maintenues

1 position d’actionnement de contacts par sens d’attaque

562251
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Présentation (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC Spécial

Pour applications de levage et manutention
XCKMR et XCKVR

Pour applications de contréle de déport de bande, XCRT

m XCKMR (métal) O Avec téte a mouvement angulaire a positions maintenues

4 positions mécaniques d’actionnement de 4 contacts
De 2 a 5 positions électriques selon le modele

m XCKVR (plastique) o Avec téte a mouvement angulaire a positions maintenues

4 positions mécaniques d’actionnement de 4 contacts
De 2 a 5 positions électriques selon le modéle

Page 52

m XCRT o0 Avec téte a mouvement angulaire a rappel au zéro

2 positions d’actionnement de 2 contacts par sens d’attaque
1 contact par position : 10° et 18°

Sensors
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Caractéristiques
geéneérales

Interrupteurs de position
Gamme XC Spécial

Pour applications de levage et manutention,
XCR, XCKMR et XCKVR
Pour applications de contrdle de déport de bande, XCRT

Caractéristiques d’environnement
Interrupteurs de position

Conformité aux normes Produits

XCR et XCRT
EN/IEC 60947-5-1

XCKMR (métal)

EN/IEC 60947-5-1,
CSAC22-2n° 14, UL 508, CCC

| XCKVR (plastique)

Ensembles machines

EN/IEC 60204-1

Certifications de produits

XCRA, B, E,F:C€,CSA, UL,
CCC, EAC

C€, UL, CSA, CCC,EAC

Traitement de protection En exécution normale “TC*
Température de I’air ambiant Pour fonctionnement -25..+70°C -25..+70°C -25..+70°C
Pour stockage -40...+70°C -40...+85°C -40...+70°C
Tenue aux vibrations Selon EN/IEC 60068-2-6 9gn (10...500 Hz), 259gn (10...500 Hz) 25gn (10...500 Hz)
Tenue aux chocs Selon EN/IEC 60068-2-27 XCRA, B, E,F:68gn, 50 gn 50 gn
XCRT : 30 gn (18 ms)
Protection contre les chocs électriques Classe | selon IEC 60536 Classe Il selon |IEC 60536
Degré de protection Selon EN/IEC 60529 XCRA, B, E,F:IP65 IP 66 IP 65
XCRT:IP 65
Degré de protection contre Selon IEC 62262 IK07 IK07 IK 04
les impacts mécaniques
Matériaux Boitier Métal Zamak ZP3 (PBT + PC) - GF 30 FR (Valox)
(sauf XCRT315 : polyester)
Couvercle Métal Acier DC03 (PBT + PC) - GF 30 FR (Valox)
(sauf XCRT315 : polyester)
Téte Métal Zamak ZP3 (PBT + PC) - GF 30 FR (Valox)
Entrée de cable 1 entrée taraudée pour 3 entrées taraudées pour 1 entrée taraudée M20 x 1,5
presse-étoupe Pg 13,5 presse-étoupe Pg 13,5 2 trous défongables pour
ou taraudées M20 x 1,5 presse-étoupe ISO M20

Caractéristiques de I’élément de contact

Caractéristiques assignées  Selon EN/IEC 60947-5-1
d’emploi Annexe A

XCRA, B, E, F:

~ AC-15; A300 (Ue = 240 V,
le =3A), Ithe = 10A.
=DC-13; Q300 (Ue = 250 V,
le=0,27 A).

XCRT:

~ AC-15; B300 (Ue = 240 V,
le=1,5A/Ue=120V, le = 3A.
= DC-13; R300 (Ue = 250 V,
le=0,1A).

~AC-15;A300 (Ue =240V, le=3A), lthe=10A.
=DC-13;Q150 (Ue =125V, le =0,55A).

Tension assignée d’isolement

Ui =500 V degré de pollution 3 selon EN/IEC 60947-1
Ui =300 V selon UL 508, CSA C22-2 n° 14

Tension assignée de tenue aux chocs

U imp =6 kV selon EN/IEC 60947-1, IEC 60664

Positivité (selon modéle)

Contacts a manceuvre positive
d’ouverture selon

EN/IEC 60947-5-1 chapitre 3
(sauf XCRT)

Contacts a manceuvre positive d’ouverture
selon EN/IEC 60947-5-1 chapitre 3 (contacts 21-22)

Résistance entre bornes

<25 m Q selon NF C 93-050 méthode A ou EN/IEC 60255-7 catégorie 3

Protection contre les courts-circuits

Cartouche fusible 10 AgG (gl)

Raccordement Sur bornes a vis étriers

Capacité de serrage

XE2NP2151 ou XCRT :
mini: 1 x0,5mm?,
maxi: 2 x 2,5 mm?

XE2SP2151 :
mini : 1 x 0,34 mm?,
maxi: 2 x 1,5 mm?

Capacité de serrage

mini: 1x0,5mm?
maxi: 2 x 2,5 mm?

Vitesse d’attaque minimale

XE2SP2151 ou XCRT :
0,01 m/mn

XE2NP2151 ou XCKMR et XCKVR :
6 m/mn

Sensors


http://www.ops-ecat.schneider-electric.com/ecatalogue/browse.do?cat_id=BU_AUT_2593_L4&conf=sensors&ctg=&el_typ=product&prd_id=XCRT315
http://www.ops-ecat.schneider-electric.com/ecatalogue/browse.do?cat_id=BU_AUT_2593_L4&conf=sensors&ctg=&el_typ=product&prd_id=XCRT315

Caractéristiques Interrupteurs de position

generales (suite) Gamme XC Spécial
Pour applications de levage et manutention
XCR, XCKMR et XCKVR
Pour applications de contréle de déport de bande, XCRT

Caractéristiques de I’élément de contact (suite)
Durabilité électrique m Selon EN/IEC 60947-5-1 annexe C
m Catégories d’'emploi AC-15 et DC-13
m Fréquence maxi: 3600 cycles de manceuvres/heure
m Facteur de marche : 0,5

Courant alternatif XE2SP2151 XE2NP2151
~ 50/60 Hz 5 5
~Y N circuit selfique g q Ithe g g —fffff—\v'—&—N—H»‘lt‘he
8 ™ 8 230V \12/24/48V
c c 2 -
E N £
3 1 \\\ S 1 \1 0 \
N
§ B £ =k
3 05 ‘;ru | \\\‘\\?4‘ \(:::: > 05 \ \
s NS 8
@ F230/400 V < > \
S 48 V111 S o2
: ] *,
0,1 — 0,1
0,5 1 2 345 10 0,5 1 2 345 10
CourantenA CourantenA
Contact XCRT
g8 32 N ST e
3 3N - Iy
8 12/24 V
c 2
8 \
£ 230 \x 48V
> 1 v v \
s AR
3 05 \ '\
o \ \
° \
5 \
S
s
0.1 10V
0,5 1 2 3 45 10
CourantenA
Courant continu = Tension V 24 48 120
Puissances coupéesen  XE2SP2151 10 7
W pour 5 millions de XE2NP2151 13 9
cycles de manceuvres
~YY Y Contact XCRT 10 7

Pour XE2SP2151 en ~ ou = les contacts “NC” et “NO” sont chargés aux valeurs indiquées
simultanément en polarité inversée.
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Références, Interrupteurs de position

caracteristiques Gamme XC Spécial
Pour applications de levage et manutention, XCR
Appareils complets a une entrée de cable

Avec téte a mouvement Angulaire a rappel au zéro A positions
maintenues
Course maximale 55° dans chaque sens 90° dans chaque sens

o (m

Dispositif de commande Atige métallique Atige a galet Alevier a galet Atiges métalliques
76 mm thermoplastique thermoplastique A6 mm,

en croix pour XCREe8,
en té pour XCRFe7.

Longueur des tiges 1 tige de 200 mm - - XCREee :

2 tiges de 200 mm
XCRFeeo :

1 tige de 200 mm et
1 tige de 300 mm

Références des appareils complets (S contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture)

2 contacts bipolaires Actions des 2 contacts dans XCRAN1 & 3 XCRA125 (3 XCRA158) (3) XCRE18 & (3) (4)
“NC+NO” chaque sens d’attaque
a action brusque XE2SP2151

) 0 30 (P) (P 30°(P) 30°%(P) 0 30°(P) 75°P) 0 75°(P)
ml — ml — ” 22 16° 55 16 55' 65
- N - N

5 5' 16°]16° SEC 2‘72920 65

4(7) i 301 %AE%EEEE(U i 3 (1)
N [ 2122 > 2122 > 2122 > 21

q N q N i S| i L ——— = =

S| S| 5° 5° 5° 5 5 15°(P)

ALY VTS

1° contact 2¢ contact -
Actions d'un contactparsens | XCRB11 &) (3) XCRB12&) (3) XCRB153 (3) XCRF17& (3)
d’attaque
34°(P) O 34°(P) 34°(P) P 34°(P) 34°PP) O 34°(P) 75°(P) 75°(P)
I 2525 | 2 EL5° 2 Z525° | 20° 20° ff“ 2'172525° | 20° 20° 5»5"‘ 2172290° | 65°| 65° 922
—— T —— 0 —— 1 ———10
ke 30| & 3| 53 EICAR 109
59 5° 5, 5° 59 5° Tl [ [ sse
2 contacts bipolaires Actions des 2 contacts dans XCRA51 &3 (3) XCRA525 (3) XCRA553 (3) XCRE58 & (3) (4)
“NC+NO” décalés a action chaque sens d’attaque
dépendante XE2NP2151 . . . 00) p) 0 200 650, 0 65)

2 {F)T2012 2 “”55 55 (P’2012 55 55 2°112 55 90 60° | 60° 90
" - O 2000 0 B o012 Pl 85 0 P

2| & 2l s 1 o £ (1) |15 e o (1) s;:%%ﬁ!‘!ﬁ =(7) &3 5 (1)
o o i 3(2)| %% 3(2)| %% 3(2)| =i N

S = S s 40 40 i E %)

< o <| o fxn -
< « ~| 2524 20°p)
1¢ contact 2¢ contact
1 action dans chaque sens XCRB51 & (3) XCRB528 (3) XCRB553 (3) XCRF57 3 (3)
d’attaque
55°24\D(P1)6°0 24°(P) o5 55024‘°(P1)600 24°(P) )550 o5 24‘ 1!’1)600 5 24"(!’)550 90° 65"‘{%)000 60065°1P)90o
s;:es=:ﬁ (1) s;:es=:ﬁ>(7) . ——— Ol %)
21-22[ wn - <(2) 21-22[ wu - <(2) 21-22[ wﬂ _01(2) 3}5?%‘ : (2)
] L 4] L ] L 2l 3
Masse (kg) 1,110 1,145 1,155 1,135
Fonctionnement des contacts H passant (P) = point de positivité

T nonpassant (1) 1° contact
(2) 2¢ contact

Caractéristiques complémentaires

Vitesse d’attaque maximale du levier 1,5m/s
Durabilité mécanique 10 millions de cycles de manceuvres
Couple minimal D’actionnement 0,45 N.m 0,60 N.m
D’ouverture positive 0,75 N.m 0,70 N.m
Entrée de cable 1 entrée taraudée pour presse-étoupe Pg 13,5 selon NF C 68-300 (DIN Pg 13,5)
Capacité de serrage de 9 a 12 mm

(3) Pour commander un interrupteur en version “étanchéité renforcée” (IP 65), ajouter 1 a la fin
de la référence. Exemple : XCRF17 devient XCRF171.
(4) La rotation n’est pas limitée pour les interrupteurs de position XCRE18 et XCRE58.
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRA11
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRA12
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRA15
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRE18
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRB11
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRB12
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRB15
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRF17
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRA51
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRA52
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRA55
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRE58
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRB51
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRB52
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRB55
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRF57

Références (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC Spécial
Pour applications de levage et manutention, XCR

Eléments séparés

% Désignation Pour interrupteur  Type Référence Masse
kg
Tige U6 mm XCRA L =200 mm XCRZ03 0,020
XCRB
XCRE
XCRF
XCRF L =300 mm XCRZ04 0,030
Tige a galet XCRA - XCRZz02 0,050
XCRZ02 XCRZ05 en thermoplastique XCRB
Levier a galet XCRA - XCRZ05 0,090

en thermoplastique XCRB

Dispositif de XCRA, XCRB - XCRZ09 0,520
fixation rapide XCRE, XCRF
Blocs de 2 éléments XCRA, XCRB “NC + NO” bipolaire XCRZ12 0,135
de contact avec XCRE, XCRF a action brusque
platine
“NC + NO” bipolaire  XCRZ15 0,135
XCRZ09 XCRZ1e décales

a action dépendante
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ03
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ04
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ02
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ05
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ09
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ12
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ15
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ02
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ05
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ09

Références,

Interrupteurs de position

caractéristiques Gamme XC Special
Pour applications de controle de déport de bande, XCRT
Appareils complets a une entrée de cable

Appareils | Standard | Pour ambiances corrosives

Particularités Boitier en alliage de zinc Boitier en alliage de zinc Boitier en polyester
Couleur: bleu Couleur: bleu pré-imprégné
Levier en acier zingué Levier en acier inox Couleur : gris
arappel au zéro arappel au zéro Levier en acier inox
Angles de came : 10° et 18° Angles de came : 10° et 18° | a rappel au zéro
Course totale : 90° maxi Course totale : 90° maxi Angles de came : 10° et 18°
Course totale : 70° maxi
Références des appareils complets
2 contacts unipolaires “C/O” a action brusque XCRT115 XCRT215 XCRT315
g y N 250 T P
Y X Y X Y X
Y 3| o S S Lo
o 90° 18 10 90° 90° 18 10 90° 700 18 10 70°
1:1 ¢ contact 11412 » | 1112 » | 11-12 <
13-14 » | 13-14 » | 13-14 >
11-12 - | 11-12 - | 11-12 -«
13-14 -« 1314 - | 1314 -«
4° 4° 4° 4° 4° 4°
. / w \ ) Y/ m \ ) Y/ @ \X
0° 0° 0°
90° 10° 18° gge 20° 10° 18° gge 70° 10° 18° 700
. 11-12 | 1112 11-12 >
2:2¢contact 1314 > | 1314 : 13-14 >
11-12 - | 1112 -« | 1112 -
13-14 < 1314 - [13-14 -«
40 4 4 & 4 40
Masse (kg) 1,170 1,170 1,520

Fonctionnement des contacts

Caractéristiques complémentaires
Vitesse d’attaque maximale du levier

H passant
T3 non passant

1,5m/s

Vitesse maximale de la bande

4mls

Durabilité mécanique

0,3 millions de cycles de manceuvres

Couple minimal d’actionnement

1,7 N.m

Entrée de cable

Fonctionnement de I’appareil
Position normale

Signalisation du défaut

Arrét de la bande

1 entrée taraudée pour presse-étoupe Pg 13,5 selon NF C 68-300 (DIN Pg 13,5)
Capacité de serrage de 9 a 12 mm

Effacement total du levier

Encombrements :
page 51
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRT115
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRT215
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRT315

Références (suite) Interrupteurs de position

Gamme XC Spécial
Pour applications de contrdle de déport de bande, XCRT

Eléments séparés

Désignation Type Pour Référence Masse
interrupteurs kg
Leviers avec rouleau En acier zingué XCRT115 XCRZ901 0,230
XCRT215
En acier XCRT115 XCRZ902 0,230
inoxydable XCRT215
H XCRT315 XCRZ903 0,230
XCRZ9%e e
Dispositif de fixation - XCRT115 XCRZ09 0,520
rapide XCRT215
Bloc de 2 éléments de “C/QO” unipolaire XCRTe15 XCRz42 0,135
contact avec platine a action brusque
XCRZ42
Encombrements :
page 51
49
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ901
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ902
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ903
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ09
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ42
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ42
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ09

Encombrements Interrupteurs de position

Gamme XC Spécial
Pour applications de levage et manutention, XCR

XCRA11, XCRB11, XCRA51, XCRB51 XCRA12, XCRB12, XCRA52, XCRB52
72...60

66 9 @30
DA i)
76 (2

L -

53

4 75

XCRE18, XCRES58, XCRF17, XCRF57

66

A6 (2)

(1) Trou taraudé pour presse-étoupe Pg 13,5.

(2) Longueur tige : 200 mm.

(3) Longueur tige + galet : 160 mm.

(4) Longueur tige : 300 mm pour XCRF17 et XCRF57, 200 mm pour XCRE 18 et XCRE58.

Fixation supplémentaire par 2 pattes adaptables (fournies avec 'interrupteur) Dispositif de fixation rapide XCRZ09
Position horizontale Position verticale
36 I
53 s 2
_ T I |
i w | ]
—.—r: $ ) % 0 )
o © %)
0 -~
5 . C D)
g l&ﬁ_ﬁ .
== \
0 ﬁ ] 2x08 o
o " 50 | 50
@ : 1trou oblong 6 x 8.
Caractéristiques : Références :
pages 44 a 46 page 46
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRA11
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRB11
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRA51
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRB51
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRA12
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRB12
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRA52
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRB52
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRA15
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRB15
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRA55
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRB55
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRE18
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRE58
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRF17
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRF57
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRF17
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRF57
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRE18
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRE58
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ09

Encombrements (suite) Interrupteurs de position
Gamme XC Spécial
Pour applications de contréle de déport de bande,
XCRT

XCRT115, XCRT215
66

S

28
2 ()

gr

042 /1©

(1)

18

95

XCRT315

80

28 (4) (4)

188
-

2xD5,8

54

146
 —————— 7
105

o
o ¢
;@/9 9 X ) 1|
83 5 = 70 =
87 85
(1) 200 maxi - 104 mini. (4) 70° maxi.
(2) 90° maxi. (5) Trou lisse pour presse-étoupe Pg 13,5.
(3) Trou taraudé pour presse-étoupe Pg 13,5.
Fixation supplémentaire par 2 pattes adaptables (fournies pour XCRT115 et XCRT215) Dispositif de fixation rapide XCRZ09
Position horizontale Position verticale
36
53 = = =
Py
- - T I
| [te} I L | Il
} ¥ NN
q \°® ¢/ ol @
0 ~ ®| 3
(o) = E
4 l&ﬁ_ﬁ T
== \
© B [ 2x08 o
o : 50 | 50
@ : 1 trou oblong 6 x 8.
Caractéristiques : Références : Fonctionnement :
pages 44 et 48 page 48 page 48
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRT115
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRT215
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRT315
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRT115
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRT215
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ09

Références,
caracteristiques

Interrupteurs de position

Gamme XC Spécial
Pour applications de levage et manutention,
XCKMR et XCKVR
Appareils complets a 3 entrées de céble

Avec téte a mouvement |

Angulaire

Matériau

Métal

Plastique

Dispositif de commande

Atiges métalliques
en croix

Références
Appareils “By pass”

Atiges métalliques en
croix, téte inversée

Atiges métalliques
en croix

Atiges métalliques en
croix, téte inversée

Ql <l e | b 2 contacts bipolaires “NC+NO” XCKMR24SR1H29 - XCKVR24SR1H29 -
o - décalés a action dépendante
‘ﬁ N ‘ﬁ N (XE2NP2151)
~| N ~| «
®
Appareils “simple vitesse”
ml ! | S 2 contacts bipolaires “NC+NO” XCKMR44D1H29 XCKMR44D2H29 XCKVR44D1H29 XCKVR44D2H29
U décalés a action dépendante
‘ﬁ N ‘ﬁ N (XE2NP2151)
— N -~ N
®
Appareils “double vitesse” (& contact “NC” a manceuvre positive d’ouverture sur les contacts 21-22)
| sl. =l g 2 contacts bipolaires “NC+NC” XCKMR54D1H29 (1) | XCKMR54D2H29 (1) | XCKVR54D1H29 XCKVR54D2H29
,, ,, décalés a action dépendante
PN Y N (contacts non interchangeables)
-~ N N
Masse (kg) 0,684 0,684 0,320 0,320
Caractéristiques complémentaires
Appareils pour attaque Latérale Latérale

Zone d’attaque admissible sur les tiges

Entre 65 et 95 mm de 'axe des vis de fixation du boitier

Vitesse d’attaque minimale du levier 6 m/mn 6 m/mn

Vitesse d’attaque maximale du levier (2) 1,5m/s 1,5mis

Effort ou couple minimal  D’actionnement 0,5N.m 0,5N.m
D’ouverture positive 0,75N.m 0,75 N.m

Durabilité mécanique

2 millions de cycles de manceuvres

1 million de cycles de manceuvres

Mise en ceuvre

Les tiges, fournies avec I'interrupteur de position, sont a monter par vos soins.

Références des éléments séparés

— —

XCRZz03

XCRZO3R

DE9PEM20010

Désignation Référence Masse
kg
Tige 46 mm, L =200 mm XCRZ03 0,020
Tige 46 mm, L =200 mm XCRZO3R 0,020
avec repére de couleur rouge
Presse-étoupe plastique ISO M20 DE9PEM20010 0,010

(1) Pour des appareils complets avec une entrée de cable pour presse-étoupe Pg 13.5,
supprimer le suffixe H29. Exemple : XCKMR54D1H29 devient XCKMR54D1.
(2) Pour un point de contact sur la tige compris entre 65 et 95 mm de I'axe des vis de fixation du

boitier.
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKMR24SR1H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKVR24SR1H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKMR44D1H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKMR44D2H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKVR44D1H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKVR44D2H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKMR54D1H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKMR54D2H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKVR54D1H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKVR54D2H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKMR54D1H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/DE9PEM20010
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ03R
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ03R
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ03
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCRZ03

Encombrements Interrupteurs de position
Gamme XC Spécial
Pour applications de levage et manutention,
XCKMR et XCKVR
Appareils complets a 3 entrées de céble

Encombrements
Interrupteurs de position métal
XCKMR24SR1H29, XCKMR44D2H29 et Vue de face commune
XCKMR44D1H29 et XCKMR54D2H29
XCKMR54D1H29
16

i o , ,
1] O S ' =
[t}
®
. -+
hss |l <=
P| ~
I
/s
35,6
-~ A7,
51
(1) XCKMRe e @@ H29 = 3 trous taraudés ISO M20 x 1,5.
XCKMRe e e = 3 trous taraudés pour presse-étoupe Pg 13,5.
(2) 2 trous de centrage @ 3,9 + 0,2, axe des trous de fixation du couvercle.
@ : 2 trous oblongs 6,2 x 6,5, parallélogramme incliné a 26°30’ par rapport a I'axe longitudinal, pour vis M5.
Interrupteurs de position plastique
XCKVR24SR1H29, XCKVR44D2H29 et Vue de face commune
XCKVR44D1H29 et XCKVR54D2H29
XCKVR54D1H29
16
d o v Il ] ® - ® I
= o/ Ik o | =
1 i cotlg [T 0
4 : ’ “
Tl e | o o | |
884 - 1 s T\ % -
N e G
26°30 ég./A -2
_L fi‘:::i J c---=d (2) A ‘
(1)15], 61 = 61,5 =
20 |, 66 77
37 200
53
57

(1) 1 trou taraudé ISO M20 x 1,5.
(2) 2 trous défongables @ 21, pour presse-étoupe ISO M20 (référence : DE9PEM20010).
@ : 2 trous oblongs 6,2 x 6,5, parallélogramme incliné a 26°30’ par rapport a I'axe longitudinal, pour vis M5.
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKMR24SR1H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKVR24SR1H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKMR44D1H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKMR54D1H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKMR44D2H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKMR54D2H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKVR44D1H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKVR54D1H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKVR44D2H29
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XCKVR54D2H29

Fonctionnement

Interrupteurs de position

Gamme XC Spécial
Pour applications de levage et manutention,

XCKMR et XCKVR

Appareils complets a 3 entrées de céble

Fonctionnement

Interrupteurs de position XCKeR24SR1H29 : “By pass”

=

T

r

T

LI

A

B ©
B 0 B
= =2 28 oo 5 = <o &8 = £
0 8 0
v N, g|
180° 90° 0° 90° 180°
® 1314 [1314]
21-22 2122
1314 1314
V) v
A2 B2 BT T\
B2 A2
A1 B1 0 B1 A1 0 A1 B1
A2 B2
0 A1 B2 A2 B1 0
14 13 14 13 14 13 14 13 14 13 14 13 14 13 14 13 14 13 14 13
22 | 21 22 | 21 2 | 21 22 | 21 22 | 21 22 | 21 22 | 21 22 | 21 22 | 21 2 | 21
Contact @ ContaCt Contact @ Contact Contact @ Contact Contact @ Contact Contact @ COntaCt
(1) Triangle repere situé sur le dessus de la téte.
~ou™
»~_\:sens de rotation.
Interrupteurs de position XCKeR44DeH29 : “simple vitesse”
T T U T UL T 1T T 1 T 1 T T 1 T ]
51 iy A
82 0 B:
3 =) <& o> E =2 Geo B3 = )
0 28 0
v N, g|
90° 0° 90° 180°
1314
@ 2122
1314
v
m
B2 A2
A1l e B1 e SR — A1l 0 m— A1l L B1
A2 B2
0 A1 B2 A2 B1 0
1413 14 ‘ 13 14 ‘ 13 14 ‘)ﬁ 14 ‘»ﬁ 14 ‘)ﬁ 14 ‘)ﬁ 14 ‘ 13 14 ‘:13 14 ‘ 13
2 | 21 2 | 2 2 |21 22 | 21 22 | 21 22 | 21 22 | 21 2 | 2 22 | 21 22 | 21
Contact @ Contact Contact @ Contact Contact @ Contact Contact @ Contact Contact @ Contact

(1) Triangle repeére situé sur le dessus de la téte.

TR

»~ "\ :sens de rotation.
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Fonctionnement (suite)

Interrupteurs de position
Gamme XC Spécial

Pour applications de levage et manutention,

XCKMR et XCKVR

Appareils complets a 3 entrées de cable

Fonctionnement (suite)
Interrupteurs de position XCKeR54Deeee : “double vitesse”

B2 A2
A1 L B1 S Y — A1 0 m— A1 B1
A2 B2
0 A1 B2 A2 B1 0
12 1 12 1 12 1N 12 1 12 11 12 11 12 11 12 1 12 1 12 11
| s | s | | | S | | < |
2 | 21 22 | 21 2 | 21 22 1 21 22 121 | 221 21 22 | 21 22 1 21 22 | 21 2 | 21
N I /N | T /Y | TN /Y | T <
Contact @ Contact Contact @ Contact Contact @ Contact Contact @ Contact Contact @ Contact
(1) Triangle repére situé sur le dessus de la téte.
IR
»~ "\ :sens de rotation.
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Présentation,
terminologie,
caracteristiques,

montage

Minirupteurs

Gamme XC Spécial
Design miniature
Geénéralités

XEPS

Terminologie

0
<
1 o
2 —@—
T >

Caractéristiques mécaniques

NC

NO

T1

T1: temps de rebond
T : temps d’inversion

Détection électromécanique

m Les minirupteurs XC, de technologie électromécanique, assurent les fonctions suivantes :
O détection de présence ou d’absence,
O détection de position.
Une action sur I'organe de commande (poussoir ou levier) du minirupteur conduit au
changement d’état du contact électrique. Cette information peut ensuite étre utilisée dans
'automatisme de l'installation a controler.
Les minirupteurs XC peuvent étre utilisés dans des applications industrielles ou du batiment.

Particularités

m Les minirupteurs XC sont équipés d’un inverseur “C/O” & action brusque, simple coupure. lls
se caractérisent par :

une grande capacité électrique pour un encombrement trés réduit,

une faible course d’actionnement,

un faible effort d’actionnement,

une grande fidélité des points de fonctionnement,

une durée de vie importante.

ooooao

Efforts

m Effort d’actionnement maximum :
effort maximal a appliquer a 'organe de commande pour le déplacer de la position repos a
la position d’actionnement (point d’action).

m Effort de relachement minimum :
valeur a laquelle il faut réduire 'effort sur 'organe de commande pour permettre le retour du
mécanisme de rupture brusque a sa position de relachement.

m Effort maximum admissible en fin de course :
effort maximal que I'on peut appliquer a I'organe de commande en position de fin de course
sans entrainer de détérioration du minirupteur.

Position/ Course

1 Point d’actionnement : position de I'organe de commande par rapport a la fixation (axe des
trous) au moment du basculement du contact électrique.

A Course différentielle : distance entre le point d’actionnement et la position de retour a I'état
initial du mécanisme de rupture brusque lors du relachement de 'organe de commande.

2 Position de fin de course : position de I'organe de commande lorsqu’une force extréme I'a
déplacé jusqu’aux limites effectives de la course possible.

B Course résiduelle aller : distance entre le point d’actionnement et la position de fin de course.

Les valeurs des efforts et des courses sont données en un point F, situé sur le poussoir pour un
minirupteur seul ou a 3 mm de I'extrémité du levier simple dans le cas d’'un minirupteur équipé
d’un levier.

Temps d’inversion

m C’estle temps que met le contact mobile pour se déplacer d’'un contact fixe vers l'autre
contact jusqu’a sa stabilisation mécanique (rebonds de contact compris).

m Ce temps est fonction de l'inter-contact, des caractéristiques du mécanisme a action brusque
et de la masse de I'élément mobile. Il est par contre, dans une trés large mesure,
indépendant de la vitesse de commande grace aux mécanismes a rupture brusque
employés. D’'une fagon générale, ce temps est inférieur a 20 millisecondes (y compris
rebonds inférieurs a 5 ms).

Vitesse de commande et cadence maximum d’utilisation

m Nos minirupteurs fonctionnent dans un tres large domaine de vitesse d’actionnement :
de 1 mm/mn a 1 m/s en général.

m La cadence maximale d'utilisation sous faible charge électrique peut aller jusqu’a
10 manceuvres/seconde.

Montage et actionnement

m Pour respecter les lignes de fuite et distance dans 'air des normes CEE 24 - EN/CEI 61058
- EN/CEI 60947 :

O une plaquette isolante doit étre insérée entre le minirupteur et le plan de fixation lorsque
celui-ci est métallique,

O l'actionnement manuel d’'un levier métallique ne peut se faire qu’a I'aide d’une piéce
intermédiaire en matiére isolante.

m La protection contre les contacts directs des bornes de sortie doit étre assurée par l'installateur.

Mode d’attaque

m Commande directe :

O l'organe de commande doit étre attaqué de préférence dans I'axe. Cependant, la plupart de
nos minirupteurs acceptent un actionnement latéral avec un angle d’attaque n’excédant pas
45°.

La course sur 'organe de commande ne doit pas étre limitée au point d’actionnement.
L'organe d’attaque doit toujours étre actionné de maniére a atteindre une position minimum
située a 0,5 fois la course résiduelle aller indiquée. Cette course ne doit en aucun cas
dépasser la position de fin de course ou I'effort maximum admissible en fin de course.
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Montage, Minirupteurs

caractéristiques (suite) Gamme XC Spécial
Design miniature
Geénéralités

Montage (suite) Mode d’attaque (suite)

m Commande par levier :

O dans le cas d'une commande par levier a galet, I'attaque doit étre réalisée de préférence
dans le sens indiqué ci-contre,

O dans le cas de mouvements rapides, la rampe doit étre prévue pour que I'organe de
commande ne subisse ni effort violent, ni relachement brutal.

Fixation - Couple de serrage

m Le couple de serrage des vis de fixation doit étre conforme aux valeurs suivantes :

@ vis de fixation 2 2,5 & 3,5 4
Capacité de serrage (cm.N) Maximum 25 35 60 100 150
Minimum 15 25 40 60 100

Tenue aux chocs et aux vibrations

m Latenue aux chocs et vibrations est fonction de la masse des pieces mobiles et des forces
de contact.

m En général, pour un minirupteur sans accessoire :

O vibration >10gn, 10 a 500 Hz,

O chocs >50gn, 11 ms 1/2 sinus.

Caractéristiques électriques Courbes d’emploi

m Elles définissent, dans des conditions types (20 °C, 1 cycle/2 secondes), la durée de vie

8 107 I ,\}H I ‘V électrique des minirupteurs, exprimée en nombre de commutations pouvant étre effectuées
% 5 B N \" 250 pour un type de charge donné. Pour les produits étanches, la cadence est de 1 cycle/6 s.
NS T
(O 2 I N I I O T
2 10° ¢ N
Q I3 »
5 . ]
z 2
10°
5 N\
2 P
104 Circuit résistant
=== Circuit selfique
0102051 2 5 1016A
Intensité Cos¢ 0,8
Résistance d’isolement
] m Larésistance d’'isolement des minirupteurs est généralement supérieure a 50 000 MQ
mesurée sous 500 V, en courant continu.
50000
MQ
L
Rigidité diélectrique
| m Larigidité diélectrique de nos minirupteurs est généralement supérieure a :
O 1500 Volts entre parties sous tension et masse,
O 1000 Volts entre contacts,
O 600 Volts entre contacts pour les appareils dont la distance inter-contact est inférieure a 0,3 mm.
1
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Références, Minirupteurs

encombrements Gamme XC Spécial
Design subminiature, format DIN 41635 B étanche

Références
Design subminiature, format DIN 41635 B étanche

Dispositif de commande Apoussoir Alevierplat (1) Alevier a galet (1)
Contact unipolaire Raccordement par XEP4E1W7 (2) XEP4E1W7A326 (2) XEP4E1W7A454 (2)
“ClO” cosses a clips 2,8 mm
a action brusque
Sortie fils Masse (g) 2,4 3,1 3,2
1 Noir
2 Gris Raccordement par XEP4E1FD (2) XEP4E1FDA326 (2) XEP4E1FDA454 (2)
4 Bleu sorties fils
Masse (g) 14,1 14,8 14,9
Encombrements
XEP4E1W7 XEP4E1W7A326 XEP4E1W7A454

£ I

g I !@F 3
2y ES
9 T [T
| 0,5
2,5 O —
s, s [ — [ =
XEP4E1FD XEP4E1FDA326 XEP4E1FDA454
Q
A (3) B (3) v
AG

;
NI

. B

|6.4] | 199 | |3 L 199 |3 L 199 3

(1) Il est déconseillé de démonter le levier d’un produit complet, il y a risque de destruction des picots d’ancrage.
(2) Produits vendus par quantité indivisible de 5.
(3) A, B : positions d’ancrage des leviers.
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1W7A326
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1W7A454
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1FDA326
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1FDA454
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1W7A326
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1W7A454
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1FDA326
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1FDA454
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1W7
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1FD
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1W7
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1FD

Caractéristiques

Minirupteurs
Gamme XC Spécial

Design subminiature format DIN 41635 B étanche

Type d’interrupteurs XEP4E1W7, XEP4E1W7A326, XEP4E1W7A454,
XEP4E1FD XEP4E1FDA326 XEP4E1FDA454
A poussoir Alevier plat | Alevier a galet
Caractéristiques d’environnement
Position d’ancrage du levier (1) - A | A
Appareils pour attaque En bout Latérale

Certifications de produits

C€, IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1, c UR us, UL 1054, EN 61058

Degré de protection

IP 67 XEP4E1FDeee, enveloppe IP 67 et cosses IP 00 XEP4E1W7e00

Température de fonctionnement

-40...+ 105 °C XEP4E1FDeee, - 40...+ 125 °C XEP4E1W7e0e

Matériaux Boitier Polyester
Levier - Inox Inox, galet polyamide chargé verre
Contact AgCdO
Cosses Laiton étamé XEP4E1W7eee
Caractéristiques mécaniques
Point d’ancrage
du levier (1)
Effort d’actionnement maximum A 25N 0,63 N 0,83 N
B 25N 1,25N 1,67 N
Effort de relachement minimum A 0,80N 0,20N 0,27 N
B 0,80N 0,40N 0,53N
Effort maximum admissible A 10N 25N 3,33N
en fin de course B 10N 5N 6.67 N
Point d’actionnement (PA) (2) A 8,40*-%3 mm 10,7* " mm 15,5* 14 mm
B 8,40*-%3 mm 9,6 *'°mm 14,5 *-%9mm
Course différentielle maximum A 0,13 mm 0,52 mm 0,39 mm
B 0,13 mm 0,26 mm 0,20 mm
Course résiduelle aller minimum A 0,60 mm 2,40 mm 1,80 mm
B 0,60 mm 1,20 mm 0,90 mm
Distance inter-contact 0,4 mm

Durabilité mécanique

Caractéristiques électriques
Caractéristiques d’emploi

2 millions de cycles de manceuvres

AC-15:B300 (Ue:240V, le:1,5A)

DC-13:R300 (Ue: 250V, le: 0,1A) selon IEC 60947-5-1, EN 60947-5-1 annexe A

125-250 VAC 6,0 A selon UL 1054
6 (1)A250 VAC 10 000 cycles selon EN 61058

Courant thermique

125-250 VAC 6,0 A selon UL 1054

Raccordement

Courbes d’emploi
XEP4E1ee

n
x
oy
o
)

o
)

Nombre de cycles

résistif

4

0
005 01 02 05 1 2 5 10A
Intensité

250 V ~ : circuit

XEP4E1W7 et XEP4E1W7eee : cosses a clips 2,8 mm

XEP4E1FD et XEP4E1FDeee : sortie fils latérale 3 x 0,5 mm?, longueur 0,5 m

(1) Les minirupteurs équipés de levier sont livrés avec les leviers montés en position d’ancrage A (voir page 58). Lorsque les minirupteurs sont livrés nus,

il est possible de monter le levier en position A ou B, selon les conditions d’actionnement souhaitées (voir page 58).
(2) Position de I'organe de commande par rapport a la fixation (axe des trous), au moment du basculement du contact électrique.
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1W7A326
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1FDA326
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1W7A454
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1FDA454
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1W7
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP4E1FD

Références, Minirupteurs
encombrements Gamme XC Spécial

Design miniature, format DIN 41635 A
Références

Dispositif de commande A poussoir Alevierplat (1) Alevier a galet (1)
Contact Contacts Cosses a souder XEP3S1W2 (2) XEP3S1W2B524 (2) XEP3S1W2B529 (2)
2 unipolaira standard o acli XEP3S1WG6 (2 XEP3S1W6B524 (2 XEP3S1W6B529 (2
«c/0” osses a clips 4,8 mm (2) (2) (2)
aaction Cosses a clips 6,35 mm | XEP3S1W3 (2) XEP3S1W3B524 (2) XEP3S1W3B529 (2)
T brusque Masse (g) 56 6.3 6.6
Contacts Cosses a souder - XEP3S2W2B524 (2) XEP3S2W2B529 (2)
::,i;a'ble Cosses a clips 4,8 mm | XEP3S2W6 (2) - XEP3S2W6B529 (2)
Cosses a clips 6,35 mm | XEP3S2W3 (2) XEP3S2W3B524 (2) XEP3S2W3B529 (2)
Masse (g) 5,6 6,3 6,6
Eléments séparés Levier plat (3) ZEP3L524 (2)
Masse (g) 0,7
Encombrements
XEP3SeW2 XEP3SeW6 XEP3SeW3
28 222 2,8 222 28
20,2 @ 20,2
e S P
= 23 ) . 2 ™
ST T R Fw Y 7 S
1 C ®© o | © ER-Y) [ A
£ R £ R | —
BRI EEY el AT o o
oo 2 T = 5 o o5
7 s —A i A R
3,4 34
9:8/6.2|
‘ 01,7
o —— ok Y ™ - -
=1 M _p = di [l q
Sy ot Sy 2
[To) @]
3 3 31 = 3 4,39
27,8 27,8 7,1 2_ 27,8 9,3 (:02
ZEP3L524

L2 3
Hél/ :

7

|~

(1) Il est déconseillé de démonter le levier d’un produit complet, il y a risque de destruction des picots d’ancrage.

(2) Produits vendus par quantité indivisible de 10.
(3) Les leviers ne peuvent étre montés que sur les minirupteurs nus (XEP3SeW2, XEP3SeW3, XEP3SeW6), dans les positions d’ancrage A, Bou C.

60

Sensors


https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S1W2B524
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S1W2B529
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S1W6B524
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S1W6B529
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S1W3B524
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S1W3B529
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S2W2B524
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S2W2B529
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S2W6B529
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S2W3B524
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S2W3B529
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S1W2
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S1W6
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S1W3
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S2W6
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XEP3S2W3
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/ZEP3L524

Caractéristiques

Minirupteurs
Gamme XC Spécial
Design miniature, format DIN 41635 A

Type d’interrupteurs XEP3SeWe XEP3SeW2B254 | XEP3SeW2B259
Dispositif de commande A poussoir Alevier plat | Alevier a galet
Caractéristiques d’environnement

Position d’ancrage du levier (7) - B | B

Appareils pour attaque En bout Latérale

Certifications de produits

= URus, C€, IEC/EN 60947-5-1, UL 1054, EN 61058-1

Degré de protection

Enveloppe IP 40 et cosses IP 00

Température de fonctionnement -25..+125°C
Matériaux Boitier Polyester
Levier - Inox Inox, galet polyamide chargé verre
Contact AgNi
Caractéristiques mécaniques
Position d’ancrage du levier (1)
Effort d’actionnement Standard A 0,8N 0,2N
maximum B 0,8N 04N
C 0,8N 0,53N
Tres faible force A 0,25N 0,06 N
B 0,25N 0,13N
C 0,25N 0,17 N
Effort de relachement Standard A 0,20N 0,05N
minimum B 0,20 N 0,10N
C 0,20 N 0,13N
Tres faible force A 0,05N 0,01N
B 0,05N 0,03N
C 0,05N 0,03N
Effort maximum admissible Standard, A 20N 5N
en fin de course trés faible force B 20N 10N
C 20N 13N
Point d’actionnement (PA) Standard, A 14,70"-%4 mm 15,2025 mm 20,529 mm
(2 trés faible force B 14,70*-%4 mm 15,200 mm 20,515 mm
C 14,70"-%4 mm 15,20"-°8 mm 20,512 mm
Course différentielle Standard, A 0,35 mm 1,40 mm
maximum trés faible force B 0,35 mm 0,70 mm
C 0,35 mm 0,53 mm
Course résiduelle aller Standard A 1,20 mm 4,80 mm
minimum B 1,20 mm 2,40 mm
C 1,20 mm 1,80 mm
Trés faible force A 1,10 mm 4,40 mm
B 1,10 mm 2,20 mm
C 1,10 mm 1,65 mm
Distance inter-contact 0,40 mm

Durabilité mécanique pour 2/3 Standard

20 millions de cycles de manceuvres

de la course résiduelle aller Trés faible force

Caractéristiques électriques

Caractéristiques d’emploi Standard

50 millions de cycles de manoeuvres

AC-15:B300 (Ue: 240V, le:1,5A)

DC-13:R300 (Ue: 250V, le : 0,1A) selon IEC/EN 60947-5-1 annexe A
125-250 VAC 10,1 A- 1/2 HP selon UL 1054

12 (3)A250 VAC 10 000 cycles selon EN 61058-1

Trés faible force

AC-15:D300 (Ue : 240V, le : 0,3 A) selon IEC/EN 60947-5-1 annexe A
125-250 VAC 4 A- 1/10 HP selon UL 1054
4 (1)A 250V AC 50 000 cycles selon EN 61058-1

Courant thermique Standard

15 Asous 250 V (50/60 Hz)

Trés faible force

5 Asous 250 V (50/60 Hz)

Raccordement

Courbes d’emploi

XEP3SeW2 : cosses a souder, XEP3SeW6 : cosses a clips 4,8 mm
XEP3SeW3 : cosses a clips 6,35 mm

XEP3S1ee @ AR XEP3S2ee 8
< 107 < yZSOV- 2408
> 5 NN 35
: = 55
2
%10 N 8 2 IS 250V
5% ] Py
e > g 5 LS
S 2 z A\ PR
Z 108 N Circuit résistant 1(2)6 S]] —— Circuit résistant
5 : === Circuit selfique 5 > ——— Circuit selfique
10?, Cos ¢ 0,8 135 Cos ¢ 0,8
Intensité Intensité
0102051 2 5 12A 01 02 05 1 2 4A

(1) Les minirupteurs équipés de levier sont livrés avec les leviers montés en position d’ancrage B (voir page 60). Lorsque les minirupteurs sont livrés nus,
il est possible de monter le levier en position A, B ou C, selon les conditions d’actionnement souhaitées (voir page 60).
(2) Position de I'organe de commande par rapport a la fixation (axe des trous), au moment du basculement du contact électrique.

61

Sensors



Références,
encombrements

Minirupteurs

Gamme XC Spécial
Design étanche
Raccordement par cable

Avec téte a mouvement

Rectiligne, fixation par le corps

Dispositif de commande

| Téte a poussoir plat | Téte a poussoir enveloppe bombée

Références
P ; Contact unipolaire “C/O” XCo10L2 XC011L2
7 = aaction brusque
\ D__i Sortie fils
> g —— | 1 Noir
= 2Brun
4 Bleu
Masse (kg) 0,145 0,150
Encombrements
XC010L2

123

PA
10,3
1
>

2trous @ 3,2

2000

32

24

XC011L2

18,3

PA
10,3 ‘
1
>

2 trous @ 3,2

—

2000

N2 ot

32
26

SEul

24

Yy 7{22—"
16 |
49

71
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https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XC010L2
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XC011L2
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XC010L2
https://tesensors.com/fr/fr/product/reference/XC011L2

Caractéristiques

Minirupteurs

Gamme XC Spécial
Design étanche
Raccordement par cable

Type d’interrupteurs
Caractéristiques d’environnement
Appareils pour attaque

XC010L2 | xco11L2

En bout, poussoir plat (1) En bout, poussoir bombé (1)

Certifications de produits

C€, IEC 60947-5-1

Degré de protection IP 66
Température de fonctionnement 0..+85°C
Matériaux Boitier intérieur Métal
Enveloppe Nitrile
Support de fixation Acier zingué passivé
Contact Ag
Caractéristiques mécaniques
Effort d’actionnement maximum 53N
Effort de relachement minimum 1,5N
Effort maximum admissible en fin de course 30N
Point d’actionnement (PA) (2) 11,4:%4mm 17,4%5mm
Course différentielle maximum 0,2 mm
Course résiduelle aller minimum 0,2 mm
Distance inter-contact 0,5 mm

Durabilité mécanique

Caractéristiques électriques
Courant d’emploi

2 millions de cycles de manceuvres

1 Asous 24 V (50/60 Hz)

Courant thermique/tension d’isolement

12A/60V

Raccordement

Cable A05 VVF, 3 x 0,75 mm?, de longueur 2 métres, diamétre extérieur < 7,6 mm

Durabilité électrique

AC-15:0,5 millions de cycles de manceuvres

(1) L’actionnement manuel doit se faire par l'intermédiaire d’une piéce isolante afin de respecter les exigences essentielles de sécurité en vigueur.
Un des deux trous de fixation doit étre utilisé comme borne de terre de protection.
(2) Cote entre la base du produit et la partie supérieure du poussoir au moment du basculement du contact électrique (voir encombrement page 62).
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http://www.ops-ecat.schneider-electric.com/ecatalogue/browse.do?cat_id=BU_AUT_2593_L4&conf=sensors&ctg=&el_typ=product&prd_id=XC010L2
http://www.ops-ecat.schneider-electric.com/ecatalogue/browse.do?cat_id=BU_AUT_2593_L4&conf=sensors&ctg=&el_typ=product&prd_id=XC011L2

Présentation

Interrupteurs de surcourse
Pour circuits de puissance, gamme XF9

XUF9Deee

Fonctions

Les interrupteurs de surcourse pour circuits de puissance sont spécialement
destinés a assurer la sécurité des appareils de levage.

lIs coupent directement I'alimentation du moteur d’entrainement d’un mobile lorsque
celui-ci franchit accidentellement la limite normale de sa course d’évolution.

Leur mécanisme est étudié pour assurer une coupure accidentelle. Un interrupteur
de surcourse ne peut donc remplir le réle d’interrupteur d’arrét en fin de course.

Il doit s’y substituer en cas de défaillance de ce dernier ou de tout autre élément
constituant la chaine d’automatisme ayant conduit a un dépassement anormal de
la position de fin de course.

Description

Les interrupteurs de surcourse XFODeee se présentent dans un boitier en alliage
d’aluminium.

Les interrupteurs de surcourse XFOFeee se présentent dans un coffret en tole
d’acier.

lIs sont équipés des contacts de puissance des contacteurs Schneider Electric.

Fonctionnement
Précaution d’emploi

XUF9Feee fex . .
Il est préférable de raccorder les interrupteurs de surcourse au plus prés du moteur
de fagon a éliminer tout risque de shuntage de I'appareil.
lIs doivent étre disposés de fagon a ne pas étre endommagés en cas de
dépassement accidentel des limites de course du mobile.
Le levier des interrupteurs de surcourse doit étre entrainé directement par le mobile
a controler, excluant tout intermédiaire, souple ou déformable, pour garantir une
positivité de la manceuvre.

Remise en service aprés déclenchement, des appareils a réarmement manuel

m Avant de réarmer l'interrupteur de surcourse, s’assurer que la cause de son
déclenchement est éliminée.
m Amener le levier en butée.
m Appuyer simultanément sur le poussoir de réarmement a I'aide de I'accessoire
fourni (XF9D) ou tourner le levier de réarmement (XF9F) et manipuler le
commutateur du poste de commande dans le sens inverse a celui qui a produit le
déclenchement.
m Repositionner le levier en position initiale.

Caractéristiques : Références : Encombrements :

page 65 page 66 page 67
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Caractéristiques

Interrupteurs de surcourse

Pour circuits de puissance, gamme XF9

Environnement
Type d’interrupteurs de surcourse XF9D251 XF9D651 XF9F1151 XF9F1851 XF9F2651
XF9F1152 XF9F1852 XF9F2652
Conformité aux normes IEC 60158-1, NF C 63-110, VDE 0660, IEC 947-1, IEC 60947-4
Certification de produits 3 phases CSA
20 HP 20 HP 100 HP 150 HP40A, |200HP
40A, 600V 80A, 600V 175A,600V | 200A,600V |428A,600V
1 phase, 2 pbles 3 HP 10 HP - - -
40A, 230V 80A, 230V
Traitement de protection En exécution normale “TC”
En exécution spéciale “TH” sur demande
Température de I'air ambiant Pour stockage °C -40...+70
Pour fonctionnement °C -25..+70
Degré de protection Selon IEC/EN 60529 IP 54 IP 43
Enveloppe Boitier en alliage d’alluminium Coffret en téle d’acier
Entrées de cable 2 entrées 3 entrées lisses | 2 entrées équipées de presse-étoupe 36P
taraudées pour pour presse-
presse-étoupe 21 | étoupe 29
Caractéristiques des éléments de contact
Nombre de péles 4 8
Courant assigné d’empiloi (le) Pour schéma bipolaire A 50 130 - - -
Pour schéma tripolaireen | A 25 65 115 185 265
AC-3
Courant thermique conventionnel Pour schéma bipolaire A 80 160 - - -
(Ithe) a6 <40°C
Pour schéma tripolaire A 40 80 200 275 350
Tension assignée d’isolement (Ui)  Selon IEC 60158-1, v 500 660
IEC 60947-4
VDE 0110 Groupe C
Selon CSA22-2n°14 v 600
Pouvoir assigné de coupure Selon IEC 60158-1 500V | A 400 1000 1100 1600 2200
Pour schéma
bipolaire 660V | A 180 630 900 1200 1750
Raccordement
Sections mini/maxi ;| souple, 1 conducteur mm? 1,5/10 2,5/25 - — -
sans embout
2 conducteurs mm? 1,5/6 2,5/16 - - -
Fil souple, 1 conducteur mm? 1/6 2,5/16 - - -
avec embout
2 conducteurs mm? 1/4 2,5/6 - - -
Fil rigide, 1 conducteur mm? 1,5/6 2,5/25 - - -
sans embout
2 conducteurs mm? 1,5/6 4/16 - - -
Cable 1 conducteur mm? - - 95 150 240
2 conducteurs mm? - - 95 150 240
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Références Interrupteurs de surcourse
Pour circuits de puissance, gamme XF9

Références des interrupteurs de surcourse
Interrupteurs sans bloc de contact auxiliaire

Désignation Courant Courant Type de coupure Référence Masse
assigné thermique
d’emploi conventionnel
A A kg
A accrochage et réarmement 25 40 Tripolaire ou XF9D251 2,200
manuel condamnable par tétrapolaire
volet pour cadenas ou ou
Dispositif d’ouverture a action
brusque 50 80 Bipolaire
XF9D251 Course maximale : 75° dans
chaque sens
65 80 Tripolaire ou XF9D651 5,000
0 13° 75° tétrapolaire
L Y ou
130 160 Bipolaire
Aaccrochage et réarmement 115 200 Tripolaire XF9F1151 25,500
manuel
Attaque horizontale ou verticale
Dispositif d'ouverture a4 action  1g5 275 Tripolaire XF9F1851 26,000
brusque
0 6° 32° 265 350 Tripolaire XF9F2651 27,500
| I
XF9Feee2 A contrepoids et réarmement 115 200 Tripolaire XF9F1152 28,500

automatique
Attaque horizontale ou verticale

Di’spositif d’ouverture a action 185 275 Tripolaire XF9F1852 29,000
dépendante

Vitesse d’attaque mini : 2,5m/s
0° 15° 32° 265 350 Tripolaire XF9F2652 32,500
|

3 mm 0 8,5 mm

Références des accessoires (produits Schneider Electric)
Blocs de contacts auxiliaires

Désignation Utilisation pour interrupteurs Référence Masse
kg
“O” + “F” instantanés XF9Feee LADN11 0,030

Eléments de rechange

Désignation Utilisation pour interrupteurs Référence Masse
kg
Jeux de contact XF9F115e LA5FF431 0,270

comprenant par pole :

- 2 contacts fixes,
-1 contact mobile, XF9F185e LA5FG431 0,350
@ - 2 déflecteurs,

- 1 contre-lame,
B 9 vis et rondelles de serrage XFOF265e LASFH431 0.660
Boitiers de soufflage d’arc XF9F115e LA511550 0,490
LASFG431
XF9F185e LA518550 0,670
XFOF265e LA526550 0,920
Il Contact passant
[ Contact non passant
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Encombrements Interrupteurs de surcourse
Pour circuits de puissance, gamme XF9
Encombrements
XF9D251 XF9D651
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(1) 2 trous oblongs 6 x 8,5 (pattes amovibles).

(2) Tige carrée 6 x 6, longueur 200 (peut étre montée a 90°)
(3) 3 trous lisses pour presse-étoupe 29

13° = enclenchement des contacts, 75° = course maxi

(1) 2 trous oblongs 6 x 8,5 (pattes amovibles).

(2) Tige carrée 6 x 6, longueur 200 (peut étre montée a 90°)
(3) 2 trous filetés pour presse-étoupe 21

13° = enclenchement des contacts, 75° = course maxi
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Réarmement automatique
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(1) 2 entrées de cable avec press-étoupe 36P (1) 2 entrées de cable avec presse-étoupe 36P
(2) 4 trous @ 8,5 a réaliser pour fixation des pattes sous le coffret (2) 4 trous @ 8,5 a réaliser pour fixation des pattes sous le coffret
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r r
Index Index des références
D XEP3S1W3B524 60 ZC2JE04 31 ZC2JY31 26
DE9PEM20010 52 XEP3S1W3B529 60 ZC2JE045 40 gg
L XEP3S1W6 60  ZC2JE046 37 c20v315 41
LA511550 66 XEP3S1W6B524 60 ZC2JE05 26 yats 41
LA518550 66 XEP3S1W6B529 60 31 2C20Y51 2
LA526550 66 XEP3S2W2B524 60 ZC2JE056 37 32
LA5FF431 66  XEP3S2W2B529 60 ZC2JE06 31 38
LA5FG431 66 XEP3S2W3 60 ZC2JE065 40 4
LA5FH431 66 XEP3S2W3B524 60 ZC2JE066 37 ZC2Jvel gg
LADN11 66 XEP3S2W3B529 60 ZC2JE07 31
ZC2JY615 41
% XEP3S2WG 60 ZC2JE0T75 40 ez s
XC010L2 62 XEP3S2W6B529 60 ZC2JE076 37 38
XCO11L2 62 XEP4E1FD 58 ZC2JE09 31T Scauv71s 41
XCKMR24SR1H29 52 XEP4E1FDA326 58 ZC2JE095 40 2c20v81 28
XCKMR44D1H29 52  XEP4E1FDA454 5 ZC2JE096 37 32
XCKMR44D2H29 52 XEP4E1W7 58 ZC2JE61 gg 3
XCKMR54D1H29 52 XEP4E1W7A326 58 ZC2Jv815 4
ZC2JE615 39 zc2Jyo1 32
XCKMR54D2H29 52 XEP4E1W7A454 58 ee1e s 3
XCKVR24SR1H29 52 XESP1021 33
XCKVR44D1H29 52 38 2C2JEG2 2 p
30
XCKVR44D2H29 52  XESP10215 41 Sc2uE625 39 ZEPsLe ”
XCKVR54D1H29 52 XESP1028 33 Sc20E626 36
XESP1031 33
XCKVR54D2H29 52 35 ZC2JE63 26
XCKZ01 33 30
35 XESP10315 T 2
XCKZ015 41 XESP1038 39 zc20E636 36
XCKZ018 33 XFoD251 66 S coiEes 2
XF9D651 66
XCRA11 46 ZC2JE645 39
XCRA12 46 XFOF1151 66 cpiEeac s
XCRA15 46  XFOF1152 6 7c20E65 30
XCRA51 46 XFOF1851 66
ZC2JE655 39
XCRA52 46  XFOF1852 % 2c2uE656 36
XCRAS5 46 XF9F2651 66 criEee 2
XF9F2652 66
XCRB11 46 5 ZC2JE665 39
XCRB12 46
ZC2JE666 36
zc2Jc1 26
XCRB15 46 % ZC2JET0 31
XCRB51 46
XcRast  zeascrs 39 ZC2JET05 40
2624016 36 ZC2JET06 37
XCRB55 6 o8 59 ZC2JE81 30
XCRE18 96 o2 59 ZC2JE815 39
XCRES8 6 ioas 39 ZC2JE816 36
XCRF17 46
zC2JC26 36 ZC2JE82 30
XCRF57 6 o8 09 ZC2JE825 39
XCRT115 8 e 59 ZC2JE826 36
XCRT215 48
ZC2JC45 39 ZC2JE83 30
XCRT315 8 o icas 36 ZC2JE835 39
XCRZ02 47
xcRzoz 7 zcascas 59 ZC2JE836 36
7 Zc201 59 ZC2JE84 30
S .y ZC20D16 36 ZC2JE845 39
iy ., zcan2 09 ZC2JE846 36
XCRZ05 47 ZC2JD26 36 ZC2JE8S 30
e  zc2upe 59  ZC2JE855 39
49  ZC2JD46 36 ZC2JE856 36
XCRZ12 47  ZC2JEO1 26 ZC2JYN gg
XCRZ15 47 31 38
ZC2JE015 40
XCRZz42 49 emEoe 4 Zouvis 41
XCRZ901 49 ZC2JY12 32
XCRZ902 49 ZC2JE02 31 38
XCRZ903 49 ZC2JE025 40 41
XEP3S1W2 60 ZC2JE026 37 ZC2JY13 32
38
XEP3S1W2B524 60 ZC2JE03 31 41
XEP3S1W2B529 60 ZC2JE035 40 c20v215 41
XEP3S1W3 60 ZC2JE036 37
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