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1 Généralités

1.1 Au sujet du logiciel XPS-MCWIN

Le programme présent vous permet de mettre en marche, configurer et diagnostiquer le contréleur de
sécurité XPS-MC a partir d'un PC.

La simple interface utilisateur vous permet de configurer le XPS-MC pour une multitude d'applications
de protection des zones dangereuses prés des machines mécaniques.

Le logiciel XPS-MCWIN assure la mise en service, la documentation et le diagnostic de votre applica-
tion de sécurité.

Cette version du logiciel XPS-MCWIN a été congue pour étre utilisée avec les systéemes d'exploitation
Microsoft® Windows 95/98/ME/NT/2000/XP®.
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1.2  Explication des symboles

Vous trouverez dans ce qui suit I'explication des symboles utilisés dans cette notice d'instruction.

Attention!
A Ce symbole se trouve devant des paragraphes dont il faut absolument tenir compte. En cas
de non-respect, vous risquez de blesser des personnes ou d'endommager le matériel.

O Remarque!
H Ce symbole signale des passages contenant des informations importantes.
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2 Systéme requis et installation du logiciel

2.1 Matériel requis

La configuration / diagnostic du contréleur de sécurité sur un PC requiert:

¢ un controleur de sécurité XPS-MC16 ou XPS-MC32,
* le cable d'interface TSXPCX1031 et le cable de I'adaptateur XPSMCCPC (non livrés) pour la con-
nexion du contréleur de sécurité au PC,
¢ un PC compatible IBM qui requiert au moins les points suivants :
® un processeur Pentium® ou I'équivalent,
* un lecteur de CD-ROM (ou un lecteur de disquette) pour l'installation,
* une souris ou un appareil équivalent,
¢ un port série RS232 libre avec une prise subD a 9 pdles,
* mémoire disque libre 12 MB,
* au moins 8 MB RAM recommandés.
¢ Ecran: 800 x 600, 256 couleurs (1024 x 768 recommandé)

2.1.1 Liaison entre le PC et le controleur de sécurité XPS-MC

Pour la configuration et le diagnostic du XPS-MC au moyen du logiciel XPS-MCWIN, vous devez con-
necter un port série de votre PC avec le connecteur TER du contrdleur de sécurité XPS-MC par l'in-
termédiaire du cable d'interface série TSXPCX1031 et de I'adaptateur XPSMCCPC (non livrés).

Attention!

A Utilisez exclusivement le cable d'interface TSXPCX1031 et 'adaptateur XPSMCCPC dispo-
nibles comme équipement. L utilisation d'un autre cédble peut provoquer la perte de données
ou l'endommagement du contréleur de sécurité XPS-MC raccordé !

2.2 Logiciel requis
Le logiciel XPS-MCWIN requiert le systéme suivant:

+ Systéme d'exploitation : Microsoft® Windows 95/98/ME/NT/2000/XP®
* Adobe® Reader® 5 doit étre installé pour lire les fichiers PDF des instructions de services.

@) Remarque!
II., Il peut arriver sous Windows-XP que la transmission ne s'effectue pas complétement.
Solution : quitter et redémarrer XPS-MCWIN.
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Telemecanique - XPS-MCWIN

2.3 Installation

Pour installer le logiciel XPS-MCWIN, vous avez besoin du CD-ROM d'installation fourni. Si votre PC
ne dispose pas d'un lecteur de CD-ROM, vous pouvez également copier les données d'installation sur
disquettes et ainsi faire l'installation.

Apres avoir disposé le CD dans le lecteur, exécutez le fichier « setup.exe » dans le répertoire de base
du CD-ROM, par exemple :
D:\setup.exe (si D: est la lettre correspondant a votre lecteur de CD).

Apreés l'installation, le programme est prét pour le premier démarrage.

07/2004 Systéme requis et installation du logiciel 7
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3 Description de l'interface utilisateur du logiciel XPS-MCWIN

Lors du démarrage du logiciel XPS-MCWIN, la fenétre d'interface utilisateur s'ouvre:

o XPSMCWin [ _[=2]x]
Fichier Editer Mode Contrdlewr DOptions Qlde\

D@E|"”“|o\|rtl‘ﬁ"ﬂ\ \ Schneider
Bibliothéque de Compasant Qonf@(tion \ g
!Cj Cantroller

fils Mois

L e ,
I ‘32 Barre d’outils Barre de menus
|} Compaosants de contréle

|’_-_h| Composants EDM

D Composants de démanage
E Composants de validation

|’_-_h| Composants divers

Fenétre de
configuration

Fenétre de
bibliotheque
des composants

!Mode configuiation X | |Eom'\ ® |

3.1 Bibliothéque de composants

Dans cette fenétre se trouvent les deux types de contrdleurs possibles (XPS-MC16 et XPS-MC32)
ainsi que la bibliotheque de toutes les fonctionalités disponibles.

Un module est copié de cette bibliothéque dans la fenétre de configuration en appuyant sur la touche
gauche de la souris et en la déplagant simultanément

8 Description de l'interface utilisateur du logiciel XPS-MCWIN 07/2004
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3.2  Fenétre de configuration

C'est la fenétre de travail dans XPS-MCWIN. La configuration y est définie et modifiée.

3.2.1 Configuration des propriétés des composants dans la fenétre de configura-
tion

Tous les composants de la fenétre de configuration sont configurés selon le méme schéma.

Si l'on déplace un composants dans la fenétre de configuration, il apparait une fenétre dans laquelle
les paramétres de ce composant sont sélectionnés. A propos de ces parameétres, se référer égale-
ment au chapitre 4 "Description des composants".

Remarque: Si cette fenétre ne s'ouvre pas automatiquement, cela signifie que ce composant est dé-
sactivée dans I'option du menu « éditeur d'options ». Dans ce cas, ouvrez la fenétre en
cliquant avec la touche droite de la souris sur le symbole et choisissez I'option
« Propriétés ».
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En cliquant avec la touche droite de la souris sur le symbole dans la fenétre de configuration, on peut
d'ailleurs appeler les commandes suivantes:

Copier

Avec cette commande, on peut copier un composant avec les propriétés qui lui sont attribuées et
le coller a un autre endroit de I'arbre de configuration.

Couper

Avec cette commande, on peut couper un composant avec les propriétés qui lui sont attribuées
et le coller a un autre endroit de I'arbre de configuration.

Insérer

Cette commande colle un composant copié ou coupé a I'endroit sélectionné.
Supprimer

Efface I'objet selectionné.
Réduire I'arbre

Minimise l'arbre de configuration de ce contrdleur, pour une meilleure visibilité. L'arbre est con-
servé et on peut le rouvrir a tout moment.

07/2004 Description de l'interface utilisateur du logiciel XPS-MCWIN 9
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3.3 Barre de menus

Dans la barre de menus se trouve I'ensemble des commandes du logiciel XPS-MCWIN.

La figure suivante en donne une vue d'ensemble structurée :

3.3.1 Barre de menus dans le mode "Configuration"

Fichier Editer Mode Contréleur Options Aide
Nouveau Annuler Configuration -Contréleur en mode STOP I:Editeur... Contenu
Ouvrir... Restaurer Diagnostic - Contréleur en mode RUN Langue A propos..
Enregistrer Copier —Modifier le mot de passe deutsch
Enregistrer sous... Couper - Transmettre la configuration dans le contréleur english
Imprimer arbre Coller - Charger la configuration du contréleur francais

Comme représenté Supprimer [~ Créer une copie validée italiano
Tous les sous niveaux - Transférer une copie validée espafiol
Quitter - Charger le protocole portugués

I~ Imprimer le protocole

- Réglages du contrdleur (Configuration du bus)
L Modbus...

- Réglage de la transmission

—Réglage du port COM ...

3.3.2 Barre de menus dans le mode "Diagnostic"

Fichier Mode Diagnostic Options Aide
Nouveau Configuration |- Démarrer le diagnostic I: Editeur... Contenu
Ouvrir... Diagnostic FArréter le diagnostic Langue A propos...
Enregistrer Réglage du port COM ... |- deutsch
Enregistrer sous... english
Imprimer arbre francais

Comme représenté italiano
Tous les sous niveaux espariol
Quitter portugués

Description des commandes du menu

Fichier

* Nouveau
Crée une nouvelle configuration. En appelant cette commande, il apparait une nouvelle fenétre
dans laquelle le nom et l'auteur de cette configuration peuvent étre donnés. De plus, on peut dé-
terminer a cet endroit si le XPS-MC doit étre raccordé a un systtme MODBUS.

e Ouvrir...
Ouvre un menu Popup, avec lequel on ouvre une configuration sauvegardée.
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¢ Enregistrer
Sauvegarde la configuration actuelle sous le nom actuel.

* Enregistrer sous...
Sauvegarde la configuration actuelle sous un nouveau nom.

¢ Imprimer arbre
¢ Comme représenté
Imprime l'arbre de configuration comme représenté

* Tous les sous niveaux
Imprime I'arbre de configuration avec tous les sous niveaux

F

¢ Quitter R
Quitte le logiciel XPS-MCWIN. A

N

c

Editer ’I*
e Annuler S

Annule la derniére action.

* Restaurer
Restaure une action annulée.

¢ Copier
Copie I'élément sélectionné dans la mémoire tampon.

e Couper
Coupe I'élément sélectionné et le copie dans la mémoire tampon.

* Coller
Colle un élément de la mémoire tampon a I'endroit sélectionné.

¢ Supprimer
Efface I'élément sélectionné.

Mode

* Configuration
Le mode de configuration est le mode de travail du logiciel. On peut ici exécuter toutes les com-
mandes. Dans le mode de configuration, une configuration est créée, modifiée, transmise au
XPS-MC et rechargée a partir de celui-ci. Lors du lancement du programme, le logiciel se trouve
dans ce mode de fagon standard.

* Diagnostic
Le mode de diagnostic sert exclusivement au diagnostic du XPS-MC connecté au PC. Dans ce
mode, la configuration ne peut étre modifiée. Dans le mode de diagnostic, les fenétres de travail
du logiciel sont colorées en gris.
Dans ce mode, le contréleur de sécurité XPS-MC connecté continue de travailler sans étre in-
fluencé.

07/2004 Description de l'interface utilisateur du logiciel XPS-MCWIN 11



N —-—>0Z>3TT

Telemecanique - XPS-MCWIN

Controleur

¢ Contréleur en mode STOP
On arréte le XPS-MC avec cette commande. Ses sorties de sécurité se désactivent conformé-
ment a leur catégorie de stop, immédiatement ou avec un retard. L'entrée du mot de passe est
nécessaire.

¢ Contréleur en mode RUN
Fait passer le XPS-MC dans le mode Run.

¢ Modifier le mot de passe
Ouvre une fenétre pour changer le mot de passe.

* Transmettre la configuration dans le contréleur
Transmet la configuration actuelle au contréleur choisi. Si le contréleur se trouve en mode RUN,
il devra étre mis en mode STOP. L'entrée du mot de passe est nécessaire.

* Charger la configuration du contréleur
Charge la configuration actuelle du XPS-MC connecté et I'affiche. Le XPS-MC peut continuer de
fonctionner en méme temps.

¢ Créer une copie validée
Crée un fichier comme copie de sécurité d'une configuration validée

¢ Transférer une copie validée
Transfére une configuration validée d'un fichier dans un contréleur

* Charger le protocole
Charge le protocole de la configuration actuelle du XPS-MC connecté et I'affiche sous forme de
fichiers texte. L'entrée du mot de passe est nécessaire.

¢ Imprimer le protocole
Imprime le protocole généré dans la configuration. Ce protocole sert de preuve pour la configura-
tion réglementaire du XPS-MC.
Pour une utilisation réglementaire, I'utilisateur vérifie, signe et conserve ce protocole.

¢ Réglages du contréleur (Configuration du bus)
* Modbus...
Ouvre une fenétre dans laquelle les réglages nécessaires sont réalisés pour I'exploitation
de tous les XPS-MC (8 max.) de cette configuration avec un systtme MODBUS. L'exploita-
tion avec différents systtmes MODBUS est également possible. En cliquant sur le bouton
« Transmission », la commande « transmettre les réglages au contréleur » est exécutée.

* Réglage de la transmission
Transmet les paramétres réglés (pour MODBUS) au contréleur choisi de cette configuration. De
plus, le XPS-MC doit étre arrété. L'entrée du mot de passe est nécessaire.
Par cette commande, seuls les paramétres de bus, et non la configuration, sont transmis !

* Réglages du port COM...
Choix de l'interface COM du PC a laquelle le XPS-MC est connecté.

12 Description de l'interface utilisateur du logiciel XPS-MCWIN 07/2004
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Options

* Editeur
Possibilités de réglage pour l'apparition automatique de la fenétre de dialogue « Propriétés » lors
du « Drag&Drop » d'un élément et pour la sauvegarde automatique

* Langue...
* Choix de la langue du logiciel XPS-MCWIN
Une liste des langues disponibles est affiché

Aide

* Contenu
Sommaire de l'aide en ligne

* A propos
Informations sur la version actuelle du logiciel

Diagnostic

* Démarrer le diagnostic
La transmission des données de diagnostic est démarrée.

* Arréter le diagnostic
La transmission des données de diagnostic est arrétée.

* Réglage du port COM...
Choix du port COM du PC, auquel le XPS-MC doit étre relié.

Aprés le passage dans le mode Diagnostic avec la commande "Mode - Diagnostic", la barre de menu
est modifiée selon la description donnée au chapitre 3.3.2.

3.4 Barre d'outils

Dans la barre d'outils, on trouve sous forme d'icones un certain nombre d'instructions souvent utili-
sées.

07/2004 Description de l'interface utilisateur du logiciel XPS-MCWIN 13
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4 Description des composants

Vous trouvez dans ce listage toutes les fonctionalités du XPS-MC. Celles-ci se trouvent dans le logi-
ciel de configuration, dans la fenétre des fonctionalités.

4.1 Controleur

Dans le classeur « ContrOleur » se trouvent les types de controleur disponibles XPS-MC16 et
XPS-MC32. Pour créer une configuration, il faut d'abord choisir le type de contréleur utilisé en faisant
glisser le symbole du contréleur dans la fenétre de configuration. Une fenétre s'ouvre lors du choix du
premier contréleur d'une configuration ; le nom et I'auteur de cette configuration peuvent y étre don-
nés. De plus, on peut définir a cet endroit si le XPS-MC doit étre connecté a un systeme MODBUS.

Remarque: Si cette fenétre ne s'ouvre pas automatiquement, cette fonction est alors désactivée
dans l'option du menu « éditeur d'options ».

Remarque: Vous pouvez également créer une nouvelle configuration avec la commande
« Fichier / Nouveau ».
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Configuration (%]

Titre: I\ [max. 16 char.]
Auteur: I

dermigre modification: 156.12.03 11:28:41

|
|
Anuler |
#F XPSMCWin [ _[=2]x]
Fichier Editer Mode Contrdlewr Options  Aide
DEHE| o Qs [ Schpeider|
Bibliothéque de Compasant Configuration | U':MIC!
( fj Configuration
ﬂs MC16 = [flg o contitleut’
42 MC32 { ol
E_l Campogants de contréle EE —K ol
|:_| Composants EDM { ol
|:_| Composants de démanage S— —K od
|:_| Camposants de validation EE { of
|j| Compasants divers —K 13
|-:_l Etats des sorties B I:b R1
Ee-j Rz
gMDdE configuiation R | Configuration modifiés | Com1 e
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Les huit sorties du contréleur choisi sont représentés avec une structure en arbre. Chaque sortie peut
recevoir un ou plusieurs composants de la fenétre « Bibliothéque des composants » comme condi-
tions de validation.

Ensuite (et lors de I'ajout de tous les autres contréleurs de cette configuration), une fenétre s'ouvre
dans laquelle le nom et, le cas échéant, les parameétres de bus du contréleur sont entrés.

Remarque: Vous accédez également a cette fenétre en cliquant avec le bouton droit de la souris sur
le symbole du contréleur et en choisissant I'option « Propriétés ».

Contrdleur C1
o K
Type:

Modbus
[hon utiliss] madifier...

Si vous entrez des paramétres de bus, la fenétre suivantes s'ouvre:

Remarque: Vous accédez également a ces fenétres par la commande contréleur - réglages du
contréleur - MODBUS

Paramétre Modbus

Adresse Vitesse de Parité
connecter [1-247] Baud

[19200 =] [paie =]

b [ Contréleur 1|
-
b —
48
-
b —
48
-

AT

[ différents Modbus

Transmettre ¢|| Annuler | ar

Aprés avoir cliqué le bouton Transmission, il vous est demandé a quel contréleur votre configuration
correspond. Les paramétres de Bus pour ce contrdleur seront aussi transmis.

Remarque: Cela correspond a la commande contréleur - transmettre les réglages au contrbleur.

Aprés avoir fermé la fenétre des propriétés du contrdleur, le contréleur apparait avec toutes ses sor-
ties dans un structure en arbre.

07/2004 Description des composants 15
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4.1.1 (Paramétrage) Réglage des propriétés des sorties de sécurité

En cliquant sur le bouton droit (ou avec un double click) de la souris sur une sortie de sécurité et en
choisissant le menu « propriétés », la fenétre suivante de réglage des parameétres de cette sortie ap-
parait :

Sortie o1

Mom: l— —6

 Arrét de categorie 0

Temps de retard: 2.5 3

[0,1.. 300 &, incrément 0,1 5|

[ Interuption du retard:

Entrée d'annulation: |il1 ~
Sailie de contréle: |c01 =

ﬂ ﬂ Annuler

Dans le champ « Nom », un nom spécifique peut étre attribué a la sortie.

On peut choisir entre le stop de catégorie 0 (arrét non différé) et le stop de catégorie 1 (arrét différé).

Pour le stop de catégorie 1, le temps de retard est défini de 0,1 & 300 secondes par incréments de
0,1s. En complément, on peut définir une entrée d'intérruption. Si la liaison entre la sortie de contréle
assignée et I'entrée de sécurité est ouverte, la sortie de par une interruption du retard se désactive
immédiatement.

En cliquant sur l'icone « synoptique modulaire », une fenétre s'ouvre, dans laquelle le synoptique mo-
dulaire du composant concerné est représenté

En cliquant sur l'icone « Aide », l'instruction de service s'ouvre au chapitre correspondant au compo-
sant pour lequel une aide est souhaitée.

Cette fonction est valable pour tous les composants et leurs fenétres de paramétrages, qui en sont
équipés.

4.1.2 Relier un composant a une sortie de sécurité

Pour affecter un composant aux sorties de sécurité souhaitées, cliquez sur le symbole du composant
et faites-le glisser sur la sortie de sécurité appropriée dans la fenétre de configuration, en appuyant
si-multanément sur la touche gauche de la souris. En relachant la touche de la souris, le composant
est reliée a la sortie de sécurité, ce qui est représenté dans une structure arborescente.

La liaison de plusieurs composants affectés a une sortie de sécurité est automatiquement un ET.

Cette procédure est identique pour toutes les fonctions du XPS-MC.
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4.1.3 Modification des propriétés d'une fonction et affectation des sorties de con-
trole et des entrées de sécurité

En déplagant un composant sur une sortie s'ouvrira automatiquement la fenétre de propriétés de ce
composant. Cette fonctionnalité peut étre activée ou désactivée dans le menu Options - Editeur.

Des modifications supplémentaires des propriétés peuvent étre réalisées en cliquant avec la touche
droite de la souris et en choisissant le menu propriétés ou en faisant un double click sur le symbole
du composant dans la fenétre de configuration.

Remarque: Si cette fenétre ne s'ouvre pas automatiquement, cela signifie que cette fonction est dé-
sactivée dans l'option du menu « éditeur d'options ». Dans ce cas, ouvrez la fenétre en
cliquant avec la touche droite de la souris sur le symbole et choisissez I'option du menu
« Propriétés ».

Dans cette fenétre, on peut modifier les parameétres réglables de composant. Plus bas dans cette fe-
nétre, on doit indiquer a I'élément de commutation de cette fonction (par exemple la touche d'arrét
d'urgence, le commutateur de position, etc...) les sorties de contrdle et les entrées de sécurité avec
lesquelles il est connecté au XPS-MC.
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Attention!
A Si une sortie de contrble c1...c8 est utilisée a plusieures reprises, un « * » suivi du nom, par
exemple « c2* », apparait en choisissant cette sortie.
L'utilisateur doit garantir que, lors d'utilisations multiples de cette sortie de contréle, aucune
faute dangereuse ne peut se produire, car un court-circuit par exemple n'est plus détecté.

Remarque: Siune entrée de sécurité est occupée, celle-ci n‘apparait plus dans la liste des entrées
de sécurité actuellement disponibles. On exclut ainsi une double occupation erronée.

Remarque: les sorties de contrble déja utilisées ne peuvent plus étre choisies dans la fenétre de
paramétrage du composant « tapis de sécurité ».

Cette procédure est identique pour toutes les fonctions du XPS-MC.

Pour finir, confirmer les entrées définies avec « OK » ou annuler avec « Annuler ».
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4.2 Composants de contrdle

Dans le classeur « Composants de controle »,
on trouve toutes les composants de contrble
du XPS-MC.

La figure suivante en donne une vue
d'ensemble:

Controller

|15 MC16
T4, Moaz

Composants de contiile
i Amét durgence
©) ure vole
1=
%) deux voies
2=

i Protecteur

[\] une vaie

[

m deux voies

2.7

I%m ave vémouilage

{ Barigres immatérielles
[] *]( avec sorties transistor

I zju avec sorties relais

ﬂM_l avec sorties transistor et Muting
]

|

M
ta

ntermupteur magnétique

avec sorties relais et Muting

Commande bimanuelle

~ Tapis de sécurnité'

@7 Détection de vitesse nulle’

§ Fonclions speciales
[I|=! Presse & injection
EI Surveilllance de vannes d'une presse hydraulique
@ Fresse excentrée
:!: Survelllance de vanne & sigge
Campozants EDM
'I,‘?‘ Surveillance des contacteurs
Compozants de démarrage
ﬁl Démarrage automatique
6 Démarrage non surveillé
?6 Démarrage survellé
Compozants de validation

a1z

H-F- Dispositif de validation & 2 voies
s

3!L| Dizpositif de validation & 3 voies
Compozants divers
G-) Relais temporizateur
au
Etats des sorties
i ‘contrdleur!

Ge ol

G o2

G o3

G o4

G o5

G ok

G R1

G R2
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4.2.1 Arrét d'urgence

Dans le classeur « Arrét d'urgence », on trouve les deux symboles de composant pour l'arrét d'urgen-
ce a une voie et a deux voies.

La fenétre de paramétrage offre les possiblités de réglages suivantes:

Anét d'urgence (%]
| KA
o || P

Fanction

" bouton & une voie

' bouton & deux voies

" Entrée:

woie n' 'I € Sortie de contrdle: hd
ol 12! 'I 4 Sortie de contréle: d

ﬂ _?I Annuler

Dans le champ « Nom », on peut affecter un nom spécifique au composant.
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Dans le champ « Fonction », on peut choisir entre I'arrét d'urgence a une voie et a deux voies. Le
symbole s'adapte automatiquement dans I'arbre de configuration.

Dans le champ « Entrées », on doit donner au bouton d'arrét d'urgence les sorties de contréle et les
entrées de sécurité avec lesquelles il est connecté au XPS-MC.
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4.2.2 Fonctionnement du protecteur

O

I

Remarque!

L'une des trois composants de démarrage, démarrage automatique, démarrage non-sur-
veillé ou démarrage surveillé, doit étre affectée a chaque porte de protection. La sortie de
sécurité correspondante ne peut pas étre activée sans cette affectation.

Dans le classeur « Protecteur », on trouve trois symboles du composant: la porte de protection avec
un contact a ouverture, la porte de protection avec deux contacts a ouverture, et la porte de protection
avec maintien (trois contacts a ouverture).

La fenétre de paramétrage offre les possibilités de réglage suivantes:

Protecteur

Nom: ﬂ&
Fonction

" & une voie sans vémouillage

¢ a deux voies sans vérrouillage

=" ia deux voies avec vémouillage;

Options
[ “eénouillage du démarrage

[ Surveillance de la sync. Yoiel - Vaoie 2:

Temps de Spnc.: T

(0.5 .. 25 s, incrément 0.7 =)

Ertrées

Waie n*1: ¥ | € Soitie de contrdle: -
Woie n"2: ¥ | & Sortie de contrale: hd
“emouilage: ¥ | € Soitie de contréle: hd

ﬂ ﬂ Anniuler

Dans le champ « Nom », on peut affecter un nom spécifique au composant.

Dans le champ « Fonction », on peut choisir entre une barriére de protection avec un commutateur
de position, deux commutateurs de position ou deux commutateurs de position avec maintien. Le
symbole de fonction est adapté au choix réalisé.

20
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Protecteur avec un interrupteur de position, sans vérrouillage

Dans le champ « Options », on peut fixer si un test de démarrage doit étre réalisé. Lors du test de
démarrage, on doit ouvrir la porte de protection une fois avant le démarrage de la machine puis la
refermer, pour garantir que le contact raccordé a la voie N°1 fonctionne également.

Dans le champ « Entrées », on doit indiquer la sortie de contréle et I'entrée de sécurité auxquelles la
voie N°1 est raccordé.

Protecteur avec deux interrupteurs de position, sans vérrouillage

Dans le champ « Options », on peut fixer si un test de démarrage doit étre réalisé. Lors du test de
démarrage, on doit ouvrir la porte de protection une fois avant le démarrage de la machine puis la
refermer, pour garantir que les contacts raccordés aux voies N°1 et N°2 fonctionnent également. De
plus, on peut saisir un temps de synchronisation, durant lequel les contacts raccordés aux voies N°1
et N°2 doivent fermer. Si ce temps est dépassé, les sorties de sécurité affectées ne sont pas activées.
Ce temps peut étre défini entre 0,5s a 2,5s, par incréments de 0,1s.
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Dans le champ « Entrées », on doit indiquer les sorties de contrdle et les entrées de sécurité utilisées.

Protecteur avec deux interrupteurs de position et vérrouillage

Dans le champ « Options », on peut fixer si un test de démarrage doit étre réalisé. Lors du test de
démarrage, on doit ouvrir la porte de protection une fois avant le démarrage de la machine puis la
refermer, pour garantir que les contacts raccordés aux voies N°1, N°2 et vérrouillage fonctionnent
également. De plus, on peut saisir un temps de synchronisation, pendant lequel les contacts raccor-
dés aux voies N°1 et N°2 doivent fermer. Si ce temps est dépassé, les sorties de sécurité affectées
ne sont pas activées. Ce temps peut étre défini entre 0,5s a 2,5s, par incréments de 0,1s.

Dans le champ « Entrées », on doit indiquer les sorties de contrdle et les entrées de sécurité utilisées.
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Dans le classeur « Barriéres immatérielles », on trouve 4 symboles de composant:
Barriéere immaterielle (ESPE = Dispositif de protection agissant sans contact) avec sorties
transistors ou avec sorties relais, avec et sans muting.

4.2.3 Barriere immatérielle de sécurité (ESPE) de la catégorie 4 sans muting

@) Remarque!

II., L'une des trois composants de démarrage, démarrage automatique, démarrage non-sur-
veillé ou démarrage surveillé, doit étre affectée a chaque barriére immatérielles. La sortie
de sécurité correspondante ne peut pas étre activée sans cette affectation.

Pour la barriere immatérielle avec sorties transistors, la barriere immatérielle vérifie elle-méme ses
sorties de sécurité (OSSD = Output Safety Switching Device) par une bréve interruption. Les sorties
de sécurité de la barriere immatérielle doivent étre connectées avec différentes entrées de sécurité
du XPS-MC.

Pour la sortie relais, ce test de sortie n'est cependant pas possible; c'est pourquoi il est repris par le
XPS-MC. Afin de garantir une surveillance de court-circuit compléte, les sorties de sécurité de la bar-
riere immatérielle doivent étre connectées a différentes sorties de contrdle et entrées de sécurité du
XPS-MC.

N —-—>0Z>3TT

Pour les sorties de sécurité de la barriére immatérielle, un temps de synchronisation de 0,5s est ac-
cepté. Si la différence de temps entre le déclenchement des deux sorties de sécurité (OSSD) est plus
grand, les sorties de sécurité affectées ne sont pas activées.

La fenétre de paramétrage offre les possibilités de réglages suivantes:

Barriéres immatérielles

Norm: || I _;

Fonction
@ Sortie ransistor

" Sortie relais

Options

[ weénouilage du démarrags

Ertrées

0550 1: M
0550 2 T €&

ﬂ ﬂ Annuler

Dans le champ « Nom », on peut affecter un nom spécifique au composant.

Dans le champ « Fonction », on peut choisir entre la barriere immatérielles avec sortie transitors ou
relais. Le symbole du composant est adapté au choix réalisé.

Dans le champ « Options », on peut fixer si un test de démarrage doit étre réalisé. Lors du test de
démarrage, on doit interrompre une fois le champ de protection de la barriere immatérielles et le va-
lider de nouveau, avant de d'activer les sorties de sécurité du XPS-MC.

Dans le champ « Entrées », on doit indiquer les sorties de contréle (uniquement par sorties relais) et
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les entrées de sécurité auxquelles les sorties de sécurité (OSSD) de la barriere immatérielles sont
activées.

4.2.4 Barriére immatérielle (ESPE) de la catégorie 4 avec Muting

Avec la fonction de muting, on peut ponter le champ de protection d'une barriere immatérielle (ESPE),
pour par exemple apporter une piéce a fagonner dans la zone dangereuse et / ou pour en ressortir.

La fonction de muting est contrdélée par quatre capteurs supplémentaires appartenant a deux groupes
(A et B), et on ne peut I'activer que lorsque les sorties de sécurité ont déja été activées (le champ de
protection est alors libre). Sinon, l'activation de la fonction de muting produit un message d'erreur et
les sorties de sécurité restent désactivées. Muting fonctionne selon un ordre approprié des capteurs
de muting dans les deux directions de transport, donc a l'intérieur et de nouveau a l'extérieur de la
zone dangereuse.

La figure 7.18 "Muting pour barriéres immatérielle type 4" montre un exemple de muting avec ses dia-
grammes fonctionnels.

Les capteurs de muting des groupes A et B doivent étre activés pendant un temps de synchronisation
paramétrable tsyn (0,5 a 3s ou l'infini), afin de déclencher la fonction de muting. De plus, un temps de
muting ty est réglable de 0,5 & 10 minutes ou a l'infini. Pendant cette durée, la marchandise transpor-
tée peut traverser le champ de protection activé, sans que les sorties de sécurité du XPS-MC ne cou-
pent la machine. Si ce temps est dépassé, un message d'erreur apparait et les sorties de sécurité sont
désactivées.

Le bouton « Conduite libre » sert au pontage manuel du champ de protection. Celui-ci est par exemple
nécessaire lorsque la fonction de muting est activée et lorsqu'une marchandise transportée s'est in-
troduite dans le champ de protection de la barriere immatérielle (ESPE) et qu'elle s'y est coincée. Gra-
ce a cette option, on peut sortir la marchandise de la machine, malgré la coupure par la barriere
immatérielle (ESPE). Afin d'éviter un mauvais usage, on ne peut activer la fonction « Conduite libre »
que pendant une durée maximale de 10 minutes.
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Attention!

& L'introduction d'une personne dans la zone dangereuse, entre une marchandise et les bar-
riéres lumi-neuses ou l'accompagnement sur une palette doit étre absolument empéchée
de fagon constructive, par le moyen de largeurs d'ouverture les plus étroites possibles (voir
EN 294).

Pour créer le signal de muting, des capteurs a sortie relais, homologués, ou des commutateurs de
position mécaniques sont adaptés pour garantir la distinction entre les personnes et la marchandise.
En méme temps, on doit empécher toute circulation simple (par exemple des bandes a coller ou des
capteurs photoélectriques).

A I'entrée de la zone dangereuse, on prescrit pour le fonctionnement de muting un signal lumineux
pour annoncer I'état de muting ; ce signal doit étre connecté entre la borne H1 et la tension d'alimen-
tation du XPS-MC (borne A1). Si un défaut survient au niveau de ce signal lumineux (court-circuit, in-
terruption), la fonction de muting estimmédiatement désactivée et un message d'erreur ap-parait. Les
sorties de sécurité sont alors désactivées.

Des sources de lumiére blanches avec une surface éclairante de 1 cm? et un éclairement d'au moins
200 Im/m?2 sont utilisées comme signal lumineux. La valeur de l'intensité de cette source de lumiére
doit varier entre 20 mA et 350 mA.

N —-—>0Z>3TT

Le signal lumineux s'éclaire toujours lorsque les signaux de muting sont générés correctement et il
annonce le pontage de la fonction de protection de la barriére immatérielle (ESPE).

¢ Le déclenchement d'un nouveau cycle avec la commande de démarrage n'a lieu que lorsqu'aucun
signal de muting n'est requis et lorsque le champ de protection est libre.

* Pendant qu'un signal de muting est produit correctement, il faut interdire a toute personne de tra-
verser la zone dangereuse.

* Un moyen de transport sans guide doit créer le signal de muting avant qu'il ne pénétre dans le
champ de protection, et il ne peut le quitter que lorsqu'il n'interrompt plus les faisceaux des barrié-
res immatérielles du champ de protection.

La fonction Muting satisfait aux exigences de la catégorie 4 selon la norme EN 954-1. Pour assurer
la surveillance de la lampe, une durée minimale du Muting de 500 ms est nécessaire.

Les capteurs photoéléctriques pour le muting doivent agir en fonction sombre, afin de produire le si-
gnal de sortie lorsqu'un rayon de lumiére est interrompu.

24 Description des composants 07/2004



Telemecanique - XPS-MCWIN

La fenétre de paramétrage offre les possibilités de réglages suivantes:

Barmiéres immatérielles

Paramétres du Muting
Options

[ Surveilance durée du Muting:j

Entrées

Al = T Sortie de contrdle: e

Fonction
& ?Snrlie lmnxixln‘ﬁ QL;;ESS d]uDMLflm.g: : - mn; B1 J Sortie de contrdle:
L5 .10 min, incrément 0,5 min ,—_‘
" Sortie relais A2 =
Al Durée de candute libre: [10 min Bz| =
0.5 .10 min, incrément 0.5 min] Conduite libre:

™ Wénouilage du démarrage

¥ | € Sortie de contrile: -

Entiées [T Surveillance de la sync. A1-B1/62-B2:
0550 1 |« Temps de Svnc.: 3
05.. 3,05, incrément 0,1
pssnz[ ] € ! s nerement 01 9] || o] | 9 Anruler

[ H
[ H
tduting ..
H ﬂ Anuler

Dans le champ « Nom », on peut affecter un nom spécifique au composant.
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Dans le champ « Fonction », on peut choisir entre la barriere immatérielles avec sortie transitors ou
relais. Le symbole du composant est adapté au choix réalisé.

Dans le champ « Options », on peut régler trois durées :

1. La durée de muting (optionnelle) indique la durée maximale permise pour le fonctionnement de
la fonction de muting. Le dépassement de cette durée avec la fonction de muting toujours activée
provoque un message d'erreur.

2. La durée de conduite libre indique la durée maximale pour laquelle la fonction de conduite libre
est activable. De fagon standard, on la fixe a 10 minutes.

3. Le temps de synchronisation (optionnel) est le temps pendant lequel les capteurs de muting des
groupes A et B doivent étre activés afin de démarrer le muting. Si ce temps est dépassé, la fonc-
tion de muting n'est pas activée.

Dans le champ « Entrées », on doit indiquer les entrées de sécurité et les sorties de contrble utilisées
pour les capteurs de muting A1, A2, B1, B2 comme pour le bouton de conduite libre S5. Les deux
groupes A et B des capteurs de muting doivent étre impérativement connectés a différentes sorties
de contrdle.
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4.2.5 Interrupteur magnétique

@) Remarque!
L'un des trois composants de démarrage, démarrage automatique, démarrage non-surveillé
II-. ou démarrage surveillé, doit étre affectée a chaque interrupteur magnétique. La sortie de
sécurité correspondante ne peut pas étre activée sans cette affectation.

Dans le classeur « Composants de controle », on trouve le symbole du composant « Interrupteur
magnétique ».

L’interrupteur magnétique consiste en un contact d'ouverture et un contact de fermeture, qui doivent
étre actionnés en l'espace d'un temps de synchronisation de 0,5s, sinon les sorties de sécurité affec-

; tées ne sont pas activées.

LY La fenétre de paramétrage offre les possibilités de réglages suivantes:
I\

g Interrupteur magnétique

A

| Mom: | _g_

S Optiohs

[ wenouilage du démarrags

Enfrées

MC: ¥ | M= Sortie de cortréle: s
MO: | M€= Sortie de contréle: -

ﬂ ﬂ Annuler

Dans le champ « Nom », on peut affecter un nom spécifique a au composant.

Dans le champ « Options », on peut fixer si un test de démarrage doit étre réalisé. Lors du test de
démarrage, on doit actionner l'interrupteur magnétique une fois avant le démarrage de la machine et
le désactiver a nouveau, pour s'assurer que les contacts connectés fonctionnent également.

Dans le champ « Entrées », on doit indiquer les sorties de contréle et les entrées de sécurité utilisées.
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4.2.6 Commande bimanuelle

Dans le classeur « Composants de contréle », on trouve le symbole du composant « Commande
bimanuelle ».

Le pupitre de commande de la commande bimanuelle consiste en deux boutons ayant chacun un con-
tact d'ouverture et un contact de fermeture. Ces boutons doivent étre actionnés pendant un temps de
synchronisation fixe de 0,5s, afin d'obtenir une commutation des sorties de sécurité. Si cette durée
est dépassée, les sorties de sécurité affectées ne sont pas activées.

Afin de garantir une surveillance de court-circuit compléte, les deux boutons doivent étre connectés
a différentes sorties de contréle. Si un bouton produit un signal inattendu, par exemple un court-circuit,
les sorties de sécurité affectées sont désactivées ou ne sont pas activées et un message d'erreur ap-
parait.

La fenétre de paramétrage offre les possibilités de réglages suivantes:

Commande bimanuelle

o ||

Ertrées

EBouton 1:’_L| N0 €pSortie de cunlrﬁle:’—L|
Eouton 1:’_L| th
Bouton 2"_L| NS ortie de cnnlrﬁle"—L|
EBouton 2:’_L| th

ﬂ ﬂ Aniuler

Dans le champ « Nom », on peut affecter un nom spécifique.
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Dans le champ « Entrées », on doit indiquer les sorties de contrdle et les entrées de sécurité auxquel-
les les boutons bimanuels sont connectés.
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4.2.7 Tapis de sécurité

@) Remarque!
L'une des trois composants de démarrage, démarrage automatique, démarrage non-sur-
II-. veillé ou démarrage surveillé, doit étre affectée a chaque tapis de commutation. La sortie de
sécurité correspondante ne peut pas étre activée sans cette affectation.

Dans le classeur « Composants de contrdle », on trouve le symbole du composant « Tapis de
sécurité ».

Le tapis de sécurité consiste en deux paires de fils métalliques qui sont court-circuitées en marchant
sur le tapis. Les sorties de sécurité du XPS-MC sont alors immédiatement désactivées. Afin de pou-
voir détecter ce court-circuit, les quatre fils de connexion doivent étre connectés a différentes entrées
de sécurité et sorties de contrdle.

Type: voir données techniques, notice d’instruction Hardware

w—=-—>0Z>»3T M

Attention!
A Les sorties de contréle utilisées pour ce composant ne peuvent plus étre utilisées pour
aucun autre composant!

La fenétre de paramétrage offre les possibilités de réglages suivantes:

Tapis de sécurité

Nom: s

Ertrées

Erntrée 1: ¥ | € Sortie de contrle: hd
Entige 2: ¥ | € Soitie de contrdle: -

ﬂ ﬂ Anruler

Dans le champ « Nom », on peut affecter un nom spécifique au composant.

Dans le champ « Entrées », on doit indiquer les sorties de contrble et les entrées de sécurité auxquel-
les le tapis de sécurité est connecté.
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4.2.8 Détection de vitesse nulle

Dans le classeur « Composants de contrdle », on trouve le symbole du composant « Détection de vi-
tesse nulle ».

Ce composant détecte la vitesse nulle d'un moteur ou d'un arbre. Pour la saisie du nombre de tours
du moteur, une roue dentée et deux capteurs PNP sont nécessaires, comme indiqué sur la figure
7.13.1 "Diagramme fonctionnel" Ces capteurs ne peuvent étre connectés qu'aux entrées de sécurité
i1 et i2 du XPS-MC. Si celles-ci sont déja prises, le logiciél fait apparaitre un avertissement.

Les points suivants sont a respecter pour ce composant:

* La saisie doit étre impérativement organisée de telle fagon qu'a tout moment, au moins un capteur
est toujours activé (= HIGH-Signal).

¢ Siles deux capteurs sont dans I'état LOW, une coupure de cable est indiquée et les sorties corres-
pondantes sont désactivées.

* Si les deux capteurs sont dans I'état HIGH lors du fonctionnement du moteur, un court-circuit se
produit apres t=1/f secondes. Aprés une détection de vitesse nulle, les deux capteurs doivent étre
dans l'état HIGH.

* Siles deux entrées de sécurité i1 et i2 recoivent un signal synchrone, un message d'erreur appa-
rait apres t=1/f secondes et les sorties correspondantes sont désactivées.

* Si un capteur seulement produit un signal dynamique aprés une vitesse nulle, un message
d'erreur apparait aprés 30s et les sorties correspondantes sont désactivées.

* Lors de l'allumage du XPS-MC, les deux capteurs doivent donner un état HIGH, sans quoi un
message d'erreur apparait.

* Siles deux capteurs sont dans I'état LOW aprés le démarrage du XPS-MC, un message d'erreur
apparait.
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Si le moteur tourne, les deux capteurs délivrent des séquences HIGH-LOW, dont la fréquence dépend
du nombre de tours de la roue dentée selon la formule suivante:

H[U/min] oz
60

f[Hz]-60

ou bien n[U/min] — -

f[Hz] =
avec F =fréquence d'impulsion des capteurs en Hertz
n = Nombre de tours de la roue dentée en tours / minute
z = Nombre de dents de la roue dentée

Attention!
A La fréquence d'impulsion maximale que le XPS-MC peut supporter est 450 Hz. Les fréquen-
ces supérieures a 450 Hz ne sont pas autorisées.

Exemple 1: Machine avec 3000 t/min et une roue dentée avec 26 dents:

Fmax = % -26 = 1300Hz PAS AUTORISE!!!

Exemple 2: La méme machine (3000 t/min) et une roue dentée avec 8 dents:

Frmax = % -8 = 400Hz oK.
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La fréquence seuil, au-dessous de laquelle la vitesse nulle est détectée et les sorties de sécurité acti-
vées, est réglable par I'utilisateur dans la plage 0,05 - 20 Hz.

Exemple Une roue dentée avec 8 dents se trouve au-dessus d'un arbre. Une vitesse nulle est dé-
tectée lorsque la vitesse est inférieure a 10t/min.

10 U/min

Foeuis = —gp 8 = 1,33Hz

On doit indiquer une fréquence seuil de 1,33Hz pour détecter une vitesse nulle.

@) Remarque!
Un calculateur de fréquence est inclus dans le menu de détermination des propriétés. En-
II-. trez le nombre de dents et le seuil de vitesse nulle en t/min, et la fréquence seuil a régler est
calculée automatiquement.

Le basculement de « fonctionnement du moteur » a « vitesse nulle » (= activation des sorties de sécu-
rité) ne se produit que lorsque :

w—=-—>0Z>»3T M

1. une entrée de sécurité contient un signal HIGH et
2. l'autre entrée contient un signal LOW et

3. la fréquence aux deux entrées est plus faible que la valeur saisie.
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La fenétre de paramétrage offre les possibilités de réglages suivantes:

Détection de vitesse nulle Ei
Mo || @?

Fréquence seuil de détectlnn'l Hz

[0.,05 .. 20 Hz]

Lalcul de |2 fréquence: E

[ Entrées [fis}

Capteur 1: |01 'I ‘ Capteur 2: |02 'I
o| 2 i |

Dans le champ « Nom », on peut affecter un nom spécifique au composant.

Dans le champ suivant - comme décrit ci-dessus -, on doit indiquer la fréquence seuil, au-dessous de
laquelle la vitesse nulle doit étre détectée et les sorties de sécurité activées.
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En cliquant sur le bouton « Calcul de la fréquence », le champ de dialogue suivant s'ouvre:

Calcul de la fréquence (%]
Limite: du nombre de tours: I Tpm

Nb dents sur raues crantées: IB :II

Fréquence limite: ID,W 1} Hz

Avec ce réglage la limite est de
1.00 Tpm.

Annuler Appliquer

On y saisit le nombre de tours seuil souhaité (en t/min) pour détecter une vitesse nulle et le nombre
de dents. La fréquence seuil a régler est calculée automatiquement ; elle peut étre réglée avec le bou-
ton « Appliquer » dans le menu « Propriétés ».

Dans le champ « Entrée », les entrées de sécurité i1 et i2 sont déja automatiquement données. Ce
composant ne peut pas fonctionner avec d'autres entrées.
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Si les entrées i1 et/ ou i2 sont déja occupées, la fenétre suivante apparait pour résoudre le conflit:

Sélection des entiées

Celte fonction doit étre uliisée avec les entrées n*1 et
n°2, gui sont déja utlisees par un autre composart
[Wair l'avertizzement en jaune.].

“aous devez réananger les entiées sfin de libérer ces
enfrées

Woulez vous rearranger les entrées
" manuellement ou

@ ‘automati K

Mode automatique;

(" Déplacer toutes les entrées fincl. o2
inutilisges]

~al
" Décaler les entrées [utilizer les
inutilizées]

&+ Remplacer seulement les entrées
CORCEMnees:

Tri manuel:

En tant qu'utilisateur, vous affectez manuellement d'autres entrées de sécurité a la fonction qui oc-
cupe i1 et/ ou i2. En faisant ce choix, les fenétres de propriétés des composants concernés seront
ouvertes aprés avoir cliqué sur OK.

Tri automatique:
Le logiciel affecte automatiquement d'autres entrées de sécurité a la fonction qui occupe i1 et/ ou i2
selon trois options :

1. Déplacer toutes les entrées
Les entrées de sécurité sont completement déplacées en bloc. Des entrées non-occupées et dis-
ponibles sont éventuellement également déplacées.
Par exemple, i1 devient i3, i2 devient i4 et i4 devient i6.

2. Décaler les entrées
Les entrées de sécurité sont complétement déplacées en bloc. Des entrées non-occupées et dis-
ponibles sont éventuellement également déplacées, et les « trous » ainsi remplis.
Par exemple, i1 devient alors i3, i2 devient i4 et i4 devient i5.

3. remplacer les entrées concernées
Seules les entrées qui sont utilisées (i1 et / ou i2) sont déplacées sur les entrées de sécurité sui-
vantes qui sont libres.
Ceci est le réglage standard.
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4.2.9 Presse ainjection

O Remarque!
L'une des trois composants de démarrage, démarrage automatique, démarrage non-sur-
H veillé ou démarrage surveillé, doit étre affectée a chaque presse a injection. La sortie de sé-
curité correspondante ne peut pas étre activée sans cette affectation.

Dans le classeur « Fonctions spéciales», on trouve le symbole du composant « Presse a injection »
pour la surveillance d'une presse a injection avec un protecteur, comme indiqué sur la figure 7.8.2
"Schéma de connexions"

Les trois commutateurs de positions Voie n°1, Voie n°2 et soupape doivent étre alors connectés a dif-
férentes sorties de contrle et entrées de sécurité, afin de garantir une surveillance totale des court-
circuits. La presse a injection est activée en fonction des états de commutation des commutateurs de
position Voie n°1, Voie n°2 et soupape, conformément au diagramme de fonction de la figure 7.8.1
"Diagramme fonctionnel" Un test de démarrage est ici obligatoire, c'est a dire que la porte de protec-
tion doit étre ouverte une fois puis de nouveau fermée, afin de ren-dre le démarrage possible.

La fenétre de paramétrage offre les possibilités de réglages suivantes:
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Presse a injection

Hom, =
Temps de Synchronisation: s

[05.. 25¢, inciément 0,1 5]

Entrées

Woig n'l ~ | € Sortie de contréle: =
oie n'Z ~ | & Sortie de contrdle hd
Vanine: ~ | & Sortie de contréle: hal

ﬂ ﬂ Anuler

Dans le champ « Nom », on peut affecter un nom spécifique au composant.

Dans le champ suivant, on doit saisir un temps de synchronisation, pendant lequel les contacts ac-
cordés aux Voies n°1 et n°2 doivent fermer. Si ce temps est dépassé, les sorties de sécurité affectées
ne sont pas acti-vées. On peut régler ce temps de 0,5s a 2,5s par incréments de 0,1s.

Dans le champ « Entrées », on doit indiquer les entrées de sécurité et les sorties de contréle utilisées.
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4.2.10 Surveillance de soupape d'une presse hydraulique

Dans le classeur « Fonctions spéciales », on trouve le symbole du composant « Presse hydraulique
» pour le contréle de soupape d'une presse hydraulique, comme le montre la figure 7.14.2 "Schéma
de connexions"

Avec ce composant, on peut connecter au XPS-MC une presse hydraulique & vannes de sécurité
avec trois interrupteurs de position ou avec des capteurs PNP, selon la figure 7.14.2 "Schéma de con-
nexions". La commande de la presse délivre les signaux d'ouverture et de fermeture de la presse. Les
deux com-mandes de presse, « ouvrir la presse » et « fermer la presse », générent chaque fois avec
leur front montant une fenétre de temps interne configurable, pendant laquelle le XPS-MC attend une
réponse de l'interrupteur de position de soupape adéquat (Soupape F et Soupape O+F pour la ferme-
ture de la presse, Soupape O pour l'ouverture). Si cette fenétre de temps est dépassée, les sorties de
sécurité correspondantes sont désactivées.

Si les signaux Soupape F a Soupape O+F apparaissent dans un ordre différent de celui de la figure
7.14.1 "Diagramme fonctionnel" les sorties de sécurité de cette fonction qui sont affectées sont alors
désactivées et un message d'erreur apparait.

N —-—>0Z>3TT

Cette fonction délivre donc le signal « autorisation de fermeture » a une sortie de sécurité, si le signal
« fermer la presse » est actif et si Soupape F et Soupape O+F sont enclenchés correctement dans la
fenétre de temps.

Le signal « autorisation d'ouverture » sera également activé a une sortie de sécurité, si le signal
« ouvrir la presse » est actif et sila Soupape O est enclenchée correctement dans la fenétre de temps.

Lors du choix de ce composant, on doit d'abord affecter la fonction « autorisation d'ouverture » a une
sortie de sécurité et la fonction « autorisation de fermeture » a une autre sortie de sécurité. Ceci a lieu
dans la fenétre qui aparait automatiquement :

Sélection des sorties

Cette fonction a deus soties: une pour |a fermeture et
une pour 'ouverture de la presse.

La sortie selectionnée ob sera utilisé pour:

ob:

@

" Autcrization OLWERTURE

SVP selectionnez l'autre sortie:

Autarisation DUVERTURE - t[ﬂ
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La fenétre de paramétrage offre les possibilités de réglages suivantes:

Presse hydraulique

Mo L@I
Options

Temps de Synchronisation: s

@1 .. 1.5, incrément 0,1 5]

Entrees

vanneF[ 7]
Vane 0:] 7|
VanneFe0:[ 7]
Fermetwe:| v €rSortie de cortréle:| x|
~d

Ouwerture:

[~ Shunt de la surveillance de vannes:

e s
@ ﬂ Aniuler

Dans le champ « Nom », on peut affecter un nom spécifique a au composant.

Dans le champ « Options », on peut saisir un temps de synchronisation, pendant lequel les contacts
respectifs Soupape F / Soupape O+F et Soupape O / Soupape O+F doivent s'enclencher. Si ce temps
est dépassé, les sorties de sécurité correspondantes sont désactivées. On peut régler ce temps de
synchronisation de 0,1s a 1,5s par incréments de 0,1s.

Dans le champ « Entrées », on doit indiquer les entrées de sécurité et la sortie de contréle utilisée.
Les commutateurs Soupape F a Soupape O+F doivent étre connectés directement a la tension d'ali-
mentation +24V. Les deux contacts pour « ouvrir la presse » et « fermer la presse » peuvent fonction-
ner avec la méme sortie de contrdle.

En option, une entrée pour shunter la surveillance des vannes peut étre choisie.

Si le « shunt de la surveillance de vannes » est activée, alors la surveillance de la position des
Vanne F, Vanne O et Vanne F+O n'est plus assurée. Les sorties de sécurité sont uniquement dépen-
dantes de la situation des contacts « Ouverture » et « Fermeture ».
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4.2.11 Commande d’arrét de sécurité sur presse a excentrique avec surveillance de
la surcourse et surveillance optionnel de vannes

Dans le classeur « Fonctions spéciales », on trouve le symbole du composant « presse a
excentrique » pour l'arrét sécurisée au point mort haut (OT) et pour la surveillance de la surcourse
d'une presse a excentrique. Le contrdle de vannes comme indiqué sur la figure 7.15.4 "Schéma de
connexions" est optionnel.

La presse doit fonctionner avec une commande bimanuelle. Les sorties de sécurité du XPS-MC res-
tent désactivées tant que la commande de démarrage est active au début du cycle et que les inter-
rupteurs de position OTS, Un PSV1 et PSV2 délivrent les signaux corrects pendant le cycle. Afin de
garantir une parfaite détection de court-circuit, on doit connecter les interrupteurs de position a diffé-

; rentes entrées de sécurité et sorties de contrdle.
¥ La fonction agit en détail difféeremment, suivant la méthode de fonctionnement sélectionnée.
I\
© Les interrupteurs de position OTS et UN détectent le mouvement de la presse et particulierement l'ar-
N rét sécurisée au point mort haut OT.
[ . . . . .
s Les cames de commandes sont représentées dans le diagramme fonctionnel suivant:
Marche a vide ISR
acceptable Representation a PMH
OTS 13 .
Mouvement ‘ ?ontatct a
- ermeture
dangereux Angle de freinage \14 "
env. 300° UN [! Contact &
- @o”” ouverture
22 o

Maintien=
Ouverture automatique

env. 150°

Les interrupteurs de position PSV1 et PSV2 surveillent le statut des vannes de sécurité de la presse.
Entre les deux interrupteurs de position, un temps de synchronisation réglable de 100ms jusqu'a 1,5s
sera surveillé. Si celui-ci est dépassé, un message d'erreur apparait et les sorties de sécurité corres-
pondantes sont désactivées jusqu'a l'activation de I'entrée Reset. Sil'une des entrées de sécurité dé-
livre un signal incorrect, un message d'erreur apparait et les sorties de sécurité correspondantes sont
désactivées.
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Pour supprimer une erreur de marche a vide ou une erreur sur les interrupteurs de position UN et
OTS, I'entrée Reset doit étre activée. Les erreurs de vannes de sécurité de la presse, d'interrupteurs
de position UN et OTS ainsi que de marche a vide ne sont supprimées avec la désalimentation du
produit.

La fenétre de paramétrage offre les possibilités de réglages suivantes:

Presse a excentrigue

Mam: ’— @

Optlions

[ Surveilance de vannes

—

Entrées
aTs: ¥ | & Sortie de contréle: hd Interupteur de sélection du mode:

UN:[ =] & Sattiede contizle| 7] S
I_L| <« ’_L| Bt I_L|
’_L| Sortie de cUnIrEIE.’_L| "Installer: ’_L|
Reget: I_L| ‘Fonct. cont. auto.: I_L|

ﬂ ﬂ Anruler

Dans le champ « Nom », on peut affecter un nom spécifique au composant.

Dans le champ « Options », la surveillance des vannes peut-étre activée et le temps de synchronisa-
tion pour la mise en route et I'arrét des deux vannes de sécurité de la presse peut étre réglée.

Dans le champ « Entrées », on doit indiquer les entrées de sécurité et les sorties de contrdle utilisées
pour les différents contacts, voir pour cela la figure 7.15.4 "Schéma de connexions". Les commuta-
teurs « Reset » et « Interrupteur de sélection du mode » doivent étre connectés directement a la ten-
sion d'alimentation +24V.

Mode « Arrét »
La presse est désactivée et toutes les sorties de sécurité appartenant a la presse sont désactivées.

Mode « Installer »

Les cames OTS et UN ainsi que les interrupteurs de controle de vannes PSV1 et PSV2 ne sont pas
surveillés et n'ont aucune influence sur le déroulement du mouvement de la presse. Les sorties de
sécurité sont finalement dépendantes de la commande bimanuelle.

Un interrupteur supplémentaire de démarrage doit étre utilisée en série avec les sorties de sécurité
en mode « Installer » avec un protecteur ou une barriere lumineuse.

Mode « Coup par coup »

Lors de chaque déclenchement du dispositif de démarrage, p. ex. la commande bimanuelle, un coup
de la presse est réalisée. L'arrét au point mort haut sera réalisé au moyen des interrupteurs de posi-
tion OTS et UN, ainsi que I'accumulation automatique grace a la fermeture de l'interrupteur UN. Avec
la sélection de la surveillance des vannes, le temps de synchronisation des deux vannes de sécurité
de la presse sera en outre surveillé avec les commutateurs PSV1 et PSV2 a la commutation et a la
dé-commutation.
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Mode « Fonctionnement automatique »

Les fonctions de surveillance correspondent en principe a ceux du mode « Coup par coup », toutefois
la presse ne s'arréte pas aprés un cycle, mais continuent a fonctionner jusqu'a ce que l'interrupteur «
fonctionnement continu désactivé » ait été actionné. La surveillance des vannes et du mouvement de
la surcourse ne seront accomplies seulement une fois dans le cycle de fonctionnement.

Le mode « Fonctionnement automatique » nécessite |'utilisation d'outils surs, ou bien des mesures de
protections supplémentaires doivent étre efficaces.

4.2.12 Surveillance d'une vanne a siége

Dans le classeur « Fonctions spéciales » se trouve le symbole du composant « Surveillance d'une
vanne a siege » qui sert a surveiller la position d'une vanne a siége comme le montre la figure 7.16.2
"Schéma de connexions".

Le composant permet avec une premiére entrée la saisie du signal de démarrage pour la commande
de la vanne et par la deuxieme entrée, le signal de réponse du contact de la vanne correspondant. La
fonction du contact de la vanne peut étre choisie « Fermeur » ou « Ouvreur » dans la fenétre de dia-
logue « Propriétés », de méme que le temps de synchronisation entre le signal de démarrage et la
réponse de la vanne peut y étre déterminé. On peut régler ce temps de 0,1s a 3,0s, par incréments
de 0,1s

N —-—>0Z>3TT

Surveillance de vanne & siége

Norm: :!J
Options

Contact de vanne: & Fermeur

" Ouvreur

Survellance de la spnc. Démanage - Vanne:

Temps de sync.: 5

[0.1 .. 305, incrément 0,1 5]

Errées

Démarrage: ¥ | & Sorlie de contrdle: =
‘anne: ¥ | & Sortie de contrile: e

ﬂ ﬂ Annuler

Lorsque le contact de la vanne est ouvert, la sortie du composant est immédiatement activée apres
un démarrage et reste active jusqu'a la fin du temps de synchronisation ajusté. La sortie ne reste en-
suite activée, que lorsque le contact de la vanne a entre-temps fermé. Dans le cas contraire la sortie
s'ouvre de nouveau.

Une fois que le contact de la vanne a été fermé, il peut de nouveau ouvrir et refermer sans que la
sortie ne soit par ce fait désactivée. La disparition du signal de démarrage entraine toujours la coupure
de la sortie.
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4.2.13 Contréle du circuit de retour (EDM = External Device Monitoring)

Dans le classeur « EDM », on trouve le symbole du composant « EDM » pour le contréle d'un circuit
de retour. Avec cette fonction, on peut surveiller des éléments externes comme par exemple des con-
tacteurs en aval ou des relais.

Si par exemple les contacteurs externes K1 / K2 sont activés, il faut alors ouvrir I'entrée EDM, a la-
quelle les contacts d'ouverture de K1 et K2 sont affectés, au plus tard aprés le temps de synchronisa-
tion réglable. Si ce n'est pas le cas, un message d'erreur apparait et les sorties de sécurité qui con-
cernent K1 et K2 sont désactivées.

Immédiatement avant I'activation des sorties de sécurité, on vérifie que I'entrée EDM est fermée. Si
ce n'est pas le cas, un message d'erreur apparait et les sorties de sécurité sont désactivées.

La fenétre de paramétrage offre les possibilités de réglages suivantes:

EDM

Mo ’l— '?‘F‘

Options
™ Surveilance duge EDM

Durée EDM [5]:

[01..05 s, inciément 0,1 3]

Entrées

Entrée: ~ | & Sortie de contrdle: =

@ ﬂ Aniuler

Dans le champ « Nom », on peut affecter un nom spécifique a ce composant.

Dans le champ « Options », on peut saisir un temps de synchronisation, pendant lequel le circuit de
retour doit ouvrir. Si ce temps est dépassé, les sorties de sécurité correspondantes sont désactivées.
On peut régler ce temps de 0,1s a 0,5s, par incréments de 0,1s.

Si ce temps de synchronisation n'est pas activé, on ne vérifie qu'immédiatement avant I'activation des
sorties de sécurité que l'entrée EDM est fermée.

Dans le champ « Entrée », on doit indiquer I'entrée de sécurité et la sortie de contréle utilisées.
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4.3 Composants de démarrage

Dans le classeur « Composants de démarrage», on trouve les symboles des composants pour le dé-
marrage automatique, le démarrage non-surveillé, et le démarrage surveillé. Le diagramme fonction-
nel de ces composants est représenté par exemple sur la figure 7.6.2 "Schéma de connexions"

4.3.1 Démarrage automatique

L'activation des sorties de sécurité est assurée dés que toutes les conditions de démarrage sont rem-
plies. Un bouton de démarrage n'est pas nécessaire.

4.3.2 Démarrage non-surveillé

L'activation des sorties de sécurité est assurée des que toutes les conditions de démarrage sont rem-
plies et que le démarrage est commandé en appuyant sur le bouton de démarrage. Le bouton de dé-
marrage peut étre aussi ponté, et le démarrage non-surveillé fonctionne alors comme le démarrage
automatique.

4.3.3 Démarrage surveillé

L'activation des sorties de sécurité est ici seulement assurée lorsque toutes les conditions de démar-
rage sont remplies et que le démarrage est commandé en appuyant sur le bouton de démarrage (dé-
marrage automatique sur front montant) ou bien en appuyant et de nouveau en relachant le bouton
de démarrage (démarrage automatique sur front descendant). On peut définir si le démarrage doit
avoir lieu avec un front montant ou descendant du signal de démarrage. A la différence du démarrage
non-surveillé, une activation de la sortie de sécurité ne peut pas se produire lorsque le bouton de dé-
marrage a été actionné par un Power-Up du XPS-MC ou lorsque le bouton de démarrage est ponté.
Ponter le bouton de démarrage conduit a un message d'erreur.

La fenétre de paramétrage offre les possibilités de réglages suivantes:

Démariage

Nom: ,l— ?6
Fonction

" Démarrage automatique

" Démarrage non surveillé

& Démarrage surveillé
Options

Frant: & positif

' negatif

Ertrée:

Démarrage: ¥ | & Sortie de contrile: -
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Dans le champ « Nom », on peut affecter un nom spécifique au composant.

Dans le champ « Fonction », on peut de nouveau choisir entre les différentes composants de démar-
rage. Le symbole du composant dans I'arbre de configuration s'adapte automatiquement.

Dans le champ « Options », on peut choisir, lors du démarrage surveillé, entre le démarrage sur front
montant (= démarrage en appuyant sur le bouton de démarrage) ou sur front descendant (= démar-
rage en relachant le bouton de démarrage).

Dans le champ « Entrée », on doit indiquer I'entrée de sécurité et la sortie de contrdle utilisée.

4.4 Dispositif de validation a deux voies ou a trois voies

Dans le classeur « Composants de validation» se trouvent les symboles de composant pour le dispo-
sitif de validation. Ce composant peut indépendamment étre affectée a une sortie, ou étre reliée avec
une porte de protection.

Remarque : Pour cela, on doit faire glisser le symbole du composant du dispositif de validation sur le
symbole de la porte de protection, qui doit alors étre pontée !
Pour le basculement entre la porte de protection et le dispositif de validation, un sélecteur
externe de position doit étre utilisé.
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Avec un dispositif de validation, on peut ponter une porte de protection et par conséquent démarrer
un mouvement qui comporte un danger, méme avec une porte de protection ouverte, par exemple
lors de I'aménagement d'une machine. Le dispositif de validation ne déclenche pas le mouvement
dangereux, mais donne une validation pour déclencher ce mouvement.

Cette fonction agit avec un dispositif de validation & deux ou trois voies avec le diagramme de com-
mutation qui apparait sur la figure 7.20.2 "Schéma de connexions" ou figure 7.19.2 "Schéma de con-
nexions". La catégorie 4 n'est atteinte qu'avec le dispositif de validation a 3 voies. Pour les types de
dispositifs de validation utilisables, voir le chapitre « Données techniques » de la notice d'instruction
Hardware.

Afin de produire le signal de confirmation, le dispositif de validation doit d'abord se trouver en position
0 et doit étre actionné en position 1. Ainsi, l'autorisation est activée, de méme que les sorties de sécu-
rité du XPS-MC. Si le dispositif de validation continue d'étre actionné jusqu'a la position 2, les sorties
de sécurité sont a nouveau désactivées. Lors du retour du dispositif de validation a la position 0, on
n‘autorise plus aucune validation, méme pour le retour en position d'allumage 1.
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La fenétre de paramétrage offre les possibilités de réglages suivantes:

Dispositif de validation

Fonction
" 2 voies Il

3 yoies) ===

Options

[ Surveilance durée de validation:

Durée de validation: i

[0.5 .10 min. incrément 0.5 min]

Ertrées

Woie n*1: ¥ | 0 &= Soitie de contrile: -
Woie n*2: ¥ | NE & Sortie de contrdle: hd
Vaie n*3: ¥ | N0 &= Sortie de contrle: -

ﬂ ﬂ Anniuler

Dans le champ "Nom", on peut affecter un nom spécifique au composant.

Dans le champ « Fonction », on peut choisir entre les différents dispositifs de validation. Le symbole
du composant s'adapte automatiquement dans I'arbre de configuration. Le diagramme de commuta-
tion nécessaire du commutateur de contact est ici également ébauché.

Dans le champ « Options », on peut saisir une durée de validation. Si le dispositif de validation est
activé plus longtemps que la durée saise, les sorties de securité correpondantes serout désactivées
et un message d’erreur sera émis. Cette durée est réglable de 0,5 a 10 minutes.

Dans le champ « Entrées », on doit indiquer les entrées de sécurité et les sorties de contrdle utilisées.
Afin de garantir une détection de court-circuit sdre, tous les contacts doivent étre mis en service a dif-
férentes sorties de contrdle.
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4.5 Composants divers

Dans le classeur « Composants divers » se trouvent tous les composants logiques.

4.5.1 Temporisation de sécurité

Dans le classeur « Composants temporisateur » se trouve le symbole du composant pour la fonction
de temps (Timer). La figure 7.17.1 "Diagramme fonctionnel" indique les diagrammes fonctionnels cor-
respondants.

La validation de la sortie de sécurité / des sorties de sécurité en tant que fonction de temps d'un signal
de contrble est assurée par ce composant.
On propose ici quatre possibilités:

1. Temporisation a l'appel. La sortie de sécurité est activée lors de I'activation du signal de contréle
retardé d'un temps réglable. Elle dure aussi longtemps que le signal de contrdle est actif.

2. Temporisation au relachement. L'arrét de la sortie de sécurité se produit lors de I'arrét du signal
de contrdle retardé d'un temps réglable. La sortie de sécurité est activée au méme moment que
I'activation du signal de contréle.
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3. Impulsion a I'appel. La sortie de sécurité est activée en méme temps que l'activation du signal de
contrdle, mais ne dure cependant qu'un temps réglable.

4. Impulsion au relachement. La sortie de sécurité est activée en méme temps que I'arrét du signal
de contrble, mais ne dure cependant qu'un temps réglable.

La fenétre de paramétrage offre les possibilités de réglages suivantes:

Relais temporisateur

Mom: ’— @

Fonction

Eritrée:

el Sy
"~ Temporisation au relachement —
" Impulsion & l'appel =1
" Impulsion au relachement [
Durée: || 3

[0.7..300 s, incrément 0.1 5]

Entrée

Ertrée: ¥ | € Sortie de contrle: 4

Dans le champ « Nom », on peut affecter un nom spécifique au composant.

Dans le champ « Fonction », on peut choisir entre les quatre modes de fonctionnement. La définition
d'une fonction est présentée de maniére explicative.

Dans le champ « Entrée », on doit indiquer I'entrée de sécurité et la sortie de contrdle utilisées pour
le signal de contrdle.
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4.5.2 Composant OU

Dans le classeur « Composants divers » se trouve le symbole de composant OU pour une liaison lo-
gique OU entre des composants.

Avec ce composant, la validation d'une sortie de sécurité découle du résultat d'une liaison OU entre
plusieurs composants.

Le composant OU n'a pas de fenétre de paramétrage.

La liaison OU ne peut relié plusieurs composants d'arrét d'urgence.

4.6 Appliquer des états de sortie a d'autres sorties de sécurité

Dans le classeur « Etat des sorties » se trouvent les symboles des sorties de sécurité de chaque con-
tréleur.

Si I'on fait glisser le symbole de I'état de la sortie « X » sur la sortie « Y » dans la fenétre de configu-
ration, il en résulte que la sortie de sécurité « Y » se comporte comme la sortie de sécurité « X ».
D'autres composants peuvent aussi étre reliés a la sortie « Y ».

Le méme résultat sera atteint en faisant glisser avec la touche gauche de la souris le symbole de la
sortie « X » sur la sortie « Y ».

Exemple:

Configuration:
= I15 C1: ‘contréleur]
5w
6 "Shart!
u,:j ‘Protecteur

S wrt d'urgence”
2.7

—] {02

G ollCl)

Dans cet exemple, la sortie de sécurité o1 est liée a un démarrage non-surveillé, a un protecteur et a
un arrét d'urgence a deux voies. La sortie de sécurité 02 représente le 2éme canal de cette fonction
de sécurité et se comportera exactement comme o1.

On ne peut prévoir aucun réglage dans cette fonction. Les modifications peuvent étre faites unique-
ment dans la fonction de sécurité originale (ici la sortie de sécurité o1) ; elles sont alors automatique-
ment prises en compte dans la sortie de sécurité correspondante.
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5 Création d'une configuration
O Remarque!
H La configuration peut étre créée avéc le PC offline, c'est-a-dire sans liaison avec un
XPS-MC, et transmise plus tard au XPS-MC.

A titre d'exemple, la création d'une configuration est expliquée pour I'application suivante :

Robot

Dispositif de
validation

Interrupteur Interrupteur
de position [] [ de position
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Arrét  Sélec- Démar-AK
d'ur- teur rage
gence

ouvrir

La zone dangereuse d'un bras de robot est ici sécurisée par une porte de protection avec deux inter-
rupteurs de position. Pour un usage de réglage et d'entretien, le robot est également commandable
lorsque la porte de protection est ouverte, grace a un dispositif de validation.

Ceci sera réalisée avec un sélecteur externe de position.

La machine est sécuri-sée par un arrét d'urgence a deux voies.

Le contréleur de sécurité XPS-MC doit étre connecté a un systeme MODBUS existant.
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Le schéma de connexion correspondant peut étre le suivant:

+24V +24V
F1 F2 )=
[Q] ] 1) Voir caractéristiques
1 techniques pour le
ouvrir J’ calibre maximal des
EsB| fusibles, dans le
012 s 5 I8 manuel hardware.
A by S
Conmmauon 2 o -
o7 _f  KE
Arét
dur- Sélecteur S6:
gence KE2 0- Arrét
1 - Protecteur
ol 2.- Dispositif de validation l l
N 1 g
v } -
AT TJe8lerleelesledlealelel] [ [ T2 [ [ 18 [ [ [ [ 6 [ [ 6 [ {17 [ [i8 [ [ 19 [0 i 2 i3 i ms[i6] [18123 [ THI] [83143] vajidation haute
| Contréleur de sécurité ‘ vitesse
G- XPSMC16 TeR
o J J J o
7w~ LOGIQUE Canal1_Ji5  Canal ‘J Canal1_Ji Canali_J= Canali ] Canal1_|
s ot s
Canal 2J Canal2 |5 Canal2_|is Canal2 |l Canal2 = Canal2 |
A :1 :1 H :1‘ :1 [faT24] [34 44
KE1 KE2
ov oV
ESB = Canal 1 Canal 2 Canal 1 Canal 2
conditions de démarrage externes Validation grille-écran Arrét d'urgence
XPS-MC32 a 32 entrées i1...i32, Contact du dispositif de validation:
sinon identique 0 1 0 Legende
1-2 1-2 Bl Activé
5-6 5-6 . o
3-4 3-4 [] Désaktivé

Vous trouverez une vue d'ensemble compléte de toutes les fonctions et de leurs configurations au

chapitre 7 "Plan de connexion / exemples d'application".
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5.1

Configuration de I'exemple d'application

5.1.1 Créer une nouvelle configuration / choisir un type de contréleur

Démarrez le logiciel de configuration XPS-MCWIN. L'interface utilisateur du programme apparait. Fai-
tes glisser le symbole du contréleur souhaité ( ici: XPS-MC 16 ) de la fenétre des fonctionalités dans
la fenétre de configuration encore vide. Relachez la touche gauche de la souris, et une nouvelle con-

figuration est automatiquement créée. Remplissez la fenétre qui s'est ouverte.

Remarque: Sila fenétre ne s'ouvre pas automatiquement, vous étes prié d'activer l'ouverture auto-
matique dans l'option du menu « éditeur d'options ».

Configuration

Titre:

Auteur:

Robot 1 [max. 16 char.]
Viatre nom

derniére modification: 15.12.03 11:28:41

B

[
Apnuler

Contraleur C1

Type:

Modbus

[non wiilizé]

Antuler

madifier...

K.

e

Afin de prévoir les réglages pour le futur fonctionnement MODBUS, cliquez sur le bouton « change »
et remplissez la fenétre qui apparait, par exemple:

Paramétre Modbus

Adresse

connecter [1-247) Baud

Vitesse de

Parité

P v Lontrole,
dn
b
4
dn
i
-
dn

[ diftérents Modbus

Tranzmettre DI|

[19200 =] |paire

Annuler | ok

=

Comme le PC n'est pas encore relié au contréleur 1, on ne peut pas encore transmettre a ce niveau
les réglages MODBUS au contréleur 1. Cliquez alors sur « OK ».
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Votre écran doit maintenant ressembler & la figure suivante:

& XPSMCWin - Robot1_fr _[5]X]
Fichier Editer Mode Contrdlewr Options  Aide
DS HE|w aQlas Schoeider
Bibliothéque de Compasant Configuration ﬂ
\Cj Controller @ Configuration: 'Robot 1
5 M1 =l g o contibleut’
7 ﬂz MC32 { ol
D Composants de contrile —K o
|’_-_h| Composants EDM { o3
t' Composants de démanage —K od
E Composants de validation { of
|’_-_h| Composants divers { of
tl E [23 R
Ee-j Rz
!Mode configuiation X | |Eom'\ ® |
5.1.2 Affecter le sélecteur de position
Pour des raisons de sécurité, un sélecteur de position est nécessaire, qui détermine si la machine
sera démarré avec la porte de protection OU avec le dispositif de validation (Voir pour cela le schéma
de connexion du chapitre 5 "Création d'une configuration").
Pour configurer cette liaison OU, le symbole du composant OU doit étre déplacé sur la sortie o1.
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5.1.3 Affecter la fonction de protecteur
Dans le classeur « Protecteur » (qui se trouve dans le classeur « Composants de contrble »), choisis-
sez le symbole du protecteur a 2 voies, et faites-le glisser sur le symbole du composant OU.

Une fenétre s'ouvre, dans laquelle vous devez définir les propriétés de la fonction, par exemple:

Protecteur

Mom; [deus voies h

s

Fonction

{" & une voie sans vérrouillage

* ia deux voies sans

" a deux voiez avec vérrouillage
Options

[ Veérnouilage du démarrage

¥ Surveilance de la syne. Yoiel - Yoie 2:

Temps de Sync.:|1.0 3

[05.. 25 ¢, inciément 0,1 3)
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Entrées

Waig n': |02 ¥ | € Sortie de contrdle: | c02
Woie n*2: |03 | € Sortie de contrdle: | c03

e e
ﬂ ﬂ Annuler

Confirmez avec « OK ». Le composant protecteur est ainsi affectée avec le composant OU a la sortie
de sécurité o1.

Remarque: Siplusieurs sorties de sécurité fonctionnent exactement de la méme fagon, ne définissez
qu'une seule sortie de sécurité et copier son état sur les autres sorties de sécurité.
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5.1.4 Affecter la fonction de démarrage

Dans cet exemple, la fonction protecteur doit étre démarrée sur place avec un bouton de démarrage
surveillé. Faites donc glisser le symbole du démarrage surveillé a partir du clas-seur « Composants
de démarrage» sur le symbole de la porte de protection dans la fenétre de configuration et remplissez
la fenétre:

MNom: |Démanage protecteur ?6

- Fonction

" Démarmrage automatique

" Démamage non surveillé

i~ Option:
Front; @ positif
" negatif
Entrée

Démarrage: |i01 | €= Soitie de cunlrﬁle.lcﬂ‘l 'I

EI ll Annuler

Remarque: On doit obligatoirement affecter I'une des trois fonctions de démarrage a chaque
protecteur. La sortie de sécurité correspondante ne peut pas étre activée sans cette
affectation.

Confirmez avec "OK".
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5.1.5 Affecter le dispositif de validation

Selon I'application, il doit étre possible de mettre en marche le robot avec le sélecteur de position,
avec le dispositif de validation a 3 voies et avec la porte de protection ouverte.

Faites glisser le symbole du dispositif de validation a 3 voies du classeur « Dispositif de validation »

sur le symbole de porte de protection dans la fenétre de configuration, remplissez la fenétre et confir-
mez avec « OK »:

Dispositif de validation

Mom: [Dispositit de validation Robat 1

Fonction

" 2 voies Il

Options
[~ Surveilance durée de validation:

Liurée de validation: min

(05 .10 min, incrément 0.5 min]
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Entrées

Waig n': |06 ¥ | M0 € Sortie de contrdle: | c05 ¥
Woig 2 |07 ¥ | N 4= Sortie de contréle: |06+

Waig n°3: |08 ¥ | M0 € Sortie de contrle: |07 ¥

ﬂ ﬂ Annuler

5.1.6 Réglage du circuit de retour

Les contacts d'ouverture des contacteurs Ko1 et Ko2 doivent étre définis avec un temps de synchroni-
sation de 0,2s, c'est-a-dire qu'en I'espace de 0,2s aprés l'activation des sorties de sécurité o1 et 02,
le circuit de retour doit étre ouverte. Faites glisser le symbole de fonction de circuit de retour du clas-
seur « EDM » sur le symbole d'o1 de la fenétre de configuration, remplissez la fenétre conformément
a l'application et confirmez:

EDM
Mor: [EDM Kal + ko2 .,ﬁr
Options

¥ Surveilance dure

M

Durés EDM: (0.2 3

0.1 .. 05 5, incrément 0.1 5]

Entrees

Entrée: |i04 = | € Saortie de contrale: |c04

ﬂ ﬂ Anuler
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5.1.7 Affecter un nom et une catégorie de stop a une sortie de sécurité

Pour affecter un nom et une catégorie de stop a la sortie de sécurité o1, veuillez cliquer avec la touche
droite de la souris sur son symbole de fonction dans la fenétre de configuration et choisissez I'option
de menu « Propriétés ».

Donnez un nom et la catégorie de stop, et confirmez:

Sortie o1 [ %]

= Anét de categorie 0
i Amnét de categorie 1

Jiempe de retard|[5]) I

[OAE 200 merement i e

= | [terptitrelteta

Eritree diatminlation: I B j
I :lv

Sotie de conthelE:

EI ﬂ Annuler |

Remarque: Toute sortie de sécurité que vous ne modifiez pas a, de fagon standard, un stop de caté-
gorie 0.

La configuration de la sortie de sécurité o1 est ainsi terminée.
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5.1.8 Copier I'état d'une sortie de sécurité sur une autre

Dans notre exemple, 02 représente le 2eme canal d'un systeme de commande s(r, et doit par consé-
quent se comporter exactement comme o1. Pour ce faire, veuillez copier tout simplement I'état d'o1
a partir du classeur du contréleur correspondant ( ici :contréleur 1, ce classeur se trouve dans « Etat
des sorties » ) sur le symbole de fonction d'02 dans le classeur de configuration.

La fonction globale du protecteur est ainsi configurée pour les sorties de sécurité o1 et 02.

Votre écran ressemble a ce qui suit:

Fichier Editer Mode Conbdlewr Options  Aide
DEE - Qalmer [Schneider
Bibliothéque de Composant LConfiguration | &Mlc
'L:j Controller "a Configuration: ‘Robat 1'
[l Mo F- g O contrdleurt
L ﬂz MC32 [ —K ol: ‘Protecteur’
|;;| Composants de contrile ou
|:;| Composants EDM (=] @ ‘Protecteur Robat!'
|-_:| Compozants de démarrage . = 76 ‘Démarrage protecteur
|;;| Compozants de validation - Dizpositf de walidation Robot1'
D Composants divers ‘h'r'r 'EDM Kol et Ko2'
'L:j Etats des sorties —K ol
- B LG el
—K o3
—Ii od
{ o5
—I: of
Ca Rl
oA A2
!MDdE configuration < | |Com1 |
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5.2  Configuration de la fonction d'arrét d'urgence

Selon I'application, on doit pouvoir arréter le systtme de commande global de la machine grace au
bouton d'arrét d'urgence S1 qui agit sur les sorties libres de potentiel 13/ 14 et 23 / 24 du groupe de
relais R1. Leurs contacteurs KE1 et KE2 sont attribués afin d'assurer que lors du démarrage de la
machine, KE1 et KE2 sont arrétés de fagon réglementaire.

Faites glisser le symbole d'un arrét d'urgence a une voie du classeur « Arrét d'urgence » (qui se trouve
dans le classeur « Composants de contréle ») sur le symbole de sortie de R1 dans la fenétre de con-
figuration, remplissez la fenétre et confirmez avec « OK » :

Armrét d'urgence

Wam; [arét durgence toute | machine o \J
=

Fonction
" bouton & une voie
& bouton 3 deux voies!
Entrées
voie n'l:|i08 ¥ | € Soitie de contrdle: ’@
woie n*2: |i10 = | € Soitie de contrdle: ’E‘

ﬂ ﬂ Annuler

Ainsi, le composant Arrét d'urgence est affectée au groupe R1 de sortie de sécurité. Pour l'affecter
aussi a la sortie o1, cliquer avec la touche droite de la souris sur le composant Arrét d'urgence dans
la fenétre de configuration et choisissez le menu « Copier ». De cette fagon, le composant Arrét d'ur-
gence est copié avec ces propriétés. Cliquez sur la touche droite de la souris sur le symbole de la
sortie o1, et choisissez le menu « Insérer ». Le composant d'Arrét d'urgence agit sur la sortie o1, et
vu que I'état de la sortie o1 est relié a 02, aussi avec 02.

Afin de régler le circuit de retour, faites glisser le symbole de fonction de circuit de retour du classeur
« EDM » sur le symbole de R1 dans la fenétre de configuration, remplissez la fenétre conformément
a l'application puis confirmez :

EDM

MNam: [EDM &mét durgence "f?
Options
I Surveillance durde EDM:

Durée EDM: S

[0.1 . 05 =, incrément 0,1 5]
Entrées

Entrée: [i12 ¥ | € Sortie de contrdle: | c02 ¥

ﬂ ﬂ Annuler

Ainsi, on s'assure que I'on ne peut démarrer l'installation que lorsque KE1 et KE2 sont fermés et que
les conditions de départ externes (ESB) sont remplies.

54 Création d'une configuration 07/2004



Telemecanique - XPS-MCWIN

Attention!
A Si une sortie de contréle c1...c8 est utilisée a plusieures reprises, un « * » suivi du nom, par

exemple « c2* », apparait en choisissant cette sortie.

L'utilisateur doit garantir que, lors d'utilisations multiples de cette sortie de contréle, aucune
faute dangereuse ne peut se produire, car un court-circuit dangereux par exemple n'est plus
détecteé.

Votre écran ressemble maintenant a ce qui suit:

#F XP5MCWin - Robot1_fr42 MEIEI
Fichier Editer Mode Conbidlewr Options  Aide

ODEE| o o O\q | > =& i-!'ichneide_r‘
iﬁ\bliothéque de Composant \ Lonfiguration l_g

W Controller Corfiguration: 'Fobat 1'
;"ﬂ_s MC16 £l o onnsteut
. [ )

[, Mo

i Composants de contréle

| Compasants EDM

_ 1] "Pratecteur Robot1*

| Composants de démarrage 76 ‘Démarrage protecteur’
oiz

:!LI 'Dizpositif de validation Robot1'
el EDM Kol et Ko2

! ‘Arét d'urgence toute la maching'

i Compozants de validation
| Composants divers
Etats des sorties P
o2
(33 01(C1)
ol
od
ob
of
R1
2@5 ‘Arrét durgence toute la maching'

"7‘? EDM armét durence’

Eb R2

!Mode configuration <3 | |Com L ] |

La création de la configuration de I'exemple est terminée, et elle peut étre maintenant sauvegardée
puis transmise au XPS-MC.

5.2.1 La fonction principale du composant d'Arrét d'urgence

Un composant d'Arrét d'urgence agit en tant qu'Arrét d'urgence principal sur tous les autres compo-
sants d'une méme sortie. Ces composants seront désactivées lors de toute action sur le composant
d'Arrét d'urgence. De cette maniére, un démarrage de cette sortie lors de la désactivation de I'arrét
d'urgence principal estimpossible, jusqu'a ce que toutes les conditions de démarrage des autres com-
posants soient de nouveau réunies.

Cela est aussi valable pour toutes copies des composants d'Arrét d'urgence.
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Attention!
& Un état de sortie ne retransmet pas une commande d'Arrét d'urgence comme un Arrét d'ur-
gence principal sur les autres composants de cette sortie.

5.3  Sauver la configuration

La configuration peut étre sauvée en ouvrant I'option de menu « Fichier / Enregistrer » (ou bien en
cliquant sur le bouton avec le symbole de disquette ) sous le nom actuel ou bien en ouvrant I'option
« Fichier / Enregistrer sous... » et en attribuant un nouveau chemin/nom.

5.4 Demande du mot de passe, changement du mot de passe

Chaque commande au XPS-MC qui conduit & quitter le mode RUN (par exemple la configuration du
XPS-MC) doit étre confirmé avec un mot de passe. Si une telle commande est réalisée, une fenétre
de dialogue s'ouvre dans laquelle le mot de passe doit étre entré.

Le mot de passe par défaut est « safety » ; par mesure de sécurité, il doit étre modifié en un mot de
passe individuel. Le mot de passe doit comporter au moins 4 signes et au plus 12 signes. On peut
utiliser toute combinaison de lettres et de nombres souhaitée.

Le mot de passe peut étre modifié avec la commande « Contréleur - Modifier le mot de passe ».

@) Remarque!
II., La demande du mot de passe fait la distinction entre minuscules et majuscules. « Sécurité
» et « sécurité » sont donc deux mots de passe différents .

5.5  Transmettre une configuration du PC au XPS-MC et vérifier

Pour transmettre une configuration terminée du PC au contréleur de sécurité, procédez comme suit :

Remarque: Les réglages indiqués sont également transmis au systéme de bus et repris par le
XPS-MC avec les données de configuration.

Configuration lors de la premiére mise en service / Modification d'une configuration actuelle

1. Mettez la tension d'alimentation de 24V DC aux bornes A1-A2 du XPS-MC. Un contrdle automa-
tique durant environ 2 secondes a lieu pendant lequel toutes les DEL sont allumées.

2. Apreés la fin du test automatique, toutes les DEL sauf la DEL « Power » s'éteignent. Au cas ou le
XPS-MC ne serait pas encore configuré, la DEL jaune « CNF » clignote.

3. Reliez votre PC au contréleur de sécurité XPS-MC.

4. Démarrez le logiciel XPS-MCWIN. Pour la configuration, le logiciel doit se trouver dans le mode
de configuration (réglage standard).

5. Chargez ou créez la configuration a transmettre avec le logiciel XPS-MCWIN.
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6. Commencez avec le réenregistrement de la configuration en utilisant la commande « Contréleur
- transmettre la configuration dans le contréleur » ou en cliquant sur le bouton &fl . La transmis-
sion a lieu en étant commenté.

Si le contrbleur se trouve en mode RUN, alors I'entrée du mot de passe est nécessaire.

7. La transmission des données commence, et les DEL « CNF » et « COM » sont allumées pour
annoncer que les données de la configuration sont maintenant transmises.

8. Apres la transmission de la configuration dans le contréleur XPS-MC, le protocole de cette confi-
guration sera automatiquement récupéré par le software XPS-MCWIN et représenté dans une fe-
nétre séparée.

9. Pour que cette configuration devienne active dans le contrdleur, il faut qu'elle soit validée.

Pour cela, cliquez sur le bouton « valider », donnez dans la nouvelle fenétre votre nom et fixez les
options pour la copie de la configuration validée. Ensuite donnez dans une nouvelle fenétre le mot
de passe du contréleur.

La configuration sera une nouvelle fois retransmise et le protocole sera ensuite représenté avec
la date, I'heure, votre nom, ainsi que la durée d'utilisation (OPC) de cette configuration, et un
compteur de validation (VDC) enregistré dans le contrdleur.

Ce protocole sert de preuve pour la configuration, et doit étre soigneusement examiné, im-
primé, signé et conservé.

10. Ensuite, le contrdleur peut étre mis en mode RUN.

5.6  Charger une configuration du contréleur

La configuration d'un contréleur peut étre récupéré a chaque instant, sans que le contréleur ne doive
étre mis en mode STOP.

1. Reliez votre PC au contréleur de sécurité XPS-MC.

2. Choisissez la commande du menu « Contrdleur - Charger la configuration du contréleur » ou cli-
quer sur le bouton [F& dans la barre d'outils. La configuration est chargée a partir du XPS-MC puis
représentée dans la structure arborescente habituelle

5.7 Faire la copie d'une configuration validée

La condition pour la copie d'une configuration validée est le choix de I'option « Copie de la configura-
tion validée du contréleur permise » lors de la validation de la configuration. Dans ce cas I'utilisateur
peut sauver a tout moment une copie de sécurité de la configuration de I'XPS-MC en tant que fichier
binaire. Une telle copie peut en outre étre faite directement lors de la validation, lorsque I'option « Faire
une copie de la configuration validée maintenant » a été choisie.

En plus de la configuration elle-méme, les données suivantes du contrdleur d'origine sont alors sau-
vegardées:

1. Compteur de validation (VDC)
2. Mot de passe
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3. Données de validation (Nom, Date)
4. Paramétres du module (Paramétres Modbus, numéro de contrdle)

Ce fichier représente une copie de sécurité, avec laquelle la configuration validée peut étre retrans-
mise dans un autre contréleur, sans qu'une nouvelle validation ne soit nécessaire.

Sauver la configuration validée dans un fichier
Procédez de la fagon suivante pour sauver dans un fichier une configuration validée:
1. Reliez le PC au contrdleur, qui contient la configuration validée dont la copie est permise.

2. Choisissez la commande du menu « Controleur - Créer une copie validée ».
La configuration du contréleur est lue.

3. Donnez le lieu de sauvegarde et le nom du fichier dans la fenétre qui apparait.
La copie de la configuration est sauvée dans ce fichier.

5.8  Transférer une copie validée

Lorsqu'un fichier contenant une copie de la configuration validée (voir chapitre 5.7 "Faire la copie
d'une configuration validée") existe pour un certain contrdleur, il est facile de transférer cette configu-
ration dans un autre contréleur; en particulier pour changer un module XPS-MC en cas de service ou
pour la configuration de machines de série.

Transférer la configuration validée d'un fichier dans le controéleur

Procédez de la fagon suivante pour transférer une configuration validée d'un fichier dans un contré-
leur:

1. Reliez le PC au contrdleur, dans lequel la configuration validée doit étre transférée.

2. Mettre le contréleur en mode Stop avec le menu « Contréleur - Contréleur en mode Stop ».
(si le mot de passe est inconnu, le controller doit étre mis sous tension en pressant le bouton Re-
set. Apres cela, le contréleur se comportera comme lors de la premiére mise en service, et la con-
figuration précédente ne pourra plus étre ‘demarrée.)

3. Choisissez la commande « Contrbleur - Transférer une copie validée ».

4. Indiquez le lieu de sauvegarde et le nom du fichier avec la copie de la configuration dans la fenétre
parue.
La configuration validée est alors lue a partir de ce fichier et transférée dans le contréleur connec-
té.

Le nouveau contréleur a maintenant en plus de la configuration elle-méme, aussi toutes les autres
données du contrdleur d'origine: compteur de validation (VDC), mot de passe, données de validation
(Nom, Date), paramétres du module (paramétres Modbus, numéro de contrdle).

Il peut alors étre utilisé comme le contréleur d'origine, a partir duquel la copie a été faite. Seule la du-
rée d'utilisation (OPC) est remise a zéro.

Afin de mettre le contrdleur dans le mode RUN apres la transmission, la tension d'alimentation doit
étre arrétée et restorée.
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5.9 Charger le protocole

1. Le controleur doit étre mis en mode STOP avec le menu « Contréleur - Contréleur en mode
STOP » en donnant le mot de passe.

2. Choisissez le menu « Contrdleur - Charger le protocole ». Le protocole va alors étre représenté
dans une fenétre supplémentaire et peut étre ensuite imprimé.

O Remarque!

H Cette impression n'est qu'un outil de travail.
En tant que preuve de l'exactitude de la configuration n'est valable que le protocole validé
et signé (voir chapitre 5.5 "Transmettre une configuration du PC au XPS-MC et vérifier")

5.10 Modifier la configuration de bus

Pour modifier la configuration de bus d'un XPS-MC, procédez comme suit :

1. Reliez, si ce n'est pas déja fait, votre PC au contréleur de sécurité XPS-MC selon la description
dans le chapitre 5.5 au sujet du matériel.
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2. Stopper le contréleur avec la commande « Contréleur - Contréleur en mode STOP ». Les sorties
de sécurité se coupent.

3. Chargez les données de configuration correspondant a ce contrdleur, ou chargez la configuration
sauvegardée du XPS-MC sur le PC voir chapitre 5.5 "Transmettre une configuration du PC au
XPS-MC et vérifier".

4. Choisissez dans le menu « Contrdleur - réglages du contrdleur » entre MODBUS.

5. Dans la fenétre qui apparait, indiquez les valeurs du systeme de bus pour tous les contréleurs de
cette configuration. Il est également possible de mettre en service un contréleur de la méme con-
figuration pour des systémes MODBUS différents.

6. Cliquez sur le bouton Trarsmettre 4+ . La transmission a lieu en étant commenté.

7. Utilisez le XPS-MC avec la commande « Contréleur - Contréleur en mode RUN » dans le mode
RUN.
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6 Diagnostic du contréleur de sécurité XPS-MC

Dans le but de diagnostiquer et de faciliter la recherche d'erreur, on peut charger différents états d'un
XPS-MC a partir d'un PC.

@) Remarque!
II., Au cours du diagnostic, le XPS-MC continue de travailler sans étre influencé, de maniére a
ce que l'on puisse surveiller le déroulement du cycle total de la machine.

Le mode de diagnostic est activé comme suit:
1. Reliez votre PC au contréleur de sécurité XPS-MC en exploitation.
2. Démarrez le logiciel XPS-MCWIN.

3. Ouvrir une configuration a partir d'un fichier ou charger une configuration d'un contréleur. Lors de
I'ouverture d'une configuration a partir d'un fichier, il doit étre sur que cette configuration corres-
pond a la configuration qui se trouve dans le contréleur. La configuration du contréleur doit avoir
été validé.

N —-—>0Z>3TT

4. Passer dans le mode diagnostic. Pour cela choisissez le menu « Mode - Diagnostic » ou cliquer
sur l'icéne (& pour le mode Diagnostic. La fenétre de travail devient grise, pour montrer qu'aucu-
ne modification de la configuration ne peut étre réalisée.

Dans la fenétre « Configuration », un circuit coloré est placé a coté de chaque symbole de fonction
de l'arbre de configuration. La couleur indique I'état actuel de la fonction correspondante.

& XPSMCWin - Robot1_rd2 |- 2] x]
Fichier Mode Disgnostc Options  Aide
Qa [Schneider
i ; 3 P Bectric
Bibliotheque de Compogant LConliguration | &

a

Configuration: 'Robot 1' =
=i I’_1B C1: 'contrdleur!’
B @ —K [265] o 'Fratecteur’
e ] [264]1 OU
— @ ﬂ:::] [261] 'Protecteur Robot!*
= @ °;-6 [260] 'Démarrage protecteur’
@ -2 i0: 'Démanage’
@ -9 02 Voien'!'
@ 9 02 Yoien'2
= @ - [262) Disposi de valkdation Fiabol’
@ -9 ik Voien'T'
@ 9 07 Yoien'2
@ -5 08 Voien?
F @ v 630 E0M Kol et Ko2
= @ ) @ [258] ‘Anét d'urgence toute la machine'
. @ -5) 09 ‘voie n*1
@ @ 10; “voie n°2"
= @ 7 [268]02 Il
@ C> [265]01(C1) 5

| Mode diagnostic ; Q, | Diagnostic en cours. .Eom‘\ ®
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Un point rouge signifie :
cette sortie de sécurité est désactivée, ou ce composant n’est par validée (par exemple porte de pro-
tection ouverte, arrét d'urgence enclenché, etc...), ou I'entrée concernée est ouverte.

Un point rouge avec un éclair jaune signifie:
Un erreur existe pour ce composant (entrée/sortie). Le message d'erreur sera montré en cliquant sur
le symbole du composant.

Un point vert signifie :
cette sortie de sécurité est activée, ou ce composant est validée (par exemple porte de protection fer-
mée, arrét d'urgence non enclenché, etc...), ou I'entrée concernée est fermée.

Un point jaune avec un sablier pour une entrée signifie:

Cette sortie a un stop de catégorie 1.

Les conditions de commutation ne sont plus remplies, mais le temps de retard n'est pas encore écou-
lée.

Un point jaune signifie :
ce composant ou cette sortie sont validée (c'est-a-dire que les conditions de mise en marche sont
remplies), mais ne sont pas encore démarrées.
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Un point gris signifie :
cette sortie de sécurité n'est pas utilisée, ou le PC n'a pas encore regu de données de diagnostic de
la part du XPS-MC (tous les points sont alors gris).

Les états des entrées des différents composants seront de la méme fagon montrés en cliquant sur le
symbole du composant.

Des menus spéciaux apparaissent en cliquant sur la touche droite de la souris:

* Avec le menu « Vue d'ensemble » apparait une nouvelle fenétre, ou le diagnostic de toutes les
entrées et sorties d'un contrdleur est réalisé.

* Avec le menu « Arréter le diagnostic », le diagnostic est arrété. La fenétre de diagnostic est gelée.

* Avec le menu « démarrer le diagnostic », le diagnostic est démarré.
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Plan de connexion / exemples d'application

7

Schéma fonctionnel du XPS-MC16 / XPS-MC32
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7.2.2 Schéma de connexions
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Arrét d’'urgence a deux canaux, avec bouton de démarrage

7.3

7.3.1 Diagramme fonctionnel
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7.3.2 Schéma de connexions
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Commande bimanuelle

7.4

7.4.1 Diagramme fonctionnel
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Telemecanique - XPS-MCWIN

7.4.2 Schéma de connexions
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Telemecanique - XPS-MCWIN

7.5.2 Schéma de connexions
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Telemecanique - XPS-MCWIN

7.6.2 Schéma de connexions

LOECZOC—O0

anbiuap| uouls ‘gel" " LI S8aNUd g€ B 2EDN-SdX

2 [euey | [eued soualxe abeLBWOP 9P SUONIPUOD = g3
AO AO
4] (1]
vp [ ve | [ve vt ] [90] [so] [#o] [e0] [2o]
TF eued Tﬁw eue Tﬁw feueo Tﬂu eueg Tﬁm feueo
B O O S A sl
[} jeuen [} jeueg [} reveg [} jeuen [ eve
5 . C [ r r C
(=0 0 — 9LON-SdX fE
7 7 7 7 E 8}IN0PS 8P UNBIQAUOD |
€y (€6 [ [WH] [€c [ ek ] [OHGH SHWTon 6 [ [ [ Ao e[ v [e]
wa3
0%
alempiey [onuew
8| suep ‘sa|qisn}
SOp [ewIXew aiqi|ed [107]
9] Inod sanbiuyosy
senbiisugjorIed JIOA
=) 1
ias3
H JUANO
Ave+ Avet

73

Plan de connexion / exemples d'application

07/2004



LOECZOC—O0

ayosew us asiw ap sed
aluos alios
ebeuewaq abeuewaq
EEDUE] epnuz
obe||InoLap abe|inosop
sa5ug osau3 JuBpUBISEP
Wol} 9|llenns
m |_ ‘UAs 1> 2 uomisod ap najdnueiu| ‘uks1>1 2 uosod ap unejdnusiu| sbesews(
EEDUE] EENUE]
© E 9
— | uomsod ap Inajdnusiu| | uomsod ap Jnajdniisiu|
5 |_ sanug EENUE]
m swuey HoANO suwiey 3|3 W owlay IEYN 1Y EINER 3|3 W
a inajosjold inepajold | Inajosjold m W @ 1N}09)0.d 1najosjoid 1najo8joid m w. @
> 83 <39
-
(]
c aydJew us asiw ap sed
(=] anog alog
N abeuewaq abeuewaq
0o 8a)ug EEDUE]
o abe|inosap abe|inouap
N m EENUE] ognuz juelUOW
— ol 9|jlerns
W m I_ ‘UAs >3 z Mw_gwoa ap inejdnuisiy| ‘uksy1>1 2 cmow_aoa ap unajdniaju ebeuews(
aju3 alu3
A v ..n_u..v | uoysod ap najdnusyul | uonisod ap unajdnuisiu|
M m- |_ EENUE] aduz
T = owgy HeAno owigy 3|3 = awuay HaAno owuay EIEE
S o 1Ne8j0Id najosiold | aneperond S 38 1N2108101d 1n2}09101d in@j08)j01d S s e
..m — ~ 33 1
n — o)
X | 3 E
[ <) ayolew us as|w ap sed
1 ke = alpog alpog
o
e m c abe|inousp abejinousap
3 S .m oanug sanug
(®) S 0
.m 5 £ ‘Uks 1> 2 uomisod ap aneydnueiu] ‘uhsy>3 2 uoisod ap unaydnisaju| enbiiewoine
S o £ 7 eonug aonu3 abeurewaqg
..m © | uoisod ap unajdnuaiu| | uoysod ap naydnusyul
O Q WJ ] _ YE] soug
<) m © EIE) HeAno susy M 3= sw.ey yano Swisy \M 3E
m o D inajpajo.d dnajsjoid | Indjsloid zlg M Ansj09j0.1d 1nejo8j0.d 1n®8j09)0.d zZ's %
) o o
-
()] . obeiewsp
_ --” ——” INO = abeirewsap ne jsa NON = afesewsp ne jsa ] op adh]

07/2004

Plan de connexion / exemples d'application

74



Telemecanique - XPS-MCWIN

7.7.2 Schéma de connexions
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Telemecanique - XPS-MCWIN

7.8.1 Diagramme fonctionnel

7.8
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Telemecanique - XPS-MCWIN

7.8.2 Schéma de connexions
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Telemecanique - XPS-MCWIN

7.9.2 Schéma de connexions
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Telemecanique - XPS-MCWIN

7.10 Surveillance de tapis de s

7.10.1 Diagramme fonctionnel
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Telemecanique - XPS-MCWIN

7.10.2 Schéma de connexions
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7.12.2 Schéma de connexions
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7.13 Détection de vitesse nulle

7.13.1 Diagramme fonctionnel
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7.13.2 Schéma de connexions
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7.14 Surveillance dynamique des vannes hydrauliques sur presse linéaire

7.14.1 Diagramme fonctionnel
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7.14.2 Schéma de connexions
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7.15 Surveillance d’un arrét de sécurité au point mort haut sur presse excentrée

avec surveillance du mouvement de la surcourse et surveillance optionnel

de vannes

7.15.1 Diagramme fonctionnel — Mode Coup par coup
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7.15.2 Diagramme fonctionnel — Mode Installer
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7.15.3 Diagramme fonctionnel — Mode Marche continu
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7.15.4 Schéma de connexions
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7.16 Surveillance d'une vanne a siége

7.16.1 Diagramme fonctionnel
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7.16.2 Schéma de connexions
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7.17 Temporisateur de sécurité

7.17.1 Diagramme fonctionnel
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7.17.2 Schéma de connexions
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lle type 4

térie

eres imma

7.18 Muting pour barri

7.18.1 Diagramme fonctionnel
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7.18.2 Schéma de connexions
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7.19 Dispositif de validation a 3 contacts

7.19.1 Diagramme fonctionnel
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7.19.2 Schéma de connexions
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7.20 Dispositif de validation a 2 contacts

7.20.1 Diagramme fonctionnel

t<tzZ

(NNY)
ayoJew us asIy

Entrée
Sortie

Entrée
Dispositif de validation NC

Dispositif de validation NO
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7.20.2 Schéma de connexions
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