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Rechtliche Hinweise

Die Marke Schneider Electric sowie alle anderen in diesem Handbuch enthaltenen
Markenzeichen von Schneider Electric SE und seinen Tochtergesellschaften sind das
Eigentum von Schneider Electric SE oder seinen Tochtergesellschaften. Alle anderen
Marken kdnnen Markenzeichen ihrer jeweiligen Eigentimer sein. Dieses Handbuch
und seine Inhalte sind durch geltende Urheberrechtsgesetze geschiitzt und werden
ausschlieBlich zu Informationszwecken bereitgestellt. Ohne die vorherige schriftliche
Genehmigung von Schneider Electric darf kein Teil dieses Handbuchs in irgendeiner
Form oder auf irgendeine Weise (elektronisch, mechanisch, durch Fotokopieren,
Aufzeichnen oder anderweitig) zu irgendeinem Zweck vervielfaltigt oder tibertragen
werden.

Schneider Electric gewahrt keine Rechte oder Lizenzen fur die kommerzielle Nutzung
des Handbuchs oder seiner Inhalte, ausgenommen der nicht exklusiven und
personlichen Lizenz, die Website und ihre Inhalte in ihrer aktuellen Form zurate zu
ziehen.

Produkte und Gerate von Schneider Electric dirfen nur von Fachpersonal installiert,
betrieben, instand gesetzt und gewartet werden.

Da sich Standards, Spezifikationen und Konstruktionen von Zeit zu Zeit andern,
kénnen die in diesem Handbuch enthaltenen Informationen ohne vorherige
Anklndigung geandert werden.

Soweit nach geltendem Recht zulassig, ibernehmen Schneider Electric und seine
Tochtergesellschaften keine Verantwortung oder Haftung fiir Fehler oder
Auslassungen im Informationsgehalt dieses Dokuments oder fir Folgen, die aus oder
infolge der Verwendung der hierin enthaltenen Informationen entstehen.

Schneider Electric, SoMove und TeSys sind Marken und das Eigentum von
Schneider Electric SE sowie seiner Tochter- und Beteiligungsgesellschaften. Alle
anderen Marken sind das Eigentum ihrer entsprechenden Inhaber.
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Sicherheitshinweise
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Sicherheitshinweise

Wichtige Informationen

Bitte beachten

Lesen Sie die Anweisungen sorgfaltig durch und sehen Sie sich die Ausriistung
genau an, um sich mit dem Gerat vor der Installation, dem Betrieb oder der
Wartung vertraut zu machen. In diesen Unterlagen oder auf dem Gerat kénnen
sich folgende Hinweise befinden, die vor potenziellen Gefahren warnen oder die
Aufmerksamkeit auf Informationen lenken, die ein Verfahren erklaren oder
vereinfachen.

Wird dieses Symbol zusatzlich zu einem Sicherheitshinweis des Typs ,Gefahr” oder
L~Warnung“ angezeigt, bedeutet das, dass die Gefahr eines elektrischen Schlags
besteht und die Nichtbeachtung der Anweisungen unweigerlich Verletzung zur Folge
hat.

aufmerksam. Beachten Sie alle unter diesem Symbol aufgefiihrten Hinweise, um

2 Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf mdgliche Verletzungsgefahren
Verletzungen oder Unfalle mit Todesfalle zu vermeiden.

A GEFAHR

GEFAHR macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge hat.

A WARNUNG

WARNUNG macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, leichte Verletzungen zur Folge haben kann.

HINWEIS

HINWEIS gibt Auskunft Gber Vorgehensweisen, bei denen keine Verletzungen drohen.

Elektrisches Gerat sollte stets von qualifiziertem Personal installiert, betrieben und
gewartet werden. Schneider Electric Gbernimmt keine Verantwortung fir jegliche
Konsequenzen, die sich aus der Verwendung dieser Publikation ergeben kénnen.

Eine qualifizierte Person ist jemand, der tber entsprechende Fertigkeiten und
Kenntnisse zu Aufbau und Betrieb von elektrischen Geraten sowie zu deren
Installation verfiigt und eine entsprechende Sicherheitsschulung zur Erkennung
und Vermeidung der damit verbundenen Gefahren absolviert hat.
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TeSys™ island — Digitale Motormanagement-Ldsung Zu diesem Dokument

Zu diesem Dokument

Master-Serie: TeSys

Geltungsbereich

Giiltigkeit

TeSys™ ist eine innovative Motorsteuerungs- und -management-Lésung des
globalen Marktfuhrers. TeSys bietet verbundene, effiziente Produkte und
Lésungen fur das Schalten sowie fur den Schutz von Motoren und elektrischen
Lasten in Ubereinstimmung mit allen wichtigen weltweiten elektrischen Normen.

Diese Schnellstartanleitung enthalt Anweisungen flir die Konfiguration eines
TeSys™ island-Gerats in der Rockwell Software® Studio 5000®-Umgebung. Fir
weitere Informationen zu TeSys island-Geraten siehe Zugehorige Dokumente,
Seite 7.

Bibliothekskompatibilitét: L5X-Dateien, die aus der SoMove-Software exportiert
werden, sind mit Studio 5000 Hauptversion 30 oder héher kompatibel. Sie konnen
auf der Seite ,Compatibility & Downloads” der Rockwell Automation-Website
Uberprifen, ob die SPS-Firmware mit der verwendeten Studio 5000-Version
kompatibel ist. Zum Zeitpunkt der Veroffentlichung sind diese Informationen
erhaltlich auf https://compatibility.rockwellautomation.com.

Diese Anleitung ist fiir alle TeSys island-Konfigurationen giiltig. Die Verfligbarkeit
einiger Funktionen, die in dieser Anleitung beschrieben sind, hadngt vom
verwendeten Kommunikationsprotokoll sowie von den in der Insel installierten
physischen Modulen ab.

Informationen zur Produktkonformitat mit Umweltrichtlinien, wie z. B. RoHS,
REACH, PEP und EOLI, finden Sie auf www.se.com/green-premium.

Informationen zu den technischen Kenndaten der physischen Module, die in
dieser Anleitung beschrieben sind, finden Sie auf www.se.com.

Die in dieser Anleitung enthaltenen technischen Kenndaten sollten mit den online
aufgefiihrten Kenndaten identisch sein. Zur Verbesserung der Klarheit und
Genauigkeit werden wir im Lauf der Zeit den Inhalt gegebenenfalls tberarbeiten.
Wenn Sie Unterschiede zwischen den Informationen in dieser Anleitung und den
Informationen online feststellen, verwenden Sie die Online-Informationen.
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Zugehorige Dokumente

Titel des Dokuments

Beschreibung

Dokumentennummer

TeSys island — Systemanleitung

Einfiihrung und Beschreibung der Hauptfunktionen
von TeSys island

8536IB1901DE

TeSys island — Installationsanleitung

Beschreibung der mechanischen Installation,
Verdrahtung und Inbetriebnahme von TeSys island

85361B1902DE

TeSys island — Betriebsanleitung

Beschreibung der Bedienung und Wartung von TeSys
island

8536IB1903DE

TeSys island — Funktionssicherheitshandbuch

Beschreibung der funktionalen
Sicherheitseinrichtungen von TeSys island

85361B1904DE

TeSys island — Handbuch fur Drittanbieter-
Funktionsblocks

Mit Informationen, die zum Erstellen von
Funktionsblocks fiir Drittanbieter-Hardware
erforderlich sind

8536IB1905DE

TeSys island — Handbuch fur EtherNet/IP™-
Funktionsblockbibliothek

Beschreibung der TeSys island-Bibliothek, die in der
Rockwell Software® Studio 5000® EtherNet/IP-
Umgebung verwendet wird

8536I1B1914DE

TeSys island — EtherNet/IP™-Schnellstartanleitung

Beschreibung der schnellen Integration von TeSys
island in die Rockwell Software Studio 5000 EtherNet/
IP-Umgebung

85361B1906DE

TeSys island — DTM-Online-Hilfe

Beschreibung der Installation sowie der Verwendung
verschiedener Funktionen der TeSys island-
Konfigurationssoftware und der Parameter-
Konfiguration fir TeSys island

85361B1907

TeSys island — Handbuch fiir PROFINET- und
PROFIBUS-Funktionsblockbibliothek

Beschreibung der TeSys island-Bibliothek, die in der
Siemens™ TIA Portal-Umgebung verwendet wird

85361B1917DE

TeSys island — Schnellstartanleitung fir PROFINET-
und PROFIBUS-Anwendungen

Beschreibung der schnellen Integration von TeSys
island in die Siemens™ TIA Portal-Umgebung

85361B1916DE

TeSys island — Produktumweltprofil

Beschreibung der Materialbestandteile und
Recyclingfahigkeit sowie Angaben zu den
Umweltauswirkungen fiir das TeSys island

ENVPEP1904009

TeSys island — Produkt-Entsorgungsanweisungen

Mit Anweisungen fur die Entsorgung des TeSys island
am Ende seiner Nutzungszeit

ENVEOLI1904009

Spannungsschnittstellenmodule

Spannungsschnittstellen- und SIL1-
Schnittstellenmodule

TeSys island — Kurzanleitung — Buskoppler, Installationsbeschreibung fiir den TeSys island- MFR44097

TPRBCEIP Ethernet/IP-Buskoppler

TeSys island — Kurzanleitung — Buskoppler, Installationsbeschreibung fir den TeSys island MFR44098

TPRBCPFN PROFINET-Buskoppler

TeSys island — Kurzanleitung — Buskoppler, Installationsbeschreibung fir den TeSys island GDE55148

TPRBCPFB PROFIBUS DP-Buskoppler

TeSys island — Kurzanleitung — Starter und Installationsbeschreibung fiir TeSys island-Starter und | MFR77070

Leistungsschnittstellenmodule, GréRe 1 und 2 -Leistungsschnittstellenmodule der Gré3en 1 und 2

TeSys island — Kurzanleitung — Starter und Installationsbeschreibung fur TeSys island-Starter und | MFR77085

Leistungsschnittstellenmodule, GroRe 3 -Leistungsschnittstellenmodule der GroRRe 3

TeSys island — Kurzanleitung: Ein-/Ausgangsmodule Installationsbeschreibung fur die TeSys island-Analog- | MFR44099
und Digital-E/A-Module

TeSys island — Kurzanleitung: SIL-Schnittstellen- und Installationsbeschreibung fiir die TeSys island- MFR44100

1. Sicherheitsanforderungsstufe gemafR der Norm IEC 61508.

85361B1906DE-03
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https://www.se.com/us/en/download/document/MFR77070/
https://www.se.com/ww/en/download/document/MFR77085/
https://www.se.com/us/en/download/document/MFR44099/
https://www.se.com/us/en/download/document/MFR44100/

TeSys™ island — Digitale Motormanagement-Ldsung Sicherheitsvorkehrungen

Sicherheitsvorkehrungen

Lesen Sie die folgenden Sicherheitsvorkehrungen griindlich durch, bevor Sie ein
in dieser Anleitung angegebenes Verfahren ausfiihren.

A AGEFAHR

GEFAHR EINES ELEKTRISCHEN SCHLAGS, EINER EXPLOSION ODER
EINES LICHTBOGENUBERSCHLAGS

» Dieses Gerat darf nur von qualifizierten Elektrikern installiert und gewartet
werden.

+ Schalten Sie die Spannungsversorgung ab, bevor Sie Arbeiten an oder in
diesem Gerat vornehmen.

* Verwenden Sie nur die angegebene Spannung, wenn Sie dieses Gerat und
zugehdrige Produkte betreiben.

+ Verwenden Sie stets ein genormtes Spannungsprifgerat, um festzustellen,
ob die Spannungsversorgung wirklich abgeschaltet ist.

* Verwenden Sie angemessene Verriegelungen, wenn Personen- bzw.
Gerategefahren vorhanden sind.

+ Leitungskreise miissen in Ubereinstimmung mit lokalen und nationalen
aufsichtsrechtlichen Anforderungen verdrahtet und geschitzt werden.

+ Tragen Sie eine geeignete personliche Schutzausristung (PSA) und
befolgen Sie sichere Arbeitsweisen fir die Ausfihrung von Elektroarbeiten
gemal NFPA 70E, NOM-029-STPS oder CSA Z462 bzw. gemal’ den
entsprechenden lokalen Bestimmungen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen fiihrt zu Tod oder schweren
Verletzungen.

AWARNUNG

NICHT BESTIMMUNGSGEMARER GERATEBETRIEB

+ Volistandige Anweisungen zur funktionalen Sicherheit finden Sie im TeSys™
island Funktionssicherheitshandbuch (85361B1904).

+ Sie durfen dieses Gerat nicht auseinanderbauen, reparieren oder verandern.
Es gibt keine vom Benutzer zu wartenden Teile.

» Installieren und betreiben Sie dieses Gerat in einem Gehause, das eine
angemessene Schutzklasse fir die vorgesehene Anwendungsumgebung
hat.

+ Jede Implementierung dieses Gerats muss vor seiner Inbetriebnahme
separat und grindlich auf ordnungsgemaRen Betrieb getestet werden.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

WARNUNG: Dieses Produkt kann chemische Stoffe freisetzen, einschlieRlich Antimonoxid
(Antimontrioxid), das im US-Bundesstaat Kalifornien als krebserregend gilt. Weitere
Informationen hierzu finden Sie auf www.P65Warnings.ca.gov.

8 8536/1B1906DE-03
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Qualifiziertes Personal

Nur angemessen geschulte Personen, die den Inhalt dieser Anleitung sowie den
von weiteren zugehdrigen Produktunterlagen kennen und verstanden haben,
ddrfen an und mit diesem Produkt arbeiten.

Die qualifizierte Person muss in der Lage sein, mogliche Gefahren zu erkennen,
die durch Anderungen von Parameterwerten entstehen sowie allgemein
Gefahren, die von mechanischen, elektrischen oder elektronischen Geraten
ausgehen kénnen. Die qualifizierte Person muss mit den Normen, Vorschriften
und Verordnungen zur Verhltung von Industrieunfallen vertraut sein und diese bei
der Gestaltung und Implementierung des Systems einhalten.

Die Nutzung und Anwendung der in dieser Anleitung enthaltenen Informationen
erfordert Fachkenntnisse in Bezug auf die Gestaltung und Programmierung von
automatisierten Steuersystemen. Nur Sie — der Nutzer, der Maschinenbauer oder
der Systemintegrator — kdnnen alle Bedingungen und Faktoren kennen, die bei
Installation, Einrichtung, Betrieb und Wartung der Maschine oder des Prozesses
zutreffen, und Sie sind deshalb in der Lage, bei der Auswahl von
Automatisierungs- und Steuergeraten sowie von zugehdrigen Geraten oder
entsprechender Software flr eine bestimmte Anwendung die Automatisierungs-
und zugehdrigen Gerate sowie die entsprechenden Sicherheitseinrichtungen und
Verriegelungen zu bestimmen, die effizient und ordnungsgeman verwendet
werden kdnnen. Sie missen aulterdem alle anwendbaren lokalen, regionalen
oder nationalen Normen bzw. Bestimmungen bericksichtigen.

Achten Sie besonders auf die Einhaltung der jeweiligen Sicherheitshinweise,
elektrischen Anforderungen und normativen Vorgaben, die firr die Verwendung
dieses Gerats in lhrer Maschine oder Ihrem Prozess gelten.

Verwendungszweck

Die in dieser Anleitung beschriebenen Produkte, einschlief3lich Software, Zubehoér
und Optionen, sind Starter fir Niederspannungslasten, die fir industrielle Zwecke
gemal den Anweisungen, Aufforderungen, Beispielen und Sicherheitshinweisen
in diesem Dokument und sonstigen Begleitunterlagen vorgesehen sind.

Das Produkt darf ausschlieRlich in Ubereinstimmung mit allen geltenden
Sicherheitsbestimmungen und -richtlinien, den angegebenen Anforderungen und
den technischen Daten verwendet werden.

Vor der Verwendung des Produkts missen Sie eine Risikobeurteilung der
geplanten Anwendung durchfiihren. Entsprechend den Ergebnissen sind
angemessene SicherheitsmalRnahmen zu implementieren.

Da das Produkt als Bauteil einer Maschine oder eines Prozesses eingesetzt wird,
missen Sie die Sicherheit der beteiligten Personen durch das
Gesamtsystemkonzept sicherstellen.

Betreiben Sie das Produkt ausschlief3lich mit den angegeben Kabeln und
Zubehdroptionen. Verwenden Sie nur Original-Zubehdroptionen und -Ersatzteile.

Eine andere Nutzung als der ausdricklich gestattete Verwendungszweck ist
untersagt. Dabei kbnnen unvorhersehbare Gefahren entstehen.

85361B1906DE-03 9
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Cybersicherheit

Schneider Electric befolgt bei der Entwicklung und Implementierung von
Steuerungssystemen bewahrte Branchenverfahren. Dazu zahlt auch ein
,Defense-in-Depth“-Ansatz zur Sicherung eines industriellen Steuerungssystems.
Bei diesem Ansatz befinden sich die Steuerungen hinter mindestens einer
Firewall, um den Zugriff ausschlief3lich auf befugte Personen und Protokolle zu
beschranken.

AWARNUNG

NICHT AUTHENTIFIZIERTER ZUGRIFF UND ANSCHLIESSENDE
UNBEFUGTE MASCHINENBEDIENUNG

» Fihren Sie eine Beurteilung durch, ob Ihre Umgebung oder Ihre Maschinen
an kritischen Infrastrukturanlagen angeschlossen sind. Wenn das der Fall
ist, ergreifen Sie entsprechende Praventionsmallnahmen basierend auf dem
.Defense-in-Depth“-Konzept, bevor Sie das Automatisierungssystem an ein
Netzwerk anschlieRen

» Begrenzen Sie die Anzahl der Gerate, die an einem Netzwerk innerhalb
Ihres Unternehmens angeschlossen sind.

» Isolieren Sie lhr Industrienetzwerk von anderen Netzwerken innerhalb lhres
Unternehmens.

» Schutzen Sie jedes Netzwerk vor unbeabsichtigtem Zugriff, indem Sie
Firewalls, VPN oder andere bewahrte SicherheitsmaRnahmen
implementieren.

 Uberwachen Sie die Aktivitaten in Inren Systemen.

» Verhindern Sie einen direkten Zugriff auf bzw. eine direkte Verbindung mit
untergeordneten Geraten durch Unbefugte oder nicht authentifizierte
Aktionen.

» Erstellen Sie einen Wiederherstellungsplan, einschlie3lich einer
Sicherungskopie lhres Systems und Prozessinformationen.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

10 8536/1B1906DE-03



Methodik
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Methodik

Ein TeSys™ island-Gerat kann Uber die L5X-Importfunktion in die Rockwell
Software® Studio 50009-Umgebung integriert werden. Die SoMove ™-Software
stellt basierend auf der TeSys island-Konfiguration L5X-Dateien bereit, die in die
Studio 5000-Umgebung importiert werden kdnnen. Die Geratedaten werden Uber
Add-On-Befehle offengelegt.

HINWEIS: Aus Datenreferenzierungsgriinden muissen die L5X-Dateien in der
nachstehend aufgefiihrten Reihenfolge importiert werden. Befolgen Sie die in
dieser Anleitung enthaltenen Anweisungen.

Die folgenden Dateien werden von der SoMove-Software erstellt:

1.

Generic Ethernet-Modul: Diese Datei enthalt ein Generic Ethernet-AOP, das
die TeSys island-Konfiguration reprasentiert. Sie enthalt Kommentare im
Abschnitt ,Controller-Tag®, die angeben, was die einzelnen Daten
referenzieren. Die folgende Benennungskonvention wird verwendet:
{Gerdtename}Module.L5X.

. Explizite Meldungen (falls azyklische Daten vorhanden sind): Diese Datei

enthalt Folgendes:

» Unterroutinen, die explizite Meldungen zum Abrufen azyklischer Daten
enthalten

+ Einen Datenpuffer zur Aufbewahrung von azyklischen Daten vor und
nach der Ubertragung

Die folgende Benennungskonvention wird verwendet: {Gerdtename} Acyclic.
L5X.

HINWEIS: Wenn eine TeSys island-Konfiguration keine azyklischen
Daten enthalt, wird diese Datei nicht erstellt.

. Add-On-Befehle (AOI): Diese Datei enthalt die AOls, die zur Generierung von

Funktionsblocken verwendet werden. Sie muss als letzte Datei importiert
werden, da die Referenz-Tags der AOls in den beiden anderen Dateien
enthalten sind. Die folgende Benennungskonvention wird verwendet:
{Gerédtename}_Aoi.L5X.

HINWEIS: Wenn Sie die Benennungskonvention fir ein TeSys island oder fur
bereits vorhandene Avatars andern und Konfigurationsanderungen in ein
Projekt integrieren wollen, missen alle importierten Studio 5000-Software-
Elemente (Tags, AOls und Generic Ethernet-Modul) gel6scht werden, und der
Importvorgang muss fiir die neue Konfiguration wiederholt werden. Siehe
Haufige Fragen (FAQs), Seite 20.

L5X-Dateien beschaffen

Konfigurieren Sie die Insel im TeSys™ island-DTM gemal den Angaben in der
TeSys™ jsland Betriebsanleitung (85361B1903). Exportieren Sie anschlieiend mit
dem nachfolgenden Verfahren die L5X-Dateien aus dem TeSys island-DTM:

1.

Offnen Sie im TeSys island-DTM das TeSys island-Projekt, das Sie
exportieren wollen.

Klicken Sie im Dropdown-Meni auf ,Gerat".
Wahlen Sie ,Exportieren® > ,Dateiformat EDS zu L5X* aus.
Klicken Sie auf ,Speichern®.

Die Datei wird als ZIP-Datei im folgenden Format gespeichert: Insel_Name.
zZip.

Es erscheint eine Benachrichtigung, dass die L5X-Dateien erstellt wurden.
Klicken Sie auf OK.

85361B1906DE-03
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Integrationsverfahren

Voraussetzungen

Fir das Integrationsverfahren wird vorausgesetzt, dass Sie Folgendes bereits
durchgefiihrt haben:

» Einrichtung eines TeSys™ island-Gerats mit der SoMove ™-Software

» Beschaffung der fir die Integration mit der Rockwell Software®-Umgebung
erforderlichen L5X-Dateien

Beispielelemente

Die TeSys island-Konfiguration, die in diesem Beispiel verwendet wird, umfasst
die folgenden Elemente (wie in der nachstehenden Abbildung gezeigt):

» Digital-E/A-Modul, genannt TeSyslslandDevice
» Avatar ,Motor — Zwei Richtungen®

System
AvSystem

('E\> Digital /O
a7 -
1 AvDigitallO

Motor Two Directions
AvMotorTwoDirections

Ethernet-Brucke hinzufuigen

So fiigen Sie eine Ethernet-Briicke hinzu:
1. Starten Sie die Studio 5000®-Software.
2. Klicken Sie auf ,Create” > ,New Project".
Ein neues Projekt wird gedffnet.
3. Wahlen Sie Ihre SPS aus der Liste der verfiigbaren SPS-Optionen aus.
4. Geben Sie einen Namen fir die SPS ein. Klicken Sie auf ,Next".

5. Nehmen Sie alle erforderlichen Anderungen fiir die SPS vor. Klicken Sie auf
.Finish®,
Ihr SPS-Modul wird zum E/A-Konfigurationsbaum hinzugefiigt.

6. Fugen Sie eine Ethernet-Briicke zu seiner Rickwandplatine hinzu.

=-£31/0 Configuration
B- 1756 Backplane, 1756-A7
------ ffa [0] 1756-L74 TestDevice
- § [1] 1756-EN2T Bridge
‘...&5 Ethernet
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TeSys™ island-Modul importieren

Importieren Sie das TeSys island-Modul in die Ethernet-Briicke. Fur diese Datei
wird die folgende Benennungskonvention verwendet: {Geratename}Module.L5X.

BEI 1/0 Configuration
-E3 1756 Backplane, 1756-A7
ﬂﬂ [0] 1756-L74 TestDevice
Elﬂ [1] 1756-EN2T Bridge
A thernet

8 New Module...
| Import Module...

Discover Modules...

FPaste Ctrl+V

Print 4

Nach dem Import erscheint das Gerat im E/A-Konfigurationsbaum sowie im
Abschnitt ,Controller-Tags” des Projekts.

=5 Controller TestDevice Name =z(e [Val «|For ¢ | Style Data Type| Description
ontroller Tags = TeSyslslandDevicel | {---| [-- ABETHE..
3 Controller Fault Handler — TeSyslslandDevice_.[{...| {..|Decimal SINT[9]
3 Power-Up Handler + TeSyslslandDevi. 0 Decimal SINT AvSystem1
S Tasks ) + TeSyslslandDevi. 0 Decimal SINT AvSystem1
2 MainTask + TeSyslslandDevi 0 Decimal  |SINT  |AvDigitallo
ﬁiﬁ;’:ﬁiﬁ;am + TeSyslslandDevi. 0 Decimal SINT AvMotorTwoDirection
=& Motion Groups + TeSyslslandDevi 0 Decimal SINT AvMotorTwoDirection
+ TeSyslslandDevi. 0 Decimal SINT AvMotorTwoDirection: AvgIRMS
(3 Ungrouped Axes
£ Add-On Instructions + TeSyslslandDevi 0 Decimal SINT AvMotorTwoDirection: AvgIRMS
-5 Data Types + TeSyslslandDevi. 0 Decimal SINT AvMotorTwoDirection: AvgIRMS
C User-Defined + TeSyslslandDevi 0 Decimal SINT AvMotorTwoDirection: AvgIRMS
C&Strings + TeSyslslandDevice:Q |[{...| {.. ABETHE.
L Add-On-Defined + TeSyslslandDevice:C  [{...| .. ABETHE..
75 Predefined
# Module-Defined
- Trends
" Logical Model

o

=-£31/0 Configuration
=88 1756 Backplane, 1756-A7
ffa [0] 1756-L74 TestDevice
- 8 [1] 1756-EN2T Bridge
- Ethernet
& @l 1756-EN2T Bridge
“. fl ETHERNET-MODULE TeSyslslandDevice

Definieren Sie die Ziel-IP-Adresse des Gerats, sobald das Modul vorhanden ist.

HINWEIS: Wenn Sie diesen Schritt vor dem Importieren der Unterroutine und
des AOI uUberspringen, missen Sie den Zielkommunikationspfad fur jeden
einzelnen azyklischen Funktionsblock manuell einstellen.

Abbildung 1 - IP-Adresse definieren
Controller Organizer S Al 7 Module Properties Report: Local (ETHERNET-MODULE 1.001) x _

General®  Conrection  Module Info

4 Contraller efsefsef

Type: ETHERMET-MODULE Generic Ethernet Module
¥ [Corttaker lags Wendor: Rockwel Automation/&llen-Bradley
Santrollljer Laultl:-iandler Parent Local
ower-Up Handler Connection Parameters

b Tasks Name: Myl sland sasermbly

b 15 Matian Groups Beseiien Woseas:  lnges
4 Assets Input:

P Logical Madel
4 170 Configuration Output

{0 [0] 1760-L16ER-BBB efsefsef
a Embedded [0 @ IP Address: 92 188 10 a0
& [1]Embedded Discrete_I0

Cornrn Format: Data - SINT
4 B3 Paintl0 = Configuration: |1
Address / Host Name: i

Expansion 1/0, 0 Modules O Host Name:
4 Fx Ethernet
F 17665-L 1 GER-BB1B efsefsef
8 ETHERMET-MODULE Mylsland Status: Dffline Cancel Apply Help

85361B1906DE-03 13



TeSys™ island — Digitale Motormanagement-Ldsung Integrationsverfahren

Unterroutine importieren

Importieren Sie die Unterroutinen-L5X-Datei, die die azyklische Daten enthalt
(sofern vorhanden). Fir diese Datei wird die folgende Benennungskonvention
verwendet: {Gerdtename} Acyclic.L5X.

EI--E_ITask_S
E@ MainTask
I =k} ainProgram
Parameters Add B New Routine...
.- MainRoutir
.23 Unscheduled & Cut Ctrl+X [# New Local Tag.. Ctrl+W
=-&1 Motion Groups Copy Ctrl+C New Parameter...
| Ungrouped Axes Paste Cri+V
----- (3 Add-On Instructions o | Import Routine...
elete Del
=& Data Types
% User-Defined Verify
G4 strings Cross Reference Ctrl+E
L Add-On-Defined
--C@A Predefined Browse Logic... Ctrl+L
-5 Module-Defined Find in Logical Organizer
----- ETrends
----- . Logical Model Online Edits »

=-E31/0 Configuration ]
1881756 Backplane, | PNt
Bﬂ 1] 1756-EN21 Export Program...
E-#5 Ethernet Properties Alt+Enter
- f] 1756-ENzTBroge
8 ETHERNET-MODULE TeSyslslandDevice

Nach dem Importvorgang:
+ Sind die Unterroutinen im Aufgabenbaum sichtbar
+ Ist der azyklische Datenpuffer im Abschnitt ,Controller-Tags® sichtbar

=-E Tasks

= & Controller TestDevice ~ Name =zlc |Val «|For«|style Data Type
& ﬁMa'”TéSK Controller Tags + Deviceb_AssetManagement floos| feo MESSAGE|
=] E}MamPrugram {3 Controller Fault Handler + TeSyslslandDevice_AcyclicBuffer ‘( - TeSyslsl.

[ Parameters and Local Tags

2 MainRoutine

:-[Bl AvMotorTwoDirection
wSystem1
ombinedSystemQutput

Acyclic Data Buffer

evice3 Subroutines

L.[B Device6

Weitere Informationen Uber den Zugriff auf die Geratedaten finden Sie unter
Datenzugriff-Beispiel, Seite 17.
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Add-On-Befehle importieren

Importieren Sie die Add-On-Befehle (AOls) wie nachstehend gezeigt. Fur diese
Datei wird die folgende Benennungskonvention verwendet: {Gerdtename}_Aoi.

L5X
EI@ Mation Groups
.23 Ungrouped Axes
----- &
(43 Data Types (2 New Add-On Instruction..
% User-Defined | Import Add-On Instruction...
- Strings
0 Add-On-Defined | & Cut Ctrl+X
&35 Predefined Copy Ctrl+C
-5 Module-Defined Paste Cirl+V
""" I Trends Paste With Configuration...  Ctrl+Shift+V
----- T Logical Madel
=-E31/0 Configuration Print b

=88 1756 Backplane, TTS6=A7

Nach dem Import sind die AOIs im Projektbaum sichtbar.

[iZI--'S!Add—On Instructions
=68 AvDigitallO
& Parameters and Local Tags

Jeder AOI enthalt entweder zyklische oder azyklische Daten, was anhand der
folgenden Benennungskonvention erkennbar ist:

» Zyklische Daten enthalten nur den Namen des Avatars.

» Azyklische Daten enthalten den Namen des Avatars gefolgt von einem
Unterstrich (_) und dem Namen des azyklischen Datenobjekts.

AOIl-Instanzen erstellen

Wenn Sie eine AOI-Instanz erstellen, mussen Sie das Modul und den azyklischen
Datenpuffer referenzieren. Je nach den im AOI enthaltenen Daten (zyklisch oder
azyklisch) mussen ein oder zwei Tags referenziert werden.

1. Geben Sie die Hauptroutine ein, indem Sie in den Aufgabenbaum
doppelklicken.

Controller Organizer ~ 1 X

Controller Tags ~
(= Controller Fault Handler
X Power-Up Handler
£-E Tasks
=58 MainTask
= £8 MainProgram
Parameters and Local Tags
B MainRoutine
AvMotorTwoDirection
AvSystem

2. Fugen Sie einen AOI von der Add-On-Liste hinzu.

85361B1906DE-03 15
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H o sl S St el S G [t e S el e R
Favorte. Add-On £ Alarms £ B £ TmerCo D] Avsystem v1.0
AvSystem1
bt b Lo d v b —

AvSystem1 7N
Mylsland_Input ?
Mylsland_Output ?
ResetVitgFlctnStatus ??
ResetMaxUnbalanceVitg 77
ResetMaxVRMS ??

(End) ResetComErrorCnir ??
ResetMinorEviCntr ??
ResetAlarmCnir 7
ResetSystem ??

3. Geben Sie die Referenz-Tags fir jeden Ein-/Ausgangsparameter ein. Diese
Tags befinden sich in der Liste ,Controller-Tags“ mit Namen, die den Ein-/
Ausgangsparametern entsprechen.

—————————AvSystem1

AvSystem1 T . —
Mylsland_Input )

Mylsland_OQutpu L PtelltaElatn ™
ResetVItgFlctnSﬂ\ﬂ [+] Shew:[ag-ETHERNET_MODULE_SINT_14¢ - |
ResetMaxUnbalg[ [name =z|[DataType  [Usage Description [~
ResetMaxVRMS [ ] & Myislandi AB:ETHERNET... <controller= |
ResetComErrorC
ResetMincrEviCi
ResetAlarmCntr
ResetSystem

[] Show controller tags

4. Erstellen Sie eine AOI-Instanz und geben Sie ihr einen Namen.

7Av5ystem1—|
1] I
AvSystem1 _| R |IctnStatus)—
Mylsland_Input 5 —
Mylsland_Output % CutlInstruction Cti+X  —
ResetVitgFlctnStatus Copy Instruction el
ResetMaxUnbalanceVit Paste Crl+V -
ResetMaxVRMS Delete Instruction Del
RESETCF’ITIEITOI'CHTI’ Add Ladder Element... Alt+Ins
Eesemlnorgv‘icmr Edit Main Operand Descripion ~ CuleD |
esetAlarmCntr B—
ResetSystem Save Instruction Defaults
Clear Instruction Defaults

Der AOl ist jetzt vollstandig konfiguriert und einsatzbereit.

AvSystem1

AvSystem1 AvSysteminstance |...
Mylsland_Input MylslandDeviceln F
Mylsland_Output MylslandDeviceOut F

ResetVitgFlctnStatus 0« F
ResetMaxUnbalanceVitg 0« F
ResetMaxVRMS De F
ResetComErrerCntr 0« F
ResetMinorEvtCntr De F
ResetAlarmCntr 0« F
ResetSystem De
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Azyklische Daten abrufen

Beim Abrufen von azyklischen Daten mussen Sie eine Operation ,Jump To
Subroutine® zur Hauptroutine hinzufligen. Die fur den Ziel-AQOI erforderliche
Unterroutine stimmt mit dem zugehorigen Avatar Gberein.

[=Tw]
el

Jump To Subroutine |
Routine Name| g -

Bl AviotorTwoDirection ~

[E] CombinedSystemOutput
Device2

Device3
Deviced v

Mit dieser Malinahme wird fiir Daten eine Push- oder Pull-Aktion ausgefiihrt — je
nach dem Datentyp, auf den die explizite Meldung zugreift.

1. Offnen Sie die Unterroutine.

2. Schalten Sie das ,Examine If Open“-Bit auf der Stufe um, die die Meldung
enthalt, die dem Ziel-AOIl zugeordnet ist.

Controller Organizer - on % T3 w7 w
& Controller empty @ TeSysllandDevice W01 ;
- Controller Tags 0 Message EN>—
163 Controller Fault Handler & Cut Instruction Ctrl+X Message Control AvSystem_Diagnostic [ DN)):
i ER.
1 Power-Up Handler B Copy Instruction Ctrl+C
Sasks Paste ctrl+V
£ MainTask TeSyslslandDevid
{ B E8MainProgram 1 [es=====j/[= Delete Instruction Del Message END>—
; Message Contral AvSystem1_Energy [-=.] [-CDNI—
Parameters and Local Tags Add Ladder Element.. Alt+Ins ERO>—
ExMainRoutine © Edit Main Operand Description  Ctrl+D
AvMotorTwoDirection
AvSystem’ TeSysislandDevid  Save Instruction Defaults
= 2 | — Message END>—
Bl CombinedSystemOutput Clear Instruction Defaults Message Control AvSystem1_AssetManagement [-.] [-CDNY>—
Device2 ER>—
Device3 ‘ | Togglesit S| ‘
Device4

Datenzugriff-Beispiel

Der folgende Abschnitt enthalt ein Beispiel, wie der Datenzugriff auf das TeSys
island erfolgt. Diese Beispiel-AOls:

*  Wurden mit dem vorstehend beschriebenen Verfahren zum Projekt
hinzugeflgt

« Sind fur zyklische Systemdaten (AvSystem1), fur die azyklische
Systemdiagnose (AvSystem1_Diagnostic) und flr das azyklische
Systemanlagenmanagement (AvSystem1_AssetManagement) vorgesehen

85361B1906DE-03 17
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Datenzugriff liber AOI
Nach der Einrichtung der AOls, die Sie verwenden wollen:
1. Laden Sie das Programm herunter.
2. Stellen Sie die SPS auf den Modus ,Run* ein.
Offline 7. ®RUN E < » § Favon
MNo Forces 7@0 Online qP
Mo Edits Upload..
Redundancy Download | a
Controller Organi Program Mode - B X
2 || =-3 Controller ¢ Run Mode ~M
= R
& controll Test Mode ’
L] 2 Controll
""" £ Power-U Clear Faults
[—]--EEITasks Go To Faults
E—J@ MainTas
=-£8Mainl  Controller Properties
Parameters anaLocar rags
Ex MainRoutine
Wenn das Gerat ordnungsgemal eingerichtet ist und keine Auslésungen oder
andere Ereignisse vorliegen, sollte der AOI ,Zyklisches System* das System als
betriebsbereit anzeigen.
AvSystem1
AvSystem1 AvSysteminstance | ...
Mylsland_Input MylslandDeviceln .
Mylsland_Output MylslandDeviceOut - CtriVitgFlctn >—
ResetVitgFlctnStatus © M&uﬁ%
ResetMaxUnbalanceVitg | 0« |- Operational >—
ResetMaxVRMS 0« H_TestMode _—
ResetComErrorCntr 0« HMinorEvt >—
ResetMinorEvtCntr 0« I ForceMode —
ResetAlarmCntr 0« I DegradedMoede >—
ResetSystem 0«
Um azyklische Daten anzuzeigen, muss die entsprechende explizite Meldung
aufgerufen werden. Siehe Azyklische Daten abrufen, Seite 17. Wie hier gezeigt
hat das Gerat derzeit im AOI ,Azyklische Systemdiagnose* nur ein geringflgiges
Ereignis Uber den Zahler fir geringflgige Ereignisse im System protokolliert.
AvSystem1_Diagnostic
AvSystem1_Diagnostic AvSystemDiagnostic
Mylsland_AcyclicBuffer MylslandDev...licBuffer
ComErrorCntr 0«
AlarmsCntr 0«
[MinerEviCntr 1¢]
MinorEvtRegister1_Y 2019+
MinorEvtRegister1_M 6+«
MinorEvtRegister1_D 19+«
MinorEvtRegister1_h 4+
MinorEvtRegister1_min 2+«
MinorEvtRegister1_sec 22«
MinorEvtRegister1_cs 22«
MinorEvtReqister1 Evtldentifier 0«
Dieser Wert kann zurtickgesetzt werden, indem das Bit ,Minor Event Reset” im
AOI ,Zyklisches System” umgeschaltet wird.
-AvSystem1
AvSystem1 AvSysteminstance =
Mylsland_Input MylslandDeviceln -
Mylsland_Output MylslandDeviceOut =
ResetVitgFictnStatus 0+« -
ResetMaxUnbalanceVitg 0+« =
ResetMaxVRMS 0« r
ResetComErrorCntr 0« r
|ResetMinorEviCntr 1« r
ResetAlarmCntr 0« r
ResetSystem 0+«
18 85361B1906DE-03
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Nach einer Aktualisierung der azyklischen Systemdiagnosedaten (siehe
Azyklische Daten abrufen, Seite 17) kehrt der Zahler zu 0 zurtck.

AvSystem1_Diagnhostic———
AvSystem1_Diagnostic AvSystemDiagnostic | ...
Mylsland_AcyclicBuffer MylslandDev...licBuffer
ComErrorCntr 0«
AlarmsCntr 0«
[MincrevtCntr O«|
MincrEvtRegister1_Y 2019¢
MinorEvtRegister1_M 6¢
MincrEvtRegister1_D 19«
MinorEvtRegister1_h 4«
MincrEvtRegister1_min 2«
MinorEvtRegister1_sec 22¢
MincrEvtRegister1_cs 22+«
MincrEvtReqister1 Evildentifier 0«

Datenzugriff iber den azyklischen Puffer

AOIs kénnen nur Daten des Typs SINT, INT, DINT, REAL und BOOL als Ein-/
Ausgangsparameter offenlegen. Aufgrund dieser Beschrankung werden STRING-
Register im azyklischen Datenpuffer gespeichert und kdnnen dort abgerufen
werden.

Nachdem Sie das Bit fur den Zugriff auf die Daten des azyklischen
Systemanlagenmanagements umgeschaltet haben (siehe Azyklische Daten
abrufen, Seite 17), erscheinen die STRING-Daten nicht im AOI, sondern im
azyklischen Datenpuffer. Dieser Puffer befindet sich in der Liste ,Controller-Tags".
Far ihn wird die Benennungskonvention {Gerdtename} AcyclicBuffer verwendet.

£ ""ﬂ”E'Lﬂﬂd A Name =]z [Value « [Force Mask___« | Siyle Data Type
1] Controller Tags + Mylsland:C e T |AB:ETHERNET .
-1 Controller Fautt Handler + Myidand o) o ABETHERNET.
-8 Fower“Up Handler + Mylsland:0 ) o) |AB:ETHERNET....
?gﬁammk — Mylsland_AcyclicBuffer {---1 [ Mylsland_Acyclic
88 WamProgrom — Mylsland_Acyc AuSystem_VendorName 'Schneider Electric’ o) Mylsland_20
: Parameters and Local Tags + Mylsland_AcyclcBufer. AvSystem_ LEN 18 Decimal DINT
B MoinRoutine -+ Mylsland_AcycicBuffer AvSystem1_VendorHame.DA. e {---3|ASCIl SINTI20)

B AvMotorTwoSpeeds -+ Mylsland_Acyc AvSystem_ProduciCode 'TPRECEIP' e Mylsland_32
AvSwitch -+ Mylsland_ AvSystem1_AppRevision 100.0300" e Mylsland_7
- -+ Mylsland_AcyclicBuffer.AvSystem1_VendorURL " Schneider—electric [ Mylsland_64
CombinedSystemOQutput +/ Mylsland_Acyoii AvSystem_| {ee0] Mylsland_32

Die verbleibenden Daten kénnen im AOI abgerufen werden.

AvSystem1_AssetManagement———
AvSystem1_AssetManagem... AvSystemAsset ... r
Mylsland_AcyclicBuffer MylslandDev...licBuffer
MacAddress_XX 256«
MacAddress_YY 255«
MacAddress_ZZ 255«
MacAddress_UU 255«
MacAddress_VV 255«
MacAddress_WW 255«
TimeDeviceOn Oe
DeviceEviCntr Oe

85361B1906DE-03
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Haufige Fragen (FAQs)

Wo konnen STRING-Daten aufgerufen werden?

Aufgrund der AOI-Beschrankungen kénnen komplexe Datentypen nicht als Ein-/
Ausgangsparameter offengelegt werden. Anweisungen zum Aufrufen von STRING-Daten finden
Sie unter Daten Uber den azyklischen Puffer aufrufen, Seite 19.

Was stellen die Zeilen rechts neben dem AOI dar?

Alle Daten, die von einem AOI offengelegt werden, existieren im Daten-Hauptteil. Ausgenommen
hiervon sind Daten, die mit Ausgangsparametern des Typs BOOL offengelegt werden. Diese
Daten befinden sich rechts vom AQI — im nachstehenden Screenshot mit dem roten Rechteck
gekennzeichnet.

——————————AvSystem1

AvSystem1 AvSysteminstance | ...
Mylsland_Input MylslandDeviceln

Mylsland_Output MylslandDeviceOut —C_CtriVitgFlctn —
ResetVitgFlctnStatus 0« (- Preoperational )>—
ResetMaxUnbalanceVitg 0+ | Operational »—
ResetMaxVRMS 0« — TestMode »—
ResetComErrorCntr 0+ —C MinorEvt —
ResetMinorEvtCntr 0« —_ForceMode »—
ResetAlarmCntr 0+ —( DegradedMode —
ResetSystem 0+«

Wie werden TeSys™ island-Konfigurationsdanderungen in ein Projekt integriert?

* Wenn die Benennungskonvention fir ein TeSys island oder flir bereits vorhandene Avatars
geandert wurde, missen alle importierten Studio 5000®-Software-Elemente (Tags, AOls und
Generic Ethernet-Modul) geldscht werden, und der Importvorgang muss fur die neue
Konfiguration wiederholt werden.

+ Wenn sich an der Benennungskonvention fiir bereits vorhandene Elemente nichts gedndert
hat, kann der Importvorgang ohne Léschen der zuvor importierten Elemente wiederholt
werden. Andern Sie die Einstellung fiir die Import-Operation von Use Existing zu Overwrite
(wie in der nachstehenden Abbildung gezeigt).

B | Import Configuration - TeSyslslandDevice_Acyclic.L5X X

Find: ‘ V‘ LS Find/Replace...
Find Within: Final Name

Import Content:
&5 Programs Configure Tag References i
3 ag;;a;;;SysteMutput Import Name I Operation |_13| Final Ngme & |%f| Usage Alias For A
& References 19 AvMotorTwoDirecﬁI:m UseB> v | |AvMoto|TwoD..|-/|Local
Tags i AvMotorTwoDirecﬁt:.., Overwrite oto|TwoD...| --/|Local
Data Types i) AvMotorTwoDirecﬁi::... Use Existing __MotofTwoD...| -<[Local
= Errurs/AIa?nsOther COMpONEnts ﬂ AvSystem_A tMb_|Lise Fyist AySystdm As... | --||Local
fl| AvSystem_Diagnostic|Use Exist..| |AvSystem_Di.. |-{|Local
fl| AvSystem_Energy |UseExist.| |AvSystem_En..|--{Local
ﬂ CombinedSystemO... |Use Exist.. CombinedSys...| - |Local
ﬂ Device2_AssetMan... |Use Exist.. Device2_Asse.. | --/|Local
ﬂ Device3_AssetMan... |Use Exist.. Device3_Asse.. | --/|Local
| fl| Device4_AssetMan.. |Use Exist..| |Device4_Asse.. |--||Local v
< >
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Warum wird fiir 32-Bit-Integer ohne Vorzeichen ein Maximalwert von 2.147.483.647 angezeigt?

Die Rockwell Software® Studio 5000-Software kann nur Integer mit Vorzeichen verarbeiten. Aus
diesem Grund ist der maximale positive Wert, der fur 32-Bit-Integer ohne Vorzeichen angezeigt
werden kann, 2.147.483.647. Um dies zu erzwingen, enthalten die AQOIs eine Logik, mit der
UDINT-Register vollstéandig ausgefullt werden, wenn das Vorzeichen-Bit verwendet wird. Fir
diese TeSys island-Register gibt es einen Flag, der als offengelegter Parameter einen Uberlauf
anzeigt. Es handelt sich um Flags des Typs BOOL mit der Benennungskonvention {Tag-Name}

0.

Was geschieht, wenn die azyklischen Funktionsblécke einen erweiterten Fehlercode 0312

»,Linkadresse nicht verfiigbar* ausgeben?

Dieser Fehlercode wird angezeigt, wenn der Kommunikationspfad in der Meldungskonfiguration
fur den Funktionsblock nicht konfiguriert ist. Dies kann geschehen, wenn die Unterroutine und
der AOI importiert werden, bevor die IP-Adresse der TeSys-island-Instanz definiert wird (siehe
Abschnitt ,, TeSys-island-Modul importieren®). Suchen Sie zur Behebung dieses Problems das
TeSys island-Gerat in der Einstellung ,Pfad“ im Meldungskonfigurationsfenster fur jeden

einzelnen azyklischen Funktionsblock.

] Cgrrmcind

OEreble  (Enabelwateg L3St
- Emr Coxe Dsteratec [ e
Ewes Pt
Ewes Tomt

-

Daten-Auffrischungsraten

L
C Aniystesnl_Dugrate:

Ao _Frergy

[r e r—— I

AvGyHenl _SyeenTms

Dore Leegghe 0

] Tt Dt

ook He

Wenn Sie die Haufigkeit Ihres Feldbus-Protokolls (wie z. B. RPI oder
Wiederholungsrate) oder die Aktualisierungshaufigkeit fiir azyklische Daten in
Ihrem SPS-Programm festlegen, miissen Sie die Haufigkeit der
Datenaktualisierungen auf der Insel selber kennen.

Beispiel: Wirkenergiedaten werden alle 100 ms aktualisiert. Es ist somit nicht
hilfreich, wenn das SPS-Programm diese azyklischen Daten alle 10 ms
aktualisiert. Alle Ausgange (Starter, Digitalausgange, Analogausgange,
Auslésungsriicksetzungen und andere Riicksetzungen oder Presets) werden
jedoch mit einer Haufigkeit von < 10 ms aktualisiert. Eingédnge werden je nach
ihrer Wichtigkeit unterschiedlich oft aktualisiert.

Fir weitere Informationen hierzu siehe die nachstehende Tabelle.

85361B1906DE-03
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Tabelle 1 - Daten-Auffrischungsraten

Daten

Maximales
Aktualisierungsintervall

Ein- und Ausgangsstatus von Leistungsgeraten, Digital-E/A-Modulen
und SIL2-Schnittstellenmodulen

Zum Beispiel Ausfiihren-Befehle, Schiitzstatus (RunFwd, Tripped),
Digitaleingang (DIO, DI1 ...)

10 ms

Analogmesswerte von Leistungsgeraten, analogen E/A-Modulen und
Spannungsschnittstellenmodulen

Zum Beispiel Phasenstrom (AvgIRMS, PhaseXIRMS),
Phasenspannung (VRMSPhaseX, AvgVRMS), Leistung
(InstActivePower, InstReactivePower, PowerFactor), Energie
(ActiveEnergy, ReactiveEnergy), Analogeingénge (MotorTemperature,
Alo, Al1)

100 ms

Sonstige Daten

Zum Beispiel Asset-Daten: ContactorCycleCntr, TimeModuleOn,
AvgIRMS (Lebensdauer)

10 ms

2.

Sicherheitsanforderungsstufe gemaf der Norm IEC 61508.

22
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