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Acerca de este libro

Presentacion

Objeto Esta documentacién describe brevemente la configuracién de la comunicacion
entre una CPU Premium con maestro CANopen y un controlador de seguridad XPS-
MC Modbus esclavo con la pasarela ABC CANopen (http://www.hms-networks.de/
products/abc_canopen.shtml).

Campo de A pesar de la informacién detallada que se presenta en este documento, Schneider
aplicacién Electric S.A. no garantiza la informacién que contiene dicho documento y no se
hace responsable de ningun error o dafio que pueda producirse como
consecuencia de su uso o su aplicacion.
Las caracteristicas y el funcionamiento de los productos y componentes adicionales
gue se describen en este documento pueden variar en cualquier momento. La
descripcién no es en ningln caso contractualmente vinculante.

Documentos
relacionados Titulo Reference Number
AnyBus Communicator, Manual de usuario SDN-7061-059,
www.hms-networks.com
Fieldbus Appendix, ANYBUS-S CANOPEN ABS-COP-1.92,
www.hms-networks.com

Comentarios del Envie sus comentarios a la direccién electrénica techpub@schneider-electric.com
usuario
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Introduccion alapasarela AnyBus
CANopen 1

Introduccién ala pasarela AnyBus CANopen

Descripcién
general

Terminologia

La pasarela AnyBus CANopen permite que un maestro ubicado en una red
CANopen pueda comunicarse con esclavos de una red Modbus RTU. Se trata de
un convertidor de protocolo genérico que funciona de forma transparente para el
usuario.

Esta pasarela permite la posibilidad de interconectar una red CANopen con una
gran variedad de productos comercializados por Schneider Electric. Estos
productos incluyen reguladores de arranque TeSysU, controladores Altivar y
controladores de seguridad XPS-MC.

En este documento se describe la comunicacién entre una CPU Premium y un
controlador de seguridad XPS-MC. Esta documentacién sélo describe brevemente
la configuracién de la comunicacion entre una CPU Premium con maestro
CANopen y un controlador de seguridad XPS-MC Modbus esclavo con la pasarela
ABC CANopen (http://www.hms-networks.de/products/abc_canopen.shtml).

El término "RTU" hace referencia al protocolo de comunicacién Modbus RTU y
puede omitirse. En consecuencia, el término simple "Modbus" se utilizara para
hacer referencia al protocolo de comunicacion Modbus RTU.

Tal como ocurre con todos los sistemas de comunicacion, los términos "entrada” y
"salida" son, en cierta medida, ambiguos. Para evitar confusiones, se ha utilizado
una Unica convencion en todo el documento. Segln esta convencién, las nociones
de "salida" y "entrada" se establecen como las correspondientes al PLC o al
maestro CANopen.

Por lo tanto, una "salida" es una sefial de comando enviada a un esclavo Modbus,
mientras que una "entrada" es una sefial de supervisiéon generada por dicho
esclavo.

Dado que sélo se supervisan las sefales del controlador de seguridad XPS-MC,
s6lo se indican las "entradas" del esclavo Modbus.
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Ejemplos de configuracion de
hardware

Introduccion

Descripcién
general

Contenido:

Este capitulo contiene los ejemplos de configuracién de hardware.

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
Ejemplo de un controlador de seguridad XPS-MC 10
Ejemplo con varios controladores de seguridad XPS-MC u otros esclavos 11

Modbus
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Ejemplos de configuracion de hardware

Ejemplo de un controlador de seguridad XPS-MC

Ejemplo

En el diagrama siguiente se muestran las conexiones entre un maestro CANopen
(por ejemplo, Premium TSX con la interfaz CANopen TSXCPP110) y un esclavo
Modbus (XPS-MC) a través de la pasarela AnyBus CANopen

(enlace: http://www.hms-networks.de/products/abc_canopen.shtml).

Nota: los cables, conectores y resistencias de CANopen deben cumplir con el
estandarCiA DRP 303-1.

Ejemplo: Premium maestro CANopen y un Unico controlador de seguridad
XPS-MC:

Premium maestro CANopen
con la inte TSXCPP110 Pasarela AnyBus CANopen

Conector
CANopen
Conector

CANopen

CANopen
aguas arriba
N |

Cable CANopen

Cable Modbus para la conexion
de la pasarela y Secuflex

10
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Ejemplos de configuracion de hardware

Ejemplo con varios controladores de seguridad XPS-MC u otros esclavos

Modbus

General

La conexién entre Premium y la pasarela (bus CANopen) es siempre la misma, tal

como se muestra a continuacion.
Premium con la pasarela AnyBus CANopen

Premium maestro CANopen

con la interfaz CANopen
TSXCPP110

Conector
CANopen

Cable CANopen

Pasarela AnyBus CANopen

Conector
CANopen

02/2005
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Ejemplos de configuracion de hardware

Utilizacién del
concentrador
Modbus
LU9GCO03

Cable parala
conexiénentreel
CONCENTRADO
R LU9GCO3 vy la
pasarela ABC
CANopen

Concentrador Modbus LU9GCO03

Cable Modbus para la conexién
de la pasarela y el concentrador

Modbus LU9GC03

VW3 A8 308 Re-

Modbus hubs

wGCOS \
/L

PC oonnactor,

Subnet connector

Power connector,

termination

Ocho esclavos XPS-MC Modbus como maximo

Para la conexion entre el CONCENTRADOR LU9GCO03 y la pasarela ABC
CANopen es necesario un cable con la asignacion de pins siguiente:

RJ45 macho para XPS-MC

Pin

Descripcion

1

DB(A)

DB(B)

O N[Oo|Of MW N

ov

SUB-D9 macho

Pin

Descripcion

1

+5V

RS232Rx

RS232Tx

No se utiliza

Tierra

RS422RX +

RS422Rx -

RS485 + / RS422 TX +

O O N[O B|WN

RS485 - TRS422 TX -

12
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Ejemplos de configuracion de hardware

Utilizacion de la Cajas de derivacién VW3 A8 306 TF3 y adaptador de RJ45 a SUBD 9 macho (para
topologiade bus conocer la asignacion de pins para el adaptador, consulte Cable para la conexién
con cajas de entre el CONCENTRADOR LU9GCO03 y la pasarela ABC CANopen, p. 12):
derivaciéon VW3
A8 306 TF3y un
adaptador de
RJ45 a SUBD 9 Power connector
macho

Subnet connector

Adaptador de RJ45
a SUB-D9 macho

Terminacion
de linea

VW3 A8 306 R--

Terminacion
de linea
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Ejemplos de configuracion de hardware

Terminador de
linea

Utilizacion de la
topologiade bus
con cajas de
conexiones y un
adaptador de
RJ45 a SUBD 9
macho

Para las redes mostradas anteriormente, se requiere siempre el terminador de linea
siguiente: VW3 A8 306 RC

— VW3 AR 206 RC line fermination —

Esta topologia es similar a la anterior, con la diferencia de que ésta utiliza
conectores de suscriptor TSXSCA62 o TSXCA50. Se recomienda utilizar un cable
de conexion VW3 A8 306 y los cables Modbus TSXCSA 00.

Conecte el conector RJ45 macho del cable VW3 A8 306 al conector RJ45 hembra
del adaptador (para conocer la asignacién de pins para el adaptador, consulte
Cable para la conexion entre el CONCENTRADOR LU9GCO03 y la pasarela ABC
CANopen, p. 12).

A continuacién, conecte el adaptador a la pasarela mediante la conexion SUB D9.
Cajas de conexiones TSXSCA62/TSXCA50

&

Adaptador de RJ45 a
SUB-D9 macho

PC connactor

Subnet connector,

Power connector.

/}.‘

TSXCSA-00

e Caja TSXSCA62:
Esta caja pasiva contiene un circuito impreso que se ajusta con terminales de
tornillo y que permite conectar dos suscriptores al bus (dos conectores hembra
SUB-D de 15 puntos). Incluye la terminacién de linea cuando el conector esta
ubicado en el extremo. Se ajusta con dos terminales de tornillo para la conexion
de dos cables de par trenzado doble Modbus.

e Caja TSXSCAS5O:
Esta caja pasiva permite conectar una unidad Modbus a un terminal de tornillo.
Incluye la terminacién de linea cuando el conector esta ubicado en el extremo.
Se ajusta con dos terminales de tornillo para la conexién de dos cables de par
trenzado doble Modbus.

14
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Ejemplos de configuracion de hardware

Recomenda-
ciones de
cableado

Recomendaciones generales de cableado para la red Modbus:

e Utilice un cable blindado con dos pares de conductores trenzados.
Conecte entre si los potenciales de referencia.

La longitud maxima de la linea es de 1.000 metros.

La longitud maxima de linea descendente/sin conexién es de 20 metros.
No conecte mas de nueve estaciones a un bus (ocho esclavos y una pasarela
ABC CANopen).

Mantenga el bus lejos de los cables de alimentacién (30 cm como minimo).
Si se requieren cruces, realicelos en angulo recto.

Conecte a tierra el blindaje del cable de cada unidad.

Adapte la linea en ambos extremos mediante un terminador de linea.

02/2005
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Ejemplos de configuracion del

software

Introduccion

Descripcién
general

Contenido:

Este capitulo contiene ejemplos de configuracion del software.

Este capitulo contiene las siguientes secciones:

Seccién Apartado Pagina
3.1 Introduccion al ejemplo de configuracién del software 19
3.2 Pasarela AnyBus con la herramienta de configuracion ABC 20

CANopen
3.3 Herramienta de configuracion SyCon CANopen 41
3.4 Configuracién de Unity Pro (maestro CANopen) 56
35 Pasos de comprobacion de falta de ejecucion del sistema 60
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Ejemplos de configuracién del software

3.1

Introduccion al ejemplo de configuracion del
software

Ejemplo de un PLC Premium y un controlador de seguridad XPS-MC

Introduccién

El ejemplo muestra una configuracién con los dispositivos siguientes (consulte
también Ejemplo de un controlador de seguridad XPS-MC, p. 10). Los valores
mostrados en las ilustraciones son los predeterminados utilizados por dicho
ejemplo. No modifique estos valores a menos que sea necesario.

Dispositivos de hardware:

e PLC Premium como maestro CANopen

e AnyBus como pasarela para esclavo CANopen / maestro Modbus
e Controlador de seguridad XPS-MC como esclavo Modbus

e Cable, conectores y terminacion de linea

Dispositivos de software:

e Herramienta de configuracién ABC LUFP para AnyBus (Véase Pasarela AnyBus
con la herramienta de configuracion ABC CANopen, p. 20)

e Herramienta de configuracion CANopen SyCon y los archivos EDS (Electronic
Data Sheet, Hojas de datos electrénicas) correspondientes (Véase Herramienta
de configuracion SyCon CANopen, p. 41)

e Software de la aplicacion Unity Pro XL (Véase Configuracién de Unity Pro
(maestro CANopen), p. 56)

e Herramienta de configuracién XPSMCWIN para los controladores de seguridad
XPS-MC

02/2005
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Ejemplos de configuracion del software

3.2

Pasarela AnyBus con la herramienta de
configuracion ABC CANopen

Introduccion

Descripcion
general

Contenido

En esta seccion se describen los pasos necesarios para la herramienta de

configuracién ABC CANopen.

Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Péagina
Pasarela AnyBus con la herramienta de configuracion ABC CANopen 21
Descripcion general de la informacioén disponible del controlador de seguridad 36

XPS-MC

20
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Ejemplos de configuracién del software

Pasarela AnyBus con la herramienta de configuracion ABC CANopen

Introduccién

Esta herramienta (que se puede descargar en www.hms.se) permite configurar la
pasarela entre CANopen y las redes Modbus. En el ejemplo, el maestro CANopen
es un PLC Premium de Schneider, mientras que el esclavo Modbus es un
controlador de seguridad XPS-MC (XPS-MC32X). En los pasos siguientes se
describe el proceso de configuracion:

Paso Accion
1 Conectar el hardware (Véase Conectar el hardware, p. 22)
2 Definir las redes (Véase Definir las redes, p. 23)
3 Agregar comandos (Véase Agregar comandos, p. 26)
4 Guardar y descargar a la pasarela (Véase Guardar y descargar a la pasarela,

p- 35)

02/2005
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Ejemplos de configuracion del software

Conectar el A continuacién, se indican los pasos que deben seguirse para conectar el hardware.
hardware Paso Accion
1 Encaje la pasarela ABC en el riel DIN.
2 Conecte el cable del bus de campo.
3 Conecte el cable de subred serie.
4 Conecte el PC mediante el cable del PC.
D-gub 9 female (PC) Modular 4/4 connector [ABC)
1 1 Ground
RSZ3Z Rx 2 2 Ground
RSE3Z Tx 3 3 Rx
4 4 |
Ground 5
[
7
B
g Instalis in PC's serial port
5 Conecte el cable de alimentacién y suministre corriente.
22 02/2005




Ejemplos de configuracién del software

Definir las redes

A continuacién, se indican los pasos que deben seguirse para definir las redes:

Paso Accion
1 Inicie el configurador ABC-CANopen.
(Normalmente, el software ABC Config detecta el puerto serie correcto. En caso
de que no sea asi, seleccione el puerto conectado en el menu Puerto).
2

Seleccione el bus de campo CANopen.
Configurador ABC-CANopen:

Seleccione el bus de campo CANopen

File Fieldbus Port  Wiew Help
EEEETI A0 A=
ABC Master Mod= — untitled

Devices:
&5 Fieldbus

Alphabetic Eategnnzedl I
f o5C it
P Sub-Metwark a Idb

P FuofibusDP

Configuration:

Ethernet

Aqui se muestra la informacién
relativa a los elementos

seleccionados /_\

Fieldbus Type
The type of the Fieldbus connected to the Communicater

Fisldbus

20.02.2004 |

1506 ConfigLine @@ j

02/2005
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Ejemplos de configuracion del software

Paso

Accién

Compruebe los valores del elemento ABC.
Valores predeterminados de ABC:

Valores de ABC

Fle ABC Port View Help \

MEEEE I 2 - a1

ABC Master Mode - LUntitled

Devices:

Transmit Courter Location | 00002

|\ Configuration: |
Fieldbus A Iphabetic Categorized |
Ne,wmk [E Interface

Physical Intertace: Serial

B Module
Control/Status Byts Enabled but no startup lnck.
Module Fleset Disabled

B Protacol
Protocol Master Mode

Bl Statistics
Rleceive Counter Lacation 040002
Stalistics Disabled

Inserte el controlador de seguridad XPS-MC en la subred Modbus.
Direccién del esclavo para ABC:

2 Fle NewNode Port Yew Help

METERIEIEETEE T L -

ABC Master Mode - Untitled

Devices: | |Eunhguratmn:
[+ Fieldbus Alphabetic |Ea[egnrized|
. 4RC
EIN SubNetwork 1
“7] NewNode

Al hacer clic una vez en Nuevo nodo, es posible cambiar el nombre. En este
ejemplo, se denomina MC32.

En la ventana de la derecha, introduzca la direccién del esclavo (por ejemplo,
32).

Actualice la direccién del esclavo:

| Hle MC32 Port View Help

MEEEEIEEE R T 1o - 1a
ABC Master Mode - Untitled
Devices: | | Configuration:
Fieldbus Alphabetic | Categorized |
8 SubHetwork Slave addiess 32

24
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Ejemplos de configuracién del software

Paso Accién

Haga clic en Subred para introducir los valores adecuados en la ventana de la
derecha. En este ejemplo, se muestran los valores estandar para el controlador
de seguridad XPS-MC. Los valores introducidos deben ser idénticos a los
valores configurados mediante la herramienta de configuracion XPSMCWIN
para el controlador de seguridad XPS-MC.

Valores estandar para la subred:

I Fle Sib-Metwork Port Wew Help

CedssE(r2r X SE09T § Has |
ABC Master Mode - Untitled
Devices: | [ Configuration |
% Fieidbus Hlphabetic | ca.egmy{d| \

ABC
= 8 SubNetnok Bitate (bits/s] 19200

) 8

Mone

Rs48s =l

Sugerencia: Para esclavos adicionales, en la ventana de la izquierda, haga clic

en Subred y, a continuacién, en Subred en la barra de menus y seleccione
Agregar nodo.
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Ejemplos de configuracion del software

Agregar
comandos

En este ejemplo se muestra cdmo agregar todos los comandos disponibles. De
hecho, para obtener toda la informacion, sélo se necesita agregar los registros de
mantenimiento, ya que la informacién de las entradas (comando 01 = Leer estado
de bobina) y de las salidas (comando 02 = Leer estado de entrada) esta incluida.
Solo para la supervision normal, basta con el "comando 03 = Leer registros de
mantenimiento" (consulte los pasos 8 y 9). Si desea obtenerinformacién mas
detallada, este procedimiento muestra como agregar los tres comandos.

Paso

Accion

1

En la ventana de la izquierda, haga clic en MC32.
Abra MC32 en la barra de menus y seleccione Agregar comando.
Agregue el comando:

2! Fle | mcsz Bort Yew Help
Copy Skrg+C

Ex:m‘!?—.nl-q-,m;-—-”_._
Hode Moritor & o |
Add Transactions ‘b B; = ‘

Insert New Node
Save Node
Insert From File

Fiead Input Status
0403 Read Holding Registers
0404 Fiead Input Regiters
0405 Force Single Col

0406 Preset Single Fegister
0407 Read Exoeption Status

L]
[ ized |
L]

@

L'l

[l

a

@ (x08 Diagnostics

a

L]

@

L]

@

a

[l

0+08  Fetch Comm Event Cti

0x0C  Feteh Comm Event Log

0x0F  Force Multiple Coils

0410 Preset Muliple Regs

0x11 Report Slave |D

0x14  Read General Reference.

e e I
|

Consulte también Descripcion general de la informacién disponible del

controlador de seguridad XPS-MC, p. 36.

26
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Ejemplos de configuracién del software

Paso Accién

2 Haga doble clic en los comandos 01, 02 y 03. (XPS-MC s6lo admite los tres
primeros comandos.)
Seleccione el comando 01, 02, 03 haciendo doble clic:

=
File Command
0@ X |
| = | Command Name; -
@ 0:01 Read Coil Status
8 002 FReadInput Status
_ﬂ 0x03 _FRead Holding Registers
@ 0204 ReadInput Registers
@ 005 Force Single Coil
B 0«05  Preset Single Register
@ 007 ReadException Status
@ 008 Diagnostics
@ 0:0B Fetch Comm Event Chr
@ 0:0C Fetch Comm Event Log
@ 0«0F Force Multiple Coil:
@ 0210 Preset Multiple Regs
8 011 RepotSlavelD i
8 0«14 Fead General Reference
8 D5 yite Fenes Refeerce =l

Resultado: Aparece la ventana siguiente:
I Fle MC32 Pt Wiew Help

MNTEEIEEE T T - -

ABC Master Mode - Untitled

Devices: | | Configuration:

E=l-4g# Fieldbus Alphabetic | Categarized |
ABC

-7 Sub-Network Slave address 32
BT

] Read Coil Status

: Queny

Fesponze

Z] Read Input Status
Queny

Responze

=-_] Read Holding Registers
Queny

Response

02/2005 27



Ejemplos de configuracion del software

Paso Accion
3 Para la configuracion de la consulta, haga clic en Consulta (la consulta es
idéntica para los tres comandos; es decir, leer bobina, leer entrada y
mantenimiento).

Al seleccionar un elemento en la parte derecha de la pantalla, aparece un
resumen sobre dicho elemento en la parte inferior de la pantalla.

S Fle Query Port Wew Help |

DeHss B PR X SERAFPT T A@L

[ ABC Master Mode - Unfitled

i Configualion
Fiekdbus Alphabetc | Categorized
-4 s8C =

) SubNetwork
BT mC32 Offfine options fo fisidbus Clear
£-(] Read Coi Status Offne options for subnetwork Clear
= Quey Reconnect e (10ms) 1000
£ Resporse Reties 3
[ Slave Address Timeout e (10ms) 1m0
[ Function Tiigger byte address (hO5FF
[3 Bute court Updale mods Cyolcaly
[3 Data Update fime (10ms) 100
Checksum
=1 Riead Input Status
=] Duey

0 Resporse
2] Read Holding Registers

=1 Ouey

2 Resporse

Minimum time between broadcasts (10ms)
T s sent

[ [ fa0aa0 | 175 Confgline @@

Para la configuracion de la respuesta, haga clic en Respuesta (la respuesta es
idéntica para los tres comandos; es decir, leer bobina, leer entrada y
mantenimiento).

Al seleccionar un elemento en la parte derecha de la pantalla, aparece un
resumen sobre dicho elemento en la parte inferior de la pantalla.

“'He Resporse Port View Help

‘De@asaliEex - EE09T P Bax I}
i ABC Master Mode - Untitled
= | Devices: | | Configuration: |
Fieldbus Alphabeic | Categoized |
SR SubNetnork Trigge byte: Disabled =
&I MC3: Tiigger byte address  D4O5FF
-] Read Cal Status
e
[ Funstion
[ Byte count
[ Daa
Checksum

E1-] Read Input Status
Query

Response
ad Holding Registers

Trigger byte
Should the tigger byte be used of not

Response [ 1803 2004 | 7118 Corfigline @@

Si los datos de la aplicacién son correctos, no los modifique.
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Ejemplos de configuracién del software

Paso

Accion

Configuracién de: Leer estado de bobina / Consulta.

Haga clic en la funcién que desee en la parte izquierda para que aparezcan las
ventanas correspondientes en la parte derecha.

Resultado: Todos los valores se muestran en formato hexadecimal (al cambiar
los valores, es posible introducirlos en formato decimal, ya que pasaran
automaticamente a formato hexadecimal).

:| | Configuration:

| Fle Read Coil Status  Port  View Help

‘D FEEAS B FBRX Alphabetic | Categarized
ABC Master Mode - Untitied |v e 0x20
Devices: /
? Fieldbus
E‘M ?EE—Nelwork :l | Canfiguration;
BT MC32 Alphabetic | Categorized |
& [:I Value (4
E-E Query
o [ Slave Addiess
¢ [ Function
¢+ [ Starting Address (Hilo) ‘ Configuration:
[ Murnbeer of poirts Hi Lol Alphabetic I Calegorizedl
@ Checksum

00100

] |Configuration: A @

lphabetic | Eategorizedl ] | Configuration

=

Error check start byte | 0x0000

Existen cinco submenus de la consulta:
1. Direccién del esclavo
Por defecto, la direccion Modbus de MC32 (32 decimal = 20 hexadecimal)
2. Funcion
Comando 01 (Leer estado de bobina)
3. Direccién de inicio
Consulte la tabla Direcciones y comandos, p. 36, columna 1
4. Numero de puntos
Consulte la tabla Direcciones y comandos, p. 36, columna 3 (40 decimal =28
hexadecimal)
5. Suma de comprobacion
No modificar
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Ejemplos de configuracion del software

Paso

Accion

Configuracién de: Leer estado de bobina / Respuesta.

Haga clic en la funcién que desee en la parte izquierda para que aparezcan las
ventanas correspondientes en la parte derecha.

Resultado: Todos los valores se muestran en formato hexadecimal (al cambiar
los valores, es posible introducirlos en formato decimal, ya que pasaran
automéaticamente a formato hexadecimal).

| [ Canfiguratior:

Alphebetic | Categorized |

|% File Slave Address Port Yiew Help

LA SSE] LR X (B

| ABC Master Mode -Uniled o >>v o
| laster Mode - Untitle
o_[ Devices: l

Fieldbus
| [Configuation:
4 SubNetwork
i‘éﬂﬁ e Alphebelis | Calegorized |
=1 Read Cal Status Valug | 0:01
1= Quey

=13 Responss

gmncnm | [ Configuration:
CH Alphabetic | Categaried |
5)F Emk}»\ 05
4
] | Configuration: A&
Alphabetic | Ea[egmizedl ) [oguton ]

Alphabefic | Categorized |

No swapping I |
Data ength 040005
Daa ocalion 00002

Eror pe CRC
Enor check start byte  0:0000

Data lacation K Byte swap

The cffset in the Intermal Memory Bufer in ABC. where the deta should be read The byte swapping method ta use o the data. This is used to changs the data
from/witen to. Input Area 0x00D, Dutput Area 0+200. Local Area 0x400. Please ardder of “High Byte/Low Byts". "Swap 2 bytes” will change from

nate that if Control and Status registers are enabled (defaul) first avallable data Bytel1-Byte2-Byted-Buted to Byte2-Byte] -Byted-Bute. "Swap 4 butes" will charge
location wilbe: Input Area D002, Dulput Area z202 from Byte1 Byleo Byl 2Byled to Byied Byle2Bplea Byte]

Existen cinco submenus de la respuesta:
1. Direccion del esclavo
Por defecto, la direcciéon Modbus de MC32 (32 decimal = 20 hexadecimal)
2. Funcion
Comando 01 (Leer estado de bobina)
3. Recuento de bytes
Numero de bytes (véase Consulta): 40 bits/8 = 5 bytes
4. Lalongitud de los datos es de 5 bytes (consulte 3)
La ubicacién de los datos es 2, ya que el estado de la pasarela utiliza los dos
primeros bytes
5. Suma de comprobacion
No modificar
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Paso

Accién

Configuracién de: Leer estado de entrada / Consulta.

Haga clic en la funcién que desee en la parte izquierda para que aparezcan las
ventanas correspondientes en la parte derecha.

Resultado: Todos los valores se muestran en formato hexadecimal (al cambiar
los valores, es posible introducirlos en formato decimal, ya que pasaran
automaticamente a formato hexadecimal).

B ABC Master Mode - Unititled I
N 7 [Cotgutors

— | Devices:

Fieldbus
ol BBC

=) SubMetwork

Aiphabetic | Categorzed |

2] MC2
=] Read Coil Status :
Quen :l | Carfiguation:
Responss Alphabetic |Categorized|

BT
[ Slave Addres:
: [F Function

~[F Statting Address [HiL :l | Configuration:
= [§ Mumber of points [HiLa) habetic | Cate orizedl
5 Checksum J
H=) @ w0200
] |E0nfigulati0n: I 4 .

:| Configuration:

Alphabetic | Categorized I

2

Errar check start byte

Existen cinco submenus de la consulta:
1. Direccién del esclavo
Por defecto, la direccion Modbus de MC32 (32 decimal = 20 hexadecimal)
2. Funcion
Comando 02 (Leer estado de entrada)
3. Direccion de inicio
Consulte la tabla Direcciones y comandos, p. 36, columna 1
4. Numero de puntos
Consulte la tabla Direcciones y comandos, p. 36, columna 3 (40 decimal =28
hexadecimal)
5. Suma de comprobacion
No modificar
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Paso

Accién

Configuracién de: Leer estado de entrada / Respuesta.
ventanas correspondientes en la parte derecha.

los valores, es posible introducirlos en formato decimal, ya que pasaran

automaticamente a formato hexadecimal).
SR N=N=NSR = A e A N

—[ ABC Master Mode - Untitled

= | Devices _| [ Configuration:
Fieldbus Alphabelio | Categorized |
£BC
- SubMatwork
=TT MC32
=+ Read Coil Status
&I Duery
Fiespanse | Configuration
=] Read Input Status @ Alphabetic | Categorized |
" - Walue 002
<[ Slave Address
[ Function Configuration:
[ Evta count Alohabelic | Cleguzed
- ¥ Dala
0405
igcksum
Y

] |Ennfiguralinn A F
Alphabetic | Cateqorized | (4 N{Cerfiguzion

> S
Alphabetic | Categorized

Byte swap | Mo swapping
Error check start byte 00000 Daotalength | 040005

0x0007

Haga clic en la funcién que desee en la parte izquierda para que aparezcan las

Resultado: Todos los valores se muestran en formato hexadecimal (al cambiar

Byte swap

The byte swapping method to use on the data. This is used to change the data

order of "High Byte/Low Byte'. "Swap 2 bytes" will change from

Eptel-Byte2-Byte3 Byted to ByteZ-Byte-Bpted Epte3. 'Swap 4 butes” wil change

from Bytel-Byte2-Byte3-Bpted to Byted-Byte3 Byte2 Bytel

Existen cinco submenus de la respuesta:
1. Direccion del esclavo

2. Funcion

Comando 02 (Leer estado de entrada)
3. Recuento de bytes

Numero de bytes (véase Consulta): 40 bits/8 = 5 bytes
4. Lalongitud de los datos es de 5 bytes (consulte 3)

2 y necesita 5 bytes
5. Suma de comprobacion
No modificar

Por defecto, la direcciéon Modbus de MC32 (32 decimal = 20 hexadecimal)

La ubicacién de los datos es 7, ya que "Leer estado de bobina" se inicia en
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Paso

Accibn

Configuracién de: Registros de mantenimiento / Consulta.

Haga clic en la funcién que desee en la parte izquierda para que aparezcan las
ventanas correspondientes en la parte derecha.

Resultado: Todos los valores se muestran en formato hexadecimal (al cambiar
los valores, es posible introducirlos en formato decimal, ya que pasaran
automaticamente a formato hexadecimal).

0 5 L

0 ABC Master Mode - Untitled ]

— [ Devices: I [e
Fieldbus Alphabetic | Categorized |
ABC
£ Sub-etwork

=TT MCaz
12 Read Coi Status
Cuery
Fiesponse
cad Input Status
Quen
Response

| Configuration:
Alphabetic I Catagmized'
Walue (<03

[ Slave Addess
[ Function

[ Starting Address (Hilo)
- [§ Number of paiits (HiLo)
[ Checksum Configuration:

Response
Alphsbetio | Categorized |
041000

-
] | Corfiguration; A&

Aphabeie | Catzgorzed |

Fm 0x000E

Alphabetic | Calegurizedl

Error check talt byte  0=0000

Existen cinco submenus de la consulta:
1. Direccion del esclavo
Por defecto, la direccion Modbus de MC32 (32 decimal = 20 hexadecimal)
2. Funcion
Comando 03 (Registros de mantenimiento)
3. Direccion de inicio
Consulte la tabla Direcciones y comandos, p. 36, columna 1
4. Numero de puntos
Consulte la tabla Direcciones y comandos, p. 36, columna 3 (14 decimal = 0E
hexadecimal)
5. Suma de comprobacion

No modificar
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Paso Accién

9 Configuracién de: Registros de mantenimiento / Respuesta.

Haga clic en la funcién que desee en la parte izquierda para que aparezcan las
ventanas correspondientes en la parte derecha.

Resultado: Todos los valores se muestran en formato hexadecimal (al cambiar
los valores, es posible introducirlos en formato decimal, ya que pasaran
automaticamente a formato hexadecimal).

® Fle ReadHolding Registers Port View Help
MeEss o wE X

| ABC Master Mode - Untitled

o= ===
Alphabstic | Categarized |

Fieldbus
- B

8L
=) SubNetwork

=T MC32

(] Read Coi Stetus

:l Configuration:
Holding Regiser @ Alphabetic | Categorized |
/vm 003
Addiess
B oo _

[ Byte count
Data \_l
Checksr | Configuation:

Alhabelic | Categorized |

w alue [T

| | Eorfiguation:

Alphabetc | Categorized |

| | Configuration
Alphabetic | Calagorized |

Enor check start byte | 00000

Byte swap  Na swapping
Datalength  0:001C
Data kocation 00000

Existen cinco submenus de la respuesta:
1. Direccion del esclavo
Por defecto, la direccion Modbus de MC32 (32 decimal = 20 hexadecimal)
2. Funcion
Comando 03 (Registros de mantenimiento)
3. Recuento de bytes
Numero de bytes (véase Consulta): 14 palabras * 2 = 28 bytes (1C
hexadecimal)
4. Lalongitud de los datos es de 5 bytes (consulte 3)
La ubicacion de los datos es 12 (OC hexadecimal), ya que "Leer estado de
entrada” se inicia en 7 y necesita 5 bytes
5. Suma de comprobacion
No modificar
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Guardar y
descargar ala
pasarela

Resultado

A continuacioén, se indican los pasos que deben seguirse para guardar y descargar
a la pasarela:

Paso Accion
1 Guarde la configuracion.
ﬂ| File Data Port Wiew Help
e
Open...

Save

Upload configuration from ABC-LUFP
Download configuration ko ABC-LUFP
Prink. ..

2 Descargue la configuracién. Se recomienda asignar un nombre para la
configuracion.
al x
Select a Mame for the Configuration
| cANOPEN

La pasarela esta configurada y los indicadores LED deben mostrarse como se
indica a continuacion:

Ahora continle con los pasos de la herramienta de configuracién SyCon CANopen
(Véase Herramienta de configuraciéon SyCon CANopen, p. 41).
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Descripcion general de la informacion disponible del controlador de seguridad

XPS-MC

Descripcién
general

Direcciones y
comandos

A continuacion se describe la informacién transmitida por XPS-MC a través de
Modbus. En el registro de MANTENIMIENTO (comando 03), también se puede ver
la informacién para las ENTRADAS (comando 01) y las SALIDAS (comando 02)
ademas del diagnéstico.

Direcciones y comandos 01 leer bobina, 02 leer entrada, 03 registros de

mantenimiento:

mantenimiento)

Direcciones Direcciones | Tamafio |Funcion Resultados de utilizacion
(hexadecimal) | (decimal) de los Modbus
datos compatible
0100-0127 256-295 40 bits 01 (0x01) Datos de salida de 8 bits /
(leer bobina) datos de entrada de 32 bits
(0=DESACT., 1 =ACT.)
0200-0227 512-551 40 bits 02 (0x02) Datos de entrada de 32 bits /
(leer entrada) datos de salida de 32 bits
(0=DESACT., 1 =ACT.)
1000-100D 4096-4109 14 03 (0x03) Informacion y errores
palabras | (registros de Si desea obtener informacion

adicional, consulte la tabla
siguiente:

36
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Registros de
mantenimiento

Informacién sobre las 14 palabras de los registros de mantenimiento:

Direccion |Direccién |Byte de Byte de Detalles
de palabra |de mayor valor |menor valor
(hexa- palabra
decimal) (decimal)
Hardware y configuracion
1000 4096 Modo Estado Modo
bit 4: 0 = XPSMC32
bit 4: 1 = XPSMC16
bit 6: 1 = config. correcta
Estado
bit 0: 1 = RUN
bit 1: 1 = CONF
bit 3: 1 = Error INT
bit 4: 1 = Error EXT
bit 5: 1 = STOP
1001 4097 reservado
Datos de E/S
1002 4098 Datos de Datos de
entrada entrada
(Entrada 1-8) | (Entrada Bit
9-16) 1 = entrada / salida
1003 4099 Datos de Datos de correspondiente activada
entrada entrada
(Entrada (Entrada
17-24) 25-32)
1004 4100 sin utilizar Datos de
(siempre 0) salida
(Salida 1-8)
Errores de E/S
1005 4101 Error de Error de
entrada entrada
(Entrada 1-8) | (Entrada Bit
9-16) 1 = error de entrada/salida
1006 4102 Error de Error de correspondiente
entrada entrada
(Entrada (Entrada
17-24) 25-32)
1007 4103 sin utilizar Error de
(siempre 0) salida
(Salida 1-8)

02/2005

37




Ejemplos de configuracion del software

Direccion | Direccién |Byte de Byte de Detalles
de palabra | de mayor valor | menor valor
(hexa- palabra
decimal) (decimal)
Sugerencias de diagnéstico (DH)
1008 4104 (DH 1) (DH 1) indice *
indice alto indice bajo nimero de dispositivos
1009 4105 sin utiizar | (DH 1) Mensaje
(siempre 0) Mensaje Sugerencia de diagnoéstico
Significado: consulte la tabla
100A 4106 (DH 2) (DH 2) Lo
b b . siguiente
Indice alto Indice bajo
100B 4107 sin utilizar (DH 2)
(siempre 0) Mensaje
100C 4108 (DH 3) (DH 3) * El indice indica el orden de los
indice alto indice bajo dispositivos en la configuracion.
100D 4109 sinutiizar | (DH 3) Los indices de todos los
(siempre 0) Mensaje dispositivos pueden encontrarse
en el protocolo de la
configuracion.
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Diagnostico de
los registros de
mantenimiento

Mensaje de error e indicacion de XPS-MC:

N.cde Significado Estado
cédigo
0 Correcto, sin mensaje Servicio
1 Cortocircuito entre entradas
2 Error de hardware
3 Error de silencio
4 Reemplazar tiempo de espera
5 Error de tiempo de espera
6 Sobrecarrera superada
Error

7 Cortocircuito
8 Error de lampara de silencio
9 Error de mecanismo de conmutacion

de leva
10 Error de pulsacion de véalvula de

seguridad
11 Error de tension externa
12 La salida no pasara a ACT.
13
14
15
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N.° de Significado Estado
codigo

16 Boton de restablecimiento bloqueado

17 Tiempo de espera

18 Apertura incompleta

19 Interbloqueo de arranque activado

20 Abrir circuito

21 Tiempo de retardo en marcha

22 Comprobar dispositivo de bloqueo Indicacion
23 Comprobar véalvula

24 Sefal de silencio inesperada

25

26

27

28

29

30

31

40
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3.3

Herramienta de configuracion SyCon CANopen

Herramienta de configuracion SyCon CANopen

Introduccién

Configuraciéonde
lared CANopeny
generaciondeun
archivo ASCII

Con esta herramienta de software es posible configurar la red CANopen y generar
un archivo ASCII para el PLC Premium en Unity Pro.

Los pasos siguientes indican cdmo configurar la red CANopen y generar un archivo
ASCII:

Paso Accion

1 Para la configuracién del esclavo, se requiere un archivo EDS. En este ejemplo,
es el archivo A58_E.EDS, que debe encontrarse en la carpeta adecuada para
los archivos EDS. Se trata de la ubicacion en la que esta instalado SyCon. En
esta ubicacion, podré acceder a una carpeta denominada "Fieldbus". Esta
carpeta se divide en subcarpetas llamadas "Profibus, Interbus...", y una llamada
"CANopen". En la carpeta CANopen se incluye una subcarpeta denominada
"EDS", en la que se encuentran los archivos EDS.

Ejemplo de ruta de carpeta:

"c:\Programas\schneider electric\SyCon\Fieldbus\CANopen\EDS".

Copie este archivo en el directorio adecuado.

2 Inicie SyCon.
Imagen de inicio de SyCon

SyCon SYstem CONfigurator

CANopen

I

e Schneider Electric GmbH
SChne|der Steinheimer Str. 117
Electric & 63500 Seligenstadt
Germany

» Hilscher Gesellschaft fiir Systemautomation mbH
Rheinstrake 15

AV
hilscher? D-65795 Hattersheim

CoMMUNIGATION  Bermany Copyright © 1997 - 2003
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Paso

Accién

Seleccione CANopen como sistema de bus de campo.

Y& Fle Edit View Insert Onine Settings Window Help
AR
=]
Select fieldbus a8 x
Tnt=iBus
FROFIBUS e
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Paso

Accibn

En este ejemplo, se ha configurado un PLC Premium de Schneider como

maestro CANopen con el dispositivo TSX CPP 110. En esta pantalla también es

posible cambiar la descripcion y la direccién del maestro CANopen.
Seleccione el maestro:

"E File Edit Wiew | Insert ©Onlne  Settings Wi

Ayallable devices Selected devices

=
=

TS5 CPP 100

A 135 |
<< Remove |
<< Femoye Al |

LCancel |

Master

Resultado: Tras insertar el maestro, la ventana debe tener la siguiente

apariencia:
% Ele Edt View Insert Onlne Settings Window Help
nj=a| &2
EACA
@)}p@ Mastert
- _] Mastar TSX CPP 110
Es posibl(_a cz?lmbiar gl valor G L
y la descripcién haciendo ‘Dmm L ==
doble clic en Maestrol e —S
SobaSyig..
N i \

ﬂlzl

4o [ Process Data Auta dddiessing i
[V Enabled (
| Cancel

= ’—EDE—\D Alocation duing FDD insertion

& Automatic Allocation in accordance with Profile 301
© Manual Mlocation i range 0 - 2047

02/2005

43




Ejemplos de configuracion del software

Paso

Accion

Seleccione la velocidad de transferencia en baudios del bus CANopen.
En este ejemplo, la velocidad de transferencia en baudios es 500 kBits/s. El
resto de valores son valores predeterminados.

Configuracién del bus CANopen:

'1_: Eile Edit ¥iew Insert Online | Settings ‘Window Help

Device Assignment...

O|=(E| 2 2]

Master Settings. .

liode Sethings.

Global Settings .

Path.
Language.
a8 x
Baudrate i af
SYNC COB-D 128 Cancel
Com. epcle period | 100 ms

' Auto clear mode OFF
" Auto clear mode ON

¥ Enable Global Start Node
29 Bit Selection
I~ Enable 29 Bit Selector

28 0 Bit

AceptancaCods [ 00 [00 [0 [0 Hes
Aecaptance Mask W W W W Hex

Master Configuration...

[iode Configuration ..
Object Configuration. .

Project Information. .

a x
Baudiste [ S00 kBit/s - [ o ]
250 KBS =
SYNC COBID Cancel
B0 KBits
Com. cyele perl | s =

= Auto clear mode OFF
" Auto clear mode 0N

[¥ Enabls Global Start Nods

29 Bit Selection entri
I™ Enable 23 Bit Selector

.. 0 Bit

28 ..
Acceptance Code lﬁ lﬁ lﬁ lﬁ Hex
Acceptance Mask lﬁ lﬁ lﬁ 071 Hex
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Paso

Accion

En el hardware de la pasarela ABC HMS, abra la placa de plastico con la
descripcion de los indicadores LED y ajuste la direccion y la velocidad de
transferencia en baudios mediante los conmutadores rotativos.

Las velocidades de transferencia en baudios son:

0 = no disponible,
1 =10 kBits/s,
2 =20 kBits/s,
3 =50 kBits/s,

4 =125 KBits/s,
5 =250 kBits/s,
6 = 500 kBits/s,
7 =800 kBits/s,
8 = 1 MBits/s,
9 = no disponible.

Seleccione la direccion correcta (en este ejemplo, 73 => decenas 7, unidades 3)
y la velocidad de transferencia en baudios adecuada (en este ejemplo, 500
kBits/s => 6).

Nota: la velocidad de transferencia en baudios ajustada con los conmutadores
rotatorios debe coincidir con la de la configuracion del bus CANopen.
Conmutadores rotatorios para la direccion y la velocidad de transferencia en
baudios:

Direccion:
p. €j., 73

unidades

decenas

Vel. trans. en
baudios:
p. €j., 7 =800 kBits/s
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Paso Accion
7 Inserte el esclavo. En este ejemplo, se trata de una pasarela HSM Industrial.
Introduzca ademas el ID del nodo y la descripcién. Para ello, haga doble clic en
HMS. En este ejemplo, el esclavo se denomina "HMS" y utiliza la direccién 73.
Esclavo HMS:
Ml sycon a8l =
"% File Edt Wiew Lns’:rtlgnhna Settings  Window ﬁelp/ﬁ_ = =
0|z & ﬂ Lo Vendor [HMS Industial Ne
o) ‘ Profile 2l =
1 fivailable devices
e_m@ v
7 Ma
I “Wendor name Schneider Electric Node I
Froduct number 0 Desciiption
Product version 1
% Pl Edt Yew Insert Online Settings Window Help Product revision 1
o EDS file name. 458 EEDS
EEIEI M EDS Revision 2
8
oMl — Master1
) Master TSX CPP 110
L HMS
WNode 10 73
Node CANopen ABS
8 Haciendo doble clic en HMS, es posible configurar los objetos de datos del

proceso (PDO) correspondientes.
Configure la ventana del esclavo:

8 x
Mode ChNapen ABS Node D (addiess) |73 e

Description IHMS Guard time [msec.] IZDD Lancel |
_ | Filename ABS-COPEDS Life time factor IU Mods BootUp |

¥ Activate nods in actual configuration Emergency COBD (201
HELE Dhjects |
* | ¥ Automatic COB-D allacation in accordance with Profile 301 Modeguard COEAD |1 65

|DechEmfi\e | 1] ‘Device t_lgne| 1]

Obiject
Configuration

- 1 Predefined Process Data Objects (PD O3] from EDS fil Actual node

Obilds. [PDO name <] | | [737Canopen 2B3 =l
1400 Receive PDO1 Parameter

1401 Receive PDO2 Parameter PDO mapping method

1402 Receive PDO3 Parameter DS301 w4 bt
1403 Receive PDO4 Parameter

1404 Receive PDOS Parameter
1405 Receive PDOE Parameter fus Add to configured PDOe |
i Configured PDO

PDO name  |Symbolic Name [COE-D]l Type [l Addr [I Len. [0 Type [0 Addr. [0 Len

»

FDO Contents Mapping..
PDO Characteristics. ..
Define new Receive PDO...
Define news Transmit PDO...

Delete configured PDO

- Symbolic Names

46
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Paso

Accion

Para configurar la ventana del esclavo, es necesario conocer la cantidad de
datos que va a transferirse.

Para averiguarlo, inicie la herramienta de configuracién ABC CANopen y

haga clic en el icono E’ para abrir la ventana de memoria Modbus.
Ventana de memoria Modbus de la herramienta de configuracién ABC
CANopen:

! File Data Port Wiew Help

eSS B sEe X8 EEES
| +|- e Fieldbus EYRCRTR o)
File Colurns
|
MC32

Select All Deselect All
Fead Coil Status grey data are status

Read Input Status of the gateway
Fiead Holding Registers

)
g

Joo0o000D0o0o0o0000 T

< [512]

L

2 bytes [512]

=m

LI

o e o e e | e |

ioooooooooooooooo)

2 T .0 0 ] T b LI D)
M:>ccococosonoooooog o

MMM AIRIFI R R R R RIRIRINI)| £

2T D 00 T s LI R =)
10000000000000000)

=l

I
a

sponse

o
c
T

Iy

La ventana de memoria Modbus se divide en dos areas:
e Areade entrada

e Areade salida
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Paso

Accion

10

Para los cuatro primeros PDO, el ID de COB (identificador de objeto Can) se
generara de forma automatica.
Tabla para el ID de COB:

Object Function automatic COB-ID COB-ID Object index
Code COD-ID hex dez

Emergency 0001 80h + Node-ID 81h—FFh 129 —255 1014h, 1015h
PDO1 (tx) 0011 180h + Node-ID | 181h — 5FFh 385 — 511 1800h (1AQ0N)
PDO1 (rx) 0100 200h + Node-ID | 201h — 27Fh 513 — 639 1400h (1600h)
PDO2 (tx) 0101 280h + Node-ID | 281h — 2FFh 641 — 767 1801h (1A01h)
PDO2 (rx) 0110 300h + Node-ID [301h —37Fh 769 — 895 1401h (1601h)
PDO3 (tx) 0111 380h + Node-ID [381h —3FFh 897 — 1023 1802h (1A02h)
PDO3 (rx) 1000 400h + Node-ID | 401h — 47Fh 1025 - 1151 1402h (1602h)
PDO4 (tx) 1001 480h + Node-ID | 481h — 4FFh 1153 - 1279 1803h (1A03h)
PDO4 (rx) 1010 500h + Node-ID [501h —57Fh 1281 — 1407 1403h (1603h)
SDO (tx) 1011 580h + Node-ID [ 581h — 5FFh 1409 — 1535 1200h
SDO (rx) 1100 600h + Node-ID | 601h — 67Fh 1537 — 1663 1200h
NMT 1110 700h + Node-ID [701h—77Fh 1793 - 1919 1016h, 1017h
Error Control

(tx) = transmitir, (rx) = recibir
Ejemplo: PDO1(tx): ID de COB 385 — 1 mas direccién de nodo (en este caso,
73) = 457 o para
PDO4: 1153 - 1+ 73 = 1225.
Para la direccién de nodo 74, PDO1 sera 458 y PDO4, 1226.
Sélo se pueden transmitir 8 bytes por PDO.
Para esta pasarela y este controlador de seguridad XPS-MC, seleccione los
PDO siguientes:
e AREA DE SALIDA (consulte el paso 9):
e 2 bytes de estado desde la pasarela para las areas de salida = 1 palabra
(cuadros grises)
Es necesario un PDO de recepcion.
o AREA DE ENTRADA (consulte el paso 9):
2 bytes de estado desde la pasarela
Leer estado de bobina: 40 bits / 5 bytes
Leer estado de entrada: 40 bits / 5 bytes
Estos 12 bytes se dividiran en dos PDO de transmision de 6 bytes cada
uno (recuerde que un PDO sélo puede tener 8 bytes)
e Leer registros de mantenimiento: 14 palabras
Configuracién y hardware de direccién 1000 y 1001 (2 palabras = 4 bytes)
E/S de direcciéon 1002 hasta 1004 — estado (3 palabras = 6 bytes)
E/S de direccién 1005 hasta 1007 — error (3 palabras = 6 bytes)
Diagnostico de direcciéon 1008 hasta 100D (6 palabras = 12 bytes)
Por lo tanto, para el PDO de transmision se necesita lo siguiente:
Un total de 28 bytes para la comunicacion: 28 / 8 bytes = 3,5 => cuatro
PDO de transmision
Por lo tanto, se necesitan 1 PDO de recepcion y 6 de transmision.

11

Volver ala herramienta de configuraciéon SyCon.
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12 Seleccione el PDO de recepcion, haga doble clic en ély pulse el botén Aceptar
de la ventana siguiente.
Configuracion de los PDO de recepcion:
sl
Hode CAMopen ABS Mode ID (addiess)  [73 K
Description ~ [HMS Guard time (msec.)  [200 LCancel
File name ABS-COPEDS Life time factor 2 Hode Bootlp |
[ R L EY R Node receive PDO characteristics, master output process data a
' | ¥ Automatic COB-D allocation in accardar e —
Device Profile | O Device lype | © node shall use a sychronization message to actuate the received PDO,
e R eEse receive PDO hansmission Triggering Made dependent
| [ e sta Obiects POOINC |~ e il use every [T received sprchronization messag to scluste the receved FOD
.|, hame
e re— receive PDO Ilansmlss.mn T.ngge.ung Made dependent
1401  Reosive FDO2 Parameter & receive PDO transmission Tiggering Mode dependent only
1402 Receive PDO3 Parameter
i st e Resulting CANapen speciic transmision type: 254
1404 Feceive PDOS Parameter B
405 Receive PDOBRarametsl | @ uyeny civen, PDO wansmitied when deta has changed
[ ConfigwedPDOs ———————— | ~ ¢ every |10 node cycle irterval (inhibit tie]
PDO name. |Symbolic Mame [COB-ID
Receive PDO1 PDO_1400 i)
PDO Characteristis.
Define new Receive PDO
Define new Transmit PDO
Delete configured PDO
5 Symbalic: Names

Comment =~ TR {

Seleccione los PDO de transmisién correspondientes (seis en total).
Resultado: Cuando se selecciona el PDO 5, se muestra el mensaje siguiente.
Mensaje para el ID de COB:

@ Mo defaulk COB-ID is available,

Fle:ase switch off the austomatic COB-10 allocation
and enker the required COB-10 manualk:.
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14

Pulse Aceptar y agregue el PDO6.

Cuado haya finalizado, elimine la seleccion de la casilla de verificacién
(asignacion de ID de COB) en la ventana de configuracién de nodo como se
muestra a continuacion.

Casilla de verificacion ID de COB automético:

Node Configuration

Mode CAMopen ABS Mode ID [address)
Description IHMS Guard time [msec. ]
Filz narme ABS-COF.EDS Lifie tire: factar

= ey ey ey ey |

W& niode in actual configuration Emergency COB-ID
( I ; Modeguard COB-D

Device Profile 0 Device tppe | 0

50
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15

b I™ Automatic COBD allocation in accordance with Profile 301 Nodeguard COB-D 1865

Para PDO5 y PDO6 debe seleccionar los ID de COB no utilizados.

La forma mas sencilla de hacer esto es agregar al tltimo ID de COB automatico
(PDO4) un 1 para PDO5 => 1226 y un 2 para PDO6 => 1227 (siempre y cuando
éstos no estén siendo utilizados).

Todos los PDO para el nodo

a x

MNode CAMopen ABS Node I [address] 73

Drescription |HMS Guard time [meec. ] 200 Cancel |
File name ABS-COP.EDS Life time factor 2 Mode Bootp |
¥ Activate node in actual configuration Emergency COB-D  |207 GFE bieets |

Object
|DevlceE|nhIE | 0 |DEVICE tgpe‘ o Ennﬁéurahnn

i~ Predefined Process Data Objects (PDOs) from EDS file Actual node
Objlds._[PDO name - |73/ CAMNopen ABS |
1400 Receive PDO1 Parameter
1401 Receive PDO2 Parameter FDO mapping method
1402 Receive PDO3 Parameter IDS3DW V4 'I
1403 Receive PDO4 Parameter

1404 Feceive PDOS Parameter
1405 Receive PDOE Parameter & Add to configured PDOs |

i~ Canfigured PDO.

FDO hame [Sumibelic Mame [COBD]l Type | Addr. I Len. [0 Type [0 Addr [0 Ler. [«]  PDD Cortents Mapping

Receive PDOT PDO_T400 585 0B 0 [ ———————
Tranemit PDOT PDO_1800 457  IB
Transmit PDO2 PDO_T801 713 1B
Transmit PDO3  PDO_TB02 963 1B
Transmit PDO4  PDO_1803 B
Transmit PDOS  PDO_16804 E
Transmit PDOE  PDO_1805

PDO Characteristics..
Define new Receive PDO...

Define new Transmit PDO.

Delete configured PDO

coococoo
@ @@ oo

= Symbolic Mames

Nota: cuando otro esclavo Modbus del bus sea el nimero de nodo 74, el ID de
COB para PDO 4 para NODO 74 sera también 1226. En ese caso, seria
adecuado elegir un ID de COB no utilizado en la "Tabla para el ID de COB" del
paso 10, en la columna COB-ID dex, la primera linea (256-384 no utilizado), la
linea 11 (1664-1792) y el final de la tabla (1920-2047).
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16

Configure el PDO.

Es posible configurar los 8 bytes por PDO haciendo doble clic en el PDO

correspondiente de la ventana de PDO configurados (consulte la ilustracion
"Todos los PDO para el hodo" que se muestra en el paso 15).
En la ventana siguiente es posible eliminar algunos bytes; por ejemplo, para el
PDO1 de recepcion sélo son necesarios 2 bytes.
Objetos asignados del PDO de recepcion:

HPDO Contents Mapping Dbject Index 1600

~ Mapable Dbjects friom EDS file

...EanCEI "

Append Object |

~ Mapped QbierTdctionar

Obj Id=. ‘5ub.|dx. |F'aramete| |Accass -

2000 1 Dipram_Buyte_0_In_brea Read

2000 2 Dpram_Buwte_1_In_Area Fead

2000 3 Dpram_Buyte 2 In_Area Read

2000 4 Dpram_Byte_3 In_brea Read

2000 =) Dpram_Byte_ 4 In_bmea Read

2000 B Dpram_Buyte & In_brea Fead

2000 7 Dprarn Byte 6 In &rea Fead e
~—_

Obidf  [Sublde  [Parameter [Symbolic name -
/fl oo 1 Dpram_Buyte_ 0 Out_fArea  Object21000dx1 N
2100 2 Dpram_Byte 1_Out_Area  Object21001dx2
2100 3 Dpram_Byte_2 Out_Area  Object21001d:3
2100 4 Dpram_Byte_ 3 Out_Area  Object2100d=4
2100 5 Dpram_Buyte_4 Out_dArea  ObjectZ1001dx5
\21 oo B Dpram_Buyte 5 Out_frea  ObjectZ1001d«6 / =
o7 Dpram_Byte_5_Out_drea  Object21D0Ids7 / Delete mepped Obict |
210 g Dpram_Byte 7 Out Area Object21001d=8 -
e~ —
~—_ R

Pueden eliminarse los bytes 2-7. Haga clic en estos bytes y pulse el botén
Borrar objetos asignados.
El PDO deberé estar configurado segin se muestra en la imagen siguiente:

F0 Cankrmtbs Happing Dhject Indec G20

Hagabie Cibpachs om0 Hie

|I:|§ﬁ: El.hld\. P srmhar | -
E i Dpaarn_Bptm_0_In_ Srws Fnad
KK 2 Dipearn_Bpte_1_In Sres Fead
Bl 1 Dipesrn_lpte_ 2 In fues Tead
el 1 Dipayre_Bpbe_ 3 In favs Head
EL] ] Dipaye_Bpte 4 In Sivs Aead
En] ] Dpaye_Bpte T In Sivs Read
om 7 Dpsay Bpe B 1o fien Read B |
Hasped Dbysch dictuonay
e Tk [Pk Tk e P
10 1 Dpaye_Bpoe 0 Dol fivs  OfeccZ] 000ce1
100 2 Dpawe Bpe 1 Oul_fics  ORssc]1 001
=

8 =

RN |
G |

[ [imlein ruappad Object |
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17 Configure estados Leer bobina y Leer entrada.

Se requieren 5 bytes por estado para estos datos. Recuerde que la pasarela
dispone de dos bytes adicionales, que también se transmitiran. Por lo tanto, son
necesarios un total de 12 bytes como minimo.

Divida estos datos en dos PDO de transmision de 6 bytes cada uno. También
es posible dividirlos en 8 y 4 bytes, pero el total ha de ser siempre 12.

En la ilustracién de la izquierda, elimine los nUmeros 6y 7
(Dpram_byte_6_In_Areas y Dpram_byte_7_In_Areas). En la ilustracién de la
derecha, elimine todos los objetos asignados y elementos insertados haciendo
doble clic, en la ventana superior, en los nimeros 7-11 del diccionario de objetos
asignados. No es necesario que los nimeros sean consecutivos.

Estados de leer bobina y leer entrada y de los PDO de transmisién PDO1 y
PDO2:

[0 contcres apomg obvectinden o0 —————— 8l x
H I al x|
LS ]
(Objide[5ubligx[Parameter Thoosss =] Mapable Obiects from EDS file 3
|2000 1 Dpram_Byte_0_In_Area Read Cancel [Obildx  [Subldx [P JAccess -
PES o L] . oo =
i | [2000 a Read i |2000 8 Read
=3 et oo 3 ret
5 | [2000 Read ‘Append Obiect o0 & Read
I =] L i aopendtios
1 e = ;) T 2
! [ == et g
il M i
| e e ] Spcaorans - {
o : e et | o Tobiae T =
| o > bupoooniee il e
" |2000 Obiect20001dx3 2000 8 Obyect2000icx8
3 | |2000 Object2000Idwd |2000 3 Object2000idk3
H 2000 s Object2000IdsS. i j2000 A 2 Object20001dx10.
: g o0 R oo Oheccomant
2000 Obiectz000/de De |2000 c nar In_Ares  Object20001dx12
ks e Okt

Para cada registro de mantenimiento son necesarios 28 bytes; o sea, un minimo
de 4 PDO.

Para los datos de la direccién Modbus 1000-1007 son necesarios 16 bytes =>:
PDO 3y PDO 4.

Elimine primero todos los objetos asignados y, a continuacion, agregue 12-19
(véase lailustracion de la izquierda) y 20-27 (véase la ilustracion de la derecha).
Registro de mantenimiento de PDO 3y 4:

P00 contents Mapping Object indewtacz TR °00 Cortents Marping Object Index AT & o
* - Mapable Obiects flom EDS fle = [
[Obild[sublde_[Paraneter Thcsess = | [Dbilde[5ublde_[Parameler cesss =
’ruuu T Dpram Be_0_In_fues Read Concel o0 1 Dpram_Byte_0_In Avea Fead Concel
o 2 Dpram Byte_1_In_frea Read oo 2 Dpram_Byte 1 In Avea Read
£ lfm Dpram Byte_2_In_frea Read o0 3 Dpram_Byte_2_In_fvea Read
oo Dpram By Read oo 4 Dpram_Byte_3_In_ Avea Read
S s Dpram B fead Append Obiect oo 5 Dpram_Byte_4 In Avea Read Append Dbject
i o Dpran_Byte_5_In_bvea Fead o0 6 Dpram_Byte 5 In_fvea Read
w2000 7 Dpram Byte 6 In Area Read ' 12000 7 Doram Bute 6 In Area Read Ei
i
W | [ooiE_Tsubi TPamnetr Symboic rane = [Symbol =
il ey Dpram_Byef12 ks Area  Obiecl20001613 Obect2000id:21
Yk e Opram Byl 131} Area Objeci2000id14 Obect2000:22
t (oo F Opran 8 141§ Avea Objeciz000i615 Obiect20006:23
3 | [2000 10 Dpram_Bytd 15 14 Area  Object20001d16. Object20001dx24.
s | [2000 n Dpram_Bytq 16_If Area  Object20001d17. Obiect20001dx25.
000 12 Dpram bl 17 1f Arca  Obiecizon0ias Obect2000:25
o0 13 Dprem Byte] 18 fvea  Objeci200én1s Dlelo vpped eet Objeci200016x27 Delete mapped Object
2000 16 Dpram ByieYa o Area - 27/ &
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19

Se requieren 12 bytes para los datos en la direccién 1008-100D => PDO 5y 6.
Elimine todos los objetos asignados y agregue a continuacion 28-35 (véase la
ilustracion de la izquierda) y 36-39 (véase la ilustracion de la derecha).

Registro de mantenimiento de PDO 5y 6:

P00 contents Mapping Object Index 1404

[DEiidx [subis [Parameter Theoess =
oo 1 Dpran_Byt_0.In Avea Resd
o 2 Dpram_Bye_1_In_Avea Resd
o 3 Opran_ B2 I uea Resd
o Dpram_Byte_3 In Avea Resd
o s Dpram_ B4 In Avea Resd
I Opran_ By I vea Resd
oo 7 Dprom Bue 6 In Avea Besd -

Mapped Dbject dctionary

[DEildx[Subix[Paramneie ]

Tombolo nane

/2000 Object20001d23
000 Object2000Ic430
2000 Objeci2000id31

i oo 20 Object2000id32
200 21 Objeci20001dh33
o0 2 Objeci2000idh34
o0 2 Object20001d35
2020 -

&l

j Cancel

Append Object

Delete mapped Object

1700 concre eppm ez maen 05— 8 x
pe—
[ s e ==
12000 1 Dpram_Byte_0_In_Area ead Cancel
B ‘ =] Eeer|
2000 5 FRead Append Object
B =] e ]

~

[Obilds[subide [Param

2000 25 Dpram fte 3 InYauea _ Dbject2000167
w0 %5 DpamBue 37 infues  Objectz00003s
200 27 DpamBue 3 infues  Obiect20000a3
200 28 Dpram \pe 33 infaiea  Obiect2000idui0

Symbolic name 5

Delele mapped Object

A continuacién se muestra el PDO configurado. Aqui, Long E. y Long. S. se han
adaptado (consulte la ilustracién "Todos los PDO para el nodo" en el paso 15).

PDO configurados:

MNode Configuration

3

Miode:

File: name

CaANapen AB5

Descriptian IHMS

ABS-COPEDS

¥ Activate node in actual configuration

1 [~ Automatic COB-ID allocation in accardance with Profile 301

|DeviceErDli\e | 1}

| Device type | 1]

Node ID [address)
Guard time [msec.]
Life time factor
Emergency COB-ID
MNodeguard COB-ID

| =]
200 LCancel

|2 Mode BoatUp
2l OEL Objects
= =

Obiject
Configuration

r— Predefined Process Data Objects (PDOs) from EDS fil

] Actual nods
Dbjlds |PDO name - |73/ CaNopen ABS =l
1400 Receive PDOT Parameter
1401 Receive PDOZ Parameter PDO mapping method
1402 Receive PDO3 Parameter IDSSUW W4 ‘I
1403 Receive PDO4 Parameter
1404 Receive PDOS Parameter
1408 Receive PDOE Parameter e Add to configured PDOs |
r— Configured PDO:
PDO name  |Symboalic Name [COBD]l Type [| Addr [ILer. [0 Type [0 Addr[0Len. =] PDO Cantents Mapping...

Receive FDO1  PDO_1400 585
Trangmit PDO1 PDO_1800 457
Transmit PDO2  PDO_1801 713

PDO_1802 569

Transmit PDO4  PDO_1803 1225
Transmit FDOS  PDO_1804 1226
Trangmit PDOE  PDO_1805 1227

IE
IE
IE
IE
IE
IE

0
]
E
1a

14
18

= @mo o .

08

i} 2

PDO Characteristics...
Define new Beceive PDO...
Define new Transmit PDO...

Dielete configured PDO

- Symbuolic Mames
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20 Guarde la configuracion.
m SyCon - [D:\Data" SECUFLEX' Spezifikationen',Produktspezifikation'\Step_by_ Step_ CANopen’)

"E Fil= Edit Miew Insert Online Settings Window Help
[ew Chrl+N
Qpen... Chrl+0
Close

ll2 I

trl+5

e . a ux

Export Speichem | 3 Files_for_example_gateway_CaNe x| 4= [ = -
Copy EDS

SyCon_Canopen.co

Print... Chrl+P
Print Prexiew
Print Setup...

1 D:\Datah,. \SyiCon_Canopen.co

2 Secuflex_MC16+MC32_CANopen_selbst co
3 Secuflex_MC16_CANopen.co

4 Secuflex_MC32_CANopen.co Dateiname:

B R Speichen_|
Exit Dateivp: [ CaNopen [“.oo) | Abbrechen

A

El archivo para el maestro de bus de campo esta preparado. Ahora puede continuar
con los Configuracién de Unity Pro (maestro CANopen), p. 56.
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Configuracion de Unity Pro (maestro CANopen)

Configuracion de Unity Pro (maestro CANopen)

Introduccién

Configuracionde
Unity Pro

Es necesario un maestro para ejecutar la red CANopen. En este ejemplo se utiliza
Schneider Premium con la interfaz CANopen TSX CPP 110.

A continuacion se indican los pasos que deben seguirse para configurar Unity Pro:

Paso

Accién

1

Iniciar Unity Pro.

2

Definir una configuracién de PLC (consulte el ejemplo siguiente).
Configuracién de PLC en Unity Pro:

J Unity Pro XL : SECUFLEX_MC16+MC32_CANDPEN_NEL™
Eile Edit Miew Services Tools Buld PLC Debug Window Help

[FEamB|a- |
E|
PR Stusturslview

-7 Staion =

[ ] Konfiguration

wrn(T] Abgeleitete Datentypen
~[Z] Abgeleitete FE-Typen

[E {5 Variablen und FB-Instan:

Loy Elementars Varisblen

Lo @ Abgeleitete Varisblen

co [ EdA-abgeleitate Yarisbler
- Elementare FBnstanzet

o JIk Abgelsitete FEHnstanze
(] Kommunikation
By 23 Programm

= £y Tasks

H )
T i
H e [Z] MAST |
i)
H s gbP 110 CAN OPEN PCIMCIA CARD.

B8y E\gn\sse =
4 Tl
1 -

Para importar el archivo SyCon, hacer doble clic en la tarjeta CPP 110 (consulte
la configuracion de PLC en el paso 2).
Resultado: Aparece la ventana de configuracién de CPP 110.
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4 Importar el archivo CNF haciendo clic en Seleccionar base de datos y
seleccionando el archivo SyCon.
Importar el archivo SyCon en Unity Pro:
0.1:Slot B: TSX CPP 110 . D
CaN OPEN PCMCIA CARD
ﬂ TSXCPP 110 vallﬁ!I
B Chanrel 1 =
9 ‘Autnmané Mo, of words (kW) |20 Coaecan @Jreser
" Gemi-Autamatic [bus only) - Mo of wards (3] =
 Byprogram Inder of sty [0 = weecor oy
e
e [ s [ & 2|
Transmission speed Enanmﬂs Suchenin |3 Files_for_ewample_gateway_CaNe v | = (8] =5 [+
YN Message COBD E ] svCon_Canopen.ca
SYNC Meszage Period 100 ms e
Bus sonfiguration.|
Functior:
CANopen 2
Task: Dateiname: | Gffnen
MAST [~ \_I
- Dateiyp CANopen FILE (*.col ~ MI/
..
5

200) y el nimero de palabras.

Adaptar el tamafio de %MW:
1

Cambiar el indice del primer %MW para las entradas (aqui 100) y salidas (aqui

flﬂ Config I

Bus startup Iniput

{* Automatic
' Semi-Automatic [buz only)
- By program

Plo. of words [0

Index of 1=t kW w

Dutpu

i Maintain  {+ RESET
o, of words (320

Index of 1=t kW

| |— W akchdiog |
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6 Validar la configuracién haciendo clic en la marca.
Validar la configuracién:
il
Ele Edi Ven Services Took Guld PLG/ZBebmNWindow Help
JasEs||miecf(gdeBacupane|umne|sre we]|zan)ee]
[Eam=|a-] N
e
EE! Strustursl view [A10.1 : Slot B: TSX CPP 110 _loix
) swton CAN OFEN PCMCIA CARD |
@70 Konfiguration T
- Yy B e el , =
ottty @ e i GEE
Mo of words [xlW') |20
-gorswnerll £ et || ons || R S
4B Elementare FE-nstanzel Index of Ist 2R
Si el tamafio de %MW seleccionado es demasiado pequefio, los nimeros se
mostraran en rojo y aparecerd un mensaje al validarse la configuracion.
Mensaje mostrado cuando no hay suficientes palabras seleccionadas:
= (& Automatic 7
n (" Semi-Automatic [bus anly) Mo, of words|
bl
?nZ:: @ EupEEn Inde of 1et
anzel — Configuration load mods
Analyze Error {Channel 1) @I ﬂ
@ Parameter <Length= in error (The %MW buffers are down-sized ko allovs the selected configuration.You need an
input of 19 words,
)
7 Generar el archivo para el PLC Premium y descargarlo.
8 Ejecutar el PLC.

Resultado: EI PLC y la red deben encontrarse en estado de ejecucion.
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9 Abrir la ventana de depuracion.

Resultado: El dispositivo ABS CANopen debe mostrarse en azul y las entradas
a partir de %MW100 deben mostrar valores. El fallo de registro no se muestra
en color rojo.

Ventana de depuracién CPP 110 sin errores (no aparece ningin campo en color

rojo):
0.1 : Slot B: TSX CPP 110 -0l x|
1A OPEN PCMCIA CARD PRk )
[ 75 cPP 110 M coniy | M vedyg | M0 7ot |
@ Channel 1 —Cetiopen Slaves I‘{ I ) 7?23@-*&7
~ Input;
Adr. Device Nama\_ Act. | Life T. arameter|  Symbol Valw
73 (:CAMopen AES ) 1 400 MWD 8321
HMWI01 H 8192
4
Outpdl Base
’V ﬂ ’7(" Ein £ Hex
S
Parametes|  Symbol | Yalu
MW 200
L4 |
~ Information
Ly
~ Request to send
I . Response received
CAMopen = " Mo, Slaves Moz inputs o, 22l curputs ml
o001 20 1
Task:
MAST =
4| | i
Los indicadores LED de la pasarela CANopen deben mostrarse como se indica
a continuacion:
N.%indicador LED Comentario
L] 1 verde Médulo en funcionamiento
29 2 verde ID CANopen
eg 3 - Sin utilizar
4 verde Encendido
IiEDZ 5 verde Modbus
3 4 6 verde Estado 1Hz parpadeante
5 6
Resultado El sistema esta operativo.

Si se produce algin problema, continte con la seccién Pasos de comprobacién de
falta de ejecucion del sistema, p. 60.
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3.5 Pasos de comprobacion de falta de ejecucion del
sistema

Comprobaciones en caso de no funcionamiento

Comprobacién Pasos requeridos en caso de que el sistema no funcione:
Paso Accion
1 Compruebe que la configuracién del controlador de seguridad XPS-MC sea

correcta; en concreto, que la direccion Modbus sea adecuada. En el ejemplo, la
direccion XPS-MC es 32.

Corrija la configuracién Modbus en el controlador de seguridad XPS-MC y en
ABC CANopen:

=T

Address  Baud Rate Parity
connect [1-247)

4 i
I¥| Cortrallzr1: - [32 15200 7] [sven =] El Communication

} | Configuration:
Alphahetic  Categorized

Bitrate [bits:: 13200
I Cortrollr 2 Dlarlii\[ls‘ sts) s
7| Gortallr 3; Paity Hone
[~ Gontroller 4: F‘h_l,lsi:fal standard RS5405
I Cortrollr 5: g:“"” :!:5 12

ap bits

[~ Controller & B Timing
= Cortroller 7: Message delimiter [10ms) 0
I~ Contoller & |—

" [Confguation:
Alphabetic Eaienged|

I diferent Modbuses

Downlosd Y | K | cancel |

B General
Slave address 32

SECUFLEX ABC CANopen

En la tabla siguiente se muestra el resultado de los distintos parametros de
Modbus en el controlador de seguridad XPS-MC.

En el software del controlador de seguridad XPS-MC, puede seleccionar la
direccion, la velocidad de transferencia en baudios y la paridad. De los dos
Gltimos parametros, se deduce un cuarto parametro => por ejemplo, velocidad
de transferencia en baudios 1200 bit/s y paridad par => Modo RTU, velocidad
de transferencia en baudios 9600 o 19200 bit/s y paridad par o impar => 1 bit de
parada, sin paridad => 2 bits de parada.

Tabla del parametro Modbus en el controlador de seguridad XPS-MC:

direccién vel. trans. en baudios paridad parametros fijos

200 Bits/s par modo RTU (unidad terminal re
2400 Bits/s impar 1 bit de inicio

1-247 4800 Bits/s ninguna 8 bits de datos
600 Bits/s 1 bit de parada para paridad p
19200 Bits/s 2 bits de parada sin paridad
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2 Compruebe la direccién del esclavo CANopen en SyCon y el nimero de
palabras. El nimero de bytes en SyCon debe ser idéntico o inferior al valor
configurado en la herramienta de configuraciéon ABC. En este ejemplo se
proporcionan 40 bytes de entrada y 2 bytes de salida en la herramienta ABC.
Comprobacion de SyCon / ABC:
i nts Mapping Object Index 100 S|
* | Mopable Dbiects flom EDS fle- - '
o T a—— e | [ e -
(o 3 Onen et e g e
| e ey ) e || (B8
ey aiye e =
| M Select All Deselect Al
o | [obilex [Sublde [Parameter [Symbolic name_ ] [ Read Coil Status
E e R ey EIReas ot s
oo 3 Dorem_Byte_ Object2000ida [AFcad Holding Riegisters
U0 5 Onantetinpes  Oopoctiods
R Ay S i W e
- 0 W ﬂ 020
0o g2l
058 833
0241
e S e -
06D D261
070 0271
080 0281
090 0291
040 D2 Al
0B0 02B
0C0 02Ci
000 02D
0ED 02El
0e) Eifiazy
Resporrse uery
3

Vel. trans. en
baudios:
p. €j., 7 = 800 kBits/s

Compruebe la direccién de hardware y la velocidad de transferencia en baudios
con los parametros correspondientes en el software de SyCon. En este ejemplo,

la direccién de la pasarela es 73 y la velocidad de transferencia en baudios es
800 kBits/s.

Direccion de hardware y direccion de SyCon:

Direccion;
p. €., 73

unidades

decenas
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Ejemplos de configuracion del software

Paso Accion
4 Conecte el sistema a la CPU de Unity y compruebe en Unity lo siguiente:
® Los valores de %MW y el nombre del dispositivo se muestran en azul.
e El fallo de registro no se muestra en rojo
Comprobacioén de la pantalla de configuracién CPP 110:
0.1:5lot B: TSXCPP 110 - Eljl
24N OPEN PCMCIA CARD SO
L Tsx<CPP 110 o T - ol
A 8 s P ) —
,%U?,&L\
?3.1,, g\mpan;?;:" n..&, ‘Acl, ‘ntire T ) 'AI\::J::;E‘E'E Symbal [3325‘ Valu
prd \ '/;MWW! : my
Ot Base
|— * o] | B e
_CP;nmelel Symbol Yalu
200 o
Ll |
L
— Fiequest to send
e . FResponse received
|CANonen—;| " N, Slaves Pl 2MM inputs e, 32 cutputs Enter request
Task: IW IZD— l‘—
IMAST K
4| | i
5 Conecte el sistema a la herramienta HMS-AB C y compruebe que se muestren

valores en el nodo de supervisién.
Compruebe el valor en la herramienta ABC-HMS:

I Flle | MC32 Port View Help l

st | @ X 2= | E§ P w ED ‘l

Add Transactions

. 9°"‘m“"“dd | [ Configuration |
Insert Mew Hodz Alphabetic Ealegonzedl
ﬁ Save Node &
o Insert from e O General
T Slave addiess | 32

2c Monitor - MC32

. Ele hode Command
mgEe @

*| Read Coil Status Query

Slave Address Function Starting Address [Hi,Le Mumber of points [HiLs Checksum
Walue Walue Walue Eror check ty

0x20 0x01 0x0000 0<0000 CRC

Read Coil Status Response

Slave Address Function Byte count Data Checksum

In g:ﬁ bkes [512) Out Ares 2 bytes (512]

oo 0/ 20 E 0 0 20E 3 0200 B .
goops o 0 0 140 0O 0DE 20 209 s
B0iz 0 0 0 4 0 0 0 0 oJ 12 | |
001B 0 0 0 0O 0 0 0 0 0 OF1E
0024 0 0 0 0 24

\ 102D i}
36 36

2
uuz
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