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Uber dieses Buch

Auf einen Blick

Ziel dieses
Dokuments

Gultigkeits-
bereich

Weiterfiihrende
Dokumentation

Benutzer-
kommentar

Diese Dokumentation beschreibt im Uberblick die Konfiguration der Kommunikation
zwischen einer Premium-CPU mit einem CANopen-Master und einer als Modbus
Slave fungierenden XPS-MC-Sicherheitssteuerung mit dem ABC CANopen-
Gateway (http://www.hms-networks.de/products/abc_canopen.shtml).

Trotz aller Sorgfalt bei der Erstellung dieses Dokuments gibt Schneider Electric SA
keine Garantie beztiglich der darin enthaltenen Informationen und kann weder fir
etwaige Fehler noch fiir Schaden, die sich ggf. aus dessen Nutzung oder
Anwendung ergeben, haftbar gemacht werden.

Die Eigenschaften und die Funktionsweise der in diesem Dokument beschriebenen
Produkte und Zubehdrteile/-gerate kénnen sich jederzeit und ohne vorherige
Ankiindigung andern. Die Beschreibung stellt in keine Weise eine vertragliche
Bindung dar.

Titel Referenz-Nummer

AnyBus Communicator, Benutzerhandbuch SDN-7061-059,
www.hms-networks.com

Feldbus - Anhang, ANYBUS-S CANOPEN ABS-COP-1.92,
www.hms-networks.com

Ihre Anmerkungen und Hinweise sind uns jederzeit willkommen. Senden Sie sie
einfach an unsere E-mail-Adresse: techpub@schneider-electric.com
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Uberblick tiber das AnyBus
CANopen Gateway 1

Einfuhrung in das AnyBus CANopen-Gateway

Ubersicht

Terminologie

Das AnyBus CANopen-Gateway erméglicht einem in einem CANopen-Netzwerk
befindlichen Master die Kommunikation mit Slaves in einem Modbus RTU-
Netzwerk. Es handelt sich hierbei um einen Konverter fiir ein generisches Protokoll,
der fiir den Benutzer véllig transparent arbeitet.

Das Gateway ermdglicht dem Benutzer die Anbindung vieler verschiedener von
Schneider Electric vertriebener Produkte an ein CANopen-Netzwerk. Dazu gehdren
TeSysU-Motoranlasser, Altivar-Antriebe und die XPS-MC-Sicherheitssteuerungen.
Dieses Dokument bezieht sich auf die Kommunikation zwischen einer Premium-
CPU und einer XPS-MC-Sicherheitssteuerung. Es beschreibt im Uberblick die
Konfiguration der Kommunikation zwischen einer Premium-CPU mit einem
CANopen-Master und einer als Modbus Slave fungierenden XPS-MC-Sicherheits-
steuerung mit dem ABC CANopen-Gateway (http://www.hms-networks.de/
products/abc_canopen.shtml).

Der Begriff "RTU" bezieht sich auf das Modbus-RTU-Kommunikationsprotokoll und
kann ausgelassen werden. Folglich wird einfach der Begriff "Modbus" stellver-
tretend flir das Modbus-RTU-Kommunikationsprotokoll verwendet.

Wie nach wie vor bei allen Kommunikationssystemen sind die Begriffe "Eingang"
und "Ausgang" in gewisser Weise zweideutig. Um diesbeziglich jede Verwirrung zu
vermeiden, gilt fir das gesamte Dokument eine einzige Konvention. Die Begriffe
"Eingang" und "Ausgang" werden stets aus Sicht der SPS oder des CANopen-
Masters verwendet.

Folglich ist ein "Ausgang" ein Befehlssignal, das an einen Modbus-Slave gesendet
wird, wahrend ein "Eingang" ein Uberwachungssignal ist, das vom Modbus-Slave
generiert wird.

Da in diesem Dokument lediglich die Signale der XPS-MC-Sicherheitssteuerung
behandelt werden, sind nur "Eingadnge" vom Modbus-Slave vorhanden.
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Beispiele fur die
Hardwarekonfiguration

Einfuhrung

Ubersicht Dieses Kapitel enthalt Beispiele fiir die Hardwarekonfiguration.

Inhalt dieses Dieses Kapitel enthélt die folgenden Themen:

Kapitels Thema Seite
Beispiel mit einer einzigen XPS-MC-Sicherheitssteuerung 10
Beispiel mit mehreren XPS-MC-Sicherheitssteuerungen oder anderen 11

Modbus-Slaves
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Beispiel mit einer einzigen XPS-MC-Sicherheitssteuerung

Beispiel Die nachstehende Abbildung zeigt die Verbindungen zwischen einem CANopen-
Master (z. B. einer Steuerung Premium TSX mit der CANopen-Schnittstelle
TSXCPP110) und einem Modbus-Slave (XPS-MC) tber das AnyBus CANopen-
Gateway (Link: http://www.hms-networks.de/products/abc_canopen.shtml).

Hinweis: Die Kabel, Steckverbindungen und Widerstande fiir CANopen miissen
dem Standard CiA DRP 303-1 entsprechen.

Beispiel: Premium CANopen-Master und eine XPS-MC-Sicherheitssteuerung:

Premium CANopen-Master

mit CANopen-Schnitistelle oy ~ppy1g AnyBus CANopen-Gateway

CANopen-

Steckverbindung
CANopen-

Steckverbindung

CANopen
vorgeschaltet
N |

Modbus-Kabel fur den Anschluss
von Gateway und Secuflex
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Beispiel mit mehreren XPS-MC-Sicherheitssteuerungen oder anderen
Modbus-Slaves

Allgemeines Die Verbindung zwischen der Premium-Steuerung und dem Gateway (CANopen-
Bus) ist stets identisch (wie nachfolgend dargestellt).
Premium mit Anybus CANopen-Gateway

Premium CANopen-Master

mit CANopen-Schnittstelle TSXCPP110 AnyBus CANopen-Gateway

CANopen-
Steckverbindung

CANopen-
Steckver-
bindung

CANopen-Kabel

02/2005 11



Beispiele fur die Hardwarekonfiguration

Verwenden des
Modbus-Hub
LU9GCO03

Kabel fur die
Verbindung HUB
LU9GCO03 und
ABC CANopen-
Gateway

Modbus-Hub LU9GCO03

PC oonnector
Subnet connactor,
Power connector,
—
Modbus-Kabel fir die
Verbindung von Gateway
und Modbus-HUB LU9GCO03
Modbus hubs
wecos \
Iy

Ly termination

VW3 A8 308 Re-

Max. 8 XPS-MC-Modbus-Slaves

Fur die Verbindung zwischen dem HUB LU9GCO03 und dem ABC CANopen-
Gateway ist ein Kabel mit folgender Pinbelegung erforderlich:

RJ45-Steckverbinder f. XPS-MC SUB-D9-Steckverbinder

Pin | Beschreibung Pin | Beschreibung

1 1 |[+5V

2 2 | RS232Rx

3 3 | RS232Tx

4 DB(A) 4 | Nicht verwendet

5 DB(B) 5 |FErde

6 6 RS422RX +

7 7 RS422Rx -

8 Qv 8 RS485 + /| RS422 TX+
9 | RS485-/RS422 TX-

12
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Verwenden einer
Bustopologie mit
Abzweigge-
hausen des Typs
VW3 A8 306 TF3
und einem
Adapter fur
RJ45-/SUB-D9-
Steckverbinder

Abzweiggehause des Typs VW3 A8 306 TF3 und Steckverbinder-Adapter RJ45/
SUBD-9 (Pinbelegung fur den Adapter: Siehe Kabel fir die Verbindung HUB
LU9GCO03 und ABC CANopen-Gateway, S. 12):

Steckverbinder-
Adapter RJ45 auf

SUB-D9

Subnet connector

Power connactar,

Leitungs-
abschluss

VW3 A8 306 R--

Leitungsabschluss

02/2005
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Leitungs-
abschluss

Verwenden einer
Bustopologie mit
Abzweig-
gehéausen und
einem Steckver-
binder-Adapter
RJ45/SUB-D9

Fur die oben gezeigten Netzwerke ist fur das Abschlieen der Leitung stets
folgender Leitungsabschluss erforderlich: VW3 A8 306 RC

— VW3 AR 206 RC line fermination —

Diese Topologie ist der vorherigen vergleichbar, mit der Ausnahme, dass sie
Teilnehmer-Steckverbinder des Typs TSXSCA62 und/oder des Typs TSXCA50
verwendet. Wir empfehlen die Verwendung eines Verbindungskabels des Typs
VW3 A8 306 sowie von Modbus-Kabeln des Typs TSXCSA 00.

Verbinden Sie den RJ45-Steckverbinder des Kabels VW3 A8 306 mit der RJ45-
Steckbuchse des Adapters (Pinbelegung flir den Adapter: Siehe Kabel fiir die
Verbindung HUB LU9GCO03 und ABC CANopen-Gateway, S. 12).

SchlieBen Sie dann den Adapter Giber die SUB-D9-Verbindung an das Gateway an.
TSXSCAB2/TSXCA50-Abzweiggehduse

Steckverbinder-Adapter
RJ45 auf SUB-D9

PC connactor

Subnet connector,

Power connector.

/:

TSXCSA-00

e TSXSCA62-Gehause:
Dieses passive Gehause verfligt Giber eine gedruckte, mit Schraubklemmen
ausgestattete Schaltung und ermdglicht den Anschluss von zwei Teilnehmern an
den Bus (Uber zwei 15-polige SUB-D-Steckbuchsen). Es enthélt den Leitungsab-
schluss, wenn sich der Steckanschluss am Leitungsende befindet. Es ist mit zwei
Schraubklemmen fir den Anschluss von 2 zweifach verdrillten Modbus-
Doppelleiterkabeln ausgestattet.

e TSXSCA50-Gehause:
Dieses passive Gehause ermdglicht den Anschluss eines Modbus-Gerats an
eine Schraubklemme. Es enthalt den Leitungsabschluss, wenn sich der
Steckanschluss am Leitungsende befindet. Es ist mit zwei Schraubklemmen fir
den Anschluss von 2 zweifach verdrillten Modbus-Doppelleiterkabeln
ausgestattet.

14
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Beispiele fur die Hardwarekonfiguration

Verdrahtungs-
empfehlungen

Allgemeine Verdrahtungsempfehlungen fir das Modbus-Netzwerk:

Verwenden Sie ein geschirmtes Kabel mit 2 aus verdrillten Leitern bestehenden
Doppelleitungen.

Verbinden Sie die beiden Bezugspotenziale miteinander.

Die maximale Lange der Leitung betragt 1000 Meter.

Die maximale Lange der Fallleitung bzw. des Abgangs betragt 20 Meter.
SchlieRen Sie nicht mehr als 9 Stationen an einen Bus an (8 Slaves und ein ABC
CANopen-Gateway).

Verlegen Sie die Buskabel in ausreichendem Abstand zu Netzkabeln
(mindestens 30 cm).

Wenn Kreuzungen erforderlich sind, nehmen Sie diese im rechten Winkel vor.
SchlieRen Sie die Kabelschirmung an die Erdung an jedem Geréat an.

Passen Sie die Leitung an beiden Enden mittels eines Leitungsabschlusses an.

02/2005
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Beispiele fur die
Softwarekonfiguration

Einfuhrung

Ubersicht

Inhalt dieses
Kapitels

Dieses Kapitel enthalt Beispiele fiir die Softwarekonfiguration.

Dieses Kapitel enthalt die folgenden Abschnitte:

Abschnitt Thema Seite
3.1 Ubersicht iber das Softwarekonfigurationsbeispiel 19
3.2 AnyBus-Gateway mit dem ABC CANopen-Konfigurationstool 20
3.3 SyCon CANopen-Konfigurationstool 40
3.4 Konfigurieren von Unity Pro (CANopen-Master) 56
35 Schritte zur Uberpriifung, wenn das System nicht lauft 60
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

3.1

Ubersicht tiber das
Softwarekonfigurationsbeispiel

Beispiel mit Premium SPS und einer XPS-MC-Sicherheitssteuerung

Einfihrung

Dieses Beispiel zeigt eine Konfiguration mit den folgenden Geraten (siehe auch
Beispiel mit einer einzigen XPS-MC-Sicherheitssteuerung, S. 10). Die in den Bildern
gezeigten Werte sind die Standardwerte, mit denen das Beispiel ausgefiihrt wurde.
Diese Werte sollten nur geandert werden, wenn dies erforderlich ist.

Hardware-Gerate:

e Premium SPS als CANopen Master

e AnyBus als Gateway fur CANopen Slave / Modbus Master
e XPS-MC Sicherheitssteuerung als Modbus Slave

e Kabel, Steckverbinder und Leitungsabschluss

Software-Geréte:

e ABC LUFP-Konfigurationstool fir AnyBus (Siehe AnyBus-Gateway mit dem ABC
CANopen-Konfigurationstool, S. 20)

e SyCon CANopen-Konfigurationstool und die entsprechenden EDS (Electronic
Data Sheet) -Dateien (Siehe SyCon CANopen-Konfigurationstool, S. 40)

e Unity Pro XL-Anwendungssoftware (Siehe Konfigurieren von Unity Pro
(CANopen-Master), S. 56)

e XPSMCWIN-Konfigurationstool fir die XPS-MC-Sicherheitssteuerungen

02/2005
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

3.2 AnyBus-Gateway mit dem ABC CANopen-
Konfigurationstool

Einfihrung

Ubersicht Dieser Abschnitt beschreibt die erforderlichen Arbeitsschritte fur das ABC
CANopen-Konfigurationstool.

Inhalt dieses Dieser Abschnitt enthélt die folgenden Themen:

Abschnitts Thema Seite
AnyBus-Gateway mit dem ABC CANopen-Konfigurationstool 21
Uberblick tiber die von der XPS-MC-Sicherheitssteuerung verfiigbaren 36
Befehle
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AnyBus-Gateway mit dem ABC CANopen-Konfigurationstool

Einfihrung

Mit diesem Tool (Download vom Internet: www.hms.se) wird das Gateway zwischen
dem CANopen- und dem Modbus-Netzwerk konfiguriert. Im vorliegenden Beispiel
fungiert eine Schneider Premium-Steuerung als CANopen-Master, der Modbus-
Slave ist eine XPS-MC-Sicherheitssteuerung (XPS-MC32X). Der detaillierte
Konfigurationsprozess besteht aus folgenden Schritten:

Schritt Aktion
1 Anschliel3en der Hardware (Siehe AnschlieBen der Hardware, S. 22)
2 Definieren der Netzwerke (Siehe Definieren der Netzwerke, S. 23)
3 Hinzufiigen von Befehlen (Siehe Hinzufugen von Befehlen, S. 26)
4 Speichern und Laden der Konfiguration in das Gateway (Siehe Speichern und

Laden der Konfiguration in das Gateway, S. 35)

02/2005
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

AnschlieRen der

Fur den Anschluss der Hardware auszufiihrende Schritte:

Hardware Schritt Aktion
1 Lassen Sie das ABC-Gateway auf der DIN-Schiene einrasten.
2 Schlie3en Sie das Feldbuskabel an.
3 Schlie3en Sie das serielle Teilnetzkabel an.
4 SchlieRen Sie den PC mithilfe des PC-Kabels an.
D-gub 9 female (PC) Modular 4/4 connector [ABC)
1 1 Ground
RS232 Rx 2 2 Ground
RSZ32 Tx 3 3 Rx
4 4 Tx
Ground 5
[
T
g
g Installz in PC's serial port
5 SchlieRen Sie das Stromversorgungskabel an und schalten Sie die
Stromversorgung ein.
22 02/2005




Beispiele fur die Softwarekonfiguration

Definieren der Fir die Definition der Netzwerke auszufihrende Schritte:
Netzwerke

Schritt Aktion

1 Starten Sie den ABC-CANopen-Configurator.

(Normalerweise erkennt die ABC-Konfigurationssoftware den richtigen seriellen
Port. Wahlen Sie andernfalls den angeschlossenen Port im Menu Port aus).

2 Wahlen Sie den CANopen-Feldbus aus.

ABC-CANopen-Configurator:

Waéhlen Sie den CANopen-Feldbus aus

File Fieldbus Port  Wiew Help
Ceaadd (@ fbR xTESEHE o o |
ABC Master Mod= — untitled

Devices:
&5 Fieldbus

Alphabetic Eategnnzedl
f o5C o
P Sub-Metwark a Idb

P FuofibusDP

Configuration:

Ethernet

Hier werden Informationen zu
den jeweils ausgewahlten

Elementen angezeigt /_\
1_/
The type of the Fieldbus connected to the Communicator

Fieldbus [

20.02.2004 | 1506 ConfigLine @@ j
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

Schritt

3

Aktion
Uberpriifen Sie die Werte fiir den ABC-Teil.
Standardwerte fur ABC:
ABC-Werte
File ABC Port View Help \ |

MEEEE I 2 - a1

ABC Master Mode - LUntitled

Transmit Courter Location | 00002

Devices: I\ Configuration: |
Fieldbus A *Alphahelm Categorized |
Ne,wmk [E Interface
Physical Interface Seial
B Module
Control/Status Byts Enabled but no startup lack.
Module Reset Disabled
B Protacol
Pratocal Master Mode
B Statistics
Fleceive Counter Location 00002
Statistics Disabled

Flgen Sie die XPS-MC-Sicherheitssteuerung in das Modbus-Teilnetz ein.
Slave-Adresse fiir ABC:

2 Fle NewNode Port Yew Help

WERERETES I R - |

ABC Master Mode - Untitled

Devices: | |Eunhguratmn: |
[+ Fieldbus Alphabetic |Ea[egnrized|
. 4RC
EIN SubNetwork 1
“7] NewNode

Durch einmaliges Klicken auf New Node kann die Adresse umbenannt werden.
Im vorliegenden Beispiel erhlt sie die Bezeichnung "MC32".

Geben Sie im rechten Fenster die Slave-Adresse ein (z. B. 32).
Aktualisieren der Slave-Adresse:

| Hle MC32 Port View Help

MEEEEIEEE R T 1o - 1a |
ABC Master Mode - Untitled
Devices: | | Configuration: |
i Alphabetic | Categorized |
8 Subhistacrk Slave addiess 32

24

02/2005
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Schritt

Aktion

7

Klicken Sie auf Sub-Network, um die entsprechenden Werte in das rechte
Fenster einzugeben. Im vorliegenden Beispiel werden die Standardwerte fiir die
XPS-MC-Sicherheitssteuerung angezeigt. Die eingegebenen Werte miissen mit
den vom XPSMCWIN-Konfigurationstool fur die XPS-MC-Sicherheitssteuerung
konfigurierten Werten tGbereinstimmen.

Standardwerte fir das Teilnetz:

Fle SubMetwork Port Miew Help K

CedssE(r2r X SE09T § Has

ABC Master Mode - Untitled
\

Devices: | | Configuration:

? Z‘;‘gb“ Alphabetic | ca.egmy{d| \
£ Sub-Hetwork Bitrate [pis/5] 19200
T Moa2 8

Mone

Rs48s =l

Tipp: Fur weitere Slaves klicken Sie auf das linke Fenster Sub-Network, dann

auf Sub-Network in der Mendleiste und wéhlen dann die Option Add Node!

02/2005
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Hinzufliigen von
Befehlen

Das vorliegende Beispiel zeigt, wie alle verfligbaren Befehle hinzugefligt werden.
Um alle Informationen zu erhalten, brauchen im Grunde nur die Halteregister
hinzugefligt zu werden, da die Informationen von den Eingangen (Befehl 01 = Read
Coil Status - Spulenstatus lesen) und den Ausgéangen (Befehl 02 = Read Input
Status - Eingangsstatus lesen) enthalten sind. Fiir eine normale Uberwachung
reicht "Befehl 03 = Read Holding Registers - Halteregister lesen" (siehe Schritte 8
und 9). Fir ein besseresVerstandnis wird nachfolgend das Hinzufligen aller drei
Befehle schrittweise erlautert.

Schritt

Aktion

1

Klicken Sie im linken Fenster auf MC32.
Offnen Sie MC32 in der Meniileiste und wéhlen Sie die Option Add Command.
Add Command (Menuoption):

2 File | Mc3z Port Wiew Help
B - = s
B X ¥ B sclect command =T I
File  Command
D= x |

Copy Skrg+C
Mode Monitor

Insert New Node & =

& D02 Read inpul Status ize |
Save Node B 0403 Read Holding Registers
Insert From File & 004 Read Input Registers

@ 005  Force Single Coil

@ 006 Preset Single Register

8 007 Read Erception Stalus

@ 008 Diagnostics

& 0B Feich Comm Event Cir

@ x0C  Feteh Comm EventLog

& (x0F  Force Multiple Cais

B 0410 Preset Muliple Regs

@ k11 Repot Slave D

8 04 Read General Reference

@ 15 Wiite General Reference LI

|

Siehe auch Uberblick iiber die von der XPS-MC-Sicherheitssteuerung
verflgbaren Befehle, S. 36.

26
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

Schritt

Aktion

2

Doppelklicken Sie jetzt auf die Befehle 01, 02 und 03 (nur die ersten drei Befehle

werden von der XPS-MC unterstitzt).
Auswéhlen der Befehle 01, 02 und 03 per Doppelklick:

agc Select Command =]

File Command

x|

0@ X

| = | Command Name;

0201 Read Coil Status
002  Read Input Status
0«03 Head Halding Fleqi_slers

0«04  Fead Input Reqisters
0«05 Force Single Coil

0«06 Preset Single Register
007 Read Exception Statug
0«02  Diagnostics

0x0B  Fetch Comm Event Clr
0x0C  Fetch Comm Event Log
0«0F  Force Multiple Coils

010 Preset Multiple Regs
0«11 Report Slave D

0x14  Read General Reference
015 ‘wiite General Reference

[ IOE T oS DN LT RPN L o N

DHDHDHDHDHJHDHJHDHDHDHDHJIHDHDHD

[

Ergebnis: Jetzt wird der folgende Bildschirm angezeigt:

I Fle MC32 Pt Wiew Help

N EEEEE TR T 1= =

ABC Master Mode - Untitled

Devices:

| | Configuration:

Fieldbus

E% Sub-Netwark
= 7 e
=]

ead Coil Status

R
3 Query
i Fesponze
-] Read Input Status
E-ED Query
1 Responze
Read Holding Registers
=0 Query

-] Response

Alphabetic | Eategorizedl
Slave address 32

02/2005
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Schritt

Aktion

3

Zur Konfiguration der Abfrage klicken Sie auf Query (die Abfrage ist fur alle drei
Befehle - Spulenstatus lesen, Eingangsstatus lesen und Halteregister lesen -
identisch).

Wenn im rechten Teil des Bildschirms ein Element ausgewahlt wird, erscheintim
unteren Bildschirmteil ein Informationsiberblick fur das ausgewahlte Element.

S Fle Query Port Wew Help

|
DedssAi bR Y- SE0LPT T Otk I

i ABC Master Mode - Untiled

:;?hu& Alphabetc | Categorized
) SubNetwork ca
277 Mc3z Offiine options for fieldbus Clear
£ () Read Col Status Ofine options For subnetwork Clar
= Reconnect e (10ms) 1000
£ Resporse Reties 3
[ Slave Address Timeout ime (1 Oms) 100
[ Functon Tiigger byte address (hO5FF
[3 Bute court Updale mods Cyclcaly
[3 Data Update fime (10ms) 100
Checksum
=1 Riead Input Status
1 Ouey

0 Resporse
2] Read Holding Registers

=1 Ouey

2 Resporse

Minimum time between broadcasts (10ms)
T s sent

[ [ fa0aa0 | 175 Confgline @@

Zur Konfiguration der Antwort klicken Sie auf Response (die Antwort ist fur alle
drei Befehle - Spulenstatus lesen, Eingangsstatus lesen und Halteregister lesen
- identisch).

Wenn im rechten Teil des Bildschirms ein Element ausgewahlt wird, erscheintim
unteren Bildschirmteil ein Informationsiberblick fur das ausgewahlte Element.

“'He Resporse Port View Help

‘De@asaliEex - EE09T P Bax I}
i ABC Master Mode - Untitled
= | Devices: | | Configuration: |
Fieldbus Alphabeic | Categoized |
SR SubNetnork Trigge byte: Disabled =
&I MC3: Tiigger byte address  D4O5FF
-] Read Cal Status
e
[ Funstion
[ Byte count
[ Daa
Checksum

E1-] Read Input Status
Query

Responss

ad Holding Registers

Trigger byte
Should the tigger byte be used of not

Response [ 1803 2004 | 7118 Corfigline @@

Wenn die Daten fur lhre Anwendung geeignet sind, nehmen Sie keine
Anderungen vor.

28
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Schritt

Aktion

4

Konfiguration fuir: Read Coil Status / Query (Spulenstatus lesen / Abfrage).
Klicken Sie auf der linken Seite auf die entsprechende Funktion. Das zugehdrige
Fenster wird dann auf der rechten Seite angezeigt.

Ergebnis: Alle Werte werden im Hexadezimalformat angezeigt (bei einer
Anderung der Werte konnen Sie diese im Dezimalformat eingeben - die Werte
werden dann automatisch in das Hexadezimalformat konvertiert).

| Fle Read Coil Status  Port  View Help :| |C0nhgu[atlon'

‘D FEdsS B[R X Alphabetic | Categorized'
ABC Master Mode - Untitied |v e 0x20
Devices: /
? Fieldbus
E‘M ?EE—Nelwork :l | Canfiguration;
BT MC32 Alphabetic | Categorized |
] - Value Ux@
~ [ Slave Addiess
i [ Function
¢+ [ Starting Address (Hilo) ‘ Configuration:
[ Murnbeer of poirts Hi Lol Alphabetic I Calegorizedl
@ Checksum

00100

] |Configuration: A @

Alphabetic |Categolized| _ [Configuration
Alphabetic |Ealegn|ized|
0<0028

Fur die Abfrage sind 5 Untermenus vorhanden:
1. Slave address

Standardeinstellung ist die Modbus-Adresse des MC32 (32 dez. = 20 hex.).
2. Function

Befehl 01 (Spulenstatus lesen)
3. Starting address

Siehe Tabelle Adressen und Befehle, S. 36 Spalte 1
4. Number of points

Siehe Tabelle Adressen und Befehle, S. 36 Spalte 3 (40 dez. = 28 hex.)
5. Checksum

Nicht andern!
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

Schritt

Aktion

5

Konfiguration fir: Read Coil Status / Response (Spulenstatus lesen / Antwort).
Klicken Sie auf der linken Seite auf die entsprechende Funktion. Das zugehdrige
Fenster wird dann auf der rechten Seite angezeigt.

Ergebnis: Alle Werte werden im Hexadezimalformat angezeigt (bei einer
Anderung der Werte kénnen Sie diese im Dezimalformat eingeben - die Werte

werden dann automatisch in das Hexadezimalformat konvertiert).
I

Alphebetic | Categorized |

|% File Slave Address Port Yiew Help

LA SSE] LR X (B

| ABC Master Mode -Uniled o >>v o
| laster Mode - Untitle
o_[ Devices: l

Fieldbus
| [Configuation:

Alphebelis | Calegorized |

-4 SubNetwark
£ MC32
=1 Read Cal Status
1= Quey
=12 Response

Value 0:01

gmncnm | [ Configuration:
CH Alphabetic | Categaried |
5)F Emk}»\ 05
4
] | Configuration: A&
Alphabetic | Ea[egmizedl ) [oguton ]

Alphabefic | Categorized |

No swapping I |
Data ength 040005
Daa ocalion 00002

Eror pe CRC
Enor check start byte  0:0000

Data lacation K Byte swap

The cffset in the Intermal Memory Bufer in ABC. where the deta should be read The byte swapping method ta use o the data. This is used to changs the data
from/witen to. Input Area 0x00D, Dutput Area 0+200. Local Area 0x400. Please ardder of “High Byte/Low Byts". "Swap 2 bytes” will change from

nate that if Control and Status registers are enabled (defaul) first avallable data Bytel1-Byte2-Byted-Buted to Byte2-Byte] -Byted-Bute. "Swap 4 butes" will charge
location wilbe: Input Area D002, Dulput Area z202 from Byte1 Byleo Byl 2Byled to Byied Byle2Bplea Byte]

Fir die Antwort sind 5 Unterments vorhanden:
1. Slave address
Standardeinstellung ist die Modbus-Adresse des MC32 (32 dez. = 20 hex.).
2. Function
Befehl 01 (Spulenstatus lesen)!
3. Byte count
Byte-Anzahl (siehe Abfrage): 40 Bit / 8 = 5 Worter!
4. Die Datenlange (Data length) entspricht 5 Byte (siehe 3).
Die Datenposition (Data location) ist 2, da die ersten 2 Byte fiir den Status
des Gateway verwendet werden.
5. Checksum
Nicht andern!
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

Schritt

Aktion

6

Konfiguration fur: Read Input Status / Query (Eingangsstatus lesen / Abfrage).
Klicken Sie auf der linken Seite auf die entsprechende Funktion. Das zugehdrige
Fenster wird dann auf der rechten Seite angezeigt.

Ergebnis: Alle Werte werden im Hexadezimalformat angezeigt (bei einer
Anderung der Werte kénnen Sie diese im Dezimalformat eingeben - die Werte
werden dann automatisch in das Hexadezimalformat konvertiert).

B ABC Master Mode - Unititled I

I
— | Devices:

- Fieldbus
ol BBC

SR SubMstwerk
=] MC32
=] Read Coil Status :
L E-ED Queny :l | Carfiguation:
i Fiesporee Alphabetic | Categorized |

= E ag'ﬁ:‘ Status Vale 02
[ Slave ddres
[F Function
~ [ Starting Address [Hi.L :l | Carnfiguration:
= [ Mumber of points (HiLa) habetic Categorizedl
i 5 Checksum
- @ annznu
:| Configuration:

Aiphabetic | Categorzed |

] |E0nfigulati0n: A

Alphabetic | Categorized I

2

Errar check start byte  0x0000

Fur die Abfrage sind 5 Untermenis vorhanden:
1. Slave address

Standardeinstellung ist die Modbus-Adresse des MC32 (32 dez. = 20 hex.).
2. Function

Befehl 02 (Eingangsstatus lesen)
3. Starting address

Siehe Tabelle Adressen und Befehle, S. 36 Spalte 1
4. Number of points

Siehe Tabelle Adressen und Befehle, S. 36 Spalte 3 (40 dez. = 28 hex.)
5. Checksum

Nicht andern!
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

Schritt Aktion
7 Konfiguration fir: Read Input Status / Response (Eingangsstatus lesen /
Antwort).

Klicken Sie auf der linken Seite auf die entsprechende Funktion. Das zugehdorige
Fenster wird dann auf der rechten Seite angezeigt.

Ergebnis: Alle Werte werden im Hexadezimalformat angezeigt (bei einer
Anderung der Werte kénnen Sie diese im Dezimalformat eingeben - die Werte

werden dann automatisch in das Hexadezimalformat konvertiert).
SR N=N=NSR = A e A N

—[ ABC Master Mode - Untitled

Devices: _| [ Configuration:
? Fieldbus Aphabelic | Categorzed |
ABC
=-F SubNetwork
=TT MC32
=+ Read Coil Status
&I Duery

~ | [Configuration

@ Alphabetic I Categarized |

Response
=] Read Input Status

" - Walue 02
<[ Slave Address
[ Function Configuration:
B gyaicuunt Alphabetic | Categorized |
0:05
iegksum
] | Configuration: A&

Alphabetic | Categmizedl

Error check start byte 00000

k/ !! Configuration:

a
Alphabetic | Categorized |

No swapping
040005
040007

Byte swap

The byte swapping method to use on the data. This is used to change the data
order of "High Byte/Low Byte®. "Swap 2 bytes" will change from
Byte-Byte2-Byte2-Byted to Byte2-Bytel -Byted-Byte3. "Swap 4 bytes” wil change
from Byte-Bypte2-Byte3-Byted to Byted-Byte3 Byte2 Bytel

Byt swap
Data lengh

Fir die Antwort sind 5 Untermentis vorhanden:
1.

Slave address

Standardeinstellung ist die Modbus-Adresse des MC32 (32 dez. = 20 hex.).
Function

Befehl 02 (Eingangsstatus lesen)!

Byte count

Byte-Anzahl (siehe Abfrage): 40 Bit / 8 = 5 Worter!

Die Datenlange (Data length) entspricht 5 Byte (siehe 3).

Die Datenposition (Data location) ist 7, da "Spulenstatus lesen" bei 2 startet
und 5 Byte erfordert.

Checksum

Nicht andern!
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

Schritt

Aktion

8

Konfiguration fur: Read Holding Registers / Query (Halteregister lesen /
Abfrage).

Klicken Sie auf der linken Seite auf die entsprechende Funktion. Das zugehdrige
Fenster wird dann auf der rechten Seite angezeigt.

Ergebnis: Alle Werte werden im Hexadezimalformat angezeigt (bei einer
Anderung der Werte kénnen Sie diese im Dezimalformat eingeben - die Werte
werden dann automatisch in das Hexadezimalformat konvertiert).

0 5 L

0 ABC Master Mode - Untitled I

— [ Devices: =

Fieldbus
ABC

B SubMetwork
BT MCc3z
=] Read Coil Status

Aphabelic | Categorized |

| Configuration:
Alphabetic I Catagmized'
Walue (<03

Response
=] Read Halding Reisters
B Iy
[ Slave Address
[ Function

|- [ Statling Address [HiLo]
S [ Mumber of paines (HiLo)
[ Checkaum Configuration:
= Responss
@ Alphabetic | Categorized |

0x1000
] \Eonhguratlon: A
Alphabetic | Calegurizedl

Corfiguration

Aphabeie | Catzgorzed |

o e CRC w 0:000E
Eror check. start byte | 0x0000

p

Fir die Abfrage sind 5 Untermenis vorhanden:
1. Slave address

Standardeinstellung ist die Modbus-Adresse des MC32 (32 dez. = 20 hex.).
2. Function

Befehl 03 (Halteregister lesen)
3. Starting address

Siehe Tabelle Adressen und Befehle, S. 36 Spalte 1
4. Number of points

Siehe Tabelle Adressen und Befehle, S. 36 Spalte 3 (14 dez. = OE hex.)
5. Checksum

Nicht &ndern!
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

Schritt

Aktion

9

Konfiguration fiur: Read Holding Registers / Response (Halteregister lesen /
Antwort).

Klicken Sie auf der linken Seite auf die entsprechende Funktion. Das zugehdorige
Fenster wird dann auf der rechten Seite angezeigt.

Ergebnis: Alle Werte werden im Hexadezimalformat angezeigt (bei einer
Anderung der Werte kénnen Sie diese im Dezimalformat eingeben - die Werte
werden dann automatisch in das Hexadezimalformat konvertiert).

© Ele ReadHoldng Registers Port View Help

De@sd BrBe X2
i ABC Master Mode - Untitled

2 [Devicss ===
Alphabstic | Categarized |

Fieldbus

60
= SubNetwork
BT MER

Fread Coil Status

| [ Configuration:
@ Alphabetic | Categorized |

. / Valus 03
T o _

[ Byte count

Data
5 5! mm\ | Configuation:

Aphabeic | Categarized|
| | Confiquration, A

[ i
Alphabetic | Categorized | a

| [Configuation
Alphabeic | Categorieed |

Enor check start byte | 00000

Byteswap Mo swapping
Datalength  0x001C
Data location  0x000C
Fir die Antwort sind 5 Unterments vorhanden:
1. Slave address
Standardeinstellung ist die Modbus-Adresse des MC32 (32 dez. = 20 hex.).
2. Function
Befehl 03 (Halteregister lesen)!
3. Byte count
Byte-Anzahl (siehe Abfrage): 14 Worter * 2 = 28 Byte (1C hex.)
4. Die Datenlange (Data length) entspricht 5 Byte (siehe 3).
Die Datenposition (Data location) ist 12 (OC hex.), da "Eingangsstatus lesen"
bei 7 startet und 5 Byte erfordert.
5. Checksum
Nicht andern!
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

Speichern und Fir das Speichern und Laden in das Gateway auszufiihrende Schritte:
Lade.n der. . Schritt Aktion
Konfiguration in
das Gateway 1 Speichern Sie die Konfiguration.
ﬂ| File Data Port Wiew Help
e
Open...

S

Upload configuration from ABC-LUFP
Download configuration ko ABC-LUFP
Prink. ..

2 Laden Sie die Konfiguration. Dabei wird die Vergabe eines Namens fir die
Konfiguration empfohlen.

asc Name the Configuration a x

Select a Mame for the Configuration
| cANOPEN

Ergebnis Das Gateway ist jetzt konfiguriert und die Gateway-LEDs sollten wie folgt aussehen:

Fahren Sie jetzt mit den Arbeitsschritten im SyCon CANopen-Konfigurationstool
(Siehe SyCon CANopen-Konfigurationstool, S. 40) fort.
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

Uberblick tiber die von der XPS-MC-Sicherheitssteuerung verfiigbaren Befehle

Ubersicht Nachfolgend sind die von der XPS-MC tUber Modbus Ubertragenen Informationen
beschrieben. Das Halteregister (Befehl 03) enthalt neben der Diagnose auch die
Information fiir die EINGANGE (Befehl 01) und die AUSGANGE (Befehl 02).

Adressen und Adressen und Befehle 01 (Spule lesen), 02 (Eingang lesen), 03 (Halteregister):
Befehle
Adressen Adressen | Daten- Unter- Ergebnisse fur die Verwendung
(hexadezimal) | (dezimal) grofRe stutzte
Modbus-
Funktion
0100-0127 256-295 40 Bit 01 (0x01) |8 Bit Ausgangsdaten /32 Bit
(read coil) | Eingangsdaten
(0 =AUS, 1 = EIN)
0200-0227 512-551 40 Bit 02 (0x02) | 32 Bit Eingangsdaten /32 Bit
(read Ausgangsdaten
input) (0 =AUS, 1 = EIN)
1000-100D 4096-4109 | 14 Worter | 03 (0x03) | Informationen und Fehler
(holding Details siehe nachste Tabelle
registers)
Holding Informationen Uber die 14 Worter der Halteregister:
Registers Wort- Wort- High Byte Low Byte Details
adresse adresse
(hexa- (dezimal)
dezimal)
Hardware und Konfiguration
1000 4096 Modus Status Modus
Bit4: 0 = XPSMC32
Bit4: 1= XPSMC16
Bit6: 1 = Konfig. OK
Status
Bit0: 1 = RUN
Bitl: 1 = CONF
Bit3: 1 = INT Fehler
Bit4: 1 = EXT Fehler
Bit5: 1 = STOP
1001 4097 reserviert

36

02/2005
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Wort- Wort- High Byte Low Byte Details
adresse adresse
(hexa- (dezimal)
dezimal)
E/A-Daten
1002 4098 Eingangs- Eingangs-
daten daten
(Eingang 1-8) | (Eingang Bit
9-16) 1 = entsprechender Ein-/
1003 4099 Eingangs- Eingangs- Ausgang ein
daten daten
(Eingang (Eingang
17-24) 25-32)
1004 4100 nicht Ausgangs-
verwendet daten
(immer 0) (Ausgang 1-8)
E/A-Fehler
1005 4101 Eingangs- Eingangs-
fehler fehler
(Eingang 1-8) | (Eingang Bit
9-16) 1 = entsprechender Ein-/
1006 4102 Eingangs- Eingangs- Ausgang Fehler
fehler fehler
(Eingang (Eingang
17-24) 25-32)
1007 4103 nicht Ausgangs-
verwendet fehler
(immer 0) (Ausgang 1-8)

02/2005
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Wort- Wort- High Byte Low Byte Details
adresse adresse
(hexa- (dezimal)
dezimal)
Diagnosehinweise (DH)
1008 4104 (DH 1) (DH 1) Index *
Index High Index Low Anzahl Geréate
1009 4105 nicht (DH 1) Meldung
verwendet Meldung Diagnosehinweis
(immer 0) Bedeutung: siehe nachste
Tabelle
100A 4106 (DH 2) (DH 2)
Index High Index Low
100B 4107 nicht (DH 2)
verwendet Meldung * Dieser Index gibt die
(immer 0) Reihenfolge der Gerate in der
100C 4108 (DH 3) (DH 3) Konfiguration an. Die Indizes fir
Index High Index Low alle Geréte finden Sie im
100D 4109 nicht (DH 3) Konfigurationsprotokoll.
verwendet Meldung
(immer 0)
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

Diagnose in den

Halteregistern

Fehlermeldung und Bedeutung des XPS-MC:

Code-Nr. | Bedeutung Status
0 OK, keine Meldung Betrieb
1 Kurzschluss zwischen Eingédngen

2 Hardware defekt

3 Sperrschaltungsfehler

4 Timeout umgehen

5 Timeout-Fehler

6 Nachlauf Gberschritten

7 Kurzschluss Fehler
8 Sperrschaltungslampe defekt

9 Nockenschaltermechanismus defekt

10 Pressen-Sicherheitsventil defekt

11 Externe Spannungsversorgung defekt

12 Ausgang schaltet nicht EIN

13

14

15

16 Reset-Taste gesperrt

17 Timeout

18 Unvollistandiger Offnungsvorgang

19 Anlaufsperre aktiv

20 Schaltkreis 6ffnen

21 Verzdgerungszeit lauft

22 Sperrgeréat uberprifen Anzeige
23 Ventil Uberprifen

24 Unerwartetes Sperrsignal

25

26

27

28

29

30

31
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

3.3

SyCon CANopen-Konfigurationstool

SyCon CANopen-Konfigurationstool

Einfihrung

Konfigurieren
des CANopen-
Netzwerks und
Erstellen einer
ASCII-Datei

Mit diesem Softwaretool kann das CANopen-Netzwerk konfiguriert und eine ASCII-
Datei fur die Premium-Steuerung in Unity Pro erstellt werden.

Fur die Konfiguration des CANopen-Netzwerks und die Erstellung einer ASCII-Datei
auszufuihrende Schritte:

Schritt

Aktion

1

gespeichert sind.

Beispiel fur einen Ordnerpfad:
"c:\programms\schneider electric\SyCon\Fieldbus\CANopen\EDS".
Kopieren Sie diese Datei in den richtigen Ordner.

Fir die Konfiguration des Slaves ist die EDS-Datei erforderlich. In unserem
Beispiel handelt es sich um die Datei A58_E.EDS. Diese Datei muss im Ordner
fur EDS-Dateien abgelegt werden. Die Datei befindet sich im Installationspfad
von SyCon. Sie finden dort einen Ordner mit der Bezeichnung "Fieldbus". Dieser
Ordner enthélt weitere Unterordner mit den Bezeichnungen "Profibus”,
"Interbus" usw. sowie den Ordner "CANopen". Im Ordner "CANopen" ist ein
weiterer Ordner mit der Bezeichnung "EDS" enthalten, in dem die EDS-Dateien

Starten Sie SyCon.

SyCon-Startbildschirm

SyCon SYstem CONfigurator

CANopen

I

Schneider
Electric

-~

y 4
|Vl [Seher

COMPETENCE IN
COMMUNICATION

Schneider Electric GmbH
Steinheimer Str. 117
63500 Seligenstadt
Germany

Hilscher Gesellschaft fiir Systemautomation mbH
Rheinstrake 15

D-65795 Hattersheim

Germany Copyright © 1997 - 2003
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

Schritt Aktion

3 Wahlen Sie CANopen als das Feldbussystem aus.
"% File Edit View Insert Online Settings iWindow Help
D<= %2
=]
al x
Cancel

02/2005
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

Schritt

Aktion

4

In unserem Beispiel verfiigen wir Uber eine Schneider Premium-Steuerung als
CANopen-Master mit dem Gerat TSX CCP 110. In diesem Bildschirm kénnen
Sie auch die Beschreibung und die Adresse des CANopen-Masters andern.
Waébhlen Sie den Master aus:

"E File Edit Wiew | Insert ©Onlne  Settings Wi

Ayallable devices

TS5 CPP 100

Ergebnis: Nach dem Einflgen des Masters sollte das Fenster folgendermaf3en
aussehen:

G Hle Edt ew Insert Online Seifigs Window Help

Selected devices

=
=

Add 2>
Add Al

<< Remove

M

<< Femoye Al

Master

nj=a| x[2
EACA
@m@ Master1
) _] Master TSX CPP 110
Hier kénnen Sie die Adresse und —_p =5o L
die Beschreibung durch einen Deserplon ot o |

Device TSXCPP 110

Doppelklick auf Masterl &ndern

[ Woverotige | Gl yings .
- A

o 3 "
= Global Settings:

B
b

g8 x
ne - 2k
4o [ Frocess DalaAulo Addressing [N

I¥ Enabled 1
A Cancel

& Automatic Alocation in accordance with Profile 301
© Manual Allocation inrange 0 - 2047

= ’—:usrm Allocation during PO ingertion

!

42
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Beispiele fur die Softwarekonfiguration

Schritt

Aktion

5

Wahlen Sie die Baudrate fur den CANopen-Bus aus.

In unserem Beispiel ist die Baudrate auf 500 kBit/s eingestellt. Die anderen
Werte sind Standardwerte!

CANopen-Buseinstellungen:

'1_: Eile Edit ¥iew Insert Online | Settings ‘Window Help

O|=(E| 2 2]

Device Assignment...  Ctrl+B

Master Configuration...
Master Settings. .

— T s ]

[iode Configuration ..

Object Configuration,,. Baudiate IEDD kBit/s s | 0K I
— 250 kBit's -

Global Settings. ., SYNC COBHD Lancel
— | I 800 kBit's

Project Information, .. O CYEIE PEM) 1 Mbit/s =

o

Path. Auto clear mods OFF
¥ Auoclearmode ON

Language.

[¥ Enabls Global Start Nods

8 5 EXselecion e
I” Enable 23 Bit Selector

Baudrate af

28 .0 Bit
SYNC COB-D 128 Lared Acceptance Code lﬁ lH lﬁ lﬁ Hex
Ci I d 100
b GEEEEE m Acceptance Mask 00 oo |00 jo0  Hes
' Auto clear mode OFF

" Auto clear mode ON

¥ Enable Global Start Node
29 Bit Selection
I~ Enable 29 Bit Selector

28 0 Bit

AceptancaCods [ 00 [00 [0 [0 Hes
Aecaptance Mask W W W W Hex
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Schritt

Aktion

6

Offnen Sie auf der ABC HMS Gateway-Hardware die Kunststoffabdeckung mit
der Beschreibung der LEDs und stellen Sie die Adresse und die Baudrate
mithilfe der Drehschalter ein.

Verfugbare Baudraten:

e 0 = nicht verfugbar
e 1=10KkBit/s

e 2 =20KkBit/s

e 3 =50KkBit/s

® 4 =125 kBit/s

e 5 =250 kBit/s

® 6 =500 kBit/s

® 7 =800 kBit/s

e 8=1MBit/s

® 9 = nicht verfugbar

Wahlen Sie die richtige Adresse (in unserem Beispiel 73 => Zehner: 7, Einer: 3)
sowie eine geeignete Baudrate (in unserem Beispiel 500 kBit/s => 6) aus.
Hinweis: Die mittels der Drehschalter eingestellte Baudrate muss mit den
Einstellungen des CANopen-Busses Ubereinstimmen.

Drehschalter fur die Einstellung der Adresse und der Baudrate:

Adresse:
73

Einer

Zehner

Baudrate:
7 =800 kBit/s

44
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Schritt

Aktion

7

Flgen Sie den Slave ein. In diesem Beispiel handelt es sich um das Gateway
von HMS Industrial.

Geben Sie dariiber hinaus die Knoten-ID und die Beschreibung ein. (Dies kann
durch Doppelklicken auf HMS erfolgen). In unserem Beispiel nennen wir den
Slave "HMS" und verwenden die Adresse 73.

HMS-Slave:

Ml sycon a x
" File Edt Wew | [nsert Onlne Settings Window Help o
= — ode

Mendor  [HMS Industiial Ne =/
Profile [ =

Avalable devices

Vendorname  Schneider Electic Node D

Deseription

Product umber 0

Product version 1

% Bl Edt View Inset Online Settings Window Help REtvEEm 1
o EDS flename  ABE EEDS
Ol=1a] x| s Rein 2
Al
<o, — Master1
Master TSX CPP 110
L HMS
Noce (0 73
Nodie CANopen ABS

02/2005
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Schritt

Aktion

8

Durch einen Doppelklick auf HMS kdnnen die relevanten Prozessdatenobjekte

(PDOs) konfiguriert werden.
Fenster zur Konfiguration des Slaves:

8l x

Hode

File name

CAMopen 4BS

Description IHMS

ABS-COP.EDS

W Activate node in actual configuration

¥ Automatic COB-D allacation in accordance with Profile 301

|DEV\CEE[Df”E | 1]

‘ Device twpe | 1]

Node D (address)  [73 ok
Guard time [msec.] 200 LCancel |
Life ime Factor IU— Mode BootUp |
Emergency COB-ID IZDW OPE Hejects |
Modeguard COB-IC IW 8BS

Obiject
Configuration

i~ Predefined Process Data Objects [PD0s] from EDS fi

Objldz._|PDO name

1400 Receive PDO1 Parameter
1401 Receive PDOZ Parameter
1402 Receive PDO3 Parameter
1403 Receive PDO4 Parameter
1404 Receive PDOS Parameter
1405 Receive PDOE Parameter

Actual node
= |73/ CaMNopen 4B5 =l
PDO mapping method
05301 Wé =

X Add to configured PDD & |

i~ Configured FDO

FDO hame

[Sumbelic Mame [COBD]l Type [l Addr [ Len. [0 Type [0 Addi]0Len. [«] PO Contents Mapping

PDO Characteristics. ..
Define news Receive PDO...
Define new Transmit PDO

Delete configured PDO

- Symbolic Names

46
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Schritt

Aktion

9

Fur die Konfiguration des Slaves muss Ihnen der Umfang der zu Ubertragenden
Daten bekannt sein.

Um diese Information zu ermitteln, starten Sie das ABC CANopen-

Konfigurationstool und klicken Sie auf das Symbol E: Dadurch wird das
Modbus-Speicherfenster geoffnet.

Das Modbus-Speicherfenster im ABC CANopen-Konfigurationstool:

! File Data Port Wiew Help

eSS B sEe X8 EEES
| +|- e Fieldbus EYRCRTR o)

Eil=  Columns

|

MC32

Select All Deselect All
Read Coil Status

Read Input Status
Fiead Holding Registers

grey data are status
of the gateway

)
g

Joo0o000D0o0o0o0000 T

< [512]

L

2 bytes [512]

=m

LI

o e o e e | e |

ioooooooooooooooo)

2 T .0 0 ] T b LI D)
M:>ccococosonoooooog o

MMM AIRIFI R R R R RIRIRINI)| £

2T D 00 T s LI R =)
10000000000000000)

=l

I
a

sponse

o
c
T

Ty

Das Modbus-Speicherfenster verfugt tber zwei Bereiche:
® In Area (Eingangsbereich)

e Out Area (Ausgangsbereich)
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Schritt Aktion
10 Fur die ersten vier PDOs wird die COB-ID (Can OBject IDentifier) automatisch
generiert.
COB-ID-Tabelle:
Object Function automatic COB-ID COB-ID Object index
Code COD-ID hex dez
Emergency 0001 80h + Node-ID 81h—FFh 129 —255 1014h, 1015h
PDO1 (tx) 0011 180h + Node-ID | 181h — 5FFh 385 — 511 1800h (1AQ0N)
PDO1 (rx) 0100 200h + Node-ID | 201h — 27Fh 513 — 639 1400h (1600h)
PDO2 (tx) 0101 280h + Node-ID | 281h — 2FFh 641 — 767 1801h (1A01h)
PDO2 (rx) 0110 300h + Node-ID [301h —37Fh 769 — 895 1401h (1601h)
PDO3 (tx) 0111 380h + Node-ID [381h —3FFh 897 — 1023 1802h (1A02h)
PDO3 (rx) 1000 400h + Node-ID | 401h — 47Fh 1025 - 1151 1402h (1602h)
PDO4 (tx) 1001 480h + Node-ID | 481h — 4FFh 1153 - 1279 1803h (1A03h)
PDO4 (rx) 1010 500h + Node-ID [501h —57Fh 1281 — 1407 1403h (1603h)
SDO (tx) 1011 580h + Node-ID [ 581h — 5FFh 1409 — 1535 1200h
SDO (rx) 1100 600h + Node-ID | 601h — 67Fh 1537 — 1663 1200h
NMT 1110 700h + Node-ID [701h—77Fh 1793 - 1919 1016h, 1017h
Error Control
(tx) = transmit (d. h. senden), (rx) = receive (d. h. empfangen)
Beispiel: PDO1(tx): COB-ID 385 - 1 plus Knotenadresse (hier 73) = 457 oder fur
PDO4: 1153 - 1+ 73 = 1225.
Fur Knotenadresse 74 ist PDO1 gleich 458 und PDO4 gleich 1226.
Pro PDO konnen jeweils nur 8 Byte Ubertragen werden.
Fir unsere XPS-MC-Sicherheitssteuerung und unser Gateway wahlen Sie die
folgenden PDOs aus:
® OUT AREA (siehe Schritt 9):
e 2 Statusbyte vom Gateway fur die Ausgangsbereiche = 1 Wort (graue
Quadrate)
Wir bendétigen somit ein Empfangs-PDO.
® IN AREA (siehe Schritt 9):
e 2 Statusbyte vom Gateway
e Spulenstatus lesen: 40 Bit / 5 Byte
e Eingangsstatus lesen: 40 Bit/ 5 Byte
Diese 12 Byte werden auf zwei Sende-PDOs mit jeweils 6 Byte verteilt
(zur Erinnerung: Ein PDO kann Uber maximal 8 Byte verfugen).
e Halteregister lesen: 14 Worter
Adresse 1000 und 1001 Hardware und Konfiguration (2 Worter = 4 Byte)
Adresse 1002 bis 1004 E/A — Status (3 Worter = 6 Byte)
Adresse 1005 bis 1007 E/A — Fehler (3 Worter = 6 Byte)
Adresse 1008 bis 100D Diagnose (6 Worter = 12 Byte)
Wir bendétigen somit fir das Sende-PDO:
Insgesamt 28 Byte fur die Kommunikation: 28 / 8 Byte = 3,5 => Vier
Sende-PDOs
Daraus folgt: Es sind 1 Empfangs-PDO und 6 Sende-PDOs erforderlich.
11 Kehren Sie zum SyCon-Konfigurationstool zuriick.
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Schritt Aktion
12 Wahlen Sie das Empfangs-PDO aus, doppelklicken Sie darauf und klicken Sie
im nachsten Fenster dann auf die Schaltflache OK.
Konfiguration der Empfangs-PDOs:
|
Hode CAMopen ABS Mode ID (addiess)  [73 K
Description ~ [HMS Guard time (msec.)  [200 LCancel
File name ABS-COPEDS Life time factor 2 Hode Bootlp |
7 Adtivate node in actyal configuraion e R E Y e e e e S
' | ¥ Automatic COB-D allocation in accardar e —
Device Profile | O Device lype | © node shall use a sychronization message to actuate the received PDO,
m receive PDO ransmission Triggering Mode dependent
1 D’z ;‘"e P[‘)“'D““ sta Obiects POOE |~ iy sl yss svery [T received snchronization message to acluste the rsceived POD
.|, namne
e re— receive PDO Ilansmlss.mn T.ngge.ung Made dependent
1401  Reosive FDO2 Parameter & receive PDO transmission Tiggering Mode dependent only
1402 Receive PDO3 Parameter
i st e Resulting CANapen speciic transmision type: 254
1404 Feceive PDOS Parameter B
T . |
[ ConfigwedPDOs ———————— | ~ ¢ evey [10 node cycle interval (inhibit time)]
PDO name S ymbolic Mame |COB-ID
Receive FDO1  PDO_1400 585
PDO Characteristis.
Define new Receive PDO
Define new Transmit PDO
Delete configured PDO
5 Symbalic: Names

Wahlen Sie die relevanten Sende-PDOs aus (insgesamt sechs).

Comment =~ TR {

Ergebnis: Wenn PDOS5 ausgewahlt wird, wird folgende Meldung ausgegeben.
Meldung fur COB-ID:

@ Mo defaulk COB-ID is available,

Fle:ase switch off the austomatic COB-10 allocation
and enker the required COB-10 manualk:.
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Schritt

Aktion

14

Klicken Sie auf OK und fugen Sie auch PDO6 hinzu.

Deaktivieren Sie im Anschluss daran das Kontrollkéstchen "Automatic COB-ID
allocation" im Fenster fur die Knotenkonfiguration wie nachfolgend gezeigt.

Kontrollkastchen fur die automatische COB-ID-Zuweisung:

Node Configuration

Mode CAMopen ABS

Description IHMS

Filz narme ABS-COF.EDS

Device Profile 0

Device tupe

wwate node in actual configuration
( I Etgnaiic LB slocation in aceordance with Profle 307

0

Node D (address)  |[;
Guard time [msec. ] I-Z
Life timne factor I-Z
Emergency COB-ID I-Z
Nodeguard COBHD [
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Schritt

Aktion

15

a x
MNode CAMopen ABS Node I [address] 73
Drescription |HMS Guard time [meec. ] 200 Cancel |
File name ABS-COP.EDS Life time factor 2 Mode Bootp |
¥ Activate node in actual configuration Emergency COB-D  |207 GFE bieets |
' | I Automatic COB-ID allocation in accordance with Profile 301 Nodeguard COB-ID  [1865
| Device Profile | 0 | Device type ‘ o Enaﬁéicr:‘tahnn

Fir PDO5 und PDO6 miissen Sie nicht verwendete COB-IDs auswéahlen.

Am einfachsten erfolgt dies, indem Sie zur letzten automatisch zugewiesenen
COB-ID (PDO4) Eins fur PDO5 => 1226 und Zwei fur PDO6 => 1227 hinzufligen
(vorausgesetzt, diese IDs werden nicht bereits verwendet!).

Alle PDOs fir den Knoten:

i~ Predefined Process Data Objects (PDOs) from EDS file Actual node
Objlds._[PDO name - |73/ CAMNopen ABS |
1400 Receive PDO1 Parameter
1401 Receive PDO2 Parameter FDO mapping method
1402 Receive PDO3 Parameter IDS3DW V4 'I
1403 Receive PDO4 Parameter

1404 Feceive PDOS Parameter
1405 Receive PDOE Parameter & Add to configured PDOs |

i~ Canfigured PDO.

FDO hame [Sumibelic Mame [COBD]l Type | Addr. I Len. [0 Type [0 Addr [0 Ler. [«]  PDD Cortents Mapping

Receive PDOT PDO_T400 585 0B 0 [ ———————
Tranemit PDOT PDO_1800 457  IB
Transmit PDO2 PDO_T801 713 1B
Transmit PDO3  PDO_TB02 963 1B
Transmit PDO4  PDO_1803 B
Transmit PDOS  PDO_16804 E
Transmit PDOE  PDO_1805

PDO Characteristics..
Define new Receive PDO...

Define new Transmit PDO.

Delete configured PDO

coococoo
@ @@ oo

= Symbolic Mames

Hinweis: Wenn ein anderer Modbus-Slave auf dem Bus die Knotennummer 74
aufweist, lautet die COB-ID fiir PDO4 fir KNOTEN 74 ebenfalls 1226! In diesem
Fall macht es Sinn, eine der nicht verwendeten COB-IDs heranzuziehen, die in
der "COB-ID-Tabelle" in Schritt 10, Spalte "COB-ID dez.", angezeigt werden -
erste Zeile: nicht verwendet 256-384, Zeile 11: 1664-1792 und am Ende der
Tabelle 1920-2047.
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Schritt

Aktion

16

Konfigurieren Sie das PDO.

Die 8 Byte pro PDO lassen sich konfigurieren, indem Sie auf das jeweilige PDO
im Fenster der konfigurierten PDOs doppelklicken (siehe Abbildung "Alle PDOs
fur den Knoten" in Schritt 15).

Im daraufhin angezeigten Fenster kénnen einige Bytes geloscht werden, da fur
das Empfangs-PDO1 nur 2 Byte erforderlich sind.

Zugewiesene Objekte des Empfangs-PDO:

e
~ Mapable Dbjects friom EDS file |
Obj Id=. ‘5ub.|dx. |F'aramete| |Accass - — =
2000 1 Dipram_Buyte_0_In_brea Read Cancel |
2000 2 Dpram_Buwte_1_In_Area Fead
2000 K] Dpram_Byte_ 2 In &ea Read 1
2000 4 Dpram_Byte_3 In_brea Read
2000 =) Dpram_Byte_ 4 In_bmea Read Append Object |
2000 B Dpram_Buyte & In_brea Fead
2000 7 Dprarn Byte 6 In &rea Fead e
e
- Mappemu ar, e~
Obidf  [Sublde  [Parameter [Symbolic name -
/fl oo 1 Dpram_Buyte_ 0 Out_fArea  Object21000dx1 N
2100 2 Dpram_Byte 1_Out_Area  Object21001dx2
2100 3 Dpram_Byte_2 Out_Area  Object21001d:3
2100 4 Dpram_Byte_ 3 Out_Area  Object2100d=4
2100 5 Dpram_Buyte_4 Out_dArea  ObjectZ1001dx5
\21 oo B Dpram_Buyte 5 Out_frea  ObjectZ1001d«6 / =
o7 Dpram_Byte_5_Out_drea  Object21D0Ids7 / Delete mepped Obict |
210 g Dpram_Byte 7 Out Area Object21001d=8 -
e~ —
~—_ R

Die Byte 2-7 kénnen geldscht werden. Klicken Sie auf diese Byte und dann auf
die Schaltflache Delete mapped Object.
Jetzt sollte das PDO wie im folgenden Bildschirm gezeigt konfiguriert sein:

F0 Cankrmtbs Happing Dhject Indec G20 & x
Hagabie Cibpachs om0 Hie
1
|Obit: [iubide [Fasrsir [frcca - _I
E i Dpaarn_Bptm_0_In_ Srws Fnad Lol
KK 2 Dipearn_Bpte_1_In Sres Fead
Bl 1 Dipesrn_lpte_ 2 In fues Tead
el 1 Dipayre_Bpbe_ 3 In favs Head
EL] ] Dipaye_Bpte 4 In Sivs Aead Eppevd Dbt
En] ] Dpaye_Bpte T In Sivs Read
om 7 Dpsay Bpe B 1o fien Read B |
Hasped Dbysch dictuonay
[tk Toubdi [Parmuneer [ pviche naves -
10 1 Dpaye_Bpoe 0 Dol fivs  OfeccZ] 000ce1
100 2 Dpawe Bpe 1 Oul_fics  ORssc]1 001
[ ielein roppaad et |
=
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Schritt Aktion
17 Konfigurieren Sie "Read Coil Status" (Spulenstatus lesen) und "Read Input
Status" (Eingangsstatus lesen).
Fir diese Daten sind 5 Byte pro Status erforderlich. Berticksichtigen Sie hierbei,
dass das Gateway Uber zwei zusétzliche Byte verfugt, die ebenfalls Ubertragen
werden. Insgesamt sind also mindestens 12 Byte erforderlich.
Teilen Sie diese Daten auf zwei Sende-PDOs mit jeweils 6 Byte auf. Eine
Aufteilung auf 8 Byte und 4 Byte ist ebenfalls modglich. Insgesamt missen
allerdings stets 12 Byte vorhanden sein!
Léschen Sie somit in der linken Abbildung die Nummern 6 und 7
(Dpram_byte_6_In_Areas und Dpram_byte_7_In_Areas). Loschen Sie in der
rechten Abbildung alle zugewiesenen Objekte und Einfugungen, indem Sie im
oberen Fenster auf die Nummern 7-11 im Verzeichnis der zugewiesenen
Objekte doppelklicken (die Zahlen missen dabei nicht unbedingt direkt
aufeinander folgen).
Transmit PDO1/ PDO2 / "Read Colil Status" / "Read Input Status":
e S —— i ] —
e ——— = = |
o fe e |
18 Konfigurieren Sie "Read Holding Registers" (Halteregister lesen).

Fur die Halteregister benétigen Sie 28 Byte, d. h. mind. 4 PDOs.

Fir die Daten an den Modbus-Adressen 1000-1007 bendtigen Sie 16 Byte =>:
PDO3 und PDO4.

Léschen Sie zuné&chst alle zugewiesenen Objekte und flgen Sie dann 12-19
(siehe linke Abbildung) und 20-27 (siehe rechte Abbildung) hinzu.

PDO3 und PDO4 Halteregister:

P00 Contents Mapping Object indewtacz TR °00 cortents Marping Object Index AT & o
* - Mapable Obiects flom EDS fle ] [
[Obiléc [Subldw|Parameter TAccess F - [Obildx. [Subldk [Parameter TAccess =
o0 1 Dpren_Byte_0_in Avea Read Cancel 2000 1 Opram_Byte_0_in_Area Fead _ Ceneel |
o 2 Dpram Byte_1_In_frea Read w0 2 Dpram_Byte_1_In frea Read
£ lfm Dpram Byte_2_In_frea Read o0 3 Dpram_Byte_2 In_fvea Read
oo Dpran By Read oo o Dpram_Byte_3 In_ fvea Read
S s Dpram_Byte_4_In 4 fead Append Obisct oo 5 Dpram_Byte_4 In Avea Read Append Dbiect
i o " Byte 5 In_Au Read Er Dpram_Byte_5 In_fvea Read
W 07 Dorom Byte 6 In Avea Read - oo 7 Dota Byt 6 In Avea Read -
i
W | [ooiE_Tsubi TPasnetr [Symbolic name = [Symbol =
il ey Dprem Bytef12 Yy Area  Objeci2000én13 Obect2000id:21
ko e Dpram Byl 131} Area Objeci2000id1s Obect2000:22
t (oo F Opran_8d 141§ Avea Objeciz000i615 Obiect20006:23
5 fom 10 pen ey 15 i ea  obieczoonans Otiect20006:24
5o 11 opensudieifes  obiecznonaar Object20001d:25
2000 12 Dprom Byt 17 if Avea  Objectz000iata Object2000I6:25
2000 13 Dprom Bytcki6 f Area  Objectz000ia13 DT o] 3 Otject20006:27 Do nappeciObiect
2000 16 Dpram Byie\3 o Area - \7) -
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Schritt

Aktion

19

12 Byte sind fir die Daten an den Adressen 1008-100D erforderlich => PDO5

und PDOG6.

Ldschen Sie alle zugewiesenen Objekte und fligen Sie dann 28-35 (siehe linke

Abbildung) und 36-39 (siehe rechte Abbildung) hinzu.

PDO5 und PDO6 Halteregister:
00 cortente ovoing b miex ot

[DEiidx [subis [Parameter Theoess =
oo 1 Dpran_Byt_0.In Avea Resd
o 2 Dpram_Bye_1_In Avea Resd
o 3 Opran_ B2 I uea Resd
o Dpram_Byte 3 In Avea Resd
o s Dpram_ B4 In Area Resd
I Opran_ By I vea Resd
oo 7 Dprom Bue 6 In Avea fesd -

Mapped Object dctionary

[DEildx[Subix[Paraneie ]

Tombolo nane

/2000 Object20001d23
000 Object2000Ic430
000 Objeci2000id31

i oo 20 Object2000id32
200 21 Objeci20001dh33
o0 2 Objeci2000idh34
o0 2 Object20001d35
2020 -

Append Object

Delete mapped Object

1700 concre eppm ez maen 05— 8 x
pe—
[ s e =
12000 1 X ead Cancel
B =] Eeer|
2000 5 FRead Append Object
B =] e ]
e "

~
S .
Delete mapped Object

Hier sind die konfigurierten PDOs abgebildet. | Len. und O Len. sind angepasst
(siehe auch (siehe Abbildung "Alle PDOs fur den Knoten" in Schritt 15)).

Konfigurierte PDOs:

Node Configuration

3

Miode:

File: name

CaANapen AB5

Node ID [address)

Descriptian IHMS

ABS-COPEDS

¥ Activate node in actual configuration

[~ Automatic COB-ID allocation in accardance with Profile 301

Guard time [msec.]
Life time factor

Emergency COB-ID
MNodeguard COB-ID

OK I
LCancel
Mode BoatUp
OEL Objects

Object

| Device Profile | 1} | Device type | 1] Conﬁ;ﬁation
r— Predefined Process Data Objects (PDOs) from EDS fil Actual node

Dbjlds |PDO name - |73/ CaNopen ABS =l

1400 Receive PDOT Parameter

1401 Receive PDO2 Parameter PDO mapping method

1402 Receive PDO3 Parameter IDSSUW W4 ‘I

1403 Receive PDO4 Parameter

1404 Receive FDO5 Parameter

1408 Receive PDOE Parameter e Add to configured PDOs |
r— Configured PDO:

PDO hame -

PDO_1802 569

Transmit PDO4  PDO_1803 1225
Transmit FDOS  PDO_1804 1226
Trangmit PDOE  PDO_1805 1227

IE
IE
IE
IE
IE
IE

0
]
E
1a

14
18

= @mo o .

[Symbalic Name [COEAD ]I Type |1 Addr [ Len. [0 Typa [0 Addr [0 Len.
Feceive POO1 PDO_T400 585 FER] 2

Tianemit FDO1 FDO 1800 457
Tianamit FOOZ FOO_18M 713

PDO Ch

Symb

FDO Contents Mapping...

Define new Beceive PDO...
Define new Transmit PDO...

Dielete configured PDO

aracterishics. ..

olic Mames
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Ergebnis

Schritt Aktion

20 Speichern Sie die Konfiguration.
m SyCon - [D:\Data" SECUFLEX' Spezifikationen',Produktspezifikation'\Step_by_ Step_ CANopen’)
"E Fil= Edit Miew Insert Online Settings Window Help
[ew Chrl+N

Qpen... Chrl+0
Close

ll2 I

trl+5

e . a ux

Export Speichem | 3 Files_for_example_gateway_CaNe x| 4= [ = -
Copy EDS

SyCon_Canopen.co

Print... Chrl+P
Print Prexiew
Print Setup...

1 D:\Datah,. \SyiCon_Canopen.co

2 Secuflex_MC16+MC32_CANopen_selbst co
3 Secuflex_MC16_CANopen.co

4 Secuflex_MC32_CANopen.co Dateiname:

B R Speichen_|
Exit Dateivp: [ CaNopen [“.oo) | Abbrechen

A

Die Datei fir den Feldbusmaster ist damit fertig gestellt. Fahren Sie mit den
Konfigurieren von Unity Pro (CANopen-Master), S. 56 fort.
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3.4

Konfigurieren von Unity Pro (CANopen-Master)

Konfigurieren von Unity Pro (CANopen-Master)

Einfihrung

Konfigurieren
von Unity Pro

Fur den Betrieb eines CANopen-Netzwerks ist ein Master erforderlich. In diesem
Beispiel verwenden wir die Schneider Premium-SPS mit der CANopen-Schnittstelle

TSX CPP 110.

Fur die Konfiguration von Unity Pro auszufiihrende Schritte:

Schritt Aktion
1 Starten Sie Unity Pro.
2 Legen Sie eine SPS-Konfiguration fest (nachfolgend ist ein Beispiel abgebildet).
SPS-Konfiguration in Unity Pro:
File Edit Miew Services Tools Buld PLC Debug Window Help
eEE||mrelvalz|ea@y|srepae || mEE S
amea-|
X
g Struoturalview
1 3 4 5 H
P57 PBY | ASY | DSY | DEY
_'.':IHM 100 410 16T2 | 16D2
-u B | |
PEI CAN OPEMN PCMCIA CARD
={T5i PP 110: CAN OPEM PCHMCLA CARE ]
‘ N\
3 Um die SyCon-Datei zu importieren, doppelklicken Sie auf die CPP 110-Karte
(siehe SPS-Konfiguration in Schritt 2).
Ergebnis: Das CPP 110-Konfigurationsfenster wird angezeigt.
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Schritt Aktion
4 Importieren Sie die CNF-Datei, indem Sie auf Select Database klicken, und
wahlen Sie die SyCon-Datei aus.
Importieren Sie die SyCon-Datei in Unity Pro:
0.1:Slot B: TSX CPP 110 . D
CaN OPEN PCMCIA CARD I
ﬂ TSXCPP 110 vallﬁ!I
B Chanrel 1 ; = o
& i " Maintain (% RESET
(o] ‘Seml -Automatic [bus only) No-otwnds ]2 Mo, of wards (%) 3
" Eaprogam b indencf sty |20
e
< W Bt | e
P "Srfigu ation size 1963 Words D"“E“ = al _| x|
Transmission speed Enanmﬂs Suchenin |3 Files_for_ewample_gateway_CaNe v | = (8] =5 [+
YN Message COBD E ] svCon_Canopen.ca
SYNC Meszage Period 100 ms
Bus configuration |
Functior:
CANopen 2
Task: Datein: Off
2 _ ateiname | finen
- Dateiyp CANopen FILE (*.col ~ MI/
..
5

1

Andern Sie den Index des ersten %MW fiir die Eingénge (hier 100) und die
Ausgéange (hier 200) sowie die Anzahl von Wortern.
Passen Sie die %MW-Grol3e an.

flﬂ Config I

Bus startup

Tnpu

{* Automatic

- By program

' Semi-Automatic [buz only)

Plo. of words [0

Index of 1=t kW w

Dutpu

o, of words (320

Index of 1=t kW

i Maintain  {+ RESET

| |— W akchdiog
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Schritt Aktion
6 Bestétigen Sie die Konfiguration durch Anklicken des Hékchens.
Bestétigen Sie die Konfiguration.

a1
Fie Edit Miew Services Tools Build EL;/&WMDW Help
JasEs||miecf(gdeBacupane|umne|sre we]|zan)ee]
[EEE= IR

E]
g sroursvew

—ioix|

[0.1:Slot B: TSX CPP 110
CAN OFEN FCMEIA CARD |

) station
E—(2] Konfiguration
<[] Pbgeleitete Datencapen TSKCPP 110 {0 Gonfig |
<[] Abgeleitete FB-Tgpen B Chamel 1 n - T
tementare Variablen Mo of words [xlW') |20
O abavkiets varablen € SemicAuomatic busorl) rT ] ——|
feee [l Ettabgelehete Varisbler ® e ndesortsuavy B =
B Eementare FBnstance aswieaty G
Led Abgeistete FEhstanas s

Wenn die ausgewdhlte %MW-Gr6Re zu klein ist, sind die Zahlen rot, und es wird
eine Meldung angezeigt, wenn die Konfiguration bestétigt ist.
Meldung, wenn nicht genug Worter ausgewahlt sind:

(& Automatic

n
n (" Semi-Automatic [bus anly) Mo, of words|
iahler ‘s
Eiy program 5
anzel Index of 1st
anzel — Confiuration load mad
=] I

Analyze Error {Channel 1)

Parameter <Length= in error (The %MW buffers are down-sized ko allovs the selected configuration.You need an
input of 19 words,

)
7 Erstellen Sie die Datei fir die Premium-SPS und laden Sie sie herunter.
8 Starten Sie die SPS.

Ergebnis: Die SPS und das Netzwerk sollten sich im Status RUN befinden.
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Ergebnis

Schritt

Aktion

9

Offnen Sie das Debug-Fenster.

Ergebnis: Das CANopen ABS-Gerét sollte blau sein, und die Eingange ab
%MW100 sollten Werte anzeigen. Der Registerfehler ist nicht rot.

CPP 110 Debug-Fenster ohne einen Fehler (keine roten Felder):

fi0.1: Slot B: TSX CPP 110 =[of x|
1Eam DPEN PCMCIA CARD oo e |
L] s PP 110 {0 config ] @Dn‘(g I Wt ] )
@ Channel 1 [ CANapen Slaves "~ Data of CANope -
,WK
Adr_ Device NamaN\ Act | Life T_ arameter|  Symbol ¥alu:
73 (. CANopen AES )] k) 400 W00 8321
s #133
v )
Outpd ase————
’V W ’7(‘ Bin (" Hex
— Oup
Parameter|  Symbol Valu:
P T (]
Ll |

L4

- Request ta send

Fesponse received

Enter request
4

Function

7

l—_l fo, Slaves Na2dh inputs Hlo. M outputs

CANopen = ’7 2 &
o071 20 T

Task:

4| | i
Die LEDs am CANopen Gateway sollten wie folgt aussehen:
LED Nr. Hinweis

2 g 1 grin Modul in Betrieb

29 2 grin CANopen-ID

ee 3 - Nicht verwendet

4 grin Strom eingeschaltet

LED 5 grin Modbus

é i 6 grin Status 1 Hz blinkend

5 6

lhr System ist jetzt in Betrieb.
Wenn irgendwelche Probleme auftreten, fahren Sie mit Schritte zur Uberpriifung,
wenn das System nicht lauft, S. 60 fort.
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3.5

Schritte zur Uberpriifung, wenn das System nicht

lauft

Schritte zur Uberpriifung bei nicht laufendem System

Uberpriifung Bei nicht laufendem System auszufiihrende Schritte:
Schritt Aktion
1 Uberpriifen Sie, ob die XPS-MC-Sicherheitssteuerung (ber die richtige
Konfiguration und insbesondere uber die richtige Modbus-Adresse verfugt. In
unserem Beispiel lautet die XPS-MC-Adresse 32!
Ordnungsgemafie Modbus-Konfiguration in der XPS-MC-Sicherheitssteuerung
und im ABC CANopen:
2L | [Configuratior:
connect ?ﬁdzlﬁls Badfale ey Alphahetic  Categorized
%t @ [ [ =] | |B Communication
ety [ g'!: i‘[:IS/S] ;SZUU
o Gormolerd [ | Parity None
= Gortolerds || Physical standard R5485
e — s ;
= CortolerEs || & Timing
oeoler?s [ | Message delimiter (10ms) 0
I~ Contoller & |—
[~ different Modbuses ] |
Alphabetic Eaienged|
Downlosd Y | K | cancel | e ;::':;'mess -
SECUFLEX ABC CANopen
Die nachstehende Tabelle zeigt das Ergebnis der verschiedenen Modbus-
Parameter in der XPS-MC-Sicherheitssteuerung.
In der Software der XPS-MC-Sicherheitssteuerung kdnnen Sie Adresse,
Baudrate und Paritat auswahlen. Aus der Kombination der beiden letzten
Parameter ergibt sich ein vierter Parameter => Baudrate 1200 Bit/s und gerade
Paritat => RTU-Modus, Baudrate 9600 oder 19200 Bit/s, gerade oder ungerade
Paritat => 1 Stoppbit, ohne Paritat => 2 Stoppbits.
Tabelle fur die Modbus-Parameter in der XPS-MC-Sicherheitssteuerung:
Adresse Baudrate Paritat Unveranderl. Parameter
200 Bit/s even RTU-Modus (Remote Terminal Unit)
2400 Bit/s Ungerade 1 Startbit
1-247 4800 Bit/s none 8 Datenbits
600 Bit/s 1 Stoppbit fur gerade und ungerade Pa
19200 Bit/s 2 Stoppbits ohne Paritat
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Schritt Aktion

2 Uberpriifen Sie die CANopen-Slaveadresse in SyCon und die Anzahl der
Worter. Die Byte-Anzahl muss in SyCon mit der im ABC-Konfigurationstool
konfigurierten Anzahl Ubereinstimmen bzw. darunter liegen. Hier im ABC-Tool
werden 40 Eingangsbyte und 2 Ausgangsbyte bereitgestellt.
SyCon/ABC-Uberpriifung:

i nts Mapping Object Index 100 al x|
Vi O o 05
[ T Faos r——
HEe 5 ez e |
3| fo0 5 Dpram_Byte_4_In_Ares Read ppend Object
s e v st || 6
T S oy e e =
| M Select All Deselect Al
| g;‘\Dm ?ub\m :aema:v = E:m\;tma‘ ] [ Read Coil Status
1 D Byl 2 Dtie [ Fead Input Status
s Dpvon_ Byt Cheoplics [AFead Holding Registers
R Ay S i el |————— e
- 0 W «| 020
0o j g2l
020 g22
020 0231
e S e -
06D D261
070 0271
080 0281
090 0291
040 D2 Al
0B0 02B
0C0 02Ci
000 02D
0ED 02El
0e) Eifiazy
Resporrse uery
3 Uberprifen Sie die Hardwareadresse und die Baudrate im Gateway im Vergleich

mit den entsprechenden Parametern in der SyCon-Software. In unserem
Beispiel lautet die Gateway-Adresse 73, die Baudrate ist 800 kBit/s!
Hardwareadresse und SyCon-Adresse:

Adresse;
73

Einer

Zehner

Baudrate:
7 = 800 kBit/s
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Schritt Aktion
4 Stellen Sie eine Verbindung zur Unity-CPU her und uberprifen Sie in Unity, ob
e die Werte in %MW und der Geratename blau angezeigt werden,
e das Fehlerregister nicht rot ist.
Uberpriifen des CPP 110-Konfigurationsbildschirms:
0.1:5lot B: TSXCPP 110 - Elﬂ
4N OPEN PCMCIA CARD o o oe |
BT texcre 10 win | 0o o
A 8 s P ) —
,%U?,&L\
?3.1,, g\mpan;?;:" n..&, ‘Acl, ‘ntire T ) 'AI\::J::;E‘E'E Symbal [3325‘ Valu
prd \ '/;MWW! : my
Ot Base
|— * o] | B e
_CP;nmelel Symbol Yalu
200 o
Ll |
L
e —
e . FResponse received
|CANonen—;| " N, Slaves Pl 2MM inputs e, 32 cutputs Enter request
Task: IW a i
IMAST K
4| | i
5

Uberpriifen der Werte

im ABC-HMS-Tool:

Stellen Sie eine Verbindung zum HMS-ABC-Tool her und Uberprufen Sie in der
Knotenuberwachung (Node Monitor), ob dort Werte angezeigt werden.

Flle | MC32 Port View Help
Strg+C

Add Transactions
Add Command

Insert New Mode

1
GRSk T | PaEL ‘
| [ Configuration: |

Save Node
- Insert from Elle

il

Alphabetic Categorized |

|E1 General

Slave addiess | 32

Eile Mode Command

2c Monitor - MC32

BeEe &

*| Read Coil Status Query

Slave Address Function
Value

Starting Address [Hi,Lc| Mumber of paints [Hi.Li| Checksum

2
uuz

Walue Walue Eror check ty
0x20 0x01 0x0000 0<0000 CRC
Read Coil Status Response
Slave Address Function Byte count Data Checksum
In bytes [512) Out Area 2 bytes (512)

oo 0/ 20 E 0 0 20E 3 0zoo .
goops o 0 0 140 0O 0DE 20 209 s
B0iz 0 0 0 4 0 0 0 0 oJ 12 | |
001B 0 0 0 0O 0 0 0 0 0 OF1E
0024 0 0 0 0 24

\ 102D i}
36 36
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