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A propos de ce manuel

Présentation

Objectif du
document

Champ
d'application

Document a
consulter

Commentaires
utilisateur

Cette documentation décrit brievement la configuration de la communication entre
une UC Premium avec un maitre CANopen et un esclave Modbus du contr6leur de
sécurité XPS-MC avec la passerelle ABC CANopen (http://www.hms-networks.de/
products/abc_canopen.shtml).

Malgré le plus grand soin apporté a la rédaction de ce document, Schneider Electric
SA n'est pas responsable des informations qu'il contient ni d'éventuels erreurs ou
dommages découlant de son utilisation ou de son application.

Les caractéristiques et le fonctionnement des produits et des ajouts présentés dans
ce document peuvent changer a tout moment. La description n'est aucunement
contractuelle.

Titre Référence

Communicateur AnyBus, Manuel utilisateur SDN-7061-059,
www.hms-networks.com

Annexe du bus de terrain, ANYBUS-S CANOPEN ABS-COP-1.92,
www.hms-networks.com

Envoyez vos commentaires a l'adresse e-mail techpub@schneider-electric.com
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Présentation de la passerelle
AnyBus CANopen 1

Présentation de la passerelle AnyBus CANopen

Vue d'ensemble

Terminologie

La passerelle AnyBus CANopen permet a un maitre situé sur un réseau CANopen
de communiquer avec des esclaves sur un réseau Modbus RTU. Il s'agit d'un
convertisseur de protocole générique qui fonctionne de maniere transparente pour
['utilisateur.

Cette passerelle permet a l'utilisateur de relier de nombreux produits distribués par
Schneider Electric a un réseau CANopen. Il s'agit des démarreurs TeSys Modéle U,
des pilotes Altivar et des contréleurs de sécurité XPS-MC.

Ce document traite de la communication entre une UC Premium et un contrdleur de
sécurité XPS-MC. Cette documentation ne décrit que brievement la configuration de
la communication entre une UC Premium avec un maitre CANopen et un esclave
Modbus du contréleur de sécurité XPS-MC avec la passerelle ABC CANopen
(http://www.hms-networks.de/products/abc_canopen.shtml).

Le terme "RTU" se réfere au protocole de communication Modbus RTU et peut étre
omis. Par conséquent, le terme "Modbus" se rapporte au protocole de
communication Modbus RTU.

Comme cela est encore le cas dans tous les systémes de communication, les
termes "entrée" et "sortie" sont quelque peu ambigus. Pour éviter toute confusion,
nous utilisons une convention unique tout au long de ce document. Les notions
d"entrée" et de "sortie" sont toujours pergues du point de vue de 'automate ou du
maitre CANopen.

Par conséquent, une "sortie" est un signal de commande envoyé a un esclave
Modbus, alors qu'une "entrée" est un signal de surveillance généré par I'esclave
Modbus.

Etant donné que nous ne surveillons que les signaux du contréleur de sécurité
XPS-MC, nous avons uniqguement des "entrées" de I'esclave Modbus.
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Exemples de configuration

matérielle 2

Présentation

Vue d'ensemble Ce chapitre comprend des exemples de configuration matérielle.

Contenu de ce Ce chapitre contient les sujets suivants :

chapitre Sujet Page
Exemple avec un contréleur de sécurité XPS-MC unique 10
Exemple avec plusieurs contréleurs de sécurité XPS-MC ou d'autres esclaves 11
Modbus
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Exemple avec un contrbleur de sécurité XPS-MC unique

Exemple Le schéma ci-dessous illustre les connexions entre un maitre CANopen (par
exemple, Premium TSX avec l'interface CANopen TSXCPP110) et un esclave
Modbus (XPS-MC) via la passerelle Anybus CANopen (lien : http://www.hms-
networks.de/products/abc_canopen.shtml).

Note : Les cables, les connecteurs et les résistances pour CANopen doivent étre
conformes a la norme CiA DRP 303-1.

Exemple : Maitre Premium CANopen et un contrdleur de sécurité XPS-MC unique :

Maitre Premium CANopen

avec interface CANopen TSXCPP110 Passerelle AnyBus CANopen

Connecteur CANopen

Connecteur
CANopen

CANopen
montant
N |

Céable CANopen

Cable Modbus a connecter a
la passerelle et au Secuflex
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Exemple avec plusieurs contréleurs de sécurité XPS-MC ou d'autres esclaves

Modbus

Généralités

La connexion entre I'automate Premium et la passerelle (bus CANopen) est toujours
la méme, comme illustré ci-dessous.
Premium avec passerelle Anybus CANopen

Maitre Premium CANopen

avec interface CANopen Passerelle AnyBus CANopen

TSXCPP110

Connecteur CANopen

Connecteur
CANopen

Céble CANopen

02/2005
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Utilisation du Concentrateur Modbus LU9GCO03

concentrateur PG connector

Modbus

LU9GCO3 Sumetcomector
Power connector,

Cable Modbus a connecter a
la passerelle et au
concentrateur Modbus
LU9GCO03

Modbus hubs

termination

VW3 A8 308 Re-

8 esclaves Modbus XPS-MC maximum

Cable de Pour la connexion entre le concentrateur LU9GCO3 et la passerelle ABC CANopen,
connexion entre vous avez besoin d’'un cable avec I'affectation des broches suivant :
le concentrateur

LU9GCO3 et la RJ45 male pour XPS-MC SUB-D9 méle _
passerelle ABC ?roche Description ?roche Ii(;f/crlpnon
cANopen. 2 2 RS232Rx

3 3 RS232Tx

4 DB(A) 4 non utilisée

5 DB(A) 5 Terre

6 6 RS422RX +

7 vi RS422Rx -

8 01V 8 RS485 + /| RS422 TX+

9 RS485 - / RS422 TX -
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Utilisation de la
topologie en bus
avec des bhoitiers
d'E/SVW3A8306
TF3 et un
adaptateur du
connecteur RJ45
au connecteur
SUBD 9 male

Boitiers dI’E/S VW3 A8 306 TF3 et adaptateur du connecteur RJ45 au connecteur

SUBD 9 male (pour connaitre I'affectation des broches de I'adaptateur, reportez-
vous a la section Cable de connexion entre le concentrateur LU9GCO3 et la
passerelle ABC CANopen., p. 12) :

Subnet connector

Power connactar,

Adaptateur RJ45
vers le connecteur

SUB-D9 méle Terminaison

de ligne

VW3 A8 306 R--

Terminaison
de ligne

02/2005
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Terminaison

Utilisation de la
topologie en bus
avec des boitiers
de dérivation et
un adaptateur du
connecteur RJ45
au connecteur
SUBD 9 méle

Dans les réseaux illustrés précédemment, la terminaison suivante est toujours
requise pour terminer la ligne : VW3 A8 306 RC

— VW3 AR 206 RC line fermination —

Cette topologie est similaire a la précédente, sauf qu'elle utilise les connecteurs de
I'abonné TSXSCAG2 et/ou les connecteurs de I'abonné TSXCASO0. Il est
recommandé d'utiliser un cable de connexion VW3 A8 306 et des cables Modbus
TSXCSA 00.

Connectez le connecteur méle du cable VW3 A8 306 au connecteur RJ45 femelle
de I'adaptateur (pour connaitre l'affectation des broches de I'adaptateur, reportez-
vous a la section Cable de connexion entre le concentrateur LU9GCO3 et la
passerelle ABC CANopen., p. 12).

Raccordez ensuite I'adaptateur a la passerelle a I'aide de la connexion SUB D9.
Boitiers de dérivation TSXSCA62 / TSXCA50

Adaptateur RJ45 vers le
connecteur SUB-D9 méle
PC connector,
‘Subnet connactor,
Power connector.

TSXCSA-00

e Boitier TSXSCA62 :
Ce boitier passif est équipé d'un circuit imprimé doté de borniers a vis et permet
la connexion de deux abonnés au bus (deux connecteurs femelles SUB-D 15
points). Il inclut la terminaison lorsque le connecteur se situe en bout de ligne. Il
est doté de deux borniers a vis pour la connexion de deux cables Modbus a paire
torsadée double.

e Boitier TSXSCA50 :
Ce boitier passif permet de connecter une unité Modbus a un bornier a vis. Il
inclut la terminaison lorsque le connecteur se situe en bout de ligne. Il est doté
de deux borniers a vis pour la connexion de deux cables Modbus a paire torsadée
double.

14
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Recomman- Voici les recommandations de cablage générales pour le réseau Modbus :
dations liées au e Utilisez un cable blindé avec 2 paires de conducteurs torsadés.

cablage Connectez les potentiels de référence les uns aux autres.

La longueur maximale d'une ligne est de 1000 metres.

La longueur maximale d'une ligne de raccordement/dérivation est de 20 métres.
Ne connectez pas plus de 9 stations a un bus (8 esclaves et une passerelle ABC
CANopen).

Maintenez le bus éloigné des cables d'alimentation (30 cm minimum).

Si des croisements sont nécessaires, effectuez-les a angle droit.

Raccordez le blindage de cable a la terre sur chaque unité.

Adaptez la ligne aux deux extrémités a l'aide d'une terminaison.
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Exemples de configuration

logicielle

Présentation

Vue d'ensemble

Contenu de ce
chapitre

Ce chapitre présente des exemples de configuration logicielle.

Ce chapitre contient les sous-chapitres suivants :

Sous- Sujet Page
chapitre
3.1 Présentation d'un exemple de configuration logicielle 19
3.2 Passerelle AnyBus avec I'outil de configuration ABC CANopen 20
3.3 Outil de configuration SyCon CANopen 40
3.4 Configuration de Unity Pro (Maitre CANopen) 55
35 Etapes a vérifier en cas de dysfonctionnement du systeme 59

02/2005
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Exemples de configuration logicielle

3.1 Présentation d'un exemple de configuration
logicielle

Exemple : Automate Premium et contréleur de sécurité XPS-MC

Présentation Cet exemple illustre une configuration avec les équipements suivants (voir
également Exemple avec un controleur de sécurité XPS-MC unique, p. 10), les
valeurs indiquées dans les illustrations sont les valeurs par défaut utilisées dans
I'exemple. Ne modifiez ces valeurs qu'en cas de besoin.

Equipements matériels :

¢ Automate Premium en tant que maitre CANopen

e AnyBus en tant que passerelle pour I'esclave CANopen / le maitre Modbus
e Contrdleur de sécurité XPS-MC en tant qu'esclave Modbus

e Cable, connecteurs et terminaison de ligne

Equipements logiciels :

e Outil de configuration ABC LUFP pour AnyBus (Voir Passerelle AnyBus avec
I'outil de configuration ABC CANopen, p. 20)

e Outil de configuration SyCon CANopen et fichiers EDS (Electronic Data Sheet)
correspondants (Voir Outil de configuration SyCon CANopen, p. 40)

e Logiciel d'application XL Unity Pro (Voir Configuration de Unity Pro (Maitre
CANopen), p. 55)

e Outil de configuration XPSMCWIN pour les contrbleurs de sécurité XPS-MC
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3.2

Passerelle AnyBus avec I'outil de configuration

ABC CANopen

Présentation

Vue d'ensemble

Contenu de ce
sous-chapitre

Ce sous-chapitre décrit les étapes requises pour I'outil de configuration ABC

CANopen.

Ce sous-chapitre contient les sujets suivants :

XPS-MC

Sujet Page
Passerelle AnyBus avec l'outil de configuration ABC CANopen 21
Vue d'ensemble des informations disponibles sur le contréleur de sécurité 36

20
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Passerelle AnyBus avec I'outil de configuration ABC CANopen

Présentation

Cet outil (qui peut étre téléchargé sur Internet : www.hms.se) permet de configurer
la passerelle entre les réseaux CANopen et Modbus. Dans cet exemple, le maitre
CANopen est un automate Premium Schneider et I'esclave Modbus un contréleur
de sécurité (XPS-MC32X). Les étapes suivantes détaillent le processus de

configuration :

Etape Action
1 Connexion du matériel (Voir Connexion du matériel, p. 22)
2 Définition des réseaux (Voir Définition des réseaux, p. 23)
3 Ajout des commandes (Voir Ajout de commandes, p. 26)
4 Enregistrement et téléchargement vers la passerelle (Voir Enregistrement et
téléchargement vers la passerelle, p. 35)

02/2005
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Connexion du

matériel

Etapes a suivre pour connecter le matériel

Etape Action
1 Fixez la passerelle ABC sur le rail DIN.
2 Connectez le cable du bus de terrain.
3 Connectez le cable du sous-réseau série.
4 Connectez l'ordinateur a l'aide du céable pour PC.
D-gub 9 female (PC) Modular 4/4 connector [ABC)
1 1 Ground
RS232 Rx 2 2 Ground
RSZ32 Tx 3 3 Rx
4 4 Tx
Ground 5
[
T
g
g Installz in PC's serial port
5 Connectez le cable d'alimentation et alimentez le systeme.

22
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Exemples de configuration logicielle

Définition des

Etapes a exécuter pour définir les réseaux :

réseaux .
Etape Action
1 Démarrez I'outil de configuration ABC-CANopen.
(Généralement, le logiciel de configuration ABC détecte le port série approprié.
Si tel n'est pas le cas, sélectionnez le port connecté dans le menu Port).
2 Sélectionnez le bus de terrain CANopen.
Outil de configuration ABC-CANopen :
Sélectionnez le bus de terrain CANopen
Eile Fieldbus  Port  Wiew Help
Ceaadd (@ fbR xTESEHE o o |
ABC MastiMode - Untitled
Deviess: — Configuration:
& Fildeis Alphabtic Categoized | A |
:E:'Nemmk [= 7 s 2l Piofibus DP
Ethernet
Les informations relatives aux
options sélectionnées sont
indiquées ici /_\
Fieldbus Type
The type of the Fieldbus connected to the Communicator
Fieldbus 20.03.2004 | 15:06 Contig Line @@ j
02/2005
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Etape

Action

3

Vérifiez les valeurs pour la partie ABC.
Valeurs par défaut pour ABC :

Valeurs ABC

Fle ABC Port View Help \

MEEEE I 2 - a1

ABC Master Mode - LUntitled

Devices:

I\ Configuration:
Fieldbus & Iphabetic: Ealegnnzed|
B

wr T, [E Interface
Physical Intertace Serial
B Module
Contral/Status Byt Enabled but no startup lock
Module Reset Disabled
H Protacol
Pratacol aster Mode
B Statistics
Receive Courter Location | 0x0002
Statistics Disabled
Transmit Courter Location | 00002

Insérez le contrdleur de sécurité XPS-MC dans le sous-réseau Modbus.
Adresse de l'esclave pour ABC :

2 Fle NewNode Port Yew Help

METERIEIEETEE T L -

ABC Master Mode - Untitled

Devices: | |Eunhguratmn:
[+ Fieldbus Alphabetic |Ea[egnrized|
. 4RC
EIN SubNetwork 1
“7] NewNode

En cliquant une fois sur New Node, il est possible de le renommer. Dans cet
exemple, nous l'avons appelé MC32.

Dans la fenétre de droite, saisissez I'adresse de l'esclave, par exemple 32.
Sauvegardez l'adresse de I'esclave :

| Hle MC32 Port View Help

MEEEEIEEE R T 1o - 1a
ABC Master Mode - Untitled
Devices: | | Configuration:
i Alphabetic | Categorized |
8 Subhistacrk Slave addiess 32

24
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Etape Action

7 Cliquez sur Sub-Network pour saisir les valeurs appropriées dans la fenétre de
droite. Dans cet exemple, les valeurs standard pour le contréleur de sécurité
XPS-MC sont indiquées. Les valeurs saisies doivent étre les mémes que les
valeurs configurées par I'outil de configuration XPSMCWIN pour le contréleur de
sécurité XPS-MC.

Valeurs standard pour le sous-réseau :

I Fle Sib-Metwork Port Wew Help |_
CedssE(r2r X SE09T § Has |
ABC Master Mode - Untitled
Devices: | [ Configuration |
Fieldbus A\phahenc|ca.egm7{d| \

[y
= 8 SubNetnok Bitate (bits/s] 19200
) 8

Mone

Rs48s =l

Conseil : Pour ajouter des esclaves supplémentaires, cliquez dans la fenétre de
gauche Sub-Network, puis sur Sub-Network dans la barre de menus, et
sélectionnez Add Node!
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Ajout de
commandes

Cet exemple montre comment ajouter toutes les commandes disponibles. En fait,
pour obtenir toutes les informations, il suffit d'ajouter les registres de maintien, car
les informations relatives aux entrées (command 01 = Read Coil Status) et aux
sorties (command 02 = Read Input Status) sont fournies. Pour une surveillance
normale, "command 03 = Read Holding Registers" est suffisant (reportez-vous a
I'étape 8 et 9). Pour une meilleurecompréhension, cette procédure illustre comment
ajouter les trois commandes.

Etape

Action

1

Cliguez dans la fenétre de gauche sur MC32.
Ouvrez MC32 dans la barre de menus et sélectionnez Add Command.
Ajout d'une commande :

2! Fle | mcsz Bort Yew Help

Copy Skrg+C

Ex:m‘!?—.nl-q-,m;-—-”_._
Hode Moritor & o |
Add Transactions ‘b B; = ‘

Insert New Node & =

8 Fiead Input Status ize |
Save Node B 0403 Read Holding Registers
Insert From File & 004 Read Input Registers

@ 005  Force Single Coil

@ 006 Preset Single Register

8 007 Read Erception Stalus

@ 008 Diagnostics

& 0B Feich Comm Event Cir

@ x0C  Feteh Comm EventLog

& (x0F  Force Multiple Cais

B 0410 Preset Muliple Regs

@ k11 Repot Slave D

8 04 Read General Reference

@ 15 Wiite General Reference LI

|

Reportez-vous également a la section Vue d'ensemble des informations
disponibles sur le contréleur de sécurité XPS-MC, p. 36.

26
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Etape Action

2 A présent, cliquez deux fois sur les commandes 01, 02 et 03. (Seules les trois
premiéres commandes sont prises en charge par le contréleur XPS-MC.)
Cliquez deux fois pour sélectionner les commandes 01, 02 et 03 :

=
File Command
0@ X |
| = | Command Name; -
@ 0:01 Read Coil Status
8 002 FReadInput Status
_ﬂ 0x03 _FRead Holding Registers
@ 0204 ReadInput Registers
@ 005 Force Single Coil
B 0«05  Preset Single Register
@ 007 ReadException Status
@ 008 Diagnostics
@ 0:0B Fetch Comm Event Chr
@ 0:0C Fetch Comm Event Log
@ 0«0F Force Multiple Coil:
@ 0210 Preset Multiple Regs
8 011 RepotSlavelD i
8 0«14 Fead General Reference
8 D5 yite Fenes Refeerce =l

Résultat : L'écran illustré ci-dessous apparait :
I Fle MC32 Pt Wiew Help

MNTEEIEEE T T - -

ABC Master Mode - Untitled

Devices: | | Configuration:

E=l-4g# Fieldbus Alphabetic | Categarized |
ABC

-7 Sub-Network Slave address 32
BT

] Read Coil Status

: Queny

Fesponze

Z] Read Input Status
Queny

Responze

=-_] Read Holding Registers
Queny

Response
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Etape

Action

3

Pour la configuration de la requéte, cliquez sur Query (la requéte est identique
pour les trois commandes, c'est-a-dire "read coil”, "read input" et "holding").
Lorsque vous sélectionnez une option dans la partie droite de I'écran, un résumé

de l'option sélectionnée s'affiche dans la partie inférieure de I'écran.
S Fle Query Port View Help |

Dedssai 2 X~ S0P T P Dtk I

H ABC Master Mode - Untitled

= [Devices Configualion
Pl Aphabetc | Categorized
- SubNetwork 0
=T M Ofne options for fickdbus Clear
Ofne optians For sbmetwark Clear
1] Riead Col Status
=) Quey Fieconnect tin ({0ms) 1000
] Resporise Helies 3
[ Siave Address Timeout time (10ms) 100
[ Furcion Trigger byte address O:05FF
[ Bytecount Update mode Cyelically
[ bata Updats time (10ms] 1
[ Checksum
-1 Read Input Stetus
=0 Query

1 Resporse
-1 Fiead Holding Registers

1 Quey

1 Resporise

Minimun time between broadcasts (10ms)
i is sert

[ [ fa0aa0 | 175 Confgline @@

Pour la configuration de la réponse, cliquez sur Response (la réponse est
identique pour les trois commandes, c'est-a-dire "read coil", "read input" et
"holding").

Lorsque vous sélectionnez une option dans la partie droite de I'écran, un résumé

de l'option sélectionnée s'affiche dans la partie inférieure de I'écran.

“'He Resporse Port View Help

‘De@asaliEex - EE09T P Bax I}
i ABC Master Mode - Untitled
= | Devices: | | Configuration: |
Fiskbus Alphabeic | Categoized |
¥ ABC
SR SubNetnork Trigge byte: Disabled =
& MC2 Trigger byte address | 0405FF
-] Read Cal Status
e
[ Funstion
[ Byte count
[ Daa
[ Checksum

E1-] Read Input Status
Query

Responss

ad Holding Registers

Trigger byte
Should the tigger byte be used of not

Response [ 1803 2004 | 7118 Corfigline @@

Si les données de votre application sont correctes, ne modifiez rien.

28
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Etape Action
4 Configuration pour : Read Coil Status / Query.
Cliquez sur la partie gauche de la fonction appropriée, afin d'afficher la fenétre
sur la droite.

Résultat : Toutes les valeurs s'affichent au format hexadécimal (lorsque vous
modifiez les valeurs, vous pouvez les saisir au format décimal, elles seront
automatiquement modifi€ées au format hexadécimal).

:| | Configuration:

| Fle Read Coil Status  Port  View Help

‘D FEdsS B[R X Alphabetic | Categorized'
ABC Master Mode - Untitied |v e 0x20
Devices: /
? Fieldbus
E‘M ?EE—Nelwork :l | Canfiguration;
BT MC32 Alphabetic | Categorized |
& [:I Value (4
E-E Query
o [ Slave Addiess
¢ [ Function
¢+ [ Starting Address (Hilo) ‘ Configuration:
[ Murnbeer of poirts Hi Lol Alphabetic I Calegorizedl
@ Checksum

00100

] |Configuration: A @

lphabetic | Eategorizedl ] | Configuration

=

Error check start byte | 0x0000

La requéte est composée de 5 sous-menus :
1. Slave address
La valeur par défaut est I'adresse Modbus du contréleur MC32 (décimale 32
= 20 hex)
2. Function
Command 01 (read coil status)
3. Starting address
Reportez-vous au tableau Adresses et commandes, p. 36 colonne 1
4. Number of points
Reportez-vous au tableau Adresses et commandes, p. 36 colonne 3
(décimale 40 = 28 hex)
5. Checksum
N'effectuez aucune modification
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Etape

Action

5

Configuration pour : Read Coil Status / Response.

Cliquez sur la partie gauche de la fonction appropriée, afin d'afficher la fenétre
sur la droite.

Résultat : Toutes les valeurs s'affichent au format hexadécimal (lorsque vous
modifiez les valeurs, vous pouvez les saisir au format décimal, elles seront

automatiquement modifiées au format hexadécimal).
I

WG Shohfics Gt [ | [ Conguatiors
Bl o gy b (| 6 e X B R Alphebetic | Categorized |

| ABC Master Mode -Uniled o >>v o
| laster Mode - Untitle
o_[ Devices: l

Fieldbus
| [Configuation:

Alphebelis | Calegorized |

-4 SubNetwark
£ MC32
=1 Read Cal Status
1= Quey
=12 Response

Value 0:01

O
[ Function | [ Configuration:

- g gy:amum Alphabetic | Categorized |
5 [{Ehec@)\ 005
4
] ‘Eﬂnf\gurat\nn A

Alphabetic | Ea[egmizedl ) [oguton ]

Alphabefic | Categorized |

No swapping I |
Data ength 040005
Daa ocalion 00002

Eror pe CRC
Enor check start byte  0:0000

Data lacation K Byte swap

The cffset in the Intermal Memory Bufer in ABC. where the deta should be read The byte swapping method ta use o the data. This is used to changs the data
from/witen to. Input Area 0x00D, Dutput Area 0+200. Local Area 0x400. Please ardder of “High Byte/Low Byts". "Swap 2 bytes” will change from

nate that if Control and Status registers are enabled (defaul) first avallable data Bytel1-Byte2-Byted-Buted to Byte2-Byte] -Byted-Bute. "Swap 4 butes" will charge
location wilbe: Input Area D002, Dulput Area z202 from Byte1 Byleo Byl 2Byled to Byied Byle2Bplea Byte]

La réponse est composée de 5 sous-menus :
1. Slave address
La valeur par défaut est I'adresse Modbus du contréleur MC32 (décimale 32
= 20 hex)
2. Function
Command 01 (read coil status)
3. Byte count
Nombre d'octets (voir requéte) : 40 bits / 8 = 5 octets
4. Lalongueur des données est de 5 octets (voir 3)
L'emplacement des données est 2, car les 2 premiers octets sont utilisés par
le statut de la passerelle
5. Checksum
N'effectuez aucune modification
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Etape

Action

Configuration pour : Read Input Status / Query.

Cliquez sur la partie gauche de la fonction appropriée, afin d'afficher la fenétre
sur la droite.

Résultat : Toutes les valeurs s'affichent au format hexadécimal (lorsque vous
modifiez les valeurs, vous pouvez les saisir au format décimal, elles seront
automatiquement modifi€ées au format hexadécimal).

B £\BC Master Mode - Untitled ]
il 7 [Cotgto:
= [Qeviees #iphabetic | Categorized |
Figldbus
o ABC
SR SubMstwerk
BT MC32
=] Read Coil Status :
Quen :l | Carfiguation:
Fesporse: Alphabeic | Categorized |

BT
[ Slave Addres:
: [F Function

~[F Statting Address [HiL :l | Configuration:
= [§ Mumber of points [HiLa) habetic | Cate orizedl
5 Checksum J
H=) @ w0200
] |E0nfigulati0n: I 4 .

:| Configuration:

Alphabetic | Categorized I

2

Errar check start byte

La requéte est composée de 5 sous-menus :
1. Slave address
La valeur par défaut est I'adresse Modbus du contréleur MC32 (décimale 32
= 20 hex)
2. Function
Command 02 (read input status)
3. Starting address
Reportez-vous au tableau Adresses et commandes, p. 36 colonne 1
4. Number of points
Reportez-vous au tableau Adresses et commandes, p. 36 colonne 3
(décimale 40 = 28 hex)
5. Checksum
N'effectuez aucune modification
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Etape

Action

7

Configuration pour : Read Input Status / Response.

Cliquez sur la partie gauche de la fonction appropriée, afin d'afficher la fenétre
sur la droite.

Résultat : Toutes les valeurs s'affichent au format hexadécimal (lorsque vous
modifiez les valeurs, vous pouvez les saisir au format décimal, elles seront

automatiquement modifiées au format hexadécimal).
SR N=N=NSR = A e A N

—[ ABC Master Mode - Untitled

Devices: _| [ Configuration:
? Fieldbus Aphabelic | Categorzed |
ABC
=-F SubNetwork
=TT MC32
=+ Read Coil Status

I Query
Response
=] Read Input Status

| [Configuration

@ Alphabetic I Categarized |

" - Walue 02
[ Slave Address
[ Function Cedleichem
B gyaicuunt Alphabetic | Categorized |
0:05
iegksum
] | Configuration: A&

Alphabetic | Categmizedl

Error check start byte 00000

&/ !! Configuration:

> S
Alphabetic | Categorized

Byt swap
Data lengh

No swapping
040005
040007

Byte swap

The byte swapping method to use on the data. This is used to change the data
order of "High Byte/Low Byte®. "Swap 2 bytes" will change from
Byte-Byte2-Byte2-Byted to Byte2-Bytel -Byted-Byte3. "Swap 4 bytes” wil change
from Byte-Bypte2-Byte3-Byted to Byted-Byte3 Byte2 Bytel

La réponse est composée de 5 sous-menus :

1.

Slave address

La valeur par défaut est I'adresse Modbus du contréleur MC32 (décimale 32
= 20 hex)

Function

Command 02 (read input status)

Byte count

Nombre d'octets (voir requéte) : 40 bits / 8 = 5 octets

La longueur des données est de 5 octets (voir 3)

L'emplacement des données est 7, car "Read coil status" démarre a 2 et
requiert 5 octets

Checksum

N'effectuez aucune modification
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Etape Action
8 Configuration pour : Holding Registers / Query.
Cliquez sur la partie gauche de la fonction appropriée, afin d'afficher la fenétre
sur la droite.

Résultat : Toutes les valeurs s'affichent au format hexadécimal (lorsque vous
modifiez les valeurs, vous pouvez les saisir au format décimal, elles seront
automatiquement modifi€ées au format hexadécimal).

0 5 L

0 ABC Master Mode - Untitled ]

— [ Devices: I [e
Fieldbus Alphabetic | Categorized |
ABC
£ Sub-etwork

=TT MCaz
12 Read Coi Status
Cuery
Fiesponse
cad Input Status
Quen
Response

| Configuration:
Alphabetic I Catagmized'
Walue (<03

[ Slave Addess
[ Function

[ Starting Address (Hilo)
- [§ Number of paiits (HiLo)
[ Checksum Configuration:

Response
Alphsbetio | Categorized |
041000

-
] | Corfiguration; A&

Corfiguration

Aphabeie | Catzgorzed |

Fm 0x000E

Alphabetic | Calegurizedl

Error check talt byte  0=0000

La requéte est composée de 5 sous-menus :
1. Slave address
La valeur par défaut est I'adresse Modbus du contréleur MC32 (décimale 32
= 20 hex)
2. Function
Command 03 (holding registers)
3. Starting address
Reportez-vous au tableau Adresses et commandes, p. 36 colonne 1
4. Number of points
Reportez-vous au tableau Adresses et commandes, p. 36 colonne 3
(décimale 14 = OE hex)
5. Checksum
N'effectuez aucune modification
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Etape

Action

9

I

Configuration pour : Holding Registers / Response.
Cliquez sur la partie gauche de la fonction appropriée, afin d'afficher la fenétre
sur la droite.
Résultat : Toutes les valeurs s'affichent au format hexadécimal (lorsque vous
modifiez les valeurs, vous pouvez les saisir au format décimal, elles seront
automatiquement modifiées au format hexadécimal).

® Fle ReadHolding Registers Port Yiew Help

MeEss o wE X

| ABC Master Mode - Untitled

- [ Devices
Fieldbus
- B

[

Configuration:

Alphabstic | Categarized |

8L
=) SubNetwork

=T MC32

(] Read Coi Stetus

:l Configuration:
Holding Regiser @ Alphabetic | Categorized |
/vm 003
Addiess
B oo _

[F Byte count
<

Alhabelic | Categorized |

w alue [T

| | Eorfiguation:

Alphabetc | Categorized |

Configuration
Alphabetic | Calagorized |

Enor check start byte | 00000

Byte swap  Na swapping
Datalength  0:001C
Data kocation 00000

La réponse est composée de 5 sous-menus :

1. Slave address

La valeur par défaut est I'adresse Modbus du contréleur MC32 (décimale 32
= 20 hex)

Function

Command 03 (holding registers)

Byte count

Nombre d'octets (voir requéte) : 14 mots * 2 = 28 octets (1C hex)

La longueur des données est de 5 octets (voir 3)

L'emplacement des données est 12 (OC hex), car "Read input status"
démarre a 7 et requiert 5 octets

Checksum

N'effectuez aucune modification
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Enregistrement
et téléchar-
gement vers la
passerelle

Résultat

Etapes a exécuter pour enregistrer et télécharger vers la passerelle :

Etape Action
1 Enregistrez la configuration.
ﬂ| File Data Port Wiew Help
e
Open...

Save

Upload configuration from ABC-LUFP
Download configuration ko ABC-LUFP
Prink. ..

2 ‘ Téléchargez la configuration. Il est recommandé de nommer la configuration.

asc Name the Configuration a x

Select a Mame for the Configuration

| cANOPEN

La passerelle est désormais configurée et les voyants de la passerelle doivent se
présenter comme suit :

Vous pouvez désormais passer aux étapes de l'outil de configuration SyCon
CANopen (Voir Outil de configuration SyCon CANopen, p. 40).
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Vue d'ensemble des informations disponibles sur le contréleur de sécurité

XPS-MC

Vue d'ensemble

Adresses et
commandes

Cette section décrit les informations émises par le contréleur XPS-MC sur Modbus.
Dans le registre HOLDING (command 03), outre les diagnostics, vous pouvez
également visualiser les ENTREES (command 01) et les SORTIES (command 02).

Adresses et commandes 01 read coil, 02 read input, 03 holding - registers :

Adresses Adresses Tailledes |Fonction |Résultats de I'utilisation

(hexa- (décimales) |données |Modbus

décimales) prise en
charge

0100-0127 256-295 40 bits 01 (0x01) |données de sortie 8 bits /données
(read coil) | d'entrée 32 bits

(0 = OFF (désactivé), 1 = ON
(activé))

0200-0227 512-551 40 bits 02 (0x02) |données d'entrée 32 bits /
(read données de sortie 32 hits
input) (0 = OFF (désactivé), 1 = ON

(activé))

1000-100D 4096-4109 14 mots 03 (0x03) | Informations et erreurs
(holding Pour plus de détails, reportez-
registers) |vous au tableau suivant
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Registres de Informations sur les 14 mots des registres de maintien :
maintien Adresse Adresse Octet de Octet de Détails
du mot du mot poids fort poids faible
(hexa- (décimale)
décimale)

Matériel et configuration

1000 4096 Mode Statut Mode

bit4: 0 = XPSMC32
bit4: 1= XPSMC16
bit6: 1 = config OK

Statut
bit0: 1 = RUN
bitl: 1 = CONF

bit3: 1 = INT Error
bit4: 1 = EXT Error

bit5: 1 = STOP
1001 4097 Réservé
Données E/S
1002 4098 Données Données
d'entrée d'entrée
(Entrées 1-8) | (Entrées 9-16) | Bit
1003 4099 Données Données 1 =entrée/sortie correspondante
d'entrée d'entrée activée
(Entrées (Entrées
17-24) 25-32)
1004 4100 Non utilisé Données de
(toujours 0) sortie
(Sorties 1-8)
Erreurs E/S
1005 4101 Erreur Erreur
d'entrée d'entrée
(Entrées 1-8) | (Entrées 9-16) | Bit
1006 4102 Erreur Erreur 1 = erreur d'entrée/sortie
d'entrée d'entrée correspondante
(Entrées (Entrées
17-24) 25-32)
1007 4103 Non utilisé Erreur de

(toujours 0) sortie
(Sorties 1-8)
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Adresse Adresse Octet de Octet de Détails
du mot du mot poids fort poids faible
(hexa- (décimale)
décimale)
Conseils relatifs au diagnostic (DH)
1008 4104 (DH 1) (DH 1) Indice *
Indice haut Indice bas Numéro des appareils
1009 4105 Non utiisé | (DH 1) Message
(toujours 0) Message Conseil relatif au diagnostic
Signification : voir tableau
100A 4106 (DH 2) (DH 2) .
. h suivant
Indice haut Indice bas
100B 4107 Non utilisé (DH 2)
(toujours 0) Message
100C 4108 (DH 3) (DH 3) * L'indice indique l'ordre des
Indice haut Indice bas appareils dans la configuration.
100D 4109 Non utilisé (DH 3) Vous pouvez trouvgr les indices
(toujours 0) Message de tous les appareils dans le

protocole de configuration.
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Diagnostic dans
les registres de
maintien

Message d'erreur et indication du contréleur XPS-MC :

N° de Signification Statut
code
0 OK, pas de message En marche
1 Court-circuit entre les entrées
2 Défaut matériel
3 Erreur d'inhibition
4 Délai d'annulation
5 Erreur de dépassement
6 Sur-course dépassée
Erreur

7 Court-circuit
8 Défaut du voyant d'inhibition
9 Défaut du mécanisme d'interrupteur a

came
10 Défaut de la vanne de sécurité
11 Défaut de la tension externe
12 La sortie n'est pas activée
13
14
15
16 Bouton de réinitialisation bloqué
17 Dépassement
18 Ouverture partielle
19 Test de démarrage actif
20 Circuit ouvert
21 Exécution du retard de temps
22 Vérification du dispositif de verrouillage Indication
23 Vérification de la vanne
24 Signal d'inhibition inattendu
25
26
27
28
29
30
31
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3.3 Outil de configuration SyCon CANopen

Outil de configuration SyCon CANopen

Présentation Grace a cet outil logiciel, il est possible de configurer le réseau CANopen et de
générer un fichier ASCII pour l'automate Premium dans Unity Pro.

Configuration du  Etapes a suivre pour la configuration du réseau CANopen et la génération d'un
réseau CANopen fichier ASCII :

et génération
d'un fichier ASCII

Etape Action

1 Pour configurer I'esclave, le fichier EDS est nécessaire. Dans cet exemple, il
s'agit du fichier A58_E.EDS. Ce fichier doit se trouver dans le dossier approprié
aux fichiers EDS. Il s'agit du dossier d'installation de SyCon. Vous y trouverez
un dossier nommé "Fieldbus". Dans ce dossier, vous trouverez des dossiers
appelés "Profibus, Interbus...", ainsi qu'un dossier appelé "CANopen". Dans ce
dossier CANopen, vous trouverez un dossier appelé "ESD" dans lequel se
trouvent les fichiers ESD.

Exemple de chemin d'acces aux dossiers :

"c:\programms\schneider electric\SyCon\Fieldbus\CANopen\EDS".

Copiez ce fichier dans le dossier approprié.

2 Démarrez SyCon.
Ecran de démarrage de SyCon

SyCon SYstem CONfigurator

CANopen

I

e Schneider Electric GmbH
SChne|der Steinheimer Str. 117
Electric & 63500 Seligenstadt
Germany

» Hilscher Gesellschaft fiir Systemautomation mbH

= RheinstraRe 15
hilsGhET  Dhsres Hamershelm
ComMMUNIGaTioN  Germany Copyright © 1997 - 2003
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Etape Action
3 Sélectionnez le systeme de bus de terrain CANopen.
"% File Edit View Insert Online Settings iWindow Help
D<= %2
=]
8 x
i
PROFIBUS Cancel
4 Dans cet exemple, nous avons un automate Premium Schneider qui sert de

maitre CANopen avec l'appareil TSX CPP 110. Dans cet écran, vous pouvez
également modifier la description et 'adresse du maitre CANopen.

Sélectionnez le maitre :

4 SyCon
"E File Edit Wiew | Insert ©Onlne  Settings Wi

Ayallable devices Selected devices oK

52 CPP 100 o |
A 135 |
<< Remove |
<< Femoye Al |

Résultat : Aprés l'insertion du maitre, la fenétre doit se présenter comme suit :

"% Ele Edit Yew Insert Onine Settings Window Help

Master

nj=a| &2
il
@ﬂp@ Mastert
- _] Mastar TSX CPP 110
Ici, vous pouvez modifier — —
l'adresse et la description en b el
cliquant deux fois sur Master1 e —S
Globl Sy . ‘
N ‘ \

&
Ix.

8l
[

= e -

= Global Settings

4o [ Frocess DetaAuoddessing R
[V Enabled Corcel
vic

= ’—EDE—\D Alocation duing FDD insertion

i

& Automatic Allocation in accordance with Profile 301
© Manual Mlocation i range 0 - 2047

:
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Etape Action

5 Sélectionnez le débit pour le bus CANopen.

Dans cet exemple, le débit est défini sur 500 Kbits/s. Les autres valeurs sont des
valeurs par défaut.

Réglages du bus CANopen :

'1_: Eile Edit ¥iew Insert Online | Settings ‘Window Help

O|=(E| 2 2]

Device Assignment...  Ctrl+B

Master Configuration...
Master Settings. .

— T s ]

[iode Configuration ..

Obfect Configuratian . Baudiste |50 kBis - o |
— 250 kBit's -

Global Settings. ., SYNC COBHD Lancel
B — | 00 kBit's

Project Information, .. O CYEIE PEM) 1 Mbit/s =
-

Path. Auto clear mods OFF

" Auto clear mode 0N
Language.

[¥ Enabls Global Start Nods

a x 2501 5ecin e

I™ Enable 23 Bit Selector

Baudrate s o

2. .0 Bit
SYNECOBD 128 Cancel acoeplarce Code [0 [0 [0 [0 Hex
Com, cycleperiod  [100 ms

Acceptance Mask 00 oo |00 jo0  Hes
' Auto clear mode OFF

" Auto clear mode ON

¥ Enable Global Start Node
29 Bit Selection
I~ Enable 29 Bit Selector

28 0 Bit

AceptancaCods [ 00 [00 [0 [0 Hes
Aecaptance Mask W W W W Hex
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Etape

Action

Sur le matériel de la passerelle ABC HMS, ouvrez la plaque en plastique
comportant la description des voyants, puis réglez I'adresse et le débit a 'aide
des commutateurs rotatifs.

Voici les débits :

0 = non disponible,
1 =10 Kbits/s,
2 =20 Kbits/s,
3 =50 Kbits/s,

4 =125 Kbits/s,

5 = 250 Kbits/s,

6 = 500 Kbits/s,

7 =800 Kbits/s,

8 = 1 Mbit/s,

9 = non disponible.

Sélectionnez I'adresse correcte (dans cet exemple, 73 => dizaines 7, unités 3)
et le débit correct (dans cet exemple, 500 Kbits/s => 6).

Remarque : Le débit réglé a I'aide des commutateurs rotatifs doit étre identique
a celui des réglages effectués pour le bus CANopen.

Commutateurs rotatifs pour I'adresse et le débit :

Adresse ..
c'est-a-dire 73

unités

dizaines

Débit :
c'est-a-dire 7 = 800
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Etape

Action

7

Insérez I'esclave. Dans cet exemple, il s'agit d'une passerelle HMS Industrial.
Ensuite, saisissez I'ID du noeud et la description. (Vous pouvez effectuer cette
opération en cliguant deux fois sur HMS). Dans cet exemple, nous appelons
I'esclave "HMS" et utilisons l'adresse 73.

Esclave HMS :

Ml sycon a x
" File Edt Wew | [nsert Onlne Settings Window Help o
ode

- oK
= Master. .
O||E| %] g Vendor  [FMS Industial Ne = —
=== 2L Concel
Profile m -

.
il
fivailable devices

-

Selected devices
[¥ S

Vendorname  Schneider Electic Node D

Fioduct number 0 Dieseiption

% Fle Edt Yew Insert Online Settings Window Help

Produst version
Product revision

1
1

= EDS flename  ASA_EEDS

el LA s Rein 2

o]

oo — Master1
Master TSX CPP 110
L HMS

Wode 10 73
noge CANopen ABS

44
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Etape

Action

En cliquant deux fois sur HMS, vous pouvez configurer les PDO (Process Data

Objects)

Fenétre de configuration de I'esclave :

appropriés.

Node Configuration -

Hode

File name

CAMopen 4BS

Description IHMS

ABS-COP.EDS

W Activate node in actual configuration

¥ Automatic COB-D allacation in accordance with Profile 301

|DEV\CEE[Df”E | 1]

‘ Device twpe | 1]

Mode ID [address]
Guard time [msec.]
Life time factor
Emergency COB-ID
Modeguard COB-IC

T
200 LCancel |
IU— Mode BootUp |
B OPC Ohjects
= e d

Obiject

Configuration

i~ Predefined Process Data Objects [PD0s] from EDS fi

Objldz._|PDO name

1400
1401
1402
1403
1404
1405

Receive PDO1 Parameter
Receive PDOZ Parameter
Receive PDO3 Parameter
Receive PDO4 Parameter
Receive PDOS Parameter
Receive PDOE Parameter

Actual nods

|73/ CaMNopen 4B5 =l
PDO mapping method

05301 Wé =

Add to configured PDD & |

i~ Configured FDO

FDO hame

[gymbalic Name [COB-D [ Type [l Addr [I Len. [0 Type |0 Add:. [0 Len

PDO Characteristics. ..

Define new Transmit PDO

Symbolic Names

PDO Contents Mapping.
Define news Receive PDO...

Delete configured PDO
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Etape

Action

9

Pour configurer la fenétre de I'esclave, vous devez connaitre le volume de
données a transférer.

Pour obtenir ces informations, lancez I'outil de configuration ABC CANopen

= : 3
et cliquez sur l'icone —— pour ouvrir la fenétre Modbus Memory.

Fenétre Modbus Memory dans I'outil de configuration ABC CANopen :
|

- File Data Port Wiew Help
R EENEIEE T =
| [+ 1eldbus T T ]
File  Columns
MC32
Select All Deselect All
Fead Coil Status grey data are status
[ Fiead Input Status of the gateway
Fiead Holding Registers
In &rea 448 [512] Out A% 2 bytes [512]
oooo NN a||DzoO
ooio ozio
00zo _l| ozzo
o030 0230
o040 0240
ooso ozs0
o060 0z60
o070 oz7o
oosn ozan
oogn ozan
00A0 ozan
00ED 0zen
ooco gzco
00D gzpon
O0ED 0zZED
Ao =1l 8258
Response WMoy

La fenétre Modbus Memory comprend deux zones :
® InArea
e OutArea

46
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Etape

Action

10

Pour les quatre premiers PDO, le COB-ID (Can OBject IDentifier) est généré

automatiquement.
Table du COB-ID :
Object Function automatic COB-ID COB-ID Object index
Code COD-ID hex dez

Emergency 0001 80h + Node-ID 81h—FFh 129 —255 1014h, 1015h
PDO1 (tx) 0011 180h + Node-ID | 181h — 5FFh 385 — 511 1800h (1AQ0N)
PDO1 (rx) 0100 200h + Node-ID | 201h — 27Fh 513 — 639 1400h (1600h)
PDO2 (tx) 0101 280h + Node-ID | 281h — 2FFh 641 — 767 1801h (1A01h)
PDO2 (rx) 0110 300h + Node-ID [301h —37Fh 769 — 895 1401h (1601h)
PDO3 (tx) 0111 380h + Node-ID [381h —3FFh 897 — 1023 1802h (1A02h)
PDO3 (rx) 1000 400h + Node-ID | 401h — 47Fh 1025 - 1151 1402h (1602h)
PDO4 (tx) 1001 480h + Node-ID | 481h — 4FFh 1153 - 1279 1803h (1A03h)
PDO4 (rx) 1010 500h + Node-ID [501h —57Fh 1281 — 1407 1403h (1603h)
SDO (tx) 1011 580h + Node-ID [ 581h — 5FFh 1409 — 1535 1200h
SDO (rx) 1100 600h + Node-ID | 601h — 67Fh 1537 — 1663 1200h
NMT 1110 700h + Node-ID [701h—77Fh 1793 - 1919 1016h, 1017h
Error Control

(tx) = transmission, (rx) = réception
Exemple : PD01(tx) : COB-ID 385 - 1 plus adresse du nceud (ici 73) = 457 ou
pour
le PD04 : 1153 - 1+ 73 = 1225.
Pour l'adresse du nceud 74, le PDOL1 est 458 et le PDO4 est 1226.
Seuls 8 octets peuvent étre transmis par PDO.
Pour ce contréleur de sécurité XPS-MC et cette passerelle, sélectionnez les
PDO suivants :
e OUT AREA (voir étape 9):
e Statut de 2 octets depuis la passerelle pour les zones externes = 1 mot
(carrés grisés)
Nous avons donc besoin d'un PDO de réception.
e [N AREA (voir étape 9):
e Statut de 2 octets depuis la passerelle
e Read Coil status : 40 bits / 5 octets
e Read input status : 40 bits / 5 octets
Ces 12 octets vont étre divisés en deux PDO de transmission de 6 octets
chacun (gardez a I'esprit qu'un PDO ne peut contenir que 8 octets)
e Read holding registers : 14 mots
Matériel et configuration des adresses 1000 et 1001 (2 mots = 4 octets)
E/S des adresses 1002 a 1004 — statut (3 mots = 6 octets)
E/S des adresses 1005 a 1007 — erreur (3 mots = 6 octets)
Diagnostic des adresses 1008 a 100D (6 mots = 12 octets)
Par conséquent, voici ce dont nous avons besoin pour le PDO de
transmission :
Au total, 28 octets pour communiquer : 28 / 8 octets = 3,5 => Quatre PDO
de transmission
Par conséquent : 1 PDO de réception et 6 PDO de transmission sont requis.

11

Revenez a I'outil de configuration SyCon.
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Etape

Action

12

Sélectionnez le PDO de réception, cliqguez deux fois dessus, puis appuyez sur le
bouton OK a la fenétre suivante.
Configuration des PDO de réception :

5
Hode CéMopen ABS Node ID [address)  [73 oK
Descrigion ~ [HMS Guard time (mse.)  [200 Cancel
Flerame  ABSCOPEDS Life time factor 2 Mode Boatlp |
(R TR ... ... 0o viosic st gt procssedets a

I¥ Automatic COBD sllocation in accordai

~ Transmission |
Device Erofile | 0 Device type | " niode shalluse a sychronization message to actuate the received PDO. - ~
e teceive PO transrission Trigasing Mode dependert
| [ ata Dbizcls (PO |~ 1o il use evens [T received synchiorizstion messase to actuate the received OO
.1 ds. harme
o e e R v T g S Bt
b i & receive PDO hansmission Tiagering Mods dependent orly
1402 Receive PDO3 Parameter
e N e 254
1404 Receive PDOS Parameter Trasering Hod

1405 Receive PDOE Parameter
Configwed PDOs ———————————
POO name. Symbolic Name |COBD

Receive PDOT  PDO_1400 B@5

1% event diiven, PDO transmitted when data has changed
€ cyelic tarsmission every [10 node cycle interval (inhibit time)

FDO Characteristics
Define new Receive PDO.
Défine news Iransmit PDO.

Delete configured PDO

& Symbolic Names

13

Sélectionnez les PDO de transmission appropriés (six au total).

Résultat : Lorsque le PDO 5 est sélectionné, le message suivant s'affiche.
Message pour COB-ID :

Comment = =T {

@ Mo defaulk COB-ID is available,

Please swikch off the astomatic COB-ID allocation
and enter the required CO8-10 manualk:.
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Etape

Action

14

Appuyez sur OK, puis ajoutez également PDO6.

Une fois terminé, désélectionnez la case (COB-ID allocation) dans la fenétre de
configuration du noeud, comme illustré ci-dessous.

Case Automatic COB-ID :

Node Configuration

Mode CAMopen ABS Mode ID [address) Fr

Description IHM S Guard time [msec. ] I-Z

| File: harne A4BS-COP.EDS Life timne factor I-Z

fgte node in actual configuration Emergency COB-D I-Z

( I Etgnaiic LB slocation in aceordance with Profle 307 Nodeguard COB-D ﬁ
,m 0 Device tppe | 0
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Etape

Action

15

a x
MNode CANopen ABS MNode ID [address) 73
Dreccription |HMS Guard time [mssc.] 200 Cancel |

| File name ABS-COPEDS Lite time factar 2 Mode Bootp |
¥ Activate node in actual configuration Emergency COB-D  |201 GFE Gbipets |

' | I Automatic COB-ID allocation in accordance with Profile 301 Nodequard COB-D 1865
| Device Profile ‘ 1} | Device hype | 0 EDE:TJ;.I?;UDH

Pour le PDO5 et le PDOB6, vous devez sélectionner les COB-ID non utilisés.
Pour cette opération, il suffit d'ajouter, lors du dernier COB-ID automatique
(PDO4), un 1 pour le PDO5 =>1226 et d'ajouter un 2 pour le PDO6 => 1227 (a
condition qu'ils ne soient pas utilisés.)

Tous les PDO pour le nceud

[~ Predefined Process Data Objects (PDOs) from EDS fils Actual node
Obilds. |PDO name - |73/ Caropen 4BS |
1400 Receive PDO1 Parameter
1401 Receive PDO2 Parameter FDO mapping method
1402 Receive PDO3 Parameter D5301 V4 'I
1403 Receive PDO4 Parameter

1404 Feceive PDOS Parameter
1405 Receive PDOE Parameter ¥ Add to configured PDOs |

— Configured PDO;

FDO name  |Sumbolic Mame [COBAD | Type [l Addr [ Len. [0 Type [0 AQd [0 Ler. [«]  POD Cortents Mapping

Receive PDOT PDO_T400 585 QB 0 F] ————
Tranemit PDOT PDO_1800 467  IB
Transmit PDO2 PDO_T801 713 1B
Transmit PDO3 PDO_T802 969 1B
Transmit PDO4  PDO_1803 B
Transmit PDOS  PDO_1804 E
Transmit PDOE  PDO_1805

FDO Characteristics..
Define new Beceive PDO...

Define new Transmit PDO

mmoooo

1}
a
o
o PR ———
g Delete configured PDO

= Symbalic Mames

Remarque : Si un autre esclave Modbus sur le bus a un numéro de nceud 74,
le COB-ID du PDO 4 pour le nceud 74 sera également 1226. Dans ce cas, il
conviendrait de prendre les COD-ID non utilisés illustrés dans la "Table du COB-

ID" a I'étape 10, colonne COB-ID dex. La premiére ligne : 256-384 non utilisés,
ligne 11 : 1664-1792 et a la fin de la table 1920-2047.
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Etape

Action

16

Configurez le PDO.
Il est possible de configurer 8 octets par PDO en cliquant deux fois sur le PDO
approprié dans la fenétre des PDO configurés (voir figure "Tous les PDO pour le
nceud" a l'étape 15).

Dans la fenétre suivante, vous pouvez supprimer certains octets, c'est-a-dire

pour le PDO1 de réception, pour lequel seuls 2 octets sont nécessaires.
Objets adressés du PDO de réception :

HPDO Contents Mapping Dbject Index 1600

~ Mapable Dbjects friom EDS file f
Obj Id=. ‘5ub.|dx. |F'aramete| |Accass - -
2000 1 Dipram_Buyte_0_In_brea Read Cancel |
2000 2 Dpram_Buwte_1_In_Area Fead
2000 3 Dpram_Buyte 2 In_Area Read
2000 4 Dpram_Byte_3 In_brea Read
2000 =) Dpram_Byte_ 4 In_bmea Read Append Object |
2000 B Dpram_Buyte & In_brea Fead
2000 7 Dprarn Byte 6 In &rea Fead e
- Mappemu ar, e~
Obidf  [Sublde  [Parameter [Symbolic name -
/fl oo 1 Dpram_Buyte_ 0 Out_fArea  Object21000dx1 N
2100 2 Dpram_Byte 1_Out_Area  Object21001dx2
2100 3 Dpram_Byte_2 Out_Area  Object21001d:3
2100 4 Dpram_Byte_ 3 Out_Area  Object2100d=4
2100 5 Dpram_Buyte_4 Out_dArea  ObjectZ1001dx5
\21 oo B Dpram_Buyte 5 Out_frea  ObjectZ1001d«6 / =
o7 Dpram_Byte_5_Out_drea  Object21D0Ids7 / Delete mepped Obict |
210 g Dpram_Byte 7 Out Area Object21001d=8 -
e~ —
~—_ R

Les octets 2 a 7 peuvent étre supprimés. Cliquez sur ces octets, puis sur le

bouton Delete mapped Object.

Désormais, le PDO doit étre configuré comme dans la capture d'écran ci-

dessous :

F0 Cankrmtbs Happing Dhject Indec G20

Hagabie Cibpachs om0 Hie

|I:|§ﬁ: El.hld\. P srmhar | -
E i Dpaarn_Bptm_0_In_ Srws Fnad
KK 2 Dipearn_Bpte_1_In Sres Fead
Bl 1 Dipesrn_lpte_ 2 In fues Tead
el 1 Dipayre_Bpbe_ 3 In favs Head
EL] ] Dipaye_Bpte 4 In Sivs Aead
En] ] Dpaye_Bpte T In Sivs Read
om 7 Dpsay Bpe B 1o fien Read B |
Hasped Dbysch dictuonay
e Tk [Pk Tk e P
10 1 Dpaye_Bpoe 0 Dol fivs  OfeccZ] 000ce1
100 2 Dpawe Bpe 1 Oul_fics  ORssc]1 001
=

[ [imlein ruappad Object |
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Etape

Action

17

Configurez les statuts de Read Coil et de Read Input.

5 octets par statut sont requis pour ces données. Gardez bien a l'esprit que la
passerelle comporte deux octets supplémentaires qui seront également
transmis. Par conséquent, 12 octets minimum sont requis au total.

Divisez ces données en deux PDO de transmission avec 6 octets chacun. Vous
pouvez également les diviser en 8 et 4 octets, mais le total doit étre égal a 12
octets.

Dans la figure de gauche, supprimez les numéros 6 et 7
(Dpram_byte_6_In_Areas et Dpram_byte_7_In_Areas). Dans la figure de droite,
supprimez tous les objets adressés et, dans la fenétre supérieure, insérez par
un double-clic les numéros 7 a 11 dans le dictionnaire des objets adressés. (Il
n'est pas nécessaire que les numéros se suivent les uns apres les autres.)
Statut de PDO1 de transmission / PDO2 / Read Coil / Read Input :

00 contents Mapoing obect e ton ol
H I al x|
- | |
[Obilde[Sub.ldx. [Parameter JAccess = oK
R E— T Hess Concol
I ==
| ] s
| Hesd
| e sovend bt
; Fosd | fopndtios
! oot - |
' | e Tosbias Fombots s = |
000 1 T vea  Object2000Idel ||t ilis eomo i) =
2 O R o s\ ies Obecziia
iRl o oo o [o-\ovee  Dopczoonee
5 oo s ¥ Object2001cht o9 ax Obeci2000d3
Dl s o Obec0mnias o0 i XX Obrect20001d10
: T oo s 5 Obpaznnial
j2000 G Obiectz000/de |2000 c 2 Object2000Idx12
Delseerped et

18

Configurez Read holding registers.

Pour le registre de maintien, 28 octets sont requis, c'est-a-dire 4 PDO minimum.
Pour les données contenues dans l'adresse 1000-1007 Modbus, 16 octets sont
requis =>: PDO 3 et PDO 4.

Supprimez tout d'abord tous les objets adressés, puis ajoutez 12-19 (voir figure

Mapable Obiects from EDS fle

/P00 Contents Mapping Object Index 1402

[O6ie:[sublan [Pamnetr T £
oo 1 Opam_Byte_0_In_fvea Fead
Sl 2 D et in e Read
€l 5 Dpen be2in e Fead
R Y Read
Jlfmm 5 D e i e Read
i oo 6 Dpen be s naven Read
W o0 7 Do we s npres fiead -
i
| PG Tsubia[panster Eymboto e =
Y00 o Open enefiz\ves  Obiecaottiads
Yo £ Open b3k aea Obiscomonats
oo F openbud ik aes obeozoonans
5 oo 10 Dpram Byt 15 1 Ares  Objeci200016x16
s | [2000 n Dpram_Bytd 16_Id Area  Object2000Idx17
o0 12 openead17ifaes  Obicczootiae
000 13 Opranbpelie s Dbiec200icS
ECTTRN PR Y Y &

Append Dbject

Delete mepped Object

de gauche) et 20-27 (voir figure de droite).
Registre de maintien PDO 3 et 4 :

PDO Contents Mapping Object Index 1403

[Obilds._[Subld_[Parameler JAccess =

o0 1 Dpram_Byte_0_In Avea Fead

oo 2 Dpram_Byte_1_In_frea Read

o0 3 Dptam_Byte_2_In_vea Read

oo 4 Dpram_Byte_3 In_ fvea Read

oo 5 Dprem_Byte_4 In frea Read

o0 6 Dpram_Byte_5 In_ fvea Read

oo 7 Dota Byt 6 In Avea Fead =
[Symbolc nane =
Obiect2000G2T
Object200016:22
Object200016:23
Otject2000i6:24
Object20001d:25
Object2000I6:25
Objeci200016x27

Append Dbiect

Delete mapped Object
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Etape

Action

19

12 octets sont requis pour les données dans I'adresse 1008-100D => PDO 5 et

6.

Supprimez tous les objets adressés, puis ajoutez 28-35 (voir figure de gauche)

et 36-39 (voir figure de droite).

Registre de maintien PDO 5 et 6 :
00 cortente oroing b miex ot

[Oiidx[subis [Parameter Theoess =

2000 Dpran_Byt_0.In Avea Resd

o 2 Dpram_ By Resd

o 3 Opran_ Bpe_2 I Au Resd

oo Dpron_Byte_3In_Avea Resd

o s Dpram_ B4 In Area Resd Append Qtect
FI Opran_ By I vea Resd

oo 7 Dprom Bue 6 In Avea fesd -

Mepped Dbiect dolonay
[DEildx[Subix[Paranete ]

Tombolo nane =

2000 Object20001d23
000 Object2000Ic430
2000 Objeci2000id31
i oo 20 Object2000id32
200 21 Objeci20001dh33
o0 2 Objeci2000idh34
o0 2 Object20001dh35 Delete mapped Object
2020 g

1700 concre eppm ez maen 05— 8 x
| Mapable Objects from EDS file
[ s e =
12000 1 Read Cancel
B =] Eeer|
2000 5 FRead Append Object
B =] e ]
e "
~
S .
Delete mapped Object

Les PDO configurés sont illustrés ci-dessous. Dans ce cas, | Len. et O Len. sont

adaptés (voir également (voir figure "Tous les PDO pour le nceud"” a I'étape 15).)

PDO configurés :

Node Configuration

al

x|

Maode CaNopen ABS

Descriptian IHMS
File hame ABS-COPEDS

¥ Aclivate node in actual configuration

1 [~ Automatic COB-ID allocation in accordance with Profile 307

Maode D (address|
Guard time [msec.]
Life tirne: factor
Emergency COB-ID
Maodeqguard COB-IDY

—
—
—
—
=

Object
Conlfiguration

oK I
Cancel
Mode BoatUp
[OEL Objects

| [evice Profile ‘ 1] ‘ Device ype | 1]
[ Predefined Process Data Objects [PD0s) from EDS fil

Objldx._|PDO name -
1400 Receive PDOT Parameter

140 Receive PDO2 Parameter

1402 Receive PDO3 Parameter

1403 Receive PDO4 Parameter

1404 Receive PDOS Parameter

1405 Receive PDOE Parametsr x

Actual nod

|73/ CaMopen 4BS =l
FDO mapping method

I D5301 W4 = I

Add to configured PDOs |

Configured PDO:

Receive PDO1  PDO_1400

Tranemit PDOT PDO_1800 457 B 0
Transmit PDO2  PDO_1801 73 1B ]
IPDO_1802 955 B E
Transmit PDO4  PDO_1803 1226 1B 10
Transmit PDOS  PDO_1804 1226 1B 14
Tranemit PDOE  PDO_1805 1227 1B 18

& momo oo

PDO name __ |Symbalic Mame [COBAD]l Type [I Addr. ]I Len. [0 Type [0 Add: ][O Len.
585 EEI 2

PDO Contents Mapping...

FDO Characteristics...

Define new Beceive PDO...

Define new Transmit PDO...

Delete configured PDO

Symbolic Mames
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Résultat

Etape

Action

20

Enregistrez la configuration.

Mew
QpEn. ..
Close

[T

Save As...

Chrl+M
Chrl4+C

Ctrl+5

Export
Copy EDS

Print...
Print Prewview
Print Setup...

Chrl+P

1 D:\Datah, . \SyCon_Canopen.co

2 Secuflex_MC16+MC3Z2_CAMopen_selbst.co
3 Secuflex_MC16_CAMopen.co

4 Secuflex_MC32_CAMopen.co

Exit

m SyCon - [D:\Data'SECUFLEX" Spezifikationen'Produktspezifikation',Step_by_ Step CANopen'
"E File Edit ew Insert Online Settings ‘Window Help

Speichern unter

Spejchem |3 Files for_swample_gstesay_Cabls = | 4= =k -

8 x|

SyCon_Canopen.co

Dateipame:

Spaichemn |

Dateivp: [ CaNopen [*.co]

j Abbrechen

A

Le fichier du maitre du bus de terrain est désormais prét. Vous pouvez désormais
exécuter les Configuration de Unity Pro (Maitre CANopen), p. 55.
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3.4 Configuration de Unity Pro (Maitre CANopen)

Configuration de Unity Pro (Maitre CANopen)

Présentation Un maitre est requis pour exécuter le réseau CANopen. Dans cet exemple, nous
prenons l'automate Premium Schneider avec l'interface CANopen TSX CPP 110.

Configuration de  Etapes a exécuter pour configurer Unity Pro :

Unity Pro -
y Etape Action
1 Démarrez Unity Pro.
2 Définissez une configuration pour I'automate (exemple illustré ci-dessous).
Configuration de I'automate dans Unity Pro :

§ Unity Pro XL : SECUFLEX_MC16+MC3Z_CANDPEN_NEU*
Eile Edi View Services Tools Buld PLC Debug Window Help

BeHE||zin oo |uea@|s||lernumpae||=nna wE e
FFama|a- |
g

PR Stucturalview
(5] Station -

(] Konfiguration I
..... (3] Abgeleitete Datentypen
~~ (] Abgeleitete FE-Typen
El---5 ¥ariablen und FB-Instan:
@ Elementare Variablen
~ @ Abgeleitete Variabler
B EtA-abgeleitete Variablel
- E Elementare FE-nstanzel

I o T5X PA7 304M  01.00 B

P57
304M

[}

O

o "Ihl
i
H15% ghP 110: CAM OPEM PCMCLA CARD

SR | f_r:agnisse =
4 B
3 -

3 Pour importer le fichier SyCon, cliquez deux fois sur la carte CPP 110 (voir
Configuration de I'automate a I'étape 2).
Résultat : La fenétre de configuration CPP 110 apparait.

ok Abgeleitete FE-Instanzei
(] Kommunikation
Bl 3 Programm
B 5y Tasks
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Etape Action
4

Importez le fichier CNF en cliquant sur Select Database, puis sélectionnez le
fichier SyCon.

Importez le fichier SyCon dans Unity Pro :

1:Slot B: TSX CPP 110 _ D
CAN OPEN PCMCIA CARD I
BT Ts<cpp 10 0 contis |
B Chanrel 1 =
» T =
& s © Maman @ RESET ‘

o of words (4pr) [20
€ emi-Automatis [bus only) T, of words (3] =

indencf sty |20

" Buprogram Indexof tseohg |90

s
I @ & At
g aion size 63 Vords forimen a _I x|
& UnityFro
Transmission speed Enanmﬂs Suchenin |3 Files_for_ewample_gateway_CaNe v | = (8] =5 [+
SYNC Message COB-D E & syCon_Canopen.co
SYNC Meszage Period 100 ms
Auto Clear
Bus soniguaton |
Function:
CANopen 2
Task: Dateiname: | fiinen
MAST 2

- Datsitn CéMopen FILE (*co) =] Abbrechen |

A
™

Modifiez I'index du premier %MW pour les entrées (ici 100) et les sorties (ici 200)
et le nombre de mots.

Adaptez la taille %MW :
1

flﬂ Config I

Bus startup

Tnpu

Dutpu

Paint ai RESET
{+ Automatic i Maintain  {+

Mo, of words MW
' Semi-Autamatic (bus anly) Mo, of words [0

Index of 1=t kW
" Buprogram w Indet of fst 2z

|— Configuration load mod,

. ; _ | |— \.\l'atchdog—|
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Etape

Action

Unity Pro XL: SECUFLEX_MC16+MC3Z_CANOPEN_NEU® al-
y P X !

Validez la configuration en cochant la case.
Validez la configuration :

Ele Edi Ven Services Took Guld PLG/ZBebmNWindow Help

[mselofdemacusane s ne|sre oe||zamn)?e]

IEELE
[EEE= IR
—igix

Froject orowser ]
g sroursvew

[0.1:Slot B: TSX CPP 110
CAN OFEN FCMEIA CARD |

) stetion
B[] Konfiguration
(2 Abgeleitete Datenespen TSXCPP 110 {0 Gonfig |
ww(D] Abgeleitete FB-Typen B Chamel 1 - = T
5|8 e i 5 e
Mo of words [xlW') |20
Abacstete Variblen © Semi-auomatio ous only) Mo.otwords vy [ =
Pl Eitobgeleiete Variabler ® e ndesortsuavy B = oo
B Elemenare Bz s o2
fendlb Abgelitets FE-nstanzel e

Si la taille %MW sélectionnée est trop petite, les chiffres apparaissent en rouge

et un message s'affiche, une fois la configuration validée.
Message qui s'affiche lorsqu'un nombre insuffisant de mots est sélectionné :

n (% Automatic
No. of words [

(" Semi-Automatic [bus anly)

Mo. of words|

N
iahler

Index of 1zt 240

" Byprogram Indes of 1zt »

anzel

anzey — Configuration load me
Analyze Error {Channel 1) @I ﬂ

Parameter <Length= in error (The %MW buffers are down-sized ko allovs the selected configuration.You need an
input of 19 words,

Générez le fichier pour I'automate Premium et téléchargez-le.

Exécutez I'automate.
Résultat : L'automate et le réseau doivent étre en mode RUN.
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Etape Action

9 Ouvrez la fenétre de mise au point.

Résultat : L'équipement CANopen ABS doit étre en bleu et les entrées
commencant par %MW100 doivent afficher les valeurs. Le défaut du registre
n'est pas rouge.

Fenétre de mise au point CPP 110 sans erreur (pas de zone rouge) :

f#i 0.1 : Slot B : TSX CPP 110 =loj x|
AN OPEN PCMIA CARD [eReE ]
B 15x PP 110 [Wicorty | Wivetg | M | )
@ Charnel 1 —CANGpen Slaves [~ Diata of CAblgy
=
Adr Device Hama\ Act | Life T arameter| Symbol ¥alu
73 [ CANopen ABS ) 1 400 MO0 8321
B i)
Cutpi ase
’V M’Dﬂ‘ |}‘ Bin (" Hex
=
Parameter Symbol Yalu
W00
ENS
L«
— Request to send
— § Fiesponse received
lmanen—;[ ’7 Mo, Slaves o.M inputs e %MW outputs Enter request
Task: IW IZD— I‘—
MasT =
4] | i
Les voyants situés sur la passerelle CANopen doivent se présenter comme suit :
N° de voyant Remarque
2 g 1 vert Module en cours de fonctionnement
29 2 vert  ID CANopen
@go 3 - Non utilisé
4 vert Sous tension
IiEDZ 5 vert Modbus
3 4 6 vert Statut 1Hz clignotant
5 6
Résultat Votre systeme fonctionne désormais.

Si vous rencontrez un probleme, passez au sous-chapitre Etapes a vérifier en cas
de dysfonctionnement du systeme, p. 59.
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3.5

Etapes a vérifier en cas de dysfonctionnement du
systeme

Etapes a vérifier en cas de dysfonctionnement du systéme

Vérification

Etapes a exécuter lorsque le systéme ne fonctionne pas :

Etape

Action

1

Vérifiez que lecontréleur de sécurité XPS-MC est bien configuré et surtout qu'il
possede l'adresse Modbus appropriée. Dans cet exemple, l'adresse du
contréleur XPS-MC est 32.

Corrigez la configuration Modbus dans le controleur de sécurité XPS-MC et dans
ABC CANopen :

8l x

} |Eunhgural\un.
et '?‘?HZ'E;]S Baud Rate Parity Alphabetic Categorized
i3
¥ Cortialler s [32 [19200 x| [even x| EjE
Bitrate [bits/s] 13200
[~ Cortroller 2 Dala bits s
™| Cantraller 3: Parity None
™ Cortraller 4: Physical standard RS5485
Start bits 1
Cortroller &
[0 contraey Stop bits 2
I~ Corfraller B: B Timing
= Cortroller 7: Message delimiter [10ms) 0
™ Cortroller 2
——— | [Corfiguration:
fferent Modbuses
Alphabetic Eategunzedl
B General
Boonlozd 9 | ok | _cowa | Slave acess | 2
SECUFLEX ABC CANopen

La table ci-dessous montre le résultat des différents parametres Modbus dans le
controleur de sécurité XPS-MC.
Dans le logiciel du contréleur de sécurité XPS-MC, vous pouvez sélectionner
l'adresse, le débit et la parité. En association avec les deux derniers parametres,
un quatrieme parametre déduit => c'est-a-dire le débit 1200 bit/s et la parité paire
=> Mode RTU, le débit 9600 ou 19200 bit/s et la parité paire ou impaire => 1 bit
d'arrét, sans parité => 2 hits d'arrét.
Table du parametre Modbus dans le contrdleur de sécurité XPS-MC :
Adresse  Débit Parité  Parametres fixes
200 Bits/s paire Mode RTU (unité terminale distante)
2400 Bits/s impaire 1 bit de démarrage
1-247 4800 Bits/s aucune 8 bits de données
600 Bits/s 1 bit d'arrét pour les parités paire et imp|
19200 Bits/s 2 bits d'arrét sans parité
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Etape

Action

2

Vérifiez I'adresse de I'esclave CANopen dans SyCon et le nombre de mots.
Dans SyCon, le nombre d'octets doit étre inférieur ou égal a celui configuré dans
I'outil de configuration ABC. Ici, dans I'outil ABC, 40 octets en entrée et 2 octets
en sortie sont fournis.

Vérification SyCon/ABC :

P00 Contents Mapping Object ndex 1400 al x|
I 1
Mapable Otiecs fom EDS fle
[ ——r L
@001 Dpan e D e = e | | e .
= | f2000 3 Dpram_Byts Read i e Enns
Tl s Optan Byt Read Ele
3 [|ooo s Dpram_ Read ppend Object
ey v o & @
| |07 Outen Bute 6 In fvea Read - =
| M Select All Deselect Al
! | b8 Tsubldx [Parameter = [ Fead Call Stotus
[ | g 2 A Read Input Status
o 3 [ Fiead Helding Flegisters
5 fon s
Dl s
o s Optan_Byte 5 In Avea  Qbei2000ids o] T — e
0 W | [oz0
010 071
020 072
0320 0231
0241
0G| Al
060 026
070 0271
020 028l
090 02491
040 02 Al
0E0 0ZEl
0Co 02Cl
000 02D
0EQ 03E!
0ED -1l 228
Flesporse uery

Vérifiez I'adresse matérielle et le débit dans la passerelle par rapport aux
parametres appropriés dans le logiciel SyCon. Dans cet exemple, l'adresse de
la passerelle est 73 et le débit est de 800 Kbit/s.

Adresse matérielle et adresse SyCon :

Adresse ..
c'est-a-dire 73

unités

dizaines

Débit :
c'est-a-dire 7 =800
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Etape Action
4 Connectez I'UC Unity, puis vérifiez dans Unity que
® les valeurs dans %MW et le nom de I'équipement apparaissent en bleu
® et que le registre par défaut n'apparait pas en rouge.
Vérifiez I'écran de configuration CPP110 :
1:5lotB: TSXCPP 110 - Elﬂ
24N OPEN PCMCIA CARD o SO
BT texcre 10 win | 0o o
A 8 s P ) —
T e
A | Device Namen, Aer| LifeT. ) Palamelel Symbal Valu
72 ( CANopen ABS ) 1 J00 P (=)
prd M1 : #1952
N4
Output Base
|— o] | B e
_CP;nmelel Symbol Yalu
200 o
I
L
e —
e . FResponse received
|CANonen—;| " N, Slaves Pl 2MM inputs e, 32 cutputs Enter request
Task: IW a i
IMAST K
4| | i
5 Etablissez une connexion a I'outil HMS-ABC, puis vérifiez que des valeurs sont

affichées dans le nceud du moniteur.
Vérifiez la valeur dans l'outil ABC-HMS :

Flle | MC32 Port View Help
Strg+C

REXxEE

PEEC |

Add Transactions
Add Command
Insert New Mode
Save Node
Insert From File |E1 General

| [ Configuration: |

Alphabetic Categorized |

] Slave addiess | 32

H 2= Monitor - MC32

¢ Ele Mode Command
BgE2 5o

*| Read Coil Status Query

Slave Address Function Starting Address [Hi,Lc| Mumber of paints [Hi.Li| Checksum
Value Value Valie Eror check ty

0x20 0:01 00000 00000 CRC

Fiead Coi Status Response

Slave Address Function Byte count Dats Checksum

In bytes [512) Out Area 2 bytes (512)

oo 0/ 20 E 0 0 20E 3 0zoo .
goops o 0 0 140 0O 0DE 20 209 s
B0iz 0 0 0 4 0 0 0 0 oJ 12
001B 0 0 0 0O 0 0 0 0 0 OF1E
0024 0 0 0 0 24

\ 002D 22D
3 236
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