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Uber dieses Buch

Auf einen Blick

Ziel dieses Dokuments

Diese Anleitung beschreibt anhand eines Applikationsbeispiels die verschiedenen Schritte zur schnellen
Installation, Konfiguration und Steuerung der TeSys U -Motorstarter. Dariiber hinaus kénnen Sie mithilfe
dieses Schnelleinstiegs auf einfache Weise ein Advantys STB-Kommunikationsnetzwerk einrichten.
Voraussetzung hierfiir sind jedoch Grundkenntnisse Uber speicherprogrammierbare Steuerungen (SPS)
und applikationsspezifische Software (Advantys, Unity Pro). Sie benétigen keine weiteren Unterlagen,

um diese Aufgabe durchzufiihren.

Weitere Einzelheiten lber andere Leistungen der TeSys U-Motorstarter finden Sie in den unten

aufgefuhrten Dokumenten.

Giltigkeitsbereich

Die in diesem Schnelleinstieg enthaltenen Informationen gelten flr die in dem Applikationsbeispiel
verwendete Hardware und Software. Dieselben Verfahren kdnnen mit anderen Versionen der Hardware
und Software angewendet werden, sofern die verwendeten Versionen kompatibel sind.

Weiterflihrende Dokumentation

Titel der Dokumentation

Referenz-Nummer

TeSys U LULC15 Advantys STB Kommunikationsmodul - Benutzerhandbuch 1744083
TeSys U-Kommunikationsvariablen - Benutzerhandbuch 1744082
TeSys U-Starter LUB/LUS - Kurzanleitung 1629984
TeSys DFB-Angebot V2 fiir Unity Pro - Benutzerhandbuch 1672609
Advantys STB Standard CANopen Netzwerk-Schnittstellenmodul - Applikationsleitfaden 31003684

Diese technischen Verdffentlichungen sowie andere technische Informationen stehen auf unserer

Website www.schneider-electric.com zum Download bereit.

Benutzerkommentar

Ihre Anmerkungen und Hinweise sind uns jederzeit willkommen. Senden Sie sie einfach an unsere

E-mail-Adresse: techcomm@schneider-electric.com.
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Einflihrung

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthélt die folgenden Themen:

Thema Seite
Beschreibung der Applikation 5
Motorstarter Tesys U - die Ldsung aus dem Hause Schneider Electric 6

Beschreibung der Applikation

Einfiihrung

Das Applikationsbeispiel hilft Ihnen bei der schrittweisen Definition der D.O.L.-Motorstarter (Direkistarter)
zwecks:

e Bereitstellung des thermomagnetischen Schutzes,

e Motorregelung und

e Erzielung der Riickflihrung des Schiitzes und der Schutzschalterauslésung.

Beschreibung der Applikation

e Motor 1 (M1):
Drehstrommotor Klasse 10, 5,5 kW (7.5 hp) bei 440 V, 50 Hz, Nennstrom In = 10,5 A, D.O.L.

e Motor 2 (M2):
Drehstrommotor Klasse 20, 7,5 kW (10 hp) bei 440 V, 50 Hz, Nennstrom In = 14,7 A, D.O.L. mit
Fernliberwachung der Motorlast.

Konventionelle Lésung

Das untenstehende Schema zeigt die Verdrahtung bei Verwendung der konventionellen Lésung: alle
Informationen zur Regelung und Rickflihrung werden tber eine SPS geschaltet.

Schema fiir Leistung Schema fiir Steuerung

440V 50 Hz
L, Q2 * L, SPS

X
( (
SPS-Ausgangskarte SPS-Eingangskarte
e KMT g KM2 Qtf KM { Q2 KlvlzT
\ v\ U
H_/ Hf_/
| KM1 | |KM2 | Information Information

Rickkopplung Rickkopplung
‘ Motor 1 Motor 2
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Einflhrung

Motorstarter Tesys U - die Losung aus dem Hause Schneider Electric

Schaltpléane fiir Leistung und Steuerung in der von Schneider Electric angebotenen Lésung

Schema fiir Leistung

Schema fiir Steuerung

440V 50 Hz

LULC15
I
L Advantys

bus
24 Vdc

®

g i] —i——o°| TeSysU TeSys U
B gy @D @ @D @
4 fafcl U & & 1/ = =
A N
D aD
@ O o @ O o
LUCAee LUCDee
10 LUc1s @ L Uc1
oLl O “hm

® ®

1. Modicon M340 BMXP342010-Prozessor mit
integriertem CANopen Master-Bus

2. TSXCANKCDF90T Steckverbinder

3. STBNCO2212 Advantys STB Standard-Netzwerk-
Schnittstellenmodul zum Anschluss an CANopen

4. Vorverdrahtete Spulenverbindung LU9BN11L

5. LUSRCD10 Bus-Anschlusskabel zum ersten TeSys U
6. LU9RDD10 Bus-Anschlusskabel zwischen den
Advantys STB-Modulen

7. LU9RFL15 TeSys U-Leitungsabschluss

In der L6sung von Schneider Electric verwendete Steuereinheiten

Die hier beschriebene Lésung von Schneider Electric verwendet TeSys U, um den verschiedenen
Kundenanforderungen gerecht zu werden.

e LUCA12BL ist eine mit Motor 1 verwendete Standard-Steuereinheit zur Erfillung der

Grundbeddrfnisse:

e Dezentrale Motorsteuerung (Start/Stopp)
e Bereitstellung von Statusinformationen (bereit, in Betrieb, Fehlerbedingung)

e LUCD18BL ist eine erweiterte Steuereinheit, die mit Motor 2 iber die Standardbedirfnisse hinaus flir
zusétzliche Anforderungen verwendet wird:

Warnmeldungen
automatisches und dezentrales Riicksetzen Uiber den Bus
Angabe der Motorlast

differenzierte Fehlererkennung
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Einfhrung

Architektur des TeSys U-Systems
Die folgende Architektur zeigt die Hauptkomponenten eines auf Grundplatte montierten TeSys U-

Systems:

e
(mn

M340

2

LU
ﬁh

! =]

.,Hiﬂ“‘ﬁ

== -3
Advantys STB
OA3 OA1 COM

Legende | Bestellnummer Beschreibung

1 Modicon M340 Speicherprogrammierbare Steuerung (SPS)

STB-Insel aus folgenden Komponenten:

2 TSXCANKCDF90T CANopen 90° SUB-D9-Steckverbinder in Position ON

3 STBNCO2212 Netzwerk-Schnittstellenmodul (NIM) mit CANopen-Bus

4 STBPDT3100 STB Spannungsverteilungsmodul (PDM) fiir 24 V

5 STBDDO3200 Digitales Ausgangsmodul

6 STBXBE1100 ,End of Segment” (EOS)-Erweiterungsmodul

7 LUSRCD10 Bus-Anschlusskabel, 90° /gerade, mit einem Steckverbinder fir Insel-Bus-
Verlangerungskabel an jedem Ende, zur Ubertragung von Bus-Signalen und
der internen Spannungsversorgung; ermdglicht den Anschluss des ersten
TeSys U-Kommunikationsmoduls (maximal 1 m (39.4 in.), je nach GréBe des
Netzwerks zurechtzuschneiden)

8 LUB12 Grundgerat (Leistungsbasis) TeSys U

9 LUCA12BL Standard-Steuereinheit

10,13 LULC15 Advantys STB-Kommunikationsmodul

11 LUB32 Grundgerat (Leistungsbasis) TeSys U

12 LUCD18BL Steuereinheit ,Erweitert"

14 LU9RFL15 TeSys U Leitungsabschluss-Adapter

15 LU9RDD10 Bus-Anschlusskabel, gerade/gerade, mit einem Steckverbinder fiir Insel-
Bus-Verlangerungskabel an jedem Ende, zur Ubertragung von Bus-Signalen
und der internen Spannungsversorgung; ermdglicht den Anschluss zwischen
LULC15-Kommunikationsmodulen (maximal 1 m (39.4 in.), je nach GréBe
des Netzwerks zurechtzuschneiden)

16 LU9BN11L Vorverdrahtete Spulenverbindung (optional) oder

17 Standardanschluss im Steckbare Klemmenleiste fir direkte Steuerung von A1/A2-Klemmen

Lieferumfang des
LULC15 enthalten

1672608 01/2010




Einflhrung

Software-Tools

Die folgenden Software-Tools miissen zum Einstellen der Applikationen verwendet werden. Fir die
Verwendung dieser Tools sind Basiskenntnisse erforderlich.

Bestellnummer Freeware Beschreibung

STB SPU 1000 - Advantys V2.5 Konfigurationssoftware fiir das
dezentrale Advantys STB E/A-System.

UNY SPU EFM CD40 - Unity Pro Extra Large V4.0 Programmiersoftware
far SPS M340.

- Datei Von der Unity Pro XL Konfigurationssoftware

STBNCO2212_0301E.eds

verwendete elektronische Datenblatt-Datei (EDS)
zur ordnungsgemaBen Steuerung der Gerate.
Laden Sie die .eds-Datei von der Webseite
www.schneider-electric.com herunter.

DFB-Bibliothek, einschlieBlich
Ctrl_cmd_u

Zyklische TeSys U-Regelung/Steuerung. Laden Sie
die TeSys U DFB-Bibliothek von der Webseite
www.schneider-electric.com herunter.

Feldbus-Netzwerk

Protokoll: CANopen
Baudrate: 500 kbps

Konfiguration des Fehlerausweichmodus fiir TeSys U im STB Sub-Netzwerk

Im Falle eines Kommunikationsverlustes mit der SPS, bietet der Fehlerausweichmodus die Méglichkeit,
den Motor auf verschiedene Arten zu betreiben. Stellen Sie den Parameter 682 auf einen der folgenden

Werte ein:
Wert | Fehlerausweichmodus | Beschreibung
0 Deaktiviert Es wird kein Ausweichmodus angewandt. Dies ist nicht empfehlenswert.
1 Eingefroren Bei Erkennen eines Kommunikationsverlustes behélt der Motor seinen Status:
e Lauft der Motor, bleibt er in diesem Zustand.
e Stoppt der Motor, bleibt er im Stoppzustand.
Es ist kein Wechsel des Steuerungsstatus zuléssig. Eine neuer Befehl wird erst
nach dem Ruicksetzen eines Kommunikationsverlustes berlcksichtigt (703.3).
2 Forcierter Halt Der Motor wird in den Stopp-Zustand forciert.
(Standardwert) Ausgang OA1 =0
Ausgang OA3 =0
3 Unverandert Ein Wechsel des Steuerungsstatus ist zulassig. Eine neuer Befehl wird sogar vor
dem Rucksetzen eines Kommunikationsverlustes berticksichtigt (703.3).
4 Forcierter Rechtslauf Ausgang OA1 = 1 (direkt)
Ausgang OA3 =0
5 Forcierter Linkslauf Ausgang OA1 =0
Ausgang OA3 = 1 (2 Drehrichtungen)

Der an die Applikation angepasste Fehlerausweichmodus ist:
e Wert 1 = Eingefroren fur Motor 1
e Wert 2 = Forcierter Halt fir Motor 2
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Einrichten der Motorabgange TeSys U

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthélt die folgenden Themen:

Thema Seite
Einstellungen fir LUCA12BL und LUCD18BL 9
LULC15 Steckverbinder, Baudrate und Adresseinstellungen 10

Einstellungen fiir LUCA12BL und LUCD18BL

Einstellen des Strombereichs an den Steuereinheiten

Die nachfolgende Abbildung zeigt, wie der Strombereich der Steuereinheit mit einem Schraubendreher
(in diesem Fall LUCA12BL) eingestellt wird:

LUCA/LUCD

“ f; = 4.00A

LULC15

Stromeinstellungswerte

Die nachfolgende Tabelle zeigt die Einstellungen fir LUCA12BL (Steuereinheit ,Standard”) und fiir
LUCD18BL (Steuereinheit ,Erweitert®):

Steuereinheit Motor Stromeinstellbereich Motor-Nennleistung | Stromeinstellwert =
Motor-Bemessungsstrom

LUCA12BL M1 3..12A 5,5 kW (7.5 hp) 10,5A

LUCD18BL M2 4,4..18 A 7,5 kW (10 hp) 14,7 A
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Einrichten der Motorabgange TeSys U

LULC15 Steckverbinder, Baudrate und Adresseinstellungen

Beschreibung
Die Steckverbinder unter dem LULC15-Kommunikationsmodul sind wie folgt belegt:

@

E/A-Klemmenleisten und 24 VDC
Bus OUT (Logikausgang 1)

Bus IN (Logikeingdnge 1 und 2)
Ausgange COM, OA1, OA3

HON =

Baudrate und Adresseinstellungen

Die Kommunikationsparameter einschlieBlich der Einstellungen fir Adresse und Baudrate des LULC15-
Kommunikationsmoduls werden automatisch definiert.

10 1672608 01/2010



Einrichten eines Kommunikationsnetzwerks in
einer SPS

Einfihrung

Dieses Kapitel beschreibt die schrittweise Einrichtung eines Kommunikationsnetzes in einer SPS.
Zur Einrichtung der Kommunikation mit einer SPS des Typs Modicon M340 sind die 2 folgenden

Software-Tools erforderlich:
e Advantys
e Unity Pro

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthélt die folgenden Themen:

Thema Seite
3.1 TeSys U in einem Advantys STB-Netzwerk mit Advantys und Unity Pro konfigurieren 12
17

3.2. DFB-Konfiguration Uber die Applikation

1672608 01/2010
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Einrichten eines Kommunikationsnetzwerks in einer SPS

3.1 TeSys U in einem Advantys STB-Netzwerk mit Advantys und Unity Pro konfigurieren

Konfigurationsverfahren

Kommunikations- *
netzwerk konfigurieren 2) Konfigurieren der Advantys STB-Insel

L

1) Herunterladen der EDS-Dateien fir das
CANopen-NIM

3) Konfigurieren des Applikationsnetzwerks mit

Unity Pro
v

4) Einstellen von Baudrate und Knotenadresse der
Advantys STB-Insel am CANopen-NIM

v

5) Funktionstest des Kommunikationsnetzwerks
einschlieRlich M340-SPS und -Produkte durchfiihren

DFB-Konfiguration *
liber die Applikation 2) Installation der DFBs in Unity Pro

L

1) Herunterladen der DFB-Dateien

L]

3) Abruf Ihres Projekts und der DFB-Applikation in
Unity Pro

1) Herunterladen und Installieren der EDS-Dateien

Die relevanten EDS-Dateien mlssen in Unity vorhanden sein. Die folgende Tabelle beschreibt die zu
befolgenden Schritte, gemaB denen die Tesys U zugeordneten EDS-Dateien und Symboldateien bei
Bedarf von der Webseite www.schneider-electric.com heruntergeladen werden kénnen:

Schritt

Aktion

Rufen Sie die Webseite von Schneider Electric auf: www.schneider-electric.com.

Geben Sie Advantys STBin das Suchfeld ein.

Klicken Sie im Bereich Product Ranges auf Advantys STB.

Klicken Sie auf die Registerkarte Downloads und anschlieBend auf Software/Firmware.

OO =

Wahlen Sie STBNCO2212 CANopen .eds and .dib Files 2/8/06 und laden Sie die Datei
stbnco2212_canopen_eds_1_2006.zip herunter.

Extrahieren Sie die Datei stbnco2212_canopen_eds_1_2006.zip auf lhre Festplatte. Sie enthalt die
Datei STBNCO2212_0301E.eds.

2 /3]
Wiahlen Sie von der Schaltflache &7/ Start aus das Menii Alle Programme und browsen Sie zum
Menupunkt Schneider Electric —Unity Pro —Hardware Catalog Manager.

Waéhlen Sie im Fenster Hardware Catalog Manager die Option Edit —Add.

Browsen Sie in dem sich 6ffnenden Fenster zu der Datei STBNC0O2212_0301E.eds und klicken Sie
diese an.

10

Bestéatigen Sie durch Anklicken von Open.

11

Priifen Sie im Fenster Device Profile, ob im Feld Family die Option Distributed 1/0Os gewahlt ist, und
bestéatigen Sie durch Anklicken von OK.
Resultat: Das Gerét erscheint im Fenster Hardware Catalog Manager.

12

Klicken Sie im Fenster Hardware Catalog Manager auf die Schaltflache Build Catalog und
anschlieBend auf Close.
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Einrichten eines Kommunikationsnetzwerks in einer SPS

2) Konfigurieren der STB-Insel mit Advantys-Software
Nachfolgend wird der Teil des Konfigurationsverfahrens mit Advantys-Software beschrieben:

Schritt Aktion

Starten Sie die Software Advantys V2.5.

Klicken Sie auf das STB-Symbol und wahlen Sie eine Sprache.

Legen Sie Uiber das Meni File einen neuen Arbeitsbereich an, in dem auch eine Insel-Datei enthalten ist.

Priifen Sie, ob die Insel entriegelt ist: Das Schliisselsymbol in der Symbolleiste darf nicht aktiviert sein.

albh|jwOWIN| =

Konfigurieren Sie die STB-Insel Gber die verfliigbaren Module im Ordner STB - Catalog im Catalog

Browser.

Wahlen und doppelklicken Sie nacheinander auf die folgenden Module:

o Networking -STBNC02212 - V3.xx fiir das Netzwerk-Schnittstellenmodul (NIM)

o Power -STBPDT3100 - V1.xx fur das Spannungsverteilungsmodul (PDM)

e Digital Output -STBDDO3200 - V1.xx flr das Advantys E/A-Modul

® Accessories -STBXBE1100 - V1.xx fir das EOS, vorausgesetzt, bei dem letzten Modul am Insel-
Bus handelt es sich um ein TeSys U-Geréat.

Resultat: Die gewahlten Module werden im Insel-Editor angezeigt.

PDT 3100

1127}

HINWEIS: Wenn die Module Ihrer Applikation nicht im Hardware-Katalog verfligbar sind, aktualisieren
Sie den Katalog wie folgt:

o Rufen Sie die Webseite Schneider Electric auf: www.schneider-electric.com.

o Geben Sie Advantys Database Update in das Suchfeld ein.

o Klicken Sie im Bereich Software auf Advantys Database Update V 2.53 for Configuration
Software.

Laden Sie die Datei advantys_csw_2501_database_update_253_ english.exe herunter.
Doppelklicken Sie auf advantys_csw_2501_database_update_253_english.exe.

Fuhren Sie zur Installation der Datei die folgenden Schritte aus.

Waéhlen Sie in der Advantys-Software den Menubefehl Options —Settings.

Richten Sie unter Path settings den Pfad von EDS files import ein, indem Sie auf lhrer Festplatte
zu dem Ordner browsen, indem Sie die .exe-Datei installiert haben.

o Kilicken Sie auf OK, um das Dialogsfenster Settings zu schlieen.

6 Flgen Sie die 2 TeSys U-Systeme in der angegebenen Reihenfolge hinzu, indem Sie sie jeweils
markieren und auf das Label doppelklicken:

o Preferred —TeSys U Sc St - V1.xx fir das Standard- TeSys U

o Preferred —TeSys U Sc Ad - V1.xx fiir das erweiterte TeSys U

HINWEIS:

e Sc steht fur Starter-Controller (Motorabgang).
e St und Ad stehen fiir Standard- und Advanced (erweiterte) Steuereinheit.

7 Flgen Sie das Abschlussgeréat hinzu, indem Sie Accessories —TeSys U LUIRFL15 - V1.xx wéhlen
und auf den Namen des Leitungsabschlussadapters doppelklicken.

AossE |
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Einrichten eines Kommunikationsnetzwerks in einer SPS

Schritt Aktion
8 Doppelklicken Sie der Reihe nach auf die TeSys U-Bilder. Konfigurieren Sie in dem sich 6ffnenden
Dialogfenster den Fehlerausweichmodus fiir Kommunikationsverlust: Klappen Sie die Liste Setting in
der Registerkarte Parameters auf und wahlen Sie Fallback Strategy (682). Unter Configured Value:
e Setzen Sie flir TeSys U Sc St den Fehlerausweichmodus fiir Kommunikationsverlust in der
Dropdown-Liste auf Frozen und bestatigen Sie durch Anklicken von OK.
e Stellen Sie fiir TeSys U Sc Ad den Fehlerausweichmodus bei Kommunikationsverlust ein: Forced Stop.
9 Speichern Sie die Applikation und klicken Sie auf das Build-Symbol.
Resultat: Das Protokollfenster misste folgende Meldung anzeigen: ,Build completed successfully”.
10 Wahlen Sie File —Export [project name] und exportieren Sie |Ihr Projekt als .dcf-Datei.
11 Speichern Sie die Applikation erneut und beenden Sie die Advantys-Software.

3) Konfigurieren des Applikationsnetzwerks mit Unity Pro XL-Software
Setzen Sie die Konfiguration mit der Unity Pro XL-Software fort, wie weiter unten beschrieben:

Schritt

Aktion

1

Starten Sie die Software Unity Pro XL V4.0.

2

Konfigurieren Sie den Prozessor der Modicon M340 SPS:

e Erstellen Sie Gber das Men( File ein neues Projekt.

o Wahlen Sie im Fenster New Project das Modul Modicon M340 aus der Liste BMX P34 2010
(CPU 340-20 Modbus CANopen).

New Project

I Show all versions

PLC Min.0S Version | Description | concel |
= Modicon M340
BMX P34 1000 01,00 CPU 34010 Modbus Heb
CPU 340.20 Modbus CANopen

BMX P34 2020 01.00 CPU 340-20 Modbus Ethemet
BMX P34 2030 01.00 CPU 340-20 Ethemet CANopen
# - Premium
* Quantum

e Bestatigen Sie durch Anklicken von OK.

Waébhlen Sie im Men( Structural view (Strukturansicht) des Project Browser (Projekt-Browser) die
Option Configuration —3 : CANopen.

Doppelklicken Sie in der Registerkarte CANopen auf das Gerat:

Ein Dialogfenster New Device 6ffnet sich.

Legen Sie im Fenster New Device die Konfiguration des ersten CANopen Netzwerk-Schnittstellenmoduls
(NIM) wie folgt fest:

e Wahlen Sie CANopen drop —Distributed 1/0s -STB_NCO_2212.

HINWEIS: Wenn das Netzwerk-Schnittstellenmodul der Applikation nicht in der Liste ,Distributed 1/O*
erscheint, missen Sie die relevanten .eds-Dateien herunterladen und installieren (siehe Seite 12).

e Setzen Sie die Option Topological Address auf 4.
e Bestatigen Sie durch Anklicken von OK.

Topological Addr [1.63] 4 D—K]
logical Address: B
Cancel
Node-D:
Help
Pait Number [ Desciiption |
=" CANopen drop

= Distributed 1/0s
FTB_1CNOSEOSCMO FTB 1CNOBEOBCMO: IP67, Digial 24 VDC 1/0, 8 Input Points, 8 Input Points or Out.
FTB_1CNOSE0SSPO FTB 1CNOSEOSSPO: IP67, Digial 24 VDC 170, 8 Input Points, 8 Output Points, 1.6
FTB_1CN12E045P0 FTB 1CN12E04SPO0: IPE7. Digital 24 VDC 1/0, 12 Input Points, 4 Output Points, 1.6.
FTB_1CN16CMO FTB 1CN16CMO: IPE7, Digital 24 VDC 1/0, 16 Input Points of Output Points (Config.
FTB_ICN16CPO FTB 1CNT6CPO; IP7, Digital 24 VDC 10, 16 Input Points or Output Points (Contfig.
FTB_ICN16EMO FTB 1CN16EMO: IP67, Digtal 24 VDC 1/0, 16 Input Points (TEFTBO3MOTE .eds)
FTB_ICN16EPD FTB 1CN16EPD: IP67. Digital 24 VDC 10, 16 Input Points (TEFTBO3POTE eds)
FTM_1CN10 FTM 1CN10, IP67. Modular 1/0 system (FTM.eds)
0TB_1C0_DMSLP 078 100 DMSLP (TEQTB1COLSMD_0100E. eds)
0OTB_ISLAND 0TB 1C0 DMSLP (OTB_ISLAND. eds)
STB_NCO_1010 EDS for the STB NCO 1010 CANopen Network Interface Module (STBNCO1010_
STB_NCO_2212 EDS for the STB NCO 2212 CANopen Network Interface Modul 0221

# Motion & Drive

# Motor control

+ Salety

* - Sensors

*# Third party products

14
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Schritt

Aktion

6

Waéhlen Sie im Men( Structural view (Strukturansicht) im Project Browser (Projekt-Browser) die
Mentoption Configuration —3 : CANopen —4 : CANopen drop —0.0 : STB_NCO_2212 und
doppelklicken Sie auf den Namen des Netzwerk-Schnittstellenmoduls (NIM). Daraufhin 6ffnet sich der
STB_NCO_2212-Bildschirm in einer neuen Registerkarte.

Maskieren Sie in der Registerkarte PDO die leeren PDOs, klicken Sie auf die Schaltflache Import DCF...
und browsen Sie zu der .dcf-Datei, die Sie beim Konfigurieren der Applikation in Advantys exportiert
haben.

Resultat: Die PDOs erscheinen daraufhin mit den zugehdrigen topologischen Adressen auf dem
Bildschirm.

HINWEIS: In den Benutzerhandbiichern TeSys U LULC15 Advantys STB-Kommunikationsmodul und
TeSys U Kommunikationsvariablen finden Sie Details zur Benennung der topologischen Adressen in der
Weise, dass eine Programmierung mit Namen vermieden wird, die keine Informationen iber den Inhalt
des Speicherorts enthalten.

Beispiel: In der Applikation werden folgende Symbole fir die Programmierung des DFB von Motor 1
(Standard-TeSys U) verwendet:
e Abbildung der Eingangsdaten:

e PDO4: Symbol reg_455 M1 anstelle von %IW\3.4\0.0.0.96

® Abbildung der Ausgangsdaten:
e PDOB3: Symbol reg_704_M1 anstelle von %QW\3.4\0.0.0.96
e PDO3: Symbol reg_703_M1 anstelle von %QW\3.4\0.0.0.97

Waéhlen Sie im Men( Structural view (Strukturansicht) des Project Browser (Projeki-Browsers) die
Option Configuration —0 : PLC bus —0 : BMX XBP 0800 —0 : BMX P34 2010 —-CANopen. Daraufhin
offnet sich der CANopen communicator head-Bildschirm in einer neuen Registerkarte.

Waéhlen Sie Build —Rebuild All Project.

HINWEIS: Im Bereich Rebuild All Project wird eine Meldung beziiglich der Anzahl der reservierten Bits
und Worter fir IN/OUT angezeigt. Kehren Sie zum Bildschirm CANopen communicator head zuriick
und geben Sie die Werte wie angegeben in die Meldung ein.

Konfigurieren Sie die Optionen gemaB dem Applikationsbeispiel:

#0.0 : CANopen : CANopen comm head

Communicator head CANopen

Im CANopen comm head il Configuration I
B Channel2

Inputs Outputs
(" Maintain (¢ RESET

Nb. of words (M) [278 = Nb.of words (%MW) [244 =

Index of 15t %MW 0 ’_,: Indes of 15t %MW 278 =

Ib. of bits (%M) 0 - Nb. of bits (M) oo =
Index: of 15t %M 4: Index of 15t %M _':

Function: Bus

I _l Transmission speed G~ | kBaud
Task: SYNC Message COB-ID

MAST v SYNC Message Period 100 ms

Stellen Sie die Ubertragungsgeschwindigkeit auf 500 kBaud ein.

Nb. of words (%MW) muss auf 278 fir Eingdnge und auf 244 fir Ausgénge gesetzt sein.
Index of 1st%MW muss auf 0 fir Eingédnge und auf 278 fir Ausgénge gesetzt sein.

Nb. of bits (%M) muss auf 0 flr Ein- und Ausgange gesetzt sein.

10

Waéhlen Sie die Meniifolge Edit —Validate, um die Konfiguration zu bestétigen.

11

Waéhlen Sie die Menifolge Build —Rebuild All Aroject, um das Projekt neu zu erstellen. Wenn die
Werte korrekt sind, &ndert sich der Status NOT BUILT in BUILT.

12

Speichern Sie die Applikation mit einem spezifischen Namen und beenden Sie die Unity-Software.
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4) Einstellen von Baudrate und Knotenadresse der Advantys STB-Insel

Die Drehschalter am STBNCO2212 CANopen-NIM dienen zur Einstellung von Knotenadresse und
Baudrate der Advantys STB-Insel.

Die 2 Drehschalter befinden sich an der Vorderseite des CANopen-NIM unter dem Anschluss-Port fiir
den Feldbus. Jeder Drehschalter verfiigt Giber 16 Positionen.

ADDRESS
NOT /U 1 5

USED

{
12

11

Gehen Sie wie folgt vor, um die Baudrate und anschlieBend die Knotenadresse der Advantys STB-Insel
einzustellen:

Schritt Aktion

1 Setzen Sie die Baudrate der Advantys STB-Insel auf 500 kBaud, indem Sie die Drehschalter am
STBNCO2212 CANopen-NIM nacheinander auf folgende Positionen einstellen:

e Stellen Sie den unteren Schalter (BAUD RATE) auf eine beliebige unmarkierte Position ein.
e Stellen Sie den oberen Schalter (TENS) auf die gewahlte Baudrate ein: 5

Schalten Sie die Spannungsversorgung zur Insel ein, damit das NIM die Baud-Einstellungen lesen kann.

Schalten Sie die Spannungsversorgung zur Insel aus.

Setzen Sie die Knotenadresse der Advantys STB-Insel auf 4, indem Sie die Drehschalter am
STBNCO2212 CANopen-NIM auf folgende Positionen einstellen:

e Stellen Sie den unteren Schalter (ONES) auf 4 ein.

e Stellen Sie den oberen Schalter (TENS) auf 0 ein.

5 Schalten Sie die Spannungsversorgung zur Insel ein, damit das NIM die Adresseinstellungen lesen
kann.

5) Funktionstests des Kommunikationsnetzes einschlieBlich M340-SPS und -Produkte ausfiihren

Schritt Aktion

1 SchlieBen Sie ein Kabel zwischen CANopen-Insel und M340-SPS an.

SchlieBen Sie uber den USB-Port an Ihrem PC ein Kabel (z. B. TSXPCX3030) an die SPS M340 an.

Schalten Sie die SPS M340 ein.

Klicken Sie in der Unity Pro XL-Software auf Connect.

albh|w|iN

Klicken Sie auf das Menii PLC. Das Fenster Transfer Project to PLC wird gedffnet. Klicken Sie auf die
Schaltflache Transfer.

6 Schalten Sie die beiden TeSys U-Systeme ein: Die griine COM-LED an der Frontseite des LULC15 blinkt
und leuchtet dann konstant. Die Kommunikation funktioniert einwandfrei.

16 1672608 01/2010



Einrichten eines Kommunikationsnetzwerks in einer SPS

3.2. DFB-Konfiguration tber die Applikation

Beschreibung

Das TeSys DFB-Angebot (Derived Function Blocks) fiir TeSys wurde mit dem Ziel entwickelt, die
Integration von TeSys U-Motorabgéngen in SPS-Applikationen zu vereinfachen und zu optimieren.

Der DFB Ctrl_cmd_u ist zur Regelung und Steuerung eines einzelnen TeSys U-Motorabgangs (bis
32 A/15 kW oder 20 hp) durch den zyklischen Datenaustausch in einem CANopen-Netzwerk bestimmt.

Nachfolgend sind die Schritte zur Konfiguration von DFBs aufgefiihrt:
1. Herunterladen der DFB-Dateien

2. Installation der DFBs in Unity Pro

3. Abruf Ihres Projekts und der DFB-Applikation in Unity Pro

Weitere Informationen finden Sie unter TeSys DFB-Angebot V2 fir Unity Pro - Benutzerhandbuch.

1) Herunterladen der DFB-Dateien

Die folgende Tabelle beschreibt die zu befolgenden Schritte fir den Download des TeSys DFB-Angebots
von der Webseite www.schneider-electric.com:

Schritt

Aktion

Offnen Sie die Webseite von Schneider Electric: www.schneider-electric.com

Geben Sie TeSys U in das Suchfeld ein.

Klicken Sie im Bereich Product Ranges auf TeSys U.

Klicken Sie auf die Registerkarte Downloads und anschlieBend auf Software/Firmware.

albh|jwOWIN| =

Waéhlen Sie TeSys DFB Library for UnityPro und laden Sie die .zip-Datei auf Ihre Festplatte herunter.

2) Installation der DFBs in Unity Pro

Schritt

Aktion

1

Extrahieren Sie den Inhalt der Datei tesys library for unitypro-1.0.2.zip auf Ihre Festplatte und
doppelklicken Sie anschlieBend auf die Datei Setup.exe.

Wahlen Sie eine Sprache fiir die Installation.

Klicken Sie im Installationsassistenten fir die TeSys Bibliothek 5 Mal auf Weiter.

Akzeptieren Sie die Lizenzvereinbarungen und klicken Sie auf Weiter.

Geben Sie Ihre Kundendaten ein und klicken Sie zwei Mal auf Weiter.

(>R & I N I GS I V]

Wahlen Sie eine oder mehrere Sprachen fiir die Applikation, einschlieBlich einer Standardsprache, und
klicken Sie auf Weiter.

N}

Klicken Sie auf Installieren, um mit der Installation zu beginnen.

Klicken Sie in dem sich 6ffnenden Fenster auf die Version der Unity Pro Bibliothek und die zu
installierende Produktfamilie.

Daraufhin wird ein Dialogfenster mit der folgenden Meldung eingeblendet: ,The Installation Wizard has
successfully installed TeSys Library” (Der Installationsassistent hat die TeSys Bibliothek erfolgreich
installiert). Beenden Sie den Installationsassistenten.

1672608 01/2010

17




Einrichten eines Kommunikationsnetzwerks in einer SPS

3) Abruf Ihres Projekts und der DFB-Applikation in Unity Pro

Schritt Aktion

1 Starten Sie die Software Unity Pro.

2 Rufen Sie liber das Men(i Tools das Untermen( Type Library Manager auf. Klicken Sie auf die
Schaltflache Access Assistant . Wahlen Sie den Ordner Ctrl_cmd_u und verschieben Sie dieses
Element in den rechten Bereich mit dem Titel Objects to get:

AllTypes | vaiable tpes | FFE Types | -
N v hae [ e pom o» T ]
= S T JType = & 4 Ctrl cmd_u
-5 Qo
=0
=0
28 Mot
Sy
18 s «
Oose | [Gotdosan.__Help
Klicken Sie auf Copy into project.
3 Rechtsklicken Sie im Abschnittsfenster und wéhlen Sie FFB Input Assistant.... Ein leeres Function
Input Assistant-Dialogfenster erscheint.
4 Waéhlen Sie das folgende Symbol neben dem Feld FFB type:

Browsen Sie im Dialogfenster Function Input Assistant: FFB Selection zum DFB Ctrl_cmd_u.

Waéhlen Sie Ctrl_cmd_u und bestatigen Sie mit OK.

Klicken Sie auf eine beliebige Stelle im Abschnittsfenster: Die grafische DFB-Darstellung wird angezeigt.

Ctrl_cmd_u 1

—1| Reg_455 Reg 704 |—

Reg_703 |—

—| Run_fwd Ready |—

—| Run_rev Closed ||—

_ | Tripped [—
—| Rst_flt

Rst_warn Fault |—

Alarm —

—| Ther ov_test Rst auth |—
—| Trip_tst

Starting |[—

Running [—

Avg_curr [—

Kenndaten der Eingédnge
Die folgende Tabelle beschreibt die DFB-Eingénge und ihre Verfligbarkeit in Abh&ngigkeit der Steuereinheit:

Eingang Typ Bereich | Standardwert | Beschreibung LUCA |LUCD

Reg_455 INT 0...65535 | 0 Verkniipfung zum Register 455 der zyklischen |V v
Dateneingénge

Run_fwd EBOOL | 0...1 0 Befehl zum Rechtslauf des Motors \/ \/

Run_rev EBOOL | 0...1 0 Befehl zum Linkslauf des Motors J J

Rst_flt EBOOL | 0...1 0 Fehler Riicksetzen (im Falle eines internen | N

Fehlers des Kommunikationsmoduls wird das
Kommunikationsmodul durch einen Reset-Fehler
auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt)

Rst_warn EBOOL | 0...1 0 Warnung Riicksetzen v v
(z.B. Kommunikationsverlust)

Ther_ov_test | EBOOL | 0...1 0 Automatischer Test bei thermischem
Uberlastfehler

Trip_tst EBOOL | 0...1 0 Ausldsungstest bei Uberstrom iiber den

Kommunikationsbus
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Kenndaten des Ausgangs

Die folgende Tabelle beschreibt die DFB-Ausgénge und ihre Verfligbarkeit in Abh&ngigkeit der
Steuereinheit:

Ausgang Typ Bereich | Standardwert | Beschreibung LUCA | LUCD
Reg 704 INT 0...65535 | 0 Verkniipfung zum Register 704 der zyklischen | S
Datenausgéange
Reg 703 INT 0...65535 | 0 Verkniipfung zum Register 703 der zyklischen |V S
Datenausgéange
Ready EBOOL | 0...1 0 System bereit: Der Drehschalter steht auf der |V S
Position ON (Ein) und es liegt kein Fehler vor.
Closed EBOOL | 0...1 0 Polstatus: geschlossen \ S
Tripped EBOOL | 0...1 0 System ausgeschaltet: Der Drehschalter steht |V
auf der Position , Trip* (Auslésung).
Fault EBOOL | 0...1 0 Alle Fehler J J
Alarm EBOOL | 0...1 0 Alle Warnungen R \
Rst_auth EBOOL | 0...1 0 Fehler Ricksetzen erlaubt S
Starting EBOOL | 0...1 0 Hochlauf in Ausflihrung: J
1 = Aufwartsstrom ist héher als 10 % FLA
0 = Abwértsstrom ist niedriger als 150 % FLA
Running EBOOL | 0...1 0 Motor lauft mit Stromerfassung, wenn héher S
als 10 % FLA
Avg_curr INT 0...200 0 Mittelwert Motorstrom (% FLA) \

Programmierung DFB 1 fiir Motor 1

Schritt Aktion

1 Benennen Sie die SPS-Register (%IW..., %QW...), die den TeSys U Registern (455, 703 und 704)
entsprechen.
Fiir Knoten 1 (TeSys U_Sc_St):
® Reg 455 M1: %IW\3.4\0.0.0.96
® Reg_704_M1: %QW\3.4\0.0.0.96
® Reg 703_M1: %QW\3.4\0.0.0.97
Verkn(pfen Sie den Eingang Run_fw DFB1 mit der Startbedingung von Motor 1.
Verknipfen Sie die DFB 1-Ausgénge mit den SPS-Variablen fir die Verwendung im Programm:
o Ausgang DFB 1 ,Closed” = Position von Schiitz KM1
® Ausgang DFB 1 ,Tripped” = Position , Trip* von TeSys U Q1

4 Prifen Sie, ob DFB 1 fiir Motor 1 Folgendes anzeigt:

Ctrl_cmd u 1
Reg_455_M1 —| Reg455 Reg 704 |I—— Reg 704 M1
Reg 703 [—— Reg 703 M1
KMI close command —{| Run_fwd Ready” ||—
—| Run rev? Closed [[—— KMI position
R Tripped [—— QI tripped position
—1| Rst fif?
—| Rst_warn® Fault® |[—
Alarm?® |—
——| Ther_ov_test' Rst_auth' |—
—| Trip_tst'
Starting' | |—
Running' |—
Avg_curr' |[+—

1 Nicht zutreffend
2 Zutreffend, jedoch nicht verwendet; kann von der SPS-Applikation verwaltet werden
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Programmierung DFB 2 fiir Motor 2

Schritt Aktion

1 Benennen Sie die SPS-Register (%IW..., %QW...), die den TeSys U Registern (455, 703 und 704)
entsprechen.
Fiir Knoten 2 (TeSys U_Sc_Ad):
® Reg_455 M2: %IW\3.4\0.0.0.98
® Reg_704_M2: %QW\3.4\0.0.0.99
® Reg 703 _M2: %QW\3.4\0.0.0.100
Verknupfen Sie den Eingang DFB 2 Run_fw mit der Startbedingung von Motor 2.
Verknipfen Sie die DFB 2-Ausgange mit den SPS-Variablen fiir die Verwendung im Programm:
® Ausgang DFB 2 ,Closed” = Position von Schiitz KM2
o Ausgang DFB 2 ,Tripped* = Position , Trip“ von TeSys U Q2

4 Verknupfen Sie den Ausgang DFB 2 Avg_curr mit einem SPS-Register firr die Verwendung des
Strommittelwertes von Motor 2 im Programm.

5 Priifen Sie, ob DFB 2 fiir Motor 2 Folgendes anzeigt:

Ctrl cmd u 2
Reg_455_M2 —| Reg455 Reg 704 |—— Reg 704 M2
Reg 703 [—— Reg 703 M2
KM2 close command —{| Run_fwd Ready” [—
—| Run rev? Closed |—— KM2 position
Tripped [—— Q2 tripped position
—1| Rst_fi?
— Rstﬁwarn2 Fault® |—
Alarm® ||—
——| Ther ov_test' Rst_auth® |}—
——| Trip_tst'
Starting® |—
Running2 —
Avg curr |—— Average M2 current

1 Nicht zutreffend
2 Zutreffend, jedoch nicht verwendet; kann von der SPS-Applikation verwaltet werden.
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