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Uber dieses Buch

Auf einen Blick

Ziel dieses Dokuments
Diese Anleitung beschreibt anhand eines Applikationsbeispiels die verschiedenen Schritte zur schnellen
Installation, Konfiguration und Steuerung der TeSys U -Motorstarter. Dartiber hinaus kénnen Sie mithilfe
dieses Schnelleinstiegs auf einfache Weise ein CANopen-Kommunikationsnetzwerk einrichten.
Voraussetzung hierfur sind jedoch Grundkenntnisse Uber speicherprogrammierbare Steuerungen (SPS)
und applikationsspezifische Software (Unity Pro, Sycon usw.). Sie benétigen keine weiteren Unterlagen,
um diese Aufgabe durchzufihren.

Weitere Einzelheiten Uber andere Leistungen der TeSys U-Motorstarter finden Sie in den unten
aufgefuihrten Dokumenten.

Weiterfiihrende Dokumentation

Titel der Dokumentation Referenz-Nummer
CANopen-Kommunikationsmodul LULC08 - Benutzerhandbuch 1744084

TeSys U-Kommunikationsvariablen - Benutzerhandbuch 1744082

TeSys U-Starter LUB/LUS - Kurzanleitung 1629984
Steuereinheiten LUCM/LUCMT/LUCBT/LUCDT - Kurzanleitung AAV40503
CANopen - Handbuch zur Hardware 35010857

TeSys DFB-Angebot - Benutzerhandbuch 1672600

Diese technischen Verdffentlichungen sowie andere technische Informationen stehen auf unserer
Website www.schneider-electric.com zum Download bereit.

Benutzerkommentar
Ihre Anmerkungen und Hinweise sind uns jederzeit willkommen. Senden Sie sie einfach an unsere E-
mail-Adresse: techcomm @ schneider-electric.com.
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Einfahrung

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthélt die folgenden Themen:

Thema Seite
Beschreibung der Applikation 5
Motorstarter Tesys U - die Lésung aus dem Hause Schneider Electric 6

Beschreibung der Applikation

Einfiihrung

Das Applikationsbeispiel hilft Ihnen bei der schrittweisen Definition der D.O.L.-Motorstarter (Direktstarter)
zwecks:

e Bereitstellung des thermomagnetischen Schutzes,

e Motorregelung und

e Erzielung der Riickfliihrung des Schiitzes und der Schutzschalterauslésung.

Beschreibung der Applikation
e Motor 1 (M1):
Drehstrommotor Klasse 10, 5,5 kW (7,4 hp) bei 440 V, 50 Hz, Nennstrom In = 10,5 A, D.O.L.
e Motor 2 (M2):
Drehstrommotor Klasse 20, 7,5 kW (10,1 hp) bei 440 V, 50 Hz, Nennstrom In = 14,7 A, D.O.L. mit
FernGberwachung der Motorlast.

Konventionelle Lé6sung

Das untenstehende Schema zeigt die Verdrahtung bei Verwendung der konventionellen Lésung: alle
Informationen zur Regelung und Ruckfiihrung werden tber eine SPS geschaltet.

Schema fiir Leistung Schema fiir Steuerung

440 V 50 Hz
Q2 3|5 SPS

\s \s SPS-Ausgangskarte SPS-Eingangskarte

[ KMT KM2 a1/ kM1 @2/ Km2
3 3

H/_/ H_/

| KMA1 | | KM2 | Information Information

‘ Ruckkopplung Ruckkopplung

Motor 1 Motor 2
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Einflhrung

Motorstarter Tesys U - die L6sung aus dem Hause Schneider Electric

Schaltplane fiir Leistung und Steuerung in der von Schneider Electric angebotenen Lésung

Schema fiir Leistung Schema fiir Steuerung
440 V 50 Hz

R e
} TeSys U } } TeSys U } @ TeSys U TeSys U
! 3 ! ! ¥ ! @R @ @B @

Qle~ | | Q2e° | | |
KM | IKM2 | (o) (—
I I | A Al
| ~ [ ~ | D fai)
| [ | |94
| =g } | ol | @ o @ O o
I I | I Luchee | oe
! LUCAeeBL |l LUCDeeBL i Lochee -

| =5 = =5 =
i b i } 3 } LULCO8 @ LULCO8|
|
! LULCO8 | ! ! LULCO8 | |
l_______o _ l._______o ___‘
“‘ CANopen CANoper

@ T~24 Vdc Q L 24 Vdc
24 Vdc 2

5.5 kW 7.5 kW 4 Vde

1. TSXCPP110 CANopen-Master-Modul einschlieBlich
PCMCIA-Karte und Anschlussadapter

2. TSXCANCee-Kabel einschlieBlich TSXCANKCDF90T-
Steckverbinder

3. TSXCANTDM4-Abzweigung mit 4 Sub-D-
Steckverbindern fiir Knotenanschliisse und
Schraubklemmen (24V- und Bus-Verbindung zum
LULCO08-Modul)

4. Vorverdrahtete Spulenverbindung LU9BN11L

In der L6sung von Schneider Electric verwendete Steuereinheiten

Die hier beschriebene Lésung von Schneider Electric verwendet TeSys U, um den verschiedenen
Kundenanforderungen gerecht zu werden.

e LUCA12BL ist eine mit Motor 1 verwendete Standard-Steuereinheit zur Erfullung der
Grundbeddrfnisse:
e Dezentrale Motorsteuerung (Start/Stopp)
e Bereitstellung von Statusinformationen (bereit, in Betrieb, Fehlerbedingung)

e LUCD18BL ist eine erweiterte Steuereinheit, die mit Motor 2 iber die Standardbedrfnisse hinaus flr
zusétzliche Anforderungen verwendet wird:
e Warnmeldungen
e automatisches und dezentrales Rucksetzen Uber den Bus
e Angabe der Motorlast
e differenzierte Fehlererkennung
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Einfihrung

Architektur des TeSys U-Systems

Die folgende Architektur zeigt die Hauptkomponenten eines auf Grundplatte montierten TeSys U-
Systems:

9

3

Legende | Bestellnummer Beschreibung
1 Premium Speicherprogrammierbare Steuerung (SPS)
Modicon M340
2 TSXCPP110 CANopen-PC-Karte (nur fir Premium)
3 TSXCANKCDF90T Winkel-Steckverbinder
4 TSXCANCA50 Kabel, maximal 50 m (164 ft)
5 TSXCANTDM4 Abzweigung mit 4 Sub-D-Steckverbindern (24V- und Bus-Verbindung)
6 TSXCANKCDF180T Kabel und ein Steckverbinder (Slave-seitig) (mit Leitungsabschluss = OFF)
7 LUB12 Grundgerat (Leistungsbasis) TeSys U
8 LUCA12BL Standard-Steuereinheit
9,12 LULCO08 CANopen-Kommunikationsmodul
10 LUB32 Grundgerat (Leistungsbasis) TeSys U
11 LUCD18BL Steuereinheit ,Erweitert"
13 TSXCANKCDF180T Reihenschaltung (Daisy-Chain) einschlieBlich Kabel von ca. 1 m (3,3 ft) und
ein Steckverbinder (mit Leitungsabschluss = ON)
14 LU9BN11L Vorverdrahtete Spulenverbindung (optional) oder
15 (Standardverbindung, Steckbare Klemmenleiste flr direkte Steuerung von A1/A2-Klemmen
geht mit LULCO8 einher)
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Software-Tools

Die folgenden Software-Tools missen zum Einstellen der Applikationen verwendet werden. Fir die
Verwendung dieser Tools sind Basiskenntnisse erforderlich.

Bestellnummer

Beschreibung

Unity Pro

Unity Pro XL V4.0 (und spatere Versionen)

Programmierplattform.
Programmiersoftware fir SPS vom Typ Premium und M340.

SYCSPULFUCD29M Sycon V2.9-Netzwerk-Konfigurationssoftware fir SPS vom Typ
Premium (Einzelbenutzer-Lizenz).
Ctrl_cmd_u Zyklische Regelung/Steuerung TeSys U. Laden Sie die TeSys U

DFB-Bibliothek von der Webseite www.schneider-electric.com
(siehe Seite 19) herunter.

Netzwerkbedingungen

Protokoll: CANopen
Baudrate: 500 kbps

Adressen:
e 1 fir TeSys U Motor 1
e 2 fiir TeSys U Motor 2

Fehlerausweichmodus:

Im Falle eines Kommunikationsverlustes mit der SPS, bietet der Fehlerausweichmodus die Méglichkeit,
den Motor auf verschiedene Arten zu betreiben. Stellen Sie den Parameter 682 auf einen der folgenden
Werte ein:

Wert

Fehlerausweichmodus

Beschreibung

0

Deaktiviert

Es wird kein Ausweichmodus angewandt. Dies ist nicht empfehlenswert.

1

Eingefroren

Bei Erkennen eines Kommunikationsverlustes behalt der Motor seinen
Status:

e Lauft der Motor, bleibt er in diesem Zustand.

e Stoppt der Motor, bleibt er im Stoppzustand.

Es ist kein Wechsel des Steuerungsstatus zulédssig. Eine neuer Befehl wird
erst nach dem Riicksetzen eines Kommunikationsverlustes bericksichtigt
(7083.3).

Forcierter Halt
(Standardwert)

Der Motor wird in den Stopp-Zustand forciert.
Ausgang OA1 =0
Ausgang OA3 =0

Unverandert

Ein Wechsel des Steuerungsstatus ist zulassig. Eine neuer Befehl wird
sogar vor dem Riicksetzen eines Kommunikationsverlustes bericksichtigt
(703.3).

Forcierter Rechtslauf

Ausgang OA1 = 1 (direkt)
Ausgang OA3 =0

Forcierter Linkslauf

Ausgang OA1 =0
Ausgang OA3 = 1 (2 Drehrichtungen)&#8207;

Der an die Applikation angepasste Fehlerausweichmodus ist:

e Wert 1 = Eingefroren fir Motor 1

e Wert 2 = Forcierter Halt fir Motor 2
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Einrichten der Motorabgange TeSys U

Inhalt dieses Kapitels

Dieses Kapitel enthélt die folgenden Themen:

Thema Seite
Einstellungen der Steuereinheiten LUCA12BL und LUCD18BL 9
LULCO8 Steckverbinder, Baudrate und Adresseinstellungen 10

Einstellungen der Steuereinheiten LUCA12BL und LUCD18BL

Einstellen des Strombereichs an den Steuereinheiten

Die nachfolgende Abbildung zeigt, wie der Strombereich der Steuereinheit mit einem Schraubendreher
(in diesem Fall LUCA12BL) eingestellt wird:

LULCO8

Stromeinstellungswerte

Die nachfolgende Tabelle zeigt die Einstellungen fir LUCA12BL (Steuereinheit ,Standard®) und fir
LUCD18BL (Steuereinheit ,Erweitert”):

Steuereinheit Motor Stromeinstellbereich Motor-Nennleistung Stromeinstellwert = Motor-
Bemessungsstrom

LUCA12BL M1 3.12A 5,5 kW (7,4 hp) 10,5 A

LUCD18BL M2 44.18A 7,5 kW (10,1 hp) 14,7 A
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Einrichten der Motorabgénge TeSys U

LULCO08 Steckverbinder, Baudrate und Adresseinstellungen

Beschreibung

Verwenden Sie die DIP-Schalter unter dem Kommunikationsmodul LULC08, um die CANopen-Baudrate
und die Adresse einzustellen.

-

CAN_GND )

(CAN_SHLD) / /

CAN_H

\

- |+_+|LI2LI1LO1
24V =

1 CANopen Sub-D9-Steckverbinder
2 E/A-Klemmenleiste und 24 VDC
3 Baudrate
4 Adresse
Baudrate
Weisen Sie eine Baudrate (10, 20, 50, 125, 250, 500, 800 oder 1.000 kbit/s) unter Verwendung der 3 links
befindlichen (héchstwertigen) Schalter (SW8 bis SW10) zu.
In der Applikation betragt die Baudrate 500 kbit/s:
SW10 SW9 Sw8 Baudrate
1 0 1 500 kbit/s
SW10 SW9 SW8
on
off
Adresse
Weisen Sie eine Adresse von 1 bis 127 zu, und verwenden Sie hierfur die 7 rechts befindlichen (niedrigst-
wertigen) Schalter (SW1 bis SW7). Die Adresse 0 (null) ist nicht zulassig und wird als ungultige
Konfiguration angesehen.
In der Applikation handelt es sich um die Adressen 1 und 2:
sSw7 SW6 SW5 Sw4 sSw3 sSw2 Sw1 Adresse
0 0 0 0 0 0 1 1 (Standardwert)
0 0 0 0 0 1 0 2
Adresse 1 fiir TeSys U Motor 1 Adresse 2 fiir TeSys U Motor 2
SW7 SW6 SW5 SW4 SW3 SW2 SW1 SW7 SW6 SW5 SW4 SW3 SW2 SW1
on on
off off
10
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Einrichten eines Kommunikationsnetzwerks in
einer SPS 3

Einfiihrung
Dieses Kapitel beschreibt die schrittweise Einrichtung eines Kommunikationsnetzes in einer SPS.

In der nachfolgenden Tabelle wird die Software angegeben, die fir das Einrichten des Kommunikations-
netzes entsprechend der in der SPS verwendeten Applikation erforderlich ist.

SPS Zum Einrichten der Kommunikation verwendete Software
Premium e Unity Pro und

e Sycon
Modicon M340 Unity Pro

Inhalt dieses Kapitels
Dieses Kapitel enthélt die folgenden Themen:

Thema Seite

3.1 TeSys U in einem CANopen-Netzwerk mit Unity Pro und Sycon (fur eine Premium-SPS) konfigurieren 12

3.2 TeSys U in einem CANopen-Netzwerk mit Unity Pro konfigurieren (fiir eine SPS des Typs M340) 16
3.3. DFB-Konfiguration lber die Applikation 19
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Einrichten eines Kommunikationsnetzwerks in einer SPS

3.1 TeSys U in einem CANopen-Netzwerk mit Unity Pro und Sycon (fiir eine Premium-SPS) konfigurieren

Konfigurationsverfahren fir eine Premium-SPS

L

1) EDS-Dateien herunterladen

Kommunikations- *
netzwerk konfigurieren

2) Applikationsnetzwerk konfigurieren

v

3) Funktionstests des Kommunikationsnetzwerks inkl.
Premium-SPS und -Produkte durchfiihren

L

1) DFB-Dateien herunterladen

DFB mit der Y
Applikation ] ] ] ]
konfigurieren 2) DFB in Unity Pro installieren

v

3) Ihr Projekt und die DFB-Applikation in
Unity Pro abrufen

1) Herunterladen der EDS-Dateien

Die folgende Tabelle beschreibt die zu befolgenden Schritte, gemaf denen die Tesys U zugeordneten EDS-
Dateien und Symboldateien von der Webseite www.schneider-electric.com heruntergeladen werden kénnen:

Schritt Aktion

1 Offnen Sie die Webseite von Schneider Electric: www.schneider-electric.com.

2 Klicken Sie auf Products and Services (Produkte und Service) und anschlieBend auf Automation and
Control (Automatisierungs- und Steuerungstechnik).

Klicken Sie im Abschnitt Downloads in der linken Mendileiste auf Current offers (Aktuelle Angebote).

o Wahlen Sie in der Dropdown-Liste Choose a function (Funktion wahlen) die Funktion Motor
Control (Motorabgangstechnik).

® Wahlen Sie in der Dropdown-Liste Choose a range (Produktreihe wéhlen) das Produkt TeSys U.

o Wahlen Sie in der Dropdown-Liste Choose a type of document (Dokumententyp wahlen) den Typ
Software/Firmware.

Klicken Sie auf Find (Suchen).

5 Wahlen Sie Communication Module Tesys U CANopen (Tesys U CANopen-Kommunikationsmodul)
und laden Sie die Datei LULC08_EDS_DIB_files_V100.exe herunter.
6 Auf Ihrer Festplatte doppelklicken Sie auf die Datei LULC08_EDS_DIB_files_V100.exe. Klicken Sie im

eingeblendeten Fenster ,Licence for software downloaded from Schneider-Electric web sites" (Lizenz
fur Software, die von Schneider Electric-Webseiten heruntergeladen wurde) auf Accept (Ich stimme
zu). Offnen Sie dann den Zielordner und klicken Sie auf Install (Installieren).

7 Wahlen Sie die beiden EDS-Dateien entsprechend lhren beiden TeSys U-Konfigurationen:
e TE_TESYSU_SC_ST0102E.eds
e TE_TESYSU_SC_ADO0102E.eds

Die nachstehende Tabelle zeigt die Zuordnung der beiden TeSys U-Varianten und der zugehérigen
EDS-Dateinamen.

Variantenbezeichnung EDS-Dateinamen Motor (fiir die Applikation)
TeSys U Sc St TE_TESYSU_SC_STO0102E.eds Motor 1
TeSys U Sc Ad TE_TESYSU_SC_ADO0102E.eds Motor 2

e Die Zeichen Sc stehen fiir Starter-Controller (Motorabgang).
e Die Zeichen St und Ad stehen fiir Standard- und Advanced (erweiterte) Steuereinheit.

12 1672604 01/2009



Einrichten eines Kommunikationsnetzwerks in einer SPS

2) Konfiguration des Applikationsnetzwerks

Die ersten Konfigurationsschritte mit der Software Unity Pro XL werden nachfolgend beschrieben:

Schritt

Aktion

1

Starten Sie die Software Unity Pro XL V4.0.

2

Konfigurieren Sie die SPS Premium und die Kommunikationskarte (PCMCIA usw.):

B & | =} # o %5 |
1 X Bus EEX
finelag —
- Communication Bus: TSX P57 354M 02.30 ®
- Courting =
- Discrets:
#1- Mation
4 Rack
- Remote XBus
- Supply
# Weighing
v
e || B >

Speichern Sie Ihre Applikation als .STU-Datei.

Doppelklicken Sie auf die PCMCIA-Karte. Das Fenster PCMCIA-CANOpen-Karte wird gedffnet:

0 ot B PP 110 m]
CAHopen PCMCIA CARD

& 15K CPP 0
B Channel1

nputs Cutputs

(" Mainain % RESET
Wb ofwords b [0 =]
Nb.of words (i) [ =]
Indencitatzty [0 =
0

Watohdag

Inden o tst 2.

& fotivated

(F UnitgPro

" Deastivated

Fungiion SYNE Message CORID s siCentoal

SYHC Message Period Sms
AutoClear o

Task:

MAST -

Méglicherweise ist eine Bearbeitung in diesem Fenster nicht erforderlich.
Um den Konfigurationsprozess fortzusetzen, klicken Sie auf die Schaltflache Sycon. Wird diese nicht
dargestellt, installieren Sie die Software Sycon noch einmal.

Setzen Sie die Konfiguration mit der Sycon-Software fort, wie weiter unten beschrieben:

Schritt

Aktion

1

Klicken Sie in der Software Sycon V2.9 auf die Mentfolge File — New.

Waébhlen Sie im Dialogfenster Select fieldbus die Option CANopen und bestatigen Sie dies.

Importieren Sie lhre EDS-Datei durch Anklicken von File — Copy EDS.

gl wOIN

Suchen Sie dann lhre eigene Datei TE_TESYSU_xxx.eds.

Flgen Sie einen Master ein:
- Klicken Sie auf die Men(folge Insert — Master... oder
- wahlen Sie

£

Wahlen Sie im Fenster Insert Master das Modul TSXCPP110 aus der Liste Available masters.
Klicken Sie auf die Schaltflache Add>> und bestatigen Sie mit OK.

Flgen Sie einen Knoten ein:
- Klicken Sie auf die Mentfolge Insert — Node... oder
- wahlen Sie

o
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Einrichten eines Kommunikationsnetzwerks in einer SPS

Schritt

Aktion

8

Waéhlen Sie im Fenster Insert Node das Modul TeSysU_Sc_St und anschlieBend TeSysU_Sc_Ad aus
der Liste Available nodes.

£ SyCon
% Fle Edt Vew Insert Onine Settings Window Help
Dl=(al (2
o=
<nMo, _— Master
f} Noge 1D 127
Master TSX CPP 110
-
- Node1
iopen Hode D i
Node TeSysU_Sc_St
- ] Node2
Eicoen Node D 2
Node TesysU_Sc_Ad

TeSysU_Sc_St befindet sich an Adresse 1 und TeSysU_Sc_Ad an Adresse 2.

Waéhlen Sie zum Setzen der Busparameter das Menu Settings — Bus Parameter:

Bus Parameter E|
T iz
Baudrate

Master stops in case of Node Guard or Heartbeat Enor
* Disabled " Enabled

Synchronisation Object [SYNC)

COE-D 128

Communication Cycle Period 50 mgec.
Heartbeat Function
¥ Enable

Master Producer Heartbeat Time 200 msec.
[¥ Enable Global Start Node
29 Bit Selection entries
™ Enable 23 Bit Selectar

28 0 Bit

Acceptance Code Hex
Acceptance Mask Hex

Waéhlen Sie eine Baudrate von 500kBit/s und bestatigen Sie mit OK.

10

Doppelklicken Sie auf einen Knoten, um das Fenster Node Configuration zu 6ffnen. Klicken Sie auf die
Schaltflache Object Configuration. Das entsprechende Fenster wird gedffnet:

Node TeSysl_Sc_5t

Node D (addhess) |1 0K

Objeet Configuration

Nods TeSysll_Sc 5t NodeID 1 a3
Desciiption ~ Nodel @
Predefined supported Objects in the EDS fil Aoeess Filer
(Db 1ds. [SubIdw [ Parameter [Defaul Value [pecess 2| | | a1 ~
Conol configuration 1 1ead / writs
2007 Setting Dedind
(1] largest Subdndex supported 23 read only
2z Local / Remote control [no default value) wiiite anly
23 Inversionof ouput config {no defaul value) wite anly
24 OutputLO1 configuralion 2 wike arly Add 1o Configured Objects
Configured Dbjects automatically witten while Node statup sequence
[t d. [Sub.Id [Parameter [Curent Value [FDO Diaiog| & |
(NERS] PR : Flesponse object 30000320 ®
e 2 PKW : Response data 30000420 X
2007 21 Commloss falback stiategy 2
<| | Delete Coniigred Dbiect
Delets corfigursd PDO
¥

o Stellen Sie fir Node1 (TeSysU_Sc_St) den Fehlerausweichmodus fiir Kommunikationsverlust ein:
1 (eingefroren).

o Behalten Sie fiir Node2 (TeSysU_Sc_Ad) den Fehlerausweichmodus fiir Kommunikationsverlust
bei: 2 (Stopp).

Die CANopen-Adresse (mit Index:Unterindex) fir den Fehlerausweichmodus bei
Kommunikationsverlust ist 2007:21. Wahlen Sie diese im oberen Bereich und bearbeiten Sie sie
anschlieBend im unteren Bereich.

11

Speichern Sie die Konfiguration durch Anklicken der Men(folge File — Save as . lhre
Konfigurationsdatei hat jetzt die Erweiterung .CO.

Verlassen Sie die Software Sycon.
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Einrichten eines Kommunikationsnetzwerks in einer SPS

Vervollstdndigen Sie den Konfigurationsprozess mit der Software Unity Pro XL im Fenster CANopen
PCMCIA CARD:

Schritt

Aktion

1

Klicken Sie auf die Schaltflaiche Select Database und 6ffnen Sie die *.CO-Datei.

2

Wahlen Sie die Mentfolge Edit — Validate (Bearbeiten -> Bestéatigen), um die Konfiguration zu
bestéatigen.

HINWEIS: Haben die Ein-/Ausgéange nicht die korrekten Werte, wird eine Fehlermeldung ausgegeben.
* Nb of words (%MW) muss bei Eingdngen mindestens 13 sein und bei Ausgangen 14.

¢ Index of 1st %MW muss bei Eingangen 0 sein und bei Ausgédngen mindestens 13.
Andern Sie einen Wert, bestatigen Sie diesen erneut.

Wahlen Sie die Mentfolge Build — Rebuild all project (Generieren -> Alle Projekte neu generieren).

3) Funktionstests des Kommunikationsnetzes inkl. Premium-SPS und -Produkte ausfiihren

Schritt

Aktion

1

Verbinden Sie das entsprechende Programmierkabel Ihres PCs mit der Premium-SPS.

Schalten Sie die Premium-SPS ein.

Klicken Sie auf Connect.

2
3
4

Klicken Sie auf das Meni PLC. Das Fenster Transfer Project To PLC wird gedffnet. Klicken Sie auf die
Schaltflache Transfer .

Schalten Sie die beiden TeSys U-Systeme ein: die griine STATUS LED an der Frontseite von LULC08
blinkt und leuchtet dann konstant.

Der Kommunikationsbetrieb sollte einwandfrei funktionieren.

HINWEIS: Funktioniert der Kommunikationsbetrieb nicht korrekt (entweder blinkt die griine STATUS-
LED ununterbrochen oder die rote ERR-LED leuchtet), finden Sie im Benutzerhandbuch von TeSys U
LULCO08 - CANopen weitere Informationen.

Das Fenster CANopen PCMCIA CARD enthalt die Registerkarte Debug. Die nachfolgenden Tabellen
sind Auszlge dieser Registerkarte und verweisen auf Adressen, die den zyklischen Austausch pro Geréat
beinhalten. Benennen Sie die Variablen in der Weise, dass eine Programmierung mit Namen vermieden
wird, die keine Informationen zu den Inhalten der Speicherzelle (z. B. Reg_455_motor_1 anstelle von
%IW\3.1\0.0.0.0) liefern.

Inputs
Parameters Symbol |  Value &
[ %IW\3.10.0.0.0 Reg_455_motor_1 1
%IW\3.1\0.0.0.1 0
%IW\3.1\0.0.0.2 0
%IW\3.1\0.0.0.3 0
< >

Outputs
Parameters Symbol Value
[%QW\3.110.0.0.0 Reg_704_motor_1
%QW\3.1\0.0.0.1 Reg_703_motor_1
%QW\3.1\0.0.0.2

%QW3.10.003
< Ed

Die nachste Registerkarte im Fenster CANopen PCMCIA CARD ist die Registerkarte Fault. Sie ist
normalerweise deaktiviert, auBer im Falle eines Kommunikationsproblems. Im grauen Quadrat vor dem
Namen wird ein rotes Zeichen angezeigt, und es wird eine Diagnoseseite gedffnet.
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3.2 TeSys U in einem CANopen-Netzwerk mit Unity Pro konfigurieren (fur eine SPS des Typs M340)

Konfigurationsverfahren fiir eine SPS vom Typ Modicon M340

Kommunikations-
netzwerk konfigurieren ¢

'

Applikationsnetzwerk konfigurieren

1

~

»

Funktionstest des Kommunikationsnetzwerks inkl.
M340-SPS und -Produkte durchfiihren

DFB mit der v
Applikation
konfigurieren 2) DFB in Unity Pro installieren

L

1) DFB-Dateien herunterladen

v

3) lhr Projekt und die DFB-Applikation in
Unity Pro abrufen

1) Konfiguration des Applikationsnetzwerkes
Die Konfigurationsschritte mit der Software Unity Pro XL lauten wie folgt:

Schritt Aktion
1 Starten Sie die Software Unity Pro XL V4.0.
2 Konfigurieren Sie die SPS Modicon M340 fiir CANopen:
e Erstellen Sie Uiber das Men File ein neues Projekt.
o Wahlen Sie im Fenster New Project das Modul Modicon M340 aus der Liste BMX P34 2010 (CPU
340-20 Modbus CANopen).
New Project
I™ Show all versions
PLC | Min.0S Version [ Desciption | cancel |
i Mﬂd;;:(ﬁﬁmu 01.00 CPU 34010 Modbus Helo
BMX P34 2020 01.00 CPU 340-20 Modbus Ethemet
BMX P34 2030 01.00 CPU 340-20 Ethemet CANopen
® Bestatigen Sie durch Anklicken von OK.

3 Wahlen Sie im Menu Structural view (Strukturansicht) im Project Browser (Projekt-Browser) die
MenUoptionen Configuration — 0 : PLC bus — 0 : BMX XBP 0800 — 0 : BMX P34 2010 oder
doppelklicken Sie auf das Modul P34 2010 in der Konfiguration. Der Bildschirm Communicator head
CANopen (CANopen Kommunikator-Kopf) wird in einer neuen Registerkarte geoffnet:

1 7 i 3 3 e e i

{1 ]

i H ; il
4 Wahlen Sie Configuration — 3 : CANopen.
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Schritt

Aktion

5

Doppelklicken Sie in der Registerkarte CANopen auf das Gerat:

Das Popup-Fenster New Device wird gedffnet.

Legen Sie im Fenster New Device die Konfiguration des ersten TeSys U-Gerats fest:
o Wahlen Sie CANopen drop — Motor control — TeSysU_Sc_St

® Setzen Sie die Topological Address auf 1

® Bestatigen Sie durch Anklicken von OK.

New Device @
Topological Address:  [1.63] 1
Cancel
NodeD:
Help
Pat Number [ Desciption |
= CANopen diop

# - Distributed |/0s
* Motion & Drive

TeSysT_MMC_L
TeSysT_MMC_L_EV40
TeSysT_MMC_R
TeSysT_MMC_R_EV40
TeSysU_C_Ad
TeSysU_C_Mu_L
TeSysU_C_Mu_R
TeSysl_Sc_Ad
TeSysU_Sc_Mu_L
TeSysU_Sc_Mu_R

= Motor control
APP_1CCO0 Tego Power CANopen (APP1CCO0.eds)
APP_ICCO2 Tego Power CANopen (APP1CCO2.eds)

KARAM in Local mode ( TeSysT MMC L V/1.20.eds)

KARAM with expansion in Local mode [ TeSysT MMC L EV40Y1.20.eds)
KARAM in Remote mode ( TeSysT MMC R V1.20.eds)

KARAM with expansion in Remote mode ( TeSysT MMC R EV40 V1.20.eds)
ULTIMA : Advanced Controller in Remote mode (TE_TES'YSU_C_AD_0102E .eds)
ULTIMA : Multfunction Controller in Local mode (TE_TESYSU_C_MU_L_0102E.eds)
ULTIMA : Multifunction Controller in Remote mode (TE_TESYSU_C_MU_R_010Z....
ULTIMA : Advanced Starter-Controller in Remote mode (TE_TESYSU_SC_AD_010.
ULTIMA : Multifunction Starter-Controller in Local mode (TE_TESYSU_SC_MU_L
ULTIMA ; Multifunction Starter-Controller in Remote mode (TE_TESYSU_SC_M|

dard Starter-Controller in Remote mode (TE_T|
+ - Safety
* - Sensors
# Third party products

Legen Sie im Fenster New Device die Konfiguration des ersten TeSys U-Gerats fest:
o Wahlen Sie CANopen drop — Motor control — TeSysU_Sc_Ad

e Setzen Sie die Topological Address auf 2

® Bestatigen Sie durch Anklicken von OK.

Die beiden TeSys U-Module und die Verbindungen werden auf der Registerkarte CANopen dargestellt.

% Unity Pro XL ; <No name>* - [CANopen]

Mgl £k Yow Sorvies ook [l BLC Dobug Window e -8 X
CE- Bloas |2 f8 @& S H BAB A =N Y BED 2w

Tg St viow B

= 3, Yariables 8 F8 instances
Blemertory Voribios
Derived Variaies
B, 10Dertved vaiahes

E}@ﬁ:
i v

<
¥ ||| @ _Ficbs |EH00:CMNo @ Catopen [
7

)
hus
‘M
b

&g, 3:Chiopen .

3, Derved Data Types

P RIW node CFELIE usisvs Worea g

Klicken Sie der Reihe nach auf jedes Geréatebild. Es wird eine Konfigurationstabelle eingeblendet, in der
Sie den Fehlerausweichmodus bei Kommunikationsverlust konfigurieren kénnen:

o Stellen Sie fir TeSysU_Sc_St den Fehlerausweichmodus bei Kommunikationsverlust ein: 1 (eingefroren).

e Stellen Sie fir TeSysU_Sc_Ad den Fehlerausweichmodus bei Kommunikationsverlust ein: 2 (Stopp).
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Schritt

Aktion

9

Waéhlen Sie die Menlifolge Edit — Validate (Bearbeiten -> Bestéatigen), um die Konfiguration zu
bestatigen.

HINWEIS: Mdglicherweise wird im Bereich Rebuild All Project eine Meldung bezlglich der Anzahl der
reservierten Bits und Woérter fir IN/OUT angezeigt. Kehren Sie in diesem Fall zum Bildschirm
Configuration zuriick und geben Sie die Werte ein, wie in der Meldung angegeben.

e . Ll T ey LEP
T e s ey e s sy | T et b § e T
(=

Dol T B il 88 P | g o ).

- R e S

Konfigurieren Sie die Optionen gemafR dem Applikationsbeispiel:

Cormmurszaio haad Cahlopen
[n CAMaESn cofim hasd i"u'- Candiguration
B Chaewel 2
lirgagty Lot 2
™ Mgntwn [+ PESET
M ol s rciefr] [ = M o wendi P [ =
den ol s [0 =1 T
M olberai] [0 = M. of bits [2aM) o =
hdmoi i | - s o 11 M | =
[BiaE pat aTane 5
TIMErag gin §pped L w | e

SYHIC Mo suge COEED

SYNC Mea i Pord Ly mE

Stellen Sie die Ubertragungsgeschwindigkeit auf 500 kBaud ein.

Nb of words (%MW) muss bei Eingdngen 28 und bei Ausgéngen 20 sein.
Index of 1st%MW muss bei Eingdngen 0 und bei Ausgédngen 100 sein.
Nb of bits (%M) muss bei Eingdngen und Ausgangen 0 sein.

10

Wahlen Sie die Meniifolge Build — Rebuild all project (Generieren -> Alle Projekte neu generieren),
um das Projekt erneut zu generieren. Sobald die Werte korrekt sind, wechselt der Zustand von NOT
BUILT (nicht generiert) auf BUILT (generiert).

11

Speichern Sie die Applikation unter einem speziellen Namen.

2) Funktionstests des Kommunikationsnetzwerks inkl. M340-SPS und -Produkte ausfiihren

Schritt

Aktion

1

SchlieBen Sie Uber den USB-Port auf Ihnrem PC ein Kabel (z. B. TSXPCX3030) an die SPS M340.

Schalten Sie die SPS M340 ein.

Klicken Sie auf Connect (Verbinden).

Klicken Sie auf das Menl PLC (SPS): das Fenster Transfer Project to PLC (Projekt in SPS lbertragen)
wird gedffnet. Klicken Sie auf die Schaltflache Transfer (Ubertragen).

Schalten Sie die beiden TeSys U-Systeme ein: die griine STATUS-LED an der Frontseite von LULC08
blinkt und leuchtet dann konstant. Die Kommunikation funktioniert einwandfrei.
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3.3. DFB-Konfiguration tiber die Applikation

Beschreibung

Das DFB-Angebot (Derived Function Blocks) fir TeSys wurde mit dem Ziel entwickelt, die Integration von
TeSys U-Motorabgangen in SPS-Applikationen zu vereinfachen und zu optimieren.

Der DFB Ctrl_cmd_u ist zur Regelung und Steuerung eines einzelnen TeSys U-Motorabgangs (max. 32
A/15 kW) durch den zyklischen Datenaustausch in einem CANopen-Netzwerk bestimmt.

1. Herunterladen der DFB-Dateien
2. Installation der DFBs in Unity Pro
3. Abruf Ihres Projekts und der DFB-Applikation in Unity Pro

Weitere Informationen finden Sie unter TeSys DFB-Angebot - Benutzerhandbuch.

1) Herunterladen der DFB-Dateien

Die folgende Tabelle beschreibt die zu befolgenden Schritte fir den Download des TeSys DFB-Angebots
von der Webseite www.schneider-electric.com:

Schritt

Aktion

1

Offnen Sie die Webseite von Schneider Electric: www.schneider-electric.com

2

Klicken Sie auf Products and Services (Produkte und Service) und anschlieBend auf Automation and
Control (Automatisierungs- und Steuerungstechnik).

Klicken Sie im Abschnitt Downloads in der linken Menileiste auf Current offers (Aktuelle Angebote).

® Wahlen Sie in der Dropdown-Liste Choose a function (Funktion wahlen) die Funktion Motor
Control (Motorabgangstechnik).

® Wahlen Sie in der Dropdown-Liste Choose a range (Produkireihe wéhlen) die Produktreihe TeSys
u.

o Wahlen Sie in der Dropdown-Liste Choose a type of document (Dokumententyp wahlen) den Typ
Software/Firmware.

Klicken Sie auf >Find (Suchen).

Wahlen Sie TeSys DFB offer package (TeSys DFB-Angebotspaket) und laden Sie die zip-Datei auf Ihre
Festplatte herunter.

Entpacken Sie den Inhalt der TeSys DFB offer package.zip-Datei in ein einzelnes Verzeichnis lhrer
Festplatte. Daraufhin werden zwei Verzeichnisse - PL7 Pro und Unity Pro - angelegt, die jeweils die
folgenden Ordner enthalten:

| 01 Modbus 5L

|23 02 Modbus 5L and Modbus TCP

|0 03 Profibus

|0 04 Cwclic control command

|2 05 PrAW

|3 06 Treatment

|23 07 PLC application example

2) Installation der DFBs in Unity Pro

Schritt

Aktion

1

e/
Wabhlen Sie All Programs (Alle Programme) im Men( Ill'?/ Start und rufen Sie das Untermen(
Schneider Electric — Unity Pro — Types Library Update (Aktualisierung der Typen-Bibliothek) auf.

Navigieren Sie im Fenster Types Library Update zum Meniielement 04 Cyclic control command —
FAMILY.DSC (04 Zyklischer Steuerbefehl -> FAMILY.DSC) und &ffnen Sie dieses.
HINWEIS: Die von Ihnen gewahlte Applikationsversion muss mit Unity Pro kompatibel sein.

Klicken Sie auf die Schaltflache Install family. Daraufhin wird ein Popup-Fenster mit der folgenden
Meldung eingeblendet: “The installation has succeeded” (Die Installation war erfolgreich). Verlassen Sie
anschlieBend das Programm.
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3) Abruf Ihres Projekts und der DFB-Applikation in Unity Pro

Schritt

Aktion

1

Starten Sie die Software Unity Pro.

2

Rufen Sie Uber das Meni Tools das Untermenl Type Library Manager auf. Klicken Sie auf die
Schaltflache Access Assistant . Wahlen Sie Ctrl_cmd_u und verschieben Sie dieses Element in den
rechten Bereich mit dem Titel Objects to get:

(o o o

oxz

|7 Neme
Name

- I EF [ EF8 W DFE » Obiects o get ]

- Culomdu

# i% Crlomdt | <DFE>
{0 Crlemdu | <DFE»

1

Clase Help

Klicken Sie auf Copy into project.

Die DFB-Grafik wird dargestellt:

Ctrl_cmd_u 1
Reg_455 Reg_704
Reg 703
Run_fwd Ready
Run_rev Closed
Tripped
Rst_flt

Rst_warn Fault
Alarm
Ther ov_test Rst auth

Trip_tst
Starting
Running
Avg_curr

Kenndaten der Eingénge

Die folgende Tabelle beschreibt die DFB-Eingange und ihre Verflgbarkeit in Abh&ngigkeit der
Steuereinheit:

Eingang | Typ Bereich | Standardwert | Beschreibung LUCA |LUCD

Reg_455 |INT 0...65535 | 0 Verkniipfung zum Register 455 der zyklischen |V \
Dateneingange

Run_fwd |EBOOL |0...1 Befehl zum Rechtslauf des Motors V V

Run_rev |EBOOL |0...1 Befehl zum Linkslauf des Motors \/ V

Rst_flt EBOOL | 0...1 Fehler Riicksetzen (im Falle eines internen \ \
Fehlers des Kommunikationsmoduls wird das
Kommunikationsmodul durch einen Reset-Fehler
auf die Werkseinstellung zuriickgesetzt)

Rst_warn | EBOOL | 0...1 0 Warnung Riicksetzen (z. B. V \/
Kommunikationsverlust)

Ther_ov_ | EBOOL | 0...1 0 Automatischer Test bei thermischem

test Uberlastfehler

Trip_tst | EBOOL | 0...1 0 Auslésungstest bei Uberstrom iiber den
Kommunikationsbus

20
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Kenndaten des Ausgangs

Die folgende Tabelle beschreibt die DFB-Ausgénge und ihre Verflgbarkeit in Abh&ngigkeit der
Steuereinheit:

Ausgang | Typ Bereich | Standardwert | Beschreibung LUCA | LUCD

Reg_704 | INT 0...65535 | 0 Verkniipfung zum Register 704 der zyklischen S V
Datenausgénge

Reg_703 | INT 0...65535 | 0 Verkniipfung zum Register 703 der zyklischen J V
Datenausgénge

Ready EBOOL | 0...1 0 System bereit: der Drehschalter steht auf der J V
Position ON (Ein) und es liegt kein Fehler vor.

Closed |EBOOL |0...1 0 Polstatus: geschlossen J V

Tripped | EBOOL |O0...1 0 System ausgeschaltet: der Drehschalter steht auf |V y
der Position ,, Trip“ (Auslésung).

Fault EBOOL | 0...1 0 Alle Fehler J J

Alarm EBOOL | 0...1 0 Alle Warnungen V V

Rst_auth | EBOOL | 0...1 0 Fehler Ricksetzen erlaubt V

Starting | EBOOL | 0...1 0 Hochlauf in Ausflihrung: V
1 = Aufwértsstrom ist hoher als 10 % FLA
0 = Abwartsstrom ist niedriger als 150 % FLA

Running | EBOOL |0...1 0 Motor lauft mit Stromerfassung, wenn héher als V
10 % FLA

Avg_curr | INT 0...200 0 Mittelwert Motorstrom (% FLA) V

Programmierung DFB 1 fiir Motor 1

Schritt Aktion

1 Bezeichnen Sie die SPS-Register (%IW..., %QW...) entsprechend den TeSys U-Registern (455, 703
und 704)
Fiir Knoten 1 (TeSys U_Sc_St):
® Reg_455_M1: %IW\3.1\0.0.0.0
® Reg_704_M1: %QW\3.1\0.0.0.0
® Reg_703_M1: %QW\3.1\0.0.0.1
Verknupfen Sie den Eingang Run_fw DFB1 mit der Startbedingung von Motor 1.
Verknipfen Sie die DFB 1-Ausgange mit den SPS-Variablen fiir die Verwendung im Programm:
® Ausgang DFB 1 ,Closed” = Position von Schiitz KM1
® Ausgang DFB 1 ,Tripped” = Position ,Trip“ von TeSys U Q1

4 Prifen Sie, ob DFB 1 fiir Motor 1 Folgendes anzeigt:

Ctrl_ cmd u 1
Reg 455_M1 —| Reg455 Reg 704 [—— Reg 704 Ml
Reg 703 [ Reg 703 Ml
KMI close command ——| Run_fwd Ready2 —
—1| Run_rev? Closed |[—— KMI position
- Tripped |— QI tripped position
—| Rst_fIf
— | Rst_warr? Fault’ |[—
Alarm® ||—
—|{| Ther ov_test' Rst_auth' ||—
—| Trip tst'
Starting' [——
Running ' | —
Avg_curr1 —

1 Nicht zutreffend
2 Zutreffend, jedoch nicht verwendet; kann von der SPS-Applikation verwaltet werden
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Programmierung DFB 2 fiir Motor 2

Schritt

Aktion

1

Bezeichnen Sie die SPS-Register (%IW..., %QW...) entsprechend den TeSys U-Registern (455, 703 und 704)
Fiir Knoten 2 (TeSys U_Sc_Ad):

® Reg_455_M2: %IW\3.2\0.0.0.0

® Reg_704_M2: %QW\3.2\0.0.0.0

® Reg_703_M2: %QW\3.2\0.0.0.1

Verknipfen Sie den Eingang DFB 2 Run_fw mit der Startbedingung von Motor 2.

Verknupfen Sie die DFB 2-Ausgénge mit den SPS-Variablen fir die Verwendung im Programm:
e Ausgang DFB 2 ,Closed“ = Position von Schiitz KM2
® Ausgang DFB 2 ,Tripped” = Position , Trip“ von TeSys U Q2

Verknupfen Sie den Ausgang DFB 2 Avg_curr mit einem SPS-Register fur die Verwendung des
Strommittelwertes von Motor 2 im Programm.

Prifen Sie, ob DFB 2 fiir Motor 2 Folgendes anzeigt:

Ctrl cmd u 2
Reg 455_M2 —| Reg 455 Reg 704 [—— Reg 704_M2
Reg 703 |—— Reg 703 M2
KM2 close command — | Run_fwd Ready” |[—
—| Run_rev’ Closed |—— KM2 position
Tripped |— Q2 tripped position
—1| Rst_fIt?
—1| Rst warr® Fault’ |—
Alarn? |—
——1| Ther ov_test' Rst_auth? [——
——| Trip tst'
Starting [—
Running® |—
Avg curr |—— Average M2 current

1 Nicht zutreffend
2 Zutreffend, jedoch nicht verwendet; kann von der SPS-Applikation verwaltet werden.
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