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Rechtliche Hinweise

Die Marke Schneider Electric sowie alle anderen in diesem Handbuch enthaltenen
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personlichen Lizenz, die Website und ihre Inhalte in ihrer aktuellen Form zurate zu
ziehen.

Produkte und Gerate von Schneider Electric dirfen nur von Fachpersonal installiert,
betrieben, instand gesetzt und gewartet werden.

Da sich Standards, Spezifikationen und Konstruktionen von Zeit zu Zeit andern,
kénnen die in diesem Handbuch enthaltenen Informationen ohne vorherige
Anklndigung geandert werden.
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Tochtergesellschaften keine Verantwortung oder Haftung fiir Fehler oder
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Sicherheitshinweise

IOM1-Modul

Sicherheitshinweise

Wichtige Informationen

Bitte beachten

Lesen Sie sich diese Anweisungen sorgfaltig durch und machen Sie sich vor
Installation, Betrieb, Bedienung und Wartung mit dem Gerat vertraut. Die
nachstehend aufgefihrten Warnhinweise sind in der gesamten Dokumentation
sowie auf dem Gerat selbst zu finden und weisen auf potenzielle Risiken und
Gefahren oder bestimmte Informationen hin, die eine Vorgehensweise
verdeutlichen oder vereinfachen.

Wird dieses Symbol zusatzlich zu einem Sicherheitshinweis des Typs ,Gefahr” oder
L~Warnung“ angezeigt, bedeutet das, dass die Gefahr eines elektrischen Schlags
besteht und die Nichtbeachtung der Anweisungen unweigerlich Verletzung zur Folge
hat.

aufmerksam. Beachten Sie alle unter diesem Symbol aufgefiihrten Hinweise, um

2 Dies ist ein allgemeines Warnsymbol. Es macht Sie auf mdgliche Verletzungsgefahren
Verletzungen oder Unfalle mit Todesfalle zu vermeiden.

A GEFAHR

GEFAHR macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge hat.

A WARNUNG

WARNUNG macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

A VORSICHT

VORSICHT macht auf eine gefahrliche Situation aufmerksam, die, wenn sie nicht vermieden
wird, leichte Verletzungen zur Folge haben kann.

HINWEIS

HINWEIS gibt Auskunft Gber Vorgehensweisen, bei denen keine Verletzungen drohen.

Elektrische Gerate dirfen nur von Fachpersonal installiert, betrieben, bedient und
gewartet werden. Schneider Electric haftet nicht fir Schaden, die durch die
Verwendung dieses Materials entstehen.

Als qualifiziertes Fachpersonal gelten Mitarbeiter, die Uber Fahigkeiten und
Kenntnisse hinsichtlich der Konstruktion und des Betriebs elektrischer Gerate und
deren Installation verfiigen und eine Schulung zur Erkennung und Vermeidung
moglicher Gefahren absolviert haben.

Qualifikation des Personals

Arbeiten an diesem Produkt dirfen nur von Fachkraften vorgenommen werden,
die den Inhalt dieses Handbuchs und alle zum Produkt gehérenden Unterlagen
kennen und verstehen. Die Fachkrafte missen aufgrund ihrer fachlichen
Ausbildung sowie ihrer Kenntnisse und Erfahrungen in der Lage sein, mégliche
Gefahren vorherzusehen und zu erkennen, die durch die Verwendung des
Produkts, durch Anderung der Einstellungen sowie durch mechanische,
elektrische und elektronische Ausristung der Gesamtanlage entstehen kénnen.

0198441113873.01
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Sicherheitshinweise

Die Fachkréafte mussen in der Lage sein, mogliche Gefahren vorherzusehen und
zu erkennen, die durch Parametrierung, Anderungen der Einstellungen sowie
durch mechanische, elektrische und elektronische Ausristung entstehen kdnnen.

Alle relevanten Normen, Vorschriften und Regelungen zur industriellen
Unfallverhiitung miissen dem Fachpersonal bekannt sein und bei der Konzeption
und Implementierung des Systems eingehalten werden.

BestimmungsgemaRe Verwendung

Die in diesem Dokument beschriebenen oder von diesem Dokument betroffenen
Produkte sind Servo-Antriebsverstarker fir dreiphasige Servomotoren sowie
Software, Zubehér und Optionen.

Die Produkte sind fur den Industriebereich spezifiziert und dirfen nurin
Ubereinstimmung mit den Anweisungen, Beispielen und Sicherheitsinformationen
in diesem Dokument und mitgeltenden Dokumenten verwendet werden.

Die gultigen Sicherheitsvorschriften, die spezifizierten Bedingungen und
technischen Daten sind jederzeit einzuhalten.

Vor dem Einsatz der Produkte ist eine Risikobeurteilung in Bezug auf die konkrete
Anwendung durchzufiihren. Entsprechend dem Ergebnis sind die
sicherheitsbezogenen Mallnahmen zu ergreifen.

Da die Produkte als Teile eines Gesamtsystems oder Prozesses verwendet
werden, missen Sie die Personensicherheit durch das Konzept dieses
Gesamtsystems oder Prozesses sicherstellen.

Betrieben Sie die Produkte nur mit den spezifizierten Kabeln und Zubehorteile.
Verwenden Sie ausschlieRlich Originalzubehdr und -ersatzteile.

Andere Verwendungen sind nicht bestimmungsgemag und kénnen Gefahren
verursachen.

0198441113873.01



Uber das Handbuch IOM1-Modul

Uber das Handbuch

Inhalt des Dokuments

Die Informationen in diesem Benutzerhandbuch ergédnzen das Benutzerhandbuch
des Servoantriebs LXM32M.

Die in diesem Handbuch beschriebenen Funktionen sind ausschlieBlich fiir eine
Verwendung mit dem zugehdrigen Produkt vorgesehen. Machen Sie sich mit dem
entsprechenden Benutzerhandbuch des Antriebs vertraut.

Giultigkeitshinweis

Dieses Benutzerhandbuch ist fiir das Modul IOM1 fiir den Servoantrieb LXM32M,
Modulkennung IOM1 (VW3M3302), gultig.

Informationen zur Produktkonformitat sowie Umwelthinweise (RoHS, REACH,
PEP, EOLI usw.) finden Sie unter www.se.com/ww/en/work/support/green-
premium/.

Die im vorliegenden Dokument sowie in den Dokumenten im Abschnitt
»Weiterflhrende Dokumentation“ beschriebenen Merkmale sind ebenfalls online
verfligbar. Um auf die Online-Informationen zuzugreifen, gehen Sie zur
Homepage von Schneider Electric www.se.com/ww/en/download/.

Die im vorliegenden Dokument beschriebenen Merkmale sollten denjenigen
entsprechen, die online angezeigt werden. Im Rahmen unserer Bemiihungen um
eine standige Verbesserung werden Inhalte im Laufe der Zeit moglicherweise
Uberarbeitet, um deren Verstandlichkeit und Genauigkeit zu verbessern. Sollten
Sie einen Unterschied zwischen den Informationen in diesem Dokument und
denjenigen online feststellen, verwenden Sie die Online-Informationen als
Referenz.

Weiterfuhrende Dokumentation

Titel der Dokumentation Referenznummer
LXM32M - IOM1-Modul - Benutzerhandbuch (das vorliegende 0198441113874 (eng)
Benutzerhandbuch)

0198441113875 (fre)
0198441113873 (ger)

Lexium 32M - Servoantrieb - Benutzerhandbuch 0198441113767 (eng)
0198441113768 (fre)
0198441113766 (ger)
0198441113770 (spa)
0198441113769 (ita)

0198441113771 (chi)
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Produktinformationen

AWARNUNG

STEUERUNGSAUSFALL

+ Bei der Konzeption von Steuerungsstrategien missen mogliche Stérungen
auf den Steuerpfaden bertcksichtigt werden, und bei bestimmten kritischen
Steuerungsfunktionen ist dafiir zu sorgen, dass wahrend und nach einem
Pfadfehler ein sicherer Zustand erreicht wird. Beispiele kritischer
Steuerfunktionen sind die Notabschaltung (Not-Aus) und der Nachlauf-
Stopp, Stromausfall und Neustart.

* Fur kritische Steuerfunktionen missen separate oder redundante
Steuerpfade bereitgestellt werden.

+ Systemsteuerungspfade kénnen Kommunikationsverbindungen umfassen.
Dabei missen die Auswirkungen unerwarteter Sendeverzégerungen und
Verbindungsstérungen berticksichtigt werden.

» Samtliche Unfallverhitungsvorschriften und lokalen Sicherheitsrichtlinien
sind zu beachten.’

+ Jede Implementierung des Gerats muss individuell und sorgfaltig auf
einwandfreien Betrieb geprft werden, bevor das Gerat an Ort und Stelle in
Betrieb gesetzt wird.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschéaden zur Folge haben.

1 Weitere Informationen finden Sie in den aktuellen Versionen von NEMA ICS 1.1
~Safety Guidelines for the Application, Installation, and Maintenance of Solid State
Control“ sowie von NEMA ICS 7.1, ,Safety Standards for Construction and Guide
for Selection, Installation, and Operation of Adjustable-Speed Drive Systems*
oder den entsprechenden, vor Ort geltenden Vorschriften.

Terminologie gemaR den geltenden Normen

Die technischen Begriffe, Terminologien, Symbole und zugehorigen
Beschreibungen, die in diesem Handbuch oder auf dem Produkt selbst verwendet
werden, werden im Allgemeinen von den Begriffen oder Definitionen
internationaler Standards abgeleitet.

Im Bereich der funktionalen Sicherheitssysteme, Antriebe und allgemeinen
Automatisierungssysteme betrifft das unter anderem Begriffe wie Sicherheit,
Sicherheitsfunktion, Sicherer Zustand, Fehler, Fehlerreset/Zuriicksetzen bei
Fehler, Ausfall, Stérung, Warnung/Warnmeldung, Fehlermeldung, geféhrlich/
gefahrbringend usw.

8 0198441113873.01



Uber das Handbuch

IOM1-Modul

Nachstehend einige der geltenden Standards:

Norm

Beschreibung

IEC 61131-2:2007

Speicherprogrammierbare Steuerungen, Teil 2:
Betriebsmittelanforderungen und Prufungen

ISO 13849-1:2015

Sicherheit von Maschinen: Sicherheitsbezogene Teile von Steuerungen

Allgemeine Gestaltungsleitsatze

EN 61496-1:2013

Sicherheit von Maschinen: Beriihrungslos wirkende
Schutzeinrichtungen

Teil 1: Allgemeine Anforderungen und Prifungen

1ISO 12100:2010

Sicherheit von Maschinen — Allgemeine Gestaltungsleitsatze —
Risikobeurteilung und Risikominderung

EN 60204-1:2006

Sicherheit von Maschinen —Elektrische Ausriistungen von Maschinen —
Teil 1: Allgemeine Anforderungen

I1ISO 14119:2013

Sicherheit von Maschinen — Verriegelungseinrichtungen in Verbindung
mit trennenden Schutzeinrichtungen — Leitsatze fur Gestaltung und
Auswahl

ISO 13850:2015

Sicherheit von Maschinen — Not-Halt — Gestaltungsleitsatze

IEC 62061:2015

Sicherheit von Maschinen — Funktionale Sicherheit
sicherheitsbezogener elektrischer, elektronischer und elektronisch
programmierbarer Steuerungssysteme

IEC 61508-1:2010

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/
programmierbarer elektronischer Systeme: Allgemeine Anforderungen

IEC 61508-2:2010

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/
programmierbarer elektronischer Systeme: Anforderungen an
sicherheitsbezogene elektrische/elektronische/programmierbare
elektronische Systeme

IEC 61508-3:2010

Funktionale Sicherheit sicherheitsbezogener elektrischer/elektronischer/
programmierbarer elektronischer Systeme: Anforderungen an Software

IEC 61784-3:2016

Industrielle Kommunikationsnetze - Profile - Teil 3: Funktional sichere
Ubertragung bei Feldbussen - Allgemeine Regeln und Festlegungen fir
Profile.

2006/42/EC Maschinenrichtlinie
2014/30/EU EMV-Richtlinie (Elektromagnetische Vertraglichkeit)
2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie

Daruber hinaus wurden einige der in diesem Dokument verwendeten Begriffe
unter Umstanden auch anderen Normen entnommen, u. a.:

Norm

Beschreibung

Normenreihe IEC
60034

Rotierende elektrische Gerate

Normenreihe IEC
61800

+Adjustable speed electrical power drive systems*: Elektrische
Leistungsantriebssysteme mit einstellbarer Drehzahl

Normenreihe IEC 61158

Industrielle Kommunikationsnetze — Feldbus fiir industrielle
Steuerungssysteme

Bei einer Verwendung des Begriffs Betriebsumgebung/Betriebsbereich in
Verbindung mit der Beschreibung bestimmter Gefahren und Risiken entspricht der
Begriff der Definition von Gefahrenbereich oder Gefahrenzone in der
Maschinenrichtlinie (2006/42/EC) und der Norm /SO 12100:2010.

HINWEIS: Die vorherig erwahnten Standards kénnen auf die spezifischen
Produkte in der vorliegenden Dokumentation zutreffen oder nicht. Fir weitere
Informationen hinsichtlich individueller Standards, die auf hier beschriebene
Produkte zutreffen, siehe die Eigenschaftstabellen der hier erwéhnten

Produkte.

0198441113873.01




IOM1-Modul Einfihrung

Einfuhrung

Zusatzliche analoge und digitale Signaleingange und -ausgange

Uberblick

Die analogen und digitalen Signale des IOM1-Moduls erweitern die E/A-Kapazitat
des Antriebs. Die Konfiguration und Inbetriebnahme der Funktionen der
erweiterten Ein- und Ausgange entsprechen den Ein- und Ausgangen des
Antriebs.

Das IOM1-Modul stellt die folgenden Signalschnittstellen bereit:
* Analoge Schnittstellen:
° 2 Analogeingange
o 2 Analogausgange
» Digitale Schnittstellen:
> 4 Digitaleingénge
o 2 Digitalausgange

Verfugbarkeit

Antriebe mit einer Firmware-Version ab V01.06 unterstiitzen das Modul.

10 0198441113873.01



Technische Daten

IOM1-Modul

Technische Daten

Analoge Signale

Analoge Eingangssignale

Merkmal Ein- Wert
heit
Differentialeingangskreis \% -10 bis 10
Spannungsbereich
Eingangswiderstand typisch kQ 20
Auflésung 14 Bits
Abtastperiode ms 0,25
Analoge Ausgangssignale
Merkmal Ein- Wert
heit
Spannungsbereich \% -10 bis 10
Ausgangsstrom mA 0 bis 20
Minimaler Lastwiderstand Q 470
(Spannungsquelle)
Maximaler Lastwiderstand (Stromquelle) Q 470
Auflésung 12 Bits
Aktualisierungsrate: ms 0,25
Zeitkonstante ms 5

Digitale Signale

Logiktyp

Die digitalen Ein- und Ausgange dieses Gerats konnen so verdrahtet werden,
dass sie positive oder negative Logik aktivieren.

1 2
+24V — DQCOM +24V — DQCOM
DQO, DQ1, . .. t— DQO, DQ1, . ..
DIO, DI, ... —" DIO, DI, ...
oV — DICOM oV [ DICOM
Logiktyp Aktiver Zustand
(1) Positive Logik Ausgang liefert Strom (Source-Ausgang)
Strom flie3t in den Eingang (Sink-Eingang)
(2) Negative Logik Ausgang zieht Strom (Sink-Ausgang)
Strom flieRt aus dem Eingang (Source-Eingang)

0198441113873.01
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IOM1-Modul

Technische Daten

Signaleingange sind verpolungsgeschitzt, Ausgange sind kurzschlussgeschiitzt.

Die Ein- und Ausgénge sind funktional isoliert.

Digitale Eingangssignale 24 V

Bei Verdrahtung als Sink-Eingange entsprechen die Pegel der digitalen Eingange
der Norm IEC 61131-2, Typ 1. Die elektrischen Kenndaten gelten auch, wenn sie
als Source-Eingange verdrahtet sind, sofern nicht anders angegeben.

Merkmal Ein- Wert
heit
Eingangsspannung — Sink-Eingange
Vdc -3 bis 5
Pegel 0
Vdc 15 bis 30
Pegel 1
Eingangsspannung — Source-Eingéange (bei
24 VDC) Vdc >19
Pegel 0 Vdc <9
Pegel 1
Eingangsstrom (bei 24 VDC) mA 2,5
Entprellzeit (Software)(1) ms 1,5 (Standardwert)
(1) Einstellbar Giber Parameter (Abtastperiode 250 ps)

Digitale Ausgangssignale 24 V

Bei Verdrahtung als Source-Ausgange entsprechen die Pegel der digitalen
Ausgéange der Norm IEC 61131-2. Die elektrischen Kenndaten gelten auch, wenn
sie als Sink-Ausgange verdrahtet sind, sofern nicht anders angegeben.

Merkmal Ein- Wert
heit

Nennversorgungsspannung Vdc 24

Spannungsbereich fiir Vdc 19,2 bis 30

Versorgungsspannung

Nominale Ausgangsspannung — Source- Vdc 24

Ausgange

Nominale Ausgangsspannung — Sink- Vdc 0

Ausgange

Spannungsabfall bei 100 mA Belastung Vdc <3

Maximaler Strom pro Ausgang mA 100

12
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Installation IOM1-Modul

Installation

Installation des Moduls

Mechanische Installation

Durch elektrostatische Entladung (ESD) kann das Modul sofort oder mit
Zeitverzdgerung zerstort werden.

HINWEIS

SACHSCHADEN DURCH ELEKTROSTATISCHE ENTLADUNG (ESD)

*  Verwenden Sie geeignete ESD-MalRnahmen (zum Beispiel ESD-
Schutzhandschuhe) bei der Handhabung des Moduls.

« Berilihren Sie keine internen Bauteile.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Sachschéaden zur Folge
haben.

Installieren Sie das Modul gemaR den Anweisungen im Benutzerhandbuch des
Antriebs.

Kabelspezifikationen fur Analogeingange und -ausgange

Merkmal Wert

Schirm: Erforderlich, am Gerat geerdet, am anderen
Ende isoliert oder Uber Kondensator geerdet
(zum Beispiel 10 nF)

PELV: Erforderlich

Twisted Pair: Ja

Kabelaufbau: 4x2x0,25mm2 (4 x 2x AWG 22)
Maximale Kabellange: 30 m (98.4 ft)

Kabelspezifikationen fur Digitaleingange und -ausgange

Merkmal Wert

Schirmung: -

PELV: Erforderlich

Twisted Pair: -

Kabelaufbau: 8 x 0,25 mm2 (8 x AWG 22)
Maximale Kabellange: 30 m (98.4 ft)

Eigenschaften der Federklemmen

Merkmal Wert
Anschlussquerschnitt 0,2 bis 1,0 mm2 (AWG 24 bis AWG 16)
Abisolierlange 10 mm (0.39in)

Beachten Sie die Hinweise zu den Potentialausgleichsleitungen im
Benutzerhandbuch des Antriebs.

0198441113873.01 13



IOM1-Modul

Installation

Verdrahtungsplan

AT11+ 9 DICOM
AIll- 8 DI10
AIl2+ 7 DI11
AIl2- 6 DI12
SHLD 5 DI13
AQll+ 4 DQCOM
AQCOM 3 DQ10
AQl2+ 2 DQ11
AQcoM 1 reserved

Pin Signal Bedeutung

9 Al11+ Analogeingang 11

8 Al11- Bezugspotential zu Al11+

7 Al12+ Analogeingang 12

6 Al12- Bezugspotential zu Al/12+

5 SHLD Schirmanschluss

4 AQ11+ Analogausgang 11

3 AQCOMM Bezugspotential zu AQ77

2 AQ12+ Analogausgang 12

1 AQCOMM Bezugspotential zu AQ12

(1) Pin 1 und Pin 3 sind intern angeschlossen.

Pin Signal Bedeutung

18 DICOM Bezugspotential fir die Digitaleingédnge

17 DI10 Digitaleingang 10

16 DI11 Digitaleingang 11

15 DI12 Digitaleingang 12

14 DI13 Digitaleingang 13

13 DQCOM Bezugspotential fir die Digitalausgange

12 DQ10 Digitalausgang 10

11 DQ11 Digitalausgang 11

10 Reserviert Reserviert

Die Stecker sind codiert. Achten Sie beim Anschluss auf die richtige Zuordnung.

Anschluss der Ein- und Ausgange

Verdrahten Sie die Ein- und Ausgéange.

Erden Sie den Schirm an Pin 5.

Stellen Sie sicher, dass die Steckerverriegelungen ordnungsgeman

eingerastet sind.

14
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Inbetriebnahme

IOM1-Modul

Inbetriebnahme

Vorbereitung

In diesem Kapitel wird die Inbetriebnahme des Produkts beschrieben.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen

oder Sachschaden zur Folge haben.

Das System nur starten, wenn sich keine Personen oder Hindernisse im
Betriebsbereich befinden.

Schreiben Sie nicht in reservierte Parameter.

Schreiben Sie nicht in Parameter bevor Sie die Funktion nicht verstanden
haben.

Fihren Sie erste Tests ohne angekoppelte Lasten durch.

Uberpriifen Sie bei der Feldbus-Kommunikation die Verwendung der
Wortfolge.

Stellen Sie keine Feldbus-Verbindung her, bevor Sie nicht die
Kommunikations-Prinzipien verstanden haben.

Erforderliche Komponenten

Fir die Inbetriebnahme werden folgende Komponenten bendtigt:

Inbetriebnahmesoftware ,Lexium32 DTM Library”
www.se.com/en/download/document/Lexium_DTM_Library/

Feldbusumsetzer (Konverter) fur die Inbetriebnahmesoftware bei Verbindung
Uber die Inbetriebnahmeschnittstelle

Benutzerhandbuch fir den Lexium-Antrieb 32M sowie das vorliegende
Benutzerhandbuch fiir das IOM1-Modul LXM32M

Einstellung der analogen Signaleingange

Analogeingange

Die beiden Analogeingange werden mit A/717 und A/12 bezeichnet. Im Folgenden
wird Al11 (Al12) verwendet, wenn die Einstellung fir beide Eingange funktional
gleich ist.

Uber die analogen Eingénge kénnen analoge Eingangsspannungen zwischen
-10 VDC und +10 VDC eingelesen werden. Die Spannungswerte werden mit
einem parametrierbaren Offset und einem Nullspannungsfenster verarbeitet. Die
verarbeiteten Werte kdnnen Uber den Parameter _IOM1_AI11_act (_IOM1_Al12_
act) gelesen werden.

Schalten Sie die Endstufenversorgung aus. Schalten Sie die
Steuerungsversorgung ein.

Legen Sie Spannung an den Analogeingang Al11 (Al12) (£10 VDC) an.

Lesen Sie die Spannung Uber den Parameter IOM1_Al11_act (_IOM1_
Al12_act).

0198441113873.01
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IOM1-Modul Inbetriebnahme
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
tiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
Hochstwert ?ariablen
Expert
_IOM1_AI11_act IOM1 Wert der Eingangsspannung von Al11 mV INT16 CANopen 304F:1,
MNon Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06. -10000 R/- Modbus 20226
An 11 - - Profibus 20226
10000 - CIP 179.1.1
ModbusTCP 20226
EtherCAT 304F:1;,
PROFINET 20226
_IOM1_AI12_act IOM1 Wert der Eingangsspannung von Al12 mV INT16 CANopen 304F:5,
MNaon Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06. -10000 R/- Modbus 20234
An Ig2 - - Profibus 20234
10000 - CIP 179.1.5
ModbusTCP 20234

EtherCAT 304F:5y
PROFINET 20234

Offset und Nullspannungsfenster

Der Parameter _IOM1_AI11_offset (_IOM1_AI2_offset) dient der Parametrierung
eines Offsets, der Parameter _IOM1_AI11_win (_IOM1_AIl12_win) der
Parametrierung eines Nullspannungsfensters fur die Eingangsspannung an A/11

(Al12).

Diese korrigierte Eingangsspannung ist der Spannungswert fur die weitere
Verarbeitung sowie der gelesene Wert des Parameters _IOM1_Al11_act (_ IOM1_

Al12_act).

16
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Inbetriebnahme I0M1-Modul
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
tiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hochstwert Variablen
Expert
IOM1_AI11_offset I0M1 Offset-Spannung von Al11 mV INT16 CANopen 304F:By
LonF— 1-0- Der Analogeingang Al11 wird um das Offset -5000 R/W Modbus 20246
korrigiert/ verschoben. Ein eventuell definiertes
Alle Nullspannungsfenster wirkt im Bereich des 0 per. Profibus 20246
Nulldurchgangs des korrigierten Analogeingangs
Al11. 5000 - CIP 179.1.11
Geanderte Einstellungen werden sofort ModbusTCP 20246
Ubernommen.
EtherCAT 304F:By,
Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.
PROFINET 20246
IOM1_AI12_offset IOM1 Offset-Spannung von Al12 mV INT16 CANopen 304F:Ch
LConF— 1-0- Der Analogeingang Al12 wird um das Offset -5000 R/W Modbus 20248
korrigiert/verschoben. Ein eventuell definiertes
AlZo Nullspannungsfenster wirkt im Bereich des 0 per. Profibus 20248
Nulldurchgangs des korrigierten Analogeingangs
Al12. 5000 - CIP 179.1.12
Geanderte Einstellungen werden sofort ModbusTCP 20248
Ubernommen.
EtherCAT 304F:Ch
Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.
PROFINET 20248
IOM1_Al11_win IOM1 Nullspannungsfenster von Al11 mV UINT16 CANopen 304F:9
LConF— 1-0- Wert, bis zu welchem ein 0 R/W Modbus 20242
Eingangsspannungswert als 0 V interpretiert wird.
Al Iw 0 per. Profibus 20242
Beispiel: Wert 20, dies bedeutet, dass ein Bereich
von -20 ... +20 mV als 0 mV behandelt wird. 1000 - CIP 179.1.9
Geanderte Einstellungen werden sofort ModbusTCP 20242
Ubernommen.
EtherCAT 304F:9
Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.
PROFINET 20242
IOM1_AI12_win IOM1 Nullspannungsfenster von Al12 mV UINT16 CANopen 304F:An
ConF— 1-0- Wert, bis zu welchem ein 0 R/W Modbus 20244
Eingangsspannungswert als 0 V interpretiert wird.
A l2w 0 per. Profibus 20244
Beispiel: Wert 20, dies bedeutet, dass ein Bereich
von -20 ... +20 mV als 0 mV behandelt wird. 1000 - CIP 179.1.10
Geanderte Einstellungen werden sofort ModbusTCP 20244
Ubernommen.
EtherCAT 304F:An

Verflgbar mit Firmware-Version 2V01.06.

PROFINET 20244

0198441113873.01
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IOM1-Modul

Inbetriebnahme

Offset und Nullspannungsfenster

1 Eingangsspannung an Al11 (Al12)
2 Verarbeitete Eingangsspannung _/OM1_Al11_act (_ IOM1_Al12_act)

3 Eingangsspannung ohne Verarbeitung

4 Eingangsspannung mit Offset

5 Eingangsspannung mit Offset und Nullspannungsfenster

Einstellen der Art der Verwendung

Die Analogeingange kdnnen auf unterschiedliche Weise verwendet werden. Die
angelegte Spannung wird je nach den Einstellungen ausgewertet.

18
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Inbetriebnahme I0M1-Modul
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
tiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hochstwert Variablen
Expert
IOM1_AI11_mode IOM1 Verwendungsart von Al11 - UINT16 CANopen 304F:En
LonF— i1-0o- 0/None/ n o n E: Keine Funktion 0 R/W Modbus 20252
Al lu 1/ Target Velocity / 5 P d 5: Zielgeschwindigkeit | 1 per. Profibus 20252
fur den Geschwindigkeitsregler
4 - CIP 179.1.14
2/ Target Torque / £ r 9 5: Zielmoment fir den
Stromregler ModbusTCP 20252
3/ Velocity Limitation/ L 5 P d: Begrenzung EtherCAT 304F:Ep
der Sollgeschwindigkeit fiir den
Geschwindigkeitsregler PROFINET 20252
4/ Current Limitation/ L ¢ u r: Begrenzung
des Sollstroms fiir den Stromregler
Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe maoglich.
Geanderte Einstellungen werden beim nachsten
Aktivieren der Endstufe tbernommen.
Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.
IOM1_Al12_mode IOM1 Verwendungsart von Al12 - UINT16 CANopen 304F:13;
LonF— 1-0o- 0/None/ n o n E: Keine Funktion 0 R/W Modbus 20262
AiIcu 1/ Target Velocity / 5 P d 5: Zielgeschwindigkeit | O per. Profibus 20262
fur den Geschwindigkeitsregler
4 - CIP 179.1.19
2/ Target Torque / £ r 9 5: Zielmoment fir den
Stromregler ModbusTCP 20262

3/ Velocity Limitation/ L 5 P d: Begrenzung
der Sollgeschwindigkeit fur den
Geschwindigkeitsregler

4/ Current Limitation / L ¢ u r: Begrenzung
des Sollstroms fur den Stromregler

Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe maoglich.

Geanderte Einstellungen werden beim néchsten
Aktivieren der Endstufe ibernommen.

Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.

EtherCAT 304F:13n
PROFINET 20262

Einstellen der Geschwindigkeitsbegrenzung

Uber die Analogeingéange kann eine Geschwindigkeitsbegrenzung festgelegt
werden. Die maximale Geschwindigkeit bei 10 V wird als Referenzpunkt
eingestellt. Die Werte fiir andere Spannungen werden von diesem Referenzpunkt

abgeleitet.

0198441113873.01
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IOM1-Modul Inbetriebnahme
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
uiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hoéchstwert Variablen
Expert
IOM1_AI11_v_max IOM1 Begrenzung der Geschwindigkeit bei 10 V usr_v UINT32 CANopen 304F:10y
von Al11
1 R/W Modbus 20256
Die maximale Geschwindigkeit ist auf die
Einstellung in CTRL_v_max begrenzt. 3000 per. Profibus 20256
Die Mindestgeschwindigkeit wird intern auf 100 1/ | 2147483647 - CIP 179.1.16
min begrenzt.
ModbusTCP 20256
Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe méglich. EtherCAT 304F:10n
Geanderte Einstellungen werden beim néchsten PROFINET 20256
Aktivieren der Endstufe Gibernommen.
Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.
IOM1_AI12_v_max IOM1 Begrenzung der Geschwindigkeit bei 10 V usr_v UINT32 CANopen 304F:15;
von Al12
1 R/W Modbus 20266
Die maximale Geschwindigkeit ist auf die
Einstellung in CTRL_v_max begrenzt. 3000 per. Profibus 20266
Die Mindestgeschwindigkeit wird intern auf 100 1/ | 2147483647 - CIP 179.1.21
min begrenzt.
ModbusTCP 20266

Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe mdoglich.

Geanderte Einstellungen werden beim nachsten
Aktivieren der Endstufe ibernommen.

Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.

EtherCAT 304F:15y
PROFINET 20266

Einstellen der Strombegrenzung

Uber die Analogeingénge kann eine Strombegrenzung festgelegt werden. Der

maximale Strom bei 10 V wird als Referenzpunkt eingestellt. Die Werte fiir andere

Spannungen werden von diesem Referenzpunkt abgeleitet.

20

0198441113873.01




Inbetriebnahme I0M1-Modul
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
tiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hochstwert Variablen
Expert
IOM1_AI11_I_max I0M1 Begrenzung des Stroms bei 10 V von Al11 Arms UINT16 CANopen 304F:Fy,
LonF— 1-0- In Schritten von 0,01 Arms. 0,00 R/W Modbus 20254
L 11 Eine Anderung der Einstellung ist nur bei 3,00 per. Profibus 20254
deaktivierter Endstufe madglich.
463,00 - CIP 179.1.15
Geanderte Einstellungen werden beim nachsten
Aktivieren der Endstufe Gbernommen. ModbusTCP 20254
Verflgbar mit Firmware-Version 2V01.06. EtherCAT 304F:Fn
PROFINET 20254
IOM1_AI12_|_max IOM1 Begrenzung des Stroms bei 10 V von Al12 Arms UINT16 CANopen 304F:14,
ConF—> 1-0o- In Schritten von 0,01 Arms. 0,00 R/W Modbus 20264
LI2. Eine Anderung der Einstellung ist nur bei 3,00 per. Profibus 20264
deaktivierter Endstufe moglich.
463,00 - CIP 179.1.20
Geanderte Einstellungen werden beim nachsten
Aktivieren der Endstufe Ubernommen. ModbusTCP 20264

Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.

EtherCAT 304F:14
PROFINET 20264

Einstellen der Zielgeschwindigkeit

Uber die Analogeingénge kann eine Zielgeschwindigkeit fiir die Betriebsart
.Profile Velocity* (Profilgeschwindigkeit) festgelegt werden. Die Geschwindigkeit
bei 10 V wird als Referenzpunkt eingestellt. Die Werte flr andere Spannungen
werden von diesem Referenzpunkt abgeleitet.
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IOM1-Modul Inbetriebnahme
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
tiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hochstwert Variablen
Expert
IOM1_AI11_v_scale IOM1 Zielgeschwindigkeit bei 10 V in Betriebsart usr_v INT32 CANopen 304F:11y,
Profile Velocity von Al11
-2147483648 R/W Modbus 20258
Die maximale Geschwindigkeit ist auf die
Einstellung in CTRL_v_max begrenzt. 6000 per. Profibus 20258
Durch negatives Vorzeichen kann eine 2147483647 - CIP 179.1.17
Invertierung der Bewertung des Analogsignals
durchgefiihrt werden. ModbusTCP 20258
Geanderte Einstellungen werden sofort EtherCAT 304F:11,
Ubernommen.
PROFINET 20258
Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.
IOM1_AIl12_v_scale IOM1 Zielgeschwindigkeit bei 10 V in Betriebsart usr_v INT32 CANopen 304F:16y,
Profile Velocity von Al12
-2147483648 R/W Modbus 20268
Die maximale Geschwindigkeit ist auf die
Einstellung in CTRL_v_max begrenzt. 6000 per. Profibus 20268
Durch negatives Vorzeichen kann eine 2147483647 - CIP 179.1.22
Invertierung der Bewertung des Analogsignals
ModbusTCP 20268

durchgefiihrt werden.

Geanderte Einstellungen werden sofort
Ubernommen.

Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.

EtherCAT 304F:16n
PROFINET 20268

Einstellen des Zielmoments

Uber die Analogeingénge kann ein Zielmoment fiir die Betriebsart ,Profile Torque'

(Profilmoment) festgelegt werden. Das Moment bei 10 V wird als Referenzpunkt
eingestellt. Der Wert entspricht einem Hundertstel des Nennmoments. Die Werte
fir andere Spannungen werden von diesem Referenzpunkt abgeleitet.

22
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Inbetriebnahme I0M1-Modul
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
tiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hochstwert Variablen
Expert

IOM1_AI11_M_scale | IOM1 Zielmoment bei 10 V in Betriebsart Profile % INT16 CANopen 304F:12;
Torque von Al11

LonF— 1-0- -3000,0 R/W Modbus 20260
100,0 % entspricht dem Dauerstillstandsmoment

E I IE _M_M_0. 100,0 per. Profibus 20260
Durch negatives Vorzeichen kann eine 3000,0 - CIP 179.1.18
Invertierung der Bewertung des Analogsignals
durchgefiihrt werden. ModbusTCP 20260
In Schritten von 0,1 %. EtherCAT 304F:12,
Geanderte Einstellungen werden sofort PROFINET 20260
Ubernommen.
Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.

IOM1_Al12_M_scale | IOM1 Zielmoment bei 10 V in Betriebsart Profile % INT16 CANopen 304F:17y
Torque von Al12

LonF—> i1-0- -3000,0 R/W Modbus 20270
100,0 % entspricht dem Dauerstillstandsmoment

E 12 _M_M_0. 100,0 per. Profibus 20270
Durch negatives Vorzeichen kann eine 3000,0 - CIP 179.1.23
Invertierung der Bewertung des Analogsignals

ModbusTCP 20270

durchgefihrt werden.
In Schritten von 0,1 %.

Geanderte Einstellungen werden sofort
Ubernommen.

Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.

EtherCAT 304F:17h
PROFINET 20270

Einstellen der Filterzeitkonstanten

Uber die Analogeingénge kann eine Filterzeitkonstante zur Unterdriickung von
Stéreinwirkungen festgelegt werden. 63,2 % der angelegten Spannung werden
nach der eingestellten Zeit erreicht.
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IOM1-Modul Inbetriebnahme
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
uiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hoéchstwert Variablen
Expert
IOM1_AI11_Tau IOM1 Filterzeitkonstante von Al11 ms UINT16 CANopen 304F:2,
LoanF— i-0o- Tiefpass erster Ordnung (PT1) Filterzeitkonstante | 0,00 R/W Modbus 20228
fur Analogeingang Al11.
A1l IF 0,00 per. Profibus 20228
In Schritten von 0,01 ms.
327,67 - CIP 179.1.2
Geanderte Einstellungen werden sofort
Ubernommen. ModbusTCP 20228
Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06. EtherCAT 304F:2;
PROFINET 20228
IOM1_AI12_Tau IOM1 Filterzeitkonstante von Al12 ms UINT16 CANopen 304F:18y
ConF— i1-0o- Tiefpass erster Ordnung (PT1) Filterzeitkonstante | 0,00 R/W Modbus 20272
fur Analogeingang Al12.
A IZF 0,00 per. Profibus 20272
In Schritten von 0,01 ms.
327,67 - CIP 179.1.24
Geanderte Einstellungen werden sofort
Ubernommen. ModbusTCP 20272

Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.

EtherCAT 304F:18y,
PROFINET 20272

Einstellung der analogen Signalausgange

Analogausgange

Die beiden Analogausgange werden mit AQ77 und AQ172 bezeichnet. Im
Folgenden wird AQ171 (AQ12) verwendet, wenn die Einstellung fur beide
Ausgange funktional gleich ist. Die Parameter _IOM1_AO11_refund _IOM1_
AO12_ref entsprechen den Referenzwerten der Ausgange.

24
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Inbetriebnahme I0M1-Modul
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
liber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hochstwert Variablen
Expert
_IOM1_AQ11_ref IOM1 Wert von AQ11 - INT16 CANopen 304F:27;
Maon Einheit ist abhangig von der Einstellung im -10000 R/- Modbus 20302
Parameter IOM1_AQ_mode.
Ao 1|1 - - Profibus 20302
Wenn 'Voltage' eingestellt ist:
20000 - CIP 179.1.39
Einheit: mV
ModbusTCP 20302
Wenn 'Current' eingestellt ist:
EtherCAT 304F:27h
Einheit: pA
PROFINET 20302
Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.
_IOM1_AQ12_ref IOM1 Wert von AQ12 - INT16 CANopen 304F:31,
MNon Einheit ist abhangig von der Einstellung im -10000 R/- Modbus 20322
Parameter IOM1_AQ_mode.
Ao I2 - - Profibus 20322
Wenn 'Voltage' eingestellt ist:
20000 - CIP 179.1.49
Einheit: mV
ModbusTCP 20322
Wenn 'Current' eingestellt ist:
EtherCAT 304F:314

Einheit: pA

Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.

PROFINET 20322

Einstellen der Ausgange als Spannungs- oder Stromausgange

Der Parameter IOM1_AO_mode ermdglicht Ihnen die Angabe, ob die Ausgange
als Spannungs- oder Stromausgange verwendet werden sollen.

Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
liber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hochstwert Variablen
Expert
IOM1_AQ_mode IOM1 Verwendungsart der analogen Ausgange - UINT16 CANopen 304F:20n
LonF— i-o- 0/none/ n o n E: Analoge Ausgange sind 0 R/W Modbus 20288
deaktiviert
Aok Y 0 per. Profibus 20288
1/Voltage / V o L E: Beide analoge Ausgange
sind Spannungs-Ausgange 2 - CIP 179.1.32
2/Current/ [ u r r: Beide analoge Ausgénge ModbusTCP 20288
sind Strom-Ausgénge
EtherCAT 304F:20n

Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe mdglich.

Geanderte Einstellungen werden beim nachsten

Einschalten des Produkts tlbernommen.

Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.

PROFINET 20288

Einstellen des Strombereichs

Wenn die Ausgange als Stromquellen eingesetzt werden, werden die Parameter
IOM1_AO11_I| _range und IOM1_AO12_| _range zur Festlegung des

Strombereichs verwendet.
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IOM1-Modul Inbetriebnahme
Beispiel fiir Strombereiche bei festgelegter Referenzgeschwindigkeit
|IOM17Ale717range =0 | |IOM17AOIX717range =1 | |IOM17AOIX717range =2 |
[mA] [mA] [mA]
=+ 20 —+ 20 —y
/ 12
4 T4
0 [rpm] 0 [rpm] 0 [rpm]
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
uiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hochstwert Variablen
Expert
IOM1_AQ11_I_range | IOM1 Bereich des Stroms von AQ11 - UINT16 CANopen 304F:22;
LonF— i1-0o- 0/0-20mA/ 0-2:0mA ... 20 mA (0 mA 0 R/W Modbus 20292
entsprechen 0 Anwendereinheiten)
A1ILC 0 per. Profibus 20292
1/4-20mA unsigned/ 4 - 2 u:4 mA ... 20 mA
(4 mA entsprechen 0 Anwendereinheiten) 2 - CIP 179.1.34
2/4-20mA signed/ 4 - 25:4mA ... 20 mA (12 ModbusTCP 20292
mA entsprechen 0 Anwendereinheiten)
EtherCAT 304F:22,
Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe méglich. PROFINET 20292
Geanderte Einstellungen werden beim nachsten
Einschalten des Produkts libernommen.
Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.
IOM1_AQ12_|_range | IOM1 Bereich des Stroms von AQ12 - UINT16 CANopen 304F:2Ch
LonF— 1-o- 0/0-20mA/ O -¢2:0mA ... 20 mA (0 mA 0 R/W Modbus 20312
entsprechen 0 Anwendereinheiten)
AIZ2C 0 per. Profibus 20312
1/4-20mA unsigned/ 4 - 2 u:4 mA ... 20 mA
(4 mA entsprechen 0 Anwendereinheiten) 2 - CIP 179.1.44
2/4-20mA signed/ 4 - 25:4mA ... 20 mA (12 ModbusTCP 20312
mA entsprechen 0 Anwendereinheiten)
EtherCAT 304F:2Cy,
Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe méglich. PROFINET 20312
Geanderte Einstellungen werden beim nachsten
Einschalten des Produkts libernommen.
Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.

Einstellen der Funktion

Den analogen Ausgangen kdnnen unterschiedliche Funktionen zugewiesen
werden. Die Zuweisung erfolgt tiber die Parameter IOM1_AO11_func und IOM1_

AO12 func.
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Inbetriebnahme I0M1-Modul
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
tiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hochstwert Variablen
Expert
IOM1_AQ11_func IOM1 Funktion von AQ11 - UINT16 CANopen 304F:21y,
LonF— i1-0o- 0/None/ n a n E: Keine Funktion 0 R/W Modbus 20290
A 1n 1/ Actual Velocity / V AL E: Istgeschwindigkeit | O per. Profibus 20290
(10 V /20 mA entsprechen dem Wertin CTRL_v_
max) 7 - CIP 179.1.33
2/ Actual Torque/ E A c E: Istmoment (10 V /20 ModbusTCP 20290
mA entsprechen dem Wert in CTRL_I_max)
EtherCAT 304F:21y
3/ Reference Velocity / ' - E F:
Sollgeschwindigkeit (10 V / 20 mA entsprechen PROFINET 20290
dem Wert in CTRL_v_max)
4 | Reference Torque / £ - E F: Sollmoment (10
V /20 mA entsprechen dem Wertin CTRL_I_max)
5/ Position Deviation/ P d  F:
Positionsabweichung (10 V / 20 mA entsprechen
dem Wertin MON_p_dif load_usr)
6/ Fixed Value/ F : V A: Fester Wert
(Einstellung im Parameter IOM1_AQ11_FixVal)
7 | Actual Position / P A c E : Istposition im
Modulo-Bereich (10 V / 20 mA entsprechen dem
Wert in MOD_Max)
Geanderte Einstellungen werden sofort
Uibernommen.
Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.
IOM1_AQ12_func IOM1 Funktion von AQ12 - UINT16 CANopen 304F:2By,
LonF— i-o- 0/None/ n o n E: Keine Funktion 0 R/W Modbus 20310
ARi2n 1/ Actual Velocity / V A L E: Istgeschwindigkeit 0 per. Profibus 20310
(10 V /20 mA entsprechen dem Wertin CTRL_v_
max) 7 - CIP 179.1.43
2/ Actual Torque / £ A c E: Istmoment (10 V /20 ModbusTCP 20310
mA entsprechen dem Wert in CTRL_|_max)
EtherCAT 304F:2Bp

3/ Reference Velocity / I - E F:
Sollgeschwindigkeit (10 V / 20 mA entsprechen
dem Wert in CTRL_v_max)

4 | Reference Torque / £ r E F: Sollmoment (10
V /20 mA entsprechen dem Wertin CTRL_I_max)

5/ Position Deviation/ Pd | F:
Positionsabweichung (10 V / 20 mA entsprechen
dem Wert in MON_p_dif _load_usr)

6 /Fixed Value/ F : V A: Fester Wert
(Einstellung im Parameter IOM1_AQ12_FixVal)

7 | Actual Position / P A c E: Istposition im
Modulo-Bereich (10 V / 20 mA entsprechen dem
Wertin MOD_Max)

Geanderte Einstellungen werden sofort
Ubernommen.

Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.

PROFINET 20310

Einstellen eines Festwerts tiber Parameter

Die Parameter IOM1_AO11_FixVal und IOM1_AO12_FixVal werden zur

Parametrierung der Werte fiir die Signalausgange verwendet.

0198441113873.01

27



IOM1-Modul Inbetriebnahme
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
tiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hochstwert Variablen
Expert
IOM1_AQ11_FixVal IOM1 Fester Wert fir AQ11 - INT16 CANopen 304F:24y,
Nur verfiigbar, wenn Parameter IOM1_AQ11_func | -10000 R/W Modbus 20296
auf 'Fixed Value' eingestellt ist.
0 - Profibus 20296
Wert und Bereich sind abhangig von der
Einstellung im Parameter IOM1_AQ_mode. 20000 - CIP 179.1.36
Wenn 'Voltage' eingestellt ist: ModbusTCP 20296
Einheit: mV EtherCAT 304F:24y
Bereich: -10000 ... 10000 PROFINET 20296
Wenn 'Current’ eingestellt ist:
Einheit: A
Bereich: 0 ... 20000
Geanderte Einstellungen werden sofort
Ubernommen.
Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.
IOM1_AQ12_FixVal IOM1 Fester Wert fir AQ12 - INT16 CANopen 304F:2Ey
Nur verflgbar, wenn Parameter IOM1_AQ12_func | -10000 R/W Modbus 20316
auf 'Fixed Value' eingestellt ist.
0 - Profibus 20316
Wert und Bereich sind abhangig von der
Einstellung im Parameter IOM1_AQ_mode. 20000 - CIP 179.1.46
Wenn 'Voltage' eingestellt ist: ModbusTCP 20316
Einheit: mV EtherCAT 304F:2En

Bereich: -10000 ... 10000
Wenn 'Current' eingestellt ist:
Einheit: pA

Bereich: 0 ... 20000

Geanderte Einstellungen werden sofort
Ubernommen.

Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.

PROFINET 20316

Umkehren der Spannung

Die Parameter IOM1_AO11_invert und IOM1_AO11_invert ermdglichen lhnen die
Umkehrung der Spannungswerte der Ausgange.
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Inbetriebnahme I0M1-Modul
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
liber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hochstwert Variablen
Expert
IOM1_AQ11_invert IOM1 Invertierung von AQ11 - UINT16 CANopen 304F:23;
Nur verflgbar, wenn Ausgang als Spannungs- 0 R/W Modbus 20294
Ausgang eingestellt ist.
0 per. Profibus 20294
Wert 0: Keine Invertierung
1 - CIP 179.1.35
Wert 1: Invertierung aktiv
ModbusTCP 20294
Geanderte Einstellungen werden sofort
Ubernommen. EtherCAT 304F:23y
Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06. PROFINET 20294
IOM1_AQ12_invert IOM1 Invertierung von AQ12 - UINT16 CANopen 304F:2Dy
Nur verfligbar, wenn Ausgang als Spannungs- 0 R/W Modbus 20314
Ausgang eingestellt ist.
0 per. Profibus 20314
Wert 0: Keine Invertierung
1 - CIP 179.1.45
Wert 1: Invertierung aktiv
ModbusTCP 20314
Geanderte Einstellungen werden sofort
Ubernommen. EtherCAT 304F:2Dy,

Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.

PROFINET 20314

Uberwachen der Uberlast fiir die Spannungsquelle

Wenn die zwei Analogausgénge AQ77 und AQ72 als Spannungsquelle eingesetzt
werden, werden sie auf Uberlast iberwacht. Eine Uberlast wird auBerhalb des
Spannungsbereichs +2 bis -2 V4 erkannt. Die Fehlerantwort kann Uber den

Parameter IOM1_AQO_ErrResp eingestellt werden.

Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
liber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/IW
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hochstwert Variablen
Expert
IOM1_AQ_ErrResp IOM1 Fehlerreaktion bei Uberlast der analogen - UINT16 CANopen 304F:1Fh
Ausgéange
0 R/W Modbus 20286
0/ Error Class 0: Fehlerklasse 0
1 per. Profibus 20286
1/ Error Class 1: Fehlerklasse 1
3 - CIP 179.1.31
2 | Error Class 2: Fehlerklasse 2
ModbusTCP 20286

3/ Error Class 3: Fehlerklasse 3

Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe moglich.

Geanderte Einstellungen werden beim nachsten
Aktivieren der Endstufe tbernommen.

EtherCAT 304F:1Fy
PROFINET 20286

0198441113873.01
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IOM1-Modul

Inbetriebnahme

Parametrierung der Signaleingangsfunktionen

Signaleingangsfunktion

Die digitalen Signaleingédnge kdnnen mit verschiedenen

Signaleingangsfunktionen belegt werden.

Die Funktionen der Eingange und Ausgange sind abhangig von der eingestellten
Betriebsart und den Einstellungen der entsprechenden Parameter.

AWARNUNG

durch.

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

» Stellen Sie sicher, dass die Verdrahtung zu den werkseitigen Einstellungen
und den folgenden Parametrisierungen passt.

» Starten Sie das System nur dann, wenn sich weder Personen noch
Hindernisse innerhalb des Betriebsbereichs befinden.

+ Flhren Sie bei der Inbetriebnahme, Updates oder anderen Anderungen am
Antriebsverstarker sorgfaltig Tests fir alle Betriebszustande und Fehlerfalle

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen
oder Sachschaden zur Folge haben.

Werkseitige Einstellungen

Die nachstehende Tabelle zeigt die Werkseinstellungen fiir die digitalen
Signaleingange im lokalen Steuerungsmodus in Abhangigkeit von der
ausgewahlten Betriebsart:

Signal Jog (Jogging) Electronic Gear Profile Torque Profile Velocity Motion Sequence
(Elektronisches (Profilmoment) (Profilgeschwindig- | (Bewegungsabfol-
Getriebe) keit) ge)
DI10 Switch Controller Switch Controller Switch Controller Switch Controller Data Set Bit 0
Parameter Set Parameter Set Parameter Set Parameter Set
DI11 Jog Fast/Slow Gear Offset 1 Inversion Al11 (10 Inversion Al11 (10 Data Set Bit 1
Module) Module)
DI12 Operating Mode Gear Offset 2 Inversion Al12 (IO Inversion Al12 (10 Data Set Bit 2
Switch Module) Module)
DI13 Freely Available Freely Available Freely Available Freely Available Data Set Bit 3

Die nachstehende Tabelle zeigt die Werkseinstellungen fiir die digitalen

Signaleingange im Feldbussteuerungsmodus:

Signal Signaleingangsfunktion
DI10 Freely Available
DI11 Freely Available
DI12 Freely Available
DI13 Freely Available

Parametrierung

Die nachstehende Tabelle enthalt eine Ubersicht (iber die mdglichen
Signaleingangsfunktionen:

30 0198441113873.01



Inbetriebnahme IOM1-Modul

Signaleingangsfunktion Lokaler Steuerungsmodus Feldbussteu-
erungsmo-
dus

Jog Electronic Profile Profile Motion Unabhéangig
Gear Torque Velocity Sequence von der
Betriebsart

Freely Available . . . . . .

Fault Reset . . . . . .

Enable . . . . . .

Halt . . . . . .

Start Profile Positioning .

Current Limitation . . . . . .

Zero Clamp . . . . . .

Velocity Limitation . . . . . .

Jog Positive .

Jog Negative .

Jog Fast/Slow .

Gear Ratio Switch «(1) . «(1) o(1)

Start Single Data Set .

Data Set Select .

Data Set Bit 0 ‘

Data Set Bit 1 .

Data Set Bit 2 .

Data Set Bit 3 .

Gear Offset 1 «(1) . o(1) o(1) .

Gear Offset 2 «(1) . o(1) o(1) .

Reference Switch (REF) . .

Positive Limit Switch (LIMP) . . . . . .

Negative Limit Switch (LIMN) . . . . . .

Switch Controller Parameter Set . . . . . .

Operating Mode Switch . . . .

Velocity Controller Integral Off . . . . . .

Start Motion Sequence .

Activate RMAC . . . . . .

Activate Operating Mode . . . . .

Data Set Bit 4 .

Data Set Bit 5 .

Data Set Bit 6 .

Inversion Al11 (10 Module) <M (M . . . .

Inversion Al12 (10 Module) «(1) (1) . . . .

Release Holding Brake . . . . . .

(1) Mit der Firmware-Version 2V01.26 des Antriebs. Die Signaleingangsfunktion kann in der spezifischen

Betriebsart in Verbindung mit der Signaleingangsfunktion ,,Operating Mode Switch®
(Betriebsartenschalter) verwendet werden.

Uber die folgenden Parameter kénnen die digitalen Signaleingdnge parametriert
werden:
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IOM1-Modul Inbetriebnahme
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
uiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hoéchstwert Variablen
Expert
IOM1_IOfunct_DI10 IOM1 Funktion Eingang DI10 - UINT16 CANopen 304F:50y
LonF—> 1-0- 1/ Freely Available / n o n E: Frei verfligbar - R/W Modbus 20384
d.. 1o 2/ Fault Reset/ F - E 5: Fault Reset nach - per. Profibus 20384
Fehler
- - CIP 179.1.80
3/Enable/ E n A b: Aktiviert die Endstufe
ModbusTCP 20384

4/Halt/ h AL E:Halt

5/ Start Profile Positioning/ 5 P £ P:
Startanforderung fur Bewegung

6/ Current Limitation/ L . /1: Begrenztden
Strom auf den Parameterwert

7/Zero Clamp/ L L 1 P: Zero Clamp

8/ Velocity Limitation/ V L , /1: Begrenzt die
Geschwindigkeit auf den Parameterwert

9/ Jog Positive/ 1o L P: Jog: Bewegung in
positive Richtung

10/ Jog Negative / J o L n: Jog: Bewegung in
negative Richtung

11/Jog Fast/Slow/ J o L F: Jog: Schaltet
zwischen langsamer und schneller Bewegung um

12/ Gear Ratio Switch / G ~ A E : Electronic
Gear: Schaltet zwischen zwei Getriebefaktoren
um

13 / Start Single Data Set/ J 5 £ A: Motion
Sequence: Startet einzelnen Datensatz

14 /| Data Set Select/ d 5 E L : Motion Sequence:
Auswahl Datensatz Bewegungssequenz

15/ Data SetBit 0/ d 5 b 0: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 0

16 / Data SetBit1/ d 5 b [: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 1

17 | Data Set Bit2/ d 5 b 2: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 2

18 / Data Set Bit 3/ d 5 b 3: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 3

19/ Gear Offset 1/ [ o F I: Electronic Gear:
Erstes Getriebe-Offset

20/ Gear Offset 2/ [ o F 2: Electronic Gear:
Zweites Getriebe-Offset

21/ Reference Switch (REF)/ - E F:
Referenzschalter

22 / Positive Limit Switch (LIMP)/ L .1 P:
Positiver Endschalter

23/ Negative Limit Switch (LIMN)/ L /1 n:
Negativer Endschalter

24 | Switch Controller Parameter Set/ L PA r:
Schaltet Regelkreisparametersatz um

27 | Operating Mode Switch / 11 5 W E : Wechselt
die Betriebsart

28 / Velocity Controller Integral Off / E n o F:
Schaltet den Integral-Anteil des
Geschwindigkeitsreglers aus

EtherCAT 304F:50n
PROFINET 20384
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Inbetriebnahme

IOM1-Modul

Parametername
HMI-Menii
HMI-Name

Beschreibung

Einheit
Mindestwert
Werkseinstellung

Hochstwert

Datentyp
R/W
Persisten-
te
Variablen

Expert

Parameteradresse
tiber Feldbus

29/ Start Motion Sequence / 5 E I15: Motion
Sequence: Startet eine Bewegungssequenz

31/ Activate RMAC / A r 11 c : Aktiviert die
Relativbewegung nach Capture (RMAC)

32/ Activate Operating Mode / A c o P: Aktiviert
Betriebsart

35/ Data SetBit4/ d 5 b 4: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 4

36/ Data Set Bit 5/ 4 5 b 5: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 5

37/ Data SetBit6/ d 5 b b6: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 6

38 /Inversion Al11 (I0 Module)/ A | | :
Invertiert Analogeingang Al11 (I/O-Modul)

39 /Inversion Al12 (I0 Module)/ A 12 :
Invertiert Analogeingang Al12 (1/O-Modul)

40 / Release Holding Brake / r E h b: Offnet die
Haltebremse

Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe maoglich.

Geanderte Einstellungen werden beim nachsten
Einschalten des Produkts Gbernommen.

Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.

IOM1_IOfunct_DI11
LonF—> /i1-0-

-

IOM1 Funktion Eingang DI11
1/ Freely Available / n o n E: Frei verfugbar

2/ Fault Reset/ F - E 5: Fault Reset nach
Fehler

3/Enable/ E n A b: Aktiviert die Endstufe
4/Halt/ h AL E:Halt

5/ Start Profile Positioning/ 5 P E P:
Startanforderung fiir Bewegung

6/ Current Limitation/ : L . /1: Begrenztden
Strom auf den Parameterwert

71ZeroClamp/ L L 11P: Zero Clamp

8/ Velocity Limitation/ V L , [1: Begrenzt die
Geschwindigkeit auf den Parameterwert

9/ Jog Positive/ 1 a G P: Jog: Bewegung in
positive Richtung

10/ Jog Negative / J o L n: Jog: Bewegung in
negative Richtung

11/ Jog Fast/Slow / J o G F: Jog: Schaltet
zwischen langsamer und schneller Bewegung um

12 / Gear Ratio Switch / [ ~ A E : Electronic
Gear: Schaltet zwischen zwei Getriebefaktoren
um

13 / Start Single Data Set/ d 5 E A: Motion
Sequence: Startet einzelnen Datensatz

14 /| Data Set Select/ d 5 E L : Motion Sequence:
Auswahl Datensatz Bewegungssequenz

15/ Data SetBit 0/ d4 5 b O: Motion Sequence:
Datensatzauswabhl Bit 0

UINT16
R/wW

per.

CANopen 304F:51,
Modbus 20386
Profibus 20386

CIP 179.1.81
ModbusTCP 20386
EtherCAT 304F:51,
PROFINET 20386

0198441113873.01

33



IOM1-Modul

Inbetriebnahme

Parametername
HMI-Menii
HMI-Name

Beschreibung

Einheit
Mindestwert
Werkseinstellung

Hoéchstwert

Datentyp
R/W
Persisten-
te
Variablen

Expert

Parameteradresse
uber Feldbus

16 / Data SetBit1/ d 5 b [: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 1

17 | Data Set Bit2/ 4 5 b 2: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 2

18 / Data Set Bit 3/ 4 5 b 3: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 3

19/ Gear Offset 1/ L o F I: Electronic Gear:
Erstes Getriebe-Offset

20/ Gear Offset 2/ [ o F 2: Electronic Gear:
Zweites Getriebe-Offset

21/ Reference Switch (REF)/ - E F:
Referenzschalter

22/ Positive Limit Switch (LIMP)/ L .1 P:
Positiver Endschalter

23/ Negative Limit Switch (LIMN)/ L /1 n:
Negativer Endschalter

24/ Switch Controller Parameter Set/ L PA r:
Schaltet Regelkreisparametersatz um

27 | Operating Mode Switch / 11 5 W E : Wechselt
die Betriebsart

28 / Velocity Controller Integral Off/ E n o F:
Schaltet den Integral-Anteil des
Geschwindigkeitsreglers aus

29 / Start Motion Sequence / 5 £ 1 5: Motion
Sequence: Startet eine Bewegungssequenz

31/ Activate RMAC / A r 1 c : Aktiviert die
Relativbewegung nach Capture (RMAC)

32/ Activate Operating Mode / A c o P: Aktiviert
Betriebsart

35/Data Set Bit4/ d 5 b 4: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 4

36/ Data SetBit5/ d 5 b 5: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 5

37 / Data Set Bit 6/ d 5 b b: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 6

38 /Inversion Al11 (10 Module)/ A I | .:
Invertiert Analogeingang Al11 (I/O-Modul)

39 /Inversion Al12 (I0 Module) / A 12 :
Invertiert Analogeingang Al12 (I/O-Modul)

40 / Release Holding Brake /  E h b: Offnet die
Haltebremse

Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe maoglich.

Geanderte Einstellungen werden beim nachsten
Einschalten des Produkts Gibernommen.

Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.

IOM1_IOfunct_DI12
LonF—> i1-0-

d. 12

IOM1 Funktion Eingang DI12
1/ Freely Available / n o n E: Frei verfligbar

2/ Fault Reset/ F - E 5: Fault Reset nach
Fehler

3/Enable/ E n A b: Aktiviert die Endstufe

UINT16
R/W

per.

CANopen 304F:52;
Modbus 20388
Profibus 20388

CIP 179.1.82
ModbusTCP 20388
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Inbetriebnahme IOM1-Modul
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
tiber Feldbus

HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-

te

Hochstwert Variablen
Expert

4/Halt/ h AL E:Halt

5/ Start Profile Positioning/ 5 P £ P:
Startanforderung fiir Bewegung

6/ Current Limitation/ . L . /1: Begrenztden
Strom auf den Parameterwert

71ZeroClamp/ L L 11 P: Zero Clamp

8/ Velocity Limitation/ V L , [1: Begrenzt die
Geschwindigkeit auf den Parameterwert

9/ Jog Positive/ /o G P: Jog: Bewegung in
positive Richtung

10/ Jog Negative / /o [ n: Jog: Bewegung in
negative Richtung

11/ Jog Fast/Slow / J o L F: Jog: Schaltet
zwischen langsamer und schneller Bewegung um

12 / Gear Ratio Switch / [ - A E : Electronic
Gear: Schaltet zwischen zwei Getriebefaktoren
um

13 / Start Single Data Set/ d 5 £ A: Motion
Sequence: Startet einzelnen Datensatz

14 / Data Set Select/ 4 5 E L : Motion Sequence:
Auswahl Datensatz Bewegungssequenz

15/ Data SetBit 0/ d 5 b O: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 0

16 / Data Set Bit1/ d4 5 b I: Motion Sequence:
Datensatzauswabhl Bit 1

17 / Data SetBit2/ d 5 b 2: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 2

18 / Data Set Bit 3/ d 5 b 3: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 3

19/ Gear Offset 1/ L o F I: Electronic Gear:
Erstes Getriebe-Offset

20/ Gear Offset2/ [ o F 2: Electronic Gear:
Zweites Getriebe-Offset

21/ Reference Switch (REF)/ - E F:
Referenzschalter

22/ Positive Limit Switch (LIMP)/ L . [1P:
Positiver Endschalter

23/ Negative Limit Switch (LIMN)/ L /1 n:
Negativer Endschalter

24 | Switch Controller Parameter Set/ L PA r:
Schaltet Regelkreisparametersatz um

27 | Operating Mode Switch / 11 5W E : Wechselt
die Betriebsart

28 / Velocity Controller Integral Off/ £ n o F:
Schaltet den Integral-Anteil des
Geschwindigkeitsreglers aus

29 / Start Motion Sequence / 5 E 1 5: Motion
Sequence: Startet eine Bewegungssequenz

31/ Activate RMAC / A r 1 c : Aktiviert die
Relativbewegung nach Capture (RMAC)

32/ Activate Operating Mode / A c o P: Aktiviert
Betriebsart

EtherCAT 304F:52n
PROFINET 20388

0198441113873.01
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Inbetriebnahme

Parametername
HMI-Menii
HMI-Name

Beschreibung

Einheit
Mindestwert
Werkseinstellung

Hoéchstwert

Datentyp
R/W
Persisten-
te
Variablen

Expert

Parameteradresse
uber Feldbus

35/Data Set Bit4/ d 5 b 4: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 4

36 /Data Set Bit 5/ d 5 b 5: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 5

37/ Data SetBit6/ d 5 b 6: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 6

38 /Inversion Al11 (10 Module)/ A | | ::
Invertiert Analogeingang Al11 (I/O-Modul)

39 /Inversion Al12 (10 Module)/ A I & .:
Invertiert Analogeingang Al12 (I/0-Modul)

40 / Release Holding Brake / ~ E h b: Offnet die
Haltebremse

Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe moglich.

Geanderte Einstellungen werden beim nachsten
Einschalten des Produkts ibernommen.

Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.

IOM1_IOfunct_DI13
LonF— 1-0-

d. 13

IOM1 Funktion Eingang DI13
1/ Freely Available / n o n E: Frei verfligbar

2/ Fault Reset/ F - E 5: Fault Reset nach
Fehler

3/Enable/ E n A b: Aktiviert die Endstufe
4 /Halt/ K AL E: Halt

5/ Start Profile Positioning/ 5 P £ P:
Startanforderung fir Bewegung

6/ Current Limitation/ L . /1: Begrenztden
Strom auf den Parameterwert

7/Zero Clamp/ L L 1P: Zero Clamp

8/ Velocity Limitation/ V L  [1: Begrenzt die
Geschwindigkeit auf den Parameterwert

9/ Jog Positive / J o L P: Jog: Bewegung in
positive Richtung

10/ Jog Negative / J o [ n: Jog: Bewegung in
negative Richtung

11/Jog Fast/Slow/ J o L F: Jog: Schaltet
zwischen langsamer und schneller Bewegung um

12/ Gear Ratio Switch / G ~ A E : Electronic
Gear: Schaltet zwischen zwei Getriebefaktoren
um

13 / Start Single Data Set/ d 5 £ A: Motion
Sequence: Startet einzelnen Datensatz

14 | Data Set Select/ d 5 E L : Motion Sequence:
Auswahl Datensatz Bewegungssequenz

15/ Data Set Bit0/ d 5 b O0: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 0

16 / Data SetBit1/ d 5 b [: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 1

17 | Data Set Bit2/ d 5 b 2: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 2

18 / Data Set Bit 3/ 4 5 b 3: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 3

UINT16
R/W

per.

CANopen 304F:53;
Modbus 20390
Profibus 20390

CIP 179.1.83
ModbusTCP 20390
EtherCAT 304F:53y
PROFINET 20390
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Inbetriebnahme IOM1-Modul
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
tiber Feldbus

HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-

te

Hochstwert Variablen
Expert

19/ Gear Offset 1/ [ o F I: Electronic Gear:
Erstes Getriebe-Offset

20/ Gear Offset 2/ [ o F 2: Electronic Gear:
Zweites Getriebe-Offset

21/ Reference Switch (REF)/ - E F:
Referenzschalter

22 | Positive Limit Switch (LIMP)/ L .1 FP:
Positiver Endschalter

23/ Negative Limit Switch (LIMN)/ L /T n:
Negativer Endschalter

24 | Switch Controller Parameter Set/ L PA r:
Schaltet Regelkreisparametersatz um

27 | Operating Mode Switch / 11 5W E : Wechselt
die Betriebsart

28 / Velocity Controller Integral Off/ £ n o F:
Schaltet den Integral-Anteil des
Geschwindigkeitsreglers aus

29/ Start Motion Sequence / 5 £ 1 5: Motion
Sequence: Startet eine Bewegungssequenz

31/ Activate RMAC / A r 11 c : Aktiviert die
Relativbewegung nach Capture (RMAC)

32/ Activate Operating Mode / A c o P: Aktiviert
Betriebsart

35/ Data Set Bit4/ 4 5 b 4: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 4

36/ Data SetBit5/ d 5 b 5: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 5

37/ Data SetBit 6/ d 5 b b5: Motion Sequence:
Datensatzauswahl Bit 6

38 /Inversion Al11 (I0 Module)/ A | | :
Invertiert Analogeingang Al11 (1/0O-Modul)

39 /Inversion Al12 (10 Module)/ A I 2 :
Invertiert Analogeingang Al12 (1/O-Modul)

40 / Release Holding Brake / - E h b: Offnet die
Haltebremse

Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe moglich.

Geanderte Einstellungen werden beim nachsten
Einschalten des Produkts tlbernommen.

Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.

Parametrierung der Signalausgangsfunktionen

Signalausgangsfunktion

Die digitalen Signalausgange kdnnen mit verschiedenen
Signalausgangsfunktionen belegt werden.

0198441113873.01
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Inbetriebnahme

Die Funktionen der Eingange und Ausgange sind abhangig von der eingestellten
Betriebsart und den Einstellungen der entsprechenden Parameter.

AWARNUNG

UNBEABSICHTIGTER GERATEBETRIEB

» Stellen Sie sicher, dass die Verdrahtung zu den werkseitigen Einstellungen
und den folgenden Parametrisierungen passt.

» Starten Sie das System nur dann, wenn sich weder Personen noch
Hindernisse innerhalb des Betriebsbereichs befinden.

+ Flhren Sie bei der Inbetriebnahme, Updates oder anderen Anderungen am
Antriebsverstarker sorgfaltig Tests fir alle Betriebszustande und Fehlerfalle

durch.

Die Nichtbeachtung dieser Anweisungen kann Tod, schwere Verletzungen

oder Sachschéaden zur Folge haben.

Wenn ein Fehler erkannt wird, bleibt der Zustand der Signalausgange aktiv
entsprechend der zugewiesenen Signalausgangsfunktion.

Werkseitige Einstellungen

Die nachstehende Tabelle zeigt die Werkseinstellungen fiir die digitalen
Signalausgange im lokalen Steuerungsmodus in Abhangigkeit von der
ausgewahlten Betriebsart:

Signal Jog (Jogging) Electronic Gear Profile Torque Profile Velocity Motion Sequence
(Elektronisches (Profilmoment) (Profilgeschwindig- | (Bewegungsabfol-
Getriebe) keit) ge)

DQ10 Motor standstill Motor Standstill Motor Standstill Motor Standstill Motor Standstill

DQ11 Selected Error Selected Error Selected Error Selected Error Selected Error

Parametrierung

Die nachstehende Tabelle zeigt die Werkseinstellungen fiir die digitalen
Signalausgange im Feldbussteuerungsmodus:

Signal Signalausgangsfunktion
DQ10 Freely Available
DQ11 Freely Available

Die nachstehende Tabelle enthalt eine Ubersicht (iber die mdglichen
Signalausgangsfunktionen:

Signalausgangsfunktion

Lokaler Steuerungsmodus Feldbussteu-

erungsmo-
dus
Jog Electronic Profile Profile Motion Unabhangig
Gear Torque Velocity Sequence von der
Betriebsart

Freely Available

. . . . . .

No Fault

Active

. . . . . .

RMAC Active Or Finished

In Position Deviation Window

. . o(1) o(1) . .

In Velocity Deviation Window

. . o(1) . . .

Velocity Below Threshold

Current Below Threshold

38

0198441113873.01




Inbetriebnahme

IOM1-Modul

Signalausgangsfunktion

Lokaler Steuerungsmodus

Feldbussteu-
erungsmo-
dus

Jog Electronic
Gear

Profile
Torque

Profile
Velocity

Motion
Sequence

Unabhéangig
von der
Betriebsart

Halt Acknowledge

Motion Sequence: Start
Acknowledge

Motor Standstill

Selected Error

Drive Referenced (ref_ok)

Selected Warning

Motion Sequence: Done

Position Register Channel 1

Position Register Channel 2

Position Register Channel 3

Position Register Channel 4

Motor Moves Positive

Motor Moves Negative

(1)

Mit der Firmware-Version 2V01.26 des Antriebs.

Uber die folgenden Parameter kénnen die digitalen Signalausgange parametriert

werden:

0198441113873.01
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IOM1-Modul

Inbetriebnahme

Parametername
HMI-Menii
HMI-Name

Beschreibung

Einheit
Mindestwert
Werkseinstellung

Hoéchstwert

Datentyp
R/W
Persisten-
te
Variablen

Expert

Parameteradresse
uber Feldbus

IOM1_IOfunct_DQ10
LonF— 1-0-

do 10

IOM1 Funktion Ausgang DQ10
1/ Freely Available / n o n E: Frei verfligbar

2/NoFault/ n F L E: Meldet die
Betriebszustdnde Ready To Switch On, Switched
On und Operation Enabled

3/ Active/ A c £ :: Meldet Betriebszustand
Operation Enabled

4/ RMAC Active Or Finished/ r 1c A:
Relativbewegung nach Capture ist aktiv oder
beendet (RMAC)

5/ In Position Deviation Window/ :n - P:
Schleppabstand innerhalb Fenster

6 / In Velocity Deviation Window/ 1 n - V:
Geschwindigkeitsabweichung innerhalb Fenster

7 | Velocity Below Threshold / V £ h r:
Motorgeschwindigkeit unterhalb des
Schwellwertes

8/ Current Below Threshold/ £ h r:
Motorstrom unterhalb des Schwellwertes

9 / Halt Acknowledge / h A L E : Halt-Quittierung

11/ Motion Sequence: Start Acknowledge /
d 5 A c : Motion Sequence: Quittierung der
Startanforderung

13 / Motor Standstill / 15 E d: Motor steht

14/ Selected Error/ 5 E r r: Einer der
angegebenen Fehler der Fehlerklassen 1 ... 4
steht an

15/ Valid Reference (ref_ok)/ r E F o:
Nullpunkt ist glltig (ref_ok)

16 / Selected Warning/ 5\W r~ ~: Einer der
angegebenen Fehler der Fehlerklasse 0 steht an

17 | Motion Sequence: Done/ 15 [ o: Motion
Sequence: Bewegungssequenz abgeschlossen

18 / Position Register Channel1/ P~ [ I:
Kanal 1 des Positionsregisters

19 / Position Register Channel 2/ P~ [ 2:
Kanal 2 des Positionsregisters

20/ Position Register Channel 3/ P~ [ 3:
Kanal 3 des Positionsregisters

21/ Position Register Channel 4/ P~ [ Y4:
Kanal 4 des Positionsregisters

22 | Motor Moves Positive/ TP o 5:
Motorbewegung in positive Richtung

23/ Motor Moves Negative/ [1n E [:
Motorbewegung in negative Richtung

Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe moglich.

Geanderte Einstellungen werden beim néachsten
Einschalten des Produkts ibernommen.

Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.

UINT16
R/W

per.

CANopen 304F:5A,
Modbus 20404
Profibus 20404

CIP 179.1.90
ModbusTCP 20404
EtherCAT 304F:5An
PROFINET 20404

IOM1_IOfunct_DQ11

LonF— i1-0-

IOM1 Funktion Ausgang DQ11

UINT16
R/W

CANopen 304F:5B,
Modbus 20406

40
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Inbetriebnahme IOM1-Modul
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
tiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hochstwert Variablen
Expert
do |1 1/Freely Available / n o n E: Frei verfugbar - per. Profibus 20406
2/NoFault/ n F L £: Meldet die - - CIP 179.1.91
Betriebszustande Ready To Switch On, Switched
On und Operation Enabled ModbusTCP 20406
3/ Active/ A c £ :: Meldet Betriebszustand EtherCAT 304F:5Bh
Operation Enabled
PROFINET 20406

4/ RMAC Active Or Finished / - 1c A:
Relativbewegung nach Capture ist aktiv oder
beendet (RMAC)

5/ In Position Deviation Window/ :n - P:
Schleppabstand innerhalb Fenster

6/ In Velocity Deviation Window/ :n - V:
Geschwindigkeitsabweichung innerhalb Fenster

7 | Velocity Below Threshold/ V £ h r:
Motorgeschwindigkeit unterhalb des
Schwellwertes

8/ Current Below Threshold/ E h r:
Motorstrom unterhalb des Schwellwertes

9/ Halt Acknowledge / h A L t : Halt-Quittierung

11 / Motion Sequence: Start Acknowledge /
d 5 A c : Motion Sequence: Quittierung der
Startanforderung

13 / Motor Standstill / 1715 £ d: Motor steht

14/ Selected Error/ 5 E r r: Einer der
angegebenen Fehler der Fehlerklassen 1 ... 4
steht an

15/ Valid Reference (ref _ok)/ - E F a:
Nullpunkt ist gliltig (ref_ok)

16 / Selected Warning / 5\ r n: Einer der
angegebenen Fehler der Fehlerklasse O steht an

17 | Motion Sequence: Done/ 15 [ o: Motion
Sequence: Bewegungssequenz abgeschlossen

18 / Position Register Channel1/ P~ [ I:
Kanal 1 des Positionsregisters

19 / Position Register Channel 2/ P~ [ 2:
Kanal 2 des Positionsregisters

20/ Position Register Channel 3/ P~ [ 3:
Kanal 3 des Positionsregisters

21/ Position Register Channel 4/ P~ [ 4:
Kanal 4 des Positionsregisters

22/ Motor Moves Positive/ TP o 5:
Motorbewegung in positive Richtung

23/ Motor Moves Negative / [1n E L:
Motorbewegung in negative Richtung

Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe mdglich.

Geanderte Einstellungen werden beim nachsten
Einschalten des Produkts ibernommen.

Verflgbar mit Firmware-Version 2V01.06.
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Inbetriebnahme

Parametrierung der Software-Entprellung

Entprellzeit

Die Entprellzeit der Signaleingange besteht aus Hardware- und Software-

Entprellung.

Die Hardware-Entprellzeit ist permanent eingestellt, siehe Digitale

Eingangssignale 24 V , Seite 12.

Wenn eine andere Signaleingangsfunktion zugewiesen und das Produkt aus- und
wiedereingeschaltet wird, wird die Software-Entprellung auf die werkseitigen

Voreinstellungen zurtickgesetzt.

Uber die folgenden Parameter kann die Software-Entprellzeit eingestellt werden:

5/1.25ms: 1,25 ms
6/1.50 ms: 1,50 ms

Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe mdoglich.

Geanderte Einstellungen werden sofort
Ubernommen.

Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.

Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
tiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
Hochstwert :?ariablen
Expert

IOM1_DI_10_Deb IOM1 Entprelizeit von DI10 - UINT16 CANopen 304F:40p,
0/ No: Keine Software-Entprellung 0 R/W Modbus 20352
1/0.25ms: 0,25 ms 6 per. Profibus 20352
2/0.50 ms: 0,50 ms 6 - CIP 179.1.64
3/0.75ms: 0,75 ms ModbusTCP 20352
4/1.00 ms: 1,00 ms EtherCAT 304F:40n
5/1.25ms: 1,25 ms PROFINET 20352
6/1.50 ms: 1,50 ms
Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe mdoglich.
Geanderte Einstellungen werden sofort
Ubernommen.
Verfligbar mit Firmware-Version 2V01.06.

IOM1_DI_11_Deb IOM1 Entprelizeit von DI11 - UINT16 CANopen 304F:41y,
0/ No: Keine Software-Entprellung 0 R/W Modbus 20354
1/0.25ms: 0,25 ms 6 per. Profibus 20354
2/0.50 ms: 0,50 ms 6 - CIP 179.1.65
3/0.75ms: 0,75 ms ModbusTCP 20354
4/1.00 ms: 1,00 ms EtherCAT 304F:41y

PROFINET 20354
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Inbetriebnahme IOM1-Modul
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
liber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
Hochstwert tleariablen
Expert

IOM1_DI_12_Deb IOM1 Entprellzeit von DI12 - UINT16 CANopen 304F:42;,
0/ No: Keine Software-Entprellung 0 R/W Modbus 20356
1/0.25 ms: 0,25 ms 6 per. Profibus 20356
2/0.50 ms: 0,50 ms 6 - CIP 179.1.66
3/0.75ms: 0,75 ms ModbusTCP 20356
4/1.00 ms: 1,00 ms EtherCAT 304F:42y
5/1.25ms: 1,25 ms PROFINET 20356
6/1.50 ms: 1,50 ms
Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe moglich.
Geanderte Einstellungen werden sofort
Ubernommen.
Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.

IOM1_DI_13_Deb IOM1 Entprellzeit von DI13 - UINT16 CANopen 304F:43;
0/ No: Keine Software-Entprellung 0 R/W Modbus 20358
1/0.25 ms: 0,25 ms 6 per. Profibus 20358
2/0.50 ms: 0,50 ms 6 - CIP 179.1.67
3/0.75ms: 0,75 ms ModbusTCP 20358
4/1.00 ms: 1,00 ms EtherCAT 304F:43y

5/1.25ms: 1,25 ms
6/1.50 ms: 1,50 ms

Eine Anderung der Einstellung ist nur bei
deaktivierter Endstufe moglich.

Geanderte Einstellungen werden sofort
Ubernommen.

Verfugbar mit Firmware-Version 2V01.06.

PROFINET 20358

Einstellung eines Signalausgangs per Parameter

Die digitalen Signalausgange kénnen tber den Feldbus bedarfsgerecht eingestellt

werden.

Um einen digitalen Signalausgang per Parameter einstellen zu kdnnen, muss
zunachst die Signalausgangsfunktion ,Freely Available“ (Frei verfligbar)

parametriert werden, siehe das Kapitel Parametrierung der
Signalausgangsfunktionen, Seite 37.

Die digitalen Signalausgange werden tber den Parameter IOM1_DQ_set gesetzt.
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IOM1-Modul Inbetriebnahme
Parametername Beschreibung Einheit Datentyp Parameteradresse
tiber Feldbus
HMI-Menii Mindestwert R/W
HMI-Name Werkseinstellung Persisten-
te
Hochstwert Variablen
Expert
IOM1_DQ_set IOM1 Digitalausgéange direkt setzen - UINT16 CANopen 304F:37x
Digitale Ausgange kdnnen nur direkt gesetzt - R/W Modbus 20334
werden, wenn die Signalausgangsfunktion auf
'Available as required' gesetzt wurde. - - Profibus 20334
Bitbelegung: - - CIP 179.1.55
Bit 0: DQ10 ModbusTCP 20334
Bit 1: DQ11 EtherCAT 304F:37h

PROFINET 20334
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IOM1-Modul

Glossar

D
DOM:

Date of manufacturing: (Date Of Manufacturing) Auf dem Typenschild des
Produkts ist das Herstellungsdatum im Format TT.MM.JJ oder im Format TT.MM.
JJJJ angegeben. Beispiel:

31.12.09 entspricht dem 31. Dezember 2009
31.12.2009 entspricht dem 31. Dezember 2009

Drehrichtung:

Rotation der Motorwelle in einer positiven oder negativen Drehrichtung. Die
positive Richtung entspricht der Drehung der Motorwelle im Uhrzeigersinn, wenn
der Nutzer auf die Stirnflache der herausstehenden Motorwelle blickt.

E
E/A:

Eingange/Ausgange
EMV:

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Endschalter/Positionsschalter:

Schalter, die ein Uberfahren des zulassigen Verfahrbereichs signalisieren.

F

Fault reset:

Eine Funktion, mit der ein Antrieb nach einem erkannten Fehler wieder in den
regularen Betriebszustand versetzt wird, nachdem die Fehlerursache beseitigt
worden ist und der Fehler nicht mehr ansteht.

Fault:

.Fault* entspricht einem Zustand, der von einem Fehler verursacht werden kann.
Weitere Informationen finden Sie in den relevanten Normen, wie z. B. IEC 61800-
7, ODVA CIP (Common Industrial Protocol).

Fehler:

Diskrepanz zwischen dem berechneten, beobachteten oder gemessenen Wert
bzw. den Bedingungen und dem festgelegten oder theoretisch korrekten Wert
oder der Bedingung.

Fehlerklasse:

Klassifizierung von Fehlern in Gruppen. Die Einteilung in unterschiedliche
Fehlerklassen ermdglicht gezielte Reaktionen auf die Fehler einer Klasse, zum
Beispiel nach Schwere eines Fehlers.

G
GSD-Datei:

Eine vom Anbieter bereitgestellte Datei, die fur die Inbetriebnahme des Gerats
erforderlich ist und spezifische Informationen zu einem Profibus-Gerat enthalt.
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I
Inc (Ink):

Inkremente
Inkrementalsignale:

Schritte eines Encoders als Rechteckimpulssequenzen. Die Impulse verweisen
auf Positionsanderungen.

P
Parameter:

Geratedaten und -werte, die vom Benutzer gelesen und (bis zu einem gewissen
Grad) eingestellt werden kdnnen.

PTC:

Widerstand mit einem positiven Temperaturkoeffizienten. Der Widerstandswert
erhdht sich mit dem Temperaturanstieg.

Q

Quick Stop:

Eine Funktion, die im Fall eines Fehlers oder lber einen Befehl zum schnellen
Verzdgern eines Motors eingesetzt werden kann.

W
Werkseinstellungen:

Werkseinstellungen bei Auslieferung des Produkts
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