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La informacion que se ofrece en esta documentacion contiene descripciones de caracter general
y/o caracteristicas técnicas sobre el rendimiento de los productos incluidos en ella. La presente
documentacién no tiene como objeto sustituir dichos productos para aplicaciones de usuario
especificas, ni debe emplearse para determinar su idoneidad o fiabilidad. Los usuarios o
integradores tienen la responsabilidad de llevar a cabo un analisis de riesgos adecuado y
completo, asi como la evaluacion y las pruebas de los productos en relacion con la aplicacion o el
uso de dichos productos en cuestiéon. Ni Schneider Electric ni ninguna de sus filiales o asociados
asumiran responsabilidad alguna por el uso inapropiado de la informacion contenida en este
documento. Si tiene sugerencias de mejoras o modificaciones o ha hallado errores en esta
publicacién, le rogamos que nos lo notifique.

Usted se compromete a no reproducir, salvo para su propio uso personal, no comercial, la
totalidad o parte de este documento en ninguin soporte sin el permiso de Schneider Electric, por
escrito. También se compromete a no establecer ningun vinculo de hipertexto a este documento
o su contenido. Schneider Electric no otorga ningun derecho o licencia para el uso personal y no
comercial del documento o de su contenido, salvo para una licencia no exclusiva para consultarla
"tal cual", bajo su propia responsabilidad. Todos los demas derechos estan reservados.

Al instalar y utilizar este producto es necesario tener en cuenta todas las regulaciones sobre
seguridad correspondientes, ya sean regionales, locales o estatales. Por razones de seguridad y
para garantizar que se siguen los consejos de la documentacion del sistema, las reparaciones solo
podra realizarlas el fabricante.

Cuando se utilicen dispositivos para aplicaciones con requisitos técnicos de seguridad, siga las
instrucciones pertinentes.

Si con nuestros productos de hardware no se utiliza el software de Schneider Electric u otro
software aprobado, pueden producirse lesiones, dafios o un funcionamiento incorrecto del equipo.

Si no se tiene en cuenta esta informacion, se pueden causar dafios personales o en el equipo.
© 2020 Schneider Electric. Reservados todos los derechos.
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Informacion de seguridad @

Informacién importante

AVISO
Lea atentamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con el dispositivo
antes de instalarlo, utilizarlo, revisarlo o realizar su mantenimiento. Los mensajes especiales que
se ofrecen a continuacion pueden aparecer a lo largo de la documentacion o en el equipo para
advertir de peligros potenciales, o para ofrecer informacion que aclara o simplifica los distintos
procedimientos.

La inclusion de este icono en una etiqueta “Peligro” o “Advertencia” indica que existe
un riesgo de descarga eléctrica, que puede provocar lesiones si no se siguen las
instrucciones.

de lesiones. Observe todos los mensajes que siguen a este icono para evitar
posibles lesiones o incluso la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacion de peligro que, si no se evita, provocara lesiones graves o
incluso la muerte.

/: Este es el icono de alerta de seguridad. Se utiliza para advertir de posibles riesgos

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacion de peligro que, si no se evita, podria provocar lesiones
graves o incluso la muerte.

A ATENCION

ATENCION indica una situacién peligrosa que, si no se evita, podria provocar lesiones leves
0 moderadas.

AVISO

AVISO indica una situacion potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede provocar
dafos en el equipo.

31007134 07/2020 1



TENGA EN CUENTA LO SIGUIENTE:

La instalacion, el manejo, las revisiones y el mantenimiento de equipos eléctricos deberan ser
realizados solo por personal cualificado. Schneider Electric no se hace responsable de ninguna
de las consecuencias del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que cuenta con capacidad y conocimientos relativos a la
construccion, el funcionamiento y la instalacién de equipos eléctricos, y que ha sido formada en
materia de seguridad para reconocer y evitar los riesgos que conllevan tales equipos.

ANTES DE EMPEZAR

No utilice este producto en maquinaria sin proteccion de punto de funcionamiento. La ausencia de
proteccién de punto de funcionamiento en una maquina puede provocar lesiones graves al
operador de dicha maquina.

A ADVERTENCIA

EQUIPO SIN PROTECCION

e No utilice este software ni los equipos de automatizacion relacionados en equipos que no
dispongan de proteccién de punto de funcionamiento.

e No introduzca las manos u otras partes del cuerpo dentro de la maquinaria mientras esta en
funcionamiento.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dafio al
equipo.

Este equipo de automatizacion y el software relacionado se utilizan para controlar diversos
procesos industriales. El tipo o modelo del equipo de automatizaciéon adecuado para cada uso
varia en funcién de factores tales como las funciones de control necesarias, el grado de proteccion
requerido, los métodos de produccion, la existencia de condiciones poco habituales, las
normativas gubernamentales, etc. En algunos usos, puede ser necesario mas de un procesador,
como en el caso de que se requiera redundancia de respaldo.

Solamente el usuario, el fabricante de la maquina o el integrador del sistema conocen las
condiciones y los factores presentes durante la configuracion, el funcionamiento y el
mantenimiento de la maquina y, por consiguiente, pueden decidir el equipo asociado y las
medidas de seguridad y los enclavamientos relacionados que se pueden utilizar de forma
adecuada. Al seleccionar los equipos de automatizacién y control, asi como el software
relacionado para un uso determinado, el usuario debera consultar los estandares y las normativas
locales y nacionales aplicables. La publicacion National Safety Council's Accident Prevention
Manual (que goza de un gran reconocimiento en los Estados Unidos de América) también
proporciona gran cantidad de informacion de utilidad.

12
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En algunas aplicaciones, como en el caso de la maquinaria de embalaje, debe proporcionarse
proteccion adicional al operador, como la proteccion de punto de funcionamiento. Esta medida es
necesaria si existe la posibilidad de que las manos y otras partes del cuerpo del operador puedan
introducirse y quedar atrapadas en areas o puntos peligrosos, lo que puede provocar lesiones
graves. Los productos de software por si solos no pueden proteger al operador frente a posibles
lesiones. Por este motivo, el software no se puede sustituir por la proteccién de punto de funciona-
miento ni puede realizar la funcion de esta.

Asegurese de que las medidas de seguridad y los enclavamientos mecanicos/eléctricos
relacionados con la proteccion de punto de funcionamiento se hayan instalado y estén operativos
antes de que los equipos entren en funcionamiento. Todos los enclavamientos y las medidas de
seguridad relacionados con la proteccion de punto de funcionamiento deben estar coordinados
con la programacion del software y los equipos de automatizacion relacionados.

NOTA: La coordinacion de las medidas de seguridad y los enclavamientos mecanicos/eléctricos
para la proteccion de punto de funcionamiento esta fuera del ambito de la biblioteca de bloques
de funciones, la guia de usuario del sistema o de otras instalaciones mencionadas en esta
documentacion.

INICIAR Y PROBAR

Antes de utilizar los equipos eléctricos de control y automatizacion para su funcionamiento normal
tras la instalacién, es necesario que personal cualificado lleve a cabo una prueba de inicio del
sistema para verificar que los equipos funcionan correctamente. Es importante realizar los
preparativos para una comprobacion de estas caracteristicas y disponer de suficiente tiempo para
llevar a cabo las pruebas de forma completa y correcta.

A ADVERTENCIA

PELIGRO DE FUNCIONAMIENTO DEL EQUIPO

e Compruebe que se hayan seguido todos los procedimientos de instalacion y configuracion.

e Antes de realizar las pruebas de funcionamiento, retire de todos los dispositivos todos los
bloqueos u otros medios de sujecion temporales utilizados para el transporte.

o Retire del equipo las herramientas, los medidores y el material de desecho que pueda haber.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dafio al
equipo.

Realice todas las pruebas de inicio recomendadas en la documentacion del equipo. Guarde la
documentacion del equipo para consultarla en el futuro.

Las pruebas del software deben realizarse tanto en un entorno simulado como en un entorno real.

Verifique que no existen cortocircuitos ni conexiones a tierra temporales en todo el sistema que
no estén instalados segun la normativa local (de conformidad con National Electrical Code de
EE. UU., por ejemplo). Si fuera necesario realizar pruebas de tension de alto potencial, siga las
recomendaciones de la documentacion del equipo para evitar dafiar el equipo fortuitamente.
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Antes de dar tension al equipo:

Retire del equipo las herramientas, los medidores y el material de desecho que pueda haber.
Cierre la puerta de la carcasa del equipo.

Retire todas las conexiones a tierra temporales de las lineas de alimentacion de entrada.
Realice todas las pruebas iniciales recomendadas por el fabricante.

FUNCIONAMIENTO Y AJUSTES

Las precauciones siguientes proceden de NEMA Standards Publication ICS 7.1-1995 (prevalece
la version en inglés):

Aunque se ha extremado la precaucion en el disefio y la fabricacién del equipo o en la seleccion
y las especificaciones de los componentes, existen riesgos que pueden aparecer si el equipo
se utiliza de forma inadecuada.

En algunas ocasiones puede desajustarse el equipo, lo que provocaria un funcionamiento
incorrecto o poco seguro. Utilice siempre las instrucciones del fabricante como guia para
realizar los ajustes de funcionamiento. El personal que tenga acceso a estos ajustes debe estar
familiarizado con las instrucciones del fabricante del equipo y con la maquinaria utilizada para
los equipos eléctricos.

El operador solo debe tener acceso a los ajustes de funcionamiento que realmente necesita. El
acceso a los demas controles debe restringirse para evitar cambios no autorizados en las
caracteristicas de funcionamiento.

14
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Acerca de este libro @

Presentacion

Objeto

En este manual se describe la implementacion del moédulo de comunicaciones BMX NOE 01x0 y
las plataformas de BMX P34 20x0 CPU con puertos incorporados en redes Ethernet.

Campo de aplicacién
Este documento es valido para la versién EcoStruxure™ Control Expert 15.0 o posterior.

Las caracteristicas técnicas de los dispositivos que se describen en este documento también se
encuentran online. Para acceder a esta informacioén online:

Paso Accién
1 Vaya a la pagina de inicio de Schneider Electric www.schneider-electric.com.
2 En el cuadro Search, escriba la referencia del producto o el nombre del rango de productos.

e No incluya espacios en blanco en la referencia ni en el rango de productos.
® Para obtener informacion sobre como agrupar médulos similares, utilice los asteriscos ().

3 Si ha introducido una referencia, vaya a los resultados de busqueda de Product Datasheets y
haga clic en la referencia deseada.

Si ha introducido el nombre de un rango de productos, vaya a los resultados de busqueda de
Product Ranges y haga clic en la gama deseada.

4 Si aparece mas de una referencia en los resultados de busqueda Products, haga clic en la
referencia deseada.

5 En funcién del tamafo de la pantalla, es posible que deba desplazar la pagina hacia abajo para
consultar la hoja de datos.

6 Para guardar o imprimir una hoja de datos como archivo .pdf, haga clic en Download XXX
product datasheet.

Las caracteristicas que se indican en este documentacién deben coincidir con las que figuran
online. De acuerdo con nuestra politica de mejoras continuas, es posible que a lo largo del tiempo
revisemos el contenido con el fin de elaborar documentos mas claros y precisos. En caso de que
detecte alguna diferencia entre el documentacion y la informacion online, utilice esta ultima para
su referencia.
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Documentos relacionados

Titulo de la documentacion Numero de referencia
Modicon M340, Procesadores, Manual de configuracion 35012676 (English),

35012677 (French),
35013351 (German),

35013352 (ltalian),
35013353 (Spanish),

35013354 (Chinese)

EcoStruxure™ Control Expert, Modalidades de funcionamiento 33003101 (inglés),
33003102 (francés),
33003103 (aleman),
33003104 (espaiiol),
33003696 (italiano),
33003697 (chino)

Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/0, Normas y certificaciones | EIO0000002726 (inglés),
EI00000002727 (francés),
EI00000002728 (aleman),
EI00000002730 (italiano),
EI00000002729 (espafiol),
EI00000002731 (chino)

EcoStruxure™ Control Expert, Gestion de E/S, Biblioteca de bloques 33002531 (inglés),
33002532 (francés),
33002533 (aleman),
33003684 (italiano),
33002534 (espaiiol),
33003685 (chino)

EcoStruxure™ Control Expert, Comunicacion, Biblioteca de bloques 33002527 (inglés),
33002528 (francés),
33002529 (aleman),
33003682 (italiano),
33002530 (espanol),
33003683 (chino)

Guia del usuario de Transparent Ready 31006929 (inglés),

31006930 (francés),
31006931 (aleman),
31006932 (espariol)

FactoryCast para Modicon M340 Manual de usuario 35015192 (inglés),
35015193 (frances),
35015194 (aleman),
35015195 (espafiol),
35015196 (italiano)

Puede descargar estas publicaciones técnicas e informacion técnica adicional de nuestro sitio web
www.schneider-electric.com/en/download.
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http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/35012676K01000
http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/35012677K01000
http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/35013351K01000
http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/35013352K01000
http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/35013353K01000
http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/35013354K01000
https://www.schneider-electric.com/en/download

Informacioén relativa al producto

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

La aplicacién de este producto requiere experiencia en el disefio y la programacion de sistemas
de control. Sélo debe permitirse a las personas con dicha experiencia programar, instalar,
modificar y aplicar este producto.

Siga todas las normativas de seguridad nacionales y locales.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dafio al
equipo.

31007134 07/2020 17



18

31007134 07/2020



Parte |

Requisitos de comunicacion y hardware de Modicon M340

Acerca de esta parte
En esta seccion se incluye una descripcion general de los requisitos de hardware y comunicacion
de los médulos BMX NOE 01x0 y las CPU BMX P34 20x0 en redes Ethernet.

Para obtener informacion sobre las especificaciones e instalacion del sistema Modicon M340,
consulte el manual Modicon X80 Bastidores y fuentes de alimentacion, Guia de hardware.

NOTA: Los médulos BMX NOE 01x0 disponen de un servidor Web incorporado. Puede acceder
al sitio Web para supervisar, diagnosticar o configurar el médulo. Consulte Modicon M340,
FactoryCast, Manual de usuario para ver una descripcion del sitio Web.

Contenido de esta parte
Esta parte contiene los siguientes capitulos:

Capitulo Nombre del capitulo Pagina
1 Médulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet 21
2 Descripcion general del médulo Ethernet Modicon M340 37
3 Seleccion de un procesador o un médulo de comunicaciones Ethernet para 41
Modicon M340
4 Instalaciéon de hardware 47
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Capitulo 1

Modulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

Introduccion

En este capitulo se proporcionan representaciones graficas de médulos Modicon M340 que se

pueden usar para comunicaciones entre redes Ethernet y bastidores Modicon M340. Los moédulos

adecuados son:

e BMX NOE 0100 y BMX NOE 0110: Estos modulos de opcion de red estan dedicados a
comunicaciones Ethernet.

o BMX P34 2020 y BMX P34 2030: Ademas de su funcionalidad como procesadores, estos
modulos de CPU tienen puertos incorporados para comunicaciones Ethernet.

En otra seccién de esta guia se ofrece informacién para seleccionar el hardware adecuado para
su sistema y las necesidades de sus aplicaciones (véase pagina 41).

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene las siguientes secciones:

Seccién Apartado Pagina
1.1 Caracteristicas externas 22
1.2 Caracteristicas comunes de procesadores y médulos Modicon M340 26
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Médulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

Seccion 1.1
Caracteristicas externas

Acerca de esta seccion

En esta seccioén se identifican los puertos y las caracteristicas externas de los médulos

BMX NOE 01x0 y las CPU BMX P34 20x0.

Contenido de esta seccién

Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Descripcion fisica de BMX NOE 01x0 23
Descripcion fisica de BMX P34 2020 24
Descripcion fisica de BMX P34 2030/20302 25

22
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Médulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

Descripcién fisica de BMX NOE 01x0

Médulo
En esta ilustracién se muestran los médulos de comunicacion BMX NOE 01x0:

~N——

Leyenda:

e 1 Pantalla LED (véase pagina 28)

e 2 Puerfo Ethernet (véase pdgina 34)

o 3 Slot de la tarjeta de memoria
Se puede utilizar una tarjeta de memoria para almacenar archivos, como paginas web y
archivos de registro. En otra seccion de esta guia se ofrecen las caracteristicas de rendimiento
de las tarjetas de memoria estandar y opcionales (véase pagina 52)

e 4 Bofon Resetear
Pulse este botén para iniciar en frio el médulo. Después de resetear, la red reconoce el médulo
como un dispositivo nuevo.

NOTA: Confirme que la puerta del slot de la tarjeta de memoria esta cerrada cuando el médulo
esté encendido. La tarjeta de memoria puede producir descargas electrostaticas si se deja la
puerta abierta.
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Médulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

Descripcién fisica de BMX P34 2020

Médulo
Esta ilustracion muestra la CPU BMX P34 2020:

Leyenda:
e 1 Pantalla de indicadores LED (véase pagina 28)
e 2 Puerfo USB
e 3 Puerfo Ethernet (véase pdgina 34)
e 4 Ranura de la tarjeta de memoria
Se utiliza para lo siguiente:
O almacenar archivos, como paginas web y archivos de registro.
O codigo de copia de seguridad
O aplicacion de copia de seguridad

En otra seccién de esta guia se ofrecen las caracteristicas de rendimiento de las tarjetas de
memoria estandar y opcionales (véase pagina 52).
o 5 Puerto serie Modbus
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Médulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

Descripcion fisica de BMX P34 2030/20302

Médulo
Esta ilustracion muestra las CPU BMX P34 2030/20302:

Leyenda:
1 Pantalla de indicadores LED (véase p&dgina 28)
e 2 Puerfo USB
o 3 Puerto Ethernet (véase pdgina 34)
e 4 Ranura de la tarjeta de memoria
Se utiliza para lo siguiente:
O Almacenar archivos, como paginas Web y archivos de registro
O Realizar copias de seguridad de cédigo
O Realizar copias de seguridad de aplicaciones

En otra seccion de esta guia se ofrecen las caracteristicas de rendimiento de las tarjetas de
memoria estandar y opcionales (véase pagina 52).
e 5 Puerfo CANopen
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Moédulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

Seccion 1.2

Caracteristicas comunes de procesadores y médulos Modicon
M340

Acerca de esta seccion

En esta seccion se describen las caracteristicas fisicas comunes de los médulos BMX NOE 01x0
y las CPU BMX P34 20x0.

Contenido de esta seccion
Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Dimensiones del médulo 27
Indicadores LED de Ethernet 28
Interfaz 10/100 BASE-T 34
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Médulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

Dimensiones del médulo

Dimensiones
Las dimensiones de los moédulos Modicon M340 cumplen las caracteristicas del bastidor.

En esta figura se muestran las dimensiones (en mm) de los médulos de comunicaciones Ethernet
M340 y las CPU M340:
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Médulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

Indicadores LED de Ethernet

Introduccion

En el panel frontal de cada médulo o procesador Modicon M340 hay disponibles varios LED, que
permiten efectuar un diagndstico rapido del estado del PLC:

— Indicadores LED

¥ l:||| — LED CARDAC (debajo de la puerta
: de la tarjeta de memoria)

Los indicadores LED proporcionan informacion sobre los siguientes elementos:

el funcionamiento del PLC

la tarjeta de memoria

la comunicacioén con los médulos

la comunicacion serie

la comunicacion en la red CANopen
la comunicacion en la red Ethernet
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Médulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

LED BMX NOE 01x0

En el diagrama siguiente se muestran los LED de diagnostico de los médulos BMX NOE 01x0.
Tenga en cuenta que existen dos pantallas, en funcion de si utiliza la V1 o la V2 (o superior) del

firmware del médulo.

RUN

ETH ACT ETH STS

Los colores y los modelos de intermitencia de los LED indican el estado y las condiciones de

funcionamiento de las comunicaciones Ethernet en el médulo:

Etiqueta Modelo Indicacion
RUN (verde): estado operativo | Encendido ® EI médulo esta operativo y configurado.
Parpadeando ® El modulo esta bloqueado por un error
detectado en el software.
Apagado Médulo no configurado (aplicacién ausente, no
valida o incompatible).
ERR (rojo): error detectado Encendido Error detectado de procesador, sistema o
configuracion.
Parpadeando o Médulo no configurado (aplicacién ausente,
no valida o incompatible).
® El moédulo esta bloqueado por un error
detectado en el software.
Apagado Normal (sin errores detectados).
ETH STS (verde): estado de | Encendido Comunicacion correcta.

comunicacion Ethernet

2 intermitencias

Direccién MAC no valida.

3 intermitencias

Enlace sin conexion.

4 intermitencias

Direccién IP duplicada.

5 intermitencias

En espera de una direccién IP del servidor.

6 intermitencias

Modalidad segura (con una direccion IP
predeterminada).

7 intermitencias

Conflicto de configuracion entre los
conmutadores rotatorios y la configuracién
interna.

31007134 07/2020
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Médulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

Etiqueta Modelo Indicacion

CARDERR (rojo): error Encendido e Falta la tarjeta de memoria.

detectado de tarjeta de ® Tarjeta de memoria no utilizable (formato
memoria incorrecto, tipo no reconocido).

® La tarjeta de memoria se ha extraido y se
ha vuelto a insertar.

Apagado ® Tarjeta de memoria detectada y valida.

Nota 1: La intermitencia rapida se establece como encendido durante 50 ms y como apagado
durante otros 50 ms.

Nota 2: El parpadeo lento se establece como encendido durante 200 ms y como apagado durante
otros 200 ms.

Indicadores LED del procesador BMX P34 2020 y BMX P34 2030/20302

El diagrama siguiente muestra los indicadores LED de diagnéstico del procesador BMX P34 2020.
Tenga en cuenta que existen dos pantallas, en funcién de si utiliza la V1 o V2 (o superior) del
firmware del procesador.

RUN RUN

SER COM SER COM

ETH ACT ETH STS ETH ACT ETH STS
ETH 100 ETH LNK

El diagrama siguiente muestra los indicadores LED de diagnoéstico del procesador
BMX P34 2030/20302. Tenga en cuenta que existen dos pantallas, en funcion de si utiliza la V1 o
V2 (o superior) del firmware del procesador.

RUN RUN
CAN RUN CAN RUN

ETH ACT ETH STS ETH ACT ETH STS
ETH 100 ETH LNK

30
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Médulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

Los colores y los modelos de intermitencia de los LED indican el estado y las condiciones de
funcionamiento de las comunicaciones Ethernet en el médulo:

Etiqueta

Modelo

Indicaciéon

RUN (verde): estado operativo

Encendido

® Funcionamiento normal del hardware y
software del PLC.
® El modulo se encuentra en estado RUN.

Parpadeando

® EIPLC se encuentra en modalidad STOP o se
ha detectado un error de bloqueo en la
aplicacion.

® El procesador esta configurado pero no se
encuentra en estado RUN.

Apagado

PLC no configurado (aplicacién ausente, no valida
o incompatible).

ERR (rojo): error detectado

Encendido

Error detectado de procesador, sistema o
configuracion.

Parpadeando

® PLC no configurado (aplicaciéon ausente, no
valida o incompatible).

® EIPLC se encuentra en modalidad STOP o se
ha detectado un error de bloqueo en la
aplicacion.

Apagado

Normal (sin errores detectados).

ETH STS (verde): estado de
comunicacién Ethernet

Encendido

Comunicacion correcta.

2 intermitencias

Direccion MAC no valida.

3 intermitencias

Enlace sin conexion.

4 intermitencias

Direccion IP duplicada.

5 intermitencias

En espera de una direccion IP del servidor.

6 intermitencias

Modalidad segura (con una direccion IP
predeterminada).

7 intermitencias

Conflicto de configuracién entre los conmutadores
rotatorios y la configuracion interna.

CARDERR (rojo): error
detectado de tarjeta de
memoria

Encendido

e Falta la tarjeta de memoria.

® Tarjeta de memoria no utilizable (formato
incorrecto, tipo no reconocido).

o Contenido de la tarjeta de memoria
incoherente con la aplicacion RAM interna.

Apagado

o Tarjeta de memoria detectada y valida.
® Aplicacion de la tarjeta coherente con la
aplicaciéon RAM interna.
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Médulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

Etiqueta Modelo Indicacion
I/O (rojo): estado de Encendido e Error detectado en un médulo configurado o en
entrada/salida un canal de la CPU.
e Discrepancia en la configuracién con la
aplicacién (mddulo ausente...).
Apagado Normal (sin errores detectados).
SER COM (amarillo): estado | Parpadeando Intercambio de datos (enviar/recibir) en curso en
de los datos serie la conexion serie.
Apagado No se estan intercambiando datos en la conexién
serie.
CAN RUN (verde): Encendido Red CANopen operativa.

operaciones CANopen

Intermitencia rapida
(nota 1)

Deteccion automatica del flujo de datos o de los
servicios LSS en curso (se alterna con CAN ERR).

Intermitencia lenta
(nota 2)

Red CANopen preoperativa.

1 intermitencia

Red CANopen detenida.

3 intermitencias

Descarga del firmware CANopen.

CAN ERR (rojo): error
detectado de CANopen

Encendido

Bus CANopen detenido.

Intermitencia rapida
(nota 1)

Deteccion automatica del flujo de datos o de los
servicios LSS en curso (se alterna con CAN RUN).

Intermitencia lenta
(nota 2)

Configuracién de CANopen no valida.

1 intermitencia

Al menos uno de los contadores de errores ha
alcanzado o superado el nivel de alerta.

2 intermitencias

Se ha producido un evento de vigilancia (esclavo
o maestro NMT) o un evento de heartbeat.

3 intermitencias

No se recibié el mensaje SYNC antes de que
finalizara el periodo del ciclo de comunicacion.

Apagado No se ha detectado ningun error en CANopen.
CARDAC (verde): acceso a la | Encendido Acceso a la tarjeta habilitado.
t;r]ft_aEde mLeEn|130r|a : ubicad Parpadeando Actividad de la tarjeta: en cada acceso, el LED de
doba.' gtel estadu I'Ca °© la tarjeta se establece como apagado y luego
ebajo de fa puer.ta ela vuelve a encenderse.
tarjeta de memoria
(véase pagina 23). Apagado Acceso a la tarjeta deshabilitado. Puede extraer la

tarjeta después de deshabilitar su acceso si
configura el bit de sistema %S65 en 0.

Nota 1: La intermitencia rapida se establece como encendida durante 50 ms y como apagada durante otros

50 ms.

Nota 2: El parpadeo lento se establece como encendido durante 200 ms y como apagado durante otros

200 ms.
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Médulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

Diferencias del indicador LED entre los médulos de las versiones 1y 2 del firmware para BMX NOE 01x0
y BMX P34 20x0x
En la tabla siguiente se describe el significado de los LED de ETH ACT y ETH 100 en el panel
frontal para los médulos de CPU y de NOE V1 de firmware.

Etiqueta Modelo Indicacién
ETH ACT (verde): Encendido Enlace Ethernet detectado: sin actividad de
comunicacion Ethernet comunicacion.

(actividad de

L ., Apagado Sin enlace Ethernet detectado.
transmisién/recepcion)

Parpadeando | Enlace Ethernet detectado: enviando o
recibiendo paquetes.

ETH 100 (verde): velocidad de | Encendido Transmision Ethernet a 100 Mbit/s (Fast
transmision Ethernet Ethernet).

Apagado Transmision Ethernet a 10 Mbit/s
(Ethernet) o no se ha detectado ningun
enlace.

En la tabla siguiente se describe el significado de los LED de ETH ACT y ETH LNK en el panel
frontal para los médulos de CPU y de NOE V2 de firmware.

Etiqueta Modelo Indicacién

ETH ACT (verde): actividad de | Encendido Actividad de comunicacion detectada.
comunicacion Ethernet
(transmision/recepcion)

ETH LNK (verde): estado del Encendido Enlace Ethernet detectado.

Apagado Sin actividad de comunicacion detectada.

enlace Ethernet Apagado Sin enlace Ethernet detectado.

NOTA:

e La intermitencia rapida se establece como encendida durante 50 ms y como apagada durante
otros 50 ms.

e Elparpadeo lento se establece como encendido durante 200 ms y como apagado durante otros
200 ms.
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Médulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

Interfaz 10/100 BASE-T

General

La interfaz 10/100 BASE-T del médulo es un conector RJ45 estandar. En entornos industriales,
los cables utilizados deben tener las siguientes caracteristicas:
e par doble trenzado y blindado

e impedancia 100 Q + 15 Q (de 1 a 16 MHz)

e atenuaciéon maxima 11,5 dB/100 metros
e |ongitud maxima 100 metros

Los siguientes cables ConneXium de conexion directa se ajustan a los requisitos de conexion de
dispositivos terminales:

Descripcion Referencia Longitud, m
Low Smoke Zero Halogen | UL/CSA CMG (pies)
Cable de conexién 490 NTW 000 02 490 NTW 00002 U |2 (6,6)
directa con 490 NTW 000 05 490 NTW 000 05 U |5 (16,4)
terminacion RJ45
490 NTW 000 12 490 NTW 000 12U |12 (39,4)
490 NTW 000 40 490 NTW 00040U |40(131,2)
490 NTW 000 80 490 NTW 000 80 U |80 (262,5)

Ubicaciones de los pins

El conector:

Tabla de asignacion de pines:

Pin Senal

1 TD+
TD-

3 RD+

34
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Médulos Modicon M340 para comunicaciones Ethernet

Pin Senal

No conectada

No conectada
RD-

No conectada

o N[O | g b

No conectada

NOTA: Si existe una conexion mediante un cable blindado, el revestimiento del conector en el
modulo ira conectado a la conexiéon a masa.

Velocidad de la linea

Las diferentes velocidades de la linea disponibles para BMX NOE 01x0 y el puerto integrado
Ethernet de las CPU BMX P34 2020/2030/20302 son:

e 100 Mb en half duplex

e 100 Mb en full duplex

e 10 Mb en half duplex

e 10 Mb en full duplex

El usuario no puede configurar la velocidad de la linea. Las caracteristicas de adaptacion de

velocidad son:

e Ladeteccion automatica y la negociacion automatica permiten al médulo Ethernet configurarse
rapidamente al modo de duplex y a la velocidad del conmutador Ethernet local.

e La velocidad negociada entre dos dispositivos Ethernet esta limitada a la velocidad del
dispositivo mas lento.

Estado del puerto

En otra seccién de esta guia se ofrece una descripcion de los estados de los puertos Ethernet
(véase pagina 7'1).
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Capitulo 2

Descripcién general del médulo Ethernet Modicon M340

Introduccién

Este capitulo contiene una descripciéon general de los médulos BMX NOE 01x0 y las CPU

BMX P34 20x0 de redes Ethernet.

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Presentacién general de una red Ethernet 38
Posicion del bastidor: BMX NOE 01x0 y BMX P34 20x0x 39
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Descripcion general del médulo Ethernet Modicon M340

Presentacion general de una red Ethernet

Descripcion general
En general, Ethernet esta disefiada para facilitar:
e |a coordinacion entre controladores programables,

e |a supervision local o centralizada,
e |a comunicacion con el procesamiento de datos empresariales de produccion,

e la comunicacion con entradas/salidas remotas.

Una red Ethernet:

Servidor Bastidor Modicon

(T 7T TS
ﬂﬁ@ i EFEIDDEQ _JDEDDD":E@

Bastidor Modicon Bastidor Modicon

NOTA: Tenga cuidado al pasar el cable Ethernet a través de la fabrica porque puede que lo hayan
dafiado otros equipos de la fabrica.
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Descripcion general del médulo Ethernet Modicon M340

Posicion del bastidor: BMX NOE 01x0 y BMX P34 20x0x

Introduccion

En este tema se describen las posiciones apropiadas del bastidor de los médulos BMX NOE 010
y las CPU BMX P34 20x0x en un componente de la estacion durante la instalacion
(véase pagina 47).

Médulos disponibles

Una CPU Modicon M340 puede gestionar un bastidor completo. Estas tres CPU cuentan con
puertos de comunicacién Ethernet:

e BMX P34 2020

e BMX P34 2030

e BMX P34 20302

Las CPU BMX P34 20x0x pueden gestionar una estacion compuesta por:
e modulos de E/S binarias

e modulos de E/S analdgicas

e modulos de funcion (conteo, comunicacion, etc.)

NOTA: Consulte Modicon X80 Bastidores y fuentes de alimentacion, Guia de hardware para
obtener los numeros de referencia concretos.

Posicién del bastidor
El siguiente conjunto de bastidor incluye una CPU Modicon M340 (en este caso, el modelo
BMX P34 2030) y un médulo BMX NOE 01+0 (en este caso, el modelo BMX NOE 0100). Se
indican las posiciones 0 a 8 del bastidor. (La fuente de alimentacion de doble ancho se monta al
principio del bastidor).

o o 9 ®© © 6 6 o0 o

CPU BMX P34 2030 en la posicion 0 del bastidor

Médulo de E/S binarias en la posicion 1 del bastidor

Médulo de contador en la posicién 2 del bastidor

Médulo de comunicaciones Ethernet de BMX NOE 0100 en la posicion 3 del bastidor
4-7 Posiciones disponibles del bastidor

8 Moddulo de ampliacion de Modicon M340 en la posicién 8 del bastidor

WN =0
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Descripcion general del médulo Ethernet Modicon M340

Posicionamiento de los médulos

Mecanicamente, es posible colocar la CPU BMX P34 o los médulos de E/S en cualquier slot. No

obstante, se recomienda colocar los médulos en estas posiciones:

e BMX P34 20x0-: Coloque la CPU en la posicion 0. La posicion 0 también cumple con el factor
de formato de la CPU.

e BMXNOE 01x0: los modulos que cumplen con el factor de formato de E/S Modicon M340,
como los médulos BMX NOE 01+0, se pueden colocar en cualquier otro slot disponible.

e BMX CPS 2000: la fuente de alimentacion del bastidor de doble ancho se monta al principio del
conjunto a la izquierda.

Procesadores BMX P34 20+0-

En la siguiente tabla se muestran los detalles de las comunicaciones y el funcionamiento del
bastidor de las CPU BMX P34 20x0x:

Formato | Nimero maximo de E/S* Tamano Puerto integrado
CPU fisico Binarios Analégicos | Mméximo de CANopen | Ethernet | Serie Modbus
memoria
BMX P34 2020 | Simple 1024 256 4096 kb — X X
BMX P34 2030/ | Simple 1024 256 4096 kb X X —
20302

*: por bastidor

X: disponible

—: no disponible
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Capitulo 3

Seleccion de un procesador o un médulo de comunicaciones
Ethernet para Modicon M340

Introduccion

En esta seccion se le ayuda a seleccionar el hardware mas adecuado para los requisitos del
sistema y su aplicacion Ethernet.

Las redes Ethernet pueden ser complejas. Por tanto, los médulos de comunicacion
BMX NOE 01x0 y las CPU BMX P34 20x0 admiten varios servicios de red.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Guia de seleccion y caracteristicas del médulo de comunicacion 42
Catalogo de los procesadores BMX P34 xxxxx 43
Tabla de seleccion de servicios Ethernet 44
Compatibilidad: BMX NOE 01x0 y BMX P34 20x0 46
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Seleccion de hardware Ethernet

Guia de seleccion y caracteristicas del médulo de comunicacién

Introduccion

Los PLC de Modicon M340 pueden comunicarse con redes Ethernet mediante:
e modulos de comunicacion Ethernet (BMX NOE 01x0 (véase pagina 125))

e puertos incorporados en las CPU de Modicon M340 (BMX P34 20x0x (véase pagina 133))

Las interfases para estos médulos de comunicacion se describen a continuacion. Al realizar la

seleccion, considere los servicios de cada modulo (véase pagina 44).

Puertos incorporados en las CPU de Modicon M340

Las CPU BMX P34 20x0x disponen de los puertos siguientes:

CPU

Puertos

BMX P34 2020

uUsB
Ethernet
Serie Modbus

BMX P34 2030/20302

usSB
Ethernet
CANopen

Las ubicaciones de los puertos se muestran en Funciones externas (véase pagina 22).
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Catalogo de los procesadores BMX P34 xxxxx

Introduccion

La eleccion del procesador BMX P34 xxxxx se lleva a cabo, principalmente, segin sus
caracteristicas y posibilidades.

Catalogo de los procesadores BMX P34 xxxxx

En la tabla siguiente se describen las principales caracteristicas maximas de los procesadores
BMX P34 xxxxx.

Caracteristica BMX P34 1000 | BMX P34 2000 | BMX P34 2010/ | BMX P34 2020 | BMX P34 2030/
20102 20302
Numero | Entradas/salida | 512 1024 1024 1024 1024
maximo | s binarias del
de bastidor
canales | gniradas/salida | 128 256 256 256 256
s analdgicas
Canales 20 36 36 36 36
expertos
(conteo, PTO,
MPS, NOM,
etc.)
Cantidad | Puerto serie 1 1 1 1 -
maxima | incorporado
de’d | Puerto Ethernet | - - - 1 1
modulos incorporado
Puerto - - 1 - 1
CANopen
incorporado
Comunicacién |2 3 3 3 3
de red (TCP/IP)
Comunicacién |2 4 4 4 4
de bus de
campo AS-i !
Tamafo | Aplicacién de 2048 Kb 4096 Kb 4096 Kb 4096 Kb 4096 Kb
de usuario
memoria
Leyenda |1 El bus de campo AS-i precisa al menos el sistema operativo V2.10 del PLC.
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Seleccion de hardware Ethernet

Tabla de seleccion de servicios Ethernet

Servicios disponibles

En esta tabla se resumen los servicios disponibles para los diferentes médulos de comunicacion
de Ethernet.

Servicio Médulos Ethernet Puertos incorporados en CPU

BMX NOE 01x0 BMX P34 BMX P34 2020

2030/20302

Conexién a 10 Mbits/s X X X
Conexion a 100 Mbits/s X X X
TCP/IP X X X
SNMP:
o MIB estandar X X X
o MIB Transparent Factory

X X X
Explorador de E/S X — —
Servidor de direcciones (servidor | X — —
BOOTP/DHCP)
Cliente BOOTP/DHCP X X X
Mensajes de Modbus X X X
Actualizacion del firmware a través | X X X
de Unity Loader
Servidor HTTP incorporado X X X
Datos globales X — —
NTP X — —
SMTP — X X
Sustitucion rapida de dispositivo | X — —
(servidor FDR)
Cliente FDR X X X
Diagnostico a partir de paginas X X X
Web
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Seleccién de hardware Ethernet

Servicio Médulos Ethernet Puertos incorporados en CPU

BMX NOE 01x0 BMX P34 BMX P34 2020
2030/20302

Paginas web personalizables por | Incluye una tarjeta de — —

parte del usuario memoria instalada de clase C
(s6lo modulos
BMX NOE 0110).

Interfaz adicional N/A CANopen Serie

Leyenda

X: El servicio esta disponible

—: El servicio no esta disponible.

Consulte las descripciones detalladas para lo siguiente:
e Servicios Ethernet (véase pagina 79)

e Clases de servicios Transparent Ready de Schneider (véase pagina 365)

e Servicios de clase C para los médulos BMX NOE 01x0 (véase pdgina 365)
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Seleccion de hardware Ethernet

Compatibilidad: BMX NOE 01x0 y BMX P34 20x0

Compatibilidad de la version de la CPU y NOE M340
Tenga en cuenta las siguientes cuestiones de compatibilidad al conectar un médulo
BMX NOE 01x0 en una CPU BMX P34 20x0 del bastidor. No se admiten determinadas
combinaciones de modulos de firmware V1 y V2. En la tabla siguiente se muestran las
combinaciones de moédulos compatibles.

Firmware de Firmware de NOE | Firmware de NOE
NOE V1 V2 (con una V2 (con una
aplicacion para aplicacion para
NOE V1) NOE V2)
Firmware de CPU V1 Compatible Compatible Incompatible
Firmware de CPU V2 (con una aplicacion | Compatible Compatible Incompatible
para una CPU V1)
Firmware de CPU V2 (con una aplicaciéon | *Incompatible | Incompatible Compatible
para una CPU V2)

* En este caso, la CPU no reconocera el médulo NOE como correcto cuando se inicie la aplicacion.
Se mostrara un mensaje error de E/S, como si se hubiera insertado en la ranura un médulo distinto

aun NOE.
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Capitulo 4

Instalacion de hardware

Introduccién

En este capitulo se describe la instalacion de los médulos BMX NOE 01x0 y las CPU
BMX P34 20x0.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Montaje de una estacion Modicon M340 48
Conexion a tierra de los modulos instalados 50
Tarjetas de memoria Modicon M340 52
Funciones de la tarjeta de memoria 58
Consideraciones sobre el cableado 60
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Instalacién

Montaje de una estacién Modicon M340

Introduccion

A ADVERTENCIA

DESTRUCCION DE UN MODULO - PERDIDA DE UNA APLICACION
Desconecte la alimentacion del bastidor antes de instalar las CPU BMX P34 20x0

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dafio al
equipo.

En este tema se proporcionan los pasos para instalar los médulos de comunicaciones Modicon
M340 y las CPU en el bastidor

El bus de la platina principal alimenta con tension los procesadores y modulos Modicon M340.
A continuacion se describen las operaciones de instalacién (instalacion, montaje y desmontaje).

En otra seccién de esta guia se ofrece una descripcion de las ubicaciones de direcciones
adecuadas en la platina principal del médulo BMX NOE 01x0 y las CPU Modicon M340
(véase pagina 39).

Instalacién de un procesador

El procesador BMX P34 20x0 se instala siempre en el bastidor en el slot marcado como 00
(direccion 0).

El siguiente diagrama muestra un procesador BMX P34 20x0 montado en un bastidor BMX XBP
en el slot marcado como 00 (direccion 0):

NOTA: Antes de instalar un médulo, debera quitar la tapa protectora del conector del modulo
situado en la placa de conexiones.
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Instalacién

Instrucciones de montaje

NOTA: Las instrucciones de montaje mecanico del médulo BMX NOE 01x0 y las CPU

BMX P34 20x0 son idénticas.
Para montar un médulo o procesador en el bastidor, haga lo siguiente:

Paso

Accién

llustracién

1

Coloque los dos pins en el
reverso del médulo o la CPU (en
la parte inferior) en los slots
correspondientes del bastidor.
Nota: Antes de colocar los pins,
asegurese de haber retirado la
cubierta de proteccion.

Incline el médulo o la CPU hacia
la parte superior del bastidor, de
modo que coincida también con
la parte posterior del bastidor.
Ahora esta debidamente
colocado.

En el siguiente diagrama se describen los
pasos 1y 2:

Apriete el tornillo de seguridad
para garantizar el correcto
anclaje del médulo o la CPU al
bastidor.

El par de apriete recomendado
esta entre 0,4y 1,5 Nm.
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Instalacién

Conexion a tierra de los médulos instalados

General

La conexion a tierra de los modulos Modicon M340 resulta crucial para evitar descargas eléctricas.

Conexién a tierra de procesadores y fuentes de alimentacion

A A PELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE ARCO VOLTAICO

Asegurese de que los contactos de conexion a tierra estan presentes y de que no estan doblados
ni deformados. Si lo estan, no utilice el modulo y pongase en contacto con su representante de
Schneider Electric.

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones serias.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Apriete los tornillos de tension de los modulos. Una interrupcién en el circuito podria ocasionar
un comportamiento inesperado del sistema.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dafio al
equipo.
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Instalacién

Todos los médulos M340 de Modicon estan equipados con contactos de conexién a masa en su
parte posterior con finalidades de conexion a tierra:

contacto a masa por apriete de tornillo
contacto a masa por el dedo CEM 1

contacto a masa por el dedo CEM 2

Estos contactos conectan el bus de conexion a tierra de los modulos al bus de conexién a tierra

del bastidor.
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Instalacién

Tarjetas de memoria Modicon M340

Introduccion

A ADVERTENCIA

RIESGO DE PERDIDA DE APLICACION

No retire la tarjeta de memoria del médulo mientras el PLC esté funcionando. Retire la tarjeta de
memoria sélo cuando esté apagado.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dafio al
equipo.

En este tema se tratan las tarjetas de memoria de Schneider que estéan disponibles para las CPU
Modicon M340 y los médulos BMX NOE 01x0. En otra seccién de esta guia se ofrece una
descripcién de la ubicacion de las tarjetas en los médulos (véase pdgina 22).

Funcionalidad de la tarjeta

En la tabla siguiente se describen las funciones de las distintas tarjetas de memoria cuando estan
insertadas en las CPU Modicon M340 y en los mddulos BMX NOE 01x0:

Referencia de tarjeta | Funcionalidad

de memoria CPU BMX P34 BMX NOE 01x0 Comentario
BMX RMS 008MP e Copia de seguridad de — Suministrado con las CPU
aplicaciones BMX P34

® Activacion del servidor web
en el puerto Ethernet
incorporado (clase B de
Transparent Ready)

BMX RMS 008MPF | @ Copia de seguridad de — Solicitar por separado
aplicaciones

® Activacion del servidor web
en el puerto Ethernet
incorporado (clase B de
Transparent Ready)

® Almacenamiento de
archivos de 8 MB
(usabilidad)
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Referencia de tarjeta
de memoria

Funcionalidad

e Activacién del servidor web
en el puerto Ethernet
incorporado (clase B de
Transparent Ready)

® Almacenamiento de
archivos de 128 MB
(usabilidad)

CPU BMX P34 BMX NOE 01x0 Comentario
BMX RMS 128MPF | @ Copia de seguridad de Solicitar por separado
aplicaciones

BMXRWSB00OM

Servicios de la clase B30
de Transparent Ready

Suministrado con el médulo
BMX NOE 0100

BMX RWSF016M

Servicios de la clase C30
de Transparent Ready
Memoria de paginas
Web (16 MB)

Ya no esta a la venta. Sin
embargo, puede actualizarse a
BMX RWSFCO016M.

BMX RWSFC016M

Servicios de la clase C30
de Transparent Ready
Servicios de FactoryCast
Memoria de paginas
Web (64 MB)

Suministrada con el modelo
BMX NOE 0110. Esta tarjeta
es necesaria para paginas web
personalizables por parte del
usuario y servicios
FactoryCast.

Nota: Consulte las descripciones detalladas para:
o Clases de servicio de Ethernet A, B, C y D (véase pagina 365)
® Servicios de clase C para el médulo BMX NOE 0100 (véase pagina 365)
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Instalacién

Servicios de tarjeta

AVISO

TARJETA DE MEMORIA INOPERATIVA

No formatee la tarjeta de memoria con una herramienta que no sea de Schneider. La tarjeta de
memoria necesita una estructura para contener programas y datos. El formateo con otra
herramienta destruye esta estructura.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar dafio al equipo.

A ATENCION

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Con el médulo, no utilice una tarjeta de memoria protegida contra escritura. Las tarjetas con
proteccion contra escritura evitan que algunos servicios funcionen adecuadamente.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dafo al equipo.

En la tabla siguiente se enumeran los servicios disponibles cuando se inserta la tarjeta de
memoria en diversos médulos de Modicon M340:

Tarjeta de memoria | Médulo Copia de Almacenamie | Servidor FDR | Clase de FactoryCast
seguridad nto de servidor web
del archivos
programa
BMX RMS 008MP | BMX P34 1000 |Si Sin — — —
BMX P34 2000 | Si Sin — — —
BMX P34 2010 | Si Sin — — —
BMX P34 20102 | Si Sin — — —
BMX P34 2020 | Si Sin Sin B —
BMX P34 2030 | Si Sin Sin B —
BMX P34 20302 | Si Sin Sin B —
BMX RMS 008MPF | BMX P34 1000 | Si Sin — — —
BMX P34 2000 | Si Si — — —
BMX P34 2010/ | Si Si — — —
20102
BMX P34 2020 |Si Si Sin B —
BMX P34 2030/ | Si Si Sin B —
20302
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Instalacién

Tarjeta de memoria | Mddulo Copia de Almacenamie | Servidor FDR | Clase de FactoryCast
seguridad nto de servidor web
del archivos
programa
BMX RMS 128MPF | BMX P34 1000 | Si Sin — — —
BMX P34 2000 | Si Si — — —
BMX P34 2010/ | Si Si — — —
20102
BMX P34 2020 | Si Si Sin B —
BMX P34 2030/ | Si Si Sin B —
20302
BMXRWSB000OM BMX NOE 0100 | — — Si B —
BMXRWSC016M BMX NOE 0100 | — — Si C —
BMXRWSFC016M | BMX NOE 01x0 | — — Si C Si
B = pagina web incorporada
C = pagina web personalizable por parte del usuario
En otra seccion de esta guia se ofrece una descripcion de las clases de servidor web
(véase pdgina 365).

NOTA: El médulo NOE sélo funciona con una tarjeta de memoria que esté presente durante el
inicio. Una tarjeta de memoria que se inserte durante las operaciones NOE no se reconocera.
Aunque el funcionamiento es posible sin una tarjeta de memoria valida insertada en el médulo, en
todo momento debera existir una valida en el médulo para garantizar el funcionamiento correcto
de éste y de todos sus servicios.
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Compatibilidad de la tarjeta con versiones NOE

En la tabla siguiente se incluye la compatibilidad entre versiones de la tarjeta de memoria y
versiones de BMX NOE 01xO0:

Tarjeta de BMXRWS |BMXRWS C016M |BMXRWS C01 |BMXRWSF |BMXRWSF |BMX_RWS
memoria —»> C016M actualizada a 6M actualizada | C032M V1.1 | CO32M V2 BOOOM
Clase CV1 |FactoryCastV1.1 |a Clase B
FactoryCast V2
NOE |
Firmware de | Compatible | *Incompatible *Incompatible *Incompatible | No se admite | Compatible
NOE 0100 V1
Firmware de | Compatible | *Incompatible *Incompatible No se admite | No se admite | Compatible
NOE 0100 V2 |(con una (con una
aplicaciéon aplicacién V1)
V1)
Firmware de No se Compatible No se admite Compatible No se admite | Compatible
NOE 0110 V1 | admite
Firmware de No se No se admite Compatible No se admite | Compatible | Compatible
NOE 0110 V2 | admite (con una
aplicacién V1)

* En estos casos, el servidor web esta incorporado en la tarjeta de memoria y cargado después
en el mdédulo NOE. En el arranque, el NOE bloqueara esta tarjeta de memoria.

Compatibilidad de la tarjeta con versiones de la CPU

En la tabla siguiente se incluye una lista de las compatibilidades entre versiones de la tarjeta de
memoria y versiones de BMX P34 20-+0:

Tarjeta de memoria -

BMX RMS 008MP/Paginas
web MPF V1 o V1.1

BMX RMS 008MP/Paginas
web MPF V2

CPU |

Firmware de CPU V1

Compatible

Compatible (con una
aplicacién V1)

Firmware de CPU V2 (con una
aplicacién para una CPU V1)

Compatible (con una
aplicacion V1)

Compatible (con una
aplicacién V1)

Firmware de CPU V2 (con una
aplicacién para una CPU V2)

Compatible

Compatible
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Precauciones

AVISO

DESTRUCCION DE LA TARJETA DE MEMORIA

Tenga en cuenta las siguientes medidas de precaucién para garantizar un buen funcionamiento
de la tarjeta de memoria:

No extraiga la tarjeta de memoria de su slot si el médulo trata de acceder a ella (LED verde
de acceso encendido o intermitente).

No toque las conexiones de la tarjeta de memoria.

Mantenga la tarjeta de memoria alejada de fuentes electrostaticas y electromagnéticas, asi
como del calor, de la luz solar, el agua y la humedad.

Mantenga la puerta del slot de la tarjeta de memoria cerrada mientras el médulo esta en
funcionamiento.

Evite los golpes a la tarjeta de memoria.

e Consulte las normativas de seguridad del servicio postal antes de enviar una tarjeta de

memoria por correo. En algunos paises, el servicio postal expone el correo a altos niveles de
radiacion como medida de seguridad. Estos niveles pueden borrar el contenido de la
memoria, con lo que quedaria inutilizable.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar daiio al equipo.
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Funciones de la tarjeta de memoria

Introduccion

En este tema se tratan las funciones y los servicios de las tarjetas de memoria que proporciona
Schneider para las CPU Modicon M340 y los mddulos BMX NOE 01x0.

Funciones de la tarjeta

En la siguiente tabla se describen las funciones y los servicios de las diferentes tarjetas de
memoria cuando estan insertadas en las CPU Modicon M340 y en el médulo BMX NOE 01x0:

Tarjeta de memoria BMXRMSO008MP / BMXRWSB000M BMXRWSFC032M
BMXRMSO008MPF /
BMXRMS128MPF
Médulo BMX P34 2020/2030/ | BMX NOE 0100 BMX NOE 0110
20302
Nivel de clase TR B B C
Supervision Editor de datos X X X
Editor de datos Lite X X X
Editor de graficos - - X
Visualizador de graficos - - X
Simbolo, acceso no ubicado | - - X
Paginas Web - - X
personalizadas
Diagnéstico Servicios Ethernet Lite X X -
Servicios Ethernet - - X
Visualizador del bastidor Lite | X X -
Visualizador de bastidor - - X
multiple
Médulo de zoom en bastidor | X - X
Bus de zoom CANopen X - X
Visualizador de alarmas - - X
Configuracion | Seguridad HTTP X X X
Seguridad FTP - - X

58 31007134 07/2020



Instalacién

Tarjeta de memoria BMXRMSO008MP / BMXRWSB000M BMXRWSFC032M
BMXRMSO008MPF /
BMXRMS128MPF

FactoryCast Compatibilidad SOAP XML |- - X

RDE en Pocket PC - - X

Biblioteca de widgets - - X

NTP - - -

FTP - X X

Compatibilidad con Web - - X

Designer

Leyenda

X: el servicio esta presente.

—: el servicio no esta disponible.

NOTA: Es posible actualizar el contenido de la tarjeta BMXRWSCO016M para que incluya las
funciones y los servicios de la tarjeta BMXRWSFC032M a través de Unity Loader.

Sin la tarjeta de memoria

Sino se hainsertado ninguna tarjeta de memoria en el médulo, no es posible acceder al sitio Web.
Aparecera el mensaje de error siguiente: "Error de acceso: sitio no disponible temporalmente.
Inténtelo de nuevo. No hay ninguna tarjeta SD."

Asimismo, si no hay ninguna tarjeta de memoria insertada en el médulo:
e No funcionara el servidor de direcciones (s6lo médulos NOE).

e NTP no dispone de archivos de zonas horarias (s6lo médulos NOE).
e No funcionara Unity Loader (médulos NOE y CPU).
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Consideraciones sobre el cableado

Enlace

Las siguientes situaciones pueden crear una interrupcion temporal en la aplicacion o las

comunicaciones:

o El conector RJ45 de la interfaz 10/100 BASE-T esta conectado o desconectado cuando la
alimentacién esta conectada.

o Los modulos se reinicializan cuando la alimentacion se vuelve a conectar.
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Parte I

Comunicaciones Ethernet

Acerca de esta parte
En esta seccién se describen las comunicaciones Ethernet.

Contenido de esta parte
Esta parte contiene los siguientes capitulos:

Capitulo Nombre del capitulo Pagina
5 Parametros IP 63
6 Comunicaciéon de médulos multiples 73
7 Descripcion de los servicios de comunicacion Ethernet 79
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Capitulo 5

Parametros IP

Acerca de este capitulo

En este capitulo se describe la asignacion de parametros IP a BMX NOE 01x0 y a las CPU

BMX P34 20x0. Cada direccién de red debe ser valida y unica en la red.

En otra seccidn de esta guia puede encontrar informacion sobre:
e gestion de direcciones de modulos Ethernet (véase pagina 346)

e clases de direcciones IP (véase pagina 358)

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Métodos de direccionamiento IP 64
Conmutadores rotativos Modicon M340 66
Derivacion de parametros IP a partir de la direccion MAC 68
Proceso de asignacion de la direccion IP 69
Estado del puerto Ethernet 71
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Parametros IP

Métodos de direccionamiento IP

Métodos de direccionamiento

Es posible configurar las direcciones de las CPU y los médulos Modicon M340 con funcionalidad
Ethernet a través de los conmutadores rotativos (véase pagina 66), la ficha Configuracion IP de
Control Expert (véase pdgina 745), asi como combinaciones de ambos:

Método de Descripcion
direccién
STORED El conmutador rotativo inferior se establece en STORED (valor predeterminado de fabrica) y
el médulo utiliza los parametros configurados de la aplicacion.
Nombre del | El nombre de dispositivo consta de dos componentes:
dispositivo (a | ® nombre de dispositivo predeterminado del médulo:
través de O BMX_2020_xxy (CPU BMX P34 2020)
DHCP) O BMX_2030_xxy (CPU BMX P34 2030/20302)
O BMX_0100_xxy (m6dulos BMX NOE 0100 and BMX PRA 0100)
O BMX_0110_xxy (médulo BMX NOE 0110)
e valor numérico entre 00 y 159 configurado en los conmutadores rotativos
(véase pagina 66).
(Para el nombre de dispositivo predeterminado, xx es el valor del conmutador rotativo
superior e y el del conmutador rotativo inferior).
Ejemplo: Para un médulo BMX NOE 0100, los valores 120 (12 x 10) y 6 (6 x 1) de los
conmutadores rotativos superior e inferior respectivos indican un valor de 126. El valor se
adjunta al nombre de dispositivo predeterminado (BMX_0100_xx)) para crear el nombre de
dispositivo DHCP valido de BMX_0100_126.
CLEARIP El conmutador rotativo inferior esta establecido en CLEAR IP, y el médulo utiliza su direccion
IP predeterminada basada en MAC (véase pagina 68).
BOOTP Establezca el conmutador rotativo (véase pagina 66) inferior en una de sus posiciones
BOOTP para obtener una direccion a través de BOOTP (consulte la nota).
Nota: Para configurar el médulo en la aplicacion con el fin de obtener su direcciéon de un
servidor BOOTP, consulte a continuacioén "desde un servidor".
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Método de Descripcion

direccién

Desde un Es posible obtener una direccion IP asignada por el servidor desde un servidor BOOTP o
servidor DHCP (véase pagina 85).

(STORED) BOOTP:

e Establezca el conmutador rotativo inferior en una de sus posiciones STORED.
® Seleccione Desde un servidor en la ficha Configuracion IP (véase pdgina 145).
® Deje el campo Nombre de dispositivo vacio.

DHCP:

o Establezca el conmutador rotativo inferior en una de sus posiciones STORED.

® Seleccione Desde un servidor en la ficha Configuracion IP (véase pdgina 145).
® Introduzca un nombre de dispositivo valido en el campo Nombre de dispositivo.

Nota: Los médulos Ethernet M340 no recibiran una direccién IP de un servidor
BOOTP/DHCP durante la descarga de una aplicacion si no se ha cambiado la configuracion
de IP.

Deshabilitado

Las comunicaciones estan deshabilitadas.

Nota: Cuando la direccion asignada no coincide con la de la aplicacion, se puede producir un error. Puede
encontrar detalles de estos errores en Estado del puerto Ethernet (véase pagina 71).
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Conmutadores rotativos Modicon M340

Introduccion

EI BMX NOE 010 o BMX P34 20x0 funciona como un solo nodo en una LAN Ethernet 'y
posiblemente en otras redes. El médulo debe tener una direccion IP Unica. Los dos conmutadores
rotativos de la parte trasera del modulo proporcionan una forma sencilla de seleccionar una
direccion IP:

NOTA: Coloque la flecha firmemente en la posicion que desee. Si cree que el conmutador no hace
clic en el sitio correcto, puede que el valor del conmutador sea incorrecto o que esté sin
determinar.

Resumen de la configuracion de direcciones IP validas

Cada posicion del conmutador rotativo que puede usar para configurar una direccion IP valida esta
marcada en el médulo. La informacion siguiente resume las configuraciones de direccién validas:

nombre del dispositivo: Para un nombre de dispositivo establecido por el conmutador,
seleccione un valor numérico entre 00 y 159. Puede usar los dos conmutadores:

O En el conmutador superior (digito Tens), los valores disponibles son de 0 a 15.

O En el conmutador inferior (digito Ones), los valores disponibles son de 0 a 9.

El nombre de dispositivo se calcula a partir de la suma de los dos valores de conmutador. Por
ejemplo, una CPU BMX P34 2020 con el valor del conmutador de la figura anterior esta
asignada al nombre de dispositivo DHCP BMX_2020_123.

La seleccion en el conmutador inferior de un (BOOTP, STORED, CLEAR IP, DISABLED) no
numérica hace que la configuracién del conmutador superior no tenga importancia.

BOOTP: para obtener una direccién IP de un servidor BOOTP, seleccione una de las dos
posiciones BOOTP del conmutador inferior.

STORED: el dispositivo usa los parametros (almacenados) configurados de la aplicacion.
CLEAR IP: el dispositivo usa los parametros IP predeterminados.

DISABLED: el dispositivo no responde a las comunicaciones.

La funcionalidad del conmutador rotativo cuando se usa junto con la ficha Configuracion de
Control Expert IP (véase pagina 145) se trata en el capitulo Direccion IP (véase pagina 6.3).
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Etiquetas de conmutacién

Para facilitar el ajuste de los conmutadores rotativos en sus posiciones correctas, se ha pegado
una etiqueta en el lado derecho del modulo. Los ajustes del conmutador se describen en esta
tabla:

Conmutador superior Conmutador superior

De 0 a 9: Tens valor para el nombre del
.8 dispositivo (0, 10, 20 . . . 90)

° 10 (B)

De 10(A) a 15(F): Tens valor para el
[ 4 12(C) nombre del dispositivo (100, 110,
(] 120 . .. 150)

2 14 (E) . .
0 Conmutador inferior

Tens
De 0 a 9: Ones valor para el nombre del

dispositivo (0, 1,2...9)

& @ g BOOTP: establece el conmutador en A
B 6 Bootp @€ o B para recibir una direccion IP desde
} P = X
un servidor BOOTP.

B /5tored @® Stored: establece el conmutadoren C o
Clear ID D para utilizar los parametros
2 7 Disabled @ P pe
0 (almacenados) configurados de la
Ones aplicacion.

GConmutador inferior Clear IP: establece el conmutador en E
para utilizar los parametros IP
predeterminados.

Disabled: establece el conmutador en
F para deshabilitar las
comunicaciones.
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Derivacién de parametros IP a partir de la direccion MAC

Introduccion

Si no se reciben parametros IP de la aplicacion cuando el conmutador rotativo (véase pagina 66)
se establece en una de sus posiciones Stored o Clear IP, el médulo se configura al encenderse

con su direccion IP predeterminada. La direccién IP predeterminada del médulo se deriva de su

direccion MAC de hardware segun un formato de direccion IP predeterminada.

Formato de direccion IP predeterminada
El formato de direccion IP predeterminada es 84.x.y. z:
e 384: un valor fijo
® x.y.z:los ultimos tres campos de la direccién IP predeterminada corresponden a los
equivalentes decimales de los tres ultimos bytes hexadecimales de la direccion MAC.

Ejemplo
Por ejemplo, un dispositivo con direccion MAC 00-00-53-12-01-C4 tiene la siguiente direccion
IP predeterminada: 84.18.1.196(12 hex = 18 dec, 01 hex = 1 dec, C4 hex = 196 dec).
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Proceso de asignacion de la direccién IP

Determinacion de la direccion IP
En la figura se muestran los métodos de direccionamiento IP del médulo Modicon M340:

posicién de STOP: posicion no valida, no se permiten
conmutador
DISABLED

START

posicién de
conmutador
CLEAR IP

posicion de
conmutador
BOOTP

—b( Solicitud BOOTP

opcion de
ervidor establecida
en la configuracion
Control
Expe!

recibir

posicién de
conmutador
STORED

no

parametros IP

leer nombre de dispositivo
establecido por conmutador]

nombre de

en la configuraciol
Control

solicitud DHCP mediante
un nombre de dispositivo
establecido por conmutadorj

solicitud DHCP
mediante un nombre
de dispositivo en la
configuracion Control Expert

son parametros
IP vélidos

recibir y validar
parametros IP

recibir y validar
parametros IP
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Asignacion de direcciones IP (continuacion):

U

si parametros IP

presentes

A,
(aslgna los parametros IP ) ( as!gr;rr‘ﬁgzé:;ndeé;os 17 )

[]

comprobacién de
conflicto de
configuraciéon

direccion IP predeterminada
creada a partir de MAC

EXIT (sin conflicto de configuracion)

configuracion
mediante
Control Expert,

no

©)

BOOTP
establecido a
enla

mediante Contro
Expert

conmutador
rotatorio:

BOOTP

si

no ( )
conmutador rotatorio: @4— B
-conflicto de
configuracion

-establecer el estado de
Ethernet LED a 7
parpadeos

nombre
de dispositivo
de Control Expert igual

al del conmutador,
rotativo

si -iniciar servicios

Prioridades de formato de trama

El médulo admite comunicaciones en los formatos de tramas Ethernet Il y 802.3. (Ethernet ll es la
predeterminada). Al comunicarse con un servidor BOOTP o DHCP, el médulo realiza 4 solicitudes
basandose en el tipo de trama configurada. Para evitar llenar el servidor con solicitudes
simultaneas, el tiempo de transmision de cada solicitud se basa en los algoritmos secundarios
definidos por los respectivos RFC de BOOTP y DHCP.

NOTA: Ademas, los mdédulos que se comunican con servidores DHCP realizan las solicitudes en
este orden:

e primero: 4 solicitudes en el formato DHCP definido por el RFC 2132

e segundo: 4 solicitudes en el formato DHCP definido por el RFC 1533

70 31007134 07/2020



Parametros IP

Estado del puerto Ethernet

Estado del puerto

El estado del puerto Ethernet depende de la configuracion de la direccion IP en la aplicacion y del
ajuste de los conmutadores rotativos (vease pagina 66).

Ajuste del conmutador

() ()

L DHCP (nombrede | BOOTP STORED CLEAR IP DISABLED
Aplicacion dispositivo
asignado por los
conmutadores
rotativos)
Ninguno DEFAULT: DEFAULT: DEFAULT: utilizar | DEFAULT: este |Indicador LED
obtener direccién | obtener direccién | direccién IP ajuste del apagado. Este
IP. (1) IP. (1) predeterminada. (1) | conmutador ajuste del
Configurado | MISMATCH: MISMATCH: NO ERROR: implementa los | conmutador
obtener direccion | obtener direccion | obtener direccién IP parametro§ de IP detleng Ias.
IP. (1) IP. (1) de la aplicacion. (2) pred(leterm]r']ados comunicaciones
del dispositivo entre elmoduloy
Desde un NO ERROR: NO ERROR: NO ERROR: con la red, por lo que
servidor sin obtener direccion | obtener direccion | obtener direccion IP | independencia el tipo de
nombre de IP.(2) IP. (2) con BOOTP. (2) del tipo de aplicacién no
dispositivo (3) aplicacion. tiene
Desde un NO ERROR: MISMATCH: NO ERROR: consecuencias.
servidor con obtener direccion | obtener direccion | obtener direccion IP
nombre de IP. Nombre de IP. (1) con DHCP (nombre
dispositivo dispositivo de dispositivo
derivado de los procedente de la
conmutadores aplicacion). (2)(4)

comunicacion.

Nota 1: Iniciar sélo los servicios predeterminados
Nota 2: Iniciar servicios configurados con la aplicacion
Nota 3: Si se deja en blanco el campo Desde un servidor/Nombre del dispositivo en la ficha Configuracion IP
(véase pdgina 145), se facilita que las comunicaciones sean compatibles con cualquier valor del conmutador rotativo.
Nota 4: Para utilizar el nombre de un dispositivo de la ficha Configuracion IP (véase pagina 745) en la aplicacion
Control Expert, el conmutador rotativo inferior debe estar ajustado en una de sus posiciones STORED.

Nota 5: Cuando el servidor devuelve un nombre que coincide con el que se haya configurado en la ficha
Configuracion IP (véase pdgina 7145), la comunicacién es correcta. Cuando no coincide, se produce un error de

Nota 6: Los modulos Ethernet M340 no recibiran una direccién IP de un servidor BOOTP/DHCP durante la descarga
de una aplicacion si no se ha cambiado la configuracion de IP.

En otra seccion de esta guia se trata de forma detallada la derivacién de direcciones IP predeter-
minadas (véase pagina 68).
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Nombre del dispositivo

A ATENCION

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

El puerto de comunicaciones puede introducir el estado inactivo cuando la posicion de los
conmutadores rotativos no coincide con la configuracion de la red del puerto en la aplicacion. Por
ejemplo, los conmutadores pueden estar ajustados en BOOTP o DHCP, mientras que la
aplicacion solicita una direccion IP fija.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dafio al equipo.

El nombre del dispositivo generado por el ajuste del conmutador rotativo sigue este formato:
e CPU BMX P34 2020: BMX_2020_xxy

e BMX P34 2030/20302 CPU: BMX_2030_xxy

e Modulo BMX NOE 0100: BMX_0100_xxy

e Modulo BMX NOE 0110: BMX_0110_xxy

(Tenga en cuenta que xxes el valor del conmutador rotativo superior e yel del conmutador rotativo
inferior).

NOTA: Para obtener informacién sobre como da prioridad el médulo a las opciones de direccio-
namiento IP, consulte el tema que trata la asignacién de direcciones IP (véase pagina 63).
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Capitulo 6

Comunicacion de médulos multiples

Comunicacién de médulos multiples

Presentacion

En este tema se explican las capacidades de comunicacion de los modulos y dispositivos en una
configuracion de PLC. Estan disponibles diversos médulos y dispositivos que proporcionan
acceso a comunicaciones de USB, Modbus o Ethernet:

e Dispositivos de la CPU con USB, Modbus o puertos Ethernet incorporados

e Maddulos NOE para comunicaciones Ethernet

Descripcion general
Se puede insertar un maximo de dos médulos NOE en una configuracion del PLC.

Por lo tanto, el nUmero maximo de enlaces Ethernet configurados es de tres:

e un enlace a través de la CPU con puerto de Ethernet incorporado

e dos enlaces a través de los médulos NOE (no se permiten mas, incluso si la CPU configurada
no tiene puerto Ethernet)

La ilustracion siguiente muestra una configuracién posible:

CPU NOE1 NOE2 DDM 16025

Ethernet

incorporado Ganal NOE1 Canal NOE2

Este ejemplo describe un bastidor con cuatro médulos:

e la CPU en la direccion del modulo del bastidor [0.0]

la NOE1 en la direccion del modulo del bastidor [0.1]

la NOE2 en la direccion del modulo del bastidor [0.2]

un moédulo de E/S o médulo de funcién (en este ejemplo, se muestra un médulo binario DDM
16025 en la direccion del moédulo del bastidor [0.3]).

NOTA: Para definir la combinacién de bastidor/slot[x.x]:
e primer digito = nimero de bastidor
e segundo digito = nimero de slot
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Descripcién general de comunicacién y definiciones
La ilustracién siguiente describe la instalacién global:

Esclavo
Modbus
Maestro
Modbus
CPU
Canal Ethemet
incomporado
] Canal NOE1 Canal NOE2
L] || N || N |
Ethemet_Emb ] Ethemet_1 Ethermnet_2
uE = -
- - " -
L L]
B P
C B :
E e | e | e SCADA

Otro PLC M340

En este ejemplo, existen:
e 2 moédulos NOE conectados a dos redes Ethernet distintas
e una CPU conectada a una tercera red Ethernet y a un esclavo Modbus
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En la tabla siguiente se definen los términos utilizados para describir los métodos de comunicacion
utilizando varios mddulos de comunicacion:

Denominacién

Definicion

Canal Representa al canal de comunicacion, capaz de gestionar el envio del flujo de
mensajeria.

Servidor de Servidor dedicado a la gestién del canal de comunicacion. Por ejemplo, proporciona

canal informacion estadistica en un enlace Ethernet. Control Expert accede a este servidor

para mostrar la informacién relacionada con un médulo NOE, por ejemplo.

Servidor de la
CPU

Este servidor responde a todas las solicitudes enviadas a la CPU, independientemente

del medio de comunicacion utilizado para acceder a ésta.

Tabla de rutas de acceso
La tabla siguiente describe las capacidades de comunicacién en diversos médulos:

Destino —» Servidor de |Canal Servidor de Canal NOE2 | Canal Maestro

canal NOE1 |NOE1 canal NOE2 Ethernetdela | Modbus de la
CPU CPU

Origen {

Canal NOE1 admitido no admitido | admitido no admitido | no admitido admitido

Canal NOE2 admitido no admitido | admitido no admitido | no admitido admitido

Ethemetde la | admitido no admitido | admitido no admitido | no admitido admitido

CPU

USB de la CPU | admitido admitido admitido admitido admitido admitido

Esclavo admitido admitido admitido admitido admitido no admitido

Modbus de la

CPU
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Ejemplo 1: Canal NOE2 al Servidor de Canal NOE1

La ilustracién siguiente describe la conexiéon de un canal NOE2 (origen) a un servidor de canal
NOE1 (destino). Puede implementarse la misma metodologia de un canal NOE1 a un servidor de

canal NOE2:
5
trd
Maestro
Modbus
CPU NOE1 NOE2
Servidor Servidor de
canal ot canal
[
|
Canal Ethemet
incomporado Canal NOE1 Ganal NOE2
n

Ejemplo 2: Esclavo del Modbus de la CPU a un canal NOE, canal de servidor NOE, canal Ethernet de la

CPU

Este ejemplo describe la conexiéon de un esclavo de Modbus de la CPU a:

e un servidor de canal NOE1 (1)

e un canal NOE2 (2)

e un canal Ethernet de la CPU (3)

Esclavo
Modbus

| L
-
T .
T
M
Maestro F
Modbus
NOEA NOE2
®) CcRU ervidor Servidor
de canal de canal
T 2T
Canal Ethemet
incorporado
] ‘ Canal NOE1 ‘ ‘ Ganal NOE2 ‘

*

*
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Ejemplo 3: Ethernet de la CPU a un servidor de canal de NOE, maestro Modbus de la CPU
Este ejemplo describe la conexiéon de Ethernet de la CPU a:

e un servidor de canal NOE1 (1)

e un maestro de Modbus de la CPU (2)

I:"- n

Maestro
Modbus

CPU

@

Canal Ethemet
incorporado

NOE1 NOE2
Servidor ervidor
de canal de canal
[ [

Iy 'n

| GCanal NOE1

‘ Canal NOE2 |

*

F

Ejemplo 4: No admitido - Canal NOE1 a canal NOE2 no admitido

Este ejemplo ilustra una configuracion no admitida, con comunicacién de un canal NOE1 a un

canal NOE2.
Servido
PU
i
Maestro
Modbus
CPU NOE1 NOE2
ervidor ervidor
de canal de canal
[ [
I 0
Canal Ethemet
incorporado Canel MOIEY Canal NOE2
n /

| ¥

J

No se admite la creacion de puentes
a través de dos modulos NOE.
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Capitulo 7

Descripcidn de los servicios de comunicacion Ethernet

Acerca de este capitulo

En este capitulo se describen brevemente los servicios disponibles para los médulos Modicon
M340 que admiten comunicaciones Ethernet (BMX NOE 01x0 y las CPU BMX P34 20x0).

NOTA: No siempre estan disponibles todos los servicios para todos los moédulos. En otra seccion
de esta guia se ofrece una lista de los servicios disponibles para cada médulo de comunicacion
Ethernet (véase pagina 44).

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene las siguientes secciones:

Seccioén Apartado Pagina
71 Servicio de exploracion de E/S 80
7.2 Asignacion de direcciones a través de DHCP y BOOTP 85
7.3 SNMP 90
7.4 Datos globales 96
7.5 Sustitucion rapida de dispositivos 99
7.6 Control de ancho de banda 100
7.7 Mensajes TCP/IP 104
7.8 Servicio de sincronizacién horaria 108
7.9 Servicio de notificacién por correo electrénico 115
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Seccion 7.1

Servicio de exploracion de E/S

Acerca de esta seccion

En esta seccion se presentan algunas funciones, caracteristicas y opciones de configuracion del

servicio de exploracion de E/S.

Contenido de esta seccién

Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Servicio de exploracion de E/S 81
Zonas de lectura y escritura 84
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Servicio de exploracién de E/S

Introduccion

El Explorador de E/S se usa para realizar lo siguiente de forma periddica:
e leer entradas remotas

e escribir salidas remotas

e |eer/escribir salidas remotas

El Explorador de E/S se utiliza, de forma periddica, para leer o escribir entradas y salidas remotas
en la red Ethernet sin una programacion especifica.

Configuracion de la exploracion de E/S con Control Expert (véase padgina 153).
NOTA: La Exploracion de E/S no es compatible con el puerto Ethernet de las CPU BMX P34 20x0.

Caracteristicas
Este servicio se compone de los elementos esenciales siguientes:

o Area de lectura: los valores de entradas remotas

o Area de escritura: los valores de salidas remotas

e Periodos de exploracion: independientes del ciclo del PLC y dedicados a comprobar cada
dispositivo remoto

Durante el funcionamiento, el médulo:

e Gestiona las conexiones TCP/IP con cada dispositivo remoto.

e Explora entradas y copia sus valores en el area de palabra %MW configurada.

e Explora salidas y copia sus valores del area de palabra %MW configurada.

e Informa de las palabras de estado para que la aplicacion del PLC pueda supervisar el correcto
funcionamiento del servicio.

e Aplica los valores de retorno preconfigurados (en caso de que exista un problema de
comunicacion).

e Habilita o deshabilita cada entrada en la tabla del Explorador de E/S segun su aplicacion.

Uso recomendado
Solo se realiza la exploracién cuando el PLC esta en modalidad de ejecucion.

Este servicio funciona con todos los dispositivos que admiten la modalidad de servidor de Modbus
TCP/IP.

El mecanismo de intercambio, que es transparente al usuario, se ejecuta con estos tipos de
solicitudes (mientras los dispositivos remotos las admita):

e lectura
e escritura
e lecturay escritura.
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Funcionamiento del Explorador de E/S
Esta figura ilustra la exploracion de entradas y salidas remotas:

Memoria de aplicacién

1N

Area

de lectura

Palabras
de entrada
del dispositivo

Palabras
de salida
del dispositivo

1 En cuanto el PLC cambia a la modalidad de ejecucién, el médulo abre correctamente una conexién para
cada dispositivo explorado. (Para cada linea introducida en la tabla de dispositivos explorados se realiza
una conexion).

2 A continuacién, de forma periédica el médulo lee las palabras de entrada y lee y escribe las palabras de
salida de cada dispositivo.

3 Siel PLC cambia a la modalidad de detencién, se cerraran las conexiones a todos los dispositivos.
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Resumen de la funcionalidad
El servicio de exploracion de E/S:

e Gestiona la conexion con cada dispositivo remoto (una conexion por cada dispositivo remoto).

e Explora las entradas/salidas del dispositivo mediante solicitudes de lectura/escritura Modbus
en la modalidad de servidor de TCP/IP.

e Actualiza las zonas de lectura y escritura en la memoria de la aplicacion.

e Actualiza de los bits de estado de cada dispositivo remoto.

Se puede habilitar o deshabilitar cada uno de los dispositivos exploradores de E/S
(véase pagina 187).

NOTA: Estos bits de estado muestran las actualizaciones de las palabras de entrada/salida del
modulo.
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Zonas de lectura y escritura

Las zonas

En la memoria de la aplicacion, el servicio de exploracion de E/S define:
o %MW area de palabra: reservada para entradas de lectura

o %MW area de palabra: reservada para salidas de escritura

e periodo de actualizacion: independiente del explorador del PLC

Las zonas de lectura y escritura asociadas con el médulo Ethernet, son tablas de palabras internas
(%MW) que agrupan de manera contigua todos los valores de las palabras de entrada y salida de
los dispositivos remotos conectados. A los dispositivos de entrada y salida remotos se les
transmiten:

e palabras de entrada: se utilizan para devolver los valores de las entradas al médulo

e palabras de salida: se utilizan para asignar el valor de las salidas al dispositivo remoto

NOTA: Consulte la documentacién de cada dispositivo para obtener el nimero y los detalles de
las palabras de entrada y salida que deben gestionarse.

Ejemplo

En este ejemplo, el médulo Ethernet explora tres dispositivos:

e un modulo Momentum en la direccion IP1 (tipo 170 AA1 140 00: 16 entradas analdgicas; este
modulo dispone de 16 palabras de entrada y 4 de salida)

e un médulo Momentum en la direccién IP2 (tipo 170 AA1 340 00: 16 entradas discretas; este
maodulo dispone de una palabra de entrada)

e un PLC Premium con 125 palabras de salida en la direccién IP3

La zona de lectura comienza en %MW100 y la zona de escritura, en %MW400.

Memoria de aplicacidn

Zona leer Zona escribir
16 palabras de entrada | De %MW100 De %MW400 | 4 palabras de salida
para el dispositivo de la a a para el dispositivo de
direccién IP 1 %MW115 %MW403 | 1a direccisn IP 1

1 palabra de entrada
para el dispositivo de %MW116
la direccion IP 2

%MW117
a
%eMW241

125 palabras de
entrada para el
dispositivo de la
direccion IP 3

NOTA: Los campos dedicados a los dispositivos remotos no deben tener ningiin solapamiento. De
igual manera, las zonas de lectura y escritura tampoco deben tener ninguin solapamiento.

NOTA: No todos los dispositivos se pueden escribir y explorar con multiples médulos. Compruebe
la documentacién del dispositivo remoto para ver si es accesible con un explorador de E/S.
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Seccion 7.2

Asignacion de direcciones a través de DHCP y BOOTP

Acerca de esta seccion

En esta seccion se explica cédmo los médulos BMX NOE 01x0 o los puertos Ethernet de las CPU
BMX P34 20x0 obtienen su direccién IP mediante DHCP o BOOTP, los protocolos de red que

pueden asignar dinamicamente direcciones IP a dispositivos de red.

Contenido de esta seccion

Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Asignacién de direcciones a través de DHCP/BOOTP 86
Ejemplo de Modicon M340 DHCP/BOOTP 87
BMX NOE 01x0 como servidor DHCP 88
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Asignacién de direcciones a través de DHCP/BOOTP

Introduccion

En este tema se trata la manera en que un modulo BMX NOE 01x0 o el puerto Ethernet de una
CPU BMX P34 20x0 obtiene una direccion IP de un servidor DHCP/BOOTP.

NOTA: Antes de intentar obtener una direccion IP de un servidor DHCP/BOOTP, obtenga la
direccién de red adecuada y la mascara de subred del administrador de sistemas.

NOTA: El médulo BMX NOE 01x0 no recibird una direccion IP de un servidor DHCP/BOOTP
durante la descarga de una aplicacion si no se ha cambiado la configuracién de IP.

Peticion de direccion y respuesta

En esta tabla se explica como un cliente DHCP/BOOTP (como un médulo Ethernet o CPU con
puertos Ethernet) obtiene una direccion IP:

Paso |Accién

1 El médulo admite comunicaciones en los formatos de tramas Ethernet Il y 802.3. (Ethernet Il es la
predeterminada). Al comunicarse con un servidor DHCP o BOOTP, el médulo realiza 4 solicitudes
basandose en el tipo de trama configurada. Para evitar llenar el servidor con peticiones simultaneas,
el tiempo de transmisién de cada peticion se basa en los algoritmos secundarios definidos por los
respectivos RFC de DHCP y BOOTP.

Nota: Ademas, los médulos que se comunican con servidores DHCP realizan las solicitudes en este
orden:

® primero: 4 solicitudes en el formato DHCP definido por el RFC 2132

® segundo: 4 solicitudes en el formato DHCP definido por el RFC 1533

2 El dispositivo remoto que funciona como servidor de direcciones DHCP/BOOTP responde a la
peticion y asigna al médulo cliente:

® una direccion IP

® la direccion IP de la pasarela

® la correspondiente mascara de subred

Nota: La informacién que se visualiza desde un navegador conectado en las paginas HTML de la pantalla
del bastidor del servidor web no se actualiza constantemente. Por lo tanto, conecte una aplicacion Control
Expert al PLC correcto para obtener los valores reales.

En ausencia de un servidor de direcciones o si no se produce respuesta del servidor, el médulo
cliente no puede obtener una direccion IP estable. Por lo tanto, sus servicios no estan disponibles.
El cliente continta enviando solicitudes BOOTP/DHCP de forma periddica hasta que recibe una
respuesta del servidor.

NOTA: Ajustar la posicion del conmutador rotativo en Clear IP es una manera de forzar al médulo
cliente a utilizar su direccién IP predeterminada para iniciar servicios basicos, incluidos los
mensajes Modbus TCP.

Estos conceptos se representan de forma gréfica en el grafico del proceso de asignacion de
direcciones IP (véase pagina 69).
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Ejemplo de Modicon M340 DHCP/BOOTP

Ejemplo

Esta figura muestra el enrutamiento de las solicitudes durante el arranque de un dispositivo en una

red:

r—
 ——————

—J;# Servidor DHCP/BOOTP

Cliente 2 DHCP/BOOTP

Cliente 1 DHCP/BOOTP

A1 solicitud de BMX NOE 0100 al nombre de dispositivo 2

A2 respuesta del servidor DHCP/BOOTP
B1 solicitud de BMX P34 2030 a la direccién MAC1
B2 respuesta del servidor DHCP/BOOTP

El servidor DHCP de la figura anterior contiene la siguiente tabla:

Direccién MAC

Direccién IP

Direccion MAC1

Direccién IP1

nombre de dispositivo 2

Direccion 1P2

Direccion MAC3

Direccion IP3

nombre de dispositivo 4

Direccion IP4
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BMX NOE 01x0 como servidor DHCP

Acerca de DHCP

DHCP (del inglés Dynamic Host Configuration Protocol, protocolo de configuraciéon dinamica de
host) gestiona los parametros de red de los dispositivos de red. Los dispositivos individuales
pueden obtener configuraciones IP de red desde un servidor DHCP. Para ello, el dispositivo
incluye su nombre de dispositivo en la solicitud que realiza al servidor.

Los médulos BMX NOE 01x0 (con tarjeta de memoria (véase pagina 52) necesaria) se pueden
configurar como un servidor DHCP sélo después de encender y apagar la estacion. Sus
direcciones también las puede configurar el usuario o asignarse de forma dinamica desde el
servidor de direcciones cuando el dispositivo esta configurado como cliente DHCP/BOOTP.

NOTA:

e Antes de intentar obtener una direccion IP de un servidor DHCP, obtenga la direccién de red
adecuada y la mascara de subred del administrador de sistemas.

e Puesto que DHCP esta integrado en la funcionalidad BOOTP (véase pdgina 86), un servidor
DHCP puede responder a peticiones del protocolo BOOTP.

Respuesta del servidor

A ATENCION

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

No configure el PLC para que se inicie automaticamente en modalidad de ejecucién cuando un
mddulo actle como servidor para iniciar dispositivos explorados. Si lo hace, es posible que
algunos dispositivos (como Momentum 170) no obtengan direcciones IP cuando se reinicie el
servidor DHCP.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dafio al equipo.

El servidor responde a peticiones de clientes y las envia a sus configuraciones de direcciones IP.

Para hacerlo, el dispositivo servidor tiene una tabla que agrupa:

e Una correspondencia entre las direcciones MAC o los nombres (nombres de dispositivo) de las
estaciones cliente y las direcciones IP

e La mascara deredy la pasarela

e Los nombres y las rutas de acceso a los archivos de parametros

NOTA: El servidor de BMX NOE 01x0 s6lo suministra datos de configuracion de red a las
estaciones cliente conectadas a la LAN. Hable con el administrador del sistema sobre las
conexiones LAN de su red.
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Puede experimentar un retraso de las respuestas del servidor DHCP si su médulo de servidor
DHCP esta ocupado con otros servicios de mayor prioridad (como Exploracién de E/S, Datos
globales o Mensajes Modbus):

e En caso de que utilice un servidor DHCP de forma general (como la configuracion de
direcciones IP), el rendimiento maximo del servidor se consigue con un servidor DHCP
especializado.

e Si pretende utilizar el servicio Sustitucion rapida de dispositivo (FDR), se recomienda que
configure un médulo Ethernet de Schneider levemente utilizado con un servidor FDR para
obtener un rendimiento maximo.

Ejemplo de servidor DHCP

En esta figura se muestra el enrutamiento de solicitudes durante la respuesta a una solicitud de
inicio desde el cliente:

Lwi | 1k

Peticion Peticion
DHGP DHCP

Cliente DHGP 2

e | ol
B 071 07078

<.Ja%ag

[+ 1]

=

o
||
Peticién BOOTP o
- =)
| NEELE LN aRawn

El servidor DHCP que contiene la
i siguiente tabla:

5 Direccién MAC1 Direccién IP1

. Nombre de dispositive2 Direccion IP2

ﬁ/‘ Direccién MAC3 Direccién IP3

=
Eeiisiiigiaa g
]
®
L—=
o
i
o
ES

E=p

. lE

Cliente BOOTP

Respuesta a la peticién
BOOTP:

Direccion IP1

Méscara de subred

NOTA: El servidor DHCP proporciona la mascara de subred y la direccion de la pasarela.

31007134 07/2020 89



Servicios de comunicacion Ethernet

Seccidon 7.3
SNMP

Presentacion

En esta seccién se describe el Protocolo simple de administracion de redes (SNMP).

Contenido de esta seccién

Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Descripcion general de SNMP y de la MIB privada de Schneider 91
Comunicacion SNMP 93
Ejemplo de operaciones de SNMP 95
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Descripcién general de SNMP y de la MIB privada de Schneider

Introduccion

Un agente SNMP se ejecuta en:
e Maddulos de comunicacion Ethernet.
e CPU con puertos de comunicacion Ethernet incorporados

Los sistemas de gestion de redes utilizan SNMP para monitorizar y controlar todos los
componentes de la arquitectura Ethernet, lo que garantiza un diagnéstico rapido si se produjera
algun problema.

Los sistemas de gestidon de redes permiten al administrador de red realizar lo siguiente:

e Monitorizar y controlar componentes de red.

e Aislar problemas y encontrar sus causas.

e Consultar dispositivos, como ordenadores host, enrutadores, conmutadores y puentes, para
determinar su estado.

e Obtener estadisticas sobre las redes a las que estan conectados.

NOTA: Dispone de sistemas de gestion de redes de varios proveedores. Schneider Electric
proporciona una herramienta de diagndstico basada en SNMP denominada ConneXview.

Protocolo simple de gestién de redes (SNMP)

Los modulos de comunicacion Ethernet son compatibles con SNMP, el protocolo estandar para la
gestion de redes de area local (LAN). SNMP define exactamente el modo en que el administrador
se comunica con un agente. SNMP define el formato de:

e Las solicitudes que el administrador envia a un agente.

e Las respuestas que el agente envia al administrador.
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ElI MIB

El conjunto de todos los objetos a los que SNMP puede acceder se conoce como MIB

(Management Information Base, base de informacion de gestion). Las herramientas de monitori-

zacion y control de Ethernet utilizan el estandar SNMP para acceder a los objetos de gestion y

configuracion incluidos len la MIB del dispositivo, teniendo en cuenta que:

e Se definen los objetos a los que puede acceder SNMP y se les dan nombre univocos.

e Los programas del administrador y el agente se ponen de acuerdo en cuanto a los nombres y
los significados de las operaciones de almacenamiento y recuperacion.

Los productos Transparent Ready admiten dos niveles de gestién de red SNMP:

e MIB estandar IlI: A este primer nivel de gestion de red se puede acceder a través de esta
interfaz. Permite al administrador identificar los dispositivos que crean la arquitectura 'y
recuperan informacion general sobre la configuracion y el funcionamiento de la interfaz
Ethernet TCP/IP.

o Interfaz Transparent Ready de MIB: Schneider ha obtenido una MIB privada, groupeschneider
(3833) (véase pagina 369). La MIB incluye un conjunto de datos que permite al sistema de
gestion de red supervisar todos los servicios de Transparent Ready. La MIB privada de
Transparent Ready puede descargarse con el servidor web desde cualquier médulo
Transparent Ready de un PLC.
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Comunicacion SNMP

Descripcion general
SNMP define las soluciones de gestion de redes en términos de protocolos de red protocolos de
red y el intercambio de datos supervisados.
La estructura SNMP se basa en los siguientes elementos esenciales:
e Administrador: El administrador permite una supervision parcial o total de la red.
e Agentes: cada dispositivo supervisado tiene uno o varios médulos denominados "Agente" que
utiliza el protocolo SNMP.
e MIB: la base de informacion de gestion es una base de datos o coleccion de objetos.

El agente SNMP se implementa en los médulos Modicon M340 y en los puertos Ethernet de los
procesadores. Esto permite que el administrador acceda a objetos estandarizados MIB-II desde
el agente Modicom M340 a través del protocolo SNMP. La MIB-II posibilita la gestion de capas de
comunicacion TCP/IP.

En los médulos que admiten comunicaciones Ethernet, es posible acceder a objetos de MIB
Transparent Factory, que proporciona informacion especifica acerca de Datos globales,
Exploracion de E/S y Mensajes.

La siguiente figura muestra la estructura de arbol de MIB Ethernet de TFE:

O private
Elﬁl enterprise
[El-<5Y] groupeschneider (3833)
E}ﬁ] transparentFactoryEthernet
EII':I switch
B-{"] port502Messaging
-] ioScanning
B-{"] globalData
EID web
®-{] addressServer
IIID equipmentProfile
EID timeManagement
B email
EID tfeMibVersion

El archivo de origen de la MIB privada de TFE (véase pagina 369) esta disponible en médulos y
CPU que admiten comunicaciones Ethernet. La MIB se puede cargar desde la pagina web del
maodulo seleccionando Cargar fichero MIB (véase pagina 284). Es posible que los principales
administradores SNMP del mercado tengan el archivo compilado.
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El protocolo SNMP

El protocolo SNMP define 5 tipos de mensaje entre el agente y el administrador. Estos mensajes
estan encapsulados en datagramas UDP.

Mensajes del administrador al agente:

® Get Request: mensaje utilizado para obtener el valor de una o mas variables
® Get Next Request: obtiene el valor de las siguientes variables

e Set Request: establece el valor de una variable.

Mensajes del agente al administrador:

® Get Response: permite al agente reenviar el valor de la variable solicitada.
e Trap: permite un evento asincrono sefialado por el agente.

94
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Ejemplo de operaciones de SNMP

Ejemplo de Modicon M340

El administrador SNMP transmite solicitudes de lectura o escritura (Set Request,

Get Request, Get Next Request, etc.) para los objetos definidos en la MIB-Il SNMP y el
agente SNMP del médulo Modicon M340 emite una respuesta.

Administrador SNMP

Agente SNMP (Modicon M340)

Capturar Get_Response

Set_Request, Get_Request, Get_Next_Request

AWON-=

El agente SNMP del médulo transmite eventos (capturas) al administrador. Los sistemas de
capturas gestionados son los siguientes:
® Captura de inicio en frio:
O En los médulos BMX NOE 01x0 y en el puerto Ethernet de las CPU BMX P34 20x0, el
evento se transmite después de un restablecimiento de la alimentacién de un médulo, del
de un procesador o después de la descarga de una aplicacién al PLC.

® Captura de fallo de autenticacién: evento transmitido después de un problema de
autenticacion. EI campo Nombre de comunidad del mensaje recibido es diferente del
configurado en el moédulo. Esta captura se puede habilitar durante la configuracion del médulo.
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Seccion 7.4
Datos globales

Global Data

Introduccién

Global Data, que es compatible con el médulo BMX NOE 01x0, proporciona un intercambio
automatico de datos para la coordinacion de aplicaciones PLC.

NOTA: Global Data no es compatible con el puerto Ethernet de las CPU BMX NOE P34 20x0.

Global Data

Funciones principales de Global Data:

e Los intercambios de datos se basan en un protocolo estandar de productor/consumidor, que
proporciona un rendimiento 6ptimo, mientras mantiene una carga de red minima.

e El servicio Global Data proporciona intercambios en tiempo real entre estaciones en el mismo
grupo de distribucién, que comparten variables usadas para la coordinacién PLC.

e Global Data puede sincronizar aplicaciones remotas o compartir una base de datos comun
entre varias aplicaciones distribuidas.

e En Global Data pueden participar un maximo de 64 estaciones dentro del mismo grupo de
distribucion.

Operacion

Una variable de aplicacién es un grupo de palabras contiguas de un PLC. Las estaciones del

modulo de comunicaciones pueden publicar o suscribir variables de aplicacion:

e publicar: los mdédulos de comunicacién pueden publicar una variable de aplicacion local de
1024 bytes para otros médulos de comunicacion del grupo de distribucion basado en el tiempo.
El periodo de publicacion puede configurase desde 10 ms hasta 15000 ms (en incrementos de
10 ms).

e suscribir: un moédulo de comunicaciones puede suscribirse a entre 1 y 64 variables de
aplicacion publicadas por otros médulos del grupo de distribucion, cualquiera que sea su
ubicacion. La validez de cada variable se controla mediante los bits de estado de funciona-
miento, vinculados al timeout de actualizacién configurable entre 50 ms y 15 s (15000 ms). No
es posible acceder a un elemento de variable. El tamafio maximo de las variables suscritas es
de 4 kbytes.

Con la configuracion de Global Data se puede definir:
e El numero de variables suscritas y publicadas validas.
e El grupo con el que estas variables estan asociadas en el médulo de comunicacion.
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Una vez configurado el médulo, los intercambios entre los médulos de comunicacion que
comparten el mismo grupo de distribucion se llevan a cabo automaticamente cuando el PLC esta
en modo de ejecucion.

Grupo de distribucion
Multidifusién 1P: 224 1 1 1

Brstribreromdedato

= 9%

Control Intranet

I!llll staciones =
Disinbucion de dafos

Grupo de distribucion
Multidifusion IP: 239 255 255 255

Un grupo de distribucién es un grupo de médulos de comunicacion identificado por la misma
direccion IP de multidifusion. Los intercambios multidifusion (véase pagina 363) se utilizan para
distribuir Datos globales. Varios grupos de distribucion independientes pueden coexistir en la
misma subred con direcciones de multidifusion diferentes.

Puntos importantes:

e Para la distribucion de datos se utiliza un protocolo de publicacién/suscripcion en UDP/IP.

e El contenido de la variable de publicacién se sincroniza durante la seccién de salida de la tarea
MAST.

e El contenido de las variables suscritas se copia a la memoria de la aplicaciéon PLC durante la
seccion de entrada de la tarea MAST.

e Las areas de memoria del PLC que reciben las variables de suscripcion no se deben solapar.
No use estas variables para ningun otro fin.

Bits de estado
Un bit de estado esté asociado con cada variable de aplicacion.

Este bit de estado indica la validez de cada variable de suscripcion. Es 1 si la variable se ha
publicado y el suscriptor la ha recibido en el tiempo de validez configurado. En caso contrario,
es 0.
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Filtrado de multidifusién

Global Data utiliza direcciones de multidifusion. Segun la naturaleza de los mensajes de
multidifusion, las tramas de multidifusion transmitidas por un médulo se repiten en todos los
puertos de conmutador, lo que genera una congestion en la red.

Cuando los conmutadores tienen esta funcion, el filtrado multidifusién permite que la difusién de
la trama de multidifusién se limite sélo a los puertos que la requieran.

El protocolo GMRP establece la lista de puertos que participan en el tréfico de datos.

Modalidades de funcionamiento

Las modalidades de servicio son las siguientes:

e Al detener el PLC, se detienen los intercambios de Global Data.

e La utilizacion de los bits de sistema de forzado de E/S (%S9, %SW8, %SW9) no detiene los
intercambios de Global Data.

Restricciones

No existe un limite tedrico para la cantidad de estaciones que pueden compartir un grupo de
distribucién. Existe una limitacion del numero de variables que se pueden intercambiar en el grupo
de distribucién (64). Para obtener mas informacion, consulte la tabla que describe los parametros
de los modulos BMX NOE 01x0 (véase pagina 128) mas adelante en este manual del usuario.

NOTA: Se recomienda utilizar menos de 200 médulos en cualquier grupo de distribucion.

98

31007134 07/2020



Servicios de comunicacion Ethernet

Seccion 7.5
Sustitucion rapida de dispositivos

Sustitucion de dispositivos

Introduccién

Este servicio proporciona la recuperacion automatica de parametros del modulo de E/S o médulos
inteligentes conectados a un subsegmento Transparent Factory Ethernet. La recuperacion de esta
informacioén es importante durante la sustitucion de un médulo por otro médulo.

Este servicio:

e proporciona una direccion IP a un dispositivo del nombre proporcionado a esta estacion
(nombre de dispositivo)

e proporciona a una estacion remota la capacidad de almacenar parametros y recuperarlos (si
fuese necesario).

Operacion
Este servicio requiere el uso del servidor DHCP (véase pagina 88)y el servidor FTP/TFTP de los
moédulos BMX NOE 01x0. Puede gestionar hasta 64 estaciones remotas.

Principios de funcionamiento:
e en primer lugar:
O (1) el dispositivo vélido obtiene una direccion IP del nombre que se le ha proporcionado
(nombre de dispositivo);
O (2) el dispositivo proporciona sus parametros de configuracion al servidor.

e en segundo lugar: esta estacion se interrumpe. Se reemplaza por un dispositivo no configurado
del mismo tipo y con el mismo nombre que la estacién a la que sustituye:
O (1) Transmite una peticion DHCP al servidor.
O (2) recibe un archivo de configuracion que, primero, se habia guardado en el servidor;
O (3) el dispositivo se reinicia automaticamente.

NOTA: El Nombre del dispositivo esta limitado a 16 caracteres ASCII.

NOTA:

Schneider Electric soporta la comunicacion FTP entre los médulos BMX NOE 01x0 y las
herramientas siguientes:

Utilidades de actualizacion del firmware de Schneider Electric

Cliente FTP de la linea de comandos de Microsoft Windows

Clientes FTP en las paginas web del dispositivo

Acceso de clientes FTP mediante dispositivos aprobados que utilizan el servicio de servidores
FDR de Schneider Electric
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Seccion 7.6
Control de ancho de banda

Acerca de esta seccion

En esta seccién se describe la funcion de control de ancho de banda del médulo de comunica-
ciones BMX NOE 01x0 y el canal Ethernet de las CPU BMX P34 20x0.

El control de ancho de banda realiza el seguimiento de la asignacién de médulos de cada uno de
estos servicios:

® mensajes (Véase pagina 104)

e Exploracion de E/S (véase pagina 80)

e Datos globales (véase pagina 96)

Con los datos de la carga de trabajo que recupera, el servicio de control de ancho de banda
informa de:

e los recursos disponibles para el mddulo,

e la capacidad actual de carga de trabajo del médulo.

Contenido de esta seccion
Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Control de ancho de banda 101
Supervisiéon de ancho de banda estatica y dinamica 102
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Control de ancho de banda

Introduccion

Transparent Ready ofrece dos tipos de servicios:

e tiempo real: se espera un alto rendimiento y un comportamiento predecible del siguiente tipo
de servicios:
O servicios periédicos: explorador de E/S y datos globales
O servicios no periddicos: mensajes es en el puerto 502 (Modbus)

e otros: para la gestion de Web y red

Una vez configurado el explorador de E/S es posible obtener una estimacion del porcentaje de
carga del modulo para este servicio.

La funcién de control de ancho de banda realiza esta estimacion durante la configuracion.

La distribucion real de las cargas del servicio se muestra en la pantalla de diagnésticos de Control
Expert del modulo y en la pagina Web de supervisién de ancho de banda de servicios de
diagnostico.

Funcionamiento

Para obtener una estimacion de esta carga, Control Expert pide que se suministren dos datos
durante la configuracion:

e una estimacion del numero de transacciones de mensajes por segundo,

e una estimacion del numero de suscripciones recibidas de datos globales por segundo,

Con esta informacién, el software puede mostrar el porcentaje de carga del médulo para:
e Explorador de E/S (véase pagina 80)

e Datos globales (véase pagina 80)

e Servicios de mensajes (véase pagina 104)

e Servicios restantes (véase pagina 79)

NOTA: Durante la fase de configuracion, estos datos son sélo estimaciones. La distribucion real
se muestra en el modo online.

31007134 07/2020 101



Servicios de comunicacion Ethernet

Supervisién de ancho de banda estatica y dinamica

Introduccion

Para las CPU BMX P34 20x0 y BMX NOE 01x0, la funcién de supervision de ancho de banda
estatica muestra la carga aproximada como un porcentaje del maximo disponible. La supervision
dinamica realiza el seguimiento de determinados contadores para mostrar el valor de la carga en
el momento de supervision.

Supervision de ancho de banda estatica
Las opciones de Configuracion afectan a la carga del moédulo. La funcion de supervision de ancho
de banda estatica indica la carga aproximada como un porcentaje del maximo disponible. Por
ejemplo, cada entrada del explorador de E/S y variable de suscripcion se agrega a la carga, como
los blogues de funciones de mensajes de Modbus. No obstante, no es posible predecir la
frecuencia con la que se ejecutaran los mensajes de Modbus.

Estimacion del trafico
Para estimar el trafico de red, escriba:

e el numero de publicaciones de datos globales en el grupo (por segundo),
e el numero de peticiones Modbus/TCP de entrada desde la red (por segundo),
e el numero de peticiones Modbus/TCP de salida por segundo (desde las EFB de la aplicacion).

Opcidn de entorno de red
Para las CPU BMX P34 20x0, seleccione entre tres entornos de red para la lectura de red:

e libre de potencial: reduce el impacto de la comunicacién Ethernet en la exploracién limitando el
numero de mensajes Ethernet leidos a 700 por segundo.

e masterizada: aumenta el nimero maximo de mensajes leidos a 1400 por segundo.

e abierta: aumenta el nUmero maximo de mensajes leidos a 2100 por segundo.

Tenga en cuenta que el incremento del niUmero de mensajes leidos aumenta la carga en el médulo
de la CPU, que puede ser evidente en un tiempo de exploracién mas lento.
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Supervisién de ancho de banda dinamica

Para las CPU BMX P34 20x0 y BMX NOE 01x0, el servicio Supervisién de ancho de banda
permite la supervision dinamica al realizar el seguimiento del nimero total de:

paquetes procesados por segundo

paquetes de difusion procesados por segundo

paquetes de multidifusion procesados por segundo

paquetes de unidifusion procesados por segundo

paquetes /nutiles (cerrados por software) procesados por segundo

Como parte de las estadisticas de Ethernet, el servicio realiza el siguiente del numero total de
paquetes cerrados:
e paquetes totales cerrados por el hardware, a causa del bufer

En otra seccién de esta guia existe una ilustracion de la ventana de depuracion del ancho de
banda (véase pdgina 225).

El servicio Supervision de ancho de banda realiza el seguimiento de estos contadores para
permitir la supervisiéon dinamica:

Paquetes Tipo de mensajes Comentario

Total Todos los paquetes
Difusion Todos los ARP, etc.

Multidifusién | Todos los de multidifusién no Incluye datos globales no suscritos
filtrados

Unidifusién | Modbus 502, FTP, HTTP, SNMP

Inutiles Cerrados por software

Cerrados Perdidos Cerrados por hardware
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Seccion 7.7
Mensajes TCP/IP

Acerca de esta seccion

En esta seccion se describen las funciones y caracteristicas del perfil TCP/IP.

NOTA: En otra seccion de esta guia se ofrece material de referencia para las caracteristicas

técnicas detalladas de las comunicaciones TCP/IP (véase pdgina 34.3).

Contenido de esta seccién

Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Intercambio de datos 105
Acceso de dispositivo transparente 106
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Intercambio de datos

Intercambio de datos

Los intercambios de datos se realizan de dos modos:

e Modalidad de servidor: en el médulo Ethernet se admiten todas las solicitudes Modbus-sobre-
TCP desde el PLC.

o Modalidad de cliente: este tipo de intercambio permite el envio de solicitudes Modbus-sobre-
TCP mediante las siguientes funciones:
O READ_VAR (véase pdgina 349)
O WRITE_VAR (véase pdgina 349)
O DATA_EXCH (consulte la bibliofeca de modulos de comunicacion para Control Expert)
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Acceso de dispositivo transparente

Acerca de TDA

Casos

La funcionalidad Acceso de dispositivo transparente (TDA) significa que los clientes que ejecutan
Control Expert (y que estan conectados a un puerto de terminal USB, Ethernet o Modbus de un
modulo de comunicacion) pueden acceder a aplicaciones o descargarlas en dispositivos en redes
de control distribuido. Sin embargo, el proceso inverso no es posible. Es decir, un ordenador
Control Expert conectado al puerto Modbus de la CPU puede acceder a dispositivos de otras
redes principales, pero estos dispositivos remotos no pueden acceder a otros dispositivos de
redes diferentes a través de la estacion Modicon M340.

Se pueden dar los siguientes casos de comunicacion:

Puerto Ethernet de las CPU BMX P34 20x0x a los médulos Ethernet BMX NOE 01x0
Médulos Ethernet de BMX NOE 01x0 al puerto Ethernet de las CPU BMX P34 20x0x
Puerto USB de las CPU BMX P34 20x0x al puerto Ethernet de los BMX P34 20x0x
Puerto USB de las CPU BMX P34 20x0x a los médulos Ethernet BMX NOE 01x0

Puerto Modbus de la CPU BMX P34 2020 al puerto Ethernet de las CPU BMX P34 20x0x
Puerto Modbus de la CPU BMX P34 2020 a los modulos Ethernet de BMX NOE 01x0

Ejemplos

En la siguiente figura se muestran tres casos distintos para descargar informacién de un
ordenador que ejecute Control Expert en un dispositivo de destino:

e caso A: TDA a través del puerto USB de una CPU BMX P34 2030

e caso B: TDA a través del puerto Modbus de una CPU BMX P34 2020

e caso C: TDA a través del puerto Ethernet de un médulo BMX NOE 01x0

En esta figura se muestran los puertos (identificados mediante la direccion IP, cuando proceda):

.
o

Ethernet
CANopen
-

k] & 1
Modbus
Ethernet
192.168.1.100| q q&hernet
l V ¥ -
P - 192.168.1.150]
remium
[CANopen| " Modbus 10.10.10.200
i s Wil
Quantum
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Leyenda:

A1: Los datos se envian a través de un puerto de origen USB de una CPU BMX P34 2030 en la
posicién de slot 0 de una estacion Modicon M340.

A2:El programa se descarga en un médulo Ethernet (192.168.1.100) de un bastidor Premium.

(En el caso A, la sintaxis para las direcciones de Control Expert es SYS\\bastidor del
puerto Ethernet de la CPU.slot.canal{direccidén IP de destino}. Porlo tanto,
la direccion de la figura es SYS\\0.0.3{192.168.1.100}).

B1: Los datos se envian a través de un puerto de origen Modbus de una CPU BMX P34 2020
(Direccion Modbus: 2) en la posicion de slot 0 de una estacion Modicon M340.

B2: El programa se descarga a través de Ethernet en un dispositivo de destino Modbus
(192.168.1.150).

En el caso B, la sintaxis de direcciones de Control Expert es direccién de la
CPU Modbus\\bastidor de puerto Ethernet de la CPU.slot.canal{direccidn
IP de destino}. Porlo tanto, la direccion de la figura es 2\\0.0.3{192.168.1.150}).

C1: Los datos se envian a través de un puerto de origen Ethernet de una CPU BMX P34 0100 en
la posicion de slot 0 de una estacion Modicon M340.

C2: BMX NOE 010 transmite por Ethernet al médulo Ethernet (10.10.10.200) en un conjunto de
bastidor Quantum de otra red.
En el caso C, la sintaxis de direcciones de Control Expert es direccién IP de

origen\\bastidor de puerto de origen.slot.canal{direccidén IP de destino}.
Por lo tanto, la direccion de la figuraes 192.168.1.3\\0.3.0{10.10.10.200}).
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Seccion 7.8
Servicio de sincronizacion horaria

Objeto

En esta seccion se describe el servicio Sincronizacion horaria, que establece un reloj local preciso
al generar una referencia al servidor de protocolo de hora de la red (NTP) mediante el Protocolo
de transferencia de red (NTP).

Contenido de esta seccion
Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Introduccion del servicio de sincronizacién de tiempo 109
Utilizacion del servicio de sincronizacion horaria 112
Uso del bloque R_NTPC para la sincronizacién horaria 113
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Introduccién del servicio de sincronizacién de tiempo

Descripcion general

El servicio de sincronizacién del tiempo proporciona precision en todos los relojes de ordenador
en un sistema Ethernet. Por ejemplo, el tiempo de un cliente puede sincronizarse con otro
servidor, una fuente de tiempo a la que se hace referencia como una radio o un receptor satélite,
o un servidor de tiempo GPS.

Las configuraciones tipicas del servicio de tiempo utilizan servidores redundantes y diversas rutas
de red para establecer una precision y una fiabilidad altas. La precision del servicio puede ser de
milisegundos en redes LAN y de decenas de milisegundos en redes WAN.

Utilice el servicio de sincronizacién de tiempo para:

e registrar eventos (por ejemplo, seguimiento de una secuencia de eventos)

e sincronizacion de eventos (por ejemplo, activacion de eventos simultaneos)
e alarma y sincronizacion de E/S (por ejemplo, alarmas de marcado de tiempo)

Caracteristicas del servicio

El servicio de sincronizacién del tiempo ofrece:

e correcciones periddicas del tiempo obtenidas a partir del estdndar de referencia, por ejemplo,
el servidor NTP

e conmutaciones automaticas en un servidor de tiempo guardado, si ocurre un problema en el
sistema normal del servidor

e zona horaria local configurable y personalizable (incluyendo configuraciones del horario de
verano)

El controlador de proyectos utiliza un bloque de funciones para leer el reloj, una caracteristica que
permite eventos o variables en el proyecto al cual se le asigna una marca de tiempo. El marcado
de tiempo fija una precision de:

e 5 ms normalmente

e 10 ms en el peor de los casos
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Sincronizacién de tiempo y marcas de tiempo

Los modulos de comunicaciones Ethernet BMX NOE 01x0 envian una sefial de origen de sincroni-
zacion de tiempo a la CPU. El firmware de NOE incluye un cliente NTP, que proporciona
sincronizacion de tiempo. El proceso de sincronizacion se produce de la siguiente manera:

El cliente NTP...

Resultado

1

... solicita una sefial de sincronizacién de
tiempo desde el servidor NTP en unared
Ethernet.

El servidor NTP envia una sefal.

... almacena el tiempo.

... envia un mensaje al contador del
sistema del reloj en la CPU.

La CPU actualiza su reloj interno. El reloj
de la CPU tiene ahora una precisién de
5 ms respecto al servidor NTP, y de

10 ms en el peor de los casos.

Antes del siguiente tiempo de la sefial de
sincronizacion, un temporizador interno
actualiza cada ms del reloj de la CPU.

Utilizar el bloque de funciones R_NTPC (véase pdgina 113)en las secciones MAST, FAST o
Interrupt para leer el reloj desde la aplicacion PLC.

Todas las CPU de una red Ethernet deberian estar sincronizadas con el mismo servidor NTP.

CPS CPU NOE

del relg
el sisternd
Contador

i

R_NTPC Sigterma M340
ENO

EN

SALIDA
ouT2

STATUS

NTP
SMTP

Red
Ethernet

Peticién NTP

Respuesta NTP
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Términos de sincronizacién de tiempo

Término Descripcion del servicio

offset de reloj local Las configuraciones precisas de la hora local se realizan a través del
ajuste del reloj local. El offset del reloj local se calcula de la manera
siguiente:
((T2 - T1) + (T3 - T4))2
donde:

e T1 =tiempo en que la peticién de NTP se transmite desde el médulo

® T2 =tiempo en que el servidor NTP recibe la peticion (proporcionada
por el médulo como respuesta)

® T3 =tiempo en que el servidor NTP transmite la respuesta
(proporcionada al moédulo en la respuesta)

® T4 =tiempo en que el mddulo recibe la respuesta de NTP

precision del tiempo El error de la hora local es < 10 ms en comparacién con el tiempo del
servidor NTP de referencia.

o Habitual: 5 ms

® en el peor de los casos: < 10 ms

tiempo de ajuste La precision maxima se obtiene después de 2 actualizaciones del
servidor NTP.

dependencia del periodo La precision depende del periodo de consulta. Se garantiza menos de
de consulta 10 ms de error para periodos de consulta de 120 s 0 menos. Para
obtener la mejor precision posible (cuando su ancho de banda lo
permite), se debe reducir el periodo de consulta, por ejemplo, un tiempo
de consulta de 5 s proporciona una mayor precisién que un tiempo de
30s.

zona horaria El formato predeterminado es la hora universal coordinada (Universal
Time Coordinated o UTC). También se puede configurar el servicio para
que utilice la zona horaria local, por ejemplo, GMT+1 para Barcelona o

Paris.

horario de verano El médulo ajusta automaticamente el cambio de hora en primavera 'y en
otofio.

saltos de segundo Para compensar la deceleracion de la rotacion de la tierra, el médulo

inserta automaticamente un segundo en la hora universal cada 18
meses a través de un servicio de rotacion de la tierra universal (IERS).
Los segundos se introducen automaticamente a medida que se
necesitan. Cuando se necesitan, se introducen al final del ultimo minuto
en junio o diciembre, segun las érdenes del servidor NTP.
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Utilizacion del servicio de sincronizacion horaria

Establecimiento de precision en el arranque

Antes de iniciar un sistema, configure la red Ethernet para un intervalo predefinido dentro del cual
se establece la precision. La precision se establece en el arranque, cuando el médulo Ethernet
arranca y obtiene la hora del servidor NTP.

Son necesarias diversas actualizaciones para conseguir la precisiéon maxima. Una vez que se
obtiene el tiempo preciso, el servicio de sincronizacion de tiempo fija el STATUS
(véase pagina 113) en el registro de servicio del tiempo asociado.

Obtencién y mantenimiento de la precision

El reloj de servicio del tiempo empieza en 0 y va aumentando hasta que el tiempo de la red
Ethernet se actualiza totalmente desde el médulo.

Modelo Fecha de inicio
M340 con Control Expert 1 de enero, 1980 00:00:00.00

Caracteristicas del reloj:

e La precision del reloj no se ve afectada por la utilizacion de las 6rdenes detener/ejecutar en el
PLC.

e Las actualizaciones del reloj no se ven afectadas por la utilizacién de las 6rdenes
detener/ejecutar en el PLC.

e Las transiciones de modo no afectan a la precision de la red Ethernet.

Reinicio del registro de servicio del tiempo

Después de una descarga en un intercambio de servidor NTP, se reinicia el valor del reloj de
estado asociado con el registro de servicio del tiempo en la CPU.

Antes de establecerse un tiempo preciso, deben transcurrir dos periodos de consulta.
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Uso del bloque R_NTPC para la sincronizacion horaria

Representacion R_NTPC

El bloque lee la hora del sistema de red Ethernet y la transfiere a los parametros especificados.
Debe configurarse el parametro adicional EN.

R_NTPC
EN ENO[—

OUT1}— Display_NTPC
QUT2— Calc_NTPC
STATUS|— Status

El bloque R_NTPC tiene una palabra de estado de 16 bits.

Descripcion del parametro R_NTPC
Descripcion de los parametros

Parametro Tipo de Descripcion
datos
Display_NTPC DT + INT El valor del reloj NTP se muestra como:
(OUTH1) ® afo, mes, dia, horas, minutos y segundos con el formato DT
® milisegundos con INT
Calc_NTPC UDINT+INT | El valor del reloj NTP se muestra como:
(OUT2) ® segundos como UDINT

e fracciones de segundo como INT
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Parametro Tipo de Descripcion
datos
Estado INT Byte de menor | Byte de Descripcion
valor mayor
valor
0 0 estado no inicializado
1 0 no valido
0 1 La CPU no esta sincronizada con el
servidor NTP, pero el reloj ha sido
actualizado al menos una vez por un
servidor externo.
1 1 funcionamiento normal

El controlador gestiona el byte de menor peso
® Establecer =0
QO El valor del reloj no esta disponible.
O Lafechay la hora NO se han actualizado en los dos tltimos
minutos.

® Establecer =1
O Lafechay la hora se han actualizado en los dos ultimos
minutos.
O Lafechay la hora es aceptable.

ElI NOE gestiona el byte de mayor peso.
o Establecer=0
Q El valor del reloj del servidor NTP no esta disponible.

® Establecer =1
La fechay la hora actualizadas se reciben desde el servidor y se
envian al moédulo (al menos una vez).
O en un intervalo de tiempo de dos minutos
O aceptables (error de 10 ms o inferior)

Para obtener una hora valida en la CPU, el byte de menor peso y el
de mayor peso del parametro ESTADO deben establecerse en 1.
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Seccion 7.9
Servicio de notificacidn por correo electronico

Objeto

En esta seccion se describe el servicio Notificacién por correo electrénico, que usa el protocolo
SMTP para enviar mensajes de correo electrénico.

Contenido de esta seccion
Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Introduccién del servicio de notificacién de correo electronico 116
Utilizacién del servicio de notificacion de correo electronico 117
Utilizacion del bloque SEND_EMAIL para la notificacion de correo electrénico 118
Cédigos de error del servicio de notificacion por correo electronico 121
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Introduccidn del servicio de notificacion de correo electrénico

Introduccion

El servicio de notificacion por correo electronico permite que los proyectos basados en
controladores informen sobre alarmas o eventos. El controlador supervisa el sistema y crea de
forma dinamica un mensaje de correo electronico para alertar a usuarios locales o remotos.

Cliente de servicio de correo

Los procesadores BMX P34 20x0 incluyen un cliente SMTP. Cuando el médulo recibe una
solicitud especifica del proyecto, el médulo envia un mensaje de correo electrénico al servidor de
correo en la red.

CPS CPU PUERTO

ETHERNET Servidor
SEND_EMAIL INCORPORADO SMTP
»

-
Correo
electrénico

Ethernet
Correcto | S -
o incorrecto

F 9

Cliente
SMTP

Tipos de sistema de correo

SMTP proporciona dos mecanismos para la transmisién de mensajes de correo electrénico,
conexion directa y sistema de transmision:

Mecanismo Condicién Resultado
Conexion El emisor y el receptor Los mensajes de correo electréonico se envian
directa estan conectados al al host.
mismo servicio de
transporte.
Sistema de El emisor y el receptor Los mensajes se transmiten de un servidor a
transmisiéon estan conectados a otro. El servidor SMTP debe tener las
servicios de transporte direcciones del host de destino y del buzén de
distintos. destino.

Modalidades de servicio y envio de peticiones

Dado que el programa de la aplicacion envia la peticion de correo electrénico, el controlador no
puede enviar un mensaje de correo electrénico en modalidad de detencion ni mientras descarga
un proyecto. Tan pronto como el controlador se encuentra en modalidad de ejecucion, el bloque
de funcion envia una solicitud durante la exploracion del primer proyecto.

Los contadores de diagnostico se ponen a 0 después de un arranque, una descarga de proyecto
0 una reconfiguracion del servicio de notificacion de correo electrénico.

116 31007134 07/2020



Servicios de comunicacion Ethernet

Utilizacion del servicio de notificacion de correo electrénico

Configuracion del servicio

Un administrador autorizado puede utilizar la pantalla de configuracion SMTP para:
e configurar el servicio de notificacion de correo electrénico
e establecer la direccién IP de un servidor de correo

NOTA: El nimero de puerto TCP por defecto para SMTP es 25. Es necesario comprobar que se
esta configurando el puerto especificado por el servidor de correo local.

Elaboracion y entrega de mensajes

Un suceso o condicion definido por el usuario activa el bloque SEND_EMAIL para crear un
mensaje. Cada mensaje utiliza uno de los tres encabezados definidos por el usuario. Cada
mensaje que se envia desde el controlador puede contener texto y datos diversos (hasta un
maximo de 1.022 bytes).

El proyecto selecciona el encabezado apropiado. Cada encabezado contiene:
e nombre del emisor

e lista de destinatarios

e asunto

Ejemplos de encabezado

Un administrador autorizado puede definir y actualizar el texto y los datos variables a través de la
pantalla de configuracion SMTP. Se deben definir los encabezados de correo para indicar los
diversos niveles de importancia. Por ejemplo:

e el encabezado 1 podria ser Problema urgente comunicado por PLC 10

e el encabezado 2 podria ser Nofificacion de la subestacion 10

e el encabezado 3 podria ser Mensaje de informacion del sistema de agua

Si se enumeran los diferentes destinatarios en cada uno de los tres encabezados, se garantiza
que la informacion llega rapidamente a los destinatarios correctos. El proyecto anade informacién
pertinente como el dispositivo, el proceso o la ubicacion especificos. Esta informacion se afiade
al cuerpo del mensaje de correo. A continuacion, el mensaje completo se envia a un servidor de
correo electronico para distribuirlo entre los destinatarios.

Los destinatarios pueden ser ingenieros, directores o propietarios de procesos.

Seguridad (Autenticacion)

Se puede utilizar un inicio de sesién (ID del sistema) y una contrasefia opcionales para autenticar
la conexion al servidor de correo SMTP. El método de autentificaciéon compatible con SMTP es el
INICIO DE SESION.
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Utilizacién del bloque SEND_EMAIL para la notificacion de correo electrénico

Representacion de SEND_EMAIL

Para enviar un mensaje de correo electrénico desde la aplicacion (configurada a través de la
pantalla SMTP Control Expert (véase pdgina 204)), se debe utilizar el bloque de funciones
SEND_EMAIL. La direccién para enviar un mensaje al servicio de correo electrénico es:
bastidor, slot, canal=3. La entrada de direccioén del bloque de funciones SEND_EMAIL requiere la
conexion de red desde la que deberia emitirse el correo electronico. El bufer de envio asume la
carga util del usuario (cadena de texto ASCII). Se define una salida dedicada de ERRCODE de
correo electronico.

Clave de encabezado del correo electrénico para enviar— HEAD KEY
Cadena de asunto dindmica de correo electrénico— SUBJ STR
Cadena de cuerpo de correo electrénico— BopY STR

Direccién —| ADR

SEND_EMAIL

Management_Param GEST Management_Param

Descripcion de parametros
En la tabla siguiente se describen los parametros de entrada:

Parametros Tipo de datos Descripcion

ADR ARRAY [0...7] OF INT | Utilice el bloque de funciones ADDM para crear este campo. Tenga
en cuenta que este servicio de correo electrénico esta limitado al
puerto Ethernet incrustado en la CPU. Si la aplicacion envia un
correo electrénico a un modulo NOE, obtendra un cédigo de error
de direccién de destino incorrecta (véase pdgina 120).

HEAD_KEY INT Corresponde a las direcciones de correo electronico administradas
con el software Control Expert (s6lo se aceptanla 1, 2y 3).

SUBJ_STR STRING Representa la parte dinamica del asunto del correo electrénico que
se adjunta a la cadena de asunto estatica.

BODY_STR STRING Representa el cuerpo del correo electrénico.
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En la siguiente tabla se describen los parametros de entrada y salida:

Parametros Tipo de datos Descripcién

Management_ | ARRAY [0...3] OF INT | Tabla de gestion de intercambio que consta de cuatro palabras
Param (actividad, informe, timeout, longitud) que se utilizan para controlar
los parametros de ejecucion.

El parametro longitud (4.2 palabra de la tabla de gestién) es un
parametro de salida. El sistema escribe esta palabra con la longitud
total del correo electrénico (asunto dinamico + cuerpo). El tamafio
maximo del asunto dindmico + cuerpo es de 1.024 caracteres. Siel
tamafo del asunto dinamico + cuerpo supera los 1.024 caracteres,
se genera un codigo de error de longitud de envio incorrecta
(véase pagina 120).

Reglas de SEND_EMAIL

Después de la ejecucion de un blogue de funciones SEND_EMAIL, se establece el bit de actividad
hasta que se envia el correo electrénico. No existe ninguna confirmacion de que el correo
electronico haya llegado a la direccion de destino. Si se programa un timeout (3.2 palabra de
gestion <> 0), se cancela el correo electrénico si no se ha enviado durante este intervalo. En este
caso, la segunda palabra de gestién recibe un codigo de error de detencién del intercambio al
producirse un timeout (0x01) (véase pagina 120).

Puede enviar hasta cuatro correos electronicos simultaneos utilizando los cuatro bloques de
funciones. El quinto bloque de funciones que intenta enviar un correo electronico recibira un
cadigo de error de no hay recursos de sistema del procesador (0x0B) (véase pagina 7120) hasta
que uno de los recursos quede libre.

Ejemplo de SEND_EMAIL

IF (default_id = 0) THEN
(* PUMP IS OK )
SEND_EMAIL{ADDM(‘0.0.3°),1,’Pump n°3 is OK’, ©*, Mng_send_email);

ELSE
(* PUMP IS FAULTY ™)
str_default = INT_TO_STRING(default_id);

str_email_body := CONCAT_STR(' Default = ‘, str_default);
SEND_EMAIL(ADDM(‘0.0.3%),1,'Pump n°3 is faulty’, str_email_body,
Mng_send_email);
END_IF;
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Cédigos de error local EF de SEND_EMAIL

Cadigo de error Descripcion
(hexadecimal)
16#00 Sin error
16#01 Timeout
16#02 Usuario cancelado
16#03 Formato de direccion incorrecto
16#04 Direccion de destino incorrecta
16#06 Parametros Fb Com incorrectos
(p. €j., el parametro HEAD_KEY no es igual a 1, 2 0 3)
16#07 Problema de transmisién general
16#09 Bufer de recepcion demasiado pequefio
16#0B Sin recursos de sistema: el numero de EF de comunicacion simultanea supera

el maximo que puede gestionar el procesador

16#0E Longitud de envio incorrecta

NOTA: Los cadigos de error local EF de SEND_EMAIL proporcionan mas informacion que la
informacion de diagndstico de canales Ethernet (de la pantalla de depuracion de Control Expert).
Por ejemplo, cuando el cuerpo del mensaje supera el tamafio maximo permitido, el correo
electronico se trunca y se envia. Mientras que, con los diagnésticos Ethernet, no hay ningun error,
la EF muestra el codigo 16#0E.
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Cddigos de error del servicio de notificacién por correo electrénico

Cadigos de error

Los siguientes codigos solo estan disponibles en la pantalla de diagnésticos para el servicio de
notificacion de correo electrénico:

Cédigo de error | Descripcién

(hexadecimal)

5100 Error interno detectado

5101 Componente SMTP no operativo

5102 Encabezamiento de correo no configurado

5104 No es posible conectarse al servidor SMTP

5105 Error detectado durante la transmision del contenido del cuerpo del
mensaje de correo electronico al servidor SMTP

5106 Mensaje de error al cerrar la conexién SMTP con el servidor

5107 Fallo de solicitud SMTP HELO

5108 Fallo de solicitud SMTP MAIL: el servidor SMTP requiere autenticacion.

5109 Fallo de solicitud SMTP RCPT

510A El servidor SMTP no ha aceptado ningun destinatario.

510B Fallo de solicitud SMTP DATA

510C La solicitud de envio de correo electrénico tiene una longitud no valida.

510D Fallo de la autenticacion

510E Se ha recibido una solicitud de reinicializacion de componente mientras la
conexion estaba abierta.
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Parte Il

Descripciones y especificaciones del médulo Modicon M340

Acerca de esta parte

En esta parte se describen las caracteristicas fisicas y las especificaciones técnicas de los

mddulos Modicon M340 que admiten comunicaciones Ethernet:

e Maddulo BMX NOE 0100
e Maddulo BMX NOE 0110
e CPU BMX P34 2020
e CPUBMX P34 2030
NOTA: En otra seccion de este manual se ofrece una guia para seleccionar el hardware adecuado

para el sistema y los requisitos de las aplicaciones (véase pagina 41). Para obtener informacion
sobre las especificaciones e instalacién del sistema Modicon M340 consulte el manual Modicon

X80 Bastidores y fuentes de alimentacion, Guia de hardware.

Contenido de esta parte
Esta parte contiene los siguientes capitulos:

Capitulo Nombre del capitulo Pagina
8 El moédulo de comunicaciones BMX NOE 01x0 125
9 Las CPU BMX P34 2020 y BMX P34 2030 133
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Capitulo 8

El mdédulo de comunicaciones BMX NOE 01x0

Acerca de este capitulo

El médulo BMX NOE 01x0 es el médulo de opciéon de red para comunicaciones en sistemas
Ethernet con plataformas modulares de E/S basadas en bastidor del conjunto Modicon M340.

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene los siguientes apartados:

Apartado

Pagina
Servicios Ethernet de BMX NOE 01x0 126
Caracteristicas medioambientales y eléctricas de BMX NOE 01x0 130
Normas y certificaciones 131
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Descripcion de BMX NOE 01x0

Servicios Ethernet de BMX NOE 01x0

Introduccion
A continuacion, se describen los servicios Ethernet disponibles para los médulos BMX NOE 01x0.

NOTA: En otra seccion de esta guia se proporcionan descripciones mas detalladas de los
servicios individuales (véase pdgina 79).

Seguridad
Para mejorar la seguridad del proyecto, deshabilite los servicios FTP/TFTP y HTTP en los
momentos en que no necesite usarlos. El mdédulo utiliza el servicio HTTP para proporcionar
acceso a las paginas web incorporadas. El médulo utiliza los servicios FTP y TFTP para admitir
varias caracteristicas, entre las que se incluyen actualizaciones de firmware, servicios FDR y E/S
remotas Ethernet.

Mensajes Modbus TCP

Este servicio permite el intercambio de datos entre dispositivos que admiten Modbus a través de
TCP/IP.

Capacidad maxima

El tamafio de trama maximo de Ethernet depende del tipo de transaccion. El tamafio de trama
maximo es 256 bytes por mensaje.

Los médulos BMX NOE 01x0 se utilizan para:

e gestionar estas conexiones TCP con mensajes del puerto 502:
O servidores (32 conexiones)
O clientes (16 conexiones)
O acceso transparente a dispositivo (2 conexiones)

e explorar hasta un maximo de 64 dispositivos mediante el explorador de E/S
e hacer las funciones de servidor de direcciones para un maximo de 64 dispositivos
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Exploracién de E/S

El médulo puede explorar hasta 64 dispositivos Modbus TCP. Puede enviar:

e Solicitudes de lectura Modbus (FC03) (un maximo de 125 registros)

e Solicitudes de escritura Modbus (FC16) (un maximo de 100 registros)

e Solicitudes de lectura/escritura Modbus (FC23) (un maximo de 125 registros de lectura y 100
registros de escritura)

Existen 2.048 registros disponibles para almacenar datos de lectura y escritura.

En la siguiente tabla se indican los limites de rendimiento del Explorador de E/S:

Parametro Rango de valores del médulo opcional
Numero de dispositivos de E/S De 0 a 64

Cédigo de funcion Modbus disponible FC3, FC16, FC23

Tamafo de lectura De 0 a 125 palabras por cada dispositivo
Tamano de escritura De 0 a 100 palabras por cada dispositivo
Tamano total de lectura 2.000 palabras

Tamafo total de escritura 2.000 palabras

Velocidad de repeticion De 0 a 60.000 ms

Area de almacenamiento de la aplicacion %IW'y %MW contiguas

Estado de funcionamiento 1 bit para cada variable del IODDT

DHCP

A ATENCION

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Con el médulo, no utilice una tarjeta de memoria protegida contra escritura. El servicio del
servidor DHCP escribe en la tarjeta durante las operaciones, por tanto, el uso de una tarjeta con
proteccién de escritura evita que se inicie el servicio.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dafio al equipo.

DHCP (protocolo de configuracion dinamica de host) es un protocolo TCP/IP que permite a un
servidor asignar una direccion IP a un nombre de dispositivo que corresponda con un nodo de red.
El servidor DHCP suministra otros parametros a los clientes de la red.

SNMP

SNMP (protocolo simple de administracion de redes) es un protocolo estandar UDP/IP que se
emplea para monitorizar y administrar los nodos de una red IP. El agente SNMP soporta tanto la
MIB Il como la MIB privada de Transparent Ready (véase pagina 369).
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Datos globales

Los datos globales proporcionan el intercambio automatico de variables de datos para la
coordinacion de aplicaciones PLC. Los médulos BMX NOE 01x0 son compatibles con los datos

globales.
En la tabla se describen los parametros para los médulos BMX NOE 01x0 del servicio Transparent
Ready:

Parametro Rango de valores del médulo opcional

Numero de variables del grupo de
distribucion

De 0 a 64 variables

Numero de publicaciones por
dispositivo

De 0 a 1 variable

Tamanio de las variables publicadas

Hasta 512 palabras cada una con un tamaiio total de
512 palabras por médulo

Velocidad de publicacién

De 10 ms a 15.000 ms (en incrementos de 10 ms)

Numero de suscripciones por
dispositivo

De 0 a 64 variables

Tamarnio de las variables suscritas

Hasta 512 palabras cada una, asignadas a varias
areas no contiguas de la aplicacion con un tamafo
total de 2.048 palabras

Area de almacenamiento de la
aplicacion

%IW, %MW y sin localizar no contiguas

Estado de funcionamiento

1 bit para cada variable del IODDT

Cada uno de los puertos Ethernet puede gestionar Unicamente un grupo de distribucion,
identificado con una direccién IP de multidifusion. El rango de direcciones IP de multidifusion para
datos globales esta entre 224.0.0.0 y 239.255.255.255.
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Gestidn de dispositivos

El servicio FDR (sustitucion rapida de dispositivo) del BMX NOE 01x0 ofrece un método para
gestionar la sustituciéon de dispositivos sin interrumpir ni el sistema ni el servicio. Los archivos de
parametros del servidor FDR estan almacenados en una tarjeta de memoria (véase pdgina 52). El
servidor FDR utiliza la ruta de acceso del dispositivo para inicializar el resto del sistema FDR
durante el inicio, tal como se muestra en la tabla siguiente.

Parametros BMX NOE 01x0
Numero de dispositivos de E/S 64
Tamaiio de la memoria (max.) 256 kbytes

NOTA: Consideraciones sobre la tarjeta de memoria:

e El servidor FDR no funciona con una tarjeta de memoria protegida contra escritura.

e Las operaciones del servidor FDR requieren 256 kbytes de espacio disponible en la tarjeta de
memoria.

Monitorizacion del ancho de banda

El servicio de monitorizacién del ancho de banda indica cémo se comparte un moédulo de
comunicacién de la CPU entre servicios (como datos globales, explorador de E/S, mensajes, etc.).

NTP

El firmware de NOE incluye un cliente NTP, que proporciona sincronizacion horaria. El servicio de
sincronizacioén horaria proporciona precision en todos los relojes de los ordenadores de un sistema
Ethernet. Por ejemplo, la hora de un cliente se puede sincronizar con otro servidor, una fuente
horaria referenciada como una radio, un receptor satélite o un servidor de tiempo GPS.

Utilice el servicio de sincronizacion horaria para:

e registrar eventos (por ejemplo, el seguimiento de una secuencia de eventos)

e sincronizacion de eventos (por ejemplo, la activacion de eventos simultaneos)

e alarma y sincronizacion de E/S (por ejemplo, las alarmas de marcado de tiempo)
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Caracteristicas medioambientales y eléctricas de BMX NOE 01x0

Version reforzada

Los equipos BMX NOE 0100H y BMX NOE 0110H (endurecidos) corresponden a las versiones
reforzadas de los respectivos equipos BMX NOE 0100 y BMX NOE 0110 (estandar). Pueden
utilizarse con un mayor rango de temperatura y en entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre instalaciones en entornos mas adversos.

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas se aplican a los médulos BMX NOE 01x0 y BMX NOE 01x0H para su uso en
altitudes de hasta 2000 m. Cuando utilice los modulos por encima de los 2000 m, aplique un
descenso adicional.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Condiciones de funcionamiento y
almacenamiento.

Temperatura de funcionamiento

Referencia del médulo Rango de temperatura
BMX NOE 01x0 De 0 a +60 °C (de 32 a +140 °F)
BMX NOE 01x0H De -25 a +70 °C (de -13 a +158 °F)

NOTA: A temperaturas extremas (de-25a0 °Cyde 60 a 70 °C) (de-13a 32 °F y de 140 a 158 °F),
las caracteristicas de funcionamiento del modelo BMX NOE 01x0H son las mismas que las
caracteristicas del modelo BMX NOE 01x0 dentro de su rango de temperatura (de 0 a 60 °C) (de
32 a 140 °F).

Corriente consumida
Los modulos BMX NOE 01x0 pueden insertarse en cualquier slot del bastidor del componente de
la estacion (véase pagina 39).

En la tabla se muestra la corriente que consumen los modelos BMX NOE 01x0y BMX NOE 01x0H
(véase pagina 137)desde la alimentacion del bastidor de 24 V CC y la alimentacion disipada

residual:
Médulos Ethernet
BMX NOE 01x0 y BMX NOEO1x0H
Corriente consumida 90 mA
Potencia disipada 22W
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Normas y certificaciones

Descargar

Haga clic en el enlace correspondiente al idioma que prefiera para descargar las normas y las

certificaciones (formato PDF) aplicables a los médulos de esta linea de productos:

Titulo

Idiomas

Plataformas Modicon M580, M340 y X80 1/0O,
Normas y certificaciones

Inglés: £/00000002726
Francés: £/00000002727
Aleman: £/00000002728
ltaliano: £/00000002730
Espaiiol: £/00000002729
Chino: £/00000002731
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http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/EIO0000002726
http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/EIO0000002727
http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/EIO0000002728
http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/EIO0000002730
http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/EIO0000002729
http://www.schneider-electric.com/ww/en/download/document/EIO0000002731
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Capitulo 9

Las CPU BMX P34 2020 y BMX P34 2030

Acerca de este capitulo

En este capitulo se describen las caracteristicas fisicas de los puertos Ethernet incorporados en
las CPU BMX P34 2020 y BMX P34 2030.

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Servicios Ethernet de BMX P34 20x0 134
Caracteristicas medioambientales y eléctricas de BMX P34 20x0x 136
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Descripcion de BMX P34 20x0

Servicios Ethernet de BMX P34 20x0

Introduccion
A continuacion, se describen los servicios Ethernet disponibles en las CPU BMX P34 20x0.

NOTA: En otra seccion de esta guia se proporcionan descripciones mas detalladas de los
servicios individuales (véase pdgina 79).

Seguridad
Para mejorar la seguridad del proyecto, deshabilite los servicios FTP/TFTP y HTTP en los
momentos en que no necesite usarlos. La CPU utiliza el servicio HTTP para proporcionar acceso
a las paginas web incorporadas. La CPU utiliza los servicios FTP y TFTP para admitir varias
caracteristicas, entre las que se incluyen actualizaciones de firmware, servicios FDR y E/S
remotas Ethernet.

Mensajes Modbus TCP

El servicio de mensajes Modbus TCP permite el intercambio de datos entre dispositivos que son
compatibles con Modbus a través de TCP/IP.

Capacidad maxima

El tamafio de trama maximo depende del tipo de transaccion.
e Para los mensajes, el tamafio de trama maximo es de 256 bytes.

Las CPU BMX P34 20x0 permiten:

e gestionar estas conexiones TCP con mensajes del puerto 502:
O servidores (32 conexiones)
O clientes (16 conexiones)
O acceso transparente a dispositivo (2 conexiones)

NOTA: En otras secciones de esta guia se incluye mas informacion sobre como abrir y cerrar
conexiones (véase pagina 34.3).

SNMP

SNMP (protocolo simple de administracion de redes) es un protocolo UDP/IP estandar utilizado
para monitorizar y administrar los nodos de una red IP. El agente SNMP admite tanto la MIB Il
como la MIB privada de Transparent Ready (véase pdgina 369).

Cliente FDR

En el caso de que se produzca un funcionamiento incorrecto del dispositivo, el servicio Sustitucion
rapida de dispositivo (véase pdagina 99) reconfigura automaticamente la CPU de sustitucion de
acuerdo con su nombre de dispositivo. El nuevo dispositivo recupera sus direcciones IP,
pardmetros de red y ruta de acceso al archivo FDR desde un servidor DHCP.
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Paginas web incorporadas

Las CPU BMX P34 20x0 admiten las paginas web de diagnostico a las que se puede acceder a
través de la pantalla de diagnostico de Modicon M340.

Monitorizacién del ancho de banda
El servicio Monitorizacion del ancho de banda (véase pdgina 700) indica como se comparte un
moddulo de comunicacion de una CPU entre servicios (como datos globales, explorador E/S,
mensajes, etc.).

SMTP

Los procesadores BMX P34 20x0 incluyen un cliente SMTP, que es un servicio de notificaciones
por correo electronico que permite proyectos basados en controladores para informar de eventos
o alarmas. El controlador supervisa el sistema y crea de forma dinamica un mensaje de correo
electronico para alertar a usuarios locales o remotos. El PLC envia el mensaje de correo a un
servidor de correo de la red para su distribucion.
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Caracteristicas medioambientales y eléctricas de BMX P34 20x0x

Version reforzada

Los equipos BMX P34 2020H y BMX P34 20302H (endurecidos) corresponden a las versiones
reforzadas de los respectivos equipos BMX P34 2020 y BMX P34 20302 (estandar). Pueden
utilizarse con un mayor rango de temperatura y en entornos quimicos severos.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo sobre /instalaciones en entornos mas adversos
(véase Plataformas Modicon M580, M340 y X80 I/O, Normas y certificaciones).

Condiciones de funcionamiento en altitud

Las caracteristicas se aplican a los mddulos para su uso en altitudes de hasta 2000 m. Cuando
utilice los médulos por encima de los 2000 m, aplique un descenso adicional.

Para obtener mas informacion, consulte el capitulo Condiciones de funcionamiento y
almacenamiento.

Temperatura de funcionamiento

Referencia del médulo Rango de temperatura
BMX P34 2020 y BMX P34 2030/20302 De 0 a +60 °C (de 32 a +140 °F)
BMX P34 2020H y BMX P34 20302H De -25 a +70 °C (de -13 a +158 °F)

Corriente consumida
Las CPU BMX P34 20x0x se insertan en el conjunto del bastidor (véase pagina 39).

En la tabla se muestra la corriente que consumen las CPU BMX P34 20x0x desde la alimentacion
del bastidor de 24 V CC y la alimentacion disipada residual:

Puerto Ethernet incorporado

BMX P34 2020 BMX P34 2030/20302
Corriente consumida 95 mA 135 mA
Potencia disipada 2,3W 32W

Estos valores no incluyen el consumo de los dispositivos conectados a la fuente de 5 V del puerto
de comunicacion.
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Parte IV

Configuracion Ethernet con Control Expert

Acerca de esta parte

En esta seccién se describe la configuracion de Control Expert de los médulos de comunicacion
BMX NOE 01x0 y las CPU BMX P34 20x0.

Contenido de esta parte
Esta parte contiene los siguientes capitulos:

Capitulo Nombre del capitulo Pagina
10 Parametros de configuracion de software 139
11 Configuracion de una red Ethernet 213
12 Depuracion con Control Expert 219
13 Objetos de lenguaje Ethernet 229
14 Inicio rapido de comunicaciones Ethernet de M340 253
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Capitulo 10

Parametros de configuracién de software

Acerca de este capitulo

En este capitulo se presentan los parametros de configuracién de las diferentes utilidades usadas
por los modulos BMX NOE 01x0 y las CPU BMX P34 20x0.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene las siguientes secciones:

Seccién Apartado Pagina
101 La pantalla Configuracion 140
10.2 Seguridad 142
10.3 Parametros de configuracién IP 144
104 Parametros de configuracién de mensajes 149
10.5 Parametros de configuracion del explorador de E/S 153
10.6 Parametros de configuracién de datos globales 189
10.7 Parametros de configuraciéon SNMP 195
10.8 Parametros de configuracion del servidor de direcciones 200
10.9 Comprobacién de ancho de banda 202

10.10 Parametros de configuracion del servicio de notificacién por correo electrénico 204
10.11 Parametros de configuracion del servicio de sincronizacién horaria 207
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Parametros de configuracién de software

Seccién 10.1
La pantalla Configuracién

Pantalla Configuracién del médulo

Configuracion de una red Ethernet

Utilice la pantalla de configuracion multizona de la red Ethernet para definir el canal de
comunicacion y configurar los parametros necesarios para una conexion Ethernet.

Utilice la pantalla de configuracién para definir el canal de comunicacion y configurar los
parametros necesarios para un puerto Ethernet. Esta pantalla puede incluir las siguientes zonas
y funciones, segun el tipo de médulo (moédulo de comunicacion o CPU):

Zona

Funcién

Familia de médulos

Utilice esta opcion para escoger la familia de red que desea configurar.

Direccion del médulo

Tras haber asociado la red con un médulo, se muestra su direccion.

Direccion IP del
modulo

Muestra la configuracion de la direccion IP.

Utilidades del moédulo

Seleccione los servicios que estan habilitados para la red.

140
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Parametros de configuracién de software

Zona

Funcién

Fichas de servicio

Ficha

Descripcion

Ficha Seguridad

Permite la habilitaciéon y deshabilitacion de FTP, TFTP y
HTTP (véase pagina 142).

Ficha Configuracion IP

Habilita la configuracion de los servicios TCP/IP
(véase pagina 144).

Ficha Mensajes

Permite la configuracion del control de acceso
(véase pagina 149) al médulo.

Ficha Explorador E/S

Permite la configuracion de la exploracion de E/S
(véase pagina 153).

Ficha Datos globales

Permite la configuracién de los datos globales
(véase pagina 189).

Ficha SNMP Permite la configuracion de SNMP (véase pagina 195).
Ficha Servidor de Permite la configuracion del servidor de direcciones
direcciones (véase pagina 200).

Ficha Ancho de banda

Permite comprobar que los servicios configurados son
compatibles con la capacidad de procesamiento del
canal Ethernet (véase pagina 202).

Pagina web Servicio de
correo

Permite la configuracion del servicio de correo
(véase pagina 204).

Ficha NTP

Permite la configuracion del servicio horario
(véase pagina 207).

NOTA: La utilidad SMTP sélo esta disponible en médulos de CPU, mientras que la utilidad NTP
so6lo esta disponible en los médulos NOE.

NOTA: En capitulos posteriores se encuentran instrucciones sobre la configuracion de una red
Ethernet (véase pagina 258) del médulo de comunicacion en el explorador de proyectos.
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Parametros de configuracién de software

Seccion 10.2
Seguridad

Caracteristicas de seguridad

Seguridad y servicios HTTP, FTP y TFTP

Para mejorar la seguridad de su proyecto, deshabilite los servicios FTP/TFTP y HTTP en los
momentos en que no necesite usarlos. El médulo utiliza el servicio HTTP para proporcionar
acceso a las paginas web incorporadas. El médulo utiliza los servicios FTP y TFTP para admitir
varias caracteristicas, entre las que se incluyen actualizaciones de firmware y servicios FDR.

Los servicios HTTP, FTP y TFTP del médulo se pueden habilitar o deshabilitar empleando la
pantalla de Seguridad de la ventana de configuracién de red de Ethernet.

Los servicios HTTP, FTP y TFTP estan deshabilitados de forma predeterminada en las instancias
DTM creadas empleando Unity Pro 8.1 o posterior, con respecto a los siguientes modulos y
versiones del firmware:

e Version de firmware de BMX NOE 0100 2.90 o posterior

e Version de firmware de BMX NOE 0110 6.00 o posterior

e Version de firmware de BMX P34 20+0 2.60 o posterior

NOTA: Unity Pro es el nombre anterior de Control Expert para la version 13.1 o anterior.

Los servicios HTTP, FTP o TFTP estan habilitados de forma predeterminada en instancias
creadas empleando versiones anteriores de Control Expert.

Puede utilizar Control Expert para habilitar o deshabilitar servicios HTTP, FTP y TFTP tal como se
describe en el procedimiento siguiente.

Si los servicios HTTP, FTP o TFTP se han habilitado con Control Expert, también pueden
habilitarse o deshabilitarse en el momento de ejecucion con un bloque de funciones DATA_EXCH.
(Consulte la biblioteca de modulos de comunicacion para Control Expert.)
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Utilizacién de Control Expert para habilitar y deshabilitar los servicios de actualizacién de firmware, FDR

y de acceso web

Lleve a cabo los pasos siguientes para habilitar o deshabilitar servicios FTP/TFTP o HTTP en el

modulo.

Paso

Accién

1

En el menu principal de Control Expert, seleccione Herramientas — Navegador de proyectos
para abrir el Navegador de proyectos.

En el Navegador de proyectos, navegue hasta Comunicacion —~ Redes y haga doble clic en
una red Ethernet. Se abre la ventana de configuracion de la red Ethernet.

Haga clic en la ficha Seguridad para abrir la pantalla Seguridad.

En la pantalla Seguridad, elija la configuracion adecuada: (Habilitado o Deshabilitado) para los
servicios.

En la barra de herramientas de Control Expert, haga clic en Validar y, a continuacion, en
Guardar los cambios.

No se aplicaran los cambios hasta que se descarguen correctamente del PC ala CPU y de la CPU
a los moédulos de comunicacion y los dispositivos de red.
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Seccién 10.3

Parametros de configuracién IP

Acerca de esta seccion

En esta seccién se explican los parametros de configuracion relacionados con la ficha
Configuracién IP.

Contenido de esta seccién

Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
La ficha Configuracion IP 145
Parametros de configuracion de direcciones IP 147
Formato de trama Ethernet 148
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La ficha Configuracién IP

Introduccion

Para comunicarse en redes Ethernet a través de los médulos BMX NOE 01x0 o BMX P34 20x0,
es necesario establecer los parametros de configuracion relacionados con TCP/IP. En la ficha
Configuracion IP puede:

e declarar el canal de comunicacién

e configurar los parametros necesarios para un puerto Ethernet

Ficha Configuracién IP
El procedimiento siguiente muestra como acceder a la ficha Configuracién IP desde la pagina de

indice:

Etapa Accion

1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo.

2 Seleccionar la ficha Configuracién IP (consultar la siguiente ilustracion).

La siguiente figura muestra la ficha Configuracién IP :
Pantalla de configuracion de NOE:

Configuracion [P | hensajes | Ex%\grg%on | Dalos globales | SNMP | ﬁg’c‘%f};{je% ‘ NTP ‘ Ancho de banda

— Configuracion de direccion IP

fa Configurada

Direcoion [P [192.168.1.100
Méscara de subred [ 255.255 0.0
Direccibnpesarsla [0 0.0.0
" Desdeunsenddor e e gicaostv ]

( Configuracion Ehermet

7s  Ethemet I i~ 8023

Bus PLG Ethernet_MNOE_1
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Pantalla de configuracién de CPU:

Configuracion IP | Mensajes | SNMP ‘SMTP‘ Ancho de banda

 Configuracidn cle direccidn IP

e  Configurada

i~ Desde un servidor

Direccion IP

192.168.1.100

Méscara de subred | 255 255 0.0
Direccién pasarela [ 0.0.0.0
Mombre del dispositivo

Configuracion Ehemnet
’7 e Ethemet I

i 8023

Bus PLC Ehemet CPU__ |

Las areas de parametros de configuracion IP se tratan en detalle en otra seccion de esta guia:
e Configuracion de direccion IP (véase pagina 747)
e Configuracion Ethernet (véase pagina 148)

146
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Parametros de configuracién de direcciones IP

Introduccion

En la ficha Configuracion IP (véase pdgina 745), puede definir la direccion IP de un médulo en el

area Configuracion de direccion IP. Las opciones son:

e Configurada: escriba manualmente la direccion IP, la mascara de subred y la direccion de
pasarela.

e Desde un servidor: la configuracion la proporciona un dispositivo servidor.

NOTA: Para configurar direcciones IP, obtenga la direccién de red y la mascara de subred
adecuadas del administrador del sistema. En otra seccién de esta guia se ofrece informacion
detallada sobre el direccionamiento IP (véase pdgina 63).

Direccién IP configurada

La seleccion del campo Configurada permite realizar una configuracién manual, segun las

necesidades individuales, de:

e Direccién IP: la direccion IP del médulo

e Mascara de subred: la mascara de subred define la parte de la direccion IP asignada al
identificador de subred.

e Direccion de pasarela: la direccién de pasarela es la direccion IP de la pasarela predeterminada
a la que se transmiten los mensajes para otras redes.

NOTA: Si el médulo esta conectado a una red TCP/IP existente, las direcciones IP se administran
globalmente, por lo que deben configurarse los parametros IP. En caso contrario, existe un riesgo
de perturbaciones en la red existente causado por posibles dobles asignaciones de direcciones IP.

Desde un servidor

Al seleccionar el campo Desde un servidor, es posible configurar la direccion IP del médulo desde
un dispositivo remoto que actua como servidor DHCP/BOOTP (véase pagina 86). Cuando el
boton Desde un servidor esta activo:

e Si se deja en blanco el campo Nombre de dispositivo se facilitan las comunicaciones
compatibles con cualquier configuracion de los conmutadores rotatorios (véase pdgina 66).

e Para usar un nombre de dispositivo en el campo Nombre de dispositivo, establezca el
conmutador rotatorio inferior en su posicion STORED. Si establece el conmutador en cualquier
otra posicion, el resultado dependera del valor del conmutador rotatorio inferior, tal como se
describe en la tabla Estado del puerto Ethernet (véase pdgina 717).

e Los parametros IP configurados no tienen efecto y estan atenuados.

NOTA: Los mddulos Ethernet M340 no recibiran una direccioén IP de un servidor BOOTP/DHCP
durante la descarga de una aplicacion si no se ha cambiado la configuracion de IP.

NOTA: La longitud maxima del nombre del dispositivo es de 16 caracteres. Como caracteres se
admiten los caracteres alfanuméricos (de 0 a 9, de la A ala Z) y los guiones bajos.

31007134 07/2020 147



Parametros de configuracién de software

Formato de trama Ethernet

Presentacion

El campo Configuracion Ethernet de la ficha Configuracién de IP (véase pdgina 745) se usa para
definir el formato de trama para las comunicaciones TCP/IP segun aquellos formatos requeridos
por los dispositivos finales (validos sélo para direcciones IP configuradas). Las opciones son:

e Ethernet Il: El formatoEthernet Il se ajusta al estandar RFC 894 (el estdndar mas comun).

e 802.3: El formato 802.3 se ajusta al estandar RFC 1042.

148
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Seccion 10.4
Parametros de configuracién de mensajes

Acerca de esta seccion
En esta seccion se trata la configuracion de parametros de mensajes IP.

Contenido de esta seccion
Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
La ficha Configuracion de mensajes 150
Parametros de configuracién de mensajes 152
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La ficha Configuracién de mensajes

Introduccion

Para limitar el acceso a las CPU BMX P34 20x0 y BMX NOE 01x0, establezca los parametros de
control de acceso en la ficha Mensajes.

Ficha Mensajes
El procedimiento siguiente muestra como acceder a la pagina Mensajes desde la pagina de indice:

Etapa Accion
1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo.
2 Seleccionar la ficha Mensajes (consultar la siguiente ilustracion).

La ficha Mensajes se muestra a continuacion:
Pantalla de configuracion de NOE:

P | ememion | B ploracion Dat ervidor de
‘ Conifgraiin [P ‘Memsajes | de E/S alobales ‘SNMP ‘ drrecciones ‘NTP ‘Anchode banda
r—Confguracion de conexion
Acceso | Direccion P
1=
Enl
Como\déaccsso :j g
5 |V
6 |v
v
s |¥
9 |
v
Lt (¥
Li2 [V
BusPLC Ethernet_NOE_1
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Pantalla de configuracién de CPU:

| Configuracion [P |Mensa}es ‘ SNMP ‘ SMTP IAncho de banda‘

r—Confguracion de conexidn

Acceso | Direccion IP

1|

2

GCorrol de acceso 3 ¥

2 il

5 |V

g |V

v

g W

g |1

Lo W

ETH g

L2 [V

iy
[ |

Bus PLC Ethernet_CPU

Los parametros de configuracion de mensajes se tratan en detalle en las siguientes paginas.
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Parametros de configuracién de mensajes

Acceso a los parametros de configuracion de mensajes

A los parametros de comunicacion se puede acceder a través de dos areas en la pantalla de la
ficha Mensajes:

e el area Configuraciéon de conexién
e ¢l area Control de acceso

Area de configuracién de conexion

El area Configuracion de conexion se usa para:

e activar la utilidad de control de acceso,

e enumerar los dispositivos remotos que se pueden conectar al médulo en funcién del protocolo
de comunicacion.

Control de acceso

La casilla Control de acceso se usa para activar o desactivar el control de los dispositivos remotos
que intentan abrir una conexion TCP en el médulo. La funcionalidad depende de si la casilla esta
activada o no:
e Seleccionada: la gestion de control de acceso esta activada y la columna Acceso de la tabla
esta activa (ya no aparece atenuada).
O El modulo sélo se puede comunicar con las direcciones escritas en los 128 espacios
disponibles en la columna Direccién IP.
O Con el modulo en modo de cliente, sélo se puede conectar a los dispositivos remotos
seleccionados en la columna Acceso en la tabla Configuracion de conexion.

e Sin seleccionar: la gestion de control de acceso no esta operativa y la columna Acceso de la
tabla no esta activa (atenuada).
O Con el moédulo en modo de servidor, se pueden conectar como clientes otros dispositivos
remotos (antes de comunicarse con el médulo) sin necesidad de ser declarados en la tabla.

NOTA: El control de acceso sélo es efectivo en el perfil TCP/IP y participa en las operaciones del
mddulo en modo de cliente y servidor.

NOTA: Si selecciona la casilla de verificacion Control de acceso pero no introduce direcciones en
la columna Direccién IP, los mensajes dejaran de funcionar.
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Seccion 10.5
Parametros de configuracién del explorador de E/S

Acerca de esta seccion

En esta seccién se explican los parametros de configuracién relacionados con el explorador de
E/S.

Un explorador de E/S en el modulo de comunicaciones BMX NOE 01x0 transfiere datos entre
dispositivos de red y permite a una CPU leer y escribir datos con regularidad en los dispositivos
explorados. El explorador de E/S esta configurado con Control Expert.

Contenido de esta seccion
Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
La ficha de exploracién de E/S 154
Menu contextual de exploraciéon de E/S para copiar/cortar/pegar 159
Exploraciéon de E/S con varias lineas 161
Introduccion a la configuracion de Advantys desde Control Expert 163
Introduccién a la configuracién del DTM maestro de PRM 167
Introduccion a la configuracion de BMX PRA 0100 desde Control Expert 169
Cuadro Propiedad 173
Guardado de una configuracién de Advantys en una aplicacién Control Expert 179
Variables gestionadas 180
Conceptos del explorador de E/S 182
Periodo de exploracion 183
Configuracion de parametros vinculados a la utilidad Explorador de E/S 184
Configuracién de los parametros generales del Explorador de E/S 185
Explorador de E/S: Bits de blogues de estado funcional 186
Explorador de E/S: bloque de control del dispositivo 187
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La ficha de exploracion de E/S

Introduccion

Utilice el Explorador de E/S para explorar modulos de E/S y asi obtener entradas y establecer
salidas.

Ficha de exploracion de E/S

En el procedimiento siguiente se nos muestra como acceder a la ficha Exploracién de E/S de BMX
NOE desde la pagina de indice:

Paso Accién

1 Abra la aplicacién mediante el BMX NOE 01x0 de Control Expert.

2 En el Explorador de proyectos, localice el subdirectorio Redes de - comunicacion.

3 Haga clic en el médulo Ethernet (BMX NOE 01x0 en este ejemplo) para abrir la pantalla de configuracion

del moédulo Ethernet.

4 En el campo Utilidades del madulo, seleccione Si en el menu Exploraciéon de E/S.

Utiidades del médulo —_—

Exploracion de E/S
Datos globales
NO

Senvidor de direcciones

5 Seleccione la ficha Exploracién de E/S para abrir la pantalla de configuracién de la exploracién de E/S:
i ontaor s 10scomng:1 0 s s e 1 s
Master %NW zones ~ 12
Read it
Fom[o =5 tofne From [200 = o[z Repelitive rate step: [10 =
'Scanned peripherals
R | v | S, | T e | |18, | b | Y| |G| oorroten
[ [J1o216812 2255 Index _¥] 1500 60 %MWO 0 50 Holdlast  ¥] %MW200 0 30 [m] Disable -
[ ] 1s216813 =[255  index ¥|1500 60 %MWS0 0 70 Holdlast  ¥|%Mw230 0 40 v Enable
=] E | ki r
_ E ] K r
[ £ ] K r
_ r o o r
- o K] 3 r
5] g £l 3 r
= £ K] K r
@ H K o r
= = | [ r
= x K| o g
I £ E ki r
. b=t il vl vl | (i Lﬁl

6 Introduzca los ajustes de los parametros bajo el encabezado de cada columna de las lineas de la
configuracién del explorador de E/S. Consulte los parametros de exploracion de E/S (a continuacion)
para ver los ajustes que se han utilizado en este ejemplo.
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Paso

Accién

7 Haga clic en la casilla de verificacion de validar en la barra de herramientas superior para confirmar los

ajustes de los parametros de exploracion de E/S.

Took Buid PLC Debug ‘Window

L

Casilla de
2 validacion

Parametros de exploracion de E/S sobre tabla

Parametros de la area %MW del maestro:

Parametro

Campo

Descripcién

Ref. de lectura

Dos casillas de
datos: Deya

Los valores de estas casillas definen el rango de los valores de la direcciéon de
destino en CPU para la lectura de datos desde cada dispositivo. Las direcciones que
introduzca aqui se mostraran en la columna Leer objeto maestro del cuadro de
dialogo. En el ejemplo mencionado los valores de la Ref. de lectura varian entre el
0y el 599. Tenga en cuenta que estos valores se muestran como %MWO0, %MW599,
etc. en la columna Objeto maestro.

Ref. de
escritura

Doscasillasde
datos: Dey a

Los valores de estas casillas definen el rango de los valores de la direccion de
origen en la CPU. La direccion que introduzca se muestra en la columna Escribir
objeto maestro. En el ejemplo mencionado, los valores a partir del %MW2000 se
muestran en la columna WR Master Object.

El parametro Paso de velocidad de repeticion:

Parametro Campo | Descripcion

Paso de casillade | El Paso de velocidad de repeticién se establece en multiplos de 5 ms (como minimo)
velocidad de | datos hasta 200 ms (como maximo).

repeticion La columna Velocidad de repeticion (ms) es donde se introduce una frecuencia de tiempo

para la frecuencia con la que desea que el explorador de E/S envie una consulta al
dispositivo después de que la velocidad haya superado el tiempo de espera.

NOTA: La velocidad de repeticion (ms) del explorador de E/S es un multiplo de la
velocidad que se muestra en la casilla Paso de velocidad de repeticién. La velocidad de
repeticion real que ejecuta el servicio del explorador de E/S se muestra en la columna
Velocidad de repeticion (ms).

NOTA: Una entrada de la columna Velocidad de repeticion (ms) se redondeara al
siguiente multiplo que se ha introducido en el Paso de velocidad de repeticion si la
entrada no es un multiplo del Paso de velocidad de repeticién.

Por ejemplo, si la entrada en el Paso de velocidad de repeticion es de 5 e introduce un 7
en la columna Velocidad de repeticion (ms), se redondeara hasta 10. Si cambia el Paso
de velocidad de repeticion a 6 e introduce un 7 en la columna Velocidad de repeticion
(ms), se redondeara hasta 12.
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Parametros de la tabla de exploracién de E/S
Los parametros de configuracion de la tabla de Exploracién de E/S son:

Parametro

Descripcion

Ejemplo

Entrada n.°

Se trata de la primera columna; no tiene nombre.

Rango valido: de 1 a 64

Cada entrada representa un intercambio de exploracién de
E/S de lared.

Direccién IP

Se trata de la direccion IP del dispositivo esclavo Ethernet
explorado.

192.168.1.100

Nombre del
dispositivo

Para configurar un dispositivo (isla de Advantys, DTM o
PRA), haga clic en el boton ... para abrir el cuadro Propiedad
(véase pagina 173)e iniciar el software de configuracion del
dispositivo.

Para obtener una introduccion a este procedimiento para
Advantys, vaya a la configuracién de Advantys

(véase pdgina 163).

Para leer una introduccioén a este procedimiento para DTM,
acceda a la Configuracion del DTM maestro del PRM
(véase pdgina 167).

Para obtener una introduccion a este procedimiento para
PRA, vaya a la configuracion de BMX PRA 0100

(véase pdgina 169).

NOTA: Mientras la casilla Propiedad esté abierta, no se
podra editar el explorador de E/S.

MySTB1, Master_PRM_DTM_10,
PRA1

ID de unidad

Este campo asocia la direccion del esclavo del dispositivo
conectado a una pasarela Ethernet/Modbus a la direccién IP
de dicha pasarela:

® Rango de valor: de 1 a 255

® Valor predeterminado: 255

Cuando use un puente, introduzca el indice de puente (de 1
a 255) en este campo.

255

Sintaxis del
esclavo

Utilice este menl desplegable para seleccionar la
disposicion de los valores Esclavo de referencia de lectura y
Esclavo de referencia de escritura. Las 4 opciones son
(ejemplificadas):

indice: 100

Modbus: 400101

IEC 0: %MW100

IEC 1: %MW101

Indice (valor predeterminado)
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Parametro Descripcion Ejemplo
Timeout de Este campo establece el intervalo maximo entre las 1500 ms
estado (ms) respuestas de un dispositivo remoto:

® Rango: de 0 ms a 50 segundos

® |Intervalo: 1 ms

Cuando se agota este periodo de tiempo, los datos recibidos

dejan de ser validos.

Los timeout de estado deben durar mas tiempo que la

velocidad de repeticion. Para un médulo NOE Ethernet,

también deberia ser superior al tiempo de ciclo de la CPU.
Velocidad de Velocidad a la que se exploran los datos, de 0 a 60.000 en |60 ms
repeticion (ms) | multiplos del Paso de velocidad de repeticion.
Objeto maestro | Direccién de destino en el PLC maestro, en el que, desde | %omw10

de lectura® cada dispositivo, se almacena la ultima informacion de
lectura.
No se puede acceder al parametro. Se calcula
automaticamente como la suma de:
e Ladireccion De (principio) de la Ref. de lectura. (encima
de la tabla)
e Elvalor de la longitud de la lectura (en la tabla siguiente).
Esclavo de indice de direccion de origen en el dispositivo El formato de este valor depende
referencia de esclavo/remoto. de la sintaxis del esclavo:
lectura** e Indice: 5
o Modbus: 400006
e |EC 0: %MW5
e |EC 1: %MW6
Longitud de Cantidad de palabras que se leeran 10
lectura
Ultimo valor Este campo configura el comportamiento de las entradas del | Mantener Ultimo
(entrada) evento en caso de error de acceso al dispositivo remoto (por

ejemplo, red no operativa o fuente de alimentacion del
dispositivo, etc.):

e Establecer en 0: retorno a 0

e Mantener Gltimo: mantener el dltimo valor

Objeto maestro
de escritura*

Direccién origen del PLC maestro en la que se escriben los

datos en el dispositivo esclavo/remoto.

No se puede acceder al parametro. Se calcula

automaticamente como la suma de:

e | adireccion De (principio) de la Ref. de escritura (encima
de la tabla)

e Elvalor de la Longitud de escritura (en la tabla siguiente).

Las operaciones de escritura siempre se realizan en
palabras.

%mw20

31007134 07/2020

157




Parametros de configuracién de software

Parametro Descripcion Ejemplo
Esclavo de Direccién de la primera palabra escrita en el dispositivo El formato de este valor depende
referencia de esclavo/remoto. de la sintaxis del esclavo:
escritura* e indice: 1
e Modbus: 400002
e |EC 0: %MW1
e |[EC 1: %MW2
Longitud de Cantidad de palabras que se escribiran 10
escritura
Dispositivo de Para permitir que los dispositivos de red TCP/IP mas lentos | Valores:

puente/pasarela | (p. ej.: pasarelas y puentes) sean compatibles con el e Deshabilitar = casilla de
explorador de E/S: verificacion no seleccionada
o Seleccione la casilla de verificacion para habilitar esta e Habilitar = casilla de verificacion
funcion. Define un nuevo bit y lo establece a alto (1). seleccionada
® Cancele la seleccion de la casilla de verificacion para
deshabilitar esta funcion (predeterminado). Define un
nuevo bit y lo establece a cero (0).
Descripcion Informacion adicional

*Maestro se refiere al PLC cliente que realiza la peticién.
**Esclavo se refiere al servidor desde el que se leen los datos o en el que se escriben.

NOTA: Para obtener mas informacién acerca de la tabla de exploracién de E/S, consulte el tema

Menu contextual para Copiar/Cortar/Pegar (véase pagina 159).

NOTA: Para obtener mas informacién acerca de la tabla de exploracién de E/S, consulte el tema
Exploracion de E/S con varias lineas (véase pdagina 161).
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Menu contextual de exploracién de E/S para copiar/cortar/pegar

Introduccion
Si hace clic con el botén derecho en una linea de la tabla de exploracién de E/S, se abre el menu
contextual de exploracién de E/S. Utilice este menu para realizar las operaciones comunes en las
lineas de la tabla Exploracién de E/S, como por ejemplo, eliminar un dispositivo, copiar y pegar,
cortar y pegar, insertar una nueva linea, etc.

Menu contextual
La siguiente ilustracion corresponde al menu contextual de exploracion de E/S:

Eliminar dispositivo
Cortar linea(s)

Copiar linea(s)

Pegar linea(s)

Insertar linea(s) copiada(s)
Insertar linea vacia
Empaguetar fodas las lineas

En la siguiente tabla se presentan las funciones del menu:

Elemento de mend | Descripcion

Eliminar dispositivo | En el caso de una configuracion de ACS o PRA, la funcién Eliminar dispositivo
elimina permanentemente el nombre del dispositivo y todos sus datos y simbolos
ACS asociados.

En el caso de un DTM maestro de PRM, se elimina el enlace con la tabla de
exploracién de E/S.

NOTA: Al eliminar un enlace de DTM maestro de PRM de la tabla de exploracion
de E/S, no se elimina el DTM correspondiente del arbol de conectividad en
Navegador DTM.

Cortar linea(s) La funcion Cortar linea(s) copia y elimina las lineas de exploracién de E/S
seleccionadas. Las lineas se copian sin la informacién del nombre del dispositivo.
En el caso de una configuracion de ACS o PRA, elimina permanentemente el
nombre del dispositivo y todos sus datos y simbolos ACS asociados.

En el caso de un DTM maestro de PRM, se elimina el enlace entre el DTM y la linea
de exploracién de E/S.

Copiar linea(s) La funcion Copiar linea(s) copia las lineas seleccionadas, pero sin el nombre del
dispositivo.
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Elemento de mend | Descripcion

Pegar linea(s) La funcion Pegar linea(s) tiene dos acciones en funcién de su linea de destino:

e Silalinea esta vacia, rellena la linea con la linea copiada (sin el nombre del
dispositivo).

e Silalinea no esta vacia, sustituye la linea por la linea copiada (sin el nombre del
dispositivo).
Tenga cuidado, puesto que también elimina permanentemente el enlace del
nombre del dispositivo a la tabla exploracién de E/S y, para una configuracion
de ACS o PRA, todos los datos (y simbolos ACS asociados) de la linea antigua
antes de sustituirla por la linea copiada.

Insertar linea(s) La funcion Insertar linea(s) copiada(s) inserta la linea copiada entre la linea
copiada(s) seleccionada y la linea de justo encima.

Tenga cuidado con las configuraciones de ACS o DTM, ya que se anulara la
sincronizacion de todas las lineas posteriores a la linea insertada. Para sincronizar
estas lineas, abra y cierre la herramienta de configuracién del dispositivo y, a
continuacion, haga clic en Actualizar desde el cuadro Propiedad

(véase pagina 173).

Insertar linea vacia | La funcién Insertar linea vacia inserta una linea vacia encima de la linea
seleccionada.

Al insertar una linea vacia no se anula la sincronizacion de los dispositivos situados
por debajo de la linea, pero si se utiliza esta linea para un dispositivo nuevo se
puede anular la sincronizacion de los dispositivos situados por debajo de la linea,
en funcién del nimero de palabras que se necesiten.

Empaquetar todas La funcién Empagquetar todas las lineas elimina cualquier linea vacia entre la parte
las lineas superior de la tabla Exploracion de E/S y las ultimas lineas no vacias de la tabla.
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Exploracién de E/S con varias lineas

Presentacion

Los intercambios de Modbus estan limitados a un maximo de 125 palabras de entrada y 100
palabras de salida. Si una aplicacion necesita intercambiar mas palabras de las permitidas para
un dispositivo, se puede utilizar mas de una linea de Exploracion de E/S: varias lineas para un
dispositivo.

Cuando la longitud es superior al limite autorizado para un intercambio de Modbus, la longitud se
divide en dos o mas intercambios de Modbus. Se crean lineas nuevas para cada intercambio de
Modbus con el PLC.

La tabla Exploracién de E/S siguiente se utiliza para el ejemplo de varias lineas de dispositivos:

O O B B O B A A

|

NOTA: En este ejemplo se muestra una isla Advantys, si bien los dispositivos DTM y PRA
funcionan de la misma manera.

Ejemplo de configuracién de la longitud de varias lineas

En este ejemplo, la primera (1a principal) linea 2 de Exploracién de E/S contiene toda la
informacion para los intercambios con el dispositivo incluidos los totales de Longitud de lectura y
Longitud de escritura.

La segundalinea 2 contiene las longitudes de las palabras especificas (125 y 100) necesarias de
modo que también puede utilizarse para una parte de los intercambios.

La linea 2 necesita una Longitud de lectura de 300 palabras y una Longitud de escritura de 110
palabras. ¢ Cuantas lineas adicionales se necesitan?

e Longitud de lectura = 300/125 = 2,72 = se necesitan 3 lineas

e Longitud de escritura = 110/100 = 1,10 = se necesitan 2 lineas

Se utiliza el numero mas alto de los dos:

e Se necesitan tres lineas para admitir la longitud de lectura: 125 palabras, 125 palabras, 50
palabras para un total de 300 palabras

e Las 3 lineas para la longitud de escritura son: 100 palabras, 10 palabras, 0 palabras para un
total de 110 palabras
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La segundalinea 2, lalinea 3 y la linea 4 corresponden a las consultas de intercambio de Modbus.

Cuando se utilizan varias lineas solo se pueden editar las columnas Longitud de lectura y Longitud
de escritura de estas nuevas lineas. En el caso de Advantys o DTM, el software proporciona la
Longitud de lectura y la Longitud de escritura, y éstas no se pueden modificar en la tabla
Exploracion de E/S.

NOTA: No es necesario tener un nombre de dispositivo definido para utilizar varias lineas.

El nimero total de palabras permitidas en una tabla Exploracién de E/S es de:
o 4 KW en redes Quantum y Premium ampliadas
e 2 KW para modulos Premium ETY y M340 NOE

Longitud de linea en variables de varias palabras

Si utiliza variables con dos 0 mas palabras, ajuste las longitudes de lectura y de escritura de modo
que no haya una parte de una variable en una linea de Exploracién de E/S y otra parte en la
siguiente. Esto es debido a que las dos lineas recién creadas provocan dos intercambios de
Modbus independientes que se pueden enviar sin sincronizar al dispositivo. Las variables pueden
recibir los valores incorrectos (si las dos partes no se reciben al mismo tiempo). Puede ser
necesario utilizar una longitud de lectura inferior a 125 y una longitud de escritura inferior a 100 en
algunas de las lineas exploradas para poder obtener cada variable en una unica linea de
intercambio.

A ADVERTENCIA

COMPORTAMIENTO INESPERADO DEL SISTEMA

Compruebe que las variables de varias palabras estan completamente en la misma linea de
Exploracion de E/S para evitar enviar partes de datos de una variable en dos intercambios de
Modbus de Exploracion de E/S sin sincronizar.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dafio al
equipo.
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Introduccién a la configuracién de Advantys desde Control Expert

Presentacion

El software de configuracion Advantys (ACS) esta integrado en Control Expert. Esto le permite
configurar las islas Advantys STB y OTB desde la ficha Exploracion de E/S Ethernet de Control
Expert.

Configuracion de una isla Advantys

A ADVERTENCIA

COMPORTAMIENTO IMPREVISTO DEL SISTEMA

Inicie siempre ACS desde Control Expert para sincronizar variables y datos entre Control Expert
y ACS.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dafio al
equipo.

A ADVERTENCIA

COMPORTAMIENTO IMPREVISTO DEL SISTEMA

Detenga el PLC antes de transferir una configuracion del ACS o modificaciones de la exploracion
de E/S.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dafio al
equipo.

En el siguiente procedimiento se configura una isla Advantys STB u OTB:

Paso Accion Resultados
1 Abra la pantalla de configuracion de la red Ethernet.
2 En el area Utilidades del madulo, seleccione S para
Exploracién de E/S.
3 Seleccione la ficha Exploracién de E/S. Se abrira la pantalla Exploracién
de E/S.
4 Introduzca, en una linea libre, la direccién IP de la conexion

que desea utilizar para comunicarse con la isla Advantys.

5 Introduzca la Longitud de lectura y la Longitud de escritura
en la misma linea. Las longitudes deben ser lo
suficientemente largas para la configuracion Advantys
esperada.

6 Valide la pantalla Exploracion de E/S.
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Paso Accién Resultados
7 Haga clic en el botén ... (que se encuentra junto a la celda | Se abre el cuadro Propiedad
Nombre del dispositivo en la misma linea). (véase pagina 173).
8 Seleccione STB u OTB en el menu desplegable Tipo de
dispositivo.
9 Introduzca un Nombre del dispositivo (siguiendo las reglas
de nomenclatura (véase pagina 177)).
10 Tiene dos opciones: Los resultados de las opciones 1
1. Sidesea ir al ACS ahora para configurar una isla, haga |y 2 son los siguientes:
clic en el boton Iniciar el software de configuracion ® Se abre un cuadro de
Advantys. mensaje de Control Expert:
Haga clic en Si en el cuadro de mensaje " Confirmar e/ "El nombre del dispositivo y el
nombre y tipo de dispositivd' y vaya al paso 11. tipo de dispositivo no se
podran modificar. ; Desea
2. Sidesea configurar la isla Advantys mas tarde, haga clic confirmar el nombre de/
en el boton Aceptar. dispositivo y el tipo de
Haga clic en Sf en el cuadro de mensaje " Confirmar el dispositivo?'
nombre y tipo de dispositivo'. e El Tipo de dispositivo y el
Para abrir el ACS mas tarde: Nombre del dispositivo se
O Realice el paso 7. verifican y se guardan.
O Haga clic en el botén Iniciar el software de ® Se cierra el cuadro
configuracién Advantys. Propiedad.
11 Una vez abierto ACS, configure su isla Advantys.
NOTA: Mientras el ACS esta abierto, la pantalla Ethernet
esta bloqueada y no se puede editar, pero se pueden editar
los otros servicios de Control Expert.
NOTA: LaEtiqueta definida por el usuario debe
rellenarse en la Imagen de E/S. Delo contrario, la variable
de Advantys no se agregara al editor de datos de Control
Expert.
12 Cuando su isla Advantys se haya generado y validado, cierre | Se abre el cuadro de mensaje de
ACS. Control "¢ Desea actualizar los
simbolos ahora?'
13 Tiene dos opciones:

1. Hacer clic en Si en el cuadro de mensaje "actualizar" e ir
al paso 14.

2. Hacer clic en No en el cuadro de mensaje "actualizar".
Volvera a la pantalla Exploracion de E/S sin aplicar los
resultados de la opcion Si.

A continuacion, cuando desee actualizar los simbolos de

Advantys en Control Expert:

O Realice el paso 7.

O En el cuadro Propiedad, haga clic en el boton
Actualizar e ir al paso 14.

Si ha hecho clic en No:

® Volvera a Exploracion de E/S
sin aplicar los resultados del
paso 14.

e El Nombre del dispositivo se
muestra en rojo en
Exploracién de E/S. Esto
indica que la configuracién de
la isla no se ha sincronizado
con Control Expert.
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Paso

Accion

Resultados

14

La configuracion de la isla Advantys se esta sincronizando
con Control Expert.

Una vez finalizada la sincronizacion, volvera a Exploracion
de E/S. Verifique que el Nombre del dispositivo aparece
ahora en negro.

Los resultados son:

e Las modificaciones de la isla
Advantys se han sincronizado
con la aplicacion Control
Expert.

® Los simbolos de la isla
Advantys se han importado al
editor de datos de Control
Expert.

e EIl Nombre del dispositivo
Advantys se muestra en
negro en Exploracion de E/S.
Esto indica que la
configuracioén de la isla se ha
sincronizado.

15

Genere su aplicacion Control Expert.

16

Detenga el PLC.

17

Transferencia:

® Aplicacion Control Expert al PLC

® La configuracién de STB u OTB a la isla Advantys
mediante el ACS

18

Ejecute su aplicacion en el PLC.

Copiar una isla existente

En el siguiente procedimiento se copia un archivo de isla Advantys existente (*.isl) en una
configuraciéon de una isla Advantys nueva:

Paso

Accion

1

Desde Control Expert, abra una nueva isla Advantys en ACS.

En ACS, seleccione el menu Archivo - Copiar el contenido de la isla.

En la ventana Abrir isla, seleccione el archivo de isla (*.isl) que se tenga que copiar.

Haga clic en Si en el cuadro de mensaje "; Desea continuar?" .

a W |N

El mensaje "El archivo de isla se ha guardado". de la ventana Registro verifica que la operacion

ha finalizado correctamente.
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Copiar un archivo de isla en una nueva ubicacién

En el siguiente procedimiento se copia un archivo de isla Advantys (*.isl) en un directorio nuevo:

Paso Accién
1 En el ACS, abra una configuracion de isla, por ejemplo, STB1.
2 Seleccione el menu Archivo => Copiar el contenido de STB1
3 En la ventana Copiar STB1.isl en, seleccione el directorio de destino.
4

El mensaje "Se ha guardado una copia del archivo de isla con otro nombre". incluido en la
ventana Registro verifica que la operacién ha finalizado correctamente. EI nombre es nuevo
porque la ruta ha cambiado.
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Introduccién a la configuracién del DTM maestro de PRM

Presentacion

El maestro de bus de PRM utiliza el Explorador de E/S de Control Expert para comunicarse con
la CPU mediante un puerto Ethernet. Para esto se debe configurar el DTM maestro de PRM en la
ficha Exploracion de E/S de Ethernet de Control Expert.

Configuracion de un DTM maestro de PRM
En el siguiente procedimiento se configura un DTM maestro de PRM en el Explorador de E/S:

Paso Accion

1 Instale el DTM maestro de PRM en el PC host.

NOTA: Después de instalar DTM nuevos, se debe actualizar el catalogo de hardware.

2 Afada un DTM maestro de PRM al arbol de conectividad del Navegador DTM con el servicio
contextual Ment del dispositivo.

3 En el Navegador DTM, seleccione el maestro de PRM y utilice la funcion contextual Menu del
dispositivo para abrir la pantalla de parametros en modalidad offline PRM del DTM.

En la parte Ajustes generales de esta pantalla, defina la direccion IP del dispositivo PRM.

Abra la ficha Exploracion de E/S del editor de configuracion.

En el area Utilidades del médulo, seleccione Sl para Exploracién de E/S.

N o (oS

Seleccione la ficha Exploracion de E/S.
Resultado: Se abre el editor de configuracion de Exploracién de E/S.

8 Introduzca en una linea libre la direccién IP de la conexion que se utilizara para comunicarse
con el maestro de bus de PRM.

Defina los valores correctos para los parametros Ref. de lectura y Ref. de escritura Parametros.

10 Introduzca la Longitud de lectura y la Longitud de escritura para la linea de direcciones IP
(dentro de las limitaciones de Ref. de lectura y Ref. de escritura).

NOTA: Las longitudes deben ser lo suficientemente largas para la configuracion esperada del
DTM maestro de PRM y sus DTM de subnodo.

11 Valide la pantalla Exploracion de E/S.

12 Haga clic en el botén ... (junto a la celda Nombre del dispositivo).
Resultado: Se abre el cuadro Propiedad (véase pagina 173).

13 Seleccione DTM en el menu desplegable Tipo de dispositivo.

14 Seleccione el protocolo en el menu desplegable Protocolo de DTM.

15 Seleccione un DTM maestro de PRM en el menu desplegable Nombre de DTM.

16 Haga clic en Aceptar para validar las selecciones efectuadas.

Resultados:

e El Tipo de dispositivo, el Protocolo del dispositivo y el Nombre del dispositivo se verifican y
se guardan.

o Se cierra el cuadro Propiedad.
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Paso

Accién

17

Actualice la linea Exploracion de E/S, consultar Actualizacion de Exploraciéon de E/S para un
DTM maestro de PRM (véase pdgina 168).

18

Genere la aplicacion Control Expert.

19

Detenga el PLC.

20

Transfiera la aplicacién Control Expert al PLC.

21

En el Navegador DTM, haga clic con el boton derecho del ratén en Maestro de PRM y
seleccione la funcion Conectar.

22

En el Navegador DTM, haga clic con el boton derecho del ratén en Maestro de PRM y
seleccione la funcion Almacenar datos en dispositivo.

23

Ejecute la aplicacion en el PLC.

Actualizacién de Exploracién de E/S para un DTM maestro de PRM
El procedimiento siguiente actualiza la informacién de Exploracion de E/S para un DTM maestro

de PRM:

Paso

Accién

1

Configure y valide los maestros de bus de PRM del Navegador DTM con la funcién contextual
Menu del dispositivo.

Abra la ficha Exploracién de E/S del editor de configuracion.

Haga clic en el botdn ... (que se encuentra junto al Nombre del dispositivo del DTM maestro de
PRM que se desea actualizar).

En el cuadro Propiedad abierto (véase pagina 773), haga clic en el boton Actualizar.

Resultados:

e Las modificaciones del DTM maestro de PRM se sincronizan con la aplicacion Control
Expert.

® Los simbolos del DTM maestro de PRM se importan al editor de datos de Control Expert.

o ElNombre de DTM aparece en negro en la ficha de configuraciéon Exploracion de E/S. Esto
indica que la configuracién del PRM se ha sincronizado.

® Se cierra el cuadro Propiedad.
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Introduccién a la configuracion de BMX PRA 0100 desde Control Expert

Presentacion

Control Expert permite la configuracion de modulos BMX PRA 0100 mediante la ficha Exploracién
E/S de Ethernet. La configuracion del dispositivo PRA se realiza en una segunda instancia de
Control Expert.

Configuracion de un PRA
En el procedimiento siguiente se configura un dispositivo PRA:

Paso Accion Resultados
1 Abra la pantalla de configuracion de la red Ethernet.
2 En el area Utilidades del médulo, seleccione Sl para

Exploracion de E/S.

Seleccione la ficha Exploracion de E/S. Se abrira la pantalla Exploracién de E/S.

Introduzca, en una linea libre, la direccion IP de la
conexion que desea utilizar para comunicarse con el
PRA.

NOTA: La direccién IP de la tabla Exploracién de
E/S debe ser la misma que la direccion IP del
dispositivo PRA.

5 Introduzca la Longitud de lectura y la Longitud de
escritura en la misma linea.

Valide la pantalla Exploracion de E/S.

Haga clic en el botdn ... (que se encuentra junto a la | Se abre el cuadro Propiedad

celda Nombre del dispositivo en la misma linea). (véase pdgina 173).
8 Seleccione PRA en el menu desplegable Tipo de

dispositivo.
9 Introduzca un Nombre del dispositivo (siguiendo las

reglas de nomenclatura (véase pagina 177)).
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Paso Accién Resultados
10 Tiene dos opciones: Los resultados de las opciones 1y 2 son
1. Si desea configurar un PRA ahora, haga clic en | los siguientes:
el botén Iniciar PRA. e Se abre un cuadro de mensaje de
Haga clic en Sf en el cuadro de mensaje Control Expert: "E/ nombre del
"Confirmar el nombre y tjpo de dispositivo'y vaya dispositivo y el tipo de dispositivo no
al paso 11. se podran modificar. ; Desea
confirmar el nombre del dispositivo y
2. Sidesea configurar un PRA mas tarde, haga clic el tipo de dispositivo?'
en el botén Aceptar. e El Tipo de dispositivo y el Nombre del
Haga clic en Si en el cuadro de mensaje dispositivo se verifican y se guardan.
"Confirmar el nombre y tipo de dispositivo". e Se cierra el cuadro Propiedad.
NOTA: El nombre del dispositivo cambia a rojo
en la tabla Exploracién de E/S. Esto indica que
no se ha configurado un PRA para la linea de
tabla que contiene el Nombre del dispositivo
Para configurar un PRA mas adelante:
O Realice el paso 7.
O Haga clic en el botén Iniciar PRA.
NOTA: Mientras se esta ejecutando la segunda
instancia PRA de Control Expert, no pueden
realizarse cambios en el editor de Ethernet de la
primera instancia (maestra) de Control Expert.
11 Una vez abierta la segunda instancia de Control

Expert:

o Menu Archivo - Abrir

o Cambie el tipo de archivo a .XEF
® Abra la plantilla de aplicacion PRA,

PRA_Template.XEF
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Paso Accion Resultados

12 Una vez configurada la aplicacion PRA:

o Silodesea, puede crear ahora la aplicacién PRA.

® Seleccione Guardar la aplicacion.
NOTA: La funcion Guardar como no se
encuentra disponible. Para copiar su aplicacion
PRA utilice la funciéon Exportar o Archivar.

o Cierre esta instancia de Control Expert.
NOTA: Se preguntara si se quiere guardar la
aplicacién PRA en el archivo maestro de la
aplicacion *.stu. Si selecciona No, se pierden
todos los cambios.

NOTA: Mas adelante, puede crear su aplicacion
PRA llevando a cabo el paso 7. Dado que la
aplicacion PRA esta guardada (incorporada) en el
archivo maestro de la aplicacién *.stu, esta se abre.
Entonces puede crear la aplicacion PRA.

NOTA: Sino hay ninguna aplicacién PRA en el *.stu
maestro, se abre una aplicacion vacia (como sucede
la primera vez que se utiliza el botén Iniciar PRA en
el cuadro Propiedad)

13 Genere su aplicacion Control Expert.
14 Detenga el PLC.
15 Transferencia:

o Aplicacion Control Expert al PLC

® Configuracion de PRA al dispositivo PRA
NOTA: No hay variables importadas, el usuario
debe asegurar la sincronizacion del intercambio
de datos.

16 Ejecute su aplicacion en el PLC.

NOTA: Cuando se cierra la segunda instancia (PRA) de Control Expert, no hay indicacion sobre
si se ha creado o no la aplicacion PRA.
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Copiar una aplicacién PRA existente
El procedimiento siguiente copia una aplicacién PRA existente:

Paso Accion
1 En la tabla Exploracién de E/S de Control Expert usando el botén ..., abra una aplicacion PRA
existente.
2 En la segunda instancia de Control Expert, guarde la aplicacion PRA existente con un nuevo
nombre como archivo *.sta o .xef.
Cierre esta segunda instancia de Control Expert.
4 En la tabla Exploracién de E/S de Control Expert cree una nueva aplicacion PRA en una nueva

linea.

Importe o abra el archivo *.xef o *.sta guardado previamente.

Si lo desea, cree la nueva aplicacién PRA y transfiérala al dispositivo PRA.

Cierre la segunda instancia de Control Expert.
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Cuadro Propiedad

Presentacion
El cuadro Propiedad es el enlace entre Control Expert y la herramienta de configuracion del
dispositivo. Se utiliza para seleccionar y nombrar un dispositivo y para iniciar la herramienta de
configuracion para el dispositivo.

Cuadro Propiedad

La siguiente ilustraciéon corresponde al cuadro Propiedad antes de seleccionar el Tipo de
dispositivo.
Tipo de dispositivo Nombre del dispositivo
[

STB
0oTB
DTM
PRA

Se requiere un intercambio de datos

Palabras de entrada

Palabras de salida

Cerrar

Para obtener mas informacion sobre como utilizar el cuadro Propiedad consulte:
e Advantys (véase pagina 174)

e DTM (véase pagina 177)

e BMX PRA 0100 (veéase pdgina 176)
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Cuadro Propiedad para Advantys

El cuadro Propiedad le permite seleccionar el nombre y el tipo de isla Advantys que se va a
configurar mediante el software de configuracion Advantys (ACS).

La siguiente ilustracion corresponde al cuadro Propiedad para Advantys después de introducir el
Tipo de dispositivo y Nombre del dispositivo:

Propiedad

Tipo de dispositivo Nombre del dispositivo

‘ sT8 v‘ ‘ MySTB [

Se requiere un intercambio de datos
Palabras de entrada I: Utilizar el nombre del dispositivo como prefijo

Palabras de salida |0 |

Iniciar Advantys
Configuration ] Cerrar
Software

[ Aceptar

Elementos del cuadro Propiedad para Advantys
Los elementos del cuadro Propiedad de Advantys son los siguientes:

Elemento Descripcién

Tipo de dispositivo | La seleccion de un dispositivo STB u OTB se realiza desde esta lista desplegable.
Después de la primera validaciéon (mediante el botéon Aceptar o Iniciar Advantys) el Tipo
de dispositivo no se puede cambiar.

Nombre del El Nombre del dispositivo (véase pagina 777) se utiliza como prefijo a todas las
dispositivo variables creadas para una isla Advantys en el ACS. Esto permite variables Unicas para
islas duplicadas.

Después de la validacion (mediante el boton Aceptar o Iniciar Advantys) el Nombre del
dispositivo no se puede cambiar.

Se requiere un Este es el nimero minimo de palabras necesarias para la comunicacion entre el médulo
intercambio de Control Expert y la isla Advantys.
datos Estos valores no se pueden cambiar mediante el cuadro Propiedad.

NOTA: Al aumentar las longitudes de lectura y escritura mediante la ficha Exploracion
de E/S quedan suficientes palabras de intercambio de datos para la futura ampliacién
de la isla Advantys. Si se amplia una isla que no utiliza la dltima linea en la tabla
Exploracion de E/S, se tendran que cambiar los valores de todas las lineas inferiores a
la linea que necesita las palabras de intercambio adicionales.
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Elemento

Descripcion

Utilizar el nombre
del dispositivo

Si esta casilla esta desactivada, el usuario debe ocuparse de asignar nombres univocos
a las variables y simbolos en todas las islas Advantys.

como prefijo Esta casilla sélo esta disponible para ASC V5.5 o superior. Para versiones inferiores a
5.5, el Nombre del dispositivo se aflade automaticamente a todas las variables y
simbolos en todas las islas Advantys.

Aceptar Este boton sélo esta disponible después de introducir el Tipo de dispositivo y el Nombre

del dispositivo.

Cuando se hace clic en este botén, se comprueban el Tipo de dispositivo y el Nombre
del dispositivo para ver si son validos.

Si hay algun problema, aparece un cuadro de mensaje que explica por qué no eran
validos.

La opcién Aceptar sélo esta disponible la primera vez que se utiliza el cuadro Propiedad
para una isla nueva.

Iniciar el software
de configuracion
Advantys

Este botdn solo esta disponible si:
® Se ha introducido el Tipo de dispositivo y el Nombre del dispositivo
® Se hainstalado el ACS

Este botdn tiene dos funciones:
® Realiza la accion del boton Aceptar
® Sino ocurre ningun problema durante la validacion, inicia el ACS

Actualizar

Cuando se hace clic en este botén, las modificaciones del ACS se sincronizan con la
aplicacion Control Expert (después de que estas modificaciones hayan sido validadas
en el ACS).

También importa y actualiza todos los simbolos y variables del ACS en el gestor de
variables de Control Expert.

NOTA: Todas las variables modificadas en ACS se borran y reescriben en el Editor de
datos de Control Expert. Pero no se actualizan en el programa.

Close

Este botén cierra el cuadro Propiedad sin guardar ningiin cambio.
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Cuadro Propiedad para BMX PRA 0100
Este cuadro Propiedad permite elegir el nombre del médulo PRA que debe configurarse.

La siguiente ilustracion corresponde al cuadro Propiedad para el PRA después de la validacion
del Nombre del dispositivo:

Propiedad

Tipo de dispositivo

Nombre del dispositivo

|PRA

v| IPRA5| |

Palabras de entrada

Palabras de salida

Se requiere un intercambio de datos

L]
L]

Aceptar ‘

Iniciar PRA ’ Cerrar

Elementos del cuadro Propiedad para PRA

Los elementos del cuadro Propiedad de PRA son los siguientes:

Elemento Descripcion
Tipo de dispositivo | La seleccion del dispositivo PRA se realiza desde esta lista desplegable.
Después de la primera validacion (mediante el boton Aceptar o Iniciar PRA) el Tipo de
dispositivo no se puede cambiar.
Nombre del El Nombre del dispositivo (véase pagina 777)es el nombre de la aplicacion PRA.
dispositivo

Se requiere un
intercambio de
datos

No se utiliza para la configuracién de un dispositivo PRA.

Aceptar

Este boton sélo esta disponible después de introducir el Tipo de dispositivo y el Nombre
del dispositivo.

Cuando se hace clic en este boton, se comprueban el Tipo de dispositivo y el Nombre
del dispositivo para ver si son validos.

Si hay algun problema, aparece un cuadro de mensaje que explica por qué no son
validos.

La opcién Aceptar sdélo esta disponible la primera vez que se utiliza el cuadro Propiedad
para una nueva configuracion del PRA.
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Elemento Descripcion

Iniciar PRA Este botdn sélo esta disponible si se ha introducido el Tipo de dispositivo y el Nombre

del dispositivo.

Este botdn tiene dos funciones:

® Realiza la accion del boton Aceptar

® Sino hay ningun problema durante la validacién, lanza otra instancia de Control
Expert que se utiliza para llevar a cabo la verdadera configuracion del PRA.

Close Este botdn cierra el cuadro Propiedad sin guardar ninglin cambio.

Nombre valido

Un Nombre del dispositivo valido para una configuracion:

Todavia no existe en la aplicacion

No es un nombre vacio

Empieza por una letra

Tiene un maximo de 8 caracteres

Sdlo contiene caracteres ASCII, no Unicode

No contiene espacios

Sigue las convenciones de nombres de archivos de Windows: sin barras, signos de
interrogacion, etc.

e Sigue las convenciones de nombres de variables de Control Expert

Cuadro Propiedad de un DTM maestro de PRM
Este cuadro Propiedad permite elegir el tipo y el protocolo para un DTM maestro de PRM:

La siguiente ilustracién corresponde al cuadro Propiedad después de seleccionar el Tipo de
dispositivo, el Protocolo de DTM y el Nombre de DTM:

Propiedad ,

Tipo de dispositivo Protocolo de DTM Nombre de DTM

DM v‘ ’Proﬁbus DP/VO vl Master PRM_DTM O

Se requiere un intercambio de datos

Palabras de entrada | 0 ‘
Palabras de salida | 0

Aceptar [ No iniciar herramientas || Actualiza Cerrar
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Elementos del DTM maestro de PRM del cuadro Propiedad
Los elementos del cuadro Propiedad de DTM son los siguientes:

Elemento Descripcion
Tipo de dispositivo | La seleccion de un tipo de dispositivo DTM se realiza desde esta lista desplegable.
Protocolo de DTM | Seleccione en esta lista desplegable el protocolo que se utilizara.
La lista contiene los protocolos de todos los DTM de Navegador DTM que pueden
vincularse con la exploracion de E/S.
Nombre del Seleccione en esta lista desplegable un DTM maestro de PRM. La lista utiliza los
dispositivo nombres de alias de Navegador DTM.

La lista contiene todos los DTM maestros de PRM de Navegador DTM que admiten el
protocolo de DTM seleccionado.
Para validar las opciones seleccionadas, haga clic en el botédn Aceptar.

Se requiere un
intercambio de
datos

Se trata del numero minimo de palabras necesarias para la comunicacion entre Control
Expert y los DTM maestros de PRM.
Estos valores no se pueden cambiar mediante el cuadro Propiedad.

NOTA: Al aumentar las longitudes de lectura y escritura mediante la ficha Exploracién
de E/S quedan suficientes palabras de intercambio de datos para la futura ampliacién
del arbol de topologia de DTM. Si se amplia un arbol que no utiliza la ultima linea en la
tabla Exploracion de E/S, se tendran que cambiar los valores de todas las lineas
inferiores a la linea que necesita las palabras de intercambio adicionales.

Aceptar

El boton Aceptar sélo esta disponible una vez seleccionados el Tipo de dispositivo, el
Protocolo de DTM y el Nombre de DTM.

Cuando se hace clic en este botén, se comprueban el Protocolo de DTM y el Nombre
de DTM para ver si son validos.

Si hay algun problema, aparece un cuadro de mensaje que explica por qué no eran
validos.

El botén Aceptar sélo esta disponible la primera vez que se utiliza el cuadro Propiedad
para un nuevo DTM maestro de PRM.

No iniciar
herramientas

Este botén nunca esta disponible para DTM maestros de PRM.

Actualizar Utilice el botdn Actualizar tras validar o cambiar la configuraciéon del DTM maestro de
PRM vinculado. Consulte Actualizar la exploracion de E/S para un DTM maestro de
PRM (véase pagina 168).

Close El boton Cerrar cierra el cuadro Propiedad sin guardar ningin cambio.
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Guardado de una configuracién de Advantys en una aplicaciéon Control Expert

Presentacion

ElI ACS almacena la configuracion de una isla en un archivo *.isl. Para afadir la isla a una
aplicacion, es necesario que Control Expert conozca la ubicacion de la informacion de
configuracion de la isla.

Guardado de la configuracion

El modo recomendado de almacenar la informacién de configuracion de la isla es guardando la
aplicacion Control Expert como un archivo *.stu o *.sta. El archivo *.isl se incluye automaticamente
en estos archivos.

Carga o importacion
Existen dos situaciones en las que la informacién contenida en el archivo *.isl no esta disponible:
1. Carga de la aplicacion que se ejecuta en el PLC
2. Importacién de un archivo *.xef

En estos dos casos, si ACS se inicia desde el cuadro Propiedad (véase pdgina 773), intenta abrir

automaticamente el ultimo archivo Nombre del dispositivo.is| del directorio Ruta general =>

Ruta del proyecto de Control Expert:

e Si se utiliza el mismo PC para la importacion (carga) y la exportacion (descarga) y la Ruta del
proyecto de Control Expert no se ha modificado, la configuracién de la isla se sincroniza con
ACS.

e Sino se utiliza el mismo PC para la importacion (carga) y la exportacion (descarga) o si la Ruta
del proyecto de Control Expert ha cambiado:

O Cree una nuevaisla

O Utilice el menu Archivo => funcion Copiar el contenido de la isla
NOTA: El nuevo archivo Nombre del dispositivo.isl se copia en el directorio Ruta del
proyecto.
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Variables gestionadas

Presentacion

Las variables de dispositivos vinculados a Control Expert a través de la Exploracion de E/S o DTM
se denominan variables gestionadas. Las crea la herramienta de configuracion del dispositivo o el
DTM y se importan en Control Expert. Se nombran como una concatenacion del Nombre del
dispositivo del cuadro Propiedad (véase pagina 173)+ el nombre del simbolo del dispositivo.

Variables gestionadas en el editor de datos

Los simbolos de Advantys se convierten en variables gestionadas cuando se importan en Control
Expert. Un nombre de una variable gestionada de Advantys es una concatenacion de:
el nombre de la isla Advantys + el nombre del simbolo de Advantys.

La ilustracion del Editor de datos muestra las variables gestionadas con los prefijos del nombre
del dispositivo y los atributos del Propietario:

Editor de datos

’ Variables ‘ Tipos de DDT || Bloques de funciones | Tipos de DFB

Filtrado
T | % Nombre = EDT [v] boT [ 100DT
Nombre Tipo v Direccion v | Valor Comentariov | Propietario v
BN U SToNvallod pufINT ______________[%MW200 | [New STBR1.[ New STB |
(,U @NEW_STBMyValOu... INT %MW300 New_STB_R1.. New_STB
(=] @ PRM_Master_IN T_PRM_IN %MW100 PRM_Master
@ PRM_MASTER_... BYTE %MW100 PRM_Master
«® PROFIBUS_STA... BYTE %MW100 PRM_Master
@ _ BYTE %MW101 PRM_Master
@ DPM2_STATUS  BYTE %MW101 PRM_Master
5 BLIVE_LIST ARRAY[0..7] OF WORD  %MW102 PRM_Master
23 B DIAG_LIST ARRAY[0..7] OF WORD  %MW110 PRM_Master
& B MAILBOX_STAT... ARRAY[0..15] OF BYTE  %MW118 PRM_Master
@ PRM_Master OUT ~ T_PRM_OUT %MW500 PRM_Master
+) 2@ VEGASON_61_Pro... T_VEGASON_61_Prof... %MW126 PRM_Master

Las variables gestionadas siguen las reglas comunes de nomenclatura de ACS o DTM y Control
Expert.

La columna Propietario opcional indica el atributo del propietario de las variables gestionadas.
Esto permite filtrar las variables segun su Nombre del dispositivo.

Las variables gestionadas de Control Expert estan bloqueadas y no se pueden modificar con el
Editor de datos. Debe utilizar la herramienta de configuracion del dispositivo (ACS o el DTM) para
modificar estas variables.
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Importacién de variables gestionadas desde un dispositivo (Advantys, DTM)

Si utiliza el boton Actualizar del cuadro Propiedad (véase pdgina 173), se importan los simbolos
del dispositivo en el editor de datos como variables gestionadas de Control Expert.

En caso de conflicto entre un simbolo del dispositivo y una variable existente en el Editor de datos:

e Silavariable de Control Expert no estd gestionada, un cuadro de mensaje permite sustituir esta
variable por la variable gestionada procedente del dispositivo controlado por ACS o DTM.

e Sila variable de Control Expert ya esfad gestionada, la actualizacion se cancela.

Para una variable ya gestionada, existen dos opciones:

1. Utilizar la herramienta de configuracion del dispositivo (ACS o el DTM) para cambiar el nombre
de la variable.

2. Eliminar la variable gestionada antigua mediante la herramienta que permite gestionar la
variable y, a continuacion, la que permite realizar una actualizacion.

Después de llevar a cabo una de estas opciones, vuelva a utilizar el boton Actualizar en el
dispositivo que se esta actualizando para completar la importacién sin ningun conflicto.

Eliminacién permanente de una variable gestionada
Las variables gestionadas no se pueden eliminar directamente desde el Editor de datos.

La eliminacion de una variable gestionada de una configuracion debe realizarse desde la
herramienta (ACS o el DTM) que gestiona el dispositivo (el dispositivo mediante el DTM o el
simbolo mediante ACS).

NOTA: Durante una actualizacion, todas las variables gestionadas se eliminan y se vuelven a
crear durante la sincronizacion entre Control Expert y el dispositivo.

Importacion parcial de una variable gestionada

A partir de Unity Pro V5.0, las variables gestionadas pasan a ser no gestionadas durante la
importacion parcial de un archivo .XSY. Esto permite la eliminacién de las variables si el
dispositivo asociado tampoco se ha importado.

NOTA: Unity Pro es el nombre anterior de Control Expert para la version 13.1 o anterior.

Tras importar las variables desde un archivo .XSY, es necesario realizar una actualizacion para
volver a sincronizar las variables gestionadas que estan asociadas a un dispositivo. Durante esta
actualizacién, aparece un cuadro de conflictos que permite validar la sustitucion de variables
gestionadas.
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Conceptos del explorador de E/S

Lista de exploracion de E/S
Una lista de exploracion de E/S es una tabla de configuraciéon que identifica los destinos con los
que esta permitida la comunicacion de repeticién. Mientras la CPU esta en funcionamiento, el
modulo Ethernet transfiere datos a los registros de la CPU y desde ellos segun la lista de
exploracion de E/S.

Conexiones

El explorador de E/S abre una conexion para cada entrada en la tabla del explorador de E/S. Si
diversas entradas de la tabla tienen la misma direccion IP, se abren varias conexiones.

Limites del explorador de E/S
El explorador de E/S de los médulos BMX NOE 01x0 esta limitado a los siguientes valores:
e numero maximo de dispositivos: 64
e numero maximo de palabras de entrada: 2.048
e numero maximo de palabras de salida: 2.048

Uso del explorador de E/S a través de un enrutador de red

El explorador de E/S puede explorar dispositivos a través de un enrutador IP con un TTL (periodo
de vida) de 32.

Periodo de exploracion
Las entradas/salidas remotas se exploran periédicamente en funcion de las necesidades de la
aplicacién. Para cada dispositivo se define un periodo de exploracién a través de la configuracion
en funcion de la velocidad de actualizacion.

NOTA: Tenga en cuenta lo siguiente:

e Cuanto menor sea el periodo de exploracion, mas rapidamente se actualizaran las
entradas/salidas. Sin embargo, esta velocidad aumenta la carga de la red.

o %SW8y %SW9 no detienen la estacion remota, pero impiden la copia de entradas y salidas a
las variables de aplicacion y desde estas.
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Periodo de exploracion

Presentacion
Las entradas/salidas remotas se exploran periddicamente en funcion de las necesidades de la
aplicacion.
Para cada dispositivo se define un periodo de exploracion a través de la configuracién en funcion
de la velocidad de actualizacion.

NOTA: Cuanto menor sea el periodo de exploracion, mas rapidamente se actualizaran las
entradas/salidas. Sin embargo, esta velocidad aumenta la carga de la red.

NOTA: %SW8 y %SW9 no detienen la exploracion de la estacion remota, pero impiden la copia
de entradas y salidas a la memoria de la aplicaciéon y desde ésta.

NOTA: Si configura un periodo de exploracion de 0, la solicitud se envia inmediatamente después
de que se reciba la respuesta a la peticion anterior.

NOTA: La entrada del campo Intervalo paso repeticion debe ser un multiplo de 10. Si introduce
cualquier otro numero, no funcionara correctamente.
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Configuracién de parametros vinculados a la utilidad Explorador de E/S

Tabla de parametros
Los médulos BMX NOE 01x0 tienen parametros de configuracion vinculados al Explorador de

E/S:
Parametros BMX NOE 01x0
Areas %MW del maestro Leer ref. X
Escribir ref. X

Velocidad de repeticion (ms) (ms)

Leer objeto maestro automatico
Leer indice de esclavo X

Leer longitud X

Ultimo valor (entrada)

Mantener ultimo/Poner a 0 (retorno)

Escribir objeto maestro automatico
Escribir indice de esclavo X

Escribir longitud X

Timeout de perturbacion X
Leyenda:

X: Disponible
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Configuracién de los parametros generales del Explorador de E/S

Introduccion

Configure los parametros generales de las (Areas %MW del maestro) de la ficha Explorador de
E/S (vease pdagina 154) para leer o escribir de forma periddica entradas y salidas en la red
Ethernet sin programacion especifica.

Areas %MW del maestro

En las Areas %MW del maestro puede definir los intervalos de las palabras internas de la memoria

de la aplicacion (%MW) especifica a las zonas de lectura y escritura. Para llevar a cabo esta

accion, debe completar:

e Leerref.: esta area de lectura, indica la direccion inicial de la tabla de palabras internas para la
lectura de entradas.

e Escribir ref.: esta area de escritura indica la direccion inicial de la tabla de palabras internas
para la escritura de salidas.

En caso de BMX NOE 01x0, la longitud de las tablas tiene esta capacidad maxima de intercambio:
e area de lectura: 2048 palabras
e area de escritura: 2048 palabras

NOTA: Las tablas no deben solaparse y se realizara una comprobacion de desborde en la
validacién global.
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Explorador de E/S: Bits de bloques de estado funcional

Bits de bloques de estado funcional

El bloque de estado es el bloque de objetos topoldgicos de 4 palabras (%IW) que indica el estado
de funcionamiento de la exploracién de E/S.

Cada bit del bloque de estado corresponde a una entrada de la tabla del explorador de E/S. Cada
entrada de la tabla representa un dispositivo l6gico. Si se cambia un bit de estado a 0, el estado
de funcionamiento del dispositivo correspondiente es incorrecto.

En la siguiente tabla se muestra el bit de estado correspondiente para cada dispositivo en funcion
de su entrada en la tabla:

e ]

‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘

TR

[T

Los bits del bloque de estado (asignados a %IW objetos topoldgicos) corresponden a los
diferentes tipos de datos:

Entrada de Bits de estado | Comentario
tabla
1 %IWr.m.c.1.0 r: nimero de bastidor
2 %IWr.m.c.1.1 m: n'Umero de ranura ubic'ada por. el médulo
¢: numero de canal del modulo (siempre 0 para BMX NOE 01x0)
3 %IWr.m.c.1.2
Ejemplo: Si un médulo BMX NOE 01x0 se configura en el bastidor 0,
ranura 3, el bit de estado para la entrada 2 de la tabla se almacena en
17 %IWr.m.c.2.0 $IW0.3.0.1.1
18 %IWr.m.c.2.1
19 %IWr.m.c.2.2
33 %IWr.m.c.3.0
34 %IWr.m.c.3.1
35 %IWr.m.c.3.2
49 %IWr.m.c.4.0
50 %IWr.m.c.4.1
51 %IWr.m.c.4.2
64 %IWr.m.c.4.15
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Explorador de E/S: bloque de control del dispositivo

Bloque de control del dispositivo

El bloque de control del dispositivo es un bloque de objetos topolédgicos de 4 palabras (% QW) que
habilitan y deshabilitan el explorador de E/S en cada entrada de la tabla.

Cada bit del bloque de control del dispositivo corresponde a una entrada de la tabla del explorador
de E/S. Cada entrada representa un dispositivo logico:

Conquacin P [Mensags _ EXPONNde |01 g | NP | s i |\ bntd
Areas %NW del maestro =
AT - Escitura ref.
‘ Del0 = peal® || pelow = perales | Intervalo paso repeticion: [l =}
| s | o] e, | | B o], | e ] | ] e
192.168.1.2 =] 255 Indice =] 1500 60 %MWO 0 50 Mantener dimo ] %MW200 0 30 r Deshabilitar =
192.168.1.3 =] 255 Indice = 1500 60 %MWS0 0 70 Mantener =|%MW230 0 40 ~ Habilitar
= = - [
i) = = [}
= = - L
= = =i =
=l | = [l
=l = = »
= = =i =
i =] = C
= = = H
=l = = =
= 3 3 C
o = E ] ks o
Para bloquear un dispositivo del explorador:
Paso | Accién
1 Crear variables de elemento con el IODDT de tipo T_COM_ETH_BMX predefinido.
2 Establecer el bit en 1 para deshabilitarlo desde dentro de la aplicacion o desde una
tabla de animacion.

A ADVERTENCIA
COMPORTAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

No cree entradas de explorador de E/S con las longitudes de lectura y escritura establecidas en
0.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dao al
equipo.
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NOTA: Un valor de 1 en el bit del bloque de control del dispositivo deshabilita la entrada de la tabla
del explorador de E/S. Un valor de 0 en el bit del bloque de control del dispositivo habilita la
entrada. Cada entrada corresponde a un dispositivo légico determinado en la tabla de

configuracion de exploracion de E/S.

Cada entrada de la tabla del explorador de E/S se puede deshabilitar estableciendo el bit de

control del dispositivo correspondiente en 1. En la siguiente tabla se muestra la asignacion entre
las entradas de la tabla del explorador de E/S y los bits de control del dispositivo almacenados en
los objetos topoldgicos %QW:

Entrada de tabla Bits de control del comentario
dispositivo
1 %QWr.m.c.0.0 r: nUmero de bastidor
%QWr.m.c.0.1 m: numero de slot ubicado por el médulo
= ¢: numero de canal del mddulo (siempre 0
3 %QWr.m.c.0.2 para BMX NOE 01x0)
Los bits del bloque de control del
17 %QWr.m.c.1.0 dispositivo se asignan a entradas del
18 %QWr.m.c.1.1 explorador de E/S
19 %QWr.m.c.1.2 (%QWrack.sIot.channeI.word(0-3).
Ejemplo: La entrada de tabla 2 puede
desactivarse estableciendo
33 %QWr.m.c.2.0 %QWr.m.0.0.1 en 1. (%QWr.m.0.0.1 esta
2 %aW 21 asociado con DISABLE_IO_2 en el tipo
%QWr.m.c.2. IODDT predefinido T_COM_ETH_BMX
35 %QWr.m.c.2.2 para los médulos BMX NOE 01x0).
49 %QWr.m.c.3.0
50 %QWr.m.c.3.1
51 %QWr.m.c.3.2
64 %QWr.m.c.3.15

NOTA: Los dispositivos M340 utilizan direcciones topoldgicas para representar bits de bloque de
control de dispositivo. Los PLC Premium y Quantum tienen estructuras de datos que difieren de

éste.
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Seccion 10.6

Parametros de configuracién de datos globales

Acerca de esta seccion

En esta seccion se explican los parametros de configuracion relacionados con los datos globales.

Contenido de esta seccion
Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
La ficha Configuracién de datos globales 190
Configuracion de variables de datos globales 191
Configuracion de parametros generales para datos globales 193
Configuracion de parametros vinculados a Datos globales 194
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La ficha Configuracién de datos globales

Introduccion

Para usar BMX NOE 01x0 con datos globales, es necesario establecer los parametros de
configuracion.

Ficha Datos globales

Para acceder a los parametros de configuracion de la ficha Datos globales:

Etapa Accion
1 Ir a la pantalla de configuracion del moédulo (véase pagina 140).
2 En el campo Utilidades del médulo , seleccione Si en el menu Datos globales .
Utlidades del modulo
[NO =] Exploracian de EiS
[ST [¥] Datos globales
Servidor de direcciones
3 Seleccionar la ficha Datos globales .
‘ Configuracidn P | Mensajes | E e ‘Datos dlobales |SNMP | e ‘ NTP ‘ Ancho de banda ‘
Configuracion de datos globales
Timeout de perurbacion | 200 E ms Direccian del grupo | 239 265 266 255 ‘
Periodo de distribucion 10 ms MNombre del grupo | NET1 ‘
I:I Fitrado mulidifusion
Bus PLC Ethernet_NOE_1 I
4 Segun las necesidades de la aplicacion y del sistema, seleccionar y asignar los parametros de
configuracién de datos globales (véase pagina 193).
5 Configurar las variables de datos globales (véase pdgina 1917).
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Configuracién de variables de datos globales

Configurar variables

Antes de configurar las variables de datos globales, debe ir al editor de variables de Control

Expert:
Paso Accion llustraciones y comentarios
1 En el Explorador de proyectos, vaya a la vista 5] Estacién
estructural y haga doble clic en Variables e By Configuracién
instancias FB (ver la figura de la derecha). El ______ 0:Bus PLC
Resultado: Aparece la tabla Editor de datos 0:BMX XBP 0800
(en el paso 3). De forma predeterminada, la ~[17 Tipos de datos derivados
columna Datos globales no aparece aun. {7 Tipos de FB derivados
E}-----------D,Variables e instancias FB
=
-{0) Variables derivadas
B Variables de E/S derivadas
-JF Instancias FB elementales
-~IF Instancias FB derivadas
2 Para que aparezca la columna Datos

globales, haga clic con el botén secundario
en la primera columna de la pantalla Editor de
datos y desplacese hasta Personalizar
columnas. Aparece la ventana Personalizar
columnas (ver la figura de la derecha).
Seleccione la casilla de verificacion Datos
globales y pulse Aceptar.

B Personalizar columnas... E

— 2§ Nombre
—d  Tipo =
t— @ Direccion ﬂ
—a  Valor [
—g  Comentario 3
R AT0S Jlobales e
-0  Alias
—0  Guardar
-0 Utilizado
-0 Programa RW
-0  Constantes
O Personalizada

Aceptar | Cancelar | Predetsminada | Ayuda
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Paso Accién llustraciones y comentarios
3 Aparece la pantalla Editor de datos:
21 Editor de datos
Variables J[lpos de DD]JEquea de findores hpos de DFB
Fite T | @ |  Nombre [+ M EDT I~ DDT [ 10DDT
Nombre Direccién « 1D = |
L% Bad ernail 1 I ]
@ CPU_TO_CPU BOOL NO
& CPU_TO_NOE BOOL NO
& GD_count INT ND
& 6D_n_1 INT suB
& GDin_2 INT SUB
& GDin_3 sUB
& GDin5
@ GD_in_8 INT
& GD_in_7 INT SUB
@ GD_in_8 INT
@ GD_out INT | |
@ Good_smail INT MO
& Mail_E BOOL NO
& NOE1_TO_CPU BOOL NO
& NOE1_TO_NOE BOOL -
4] A
4 En la columna Datos globales, existen tres | Definicion de tipos de variables:
opciones para la configuracion de variables: | ® NO: ni publicado ni suscrito
NO, PUB y SUB. o PUB: se publica
® SUB: se suscribe
Asignar un nombre al grupo de datos globales en el campo Grupo.
Rellenar el campo ID de datos: identificador de una estaciéon remota en un grupo de distribucion.
NOTA: Las estructuras de datos IODDT de los dispositivos M340 son diferentes de las de los PLC
Premium y Quantum.
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Configuracién de parametros generales para datos globales

Parametros generales

Se pueden definir los siguientes parametros en el area Configuracion de datos globales de la
pantalla de configuracion de datos globales (véase pagina 190):

Parametro

Descripcién

Timeout de estado
funcional

El area Timeout de estado funcional se utiliza para ajustar el valor de "timeout" de
estado funcional. El valor abarca desde 50 hasta 15.000 ms en incrementos de

50 ms.

Un bit de estado asociado (objetos topolégicos %IW entre %IWr.m.c.5y %IWr.m.c.8)
esta conectado a cada elemento de datos globales y se utiliza para monitorizar si los
datos se han publicado y recibido al final del tiempo indicado en esta ventana. En
caso afirmativo, el valor es 1, si no el bit se establece en 0.

Direccién de grupo

La Direccion de grupo indica la direccion IP de multidifusion (clase D) del grupo de
distribucion al que pertenece la estacion:

® valor minimo: 224.0.0.0

® valor maximo (predeterminado): 239.255.255.255

Periodo de
distribucion

El area Periodo de distribucién se utiliza para seleccionar el periodo de distribucion
de la publicacion. La publicacion se basa en el tiempo y no se sincroniza con la tarea
maestra del PLC.

El valor de distribucién se multiplica por 10, de modo que el rango de parametros
disponibles del 1 a 1.500 representa los periodos de distribucion entre 10 y

15.000 ms (en incrementos de 10).

NOTA: Con un pequefio periodo de distribucion, es necesario comprobar si el
conmutador conectado al médulo BMX NOE puede gestionar esta cantidad de
tramas. De lo contrario, el conmutador devolvera tramas de difusion y el modulo
BMX NOE generara el error para cortar el flujo de datos.

Nombre de grupo

El Nombre de grupo se define en el editor de datos de Control Expert. EI nombre
asocia una variable del editor de variables con un moédulo concreto.

Filtrado multidifusion

El filtrado puede reducir el flujo de datos en redes de gran tamaiio. El filtrado
multidifusién necesita el uso de conmutadores que admitan esta funcién (protocolo
GMRP IEEE 802.1D). El estado de la casilla de verificacion indica:

o Si estda marcada: activado

® Siestd desmarcada: desactivado
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Configuracién de parametros vinculados a Datos globales

Introduccion

Ademas de los parametros de Datos globales (véase pdgina 193) generales, también debe
configurar las variables de Datos globales en el editor de datos.

Publicacién y suscripcién de variables

La asociacion entre variables de datos globales (variables de red) y variables de aplicacion se
lleva a cabo en el editor de variables de Control Expert.

Cada variable de aplicacion publicada o suscrita (campo Datos globales) en un grupo de
distribucion (campo Grupo) esta enlazada a un elemento de datos globales (variable de red).

Cada elemento de Datos globales tiene una identificacion Unica (ID de datos) dentro del grupo de
distribucion. El rango del bit de estado del area Bit de estado de Datos globales corresponde al
identificador (ID de datos) de los datos globales.

Propiedades de Datos globales

Tipo Valor

Numero max. de publicaciones 1

Tamario de una variable en la publicacion De 1 a 512 palabras

Tamario de una variable en la suscripcion De 1 a 512 palabras

Numero max. de suscripciones 64 (consulte nota)

Tamafio max. de variable en la suscripcion Total de 2.000 palabras

Nota: El nimero total combinado de variables es 64. Por lo tanto, cuando una variable de publicacion se
configura, solo estan disponibles 63 variables de suscripcion.
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Seccion 10.7
Parametros de configuracion SNMP

Acerca de esta seccion
En esta seccién se explican los parametros de configuracién relacionados con SNMP.

Contenido de esta seccion
Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Configuracion de SNMP como un Agente 196
Parametros de configuracién SNMP 198
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Configuracién de SNMP como un Agente

Introduccion

Para utilizar el moédulo BMX NOE 01x0 o BMX P34 20x0 como un agente SNMP, es necesario
ajustar los parametros de configuracion de SNMP.

La ficha SNMP

El procedimiento siguiente muestra como acceder a la pagina de configuracién de SNMP desde
la pagina de indice:

Etapa Accion
1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo (véase pagina 140).
2 Seleccionar la ficha SNMP (consultar la siguiente ilustracion).

Pantalla de configuracién de NOE:

dor d
Configuracion H ensajes ‘B@Iem(’ndeE/S|Dalcs globales |SNMP | dﬁgc‘c%rnei | NTP ‘Ancho de banda|

r Direccion IP de los adminisiradores

Direccion IP del adrrinizracor 1 0.0.0.0 Direczzin IP del adminitrador2 0. 0.0.0

r Agente

Ubicacion (SysLocation) \M\Ubicao\o’n .
| IAdministrador SKIVIP

Contecto  (SysContacl) ‘M\Conlaclo

r Nombres de comunidad ——— 1 Segundad

Eslablecer [ptbico

Obtener ‘pubhco | Habiliter captura de Fello de autenficacion’

Caplurar |patlico

Bus PLC |Ethemnet_NOE_1
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Pantalla de configuracién de CPU:

[ enmp | FAchod
Configuracisn H Mensajes |SNMP |SMTP b%nodale ‘

r Direccion IP de los administradares

Direccion|P del adiministador 1 g o000 CirecciénIP del administradar 2 0.0.0.0

r Agente

Ubicacion (SysLocation) ‘M|Ub\caclén

- [ IAdministradar SNVP
Contacto  (SysConlach) \M|Comacto

r Mombres de comunided ——— - Seguridad

Eslablecer [ptbico
Obtener \pUbhco [ Hahilter captura de Fallo de autenticacian”

Capturar |piblico

Bus PLG [Ethernet_CPU

Configuracion SNMP
El siguiente procedimiento muestra el principio de configuracién de SNMP:

Etapa Accion

1 Escribir las direcciones de los Administradores de direccion IP:
® Direccion IP del administrador 1
® Direccion IP del administrador 2

2 Rellenar los campos de Agente:
e Ubicacion (SysLocation)
® Contacto (SysLocation)

O bien, marcar la casilla Administrador SNMP para indicar que la informacién la
completara el administrador de SNMP.

3 Si se desea establecer derechos de acceso, rellenar los nombres de
comunidad:

o Establecer

® Obtener

o Capturar

Nota: En otra seccién de esta guia se ofrece una descripcién de:
® Parametros de configuracion SNMP (véase pagina 198)
® Tipos de mensajes SNMP (véase pagina 94)
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Parametros de configuracién SNMP

Introduccion

Los parametros en la ficha de configuracion SNMP (véase pagina 196) estan divididos en cuatro
categorias:

e Las direcciones IP de los dispositivos de gestion SNMP

e Agentes SNMP

e Nombres de comunidad

e Seguridad

NOTA: Sélo se autorizan los caracteres ASCII sobre siete bits en los campos de introduccién de
las cadenas de caracteres.

Direccion IP de los administradores

Agente

Esta area permite introducir las direcciones IP de los administradores SNMP. Los médulos
autorizan un maximo de dos administradores.

Estas direcciones se utilizan durante posibles transmisiones de eventos (TRAP). La transmision
de datos supervisados se detalla en el tema SNMP (véase pagina 90).

Esta area permite localizar e identificar los agentes del administrador SNMP.

Se compone de dos campos:

e EIl campo Ubicacién (SysLocation): indica la ubicacion fisica del dispositivo (32 caracteres
maximo).

e El campo Contacto (SysLocation): indica la persona de contacto para la gestion del dispositivo
y la forma de contacto (cadenas de 32 caracteres maximo).

e Si prefiere que esta informacion la asigne una herramienta de administracion SNMP para la
administracion de la red, marque la casilla Administrador SNMP.

Nombre de comunidad

Esta area se utiliza para definir nombres de la comunidad para las utilidades Establecer, Obtener

y Capturar. Se compone de tres campos:

e El campo Establecer define el nombre de comunidad para la utilidad Establecer (cadenas de
16 caracteres maximo). El valor predeterminado del campo es Public.

e El campo Obtener define el nombre de comunidad para la utilidad Obtener (cadenas de 16
caracteres maximo). El valor predeterminado del campo es Public.

e El campo Capturar define el nombre de comunidad para la utilidad Capturar (cadenas de 16
caracteres maximo). El valor predeterminado del campo es Public.

El objetivo de estos campos es definir los derechos de acceso a los objetos MIB del agente SNMP
(modulo local) respecto a solicitudes enviadas por el administrador.
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Ejemplo: si el administrador envia una peticién SetRequest con el nombre de comunidad 7esty el
maodulo tiene el nombre de comunidad Public, no se ejecutara la peticion.

Seguridad

A ATENCION

COMPORTAMIENTO INESPERADO DE LA RED - RESTABLECIMIENTO DE LOS
PARAMETROS SNMP

El administrador SNMP puede modificar el valor de ciertos parametros configurables (Habilitar
"Fallo de autenticacion”, Ubicacion, Contacto etc.).

La casilla Administrador SNMP no esta marcada y hay un arranque en frio, un reinicio en caliente
o la descarga de una aplicacion, los valores configurados inicialmente se restauran.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dafio al equipo.

Esta area contiene la casilla de verificacion Habilitar captura de “Fallo de autentificacién”.

Al marcar esta casilla queda validada la transmision de un evento de fallo de autenticacion (TRAP)
del agente SNMP al administrador configurado.

De esta manera, el agente advierte al administrador que la peticion fue rechazada debido a un
error de identificacion (el nombre de comunidad configurado en el administrador difiere del nombre
configurado en el agente).
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Secciéon 10.8
Parametros de configuracién del servidor de direcciones

Servidor de direcciones

Introduccién

Los médulos BMX NOE 01x0 utilizan la ficha Servidor de direcciones para configurar la tabla de
correspondencia entre las Direcciones MAC o el Nombre (nombre del dispositivo) y las direcciones
IP del médulo si éste ultimo esta configurado como servidor DHCP/BOOTP.

La gestion de direcciones se realiza en un servidor de direcciones IP dedicado. Para evitar la tarea
de gestionar la direccion IP de cada dispositivo individualmente, BOOTP/DHCP proporciona
automaticamente los dispositivos con parametros IP. El servidor de direcciones emplea DHCP
(una extension de BOOTP), para asignar actualmente parametros de configuracion IP a
dispositivos.

Esta funcion es util para sustituir un dispositivo remoto erroneo (por ejemplo, para sustituir un
mddulo Momentum que ha fallado).

Ficha Servidor de direcciones

El siguiente procedimiento describe el acceso a la pagina Servidor de direcciones desde la pagina

de indice:

Etapa

Accién

1

Acceder a la pantalla de configuracion del médulo (véase pagina 140).

2

En el campo Utilidades del médulo, seleccione Si en el menu Servidor de
direcciones .

Ltidades del mddula —————

Exploracian de E/S
Datos globales
Senvidor de direcciones
NTP

Seleccionar la ficha Servidor de direcciones . (Consulte la imagen siguiente).
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Configuracion IP Mensajes | Exploracion de E/S| Dalos globales ‘ SNMP ‘ gﬁg&ggﬂﬁ ‘ NTP ‘ Anchode banda ‘
—Tabla de direcciones cliente/servidor
Acceso Direccion MAG Mombre Direccién [P WMéscara de red
¥ Dispositvo | 192.168.10.10 25525500
2 | V¥ 00.0054.00.10E 1921681011 | 255.255.00
. Dispositvo | 192.166.10.12| 25525500
i 000054 00 1F ED 192.168.10.13 | 26525600
5 | ¥
6 |17
7 | W
8 | v
9 |V
10 |V
IETHC
2 |¥

BusPLC | Ehemel NOE_1 |

Configuracion del servidor de direcciones

La ficha Servidor de direcciones soélo tiene un area, la tabla de direcciones cliente/servidor. Esta

tabla:

e enumera por direcciéon MAC o por nombre (16 caracteres ASCII) las estaciones remotas que
necesitan el servidor DHCP para iniciar

e proporciona una correspondencia entre las direcciones MAC o el nombre y la direccion IP de
la estacion remota, mascara de subred y pasarela

Para configurar el servidor de direcciones, rellene los campos de la tabla para cada dispositivo que
necesite el médulo como servidor DHCP:

e Direccion MAC o Nombre

e Direccion IP

e Mascara de red
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Seccion 10.9
Comprobacion de ancho de banda

Configuracién del control de ancho de banda

Introduccién

Los médulos de comunicaciones BMX NOE 01x0 y las CPU BMX P34 20x0 proporcionan un
servicio para controlar el ancho de banda implementado.

Ficha Ancho de banda
Para acceder a la pagina Ancho de banda desde la pagina de indice:

Etapa |Accion Comentario
1 Configurar la ficha Exploracion de | Este paso es necesario para los médulos
E/S (véase pdgina 154). BMX NOE 01x0.
Acceder a la pantalla de configuracion del médulo (véase pdgina 140).
3 Seleccionar la ficha Ancho de Consulte la ilustracién siguiente.
banda.
4 Seleccionar el area de Entorno Estos parametros no estan disponibles (ni
Ethernet adecuada para las CPU visibles) para los médulos BMX NOE 01x0.
BMX P34 20x0.
5 Escribir la estimacion del area Es una estimacion del nimero de periodos
Informacién de datos globales. de publicacion. El valor introducido debe
corresponder a la frecuencia de publicacion
media estimada de las estaciones del grupo
de distribucion (locales y remotas).
6 Escribir la estimacion del area Es una estimacion del nimero de
Informacion de mensajes. transacciones por segundo.
7 Si el modulo se desborda, aparece el mensaje "El numero maximo de mensajes de

la red Ethernet extendida no debe superar los 2.000 mensajes".
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Pantalla de configuracién de NOE:

‘ Configuracion 1P | Mensajes ‘ EX%'SFEES‘O”

ervidor de
‘ Datos globales ‘ SNMP ‘ drecciones

‘ NTP IAncho de banda

 Informecion de datos globales

[=] Publicacion estimada de datos glabales
en el grupo (par segundo)

Informacian de mensajes

recibidos (por segundo)

E_ Mensajes de TCPModbus estimados

 Estimacién de ancho de banda

(088 I Jgohaes

. E IMensa|es . E Sin usar

Actualizar
distibucion
estimada

Bus PLG Ethernet NCE_1 ‘

Pantalla de configuracion de CPU:

‘ Gonfiguracien P | Mensajes ‘SNMP ‘C\ienle |Anchodebanda

 Infarmecion de datos globales

=] Publicacion estimada de datos globales
en el grupo (por segundo)

Informacion de mensajes

E_ Mensajes de TCPModbus esiimados
recibidos (por segundo)

r Eslimacién de ancho de banda

D El EépEl?éac‘d” . El Datos globales . EMensaJeg . El Sin usar

Entormo Ethernet

Menos  Impacto potencial en el Mas

407
| | |
;\Sg[j—g;\ Masterizados Abierto

BusPLG | Fhemel CPU |

NOTA: En un apartado anterior de este manual se ha tratado en detalle la explicacion de Aislada,
Masterizada y Abierta (véase pagina 102).
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Seccion 10.10

Parametros de configuracién del servicio de notificaciéon por
correo electrénico

La ficha SMTP

Introduccion

Para poder utilizar la funcion Ethernet incorporada en los procesadores BMX P34 20x0 con
SMTP, se deben configurar los parametros de configuracion.

NOTA: La caracteristica SMTP sélo esta disponible en médulos V2 o posteriores.

Ficha SMTP
El procedimiento siguiente muestra cémo acceder a la ficha SMTP desde la pagina de indice:

Etapa Accién

1 Acceder a la pantalla de configuracion del médulo.

2 En el campo Utilidades del médulo, seleccione Si en el ment SMTP .
|iidades del modulo ——
Clients

3 Seleccione la ficha SMTP. (Consulte la imagen siguiente).
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En la figura se muestra el cuadro de dialogo SMTP para procesadores BMX P34 20x0:

Configuracion [P l Mensajesl SNMP

SMTP I Ancha de banda

Corfiguracion del serador ShAFR:
Direccién IP de SMTP [139 15810 102 Peto [
Adtenticacion de confrasefia
’7|- Habilitar @é‘é‘%ﬁe — Contrasefia |
_Fncabezado de correo 1
De | application@schneider com
Para | john. sullivan@us. schneider-electric.com

Asunto: [ Overrun GPU

Encabezado decomen

De |
Para |
Asunto: I

_Encabezado de corren 3

De: |

Para |

Asunto. |

Configuracion de SMTP

Configure los parametros siguientes:

Parametro

Descripcion

Direccién IP de SMTP

Introduzca una direccion IP valida.
Este parametro identifica el servidor SMTP.

Puerto

Predeterminado = 25
Si es necesario, introduzca un valor nuevo que coincida con el puerto del
servidor SMTP.

Autenticacion de
contrasefa

Si necesita seguridad, active la casilla de verificacion Activar.
Introduzca los valores para:
® Inicio de sesi6n

QO Cualquier caracter permitido que se pueda imprimir

Q 12 caracteres como maximo

e Contrasena
QO Cualquier caracter permitido que se pueda imprimir
O 12 caracteres como maximo
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Parametro

Descripcion

3 encabezados de correo

Cada encabezado debe contener:
1. ID del emisor en el campo De
O 32 caracteres como maximo (sin espacios)

2. Lista de los destinatarios en el campo Para
O Separe las direcciones de correo electrénico con una coma.
O 128 caracteres como maximo

3. Parte fija del mensaje en el campo Asunto L
O 32 caracteres como maximo

El campo Asunto (véase pagina 118) tiene dos partes (1.024 caracteres como maximo):

1. asunto dinamico
2. cuerpo
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Seccion 10.11

Parametros de configuracién del servicio de sincronizacion
horaria

La ficha NTP

Introduccion

Para poder utilizar los médulos BMX NOE 01x0 con NTP, es necesario establecer los parametros
de configuracion.

NOTA: La funcién NTP solo esta disponible en mddulos V2 o posteriores.

Ficha NTP
El procedimiento siguiente muestra como acceder a la ficha NTP desde la pagina de indice:

Etapa Accién

1 Acceder a la pantalla de configuracién del médulo.

2 En el campo Utilidades del médulo, seleccione Si en el menu NTP .

Utlidtades del modulo

Exploracion de EfS
Datos globeles
Senidor de direcciones
NTP

3 Seleccionar la ficha NTP. (Consulte la imagen siguiente).
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En la figura se muestra el cuadro de dialogo NTP para los médulos BMX NOE 01x0:

Exploracién

Configuracian P I Mensajes Qe ES IDaosg\obdes SNMP] Eaniler ] NTP .‘ L) ]

de direcciones debanda

~Configuracion del serviderHFH

Direccidn IP del servidor NTP primerio i192 168.1.100
Direccifn IP el senidor NTP secundario i192 1668.2.17

Periodo de consuta | 30 2eguUNdos

~ Zona horena

| [GMT=01:00) Hora esténdar romance (Amsterdarm Copenhague Madrid Parts Vinius) _-I

™ Ajusta autlomaticamente el relo] para el cambio al horario de verano.

Configuraciéon de NTP
Configure o modifique los parametros siguientes en la pagina de configuracion NTP:

1.

Direccion IP del servidor NTP primario
O Introduzca una direccion IP valida.

. Direccién IP del servidor NTP secundario

O Introduzca una direccion IP valida.

. Periodo de consulta (en segundos) (el intervalo entre actualizaciones del tiempo del servidor

NTP)

Introduzca un valor:

O min =1 seg

O max = 120 seg

O predeterminado = 5 seg

. Zona horaria (consulte la tabla siguiente para las zonas horarias disponibles)

O Seleccione en el menu desplegable.
Hora universal coordinada (GMT) = predeterminado
O Zona horaria del cliente

. Ajusta automaticamente el reloj para el cambio al horario de verano.

O El parametro se selecciona por defecto (aparece la marca de verificacion) si se escoge el
horario de verano.
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Zonas horarias disponibles
Seleccione una zona horaria en el menu desplegable.

Zona horaria | Descripcion DST
disponible
Personalizada Si
(GMT-12:00) | Hora estandar de linea de cambio de fecha [Eniwetok No
Kwajalein]
(GMT-11:00) | Hora estandar de Samoa [Samoa es el punto medio] No
(GMT-10:00) | Hora estandar de Hawai [Hawai Honolulu] No
(GMT-09:00) Hora estandar de Alaska [Anchorage] Si
(GMT-08:00) | Hora estandar del Pacifico [Los Angeles Tijuana] Si
(GMT-07:00) | Hora estandar de México [Chihuahua La Paz Mazatlan] Si
(GMT-07:00) | Hora estandar de las montafias [Arizona Phoenix] No
(GMT-07:00) Hora estandar de las montafias [Denver] Si
(GMT-06:00) | Hora estandar central [Chicago] Si
(GMT-06:00) | Hora estandar de México [Tegucigalpa] No
(GMT-06:00) Hora estandar central de Canada [Saskatchewan Regina] No
(GMT-06:00) | Hora estandar de América Central [Ciudad de México] Si
(GMT-05:00) | Hora estandar del Pacifico SA [Bogota Lima Quito] No
(GMT-05:00) Hora estandar del este [Nueva York] Si
(GMT-05:00) | Hora estandar el este [Indiana (este)] [Indianapolis] No
(GMT-04:00) |Hora estandar del oeste SA [Caracas La Paz] No
(GMT-04:00) | Hora estandar SA pacifico [Santiago] Si
(GMT-03:30) Hora estandar de Newfoundland [Newfoundland St Johns] Si
(GMT-03:00) |Hora estandar de Sudamérica este [Brasilia Sao_Paulo] Si
(GMT-03:00) | Hora estandar del este SA [Buenos Aires Georgetown] No
(GMT-02:00) | Hora estandar del Atlantico Medio [Sur_Georgia] No
(GMT-01:00) | Hora estandar de las Azores [Azores Isla Cabo Verde] Si
(GMT) Hora universal coordinada [Casablanca, Monrovia] No
(GMTO0) Hora del meridiano de Greenwich [Dublin, Edimburgo, Lisboa, | Si
Londres]
(GMT+01:00) | Hora estandar romance [Amsterdam Copenhague Madrid Si
Paris Vilnius]
(GMT+01:00) | Hora estandar europea central [Belgrado Sarajevo Skopje Si
Sofia Zagreb]
(GMT+01:00) | Hora estandar Europa central [Bratislava Budapest Liubliana | Si
Praga Varsovia]
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Zona horaria | Descripcion DST
disponible
(GMT+01:00) | Hora estandar de Europa del oeste [Bruselas Berlin Berna Si
Roma Estocolmo Vienal]
(GMT+02:00) | Hora estandar GTB [Atenas Estambul Minsk] Si
(GMT+02:00) | Hora estandar Europa del Este [Bucarest] Si
(GMT+02:00) | Hora estandar de Egipto [El Cairo] Si
(GMT+02:00) |Hora estandar de Sudafrica [Johannesburgo Harare Pretoria] | No
(GMT+02:00) | Hora estandar FLE [Helsinki Riga Tallin] Si
(GMT+02:00) | Hora estandar de Israel [Israel Jerusalén] Si
(GMT+03:00) |Hora estandar arabe [Bagdad] Si
(GMT+03:00) | Hora estandar de Arabia [Kuwait Riyadh] No
(GMT+03:00) | Hora estandar rusa [Moscu San Petersburgo Volgogrado] Si
(GMT+03:00) | Hora estandar de Africa del Este [Nairobi] No
(GMT+03:00) | Hora estandar de Iran [Teheran] Si
(GMT+04:00) | Hora estandar arabe [Abu Dhabi Mascate] No
(GMT+04:00) | Hora estandar del Caucaso [Baku Thilisi] Si
(GMT+04:00) | Hora estandar de Afganistan [Kabul] No
(GMT+05:00) | Hora estandar de Ekateringurgo [Ekaterinburgo] Si
(GMT+05:00) | Hora estandar del oeste de Asia [Islamabad Karachi Tashkent] | No
(GMT+05:30) | Hora estandar de India [Bombay Calcuta Madras Nueva Delhi] | No
(GMT+06:00) | Hora estandar de Asia central [Almaty Dhakal Si
(GMT+06:00) | Hora estandar de Sri Lanka [Colombo] No
(GMT+07:00) | Hora estandar del sudeste de Asia [Bangkok Hanéi Yakarta] | No
(GMT+08:00) | Hora estandar de China [Pekin Chongging Hong Kong No
Urimaqi]
(GMT+08:00) | Hora estandar del oeste de Australia [Perth] No
(GMT+08:00) | Hora estandar de Singapur [Singapur] No
(GMT+08:00) | Hora estandar de Taipéi [Taipéi] No
(GMT+09:00) | Hora estandar de Tokio [Osako Sapporo Tokio] No
(GMT+09:00) | Hora estandar de Corea [Seul] No
(GMT+09:00) | Hora estandar de Yakutsk [Yakutsk] Si
(GMT+09:30) Hora estandar de Australia central [Adelaida] Si
(GMT+09:30) | Hora estandar central de Australia [Darwin] No
(GMT+10:00) | Hora estandar del Este de Australia [Brisbane] No
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Zona horaria | Descripcion DST
disponible
(GMT+10:00) | Hora estandar del este de Australia [Camberra Melbourne Si
Sidney]
(GMT+10:00) | Hora estandar del oeste del Pacifico [Guam Port Moresby] No
(GMT+10:00) | Hora estandar de Tasmania [Hobart] Si
(GMT+10:00) | Hora estandar de Vladivostok [VIadivostok] Si

(GMT+11:00)

Nueva Caledonia]

Hora estandar del centro del Pacifico [Magadan Islas Salomén | Si

(GMT+12:00)

Hora estandar de Nueva Zelanda [Auckland Wellington] Si

(GMT+12:00)

Hora estandar de Fiyi [Fiyi Kamchatka Isla de Marshall] No

Informacion importante sobre el servicio de hora

NOTA: Sin una tarjeta SD en un médulo NOE, las zonas horarias no funcionaran correctamente
al cambiar de horario de verano.

Personalizacién de los parametros de la zona horaria
Si desea una zona horaria no listada en la tabla de zonas horarias:

Etapa

Accién

Comentario

1

Escriba las reglas de texto para la
zona horaria personalizada.

Si desea obtener mas informacion, la
sintaxis que debe escribir y algunos
ejemplos, consulte el siguiente archivo del
modulo:
/FLASHO/wwwroot/conf/NTP/instructions.tx
t

Si utiliza un cliente FTP, almacene
sus reglas en el archivo:
/FLASHO/wwwroot/conf/NTP/customr
ules

ID de usuario: ntpupdate

contrasefa: ntpupdate

El directorio de ruta para almacenar
"reglascliente” esta establecido por el
servidor FTP como
/FLASHO/wwwroot/conf/NTP

Cuando escriba las reglas, escoja el
menu desplegable en la pantalla de
configuracién de NTP, y configure (o
reinicie) el médulo seleccionando:
Hora horaria = Cliente

El componente NTP busca reglascliente,

llama al compilador tz y genera un nuevo

archivo llamado "tz_custom". El archivo es

binario y no deberia editarse.

Si el compilador tz detecta un error de

sintaxis en customrules, este error de

sintaxis se registra en el archivo:

/FLASHO/wwwroot/conf/NTP/error.log

1. El componente NTP no se ejecuta.

2. El campo Estado NTP en la pantalla de
diagnosticos muestra INCORRECTO.
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Capitulo 11

Configuracion de una red Ethernet

Acerca de este capitulo

En este capitulo se describe la creacion y la configuraciéon de una red Ethernet para CPU
BMX P34 20x0 a través de estos pasos principales:

Etapa Descripcién Comentario
1 creacion de una red logica Ethernet ejecutar desde el navegador de
2 configuracion de una red ldgica proyectos
Ethernet
3 seleccion de una familia de red logica
3 declaracion del médulo ejecutar desde el editor de
4 asociacién del médulo con la red l6gica configuracién de hardware
Nota: La ventaja de este método es que a partir del segundo paso es posible disefiar su
propia aplicaciéon de comunicacion y utilizar el simulador para probar su funcionamiento. (No
es necesario tener el hardware para empezar a trabajar).

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Metodologia de configuracion de una red Ethernet 214
Adicion del moédulo a una red Ethernet 216
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Configuracién de una red Ethernet

Metodologia de configuracion de una red Ethernet

Creacion de una red

Creacion de una red logica Ethernet:

Etapa

Accién

1

En el Explorador de proyectos, hacer clic con el botén derecho del ratén en el
subdirectorio Red del directorio Comunicacién y seleccionar la opcién Nueva red.
Aparecera la pantalla Agregar red:

Agregar red

Ethernet Comentario

Lista de redes disponibles

Cambiar nombre;

| Aceptar H Ganzelar H Ayuda ‘

Seleccionar Ethernet en la Lista de redes disponibles y seleccionar un nombre
significativo para su seleccion:
Agregar red

Red | Comentario |

Lista de redes dispanibles:

‘ Elhernel

Cambiar nombre:

‘ Ethernet factory_2 |

Aceptar Cancelar ‘ | Ayuda

Nota: Si se desea, es posible afiadir un comentario haciendo clic en la ficha
Comentario.

Hacer clic en OK, con lo que se creara la red légica. La nueva red Ethernet aparece
en el explorador de proyectos:

Bl Redes

L _:L Ethernet factory
""""" _J_L Ethernet factory_2

Nota: Como se observa, un pequefio icono indica que la red légica no esta asociada
con el dispositivo PLC.
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Configuracion de una red Ethernet

Acceso a la configuracion de red
Acceso a la configuracion de la red légica Ethernet:

Etapa | Accion

1 | Abrir el explorador de proyectos para ver las redes logicas de la
aplicacion:

b Ethernet factory
E. :l
[ :l Ethernet factory_2

m.
!

!

!

!
-
'
(%]
o
3
c
E
[t]
o
e
=
3

2 | Hacer clic con el botén secundario el la red légica Ethernet que se va a configurar y seleccionar Abrir.
Aparecera la pantalla de configuracion de Ethernet.

M Ethernet factory 2 1]
— Familia del modelo. ————————————————— ~ Direccidn del modulo Servicios del modulo
Bastid Médulo  Canal q
[NOE 01002, NOEO110.2 = L— ] [ NO  ¥| Exploracién de E/S
NO ¥ Datos globales

r— Direccién IP del médulo

MO »| Senddorde dreccicnes

Direccion IP Iascara de subred Direccion pasarela
[792 188 1 100 [#5 2% 00 [00C0 NG =] NTF
P Exploracion Datos efvidor de
| Configuracion IP |Memsa]es ‘ e R alobale: ‘ P | direcciones | bl ‘AﬂChO e bt

Configuracitn de direccion IP
i¥  Configurada

Direccion IP 192 168 1 100
Mascara de subred [ 255 255 0 0
Direccisnpasarela [ 0.0.0.0
‘® e SEREaT Mombre: del disposifivo ’7

Configuracian Ethemet
’7 i« Ethemet I 8023

BusPLC | Ehemet 1|

3 | Desplazarse para seleccionar la Familia del modelo de su red:

CPU 2020, CPU 2030
CPU2020 02,00, CPU 2030 02,00
NCE 0100, NOE 0110
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Adicion del moédulo a una red Ethernet

Declaracion del médulo

Para declarar un moédulo Ethernet:

Etapa

Accién

Resultado

1

Abrir el editor de configuracion de
hardware.

Hacer doble clic en la ranura vacia en la
que se desee colocar el modulo.

Aparece la ventana Nuevo dispositivo.

Expandir (+) la familia Comunicacion.

Hacer clic con el botén izquierdo del
ratén para seleccionar el médulo
Ethernet deseado de la lista de médulos
de la familia Comunicacion.

Pulsar Aceptar.

El médulo aparece en el bastidor (ver
nota).

Nota: En el caso de las soluciones Ethernet integradas en los procesadores, el canal de
comunicacion Ethernet se declara automaticamente al seleccionar el procesador:
® mddulos BMX NOE 01x0: Canal 0
® Puerto Ethernet BMX P34 20x0: Canal 3

NOTA: También puede utilizar el método de arrastrar y soltar para afiadir un médulo
(véase pagina 255) a una red Ethernet.
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Configuracion de una red Ethernet

Asociacion del médulo con la red

Para asociar la red légica Ethernet con el médulo recién declarado:

Etapa

Accién

1

Abrir el editor de configuraciéon de hardware.

2

Hacer doble clic en el médulo.

NOE:

Modulo TCP/IP 10 100

BMX NOE 100
*-{€] Canal0

Funcidn

EE.

CPU:

f= 0.0 : Ethemet

T Ethernet
O Canal 3

Funcién:
[ Ninguno |
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Etapa | Accion
3 En el menud Funcién, desplazarse hasta una red para asociarla al médulo. A
continuacién, en el menu Conexidn de red, desplazarse hasta la red I6gica que
desee asociar al canal Ethernet del médulo.
NOE:
Médulo TCP/P 10 100
B suxnoe 100 [ config ]
*..f€] Canal0
Funcién.
Tarea.
Conexién de red:
Ethernet factory_2 [E
CPU:
0.0 : Ethernet
E Ethernet fm(:onliguraciénl
B Canal 3
-~
Funcién
ETH TGP IP -
Tarea
MAST
Conexion de red
= “
£ *
4 | Confirmar la seleccion y cerrar la ventana. La red logica Ethernet factory_2 se

asocia al médulo Ethernet BMX NOE 0100. La direccién del médulo aparece en la
ventana de configuracién de la red logica. El icono asociado a esta red logica
cambia e indica las conexiones con un PLC.

v
\
\
\
\
.
:
(o)
)
3
£
S
S
&
[~}
o
E]
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Capitulo 12

Depuracién con Control Expert

Acerca de este capitulo

En este capitulo se describen procedimientos para depurar la configuracion de los médulos
BMX NOE 01+0 con Control Expert.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Pantalla de depuracién del moédulo 220
Parametros de depuracion generales 223
Parametros de depuracioén de utilidades TCP/IP 226
Parametros de depuracién de exploracién de E/S 227
Parametros de depuracién de datos globales 228
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Depuracion con Control Expert

Pantalla de depuracién del médulo

Pantalla

Esta ficha Control Expert Depurar de cuatro zonas proporciona opciones para depurar un puerto

Ethernet.

Pantalla de NOE:

Ethemet 1 puerto 10100 RJ45 Versidn: 1.0 @

B BMXNOE 0100
=@ Ganal 0

@

Canfig Depurar

- Informacion ce direccidn

Desde un Dreccién MAC | 00.00.54.00.10.87
SEMIOT pycccion IP 192 1881 100

Mascara de subred | 255 255 0.0
Direcoién pasarela (0.0.0.0

Estado DST Dirsmsién P el senidorNTP[_ - 10 0]

» O
Ejecutar Er STS
Fallo N
4
NTP L
Estado de NTP [ Conexion al senider SMTP

Zona horaﬂa‘ (GMT-05:00) Hora oficial de la costa Este norteamericana |

Peticicnes Respuestas ErroresU\t\mo errar

~ Mensajes

Conexiones abiertas E Reselear contadores

Mo au orlzados

Mensajes rechazados [0 | m

Mensajes recibidos [0 r Exploracion de E/S
Mensajes enviados [0 | 2ncho debanda Lsinconfigurar 16 OO0000000000000 1
J Explorado 2 OO0O0OOO0CO00000 17
Exploracion Ml sin explorar 48 JUO0JU0OJJJO00000 3
Tréfico de mensajes (mens./ de &S M Detuso oatsenizpd 100000000 0000000 49
@ 2000 mens habilitada
Funcién rDatos globales
ETHICPP_[F) LI Sinconfigurar 16 OOO000000 0000000 A
EEE Vanable SUB 2 (OJ0000000000000 17
e Detos g\f;ba‘esn SUB 4 000000000 0000000 38
. . 5 activados 49
—— Min [0 Meddd__] Max ] W varable PUB 54 DOOOO00000000000
noe
[+ I— [v]
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Depuracion con Control Expert

Pantalla de CPU:

Ethernet 1 puerto 10/100 RM45 Version: 1.0 @ » O
Ejecu Em  STS
Config | Depuar | Falo |
Ethemet
E;'O Canal 3 . . \4’)
r Informacion ce direccion ——
@ Desde un Dreccion MAG |00.80.F4.0339.98
SO Dyecoien P [192. 169 16. 1
Méscara de subred | 265 285 254 0
Direccitn pasarela (0.0 0.0
~ Mensajes rSMTP
Conexiones abiertas Reseear contadores| | |E=tado SMTP 1 Coresénandledacel snicr I Direccién P del ssnickar ST
Mo auorizados [0 | comendeckonco [0 | Erores [16#1 | Ulimoemor [16#1 |

Mensajes rechazados [0__| Temabariodek dilmornskéin [0 5 Comestnalsenicbeirecvo (1 Jueces

Mensajes recibidos [565  Exploracion de E/S
Ancho de band LISinconfigurar 16 (000000000 00000 |
Mensajes enviados |2,055 Exploraco » OOCOOOOEO000Ea00 17

Exploracion W sin explorar 48 100000000 0000000 33

Tréfico de mensajes (mens) = ——— deES M Ddeusooasenesy 000000000 0000000 49
3 700 mens.Jseq

Funcidn rDatos globales
[ETHTCPF ] U sincerfigurar 16 OO0O000000000000 1
Terea: Dot s - cnz S8 32 DOOOOCOCO0O0CI000 17
WAL ] SBpekermrat 48 00000000 C000000
“- o Min [F7_Media[=_| Méx activados Mlvariable PUB 64 0000000000000000 49
0Nexion de re:

Ethemel CPUER]
[ [r]

La siguiente tabla describe las diferentes areas que conforman la pantalla de configuracion:

Zona Funcién
1: Médulo Area de descripcion del Run o Encendido: el médulo se
médulo encuentra en funcionamiento
(Para obtener mas ® Apagado: PLC no configurado
detalles, consulte o ) -
Indicadores LED Err. ° Engendldo. error de configuracion
(véase pagina 28)). 0 sistema ) .
® Apagado: funcionamiento normal
(no hay errores)
STS ® Encendido: comunicacion correcta
® Intermitente: error de
comunicacion
2: Canal Area de seleccién de canal

3: Parametros | Area de parametros generales
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Depuracion con Control Expert

Zona Funcién
4: Ficha Informacion de ® Muestra la configuracion de las utilidades
Depurar direcciones TCP/IP.
o Comprueba la comunicacion del perfil
TCP/IP.
Mensajes Muestra el nUmero de conexiones abiertas y el

numero de mensajes no autorizados,
rechazados, recibidos y enviados.

Trafico de mensajes

Muestra el numero de mensajes que el médulo
procesa por minuto.

Exploracién de E/S

Muestra el estado de cada médulo remoto de
entradas/salidas

Datos globales

Muestra el estado de las variables de datos
globales

NTP

Muestra el estado del servidor NTP (s6lo
médulos NOE)

SMTP

Muestra el estado del servidor SMTP (s6lo
médulos de CPU)
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Depuracion con Control Expert

Parametros de depuracion generales

Introduccion
Haga doble clic en el modulo para abrir la ficha de depuracion (véase pdgina 267).

Los parametros generales de depuracion de la pantalla de depuracion de médulos pantalla de
depuracién del médulo (véase pagina 220) se agrupan en dos ventanas:

e l|a ventana Tréafico de mensajes

e l|a ventana Mensajes

Trafico de mensajes
La ventana Trafico de mensajes tiene el aspecto siguiente:

Trafico de mensajes (mens.fseq.) ST TersReq]

i s AN N
Min Media[ 79| Max

Muestra de forma grafica el nimero de paquetes Ethernet por segundo gestionados por el médulo
(enviados y recibidos).

El boton Restablecer restablece los contadores Min., Pro. y Max. en 0.

Mensajes
La ventana Mensajes tiene el aspecto siguiente:

Mensajes

Conexiones abierias E Resetear contadores

Mo autorizados

Mensajes rechazados [0 |

Mensajes recibidos El

IWensajes enviados E Ancho de banda

Esta ventana informa del numero de:

e conexiones TCP/IP abiertas (el numero combinado de servidor, cliente y conexiones de Acceso
de dispositivo transparente que estan abiertas)

conexiones TCP/IP no autorizadas

mensajes TCP/IP rechazados

mensajes TCP/IP recibidos

mensajes TCP/IP enviados
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Depuracion con Control Expert

Esta ventana incluye tres botones:
o Restablecer contadores: pulse este boton para restablecer los contadores en 0.
e Ping (consulte a continuacion)
o Ancho de banda (consulte a continuacion)

Ping

Puede probar el enrutamiento entre el médulo y otro dispositivo mediante una solicitud PING:

Etapa

Accién

‘ Comentario

1

Escribir la direccion IP del dispositivo para el que desea probar las comunicaciones

y pulsar Ping.

Comprobacion de la comunicacion 3 il

Comprobacién de la comunicacion

| w218, 2 . 3§ Ping I Hora’ ms

Esperar a que la solicitud se procese | Aparecera la ventana siguiente:

Pidiendo. ..

Pulse ESC para interrumpir la
peticion.

La ventana COMMUNICATION
informa que el intercambio fue
correcto.

La ventana COMUNICACION:

COMUNICACION = x|

! } Intercambio correcto

Pulsar Aceptar.

Con la solicitud PING correcta aparece un
valor en el campo ms.
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Depuracion con Control Expert

Ancho de banda

Pulsar el boton Ancho de banda para ver el numero de mensajes recibidos por segundo en la
ventana Ancho de banda. El ancho de banda disponible y la carga de red se indican en términos
de supervision dinamica de ancho de banda (véase pagina 103).

Ancho de banda ﬂ

— Supervision de trafico de Ethernet (mensajes por segundo)
Actual Max.

total

difusién

multidifusion

inatiles

cerrados

|

|

|
unidifusion B

|

|

Resetear

~Control de ancho de banda

Datos globales Datos globales

Exploracion g .
IT: depEIS | | suscritos  [T[77 ESScritos | | Mensajes [l Otros

NOTA: Pulsar Restablecer para borrar los campos de la columnaMax..
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Depuracion con Control Expert

Parametros de depuracion de utilidades TCP/IP

Informacion de direccion

Los parametros de depuracion de las utilidades TCP/IP de la pantalla de depuraciéon del médulo
(véase pdgina 220) se agrupan en la ventana Informacién de direccion:

Infarmacion de direccion

Desde un Direccidn MAC
ST Direccion IP
Mascara de subred
Direccion pasarela

En esta ventana se muestra la configuracion de:
e Direccion MAC

e Direccion IP

e Mascara de subred

e Direccion pasarela
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Depuracion con Control Expert

Parametros de depuracion de exploracién de E/S

Cuadro de dialogo de exploracion de E/S

Al activar la utilidad de exploracion de E/S, se muestra el estado de cada dispositivo configurado
en la pantalla de depuracion del médulo (vease pagina 220):

Exploracion de E/S

Lisinconfgwar 16 000000000000 |

Exploredo 2 0000000000000000 17
Biploracon oe W sneplor 48 (0000000000000 8
habiliada M oefectuosooausente 4 [ 1O OO OO0 0000000 4

Los dispositivos mostrados en la ficha de configuracion de exploraciéon de E/S pueden presentar

los siguientes estados:

e Sin configurar (blanco)

e Explorado (verde)

e Sin explorar (negro): provocado porque el explorador de E/S no se ha activado (no se ha
seleccionado nada en la configuracion)

e Defectuoso o ausente (rojo)

NOTA: En los casos Sin configurar o Sin explorar, no se envia ninguna solicitud Modbus al
dispositivo.

NOTA: Esta es la misma informacion vista en el IODDT (véase pdgina 229) para el modulo.
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Parametros de depuracién de datos globales

Cuadro de dialogo de datos globales

Al activar la utilidad de datos globales se muestra en la pantalla el estado de las variables de datos
globales en la pantalla de depuracion del modulo (véase pdgina 220):

Dalos globales
[ Sinconigurar 16 ] D00 000000000 !

verieble SUB 32 (] 00000000000 17
D?]toglg\odba\% W siBprecetemineda 48 (] O Q0000000000 33
I Whveiaerlts o (000000 0000000004

Una variable de datos globales puede tener los siguientes estados:

e Sin configurar (blanco)

e Variable SUB (verde): variable suscrita recibida dentro del limite de tiempo de perturbacién

e SUB predeterminada (rojo): variable suscrita recibida no dentro del tiempo limite de
perturbacion

e Variable PUB (negro): variable publicada

228 31007134 07/2020



Capitulo 13

Objetos de lenguaje Ethernet

Acerca de este capitulo

En este capitulo se describen los objetos de lenguaje asociados los médulos de comunicaciones

de Ethernet .

También existe una descripcion de IODDT. EI IODDT (Input/Output Derived Data Type, Tipo de
datos derivados de entrada/salida) es un tipo de datos asociados con un médulo o un canal PLC.
Los médulos expertos estan asociados con IODDT especificos.

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene las siguientes secciones:

Seccioén Apartado Pagina
131 Objetos de lenguaje e IODDT de comunicacion Ethernet 230
13.2 Objetos de intercambio de tipo T_COM_ETH_BMX 237
13.3 Objetos de lenguaje asociados con la configuraciéon de la CPU de 243

BMX NOE 01x0 y BMX P34 20x0
13.4 Los objetos de lenguaje y el IODDT genérico aplicable a los protocolos de 250
comunicacion
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Secciéon 13.1
Objetos de lenguaje e IODDT de comunicacion Ethernet

Acerca de esta seccion

En esta seccién se proporciona una descripcion general de los objetos de lenguaje y los IODDT
de la comunicacion Ethernet.

Contenido de esta seccién
Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Objetos de lenguaje e IODDT de comunicacion Ethernet 231
Detalles de T_COM_EIP IODDT 232

Intercambio implicito de objetos de lenguaje asociados a la funcion especifica de la aplicacion 234

Objetos de lenguaje de intercambio explicito asociados con la funcién especifica de 235
aplicaciones
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Objetos de lenguaje e IODDT de comunicacién Ethernet

Generalidades

La comunicacion Ethernet tiene el siguiente |IODDT:
e T COM ETH BMX: Especifico de los médulos con comunicacion Ethernet

Los IODDT estan predefinidos por el fabricante y contienen objetos de lenguaje de
entradas/salidas que pertenecen al canal de un médulo de aplicacién especifico.

NOTA:

Las variables de IODDT se puede crear con:
e la ficha Objetos de E/S

e ¢l editor de datos

Tipos de objetos de lenguaje

Cada IODDT tiene un conjunto de objetos de lenguaje que se usan para controlar y comprobar el

funcionamiento del IODDT. Existen dos tipos de objetos de lenguaje:

e implicito: los objetos de intercambio implicito se intercambian automaticamente en cada
revolucion de ciclo de la tarea asociada con el médulo. Estos intercambios implicitos son
aquellos relativos al estado de los médulos, las sefiales de comunicacion, los esclavos, etc.

e explicito: los objetos de intercambio explicito se intercambian a peticion de la aplicacion
mediante instrucciones de intercambio explicito. Estos intercambios establecen parametros y
comprueban el moédulo.

En otra seccién de esta guia se ofrece una descripcion detallada de los tipos de IODDT
(véase pagina 243).
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Detalles de T_COM_EIP IODDT

Objetos de intercambio del IODDT

EI'lIODDT T_COM_EIP IODDT admite los objetos de intercambio tanto implicito como explicito:

e Los objetos de intercambio implicito se intercambian automaticamente en cada vuelta de ciclo
de la tarea asociada al canal.

e Se puede acceder a los objetos de intercambio explicito por medio de mensajes explicitos
controlados mediante l6gica de programa o comandos de operador.

Los objetos de intercambio son %I, %IW, %My %MW.

En las tablas de abajo se muestran los diferentes objetos de intercambio implicito y explicito del
IODDT T_COM_EIP, segun admite el médulo de comunicaciones BMX NOC 0401.

Los parametros r, m y ¢ que aparecen en las siguientes tablas representan el direccionamiento
topologico del médulo. Cada parametro tiene el significado siguiente:

e rrepresenta el numero de bastidor (o estacion)

o m representa el nimero de modulo (o slot)

e crepresenta el numero de canal

Objetos de intercambio implicito del IODDT T_COM_EIP
ElI IODDT T_COM_EIP presenta los siguientes objetos de comunicacion implicita:

Simbolo estandar Tipo Acceso Descripcion Direccion

CH_ERROR BOOL R Bit de error detectado del canal %Ir.m.c.ERR

STS_ETH_SERVICES NT R Estado de servicios Ethernet: %IWr.m.c.0

Bit 0: Explorador de EIP (0 = correcto, 1 =
incorrecto)

Bit 1: Adaptador de EIP (0 = correcto, 1 =
incorrecto)

Bit 2: Cliente EIP (0 = correcto, 1 = incorrecto)

Bit 3: Servidor EIP (0 = correcto, 1 = incorrecto)

Bit 4: Explorador Modbus (0 = correcto, 1 =
incorrecto)

Bit 5: Cliente Modbus TCP (0 = correcto,
1 = incorrecto)

Bit 6: Servidor Modbus TCP (0 = correcto,
1 = incorrecto)

Bit 7: Servidor FDR (0 = correcto, 1 =
incorrecto)

Bit 8: RSTP (0 = correcto, 1 = incorrecto)
Bit 9-Bit 15: (reservados)
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Objetos de intercambio explicito del IODDT T_COM_EIP
EIIODDT T_COM_EIP presenta los siguientes objetos de comunicacién explicita:

Simbolo estandar Tipo Acceso Descripcion Direccion
EXCH_STS INT R Estado de intercambio: %MWr.m.c.0
STS_IN_PROGR BOOL R Bit 0: Lectura de parametros de estado en %MWr.m.c.0.0
curso
CMD_IN_PROGR BOOL R Bit 1: Escritura de parametros de comando en | %MWr.m.c.0.1
curso.
ADJ_IN_PROGR BOOL R Bit 2: (reservado) %MWr.m.c.0.2
EXCH_RPT INT R Informe de canal %MWr.m.c.1
STS_ERR BOOL R Bit O: Error detectado al leer el estado del canal | %MWr.m.c.1.0
CMD_ERR BOOL R Bit 1: Error detectado al enviar un comando por | %MWr.m.c.1.1
el canal
ADJ_ERR BOOL R Bit 2: (reservado) %MWr.m.c.1.2
CH_FLT INT R Fallos de canal detectados %MWr.m.c.2
NO_DEVICE BOOL R Bit O: (reservado) %MWr.m.c.2.0
ONE_DEVICE_FLT BOOL R Bit 1: (reservado) %MWr.m.c.2.1
BLK BOOL R Bit 2: (reservado) %MWr.m.c.2.2
TO_ERR BOOL R Bit 3: (reservado) %MWr.m.c.2.3
INTERNAL_FLT BOOL R Bit 4: Error interno detectado: canal no %MWr.m.c.2.4
operativo
CONF_FLT BOOL R Bit 5: (reservado) %MWr.m.c.2.5
COM_FLT BOOL R Bit 6: Error de comunicacién de X-bus %MWr.m.c.2.6
detectado
APPLI_FLT BOOL R Bit 7: Error de configuracion de aplicacion %MWr.m.c.2.7
detectado
ETH_GLOBAL_STS INT R Estado global de Ethernet %MWr.m.c.3
BOOL R Bit = 0: Error de configuracién detectado
BOOL R Bit 1: (reservado)
BOOL R Bit 2: Direccion IP duplicada detectada
BOOL R Bit 3: Discrepancia en la configuracion
BOOL R Bit 4: Los 4 puertos Ethernet externos estan
desconectados
BOOL R Bit 5: El modulo esta en proceso de obtener
una direccién IP (BOOTP o en direccién IP
duplicada)
IP_ADDR DINT R Direccién IP %MWr.m.c.4
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Intercambio implicito de objetos de lenguaje asociados a la funcién especifica de la
aplicacion

Presentacion

Notas

Figura

Una interfaz integrada especifica de la aplicacion o la adicion de un modulo enriquecen automati-
camente la aplicacion de objetos de lenguaje utilizada para programar esta interfaz o este moédulo.

Estos objetos corresponden a las imagenes de las entradas/salidas y a los datos de software del
modulo o de la interfaz integrada especifica de la aplicacion.

Las entradas (%I y $1w) del modulo se actualizan en la memoria del PLC al comienzo de la tarea;
el autébmata puede estar en modalidad RUN o STOP.

Las salidas (30 y $0w) se actualizan al final de la tarea s6lo cuando el PLC se encuentra en
modalidad RUN.

NOTA: Cuando la tarea esta en modalidad STOP, en funcion de la configuracién elegida, puede
darse una de las situaciones siguientes:

e Las salidas se actualizan en posicion de retorno (modalidad de retorno).
e Las salidas se mantienen en su ultimo valor (modalidad de mantenimiento).

En el siguiente grafico se muestra el ciclo de funcionamiento relacionado con una tarea del
automata (ejecucion ciclica).

]

‘ Procesamiento intemo ‘

l

‘ Adquisicién de las entradas ‘

RUN —| STOP —
Y

‘ Ejecucién del programa ‘

l "

‘ Actualizacién de las salidas ‘
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Objetos de lenguaje de intercambio explicito asociados con la funcién especifica de
aplicaciones

Introduccién

Los intercambios explicitos se realizan a peticion del programa de usuario mediante estas
instrucciones:

e READ_STS (leer palabras de estado)

WRITE_CMD (escribir palabras de comando)

WRITE_PARAM (escribir parametros de ajuste)

READ_PARAM (leer parametros de ajuste)

SAVE_PARAM (guardar parametros de ajuste)

o RESTORE_PARAM (restaurar parametros de ajuste)

Para obtener mas informacion detallada sobre las instrucciones, consulte EcoStruxure ™ Control
Expert, Gestion de E/S, Biblioteca de blogues.

Estos intercambios se aplican a un conjunto de objetos %MW del mismo tipo (estado, comandos
0 parametros) que pertenecen a un canal.

Los objetos pueden:

e proporcionar informacion acerca del médulo (por ejemplo, el tipo de error detectado en un
canal);

e controlar comandos del médulo (por ejemplo, cambio);

e definir las modalidades de funcionamiento del médulo (guardar y restaurar parametros de
ajuste durante el proceso de una aplicacion).

NOTA: Para evitar diversos intercambios explicitos simultaneos para el mismo canal, es necesario
comprobar el valor de la palabra EXCH_STS (3MWr.m.c.0) del IODDT asociado al canal antes

de llamar a cualquier EF que se direccione a este canal.

NOTA: El intercambio explicito no se admite cuando los médulos de E/S analégicas y digitales de
X80 se configuran a través de un médulo adaptador eX80 (BMECRA31210) en una configuracion
Quantum EIO. No puede configurar los parametros de un modulo en la aplicacion del PLC durante
el funcionamiento.

31007134 07/2020 235



Objetos de lenguaje Ethernet

Principios generales de uso de las instrucciones explicitas

En el siguiente diagrama se muestran los diferentes tipos de intercambios explicitos que pueden
realizarse entre la aplicacion y el médulo.

aplicacion mddulo

Objetos %MWr.m.c
o bien
Objetos %MWr.m.MOD.r (1)

Parametros de estado READ_STS Parametros de estado
Parametros de comando WRITE_CMD »| Parametros de comando
WRITE_PARAM o
Parametros de ajuste READ PARAM o
iniciales SAVE_PARAM

Parametros de ajuste

B 5 .
—| iniciales

Parametros de ajuste | RESTORE PARAM
iniciales - >

(1) Sdlo con las instrucciones READ_STS y WRITE_CMD.

Gestion de intercambios

Durante un intercambio explicito, compruebe el rendimiento para ver si los datos sélo se tienen en
cuenta cuando el intercambio se efectia correctamente.

Para ello se cuenta con dos tipos de informacion:
e informacién concerniente al intercambio en curso,
e el informe de intercambio.

En el siguiente diagrama se describen los principios de gestion de intercambios.

Ejecucidn de . Intercambio Intercambio
intercambio en curso informe

NOTA: Para evitar diversos intercambios explicitos simultaneos para el mismo canal, es necesario
comprobar el valor de la palabra EXCH_STS (¢Muir.m.c.0) del IODDT asociado al canal antes
de llamar a cualquier EF que se direccione a este canal.
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Secciéon 13.2
Objetos de intercambio de tipo T_COM_ETH_BMX

Acerca de esta seccion

En esta seccién se describen los objetos de intercambio implicito y explicito de tipo
T_COM_ETH_BMX.

Contenido de esta seccion

Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Detalles de objetos de intercambio implicito de IODDT de tipo T_COM_ETH_BMX 238
Detalles de objetos de intercambio explicito de IODDT de tipo T_COM_ETH_BMX 240
Detalles de objetos de intercambio explicito para una funcion de Ethernet 242
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Detalles de objetos de intercambio implicito de IODDT de tipo T_COM_ETH_BMX

Objetos

I0DDT de tipo T_COM_ETH_BMX tiene objetos de intercambio implicitos, que se describen a
continuacion. Este tipo de IODDT se aplica a los médulos BMX P34 20x0 y BMX NOE 01x0.

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccién
CH_ERROR BOOL |L Bit de error de linea. %Ir.m.c.ERR
SERVICES_STS INT L Estado de los distintos servicios | %IWr.m.c.0
P502_STATUS_BIT BOOL |L Estado del servicio de %IWr.m.c.0.0
mensajes del puerto 502
(0 = correcto, 1 = incorrecto)
IOS_STATUS_BIT BOOL |L Estado del servicio de %IWr.m.c.0.1
exploradorde E/S (0 = correcto,
1 = incorrecto)
GLBD_STATUS_BIT BOOL |L Estado del servicio de datos %IWr.m.c.0.2
globales (0 = correcto,
1 = incorrecto)
EMAIL_STATUS_BIT BOOL |L estado del servicio de correo %IWr.m.c.0.3
electrénico (0 = correcto,
1 = incorrecto)
FDRS_STATUS_BIT BOOL |L Estado del servicio del servidor | %IWr.m.c.0.4
FDR (0 = correcto,
1 = incorrecto)
NTPC_STATUS_BIT BOOL |L Estado del servicio del cliente | %IWr.m.c.0.5
NTP (0 = correcto,
1 = incorrecto)
TCPOPEN_STATUS_BIT |BOOL |L Reservado para L2 (para uso %IWr.m.c.0.6
posterior)

REFRESH_IO_1 a REFRESH_IO_16 BOOL |L Indica que las entradas y %IWr.m.c.1.0 a
salidas del explorador de E/S %IWr.m.c.1.15
de las estaciones 1 a 16 se han
actualizado

REFRESH_IO_17 a REFRESH_IO_32 BOOL |L Indica que las entradas y %IWr.m.c.2.0 a
salidas del explorador de E/S %IWr.m.c.2.15
de las estaciones 17 a 32 se
han actualizado

REFRESH_IO_33 a REFRESH_IO_48 BOOL |L Indica que las entradas y %IWr.m.c.3.0 a

salidas del explorador de E/S
de las estaciones 33 a 48 se
han actualizado

%IWr.m.c.3.15
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salidas del explorador de E/S
para las estaciones 49 a 64

Simbolo estandar Tipo | Acceso | Significado Direccion

REFRESH_IO_49 a REFRESH_IO_64 BOOL |L Indica que las entradas y %IWr.m.c.4.0 a
salidas del explorador de E/S %IWr.m.c.4.15
de las estaciones 49 a 64 se
han actualizado

VALID_GD_1 a VALID_GD_16 BOOL |L Indica que los datos globales de | %IWr.m.c.5.0 a
las estaciones 1 a 16 se han %IWr.m.c.5.15
actualizado

VALID_GD_17 a VALID_GD_32 BOOL |L Indica que los datos globales de | %IWr.m.c.6.0 a
las estaciones 17 a 32 se han | %IWr.m.c.6.15
actualizado

VALID_GD_33 a VALID_GD_48 BOOL |L Indica que los datos globales de | %IWr.m.c.7.0 a
las estaciones 33 a 48 se han | %IWr.m.c.7.15
actualizado

VALID_GD_49 a VALID_GD_64 BOOL |L Indica que los datos globales de | %IWr.m.c.8.0 a
las estaciones 49 a 64 se han | %IWr.m.c.8.15
actualizado

DISABLE_IO_1 a DISABLE_IO_16 BOOL |L/E Habilita y deshabilita la %QWr.m.c.0.0
actualizacion de entradas y a
salidas del explorador de E/S | %QWr.m.c.0.15
para las estaciones 1 a 16

DISABLE_IO_17 a DISABLE_IO_32 BOOL |L/E Habilita y deshabilita la %QWr.m.c.1.0
actualizacion de entradas y a
salidas del explorador de E/S %QWr.m.c.1.15
para las estaciones 17 a 32

DISABLE_IO_33 a DISABLE_IO_48 BOOL |L/E Habilita y deshabilita la %QWr.m.c.2.0
actualizacion de entradas y a
salidas del explorador de E/S %QWr.m.c.2.15
para las estaciones 33 a 48

DISABLE_IO_49 a DISABLE_IO_64 BOOL |L/E Habilita y deshabilita la %QWr.m.c.3.0
actualizacion de entradas y a

%QWr.m.c.3.15

L = sélo lectura
L/E = lectura/escritura
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Detalles de objetos de intercambio explicito de IODDT de tipo T_COM_ETH_BMX

Palabras de sistema

En la tabla siguiente se muestra el significado de los bits de palabra del sistema:

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccién

EXCH_STS INT R Estado de intercambio %MWr.m.c.0

STS_IN_PROGR BOOL R Lectura de palabras de %MWr.m.c.0.0
estado del canal en curso

CMD_IN_PROGR BOOL R Escritura de parametros | %MWr.m.c.0.1
de comando en curso

ADJ_IN_PROGR BOOL R Intercambio de %MWr.m.c.0.2
parametros de ajuste en
curso

RECONF_IN_PROGR |BOOL |R Reconfiguracién en curso | %MWr.m.c.0.15

EXCH_RPT INT R Informe de canal %MWr.m.c.1

STS_ERR BOOL R No se puede leer el estado | %MWr.m.c.1.0
del canal

CMD_ERR BOOL R No se puede enviar el %MWr.m.c.1.1
comando por el canal

ADJ_ERR BOOL |R No se puede ajustar el %MWr.m.c.1.2
canal

RECONF_ERR BOOL R No se puede reconfigurar | %MWr.m.c.1.15

el canal

R = solo lectura
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Palabras de estado

En la tabla siguiente se muestran los significados de los bits de palabra de estado CH_FLT
(%MWr.m.c.2). La lectura se obtiene mediante un READ_STS:

Simbolo estandar Tipo Acceso Significado Direccion

INTERNAL_FLT BOOL R Se ha detectado un errorinternoo | %MWr.m.c.2.4
no se puede completar la
autoverificacion

APPLI_FLT BOOL R Se ha detectado un error en el %MWr.m.c.2.7
ajuste o en la configuracion

R = sélo lectura

En la tabla siguiente se muestra el resultado de una llamada READ_STS:

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccion

ETH_STATUS INT R Estado global de puertos Ethernet %MWr.m.c.3

IP_ADDR DINT |R Direccion IP %MDr.m.c.4

P502_NB_CONN_DENIED |INT R Numero de conexiones al puerto 502 %MWr.m.c.6
denegadas

BW_MAX_MSG_IN INT R Numero maximo de mensajes recibidos | %MWr.m.c.10
en el puerto Ethernet por segundo

BW_MAX_MSG_BC INT R Numero méaximo de mensajes %MWr.m.c.14
difundidos recibidos por segundo

reservado INT R Reservado para uso futuro %MWr.m.c.15

R = solo lectura

Palabras de comando

En esta tabla se muestran las palabras de comando disponibles:

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccion

ETH_RESET BOOL w Restablecimiento del %MWr.m.c.16.0
componente Ethernet

BW_CNT_RESET BOOL w Restablecimiento del %MWr.m.c.16.1
max. de contadores de
mensajes

P502_CNT_RESET BOOL w Restablecimiento de los | %MWr.m.c.16.2
contadores de mensajes

W = so6lo escritura

El comando se lleva a cabo con la funcién WRITE CMD (IODDT VARI1).
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Detalles de objetos de intercambio explicito para una funciéon de Ethernet
Descripcion general
Los siguientes objetos de tabla no estan integrados en los IODDT. La lectura se realiza por medio

de una llamada de READ STS.

Objetos de intercambios explicitos

Direccién Tipo Acceso | Significado

%MWr.m.c.7 INT R Numero de mensajes recibidos en el puerto Ethernet
por segundo (BW_NB_MSG_IN)

%MWr.m.c.8 INT R Numero de mensajes indtiles filtrados por el puerto
Ethernet por segundo (BW_NB_MSG_FILTER)

%MWr.m.c.9 INT R Numero maximo de mensajes cerrados por el puerto
Ethernet por segundo (BW_NB_MSG_DROP)

%MWr.m.c.11 | INT R Numero maximo de mensajes inutiles filtrados por el

puerto Ethernet por segundo
(BW_MAX_MSG_FILTER)

%MWr.m.c.12 |INT R Numero méaximo de mensajes inutiles cerrados por el
puerto Ethernet por segundo (BW_MAX_MSG_DROP)
%MWr.m.c.13 | INT R Numero méaximo de mensajes de multidifusion

recibidos por segundo (BW_MAX_MSG_MC)

R = solo lectura
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Seccidén 13.3

Objetos de lenguaje asociados con la configuracion de la CPU
de BMX NOE 01x0 y BMX P34 20x0

Acerca de esta seccion

En esta seccion se describe la configuracion de objetos de lenguaje asociados a los médulos de
comunicacion Ethernet en los modulos de comunicacion BMX NOE 01x0 y las CPU
BMX P34 20x0.

Contenido de esta seccién
Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Objetos de lenguaje para configuracion 244
Objetos de lenguaje de intercambio implicito 245
Objetos de lenguaje para intercambio explicito 247
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Objetos de lenguaje para configuracién

Introduccion

Palabras de configuracion

En este tema se describen los objetos de lenguaje para la configuracion de los médulos
BMX NOE 01x0 y las CPU BMX P34 20x0.

En la siguiente tabla se describen los objetos de lenguaje de palabras de configuracion (%KW):

Objeto Descripcion

BMX NOE 01x0 BMX P34 20x0

%KWr.m.c.0 %KWr.m.c.0 reservado para uso futuro
%KWr.m.c.1 %KWr.m.c.1 reservado para uso futuro
%KWr.m.c.2 %KWr.m.c.2 Servicios generales configurados:

Bit 0 = 1: Exploracioén de E/S configurada

Bit 1 = 1: servidor de direcciones configurado.

Bit 2 = 1: datos globales configurados.
Del bit 3 al . . 15: reservados
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Objetos de lenguaje de intercambio implicito

Introduccion

En este tema se describen los objetos de lenguaje de intercambio implicito para los médulos

BMX NOE 01x0 y las CPU BMX P34 20x0.

Bits de entrada

En la siguiente tabla se describen los objetos de lenguaje de bit de entrada (%]):

Objeto Descripcion
BMX NOE 01x0 BMX P34 20x0
%Ir.m.0.ERR %Ir.m.3.ERR bit de error de linea (CH_ERROR)

Palabras de entrada

En la siguiente tabla se describen los objetos de lenguaje de palabra de entrada (%IW):

Objeto

BMX NOE 01x0

BMX P34 20x0

Descripcion

%IWr.m.0.0

%IWr.m.3.0 Estado de servicios Ethernet:

Bit 0: estado del servicio de mensaje del puerto
502 (0 = correcto, 1 = incorrecto)

Bit 1: Estado del servicio de explorador de E/S
(0 = correcto, 1 = incorrecto)

Bit 2: Estado del servicio de datos globales

(0 = correcto, 1 = incorrecto)

Bit 3: Estado del servicio de correo electrénico
(0 = correcto, 1 = incorrecto)

Bit 4: Estado del servicio del servidor FDR

(0 = correcto, 1 = incorrecto)

Bit 5:

O BMX NOE 01x0: reservado para uso futuro

O BMX P34 20x0: reservado para la
compatibilidad con BMX NOE 01x0

Bit 6: Reservado para uso futuro
Bit 7: Reservados

%IWr.m.0.1...
%IWr.m.0.4

%IWr.m.3.1... Bloque de estado (o actualizacién) 10S:

%IWr.m.3.4 °
[ ]
°

64 dispositivos (maximo)
1 bit por dispositivo I0S
1 = correcto; 0 = incorrecto
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Objeto Descripcion

BMX NOE 01x0 | BMX P34 20x0

%IWr.m.0.5... %IWr.m.3.5... Blogue de estado (o actualizacion) GD:
%IWr.m.0.8 %IWr.m.3.8 ® 64 estaciones GD (maximo)

e 1 bit por estacion GD
® 1 = correcto; 0 = incorrecto

Palabras de salida

En la siguiente tabla se describen los objetos de lenguaje de palabras de salida (%QW):

Objeto Descripcion

BMX NOE 01x0 BMX P34 20x0

%QWr.m.0.0... %QWr.m.3.0... Bloque de control (habilitar/deshabilitar) de
%QWr.m.0.3 %QWr.m.3.3 dispositivos 10S:

® 64 dispositivos (maximo)
e 1 bit por dispositivo 10S
o 1 = deshabilitar; 0 = habilitar
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Objetos de lenguaje para intercambio explicito

Introduccion

En este tema se describen los objetos de lenguaje de intercambio explicito para los médulos

BMX NOE 01x0 y las CPU BMX P34 20x0.

Palabras de sistema

En la siguiente tabla se describen los objetos de lenguaje de palabras del sistema (%MW, READ):

Objeto Descripcion
BMX NOE 01x0 | BMX P34 20x0
%MWr.m.0.0 %MWr.m.3.0 Estado de intercambio (EXCH_STS):
® Bit0 = 1: lectura de palabras de estado del canal
en curso (STS_IN_PROGR)
® Bit1 = 1: escritura de parametros de comando en
curso (CMD_IN_PROGR)
%MWr.m.0.1 %MWr.m.3.1 Informe de intercambios (EXCH_RPT):

e Bit 0 = 1: error al leer el estado del canal
(STS_ERR)

® Bit 1 = 1: error mientras se escribia un comando
en el canal (CMD_ERR)

Nota: Siempre 0 para BMX P34 20x0

Palabras de estado

En la siguiente tabla se describen los objetos de lenguaje de palabras de estado (%MW o %MD,

READ):
Objeto Descripcion
BMX NOE 01x0 | BMX P34 20x0
%MWr.m.0.2 %MWr.m.3.2 Fallos de canal estandar (CH_FLT):
® bit 4 (%MWr.m.0.2.4) = 1: fallo de
autocomprobacion de canal o interno
(INTERNAL_FLT)
® bit 7 (%MWr.m.0.2.7) = 1: fallo de la aplicacion
(APPLI_FLT)
%MWr.m.0.3 %MWr.m.3.3 Estado global del puerto Ethernet
(ETH_PORT_STATUS)
%MDr.m.0.4 %MDr.m.3.4 Direccién IP (IP_ADDR)
%MWr.m.0.6 %MWr.m.3.6 Numero de conexiones denegadas al puerto 502
(P502_NB_CONN_DENIED)
%MWr.m.0.7 %MWr.m.3.7 Numero maximo de mensajes recibidos en el puerto
Ethernet por segundo (BW_NB_MSG_IN)
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Objeto Descripcion

BMX NOE 01x0 | BMX P34 20x0

%MWr.m.0.8 %MWr.m.3.8 Numero maximo de mensajes inutiles filtrados por el
puerto Ethernet por segundo
(BW_NB_MSG_FILTER)

%MWr.m.0.9 %MWr.m.3.9 Numero maximo de mensajes cerrados por el puerto

Ethernet por segundo (BW_NB_MSG_DROP)

%MWr.m.0.10

%MWr.m.3.10

Numero maximo de mensajes recibidos en el puerto
Ethernet por segundo (BW_MAX_MSG_IN)

%MWr.m.0.11

%MWr.m.3.11

Numero maximo de mensajes indutiles filtrados por el
puerto Ethernet por segundo
(BW_MAX_MSG_FILTER)

%MWr.m.0.12

%MWr.m.3.12

Numero maximo de mensajes inutiles cerrados por el
puerto Ethernet por segundo
(BW_MAX_MSG_DROP)

%MWr.m.0.13

%MWr.m.3.13

Numero maximo de mensajes de multidifusion
recibidos por segundo (BW_MAX_MSG_MC)

%MWr.m.0.14

%MWr.m.3.14

Numero maximo de mensajes de difusion recibidos
por segundo (BW_MAX_MSG_BC)

%MWr.m.0.15

%MWr.m.3.15

reservado para uso futuro

Palabras de comando

En la siguiente tabla se describen los objetos de lenguaje de palabras de comando (%MW,

WRITE):

Objeto

BMX NOE 01x0

BMX P34 20x0

Descripcién

%MWr.m.0.16

%MWr.m.3.16

Palabra de comando Ethernet (ETH_CMD):

® Bit 0 = 1 para restablecer componente de
Ethernet (ETH_RESET)

e Bit 1 =1 para restablecer contadores de nimero
maximo de mensajes (BW_CNT_RESET)

e Bit 2 = 1 para restablecer contadores de
mensajes (P502_CNT_RESET)

%MWr.m.0.17

%MWr.m.3.17

Reservado para la alineacion de direcciones de
maodulo 4
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Palabras de parametro

En la tabla siguiente se describen los objetos de lenguaje de palabras de parametro (%MW o
%MD, R/W); tenga en cuenta que se puede acceder a los parametros en lectura mediante la
funcion READ STATUS:

Objeto

BMX NOE 01x0

BMX P34 20x0

Descripcién

%MWr.m.0.18

%MWr.m.3.18

PARAM_NET_CONF:

e (0 = deshabilitado (no se admite)

e 1 =desde la configuracion de la pantalla
(predeterminado)

® 2 =desde un servidor (servidor DHCP)

%MWr.m.0.19

%MWr.m.3.19

PARAM_DRIVER_CONF: (TBD)
Bit 0: FRAME_TYPE

%MDr.m.0.20

%MDr.m.3.20

Direccion IP (PARAM_IP_ADDR)

%MWr.m.0.22

%MWr.m.3.22

Mascara de subred (PARAM_IP_NETMASK)

%MWr.m.0.24

%MWr.m.3.24

Pasarela predeterminada (PARAM_IP_GATEWAY)

%MWr.m.0.26

%MWr.m.3.26

Nombre de dispositivo (caracteres 1y 2) -
PARAM_IP_DEVICE_NAME1

%MWr.m.0.27

%MWr.m.3.27

Nombre de dispositivo (caracteres 3y 4) —
PARAM_IP_DEVICE_NAME2

%MWr.m.0.28

%MWr.m.3.28

Nombre de dispositivo (caracteres 5y 6) —
PARAM_IP_DEVICE_NAME3

%MWr.m.0.29

%MWr.m.3.29

Nombre de dispositivo (caracteres 7 y 8) —
PARAM_IP_DEVICE_NAME4

%MWr.m.0.30

%MWr.m.3.30

Nombre de dispositivo (caracteres 9y 10) —
PARAM_IP_DEVICE_NAMES

%MWr.m.0.31

%MWr.m.3.31

Nombre de dispositivo (caracteres 11y 12) —
PARAM_IP_DEVICE_NAMEG

%MWr.m.0.32

%MWr.m.3.32

Nombre de dispositivo (caracteres 13y 14) —
PARAM_IP_DEVICE_NAME7

%MWr.m.0.33

%MWr.m.3.33

Nombre de dispositivo (caracteres 15y 16) —
PARAM_IP_DEVICE_NAMES8

NOTA: En el caso de intercambios explicitos, la funcion READ PARAM no esta disponible para los
modulos siguientes:

e BMX P34 20x0

e BMX NOE 0100
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Seccion 13.4

Los objetos de lenguaje y el IODDT genérico aplicable a los
protocolos de comunicacion

Detalles de los objetos de lenguaje del IODDT de tipo T_GEN_MOD

Introduccion

Los mddulos Modicon X80 tienen un IODDT asociado de tipo T_GEN_MOD.

Observaciones

En general, el significado de los bits se indica para el estado 1 del bit. En los casos especificos,
se explica cada estado del bit.

Algunos bits no se utilizan.

Lista de objetos

La tabla siguiente muestra los objetos del IODDT.

Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccion

MOD_ERROR BOOL R Bit de error del médulo detectado %Ir.m.MOD.ERR

EXCH_STS INT R Palabra de control de intercambio del médulo %MWr.m.MOD.0

STS_IN_PROGR BOOL R Lectura de palabras de estado del médulo en %MWr.m.MOD.0.0
curso

EXCH_RPT INT R Palabra de informe de intercambio %MWr.m.MOD.1

STS_ERR BOOL R Evento al leer las palabras de estado del médulo | %MWr.m.MOD.1.0

MOD_FLT INT R Palabra de errores internos detectados del %MWr.m.MOD.2
maodulo

MOD_FAIL BOOL R Médulo no operativo %MWr.m.MOD.2.0

CH_FLT BOOL R Canales no operativos %MWr.m.MOD.2.1

BLK BOOL R Cableado incorrecto del bloque de terminales %MWr.m.MOD.2.2

CONF_FLT BOOL R Anomalia de configuracion de hardware o %MWr.m.MOD.2.5
software

NO_MOD BOOL R Falta el médulo o no esta operativo %MWr.m.MOD.2.6

EXT_MOD_FLT BOOL R Palabra de errores internos detectados del %MWr.m.MOD.2.7
médulo (s6lo extension Fipio)

MOD_FAIL_EXT BOOL R Error interno detectado, médulo fuera de servicio | %MWr.m.MOD.2.8

(s6lo extension Fipio)
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Simbolo estandar Tipo Acceso | Significado Direccion

CH_FLT_EXT BOOL R Canales no operativos (sélo extension Fipio) %MWr.m.MOD.2.9

BLK_EXT BOOL R Blogue de terminales cableado incorrectamente | %MWr.m.MOD.2.10
(s6lo extension Fipio)

CONF_FLT_EXT BOOL R Anomalia en la configuraciéon de hardware o %MWr.m.MOD.2.13
software (sélo extension Fipio)

NO_MOD_EXT BOOL R Falta el modulo o no esta operativo (s6lo %MWr.m.MOD.2.14
extension Fipio)
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Capitulo 14

Inicio rapido de comunicaciones Ethernet de M340

Descripcion general

Este procedimiento de inicio rapido le ayudara a configurar de forma rapida los moédulos de
comunicacién Ethernet de Modicon M340 (BMX NOE 01x0, BMX P34 20x0) y establecer los
servicios de comunicacion basicos como la exploracion de E/S.

NOTA:

El rendimiento del médulo depende de la configuracion especifica de los servicios y caracteristicas

de éste. Para maximizar el rendimiento del médulo, consulte estos catalogos de plataformas de

automatizacion para Modicon M340:

e Ethernet TCP/IP network, Transparent Ready: Performances (Red Ethernet TCP/IP,
Transparent Ready: rendimiento)(43425).

e Communication, integrated ports and modules (comunicacion, puertos integrados y médulos)
(0504Q).

e Ethernet TCP/IP network, Transparent Ready: Processor solutions with integrated port or
module (Red Ethernet TCP/IP, Transparent Ready: soluciones de procesador con modulo o
puerto integrado) (43417).

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Instalacion de hardware 254
Configuracion de Modicon M340 con Control Expert 255
Configuracion de redes Ethernet con Control Expert 258
Asignacion de una direccion IP a BMX NOE 0100 259
Configuracion del servicio de comunicacion Ethernet (exploracion de E/S) 260
Asociacion de redes con médulos 264
Generacion de un programa 265
Conexion del sistema y descarga de la configuracion 266
Depuracion del médulo 267
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Inicio rapido de comunicaciones Ethernet de M340

Instalacion de hardware

Montaje del bastidor

Puede seleccionar la fuente de alimentacion, procesador, médulos de comunicacion Ethernet y
otros modulos M340 apropiados en el catalogo de plataformas de automatizacion para Modicon
M340 (numero de serie 43423).

La siguiente figura muestra el montaje del bastidor utilizado para este ejemplo de inicio rapido:

\|W i e e I M N
. = E :

@

@
- |

1] ® ©

1 Fuente de alimentacién
2 BMX P34 2020 en el slot 0 del bastidor
3 BMXNOE 0100 en el slot 1 del bastidor

Para montar el bastidor:

Paso |Accién Resultado
1 Conectar la fuente de alimentacién en la posicion Consulte la figura anterior.
mas a la izquierda del bastidor.
2 Anadir la CPU en el siguiente slot del bastidor. El ejemplo muestra el moédulo BMX P34 2020 en la
direccién 0 del bastidor.
3 Colocar otros modulos en el resto de slots disponibles | El ejemplo muestra el médulo BMX NOE 0100 en la
del bastidor. direccioén 1 del bastidor.
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Configuracién de Modicon M340 con Control Expert

Instrucciones
Siga estas instrucciones para configurar médulos Ethernet M340 con Control Expert:

Paso Accién

1 Abra el software Control Expert desde el menu Inicio.
Nota: El nombre del paquete de Control Expert (Contro/ Expert M, Control Expert L, Control Expert XL,
etc.) puede variar.

2 En el menu Archivo, seleccione Nuevo... para crear un proyecto nuevo.

En la pantalla Nuevo proyecto, expanda la familia Modicon M340 para seleccionar el procesador
instalado:

Nuevo proyecto

¥ Wostrar todas las versiones
PLC |\férswdn min de S0 | Descripcitn | Cancelar
= Modicon M340
BV P34 1000 0200 | CPUS40-10 Modhus Ayuda
B P34 1000 01.00 CPU 340-10 Modhus
B P34 2000 0200 CPU340-20 Madbus
BIVIX P34 2010 0200 CPU 340-20 Modbus CANopen
BIVIX P34 2010 0100 CPU 340-20 Madbus CAMapen
B P34 2020 200 CPU 340-20 Modbus Ethernet
BMX P34 2020 01.00 CPU 340-20 Modbus Ethernet
BIMX P34 2030 200 CPU 340-20 Ethernet GANopen
BV P34 2030 0100 CPU 340-20 Ethernet GAMopen
+Premium
+ - Quantum
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Paso

Accién

4

En la pantalla Explorador de proyectos, haga doble clic en Proyecto - Configuracién - Bus PLC para
acceder a la configuracion del bastidor local:

Explorador de proyectos m

ts

Vista estructural

{'-jl Proyecto

= @Conﬂguracién

- ?@, 0: Bus PLC
. f —j, Tipos de datos derivados
F,I Tipos de FB derivados

(=)o ’j’ Variables e instancias FB

.V Variables elementales

@), variables derivadas
., Variables de E/S derivadas

Haga doble clic en cada slot para mostrar el catalogo de hardware. Seleccione los numeros de serie de
los modulos correspondientes. Arrastre o haga doble clic en los numeros de serie en la lista de catalogos
para introducir los médulos en el bastidor local:

Nuevo dispositivo [X]
Aceptar I
Direccion topoldgica I 02
Cancelar |

Descripcion

= Gomunicacion
BiX NOE 0100 Ethernet 1 puerto 10/100 RJ45
- BMXNOE Q1002 Ethernet 1 puerta 10/100 RM45
BMX NOE 0110 Ethernet 1 puerto 10/100 RJ45
“ BMXNOEO110.2 Ethernet 1 puerto 10/100 RJ45
Bix NOM 0200 Madulo de bus 2 Puerto RS485232
# Gonteo
B Discreta
B Movimiento

Ayuda
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Paso Accién

6 Una vista de muestra del conjunto de bastidor terminado muestra el moédulo BMX P34 2020 en la
direccion 0 de bastidor y el médulo BMX NOE 0100 en la direccién 1:

i PLC bus

Bus:

- 0]
CPS NOE'| DDI
2000 2020 | 0100.2! 1602 "1 1602
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Configuracién de redes Ethernet con Control Expert

Instrucciones

Adicion de una red Ethernet nueva:

Paso Accion
1 En el Explorador de proyectos, haga clic con el boton derecho del ratdn en el subdirectorio Red
del directorio Comunicacién y seleccione la opcién Nueva red. Aparece la pantalla Agregar red:
Agregar red
Red | Comentario
Lista de redes disponibles:
Cambiar nombre:
Acep I Cancelar | Ayuda I
2 En la Lista de redes disponibles, desplacese a Ethernet e introduzca un nombre de red
significativo en el campo Cambiar nombre. (En este ejemplo, utilizamos el nombre
BMXNOEO100).
Agregarred
Ethernet IComentario
Lista de redes disponibles:
|Ethernet
Cambiar nombre:
IBMXNOEO1OO
| Acep I Cancelar Ayuda
3 Haga clic en Aceptar.
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Inicio rapido de comunicaciones Ethernet de M340

Asignacién de una direccion IP a BMX NOE 0100

Asignacioén de parametros IP
Asignacion de parametros IP al moédulo de comunicaciones Ethernet M340:

Paso | Accion ‘ Comentario

1 | En el Explorador de proyectos, abra la nueva red légica (en este ejemplo, BMXNOEO0100) en Comunicacion
— Redes. Aparecera la pantalla de configuracion de red de BMXNOEO0100:

M Ethernet factory 2 o
rFamiia del modelo. ——————— éﬁ)\re%cwén C}g| maodulo ol Servicios del modulo
sl iment anl
- Exploracion de E/S
[NOE0100.2, NOEOT10.2 =l (]T T [0 NO x| Expl

«| Datos global
 Direccion IP del madulo m alos globales

Direccion [P Méscara de subred Direcsion pasarela NO =] Serdorde direaciones
[ 192 .168.1.100 [ 255.255.255.0 [0.0.0.0 MO =] NTP

| Configuracion [P | Mensajes |E><p\0mcwfm deEﬂS| Deatos g\oba\es‘ SNMP |Semd0rded\rmc\0ﬂes ‘ NTP ‘Aﬂcho de banda

Configuracion de direccién P
s Configurada

Direccién P [192 168 1 100
Méscera de subred [ 265 255 255 0
Direccionpesarela [0.0.0.0
7 Desdeunsenidor —yyocre de) deposiivo ]

Configuracion Ethermet
|7 fa  Ethernet | i B02.3

Bus PLC Ethernet 1 ‘

Nota: Para este ejemplo se utiliza el médulo BMX NOE 0100. Siga los mismos pasos para configurar los
parametros de IP de las CPU M340 con puertos Ethernet (BMX P34 2020 y BMX P34 2030/20302).

2 | Enlalista Familia de modelo, seleccione la familia de
modelo correspondiente.

3 | Enlaficha Configuracion IP, seleccione Configurada. | A continuacion, se pueden configurar manualmente
los parametros de IP.

4 | Introduzca los valores correctos en los campos Ejemplos de parametros:
Direccion IP, Mascara de subred y Direccion de e Direccion IP: 192.168.1.100
pasarela. (Por razones de seguridad, consulte al ® Mascara de subred: 255.255.255.0

administrador de la red para averiguar quién puede | e Direccion de pasarela: 0.0.0.0
asignar parametros de red.)

5 |Haga clic en el icono de validar de la barra de
herramientas para confirmar los ajustes de la
configuracion de IP.
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Inicio rapido de comunicaciones Ethernet de M340

Configuracién del servicio de comunicacion Ethernet (exploracién de E/S)

Introduccion
Los mddulos Modicon BMX NOE 01x0 admiten servicios de comunicacion Ethernet (como
exploracion de E/S, datos globales, mensajes de Modbus, SNMP, etc.).

Servicio de exploraci6én de E/S

Este ejemplo muestra cémo configurar un servicio, la exploracién de E/S. Utilice este servicio para
lo siguiente:

e Transferir datos entre dispositivos de red.
e Permitir a una CPU leer y escribir datos con regularidad en los dispositivos explorados.

Acceso a la exploracion de E/S

Configuracion de servicios de exploracion de E/S con el software Control Expert:

Paso Accién

1 Abra su aplicacion mediante BMX NOE 01x0 en Control Expert.

En el Explorador de proyectos, localice el subdirectorio Comunicacién\Redes.

Haga clic en el médulo Ethernet (en el ejemplo, BMX NOE 01x0) para abrir la pantalla de configuracién del
madulo Ethernet.

4 Seleccione Si en el menu Utilidades del médulo:

rUllidades del modulo

Exploracién de E15
[NO__[7] Datos globales
[NO_T¥] Senidor de drecciones
[NO__[]nme
5 | Seleccione la ficha Exploracion de E/S para abrir la pantalla de configuracién de la exploracion de E/S.
ConguracenP |Mersses  Explorackénde | o s | SNMP_] i e irecoones |NTP_| oo debanc
D = =
= e | movaopasoapeoen 7= |
et
Diecdon? | ] | m..m..| e | ety [ | e Descelr
- o i — T —
=i 168.1. =255 ice = 1500 60 = a0 [ Habiltar
= 1=t = =il r
= | = = | [mf
== =l | [ mf
= = = | mf
=] | = | m]
= | =i |l
— = =i [m]
= | = |m]
[ = | |
=] =l i | mi
= E - F
= = - = ;H'
6

Introduzca los ajustes de los parametros bajo el encabezado de cada columna de las lineas de la

configuracién del explorador de E/S. Consulte los parametros de exploracion de E/S (a continuacion) para
ver los ajustes que se han utilizado en este ejemplo.
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Paso Accién

L

Took Buid PLC Debug  Window

Haga clic en la casilla de verificaciéon de validar en la barra de herramientas superior para confirmar los
ajustes de los parametros de exploracion de E/S:

= Casilla de
B L4 | validacion

Parametros del explorador de E/S sobre la tabla del explorador de E/S

Se empled en el ejemplo una descripcién de los parametros sobre la tabla de exploracion de E/S
y se listan en esta tabla:

Parametro

Campo

Descripcion

Ref. de lectura

Casillas de datos
Dey a

Los valores de estas casillas definen el rango de los valores de direccion de
destino en la CPU para la lectura de datos en cada dispositivo. Las
direcciones que introduzca aqui se mostraran en la columna Leer objeto
maestro del cuadro de dialogo. En el ejemplo mencionado los valores de la
Ref. de lectura es de 0 a 599; tenga en cuenta que estos valores se muestran
como %MWO0, %MW599, etc. en la columna Objeto maestro.

Ref. de escritura

Casillas de datos
Dey a

Los valores de estas casillas definen el rango de valores de direccion de
origen en la CPU. La direccién que introduzca aqui se mostrara en la columna
Escribir objeto maestro. En el ejemplo mencionado, los valores a partir del
%MW2000 se muestran en la columna Escribir objeto maestro.

Paso de velocidad
de repeticion

casilla de datos

El Paso de velocidad de repeticion se establece en multiplos de 5 ms (como
minimo) a 200 ms (como maximo).

La columna Velocidad de repeticion es donde se introduce una frecuencia de
tiempo para la frecuencia con la que desea que el explorador de E/S envie
una consulta al dispositivo después de que la velocidad haya superado el
tiempo de espera.

NOTA: La velocidad de repeticién de la tabla del explorador de E/S es un
multiplo de la velocidad que se muestra en el Paso de velocidad de
repeticion. La velocidad de repeticion real que ejecuta el servicio del
explorador de E/S se muestra en la columna Velocidad de repeticion.

Nota: Una entrada de la columna Velocidad de repeticion se redondeara al
siguiente multiplo que se ha introducido en la casilla Paso de velocidad de
repeticion si la entrada no es un multiplo del Paso de velocidad de repeticion.
Por ejemplo, si la entrada en el Paso de velocidad de repeticion es 5 e
introduce un 7 en la columna Velocidad de repeticion, el 7 se redondea a 10;
si modifica el Paso de velocidad de repeticién a 6 e introduce 7 en la columna
Velocidad de repeticion, el 7 se redondea a 12.
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Parametros de la tabla del explorador de E/S

En la tabla siguiente se muestra una descripcion de los parametros de la tabla del explorador de

E/S del ejemplo:

repeticién (ms)

la Etapa de velocidad de repeticion.

Parametro Descripcion Ejemplo
Entrada # Se trata de la primera columna; no tiene nombre.
Rango valido: de 1 a 64
Cada entrada representa un intercambio de exploracion de E/S de la red.
IP Address Direccién IP del dispositivo esclavo Ethernet explorado. 192.168.1.100
Nombre del Para configurar un dispositivo (isla Advantys o DTM), haga clic en el MySTB1 o
dispositivo boton ... para abrir el cuadro Propiedad (véase pdgina 7173) e iniciar el | Master_PRM_DTM_10
software de configuracion del dispositivo.
Para obtener una introduccién a este procedimiento para Advantys, vaya
aqui (véase pagina 163).
Para obtener una introduccion a este procedimiento para DTM, vaya al
Contenedor FDT.
NOTA: Mientras la casilla Propiedad esté abierta, no se podra editar el
explorador de E/S.
ID de unidad Este campo asocia la direccion de esclavo del dispositivo conectado a | 255
una pasarela Ethernet/Modbus con una direccion IP de esa pasarela:
® Rango de valor: de 1 a 255
® Valor predeterminado: 255
Cuando use un puente, introduzca el indice de puente (de 1 a 255) en
este campo.
Sintaxis del Utilice este menu desplegable para seleccionar la disposicion de los indice (valor
esclavo valores Esclavo de referencia de lectura y Esclavo de referencia de predeterminado)
escritura. Existen cuatro tipos de visualizacion:
e indice: 100
o Modbus: 400101
O (registro Modbus)
e |EC 0: %MW100
O Esclavos de PLC M340 y Premium
e |EC 1: %MW101
O Esclavos de PLC Quantum
Timeout de Este campo establece el intervalo maximo entre las respuestas de un 1500 ms
estado (ms) dispositivo remoto. Cuando se agota este periodo de tiempo, los datos
recibidos dejan de ser validos. El Timeout de estado debe ser superior al
tiempo de Velocidad de repeticién (ms). Para un médulo Ethernet BMX
NOE, también debe ser mas largo que el tiempo de ciclo de la CPU.
® Rango:de 1msa50s
® |[ntervalo: 1 ms
Velocidad de | Velocidad a la que se exploran los datos, de 0 a 60000 en multiplos de |60 ms
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Parametro Descripcion Ejemplo
Objetomaestro | Direccion de destino en el PLC maestro en la que, desde cada %mw10
de lectura* dispositivo, se guarda la dltima informacion de lectura.
No se puede acceder al parametro. Se calcula automaticamente como la
suma de:
® La direccién De (principio) de la Ref. de lectura. (encima de la tabla)
e El valor de la longitud de la lectura (en la tabla siguiente)
Ref. del indice de direccién de origen en el dispositivo esclavo/remoto El formato de este valor
esclavo de depende de la sintaxis
lectura*™* del esclavo:
e indice: 5
o Modbus: 400006
e |EC 0: %MW5
e |EC 1: %MW6
Longitud de Cantidad de palabras que se leeran 10
lectura
Ultimo valor Este campo configura el comportamiento de las entradas del evento en | Mantener ultimo
(entrada) caso de error de acceso al dispositivo remoto (por ejemplo, red no
operativa o fuente de alimentacion del dispositivo, etc.):
o Establecer en 0: retornoa 0
® Mantener Ultimo: mantener ultimo valor
Objeto maestro | Direccion de origen del PLC maestro cuyos datos se escriben en el %mw20

de escritura®

dispositivo esclavo/remoto.

No se puede acceder al parametro. Se calcula automaticamente como la
suma de:

e Ladireccion De (principio) de la Ref. de escritura (encima de la tabla)
e El valor de la Longitud de escritura (en la tabla siguiente).

Las operaciones de escritura siempre se realizan en palabras.

Referencia del

Direccion de la primera palabra escrita en el dispositivo esclavo/remoto.

El formato de este valor

esclavo de depende de la sintaxis
escritura™* del esclavo:

e indice: 1

e Modbus: 400002

e |EC 0: %MW1

e |EC 1: %MW2
Longitud de Cantidad de palabras que se escribiran 10
escritura
Descripcién Informacion adicional

*Maestro se refiere al PLC cliente que realiza la peticion.
**Esclavo se refiere al servidor desde el que se leen los datos o en el que se escriben.

NOTA: Consulte la informacion sobre la Exploraciéon de E/S con varias lineas (véase pagina 161).

NOTA: Consulte la informacién sobre la tabla de exploracion de E/S Menu contextual para
copiar/cortar/pegar (véase pagina 159).
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Asociacion de redes con modulos

Instrucciones
Asociacion de la nueva red légica con el médulo BMX NOE 0100:

herramientas (elemento 4) para confirmar la
configuracién de la conexién de red (Conexién de
red).

Etapa | Accion Comentario

1 | En el Explorador de proyectos, hacer doble clic
en Bus PLC para mostrar la configuracién del
bastidor.
Hacer doble clic en el médulo BMX NOE 0100. | Aparecera la pantalla de conexién de red.

3 |En BMXNOE 0100, hacer clic en Canal 0
]Selem’ento 1 de la figura) para visualizar la = 2 es @ & i
uncion. @ !

4 | En Funcién (elemento 2), ira ETH TCP IP.
Seleccionar el nombre de la red légica (en este
caso, BMXNOEO0100) de Conexién de red Ethernet 1 puerto 10100 RJ45
(elemento 3).

6 | Hacer clic en el icono de validacion de la barra de L BMX NQF 0100 M

@ Canal 0

Funcion:

ETHTCPIP (2~

Tarea:

[MAST — -]

Conexion de red:
BMXNOEO1003) ~|

264

31007134 07/2020



Inicio rapido de comunicaciones Ethernet de M340

Generacion de un programa

El comando Generar

Antes de generar un programa, asegurese de seleccionar el modo estandar y no el modo de
simulacion en la barra de herramientas.

Genere el programa completo antes de descargarlo al PLC.

Seleccione Generar -~ Regenerar todos los proyectos para generar el programa:

Proceso satisfactorio: O errores, 0 advertencias

' Regenerar todos los proyectos #Importar/exportap Errores de usuzriof Buscar/Reemplazar [

El programa deberia generarse sin errores.
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Conexion del sistema y descarga de la configuracion

Introduccion

Este tema describe como conectar el sistema M340 al software Control Expert y descargar el
programa de configuracion.

Conexién y descarga
Después de generar el programa, éste se puede descargar al PLC. Para llevar a cabo esta accion,
conecte el PLC al software Control Expert por medio de USB (cable), Ethernet o Modbus. En este
caso, se utiliza el cable USB para conectar Control Expert al sistema M340 como ejemplo:

Paso

Accién

1

Comprobar que el sistema M340 esta encendido.

2

Abra la pantalla Establecer direccién seleccionando la ficha de Control Expert. Seleccione PLC -
Establecer direccién. Aparecera la pantalla Establecer direccion:

Establecer

¥PLC Simulador
Ancho de banda. ]
Direccién Direccion Comprobar conexion
| ~| @ |[127.001 ~] @
[use ~| [TcPP = .

Cancelar
Parémetros de comunicacion Parametros de comunicacién
Ayuda

En el menu Medios, seleccione USB, como se muestra en la figura anterior.

Pulse Aceptar.

En la ficha Control Expert, seleccione PLC - Conectar para realizar la conexién con el sistema
M340.

Abra la pantalla Transferir proyecto al PLC seleccionando PLC - Transferir proyecto al PLC en la
ficha de Control Expert:

Transferir un proyecto al PLC ﬂ

Proyecto PC Proyecto PLC sobrescrito
Nombre:  [Estacion Nombre:  [Estacien  :
Version:  [000 | Versién:  [00.18

Ultima Otti
generacion: | 16/01/2007 11:47:43 AM g cion: | 771212006 4:30:06 PM
™ Ejecucion del PLC después de latransferencia

Transferir I Cancelar ]

Haga clic en el boton Transferir para transferir el producto.

Pulse Aceptar en la pantalla de confirmacion.

En la pantalla Control Expert, pulse Ejecutar para ejecutar el programa.
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Depuracién del médulo

Introduccion

Se puede depurar el médulo Ethernet examinando los indicadores LED fisicos de la parte
delantera del médulo o de la pantalla de depuracion del software Control Expert. Este tema
describe ésta ultima, la pantalla de depuracion.

Acceso a la pantalla de depuracion
Para acceder a la pantalla de depuracion de Control Expert, haga lo siguiente:

Paso Accién

1 En la ficha Control Expert, seleccione PLC — Conectar para realizar la conexién con el sistema
M340.

2 En el Explorador de proyectos, haga doble clic en BMXNOEOQ100 en Estacion - Configuracion
- Bus PLC.

3 Seleccione la ficha Depuracion para visualizar la pantalla de depuracién (que aparece a
continuacion).

Pantalla de depuracion de Control Expert:

Ethernet 1 puerto 101100 RJ45 Version: 1.0 ~
Ejecutar Em  STS
0 BNOE000 [ Gofig | Depurer [ Falo |
- Canel r Informacidn ce direccion NTP

Desde un Dreccion MAG |00.005400 1D 87 Estado deNTP [ Conexdtn d senidor NTP SMTP
S Direccion P |192.168.1.100 Estado DST |Hora de verano Direccion P del senidor NTP I:l

Méscara de subred |255.255.0.0 Zona horana‘ (GMT-05:00) Hora oficial de la costa Este

Direccién pasarela |0 0 0.0 Pefciones - Respuestas “ Errores | 16#1 | Ulimo error

~Mensajes

Conexiones abierlas E Fesei or s
No aularizados [0__|
Mensajes rechazados [0___| m
Mensajes recibidos [0__] r Exploracion de E/S

[fnchodebande] USncerigerar 16 DOOO00000 0000000 |
Mensajes emviados [0__] m Explorado 32 JO0000000 0000000 17

Exploracion M Sin explorer 48 JO00000000000000 33
Tréfico de mensajes (mens.fmin) ———— th‘E/Sd L] aDsgee%‘ueoso 0 p4 UOOOOOO0O0O000000 49
2000 mens fseg elligity

-

Funcién rDatos globales

Osinconfigurer 16 000000000000000 |
i Variable SUB 32 Q0000000 0000000 17
V%E Datos g\c;a\a; | 48 1000000000000000 33
p— Min [0 JMedalD] Méx || [esdeal aciivados Ml variable PUB 64 100000000 0000000 49

noe

[ — o

NOTA: La pantalla de depuracién actualiza de modo dinamico los servicios de comunicacién de
los médulos Ethernet (exploracion de E/S, datos globales, etc.).
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Capitulo 15

Paginas web incorporadas

Presentacion

En este capitulo se explican las paginas web incorporadas de los médulos que se pueden
comunicar en redes Ethernet.

El servidor Protocolo de transferencia de hipertexto (HTTP) instalado transmite paginas web entre
un servidor y un navegador, proporcionando moédulos de comunicacion Ethernet de acceso facil a
dispositivos desde cualquier parte del mundo a partir de navegadores estandar como Internet

Explorer o Netscape Navigator.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene las siguientes secciones:

Seccién Apartado Pagina
15.1 Paginas web de M340 272
15.2 Paginas de diagnoéstico de servicio Ethernet 286
15.3 Servicios de clase C 292
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Seccion 15.1
Paginas web de M340

Introduccién

Esta seccion describe las paginas web asociadas a las CPU BMX NOE 0100 y
BMX P34 2020/2030 en términos de apariencia y derechos de acceso.

Contenido de esta seccién

Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Introduccion a los servicios web 273
Servidor HTTP incorporado 275
Pagina de inicio de BMX NOE 0100 276
Pagina Monitorizacién de BMX NOE 0100 277
Pagina de diagnosticos de BMX NOE 0100 278
Pagina de visualizacion del bastidor del servidor 279
Pagina de configuracién de BMX NOE 0100 280
Pagina de seguridad FTP 281
Pagina HTTP y editor de datos (escritura) 282
Cargar archivo MIB 284
Propiedades 285

272
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Introduccion a los servicios web

Habilitacion de servicios web

Dependiendo del tipo de la tarjeta de memoria (véase pagina 52) que se encuentre en el slot, se
puede acceder a BMX NOE 0100 mediante:

e Las paginas basicas del sitio web.

e Las paginas personalizables por el usuario del sitio web.

Ethernet incorporado

Los médulos de comunicaciéon Schneider Electric (y las CPU con puertos Ethernet incorporados)
tienen servicios web integrados que se comunican en TCP/IP de Ethernet utilizando:

e Funciones de comunicacion en tiempo real basadas en TCP/IP de Ethernet.

e Paginas web predefinidas para diagndsticos de instalacion avanzados.

Cuando la tarjeta de memoria con servicios de clase C se inserta en un moédulo de comunicacion,
éste proporciona acceso transparente a informacion de diagnésticos de aplicaciones y sistemas
en tiempo real, utilizando tecnologias web.

Los médulos de comunicacion integran servicios TCP/IP (mensajes Modbus, funciones SNMP,

etc.) y ofrecen:

e Servicios web estandar.

e La capacidad de alojar paginas web dinamicas definidas por el usuario o cualquier documento
(doc, pdf, etc.) designado para ayudar al mantenimiento.

NOTA: Las pantallas web de ejemplo que se muestran en este capitulo son para el médulo
BMX NOE 0100 con servicios de clase C (véase pagina 292). Puede no representar la
funcionalidad exacta de otros médulos.

Creacion de paginas web

Los médulos web tienen una memoria de 16 Mbytes (a la que se accede como si fuera un disco
duro) que se puede usar para alojar paginas web y documentos definidos por el usuario (manuales
de mantenimiento, diagramas, etc.) creados en aplicaciones estandar como Word o Acrobat
Reader. Estas paginas se pueden crear usando cualquier herramienta estandar que permita la
creacion y modificacion en formato HTML (como Microsoft FrontPage).

Es posible que desee crear paginas web (véase pdgina 293) en los siguientes casos:
e para mostrar y modificar todas las variables PLC en tiempo real
e para crear hipervinculos a otros servidores web externos (documentacion, proveedores, etc.)

Esta funcion esta adaptada especialmente para crear pantallas graficas para:
e \Visualizacion, supervision y diagndsticos.

e Generacion de informes de produccién en tiempo real.

e Ayuda de mantenimiento.

e Guias de operador.
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Diagnéstico desde paginas web
El servidor web incorporado proporciona paginas web para diagnosticar los servicios Transparent
Factory/Real Time siguientes:
e Diagndstico de datos globales.
O Estado de todos los servicios de datos globales.
O Estado de todas las variables suscritas y publicadas.
O Tasa de publicacién/suscripcion.

e Diagndsticos de exploracion de E/S.
O Estado de todos los servicios de exploracion de E/S.
O Estado de los equipos individuales explorados.
O Velocidad real de exploracién de E/S.

e Diagndsticos de envio de mensajes.
o Informacion de diagndstico para el envio de mensajes del puerto 502.

e Control de ancho de banda.
O Medicién del rendimiento de NOE mediante el servicio.

NOTA: Todas estas paginas estan protegidas por la contrasefia HTTP general.
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Servidor HTTP incorporado

Introduccion
Algunos modulos Ethernet incluyen un servidor web incorporado, que permite:
e acceder a los datos del PLC.
e realizar diagnosticos en toda la configuracion.

Todos los datos del procesador o del mddulo se presentan como paginas web estandar en formato
HTML. Acceda a las paginas web mediante Internet Explorer 4.0 o superior con JRE 1.4.1_04 o
superior.

Ninguna de las funciones que ha aportado la pagina web necesita ninguna configuracion o
programacion dentro del modulo.

La tabla siguiente resume las distintas selecciones posibles. En funcién del tipo de médulo, la
disponibilidad de estas funciones varia:

Funcién BMX NOE 0100 |BMX P34 2020 |BMX P34 2030/20302
servidor X X X

paginas predefinidas X X X

paginas personalizables por el X — —

usuario®

tamafio del sitio cliente* 16 MB — —

Leyenda:

X: disponible

—: no disponible

*Requiere la tarjeta de memoria BMXRWSCO016M (véase pdgina 52).

Funciones del servidor incorporado

Normalmente, las funciones disponibles en un servidor incorporado son las siguientes:

e servicios Ethernet (véase pdgina 286). Estas paginas indican el estado de los servicios de red
Ethernet.

e seguridad (véase padgina 282). Esta pagina se utiliza para modificar el nombre de usuario y la
contrasefia de acceso al sitio.

e pantalla del bastidor (véase pagina 279). Esta pagina permite visualizar la configuracion del
PLC que controla el médulo.

e editor de datos (véase pdgina 7191). Esta pagina permite visualizar los datos del PLC.

e diagnéstico (vease pdgina 278). Esta pagina permite el diagndstico de la red.
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Pagina de inicio de BMX NOE 0100

Pagina de inicio
Para acceder a la pagina de inicio de BMX NOE 0100, escriba la direccion IP del médulo en un
explorador web. (No se requiere ninguna contrasefa para mostrar la pagina de inicio).

L@ -
A BMX NOE 0100 B

el Documentacian URL
- ion

Monitorizacion Control Diagnosticos Mantenimiento Instalaci
Inicio

= Idiemas
Inglés
Francés
Aleman
ltaliano
Espafiol

Copyright © 1998-2008, Schneider Automation SAS. Reservados todos los derechos.

Vinculos

Desde la pagina de inicio de BMX NOE 0100, se puede acceder a las paginas siguientes:
e Monitorizacién (véase pagina 277)

e Diagnoésticos (véase pdgina 278)

e |Instalacion (véase pdagina 280)
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Pagina Monitorizacién de BMX NOE 0100

Pagina Monitorizacion
En la pagina de inicio de BMX NOE 0100 (véase pdgina 276), haga clic en el vinculo Monitori-
zacion para mostrar esta pagina:

Inicio  Documentacién URL

Monitorizacion Control Diagndsticos Mantenimiento| Instalacién

syﬁﬁ BMX NOE 0100 B
|5

Monitorizacion

B Editor de datosi
Lite

_ Estandar

Copyright @ 1998-2008, Schneider Automation S8AS. Resernvados todos los derechos.

Vinculos

En la pagina Monitorizacion de BMX NOE 0100, puede acceder a las siguientes paginas de Editor

de datos:

e Lite: esta version mas reducida del editor de datos se carga mas rapido, pero puede acceder a
la mayoria de los mismos datos del PLC Modicon M340.

e Estandar: permite acceder a los datos del PLC Modicon M340.
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Pagina de diagnésticos de BMX NOE 0100

Pagina de diagnésticos

Vinculos

Desde la pagina de diagnésticos de BMX NOE 0100, se puede acceder a las paginas siguientes:
e Visor de bastidor (Lite): Consulte la descripcion de la pagina Visualizador del bastidor

En la pagina de inicio de BMX NOE 0100 (véase pdgina 276), haga clic en el vinculo Diagnosticos
para mostrar esta pagina:

LR teiomecaniauo J§ BMX NOE 0100 B
i

_DiagnOSticos
“isor de bastidor

Diagndsticos IMantenimiento Instalacion

[ Ethernet
Datos globales
Exploracidn de E/S
Mensajes
Estadisticas
Control de ancho de banda
_ Cargar archivo MIB

Fropedades

Copyright 1938-200€, Schneider Automation SAS. Todos los derechos reservados.

(véase pagina 279).

Ethernet: Puede realizar diagnosticos del estado de los servicios Ethernet mediante estos
vinculos:

O Datos globales (vease pdgina 257)

O Exploracion de E/S (véase pagina 288)

O Mensajes (véase pagina 289)

O Estadisticas (véase pagina 290)

O Control de ancho de banda (véase pagina 291)

O Cargar archivo MIB (véase pagina 284)

e Propiedades (véase pagina 285)
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Pagina de visualizacion del bastidor del servidor

Introduccion

Esta pagina le permite realizar diagnosticos en los modulos de la configuracion del bastidor local
que incluye el médulo Ethernet.

Al hacer clic en un médulo de la configuracion, obtiene un conjunto de informacion de diagnéstico
de este modulo:

e Pantalla de estado de los LED,

e el tipo y la version del modulo y también su posicion en el bastidor,

e informacion especifica de las funciones del modulo.

Acceso a la pagina Pantalla del bastidor del servidor

Siga este procedimiento para acceder a la pagina de la pantalla del bastidor desde la pagina del
indice:

Etapa Accién

1 Hacer clic en el vinculo Diagnésticos.

2 Hacer clic en el vinculo Visor de bastidor.

Aparecera la pagina de la pantalla del bastidor NOE 0100. A continuacion, se muestra un ejemplo:

Ini ntacidn

a% BMX NOE 0100 B
o — -

Diagnosticos Iantenimiento

Diagnosticos _VISOR DE BASTIDOR

Wisor de basfidor

= Ethernet

Datos globales
Exploracion de E/S
Mensajes

Estadisticas =
Cortrol de ancho de banda |
Cargar archivo MIB o @ i E] -

Propiedades Lo g Emeria , [ Evamar

Copyright ® 1998-2008, Schneider Automaion SAS. Resemvados todos los derschos
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Pagina de configuracién de BMX NOE 0100

Pagina de configuracion

En la pagina de inicio de BMX NOE 0100 (véase pdgina 276), haga clic en el vinculo

Configuracion para mostrar esta pagina:

&@Q BMX NOE 0100 B

Control

Instalacion
Seguridad ~

Copyright ® 18982008, Schneider Autornaion SAS. Reservados todos los derechos.

Vinculos

IVlanteniriento

Instalacion

En la pagina Configuracién de BMX NOE 0100, puede acceder a las siguientes paginas de

contrasefa:
e Seguridad (véase pagina 252)
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Pagina de seguridad FTP

Introduccion

Puede modificar el nombre de usuario y la contrasefia para los derechos de acceso a FTP en esta
pagina.

NOTA: Puede descargar paginas web en la tarjeta de memoria de tipo C a través de FTP.

Pagina FTP

La pagina Configuracion (véase pdgina 280) contiene un enlace a la pagina de contrasefia de
FTP:

Derechos de acceso FTP

Nombre de usuario (1-40 caracteres): |:|
Nueva contrasefia (1-40 caracteres): |:|

[Restablecer formularic | Modificar contrasefia |

[ Eliminar contrasefia |

Copyright € 2000-2008, Schneider Automation SAS. Todos los derechos reservados.

Para modificar el nombre de usuario y la contrasefia de FTP:

Etapa Accion

1 Introducir el nuevo nombre de usuario. (El predeterminado es USER.)
2 Introducir la nueva contrasefa. (El predeterminado es USER.)

3 Confirmar la nueva contrasefia escribiéndola de nuevo.

4 Confirmar la modificacién con el botén Modificar contrasefia.
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Pagina HTTP y editor de datos (escritura)

Introduccion

Acceda a esta pagina con el enlace Seguridad de la pagina Configuracion (véase pdgina 280).

Use la pagina Seguridad para:

e Modificar el nombre de usuario y la contrasefia de acceso a la pagina de indice.

e Modificar la contrasefia para escribir variables en el editor de datos (puede leer los valores del
editor de datos sin una contrasefa).

El tamafio maximo del nombre de usuario o la contrasefia es de 16 caracteres (ASCII no
extendido).

Pagina Seguridad
Aparecera la pagina Seguridad:

Derechos de acceso HTTP

Nombre de usuario: |:|
Nueva contrasefia: |:|
Confirmar contrasefa: |:|

[ Modificar contrasefia |

Contrasefia de escritura del editor de datos
Confrasefia de escritura del editor de datos: I:l
Nueva contrasefa de escritura: I:l
Confirmar la contrasefia de escritura: I:l

[ Modificar la contrasefa de escritura |

Copyright ©® 2000-2008, Schneider Automation SAS. Todos los derechos reservados.

Modificacion de los derechos de acceso HTTP:

Paso Accién

1 Escriba el nuevo nombre de usuario (el valor predeterminado es USER).
2 Escriba la nueva contrasefia (el valor predeterminado es USER).

3 Confirme la nueva contrasefia escribiéndola de nuevo.

4 Confirme la modificacién con el boton Modificar contrasefia.

Resultado: aparecera la pagina Configuracion Ethernet.

5 Haga clic en el botén Reiniciar dispositivo para reconocer la modificacion del
maodulo.
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Modificacidon de la contrasena de escritura del editor de datos:

Paso

Accién

1

Escriba la contrasefia actual (la contrasefia distingue entre mayusculas y
minusculas). (El valor predeterminado de este campo es: USER.)

Escriba la nueva contrasefia (el valor predeterminado es USER).

Confirme la nueva contrasefa escribiéndola de nuevo.

Confirme la modificacion con el boton Cambiar contrasefia de escritura.
Resultado: aparecera una pagina Configuracion Ethernet, que indica que la
contrasefia se ha modificado.
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Cargar archivo MIB

Cuadro de didlogo Descargar archivo

Al seleccionar Cargar archivo MIB, aparece el cuadro de didlogo Descarga de archivos. Se le
pregunta si desea guardar el archivo MIB o abrirlo:

Descarga de archivos E]

¢ Desea abrir o guardar el archivo?

I._m] Nombre: SchneiderTFE.zip

Tipo: Archivo WinZip, 62,0 KB
De: 192.168.1.200

[ Abrir ] [ Guardar ] E"""'Eancelarmﬂ

Preguntar siempre antes de abrir este tipo de archivo.

archivos pueden ser potencialmente dafinos para su ordenador.
Si la fuente no es de fiar, no abra ni guarde el archivo.
;iCual es el riesgo?

@ Aunque los archivos de Internet pueden resultar utiles, algunos
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Propiedades

Cuadro de dialogo

Al cuadro de dialogo Propiedades se puede acceder a través de un enlace desde varias paginas
web incorporadas. El enlace Propiedades informa de las propiedades de las paginas web:

Versién Exec:

Version Kernel:

Version del servidor web:
Version sitio web:

Soporte fisico:

| 2.00 |

[1.09 |

| 2.0.4 |

| 2.00.02 |

| 10/100BASET |

31007134 07/2020
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Seccion 15.2
Paginas de diagnéstico de servicio Ethernet

Introduccién

Puede crear conexiones con las pantallas en esta seccion para emitir un diagnédstico del
rendimiento de los servicios Ethernet. Puede acceder a estas pantallas a través del menu Ethernet
de la pagina web asociada al médulo.

Contenido de esta seccion
Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Datos globales 287
Exploracion de E/S 288
Mensajes 289
Estadisticas 290
Control de ancho de banda 291
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Datos globales

Pagina de diagnoésticos
Haga clic en este enlace para ver estos diagndsticos de Datos globales:
e estado
e numero de publicaciones por segundo
e numero de suscripciones por segundo

En esta pagina también se muestra una tabla que reagrupa todas las variables publicadas y
suscritas dentro del mismo grupo de distribucion. La naturaleza de cada variable queda
identificada por el codigo de colores:
e verde
variables suscritas
e negro
variables publicadas
e blanco
variables no configuradas
® rojo
variables con fallos de comunicacion

Vista de la pagina de diagndsticos de Datos globales:

DIAGNOSTICO DE DATOS GLOBALES

Estado de datos glebales: Aceptar
Numero de suscripciones por segundo: 300 | Ndmero de publicaciones por segundo:

Estado de datos globales

Sin configurar . Yariable SUB . Varnable PUB . Fallo
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Exploracién de E/S

Pagina de diagnésticos

Haga clic en el enlace para ver estos diagnésticos del explorador de E/S:
e estado

e numero de transacciones por segundo.

e numero de conexiones por segundo

Esta pagina también contiene un resumen del estado de todos los médulos:

e verde: médulos explorados
e negro: modulos no explorados
e blanco: moédulos sin configurar
e rojo: modulos defectuosos

Vista de la pagina de diagnosticos de exploracion de E/S:

Estado de exploracion de E/S: Aceptar
Ntmero de transacciones por segundo: 256339 |Nimero de conexiones: 26

ESTADO DE LOS DISPOSITIVOS EXPLORADOS

Sin configurar . Explorado . Sin explarar . Falla

Copyright 18382007, Schneider Autornation SAS. Todos los derechos reservados
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Mensajes

Pagina Diagndsticos
Haga clic en este enlace para ver la informacién actual sobre la conexion TCP abierta en el
puerto 502.

DIAGNOSTICO DE MENSAJES

Numero de mensajes enviados: 38 | Numero de mensajes recibidos: 183

]
N de Direccion remota Puerto remoto  Puerto Mens. Mens. recibides  Error enviado
con. enviadns
1 192.160.10.20 1920 502 20 12 0
2 139.160.235.90 2020 502 0 30 02
3 192.160.10.21 502 3000 3 60 0
4 139.160.234.20 1050 502 15 42 0
5 139.160.234.18 5120 502 0 39 1

La cantidad de mensajes enviados/recibidos en el puerto figura en la parte superior de esta
pagina. Una tabla proporciona, para cada conexién (numeradas del 1 al 64):
e Direccion remota
direccion IP remota
e Puerto remoto
puerto TCP remoto
e Puerto local
puerto TCP local
e Mens. enviados
numero de mensajes enviados desde esta conexion
e Mens. recibidos
numero de mensajes recibidos desde esta conexion
e Error enviado
numero de errores en esta conexién
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Estadisticas

Pagina de diagnésticos
Esta pagina muestra las estadisticas del médulo Ethernet que se usan para diagnosticar la

actividad de la red:

Estado:

Referencia:

Bastidor

Slot:

Velocidad de transmision:

Estadisticas de transmisién

Transmisiones
Reintentos de transmisidn
Paortadora perdida

Caolisién reciente

Ermrores de bifer de transmision E

Silo por debajo del rango

100 Mb/s

BMX NOE 0100

0

3

100 MB

888 | Recepciones
E Ermores de transferencia

Recibir estadisticas

Nombre de host:
Direccion MAC:
Direccion IP:
Mascara de subred:
Direccion de pasarela:

Errores de funcionamiente

88598 | Paquetes perdidos
D Errores de colision

192.168.102

00 90 f4 05 00 92

192.168.1.102

255.255255.0

192.168.1.1

o |
]

[0 | Eworesdedesbordamiento [0 | Tiempos de espera de transmisicn agotados[0____|

E Erores CRC

Erores de bifer de

EI recepcion

\ Reseleado de contadores \

D Errores de memona
D Reinicios de interfaz de red

Copyright @ 19382006 Schneider Automnation SAS. Reservados todos los derechos,

|
]
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Control de ancho de banda

Pagina de diagnoésticos
Haga clic en el enlace para ver la distribucion de carga del médulo entro los servicios (Datos
globales, Exploracion de E/S, Mensajes y otros). La distribucidn de la carga entre los servicios se
representa como un porcentaje:

CONTROL DE ANCHO DE BANDA

Datos globales: 30 | Explorador de EIS: 20 | Mensajes: 40 | Otros: 10

Datos globales Exploracidn Mensajes Modbus Otro/Sin utilizar
d deE/S
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Seccion 15.3
Servicios de clase C

Presentacion

En esta seccion se describen los servicios web de clase C que son aplicables al médulo

BMX NOE 0100.

Contenido de esta seccién

Esta seccién contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Introduccion a los servicios de clase C 293
Descripcion general del editor grafico 294
Funciones de la ventana principal 296
Funciones de la ventana de visualizacion 301
Hoja de propiedades 304
Seguridad 305
Parametros del subprograma del editor grafico 306
Objetos graficos 307
Objetos graficos extendidos 328
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Introduccion a los servicios de clase C

Descripcion general

Caracteristicas de los servicios de clase C del mddulo BMX NOE 0100:

e Mediante un navegador de Internet sencillo, los servicios de clase C le permiten controlar,
configurar y supervisar datos de planta tanto de forma local como remota. La supervision y el
control se pueden mejorar con las paginas web personalizadas por el usuario.

e Los servicios de clase C proporcionan las funciones y caracteristicas del editor grafico, un
subprograma Java que permite crear presentaciones graficas dinamicas con un navegador
web, utilizando un conjunto de objetos graficos predefinidos. El editor grafico sélo se utiliza
como editor para crear y modificar presentaciones. Constituye el entorno de tiempo de
ejecucion para la visualizacion de presentaciones mientras se animan dinamicamente con
datos de tiempo de ejecucion desde el PLC. El visor es mas ligero que el editor, lo que equivale
a tiempos de carga y funcionamiento mas rapidos.

Descarga de paginas web a una tarjeta de memoria

El médulo BMX NOE 0100 lleva incorporado un servidor FTP. Los servicios de clase C permiten
utilizar cualquier cliente FTP (como el Explorador de Windows) para descargar paginas web o
documentos definidos por el usuario en una tarjeta de memoria a través de la pagina de seguridad
FTP (véase pagina 281).

También es posible cambiar la contrasefia FTP.

NOTA: La descarga de archivos protegidos contra escritura a la tarjeta de memoria puede evitar
que Unity Loader actualice el médulo correctamente. Algunos clientes de FTP (por ejemplo, el

cliente Explorador de Windows) no pueden extraer archivos protegidos contra escritura de la
tarjeta. Otros le permiten eliminar archivos protegidos contra escritura de la tarjeta.
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Descripcién general del editor grafico

La interfaz

El subprograma del editor grafico se divide en tres ventanas:

e Ventana principal: esta ventana ofrece espacio para presentar todos los controles y dialogos
de usuario para crear, guardar, leer y editar una visualizacién grafica.

e Ventana de visualizacion: esta ventana ofrece espacio para presentar la visualizacion gréfica
actual. Al crear una nueva visualizacion gréfica, esta ventana aparece como un "lienzo en
blanco" en el que puede afadir los objetos graficos que conformaran la visualizacién grafica
deseada.

e Ventana de mensajes: En esta ventana aparecen los mensajes que genera el editor grafico.

llustracion

En la siguiente figura se muestra el subprograma del editor grafico con la ventana principal
original, la visualizacién vacia y las ventanas de mensajes.

7| [Cuardar. | [Eiming:] [ Edtar. | [ Gorasera.. |
El programa del PLC ez TFZ1/501 4:15:21 A

Objetos graficos

Todos los objetos graficos que proporciona el editor grafico pueden comunicarse con el PLC del
que se ha descargado el subprograma. No existe "cableado" adicional entre los objetos graficos
y los "objetos de comunicacion”. Todos los objetos graficos son independientes y autdbnomos, lo
que significa que no se necesitan conexiones entre los objetos y cada uno puede funcionar por

separado.
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Visualizacién de una visualizacién grafica

Después de haber cargado el subprograma del editor grafico en un navegador web, es probable
que desee ver una visualizacion grafica (para vigilar/controlar la aplicacion del PLC) o bien, crearla
o modificarla. Los usuarios que soélo deseen ver las visualizaciones graficas existentes e
interactuar con ellas (p. €j., un operador), pueden seleccionar el enlace del visualizador grafico en
lugar del editor grafico. Veran una ventana con los widgets que no se incluyen en el menu Edicién.
Este visualizador se carga con mayor rapidez que el editor grafico estandar porque es mas
sencillo. Solo necesitara introducir una contrasefia para escribir datos en el PLC.

Creacion y modificacion de visualizaciones graficas

Para crear y modificar visualizaciones graficas, haga clic en el boton Editar... para ver las
funciones del editor grafico estandar. Entre estas funciones se incluyen las de seleccionar objetos
de una paleta, depositarlos en un lienzo, moverlos y cambiar su tamafio con el ratén, asi como
establecer sus propiedades. Podra verificar la visualizacién grafica modificada de forma inmediata
y con datos de tiempo de ejecucion procedentes del PLC si hace clic en el botdn Listo para salir
del modo de edicion. Cuando haya terminado, podra guardar la visualizacion grafica en el PLC
para su posterior utilizacién haciendo clic en el boton Guardar..., siempre que haya introducido la
contrasefia correcta.

Funciones de usuario

La mayoria de las funciones del editor grafico se encuentra disponible como Funciones de la
ventana principal (véase pagina 296). Desde la ventana de visualizacién, podra manipular
directamente el tamafio y la ubicacion de los objetos graficos. Todas las propiedades de un objeto
grafico (p. ej., valores de escalado, etiquetas, colores, direcciones del PLC de los datos de tiempo
de ejecucion) se establecen en la hoja de propiedades (véase pdgina 304).
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Funciones de la ventana principal

Descripcion general
La ventana principal del applet del Editor grafico se compone de varios cuadros de dialogo que se

p
e

ueden mostrar en cualquier momento. Se puede ir de un cuadro de dialogo a otro haciendo clic
n los botones del cuadro de didlogo que esté abierto. En este apartado se describen los cuadros

de didlogo que componen la ventana principal.

Cuadro de dialogo principal
El cuadro de dialogo principal es el primer cuadro de dialogo que aparece en la ventana principal

a
p

I iniciar el applet Editor grafico. El acceso al resto de los cuadros de dialogo de la ventana
rincipal se realiza desde este cuadro de didlogo.

bibioteca [ [ Guarder | [Efiminar. 2] [ Editar | [ Coniresera_ |

El programa del PLC es TF2:1/5/01 4:18:21 AM

L

os controles del cuadro de dialogo principal proporcionan las siguientes funciones:
Lista desplegable. El cuadro de lista desplegable muestra los archivos de visualizacion grafica
que se han guardado en el moédulo de servidor web y que se pueden recuperar. Cuando
seleccione una visualizacion gréafica en esta lista, la visualizacién grafica que esté visible en ese
momento en la ventana se reemplazara por la que haya seleccionado. Si la visualizacién
grafica activa ha sido modificada desde la ultima vez que se guardo, se solicitara confirmacion
para rechazar los cambios. Si selecciona la entrada especial <nuevo> en la lista, se borrara la
ventana de visualizacion y se podra crear una nueva visualizacion grafica.
Guardar. El boton Guardar abre el cuadro de didlogo Guardar. Este boton permanecera
deshabilitado hasta que se introduzca una contrasefa correcta de habilitacion de escritura.
Eliminar. El boton Eliminar... abre el cuadro de didlogo Eliminar. Este botén permanecera
deshabilitado hasta que se introduzca una contrasefia correcta o si no se ha guardado la
visualizacion grafica activa.
Editar. El botén Editar... abre el cuadro de dialogo Editar.
Contraseiia. El boton Contrasefa... abre el cuadro de didlogo Contrasefia.
Zona de visualizacién de informacién. La zona de visualizacion de informacion muestra el
nombre y la version del programa de Concept, PL7 o Control Expert que se esté ejecutando en
el PLC conectado.
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Cuadro de didlogo Guardar
El cuadro de didlogo Guardar permite guardar la visualizacién grafica activa.

Guarder pantalla de gréficoscoma: - [ ]
l:l Cancelar

Cuando aparece el cuadro de dialogo Guardar, el nombre de la visualizacion grafica activa se
muestra en el campo de texto del didlogo. Si no ha guardado la visualizacion grafica activa (es
decir, una "nueva" visualizacion grafica), el campo de texto aparecera vacio. Una vez que haya
aceptado el nombre actual (con una operacién "guardar") o proporcionado uno nuevo (con una
operacion "guardar como"), podra hacer clic en el boton Aceptar para guardar en el médulo del
servidor Web el contenido de la visualizacion grafica activa. El boton Cancelar abre de nuevo el
cuadro de dialogo principal sin llevar a cabo ninguna accion.

Cuadro de diadlogo Eliminar
El cuadro de dialogo Eliminar permite eliminar la visualizacién grafica activa.

¢ Desea eliminar la biblioteca de visualizaciones gréficas?

Al hacer clic en Si, se borraran la ventana de visualizacién gréfica existente y el archivo grafico del
modulo de servidor Web. Al hacer clic en No, se abrira de nuevo el cuadro de didlogo principal sin
llevar a cabo ninguna accion.

Cuadro de dialogo Contrasefia
El cuadro de didlogo Contrasefia permite introducir la contrasefia que habilita las funciones de
usuario que modifican archivos de visualizacién grafica o valores de datos de tiempo de ejecucion
del PLC.

Contrasenia deacoeso aeseriura. ||
Aceptar| | Cancelar

Siintroduce la contrasefia correcta y hace clic en Aceptar, podra guardar y eliminar la visualizacion
grafica activa. Al introducir la contrasefa correcta también podra escribir nuevos valores en el PLC
(mediante los objetos graficos que apoyan la escritura de valores en un PLC, en caso de
haberlos). Al hacer clic en Aceptar cuando el campo de texto esté vacio, se borraran los permisos
de la contrasefia activa (si los hubiera). El botén Cancelar abrira de nuevo el cuadro de dialogo
principal sin cambiar los permisos de la contrasefia activa.
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Cuadro de dialogo Editar

El cuadro de didlogo Editar permite seleccionar un objeto grafico para ubicarlo en la ventana de
visualizacion, asi como acceder a las funciones de edicidn grafica. Los objetos graficos
disponibles se presentan en un juego de paletas, con una paleta visible cada vez. Hay dos paletas:

La paleta estandar:

estandar v.L|
Propiedades. ‘ Persondizer. ‘ M Cop\ar Pegar | Distribusion... | Opciones. Listo

BEDEE D ===

La paleta extendida:

s - QD Ol =
Propiedades. ‘Persona\zar‘ Corter op\ar Peger | Digtribucion.. | Opciones, Listo

Los controles del cuadro de diadlogo Editar proporcionan las siguientes funciones:

El cuadro de lista desplegable muestra el juego de paletas disponibles. Al seleccionar el
nombre de una paleta en la lista, los objetos graficos que se encuentren en dicha paleta
apareceran en la zona de visualizacion de paletas del dialogo.

La Paleta muestra los objetos graficos en la paleta actual. Un icono describe cada tipo de objeto
grafico (medidor, boton, etc.). Al hacer clic en un icono de la paleta, se seleccionara un objeto
grafico del tipo correspondiente para que se inserte. Si hace clic en una zona despejada de la
ventana de visualizacién mientras el Editor grafico se encuentra en "modalidad de insercion”,
se insertara en la visualizacion grafica una instancia del objeto grafico seleccionado.

La Zona de informacién muestra el nombre y el tamafio del objeto grafico seleccionado en ese
momento.

El botdn Cortar elimina de la visualizacion grafica los objetos graficos seleccionados en ese
momento y los guarda en un bufer (es decir, un portapapeles interno), por lo que reemplaza el
contenido de ese bufer.

El boton Copiar copia en el bufer los objetos graficos seleccionados en ese momento, por lo
que reemplaza el contenido existente del bufer.

El boton Pegar inserta el contenido del portapapeles en la parte superior izquierda de la
visualizacion grafica. Los objetos graficos pegados se pueden mover a la ubicacion deseada
en la pantalla.

El botén Propiedades muestra la hoja de propiedades del objeto grafico seleccionado en ese
momento.

El boton Personalizar muestra el personalizador (véase pagina 303)del objeto grafico que esta
seleccionado (en caso de que el objeto grafico tenga uno).

e El boton Diseiio abre el cuadro de dialogo Disefio.
e El boton Opciones abre el cuadro de didlogo Opciones.
e El boton Ejecutado vuelve a abrir el cuadro de didlogo principal.

298

31007134 07/2020



Paginas web incorporadas

Cuadro de didlogo Disefio
El cuadro de dialogo Disefio permite modificar la posicion y el tamafio de un grupo de objetos

g

raficos.

Espaciar de modo
Alinear los bordes Uniforme: HonZontalmerte| | Vertisalmente
Alinear los centros: | Horizontalmente | | Verticalmente Coincidir dimension

L

os controles del cuadro de dialogo Disefio proporcionan las siguientes funciones:
Para alinear los bordes de los objetos graficos, los botones Derecha, Inferior, Izquierda y
Superior mueven los objetos graficos que estan seleccionados, de forma que los lados
indicados se encuentren en la misma posicion. Seleccione al menos dos objetos graficos para
habilitar estos botones.
Para alinear las lineas centrales de los objetos graficos se utilizan los botones Horizontal y
Vertical, que permiten mover los objetos graficos seleccionados de forma que sus lineas
centrales verticales y horizontales, respectivamente, se encuentren en la misma posicion.
Seleccione al menos dos objetos graficos para habilitar estos botones.
Para distribuir uniformemente los objetos graficos, los botones Horizontal y Vertical permiten
mover los objetos graficos seleccionados, de tal forma que el espacio horizontal y vertical entre
ellos sea idéntico. Seleccione al menos tres objetos graficos para habilitar estos botones.
Para cambiar automaticamente el tamafio de los objetos graficos, utilice los botones Ancho y
Alto, que modifican el tamafio de los objetos gréaficos seleccionados en ese momento para que
coincida el ancho o alto de dichos objetos. Seleccione al menos dos objetos graficos para
habilitar estos botones.
El botén Ejecutado vuelve a abrir el cuadro de dialogo Editar.

NOTA: En la mayoria de las operaciones relativas al disefio (excepto Espaciar de modo uniforme)

u

no de los objetos seleccionados se considera el "objeto de referencia" en funcion del cual se

ajustara el resto de los objetos seleccionados para obtener su nueva posicion o dimension. Por
ejemplo, al pulsar el botdn "Ancho", se modificara el ancho de los objetos seleccionados para que
coincida con el del objeto de referencia. El objeto de referencia se diferencia de los demas objetos
seleccionados cambiando el color de su cuadro de seleccion.
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Cuadro de dialogo Opciones

El cuadro de didlogo Opciones permite modificar los ajustes relativos a una cuadricula que se
puede dibujar en la ventana de visualizacién. La cuadricula se utiliza Gnicamente como ayuda para
editar una visualizacion grafica y solo se muestra cuando el Editor grafico se encuentra en
"modalidad de edicion". La modalidad de edicion se inicia al pasar al cuadro de dialogo Editar y
finaliza al volver al cuadro de dialogo principal.

Ancho de la columna de la cuadricula (8 - 100) [ Mostrar cuadricula [ Ajustar cuadricula

Alo de lafla de a cuadioula @ - 100)

Los controles del cuadro de didlogo Opciones ofrecen las siguientes funciones:

El tamafio de celda de la cuadricula se puede modificar introduciendo la anchura de columna
y la altura de fila de la cuadricula en los campos de texto del dialogo.

Si la casilla de verificacion Mostrar cuadricula esta activada, se dibujara la cuadricula; en caso
contrario, no aparecera ninguna cuadricula.

Si la casilla de verificacion Ajustar cuadricula esta activada, al modificar el tamafio o la posicién
de un objeto grafico, las coordenadas o dimensiones modificadas se ajustaran automati-
camente para que coincidan con un punto de la cuadricula.

El botdn Aceptar activa los ajustes de opciones activos y muestra de nuevo el cuadro de dialogo
Editar.

El botén Cancelar abre de nuevo el cuadro de didlogo Editar sin cambiar ningun ajuste de
opciones.
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Funciones de la ventana de visualizacion

Descripcion general

En la ventana de visualizacion del Editor grafico, el usuario puede seleccionar, mover y cambiar
el tamanfo de los objetos. Para realizar cualquier operacion de desplazamiento y cambio de
tamafio de un objeto grafico, en primer lugar se deben seleccionar los objetos graficos que se
desee madificar. Un objeto seleccionado se identifica mediante un cuadro de seleccién que lo
rodea; un objeto no seleccionado o cuya seleccidn se haya anulado no posee cuadro de seleccion.

En la ilustracién siguiente se muestra la pantalla del Editor grafico.

esioge ) [, [ F | - [ ) @ [ S8 @ o]
‘Prop\edades H HComroIdeShzame giratono H || H ||Diseﬁo ||Opciones ||Listo|

1m_26s_440ms 500 - Time 1 Time 2

25 &0 o OOMOOO 0
0 ﬁmo '

/ S04 AM 71645 AM 718:26 AM 72007 AM 72148

Lot [N

II| 1000 0] [

B Yalor de
recuento

Centro de control
de molor
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Seleccién de objetos graficos

Para seleccionar o anular la seleccion de un objeto grafico puede realizar las siguientes acciones:

e Para seleccionar un solo objeto grafico, haga clic sobre el objeto. Si en ese momento hay otros
objetos seleccionados, se anulara su seleccion.

e Puede seleccionar varios objetos graficos con un cuadro de seleccién en la ventana de
visualizacion. Al pulsar un botén del ratén en un area vacia de la ventana de visualizacion (no
un objeto grafico) y arrastrar el ratdn sin soltar el botén, aparecera un cuadro punteado. Una
esquina del cuadro esta fija en el punto donde se pulsoé el botén del ratdn inicialmente, mientras
que la esquina opuesta seguira al raton hasta su posicion actual. Al soltar el botén, los objetos
incluidos dentro del cuadro de seleccién quedaran seleccionados. Se cancelara la seleccién de
los objetos situados fuera del cuadro.

e Puede alternar entre seleccionar y anular la seleccion de un objeto, sin que ello afecte al estado
de seleccion de los demas objetos, pulsando la tecla CTRL al hacer clic sobre el objeto. Con
esta accion, también puede anadir o quitar individualmente los objetos del grupo de objetos
seleccionados.

e Puede seleccionar un objeto grafico, sin que ello afecte al estado de seleccién de los demas
objetos, pulsando la tecla MAYUS al hacer clic sobre el objeto. Al seleccionar un objeto de este
modo, se convierte en el objeto de referencia (véase el cuadro de dialogo Disefio Funciones de
la ventana principal, pagina 296) del grupo de objetos seleccionados. El objetivo principal de
esta accion es cambiar el objeto de referencia en un grupo de objetos seleccionados antes de
realizar una operacién de Disefio.

e Se puede anular la seleccion previa de los objetos graficos haciendo clic en un &rea despejada
de la ventana de visualizacion, es decir, no sobre un objeto grafico.

Cambio de tamario de objetos graficos

Para modificar el tamafio de un objeto grafico, seleccione primero el objeto y utilice luego el raton
para cambiar el tamafo del cuadro de seleccion del objeto. Al mover el ratén sobre el cuadro de
seleccion de un objeto, el puntero se transforma para reflejar el tipo de operacion de redimensio-
namiento que se va a realizar. Al pulsar un botdn del ratén cuando el ratén se encuentra sobre el
cuadro de seleccion de un objeto y arrastrar el raton sin soltar el boton, aparecera un cuadro
punteado. Al soltar el boton, el tamafio del objeto se adaptara al tamafo de la zona delimitada.
Existen ocho acciones posibles de cambio de tamario, dependiendo de qué parte del cuadro de
seleccion de un objeto se arrastre. Si el puntero se encuentra en una esquina del cuadro, podra
moverse cualquier lado adyacente, y si se encuentra en un lado, s6lo se podra mover ese lado.

Movimiento de objetos gréaficos

Un objeto grafico se puede desplazar en la ventana de visualizacién con el raton. Al hacer clic con
el ratdén cuando el cursor esta sobre un objeto y arrastrarlo sin soltar el botdn, aparecera un cuadro
de seleccion. Al soltar el botdn, el objeto se trasladara a la ubicacion del cuadro de seleccion.

También se pueden mover varios objetos a la vez. Para ello, seleccione primero los objetos que
desee mover y arrastre a continuacion todo el grupo de objetos del mismo modo que lo haria con
un unico objeto. Mientras desplaza un grupo de objetos, aparecera un cuadro de seleccion
rodeando cada uno de los objetos del grupo.
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Configuracion de las propiedades de los objetos graficos

Es posible establecer las propiedades de un objeto grafico utilizando la Hoja de propiedades. Si
la hoja de propiedades es visible, las propiedades del objeto grafico seleccionado se presentaran
para su edicion. Para abrir la hoja de propiedades, haga clic en el boton Propiedades... o haga
doble clic sobre cualquier punto del objeto seleccionado en la ventana de visualizacion.

Personalizaciéon de objetos graficos complejos

Algunos objetos graficos complejos tienen un gran nimero de propiedades. Configurar tales
objetos por medio de la hoja de propiedades puede resultar muy pesado. Para facilitar la
configuracion de objetos graficos complejos, se encuentra disponible un Personalizador. Un
personalizador es una ventana de dialogo disefiada especificamente para configurar los objetos
graficos asociados a ella. Cuando el Editor gréfico detecta que un objeto grafico seleccionado
tiene asociado un personalizador, habilita el boton Personalizador..., por lo que aparecera el
personalizador del objeto grafico. Cuando se hace doble clic sobre un objeto grafico que tiene
asociado un personalizador, éste se abrira (en lugar de la hoja de propiedades). Si un objeto
grafico tiene asociado un personalizador, el Unico elemento en la hoja de propiedades es su
nombre.

Visualizacién de una imagen de fondo

La pantalla del Editor grafico dispone de la propiedad Imagen de fondo, que se utiliza para
designar la imagen que se desea utilizar como fondo de pantalla. La imagen puede ser un archivo
GIF o JPEG. Las ubicaciones de archivos hacen referencia al directorio /wwwroot del servidor
incorporado. Por ejemplo, si la imagen "cool.gif" se ha colocado en el directorio /wwwroot/images
del servidor incorporado, la propiedad Imagen de fondo debera ajustarse a /images/cool.gif.
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Hoja de propiedades

Descripcion general

La hoja de propiedades es un cuadro de dialogo "flotante" (no modal) que muestra todas las
propiedades configurables del objeto grafico seleccionado:

Propiedades [Indicador horizontal]

Nombre Indicador horizontal 1 i
Ei eI -
NO DEFINIDO

Tipo de datos

Fondo

|

Etiqueta

Golor de la eliqueta [Valor de canteo

Fuente dea efiqueta

Dhvisiones mayores dela escla  Abcde..
Diisiones menores de la escala
Color de escala

Fuente de escala

|

Precision de la escala Abcde..

—

‘Advertencia: Verlana de subprograma

Las propiedades de un objeto grafico son especificas de un tipo de objeto. Las propiedades se
presentan en una lista de desplazamiento, con una enumeracion del nombre y el valor de cada
propiedad. El editor grafico incluye una descripcion de los objetos gréficos (véase pdgina 307).

Cuadro de dialogo para consultar variables

Por cada uno de los objetos graficos que se suministran con el Editor de graficos, se proporciona
un editor de propiedades para su propiedad de Direcciéon. Con este editor, ademas de poder
introducir directamente la direccion de un registro Quantum, Premium, Micro (o Concept, PL7,
nombre variable de Control Expert), se puede acceder al cuadro de didlogo Consultar. En este
cuadro de dialogo podra seleccionar un nombre de simbolo (variable) de Concept, PL7, Control
Expert de una lista de variables simbolo que hayan sido "habilitadas para Internet" por el

configurador FactoryCast:
| Consultar variables

Mostrar st las variables que ]
cormiencen por

[] Ocultar variables estructuradas

[ o]

Advertencia: Ventana de subprograma

NOTA: La ventana de variables esta vacia porque no es posible acceder a las variables de este
modo en esta ocasion.
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Seguridad

Para ayudarle a proteger sus datos, se facilitan tres elementos de seguridad:

e La pagina HTML que contiene el subprograma del editor grafico se ha ubicado en un directorio
seguro del modulo web. De este modo, siempre se solicita al usuario del navegador web que
introduzca una contrasena antes de poder descargar la pagina HTML.

e El cuadro de dialogo Contrasefia le permite guardar/eliminar archivos o transferir valores de
datos. Este cuadro de diadlogo esta protegido mediante contrasefia. Cuando se transfieren
valores de datos, el Editor grafico refuerza la modalidad de sélo lectura al desactivar los
comandos de usuario relacionados con los objetos graficos.

e Web Designer para FactoryCast permite especificar que un elemento sea de soélo lectura. El
Editor grafico ejecutara el atributo de solo lectura de un simbolo (variable) o direccion al
rechazar cualquier peticidon para establecer un nuevo valor del elemento de datos e informar al
usuario en la ventana de mensajes del Editor grafico.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

e No utilice objetos graficos en situaciones en las que la pérdida de comunicacién con el médulo
FactoryCast pueda afectar la integridad de las personas o causar dafios materiales.
e No utilice objetos graficos en funciones de maquinaria criticas para la seguridad.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dao al
equipo.

Por ejemplo, ha programado un objeto de pulsador para que accione un motor al pulsar el boton
y deje de accionarlo al soltar dicho boton. Si se corta la comunicacion mientras el boton esta
pulsado, el motor seguira activado aunque se suelte el boton. Los objetos graficos no se deben
utilizar para controlar situaciones como ésta a menos que se instalen otros métodos de
enclavamiento en el sistema.

31007134 07/2020 305



Paginas web incorporadas

Parametros del subprograma del editor grafico

Descripcion general

Los tres parametros del subprograma pueden personalizar el comportamiento del editor grafico.
Los parametros del subprograma se especifican con tags <PARAM> dentro del tag <APPLET> en
la pagina HTML del editor grafico. Los parametros que reconoce el subprograma editor grafico
(Graphic Editor) son:

e LOAD: este parametro indica al editor grafico que cargue de manera automatica un archivo
especifico de graficos al iniciarse. Si el archivo especificado no existe, aparecera un mensaje.
Si no se especifica este parametro dentro del tag <APPLET>, no se cargara automaticamente
un archivo de gréficos al iniciarse el subprograma y debera seleccionar un archivo de graficos
inicial de la lista que proporciona el editor grafico.

e MODE: este parametro indica al editor grafico si ha de iniciarse en su modalidad habitual de
edicidon o en una especial de visualizacion. Al iniciarse en la modalidad de visualizacion, el
editor grafico mostrara Unicamente su ventana de visualizacién. Cuando este parametro se
utiliza junto con el parametro LOAD, puede disenarse un sitio web utilizando paginas HTML
dedicadas a mostrar graficos especificos. Dado que no es necesario que el usuario seleccione
explicitamente los archivos de graficos, se logra un comportamiento de pantalla HMI mas
habitual. Los valores posibles para este parametro son:

o EDIT (valor predeterminado): el editor grafico se iniciara en la modalidad de edicion normal.

o VIEW_RO: el editor gréafico se iniciara en la modalidad de visualizacion de solo lectura. El
usuario del navegador web no podra enviar valores de datos al PLC.

o VIEW_RW: el editor grafico se iniciara en la modalidad de visualizacion de lectura/escritura.
El usuario del navegador web podra enviar valores de datos al PLC cuando haya
especificado la contrasefia de acceso a escritura.

e AUTO_LOGIN: este parametro indica al editor grafico que introduzca automaticamente la
contrasefia de acceso de escritura al PLC. Si el parametro MODE se fija como VIEW_RW o
EDIT, al establecer este parametro como TRUE se podra escribir con el editor grafico en el PLC
sin que el usuario tenga que especificar una contrasefia. Los posibles valores para este
parametro son FALSE (falso, predeterminado) y TRUE (verdadero).

Ejemplo

A continuacién, se muestra un ejemplo de tag APPLET para el editor grafico que le hace iniciarse
en la modalidad de visualizacion mientras carga automaticamente el archivo de graficos
denominado UNIT_1. En este caso, con el navegador web podra enviar valores al PLC a través
de cualquier objeto grafico que admita los valores enviados (siempre que haya especificado la
contrasefia de acceso a escritura).

<APPLET codebase="/classes" archive="SAComm.jar,GDE.jar,Widgets.jar"
code="com.schneiderautomation.gde.GdeApplet" width="700" height="514">
<PARAM name="LOAD" value="UNIT 1"> <PARAM name="MODE" value="VIEW RW">
<PARAM name="AUTO LOGIN" value="FALSE"> </APPLET>
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Objetos graficos

Descripcion general

El conjunto de objetos graficos contenido en el Editor grafico es compatible con la creacién de
visualizaciones graficas que simulan paneles de instrumentos convencionales. Los objetos de
control y vigilancia de datos disponen de funciones de comunicacion integradas y han sido
disefiados como objetos graficos independientes.

Sin embargo, tenga que en cuenta que si se pierde la comunicacion con el dispositivo asociado al
objeto grafico, dicho objeto dejara de estar operativo sin que el dispositivo final lo sepa.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

e No utilice objetos graficos en situaciones en las que la pérdida de comunicacién con el médulo
FactoryCast pueda afectar la integridad de las personas o causar dafios materiales.
e No utilice objetos graficos en funciones de maquinaria criticas para la seguridad.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dao al
equipo.

Por ejemplo, ha programado un objeto de pulsador para que accione un motor al pulsar el botdn
y deje de accionarlo al soltar dicho boton. Si se pierde la comunicacion mientras se pulsa el boton,
el motor continuara accionado aunque se haya soltado el boton. Los objetos gréficos no se deben
utilizar para controlar situaciones como ésta a menos que se instalen otros métodos de
enclavamiento en el sistema.

Ademas, cada uno de los objetos del conjunto del Editor grafico se encuentra disponible en una
version de subprograma para ayudar a los clientes que deseen incluir varios subprogramas
sencillos en una misma pagina HTML. Cuando se utilizan junto con LiveBeanApplet, los
objetos graficos del Editor grafico se pueden usar del mismo modo que el LiveLabelApplet.

En este apartado se describen los objetos graficos estandar y sus propiedades.
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Indicador horizontal

Un indicador horizontal representa analégicamente el valor de un simbolo (variable) o de una
direccion directa en un PLC. Es una barra horizontal que representa el valor en forma de

porcentaje de su rango en unidades fisicas. De forma opcional, también puede mostrarse una
indicacion digital del valor en el centro de la zona de la barra.

En la siguiente tabla se describen las propiedades del indicador horizontal.

escala

Propiedad Descripcion Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccion Direccién directa o nombre de un simbolo Consulte la nota 1 Notas,
(variable) para supervisar pdgina 327

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo | Consulte la nota 2 Notas,
(variable) pdgina 327

Fondo Color de fondo del objeto grafico

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del
objeto grafico

Color de la etiqueta | Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta

etiqueta

Divisiones mayores | Cantidad de divisiones mayores de la escala (con | De 0 a 100

de la escala etiqueta)

Divisiones menores | Cantidad de divisiones menores de la escala (sin | De 0 a 100

de la escala etiqueta)

Color de escala Color de la escala y de sus etiquetas

Fuente de escala Tipo de fuente de las etiquetas de la escala

Precisién de la Cantidad de digitos fraccionados que se va a De-1a6

mostrar en las etiquetas de la escala (se
establece en -1 para utilizar un formato
exponencial general).

Valor EU maximo

Valor maximo, en unidades fisicas, de la direccion
directa o del simbolo (variable)

Valor EU minimo

Valor minimo, en unidades fisicas, de la direccion
directa o del simbolo (variable)

Valor PLC maximo

Valor bruto maximo (no escalado) de la direccién
directa o del simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3 Notas,
pdgina 327

Valor PLC minimo

Valor bruto minimo (no escalado) de la direccién
directa o del simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3 Notas,
pdgina 327

Valores visibles

Indica si se va a mostrar digitalmente el valor
escalado.

Fuente de los
valores

Tipo de fuente de escritura de la visualizacion
digital del valor (si se muestra)
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Propiedad Descripcion Limites
Plano de fondo de | Color de fondo de la zona de indicacién de la
la barra barra
Color de la barra Color de la barra indicadora (cuando el valor
escalado esta entre los limites alto y bajo).
Valor de limite muy | Valor en unidades fisicas del limite "muy alto"
alto
Color de limite muy | Color de la barra indicadora cuando el valor
alto escalado es superior al limite "muy alto"
Valor de limite alto | Valor en unidades fisicas del limite "alto"
Color de limite alto | Color de la barra indicadora cuando el valor
escalado es superior al limite "alto"
Valor de limite bajo | Valor en unidades fisicas del limite "bajo"
Color de limite bajo | Color de la barra indicadora cuando el valor
escalado es inferior al limite "bajo".
Valor de limite muy | Valor en unidades fisicas del limite "muy bajo"
bajo
Color de limite muy | Color de la barra indicadora cuando el valor
bajo escalado es inferior al limite "muy bajo"
Limite de banda Banda muerta (como porcentaje del rango de De0a10
muerta unidades fisicas) que se va a aplicar a la
comprobacion de los limites alto y bajo
Ancho del borde Ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico De0a 32

Color del borde

Color del borde del objeto grafico

Valor de PLC

Valor bruto de entrada (no escalado) simulado
para probar el objeto grafico

Consulte la nota 3 Nofas,
pagina 327
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Indicador vertical

Un indicador vertical representa analégicamente el valor de un simbolo (variable) o de una
direccién directa en un PLC. Es una barra vertical que representa el valor en forma de porcentaje
de su rango en unidades fisicas.

En la siguiente tabla se describen las propiedades del indicador vertical.

Propiedad Descripcion Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccién Direccién directa o nombre de un simbolo (variable) para Consulte la nota 1
monitorizar Notas, pdgina 327

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo (variable) Consulte la nota 2

Notas, pdgina 327
Fondo Color de fondo del objeto grafico
Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del objeto grafico

Color de la etiqueta

Color de la etiqueta

etiquetas de la escala (se establece en -1 para utilizar un formato
exponencial general)

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta

etiqueta

Divisiones mayores | Cantidad de divisiones mayores de la escala (con etiqueta) De 0 a 100
de la escala

Divisiones menores | Cantidad de divisiones menores de la escala (sin etiqueta) De 0 a 100
de la escala

Color de escala Color de la escala y de sus etiquetas

Fuente de escala Tipo de fuente de las etiquetas de la escala

Precision de escala | Cantidad de digitos fraccionados que se va a mostrar en las De-1a6

Valor EU maximo

Valor maximo, en unidades fisicas, de la direccion directa o del
simbolo (variable)

Valor EU minimo

Valor minimo, en unidades fisicas, de la direccion directa o del
simbolo (variable)

Valor PLC maximo

Valor bruto maximo (no escalado) de la direccién directa o del
simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3
Notas, pdgina 327

Valor PLC minimo

Valor bruto minimo (no escalado) de la direccién directa o del
simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3
Notas, pdgina 327

Plano de fondo de
la barra

Color de fondo de la zona de indicacion de la barra

Color de la barra

Color de la barra indicadora (cuando el valor escalado esta entre
los limites alto y bajo)

Valor de limite muy
alto

Valor en unidades fisicas del limite "muy alto"
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Propiedad Descripcion Limites
Color de limite muy | Color de la barra del indicador cuando el valor escalado es
alto superior al limite "muy alto"
Valor de limite alto | Valor en unidades fisicas del limite "alto"
Color de limite alto | Color de la barra indicadora cuando el valor escalado es superior
al limite "alto"
Valor de limite bajo | Valor en unidades fisicas del limite "bajo"
Color de limite bajo | Color de la barra del indicador cuando el valor escalado es
inferior al limite "bajo"
Valor de limite muy | Valor en unidades fisicas del limite "muy bajo"
bajo
Color de limite muy | Color de la barra del indicador cuando el valor escalado es
bajo inferior al limite "muy bajo"
Limite de banda Banda muerta (como porcentaje del rango de unidades fisicas) | De 0a 10
muerta que se va a aplicar a la comprobacién de los limites alto y bajo
Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico De 0 a 32

Color del borde

Color del borde del objeto grafico

Valor de PLC

Valor bruto de entrada (no escalado) simulado para probar el
objeto grafico

Consulte la nota 3
Notas, pagina 327
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Dispositivo deslizante horizontal o vertical

Un control deslizante horizontal o vertical representa analdgicamente el valor de un simbolo
(variable) o de una direccion directa en un PLC. Es una barra de desplazamiento horizontal con
una posicion de "aguja" que representa el valor en forma de porcentaje de su rango en unidades
fisicas. Con el ratén, puede modificar el valor de la barra de desplazamiento y enviar un valor

nuevo al PLC.

En la siguiente tabla se describen las propiedades del control deslizante horizontal o vertical.

Propiedad Descripcién Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccién Direccion directa o nombre de un simbolo (variable) para Consulte la nota 1
monitorizar Notas, pagina 327

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo (variable) Consulte la nota 2

Notas, pagina 327
Fondo Color de fondo del objeto grafico
Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del objeto grafico

Color de la etiqueta

Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta

etiqueta

Divisiones mayores | Cantidad de divisiones mayores de la escala (con etiqueta) De 0 a 100
de la escala

Divisiones menores | Cantidad de divisiones menores de la escala (sin etiqueta) De 0 a 100
de la escala

Color de escala Color de la escala y de sus etiquetas

Fuente de escala Tipo de fuente de las etiquetas de la escala

Precision de escala | Cantidad de digitos fraccionados que se va a mostrar en las De-1a6

etiquetas de la escala (se establece en -1 para utilizar un formato
exponencial general)

Valor EU maximo

Valor maximo, en unidades fisicas, de la direccion directa o del
simbolo (variable)

Valor EU minimo

Valor minimo, en unidades fisicas, de la direccion directa o del
simbolo (variable)

Valor PLC maximo

Valor bruto maximo (no escalado) de la direccion directa o del
simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3
Notas, pagina 327

Valor PLC minimo

Valor bruto minimo (no escalado) de la direccién directa o del
simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3
Notas, pagina 327

Incremento en
bloques

Cantidad en la que debe cambiar el valor escalado al hacer clic
en la zona de desplazamiento de la barra

Incremento en
unidades

Cantidad en la que debe cambiar el valor escalado al hacer clic
en los botones de flecha de la barra de desplazamiento
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Limites
De 0 a 32

Propiedad
Ancho del borde
Color del borde

Descripcion

El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico

Color del borde del objeto grafico

Selector horizontal o vertical
Un selector horizontal o vertical le permite seleccionar dentro de un conjunto de opciones. Cuando

se realiza una seleccion, el valor correspondiente a dicha eleccion se envia al PLC. Las opciones
se muestran como etiquetas de una "escala", con la seleccion actual indicada por la posicion de
la "aguja" de una barra de desplazamiento.

En la siguiente tabla se describen las propiedades del selector horizontal o vertical.

Propiedad Descripcién Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccién Direccion directa (o el nombre de un simbolo Consulte la nota 1
(variable)) que se ha de supervisar Notas, pagina 327

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo | Consulte la nota 2
(variable) Notas, pagina 327

Fondo Color de fondo del objeto grafico

Selecciones Las opciones del selector. Cada opcién viene Se necesitan dos
dada como una entrada "etiqueta=valor" (al opciones como
seleccionar "etiqueta", el "valor" se envia al PLC). | minimo.

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del
objeto grafico

Color de la etiqueta | Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta

etiqueta

Escala visible Indica si se va a mostrar una "escala" etiquetada
con las opciones.

Color de escala Color de la escala y de sus etiquetas

Fuente de escala Tipo de fuente de las etiquetas de la escala

Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico | De 0 a 32

Color del borde Color del borde del objeto grafico
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Indicador digital

Un indicador digital representa numéricamente el valor de un simbolo (variable) o de una direccién
directa en un PLC. El valor puede aparecer en varios formatos y es posible hacer que cambie de
color cuando se sobrepase un limite superior o inferior preestablecido.

En la siguiente tabla se describen las propiedades del indicador digital.

Propiedad Descripcion Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccién Direccién directa o nombre de un simbolo (variable) para Consulte la nota 1
monitorizar Notas, pagina 327

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo (variable) Consulte la nota 2

Notas, pagina 327
Fondo Color de fondo del objeto grafico
Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del objeto grafico

Color de la etiqueta

Color de la etiqueta

Fuente de la
etiqueta

Tipo de fuente de la etiqueta

Formato de los
valores

Formato (decimal, hexadecimal, etc.) que se utiliza al mostrar el
valor escalado

Precision del valor

Cantidad de digitos fraccionados que se van a mostrar en la
escala (se establece en -1 para utilizar un formato exponencial
general).

De-1a6

Plano de fondo de
los valores

Color de fondo de la zona de visualizacién del valor

Color de los valores

Color del texto del valor en la visualizacion digital

Fuente de los
valores

Tipo de fuente de escritura utilizada en la visualizacion digital del
valor

Unidades

Etiqueta para las unidades fisicas del valor (que aparecera junto
a la visualizacion numérica del valor).

Valor EU maximo

Valor maximo, en unidades fisicas, de la direccion directa o del
simbolo (variable)

Valor EU minimo

Valor minimo, en unidades fisicas, de la direccion directa o del
simbolo (variable)

Valor PLC maximo

Valor bruto maximo (no escalado) de la direccion directa o del
simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3
Notas, pagina 327

Valor PLC minimo

Valor bruto minimo (no escalado) de la direccién directa o del
simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3
Notas, pagina 327

Valor de limite muy
alto

Valor en unidades fisicas del limite "muy alto"

Color de limite muy
alto

Color de la barra del indicador cuando el valor escalado es
superior al limite "muy alto"
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Propiedad Descripcion Limites
Valor de limite alto | Valor en unidades fisicas del limite "alto"
Color de limite alto | Color de la barra del indicador cuando el valor escalado es
superior al limite "alto"
Valor de limite bajo | Valor en unidades fisicas del limite "bajo"
Color de limite bajo | Color de la barra indicadora cuando el valor escalado es inferior
al limite "bajo"
Valor de limite muy | Valor en unidades fisicas del limite "muy bajo"
bajo
Color de limite muy | Color de la barra del indicador cuando el valor escalado es inferior
bajo al limite "muy bajo"
Limite de banda Banda muerta (como porcentaje del rango de unidades fisicas) |De 0a 10
muerta que se va a aplicar a la comprobacién de los limites alto y bajo
Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico De 0 a 32

Color del borde

Color del borde del objeto grafico

Valor de PLC

Valor bruto de entrada (no escalado) simulado para probar el
objeto grafico

Consulte la nota 3

Visualizacién de mensajes

Una visualizacion de mensajes muestra un mensaje de texto basado en el valor de un simbolo
(variable) o de una direccion directa en un PLC. Cada mensaje tiene un valor especifico que hara

que se visualice.

En la siguiente tabla se describen las propiedades de la visualizacion de mensajes:

Propiedad Descripcion Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccion Direccion directa o nombre de un simbolo (variable) para Consulte la nota 1
monitorizar Notas, pagina 327

Tipo de datos Tipo de datos de la direccién directa o del simbolo (variable) Consulte la nota 2

Notas, pagina 327
Fondo Color de fondo del objeto grafico
Mensajes Conjunto de mensajes que se va a visualizar. Cada mensaje Se necesita un

viene dado como una entrada "valor=texto" (cuando el valor del
PLC es igual al "valor", "texto" se muestra como el mensaje).

mensaje como
minimo

Plano de fondo de
los mensajes

Color de fondo de la zona de visualizacion del mensaje

Color de los Color del texto del mensaje
mensajes
Tipo de fuente de | Fuente del mensaje de texto

los mensajes
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Propiedad Descripcion Limites

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del objeto grafico

Color de la etiqueta | Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta

etiqueta

Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico De 0 a 32

Color del borde Color del borde del objeto grafico

Valor de PLC Valor de entrada simulado para probar el objeto grafico Consulte la nota 3
Notas, pagina 327

Botén pulsador
Un botdn pulsador permite enviar valores preestablecidos a un PLC haciendo clic con el raton.

En la siguiente tabla se describen las propiedades del boton pulsador:

Propiedad Descripcion Limites
Nombre Nombre del objeto grafico
Direccién Direccion directa o nombre de un simbolo (variable) para Consulte la nota 1
monitorizar Notas, pagina 327
Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo (variable) Consulte la nota 2
Notas, pagina 327
Fondo Color de fondo del objeto grafico
Valores Valores que se enviaran al PLC Consulte la nota 4
Notas, pagina 327
Valores de Valores para enviar al PLC una vez que haya expirado el tiempo
reseteado de retardo de reseteado Si no se proporcionan valores de
reseteado, no se producird ninguna accion de reseteado.
Retardo de Tiempo de retardo (en milisegundos) que el boton pulsador 0-2000
reseteado debe esperar tras haber enviado los valores al PLC y antes de
enviar los valores de reseteado.
Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del objeto grafico
Color de la etiqueta | Color de la etiqueta
Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta
etiqueta
Etiqueta del botén | Etiqueta del texto para el boton
Plano de fondo del | Color del botén. De 0 a 100

botén

Color de la etiqueta
del botén

Color de la etiqueta del botén

Fuente de la

etiqueta del boton

Tipo de fuente del mensaje de la etiqueta del botdn
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Propiedad Descripcion Limites
Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico De 0 a 32
Color del borde Color del borde del objeto grafico

Estacion de salida directa

La estacion de salida directa permite introducir un valor numérico en un campo de texto
directamente con el teclado. Cuando el valor introducido esta comprendido entre los limites
superior € inferior, se habilita un boton Definir. En este caso, el valor introducido se enviara al PLC
al pulsar el boton Establecer o la tecla ENTRAR (si el campo de entrada dispone de foco de
entrada de teclado).

En la siguiente tabla se describen las propiedades de la estacion de salida directa:

Propiedad Descripcion Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccion Direccién directa o nombre de un simbolo Consulte la nota 1
(variable) para monitorizar Notas, pagina 327

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo | Consulte la nota 2
(variable) Notas, pagina 327

Fondo Color de fondo del objeto gréafico

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del

objeto grafico

Color de la etiqueta | Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta
etiqueta

Valor EU maximo | Valor maximo, en unidades fisicas, de la direccién
directa o del simbolo (variable)

Valor EU minimo Valor minimo, en unidades fisicas, de la direccion
directa o del simbolo (variable)

Valor PLC méximo | Valor bruto maximo (no escalado) de la direcciéon | Consulte la nota 3

directa o del simbolo (variable) del PLC Notas, pdgina 327
Valor PLC minimo | Valor bruto minimo (no escalado) de la direccion | Consulte la nota 3

directa o del simbolo (variable) del PLC Notas, pdgina 327
Entrada maxima Valor maximo, en unidades fisicas, valido para el

valor de entrada introducido

Entrada minima Valor minimo, en unidades fisicas, valido para el
valor de entrada introducido

Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico | De 0 a 32

Color del borde Color del borde del objeto grafico
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Indicador luminoso

El indicador luminoso muestra una indicacion de dos estados del valor de un simbolo (variable) o
de una direccion directa en un PLC. A menos que la propiedad Entrada invertida esté establecida
en TRUE, un valor de entrada de cero se considera DESCONECTADO y un valor que no es cero
se considera CONECTADO. Si la propiedad Intervalo de flash estéa establecida en un valor mayor
que cero, la luz parpadeara mientras el valor de entrada esté conectado.

En la siguiente tabla se describen las propiedades del indicador luminoso:

objeto grafico

Propiedad Descripcién Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccién Direccion directa (o el nombre de un simbolo Consulte la nota 1
(variable)) que se ha de monitorizar Notas, pagina 327

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo | Consulte la nota 2
(variable) Notas, pagina 327

Fondo Color de fondo del objeto grafico

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del

Color de la etiqueta

Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta
etiqueta
Palabra DES Texto que se va a mostrar cuando el valor de

entrada esta desconectado.

Plano de fondo de
la palabra DES

Color de fondo de la luz cuando se muestra el
texto de Palabra DES

Color de la palabra
DES

Color del texto de la Palabra DES

Tipo de fuente de la
palabra DES

Tipo de fuente de escritura utilizada en el texto de
la Palabra DES

Palabra CON

Texto que se va a mostrar cuando el valor de
entrada esté conectado

Plano de fondo de
la palabra CON

Color de fondo de la luz cuando se muestra el
texto de la Palabra CON

Color de la palabra
CON

Color del tipo de fuente de la Palabra CON

Fuente de la
palabra CON

Tipo de fuente de escritura utilizada en el texto de
la Palabra CON

Intervalo de flash

Tiempo de encendido intermitente (en
milisegundos) de la luz cuando el valor de entrada
esta conectado. Se establece en cero para que
no parpadee.

De 200 a 2.000

Forma

Forma (circular, rectangular, etc.) de la luz
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Propiedad Descripcion Limites

Entrada invertida Si TRUE, invierte el valor de entrada. (La luz
mostrara el texto de la Palabra DES cuando el
valor de entrada esté conectado).

Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico | De 0 a 32

Color del borde Color del borde del objeto grafico
Valor de PLC Valor de entrada simulado para probar el objeto | Consulte la nota 3
grafico Notas, pdgina 327

Estacion de control de motor

La estacion de control de motor esta disefiada para simular la estacion de boton pulsador de
inicio/parada que se utiliza normalmente para controlar motores. Este objeto grafico consta
basicamente de dos botones pulsadores y un indicador luminoso. Para facilitar la configuracion de
las propiedades de este objeto se proporciona un personalizador. La mayoria de las propiedades
(excepto Nombre) se establecen con su personalizador, y no con la hoja de propiedades del Editor
grafico.

En la siguiente tabla se describen las propiedades de la estacion de control de motor:

Propiedad Descripcion Limites
Nombre Nombre del objeto grafico

Fondo Color de fondo del objeto grafico

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del

objeto grafico

Color de la etiqueta | Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta
etiqueta

Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico | De 0 a 32

Color del borde Color del borde del objeto grafico

Indicador luminoso | Tiene las mismas propiedades que el objeto
grafico Indicador luminoso, a excepcién de las
propiedades compartidas enumeradas
anteriormente.

Boton pulsador Tiene las mismas propiedades que el objeto
superior grafico Boton pulsador, a excepcion de las
propiedades compartidas enumeradas
anteriormente.

Botén pulsador Tiene las mismas propiedades que el objeto
inferior grafico Boton pulsador, a excepcion de las
propiedades compartidas enumeradas
anteriormente
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Medidor analégico

Un medidor analdgico representa analégicamente el valor de un simbolo (variable) o de una
direccion directa en un PLC. Se representa en forma de puntero en un dial circular, su posicion
indica el valor como un porcentaje de su rango en unidades fisicas. Puede establecer el tamafo
del dial circular del medidor (angulo de grados de un circulo), el color del dial y el estilo del puntero
pueden configurarse.

En la siguiente tabla se describen las propiedades del medidor analégico:

objeto grafico

Propiedad Descripcién Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccién Direccion directa o nombre de un simbolo Consulte la nota 1
(variable) para monitorizar Notas, pagina 327

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo | Consulte la nota 2
(variable) Notas, pagina 327

Fondo Color de fondo del objeto grafico

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del

Color de la etiqueta

Color de la etiqueta

mostrar en las etiquetas de la escala (se
establece en -1 para utilizar un formato
exponencial general)

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta

etiqueta

Divisiones mayores | Cantidad de divisiones mayores de la escala (con | De 0 a 100
de la escala etiqueta)

Divisiones menores | Cantidad de divisiones menores de la escala (sin | De 0 a 100
de la escala etiqueta)

Color de escala Color de la escala y de sus etiquetas

Fuente de escala | Tipo de fuente de las etiquetas de la escala

Precision de escala | Cantidad de digitos fraccionados que se va a De-1a6

Valor EU maximo

Valor maximo, en unidades fisicas, de la direccion
directa o del simbolo (variable)

Valor EU minimo

Valor minimo, en unidades fisicas, de la direccion
directa o del simbolo (variable)

Valor PLC maximo

Valor bruto maximo (no escalado) de la direccién
directa o del simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3
Notas, pagina 327

Valor PLC minimo

Valor bruto minimo (no escalado) de la direccion
directa o del simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3
Notas, pdgina 327

Grados de barrido
del selector

Arco que se va a utilizar para dibujar el selector,
en grados

De 60 a 300

31007134 07/2020



Paginas web incorporadas

Propiedad Descripcion Limites

Tipo de puntero Tipo (aguja, flecha, etc.) de puntero que se va a
utilizar.

Color de puntero Color del puntero.

Color del selector | Color del dial (la parte comprendida entre los
limites alto/bajo).

Valor de limite muy | Valor en unidades fisicas del limite "muy alto"

alto

Color de limite muy | Color de la barra del indicador cuando el valor

alto escalado es superior al limite "muy alto"

Valor de limite alto | Valor en unidades fisicas del limite "alto"

Color de limite alto | Color de la barra del indicador cuando el valor
escalado es superior al limite "alto"

Valor de limite bajo | Valor en unidades fisicas del limite "bajo"

Color de limite bajo | Color de la barra del indicador cuando el valor
escalado es inferior al limite "bajo"

Valor de limite muy | Valor en unidades fisicas del limite "muy bajo"

bajo

Color de limite muy | Color de la barra del indicador cuando el valor

bajo escalado es inferior al limite "muy bajo"

Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico | De 0 a 32

Color del borde

Color del borde del objeto grafico

Valor de PLC

Valor bruto de entrada (no escalado) simulado
para probar el objeto grafico

Consulte la nota 3
Notas, pdgina 327
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Control deslizante giratorio

Un control deslizante giratorio representa analégicamente el valor de un simbolo (variable) o de
una direccion directa en un PLC. Se representa en forma de mando en un dial circular, su posicion
indica el valor como un porcentaje de su rango en unidades fisicas. Se puede determinar el

tamanfo del dial y color del mando. Con el raton, puede modificar la posicion del mando y enviar
un valor nuevo al PLC.

En la siguiente tabla se describen las propiedades del control deslizante giratorio:

objeto grafico

Propiedad Descripcién Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccién Direccion directa o nombre de un simbolo Consulte la nota 1
(variable) para monitorizar Notas, pagina 327

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo | Consulte la nota 2
(variable) Notas, pagina 327

Fondo Color de fondo del objeto grafico

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del

Color de la etiqueta

Color de la etiqueta

del selector

en grados

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta
etiqueta
Divisiones mayores | Cantidad de divisiones mayores de la escala (con | De 0 a 100
de la escala etiqueta)
Divisiones menores | Cantidad de divisiones menores de la escala (sin | De 0 a 100
de la escala etiqueta)
Color de escala Color de la escala y de sus etiquetas
Fuente de escala | Tipo de fuente de las etiquetas de la escala
Precision de escala | Cantidad de digitos fraccionados que se va a De-1a6
mostrar en las etiquetas de la escala (se
establece en -1 para utilizar un formato
exponencial general)
Grados de barrido | Arco que se va a utilizar para dibujar el selector, | De 60 a 300

Color del selector

Color del selector

Color de la perilla

Color utilizado para la perilla

Valor EU maximo

Valor maximo, en unidades fisicas, de la direccion
directa o del simbolo (variable)

Valor EU minimo

Valor minimo, en unidades fisicas, de la direccion
directa o del simbolo (variable)

Valor PLC maximo

Valor bruto maximo (no escalado) de la direccién
directa o del simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3
Notas, pagina 327
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Propiedad Descripcion Limites

Valor PLC minimo | Valor bruto minimo (no escalado) de la direcciéon | Consulte la nota 3

directa o del simbolo (variable) del PLC Notas, pdagina 327

Ancho del borde
Color del borde

El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico | De 0 a 32

Color del borde del objeto grafico

Selector giratorio

Un selector giratorio le permite seleccionar dentro de un conjunto de opciones. Cuando se realiza
una seleccion, el valor correspondiente a dicha eleccion se envia al PLC. Las opciones se
muestran como etiquetas de una "escala" y la opcién seleccionada en ese momento viene
indicada por la posicion del mando. El tamafio del selector circular (grados de barrido en un

circulo) y el color de la perilla se pueden ajustar.

En la siguiente tabla se describen las propiedades del selector giratorio:

objeto grafico

Propiedad Descripcion Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccion Direccién directa o nombre de un simbolo Consulte la nota 1
(variable) para monitorizar Notas, pagina 327

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo | Consulte la nota 2
(variable) Notas, pdagina 327

Fondo Color de fondo del objeto gréafico

Opciones Las opciones del selector. A cada opcion se le Se necesitan dos
asigna una entrada “etiqueta=valor”. (Cuando opciones como
selecciona “etiqueta”, se envia el “valor” al PLC). | minimo

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del

Color de la etiqueta

Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta
etiqueta
Escala visible Indica si se va a mostrar una "escala" etiquetada

con las opciones

Color de escala

Color de la escala y de sus etiquetas

Fuente de escala

Tipo de fuente de las etiquetas de la escala

Grados de barrido | Arco que se va a utilizar para dibujar el selector, | De 60 a 300
del selector en grados

Color de la perilla | Color de la perilla

Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico | De 0 a 32

Color del borde

Color del borde del objeto grafico

31007134 07/2020

323



Paginas web incorporadas

Graficador de tendencias

Un graficador de tendencias proporciona una grafica temporal del valor de hasta seis simbolos
(variables) o direcciones directas en un PLC. Este graficador simula un registrador de banda, con
las plumas a la derecha y el "papel" moviéndose de derecha a izquierda. Se puede mostrar una
escala vertical en la parte izquierda de la grafica para ver el rango de los valores que se estan
registrando, asi como una escala horizontal debajo de la gréfica para ver el intervalo de tiempo de
la misma. Puede establecer la frecuencia con que se actualiza la grafica, asi como su tipo de

presentacion.

Para facilitar la configuracién de las propiedades de este objeto se proporciona un personalizador.
La mayoria de las propiedades (excepto Nombre) se establecen con su personalizador, y no con
la hoja de propiedades del Editor gréfico.

En la siguiente tabla se describen las propiedades del graficador de tendencias. Las propiedades

disponibles para cada pluma se describen en la siguiente tabla:

Propiedad Descripcién Limites
Nombre Nombre del objeto grafico
Fondo Color de fondo del objeto grafico
Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del
objeto grafico
Color de la etiqueta | Color de la etiqueta
Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta
etiqueta
Divisiones mayores | Cantidad de divisiones mayores de la escala (con | De 0 a 100
de la escala etiqueta)
Divisiones menores | Cantidad de divisiones menores de la escala (sin | De 0 a 100
de la escala etiqueta)
Color de escala Color de la escala y de sus etiquetas
Fuente de escala Tipo de fuente de las etiquetas de la escala
Precision de escala | Cantidad de digitos fraccionados que se va a De-1a6
mostrar en las etiquetas de la escala (se
establece en -1 para utilizar un formato
exponencial general)
Valor EU maximo | Valor maximo, en unidades fisicas, de la direccion
directa o del simbolo (variable)
Valor EU minimo Valor minimo, en unidades fisicas, de la direccion
directa o del simbolo (variable)
Periodo de Intervalo de actualizacién (en segundos) de la De 0,5a 120
actualizacion gréfica
Divisiones de la Cantidad de divisiones horizontales de la escala |De 0 a 6

escala de tiempos
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Propiedad Descripcion Limites
Plano de fondo de | Color de la zona de la grafica

la grafica

Color de la Color del reticulado dibujado en la zona de la

cuadricula grafica

Divisiones Cantidad de divisiones verticales del reticulado | De 0 a 100
verticales de la

cuadricula

Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico | De 0 a 32

Color del borde

Color del borde del objeto grafico

Las siguientes propiedades del graficador de tendencias se encuentran disponibles para cada

pluma:

Propiedad Descripcion Limites

Direccién Direccion directa (o el nombre de un simbolo Consulte la nota 1
(variable)) que se ha de monitorizar Notas, pagina 327

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo | Consulte la nota 2

(variable)

Notas, pdgina 327

Valor PLC maximo

Valor bruto maximo (no escalado) de la direcciéon
directa o del simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3
Notas, pdgina 327

Valor PLC minimo

Valor bruto minimo (no escalado) de la direcciéon
directa o del simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3
Notas, pdgina 327

Color de la pluma

Color de la "pluma" utilizada para registrar el valor
escalado

Etiqueta de la
pluma

Etiqueta utilizada para identificar la pluma
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Enlace de visualizacién

Un enlace de visualizacién es un objeto grafico especial que permite acceder a otra visualizacion
grafica al hacer clic en él. Para indicar que el objeto es un enlace a otra visualizacion, la etiqueta
del texto del enlace se subraya y el cursor del ratén adopta la forma de una mano cuando se
mueve sobre ese objeto. Este objeto es especialmente util cuando el Editor grafico se utiliza en la
modalidad de visualizacién, en la que no hay ninguna lista desplegable disponible para
seleccionar una visualizacion.

Un enlace de visualizacion se puede utilizar también como hipervinculo a un archivo HTML. Si se
introduce una URL como Nombre de visualizacion de enlace, esa URL se podra abrir en una

nueva ventana del navegador si el usuario pulsa la tecla MAYUS mientras hace clic en el enlace;
en caso contrario, la ventana del navegador abierta en ese momento sera sustituida por la URL.

Si el Nombre de visualizacion de enlace estéa vacio, la Etiqueta aparecera como no subrayada, y
el objeto visualizado se convertird en una simple etiqueta de texto.

En la siguiente tabla se describen las propiedades del enlace de visualizacion:

Propiedad Descripcién Limites
Etiqueta Etiqueta del enlace.

Nombre de URL de una pagina web o nombre de la

visualizacion de visualizacion gréafica que se va a cargar al hacer

enlace clic en el enlace.

Color de la etiqueta | Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta
etiqueta
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Notas
A continuacion, se recogen las notas de este apartado.

1. Si la propiedad Direccién de un objeto grafico es una direccién directa y la propiedad
Tipo de datos es UNDEFINED, se utilizara un tipo de datos (BOOL, INT, DINT o REAL
basado en el tamafio implicito del valor de los datos) predeterminado. Si la propiedad
Direccién es un nombre de simbolo (variable), no sera necesario especificar la
propiedad Tipo de datos y podra establecerse como UNDEFINED. Sin embargo, si la
propiedad Tipo de datos se especifica para un simbolo (variable), debera coincidir
exactamente con el tipo de datos real del simbolo (variable).

Si la propiedad Direccién es una direccion directa para una referencia binaria de PLC
(referencia Quantum 0x/1x), establezca la propiedad Tipo de datos en BOOL. La
propiedad Tipo de datos sélo debe establecerse como BOOL para una referencia
binaria de PLC.

2. El significado de los posibles valores de la propiedad Tipo de datos es el siguiente.
Tipo de datos Significado
UNDEFINED No hay ningtn tipo de datos especificado.
BOOL Registro binario de 1 bit (booleano)
SHORT Entero de 8 bits con signo
USHORT Entero de 8 bits sin signo
INT Entero de 16 bits con signo
UINT Entero de 16 bits sin signo
DINT Entero de 32 bits con signo
UDINT Entero de 32 bits sin signo
REAL Coma flotante IEEE de 32 bits
TIME Entero de 32 bits sin signo (en milisegundos)
DATE Fecha (BCD de 32 bits)
TOD Hora del dia (BCD de 32 bits)
DT Fecha y hora (BCD de 64 bits)
3. Los limites de las propiedades Valor PLC maximo y Valor PLC minimo vienen

definidos por los limites naturales de la propiedad Tipo de datos establecida. Un
ajuste UNDEFINED para Tipo de datos se considera como REAL con respecto a sus
valores limite.

4. Para el botdn pulsador, proporcione un valor como minimo. Si la propiedad Direccién
es un nombre de simbolo (variable), sélo se enviara al PLC un valor y se ignoraran
los valores adicionales. Si la propiedad Direccion es una direccion directa, todos los
valores proporcionados se enviaran al PLC como un conjunto de valores que
comienza en la direccién directa especificada.
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Objetos graficos extendidos

Descripcion general
Los objetos graficos ampliados que se facilitan en el Editor grafico se utilizan para crear visualiza-
ciones graficas que simulan paneles de graficos avanzados. Todos los objetos de control y
supervision de datos disponen de funciones de comunicacion integradas y han sido disefiados
como objetos graficos independientes.

Sin embargo, tenga en cuenta que si se pierde la comunicacion con el dispositivo asociado al
objeto grafico ampliado, dicho objeto dejara de estar operativo sin que el dispositivo final lo
reconozca.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

e No utilice objetos graficos en situaciones en las que la pérdida de comunicacién con el médulo
FactoryCast pueda afectar a la integridad de las personas o de los materiales.
e No utilice objetos graficos en funciones de maquinaria criticas para la seguridad.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dafio al
equipo.

Por ejemplo, ha programado un objeto de pulsador para que accione un motor al pulsar el boton
y deje de accionarlo al soltar dicho botdn. Si se pierde la comunicacién mientras se pulsa el boton,
el motor continuara accionado aunque se haya soltado el botdn. Los objetos gréaficos no se deben
utilizar para controlar situaciones como ésta a menos que se instalen otros métodos de
enclavamiento en el sistema.

Ademas, para ayudar a los usuarios que deseen incluir varios subprogramas en una misma pagina
HTML, cada objeto del conjunto del Editor de graficos se entrega en una versién de subprograma
independiente. Cuando se utilizan junto con LiveBeanApplet, los objetos graficos del Editor

grafico se pueden usar del mismo modo que LivelLabelApplet.
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Escritor de texto ASCI|

El escritor de texto ASCII se basa en el widget de visualizacién de mensajes. Le permite introducir

texto nuevo.

Las propiedades del escritor de texto ASCII son:

Propiedad Descripcion Limites
Nombre Nombre del objeto grafico
Direccién Direccion directa o nombre de un simbolo Consulte la nota 1

(variable) para supervisar

Notas, pdgina 339

Longitud max. del
texto

Longitud maxima del texto

Color del texto

Color del texto

Fuente del texto

Tipo de fuente del texto

Bytes de Falso si el orden de destino de los bytes es el
intercambio mismo que el del PC.
Valor Texto propiamente dicho

Grafico de barras

Un grafico de barras representa analégicamente el valor de un simbolo (variable) o de una
direccion directa en un PLC. Dibuja una barra vertical cuya longitud es proporcional al valor en
porcentaje de su rango en unidades fisicas.

Las propiedades del grafico de barras son:

Propiedad Descripcion Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccién Direccion directa o nombre de un simbolo (variable) para Consulte la nota 1
monitorizar Notas, pdgina 339

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo (variable) Consulte la nota 2

Notas, pdgina 339

Fondo Color de fondo del objeto grafico

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del objeto grafico

Color de la etiqueta | Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta

etiqueta

Valor EU maximo

Valor maximo, en unidades fisicas, de la direccion directa o del
simbolo (variable)

Valor EU minimo

Valor minimo, en unidades fisicas, de la direccion directa o del
simbolo (variable)

Valor PLC maximo

Valor bruto maximo (no escalado) de la direccion directa o del
simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3
Notas, pdgina 339
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Propiedad

Descripcion

Limites

Valor PLC minimo

Valor bruto minimo (no escalado) de la direccion directa o del
simbolo (variable) del PLC

Consulte la nota 3
Notas, pdgina 339

Plano de fondo de
la barra

Color de fondo de la zona de indicacion de la barra

Color de la barra

Color de la barra indicadora (cuando el valor escalado esta entre
los limites alto y bajo)

Valor de limite muy
alto

Valor en unidades fisicas del limite "muy alto"

Color de limite muy
alto

Color de la barra indicadora cuando el valor escalado es superior
al limite "muy alto"

Valor de limite alto

Valor en unidades fisicas del limite "alto"

Color de limite alto

Color de la barra indicadora cuando el valor escalado es superior
al limite "alto"

Valor de limite bajo

Valor en unidades fisicas del limite "bajo"

Color de limite bajo

Color de la barra indicadora cuando el valor escalado es inferior
al limite "bajo".

Valor de limite muy
bajo

Valor en unidades fisicas del limite "muy bajo"

Color de limite muy
bajo

Color de la barra indicadora cuando el valor escalado es inferior
al limite "muy bajo".

Limite de banda Banda muerta (como porcentaje del rango de unidades fisicas) |De 0a 10
muerta que se va a aplicar a la comprobacion de los limites alto y bajo
Ancho del borde Ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico De 0 a 32

Color del borde

Color del borde del objeto grafico

Valor de PLC

Valor bruto de entrada (no escalado) simulado para probar el
objeto grafico

Consulte la nota 3
Notas, pagina 339
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Bitmap
El widget del bitmap muestra una imagen estatica de bitmap en la pantalla.

Las propiedades del widget del bitmap son:

Propiedad Descripcion Limites
Nombre Nombre del objeto grafico
Fondo Color de fondo del objeto gréafico Consulte la nota 1

Notas, pdgina 339

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del
objeto grafico

Color de la etiqueta | Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta
etiqueta

Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico

Color del borde Color del borde del objeto grafico
Selecciones de Representa los nombres de archivo de los
bitmap bitmaps personalizados que se van a visualizar.

La ruta raiz predeterminada de la ubicacion del
directorio es /FLASH1/wwwroot; ":images/ por lo
que se refiere a /[FLASH1/wwwroot/images/.

Bitmap genérico

El widget de bitmap genérico le permite mostrar un bitmap estatico para cada valor de una variable
PLC. Se puede utilizar para visualizar una animacién dinamica como, por ejemplo, el nivel
cambiante de un tanque.

Las propiedades del widget de bitmap genérico son:

Propiedad Descripcion Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccién Direccién directa o nombre de un simbolo (variable) para Consulte la nota 1
monitorizar Notas, pdgina 339

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo (variable) | Consulte la nota 2

Notas, pdgina 339

Fondo Color de fondo del objeto grafico Consulte la nota 1
Notas, pdgina 339

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del objeto grafico

Color de la etiqueta | Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta
etiqueta
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Propiedad

Descripcion

Limites

Selecciones de
bitmaps

Representa los nombres de archivo de los bitmaps
personalizados que se van a visualizar.

Al hacer clic en esta propiedad, se abre el editor de texto con el
que se pueden escribir las condiciones del valor de PLC y
bitmaps relacionados para mostrar, como por ejemplo,
"0:key.gif:images/", donde 0 es el valor de PLC, “key.gif” es el
archivo bitmap relativo al valor e “images”, el directorio en el
que se ubica el archivo.

La ruta raiz predeterminada de la ubicacién del directorio es
/FLASH1/wwwroot; images/ por lo que se refiere a
/FLASH1/wwwroot/images/.

Ancho del borde

El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico

Color del borde

Color del borde del objeto grafico

Valor de PLC

Valor de entrada simulado para probar el comportamiento del
objeto grafico

Enlace grafico

Un enlace grafico es un objeto grafico especial que permite acceder a otra visualizacion grafica al
hacer clic en él. Los enlaces graficos también se pueden reconocer por las etiquetas que estan

subrayadas y, ademas, el cursor del ratén adopta la forma de una mano cuando se desplaza sobre
ese objeto. Este objeto es especialmente util cuando el Editor de graficos se utiliza en la modalidad
de visualizacién, en la que no hay ninguna lista desplegable disponible.

Un enlace gréfico se puede utilizar también como hipervinculo a un archivo HTML. Si se introduce
una URL como Nombre de visualizacidn de enlace, la URL se podra abrir en una nueva ventana
del navegador pulsando la tecla MAYUS a la vez que se hace clic en el enlace. De lo contrario, la
URL se abrira en la ventana del navegador que esté abierta cuando se hizo clic en el enlace.

Si el Nombre de visualizacion de enlace esta vacio, la etiqueta no estara subrayada, y el objeto
visualizado se convertira en una simple etiqueta de texto.

Las propiedades del enlace de visualizacién son:

visualizacién de
enlace

Propiedad Descripcién Limites
Etiqueta Etiqueta del vinculo
Nombre de Nombre de una visualizacion grafica que se

cargara cuando se hace clic en un enlace, o URL
de una pagina web

Color de la etiqueta

Color de la etiqueta

Fuente de la
etiqueta

Tipo de fuente de la etiqueta

Selecciones de
bitmaps

Nombre de archivo del bitmap en el que se va a
hacer clic
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Indicador luminoso

El indicador luminoso muestra el valor de un simbolo (variable) o de una direccion directa en un
PLC con dos estados posibles. Si el valor de entrada es 0 se considerara desconectado y si el
valor es distinto de cero, se considerara conectado. Si la propiedad Intervalo de flash se establece
en un valor mayor de cero, la luz parpadeara mientras el valor de entrada esté conectado. Existe
un bitmap para el estado CON y otro diferente para el estado DES.

Las propiedades del indicador luminoso son:

Propiedad Descripcién Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccién Direccién directa o nombre de un simbolo Consulte la nota 1
(variable) para monitorizar Notas, pagina 339

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo | Consulte la nota 2
(variable) Notas, pagina 339

Fondo Color de fondo del objeto grafico

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del

objeto grafico

Color de la etiqueta | Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta

etiqueta

Palabra DES Texto que se va a mostrar cuando el valor de
entrada esta desconectado

Seleccion de Bitmap de la luz cuando se muestra la palabra

bitmap DES DES

Color de la palabra | Color del texto de la palabra DES

DES

Tipo de fuente de la | Tipo de fuente de escritura utilizada en el texto de

palabra DES la palabra DES

Palabra CON Texto que se va a mostrar cuando el valor de
entrada esta conectado

Seleccién de Bitmap de la luz cuando se muestra la palabra

bitmap CON CON

Color de la palabra | Color de la fuente de la palabra CON

CON

Fuente de la Tipo de fuente de escritura utilizada en el texto de

palabra CON la palabra CON

Intervalo de flash Tiempo de encendido intermitente (en ms) de la | De 200 a 2.000
luz cuando el valor de entrada esta conectado Se
establece en 0 para que no parpadee.
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Motor

Propiedad Descripcion Limites
Entrada invertida Si TRUE, invierte el valor de entrada. (La luz

mostrara el texto de la palabra DES cuando el

valor de entrada esté conectado).
Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico | De 0 a 32

Color del borde

Color del borde del objeto grafico

Valor de PLC

Valor de entrada simulado para probar el objeto
grafico

Consulte la nota 3
Notas, pdgina 339

El widget del motor muestra el valor de un simbolo (variable) o de una direccion directa en un PLC
con tres estados posibles. Si el valor de entrada de 0 se considerara desconectado, si el valor es
1, conectado y el resto de los valores se consideraran predeterminados. Los tres estados se

representan con bitmaps diferentes.

Las propiedades del widget del motor son:

Propiedad Descripcién Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccion Direccién directa o nombre de un simbolo Consulte la nota 1
(variable) para monitorizar Notas, pagina 339

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo | Consulte la nota 2
(variable) Notas, pagina 339

Fondo Color de fondo del objeto grafico

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del

objeto grafico

Color de la etiqueta

Color de la etiqueta

Fuente de la etiqueta

Tipo de fuente de la etiqueta

Palabra DES

entrada esta desconectado

Texto que se va a mostrar cuando el valor de

Seleccién de bitmap DES

DES

Bitmap del motor cuando se muestra la palabra

Color de la palabra DES

Color del texto de la palabra DES

Tipo de fuente de la palabra DES

la palabra DES

Tipo de fuente de escritura utilizada en el texto de

Palabra CON Texto que se va a mostrar cuando el valor de
entrada esta conectado
Seleccion de bitmap CON Bitmap del motor cuando se muestra la palabra

CON

Color de la palabra CON

Color de la fuente de la palabra CON
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Propiedad Descripcion Limites
Fuente de la palabra CON Tipo de fuente de escritura utilizada en el texto de
la palabra CON
Palabra PREDETERMINADO Texto que se va a mostrar cuando el valor de
entrada esta conectado
Seleccion de bitmap Bitmap del motor cuando se muestra la palabra
PREDETERMINADO PREDETERMINADO.
Color de la palabra Color del tipo de fuente de la palabra
PREDETERMINADO PREDETERMINADO
Fuente de la palabra Tipo de fuente de escritura utilizada en el texto de
PREDETERMINADO la palabra PREDETERMINADO
Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico | De 0 a 32
Color del borde Color del borde del objeto grafico
Valor de PLC Valor de entrada simulado para probar el objeto | Consulte la nota 3
grafico Notas, pagina 339

Canalizacion

La canalizacién muestra el valor de un simbolo (variable) o de una direccion directa en un PLC
con dos estados posibles. Si el valor de entrada es 0 se considerara desconectado y si el valor es
distinto de cero, se considerara conectado. Existe un bitmap para el estado CON y otro diferente

para el estado DES.

Las propiedades de la canalizacion son:

objeto grafico

Propiedad Descripcion Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccion Direccién directa o nombre de un simbolo Consulte la nota 1
(variable) para monitorizar Notas, pagina 339

Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo | Consulte la nota 2
(variable) Notas, pagina 339

Fondo Color de fondo del objeto grafico

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del

Color de la etiqueta

Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta

etiqueta

Palabra DES Texto que se va a mostrar cuando el valor de
entrada esta desconectado

Seleccién de Bitmap de la canalizacién cuando se muestra la

bitmap DES palabra DES
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Propiedad Descripcion Limites
Color de la palabra | Color del texto de la palabra DES
DES
Tipo de fuente de la | Tipo de fuente de escritura utilizada en el texto de
palabra DES la palabra DES
Palabra CON Texto que se va a mostrar cuando el valor de
entrada esta conectado
Seleccion de Bitmap de la canalizaciéon cuando se muestra la
bitmap CON palabra CON
Color de la palabra | Color de la fuente de la palabra CON
CON
Fuente de la Tipo de fuente de escritura utilizada en el texto de
palabra CON la palabra CON
Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico | De 0 a 32

Color del borde

Color del borde del objeto grafico

Valor de PLC

Valor de entrada simulado para probar el objeto
grafico

Consulte la nota 3
Notas, pagina 339

Botén pulsador
Un botdn pulsador envia valores preestablecidos a un PLC cuando se hace clic con el raton.

A continuacién, se muestran las propiedades del botén pulsador.

Propiedad Descripcién Limites
Nombre Nombre del objeto grafico
Direccién Direccién directa o nombre de un simbolo Consulte la nota 1
(variable) para monitorizar Notas, pagina 339
Tipo de datos Tipo de datos de la direccion directa o del simbolo | Consulte la nota 2
(variable) Notas, pagina 339
Fondo Color de fondo del objeto grafico
Valores Valores que se enviaran al PLC Consulte la nota 4
Nolas, pdgina 339
Valores de Valores para enviar al PLC una vez que haya
reseteado expirado el tiempo de retardo de reseteado Si no
se proporcionan valores de reseteado, no se
producira ninguna accién de reseteado.
Retardo de Tiempo de retardo (en milisegundos) que el boton | 0-2000
reseteado pulsador debe utilizar tras haber enviado los
valores al PLC y antes de enviar los valores de
reseteado.
Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del
objeto grafico
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Valvula

Propiedad Descripcion Limites
Color de la etiqueta | Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta

etiqueta

Etiqueta del botén | Etiqueta del texto para el botdn

Color de la etiqueta | Color de la etiqueta del botén

del botén

Fuente de la Tipo de fuente del mensaje de la etiqueta del

etiqueta del botén | boton

Seleccién de Bitmap del botén cuando se muestra el estado

bitmap DES DES

Seleccién de Bitmap del botén cuando se muestra el estado

bitmap CON CON

Ancho del borde El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico | De 0 a 32

Color del borde

Color del borde del objeto grafico

La valvula muestra el valor de un simbolo (variable) o de una direccién directa en un PLC con dos
estados posibles. Si el valor de entrada es 0 se considerara desconectado y si el valor es distinto
de cero, se considerara conectado. Existe un bitmap para el estado CON vy otro diferente para el

estado DES.

Las propiedades de la valvula son:

Propiedad Descripcion Limites

Nombre Nombre del objeto grafico

Direccion Direccién directa o nombre de un simbolo Consulte la nota 1
(variable) para monitorizar Notas, pdgina 339

Tipo de datos Tipo de datos de la direccién directa o del simbolo | Consulte la nota 2
(variable) Notas, pdgina 339

Fondo Color de fondo del objeto grafico

Etiqueta Etiqueta que se va a mostrar como parte del

objeto grafico

Color de la etiqueta

Color de la etiqueta

Fuente de la Tipo de fuente de la etiqueta

etiqueta

Palabra DES Texto que se va a mostrar cuando el valor de
entrada esta desconectado

Seleccién de Bitmap de la valvula cuando se muestra la

bitmap DES palabra DES
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Propiedad

Descripcion

Limites

Color de la palabra
DES

Color del texto de la palabra DES

Tipo de fuente de la
palabra DES

Tipo de fuente de escritura utilizada en el texto de
la palabra DES

Palabra CON

Texto que se va a mostrar cuando el valor de
entrada esta conectado

Seleccion de
bitmap CON

Bitmap de la valvula cuando se muestra la
palabra CON

Color de la palabra
CON

Color de la fuente de la palabra CON

Fuente de la
palabra CON

Tipo de fuente de escritura utilizada en el texto de
la palabra CON

Intervalo de flash

Tiempo de encendido intermitente (en ms) de la
luz cuando el valor de entrada esta conectado. Se
establece en 0 para que no parpadee.

De 200 a 2.000

Ancho del borde

El ancho (en pixeles) del borde del objeto grafico

De 0 a 32

Color del borde

Color del borde del objeto grafico

Valor de PLC

Valor de entrada simulado para probar el objeto
grafico

Consulte la nota 3
Notas, pagina 339
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Notas

A continuacion, se recogen las notas de este capitulo.

1.

Si la propiedad Direccién de un objeto grafico es una direccién directa y la propiedad
Tipo de datos es UNDEFINED, se utilizara un tipo de datos (BOOL, INT, DINT o
REAL basado en el tamafio implicito del valor de los datos) predeterminado. Si la
propiedad Direccion es un nombre de simbolo (variable), no sera necesario
especificar la propiedad Tipo de datos y podra establecerse como UNDEFINED. Sin
embargo, si la propiedad Tipo de datos se especifica para un simbolo, sélo sera
valida si coincide exactamente con el tipo de datos real del simbolo.

Si la propiedad Direccion es una direccion directa para una referencia Quantum
0x/1x, la propiedad Tipo de datos debera definirse en BOOL. La propiedad Tipo de
datos puede ser BOOL sélo para una referencia binaria de PLC.

El significado de los posibles valores de la propiedad Tipo de datos es el siguiente:

Tipo de datos Significado

UNDEFINED No hay ningtn tipo de datos especificado.
BOOL Registro binario de 1 bit (booleano)
SHORT Entero de 8 bits con signo

USHORT Entero de 8 bits sin signo

INT Entero de 16 bits con signo

UINT Entero de 16 bits sin signo

DINT Entero de 32 bits con signo

UDINT Entero de 32 bits sin signo

REAL Coma flotante IEEE de 32 bits

TIME Entero de 32 bits sin signo (en milisegundos)
DATE Fecha (BCD de 32 bits)

TOD Hora del dia (BCD de 32 bits)

DT Fecha y hora (BCD de 64 bits)

Los limites de las propiedades Valor PLC maximo y Valor PLC minimo vienen
definidos por los limites naturales de la propiedad Tipo de datos establecida. Un
ajuste UNDEFINED para Tipo de datos se considera como REAL con respecto a sus
valores limite.

Para el botén pulsador, introduzca un valor como minimo. Si la propiedad Direccion
es un nombre de simbolo, solo se enviara al PLC un valor y se ignoraran los valores
adicionales. Si la propiedad Direccion es una direccion directa, todos los valores se

enviaran al PLC como una matriz que comienza en la direccion directa especificada.
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Apéndices

Introduccién

Estos apéndices técnicos completan la informacion de esta guia.

Contenido de este anexo

Este anexo contiene los siguientes capitulos:

Capitulo Nombre del capitulo Pagina
A Caracteristicas técnicas de TCP/IP 343
B Detalles de la direccion IP 357
C Clases de servicios Transparent Ready 365
D MIB privada de Schneider 369
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Apéndice A

Caracteristicas técnicas de TCP/IP

Acerca de este capitulo

Este capitulo contiene algunas de las caracteristicas de comunicaciones y de red mas técnicas de
TCP/IP, ya que se refiere a dispositivos Modicon M340.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Resumen de las caracteristicas TCP/IP 344
Gestion de direcciones de modulos Ethernet 346
Comunicacion Modbus en el perfil TCP/IP 347
Gestion de conexiones TCP para Modbus 350
Apertura de una conexién TCP/IP 351
Cierre de una conexiéon TCP/IP 353
Conexiones TCP/IP interrumpidas 354
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Resumen de las caracteristicas TCP/IP

Perfil de comunicacion TCP/IP

La siguiente figura muestra la composicion de una pila TCP/IP tipica tal y como se relaciona con
el modelo OSI de 7 capas:

Ethernet
7 - Capa de
aplicacién Modbus FTP HTTP BOOTP SNMP
4 - Capa de
transporte TCP UDP
3 - Capa de red P

2- Capa de T
enlace

Ethemet 11/802.3

1 - Capa fisica

Puerto 502 del software

El puerto reservado para BMX NOE 01x0 o el puerto Ethernet de BMX P34 20x0 es el puerto TCP
502. Para acceder al servidor de estos médulos, hagalo a través de este puerto.
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Limite de tiempo en una conexién TCP

Si no se puede establecer una conexién TCP (por ejemplo, cuando el destino no esté presente),
se producira un error de limite de tiempo pasados 80 segundos.

Si el primer intercambio no se ha realizado correctamente, confirme que cada limite de tiempo de
la funcidon de comunicacién esta establecido en un valor superior a 80 segundos.

NOTA:

Si estd usando un blogue de funciones derivado (DFB), puede anadir un temporizador para

comprobar la finalizacién de un bloque de funciones:

e Para comprobar que el bloque de funciones esta incompleto, escriba un temporizador On para
activar la funcion. Si el tiempo supera el valor preestablecido, se establece la variable asociada
con el pin.

Resultado: Recibira un error de limite de tiempo indicando que la comunicacion no funciono.

e Para comprobar que el bloque de funcién estéa completo, observe las salidas active, error
y complete del bloque de funciones de comunicacion. (Es posible que no existan en funcién
de los bloques usados). Use completado como un evento. Si el evento finaliza en el tiempo
establecido, no se registrara ninguna alarma. (Basicamente, se restablece solo.)

Trama "Mantener activada"

La capa TCP envia una trama "Mantener activada" (véase pagina 354)cada dos horas aproxima-
damente de manera que se pueden detectar las interrupciones de la conexion (por ejemplo,
desconexion del cable, corte de corriente al cliente por parte del servidor etc.).
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Gestidon de direcciones de modulos Ethernet

Introduccion

A ATENCION

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO

Se deben gestionar las direcciones IP de los médulos con cuidado debido a que cada dispositivo
de la red necesita una direccion unica. Si dos dispositivos tienen la misma direccion de red, no
se puede predecir el funcionamiento del equipo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dafio al equipo.

NOTA: Consulte con el administrador del sistema para obtener la direccion de red y la mascara
de subred adecuadas.

Direccion MAC

La direcciéon MAC es exclusiva para cada modulo Ethernet. Viene establecida de fabrica por el
fabricante de los modulos.

NOTA: Dado que existe riesgo de direcciones duplicadas, debe comprobar que la direccion es
conforme al esquema de direccionamiento del fabricante.

Direccién IP
Caso general: defina esta direccidn al configurar el médulo. Esta direccion debe ser Unica.

Excepcién: en caso de que Control Expert, el servidor, etc., no la hayan configurado, la direccion
IP predeterminada de BMX NOE 01x0 y el puerto Ethernet de las CPU BMX P34 20x0 se deriva
de la direccion MAC (véase pagina 68).
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Comunicaciéon Modbus en el perfil TCP/IP

Mensajes de Modbus y puerto TCP 502

Desde 1979, Modbus ha sido el estandar de la industria de los protocolos de conexion serie.
Millones de dispositivos de automatizacion utilizan Modbus en las comunicaciones. En Ethernet,
el puerto TCP 502 esta reservado para Modbus.

Por tanto, los mensajes Modbus se pueden usar para intercambiar datos de automatizacion en
TCP/IP Ethernet e Internet, y también para el resto de aplicaciones (intercambio de archivos,
paginas web, correo electrénico, etc.). La sencilla estructura de Modbus permite descargar las
especificaciones y el cddigo fuente de muchos dispositivos que usan el protocolo TCP/IP de
Modbus. Estos elementos estan disponibles sin cargo en el sitio web Modbus-IDA (www.modbus-
ida.org).

Rutas de acceso de mensajes del puerto 502:
e ruta de acceso del servidor:

O Los mensajes del puerto 502 pueden procesar hasta 8 peticiones de entrada de la red. Las
peticiones se reciben durante la exploracion anterior y se envian al servidor Modbus en la
seccion IN.

O Los mensajes del puerto 502 pueden procesar hasta 8 respuestas desde el servidor Modbus
en la seccion IN (incluida la escritura de los datos en el conector).

e ruta de acceso del cliente:
O Los mensajes del puerto 502 pueden procesar hasta 16 solicitudes de salida desde la
aplicacion en la seccion OUT (incluida la escritura de los datos en el conector).
O Los mensajes del puerto 502 pueden procesar hasta 16 respuestas de entrada desde la red
en la seccion IN. Las respuestas se envian a la aplicacion.
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Comunicaciones Modbus

Este servicio permite la comunicacion a través del protocolo Modbus entre un PLC Modicon M340

y:

e un PLC Quantum

e un PLC Premium

e un PC con software de supervisor

e otro dispositivo que cumpla con el protocolo Modbus

En la siguiente figura se muestran las comunicaciones Modbus sobre conexiones TCP/IP abiertas:

[l | i ] M |

=l
(&

PLC Modicon M340 (1)
PLC Modicon M340 (2)
protocolo Modbus
cliente/servidor Quantum
supervisor cliente
Ethernet TCP/IP

OB WN =

El mismo moédulo puede comunicarse con un dispositivo remoto en la modalidad de cliente (por
ejemplo, un PLC Quantum) y otro dispositivo remoto en la modalidad de servidor (por ejemplo, un
PC supervisor).

En la figura anterior, el PLC (1) Modicon M340 es el cliente del PLC Quantum. Abre la conexion
TCP/IP y envia mensajes Modbus al Quantum. El PLC Modicon M340 (2) es el servidor para el
supervisor. El supervisor ha abierto una conexién TCP/IP para enviar mensajes Modbus al PLC
Modicon M340 (2).
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Intercambio de datos

Las siguientes peticiones se dirigen al dispositivo en el que desea realizar las operaciones de
lectura o escritura de variables:

Solicitudes Modbus Cddigo de funcién Funcién de comunicacién
(hexadecimal)

Lectura de bits 16#01 READ_VAR

Lectura de bits de entrada 16#02 READ VAR

Lectura de palabras 16#03 READ_VAR

Escritura de un bit o de n bits | 16#0F WRITE_VAR

Escritura de una palabra o de | 16#10 WRITE_VAR

n palabras

NOTA: El valor de timeout de READ VAR lo puede configurar el usuario de la manera siguiente:
e Siintroduce el valor 0 como valor de timeout, el bloque agotara el tiempo de espera.

e Siintroduce un valor distinto de cero, el bloque agotara el tiempo de espera en el valor distinto
de cero introducido.

Correspondencia de tipos de objetos

En esta tabla se describe la correspondencia de tipos de objetos entre un PLC Modicon M340 y
un PLC Momentum, Quantum o Premium:

Objetos Modicon M340 Objetos Quantum o Momentum
%MW: palabras internas 4x... area de memoria
%M: bits internos 0x... area de memoria
%IW: palabras de entrada 3x... area de memoria
%! bits de entrada 1x... area de memoria

31007134 07/2020 349



Caracteristicas técnicas de TCP/IP

Gestidon de conexiones TCP para Modbus

Descripcion general

La conexion puede abrirse mediante el PLC local o una estacién remota que desea comunicarse
con el PLC local.

Las conexiones se caracterizan por el par:

(puerto TCP local, direccién IP local; puerto TCP remoto, direccidédn IP
remota)

NOTA: La gestidon de conexiones es transparente al usuario.
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Apertura de una conexiéon TCP/IP

Presentacion

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

No se puede exceder de la cantidad maxima de conexiones. Las conexiones inactivas que se
cierran automaticamente cuando se alcanza el limite pueden afectar al funcionamiento del
sistema. Consulte los comentarios sobre las conexiones cerradas (véase pdgina 353).

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dafio al
equipo.

Una conexion TCP/IP se puede abrir debido a una solicitud de:
e un dispositivo remoto
e el PLC local

Con un dispositivo remoto

El médulo se prepara para una conexién procedente de un dispositivo remoto. Al recibirse la
conexion, se realiza una verificacion de la direccion IP de la maquina remota sélo si se activa la
comprobacion de control de accesos (véase pagina 152). La prueba consiste en comprobar si la
direccion figura en una lista de maquinas remotas autorizadas a conectarse:

e resultado positivo: la conexién se abre

e resultado negativo: la conexion se cierra

Con un PLC local

Cuando una funcién de comunicacién envia un mensaje mientras no existe conexién con el
dispositivo remoto, el médulo abre automaticamente (de manera interna) una conexion al puerto
remoto 502.
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Ejemplo de c6mo abrir una conexién

La siguiente figura muestra un ejemplo de conexiones. (Todas las comunicaciones son a través
de Ethernet TCP/IP.)

PLG PLG
192.168.1.1 |192.168.'I.2
g

192.168.1.4

En este ejemplo, hay abiertas tres conexiones TCP para la comunicacion entre el PC y las
estaciones PLC o entre dos estaciones PLC.

Cualquiera de los dos PLC puede abrir la conexion entre ellos.
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Cierre de una conexién TCP/IP

Resumen

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO IMPREVISTO DEL EQUIPO
No supere la cantidad maxima de conexiones.

e Las conexiones inactivas que se cierran automaticamente cuando se alcanza el limite pueden
afectar al funcionamiento del sistema.

e La configuracion de Control Expert en modalidad TCP/TP no es una conexion de terminales,
se puede cerrar. Cuando se alcanza la cantidad maxima de conexiones, puede que se cierre
la conexion de Control Expert.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones serias o dafo al
equipo.

Las conexiones TCP/IP se pueden cerrar a través de la:

e Estacion remota: la estacion remota termina la comunicacién enviando un cierre de la conexion
TCP/IP.

e Estacion local: cuando se alcanza la cantidad maxima de conexiones abiertas y se necesita una
conexion nueva, se cerrara la conexion que lleva inactiva mas tiempo.

En otra seccion de esta guia podra encontrar informacion detallada sobre la cantidad maxima de

conexiones para BMX NOE 01x0 (véase pagina 726)y la cantidad maxima de conexiones para
las CPU BMX P34 20x0 (véase pagina 134).
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Conexiones TCP/IP interrumpidas

Presentacion

Hay dos tipos de conexiones TCP/IP interrumpidas:
e un problema fisico con el cable de red (cortado o desconectado)
e |a desaparicion del dispositivo remoto (fallo, pérdida de alimentacion, etc.)

Si el socket esta activo, el dispositivo puede detectar la conexion fallida rapidamente mediante el
bit de diagnéstico, el LED, el bit de estado, etc. Sila conexion del socket no esta activa, la conexién
fallida se detecta después de 2 horas mediante la solicitud Mantener activada. Si la conexién se
restablece durante este intervalo, el método para reiniciar los comandos varia segun el tipo de
interrupcion:

e desconexion del cable

e pérdida de conexion con el servidor

e pérdida de conexion con el cliente

Estas situaciones se explican a continuacion.

NOTA: En otra seccion de esta guia se proporcionan instrucciones para abrir una conexion
(véase pagina 357)y cerrar una conexion (véase pagina 353).

Desconexién del cable

En este caso, la interrupcion de la conexién esta causada por un cable de red, pero las dos
estaciones permanecen operativas.

Cuando se vuelva a conectar el cable, la comunicacion entre el médulo Modicon M340 y el
dispositivo remoto se iniciara de nuevo sobre la misma conexién TCP/IP que estaba abierta
anteriormente.

Pérdida de conexion con el servidor

El dispositivo remoto que ha desaparecido era el servidor.

Dispositivo remoto

Quantum

1 El médulo Modicon M340 cliente aun esta enviando datos sobre la conexién antigua (que permanece
abierta a la mitad).

2 Elservidor recibe la informacién sin la que conexién asociada envie un comando Restablecer y cierra a la
antigua conexion.

3 El médulo Modicon M340 cliente abre una conexién nueva.

354
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Pérdida de conexion con el cliente
El dispositivo remoto que ha desaparecido era el cliente.

Quantu

Dispositivo n;-motocD

SMTP

1 El cliente abre una conexién nueva.
2 El médulo Modicon M340 servidor recibe la solicitud de abrir una conexion nueva.
3 Elmddulo Modicon M340 servidor cierra la conexién antigua (si no hay nada en curso) y autoriza la nueva.
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Apéndice B

Detalles de la direccion IP

Acerca de este capitulo

En este capitulo se tratan algunos detalles importantes de las direcciones IP que se deben tener
en cuenta al incorporar capacidades Transparent Ready al disefio de la red.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Direcciones y clases de IP 358
Consideraciones de la multidifusion 363
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Direcciones y clases de IP

Resumen

Una direccion IP permite que un dispositivo tenga una direccion Iégica Unica para ubicar el
dispositivo en la red TCP/IP y agruparlo con otros para el disefio y la administracion de la red.

Notacién decimal con puntos

Un equipo ve una direccion IP en el formato binario de 32 bits. Para una mayor facilidad de uso,
los 32 bits se han dividido en cuatro grupos de 8 bits. Cada grupo se convierte en su equivalente
decimal, lo que resulta en cuatro numeros decimales separados por puntos. Como ejemplo, una
direccion IP en cédigo binario 10001011.00101101.00100100.00001100 puede escribirse en un
formato mas sencillo convirtiendo cada byte individual en un valor decimal, 139.45.36.12.

10001011 00101101 00100100 00001100
139 45 36 12

Direccion de red definida

Una direccion IP esta compuesta por dos partes: la direccion de red y la direccion del host o
dispositivo. La mascara de subred es un filtro que se aplica a la direccion IP para determinar qué
parte de la direccion IP es la direccion de red y qué parte es la direccion del host o dispositivo. La
direccion de red es la parte de una direccion IP que identifica la subred de la que la direccion forma
parte. La mascara es un valor de 32 bits que utiliza el bit uno para las partes de red y subred y el
bit cero para la parte del host. En el direccionamiento con clases, la parte de direccién de red de
la direccion IP esta compuesta por uno, dos o tres bytes, comenzando por la izquierda.

Direccion IP 11000000 10100000 00010100 00110000 192.160.20.48
Mascara de 11111111 11111111 11111111 00000000 |255.255.255.0
subred

Parte delared | 11000000 |10100000 00010100 | 00000000 |192.160.20.0
de la direccion IP
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Direccionamiento con clases

En el direccionamiento con clases, hay tres clases posibles de direcciones IP que pueden
utilizarse, en funcién del tamafio de su empresa:

e Clase A=de 0.0.0.0/8 a 127.0.0.0/8.

e Clase B =de 128.0.0.0/16 a 191.255.0.0/16

e Clase C =de 192.0.0.0/24 a 223.255.255.0/24

e La Clase D =de 224.0.0.0 a 239.255.255.255 se utiliza para multidifusion (véase pagina 364).

El resto de direcciones conocidas como Clase E estan reservadas para un uso experimental.
Una direccion esta compuesta por dos partes:

e Lainformacion de redy
e la informacion del host (dispositivo de nodo o final).

La direccién IP esta compuesta por cuatro conjuntos de nimeros decimales denominados bytes,
cada uno separado por un punto, con un valor que va de 0 a 255 y que representa un nimero
convertido de binario a decimal.

Direccionamiento sin clases

El direccionamiento sin clases (también conocido como CIDR o sumarizacion de redes) se
desarroll6 para mejorar los problemas actuales de Internet con respecto al uso eficaz del espacio
de direccion. También se utiliza para agregarlo a la escalabilidad de enrutamiento de redes. La
asignacion de partes del gran niumero, aunque también limitado, de direcciones a una empresa al
mismo tiempo a menudo provocaba la pérdida de algunas direcciones reservadas. La inclusion de
cada red en una tabla provocaba una sobrecarga. Asimismo, las medianas empresas que entran
en la categoria clase B han sido las que mas rapido se han multiplicado, utilizando gran parte del
espacio de dicha clase. El direccionamiento sin clases, gracias a que permite la flexibilidad del
punto de delineacién entre la informacion de red y la informacién del host, ha aumentado el
numero de direcciones disponibles para todos los tamafios de empresa y ha reducido el tamafio
de tablas de enrutamiento.

Seleccién de un rango de direcciones
Las direcciones publicas, para su uso en Internet, se asignan a través de una organizacion
administradora de nombres de dominio en Internet denominada Internet Assigned Numbers
Authority (IANA). Sin embargo, puede que ya se haya asignado una seccién de direcciones a su
empresa, tras lo cual su personal de Tl podra asignar la cantidad que necesite. Si no se le ha
proporcionado un conjunto predefinido de intervalos de direcciones IP, debe tener en cuenta que
IANA ha reservado los tres bloques siguientes para redes privadas de Internet:
10.0.0.0 - 10.255.255.255 (prefijo 10/8)
172.16.0.0 - 172.31.255.255 (prefijo 172.16/12)

192.168.0.0 - 192.168.255.255 (prefijo 192.168/16)
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Direcciones especiales

Hay tres tipos de direcciones especiales que hay que mencionar:
e difusién

e Bucle de prueba

e dered

Un mensaje de difusion, por lo general utilizado para la gestion de red y el diagnéstico, se dirige
a todas las estaciones de la red. La direccion de destino de un mensaje de difusion esta formada
en su totalidad por 1 (255.255.255.255).

Una direccién de bucle de prueba se utiliza para comprobar la implantacion del protocolo TCP/IP
en un host. Las capas inferiores se omiten enviando una direccién de bucle de prueba. Esto
permite que se puedan realizar pruebas a las capas superiores (IP y superior) sin exponer a las
capas inferiores a posibles problemas. 127.0.0.1 es la direccion que se suele utilizar para la
realizacion de bucles de prueba.

Como se ha descrito en la seccién anterior, la direccion de red hace referencia a la parte de red
de una direccion IP.

Direcciones suficientes

Cuando planifique su red, debe anticipar la necesidad de estas direcciones:

e para la pasarela (una direccion),

e para difusion,

e para el nimero de servicios y

e para dispositivos agregados a la red en un futuro.

Puede encontrar herramientas en Internet que le ayuden a calcular el numero de direcciones que
necesite su red.
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Sumarizacién de redes

La formacioén de subredes divide una red de gran tamafio en segmentos que pueden gestionarse
con mayor facilidad; le permite aumentar el nimero de redes utilizando sélo la direccién IP Unica.
No necesita solicitar mas numeros de direcciones IP que el limite indicado.

El trafico de red se reduce mediante el envio de mensajes Unicamente a un segmento limitado de
la red. La sumarizacion de redes puede ser especialmente util en una red que gestione una gran
cantidad de trafico de difusién. También puede ser Util si cuenta con una conexion WAN lenta para
sus ubicaciones remotas.

En el caso de subredes, la mascara de subred predeterminada para una red se amplia para cubrir
bits de la direccion que en otro caso formarian parte del campo del host. Una vez se han
enmascarado estos bits, pasan a formar parte del campo de red y se utilizan para identificar
subredes de la red de mayor tamafio.

Seleccione una subred de un tamafo adecuado (numero de direcciones) para el nimero de
dispositivos del mismo; un tamafo que permita su crecimiento, pero que no suponga un
desperdicio de direcciones. Por ejemplo, si tiene 50 dispositivos, seleccione una subred de 64
direcciones, no 1.024. La siguiente tabla contiene una columna que indica el numero de
direcciones y otra, con la mascara correspondiente.

Mascara de subred Numero de direcciones
0.0.0.0 4,294,964,086
128.0.0.0 2,147,482,048
192.0.0.0 1,073,741,024
224.0.0.0 536,870,512
240.0.0.0 268,435,256
248.0.0.0 134,217,628
252.0.0.0 67,108,864
254.0.0.0 33,554,432
255.0.0.0 16,777,216
255.128.0.0 8,388,608
255.192.0.0 4,194,304
255.224.0.0 2,097,152
255.240.0.0 1,048,576
255.248.0.0 524,288
255.252.0.0 262,144
255.254.0.0 131,072
255.255.0.0 65,536
255.255.128.0 32,768
255.255.192.0 16,384
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Mascara de subred Numero de direcciones
255.255.224.0 8,192
255.255.240.0 4,096
255.255.248.0 2,048
255.255.252.0 2048
255.255.254.0 1024
255.255.255.0 512
255.255.255.128 128
255.255.255.192 64
255.255.255.224 32
255.255.255.240 16
255.255.255.248 8
255.255.255.252 4
255.255.255.254 2
255.255.255.255 1

Para una subred con 64 direcciones, la mascara de subred es 255.255.255.192. Por lo tanto, la
direccion IP seria 192.168.11., la direccion de red seria 192.168.0 y el intervalo de host iria de 0,1
a 0,63.

Utilizacion de subredes en una planta

Al utilizar subredes en su planta, puede dividirla en secciones para evitar una sobrecarga de
trafico. Utilice un enrutador para pasar trafico entre subredes. No debe haber grupos de mas de
200 a 300 dispositivos por red. No obstante, es preferible contar con redes méas pequefias con
grupos de 50 a 100 dispositivos. Agregue redes si necesita suministrar mas dispositivos que el
ndmero deseado.

Asignacion de direcciones

Puede obtener direcciones a partir de la organizacion que las administra o utilizar un grupo de las
que ya estan asignadas a su empresa. El siguiente paso es asignar una direccién unica a cada
dispositivo final a través de uno de los siguientes métodos. En la configuracion de direcciones
estaticas, se asigna a cada usuario una direccion IP fija que debe utilizar cada vez que se conecte
a Internet. La configuracion de direcciones dinamicas asigna la direccion IP automaticamente
segun se necesite. BootP (protocolo Bootstrap) permite que una estacion de trabajo se configure
a si misma sin una unidad de disco duro o disquete. La estacion de trabajo puede descubrir su
propia direccion IP, la direccion IP de un servidor y un archivo que debe cargarse en la memoria
para arrancar la maquina. DHCP asigna una direccion diferente a un dispositivo cuando la solicite.
El software, en lugar del administrador como ocurre en la configuracién de direcciones estaticas,
mantiene un seguimiento de las direcciones IP.
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Consideraciones de la multidifusion

Resumen
La multidifusion IP, un método para enviar mensajes de modo selectivo fomentado por un
consorcio industrial de empresas destacadas, es una tecnologia en alza que se ira utilizando cada
vez més en los siguientes casos:

e Supervision. informacion sobre fabricacion y otros tipos de informacién en tiempo real, equipos
de sensores o sistemas de seguridad.

e Anuncios: tiempo de red, planificaciones de sesion de multidifusion, numeros aleatorios,
claves, actualizaciones de configuracion, etc.

e Distribucion de archivos y almacenamiento en caché: contenido de sitios web, variables

binarias ejecutables

e Distribucion programada de audio y video

e Medios no inferactivos: titulares de noticias, actualizaciones sobre meteorologia, resultados
deportivos, etc.

En Internet
Debe asegurarse de que su enrutador o conmutadores admitan la multidifusion, que sus
estaciones de trabajo estén configuradas para entrar en grupos de multidifusion y que haya
instalado las aplicaciones especificas necesarias para recibir la multidifusion.

Transporte de multidifusion IP
El protocolo UDP se emplea en la multidifusion IP. La direccién de multidifusion seleccionada es
importante a la hora de permitir que los administradores de red controlen el modo en que los hosts
(dispositivos finales) entran en los grupos y cémo intercambian informacion de multidifusion los
enrutadores.
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Direcciones de multidifusién IP

En la multidifusion IP, cada grupo tiene un ID de grupo de multidifusién, un conjunto de direcciones
IP de clase D utilizadas para especificar el destino de un mensaje. Las direcciones van de
224.0.0.0 a 239.255.255.255. Cada direccion IP de multidifusion puede tener cierto nimero de
hosts que la estén escuchando. Los hosts pueden pertenecer a un grupo de multidifusion; las
direcciones IP estan relacionadas con dicho grupo. Cada dispositivo configurado tiene una
direccién IP de multidifusion ademas de su propia direccion IP.

Las direcciones de clase D se clasifican del siguiente modo:

e asignadas permanentemente: direcciones en el rango de 224.0.0.0 a 224.0.0.225, asignadas
permanentemente por IANA para ciertas aplicaciones como protocolos de enrutamiento; por
ejemplo:

O 224.0.0.0 para la direccién de base

O 224.0.0.1 para todos los sistemas de esta subred

O 224.0.0.2 para todos los enrutadores de esta subred
O 224.0.0.4 para los enrutadores DVMRP

e 110 permanente: direcciones en el rango de 224.0.1.0 a 238.255.255.255, utilizadas para la
asignacion que sea necesaria en Internet

e administradas no permanentes:. direcciones en el rango de 239.0.0.0 a 239.255.255.255,
reservadas para su uso en intranets privadas
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Apéndice C

Clases de servicios Transparent Ready

Clases de servicio

Introduccién

Las clases de servicios de Transparent Ready permiten identificar los servicios proporcionados
por cada dispositivo, como:

e Servicios de diagndstico, visualizacion y control mediante las tecnologias web

e Servicios de comunicacion Ethernet

Clases de servicio web

Las cuatro clases de servicios web se definen mediante letras:
e clase A: no hay disponible ningun servicio web

e clase B: servicios web estandar

e clase C: servicios web configurables

e clase D: servicios web activos

Los dispositivos Transparent Ready con un servidor web incorporado pueden proporcionar cuatro
tipos de servicios web:

e mantenimiento

e control

e diagnostico

e opcional, como documentacion y configuracion
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NOTA: La disponibilidad de las clases de servicio web depende de la seleccion que realice de
tarjetas de memoria estandar y opcionales (véase pdgina 52).

Esta tabla especifica los servicios proporcionados por cada clase de servicio web (A, B, C, D):

Clase de servidor
web

Servicios web

software de
dispositivo remoto

® autopruebas
remotas

servicio
e visualizador de
datos

servicio
o diagndstico de
datos

Mantenimiento Supervisién y Diagnésticos Opcional
conexion Tl
ninguno ® sin servicio web
B | estandar ® actualizacién de e descripcion del ® descripcion del e configuracién de

parametros de red
y de servicios de
comunicacién
Ethernet

o documentacion del
dispositivo

C | configurable

® actualizacion del
sitio web del
usuario

e editor de variables
PLC

® comandos remotos

® paginas web del
usuario

o SOAP/XML
(servidor)

o diagndstico del
servicio de
comunicacion

o estado de recursos
de dispositivos
internos

o documentacion del
usuario

D | activo

® actualizacion del
sitio web del
usuario

® ejecucion
auténoma de
servicios
especificos (por
ejemplo,
notificacion de
alarma por correo
electronico,
intercambio con
bases de datos,
calculos, etc.)

e SOAP/XML
(cliente/servidor)

o estados definidos
por el usuario

o documentacion del
usuario
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Clases de servicios de comunicaciéon Ethernet

Los servicios de comunicacion Ethernet proporcionados por los dispositivos son (identificados por

namero):

e clase 10: servicios de comunicacion Ethernet estandar
e clase 20: servicios de gestion de comunicaciones Ethernet (nivel de red y nivel de dispositivo)
e clase 30: servicios de comunicacion Ethernet avanzados

Los dispositivos Transparent Ready pueden proporcionar estos servicios de comunicacion

Ethernet:

Servicio de mensajes Modbus TCP/IP (véase pagina 104)
Servicio de exploracién de E/S (véase pdgina 80)
Servicio FDR (sustitucién rapida de dispositivo) (véase pagina 99)
Servicio de administracion de red SNMP (véase pagina 90)
Servicio de datos globales (véase pagina 96)

Servicio de gestion de ancho de banda (véase pagina 100)

La siguiente tabla especifica los servicios proporcionados por cada clase de servicio de
comunicacion Ethernet:

Clases de servicios de
comunicacion Ethernet

Servicios de comunicacién Ethernet

Mensajes de Modbus

Exploracion de E/S

FDR

30 servicios lectura/escritura de E/S ® lectura/escritura de E/S | control/actualizaciéon
avanzados directa periddica automatica de la
e configuracion de la lista | configuracion de pardmetros
de dispositivos de dispositivos
20 | servicios de explorados ® asignacion automaticade
gestion de parametros de red y
comunicaciones direcciones IP
® configuracion de
control/actualizacion y
parametros de
dispositivos por el
usuario
10 servicios estandar | lectura/escritura de palabras Asignacion local de la

de datos

direccion IP Comprobacion
de direcciones IP duplicadas
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Clases de servicios de comunicacion Ethernet (continuacion):

Clases de servicios de
comunicacion Ethernet

Servicios de comunicacién Ethernet

Administracion de redes
SNMP

Datos globales

Gestion de ancho de banda

30 servicios uso de la biblioteca MIB por | publicacion/suscripciéon de | supervision de nivel de
avanzados el administrador de SNMP | variables de red carga

20 servicios de deteccion de dispositivos por
gestion de el administrador SNMP
comunicaciones

10 | servicios estandar

Seleccion de dispositivos Transparent Ready

Los dispositivos Transparent Ready se engloban en cuatro familias principales:
e dispositivos de campo de tipo sensor y actuador (sencillo o inteligente)

e controladoresy PLC
e aplicaciones Interfaz hombre-maquina (HMI)
e servidores y pasarelas dedicadas

Los servicios proporcionados por un dispositivo Transparent Ready determinado se identifican por
el nivel de servicio web (una letra) seguido por el nivel de servicio de comunicacion Ethernet (un
ndmero). Por ejemplo:
e Un producto de clase A10 es un dispositivo de la clase A de servicios web (ninguno) y clase 10

de servicios Ethernet (estandar)
e Un producto de clase C30 es un dispositivo de la clase C de servicios web (configurable) y clase

30 de servicios Ethernet (avanzado)

NOTA: Las clases de servicios son subconjuntos incrementales. Es decir, la clase D incluye todos
los servicios de la clase C, y la clase C incluye todos los servicios de la clase B (la clase A no tiene

servicios).

La tabla de seleccion de las paginas siguientes se pueden usar para seleccionar dispositivos
Transparent Ready segun las clases de servicios requeridas:

Servicios de comunicacion Ethernet Clase A Clase B Clase C Clase D
sin servicio estandar configurable | activo
Clase 30 servicio avanzado A30 B30 C30 D30
Clase 20 servicios de gestion de A20 B20 C20 D20
comunicaciones
Clase 10 servicios estandar A10 B10 C10 D10
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Apéndice D
MIB privada de Schneider

Acerca de este Capitulo

En este capitulo se proporciona la estructura de arbol detallada de la MIB privada de Schneider y
una descripcion de sus servicios.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
MIB privada de Schneider 370
Estructura de arbol de la MIB privada de Schneider 372
Descripcion del subarbol de MIB 380
Descripcion del subarbol del conmutador 381
Descripcion del subarbol de mensajes del puerto 502 382
Descripcion del subarbol de exploracién de E/S 383
Descripcion del subarbol de datos globales 384
Descripcion del subarbol web 385
Descripcion del subarbol del servidor de direcciones 386
Descripcion del subarbol de perfil de equipo 387
Descripcion del subarbol de gestion de tiempo 389
Descripcion del subarbol de correo electrénico 390
Versién de la MIB Transparent Factory 391
Archivos MIB y capturas privadas 392
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MIB privada de Schneider

MIB privada de Schneider

Introduccion

Una MIB, base de informacién de administracion (del inglés "Management Information Base"), es
un componente que se utiliza para la administracion de una red. Los servicios de gestion de redes
se basan en la necesidad de supervisar y gestionar:

e el rendimiento,

e |os fallos

e Y la seguridad.

NOTA: La MIB privada de Transparent Factory no define ninguna politica ni aplicacién de gestion
especifica.

Cada MIB contiene un numero finito de objetos. Utiliza las opciones Obtener y Establecer del
administrador SNMP para recuperar la informacioén del sistema y establecer las variables de
entorno de sistema.

MIB privada de Schneider

El elemento incorporado SNMP de Transparent Factory controla la funcion de MIB privada de
Schneider. Esta MIB privada de Schneider y sus servicios asociados gestiona todos los
componentes del sistema. La MIB privada proporciona los datos necesarios para gestionar los
servicios de comunicacion principales de Transparent Factory para todos los componentes de
comunicacion de la arquitectura Transparent Factory, incluidos:

e Los mdédulos de comunicacion Ethernet (NOE, ETY, M1E, etc.)

e Las CPU con puertos de comunicacion Ethernet.

En otra seccion de esta guia se encuentra una estructura de arbol detallada de la MIB transparen-
tFactoryEthernet (véase pagina 372).
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Identificador de la MIB privada

Schneider Electric obtiene un PEN (Private Enterprise Number - NUmero de Empresa Privado) de
la IANA (Internet Assigned Numbers Authority — Organismo de Numeros Asignados a Internet).
Dicho numero representa un subarbol en la MIB SNMP, un numero que es un identificador
exclusivo que utiliza Groupe Schneider.

El identificador del objeto para la raiz del subarbol Groupe Schneideres 1.3.6.1.4.1.3833y
representa una ruta al subarbol del siguiente modo:

iso(1)
org(3)
dod(6)
internet(1)
private(4)
enterprises(1)

groupeschneider (3833)

transparentFactoryEthernet(1)

En la MIB privada de Groupe Schneider se encuentra una MIB privada de TFE,
transparentFactoryEthernet(1).
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Estructura de arbol de la MIB privada de Schneider

Introduccion

En este apartado se ofrece una descripcion general de la estructura de arbol de la MIB privada de
Schneider (Schneider TFE-V01-04.mib) para todos los productosTransparent Ready.

El subarbol groupeschneider (3833) es la raiz de la MIB privada de Groupe Schneider en la
estructura de informacion de gestion (SMI) que utiliza el SNMP y se define en RFC-1155, que es
una especificacion que define la estructura y la identificacion de informacion de gestion de las

redes basadas

Estructura de arbol

groupeschne
(1) transpa
[-==(1) swi

|------ (14)

|--=(2) Por

en TCP/IP.

ider (3833)
rentFactoryEthernet
tch

saConfiguration

(1) saChassis

(2) saAgent

(3) saUserGroup

(5) saRingRedundancy
(7) saLLDP

saPlatform4

(1) saPlatformd4BasicL2
t502Messaging
port502Status
port502SupportedProtocol
port502IpSecurity
port502MaxConn
port502LocalConn
port502RemConn
port502IpSecurityTable
(1) port502IpSecurityEntry
----(1) attemptFails
---=(2) ipSourceAddress
port502ConnTable

(1) port502ConnEntry
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(1) port502ConnLocalPort
(2) port502ConnRemAddress
(3) port502ConnRemPort
(4) port502ConnType

(5) port502ConnMsgln

(6) port502ConnMsgOut

(7) port502ConnMsgErr

(8) port502XwayNet

(9) portb502XwayStation

| —————= (9) port502MsglIn

| —————— (10) port502MsgOut

| —————- (11) port502MsgOutErr

| —————- (12) port502AddStackStat

| —=————- (13) port502AddStackStatTable

[——— (1) port502AddstackStatEntry

| — e (1) port502AddStackStatIndex
|- —— (2) port502PeaKTcpRetransSegs
|---(3) ioScanning

| ——=——- (1) ioScanStatus

| —————- (2) ioScanMaxDevice

| —————— (3) ioScanPolledDevice

| —————- (4) ioScanTransSend

| ——=——= (5) ioScanGlbHealth

| —=———- (6) ioScanningDeviceTable

(1) ioScanDeviceEntry

| == (1) IoScanDeviceRemAddress

| ——— (2) IoScanDeviceHealth

| === (3) IoScanDeviceRate

| ——— (4) ioScanInputlLocalAddress
[ == (5) ioScanOutputLocalAddress

glbDataStatus
glbDataMaxPub
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glbDataMaxSub
glbDataPub
glbDataSub
glbDataPubErr
glbDataSubErr
glbDataGlbSubHealth
glbDataPubTable

(1) glbDataPubEntry

|- (1) glbDataPubSourceAddress

| = (2) glbDataPubHostId
|- (3) glbDataPubNetId
|- (4) glbDataPubGroupId
|- (5) glbDataPubCnt

| = (6) glbDataPubErrCnt

|- (7) glbDataPubDistribRate

| = (8) glbDataPubDuplicateErr

glbDataSubTable

|- (1) glbDataSubEntry

|- (1) glbDataSubSourceAddress

[==—mmmm (2) glbDataSubHostId
[—=—m (3) glbDataSubNetId

|- ———————— (4) glbDataSubGroupId
[—m—m (5) glbDataSubCnt

| = (6) glbDataSubErrCnt

|- (7) glbDataMinimumSeparation

[==mmm (8) glbDataHealth

|- (9) glbDataHealthTimeOut

| = (10) glbDatalastRecErr

webStatus
webPassword
webSuccessfullAccess

webFailedAttempts
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|---(6) addressServer

| ——==—- (1) addressServerStatus

|-—=(7) equipmentProfile

| ====== (1) profileProductName

[ —=———= (2) profileVersion

| ——==—= (3) profileCommunicationServices
| —————- (4) profileGlobalStatus

| ——==—= (5) profileConfigMode

| ——=——= (6) profileRoleName

| —————- (7) profileBandwidthMgt

| ——=——- (8) profileBandwidthDistTable

| === (1) profileBandwidthDistEntry
| —==——=————- (1) bandwidthDistributionIndex
|———————————- (2) port502Bandwidth
|-—————- (3) ioScanningBandwidth
[==========- (4) globalDataBandwidth

| == (5) otherBandwidth

| ——mmm (1) ledIndex

| m—mm (2) ledName

I (3) ledDescr
[———— (4) ledState

| —————= (10) profileSlot

| —————— (11) profileCPUType

[-————— (12) profileTrapTableEntriesMax
| —————~ (13) profileTrapTable

| === (1) profileTrapEntry

[——— (1) trapCommunityName
[————mmm (2) remotelIpAddress

[——— (3) authenticationTrap
[————mmm (4) port502Trap

|- (5) ioScanningTrap
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| —mmmmm (6) globalDataTrap

I it (7) webTrap

[—mm e - (8) addressServerTrap

| ———m———————— (9) profileTrap

[ —mmmmm (10) timeManagementTrap

| ———m———————— (11) emailTrap

| —————= (14) profileSpecificId

| ———=== (15) profileIpAddress

| —————= (16) profileIpNetMask

| —=—=—= (17) profileIpGateway

| —————= (18) profileMacAddress

| —==—== (19) profileImplementationClass
| —————= (100) premiumProfile

| —===== (101) quantumProfile

| ———— === (100) gnoe

[ mmmm e (1) gNoeCommand

| —————= (102) microProfile

I (100) mEtz

| mm e —— (1) etzIpMgtStatus

| —mm e (2) etzIpMgtDhcpTries

| mmmm = (3) etzIpMgtDhcpMode
[ (4) etzRepUserBkups

| mm e (5) etzRepUserBkups

| ———m (6) etzRepStatus

| mm e (7) etzRepTFPcnxErrors
R T (8) etzRepTFPxferErrors
| —===——= (103) momentumIoProfile
[ (1) momentumIoBaseType

| —— e (2) momentumIoBaseName
[ (3) momentumIoMasterIPTable
| (1) momentumIoMasterIPEntry
[ —mm e —— (1) momentumIoMasterIPValue

|- (4) momentumIoModuleTimeOut
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| —mmm o (5) momentumIoASCIIModuleHeader
[—mmm e (6) momentumIoReservationTime

| mmmmmm oo (7) momentumIoInputDataTable

I (1) momentumIoInputDataEntry

| mmmmm - (1) momentumIoInputDataIndex

[——— e - (2) momentumIoInputDataValues
| mmmmm (3) momentumIoInputDataWords

| —mmm e (4) momentumIoInputDataPoints
[ mmm e (8) momentumIoOutputDataTable

I (1) momentumIoOutputDataEntry

| —mmmm (1) momentumIoOutputDataIndex
| —mmm e (2) momentumIoOutputDataValues
| mmmmm (3) momentumIoOutputDataWords
| mmmmm e (4) momentumIoOutputDataPoints
| —————- (104) momentumMleProfile

| —=———- (105) advantysProfile

| —————- (106) gatewayProfile

| —=————— (107) modiconM340Profile

| —————— (255) tfProducts

[———————— (1) ety
[———— (2) noe
[ ———m (3) etz

| ——m— e (4) momentumIo
| ———mm (5) momentumMle

[ —— (6) altivar

| —mmm e (7) stbNip
[—mm (8) tsxntp
| ————— - (9) nwm

R (10) wmy

[————mmm (11) quantumPLC
[ - (12) premiumPLC
I (13) etg
| ———————————- (14) egx
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ecc
cev
inducteIXGKS
ositrackTAP
twidoPLC
modiconM340PLC
modiconM340DPLC
modiconM340CPLC
modiconM340NOE

|---(8) timeManagement

| —mmmmm (1) ntp

| ————=——= (1) ntpStatus
| ———————— (2) ntpSrvAddr

| ———————= (3) ntpLnkSrvStatus

e (4) ntpRegCnt

| ———————= (5) ntpRespCnt

| ———————= (6) ntpErrCnt

| ————=——= (7) ntpDate

| ——— (8) ntpTime

| ———————— (9) ntpTimeZone

| ——————= (10) ntpDSTStatus

|- (11) ntpLastErr

[-==(9) email

| —=——=== (1) smtp

| === (1) emailTable

emailEntry
(1) emailIndex
(2) smtpStatus
(3) smtpSrvAddr
(4) smtpMailSentCnt
(5) smtpErrCnt
(6) smtplastErr
(7) smtplastMailElapsedTime
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[ ——— (8) smtpLnkSrvStatus
[ (9) smtpSrvChkFailCnt
|-—=(255) tfeMibVersion

| —————- (1) tfeMibVersionNumber

| —————— (2) tfeMibVersionDate
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Descripcién del subarbol de MIB

Subarbol de Transparent Factory Ethernet

En este tema se ofrece informacién detallada sobre algunos de los objetos del arbol de la MIB
privada de Schneider. El subarbol transparentFactoryEthernet (1) define grupos que admiten los
servicios y dispositivos TFE:

Servicio Definicion de subarbol

switch(1) (véase pagina 381) rama de conmutadores etiquetados

port502Messaging(2) objetos para la gestién de las comunicaciones servidor/cliente explicitas

(véase pagina 382) que admiten aplicaciones como HMI, SCADA o herramientas de
programacion.

ioScanning(3) objetos para la gestién de comunicaciones de dispositivos de E/S que

(véase pdgina 383) utilizan el explorador de E/S con el protocolo Modbus/TCP.

globalData(4) objetos para la gestion del servicio de coordinacion de aplicaciones a

(véase pdgina 384) través de un protocolo publicar/suscribir.

web(5) objetos para la gestion de la actividad en los servidores web
incorporados.

addressServer(6) objetos para la gestion de la actividad en los servidores BOOTP o DHCP

(véase pdgina 386)

equipmentProfile(7) objetos para cada tipo de dispositivo en la cartera de productos de

(véase pdgina 387) Transparent Factory Ethernet

timeManagement(8) (NTP) objetos para la gestion del servicio de marca de tiempo UTC.

(véase pagina 389)

email(9) (SMTP) objetos para la gestién del servicio de correo electrénico

(véase pagina 390)

tfeMibVersion(255) version de la MIB TFE de Schneider admitida por el producto.

(véase pagina 391)

NOTA: Todos los servicios enumerados no estan disponibles en todos los médulos de comunica-
ciones. Consulte los servicios disponibles para su médulo.

Cuando se afiaden dispositivos al catalogo de Schneider, la MIB privada se amplia tal y como se

describe a continuacion:

e Sies necesario, se agrega un objeto de servicio de comunicaciones Transparent Factory para
el nuevo dispositivo en el subarbol que se corresponde con equipmentProfiles(7)
(véase pagina 387). Este subarbol puede contener tantos objetos como sean necesarios.

e Sies necesario, se agrega una rama nueva en el mismo nivel que transparentFactoryE-
thernet(1). Este subarbol se crea para objetos especificos de productos.

Cuando se agrega un nuevo dispositivo al catalogo, se crea una descripcion del objeto correspon-
diente en formato ASN.1. Los archivos ASN.1 se entregan a los fabricantes del software de
administrador SNMP para que lo incluyan en sus productos.
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Descripcién del subarbol del conmutador

Subarbol del conmutador

El subarbol del conmutador (1), o grupo, indica la marca de los conmutadores etiquetados. En la
siguiente lista se describe la funcion de cada objeto.

Servicio Indica. . .

saChassis(1) configuracién del chasis

saAgent(2) configuracién del Agente

saRingRedundancy(3) gestion de redundancia de anillos

saUserGroup(5) gestién de grupos de usuarios

saLLDP(7) gestion de extensiones de propiedad de 802.1AB (obtencion de
conectividad del control de acceso al medio y estacion)

31007134 07/2020 381



MIB privada de Schneider

Descripcién del subarbol de mensajes del puerto 502

Subarbol de mensajes del puerto 502

El subarbol (o grupo) port502Messaging (2) proporciona servicios de flujo de datos y gestion de
conexiones. En la siguiente lista se describe la funcién de cada objeto.

Servicio Indica. . .

port502Status(1) estado del servicio (inactivo u operativo)

port502SupportedProtocol(2) protocolos compatibles (MODBUS, X-way, etc.)

port502IpSecurity(3) estado del servicio de seguridad de IP Port 502 (habilitado o
bloqueado)

port502MaxConn(4) numero de conexiones TCP maximo soportado por la entidad Port
502

port502LocalConn(5) numero de conexiones TCP abiertas en este momento por la entidad
Port 502 local

port502RemConn(6) numero de conexién TCP abiertas en este momento por la entidad

remota en la entidad Port 502 local.

port502IpSecurityTable(7)

tabla que contiene el nimero de intentos fallidos de apertura de
conexion TCP desde una entidad TCP remota

port502ConnTable(8)

tabla que contiene informacion especifica TCP Port 502 (Msgln,
MsgOut)

port502Msgin(9)

numero total de mensajes Port 502 recibidos de la red

port502MsgOut(10)

numero total de mensajes Port 502 enviados por la red

port502MsgOutErr(11)

numero total de mensajes de diagndstico generados por la entidad de
mensajeria Port 502 y enviados a la red

port502AddStackStat(12)

compatibilidad con estadisticas de pilas adicionales de Port 502

port502AddStackStatTable(13)

estadisticas de pilas adicionales para Port 502 (opcional)
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Descripcién del subarbol de exploracién de E/S

Subarbol de exploracion de E/S

El subarbol, o grupo, ioScanning (3) contiene los objetos relacionados con la gestion de

dispositivos de exploracion de E/S y las comunicaciones Modbus asociadas en el puerto 502.

Servicio Indica. . .
ioScanStatus(1) estado global del servicio de exploracion de E/S
ioScanMaxDevice(2) numero maximo de dispositivos admitidos por la entidad de

exploracién de E/S

ioScanPolledDevice(3)

numero maximo de dispositivos que lee la entidad de
exploracién de E/S

ioScanTransSend(4) numero maximo de transacciones enviadas por la entidad de
exploracion de E/S
ioScanGlbHealth(5) estado global de funcionamiento del servicio de exploracion

de E/S

ioScanningDeviceTable(6)

tabla que contiene informacion acerca de los dispositivos
remotos leidos por la entidad de exploracion de E/S
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Descripcién del subarbol de datos globales

Subarbol de datos globales
El subarbol o grupo globalData (4) contiene los objetos relacionados con los Datos globales.

Servicio Indica . . .

glbDataStatus(1) estado global del servicio de datos globales

glbDataMaxPub(2) numero maximo de variables publicadas configuradas por la entidad de datos
globales

glbDataMaxSub(3) numero maximo de variables suscritas configuradas por la entidad de datos
globales

glbDataPub(4) numero total de publicaciones enviadas a la red

glbDataSub(5) numero total de suscripciones recibidas desde la red

glbDataPubErr(6) numero total de errores de publicacién detectados por la entidad local

glbDataSubErr(7) numero total de errores de suscripcion detectados por la entidad local

glbDataGIbSubHealth(8) estado global del funcionamiento del servicio de datos globales

glbDataPubTable(9) tabla que contiene informacion acerca de cada variable publicada (nimero de
publicaciones, direccién IP de origen, nimero de errores, etc.)

glbDataSubTable(10) tabla que contiene informacién acerca de cada variable suscrita (nUmero de

suscripciones, direccion IP de origen, nimero de errores, funcionamiento,
etc.)
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Descripcién del subarbol web

Subarbol web
El subarbol o grupo web (5) contiene los objetos relacionados con el servicio de servidor web.

Servicio Indica . . .

webStatus(1) estado global del servicio web

webPassword (2) activa o desactiva el uso de contrasefias web
webSuccessfullAccess(3) ndmero total de intentos correctos para acceder al sitio web
webFailedAttempts(4) numero total de intentos fallidos para acceder al sitio web
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Descripcién del subarbol del servidor de direcciones

Subarbol del servidor de direcciones

El subarbol o grupo addressServer (6) contiene los objetos relacionados con el Servidor de
direcciones. El servidor de direcciones puede ser tanto un servidor BOOTP como uno DHCP.

Servicio

Indica . ..

addressServerStatus(1)

estado global del servicio del servidor de direcciones

386

31007134 07/2020



MIB privada de Schneider

Descripcién del subarbol de perfil de equipo

Subarbol de perfil de equipo
El subarbol equipmentProfile (7) contiene un conjunto de objetos comunes.

Servicio Indica . . .

profileProductName(1) nombre comercial del producto de comunicacion en forma de
cadena (por ejemplo, 140 NOE 771 11, BMX NOE 0100, etc.)

profileVersion(2) version de software del producto de comunicacion en forma de

cadena (por ejemplo, Vx.y o V1.1).

profileCommunicationServices(3) servicios de comunicacién admitidos por el perfil (mensajes
Port502, mensajes de exploracion de E/S, datos globales,
servidor de direcciones y web).

profileGlobalStatus(4) estado global del médulo de comunicaciones

profileConfigMode(5) modalidad de configuracion IP del médulo de comunicaciones

profileRoleName(6) nombre de funcion de la gestion de direcciones IP, si existiera (la
cadena se queda vacia si no existe ninguno)

profileBandwidthMgt(7) estado de la gestion de ancho de banda

profileBandwidthDistTable(8) distribucion del tiempo de CPU entre datos globales, mensajes
Port 502 y exploracién de E/S

profileLedDisplayTable(9) tabla que proporciona el nombre y el estado del indicador LED

de cada médulo

profileSlot(10) posicién del modulo de comunicaciones dentro del bastidor, en
caso de que haya alguno (si no hay ningun bastidor, el valor de
profileSlot es 0)

profileCPUType(11) host del que forma parte ese médulo de comunicaciones cuando
existe un tipo de CPU (si no hay ningin ordenador principal, la
cadena esta vacia)

profileTrapTableEntriesMax(12) nimero maximo de entradas en la tabla de capturas (igual al
numero de gestores remotos posibles)

profileTrapTable(13) tabla que permite activar o desactivar las capturas privadas para
cada servicio de comunicaciones

profileSpecificld(14) identificacion especifica de perfil dentro del objeto
equipmentProfile de la MIB Transparent Factory de Schneider
(por ejemplo, la familia de PLC Premium es 100)

profilelpAddress(15) direccion IP del agente SNMP

profilelpNetMask(16) mascara de subred asociada a la direccion IP del agente SNMP
(el valor de la mascara es una direccioén IP con todos los bits de
red establecidos en 1y todos los bits de los hosts establecidos
en 0)

profilelpGateway(17) direccion IP pasarela predeterminada del agente SNMP
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Servicio

Indica . . .

profileMacAddress(18)

direccion que depende de los medios Ethernet del agente SNMP

profileimplementationClass(19)

descripcion textual de la clase de aplicacion que el producto
admite

premiumProfile(100)

productos gestionados (ETY, puerto ETY)

quantumProfile(101)

productos gestionados (NOE)

microProfile(102)

productos gestionados (ETZ)

momentumloProfile(103)

productos gestionados (ENT)

momentumM1eProfile(104)

productos gestionados (M1E)

advantysProfile(105) productos gestionados (STB NIP)
gatewayProfile(106) productos gestionados (ETG)
modiconM340profile(107) productos gestionados (Modicon M340 PLC)
tfProducts(225) productos Transparent Factory
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Descripcién del subarbol de gestién de tiempo

Subarbol de gestion de tiempo

El subarbol timeManagement (8) contiene un conjunto de objetos NTP comunes.

Servicio Indica. . .

ntpStatus(1) estado del servicio NTP (no servidor)
ntpSrvAddr(2) direccion IP del servidor NTP en notacion de puntos
ntpLnkSrvStatus(3) estado del enlace entre el médulo y el servidor NTP
ntpReqCnt(4) numero de solicitudes enviadas al servidor NTP
ntpRespCnt(5) numero de respuestas recibidas del servidor NTP
ntpErrCnt(6) numero total de errores de comunicacion
ntpDate(7) fecha

ntpTime(8) hora

ntpTimeZone(9) zona horaria actual

ntpDSTStatus(10) estado de la hora de verano

ntpLastErr(11) ultimo cédigo de error generado por el sistema
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Descripcién del subarbol de correo electrénico

Subarbol de correo electrénico

El subarbol email (9) contiene un conjunto de objetos SMTP comunes.

Servicio

Indica . ..

emaillndex(1)

valor de indice de la tabla de servicio de correo electrénico

smtpStatus(2)

estado del servicio SMTP (no servidor)

smtpSrvAddr(3)

direccion IP del servidor SMTP en notacién de puntos

smtpMailSentCnt(4)

numero total de mensajes de correo electrénico enviados a la red y
recibidos con éxito por el servidor

smtpErrCnt(5) numero total de mensajes de correo electrénico que no se ha podido
enviar a la red o que se han enviado pero el servidor no los ha
recibido con éxito

smtpLastEm(6) caodigo de error del ultimo error detectado al intentar enviar un

mensaje de correo electronico a la red

smtpLastMailElapsedTime(7)

numero de segundos pasados desde el Ultimo mensaje que se envid
al servidor

smtpLnkSrvStatus(8)

estado del enlace con el servidor SMTP

smtpSrvChkFailCnt(9)

numero de veces que se ha detectado una interrupcién de la
conexion con el servidor SMTP
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Versién de la MIB Transparent Factory

Subarbol de tfeMibVersion
Este grupo contiene informacion sobre la versiéon de la MIB TFE de Schneider (véase pagina 370)
admitida por el producto.

Servicio Indica . ..

tfeMibVersionNumber(1) version de la MIB de SchneiderTFE con formato Vxx yy
(ejemplo V01.04)

tfeMibVersionDate(2) fecha de la ultima actualizacién de la MIB de SchneiderTFE
con formato ‘ddMmmaa’ (ejemplo: 09Ene06)
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Archivos MIB y capturas privadas

Archivos MIB y capturas privadas

Las capturas se utilizan para indicar los cambios de estado al administrador, al tiempo que evitan
el trafico adicional:

indicadores LED (profileLED): esta captura se envia si el estado del indicador LED cambia.
puertos de comunicacién (port502StatusChange): esta captura se envia si el estado del
port502Statuscambia.

valor de estado de exploracion de E/S (ioScanStatusChange): esta captura se envia si
ioScanStatuscambia.

valores de funcionamiento de los datos globales (g1bDataStatusChange): esta captura se
envia si glbDataStatus cambia.

e servicio web (webStatusChange): esta captura se envia si webStatus cambia.
e direccién de servidor (addressServerStatusChange): esta captura se envia si

addressServerStatus cambia.
servicio NTP (consulte a continuacion)
servicio SMTP (consulte a continuacion)

Las capturas privadas pueden:

enviar mensajes a los dos administradores cuyas direcciones IP estén definidas en la
configuracién SNMP
utilizar el nombre de comunidad asignado a esta configuracion

e activar o desactivar cada uno de los grupos de la MIB privada Transparent Factory Ethernet

enumerados en el Subarbol Transparent Factory Ethernet (véase pagina 380)

Las capturas privadas se detallan en la descripcion de la MIB ASN.1, que se encuentra en un
archivo de texto .mib.

Capturas NTP

estado NTP (ntpStatusChange): esta captura se envia si ntpStatus cambia.

cambio del servidor (ntpServerChange): esta captura se envia si el componente NTP cambia
del servidor NTP Primario al servidor NTP Standby o viceversa.

cambio de estado del servidor de enlace (ntpLnkSrvStatusChange): esta captura se envia
si el estado del servidor de enlace NTP cambia.

salto de segundo (ntpLeapSecond): esta captura se envia cuando se insertan saltos de
segundo.

cambio DST (ntpDSTChange): esta captura informa al administrador de que la hora del
servidor NTP ha cambiado de:

O la hora estandar a la hora de verano o

O de la hora de verano a la hora estandar
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Capturas SMTP

e cambio de estado SMTP (smtpStatusChange): esta captura se envia si el estado
smtpStatus del servicio de correo electronico designado por emaillndex cambia.

e enlace SMTP al estado del servidor (smtpLnkSrvChange): esta captura se envia cuando el
estado smtpLnKSrvStatus del servicio de correo electronico designado por emailIndex
cambia. La captura se envia cuando el servicio intenta enviar un correo electronico. Cada 30
minutos se realiza una comprobacién periédica de la conexion al servidor SMTP.
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%l
Representa un bit de entrada.

%IW
Representa un registro de palabra de entrada.

%M
Representa un bit de memoria.

%MW
Representa un registro de palabra de memoria.

%QW
Representa un registro de palabra de salida.

10/100 Base-T
El estandar 10/100 Base-T, que es una adaptacion del estandar IEEE 802.3 (Ethernet), utiliza
conductores de par trenzado con una longitud maxima de segmento de 100 m y termina en un
conector RJ-45. Una red 10/100 Base-T es capaz de transmitir datos en redes Ethernet normales
(10 Mbits/s) y Fast Ethernet (100 Mbits/s).

A

Acceso de dispositivo transparente
La funcionalidad Acceso de dispositivo transparente (TDA) significa que los clientes que ejecutan
Control Expert (y que estan conectados a un puerto de terminal USB, Ethernet o Modbus de un
mddulo de comunicacion) pueden acceder a aplicaciones o descargarlas en dispositivos en redes
de control distribuido. Sin embargo, el proceso inverso no es posible. Es decir, un PC con Control
Expert conectado al puerto Modbus de la CPU puede acceder a dispositivos de otras redes
principales, pero esos dispositivos remotos no pueden acceder a otros dispositivos de redes
diferentes a través de la estacion del PLC.

agente SNMP
La aplicacion SNMP que se ejecuta en un dispositivo de red.

B

BOOTP
Bootstrap Protocol (Protocolo BOOTstrap). Protocolo UDP/IP que permite que un nodo de Internet
obtenga los parametros IP correspondientes basados en su direccion MAC.
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C

clase de servicio
Las clases de servicios de Transparent Ready permiten identificar los servicios proporcionados
por cada dispositivo, como:
e los servicios de diagndstico, visualizacion y control mediante las tecnologias web
e y servicios de comunicacion Ethernet.

Las clases de servicios de Transparent Ready simplifican de este modo la eleccion de productos
y comprueban su interoperabilidad dentro de una arquitectura.

configuracion
Organizacion y conexion de los componentes de hardware en un sistema y la seleccion de
hardware y software que determina las caracteristicas de funcionamiento del sistema.

conmutador
Conmutador de red que conecta dos o mas segmentos de red independientes y permite el paso
de trafico entre ellos. Un conmutador determina si una trama debe bloquearse o transmitirse
basandose en su direccion de destino.

ConneXview
ConneXview es un conjunto de archivos de configuracion que utiliza el software de gestién de
redes HiVision 6.x de Hirschmann Electronics GmbH & Co. KG. ConneXview permite gestionar los
dispositivos de Schneider Electric Transparent Factory mediante HiVision 6.0 o posterior.
ConneXview se ha creado a partir del conocido SNMP (protocolo simple de gestion de redes).

D

Datos globales
Los datos globales permiten el intercambio automatico de variables de datos para la coordinacion
de las aplicaciones del PLC.

DHCP
protocolo de configuracion dindmica del ordenador principal (del inglés "dynamic host
configuration protocol”). DHCP es un protocolo TCP/IP que permite a los dispositivos de red
(clientes DHCP) obtener las direcciones IP desde un servidor DHCP mediante una solicitud al
servidor.

difusion
Las comunicaciones de difusiéon envian paquetes de una estacién a todos los destinos de la red.
Los mensajes de difusion se refieren a cada dispositivo de red o solamente a un dispositivo cuya
direccion es desconocida. (Consulte multidifusiony unidifusion).

direccién IP
Internet Protocol Address (direccion de profocolo de Internet). Esta direccion de 32 bits se asigna
a hosts que utilizan TCP/IP.
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direccién MAC
Del ingles Medlia Access Control, direccion de control del acceso al medio. Numero de 48 bits,
exclusivo en una red, que se programa en cada dispositivo o tarjeta de red cuando se fabrica.

E

EcoStruxure™ Control Expert
Control Expert es el software de programacion de todos los PAC. El software incluye cinco
lenguajes IEC que cumplen con la norma IEC 61131-3. En funcién de los requisitos, la aplicacion
puede usar una mezcla de distintos lenguajes .

EFB
Elementary Function Block (bloque de funciones elementales). Los EFB son funciones y bloques
de funciones elementales (basados en lenguaje C) que el usuario puede personalizar y guardar
en diferentes bibliotecas de bloques.

enrutador

El dispositivo enrutador conecta dos o mas secciones de una red y permite que la informacion
fluya entre ellas. Un enrutador examina cada paquete que recibe y decide si bloquea el paquete
para el resto de la red o si lo transmite. El enrutador intenta enviar el paquete a través de la red
mediante una ruta eficaz.

Ethernet
Especificacion de sefalizacion y cableado de LAN utilizada para conectar dispositivos dentro de
un area definida (por ejemplo, un edificio). Ethernet utiliza un bus o una topologia en estrella para
conectar diferentes nodos en una red.

Ethernet Il
Formato de trama en la que el encabezado especifica el tipo de paquete; Ethernet Il es el formato
de trama predeterminado para las comunicaciones de STB NIP 2212.

exploracién de E/S
La exploracion de E/S realiza un sondeo continuo de los médulos de E/S para recopilar
informacion de diagnoéstico, bits de datos y estados. En este proceso se supervisan las entradas
y salidas de control.

F

filtrado de multidifusion
El filtrado de multidifusiéon es un proceso para decidir que los mensajes de multidifusion se
entreguen Unicamente a las estaciones que estan registradas como miembros del grupo
multidifusion adecuado.
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GMRP

G

GARP Multicast Registration Protocol (profocolo de registro multidifusion GARP). El protocolo
GMRP es un aplicacién GARP (protocolo de registro de atributos genéricos) que permite a los
conmutadores y puentes gestionar dinamicamente la pertenencia a grupos de multidifusion. El
protocolo GMRP esta definido en la norma IEEE 802.1D.

H

HMI
Inferfaz hombre-maquina (del inglés "human-machine interface”). Interfaz del operador,
generalmente grafica, para equipos industriales.

HTTP
HyperText Transfer Protocol (profocolo de fransferencia de hipertexto). HTTP es el protocolo de
formato y transmision de archivos de la world wide web. HTTP funciona por encima de los
protocolos TCP/IP (Internet).
I

I0DDT
Input/Output Derived Data Type (tipo de dafos derivados de entrada/salida). |IODDT designa un
tipo de datos estructurados que representa un médulo o un canal de un médulo del PLC. Cada
moddulo experto de una aplicacién posee sus propios IODDT.

IP
Internet Protocol (Profocolo de Internet). Parte de la familia de protocolos TCP/IP que realiza el
seguimiento de las direcciones de Internet de los asientos, encamina los mensajes salientes y
reconoce los mensajes entrantes.
L

LAN
red de drea local. Red de comunicaciones de datos de corta distancia.
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M

mascara de subred

MAST

La mascara de subred es una mascara de bits que identifica o determina qué bits, en una direcciéon
IP, corresponden a la direccion de red y cuales corresponden a las partes de subred de dicha
direccion. La mascara de subred se compone de la direccién de red y de los bits reservados para
la identificacion del trabajo de subred.

Una tarea maestra (MAST) es una tarea del procesador que se ejecuta en el software de
programacion. La tarea MAST consta de dos secciones:

e IN: las entradas se copian en la seccion IN antes de ejecutar la tarea MAST.

e OUT: las salidas se copian en la seccion OUT después de ejecutar la tarea MAST.

Modbus

Modbus es un protocolo de mensajes de capa de aplicacion. Modbus proporciona comunicacion
de cliente y servidor entre dispositivos conectados a diferentes tipos de buses o redes. Modbus
ofrece numerosos servicios especificados por cédigos de funcion. Existen dos tipos de
transmisién Modbus, basados en la informacion de la capa fisica:

e MB/serie: tipo Modbus que transmite datos a través de serie RS-232 y RS-422/485.

e MB/TCP: tipo Modbus que transmite datos a través de Ethernet.

modelo OSI

Open Systems Inferconnection model (modelo de interconexion de sistemas abierfos). El modelo
de referencia OS| es un modelo de siete capas abstracto para establecer comunicaciones logicas
y el disefio del protocolo. El modelo fue creado por la Organizacion Internacional de Normalizacion
(1S0O).

moédulo de E/S

En un sistema de controlador programable, un médulo de E/S interactia directamente con los
sensores y actuadores de proceso/maquina. Este médulo es el componente que se monta en una
base de E/S y proporciona las conexiones eléctricas entre el controlador y los dispositivos de
campo. Las capacidades normales de un modulo de E/S se ofrecen en una gama amplia de
niveles y capacidades de sefial.

multidifusion

Las comunicaciones de multidifusion envian paquetes desde un solo origen a un grupo
multidifusion predefinido de destinos de red, normalmente a través de un enrutador o un
conmutador. El envio de mensajes Unicamente a los miembros del grupo reduce el trafico
innecesario que se crea con las comunicaciones de difusién y no requiere transmisiones de
unidifusion distintas para cada destinatario. (Consulte difusion, unidifusion, GMRP).
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N

nombre del dispositivo
Identificador personal, I6gico y exclusivo, definido por el usuario, para un dispositivo de red.
Después de que se haya configurado el médulo de comunicaciones Ethernet con un nombre de
dispositivo valido, el servidor DHCP lo utilizara para identificar el bastidor durante el arranque.

NTP
Network Time Protocol (profocolo de hora de la red). El protocolo NTP sincroniza la hora de un
cliente o servidor con la de otro servidor o con una fuente de referencia, como un receptor por
satélite.

P

paquete
Unidad de datos enviada a través de una red.

pasarela
Dispositivo que conecta redes con arquitecturas de redes diferentes y que opera en la capa de
aplicacion del modelo OSI. Este término puede referirse a un enrutador.

PLC
programmable logic controller. Un PLC es el cerebro de un proceso de fabricacién industrial.
Automatiza un proceso a diferencia de los sistemas de control por relés. Los PLC son ordenadores
adaptados para soportar las duras condiciones del entorno industrial.

puente
Un dispositivo puente conecta dos o mas redes fisicas que utilizan el mismo protocolo. Los
puentes leen las tramas y deciden transmitirlas o bloquearlas en funcion de su direccion de
destino.

puerto 502

TCP/IP reserva puertos de servidores especificos para aplicaciones especificas a través de IANA
(organismo encargado de la asignacion de numeros de Internet). Las peticiones de Modbus se
envian al puerto 502 del software registrado.

S

servidor HTTP
El servidor HTTP integrado transmite paginas web entre un servidor y un navegador, lo que
proporciona a los médulos de comunicaciones Ethernet un acceso facil a dispositivos desde
cualquier parte del mundo desde navegadores estandar como Internet Explorer o Netscape
Navigator.
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SMTP
Simple Mail Transfer Protocol (profocolo simple de transferencia de correo). SMTP es un protocolo
de transmision para enviar y recibir correo electrénico. Los mensajes SMTP normalmente se
recuperan desde un servidor con un cliente de correo electrénico (como POP o IMAP).

SNMP
profocolo simple de administracion de redes (del inglés "simple network management profocol”).
Protocolo UDP/IP estandar utilizado para visualizar y gestionar dispositivos en una red IP.

T

TCP/IP
Transmission Control Protocol/Internet Profocol (profocolo de control de transmision/protocolo de
Internet). TCP/IP es el protocolo de comunicacion de Internet.

TFE
Sigla del inglés "transparent factory Ethernet”. Estructura de automatizacion abierta de Schneider
Electric basada en TCP/IP.

TFTP
Trivial File Transfer Protocol (profocolo de transferencia de archivos trivial). TFTP es una version
reducida de FTP que utiliza UDP, normalmente para inicializar estaciones de trabajo sin disco.

trama 802.3
Formato de trama, especificado en el estandar IEEE 802.3 (Ethernet), en el que el encabezado
especifica la longitud del paquete de datos.

Transparent Ready
Los productos Transparent Ready de Schneider Electric (basados en las tecnologias universales
Ethernet TCP/IP y web) se pueden integrar con sistemas de uso compartido de datos en tiempo
real, sin necesidad de interfaces.

U

UDP
profocolo de datagramas de usuario (en inglés, User Datagram Profocol). UDP es un protocolo de
comunicaciones de Internet definido por IETF RFC 768. Este protocolo facilita la transmision
directa de datagramas en redes IP. Los mensajes UDP/IP no necesitan una respuesta y, por lo
tanto, son perfectos para aplicaciones en las que los paquetes cerrados no requieren
retransmision (como redes y videos que necesitan rendimiento en tiempo real).

unidifusién
Las comunicaciones de unidifusion envian paquetes punto a punto desde un solo origen a un
destino de red concreto. Se trata de un medio de comunicacién eficaz entre hosts que tiene un
impacto minimo en el trafico de red. (Consulte difusiony multidifusion).
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Unity Pro
Unity Pro es el software de programacioén para todos los PLC Unity. Incluye 5 lenguajes IEC que
cumplen con la normativa IEC 61131-3. Segun las necesidades, la aplicacion puede utilizar una
mezcla de diferentes lenguajes.

NOTA: Unity Pro es el nombre anterior de Control Expert para la versiéon 13.1 o anterior.
uUSB

Universal Serial Bus (bus serie universal). USB es una interfaz de hardware casi universal para la
conexién de dispositivos periféricos.

\'

variable
Una variable es una entidad de memoria del tipo BOOL, WORD, DWORD, etc., cuyos contenidos
se pueden modificar con el programa durante la ejecucion.
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